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Onemli dokiiman bilgileri Micropilot FMR67 HART

1 Onemli dokiiman bilgileri

1.1 Semboller

1.1.1 Giivenlik sembolleri
Sembol Anlam
TEHLIKE!

Bu sembol, tehlikeli durumlari belirtir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya 6liimctil
yaralanma ile sonuglanacaktir.

UYARI!
A UYARI Bu sembol, tehlikeli durumlari belirtir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya éliimctl
yaralanma ile sonuglanabilir.
) DIKKAT!
A\ DIKKAT Bu sembol, tehlikeli durumlari belirtir. Bu durumun giderilememesi, orta derecede veya
6nemsiz yaralanma ile sonuclanabilir.
NOT!
DUYURU Bu sembol, kisisel yaralanmaya neden olmayan prosediirler ve islemler hakkinda bilgi
igerir.
1.1.2 Elektrik sembolleri
Sembol Anlam Sembol Anlam
- Dogru akim ~o Alternatif akim
~ Dogru akim ve alternatif akim | Topraklama baglantisi
— Operatoér tarafindan topraklama
sistemiyle topraga baglanan toprakl
terminaldir.
Sembol Anlami
@ Koruyucu Topraklama (PE)
Dider tiim baglantilardan énce topraga baglanmasi gereken terminaldir.
Toprak terminalleri, cihazin i¢inde ve disinda bulunur:
= [¢ toprak terminali: Koruyucu topraklama ile ana elektrik sebekesi kaynaginin baglantisini saglar.
= Dis toprak terminali: Cihaz ile tesis topraklama sisteminin baglantisini saglar.
1.1.3 Alet sembolleri
A0011219 A0011220 A0013442 A0011221 A0011222
vildiz bfa sh Diiz tornavida Torx tornavida Alyan anahtari Altigen anahtar
tornavida
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Micropilot FMR67 HART Onemli dokiiman bilgileri

1.1.4 Cesitli bilgi tiplerinin sembolleri

Sembol Anlami Sembol Anlami

izin verilen Tercih edilen

Izin verilen prosediirler, siirecler veya Tercih edilen prosediirler, siirecler veya
islemler. islemler.

Yasak ﬂ Ipucu
Yasak olan prosediirler, siirecler veya Daha fazla bilgi oldugunu belirtir.
iglemler.

Dokiimantasyon referansi. Sayfa referansi.

@ Grafik referansi. 1,2,3.. Adim serisi.

Le Adim sonucu. @ Gézle kontrol.

1.1.5 Grafiklerdeki semboller

Sembol Anlami
12,3 Madde numaralar1
i, #, B Adim serisi
AB,C, ... Gortntimler
A-A,B-B, C-C, ... Bélimler
A Tehlikeli bolge
Tehlikeli alan: isaret eder.
A Giivenli alan (Tehlikeli olmayan alan)
Tehlikeli olmayan alani isaret eder.

1.1.6 Cihazdaki semboller

Sembol Anlam
A Giivenlik talimatlar1
{lgili Galigtirma Talimatlarinin icerdigi giivenlik talimatlarina dikkat edilmelidir.
(= Baglant1 kablolarinin sicaklik direnci
Baglanti kablolarina iligkin sicaklik direncinin minimum degerini belirler.
Endress+Hauser 5



Onemli dokiiman bilgileri

Micropilot FMR67 HART

1.2

Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma | Agiklama

BA Dokiiman tipi "Calistirma Talimatlar1"

KA Dokiiman tipi "Ozet Caligtirma Talimatlar!"

TI Dokiiman tipi "Teknik Bilgiler"

SD Dokiiman tipi "Ozel Dokiimantasyon"

XA Dokiiman tipi "Giivenlik Talimatlar1"

PN Nominal basing

MWP Maksimum Caligma Basinci
MWP ayrica isim plakasinda da belirtilmektedir.

ToF Ucus Stiresi

FieldCare Cihaz konfigiirasyonu ve entegre tesis varlik yonetimi ¢éziimleri icin 6lceklenebilir yazilim araci

DeviceCare Endress+Hauser HART, PROFIBUS, FOUNDATION Endistriyel Haberlesme Sistemi ve Ethernet saha
cihazlari i¢in tiniversal konfigiirasyon yazilimi

DTM Cihaz Tipi Yoneticisi

DD HART iletisim protokolil i¢in Cihaz Ag¢iklamasi

€, (DC degeri) Bagul dielektrik sabiti

Caligtirma aract

"Calistirma aract' terimi, asadidaki ¢alistirma yazilimlarinin yerine kullanilir:
= FieldCare / DeviceCare, HART iletisimi ve PC tizerinden ¢alisma igin
= SmartBlue (uygulama), Android veya iOS kullanilan akilli telefon veya tablette ¢aligma igin.

BD Engelleme Mesafesi; BD icinde sinyal analiz edilmedi.
PLC Programlanabilir Mantik Denetleyici
CDI Ortak Veri Araytizi
PFS Pals Frekans Durumu (Anahtarlama cikisi)
6 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Onemli dokiiman bilgileri

13 Kayitl ticari markalar

HART®

HART Communication Foundation, Austin, USA'nin kayitli ticari markasidir

Bluetooth®

Bluetooth® markasi ve logolari Bluetooth SIG, Inc.'nin kayith ticari markalaridir ve Endress
+Hauser tarafindan lisansh olarak kullanilmaktadir. Diger tiim ticari markalar ve logolar kendi
sahiplerinin ticari markalari ve logolaridir.

Apple®

Apple, Apple logosu, iPhone, ve iPod touch, Apple Inc.nin ABD ve diger {ilkelerde kayith
tescilli markalaridir. App Store, Apple Inc.nin hizmet markasidir.

Android®

Android, Google Play ve Google Play logosu, Google Inc.nin ticari markalaridir.
KALREZ®, VITON®

DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, USA'nin kayith ticari markasidir

TEFLON®
E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, USA'nin kayith ticari markasidir

Endress+Hauser 7



Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR67 HART

2 Temel giivenlik talimatlar

2.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

» Tesis sahibi/operatérii tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

» Ulusal yasal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce kilavuzdaki talimatlar ve tamamlayict dokiimantasyonun yani
sira sertifikalarin (uygulamaya bagli olarak) da okunup anlagilmasi gerekir.

» Talimatlara ve temel sartlara uyulmalidir.

2.2 Kullanim amaci

Uygulama ve iiriin

Bu Calistirma Talimatlarinda belirtilen 6l¢iim cihazi agirlikl olarak dékme katilarda siirekli,
baglantisiz seviye 6l¢iimu icin tasarlanmigtir. Yakl. 80 GHz ¢alistirma frekansi, 6,3 mW
maksimum 151mnimli tepe giicli ve 63 pW ortalama gtg cikisi sayesinde kapatilmig metal
tanklarin diginda da sinirsiz kullanima izin verilir (6rnedin yidinlarin tizerinde). Calisma
herhangi bir insan veya hayvan i¢in tehlike arz etmez.

"Teknik bilgi'de belirtilen limit degerlere ve talimatlar ve ilave dokiimantasyonda listelenen
kosullara uyularak, 6l¢iim cihazi sadece asagidaki 6l¢timlerde kullanilabilir:

» Olciilen proses degiskenleri: Seviye, mesafe, sinyal giicil

» Hesaplanabilir proses degiskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle

Calisma sirasinda 6l¢iim cihazinin uygun kogullarda kalmasi icin:
» Olciim cihazini sadece malzemelerin yeterince direncli oldugu ortamlar icin kullanin.
» 'Teknik bilgi'deki limit dederlere dikkat edilmelidir.

Hatali kullanim
Uretici, yanhs veya amag dis1 kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

Smnirdaki durumlarin belirlenmesi:

» Ozel svilar ve temizlikte kullanilan svilar i¢in Endress+Hauser, siviyla temas eden
malzemelerin korozyon direncinin dogrulanmasi konusunda yardimci olmaktan
memnuniyet duyacaktir. Ancak, bu konuda herhangi bir garanti verilmez veya sorumluluk
kabul edilmez.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ve elektroniklerde gii¢ kaybina bagh olarak, elektronik muhafazasinin
sicakligi ve icerdigi donanimlar (6rn. ekran modiilii, ana elektronik modiilii ve I/0 elektronik
modili) 80 °C (176 °F) degerine yiikselebilir. Caligma sirasinda sensoériin sicakligi madde
sicakligina yaklasabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek siv1 sicakliklarinda temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma saglayin.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Temel giivenlik talimatlar:

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz ile calisirken:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.

2.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi.
» Cihaz yalnizca saglam teknik kogulda ve guvenli durumda ¢alistiriimalidir.
» Cihazin parazit olmadan ¢aligtirllmasindan operatér sorumludur.

Cihazin doniistiiriilmesi

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngortlemeyen
tehlikelere neden olabilir.
» Buna ragmen modifikasyon yapmak gerekiyorsa Ureticiye danisin.

Onarim

Siirekli olarak emniyetli ve giivenli bir ¢alisma igin

» Cihazin onarimini sadece agikga izin verildigi durumlarda gergeklestirin.

» Elektrikli cihazlarin onarimiyla ilgili federal/ulusal diizenlemelere gére hareket edin.
» Sadece Ureticide temin edilmis yedek parca ve aksesuarlar kullanin.

Tehlikeli bélge

Cihaz tehlikeli bir alanda kullanildiginda kisiler veya tesis i¢in ortaya ¢ikabilecek tehlikeleri

(patlama korumasi, basing tanki giivenligi vb.) 6nlemek tizere agagidaki énlemleri alin:

» Siparis edilen cihazin tehlikeli alanlarda kullanim i¢in uygun olup olmadigini isim plakasi
uzerinden kontrol edin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik ¢zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

2.5 Uriin giivenligi
Olctim cihazi, gtivenlik agisindan en son teknolojiden yararlanmak iizere iyi mithendislik

uygulamalarina gore tasarlanmig olup, test edilmis ve fabrikadan kullanim giivenligini
sadlayacak sekilde ayrilmistir. Genel giivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar.

Nemli cevre kosullarinda cihazin acilmasiyla koruma derecesi kaybi

» Cihaz nemli cevre kosullarinda agildiysa, isim plakasinda gosterilen koruma derecesi artik
gecerli degildir. Bu ayni zamanda cihazin giivenli ¢calismasina da zarar verir.

2.5.1 CE isareti

Ol¢iim sistemi gegerli EC kilavuzlarimin kanuni gereksinimlerini kargilar. Bunlar gegerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen EC Uygunluk Beyani icerisinde listelenmistir.

Endress+Hauser CE isaretinin verilmesi ile cihazin basarili sekilde test edildigini onaylar.

Endress+Hauser 9



Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR67 HART

2.5.2 EAC uygunlugu

Olctim sistemi gecerli EAC kilavuzlarinin yasal gereksinimlerini kargilar. Bunlar gegerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen EAC Uygunluk Beyani icerisinde listelenmistir.

Endress+Hauser EAC isaretinin verilmesi ile cihazin bagsarili sekilde test edildigini onaylar.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART

Urtin aciklamasi

3 Uriin actklamasi

3.1 Uriin tasarim

3.11 Micropilot FMR67

o,
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=

1 Micropilot FMR67 tasarimi

1  PTFE damlatma anteni
2.1 Proses baglantist (Dis)
2.2 Proses baglantist (Flang)
3 Elektronik muhafazast
4 Hava tahliye baglantist

Endress+Hauser
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Teslimatin kabul edilmesi ve lirtintin tanimlanmasi Micropilot FMR67 HART

]
2.1 @/‘* @/‘*\ Y

1—/ <

A0032782

(Q

1

2 Micropilot FMR67 tasarumi

1  PTFE anten

2.1 Proses baglantis: (Flans)

2.2 Proses baglantist (UNI-Flans)

2.3 Proses baglantist (Hizalama cihazt ile flans)
3 Elektronik muhafazast

4 Hava tahliye baglantist

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

= Teslimat makbuzu ve Uiriin etiketi izerindeki siparis kodlar1 ayni mi?
= Uriinler hasarsiz mi?

= [sim plakasi iizerindeki veriler teslimat makbuzuyla eslesiyor mu?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Glivenlik talimatlar (XA) var mi?

ﬂ Bu kosullardan herhangi biri karsilanmiyorsa litfen Endress+Hauser satis ofisinizle
irtibat kurun.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

4.2 Uriin tanimlamasi

Olciim cihazinin tanimlanmasinda bu secenekler kullanilabilir:

» [sim plakasi spesifikasyonlar

= Teslimat notu iizerinde cihaz 6zelliklerinin dékiimiint iceren uzun siparis kodu

= {sim plakasi iizerindeki seri numarasini W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer) uyqulamasina girin: Ol¢iim cihazina ait tiim bilgiler
gorintilenir.

= fsim plakasi tizerindeki seri numarasini Endress+Hauser Operations Uygulamasina girin
veya isim plakasi tizerindeki 2-D matris kodunu (QR kodu) Endress+Hauser Operations
Uygulamast ile taratin: Ol¢iim cihazina ait tiim bilgiler gériintiilenir.

4.2.1 isim plakasi

e Endress +Hauser (Z1J —
17 —
Order code:
2 Ser. no.: i 4
Ext. ord. cd.: '
31

A0030196
3 Isim plakast érnegi
Siparis kodu
Seri numarast (ser. no.)

1

2

3 Uzun siparis kodu (Ek sip. kod.)
4 2-D matris kodu (QR kodu)

Isim plakasindaki spesifikasyonlarin kirtimlarina ait detaylar icin cihaza ait Calistirma
Talimatlarina bakin .

ﬂ Isim plakasinda uzun siparig kodunun 33 karaktere kadar olan kismi gériintiilenir. Eger
uzun siparis kodu ilave karakter iceriyorsa, bunlar gériintillenmez.

Yine de, uzun siparis kodunun tamami cihaz calisma meniisii izerinden gérintiilenebilir:
Genisletilmis siparis kodu 1 ... 3 parametresi

Endress+Hauser 13
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Saklama, Nakil Micropilot FMR67 HART

5 Saklama, Nakil

5.1 Saklama kosullar1

= zin verilen saklama sicakligi: -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
= QOrijinal ambalaji kullanin.

5.2 Uriiniin él¢iim noktasina tasinmasi

Muhafaza veya sensor hasar gorebilir veya kopabilir.

Yaralanma tehlikesi!

» Olciim cihazi 8l¢iim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla
taginmalidir.

» Proses baglantisinda her zaman kaldirma ekipmani (sapanlar, gézler vb.) saglanmali ve
cihaz hi¢bir zaman elektronik muhafaza veya sensérden tasinmamalidir. Cihazin
devrilmemesi veya istemsizce kaymamasi icin cihaza yonelik agirlik merkezine dikkat
edilmelidir.

» 18kg (39,6 lbs) tzeri cihazlar icin giivenlik talimatlarindaki nakil kogullarina uyulmalidir
(IEC61010).

A0032300
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Micropilot FMR67 HART Kurulum

6 Kurulum

6.1 Kurulum kosullar1

6.1.1 Yo6nlendirme - Kat1 maddeler

A0016883

= Tavsiye edilen mesafe A duvar - noziiliin dis kenari: ~ kapsayici ¢capinin 1/6's1. Yine de, cihaz
hicbir kosulda kapsayict duvarina 20 cm (7,87 in) mesafeden daha yakina monte
edilmemelidir.
Eger kapsayici duvari diiz degilse, (oluklu demir, kaynak yerleri, baglantilar vb.) duvarla
mumkun olan en uzak mesafenin korunmasi tavsiye edilir. Gerekirse, kapsayic1 duvarindan
gelen parazit yansimalarindan kacinmak i¢in bir hizalama tnitesi kullanilmalidir - 21.

= Parazit sinyal kaybina neden olabilecedi i¢cin merkez (2) uygun degildir.

= Dolqgu perdesinin (3) tizeri uygun dedgildir.

» Transmiterin dogrudan glnes 1s1gindan veya yagmurdan korunmasi icin ortam koruma
kapaginin (1) kullanilmast tavsiye edilir.

= Yilksek toz emisyonlarina sahip uygulamalarda, entegre hava tahliye baglantisi antenin
tikanmasini 6nleyebilir .

Endress+Hauser 15



Kurulum Micropilot FMR67 HART

Dahili kapsayic baglantilar:

A0031814

Dahili baglantilarin (simur sivigleri, sicaklik sensérleri, destekler vb.) sinyal 1ginina
konumlandirilmasindan kag¢inilmaldir. Isin agis1 hesaba katilmahdir .

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Kurulum

Parazit sinyallerinden kaginma

A0031817

Radar sinyallerinin sagilmasi i¢in bir agtya takilan metal deflektdr plakalar parazit
sinyallerinin 6nlenmesine yardimeci olur.

Endress+Hauser 17



Kurulum Micropilot FMR67 HART

6.1.2 Optimizasyon se¢enekleri

= Anten boyutu
Anten boyutu ne kadar biiytik olursa 1sin agisinin a o kadar kiictik olmasi, parazit
sinyallerinin daha disiik olmasiyla sonuglanir > B 18.

= Haritalama
Ol¢iim, parazit sinyallerinin elektronik olarak bastirlmasiyla optimize edilebilir.

= FMR67 icin ayarlanabilir flang yalitimi
DN80'den DN150Ye (3" - 6") boyutlandirilmig ayarlanabilir flang yalitimlari, damlatma
antenine sahip FMR67 i¢in mevcuttur Y Bunlar cihaz tiriin yiizeyine hizalamak igin
kullanilabilir. Maksimum hizalama agist: 8 °.
Nasul siparis edilir:
- Cihaz ile siparig etme 2)
- Aksesuar olarak siparis etme

= FMR67 i¢in hizalama tlnitesi
4"/ DN100 flanglar opsiyonel olarak bir hizalama tinitesiyle mevcuttur > Bunlar, parazit
yansimalarini énlemek i¢in sensériin kapsayicidaki kosullara uymasina yonelik optimum
sekilde hizalanmasini saglar. Maksimum a¢1 15 °.
Sensér hizalamanin 6ncelikli amaci su sekildedir:
- Parazit yansimalarini 6nlemek
- Konik ¢ikislardaki miimkiin olan maksimum 6l¢im araliini arttirmak

6.1.3 Isin agisi

4 Isin agist a, mesafe D ve wsin genisligi capt W arasindaki iliski

W=2-D-tan%

A0031824

1) Uriin yapisinda Ozellik 070, "Anten’, secenek GA
2) Uriin yapisinda Ozellik 100 "Proses baglantist', secenekler PL, PM, PN, PO, PQ, PR
3) Bkz. tirtin yapisinda 6zellik 100, "Proses baglantist'.
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Kurulum

Isin agisy, radar dalgalarinin enerji yogunluguna iliskin maksimum enerji yogunluguna yénelik
dederin yarisina ulastidi a agis1 olarak tanimlanir (3dB genislik). Mikrodalgalar da sinyal

1sininin digina yayilir ve kurulumlara karigarak yansitilabilir.

FMR67

IS

A0032083

N

A0032084

Anten ! Damlatma, PTFE 50 mm / 2" PTEFE yiizeye sifir monte edilen 80
mm / 3"

Isin agis1 a 6° 4°

Mesafe (D) Isin genisligi capt W

5m (16 ft) 0,52 m (1,70 ft) 0,35m (1,15 ft)

10 m (33 ft) 1,05 m (3,44 ft) 0,70 m (2,30 ft)

15 m (49 ft) 1,57 m (5,15 ft) 1,05 m (3,44 ft)

20 m (66 ft) 2,10 m (6,89 ft) 1,40 m (4,59 ft)

25m (82 ft) 2,62 m (8,60 ft) 1,75 m (5,74 ft)

30 m (98 ft) 3,14 m (10,30 ft) 2,10 m (6,89 ft)

35m (115 ft)

3,67 m (12,04 ft)

2,44 m (8,00 ft)

40m (131 ft)

4,19 m (13,75 ft)

2,79 m (9,15 ft)

45m (148 ft)

4,72 m (15,49 ft)

3,14 m (10,30 ft)

50 m (164 ft)

5,24 m (17,19 ft)

3,49 m (11,45 ft)

60 m (197 ft)

4,19 m (13,75 ft)

70 m (230 ft)

4,89 m (16,04 ft)

80 m (262 ft)

5,59 m (18,34 ft)

90 m (295 ft)

6,29 m (20,64 ft)

100 m (328 ft)

6,98 m (22,90 ft)

110 m (361 ft)

7,68 m (25,20 ft)

120 m (394 ft)

8,38 m (27,49 ft)

125 m (410 ft)

8,73 m (25,64 ft)

1)

Uriin yapisinda Ozellik 070

Endress+Hauser
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6.1.4 Plastik kapak veya dielektrik pencereler iizerinden harici 6l¢iim

= Maddenin dielektrik sabiti: g, > 10

= Antenin ucundan tanka olan mesafe yakl. 100 mm (4 in) olmalidir.

= Mimkinse, anten ile tank arasinda yogusma veya birikme olusumuna neden olabilecek
kurulum pozisyonlarindan kag¢inilmalidir.

= Acik hava kurulumlari séz konusu oldugunda, anten ile tank arasindaki alanin hava
kosullarina kars1 korundugundan emin olunmalidir.

= Anten ile tank arasina sinyali yansitabilecek herhangi bir baglanti veya ek takilmamalidir.

Tank catist veya pencere igin uygun kalinlik

Malzeme PE PTFE PP Perspex
€ 2,3 2,1 2,3 3,1
(Maddenin dielektrik
sabiti)
Optimum kalinlik 1,25 mm 1,3 mm (0,051) g 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) ! (0,049 in) (0,042 in) !
1) veya bu dederin ¢oklusu olan bir tamsayi; burada, artan pencere kalinligiyla mikrodalga transparanlginin

azaldigina dikkat edilmelidir.

6.2 Kurulum: Damlatma anteni, PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMR67 - Anten eksenini hizalama
Anten Uriin yiizeyine dikey olarak hizalanmalidir.

Gerekirse, anten ayarlanabilir bir flang yalitimi (aksesuar olarak mevcut) araciligiyla
hizalanabilir.

Dikkat:

Antenin maksimum erisimi, eder iirtine dikey sekilde monte edilmediyse, azaltilabilir.

6.2.2 Antenin radyal hizalanmasi
Yonlu 6zelige bagh olarak, antenin radyal hizalanmasi gerekli degildir.

6.2.3 Noziillere iligkin bilgiler
Maksimum nozil uzunlugu H,,qs nozil capina D baghdir:
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H,.

%%

ol =

A0032209

Noziil cap1 (@D) Maksimum noziil uzunlugu (Hpas)
50...80mm (2 ... 3,2 in) 750 mm (30 in)

80 ...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)

>150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)
1) Daha uzun noziiller séz konusu oldugunda, azaltilmis bir 6l¢tim performansi 6ngérilmelidir.

Anten nozilden ¢ikmiyorsa asagidakilere dikkat edilmelidir:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlari piiriizsiiz olmalidir. Noziliin kenari mimkinse
yuvarlanmigs olmalidir.

s Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gésterilenden daha yiiksek nozillerle uygulamalar icin liitfen Endress+Hauser
ile irtibat kurun.

6.2.4 Disli baglantilara iligkin bilgiler

= Vidalarken sadece altigen civata ile gevirin.
= Alet: Acik uclu anahtar 55 mm
= [zin verilen maksimum tork: 50 Nm (36 Ibf ft)

6.3 Kurulum: FMR67 - Yiizeye sifir monte edilen anten

6.3.1 Anten eksenini hizalama

Entegre hizalama tnitesine sahip UNI flanglar, yiizeye sifir monte edilen antene sahip FMR67
cihazlar i¢cin mevcuttur. Hizalama tnitesi kullanilarak anten ekseni icin her yone 15%ye kadar
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edim acis1 ayarlanabilir. Hizalama tnitesi radar 1gininin ddkme katiya optimum sekilde
hizalanmasi i¢in kullanilir.

Proses baglantisi UNI flang Malzeme Basing orani Sunun i¢in uygun
Hizalama iinitesi !
XCA UNI 4"/ DN100 / 100A Altiminyum | maks. 14,5lbs / PN1/ 1K = 4"150lbs
= DN100PN16
= 10K 100A
XDA UNI 6"/ DN150 /7 150A Altiminyum | maks. 14,5lbs / PN1/ 1K = 6"150lbs
= DN150PN16
= 10K 150A
XEA UNI 8"/ DN200 / 200A Altiminyum | maks. 14,5lbs /PN1/1K | = 8'150lbs
= DN200 PN16
= 10K 200A
XFA UNI 10"/ DN250 / 250A Altiminyum | maks. 14,5lbs / PN1/ 1K = 10"150lbs
= DN250PN16
= 10K 250A

1) Uriin yapisinda Ozellik 100

A0032097

5 Hizalama iinitesi ile Micropilot FMR67
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Anten eksenini hizalama
1. Vidalar gevsetilmelidir
2. Anten ekseni (her yone maks. +15° miimkiin) hizalanmaldir
3. Vidalar 10 Nm (7,4 lbf ft) ile sikilmalidir

6.3.2 Antenin radyal hizalanmasi
Yonli 6zelige bagli olarak, antenin radyal hizalanmasi gerekli degildir.

6.3.3 Noziillere iligkin bilgiler

e

max

A0032206

Noziile iligkin dahili cap D Maksimum noziil yiitksekligi H,,qs
min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in) 1450 mm (57 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1800 mm (71 in)

>150 mm (6 in) 2700 mm (106 in)

Anten noztlden gikmiyorsa asadidakilere dikkat edilmelidir:

= Nozil ucu diiz olmalidir ve kenarlari piiriizsiz olmalidir. Noztliin kenari mimkunse
yuvarlanmis olmalidir.

= Haritalama islemi gerceklestirilmelidir.

= Tabloda gosterilenden daha yiiksek noziillerle uygulamalar i¢in litfen Endress+Hauser
ile irtibat kurun.

6.4 FMR67 - Hava tahliye baglantisi

6.4.1 Damlatma antenleri icin hava tahliye adaptorii
Hava tahliye baglantis: ? Anlam1
A Higbiri
3 Hava tahliye adaptori G 1/4"
4 Hava tahliye adaptérii NPT 1/4"

1) Uriin yapisinda Ozellik 110
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Micropilot FMR67 HART

A0032098

1 Hava tahliye baglantist NPT 1/4"veya G 1/4"

6.4.2 Yiizeye sifir monte edilen antenler icin entegre hava tahliye baglantisi

1)

Hava tahliye baglantist Anlam1
1 Hava tahliye baglantis1 G 1/4"
2 Hava tahliye baglantis1 NPT 1/4"

1) Uriin yapisinda Ozellik 110
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A0032099

1 Hava tahliye baglantist NPT 1/4"veya G 1/4"

6.4.3 Kullanim
Yiiksek toz emisyonlarina sahip uygulamalarda, entegre hava tahliye baglantisi antenin
tikanmasini 6nleyebilir. Pals calistirmasi tavsiye edilir.

Hava tahliyesi basing araligi
= Pals calistirmasi:
Maks. 6 bar (87 psi)
= Siirekli calisma:
200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

ﬂ Her zaman kuru hava tahliyesi kullanilmaldir.

ﬂ Genel olarak tahliye islemi, asir1 tahliye mekanik hasara (aginma) neden olabileceginden
dolayi, sadece gerektiginde gerceklestirilmelidir.
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6.5 Is1 yalitimli konteyner

A0032207

Proses sicakliklari yliksekse, elektronik parcalarin termal radyasyon veya konveksiyonla
1sinmasini 6nlemek icin cihazi normal konteyner yalitim sistemine (2) dahil edin. Yalitim,
cihazin boyun bélgesini agmamalidir (1).

6.6 Transmiter muhafazasinin dondiriilmesi

Baglanti bolimiine veya gériintii modiiliine daha kolay ulasim saglamak tizere transmiter
muhafazasi déndurtlebilir:

A0032242

Emniyet vidasin acik agizl bir anahtarla sokun.
Muhafazayl istenen yéne dondiriin.

Emniyet vidasini sikin (plastik muhafaza i¢in 1,5 Nm; aliminyum veya paslanmaz celik
muhafaza icin 2,5 Nm).
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6.7 Ekranin dondiiriilmesi

6.7.1 Kapagin agilmasi

A0021430

1. Elektronik bélimi kapaginin emniyet kelepgelerine ait viday: bir Alyan anahtari (3 mm)
kullanarak gevsetin ve kelepgeyi 90 ° saat yontntn tersine déndirtn.

2. Kapagin vidalarin sokiin ve kapak contasini kontrol edin, gerekirse degistirin.

6.7.2 Goriintii modiiliiniin déndiiriilmesi

A0036401

1. Gorintd modilint kigik bir déndiirme hareketiyle ¢ikarin.
2. Goruntd modiliini istenilen konuma déndiirtn: Her yone maks. 8 45 °x .

Sarili kabloyu muhafaza ile ana elektronik modiilt arasindaki bogluktan ilerletin ve
gorinti modulini elektronik béliimi yoniinde kavrama oluncaya kadar igeri dogru itin.
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6.7.3 Elektronik béliimiiniin kapaginin kapatilmasi

A0021451

1. Elektronik béliminiin kapagini tekrar sikica vidalayin.

2. Emniyet kelepcesini 90 ° saat yoniinde dondiiriin ve kelepgeyi 2,5 Nm ile Alyan anahtari
(3 mm) kullanarak sikin.

6.8 Kurulum sonrasi kontroli

m] Cihazda hasar var mi1 (gozle kontrol)?

Cihaz, 6l¢iim noktasi spesifikasyonlarina uyuyor mu?

Ornegin:

) = Proses sicakligl

= Proses basina ("Teknik Bilgiler" dokiimanindaki "Malzeme yiik egrileri" bolimine bakin)
= Ortam sicaklik araligi

= Qlgiim araligy

(")lgflm noktasl tanimlamasi ve etiketler dogru mu (gézle kontrol)?

Cihaz, yadis ve dogrudan giines 1s1§indan yeterince korunmus mu?

Sabitleme vidasi ve kelepcesi saglam bir sekilde sikistirildl mi?
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Micropilot FMR67 HART

7 Elektrik baglantisi

7.1 Baglant1 kosullar1

7.1.1 Terminal belirleme

Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART

2
2

AD036498

1
6 Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART
A Entegre asiri voltaj korumast olmadan
B Entegre asri voltaj korumaswyla
1 Baglanti 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumast olmadan terminal 1 ve 2
2 Baglanti 4-20 mA HART pasif: Entegre asirt voltaj korumasiyla terminal 1 ve 2
3 Kablo ekrani icin terminal

Endress+Hauser
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Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART

A0036499

7 Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART

1 Giig beslemesi ile aktif bariyer (6r. RN22 1N); terminal voltajina dikkat edilmelidir
2 HART iletisim direnci (> 250 Q); maksimum ytike dikkat edilmelidir

3 Commubox FXA195 veya FieldXpert SFX350/SFX370 icin baglant: (VIATOR Bluetooth modemi
lizerinden)

Analog goriintii cihazi; maksimum yiike dikkat edilmelidir

Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir

6  Olgiim cihazi

o
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Elektrik baglantist

Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART, sivi¢ cikis1

3
4
./
1 5
A0036500
8 Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART, sivi¢ ¢ikist

Vo W

Entegre asirt voltaj korumast olmadan

Entegre asiri voltaj korumaswyla

Baglantt 4-20 mA HART pasif: Entegre asiri voltaj korumas: olmadan terminal 1 ve 2
Baglant sivig ¢ikist (Open Collector): Entegre asirt voltaj korumast olmadan terminal 3 ve 4
Baglanti sivi¢ ¢cikist (Open Collector): Entegre agirt voltaj korumasyla terminal 3 ve 4
Baglantt 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumasiyla terminal 1 ve 2

Kablo ekranu igin terminal

Endress+Hauser
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Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART, sivi¢ ¢ikis1

+ +
_ O
o9
+i3 Y
_\ = 4
7
A0036501
9  Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART, sivi¢ ¢ikist
1 Giig beslemesi ile aktif bariyer (6r. RN22 1N); terminal voltajina dikkat edilmelidir
2 HART iletisim direnci (> 250 Q); maksimum ytike dikkat edilmelidir
3 Commubox FXA195 veya FieldXpert SFX350/SFX370 icin baglant: (VIATOR Bluetooth modemi
lizerinden)

4  Analog gériintii cihazi; maksimum yiike dikkat edilmelidir
5 Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir
6  Olgiim cihazi
7 Sivi¢ ¢ikist (Open Collector)
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Elektrik baglantist

Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART, 4-20 mA

1

r/

w

5

® 1
A
B
1
2
3
4
5

A0036500

0 Terminal atama 2 telli: 4-20 mA HART, 4-20 mA

Entegre asirt voltaj korumast olmadan

Entegre asiri voltaj korumaswyla

Baglantt akim ¢ikigt 1, 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumast olmadan terminal 1 ve 2
Baglantt akim ¢ikist 2, 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumast olmadan terminal 3 ve 4
Baglantt akim ¢ikist 2, 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumasiyla terminal 3 ve 4
Baglantt akim ¢ikigt 1, 4-20 mA HART pasif: Entegre agirt voltaj korumasiyla terminal 1 ve 2

Kablo ekranu igin terminal

Endress+Hauser
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Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART, 4-20 mA

+ )5 1
- \l = )
To__9
+ A +
\ 3 Y
7
8

A0036502

11  Blok sema 2 telli: 4-20 mA HART, 4-20 mA

1 Giig beslemesi ile aktif bariyer (6r. RN221N); terminal voltajina dikkat edilmelidir

2 HART iletisim direnci (> 250 Q); maksimum yiike dikkat edilmelidir

3 Commubox FXA195 veya FieldXpert SFX350/SFX370 i¢in baglant: (VIATOR Bluetooth modemi
tizerinden)

Analog gérintii cihazi; maksimum yiike dikkat edilmelidir

Kablo ekrani; kablo ézelligine dikkat edilmelidir

Olgiim cihazi

Analog gérintii cihazi; maksimum yiike dikkat edilmelidir

Gii¢ beslemesi ile aktif bariyer (6r. RN221N2), akim ¢ikist 2; terminal voltajina dikkat edilmelidir

O N O
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Elektrik baglantist

7.1.2 Cihaz soketleri

ﬂ Enddstriyel haberlesme sistemi soketine sahip versiyonlar i¢in (M12 veya 7/8"), sinyal

hatti muhafaza agilmadan baglanabilir.

M12 soket u¢ atamast

Ug Anlami

1 Sinyal +

2 bagl degil

3 Sinyal -

4 Topraklama

A0011175
7/8" soket ug¢ atamast
Ug Anlam1
1 Sinyal -
2 Sinyal +
3 Bagh degil
4 Ekran
A0011176

Endress+Hauser
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7.1.3 Besleme voltaji

2 telli, 4-20mA HART, pasif

"Giig "Onay"? | Cihazdaki Maksimum yiik R,
beslemesi, terminal besleme voltajina bagh olarak
cikis" & voltaji U Uj gii¢ beslemesi iinitesinde
A: = Tehlikeli | 14..35V? | R[Q)
2 telli; olmayan
4-20mA = ExnA
HART = Exic 500
= CSAGP

Exia/IS 14 .30V

= Exd(ia) /| 14..35V%
XP

= Exic(ia)

= Ex 0 ‘ I ‘
nAfia) 0 | 20 30 35 UglV]

= Exta/ 14 25

DIP A0031745

Exia+Ex |14..30V?
d(ia) /IS +
XP

Uriin yapisinda Ozellik 020

Uriin yapisinda Ozellik 010

Bluetooth modemi kullaniliyorsa, minimum besleme voltaji artar 2 V.

TT, < ortam sicakliklarinda-20 °C, bir terminal voltaji U > 16 V cihazi minimum ariza akimiyla baglatmak igin
gereklidir (3,6 mA).

W N

36 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 HART Elektrik baglantist
"Gili¢ "Onay"? Cihazdaki | Maksimum yik R,
beslemesi, terminal besleme voltajina bagh olarak
ckis" Y voltaji U Uy gii¢ beslemesi iinitesinde
B: = Tehlikeli |16..35V> | R[]
2 telli; 4-20 olmayan
mA HART, |= ExnA
sivig ¢ikist = ExnA(ia) 500
= Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) /
XP
= Exta/
DIP
= CSAGP 0
\ \ =
= Exia/IS |16..30V? 10 20 30 35 Yol
s Exia+Ex 16 27
d(ia) /1S A0031746
+XP
1) Uriin yapisinda Ozellik 020
2) Uriin yapisinda Ozellik 010
3) Bluetooth modemi kullaniliyorsa, minimum besleme voltaji artar 2 V.
"Giig "Onay"? | Cihazdaki | Maksimum yiik R,
beslemesi, terminal besleme voltajina bagh olarak
ckis" b voltaji U Uj gii¢ beslemesi iinitesinde
C Tami | 16..30V> | R[Q)]
2 telli; 4-20
mA HART,
4-20 mA 500
0 ‘
I l
10 | 20 30 35 Yol
16 27
A0031746
1) Uriin yapisinda Ozellik 020
2) Uriin yapisinda Ozellik 010
3) Bluetooth modemi kullaniliyorsa, minimum besleme voltaji artar 2 V.
Entegre ters kutup koruma Evet
f=0...100 Hz ile izin verilen artik dalgalanma Usg< 1V
f=100 ... 10000 Hz ile izin verilen artik dalgalanma Ugs < 10 mV
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7.1.4 Asir1 voltaj korumasi

Olgtim cihazi DIN EN 60079-14 standardi uyarinca,

test prosediirleri 60060-1 (10 kA, pals 8/20 ps) i¢in, asir1 voltaj korumasi gerektiren yanici
swilarin seviye dl¢limi icin kullaniliyorsa, bir asir1 voltaj koruma modilt kurulmaldir.
Entegre asir1 voltaj koruma modiilii

Entegre asir1 voltaj koruma modilii 2 telli HART cihazlari i¢in mevcuttur.

Uriin yapist: Ozellik 610 "Takili aksesuar’, secenek NA "Asir1 voltaj korumast'.

Teknik veriler
Kanal bagina direng 2% 0,5 Qmaks.
DC voltaj esigi 400...700V
Impuls voltaj esigi <800V
1 MHz tarafinda kapasitans <1,55pF
Nominal tutma impuls voltaji (8/20 ps) 10 kA

Harici asir1 voltaj koruma modiilii
Endress+Hauserden HAW562 veya HAWS569 harici asir1 voltaj korumasi olarak uygundur.

7.1.5 Ol¢iim cihazinin baglanmasi

A UYARI

Patlama tehlikesi!

Gegerli ulusal standartlara dikkat edilmelidir.

Gtivenlik Talimatlarindaki (XA) 6zelliklere uyulmalidir.

Sadece belirtilen kablo rakorlar: kullaniimalidir.

Gii¢ beslemesinin isim plakasindaki belirtilen bilgiyle ayni oldugundan emin olun.

Cihazi baglamadan 6nce gii¢ beslemesini kapatin.

Gii¢ beslemesini uygulamadan &nce potansiyel esleme hattini dig topraklama terminaline
baglayin.

vVvyVvYVvYyYyvyy

Gereken araclar/aksesuarlar:

= Kapak kilidi olan cihazlar i¢in: Alyan anahtari AF3

= Kablo soyucu

= Damarl kablolar kullanirken: Baglanacak her tel i¢in bir baglik.
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Baglanti b6liimii kapaginin ac¢ilmasi

A0021490

1. Baglant1 bélimi kapaginin emniyet kelepcelerine ait viday1 bir Alyan anahtari (3 mm)
kullanarak gevsetin ve kelepgeyi 90 ° saat yontinde déndirin.

2. Ardindan baglant1 béliimii kapaginin vidalarini sékiin ve kapak contasini kontrol edin,
gerekirse dedistirin.
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Baglanmasi

3.
10 (0.4)

2.
3.
B% E 10 (0.4)

AD036418

12 Boyutlar: mm (ing)

1. Kabloyu kablo girisinden iceri itin. Saglam bir izolasyon i¢in kablo girigindeki
sizdirmazlik halkasini ¢ikarmayin.

2. Kablo kilifini sokiin.

Kablo uglarinit 10 mm (0,4 in)uzunlugunda soyun. Damarli kablo kullaniyorsaniz
basliklar: da yerlestirin.

4. Kablo rakorlarini kuvvetle sikistirin.

Kabloyu terminal atamalarina uygun olarak baglayin.
Le

A0034682

6. Kilifli kablolar kullaniliyorsa: Kablo kilifini topraklama terminaline baglayin.
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Micropilot FMR67 HART Elektrik baglantisy

Takilabilir yay kuvveti terminalleri

Entegre asir1 voltaj korumasi olmayan cihazlar séz konusuysa, elektrik baglantisi takilabilir
yay kuvveti terminalleri izerinden yapilir. Bagliklara sahip rijit iletkenler veya esnek
iletkenler, kolu kullanmadan dogrudan terminale takilabilir ve otomatik bir temas
olusturulabilir.

A0013661

13 Boyutlar: mm (ing)

Kablolari terminalden s6kmek i¢in:
1. <3 mm bir diiz tornavida kullanarak, iki terminal deli§i arasindaki yuvaya bastirin

2. ayni anda kabloyu terminalden digari cekin.

Baglant: b6liimii kapaginin kapatilmasi

A0021491

1. Baglanti bliminiin kapagini tekrar sikica vidalayin.
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SmartBlue (uygulama) tizerinden devreye alma Micropilot FMR67 HART

2. Emniyet kelepcesini 90 ° saat yoniiniin tersine déndiirtin ve 2,5 Nm (1,84 1bf ft)
kelepceyi Alyan anahtari (3 mm) kullanarak tekrar sikin.

7.1.6 Baglanti sonrasi kontrol

Cihazda veya kabloda hasar var mi1 (gérsel inceleme)?

Kablolar gereksinimlere uygun mu?

Kablolarda yeterli gerginlik alma mevcut mu?

Biitiin kablo rakorlari takily, iyice sikilmis ve sizdirmaz ¢zellikli mi?

Besleme voltaji isim plakasindaki teknik 6zelliklere uygun mu?

Terminal atamas! dogru mu?

Gerekiyorsa: Koruyucu topraklama baglantisi yapimig mi?

Besleme voltaji var m1? Cihaz ¢alismaya hazir mi? Ekran modiilii tizerinde degerler goriintiyor mu?

Tiim muhafaza kapaklar: takilmig ve giivenli sekilde sikigtirilmig mi?

0Olo|lojpo|pbjo|o|o|B

Sabitleme kelepgesi dogru sekilde sikistiriimig mi?

8 SmartBlue (uygulama) lizerinden devreye alma

8.1 Gereksinimleri

Cihaz gereksinimleri
SmartBlue izerinden devreye alma sadece cihaz Bluetooth modiiliine sahipse miimkiindiir.

SmartBlue sistem gereksinimleri
SmartBlue Android cihazlar igin Google Play Store'den ve iOS cihazlar igin iTunes Store'den
indirilebilir.
= i0S cihazlar:
iPhone 4S veya i0S9.0'dan daha yiiksek; iPad2 veya i0S9.0'dan daha ytiksek; iPod Touch 5.
nesil veya i059.0'dan daha ytiksek
= Android cihazlar:
Android 4.4 KitKat ve Bluetooth® 4.0
ilk sifre
Bluetooth modiliiniin kimligi, cihazla ilk baglantiy1 kurmak icin ilk sifre goérevi gorir. Surada
bulabilirsiniz:
= Cihazla birlikte tedarik edilen bilgi féyliniin tizerinde. Bu seri numarasina 6zel foyt surada
da bulabilirsiniz: W@M.
= Bluetooth modiilii isim plakasinin tizerinde.
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Micropilot FMR67 HART SmartBlue (uygulama) tzerinden devreye alma
1\

A0036790

14 Bluetooth modiiliine sahip cihaz

1 Cihazin elektronik muhafazas:
2 Bluetooth modiiliiniin isim plakast; bu isim plakasinin tizerindeki kimlik, ilk sifre gérevi goriir.

ﬂ Oturum a¢ma bilgilerinin tamami (kullanici tarafindan dedistirilen sifre dahil) cihazda
dedil, Bluetooth modiiliinde depolanir. Bu durum, modil bir cihazdan ¢ikarilip bagka bir
cihaza takilirken g6z éniinde bulundurulmalidir.

8.2 Devreye alma
SmartBlue indirme ve kurulum

1. Uygulamay indirmek i¢in, QR kodu tarayin veya arama alanina "SmartBlue'yi girin

Lo
ANDROID APP ON
P> Google Play
Z Download on the

L ¢ App Store

A0033202
15  Indirme linki

2. SmartBluenin baslatilmasi
L

A0029747

16  SmartBlue piktogrami
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SmartBlue (uygulama) iizerinden devreye alma Micropilot FMR67 HART

3. Gorlnttlenen livelistten cihaz secin (sadece mevcut cihazlar)
Ly

EXSR A RUE

Livelist

A0029502

17 Livelist

ﬂ Bir sensor ile bir akilli telefon veya tablet arasinda sadece bir noktadan noktaya baglant
kurulabilir.

4. Oturum agin
L

\

CRJ 3O % mi03s
Login

Login to Device

elp text which helps you o rese

A0029503

18  Oturum ag
5. Kullanicl adini gir -> admin
6. Ilksifreyi gir -> Bluetooth modiiliiniin kimligi

7. Ik kez oturum actiktan sonra sifreyi degistirin
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Micropilot FMR67 HART SmartBlue (uygulama) tzerinden devreye alma

8. Yandan silme yoluyla, ek bilgiler (6rn. ana menii) goriintiiye taginabilir
Lo

(e ) ( m— )
sl 30 oo Y 30wy
Device info

Device TAG

Device type.

Serial number Deviee:

Fimware version A tome
4

fer code

Device tag

& Status signal
ok

Output current

400mA

A0029504

19  Ana menii

ﬂ Zarf egrileri goriintiilenebilir ve kaydedilebilir
Zarf egrisine ek olarak asagidaki degerler goriintiilenir:
s D = Mesafe
s [ = Seviye
s A = Mutlak genlik
= Ekran goriintiisti s6z konusu oldugunda, gértintillenen béliim (yakinlastirma
fonksiyonu) kaydedilir
= Video sekanslarinda, yakinlastirma fonksiyonu olmadan tim alan kaydedilir

Zarf egrileri (video sekanslari), ilgili akill telefon veya tablet fonksiyonlari kullanilarak
goénderilebilir.
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SmartBlue (uygulama) iizerinden devreye alma Micropilot FMR67 HART

2
1 / 3
¢ &7 [A
4
[dB] D 1982,6 mm L1217,4mm A-51dB /
0 ' [
-20
40
) / ROV,
; L
-100 BD (0,0 mm)
F (200,0 mm) E
,,,,,,,,,, Pkt R S e ¢
~120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 3000,00 4000,00
W erveiope curve [l weishingcurve [ Ve [ ] Or [mm] )\
5
A0029486
20  Zarf egrisi ekramt (6rnegin) SmartBlue; Android gérinti
1  Video kaydet
2 Ekran gériintiisti olustur
3 Haritalama meniisiine navigasyon
4 Video kaydini baslat / durdur
5 Eksende hareket stiresi
2
3
i [&L] [ Close
D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4
v /
]
. <
) ) 0.00 2000.00 i 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00 )
W cnveiope curve [l Weighting curve [l Map [ firstec [ ] Reference curve {mm] i
5
A0029487
® 21 Zarfegrisi ekrant (6rnegin) SmartBlue; IoS goriintii
1 Video kaydet
2 Ekran goriintiisii olustur
3 Haritalama mendiisiine navigasyon
4 Video kaydini baslat / durdur
5 Eksende hareket stiresi
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Micropilot FMR67 HART

Sihirbaz iizerinden devreye alma

9

1.

2.

2 B B B

Sihirbaz ilizerinden devreye alma

Ilk kurulumda kullanicty1 yénlendiren bir sihirbaz FieldCare ve DeviceCare'de mevcuttur 4,

Cihaz1 FieldCare veya DeviceCare'ye baglayin (ayrintilar icin Caligtirma Talimatlarinin

"Calistirma secenekleri" bélimiine bakin).

Cihazi FieldCare veya DeviceCare'de agin.

Y- (ihazin g6sterge paneli (ana sayfa) belirir:

Wizard

[ Commissioning | l SIL/WHG confirmation

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Level linearized

s @ @
i = =}
=2 =) =]
=} =] =}
= = =

20,000

‘IIII’HI\'\IH‘IIII‘I\

93,354

o
=]
a
S

Distance Absolute echo amplitude

2,845 . -28,783 &

Relative echo amplitude

99,614

1

'Devreye Alma"butonu sihirbazi ¢agurir.

A0027720

Sihirbazi ¢cagirmak icin "Devreye Alma" lizerine tiklayin.

Her bir parametre i¢in uygun dederi girin veya secin. Bu dederler hemen cihaza yazilir.

Sonraki sayfaya ge¢mek icin "Sonraki'izerine tiklayin.

Son sayfay1 tamamladiktan sonra, sihirbazi kapatmak icin "Sekans sonu" tizerine tiklayin.

4)

Tim gerekli parametreler ayarlanmadan 6nce sihirbaz iptal edilirse, cihaz tanimsiz bir
durumda olabilir. Bu durumda, varsayilan ayarlara sifirlama tavsiye edilir.

DeviceCare gu adresten indirilebilir www.software-products.endress.com. indirmek i¢in Endress+Hauser yazihm
portalinda kayitli olmak gerekir.
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Devreye alma (¢alisma mentsti tizerinden)

Micropilot FMR67 HART

10

Devreye alma (¢alisma meniisii iizerinden)

10.1  Ekran ve ¢alistirma modiilii

10.1.1  Ekran goriiniimii

19.184 mA

4.000
mA

2
™, 23— B
1.1\/ 2.6 }@v’
( 1.3
12— @y n 3

3.2— Deutsch
Espaiiol

3 . 1 \lLanguage
[English ]

2.1
2.2
2.4
~2.5

| Frangais
5 4
User!
0 1
ABC DEFG HIJK 5
LMNO ] (_PQRS J[_TUVW | S

= [~

O]

XYZ XC+~ Aal@ -
C X

x| 4 |oof el

22 Yerinde ¢alistirma igin ekran ve ¢alisma modiiliiniin gériiniimii

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

48

Olciilen deger ekrant (1 deer maks. boyut)

Etiket ve hata sembolii igeren baslik (aktif hata varsa)
Olciilen deger sembolleri

Ol¢iim degeri

Birim

Olciilen deger ekrant (1 cubuk grafigi + 1 deder)

Olgiilen deger 1 icin ¢ubuk grafigi

Olgiilen deger 1 (iinite dahil)

Olciilen deger 1 icin 6lciilen deger sembolleri

Olgiim degeri 2

Olgiilen deger 2 icin birim

Olciilen deger 2 icin 6lciilen deger sembolleri

Bir parametrenin gdsterimi (burada: segim listeli parametre)
Parametre adi ve hata sembolii iceren baglik (aktif hata varsa)
Secim listesi; ¥ mevcut parametre degerini isaretler.
Numaralar i¢in girig matrisi

Alfantimerik ve 6zel karakterler icin giris matrisi

A0012635
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Micropilot FMR67 HART

Devreye alma (galisma mentst tizerinden)

10.1.2  Calistirma elemanlar:
Anahtar Anlami
Eksi tusu

=)

A0018330

Menti, alt menil igin

Secim listesindeyken se¢me ¢ubugunu yukar! hareket ettirir.
Metin veya say: diizenleyicisi i¢cin

Giris sablonunda, se¢gme ¢ubugunu sola hareket ettirir (geri).

A0018329

Art1 tugu

Mend, alt menii icin

Secim listesindeyken se¢me ¢ubugunu asadi hareket ettirir.
Metin veya sayt diizenleyicisi igin

Girig sablonunda, se¢im cubugunu sada hareket ettirir (ileri).

A0018328

Enter tusu

Olgiilen deger gésterimi igin
= Tusa kisaca basildigi zaman ¢alistirma mentisii acilir.
= Tusa 2 s basildigi zaman icerik mentsu agilir.

Menii, alt menii icin
= Tusa kisaca basildigl zaman
Secilen menii, alt menti veya parametreyi agar.
s Parametrede tusa 2 s basilirsa:
Parametrenin fonksiyonunu anlatan yardim metni varsa bu metin agilir.

Metin veya say: diizenleyicisi i¢cin
= Tusa kisaca basildigl zaman
- Secilen grup agilir.
- Secilen iglem yirttalir.
s Tusa 2 s basilirsa diizenlenen parametre degeri onaylanir.

EREY

A0032909

Escape tusu kombinasyonu (tuslara aym anda basilir)

Menti, alt mentl igin
= Tusa kisaca basildigl zaman
- Mevcut menii diizeyinden ¢ikarak sizi bir yiiksekteki diizeye ilerletir.
- Yardim metni agiksa, parametredeki yardim metnini kapatir.
= Tusa 2 s basilmast sizi 6l¢tilen deder ekranina geri déndiriir (‘ana ekran konumu').

Metin veya sayt diizenleyicisi igin
Metin veya say1 diizenleyicisini degisiklikleri uygulamadan kapatir.

[=)+(E]

A0032910

Eksi/Enter tus kombinasyonu (tuslara ayni anda basilir ve basili tutulur)

Kontrast1 distrir (daha parlak ayar).

(+)+(E]

A0032911

Arti/Enter tus kombinasyonu (tuslara aym anda basilir ve basili tutulur)

Kontrast1 yiikseltir (daha koyu ayar).
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Devreye alma (calisma mentst tizerinden) Micropilot FMR67 HART

10.1.3  Icerik meniisiiniin agilmasi

Kullanicr icerik mentsiini kullanarak asagidaki meniileri hizli bir sekilde dogrudan
operasyonel ekrandan cagirabilir:

= Setup

= Conf. backup disp.
= Env.curve

= Keylock on

Icerik meniisiiniin agilmasi ve kapanmasi
Kullanici operasyonel ekrandadir.

1. tusuna 2 s icin basin.
-~ cerik meniisii agilir.

Conf.backup disp
Env. curve
Keylock on

11160

A0033110-TR
2. [+ ¥ tuglarina ayni anda basin.
= icerik meniisii kapanir ve operasyonel ekran belirir.

Meniiniin icerik meniisii iizerinden cagirilmasi
1. Igerik meniistnt agin.
2. Istenen meniiye gitmek icin & iizerine basin.

3. Secimi onaylamak icin (E) izerine basin.
L~ Secilen ment acilir.
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Micropilot FMR67 HART

Devreye alma (galisma mentst tizerinden)

10.2

Calisma meniisii

Parametre/Alt menii

Anlam1

Agiklama

Language

Kurulum - Geligsmis
kurulum - Ekran

- Language

Cihaz ekraninin ¢alistirma dilini tanimlar.

Kurulum

Uygun degerler tiim kurulum parametrelerine atandiinda,
6lctilen deger standart uygulamada tamamen yapilandiriimig
olmalidir.

Mevcut harita
Kurulum - Haritalama
- Mevcut harita

Parazit sinyali bastirma

Gelismis kurulum
Kurulum - Geligmis
kurulum

Daha fazla alt menti ve parametreler icerir:

= (Cihaz 6zel 6l¢tim kogullarina uyarlamak igin.
= Olgiilen degeri (6lgeklendirme, linearizasyon) islemek icin.
= Sinyal cikisini yapilandirmak igin.

BA01620F (FMR67
HART)

’

Hata tanis1 Operasyonel hatalarin saptanmasi ve analizi i¢in gereken en
6nemli parametreleri icerir.
1) . e .. . . .
Uzman C}lhaza ait tiim parametreleri igerir (yukaﬂrl@akl alt menglerden GPO1101F (FMRG6x,
birinde zaten bulunanlar dahil). Bu menii cihazin fonksiyon HART)
bloklarina goére organize edilmigtir.
1) "Uzman" meniistine giris i¢in, her zaman bir erisim kodu gerekir. Miisteriye 6zel erisim kodu tanimlanmadiysa,

"0000" girilmelidir.

Endress+Hauser
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Devreye alma (¢alisma mentsti tizerinden)

Micropilot FMR67 HART

10.3  Cihazin kilidinin agcilmasi
Cihaz kilitlendiyse, 6l¢iim yapilandirilmadan 6nce kilidi agilmahdir.

Ayrintilar icin cihazin Caligtirma Talimatlarina bakin:
BA01620F (FMR67, HART)

10.4 Calisma dilinin degistirilmesi

Fabrika ayari: Ingilizce veya siparis edilen yerel dil

XXXXXXXXX

XX

20

.50

NS}

#2Operatio
/& Setup

Main menu
1 @ Display language i
nglis

0104-1

n

Display language 0104-1
[VEnglish — ]
Deutsch
Espanol

Francgais

0104-1

Display language
v English

Espanol
Francais

Hauptmenii
@ Sprache

52 Betrieb
#Setup

0104-1

Deutsch

23 Lokal ekran 6rneginin kullanilmast

52

A0029420
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Micropilot FMR67 HART

Devreye alma (¢alisma mensii izerinden)

10.5  Bir seviye 6l¢iimii konfigiirasyonu

BD

— 100%

0%

24  Dokme katilarda seviye él¢timii icin konfigiirasyon parametreleri

o

Olgiimiin referans noktast

Mesafe

Seviye

Bos kalibrasyon (= sifir)

Dolu kalibrasyon (= 6l¢iim araligi)

Kurulum - Cihaz tag numarasi

L~ C(Cihaz etiketi girin.

Kurulum - Mesafe birimi

L~ Mesafe lnitesi secin.

Kurulum - Tank tipi

~ Depo tipini segin.

Kurulum - Maks. dolum hizi kati

L~ Beklenen maksimum dolum hizini girin.

Kurulum - Maks. bosaltim hiz1 kati
-~ Beklenen maksimum bosaltma hizini girin.

Endress+Hauser
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Devreye alma (calisma mentst tizerinden) Micropilot FMR67 HART

6. Kurulum - Bos kalibrasyon
= Bos mesafe Eyi girin (Referans noktasi Rden %0 seviyesine olan mesafe)

7. Eger 6lciim araligi sadece tankin veya silonun iist kismini kapsiyorsa (E tank/silo
ytiksekliginden ¢cok daha azdir), parametreye mevcut tank veya silo ytksekliginin
girilmesi zorunludur. Eger bir ¢ikis hunisi mevcutsa, genelde bu uygulamalarda E tank/
silo yiiksekliginden ¢ok daha az olmadid i¢in, tank veya silo ylksekligi
ayarlanmamalidir.

Kurulum - Geligsmis kurulum - Seviye - Tank/silo yiksekligi
8. Kurulum - Dolu kalibrasyon

= Tam mesafe Fyi girin (%0'dan %100 seviyesine olan mesafe).
9. Kurulum - Seviye

& Olciilen seviye Lyi gériintiiler.
10. Kurulum - Mesafe

- Referans noktasi Rden seviye Lye olan mesafeyi gériintiiler.
11. Kurulum - Sinyal kalitesi

- Dederlendirilen seviye sinyalinin kalitesini gértintiiler.
12. Kurulum - Haritalama > Mesafeyi onayla

- Parazit sinyal haritasini kaydetmeyi baslatmak icin ekranda gériintillenen mesafe
ile gercek mesafeyi karsilagtirin.

13. Kurulum - Gelismis kurulum - Seviye - Seviye birimi
L Seviye Unitesini se¢in: %, m, mm, ft, in¢ (Fabrika ayar1: %)

ﬂ Maksimum dolum ve bosaltma hizinin mevcut prosese ayarlanmasi siddetle tavsiye
edilir.

10.6  Kullaniciya 6zel uygulamalar

. Kullaniciya 6zel uygulamalara yonelik parametrelerin ayarlanmasiyla ilgili ayrintilar icin
ayr1 dokiimantasyona bakin:
BA01620F (FMR67, HART)

. Uzman mentsi i¢in bkz.:
GPO1101F (Cihaz Parametrelerinin Aciklamasi, FMR6x, HART)
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