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Térkeét asiakirjaa koskevat tiedot Micropilot FMR67 HART

1 Tarkeét asiakirjaa koskevat tiedot

1.1 Symbolit

1.1.1 Turvallisuussymbolit

Symboli Tarkoitus
HENGENVAARA!
A VAARA Tamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi

aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

VAROITUS!
A VAROITUS Tama symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

VARO!
A HUOMIO Tama symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa lievia tai keskivaikeita vammoja.
HUOMIO!
HUOMAUTUS Tama symboli siséltad tietoja menettelytavoista ja muista asioista, jotka eivat aiheuta
tapaturmavaaraa.

1.1.2 Sahkoésymbolit

Symboli Tarkoitus Symboli Tarkoitus
- Tasavirta ~o Vaihtovirta
z Tasavirta ja vaihtovirta | Maadoitus

Maadoitettu liitin on maadoitettu
kéayttdjan maadoitusjarjestelmén
vélityksella.

Symboli Tarkoitus

@ Suojamaadoitus (PE = Protective Earth)
Liitin, joka téytyy yhdistdd maahan ennen kuin muodostetaan mitd&n muita liitantdja.

Maadoitusliittimet siséltévat laitteen sisalla ja ulkopuolella:
= Sisapuolen maadoitusliitin liittd4 suojamaadoituksen verkkojénnitteeseen.
= Ulkopuolen maadoitusliitin liitt44 laitteen maadoitusjarjestelméaén.

1.1.3 Tyokalusymbolit

P | P Qo O& =

A0011219 A0011220 A0013442 A0011221 A0011222

Ristikantaruuvitaltt
a

Uraruuvitaltta Torx-ruuvitaltta Kuusiokoloavain Kiintoavain
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Micropilot FMR67 HART Térkeét asiakirjaa koskevat tiedot

1.1.4 Tietyntyyppisia tietoja koskevat symbolit

Symboli Tarkoitus Symboli Tarkoitus

Sallittu Etusijainen
Sallitut menettelytavat, prosessit tai Etusijaiset menettelytavat, prosessit tai
toimet. toimet.

Kielletty ﬂ Vinkki
Kielletyt menettelytavat, prosessit tai Ilmoittaa lis4tiedoista.
toimet.

Asiakirjaviite. Sivuviite.

@ Kuvaviite. i, &, B.. Toimintavaiheiden sarja.

Toimintavaiheen tulos. @ Silm@maaréinen tarkastus.

F
[

1.1.5 Kuvien symbolit

Symboli Tarkoitus
1,2,3.. Kohtien numerot
i, 2, 8. Toimintavaiheiden sarja
A, B,C, ... Nékymit
A-A,B-B, C-C, ... Kappaleet
A Rédjahdysvaarallinen tila
Osoittaa kayttajélle rajadhdysvaarallisen tilan.
A Turvallinen tila (ei-rdjahdysvaarallinen tila)
Osoittaa kayttéjélle ei-rajahdysvaarallisen tilan.

1.1.6 Laitteen symbolit

Symboli Tarkoitus

Turvallisuusohjeet
Noudata oheisen kayttdoppaan siséltdmia turvallisuusohjeita.

A-O

(= Liitdnt4johtojen lammonkestéavyys
Maarittaa liitantajohtojen lammonkestavyyden vahimmaéisarvon.
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Térkeét asiakirjaa koskevat tiedot Micropilot FMR67 HART

1.2 Termit ja lyhenteet

Termi/lyhenne Selitys

BA Asiakirjatyyppi "Kayttdohje"

KA Asiakirjatyyppi "Kayttéopas"

TI Asiakirjatyyppi "Tekniset tiedot"

SD Asiakirjatyyppi "Erikoisasiakirjat"

XA Asiakirjatyyppi "Turvallisuusohjeet"

PN Nimellispaine

MWP Maks. kéyttopaine
MWP nékyy myos laitekilvessa.

ToF Kulkuaikamittaus

FieldCare Skaalattava ohjelmistotytkalu laitekokoonpanoille ja integroiduille laitehallintaratkaisuille

DeviceCare Yleinen kokoonpano-ohjelmisto seuraaville: Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus ja Ethernet-kenttélaitteet

DTM Device Type Manager (laitetyypin hallinta)

DD HART-tietoyhteysprotokollan laitekuvaus

€, (dielektrisyysarvo) | Suhteellinen dielektrisyysvakio; véliaineen eristevakio

Kéayttosovellus Termié "kéyttosovellus' kdytetadn seuraavien kéyttdohjelmistojen sijasta:
= FieldCare / DeviceCare, toimittaessa HART-tietoyhteyden ja tietokoneen kautta
= SmartBlue (sovellus), tarkoitettu kéaytettavaksi Android- tai i0S-alypuhelimen tai -tabletin

kanssa.
BD Kuollut alue; signaaleita ei analysoida BD-alueen sisalla.
PLC Programmable Logic Controller (Ohjelmoitava logiikka)
CDI Common Data Interface (Yhteinen tietoliitdnta)
PFS Pulse Frequence Status (Pulssitaajuuden tila; kytkentalahto)
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Micropilot FMR67 HART Térkeét asiakirjaa koskevat tiedot

13 Rekisteroidyt tavaramerkit

HART®

HART Communication Foundationin Austinissa Yhdysvalloissa rekisterdity tavaramerkki
Bluetooth®

Bluetooth®-nimi ja logot ovat Bluetooth SIG, Inc.-yhtién rekisteréimié tavaramerkkeja ja
Endress+Hauser kéyttdd niitd aina lisenssilld. Muut tavaramerkit ja kauppanimet ovat niiden
omistajien omaisuutta.

Apple®

Apple, Apple-logo, iPhone ja iPod touch ovat Apple Inc. -yhtién Yhdysvalloissa ja muissa
maissa rekisterdimid tavaramerkkejd. App Store on Apple Inc. -yhtién tarjoaman palvelun
nimi

Android®

Android, Google Play ja Google Play -logo ovat Google Inc. -yhtién tavaramerkkeja
KALREZ®, VITON®

DuPont Performance Elastomers L.L.C.:n Wilmingtonissa Yhdysvalloissa rekisterdity
tavaramerkki

TEFLON®
E.I. DuPont de Nemours & Co.:n Wilmingtonissa Yhdysvalloissa rekisterdity tavaramerkki
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Olennaiset turvallisuusohjeet Micropilot FMR67 HART

2 Olennaiset turvallisuusohjeet
2.1 Henkilokuntaa koskevat vaatimukset

Henkilokunnan taytyy tayttaa tehtévissddn seuraavat vaatimukset:

» Koulutetuilla ja patevilld ammattilaisilla taytyy olla asiaankuuluva patevyys kyseiseen
toimenpiteeseen ja tehtavaan.

» Laitoksen omistajan/kéayttdjan valtuuttama.

» Tunnettava kansainvéliset/maakohtaiset sddnnokset.

» Ennen kuin ryhdyt téihin, lue kdyttdohjeen ja lisdasiakirjojen ohjeet ja todistukset
(sovelluksesta riippuen) l&pi ja varmista, ettd ymmaérréat niiden siséllon.

» Noudata ohjeita ja varmista, ettd kayttéolosuhteet vastaavat méarayksia.

2.2 Kayttétarkoitus

Kéyttokohteet ja vdliaineet

Téssé kéayttdoppaassa kuvattu mittauslaite on tarkoitettu jatkuvaan, kosketuksettomaan
kiinteiden jauhe- ja raeaineiden pinnankorkeuden mittaukseen. Koska mittauslaitteen
kayttétaajuus on noin 80 GHz, maksimi l&hetyspulssiteho 6.3 mW ja keskimé&&rdinen
l&htéteho 63 pW, kayttdd ei ole rajoitettu mydskdén suljettujen metallisailididen ulkopuolella
(esimerkiksi kasojen p&élld). Toiminta ei aiheuta mitdédn vaaraa ihmisille ja eldimille.

Edellyttden ettd "Teknisissé tiedoissa" méaériteltyja raja-arvoja ja kéyttdoppaassa ja

lisdasiakirjoissa ilmoitettuja k&yttdolosuhteita noudatetaan, mittauslaitetta saa kayttéa vain

seuraaviin mittauksiin:

» Mitattavat prosessimuuttujat: pinnankorkeus, etéisyys, signaalinvoimakkuus

» Laskettavissa olevat prosessimuuttujat: minka tahansa muotoisen séilién tilavuus tai
massa

Varmistaaksesi, ettd mittauslaite pysyy hyvassd kunnossa kéyttéaikana:

» Kéyta mittauslaitetta vain sellaisten aineiden yhteydess4, joita sen prosessissa kostuvat
materiaalit kestdvat asianmukaisesti.

» Huomioi "teknisissé tiedoissa" ilmoitetut raja-arvot.

Virheellinen kéytto
Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka aiheutuvat véérasta tai kdyttoétarkoituksen vastaisesta
kéytosté.

Kestévyyden varmistaminen rajatapauksissa:

» Erikoisaineiden ja puhdistusaineiden yhteydessé Endress+Hauser auttaa mielelladn
kostuvien osien materiaalien korroosiokestavyyden tutkinnassa, mutta se ei kuitenkaan
hyvaksy mitdan tdhén liittyvid takuu- tai vastuuvaatimuksia.

Jaannosriskit

Elektroniikkakotelo ja sen sisddnrakennetut komponentit (esimerkiksi nayttémoduuli,
pédelektroniikkamoduuli ja I/0-elektroniikkamoduuli) voivat kuumentua kaytén aikana
lampéotilaan 80 °C (176 °F) prosessista vélittyvan lammon ja elektroniikan tehohévion takia.
Kéayton aikana anturi voi saavuttaa ldhes prosessiaineen ldmpétilan.
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Micropilot FMR67 HART Olennaiset turvallisuusohjeet

Kuumien pintojen aiheuttama palovammavaara!
» Korkean nesteldmpétilan aiheuttamien palovammojen valttdmiseksi varmista riittdvan
hyvé kosketussuojaus.

2.3 Tyo6paikan turvallisuus

Laitteen luona ja kanssa tehtévissé tdissa:
» Pue vaadittavat henkildsuojaimet kansainvalisten/maakohtaisten sddnndstéjen mukaan.

2.4 Kayttoéturvallisuus

Loukkaantumisvaara.

» Kéyta laitetta vain, kun se on teknisesti moitteettomassa kunnossa ja vikaantuessa
turvallinen.

» Kéyttédja on vastuussa laitteen héiriottomastd toiminnasta.

Laitteeseen tehtdvat muutokset

Luvattomat muutokset laitteeseen ovat kiellettyja ja ne voivat johtaa ennalta arvaamattomiin
vaaroihin.
» Jos tdstd huolimatta laitteeseen tarvitsee tehdd muutoksia, ota yhteyttd valmistajaan.

Korjaustyot

Jatkuvan kéyttoturvallisuuden ja -luotettavuuden varmistamiseksi:

» Tee laitteeseen liittyvid korjaustditd vain, jos ne ovat nimenomaisesti sallittuja.
» Noudata sdhkélaitteen korjaustoité koskevia maakohtaisia maéréyksia.

» Kéyta vain valmistajan alkuperdisié varaosia ja lisétarvikkeita.

Réjahdysvaarallinen tila

Ihmisille tai laitokselle aiheutuvan vaaran vélttdmiseksi, kun laitetta kdytetaédn vaarallisella

alueella (esim. rajahdyssuojaus, painesailion turvallisuus):

» Tarkasta laitekilvestd, saako tilattua laitetta kéyttaa kdyttotarkoituksensa mukaan
vaarallisella alueella.

» Huomioi tdmén kdyttdoppaan liitteend olevissa erillisissé lisdasiakirjoissa ilmoitetut
tekniset tiedot.

2.5 Tuoteturvallisuus

Téma mittauslaite on suunniteltu huolellisesti tekniikan nykyisté tasoa vastaavien
turvallisuusméérédysten mukaan, testattu ja toimitettu tehtaalta kéyttéturvallisessa kunnossa.
Se téyttéé yleiset turvallisuusstandardit ja lakimé&érédykset.

HUOMAUTUS

Kotelointiluokka menetetéén, jos laite avataan kosteassa ympaéristossa
» Jos laite avataan kosteassa ympéristossé, laitekilvessa ilmoitettu kotelointiluokka ei ole
enéd voimassa. Tdma voi myo6s haitata laitteen turvallista kayttoa.
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Olennaiset turvallisuusohjeet Micropilot FMR67 HART

2.5.1 CE-merkki

Mittausjérjestelma tayttda asiaankuuluvien EY-direktiivien vaatimukset. Ne seka kaytetyt
standardit on ilmoitettu vastaavassa EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Endress+Hauser on kiinnittényt laitteeseen testien lapaisyn osoittamiseksi CE-merkin.

2.5.2 EAC-vaatimustenmukaisuus

Mittausjérjestelmé tayttdd asiaankuuluvat EAC-vaatimukset. Ne seké kédytetyt standardit on
ilmoitettu vastaavassa EAC-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Endress+Hauser on kiinnittdnyt laitteeseen testien ldpaisyn osoittamiseksi EAC-merkin.

10 Endress + Hauser



Micropilot FMR67 HART Tuotekuvaus

3 Tuotekuvaus

3.1 Tuotteen malli

3.11 Micropilot FMR67

o,

[ |
2.1J 2.2 %

3
2.2
1

K]

=
e

A0032714

1 Micropilot FMR67:n rakenne

1  PTFE-antenni, tarttumaton pinta
2.1 Prosessiliitdntd (kierre)

2.2 Prosessiliitintd (laippa)

3 Elektroniikkakotelo

4 Huuhteluilmaliitdntd
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Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen Micropilot FMR67 HART

O
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2.1
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2.2

1

2.3
L T = 1

A0032782

2 Micropilot FMR67:n rakenne

1  PTFE-antenni

2.1 Prosessiliitintd (laippa)

2.2 Prosessiliitintd (UNI-laippa)

2.3 Prosessiliitintd (laippa ja kohdistuslaite)
3 Elektroniikkakotelo

4 Huuhteluilmaliitintd

4 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

4.1 Tulotarkastus

Tarkasta seuraava tulotarkastuksen yhteydessa:

= Ovatko saapumisilmoituksessa ja tuotteen tarrassa olevat tilauskoodit identtisid?
= Ovatko tuotteet vauriottomia?

= Vastaavatko laitekilven tiedot saapumisilmoituksessa olevia tilaustietoja?

= Mikali tarpeen (katso laitekilpi): ovatko turvallisuusohjeet (XA) mukana?

ﬂ Jos joku ndistéd ehdoista ei pade, ota yhteyttd Endress+Hauserin myyntitoimistoon.

4.2 Tuotteen tunnistetiedot

Seuraavat vaihtoehdot ovat kdytettdvissd mittauslaitteen tunnistamiseen:

= Laitekilven erittelyt

= Laajennettu tilauskoodi ja laitteen ominaisuuksien erittely saapumisilmoituksessa

= Sy6ta laitekilven sarjanumero W@MDevice Vieweriin (www.endress.com/deviceviewer):
kaikki mittalaitteen tiedot tulevat naytt6on.

= Sy6té laitekilven sarjanumero Endress+Hauserin kdyttosovellukseen tai skannaa laitekilven
2-ulotteinen kuviokoodi (QR-koodi) Endress+Hauserin kdyttosovelluksella: kaikki
mittauslaitetta koskevat tiedot tulevat nayttoon.
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Micropilot FMR67 HART Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

4.2.1 Laitekilpi

( >[ Endress+Hauser (£ —
Orrcate
1 Sao —
e oot
=

Order code:
2 Ser. no.:
Ext. ord. cd.

A0030196

3 Esimerkki laitekilvestd

1 Tilauskoodi

2 Sarjanumero (Ser. no.)

3 Laajennettu tilauskoodi (Ext. ord. cd.)
4 2-ulotteinen kuviokoodi (QR-koodi)

Laitekilven teknisten tietojen purku l6ytyy laitteen kayttdohjeista.

Laitekilvessé on ilmoitettu vain 33 merkkié laajennetusta tilauskoodista. Jos laajennettu
tilauskoodi siséltéé lisémerkkejé, ne eivdt néy ndytossa.

Koko laajennetun tilauskoodin voi kuitenkin katsoa laitteen kéyttévalikosta: Extended
order code 1 ... 3 -parametri

Endress + Hauser 13



Varastointi, kuljetus Micropilot FMR67 HART

5 Varastointi, kuljetus

5.1 Varastointiolosuhteet

= Sallittu varastointilampétila: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= Kaytd alkuperéispakkausta.

5.2 Tuotteen kuljetus mittauspisteeseen

HUOMAUTUS

Kotelo tai anturi voivat vaurioitua tai irrota.

Loukkaantumisvaara!

» Kuljeta mittauslaite mittauspaikalle alkuperdispakkauksessa tai prosessiyhteeseen
kytkettyna.

» Varmista aina nostolaitteiden (nostoliinat, nostosilmukat jne.) kiinnitys prosessiliitdntéan.
Alé koskaan nosta laitetta elektronisesta kotelosta tai anturista. Huomioi laitteen
painopiste, jotta se ei kallistu tai luiskahda vahingossa.

» Noudata turvallisuusmaarayksia ja kuljetusohjeita, jotka koskevat yli 18 kg (39,6 lbs)
painavia laitteita (IEC61010).

A0032300
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Micropilot FMR67 HART Asennus

6 Asennus

6.1 Asennusolosuhteet

6.1.1 Asento - kiinted viliaine

A0016883

® Suositeltu etdisyys A séilién seindmén ja kauluksellisen yhteen ulkoreunan vélilla: ~ 1/6
sdilion halkaisijasta. Laitetta ei saa kuitenkaan asentaa misséén tapauksessa alle
20 cm (7.87 in) etaisyydelle séilion seindmésta.
Jos séilion seinama ei ole sileé (aaltolevy, hitsaussaumoja, epatasaisuuksia yms.), etéisyys
seindmasta tulee pitdd mahdollisimman suurena. Tarvittaessa esté séilién seindn
- B 21 hairidheijastumat suunnattavalla laitteella.

= Ei keskelle (2), koska héiri6 voi aiheuttaa signaalin hévidmisen.

= Ei materiaalin tayttéaukon ylapuolelle (3).

= Kannattaa kéyttaa sddsuojaa (1), joka suojaa ldhetinté suoralta auringonpaisteelta tai
vedelta.

= Jos laitetta kdytet&én erittdin polyisissa olosuhteissa, sisdédnrakennetun
huuhteluilmaliitdnnén avulla saadaan estettyd antennin tukkeutuminen.

Endress + Hauser 15



Asennus Micropilot FMR67 HART

Sé&ilion sisdvarusteet

A0031814

Valta sijoittamasta sisddn asennettavia varusteita (rajakytkimet, lampotila-anturi,
tukirakenteita jne.) signaalin sateilykeilan alueelle. Huomioi séteilykeilan kulma .
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Micropilot FMR67 HART Asennus

Hairiokaikujen valttiminen

A0031817

Metalliset suojalevyt asennettuna kulmaan, jotta ne pystyvat hajottamaan tutkasignaaleja,
véhentévat héiriékaikuja.
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Asennus Micropilot FMR67 HART

6.1.2 Optimointivaihtoehdot

= Antennin koko
Mitéd suurempi antenni, sitd pienempi sateilykeilan kulma ja sitd vdhemman héiridkaikuja
> B1s8.

= Hairiokaikukartoitus
Mittauksen voi optimoida héiriokaikujen elektronisen vaimennuksen avulla.

= Saadettdva laippatiiviste FMR67:1le
Kooltaan DN80 - DN150 (3" - 6") sd&dettavid laippatiivisteitd on saatavana pinnaltaan
FMR67:lle (jossa on pinnaltaan tarttumaton antenni) ). Niill4 laite kohdistetaan tuotteen
pintaan. Maksimi suuntauskulma: 8 °.
Tilaaminen:
- Tilaa laitteen 2
- Tilaa lis4tarvikkeena

= Suunnattava laite FMR67:1le
Laipat 4"/ DN100 ovat valinnaisesti saatavana suunnattavan laitteen kanssa >’ Niiden
ansiosta anturi voidaan suunnata optimaalisesti sailiéssa valitsevien olosuhteiden mukaan
hairidheijastumien estdmiseksi. Maksimikulma on +15 .
Anturin suuntauksen paaasiallinen tarkoitus:
- estdd hairidheijastumia
- laajentaa suurinta mahdollista mittausaluetta alaosiltaan kartiomuotoisten sailididen

tyhjennyksessé
L]
W

4 Kulman a, etdisyys D ja sdteilykeilan halkaisijan W keskindinen suhde

6.1.3 Sateilykulma

W=2-D-tan%

A0031824

1) Tuotteen rakenteen ominaisuus 070 "Antenni", vaihtoehto GA
2) Ominaisuus 100 tuotteen rakenteessa "Prosessiliitdntd’, vaihtoehdot PL, PM, PN, PO, PQ, PR
3) Katso ominaisuus 100 tuotteen rakenteessa, "Prosessiliitanta".
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Asennus

Sateilykulma mééritetddn kulmaksi, jossa tutka-aaltojen energiatiheys saavuttaa puolet
maksimienergiatiheydesta (3dB leveys). Mikroaaltoja ldhetetddn myos signaalin sateilykeilan

ulkopuolelle ja ne voivat heijastua héiritsevistd rakenteista.

FMR67

IS

A0032083

N

A0032084

Antenni ?

Tarttumaton, PTFE 50 mm / 2"

PTFE uppoasennettu 80 mm / 3"

Saitelykulma a

6°

4°

Etdisyys (D)

Séteilykeilan halkaisija W

5m (16 ft)

0.52m (1.70 ft)

0.35m (1.15 ft)

10 m (33 ft)

1.05 m (3.44 ft)

0.70 m (2.30 ft)

15 m (49 ft)

1.57 m (5.15 ft)

1.05 m (3.44 ft)

20m (66 ft)

2.10m (6.89 ft)

1.40 m (4.59 ft)

25 m (82 ft)

2.62 m (8.60 ft)

1.75m (5.74 ft)

30 m (98 ft)

3.14m (10.30 ft)

2.10m (6.89 ft)

35m (115 ft)

3.67 m (12.04 ft)

2.44m (8.00 ft)

40m (131 ft)

4.19m (13.75 ft)

2.79 m (9.15 ft)

45 m (148 ft)

4.72 m (15.49 ft)

3.14m (10.30 ft)

50 m (164 ft)

5.24m (17.19 ft)

3.49 m (11.45 ft)

60 m (197 ft)

4.19m (13.75 ft)

70 m (230 ft)

4.89 m (16.04 ft)

80m (262 ft)

5.59 m (18.34 ft)

90m (295 ft)

6.29 m (20.64 ft)

100 m (328 ft)

6.98 m (22.90 ft)

110 m (361 ft)

7.68m (25.20 ft)

120 m (394 ft)

8.38'm (27.49 ft)

125 m (410 ft)

8.73 m (25.64 ft)

1)

Ominaisuus 070 tuotteen rakenteessa

Endress + Hauser
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6.1.4 Ulkoinen mittaus muovikannen tai dielektristen ikkunoiden kautta

= Valiaineen dielektrisyysvakio: g, > 10

= Etdisyyden antennin pééasta séilion kattoon tulee olla noin 100 mm (4 in).

= Mahdollisuuksien mukaan valtd asennusta paikkoihin, joissa antennin ja s&ilién véliin voi
muodostua kondensoitumista tai kerrostumia.

= Ulos asennettaessa varmista, ettd alue antennin ja séilion vélissd on suojattu saalta.

= Ala asenna mitéén liittimia tai kiinnikkeitd, jotka saattavat heijastaa signaalin, antennin ja
sailén valiin.

Sdilién katon tai ikkunan paksuus

Materiaali PE PTFE PP Perspex
& 2.3 2.1 2.3 3.1
(Valiaineen dielektrisyysvakio)

Optimaalinen paksuus 1.25 mm 1.3 mm (0.051) ¥ 1.25 mm 1.07 mm

(0.049 in) ! (0.049 in) ¥ (0.042 in) ¥
1) tai kokonaisluku, joka on tdmén arvon kerrannainen; huomioi, ettd mikroaaltojen lapaisykyky alenee
merkittévasti sen mukaan, mitd paksummat ikkunat ovat.

6.2 Asennus: tarttumaton antenni, PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMR67 - antennin akselin suuntaaminen
Suuntaa antenni kohtisuoraan tuotteen pintaan ndhden.

Tarvittaessa antenni voidaan suunnata saadettavalla laippatiivisteelld (saatavana
lisatarvikkeena).

Huomio:
Antennin maksimiulottuma pienenee, jos sitd ei asenneta kohtisuoraan suhteessa
tuotteeseen.

6.2.2 Antennin siteittdinen suuntaus

Suuntausominaisuuksien perusteella antennin séteittdinen suuntaaminen ei ole tarpeen.

6.2.3 Tietoa kauluksellisista yhteista
Kauluksellisen yhteen maksimipituus H,,qs riippuu sen halkaisijasta D:
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H,.

%%

ol =

A0032209

Kauluksellisen yhteen halkaisija (@D) Kauluksellisen yhteen maksimipituus (Hpays.) »
50...80mm (2 ... 3.2 in) 750 mm (30 in)

80 ...100 mm (3.2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)

>150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)
1) Jos kaulukselliset yhteet ovat pidempid, mittatarkkuus pienenee.

Huomioi seuraava, jos antenni ei tydnny ulos kauluksellisesta yhteesta:

= Suuttimen p&én on oltava sileé ja purskeeton. Putken suun reunan tulisi olla mieluiten
pyoristetty.

= Hairiokaikukartoitus on suoritettava.

= Jos kéyttokohteissa kéytetddn taulukossa ilmoitettua korkeampaa kauluksellista
yhdettd, ota yhteyttd Endress+Hauseriin.

6.2.4 Tietoa Kierreliitinnoista

= Kiinni kiertdessési kierréd ainoastaan kuusiopulttia.
= Tyokalu: kiintoavain 55 mm
= Suurin sallittu kiristysmomentti: 50 Nm (36 1bf ft)

6.3 Asennus: FMR67 - uppoasennettu antenni

6.3.1 Antennin akselin suuntaaminen

Integroidulla suuntausyksikoélléd varustetut UNI-laipat ovat saatavana FMR67-laitteille, joissa
uppoasennettu antenni. Antennin akselin voi kallistaa enintddn 15° kaikkiin suuntiin, kun
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Micropilot FMR67 HART

kaytossa on suunnattava yksikké. Suunnattavalla yksikélla sateilykeila voidaan kohdistaa
optimaalisesti jauhe-/raeainepintaan.

Prosessiliitdntd, jossa UNI-laippa Materiaali | Paineluokitus Sopii:
suunnattava yksikko *
XCA UNI 4"/ DN100/ 100 A Alumiini maks. 14,5 lbs / PN1 / 1K = 4"1501bs
= DN100PN16
= 10K 100A
XDA UNI6"/DN150/ 150 A Alumiini maks. 14,5 lbs / PN1 / 1K = 6"1501bs
= DN150PN16
= 10K 150A
XEA UNI8'/DN200 /200 A Alumiini maks. 14,51bs /PN1/1K | & 8'1501bs
= DN200PN16
= 10K 200A
XFA UNI 10"/ DN250 /250 A | Alumiini maks. 14,5 lbs / PN1 / 1K = 10"1501bs
= DN250PN16
= 10K 250A
1) Ominaisuus 100 tuotteen rakenteessa

5 Micropilot FMR67 suunnattavalla yksikolld
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Antennin akselin suuntaaminen
1. Kierra ruuvit auki
2. Suuntaa antennin akseli (enintdén +15° mahdollisesti kaikkiin suuntiin)
3. Kirista ruuvit tiukkuuteen 10 Nm (7.4 1bf ft)

6.3.2 Antennin siteittdinen suuntaus

Suuntausominaisuuksien perusteella antennin séteittdinen suuntaaminen ei ole tarpeen.

6.3.3 Tietoa kauluksellisista yhteista

e

max

A0032206

Kauluksellisen yhteen sisdhalkaisija D Kauluksen maksimikorkeus H,,,,
min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in) 1450 mm (57 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1800 mm (71 in)

>150 mm (6 in) 2700 mm (106 in)

Huomioi seuraava, jos antenni ei tydnny ulos kauluksellisesta yhteesta:

= Suuttimen péén on oltava sileé ja purskeeton. Putken suun reunan tulisi olla mieluiten
pyoristetty.

= Hairiokaikukartoitus on suoritettava.

= Jos kédyttokohteissa kéytetddn taulukossa ilmoitettua korkeampaa kauluksellista
yhdettd, ota yhteyttd Endress+Hauseriin.

6.4 Huuhteluilmaliitanta
6.4.1 Huuhteluilmasovitin pinnaltaan tarttumattomille antenneille
Huuhteluilmaliiténts *) Tarkoitus
A Ei mitaan
3 Huuhteluilmasovitin G 1/4"
4 Huuhteluilmasovitin NPT 1/4"
1) Ominaisuus 110 tuotteen rakenteessa
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1 Huuhteluilmaliitdntd NPT 1/4"tai G 1/4"

A0032098

6.4.2 Sisddnrakennettu ilmaliitdntd uppoasennetuille antenneille
Huuhteluilmaliitanta * Tarkoitus
1 Huuhteluilmaliitin G 1/4"
2 Huuhteluilmaliitdntd NPT 1/4"

1) Ominaisuus 110 tuotteen rakenteessa

24
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A0032099

1 Huuhteluilmaliitdntd NPT 1/4"tai G 1/4"

6.43  Kayttd

Jos laitetta kdytetdén erittdin polyisissd olosuhteissa, sisddnrakennetun
huuhteluilmaliitdnndn avulla saadaan estettyd antennin tukkeutuminen. Suosittelemme
sykkivaa pursotusta.

Huuhteluilman painealue
= Sykkivé pursotus:
maks. 6 bar (87 psi)
= Jatkuva kéytto:
200 ... 500 mbar (3 ... 7.25 psi)

ﬂ Kéyté aina kuivaa huuhteluilmaa.

Huuhtelu tulee suorittaa vain tarvittavassa laajuudessa, sillé liiallinen huuhtelu voi
aiheuttaa mekaanisia vahinkoja (kulumista).
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6.5 Lampdoeristetty sailio

A0032207

Jos prosessilampétilat ovat korkeita, laitteen taytyy olla tavanomaisessa eristejarjestelméssa
(2), jotta elektroniikka ei kuumene ldammon séteilyn tai johtumisen takia. Eristyksen ei tule
ulottua korkeammalle kuin laitteen kaula (1).

6.6 Lahettimen kotelon kdantdminen

Lahettimen koteloa on mahdollista kd&nté4, jotta kytkentékoteloon tai ndyttémoduuliin
paéstédan helpommin késiksi:

" £ |

A0032242

Avaa kiinnitysruuvi kiintoavaimella.

K&anna koteloa haluamaasi suuntaan.

Kirista kiinnitysruuvi (muovikotelo 1,5 Nm; alumiinista tai ruostumattomasta teréksesté
valmistettu kotelo 2,5 Nm).
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6.7 Néayton kddntaminen

6.7.1 Kannen avaaminen

A0021430

1. Avaa elektroniikkakotelon kannen ruuvi kuusiokoloavaimella (3 mm) ja kierra

kiinnikettd 90 ° vastapaivaan.

2. Ruuvaa kansi auki ja tarkasta kannen tiiviste, tarvittaessa vaihda.

6.7.2 Nayttomoduulin kdédntdminen

A0036401

1. Veda nayttdbmoduuli ulospain kiertdmalla sitd samalla varovasti.

2. Kierrad nayttomoduulia haluamaasi suuntaan: maks. 8 x 45 ° kuhunkin suuntaan.
Ohjaa kierrejohto kotelon ja pé&elektroniikkamoduulin vélissé olevaan rakoon ja
napsauta nayttémoduuli kiinni elektroniikkakoteloon.

Endress + Hauser
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6.7.3 Elektroniikkakotelon kannen sulkeminen

A0021451

1. Ruuvaa elektroniikkakotelon kansi tiukasti kiinni.

2. Kierra kiinnikettd 90 ° myotépéivaan ja kirista kiinnike 2.5 Nm tiukkuuteen
kuusiokoloavaimella (3 mm).

6.8 Asennuksen jalkeen tehtéava tarkastus

m] Onko laite ehja (silmamaarainen tarkastus)?

Vastaako laite mittauskohdan erittelyja?

Esimerkiksi:

) = Prosessildmpétila

= Prosessipaine (katso "Tekniset tiedot" -asiakirjan luku "Materiaalin kuormituskayrat')
= Ympériston ldmpétila-alue

= Mittausalue

Ovatko mittauspistetunnus ja merkinnat oikein (silmémé&éarainen tarkastus)?

Onko laite suojattu asianmukaisesti sateelta ja suoralta auringonvalolta?

Onko kotelokannen kiinnitysruuvi ja kiinnike kiristetty pitévésti paikoilleen?
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7 Sédhkokytkenta
7.1 Kytkentédolosuhteet
7.1.1 Liitinjarjestys

Liitinjarjestys, 2-johtiminen: 4-20 mA HART

2
2
1 2
A0036498
6 Liitinjdrjestys, 2-johtiminen: 4-20 mA HART
A Ilman sisddnrakennettua ylijinnitesuojaa
B Sisddnrakennetun ylijdnnitesuojan kanssa
1 Liitdntd 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, ilman sisddnrakennettua ylijinnitesuojaa
2 Liitdntd 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja
3 Maadoitusliitin
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Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART

A0036499
7 Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART

1 Aktiivinen erotin virtaldhteen kanssa (esim. RN22 1N): huomioi liitinjiannite

2 HART-tietoliikennevastus (> 250 Q); huomioi maks. kuormitus

3 Liitdntd mallille Commubox FXA195 tai FieldXpert SEX350/SFX370 (VIATOR Bluetooth -modeemin
valitykselld)

Analoginen ndyttélaite; huomioi maks. kuormitus

Johdon suojaus; huomioi johtoa koskevat erittelyt

6  Mittauslaite

o
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Sahkokytkenta

Liitinjérjestys, 2-johtiminen: 4-20 mA HART, kytkent&lahto

1

r/

w

5

®

8

Vo W

A0036500
Liitinjdrjestys, 2-johtiminen: 4-20 mA HART, kytkentdldhto

Ilman sisddnrakennettua ylijdnnitesuojaa

Sisddnrakennetun ylijinnitesuojan kanssa

Liitdntd 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, ilman sisddnrakennettua ylijannitesuojaa
Kytkentdldhdon (avokollektori) liitdntd: liittimet 3 ja 4, ilman sisddnrakennettua ylijinnitesuojaa
Kytkentdldhdon (avokollektori) liitdnta: liittimet 3 ja 4, sisddnrakennettu ylijannitesuoja

Liitdntd 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja
Maadoitusliitin
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Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART, kytkentéldahto

+ +
7 \' T
- . -1y
T8
ti3 Y
—\—4
7
A0036501
9  Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART, kytkentdldhto
1 Aktiivinen erotin virtaldhteen kanssa (esim. RN22 1N): huomioi liitinjinnite
2 HART-tietoliikennevastus (> 250 Q); huomioi maks. kuormitus
3 Liitdntd mallille Commubox FXA195 tai FieldXpert SEX350/SFX370 (VIATOR Bluetooth -modeemin
vdlitykselld)
4  Analoginen ndyttélaite; huomioi maks. kuormitus
5 Johdon suojaus; huomioi johtoa koskevat erittelyt
6  Mittauslaite
7 Kytkentdldhté (avokollektori)
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Liitinjérjestys 2-johtiminen: 4-20 mA HART, 4-20 mA

3
4
r/
1 5

A0036500

10  Liitinjdrjestys 2-johtiminen: 4-20 mA HART, 4-20 mA

A
B
1

v N

Ilman sisddnrakennettua ylijdnnitesuojaa

Sisddnrakennetun ylijinnitesuojan kanssa

Virtaldhdoén liitdntd 1, 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, ilman sisddnrakennettua
ylijénnitesuojaa

Virtaldhdon liitdntd 2, 4-20 mA: liittimet 3 ja 4, ilman sisddnrakennettua ylijdnnitesuojaa
Virtaldhdoén liitdntd 2, 4-20 mA: liittimet 3 ja 4, sisddnrakennettu ylijannitesuoja

Virtaldhdén liitdntd 1, 4-20 mA HART passiivinen: liittimet 1 ja 2, sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja
Maadoitusliitin
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Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART, 4-20 mA

+ )5 1
- \l _2
Vo9
+ A +
—o—
7
8

A0036502

11  Lohkokaavio 2-johtiminen: 4-20 mA HART, 4-20 mA

O N O o

34

Aktiivinen erotin virtaldhteen kanssa (esim. RN22 1N): huomioi liitinjdnnite
HART-tietoliikennevastus (> 250 Q); huomioi maks. kuormitus

Liitdntd mallille Commubox FXA195 tai FieldXpert SEX350/SFX370 (VIATOR Bluetooth -modeemin
vdlitykselld)

Analoginen ndyttélaite; huomioi maks. kuormitus

Johdon suojaus; huomioi johtoa koskevat erittelyt

Mittauslaite

Analoginen ndyttélaite; huomioi maks. kuormitus

Aktiivinen erotin virtaldhteen kanssa (esim. RN221N2), virtaldhté 2; huomioi liitinjannite
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Sahkokytkenta

7.1.2 Laitteen pistokkeet

ﬂ Kenttévaylapistokkeella (M12 tai 7/8") varustetuissa versioissa signaalijohto voidaan

kytked ilman kotelon avaamista.

M12-pistokkeen liitinjdrjestys

Napa Tarkoitus
1 Signaali +
2 Ei kytketty
3 Signaali -
4 Maadoitus
A0011175
7/8"-pistokkeen liitinjérjestys

Napa Tarkoitus
1 Signaali -
2 Signaali +
3 Ei kytketty
4 Suojaus

A0011176

Endress + Hauser
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7.1.3

2-johtiminen, 4-20mA HART, passiivinen

Sybttojannite

"Virtaldhde, | "Hyviksynts"? Liitinjannite | Maksimikuormitus R
lihts" Y U laitteessa | jdnnitteensy6tosté riippuen
Virtaldhteen U,
A: = Ei- 14..35V | R[Q)
2- rajahdysvaarallinen
johtiminen: | = ExnA
4-20mA = Exic 500
HART = CSAGP
Exia /IS 14 .30V
= Exd(ia) / XP 14..35v34
= Exic(ia)
= ExnA(ia)
» Exta/DIP 0t ! ‘
0 | 20 30 35 UolV]
14 25
Exia+Exd(ia) /1S+ |14..30V? 0031745
XP
1) Tuotteen rakenteen ominaisuus 020
2) Tuotteen rakenteen ominaisuus 010
3) Jos kédytetaan Bluetooth-modeemia, minimisy6ttdjénnite kasvaa 2 V.
4) Ympéristolampotiloissa TT, < -20 °C tarvitaan liitinjannite U > 16 V, jotta laite kdynnistyy minimivikavirralla
(3.6 mA).
"Virtaldhde, | "Hyvéksyntd" 2 Liitinjannite | Maksimikuormitus R
lahts" Y U laitteessa | jannitteensyotosté riippuen
Virtaldhteen U,
B: = Ei- 16..35V" | R [Q)]
2-johtiminen: réjdhdysvaarallinen
4-20 mA s ExnA
HART, = ExnA(ia) 500
kytkentaléhto | = Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
s CSAGP
= Exia/IS 16...30V? 0
= Exia+Exd(ia) /1S T T Uo [V]
+XP 10 20 30 35 -0
16 27
A0031746
1) Tuotteen rakenteen ominaisuus 020
2) Tuotteen rakenteen ominaisuus 010
3) Jos kéytetdadn Bluetooth-modeemia, minimisydttéjénnite kasvaa 2 V.
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Sahkokytkenta

"Virtaldhde, | "Hyvéiksynta"? | Liitinjannite | Maksimikuormitus R
l4hts" Y U laitteessa | jdnnitteensyo6tosta riippuen
Virtaldahteen U,

C Kaikki 16..30V* | R [Q)]

2_

johtiminen:

4-20 mA 500

HART, 4-20

mA

O -
I I
10 20 30 35 YoVl
16 27
A0031746

1) Tuotteen rakenteen ominaisuus 020
2) Tuotteen rakenteen ominaisuus 010
3) Jos kédytetdan Bluetooth-modeemia, minimisyottdjénnite kasvaa 2 V.

Integroitu napaisuuden vaihtumissuoja Kylla

Sallittu jadnnoésaaltoilu, kun f =0 ... 100 Hz Usg<1V

Sallittu jadnnésaaltoilu, kun f = 100 ... 10000 Hz Ugs < 10 mV

7.1.4 Ylijdnnitesuojaus

Jos mittauslaitetta kdytetddn pinnankorkeusmittauksiin syttyvissa nesteissd, jolloin tarvitaan

ylijannitesuojausta DIN EN 60079-14 mukaan, standardi

testimenetelmille 60060-1 (10 kA, pulssi 8/20 ps), ylijannitesuojamoduuli on asennettava.

Sisddnrakennettu ylijinnitesuojamoduuli

Sisddnrakennettu ylijdnnitesuojamoduuli on saatavana 2-johtimisiin HART-laitteisiin.

Tuotteen rakenne: ominaisuus 610 "Asennettu lisatarvike', vaihtoehto NA "Ylijannitesuojaus".

Tekniset tiedot
Vastus per kanava 2 x 0.5 Q maks.
DC-jannitteen kynnysarvo 400...700V
Syoksyjannitteen kynnysarvo <800V
Kapasitanssi kun 1 MHz <1.5pF
Syoksyaaltosuojan nimellisjannite (8/20 ps) 10 kKA

Ulkoinen ylijannitesuojamoduuli

Endress+Hauserin HAWS562 tai HAW569 sopivat ulkoiseen ylijannitesuojaukseen.

Endress + Hauser
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7.1.5 Mittauslaitteen kytkentéa

A VAROITUS

Réjéhdysvaara!

Noudata sovellettavia maakohtaisia standardeja.

Huomioi turvallisuusohjeissa (XA) annetut tekniset tiedot.

Kéyté vain ohjeenmukaisia holkkitiivisteitd.

Varmista, ettéd syottéjannite vastaa laitekilvessa ilmoitettua jdnnitetté.

Katkaise virta ennen laitteen kytkemista.

Kytke potentiaalin tasausjohto ulkopuolen maadoitusliittimeen ennen virran kytkemista
paaélle.

vVvyVvyvVvyyy

Vaadittavat tyokalut/lisdtarvikkeet:

= Laitteisiin, joiden kannessa on lukko: kuusiokoloavain AF3

® Johdonkuorija

= Kun kaytetdén kierrettyja johtimia: yksi padatehylsy jokaista liitettdvaa johdinta kohden.

Kytkentédkotelon kannen avaaminen

A0021490

1. Avaa kytkentédkotelon kannen ruuvi kuusiokoloavaimella (3 mm) ja kierra kiinniketté
90 ° mydtapaivaan.

2. Ruuvaa sitten kytkentdkotelon kansi auki ja tarkasta kannen tiiviste, tarvittaessa
vaihda.
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Micropilot FMR67 HART Séhkokytkenté

Kytkeminen

3.
10 (0.4)

2.
3.
==

AD036418

12 Mitat: mm (in)

1. Tyo6nné johto lapiviennin kautta. Jotta ldpiviennistéd saadaan tiivis, 414 poista sen
tilvistetta.

2. Irrota kaapelin vaippa.

Kuori kaapelin paitd 10 mm (0.4 in) pituudelta. Kun kaytetdan kierrettyja johtimia,
kiinnitd myds paatehylsyt.

Kirista holkkitiivisteet pitavésti kiinni.
Kytke kaapeli liitinjarjestyksen mukaan.
Lo

A0034682

6. Kun kdytetdén suojattuja kaapeleita: kytke kaapelisuojaus maadoitusliittimeen.
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Séhkokytkentd Micropilot FMR67 HART

Kytkettavit jousiliittimet
Kun kéytetdan laitteita, joissa ei ole sisddnrakennettua ylijannitesuojausta, sdhkdinen liitdnta
on toteutettu kytkettavilla jousiliittimilld. Kiinte&t liittimet tai joustavat liittimet, joissa on

paatehylsyt, voidaan asentaa suoraan liittimeen kayttdmétté vipua, ja ne muodostavat
kontaktin automaattisesti.

A0013661

13 Mitat: mm (in)

Kaapeleiden irrotus liittimesta:
1. Paina uraruuvitaltalla < 3 mm kahden liitinreidn vélista rakoa alaspéin

2. Ved& samanaikaisesti johdon paa irti liittimesta.

Kytkentdkotelon kannen sulkeminen

A0021491

1. Ruuvaa kytkentédkotelon kansi tiukasti kiinni.
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Micropilot FMR67 HART Kéyttoonotto SmartBluen (sovellus) valityksella

2. Kierra kiinniketta 90 ° vastapéaivéén ja kiristd kiinnike 2.5 Nm (1.84 Ibf ft) tiukkuuteen
kuusiokoloavaimella (3 mm).

7.1.6 Tarkistukset kytkennén jialkeen

Ovatko laite ja kaapelit ehjat (silmédmaérainen tarkastus)?

Téayttavatko johdot kaikki vaatimukset ?

Onko johdoissa asianmukaiset vedonpoistajat?

Onko kaikki holkkitiivisteet asennettu, kiristetty pitévéasti ja ovatko ne vuotamattomia?

Vastaako sy6ttojannite laitekilvessé annettuja tietoja?

Onko liitinkytkennét tehty oikein?

Tarvittaessa: onko suojamaadoitusliitanta tehty?

Kun sy6ttdjannite on kytketty: onko laite kayttévalmis ja tulevatko arvot nayttémoduuliin?

Onko kaikki kotelokannet asennettu ja kiristetty pitavasti paikoilleen?

0Olojo|jlpbjo|pbjo|o|o|B

Onko kannen kiinnike kiristetty oikein paikalleen?

8 Kaytt6onotto SmartBluen (sovellus) valitykselld

8.1 Vaatimukset

Laitevaatimukset
Kayttéonotto SmartBluen vélitykselld onnistuu vain, jos laitteessa on Bluetooth-moduuli.

SmartBlue-jarjestelmévaatimukset
SmartBlue-sovelluksen voi ladata Android-laitteisiin Google Play Storesta ja iOS-laitteisiin
iTunes Storesta.
= jOS-laitteet:
iPhone 4S tai uudempi alkaen versiosta i0S9.0; iPad? tai uudempi alkaen versiosta 1059.0;
iPod Touch 5. sukupolvi tai uudempi alkaen versiosta i0S9.0
= Android-laitteet:
alkaen versiosta Android 4.4 KitKat ja Bluetooth® 4.0

Aloitussalasana

Bluetooth-moduulin ID toimii aloitussalasanana, jota kdytetddn muodostettaessa yhteys

laitteeseen ensimmaistd kertaa. Se 16ytyy:

= tietolehdelt, joka toimitetaan laitteen mukana. Tdma sarjanumerolehti on tallennettu
myds kohteeseen @W@M.

= Bluetooth-moduulin laitekilvesta.
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Kayttoonotto SmartBluen (sovellus) vélitykselld Micropilot FMR67 HART

\

g

A0036790

14 Laite, jossa on Bluetooth-moduuli

1 Laitteen elektroniikkakotelo
2 Bluetooth-moduulin laitekilpi; laitekilvessd oleva ID toimii aloitussalasanana.

Mit4én sisdankirjautumistietoja (mukaan lukien kayttdjan muuttama salasana) ei
tallenneta laitteeseen vaan Bluetooth-moduuliin. Tdmé& on otettava huomioon, kun
moduuli irrotetaan yhdesta laitteesta ja asennetaan toiseen laitteeseen.

8.2 Kayttéonotto
Lataa ja asenna SmartBlue

1. Sovelluksen lataamiseksi skannaa QR-koodi tai sy6td hakukenttédén "SmartBlue"

L
ANDROID APP ON
P> Google Play
Download on the

o App Store

[EH )
R

A0033202

15  Latauslinkki

2. Ké&ynnistd SmartBlue
Le

A0029747

16  SmartBlue-kuvake
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Micropilot FMR67 HART

Kayttoonotto SmartBluen (sovellus) vélitykselld

3. Valitse laite aktiivisten laitteiden listalta (vain kéytettavissa olevat laitteet)

Lo

XS A RUES

Livelist

17  Aktiivisten laitteiden lista

ﬂ Jarjestelméssa voidaan muodostaa vain yksi padéstd-padhan yhteys yhden anturin ja

yhden alypuhelimen tai tabletin vélille.

4. Suorita sisddnkirjautuminen

A0029502

Le

4 )

CE 3O M

Login

Login to Device

18  Sisddnkirjautuminen

5. Syo6td kayttdjanimi -> admin

6. Syotd aloitussalasana -> Bluetooth-moduulin ID

7. Vaihda salasana ensimmaéisen sisddnkirjautumisen jalkeen

Endress + Hauser
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Kayttoonotto SmartBluen (sovellus) vélitykselld

Micropilot FMR67 HART

8. Sivulta pyyhkaisemalla kuvaan voidaan vetéé lisatietoa (esim. paavalikko)

Le

Al 3O W mos07 =Y
Device info

. o = sewp
QA 4~ Diagnostics
Device tag
®  vivelist
Status signal
AN Seting:

oK

Output current

400mA

\

[

(e ) ()

19  Pddvalikko

ﬂ Verhokéyria voi néaytt4é ja taltioida

44

Verhokéyrien lisdksi ndytetddn seuraavat arvot:
s D = etdisyys

s | = pinnankorkeus

s A = absoluuttinen amplitudi

= Nayttokuvissa tallennetaan naytetty alue (zoomaustoiminto)
= Videojaksoissa tallennetaan aina koko alue ilman zoomaustoimintoa

A0029504

Verhokayria (videojaksoja) voi myo6s ldhettda asiaankuuluvilla dlypuhelin- tai

tablettitoiminnoilla.
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Micropilot FMR67 HART Kayttoonotto SmartBluen (sovellus) vélitykselld

<120 -1000,00

M vveiopecurve [l Weightng curve [ wap [ ] i O

20  Verhokdyrdn ndytté (esimerkki) SmartBluessa; Android-ndkyma

Taltioi video

Luo ndyttékuva

Siirry kartoitusvalikkoon
Kaynnistd/lopeta videon taltiointi
Siirrd aikaa aika-akselilla

v N =

A0029486

w N

\:-i (<] [ Close
[dB]O D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4

-20
-40

-60

<

120 L1

0.00 200000 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00 X
W envelope curve [l Weighting curve [l Map [ ] > curve [_] Referer e {mm] t

1 Verhokdyrdn ndytté (esimerkki) SmartBluessa; [oS-ndkyma

2

1 Taltioi video
2 Luo ndyttékuva

3 Siirry kartoitusvalikkoon

4 Kaynnistd/lopeta videon taltiointi
5 Siirrd aikaa aika-akselilla

Endress + Hauser
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Kayttéonotto ohjatun toiminnon vélityksella Micropilot FMR67 HART

9 Kayttéonotto ohjatun toiminnon vélityksella
FieldCare and DeviceCare *'.
1. Kytke laite FieldCare- tai DeviceCare-ohjelmaan (lisdtietoja saat kayttdoppaan luvusta
"Kayttovaihtoehdot').

2. Avaa laite FieldCare- tai DeviceCare-ohjelmassa.
- Laitteen kojelauta (kotisivu) tulee nayttoon:

Wizard

[ Commissioning | [ SIL/WHG confirmation

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
80,000

2,845 . -28,783 &

Relative echo amplitude

93,354

59,614

‘IIII’HI\'\H[‘IIII‘I\
n s @
T 1=} =} =)
=] =2 =)
=1 = =
S = =

o
=}
2
S

A0027720
1 "Commissioning"-painike avaa ohjatun toiminnon.
3. Kosketa "Commissioning"-painiketta avataksesi ohjatun toiminnon.

4. Syo6té tai valitse sopiva arvo kullekin parametrille. Arvot kirjataan valittdmasti
laitteeseen.

Kosketa "Next'-painiketta vaihtaaksesi seuraavalle sivulle.

Kun olet saanut viimeisen sivun valmiiksi, kosketa "End of sequence" -painiketta
sulkeaksesi ohjatun toiminnon.

Jos ohjattu toiminto keskeytetddn ennen kuin kaikki tarvittavat parametrit on saatu
asetettua, laite saattaa olla méaéarittdmattémaéssa tilassa. Téssa tapauksessa
suosittelemme tekemd&&n palautuksen oletusasetuksiin.

4) tarjoavat ohjatun toiminnon, joka opastaa kéyttdjad alkuasetuksissa. DeviceCare on ladattavissa osoitteesta
www.software-products.endress.com. Lataus edellytt&é rekisteréitymistd Endress+Hauser -ohjelmistoportaaliin.
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Micropilot FMR67 HART Kéyttoonotto (kayttovalikon avulla)

10

Kayttoonotto (kayttovalikon avulla)

10.1 Naytto- ja kdyttémoduuli

10.1.1  Nayttdnikyma

2
1 DEVICE_01 21
\/ 2.3 ‘@‘/ ;2 2
‘ 19.184 mA °
11— 2.6 ‘@J« 4.000— 2.4
( 13 L
12— Homy " 3

3 . 1 \lLanguage
[English ]

Se

3.2— Deutsch
Espaiiol

Frangais
User | . 0 [ 11234
ABC DEFG HIJK 5 5 7 B 9
LMNO TUVW p =
X

:xvz Aata -
[ ~ X

A0012635

22 Naytto- ja kdyttomoduulin ndkymd paikallisasetuksiin

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Mitatun arvon ndytté (1 arvon maks. koko)

Otsikko, joka sisdltdd tunnisteen ja virhesymbolin (jos virhe on ilmennyt)
Mitatun arvon symbolit

Mitattu arvo

Yksikké

Mitatun arvon ndytté (1 pylvdsdiagrammi + 1 arvo)

Pylvdsdiagrammi mittausarvolle 1

Mittausarvo 1 (ja yksikké)

Mitatun arvon symbolit mittausarvolle 1

Mittausarvo 2

Yksikké mittausarvolle 2

Mitatun arvon symbolit mittausarvolle 2

Parametrin esitys (tdssd: parametri valintalistan kanssa)

Otsikko, joka sisdltdd parametrin nimen ja virhesymbolin (jos virhe on ilmennyt)
Valintalista; M osoittaa nykyisen parametriarvon.

Numeroiden syéttétaulukko

Kirjaimien ja erikoismerkkien syéttdtaulukko
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Kayttoonotto (kayttovalikon avulla)

10.1.2  Kayttéelementit
Painike Tarkoitus
Miinuspainike

=

A0018330

Valikossa, alavalikossa
Siirtaa valintapalkkia yl6spéin valintalistassa.

Teksti- ja numeroeditorissa
Syottomaskissa, siirtaa valintapalkkia vasemmalle (taaksepdin).

A0018329

Pluspainike

Valikossa, alavalikossa
Siirtaa valintapalkkia alaspdin valintalistassa.

Teksti- ja numeroeditorissa
Syottomaskissa, siirtda valintapalkkia oikealle (eteenpéin).

A0018328

Enter-painike

Mitatun arvon néytéssd
= Painikkeen lyhyt painallus avaa kayttévalikon.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus avaa kontekstivalikon.

Valikossa, alavalikossa
= Painikkeen lyhyt painallus
Avaa valitun valikon, alavalikon tai parametrin.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus parametrissa:
Jos kéytettavissa, avaa parametrin toiminnan ohjetekstin.

Teksti- ja numeroeditorissa
= Painikkeen lyhyt painallus
- Avaa valitun ryhmén.
- Suorittaa valitun toimenpiteen.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus vahvistaa muokatun parametrin arvon.

=)+

A0032909

Poistumispainikeyhdistelmé (paina painikkeita samanaikaisesti)

Valikossa, alavalikossa
= Painikkeen lyhyt painallus
- Poistaa nykyiselta valikkotasolta ja siirtd4 seuraavaksi korkeammalle tasolle.
- Jos ohjeteksti on avattuna, sulkee parametrin ohjetekstin.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus palauttaa mitatun arvon naytt6én (‘aloitusnayttd").

Teksti- ja numeroeditorissa
Sulkee teksti- tai numeroeditorin ottamatta muutoksia kayttoon.

(=)+(E]

A0032910

Miinus-/Enter-painikeyhdistelma (pidé painikkeita painettuna samanaikaisesti)

Vahentaa kontrastia (kirkkaampi asetus).

(+)+(E]

A0032911

Plus-/Enter-painikeyhdistelmé (paina painikkeita samanaikaisesti)

Lis44 kontrastia (tummempi asetus).

48
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Micropilot FMR67 HART Kayttoonotto (kayttévalikon avulla)

10.1.3  Kontekstivalikon avaaminen
Kontekstivalikon avulla kdyttdjé voi avata seuraavat valikot suoraan ja nopeasti
toimintanaytosta:

= Setup (Asetukset)

= Conf. backup disp. (Konf. varmuuskop. néyt.)
= Env.curve (Verhokéyra)

= Keylock on (Néppainluk. paalla)

Kontekstivalikon avaaminen ja sulkeminen
Kéyttéja on toimintanaytossa.

1. Paina [E-painiketta 2 s ajan.
L~ Kontekstivalikko avautuu.

XX

Conf.backup disp
Env. curve
m@L_Keylock on

A0033110-FI
2. Paina painikkeita (=) + [#) samanaikaisesti.
- Kontekstivalikko sulkeutuu ja toimintandytté tulee nakyviin.

Valikon avaaminen kontekstivalikossa
1. Avaa kontekstivalikko.
2. Paina [ siirtydksesi haluamaasi valikkoon.

3. Paina [E] vahvistaaksesi valinnan.
Y Valittu valikko avautuu.
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Kayttoonotto (kayttovalikon avulla)

Micropilot FMR67 HART

10.2

Kayttovalikko

Parametri/alavalikko Tarkoitus Kuvaus
Language Maarittaa kayttokielen paikallisndytossa.
Setup > Advanced setup
- Display - Language
Setup Kun kaikille asetusparametreille on kohdennettu asiaan
kuuluvat arvot, mittauksen pitéisi olla valmiiksi konfiguroitu
vakiosovellukseen.
Present mapping Hairiékaiun vaimennus
Setup - Mapping BAO01620F (FMR67,
- Present mapping HART)

Advanced setup
Setup > Advanced setup

Siséltaa liséa alavalikoita ja parametreja:

= laitteen sovittamiseksi erityisiin mittausolosuhteisiin.
= mitatun arvon kasittelyyn (skaalaus, linearisointi).
= ]ahtoviestin konfigurointiin.

Diagnostics Sisaltaa tarkeimmat kayttovirheiden tunnistamiseen ja
analysointiin tarvittavat parametrit.
Expert Slsalta}a lfal.kkllla}.ltteen parametrlt.(myg.s y{l.la o%evun GPO1101F (FMR6x,
alavalikoihin sisaltyneet parametrit). Tama valikko on HART)
ryhmitelty laitteen toimintolohkojen mukaan.
1) "Expert'-valikkoon péaésy edellyttda aina padsykoodin sy6ttamista. Jos asiakaskohtaista paasykoodia ei ole

maadritetty, talléin tulee sy6ttad "0000".

50
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Micropilot FMR67 HART

Kéyttoonotto (kayttovalikon avulla)

10.3  Laitteen lukituksen avaaminen
Jos laite on lukittu, se taytyy avata ennen kuin mittaus voidaan konfiguroida.

. Katso lisatiedot laitteen kayttdohjeesta:
BA01620F (FMR67, HART)

10.4  Kayttokielen asetus

Tehdasasetus: englanti tai tilattu maakohtainen kieli

XXXXXXXXX

20.50

NS}

Display language
English

%3 Operation
/& Setup

Display language -
@ v English

Deutsch
Espanol
Francgais

0104-1

Display language 0104-1
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii
Sprache

&2 Betrieb
/Setup

0104-1

Deutsch

23 Paikallisen ndytén kdyttoesimerkki

Endress + Hauser
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Kayttoonotto (kdyttévalikon avulla) Micropilot FMR67 HART
10.5 Pinnankorkeuden mittauksen konfigurointi
R
BD
— 100%
E F

0%

24 Konfigurointiparametrit kiinteiden jauhe-/raeaineiden pinnankorkeuden mittauksiin

IR

52

Mittauksen referenssipiste
Distance

Level

Empty calibration (= nolla)
Full calibration (= mittausvedli)

Setup - Device tag

L~ Syoté laitteen tunniste.

Setup - Distance unit

L~ Valitse etdisyyden yksikko.

Setup - Bin type

L~ Valitse sé&ilién tyyppi.

Setup > Max. filling speed solid

L~ Syotd maks. ennakoitu téytténopeus.
Setup > Max. draining speed solid

L~ Syotd maks. ennakoitu tyhjennysnopeus.

A0016934
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Micropilot FMR67 HART Kéyttoonotto (kayttovalikon avulla)

6. Setup > Empty calibration
L~ Syétd tyhja-etdisyys E (referenssipisteen R ja 0 %:n pinnankorkeuden keskindinen
etaisyys)

7. Jos mittausalue kattaa vain s&ilion tai siilon yldosan (E on paljon pienempi kuin s&ilion/
siilon korkeus), sdilion tai siilon korkeuden sy6ttdminen parametriin on pakollista. Jos
kyseessa on poistokartio, séilidn tai siilon korkeutta ei tule sdatda, koska tavallisimmin
E ei ole ndissa kayttdsovelluksissa paljon pienempi kuin sdilién/siilon korkeus.

Setup - Advanced setup - Level - Tank/silo height
8. Setup - Full calibration
L~ Syétd tdynna-etdisyys F (0 % ja 100 % pinnankorkeuden vélinen etéisyys).
9. Setup - Level
L~ [lmaisee mitatun pinnankorkeuden L.
10. Setup - Distance
L~ Ilmaisee referenssipisteen R ja pinnankorkeuden L vélisen mitatun etéisyyden.
11. Setup - Signal quality
L~ [lmaisee pinnankorkeuden kaiun laadun.
12. Setup - Mapping - Confirm distance

L~ Vertaa ndyton ilmoittamaa etdisyyttd todelliseen etdisyyteen hairiékaikukuvan
taltioimisen kdynnistdmiseksi.

13. Setup > Advanced setup - Level - Level unit
L Valitse pinnankorkeuden yksikko: %, m, mm, ft, in (tehdasasetus: %)

Suosittelemme ehdottomasti sé&tdméaén maks. tayttd- ja tyhjennysnopeuden nykyiselle
prosessille.

10.6  Kayttdjakohtaiset sovellukset

. Kayttdjakohtaisten sovellusten parametriasetuksia koskevia lisétietoja saat erillisisté
asiakirjoista:
BA01620F (FMR67, HART)

Expert -valikko katso:
GPO1101F (laitteen parametrien kuvaus, FMR6x, HART)
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