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Proses basinci 6l¢imu

Q IO-Link

Bu talimatlar, Ozet Kullanim Talimatlari olup, cihazin Kullanim
Talimatlarinin yerini almaz.

Cihaz hakkinda ayrintili bilgi, Kullanim Talimatlarinda ve diger
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Bu dokiiman hakkinda Cerabar PMP23 [0-Link

1 Bu dokiiman hakkinda

1.1 Dokiimanin islevi

Ozet Kullanim Talimatlari, teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye almaya kadar gereken
tlim temel bilgileri icerir.

1.2 Kullanilan semboller
1.2.1 Giivenlik sembolleri
Sembol Anlam1i

TEHLIKE!
A 1035 |B] 43 | Busembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya

6limciil yaralanma ile sonuglanacaktir.

UYARI!
A UYARI Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6liimciil yaralanma ile sonuglanabilir.

DIKKAT!
A DIKKAT | Busembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, orta derecede
veya 6nemsiz yaralanma ile sonuglanabilir.

BILDIRIM!
DUYURU Bu sembol kisisel yaralanma ile sonuglanmayan prosedirler veya diger gergekler ile ilgili bilgiler
icerir.

1.2.2 Elektrik sembolleri

Sembol Anlami Sembol Anlami
@ Koruyucu topraklama baglantisi | Topraklama baglantis1
Digder tiim baglantilardan énce topraga e Operator tarafindan topraklama
baglanmasi gereken terminaldir. sistemiyle topraga baglanan toprakli
terminaldir.

1.2.3 Alet sembolleri

Sembol Anlami

@ Anahtar

A0011222
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Cerabar PMP23 I0-Link Bu dokiiman hakkinda

1.2.4 Cesitli bilgi tiplerinin sembolleri

Sembol Anlami Sembol Anlami
fzin verilen ﬂ fpucu
Izin verilen prosediirler, siirecler veya Daha fazla bilgi oldugunu belirtir.
islemler.
Yasak 1..2..3... Adim serisi
Yasak olan prosediirler, siirecler veya
iglemler.

Adim sonucu

;

Dokiimantasyon referansi

Grafik referansi Gozle kontrol

Sayfa referansi

B ® =
6]

1.2.5 Grafiklerdeki semboller

Sembol Anlami
1,2,3.. Madde numaralari
.20 .EN . Adim serisi
AB,C,... Gortintimler
13 Dokiimantasyon

Belirtilen dokiiman tipleri icin adres:
Endress+Hauser Internet sitesinin Indirme Alani : www.tr.endress.com - Indir

1.3.1 Teknik Bilgiler (TI): cihaziniz i¢in planlama yardimi

TI01203P

Dokiiman, cihazla ilgili tiim teknik bilgileri icermekte olup cihaz icin siparis edilebilecek
aksesuarlara ve diger iirtinlere genel bir bakis sunar.

1.3.2 Kullanim Talimatlar1 (BA): kapsamli iiriin referansi

BAO01784P (I0-Link bulunan cihazlar)

Bu Kullanim Talimatlari, tirtintin tanimlanmasi, teslimatin kabul edilmesi ve depolama,
montaj, baglanty, calisma, devreye alma, ariza giderme, bakim ve imha gibi cihazin yasam
ddéngiisii boyunca cesitli asamalarda gerekli olan tiim bilgileri icermektedir.
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Bu doktiiman hakkinda

Cerabar PMP23 I0-Link

1.4

Terimler ve kisaltmalar

0

T > D

[URV] [URL] [MwP|]  [OPL]

A0029505

Terim/kisaltma

Aciklama

OPL

Olgiim cihazinin OPL’si (Overpressure Limit - agirt basing siniri = sensér agir1 yiiklenme
sinirl), secilen bilegenlerin en diisiik kapasiteli elemanina gére dedisir. Yani, 6l¢im
hiicresinin yani sira proses baglantisi da dikkate alinmalidir. Ayrica basing-sicaklik
bagintisina da dikkat edilmelidir. {lgili standartlar ve diger notlar icin, Kullanma
Talimatlarinda "Basing spesifikasyonlar1' boliimiine bakin .

OPL sadece simurli bir siire uygulanabilir.

MWP

Sensoriin MWP’si (Maximum Working Pressure - maksimum ¢aligma basinci), segilen
bilesenlerin basingla ilgili en diisiik kapasiteli elemanina gére degisir. Yani, 6l¢iim
hiicresinin yani sira proses baglantisi da dikkate alinmalidir. Ayrica basing-sicaklik
bagintisina da dikkat edilmelidir. Ilgili standartlar ve diger notlar i¢in, Kullanma
Talimatlarinda "Basing spesifikasyonlar1' bolimtne bakin .

MWP, cihaza sinirsiz stire uygulanabilir.

MWP ayrica tanim plakasinda da belirtilmektedir.

Sensériin maksimum
6l¢tim araligi

LRL (Low Range Limit - Alt Aralik Siruri) ile URL (Upper Range Limit - Ust Aralik Suuri)
arasindaki mesafe
Bu sensoér 6l¢tim araligl, maksimum kalibre edilebilir/ayarlanabilir aralija esdegerdir.

Endress+Hauser



Cerabar PMP23 I0-Link Bu dokiiman hakkinda

No | Terim/kisaltma Aciklama
4 | Kalibre edilmis/ LRV ile URV arasindaki mesafe

ayarlanmusg aralik Fabrika ayari: O ila URL

Diger kalibre edilmis mesafeler, 6zel mesafe olarak siparis verilebilir.

p |- Basing
- | LRL Alt aralik simir
- |URL Ust aralik sinuri
- | LRV Alt aralik degeri
- | URV Ust aralik degeri

- | TD (ayarlanabilirlik) Ayarlanabilirlik
Ayarlanabilirlik, fabrikada ayarlanir ve degistirilemez
Ornek - bkz. sonraki bolim.

1.5 Ayarlanabilirlik hesaplamasi

1=2 3
LRL LRV URV URL
| | | |
[ [ [ |
A0029545
1 Kalibre edilmis/ayarlanmus aralik
2 Sifir noktast bazl aralik
3 Sensor URL
Ornek
= Sensor:10 bar (150 psi) = Kalibre edilmig/ayarlanmig aralik: O ... 5 bar (0 ... 75 psi)
= Ust aralik sinirt (URL) = 10 bar (150 psi) = Alt aralik dederi (LRV) = 0 bar (O psi)

Ayarlanabilirlik (TD): = Ust aralik dederi (URV) = 5 bar (75 psi)

URL
TD

|URV - LRV |

10 bar (150 psi)
TD

|Sbar (75 psi) - Obar (0 psi)|

Bu 6rnekte ayarlanabilirlik orani 2:1'dir.
Bu aralik, sifir noktasini baz almaktadir
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Temel gtivenlik talimatlar1 Cerabar PMP23 I0-Link

2 Temel giivenlik talimatlar

2.1 Personele iligskin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:

» Egitimli personel: Bu islev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip olmalidir.

» Tesis operatdri tarafindan izin verilmis olmalidir

» Ulusal yasal diizenlemeleri bilmelidir.

» Personel, calismaya baglamadan énce Kullanim Talimatlar: ve diger belgelerdeki
talimatlarin yani sira sertifikalarda (uygulamaya bagl olarak) yazan bilgileri okumusg ve
anlamig olmalidur.

» Tim talimatlara ve yasal dlizenlemelere uymalidir.

2.2 Kullanim amaci

2.2.1 Uygulama ve madde

Cerabar, gazlarda, buharlarda ve sivilarda mutlak ve rélatif basing él¢imiinde kullanilir. Ol¢iim
cihazinin prosesle temas eden malzemeleri, triine kars: yeterli dayanima sahip olmalidir.

Olctim cihazi, asagidaki kosullar saglandiginda élciimde kullanilabilir (proses degiskenleri)
= "Teknik veriler" bélimiinde belirtilen sinir degerlere uyulmasi

® bu kilavuz gibi ek dokiimantasyonda bulunan kosullara uyulmasi.

Ol¢iim proses degiskeni

Roélatif basing veya mutlak basing

Hesaplanan proses degiskeni
Basing

2.2.2 Hatali kullanim
Uretici, yanhs veya amag dis1 kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

Sinirdaki durumlarin belirlenmesi:

» Ozel sivilar ve temizlikte kullanilan sivilar icin Endress+Hauser, prosesle temas eden
malzemelerin korozyon direncinin dogrulanmasi konusunda yardimci olmaktan
memnuniyet duyacaktir. Ancak, bu konuda herhangi bir garanti verilmez veya sorumluluk
kabul edilmez.

2.2.3 Diger riskler

Calisma sirasinda muhafazanin sicakligi proses sicakligina yaklasabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek proses sicakliklarinda temasi 6nleyerek yanik tehlikesine kars: koruma saglayin.

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz ile calisirken:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

8 Endress+Hauser



Cerabar PMP23 I0-Link Uriin agiklamast

2.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz yalnizca saglam teknik kosulda ve giivenli durumda calistiriimalidir.
» Cihazin parazit olmadan calistirilmasindan operatér sorumludur.

Cihazin doniistiiriilmesi

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngoértlemeyen
tehlikelere neden olabilir.
» Buna ragmen modifikasyon yapmak gerekiyorsa Endress+Hauser'e danisin.

Tehlikeli bolge

Cihaz onay gerektiren bir alanda (6rn. basingli ekipman giivenligi) kullanildiginda can ve mal

kaybi tehlikesini ortadan kaldirmak icin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin onay gerektiren bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

2.5 Uriin giivenligi
Uriin, giivenlik agisindan en son teknolojiden yararlanmak iizere iyi mithendislik

uygulamalarina gore tasarlanmis olup, test edilmis ve iiretim yerinden kullanim gtivenligini
saglayacak sekilde ayrilmistir.

Genel giivenlik standartlarini ve yasal gereklilikleri karsilar. Cihaza 6zel AB Uygunluk
Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Endress+Hauser cihaza CE isaretini
yapistirirarak bu uygunlugu dogrular.

3 Uriin actklamasi

Calistirma Talimatlarina bakin.

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

= Teslimat notu tzerindeki siparis kodu iirtin etiketinde yazan siparis koduyla ayni mi?
= Uriinler hasarsiz mi?

= {sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakasi): Giivenlik talimatlari (XA) verilmig mi?

= Doklimantasyon mevcut mu?

Bu kosullardan herhangi biri karsilanmiyorsa litfen Endress+Hauser satis ofisinizle
irtibat kurun.

Endress+Hauser 9



Teslimatin kabul edilmesi ve irtiniin tanimlanmast Cerabar PMP23 [0-Link

4.2 Uriin tanimlamasi

Olctim cihazinin tanimlanmasinda asagidaki secenekler kullanilabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

» Teslimat notu tizerinde cihaz 6zelliklerinin dékiimiini iceren bir siparis kodu

= [sim plakalari tizerindeki seri numaralarint W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer) uygulamasina girin: 6l¢ciim cihazina ait ttim bilgiler
gorintilenir.

Sunulan teknik dokiimanlara genel baks i¢in isim plakalarindaki seri numarasinit W@M
Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) kullanarak aratin

4.2.1 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretici tesis adresi: Isim plakasina bakin.

4.2.2  Isim plakasi

1—— Endress+Hauser {Z1J
2——— Cerabar

Made in Germany,
D-79689 Maulburg

33— Ord. cd::
L,—— Ser. no.:
5——Ext. ord. cd.:

\\

ce
e Bk

A0024456

Ureticinin adresi
Cihaz adi

Siparig numarast

Seri numarast

Uzun siparis numarast

Ui W N =

4.3 Saklama ve tasima

431 Saklama kosullar1
Orjinal ambalaji kullanin

Olgtim cihazini temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecedi hasara karst
koruyun (EN 837-2).

10 Endress+Hauser
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Cerabar PMP23 IO-Link Montaj

Saklama sicakligi araligi
-40...+85°C (=40 ... +185 °F)

4.3.2 Uriiniin 6l¢iim noktasina tagimnmasi

A UYARI

Yanls tagima!

Muhafaza ve diyafram zarar gorebilir, yaralanma riski mevcuttur!

» Olciim cihazi 8l¢iim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla
tasinmalidir.

5 Montaj

5.1 Montaj kosullar:

= Cihazi monte ederken, elektrik baglantisini yaparken ve calisma esnasinda nem
muhafazanin icerisine girmemelidir.

= Metalden yapilmig M12 konnektor: Elektrik baglantisinin hemen dncesine kadar M12
konnektor baglantisinin koruma kapagini (sadece IP69) ¢ikarmayin.

= Proses diyaframlarina sert ve/veya sivri nesnelerle dokunmayin veya temizlemeyin.

= Montajin hemen 6ncesine kadar proses diyaframini ¢cikarmayin.

= Kablo girisini her zaman iyice sikin.

= Nem girmesini (6rn. yagmur veya yogusma suyu) engellemek icin miimkiinse kablo ve
konnektériin asadi déndirin.

= Muhafazay1 darbeye karsi koruyun.

= Rolatif basing sensoériine sahip cihazlar icin asagidakiler gegerlidir:

Eger temizlik islemi boyunca 1sinmis bir cihaz sogutulursa (6rnegin soguk su ile), kisa bir

siireligine bir vakum olusur ve basing kompanzasyon elemani (1) icerisinden nemin

sensore girmesine neden olur.

Cihaz kullanilmaz hale gelebilir!

» Bunun meydana gelmesi halinde basing kompanzasyon elemani (1) miimkiinse bir acl ile
asagl dogru veya yana dogru bakar sekilde cihazi monte edin.

\1

=) O 7 Og_T

1 1

A0022252
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Montaj Cerabar PMP23 I0-Link

5.2 Montaj pozisyonunun etkisi

Montaj yénuni istedigniz gibi secebilirsiniz. Ancak montaj yénd, sifir noktas: kaymasina
neden olabilir. Yani, tank bog veya kismen dolu oldugunda 6l¢im dederi sifir1 géstermeyebilir.

A0024708

Tip Proses diyaframi ekseni yatay Proses diyaframi yukar1 bakiyor | Proses diyaframi asagi bakiyor
(A) (B) ()
PMP23 | Kalibrasyon pozisyonu, etki yok En fazla +4 mbar (+0,058 psi) En fazla -4 mbar (-0,058 psi)
5.3 Montaj konumu
53.1 Basing 6l¢iimii

Gazlarda basing 6l¢iimii

Kondensatin prosese akabilmesi i¢in cihazi, kesme vanasi girig noktasinin iizerinde olacak
sekilde monte edin.

Buharlarda basing 6l¢iimii

Buharlarda basing 6l¢iimi icin sifon kullanin. Sifon, sicakliji neredyse ortam sicakligiyla ayni
seviyeye disurir. Cihazi, giris noktasiyla ayni ylikseklikteki bir kesme vanasiyla birlikte monte
edin.

Avantajt:

cihazda ¢ok ¢ok kiictik/ihmal edilebilir 1s1 etkisi olugur.

Transmiterin izin verilen maks. ortam sicakligina dikkat edin!

Sivilarda basing 6l¢limii
Cihazi, girig noktasiyla ayni yiikseklikteki bir kesme vanasiyla birlikte monte edin.

5.3.2 Seviye o6lciimii

= Cihazi daima en alcak 6lclim noktasinin altina monte edin.
= Cihazi su pozisyonlara monte etmeyin:
= Dolum perdesi
= Tank cikisl
= pompanin emme alaninda
= Veya tankin, karigtiricidan gelen basing dalgalarindan etkilenebilecedi bir nokta.

12 Endress+Hauser



Cerabar PMP23 I0-Link Elektrik baglantisy

5.4 Universal proses montaj adaptérii icin profil contas1 montaji
Montaj hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. KAOOO96F/00/A3.

5.5 Kurulum sonrasi kontroli

O | Cihazda hasar var mi (gozle kontrol)?

Cihaz, 6l¢lim noktasi spesifikasyonlarina uygun mu?
Ornegin:

O | = Proses sicakligi

= Proses basinc

= Ortam sicaklik araligi

= Olgiim araligi

Olgﬂm noktasi tanimlamasi ve etiketler dogru mu (gozle kontrol)?

Cihaz, yagis ve dogrudan giines 151§indan yeterince korunmus mu?

Sabitleme vidalari iyice sikilmig m1?

Basing kompanzasyon elemant acili olarak asadiya veya yana dénitk mii?

[ R o A S Y

Nemin iceri girmesini engellemek i¢cin baglanti kablolari/konnektérlerin asagi dogru baktigindan emin olun.

6 Elektrik baglantisi

6.1  Olciim iinitesini baglama
6.1.1 Terminal atamasi
A UYARI

istenmeyen proses aktivasyonu nedeniyle yaralanma tehlikesi!
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.
» Cihaz sonrasinda yer alan proseslerin yanliglikla baglatiilmadigindan emin olun.

A UYARI

Hatali baglanti, elektrik giivenligine zarar verir!

» [EC/EN61010 uyarinca cihaz i¢in uygun bir devre kesici kullaniimalidir.

» Cihaz, 500 mAlik ince telli bir sigortayla kullanilmalidir (yavag patlayan).
» Ters polariteye karsi koruyucu devreler entegre olarak mevcuttur.

Cihazi su sirayla baglayin:

1. Besleme voltajinin isim plakasinda belirtilen besleme voltajina kargilik geldigini kontrol
edin.

2. Cihaz asagidaki semaya gore baglayin.

Besleme voltajini acin.

Endress+Hauser 13



Elektrik badlantist Cerabar PMP23 I0-Link

Cihaz M12 konnektor

PMP23
L
+
2(*\1 o 10-Link
O

Besleme voltajt +

4-20 mA

Besleme voltajt -

C/Q (I0-Link haberlesme veya SIO modu)

A0034006

W N =

6.1.2 Besleme voltaji

Elektronik versiyon Cihaz Besleme voltaji

10-Link PMP23 |10..30VDC
10-Link haberlesmesi sadece besleme voltaji en az 18 V ise garanti edilir.

6.1.3 Akim tiiketimi ve alarm sinyali
Elektronik versiyon Cihaz Akim tiiketimi Alarm sinyali )
10-Link PMP23 Maksimum akim tiketimi: < 300 mA

1) MAX alarmi i¢in (fabrika ayari)

6.2 Sivi¢ kapasitesi

s Sivi¢ durumu ACIK: sivig cikist 1 x PNP + 4 ile 20 mA arast ¢ikis icin tiim sicaklik araliginda
I, < 200 mA Y?): sivic durumu KAPALI: I, <1 mA
= Sivi¢ déngist: >10.000.000
= Voltaj diismesi PNP: <2 V
® Asin yiik korumast: Sivi¢ akimi otomatik yiik testi
= Maks. kapasitif yik: maks. besleme voltajinda 1 pF (direng ytiki olmadan)
= Maks. dongt stiresi: 0,5 s; min. to,: 40 us
= Agirt akim durumunda koruyucu devreden periyodik kopma (f = 2 Hz) ve "F804"

gériintilenir
6.3 Baglanti verileri
1) 100 mA garanti edilebilir. Daha dustik ortam sicakliklari i¢in daha ytiksek akimlar mevcuttur ancak garanti

edilemez. 20 °C (68 °F)'de tipik deger yakl. 200 mA. "1 x PNP" sivi¢ ¢ikisi i¢in tim sicaklik araliginda 200 mA
garanti edilebilir.
2) Daha ytiksek akimlar da desteklenir, béylece I0-Link standardina gére bir sapma ortaya gikar.
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Cerabar PMP23 I0-Link Elektrik baglantisy

6.3.1 Yiik (4 ... 20 mA cihazlar i¢in)

Yeterli terminal voltajini elde etmek icin Ry (hat direnci dahil) maksimum ytk direnci, besleme

Unitesinin Ug besleme voltajina bagl olarak, asiilmamalidir.

RLmax
Q]
1022
587
2— Rl max S—UB —6.5V
152 23mA

F
g‘m \j

A0031107

1  Gii¢ beslemesi 10 ... 30 VDC
2 Rpmaks Maksimum yiik direnci
Ug Besleme voltaji

= Hata akimi génderilir ve "S803" gériintillenir (¢ikis: MIN alarm akimu)
» Arniza durumundan ¢tkmanin miimkiin olup olmadidini belirlemek i¢in periyodik kontrol

6.4 Baglanti sonrasi kontrolii

Cihazda veya kabloda hasar var mi (gérsel inceleme)?

Kablolar gereksinimlere uygun mu?

Monte edilen kablolarda yeterli gerginlik alma mevcut mu?

Biitiin kablo rakorlari takily, iyice sikilmig ve sizdirmaz 6zellikli mi?

Besleme voltaji isim plakasindaki teknik 6zelliklere uygun mu?

Terminal atamast dogru mu?

0O/0ojo|obo|o|o

Gerekiyorsa: Koruyucu topraklama baglantisi yapilmig m1?

Endress+Hauser
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Calisma secenekleri Cerabar PMP23 I0-Link

7 Calisma secenekleri

7.1 Calisma meniisii araciligiyla kullanim
7.1.1 I0-Link

I0-Link bilgisi

[0-Link 6l¢tim cihazi ile bir I0-Link master arasinda haberlesme icin noktadan noktaya
baglantidir. Olgiim cihazi pim 4 tizerinde ikinci IO fonksiyonu ile bir I0-Link haberlesme
arayuz tip 2 6zelligine sahiptir. Bunun i¢in caligmada IO-Link uyumlu montaj (I0-Link master)
gereklidir. I0-Link haberlesme araytizii proses ve hata teshisi verilerine dogrudan erigime
imkan tanir. Ayni zamanda ¢aligma sirasinda ¢l¢iim cihazini yapilandirma segenedi de sunar.

Fiziksel katman, 6l¢im cihazi asadidaki 6zellikleri destekler:

= [0-Link spesifikasyonu: versiyon 1.1

= [0-Link Akilli Sensoér Profili 2. Siirim (IdentClass minimum kapsamini destekler)
= SI0O modu: Evet

= Hiz: COM2; 38,4 kBaud

= Minimum ¢evrim stresi: 2,5 msan.

= Proses veri genisligi: 32 bit

= [O-Link veri saklama: Evet

= Blok konfigtirasyonu: Evet

I0-Link indirme

http://www.endress.com/download

= Medya tipi olarak "Software" secin.

® Yazilim tipi olarak 'Device Driver" secin.
10-Linki (IODD) segin.

= "Text Search" alanina cihaz ismini girin.

https://ioddfinder.io-link.com/

Arama kriteri

= Uretici

s Kalem numarasl

= Uriin tipi

7.1.2 Calisma meniisiiniin yapisi

Meni yapisi, VDMA 24574-1 uyarinca uygulanmis olup Endress+Hauser'e 6zgii ment
6geleriyle tamamlanmaktadir.

ﬂ Calisma mentsiine genel bir bakis i¢in bkz. Kullanim Talimatlari.

8 Sistem entegrasyonu

Kullanim Talimatlarina bakin.
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Cerabar PMP23 I0-Link Devreye alma

9 Devreye alma

Mevcut bir konfiglirasyon dedistirildiginde él¢lim islemi devam eder! Yeni veya dedistirilen
giris, yalnizca ayar yapildiktan sonra kabul edilir.

Blok parametre konfigtirasyonu kullaniliyorsa parametre degisimi sadece parametre indirmesi
sonrasinda kabul edilir.

A UYARI

istenmeyen proses aktivasyonu nedeniyle yaralanma tehlikesi!
» Cihaz sonrasinda yer alan proseslerin yanliglikla baglatiilmadigindan emin olun.

A UYARI

Cihazda izin verilen minimum basincin altinda veya izin verilen maksimum basincin
iizerinde bir basin¢ mevcutsa, sirayla asagidaki mesajlar olusturulur:

» 5140

» F270

Karsilik gelen varsayilan degerler ile bir I0-DD tiim basing 6l¢iim araliklar: i¢in kullanilir.
Bu IO-DD tiim 6l¢lim araliklar icin gegerlidir! Bu I0-DD i¢in varsayilan degerler bu cihaz
icin kabul edilemez olabilir. I0-Link mesajlar1 (6rn. "Parameter value above limit") cihaz
bu varsayilan degerler ile giincellendiginde goriintiilenebilir. Bu durumda mevcut
degerler kabul edilmez. Varsayllan degerler sadece 10 bar (150 psi) sensér icin
gecerlidir.
» Varsayilan degerler I0-DD'den cihaza yazilmadan &nce verilerin ilk olarak cihazdan
okunmasi gereklidir.

9.1 Fonksiyon kontrolii

Olciim noktanizi devreye almadan 6nce montaj sonrasi ve baglanti sonrasi kontrolleri
gerceklestirdiginizden emin olun:

= "Kurulum sonrasi kontrolil" onay listesi > & 13
= 'Baglanti sonrasi kontrolil" onay listesi > B 15

9.2 Calisma meniisii aracilidiyla devreye alma

Devreye alma su adimlardan olugur:

= Basing dl¢limi yapilandirma > B 18

= Gegerli olan yerlerde pozisyon ayari gerceklestirin > B8 20
= Gecerli olan yerlerde proses izleme yapilandirin > 8 23

Endress+Hauser 17



Devreye alma Cerabar PMP23 IO-Link

9.3 Basing dl¢limiinii yapilandirma

9.3.1 Referans basing olmadan kalibrasyon (kuru kalibrasyon = iiriin olmadan
kalibrasyon)

Ornek:

Bu érnekte, 400 mbar (6 psi) sensérli bir cihaz O ... 300 mbar (O ... 4,4 psi) 6l¢ciim aralidi icin
yapilandiriimaktadir.

Su degerler atanmalidir:

® 0 mbar = 4 mA degeri

= 300 mbar (4,4 psi) = 20 mA degeri
On kosul:

Bu, teorik bir kalibrasyondur (alt ve iist aralik basing degerleri bilinmektedir). Basing
uygulamak gerekmez.

ﬂ Cihazin montaj yoni nedeniyle 6l¢iim degerinde basing kaymalar: olabilir (basingsiz
durumda 6l¢tim degeri sifir degildir). Pozisyon ayari gerceklestirme hakkinda bilgi i¢in
bkz. "Pozisyon ayar1 yapma" bélimi > B 20.

ﬂ Belirtilen parametrelerin agiklamalar1 ve muhtemel hata mesajlari icin bkz. Kullanim
Talimatlart.
Konfigiirasyon gerceklestirilmesi

1. Unit changeover (UNI) parametresi ile bir basing birimi secin, érnegin burada "bar"
secilmistir.

2. Value for 4 mA (STL) parametresini se¢in. Degeri girin (0 bar (0 psi)) ve onaylayin.
L Bu basing dederi, alt akim degerine atanir (4 mA).

3. Value for 20 mA (STU) parametresini se¢in. Degeri girin (300 mbar (4,4 psi)) ve
onaylayin.

~ Bu basing degeri, ist akim dederine atanir (20 mA).

Olgtim aralig O ... 300 mbar (0 ... 4,4 psi) i¢in konfigiire edilmistir.

18 Endress+Hauser



Cerabar PMP23 I0-Link Devreye alma

9.3.2 Referans basingl kalibrasyon (1slak kalibrasyon = iiriin ile kalibrasyon)

Ornek:

Bu drnekte, 400 mbar (6 psi) sensorli bir cihaz O ... 300 mbar (O ... 4,4 psi) 6l¢tim aralidi icin
yapilandiriimaktadir.

Su degerler atanmalidir:
= 0 mbar = 4 mA degeri
= 300 mbar (4,4 psi) = 20 mA dederi

On kosul:
0 mbar ve 300 mbar (4,4 psi) basing degerleri belirtilebilir. Ornedin, cihaz monte edilmistir.

Cihazin montaj yoni nedeniyle 6l¢iim degerinde basing kaymalari olabilir (basingsiz
durumda 6l¢tim degeri sifir degildir). Pozisyon ayari gergeklestirme hakkinda bilgi icin
bkz. "Pozisyon ayar1 yapma" bdlimi - 20.

ﬂ Belirtilen parametrelerin agiklamalari ve muhtemel hata mesajlari i¢in bkz. Kullanim
Talimatlari.

Konfigiirasyon gerceklestirilmesi
1. Unit changeover (UNI) parametresi ile bir basing birimi se¢in, 6rnedin burada "bar'
secilmistir.

2. Cihazda alt aralik degeri basinci (4 mA degeri) mevcut: burada 0 bar (O psi). Pressure
applied for 4mA (GTL) parametresini secin. Secimler "Get Lower Limit" lizerine
basilarak onaylanir.

- Mevcut basing dederi, alt akim degerine atanir (4 mA).

3. Cihazda tust aralik degeri basinci (20 mA dederi) mevcut, 6rnegin burada:
300 mbar (4,4 psi). Pressure applied for 20mA (GTU) parametresini segin. Secimler
"Get Lower Limit" izerine basilarak onaylanir.

- Mevcut basing dederi, tist akim degerine atanir (20 mA).

Olgtim arahdi O ... 300 mbar (O ... 4,4 psi) icin konfigiire edilmistir.

Endress+Hauser 19
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9.4 Pozisyon ayari yapma

Zero point configuration (ZRO)

Navigasyon Parameter - Application - Sensor - Zero point
configuration (ZRO)

Aciklama (tipik mutlak basing senséri)
Cihazin yénlendirmesi nedeniyle olusan bir basing degisimi
pozisyon ayari ile diizeltilebilir.
Sifir (ayar noktasi) ile 6lciilen basing arasindaki basing farki
bilinmelidir.

On kosul Montaj yonil ve sifir noktasi stiriklenmesini diizeltmek icin
ofset yapilabilir (sensor 6zelliklerinin paralel sekilde
kaydirilmasi). Parametrenin ayarlanan degeri, “ham 6l¢im
degerinden” gikarilir. Olgiim araligini degistirmeden sifir
noktasi kaydirma yapma gereksinimi ofset fonksiyonu
aracihidiyla karsilanir.

Maksimum ofset dederi = sensér nominal aralijinin +
%20'si.

Olctim aralidi, sensériin fiziksel siirlarimin étesine kaydiran
bir ofset degeri girildiginde deder kabul edilmesine kargin
bir uyar1 mesaji olugturulur ve I0-Link aracilidiyla gésterilir.
0 anda konfigiire edilmis ofset dederi dikkate alinir ve uyari
mesajl sadece 6l¢ciim aralidi, sensor sinirlari dahilinde
oldugu zaman kaybolur.

Sensor,

= §rn. spesifikasyonlarinin disinda, fiziksel olarak elverissiz
bir aralikta kullanilabilir veya

= ofset veya 6l¢iim aralidi Uzerinde uygun degisiklikler
yapilarak kullanilabilir.

Ham 6l¢tim degeri - (manuel ofset) = goriintillenen deger
(6l¢im degeri)

Ornek = Ol¢iim degeri = 0,002 bar (0,029 psi)
= Manuel ofseti 0,002 olarak ayarlayn.
= Pozisyon ayarlamadan sonra gériintillenen deger (6lctilen
deger) = 0 bar (0 psi)
s Mevcut deder de diizeltilir.

Not 0,0011ik artiglar halinde ayarlama. Deder sayisal olarak
girildiginden, artis 6l¢ciim aralifina gére degisir
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Devreye alma

Secenekler

Fabrika ayar1

Secim yok. Kullanici degerleri istedidi gibi dedistirebilir.

0

Zero point adoption (GTZ)

Navigasyon

Aciklama

On kosul

Endress+Hauser

Parameter > Application - Sensor - Zero point adoption
(GTZ)

(tipik rolatif basing sensori)

Cihazin yonlendirmesi nedeniyle olusan bir basing degisimi
pozisyon ayari ile diizeltilebilir.

Sifir (ayar noktast) ile 6l¢tilen basing arasindaki basing
farkinin bilinmesi gerekmez.

Mevcut basing dederi otomatik sekilde sifir noktasi olarak
uygulanir.

Montaj yonil ve sifir noktasi siirtiklenmesini dizeltmek icin
ofset yapilabilir (sensoér 6zelliklerinin paralel sekilde
kaydirilmasi). Parametrenin kabul edilen degeri, “ham
6lciim degerinden” gikarilir. Olgtim araligini dedistirmeden
sifir noktasi kaydirma yapma gereksinimi ofset fonksiyonu
aracilidiyla karsilanir.

Maksimum ofset dederi = sensér nominal aralijinin +
%20'si.

Olgiim araligi, sensériin fiziksel siurlarimin étesine kaydiran
bir ofset degeri girildiginde deder kabul edilmesine kargin
bir uyar1 mesaji olusturulur ve IO0-Link araciligiyla gésterilir.
0 anda konfigtire edilmis ofset degeri dikkate alinir ve uyar1
mesajl sadece 6lciim aralidi, sensor sinirlari dahilinde
oldugu zaman kaybolur.

Sensor,

= Orn. spesifikasyonlarinin diginda, fiziksel olarak elverigsiz
bir aralikta kullanilabilir veya

= ofset veya 6l¢iim araligi Uzerinde uygun degisiklikler
yapilarak kullanilabilir.

Ham 6l¢tim degeri - (manuel ofset) = goériintiilenen deger
(6lctim degeri)
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Cerabar PMP23 [0-Link

Ornek 1

Ornek 2

22

= QOlciim degeri = 0,002 bar (0,029 psi)

= Zero point adoption (GTZ) parametresini kullanarak
6lctilen degeri, 6rn. 0,002 bar (0,029 psi) degeri ile,
diizeltebilirsiniz. Bu, mevcut basinca O bar (0 psi) dederini
atadiginiz anlamina gelir.

= Pozisyon ayarlamadan sonra goriintillenen deger (6l¢tilen
deger) = 0 bar (O psi)

= Mevcut deder de diizeltilir.

= Gereken yerlerde sivi¢ noktalarini ve 6l¢giim araligi
ayarlarini da kontrol edin ve diizeltin.

Sensor 6l¢lim araligi: =0,4 ... +0,4 bar (-6 ... +6 psi) (SP1 =

0,4 bar (6 psi); STU = 0,4 bar (6 psi))

= Olciim degeri = 0,08 bar (1,2 psi)

= Zero point adoption (GTZ) parametresini kullanarak
6lctilen degeri, 6rn. 0,08 bar (1,2 psi) degeri ile,
diizeltebilirsiniz. Yani, mevcut basinca O mbar (0 psi)
degeri atanuir.

= Pozisyon ayarlamadan sonra gériintiilenen deger (6l¢tilen
deger) = 0 bar (O psi)

s Mevcut deder de duzeltilir.

= Mevcut gercek 0,08 bar (1,2 psi) degerine O bar (O psi)
dederi atandigindan ve bu nedenle sensor 6l¢iim araligi £
%20 asildigindan C431 veya C432 uyarisi géruntulenir.
SP1 ve STU degerleri 0,08 bar (1,2 psi) tarafindan asagi
dogru yeniden ayarlanmalidir.
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9.5 Proses izlemeyi yapilandirma

Prosesi izlemek i¢in limit sivici tarafindan izlenen bir basing araligi belirlenebilir. her iki izleme
versiyonu da asagida agiklanmustir. Izleme fonksiyonu, kullanicinin prosesin optimum
araliklarini (ytksek verimli vb.) tanimlamasini ve araliklari izlemek icin limit sivicleri
yerlegtirmesini saglar.

9.5.1 Dijital proses izleme (sivi¢ cikis)

Bir pencere fonksiyonunun veya histerezis fonksiyonunun yapilandirilmasina olmasina bagh
olarak NO veya NC kontak gérevini tistlenen tanimlanmus sivig ve geri sivi¢ noktalari
secilebilir .

Fonksiyon Secim Cikis Calisma kisaltmasi
Histerezis Histerezis normalde agik NO kontadi HNO
Histerezis Histerezis normalde kapall NC kontagi HNC
Cam Pencere normalde agik NO kontagi FNO
Cam Pencere normalde kapall NC kontadi FNC

Eger cihaz verilen histerezis ile yeniden baslatilirsa, sivig¢ cikisi agiktir (¢ikista O V mevcuttur).

9.5.2 Analog proses izleme (4 ... 20 mA c¢ikisi)

= 3,8 ... 20,5 mA sinyal aralijt NAMUR NE 43 uyarinca kontrol edilir.
s Alarm akimi ve akim simiilasyonu birer istisnadir:

s Tanimlanan limit agilirsa, cihaz dogrusal 6l¢iim yapmaya devam eder. Cikis akimi
dogrusal olarak 20,5 mA'a kadar yiikselir ve 6l¢iim dederi tekrar 20,5 mA'nin altina
dislinceye veya cihaz bir hata tespit edinceye kadar dederi tutar (bkz. Kullanim
Talimatlari).

s Tanimlanan limitin altinda kalinirsa, cihaz dogrusal 6l¢iim yapmaya devam eder. Cikis
akimi dogrusal olarak 3,8 mA'ya diiser ve dlclilen deder tekrar 3,8 mAnin iizerine
cikincaya veya cihaz hata tespit edinceye kadar degeri tutar (bkz. Kullanim Talimatlari).
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9.5.3 Sivig aikis1 1

Sivi¢ cikisinin davranigi

p
A
SP1
2
RP1
1
0 HNO
1 HNC
0
t

0  O-sinyali. Hareketsiz durumda ¢ikis agtk

1 1-sinyali. Hareketsiz durumda ¢tkis kapali
2 Histerezis

SP1 Sivi¢ noktast

RP1 Geri sivi¢ noktast

HNO NO kontagt

HNC NC kontagi
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9.6 Uygulama 6rnekleri
Kullanim Talimatlarina bakin.
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