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Kisa Caligtirma Talimatlari
Micropilot FMR10

Temassiz radar

Bu talimatlar, Ozet Calistirma Talimatlari olup, cihazin
Calistirma Talimatlarinin yerini almaz.

Ayrintili bilgiler icin Calistirma Talimatlarina ve diger
dokiimanlara bakiniz.

Tim cihaz versiyonlari i¢in kaynak:

= Internet: www.endress.com/deviceviewer

s Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations
Uygulamasi

Endress+Hauser £Z.]
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Bu dokiiman hakkinda Micropilot FMR10

1 Bu dokiiman hakkinda

1.1 Kullanilan semboller

1.1.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6lumcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kii¢iik veya
orta dlcekli yaralanmalar ile sonuclanabilir.

Bu sembol kisisel yaralanma ile sonuglanmayan prosediirler veya dijer gercekler ile ilgili
bilgiler igerir.

1.1.2 Cesitli bilgi ve grafik tipleri i¢cin semboller
@ Izin verilen
Izin verilen prosediirler, prosesler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosediirler, prosesler veya islemler

A ipucu
Ek bilgileri gosterir

Doktimantasyon referansi

Grafik referansi

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir

1, 2,3
Adim serisi

Lo

Adim sonucu

Calistirma araci tizerinden ¢alisma

Yazma koruma parametresi

1,2,3,..
Parca numaralari
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Micropilot FMR10 Temel giivenlik talimatlar:

AB,C, ..
Goérintmler
1.2 Dokiimantasyon

Asagidaki dokiimantasyon tipleri Endress+Hauser web sitesinde Indir béliimiinde mevcuttur
(www.endress.com/downloads):

ﬂ llgili Teknik Dokiimantasyona genel bir bakis icin asagidaki dokimanlara goz atin:
= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindaki seri
numarasini girin
= Endress+Hauser Operations Uygulamast: Isim plakasindaki seri numarasini girin veya
isim plakasindaki 2D matris kodunu (QR kodu) taratin

13 Ek dokiimantasyon

BA01577F
Kullanim Talimatlari FMR10

1.4 Kayith ticari markalar

Apple®
Apple, Apple logosu, iPhone ve iPod Apple Inc.'e ait ABD ve diger tilkelerde kayith ticari
markalardir. App Store, Apple Inc.'e ait bir servis markasidir.

Android®
Android, Google Play ve Google Play logosu Google Inc.'e ait ticari markalardir.

Bluetooth®

Bluetooth® kelime igareti ve logolari Bluetooth SIG, Inc.in sahip oldugu tescilli ticari
markalardir ve bu isaretlerin Endress+Hauser tarafindan kullanimi lisans altindadir. Dider tim
ticari markalar ve logolar kendi sahiplerinin ticari markalar: ve logolaridir.

2 Temel giivenlik talimatlar:
2.1 Personel icin gereksinimler

Kurulum, devreye alma, hata teshisi ve bakim personeli su gereksinimleri kargilamalidir:

» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu islev ve gérev icin gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmaldir.

» Personel tesis sahibi/operatéri tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

» Federal/ulusal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce: personelin kilavuzdaki talimatlar: ve tamamlayici
dokiimantasyon yani sira sertifikalari (uygulamaya bagh olarak) da okuyup anlamasi
gerekir.

» Personel talimatlari takip etmeli ve genel politikalara uymalidir.

Endress+Hauser 5
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Temel giivenlik talimatlar: Micropilot FMR10

Operasyon personeli su gereksinimleri karsilamalidir:

» Personel tesisin sahibi veya operatéri tarafindan yetkilendirilmis ve gerekli editim
saglanmis olmalidir.

» Personel bu kilavuzdaki talimatlara uymalidir.

2.2 Kullanim amaci

Uygulama ve iiriin

Bu Kullanim Talimatlarinda aciklanan él¢iim cihazi sivilarda strekli, temassiz seviye 6l¢cimi
icin kullanilir. Yakl. 26 GHz calisma frekansi, maksimum 5,7 mW 1sinim pals giicii ve

0,015 mW ortalama gti¢ ¢ikisi nedeniyle kapali, metalik bélmelerin disinda kullanilmalarina
da izin verilir. E§er kapali kaplarin disinda calistirilirsa, cihaz "Kurulum"' kismindaki talimatlara
uygun sekilde monte edilmelidir. Cihazlarin ¢alismasi saglik veya cevre icin bir risk tegkil
etmez.

Eger "Teknik veriler" icerisinde listelenen limit degerleri ve talimatlar ve ek dokiimantasyon

icerisinde listelenen kosullara uyulursa, él¢iim cihazi sadece asagidaki él¢timler icin

kullanilabilir:

» Olciilen proses degiskenleri: mesafe

» Hesaplanan proses dediskenleri: Herhangi bir sekildeki tanklarda hacim veya kiitle; 6l¢iim
savaklari veya kanallarindan akis (linearizasyon fonksiyonellidi ile seviyeden hesaplanan)

Calisma sirasinda 6l¢iim cihazinin uygun kogsullarda kalmasi icin:

» Olciim cihazini sadece yeterli seviyede dirence sahip prosesle temas eden malzemelerle
kullanin.

» Limit dederlere uyun ("Teknik veriler" kismina bakin).

Hatali kullanim
Uretici, yanlig veya amag dis1 kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

Sinirdaki durumlarin belirlenmesi:

» Ozel maddeler ve temizlik i¢in kullanilan maddeler ile ilgili olarak liitfen iiretici ile temasa
gecin. Endress+Hauser temas eden malzemelerin paslanmaya kars: direng 6zelliklerin
netlestirilmesi konusunda yardimeci olmaktan memnuniyet duyar ancak herhangi bir
garanti veya yikimliliik kabul etmez.

Diger riskler

Prosesten 1s1 transferi ile birlikte elektrik aksam igerisinde gii¢ tiiketimi nedeniyle, elektronik
muhafazanin ve burada bulunan gruplarin sicakligi calisma sirasinda 80 °C (176 °F) seviyesine
cikabilir. Calisma sirasinda sensér madde sicakhidina yakin sicakliklara ulasabilir.

Yiizeylerle temas nedeniyle yanik tehlikesi bulunur!
» Yiiksek akigkan sicakliklari olmasi halinde temasi énleyerek yanik tehlikesine karsi koruma
saglayin.

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz ile caligirken:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Temel giivenlik talimatlar:

2.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!

» Cihaz yalnizca hata bulunmayan, uygun teknik kosullarda ¢alistirllmalidir.
» Cihazin parazit olmadan calistirilmasindan operatér sorumludur.
Tehlikeli bolge

Cihaz onay gerektiren bir alanda (6rn. patlama korumast, basingli ekipman gtivenligi)

kullanildiginda can ve mal kaybi tehlikesini ortadan kaldirmak icin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin onay gerektiren bélgede kullanilip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu kilavuz ile birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik 6zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

2.5 Uriin giivenligi

Ol¢tim cihaz, giivenlik agisindan en son teknolojiden yararlanmak tizere iyi mithendislik
uygulamalarina gore tasarlanmis olup, test edilmis ve fabrikadan kullanim giivenligini
saglayacak sekilde ayrilmistir. Genel giivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar.
2.5.1 CE isareti

Olctim sistemi gecerli AB Direktiflerinin kanuni gereksinimlerini karsilar. Bunlar gecerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen EU Uygunluk Beyani icerisinde listelenmistir.

Endress+Hauser CE isareti ile cihazin basaril sekilde test edildigini tasdik eder.

2.5.2 EAC uygunlugu

Olciim sistemi gecerli EAC kilavuzlarinin yasal gereksinimlerini karsilar. Bunlar gegerli olan
standartlar ile beraber karsilik gelen EAC Uygunluk Beyani icerisinde listelenmistir.

Endress+Hauser EAC isaretinin verilmesi ile cihazin basaril sekilde test edildigini onaylar.

Endress+Hauser 7



Uriin agiklamast Micropilot FMR10

3 Uriin agiklamasi

3.1 Uriin tasarimi

3.11 Micropilot FMR10

A0028415

®
—

Micropilot FMR10 (26 GHz) tasarimi

Sensér muhafazast

Conta

Proses baglantist arka taraf
Kablo rakoru

Boru adaptérii

O-ring

Kontra somun

Tasarim halkast

Proses baglantist én taraf

W 0O NV WN =

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Uriin kabulii

Uriin kabulii sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

® Teslimat makbuzu ve iirlin etiketi tizerindeki siparis kodlart ayni mi?
= Uriinler hasarsiz m1?

= [sim plakasi iizerindeki veriler teslimat makbuzuyla eslesiyor mu?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakast): Gvenlik talimatlar1 (XA) verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa liitfen tireticinin satis ofisi ile irtibata gegin.

4.2 Uriin tanimlamasi

Olgi’lm cihazinin tanimlanmasinda asagidaki secenekler kullanilabilir:
= [sim plakast spesifikasyonlari
s Teslimat notu lzerinde cihaz ézelliklerinin dokiimiini iceren genisletilmis siparis kodu

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

» Isim plakasindaki seri numarasini W@M Device Viewer icerisine girin
(www.endress.com/deviceviewer)

- Olciim cihaz ve ilgili Teknik Dokiimantasyonun kapsami hakkindaki tiim bilgiler
goriintilenir.

» Isim plakasindaki seri numarasini Endress+Hauser Operations Uygulamasina girin veya
Endress+Hauser Operations Uygulamasini kullanarak isim plakasi tizerinde verilen
2-D matris kodunu (QR Kodu) taratin

- Qlciim cihaz ve ilgili Teknik Dokiimantasyonun kapsami hakkindaki tiim bilgiler
goriintilenir.

43 Uretici adresi

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraBe 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretici tesis adresi: Isim plakasma bakin.

Endress+Hauser 9
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Teslimatin kabul edilmesi ve irtiniin tanimlanmast

Micropilot FMR10

4.4 Isim plakasi
1
2 Endress+Hauser {Z1]

Order code: 3 18

Ser. no.: 4

Ext. ord. cd.: 5 19

©

N

20

MWP: 8

Ta: 9 Tpmax:| 10

DevicelD:

Fw:| 12 Dev.Rev.: 13 ex works

14 15 16
A\ -0l 21 )3
et 7 D2x-Leatesten e 24
A0029096

2 Micropilot isim plakast
1 Uretici adresi
2 Cihaz adi
3 Siparis kodu
4 Seri numarast (ser. no.)
5 Uzun siparis kodu (ek sip. kod.)
6  Besleme voltaji
7 Sinyal ¢ikiglar
8  Proses basinct
9  Izinverilen ortam sicakhé (T,)
10 Maksimum proses sicakligt
11 CihazID
12 Yazilim versiyonu (FW)
13 Cihaz revizyonu (Cih.Rev.)
14 CEigsareti
15 Cihaz versiyonu hakkinda ek bilgiler (sertifikalar, onaylar)
16 C-isareti
17 Proses ile temas halindeki malzemeler
18 Koruma derecesi: 6rn. IP, NEMA
19  Sertifika sembolii
20 Sertifika ve onay ile ilgili veriler
21 Giivenlik Talimatlart dokiiman numarasi: 6rn. XA, ZD, ZE

10
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Micropilot FMR10 Teslimatin kabul edilmesi ve Urliniin tanimlanmasi

22 Degistirme isareti
23 2-D matris kodu (QR kodu)
24 Uretim tarihi: yil-ay

ﬂ Isim plakasinda uzun siparis kodunun 33 karaktere kadar olan kismi gériintiilenir. EGer
uzun siparis kodu ilave karakter iceriyorsa, bunlar gériintillenmez.

Yine de, uzun siparis kodunun tamami cihaz calisma meniisii izerinden gérintiilenebilir:
Genisletilmis siparis kodu 1 ... 3 parametresi

Endress+Hauser 11



Kurulum Micropilot FMR10

5 Kurulum

5.1 Kurulum kosullar

51.1 Kurulum tipleri

A B C D

A

A0030605

®

3 Duvar, tavan veya noziile kurulum

Duvara veya tavana montaj, ayarlanabilir

On dise monte edilmis

Arka dise monte edilmis

Kontra somun ile tavana montaj (teslimata dahildir)
Dar alanlarda yatay kurulum (kanalizasyon girisi)
Giris duvarina montaj

MmO QW

ikaz!

= Sensor kablolar: destek kablolar: olarak tasarlanmamistir. Bunlari aski amagl
kullanmayin.

= Temassiz uygulamalarda cihazi her zaman dikey pozisyonda ¢alistirin.

5.1.2 Noziil montaji

Optimum 6l¢iim i¢in anten, nozilin disina dogru uzanmaldir. Noziilin i¢ kismi diizgiin
olmalidir ve herhangi bir kenar veya kaynakl baglanti bulunmamalidir. Noziiliin kenar kismi
miimkiinse yuvarlatilmalidir.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Kurulum

| [

===

l.p.

AD028843

4 Noziil montajt

L Noziil uzunlugu
D Noziil ¢apt

Maksimum nozill uzunlugu L noziil ¢apina D baghdur.
Nozilin ¢ap1 ve uzunlugu icin limitlere dikkat edin.

Noziiliin disina montaj
® D:min. 40 mm (1,5 in)
= [:maks.Dx 1,5

Noziiliin i¢ine montaj
= D: min. 80 mm (3 in)
» 1:maks. 140 mm (5,5in) +D x 1,5

Endress+Hauser 13



Kurulum Micropilot FMR10

5.1.3 Bir tanka kurulum icin pozisyon

(e]e]e]e)
0000

5 Bir tankta kurulum pozisyonu

A0028410

= Mimbkinse alt kenari tanka dogru bakacak sekilde sensérti monte edin.

= Tavsiye edilen mesafe A duvar - noziil dig kenari: ~ %, D tank capina orani. Cihaz, hicbir
kosulda tank duvarina 15 cm (5,91 in) mesafeden daha yakin monte edilmemelidir.

= Sensoril tankin ortasina monte etmeyin.

® Doldurma perdesi icerisinden élciimlerden kacinin.

= Limit sivicleri, sicaklik sensérleri, tamponlar, 1sitma rezistanslari vb. ekipmanlardan kacinin.

= Olii bslge (BD) icerisinde bir sinyal analiz edilmez. Bu nedenle antenin yakininda parazit
sinyallerinin bastirilmasi (6rn. yogusma etkileri) icin kullanilabilir.
Otomatik bir Ol bolge, en az 0,1 m (0,33 ft), standart olarak yapilandirilmigtir. Ancak
bunun tizerine manuel olarak yazilabilir (0 m (O ft) da izin verilir).
Otomatik hesaplama:
Olii bélge = Bos kalibrasyon - Dolu kalibrasyon - 0,2 m (0,656 ft).
Bos kalibrasyon parametresi veya Dolu kalibrasyon parametresi icerisine her yeni giris
yapildiginda, Olii bélge parametresi bu formiil kullanilarak otomatik olarak yeniden
hesaplanir.
Eger hesaplamanin sonucu < 0,1 m (0,33 ft) degerinde olursa, Olii bélge, 0,1 m (0,33 ft),
kullanilmaya devam edecektir.

5.1.4 Bir tank iizerine kurulum icin cihaz hizalamasi

= Anteni Uriin yiizeyine dikey olarak hizalayin.
® Kiiciik deligi mapa ile miimkiin oldugunca tanka dogru hizalayin.

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Kurulum

A0028927

6 Bir tank tizerine kurulum icin cihaz hizalamast

5.1.5 Hiizme agis1

W=2><D><tan%

A0033201

7 Isin agist a, mesafe D ve isin genisligi capt W arasindaki iliski

Hiizme agis1 a ile gosterilir ve radar dalgalarinin gii¢ yogunlugunun maksimum gii¢
yogunlugunun (3 dB genislik) yarisina ulastigi deder olarak tanimlanir. Ayni zamanda sinyal
huzmesinin disina mikrodalgalar da yayilir ve bunlar karisan kurulumlarda yansitilir.

Hiizme ¢ap1, W, hiizme agisinin a ve mesafenin D bir fonksiyonudur.

Endress+Hauser 15



Kurulum Micropilot FMR10

40 mm (1,5 in) anten, a 30 °

W=D x0,54
40 mm (1,5 in) anten, tagma koruma borusuna sahip, o 12 °
W=Dx0,21

5.1.6 Plastik b6lmelerde dl¢iim

>kl

\V/2

1L /
[
|
o
|
\ \
\
w

A0029540

8 Kabin disinda metalik, parazit yapan bir kuruluma sahip plastik kap icerisinde él¢ciim

1 Boru, sistem
2 Merdiven
3 Izgara, ray

Eger kabin dig duvart iletken olmayan bir malzemeden yapilmissa (6rn. GFR), kabin diginda
parazit yapan kurulumlar tarafindan mikrodalgalar da yansitilabilir.

Litfen sinyal hiizmesinde iletken bir malzemeden yapilmis parazit yapan bir kurulum
olmadigindan emin olun (hiizme genisligi capini hesaplama hakkinda bilgi almak i¢in hiizme
acist bolimiine bakin).

Litfen daha fazla bilgi i¢in iiretici ile irtibata gecin.

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Kurulum

5.1.7 Koruyucu kaput
Dis mekanda kullanim i¢in koruyucu bir kaput énerilir.

Koruyucu kaput bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iirtin yapisi ile cihazla siparig
edilebilir.

A0031277

9 Koruyucu kaput, érn. 40 mm (1,5") anten ile
ﬂ Sensér koruyucu kaput tarafindan tamamen kapanmaz.

5.1.8 Tasma koruma borusunun kullanim

Tasma koruma borusu, tasma gerceklesse dahi sensériin maksimum seviyeyi 6lcmesine imkan
tanir.

Bos alan kurulumlarinda ve/veya tagsma riski bulunan uygulamalarda, bir tasma koruma
borusu kullanilmalidir.

Tagma koruma borusu bir aksesuar olarak veya "Aksesuar dahil" iiriin yapist ile cihazla siparis
edilebilir.

Endress+Hauser 17



Kurulum Micropilot FMR10

A0030394

10  Tasma koruma borusunun fonksiyonu

1  Hava cebi

2 O-ring (EPDM) contast
3 Olibslge

4 Maks. seviye

Boru dogrudan sensor iizerine vidalanir ve bir O-ring ile sistemi sizdirmaz, hava gecirmez hale
getirir. Bir tagsma olmasi halinde, boru igerisinde olusan hava cebi, borunun ucunda
maksimum seviye 8l¢limiinii saglar. Olii bélge'nin boru icerisinde olmasi gercedi nedeniyle
birden fazla sinyal analiz edilmez.

5.1.9 Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir
Montaj braketi aksesuar olarak mevcuttur.

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Kurulum

A0040057

11  Montaj braketi ile kurulum, ayarlanabilir

= Duvara veya tavana montaj mimkiindir.
= Montaj braketi kullanilarak anteni triin yluzeyine dik olacak sekilde konumlandirin.

Montaj braketi ile transmiter muhafazasi arasinda iletken bir baglant1 yoktur.
Elektrostatik bogaltma mimkindiir.
» Montaj braketini lokal potansiyel esitleme sistemine entegre edin.

5.1.10 Destek kurulumu, eksenli
Destek, duvar braketi ve montaj cercevesi aksesuar olarak mevcuttur.

A0028412
12 Destek kurulumu, eksenli

A Duvar braketine sahip destek
B Montaj gercevesine sahip destek
C  Destek dondiiriilebilir (6rn., cihazi olugun merkezi tizerinde konumlamak amaciyla)

5.1.11 Kanalizasyon girisleri i¢in yatay montaj braketinin kurulumu
Kanalizasyon girisleri i¢in yatay montaj braketi aksesuar olarak mevcuttur.
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Kurulum Micropilot FMR10

HD\

Vs

A0037747

13 Kanalizasyon girisleri icin yatay montaj braketinin kurulumu

5.1.12 Mile montaj
Eksenli montaj braketi aksesuar olarak mevcuttur.

V

AD037748

14 Mile montaj, eksenli ve ayarlanabilir sekilde

A Duvar braketine sahip kol
B Eksenli ve ayarlanabilir kol (6rn. kanalin merkezi ile cihazi hizalamak igin)

5.2 Kurulum sonrasi kontrolii
O Cihaz veya kablo hasarsiz mi1 (gézle kontrol)?
0 Cihaz 1slak kosullar ve dogrudan giines 1s1gindan yeterince korunmus mu?

O Cihaz dogru sekilde sabitlenmis mi?
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Micropilot FMR10

Elektrik baglantist

6 Elektrik baglantisi

6.1 Kablo atamasi

15  Kablo atamast

1 Arti, kahverengi tel
2 Eksi, mavi tel

6.2 Besleme voltaji
10,5 ... 30 Vpc

Harici bir gli¢ beslemesi gereklidir.

Endress+Hauser
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Elektrik baglantisy Micropilot FMR10

R[Q]
500
O | | |
10| 20 30 Ug [V]
105 21.75

A0029226

16  Maksimum yiik R, gii¢ beslemesi iinitesinin besleme voltaji Uya bagl olarak

Batarya calismasi
Sensoriin Bluetooth® kablosuz teknoloji haberlesmesi bataryanin ¢aligma 6mrint artirmak
icin kapatilabilir.

Potansiyel esitleme
Potansiyel esitleme islemi igin 6zel énlem gerekli degildir.

ﬂ Cesitli gli¢ beslemesi iiniteleri Endress+Hauser'den aksesuar olarak siparis edilebilir.

6.3 Cihazin baglanmasi
1 2
v + +
I -4@7-
mA
A0028907

17  FMRI0 blok semast
1 Micropilot FMR10, 4 ... 20 mA
2 Giig beslemesi
6.4 Baglant1 sonrasi kontrol

O Cihaz veya kablo hasarsiz mi1 (gézle kontrol)?
O Monte edilen kablolarda yeterli gerginlik alma mevcut mu?

O Kablo rakorlari monte edilmis ve sikistirilmig mi?
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Micropilot FMR10 Cahistinlabilirlik

O Besleme voltaji isim plakasindaki teknik ézelliklere uygun mu?

O Ters polarite yok, terminal atamasi dogru yapilmig m1?

7 Calistinlabilirlik

7.1 Kullanim meniisii

= 4 .. 20mA
= SmartBlue (uygulamasi), Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile

7.2 Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile calisma

A0028895
18  Bluetooth® kablosuz teknolojisi ile uzaktan ¢alisma imkanlart
1 Transmiter gii¢c besleme tinitesi

2 SmartBlue (uygulama) bulunan akilli telefon/tablet
3 Bluetooth® kablosuz teknolojisine sahip transmiter

8 Devreye alma ve calisma

Devreye alma 6ncesinde kurulum sonrasi ve baglanti sonrasi kontrolleri gergeklestirin.
8.1 SmartBlue (Uygulama) ilizerinden devreye alma

8.1.1 Cihaz gereksinimleri

SmartBlue tizerinden devreye alma sadece cihazda Bluetooth 6zelligi mevcutsa mimkindir
(Bluetooth modiili teslimat éncesi fabrikada veya sonradan takilabilir).
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Devreye alma ve calisma Micropilot FMR10

8.1.2 SmartBlue sistem gereksinimleri

SmartBlue sistem gereksinimleri
SmartBlue Android cihazlar i¢in Google Play Store'den ve iOS cihazlar i¢in iTunes Store'den
indirilebilir.
® i0OS cihazlar:
i0S 9'den itibaren iPhone 4S ve tizeri; iOS 9'dan itibaren iPad 2 ve tizeri; iOS 9'dan itibaren
iPod touch 5. nesil ve tizeri
® Android cihazlar:
Android 4.4 KitKat ve Bluetooth® 4.0'dan itibaren

8.1.3 SmartBlue uygulamasi

1. QRkodunu taratin veya Uygulama Magazasinda "SmartBlue" aramas! yapin.

Le
ANDROID APP ON
P> Google Play
Download on the
App Store
A0039186
19  Indirme linki
SmartBlueyi baglatin.

Gosterilen canli listeden cihazi segin.

4. Oturum a¢ma verilerini girin:

-~ Kullanic adi: admin
Sifre: cihazin seri numarasi

5. Dabha fazla bilgi i¢in ikonlara tiklayin.

ﬂ Ilk kez oturum actiktan sonra sifreyi degistirin!

8.1.4 SmartBlue'de zarf egrisi ekrani
SmartBlue'de zarf egrileri goriintiilenip kaydedilebilir.

Zarf egrilerine ek olarak asagidaki degerler goriintiilenir:

= D = Mesafe

= [ =Seviye

= A = Mutlak biytiklik

= Ekran gorintileri ile, gorintiilenen bolim (biiytitme fonksiyonu) kaydedilir

= Video siralamalari ile her zaman biiylitme fonksiyonu olmayan tiim alan kaydedilir
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Micropilot FMR10 Devreye alma ve ¢alisma

<120 -1000,00

M evveiopecurve [l Weightng curve [ wap [ ] i O

20  Android icin SmartBlue igerisinde zarf egrisi ekrant (6rnek)

Video kaydet

Ekran gorintisi olustur

Ekran eslestirme meniisii

Video kaydi baslat/durdur
Zaman ekseninde zamant tastyin

v N =

A0029486

w N

\:-i (<] [ Close
[dB]O D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4
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-40
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W envelope curve [l Weighting curve [l Map [ ] > curve [_] Referer e {mm] t

1 iOS icin SmartBlue icerisinde zarf egrisi ekrant (6rnek)

2

1 Video kaydet
2 Ekran gériintiisii olustur

3 Ekran eslestirme meniisii

4 Video kayd: baslat/durdur

5 Zaman ekseninde zamani tastyin
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Hata teshisi ve ariza giderme

Micropilot FMR10

9

9.1 Genel hatalar

Hata teshisi ve ariza giderme

Hatalar

Muhtemel neden

Coziim

Cihaz cevap vermiyor

Besleme voltaji isim plakasindaki
spesifikasyon ile eglesmiyor

Dodgru voltaj uygulayin

Besleme voltajinin polaritesi
yanlg

Polariteyi diizeltin

Kablolar terminallere dogru temas
etmiyor

Kablo ve terminal arasinda elektrik
kontagini saglayin

Cihaz hatali 6l¢lim yapiyor

Konfigiirasyon hatasi

= Parametre konfigiirasyonunu kontrol
edin ve diizeltin
= Eslestirme gergeklestirin

Dogrusallastirilmis cikis dederi
uyqun degil

Linearizasyon hatasi

SmartBlue: Linearizasyon tablosunu kontrol
edin

9.2

Hata - SmartBlue calismasi

Hatalar

Muhtemel neden Coziim

Cihaz canli liste igerisinde
goruntr degil

Bluetooth baglantisi
yok

Bluetooth fonksiyonunu akilli telefon veya tablet
iizerinde etkinlegtirin

Sensoriin Bluetooth fonksiyonu devreden ¢ikarilmistir,
geri kazanim siralamasi gerceklestirin

Cihaz canl liste igerisinde
gorinir degil

Cihaz mevcut durumda
baska bir akilli telefon/

Bir sensér ile bir akill telefon veya tablet arasinda sadece
bir noktadan noktaya baglanti kurulabilir

tablete bagl

Cihaz canli liste igerisinde Android ug cihaz Uygulama i¢in konum fonksiyonuna izin veriliyor mu, ilk

goriliyor ancak SmartBlue ile kez mi onayland1?

ulagilamiyor
GPS veya konumlama fonksiyonu Bluetooth ile birlikte
bazi Android versiyonlari icin etkinlestirilmelidir
GPS etkinlestirin - uygulamay1 tamamen kapatin ve
yeniden baslatin - uygulama i¢in konumlama
fonksiyonunu etkinlestirin

Cihaz canli liste igerisinde Apple ug cihazi Standart oturum acin

goriliyor ancak SmartBlue ile "admin" kullanic1 adini girin

ulagilamiyor Kugtk/btiyik harflere dikkat ederek ilk sifreyi (cihaz seri
numarasl) girin

SmartBlue ile oturum a¢ma Cihazin ilk kez [Ik sifreyi girin (cihaz seri numarasi) ve degistirin. Seri

miimkiin degildir

calismaya alinmasi

numarasini girerken kiictik/biiyiik harflere dikkat edin.

Cihaz SmartBlue ile ¢alistirilamaz

Hatali sifre girildi

Dogru sifreyi girin

26
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Micropilot FMR10 Hata teshisi ve ariza giderme

Hatalar Muhtemel neden Coziim
Cihaz SmartBlue ile ¢alistinlamaz | Sifre unutulmasi Ureticinin Servis Béliimii ile irtibata gecin
Cihaz SmartBlue ile ¢alistirllamaz | Sensor sicakligi ¢ok Eger ortam sicakligi >60 °C (140 °F) sensor sicakligina
yiksek neden oluyorsa, Bluetooth haberlesmesi devreden
cikarilabilir.
Cihazi koruyun, yalitimini yapin ve gerekirse sogutun.

9.3 Calistirma aracindaki hata teshisi olay1

Eger cihaz icerisinde bir hata teghisi olay1 mevcutsa, durum sinyali NAMUR NE 107
icerisindeki olay seviyesi i¢in karsilik gelen sembol ile birlikte ¢alistirma aracinin sol tist durum
alaninda gosterilir:

= Arnza (F)

= Fonksiyon kontroli (C)

= Spesifikasyon dig (S)

= Bakim gerekiyor (M)

Coziim onlemlerinin cagrilmasi
» Hata teshisleri mentsiie gidin

 Mevcut hata teshisleri parametresi icerisinde hata teshisi olay1 olay metni ile birlikte
gosterilir
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