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Karta katalogowa
Micropilot FMR20
HART

Radarowa sonda poziomu

Pomiar poziomu cieczy

Zastosowanie

= Stopien ochrony: IP66/68 / NEMA 4X/6P

s Zakres pomiarowy: do 20 m (66 ft)

» Temperatura medium: =40 ... 80 °C (=40 ... 176 °F)

= (Ci$nienie medium: -1 ... 3 bar (=14 ... 43 psi)

= Biad pomiaru: do +/- 2 mm (0,08 in)

» Miedzynarodowe certyfikaty dotyczace ochrony przeciwybuchowej

Korzysci

= Pomiar poziomu cieczy w zbiornikach magazynowych, otwartych basenach,
szybach przepompowni i systemach kanatéw

= Radarowe urzgdzenie pomiarowe z tgcznoécig bezprzewodowa Bluetooth® i
komunikacjg HART

= Prosty, bezpieczny i szyfrowany bezprzewodowy dostep zdalny - doskonate
rozwigzanie w przypadku montazu w strefie zagrozonej wybuchem lub w trudno
dostepnych miejscach

s Uruchomienie, obstuga i konserwacja za pomocg bezptatnej aplikacji SmartBlue dla
systemow operacyjnych iOS / Android - oszczedno$c¢ czasu i mniejsze koszty

= Szczelna obudowa z PVDF - wysoka trwatos¢ i wieloletnia eksploatacja

s Hermetycznie izolowane polaczenia przewodowe - ochrona przed dostepem wody
oraz mozliwo$¢ pracy w trudnych warunkach otoczenia

s Najmniejszy radar na rynku dzieki zastosowaniu unikatowego uktadu
elektronicznego — mozliwy montaz nawet w niewielkiej przestrzeni

= Najlepszy stosunek ceny do parametréw uzytkowych
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Micropilot FMR20 HART

Wazne informacje o dokumencie

Stosowane symbole

Symbole i grafiki oznaczajace niektére typy informacji

) Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B Wskazéwka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury

i, 2, B
Kolejne kroki procedury

L
Wynik kroku procedury

1,2,3,..
Numery pozycji
AB,C, ...
Widoki
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Micropilot FMR20 HART

Terminy i skroty
BA
Instrukcja obstugi

KA
Skrécona instrukcja obstugi

TI
Karta katalogowa

SD
Dokumentacja specjalna

XA
Instrukcje dot. bezpieczenstwa

PN
Ci$nienie nominalne

MWP
MWP (Maks. cinienie pracy / maks. ci$nienie medium)
Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowej.

ToF
Czas przelotu fali elektromagnetycznej

FieldCare
Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzadzen obiektowych i zintegrowane
rozwigzanie do zarzadzania aparaturg obiektowg

DeviceCare

Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzagdzen obiektowych HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM

Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzgdzen automatyki)
€, (warto$¢ DK)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie narzedziowe

Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany do okreslenia oprogramowania obstugowego

tj.

= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem protokotu
komunikacyjnego HART

= Aplikacja SmartBlue do obstugi urzadzen za pomocg smartfonu lub tabletu z systemem Android
lub i0S

BD
Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona.

PLC
Sterownik programowany PLC
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Micropilot FMR20 HART

Cykl zycia produktu

Faza planowania = Sprawdzona radarowa technika pomiaru poziomu
= Pomiary poziomu i przeptywu w kanale grawitacyjnym w strefie zagrozonej wybuchem i w strefie
niezagrozonej wybuchem
= Wykrywanie zalania
» Szeroki zakres mozliwosci montazu i akcesoriéw montazowych
= Najwyzszy stopien ochrony
» Dokumentacja 2D / 3D
» Arkusz specyfikacji producenta
= Narzedzie wyboru Applicator do wyszukiwania najlepszej metody pomiaru

Przyrzad nie jest zgodny z przetwornikami i czujnikami do pomiaréw ultradzwiekowych (np.
Prosonic FMU9x, FDU9x)

Faza dostaw = Najlepszy stosunek ceny do parametréow uzytkowych
= Dostepnosc¢ na catym $wiecie
= Mozliwos$¢ wyboru w kodzie zamoéwieniowym réznych akcesoriow montazowych oraz zdalnego
wskaznika procesowego RIA15 z protokotem HART

Warunki pracy: montaz = Gwintowe przylacze technologiczne z tytu i z przodu umozliwia elastyczny montaz
= Komierz przesuwny do montazu w kréccu
= Kompletny punkt pomiarowy: akcesoria montazowe, wskaznik procesowy RIA15 oraz ostona
zabezpieczajgca przed zalaniem

Uruchomienie = Szybka i prosta instalacja za pomocg aplikacji SmartBlue i oprogramowania obstugowego
DeviceCare / FieldCare lub wskaznika RIA15
= Nie s3 wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery
= Obstuga lokalna (wybér sposrod 15 jezykow obstugi)

Obstuga = Ciggta autodiagnostyka

= Informacje diagnostyczne zgodne z NAMUR NE107 wraz z instrukcjami naprawy w formie
prostych komunikatow tekstowych

= Mozliwos¢ generowania krzywej obwiedni sygnatu za pomocg aplikacji SmartBlue lub DeviceCare /
FieldCare

= Szyfrowana transmisja danych poprzez potaczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng
jednostke Fraunhofer Institute) i Igczno$¢ bezprzewodowa Bluetooth® Bluetooth® chroniona
hastem dostepu

Konserwacja = Przyrzad nie wymaga zadnych czynnosci konserwacyjnych
= Dostepnosc specjalistow przez telefon na catym $wiecie

Wycofanie z eksploatacji = Koncepcja recyklingu odpowiedzialnego ekologicznie
= Zgodnosc z dyrektywa RoHS (ograniczenie stosowania niektérych niebezpiecznych substancji),
lutowanie podzespotéw elektronicznych bez uzycia otowiu
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Micropilot FMR20 HART

Zasada pomiaru

Przyrzad Micropilot jest uktadem pomiarowym skierowanym w dot, ktéry bazuje na pomiarze czasu
przelotu (ToF) fali elektromagnetycznej. Przyrzad mierzy odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia
(R) a powierzchnig produktu. Antena emituje krotkie impulsy mikrofalowe, ktére po odbiciu od
powierzchni produktu wracajg do anteny pracujgcej jednocze$nie jako odbiornik.

R 100%

\%_/ 0%

1 Parametr wzorcowania poziom / przeptyw

A0028409

i3]

Wartos¢ wzorcowania poziomu 'pusty” (= zero)

Wartos¢ wzorcowania poziomu "petny" (= zakres)

Odlegtosc zmierzona

Poziom (L=E-D)

Natezenie przeptywu na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w oparciu o warto$c poziomu
uzyskang za pomocq funkgji linearyzacji)

Punkt odniesienia pomiaru

T oo mm

Wielkosci wejsciowe

Odbijane impulsy mikrofalowe sg odbierane przez antene i przesytane do uktadu elektroniki. Uktad
mikroprocesorowy dokonuje analizy sygnatéw i identyfikuje echo impulséw mikrofalowych odbitych
od powierzchni produktu. Ten system bazuje na 30-letnim do$wiadczeniu firmy w zakresie metody
pomiaru czasu przelotu.

Odlegtos¢ D do powierzchni produktu jest proporcjonalna do czasu przelotu impulséw t:
D=c-t/2,

gdzie c jest predkoscig $wiatta.

Informacja o wysokosci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:
L=E-D

Wielkosci wyjsciowe

Micropilot jest wzorcowany poprzez wprowadzenie odlegtosci "pusty" E (=zero) i odlegtosci "petny" F
(=zakres).

s Wyjscie pradowe: 4...20 mA
= Wyjscie cyfrowe (HART, SmartBlue): 0... 15m (O ... 49 ft) D1ub0..20m (O ... 66 ft) zaleznie od
wersji anteny

1) kod zamoéwieniowy 010 (dopuszczenie) "GA", "GB","GR": 0 ... 10 m (0 ... 32,8 ft)
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Micropilot FMR20 HART

Wielkosci wejsciowe

Zmienna mierzona

Zmienng mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (przytacze procesowe) a
powierzchnig produktu.

Warto$¢ poziomu jest obliczana w oparciu o wprowadzong warto$¢ poziomu "pusty" E.

Zakres pomiarowy

Maksymalny zakres pomiarowy

= Urzadzenie z anteng 40 mm (1,5 in): 15 m (49 ft) 2)
= Urzagdzenie z anteng 80 mm (3 in): 20 m (66 ft)

Wymagania montazowe

= Zalecana wysokos¢ zbiornika > 1,5 m (5 ft) dla medium o niskiej wartosci &,
= Minimalna szerokos$¢ kanatu grawitacyjnego 0,5 m (1,6 ft)
= Spokojna powierzchnia produktu
= Brak mieszadet
= Brak osadow
s Wzgledna stata dielektryczna medium g, > 4
W przypadku mniejszych wartosci €, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser

Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od $rednicy anteny, wtasnosci odbijajacych medium, pozycji
montazowej oraz ewentualnych ech zaktocajgcych.

Grupy mediéw
meg =410

np. stezone kwasy, rozpuszczalniki organiczne, estry, anilina, alkohole, aceton.
= e >10

np. ciecze przewodzace, roztwory wodne, rozciericzone kwasy i zasady

Zmniejszenie maksymalnego zakresu pomiarowego na skutek:

= Duzego pochtaniania fali elektromagnetycznej przez ciecz (= niska warto$¢ ;)
= Nagromadzonego osadu, przede wszystkim produktéw wilgotnych

= Silnej kondensacji

= Powstawania piany

= Oblodzenia czujnika

Czestotliwos¢ pracy

Pasmo K (~ 26 GHz)

Moc wyjsciowa sygnatu
mikrofalowego

Srednia gesto$é mocy w kierunku propagacji wigzki
= W odlegtosci 1 m (3,3 ft): < 12 nW/cm?
= W odlegtosci 5 m (16 ft): < 0,4 nW/cm?

Wielkosci wyjsciowe

Sygnat wyjsciowy

4 ... 20mA

Interfejs 4 ... 20 mA stuzy do transmisji warto$ci zmierzonych oraz do zasilania przyrzadu.

Wyjscie cyfrowe

HART®

= Kodowanie sygnatéw: FSK +0,5 mA naktadany na sygnat prgdowy

s Szybko$¢ transmisji danych 1200 Bit/s

Technologia bezprzewodowa Bluetooth® (dostepna jako opcja dodatkowa)

Przyrzad obstuguje komunikacje Bluetooth® i moze byc¢ obstugiwany i konfigurowany poprzez ten
interfejs za pomocg aplikacji SmartBlue.

2) kod zaméwieniowy 010 (dopuszczenie) "GA", "GB", "GR": 10 m (32,8 ft)
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Micropilot FMR20 HART

= W warunkach odniesienia zasieg wynosi 25 m (82 ft)

s Szyfrowana komunikacja i szyfrowane hasto zabezpieczaja przed nieprawidtowga obstugg przez
nieuprawnione osoby

= Interfejs tgcznosci Bluetooth® mozna wytgczy¢

Sygnalizacja usterki W zaleznosci od typu interfejsu informacja o usterce jest prezentowana w nastepujacy sposob:
= Wyjscie pragdowe
Prad sygnalizacji alarmu: 22,5 mA (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 43)
= Oprogramowanie obstugowe za posrednictwem komunikacji cyfrowej (HART) lub aplikacji
SmartBlue
= Sygnat statusu zgodnie z NAMUR NE 107
= Komunikaty tekstowe z informacjami o mozliwych dziataniach

Linearyzacja Funkcja linearyzacji umozliwia konwersje wartosci mierzonej na dowolne jednostki dtugosci, masy,
przeptywu lub objetosci. W oprogramowaniu obstugowym DeviceCare i FieldCare znajduja sie
wstepnie zaprogramowane tabele linearyzacji stuzace do obliczania objetosci w zbiornikach.

Wstepnie zaprogramowane krzywe linearyzacji

= Poziomy zbiornik cylindryczny

= Zbiornik kulisty

® Zbiornik z dnem o ksztatcie odwréconego ostrostupa
s Zbiornik z dnem stozkowym

s Zbiornik z dnem ptaskim

Inne tabele sktadajgce sie¢ z maks. 32 par warto$ci mozna wprowadzi¢ recznie.

Parametry komunikacji cyfrowej HART

ID producenta
17 (0x11)

ID typu urzadzenia
44 (0x112c)

Wersja HART
7.0

Pliki opisu urzgdzenia (DTM)
Informacje i pliki do pobrania ze strony:
= www.endress.com

= www.hartcomm.org

Obcigzenie HART
Min. 250 Q

Zmienne HART

Przypisanie zmiennych procesowych do zmiennych HART urzadzenia jest state i nie mozna go

zmienic.

= Wartos¢ mierzona dla gtéwnej zmiennej HART (PV)
Poziom po linearyzacji

= Wartos¢ mierzona dla drugiej zmiennej HART (SV)
Odlegtos¢

= Wartos$¢ mierzona dla trzeciej zmiennej HART (TV)
Amplituda wzgledna echa

= Wartos$¢ mierzona dla czwartej zmiennej HART (QV)
Temperatura

Obstugiwane funkcje
Rozszerzone informacje o stanie przetwornika

Pobor pradu w trybie Multidrop
4 mA

Czas na ustanowienie polaczenia i konfiguracje
<1s

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Podlaczenie elektryczne

Przyporzadkowanie
przewodow

A0028954

2 Przyporzqdkowanie przewodéw

1 Plus: zyta brgzowa
2 Minus: zyta niebieska

Napiecie zasilania

10,5 ... 30 Ve

Przetwornik wymaga zewnetrznego zasilania.

R[Q]
500
O [ |
10| 20 30 Ug [V]
105 21.75

A0029226

3 Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego Uy zasilacza

Zasilanie bateryjne
Aby zwiekszy¢ trwato$¢ baterii, komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® w radarze moze by¢

wylaczona.

Wyréwnywanie potencjatow
Poza podtaczeniem przewodéw uziemiajacych zadne dodatkowe czynnosci nie sa wymagane.

ﬂ Endress+Hauser oferuje rézne typy zasilaczy, ktére mozna zaméwic¢ oddzielnie jako akcesoria.

Pobér mocy

Maks. moc wejéciowa: 675 mW

Pobor pradu

= Maks. prad wejsciowy: <25 mA
= Maks. prad podczas zatgczania urzadzenia: 3,6 mA

Czas zalgczania

Pierwsza stabilna wartos¢ zmierzona po 20 s (dla napiecia zasilania 24 Vpc)

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Zanik napiecia zasilajgcego

Konfiguracja przyrzadu jest zapisana w pamieci przyrzadu.

Podlaczenie przyrzadu

Schemat blokowy wersji HART 4 ... 20 mA

Podtgczenie przyrzadu w wersji HART, Zrodta zasilania i wyswietlacza 4 ... 20 mA

‘A0028908
4 Schemat blokowy podtgczenia wersji HART
Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART

1
2 Rezystor HART
3 Zasilanie

ﬂ W przypadku zasilacza o niskiej impedancji, w linii sygnatowej zawsze powinien by¢
zainstalowany rezystor komunikacyjny HART o rezystancji 250 Q.
Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢, wynosi:
Maks. 6 V dla rezystora komunikacyjnego 250 Q

10
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Micropilot FMR20 HART

Schemat blokowy wersji HART, polaczenie ze wskazZnikiem RIA15
FMR20 ze wskaznikiem procesowym RIA15 (wigcznie z opcjg konfiguracji podstawowej FMR20)
ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zamoéwic¢ wraz z urzgdzeniem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalaczone":

= Opcja R4 "Zdalny wskaznik RIA15, do stosowania w strefach niezagrozonych wybuchem,
obudowa obiektowa"

= Opcja R5 "Zdalny wskaznik RIA15, do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem,
obudowa obiektowa"

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta katalogowa
TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Rozmieszczenie zaciskow RIA15
s+
Zacisk dodatni, pragd pomiarowy
.-
Zacisk ujemny, prad pomiarowy (bez podéwietlenia)
= Dioda LED
Zacisk ujemny, prad pomiarowy (z podswietleniem)
s+
Uziemienie funkcjonalne: zacisk na obudowie
ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 jest zasilany z petli pradowej i nie wymaga dodatkowego zasilania.

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢, wynosi:

= <]V w wersji standardowej z interfejsem 4 ... 20 mA

» <19V zinterfejsem HART

= oraz dodatkowo 2,9 V w przypadku wigczonego podswietlenia wskaznika

Podltqgczenie urzqdzenia HART i wskaznika RIA15 bez podswietlenia

I
]
+
NWw

Y T
T oo

5 Schemat blokowy podiqczenia urzqdzenia HART ze wskaznikiem procesowym RIA15 bez podswietlenia

A0019567

1 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
2 Zasilanie
3 Rezystor HART

Podigczenie urzqdzenia HART i wskaZnika RIA15 z podswietleniem
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6 Schemat blokowy podtqgczenia urzqdzenia HART ze wskaznikiem procesowym RIA15 z podswietleniem
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A0019568

1 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
2 Zasilanie
3 Rezystor HART

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Schemat blokowy podlaczenia urzadzenia HART, RIA15 z zamontowanym modutem rezystora
komunikacyjnego HART

Modut komunikacji HART do zamontowania we wskazniku RIA15 mozna zamo6wic wraz z
urzadzeniem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalagczone":
Opcja R6 "rezystor komunikacyjny HART strefa zagrozona / niezagrozona wybuchem"

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢, wynosi:
Maks. 7V

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegétowe informacje patrz karta katalogowa
TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Podtqczenie modutu rezystora komunikacyjnego HART, RIA15 bez pod$wietlenia
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7 Schemat blokowy podtqczenia urzqdzenia HART, RIA15 bez podswietlenia, modut rezystora
komunikacyjnego HART

A0020839

1 Modut komunikacji rezystora komunikacyjnego HART
2 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
3 Zasilanie

Podigczenie modutu rezystora komunikacyjnego HART, RIA15 z podswietleniem
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8 Schemat blokowy podigczenia urzqdzenia HART, RIA15 z podswietleniem, modut rezystora
komunikacyjnego HART

A0020840

1 Modut komunikacji rezystora komunikacyjnego HART
2 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
3 Zasilanie

Parametry przewodéw

Przewod nieekranowany, przekroj zyty 0,75 mm?
s Odporny na promieniowanie UV i warunki pogodowe wg PN-EN ISO 4892-2
s Odporno$é¢ na ptomien zgodna z IEC 60332-1-2

Zgodnie z rozdziatem 10.9 normy PN-EN 60079-11, dopuszczalna wytrzymatos¢ na rozcigganie dla
przewodu wynosi 30 N (6,74 1bf) (przez 1 h).

Urzadzenie jest standardowo dostarczane z przewodem o dtugosci 5 m (16 ft). Opcjonalnie dostepne
sg przewody o dtugosciach 10 m (33 ft) i 20 m (66 ft).

Dtugo$é przewodu czujnika moze by¢ wybrana przez uzytkownika, przy czym dtugo$é moze by¢
podawana w metrach: maks. 300 m (980 ft) (opcja "8") lub w stopach (opcja "A").

Ogranicznik przepieé

Przyrzad posiada wbudowany ogranicznik przepieé.

12
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Micropilot FMR20 HART

Parametry metrologiczne

Warunki odniesienia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) £5 °C (+9 °F)

= Ci$nienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)

= Wilgotno$¢ wzgledna = 60 % +15 %

= Reflektor: ptytka metalowa o $rednicy > 1 m (40 in)

= Brak elementow zaktocajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

Maksymalny btad pomiaru Typowe wartosci bledu w warunkach odniesienia: zgodnie z normg PN-EN 61298-2, wartosci
procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.
Wyjscie cyfrowe
(HART, aplikacja SmartBlue)
= Catkowity btad uwzgledniajacy nieliniowo$¢, powtarzalno$é i histereze: +2 mm (+0,08 in)
= Offset / punkt zerowy: +4 mm (+0,16 in)
Wyjscie analogowe
Dotyczy tylko wyjscia pradowego 4-20 mA; nalezy dodatkowo uwzglednic btad konwersji wartosci
analogowej na cyfrowg
= Catkowity blgd uwzgledniajgcy nieliniowos¢, powtarzalno$é i histereze: +0,02 %
= Offset / punkt zerowy: +0,03 %
Odchytki wartosci zmierzonych dla malej rozpietosci zakresu pomiarowego
1
&l
20 (0.79)
= 10 (0.39)-----
=
= 2(008) -] L
E 0 2(-008) -y —
< -10(-039)----
-20 (-0.79)
[ [
R 0.1(0.33) 0.5(1.67) D[m (ft)]
9 Maksymalny blgd pomiaru dla malej rozpietosci zakresu pomiarowego; wartosci dla wersji standardowej
A Maksymalny btqd pomiaru
R Punkt odniesienia pomiaru odlegtosci
D Odlegtos¢ od punktu odniesienia anteny
Rozdzielczos¢ wartosci Strefa martwa wg PN-EN 61298-2:
mierzonej = Wyjscie cyfrowe: 1 mm (0,04 in)

= Wyjscie analogowe: 4 pA

Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi moze by¢ konfigurowany. Ma zastosowanie nastepujacy czas odpowiedzi na sygnat
skokowy (zgodnie z DIN EN 61298-2), kiedy ttumienie jest wytgczone:

Wysokos¢ zbiornika

<20 m (66 ft)
Czestotliwo$¢é pomiaréw
1st

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Czas odpowiedzi
<3s

Zgodnie z normag DIN EN 61298-2 czas odpowiedzi na sygnat skokowy jest czasem, ktéry mija
od wystgpienia gwattownej zmiany wartosci sygnatu wejsciowego do chwili, kiedy sygnat
wyj$ciowy osiggnie po raz pierwszy 90% wartosci stanu stabilnego.

Wplyw temperatury
otoczenia

Pomiary wykonane zgodnie z normg EN 61298-3 (badania w warunkach odniesienia)
= Wyjscie cyfrowe (interfejs HART, Bluetooth®):

Wersja standardowa: przecietne Tc = +3 mm (+0,12 in)/10 K
= Wyjscie analogowe (pradowe):

= Punkt zerowy (4 mA): przecietnie T = 0,02 %/10 K

= Zakres (20 mA): przecietnie Tx = 0,05 %/10 K

Warunki pracy: montaz

Zalecenia montazowe

Opcje montazu

'AD030605

10  Montaz do sciany, pod sklepieniem lub w kréécu zbiornika

Montaz do Sciany lub pod sklepieniem, mozliwos¢ odchylenia sondy od pionu

Montaz za pomocg gwintu przedniego

Montaz za pomocg gwintu tylnego

Montaz pod sklepieniem za pomocq przeciwnakretki (w zakresie dostawy)

Montaz poziomy w ciasnych przestrzeniach (szyb sciekowy), zalecany jest montaz anteny 40 mm (1,5 in) z
ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem lub anteny 80 mm (3 in)

Montaz do Sciany szybu

moOw>

)

Uwaga!
» Przewdd czujnika nie stuzy do mocowania. Nie moze by¢ wykorzystywany do podwieszania.
= Podczas montazu swobodnego przyrzad nalezy montowac pionowo.

14
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Micropilot FMR20 HART

Pozycja montazowa na zbiorniku

O0CO
0000

11  Pozycja montazowa na zbiorniku

A0028410

= Jezeli jest to mozliwe, dolna czes$¢ czujnika powinna sie znajdowac¢ wewnatrz zbiornika.

= Zalecana odleglo$¢ A miedzy $ciang a zewnetrzng krawedzig krocéca: ~ % $rednicy zbiornika D.
Jednak przyrzad nie powinien by¢ montowany w odlegtosci mniejszej niz 15 ecm (5,91 in) od $ciany
zbiornika.

= Nie montowa¢ czujnika w osi zbiornika.

= Nie montowa¢ przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym).

= Unika¢ montazu urzadzen, takich jak sygnalizatory poziomu, czujniki temperatury, przegrody,
wezownice itp.

= W Strefa martwa (BD) analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona. Mozna to wykorzysta¢
do wyttumienia szumu w poblizu anteny (np. wskutek kondensacji).
Fabrycznie ustawiona Strefa martwa wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft). Mozna jg jednak zmieni¢
recznie (dopuszczalna jest rowniez wartosé O m (O ft)).
Automatyczne obliczanie wartosci:
Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Peiny- - 0,2 m (0,656 ft).
Parametr Strefa martwa jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po wprowadzeniu
innej wartosci w parametr Kalibracja -Pusty- lub parametr Kalibracja -Peiny-.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest wartosc¢
Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

Montaz w kréécu

Optymalna pozycja montazowa to taka, w ktérej dolna krawedz anteny znajduje sie nieznacznie
ponizej kroéca. Wewnetrzna powierzchnia krééca powinna by¢ gtadka, bez krawedzi i szwow
spawalniczych. Jesli to mozliwe, krawedz kréé¢ca powinna by¢ zaokraglona.

A B

l—g—|

SIS

12 Montaz w kréécu

A0028413

A Antena o $rednicy 80 mm (3 in)
B Antena o Srednicy 40 mm (1,5 in)

Endress+Hauser 15



Micropilot FMR20 HART

Dhugo$é maksymalna krécéea L zalezy od jego $rednicy D.
Prosimy o zachowanie okreslonych wartosci granicznych $rednicy i dtugosci krécécea.

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz wewnatrz krdocca
= D:min. 120 mm (4,72 in)
» L. maks. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz ponizej kroéca

= D: min. 80 mm (3 in)

= [:maks.D x 4,5

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), montaz ponizej krécéca

= D:min. 40 mm (1,5 in)

s [:maks.D x 1,5

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), montaz wewnatrz krécéca
= D: min. 80 mm (3 in)

® L:maks. 140 mm (5,5in) +D x 1,5

Ustawienie przyrzadu podczas montazu w zbiorniku

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
® Znacznik orientacji montazowej radaru nalezy ustawi¢ w kierunku $ciany zbiornika.

A0028927

13 Ustawienie przyrzqdu podczas montazu w zbiorniku

Kat wigzki

W=2><D><tan%

A0033201

14 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicqg wigzki W

Kat wigzki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktérego
gesto$¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

(szerokos¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez poza obszar stozka i sg
odbijane od elementéw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kata wiazki a i odlegto$ci pomiarowej D.

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in), a30°
W=D x0,54

Antena o $rednicy 40 mm (1,5 in) z ostong zabezpieczajaca przed zalaniem, a 12 °
W=Dx0,21

Antena o Srednicy 80 mm (3 in) z ostona zabezpieczajgca przed zalaniem lub bez niej, a 12 °
W=Dx0,21

Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych

\

A0029540
15  Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych z zewnetrznymi instalacjami na zewngqtrz zbiornika,
zaktécajgcymi pomiar

1 Rurociqgi, elementy wykonane z rur
2 Drabiny
3 Kraty, balustrady

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa sztucznego
wzmocnionego wiéknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga réwniez ulega¢ odbiciu od
zewnetrznych elementéw zbiornika.

W zwigzku z tym, w obszarze wigzki pomiarowej nie powinny sie znajdowac elementy
wprowadzajgce zaktocenia, wykonane z materiatéw przewodzacych (informacje dotyczace obliczania
$rednicy wigzki pokazano w rozdziale dotyczacym kata wigzki).

W celu uzyskania bardziej szczegétowych informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress+Hauser.

Ostona pogodowa
W przypadku montazu na wolnym powietrzu zaleca sie korzystanie z ostony pogodowej.

Mozna ja zamowic jako akcesoria lub wraz z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji
kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

A0031277

16  Ostona pogodowa, np. z antenq o $rednicy 40 mm (1.5")
ﬂ Ostona pogodowa nie zakrywa catkowicie czujnika.

Pomiar na otwartej przestrzeni z uzyciem ostony zabezpieczajacej przed zalaniem

Ostona zabezpieczajgca przed zalaniem zapewnia jednoznaczng analize echa poziomu
maksymalnego nawet w przypadku catkowitego zanurzenia czujnika pomiarowego.

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni i/lub w aplikacjach, gdzie wystepuje ryzyko zalania,
zalecane jest uzycie ostony zabezpieczajace]j przed zalaniem.

Mozna jg zamoéwic jako akcesoria lub wraz z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji

kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0031093
17  Uzycie ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem

1 Poduszka powietrzna
Uszczelka O-ring (EPDM)
Strefa martwa

Poziom maksymalny

W N

Ostona jest wkrecana bezposrednio na gwint czujnika, hermetyczng szczelnos¢ zapewnia uszczelka
typu O-ring. W razie zalania czujnika, powstata poduszka powietrzna zapewnia jednoznaczne
wykrywanie poziomu maksymalnego na koricu ostony. Ze wzgledu na fakt, Ze Strefa martwa znajduje
sie wewnatrz ostony, echa wielokrotne nie sg analizowane.

18
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Micropilot FMR20 HART

Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

Mozna go zamowi¢ jako akcesoria lub wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji
kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

% 7

A0030606

18 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

= Mozliwy jest réwniez montaz na Scianie lub na dachu zbiornika.
= W przypadku montazu w uchwycie antene nalezy ustawi¢ prostopadle do lustra medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montazowy nie jest potaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie fadunkdéw elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podiaczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

Montaz na obrotowym wysiegniku

Wysiegnik, wspornik nascienny i pionowy sg dostepne jako akcesoria.

A0028412
19  Montaz na obrotowym wysiegniku

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik ze wspornikiem pionowym
C  Wysiegnik mozna obraca¢ (na przyktad w celu ustawienia przyrzqdu nad osiq koryta pomiarowego)

Montaz uchwytu do montazu poziomego do szybow $ciekowych

Uchwyt do montazu poziomego do szybow $ciekowych jest dostepny jako akcesorium.

Endress+Hauser 19



Micropilot FMR20 HART

(e (=

/ /

A0043467

20  Montaz uchwytu do montazu poziomego do szybéw Sciekowych

A Antena 40 mm (1,5 in) z ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem (akcesoria)
B Antena 80 mm (3 in) bez ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem

Montaz w szybie

Wspornik montazowy z osig obrotu jest dostepny jako akcesorium.

2

A0037748

21  Montaz w szybie w ramieniu uchylnym z mozliwosciq requlacji

A Ramie ze wspornikiem nasciennym
B Ramie uchylne z mozliwosciq regulacji (np. w celu ustawienia przyrzqdu w osi kanatu)

Warunki pracy: srodowisko

Zakres temperatury
otoczenia

Czujnik:-40 ... +80°C (40 ... +176 °F)

ﬂ W temperaturach otoczenia powyzej60 °C (140 °F) korzystanie z tgcznosci Bluetooth moze by¢
niemozliwe.

Praca na otwartej przestrzeni w warunkach silnego nastonecznienia:

= Zamontowac przyrzad poza oddziatywaniem promieni stonecznych.

= Przetwornik nie powinien by¢ narazony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
(szczegolnie w cieptych strefach klimatycznych, gdyz moze to doprowadzi¢ do przegrzania uktadéw
elektroniki).

= Uzy¢ ostony pogodowe;.

Temperatura sktadowania

=40 ...+80°C (40 ... +176 °F)

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (proba Z/AD)

Wysokos¢ pracy wedlug
IEC 61010-1 Ed.3

Zwykle do 2000 m (6 600 ft) n.p.m.

Stopien ochrony

Testowany na zgodno$¢ z:
= [P66, NEMA 4X
= [P68, NEMA 6P (24 h na gtebokosci 1,83 m (6,00 ft)1.83 m pod wodg)

20
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Micropilot FMR20 HART

Odpornosc na wibracje

DIN EN 60068-2-64/IEC 60068-2-64: 20 ... 2000 Hz, 1 (m/s%)2/Hz

Kompatybilnos$é
elektromagnetyczna (EMC)

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii EN 61000 i zaleceniami
NAMUR (NE 21). Informacje szczegétowe znajduja sie w Deklaracji zgodnosci
(www.endress.com/downloads).

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Warunki pracy: proces

Temperatura, ciSnienie
medium

p
[bar (psi)]
3 (43.5) +
O 4
—1(‘145) ”} | } T
40 0(+32) +80(+176) [C(F)]

‘A0029007-PL

22 FMR20: Dopuszczalny zakres temperatury i ci$nienia medium

Zakres temperatury medium
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Zakres cisnienia medium, gwintowane przylacze medium
® p=-1..3bar (-14,5 ... 43,5 psi)
® D,y < 4 bar (58 psi)

Zakres ci$nienia medium, przytacze medium z komierzem UNI
® p=-1..1bar (-14,5 ... 14,5 psi)
® paps < 2 bar (29 psi)

ﬂ Zakres ci$nienia mozna dodatkowo zawezi¢ w przypadku przyrzadéw z dopuszczeniem CRN.

Stala dielektryczna Dla cieczy
mE >4
= W przypadku mniejszych wartosci €, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser
Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w réznych
branzach przemystu podano w:
= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)
= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)
272
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Micropilot FMR20 HART

Konstrukcja mechaniczna

Wymiary

40 mm (1,5 in) Antena z przylaczem gwintowym G 1-%2" lub MNPT 1-%2"

@75 (2.95)
| AB
! G1I|
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1 —~ NPT 1"
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3 ] = =k
— =} 0
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o —
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3 : ,
\
G11/2"
‘ " NPT 11/2"

A0028805

23 Wymiary przytgcza gwintowego G 1-%2"lub MNPT 1-%4", jednostka: mm (in)

A Diawik kablowy
B Obwdd FNPT %2

40 mm (1,5 in) Antena z przylaczem gwintowym G 2" lub MNPT 2"

@75 (2.95)
+ | A B
! Glll
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_| o o =
| N =
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o = — N
n| S <
o —
Ny
= : ,
|
“ By G2I|
‘ " NPT 2"

A0028806

24 Wymiary przytqcza gwintowego G 2" lub MNPT 2", jednostka: mm (in)

A Diawik kablowy
B Obwdd FNPT Y%5*

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

FMR10 z anteng o $rednicy 40 mm (1,5 in) z ostong zabezpieczajgca przed zalaniem

A
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@75 (2.95)
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289 (3.5)

A0030266

25 Wymiary anteny 40 mm (1,5 in) z ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem, jednostka: mm (in)

Ostone zabezpieczajgca przed zalaniem, metalizowang PBT-PC, mozna zaméwi¢ razem z przyrzadem
po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

80 mm (3 in) Antena

275 (2.95)
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g;
o [ | | E— S— —
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26  Wymiary anteny 80 mm (3 in); jednostka: mm (in)

A Diawik kablowy
B Obwdd FNPT %
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Micropilot FMR20 HART

FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in), z oslong zabezpieczajgcg przed zalaniem

275 (2.95)
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98,2 (3.87)

©138,1 (5.44)

NPT 1"

®|27

A Diawik kablowy

B

Obwod FNPT V2 “

Wymiary anteny 80 mm (3 in) z ostong zabezpieczajqcq przed zalaniem, jednostka: mm (in)

A0031095

Ostone zabezpieczajacg przed zalaniem, metalizowang PBT-PC, mozna zaméwic razem z przyrzagdem
po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Antena 80 mm (3 in) z kotnierzem przesuwnym 3"/DN80
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28  Wymiary anteny 80 mm (3 in) z kotnierzem przesuwnym 3'/DN8O, jednostka: mm (in)

Komierz przesuwny 3'/DN80, wykonang z PVDF, mozna zamoéwié razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in), z kolnierzem przesuwnym 4"/DN100
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29  Wymiary anteny 80 mm (3 in) z kotnierzem przesuwnym 4'/DN100, jednostka: mm (in)

Komierz przesuwny 4'/DN100, wykonany z PVDF, mozna zamdwi¢ razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.
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FMR20 z anteng o $rednicy 80 mm (3 in), z kolnierzem przesuwnym 6"/DN150
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30 Wymiary anteny 80 mm (3 in) z kotnierzem przesuwnym 6'/DN150, jednostka: mm (in)

Kotnierz przesuwny 6"/DN150, wykonany z PVDF, mozna zamdéwié razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

Przeciwnakretka do tylnego przytacza procesowego

8 (0.31)

A0028419
31  Wymiary przeciwnakretki do tylnego przytqcza procesowego, jednostka: mm (in)

1 Uszczelka

= Przeciwnakretka z uszczelkg (EPDM) wchodzi w zakres dostawy.
= Material: PA66

Masa

Masa (wraz z przewodem o dlugosci 5 m (16,4 ft))
= Przyrzad z anteng 40 mm (1,5 in): okoto 2,5 kg (5,5 1b)
= Przyrzad z anteng 80 mm (3 in): okoto 2,8 kg (6,2 1b)

Endress+Hauser
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32 Omowienie materiatéw
A 40mm (1,5 in)Antena
B 80 mm (3 in)Antena
1  Obudowa czujnika;, PVDF
2 Uszczelka; EPDM
3 Tylne przyltqgcze procesowe; PVDF
4 Dlawik kablowy; PA
5  Adapter przewodzqcy; mosiqdz niklowany
6  O-ring; EPDM
7 Przeciwnakretka; PA6.6
8  Pierscieri ozdobny; PBT-PC
9  Przednie przytqcze procesowe; PVDF
Przewdd polaczeniowy Dostepne dlugosci przewodu: 5 ... 300 m (16 ... 980 ft)

Materiat : PCV

Obshuga

Koncepcja obstugi

s Wersja 4 ... 20 mA, HART
= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegélnych parametréw w

oprogramowaniu obstugowym

= Opcja: Aplikacja SmartBlue poprzez interfejs bezprzewodowy Bluetooth®

Obstuga poprzez interfejs
Bluetooth®

»N) |

Zasilacz przetwornika

33 Mozliwosci obstugi zdalnej poprzez interfejs Bluetooth®

Smartfon/ tablet z zainstalowangq aplikacjq SmartBlue

Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

A0028895
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Interfejs HART

577

®3
1
2
3
4
5
6
7
8

4 Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

PLC (programowalny sterownik logiczny)

Zasilacz przetwornika, np. RN22 1N (z rezystorem komunikacyjnym)

Podtqgczenie modemu Commubox FXA195

Wyswietlacz procesowy RIA15 zasilany z petli prqdowej

Modem Commubox FXA195 (USB)

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (FieldCare, DeviceCare)
Smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjqg SmartBlue

Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

A0028894
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Certyfikaty i dopuszczenia

Aktualnie dostepne certyfikaty i dopuszczenia mozna sprawdzac na biezgco w konfiguratorze
produktu.

Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one wyszczegolnione
w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow urzadzenia z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS

Uktad pomiarowy spelnia wymagania zwigzane z ograniczeniami stosowania niektorych
niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym, okreslone w dyrektywie
2011/65/WE (RoHS 2).

Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy speinia stosowne wymagania obowigzujgcych przepiséw dotyczacych znaku
zgodnosci EAC. Sg one wyszczegdlnione w Deklaracji zgodnosci EAC wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.

Znak zgodnosci RCM-Tick

Dostarczony produkt lub uktad pomiarowy speinia wymagania dotyczace integralnosci sieci,
interoperacyjnosci, parametréw metrologicznych, jak réwniez przepisy bezpieczenstwa i higieny
ACMA (Australian Communications and Media Authority). W szczegoélnosci speinione sg
postanowienia przepiséw dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Produkty sg
oznakowane znakiem RCM- Tick na tabliczce znamionowe;j.

A0029561

Dopuszczenia

s Wersja do stref niezagrozonych wybuchem
s ATEXII 1 GExiallC T4 Ga

s ATEX1I 1/2 G Exia IIC T4 Ga/Gb

s CSA C/US Ogolnego zastosowania

s CSA C/USIS CLIDiv.1 Gr.A-D, AEx ia / Exia T4
= CSA C/US CLIDiv.2 Gr.A-D, T4

s EACExialIC T4 Ga/Gb

s [EC Ex ia IIC T4 Ga/Gb

®» KC ExiaIIC T4 Ga/Gb?!

= INMETRO Ex ia IIC T4 Ga/Gb

s NEPSI Ex ia IIC T4 Ga/Gb

® TIIS Ex ia [IC T4 ?)

W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem nalezy przestrzega¢
dodatkowych instrukcji bezpieczenistwa. Patrz oddzielny dokument "Instrukcji dotyczace
bezpieczenstwa" (XA) wchodzgcy w zakres dostawy. Odsytacz do instrukeji dotyczacych
bezpieczenstwa znajduje sie réwniez na tabliczce znamionowej.

Smartfony i tablety z
dopuszczeniem do
stosowania w strefach
zagrozonych wybuchem

W strefie zagrozonej wybuchem moga by¢ uzywane wylgcznie urzgdzenia mobilne posiadajgce
dopuszczenie Ex.

Urzadzenia ciSnieniowe o
dopuszczalnym ci$nieniu
<200 bar (2900 psi)

Przyrzady cisnieniowe z przytgczem kotnierzowym i gwintowym nieposiadajgce obudowy
ci$nieniowej nie sg objete zakresem dyrektywy ci$nieniowej, niezaleznie od maksymalnego
dopuszczalnego ci$nienia.

3) W momencie oddania do druku w przygotowaniu
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Podstawa:

Zgodnie z art. 2, punkt 5 dyrektywy WE 2014/68/UE, "osprzet ciSnieniowy oznacza urzgdzenia
pemigce funkcje eksploatacyjne, posiadajgce powtoki cisnieniowe".

Jesli przyrzad ci$nieniowy nie posiada powtoki cisnieniowej (brak mozliwej do zidentyfikowania
wtlasnej komory cisnieniowej), nie stanowi osprzetu cisnieniowego w rozumieniu tej dyrektywy.

Norma emisyjna EN
302729-1/2

Ten przyrzad jest zgodny z norma LPR (Level Probing Radar) EN 302729-1/2 i zostat zatwierdzony
do nieograniczonego stosowania w krajach UE i EFTA, wewnatrz i na zewnatrz zbiornikéw
zamknietych. Warunkiem wstepnym jest wcze$niejsze wdrozenie tej normy w danym kraju.

Aktualnie norma ta zostata wdrozona w nastepujacych krajach:

Belgia, Bulgaria, Niemcy, Dania, Estonia, Francja, Grecja, WIk. Brytania, Irlandia, Islandia, Wtochy,
Liechtenstein, Litwa, kotwa, Malta, Holandia, Norwegia, Austria, Polska, Portugalia, Rumunia,
Szwecja, Szwajcaria, Stowacja, Hiszpania, Czechy i Cypr.

W krajach niewymienionych procedura wdrozenia jest w toku.

W przypadku montazu przyrzadu na zewnatrz zamknietych zbiornikéw prosimy przestrzega¢
ponizszych zalecen:

1. Przyrzad powinien by¢ montowany zgodnie ze wskazéwkami podanymi w rozdziale "Warunki
pracy: montaz'".

Montaz powinien by¢ wykonywany przez odpowiednio przeszkolony, specjalistyczny personel.
3. Antena powinna by¢ instalowana w statym miejscu i skierowana pionowo w dét.

4. Miejsce montazu powinno by¢ zlokalizowane w odlegtosci 4 km od stacji astronomicznych
wymienionych nizej, a w przeciwnym razie nalezy uzyskac¢ dopuszczenie wtasciwego organu.
Jesli przyrzad jest zainstalowany w odlegtosci 4 ... 40 km od jednego z wymienionych nizej
obserwatoriéw, nie moze by¢ instalowany na wysokosci wiekszej niz 15 m (49 ft) nad ziemia.

Lista obserwatoriow astronomicznych

Nazwa kraju Nazwa obserwatorium Szerokos¢ geograficzna Dlugosé geograficzna
Niemcy Effelsberg 50"31'32" péinocna 06°53'00" wschodnia
Finlandia Mets&hovi 60°13'04" pdtnocna 24°23'37" wschodnia
Tuorla 60°24'56" péinocna 24°26'31" wschodnia
Francja Plateau de Bure 44°3801" poinocna 05°54'26" wschodnia
Floirac 44°50'10" potnocna 00°31'37" zachodnia
WIk. Brytania Cambridge 52°09'59" pétnocna 00°02'20" wschodnia
Dambhall 53°0922" pénocna 02°32'03" zachodnia
Jodrell Bank 53°14'10" pétnocna 02°1826" zachodnia
Knockin 52°47'24" pdinocna 02°59'45" zachodnia
Pickmere 53°17'18" pdtnocna 02°26'38" zachodnia
Wrtochy Medicina 44°31'14" pémocna 11°38'49" wschodnia
Noto 36°52'34" pdinocna 14°59'21"wschodnia
Sardynia 39°29'50" pénocna 09°14'40" wschodnia
Polska Fort Skala Krakow 50°03'18" pétnocna 19°49'36" wschodnia
Rosja Dmitrov 5626'00" péinocna 37°27'00" wschodnia
Kalazin 57°1322" pdtnocna 37°54'01" wschodnia
Puszczino 54°49'00" pénocna 37°40'00" wschodnia
Zielenczukskaja 43°49'53" poinocna 41°35'32"wschodnia
Szwecja Onsala 57°23'45" péinocna 11°55'35"wschodnia
Szwajcaria Bleien 47°2026" potnocna 08°06'44" wschodnia
Hiszpania Yebes 40°3127"pémocna 03°05'22" zachodnia
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Nazwa kraju Nazwa obserwatorium Szerokos¢ geograficzna Dlugosé geograficzna
Robledo 40°25'38" potnocna 04°14'57" zachodnia
Wegry Penc 47°47722" poénocna 19°16'53"wschodnia

ﬂ Generalnie powinny by¢ przestrzegane wymagania okres$lone w normie EN 302729-1/2.

Przepisy FCC / Industry
Canada

Przyrzad spelnia wymagania czesci 15 przepiséw FCC oraz standardy Industry Canada dla urzadzen
radiowych nieobjetych obowigzkiem uzyskania pozwolenia. Dziatanie urzadzenia podlega
nastepujacym dwom warunkom: (1) przyrzad nie moze emitowac zadnych szkodliwych zaktocen oraz
(2) przyrzad musi by¢ odporny na wszelkie odbierane zaktdcenia, w tym zaklocenia, ktére moga
powodowac niepozgdane dziatania.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. Lexploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Jakiekolwiek] zmiany lub modyfikacje przyrzadu dokonane bez wyraznej zgody Endress+Hauser
moga uniewazni¢ pozwolenie FCC na korzystanie z tego przyrzadu.

Niniejsze urzadzenie zostato przetestowane i spetnia ograniczenia dotyczace urzadzen
cyfrowych klasy B wynikajgce z czesci 15 przepisow FCC. Ograniczenia te zostaty wprowadzone
w celu ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w zastosowaniach domowych. Niniejsze
urzadzenie wytwarza, wykorzystuje i emituje sygnaty o czestotliwosci radiowej i jesli nie bedzie
zainstalowane i uzytkowane zgodnie z instrukcjg, moze powodowac szkodliwe zakt6cenia w
komunikacji radiowej. Nie mozna jednak zagwarantowac, ze zaktocenia nie bedg wystepowac w
przypadku konkretnych instalacji. Jesli niniejsze urzgdzenie powoduje wystepowanie
szkodliwych zaktdcen w odbiorze radia lub telewizji, ktére mozna stwierdzi¢ poprzez wylaczenie
i wlgczenie urzadzenia, uzytkownik moze wykonac nastepujace czynnosci w celu ich usuniecia:
= Zmieni¢ orientacje lub potoZenie anteny odbiorczej
= Zwiekszy¢ odlegtos¢ miedzy urzadzeniem a odbiornikiem
= Podlgczy¢ urzadzenie do gniazdka zasilania znajdujgcego sie w innym obwodzie niz ten, do
ktérego jest podtgczony odbiornik
= Zwrdcic¢ sie o dodatkowg pomoc do dostawcy lub doswiadczonego technika RTV

= Montaz radarowych przetwornikéw poziomu (LPR)/radaréw sondujacych poziom napetnienia
zbiornika (TLPR) powinien by¢ wykonywany przez przeszkolonych instalatoréw, scisle wedtug
instrukcji producenta.

= Eksploatacja urzagdzenia powinna przebiegac na zasadzie niepowodowania zaktocen oraz
braku zgdania ochrony przed zaktéceniami. Innymi stowy, uzytkownik powinien
zaakceptowaé oddziatywanie radaru duzej mocy w tym samym pasmie czestotliwosci, ktory
moze zaktécaé lub uszkodzi¢ niniejsze urzadzenie. Jednak urzadzenia, ktére powodujg
szkodliwe zaktocenia w pracy gtéwnych operatoréw licencji, bedg musiaty by¢ usuniete na
koszt uzytkownika.

= W przypadku uzycia bez ostony zabezpieczajacej przed zalaniem, tzn. NIE na otwartej
przestrzeni: Niniejsze urzadzenie powinno by¢ instalowane i eksploatowane w catkowicie
zamknietym zbiorniku, aby zapobiec emisji promieniowania radiowego, ktére w przeciwnym
przypadku moze zakldcaé nawigacje lotnicza.

Identyfikatory FCC / Industry Canada

Sonda radarowa do pomiaru poziomu
= HVIN: FMR20

= FCCID: LCGFMR2XK

= [dentyfikator Industry Canada: 2519A-2K
= HVIN: FMR20X

= FCCID: LCGFMR2XKT

= [dentyfikator Industry Canada: 2519A-2KT

32

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Radarowy pomiar poziomu:
= HVIN: FMR20+R7; FMR20+R8

s FCCID: LCGFMR2XKF

= Identyfikator Industry Canada: 2519A-2KF
= HVIN: FMR20+R7X; FMR20+R8X

s FCCID: LCGFMR2XKL

= Identyfikator Industry Canada: 2519A-2KL

Zgodnos¢ z Japoniskim

Urzadzenie niniejsze posiada dopuszczenia na podstawie Japoniskiego Prawa Komunikacyjnego (FEi

Prawem Radiowym oraz ¥£) oraz Japonskiej Ustawy Telekomunikacyjnej (5 %i# 15 23 ¥%). Urzadzenie nie moze by¢
Japonska Ustawa modyfikowane (w przeciwnym razie przyznany numer licencji bedzie niewazny).
Telekomunikacyjna Nr certyfikatu: 202-LSF004
Wyroby sg oznakowane na tabliczce znamionowej Znakiem Zgodnosci Technicznej (GITEKI)
japonskiego Ministerstwa Spraw Wewnetrznych i Komunikacji (MIC).
mmmmmm R 202-LSF004
Mexico

El funcionamiento de este equipo esta sujeto a las dos condiciones siguientes:

= (1) Este equipo o aparato no puede causar interferencias perjudiciales.

= (2) Este equipo o aparato debe aceptar todas las interferencias, incluyendo las que puedan causar
un funcionamiento indeseado del equipo o aparato.

Este producto contiene un médulo inaldmbrico
Marca: Endress+Hauser
Modelo: FMR20

»

—
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A0034100

Inne normy i zalecenia

= PN-EN 61010-1

Wymagania bezpieczenistwa dotyczace elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, automatyki i
urzadzen laboratoryjnych

PN-EN 55011

"EMC - Emisja, Emisja fal o czestotliwo$ci radiowej dla Klasy B". Urzagdzenia przemystowe, naukowe
i medyczne - Charakterystyki zaburzen o czestotliwosci radiowej — Poziomy dopuszczalne i metody
pomiaru

PN-EN 61000-4-2

Odpornos¢ na zaktécenia EMC, wytadowania elektrostatyczne (kryteria oceny A). Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na wytadowania
elektrostatyczne

PN-EN 61000-4-3

Odpornos¢ na zaktocenia EMC, odpornosé na pole o czestotliwosci radiowej (kryteria oceny A).
Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na
promieniowane pole elektromagnetyczne o czestotliwo$ci radiowej

PN-EN 61000-4-4

Odpornos¢ na zaktécenia EMC, szybkozmienne zaburzenia przej$ciowe (kryteria oceny B).
Kompatybilnosé elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na
serie szybkich elektrycznych stanéw przejsciowych

PN-EN 61000-4-5

Odporno$é¢ na zakiécenia EMC, udary (kryteria oceny B). Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
(EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornoéci na udary

Endress+Hauser
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= PN-EN 61000-4-6
Odpornos¢ na zaktécenia EMC, przewodzace sygnaty RF (kryteria oceny A). Kompatybilno$é
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Odporno$¢ na zaburzenia przewodzone,
indukowane przez pola o czestotliwodci radiowej

= PN-EN 61000-4-8
Odporno$¢ na zaktécenia EMC, pola magnetyczne o czestotliwosci 50 Hz. Kompatybilno$é
elektromagnetyczna (EMC): Metody badan i pomiaréw - Badanie odpornosci na pole magnetyczne
o czestotliwosci sieci elektroenergetycznej

= PN-EN 61000-6-3
Emisja zaktécent EMC, zakt6cenia RF. Zakt6cenia EMC: zaktécenia promieniowane - Norma emisji
w $rodowiskach: mieszkalnym, handlowym i lekko uprzemystowionym

= NAMURNE 21
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) przemystowych urzadzen pomiarowych i
laboratoryjnych

= NAMUR NE 43
Standaryzacja poziomu wyj$ciowych sygnatéw analogowych przetwornikéw cyfrowych w
przypadku usterki.

= NAMUR NE 107
Klasyfikacja statusu wg NE107

= NAMUR NE 131
Wymagania dla urzadzen obiektowych w standardowych aplikacjach

= [FEE 802.15.1
Specyfikacja interfejsu Bluetooth®

Kody zamdéwieniowe

Szczegdtowe informacje dotyczace zamawiania przyrzagdu mozna uzyska¢ w najblizszym biurze
handlowym, ktére mozna znaleZ¢ na stronie www.addresses.endress.com lub w Konfiguratorze
produktu na stronie www.endress.com :

1. Klikna¢ Corporate

2. Wybrac¢ kraj

3. Klikna¢ Produkty

4. Wybrac produkt, korzystajac z filtréw i pola wyszukiwania
5. Otworzy¢ strone internetowg produktu

Przycisk Konfiguracja, znajdujacy sie¢ na prawo od zdjecia, otwiera Konfigurator produktu.

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu
= Najnowsze dane konfiguracji
= Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu pomiarowego takich jak: zakres
pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu
= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczenia
= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel
= Mozliwos¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

Akcesoria
AKkcesoria stosowane w Ostona ochronna
zalezdnosc.l od wersji Ostone ochronng mozna zaméwié razem z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji
urzadzenia kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.
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A0028841

35  Wymiary ostony ochronnej, jednostka: mm (in)

Materiat
PVDF (polifluorek winylidenu)

Numer zaméwieniowy
52025686

ﬂ W przypadku anteny o srednicy 40 mm (1,5 in) lub 80 mm (3 in) czujnik nie jest catkowicie
zakryty.

Nakretka montazowa G 1-1/2"

Do przyrzaddéw z przytaczem procesowym G 1-1/2"i MNPT 1-1/2".

G1 1/2"DIN ISO 228

A0028849

36  Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)

Materiat
PC

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Numer zamoéwieniowy
52014146

Nakretka montazowa G 2"

Do przyrzadow z przyltaczem procesowym G 2" i MNPT 2" umieszczonym z przodu.

A0029101

37  Wymiary nakretki montazowej, jednostka: mm (in)

Materiat
PC

Numer zaméwieniowy
52000598

36
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Micropilot FMR20 HART

Ostona zabezpieczajaca przed zalaniem 40 mm (1,5 in)
Przeznaczona do stosowania z przyrzadami z anteng 40 mm (1,5 in) i przednim przytaczem
gwintowym G 1-1/2"

Ostone zabezpieczajgca przed zalaniem mozna zaméwic¢ razem z przyrzadem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

G1-1/2"

152 (5.98)

289 (3.5)

38  Wymiary ostony 40 mm (1,5 in), jednostka: mm (in)

Materiat
PBT-PC, metalizowany

Numer zaméwieniowy
71325090

A0028418

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Ostona zabezpieczajaca przed zalaniem 80 mm (3 in)

Przeznaczona do stosowania z przyrzadami z anteng 80 mm (3 in) i przytgczem procesowym "Montaz
po stronie klienta bez krécéca".

Ostone zabezpieczajacg przed zalaniem mozna zaméwic¢ razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

2138 (5.43)

136,5 (5.37)

97,3 (3.83)

A0031094

39  Wymiary ostony 80 mm (3 in), jednostka: mm (in)

Materiat
PBT-PC, metalizowany

Numer zaméwieniowy
71327051

38
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Micropilot FMR20 HART

Uchwyt montazowy, nastawny

Uchwyt montazowy mozna zamoéwi¢ razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji

kodu zam. , Akcesoria w dostawie”.

92.5 (3.64)
70 (2.76)

‘ _ @9 (0.35) =

A Q <
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S S} % =
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— n |
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12 (0.47)| |

9 (0.35)

40  Wymiary uchwytu montazowego, jednostka: mm (in)

Ztozony z:

= 1 x uchwyt montazowy, 316L (1.4404)
= 1 x uchwyt montazowy, 316L (1.4404)
= 3 x éruby, A4

= 3 x dyski zabezpieczajgce, A4

Numer zaméwieniowy
71325079

A0028861

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Komierz UNI 2"/DN50/50, PP

Kotnierz UNI 2"/DN50/50, wykonany z PVDF, mozna zamoéwi¢ razem z przyrzgdem po wybraniu

odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

19 (0.75)

20 (0.79)

120 (4.72)

125 (4.92)

165 (6.5)

41  Wymiary kotnierza UNI 2'/DN50/50, jednostka: mm (in)

A0037946

A Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zamowieniowym "Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze

procesowe z tytu"

Materiat
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS50-####

40
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Micropilot FMR20 HART

Kotnierz UNI 3"/DN80/80, PP

Kotnierz UNI 3"/DN80/80, wykonany z PVDF, mozna zamoéwi¢ razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

19 (0.75)

20 (0.79)

LA
150 (5.91)

160 (6.3)
200 (7.87)

42 Wymiary kotnierza UNI 3'/DN80/80, jednostka: mm (in)

A Podlqczenie czujnika zgodnie z kodem zamdéwieniowym "Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze
procesowe z tytu"

Materiat
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS0-####

A0037947

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Komierz UNI 4"/DN100/100, PP

Komierz UNI 4"/DN100/100 mozna zamowic razem z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

8x4 50

(§3 60-

19 (0.75)

20 (0.79)

175 (6.89)
190.5 (7.5)
228.6 (9.0)

A0037948
43 Wymiary kotnierza UNI 4'/DN100/100, jednostka: mm (in)

A Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zaméwieniowym "Przytqcze procesowe z przodu" lub "Przytqcze
procesowe z tytu"

Materiat
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS50-####

42
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Micropilot FMR20 HART

Wspornik katowy do montazu na Scianie

| 400 (15.7) 120 (4.72)
L V I B
LL:,J - ] 216 (0.6)
G Q L
11~ o ¢ M h—
| oy
d1 = 0]
3 (0.12) N
=
o
on

44 Wymiary wspornika kqtowego. Jednostka miary mm (in)

"

G  Podlgczenie czujnika zgodnie z kodem zamdéwieniowym "Przednie przylqcze procesowe'

Masa
3,4 kg (7,5 1b)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zamoéwieniowy dla przytacza procesowego G 1-1/2"
71452324
Pasuje tez do MNPT 1-1/2"

Numer zaméwieniowy dla przylacza procesowego G 2"
71452325
Pasuje tez do MNPT 2"

A0019346
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Micropilot FMR20 HART

Wysiegnik z osig obrotu

Montaz czujnika za pomocq tylnego przytacza procesowego

A0028885

45 Montaz czujnika za pomocq tylnego przytqcza procesowego

Montaz na wysiegniku i wsporniku nasciennym
Montaz na wysiegniku i ramie montazowej
Wysiegnik

Wspornik nascienny

Rama montazowa

W N~

Wysiegnik (kroétki) z mozliwoscig obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza procesowego

585 (23) 22
| | | | -
T T T T : O\.
] 5 ¢ o
SIS S| 3514 S
S g Py o
o= Q [ -
o |
200 (7.87) S
M8 |-
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250 (9.84)  35(L.4)
|

[

S

N

- |
=

= S ] N de Al

46 ~ Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwosciq obracania, montaz czujnika za pomocq tylnego przytgcza
procesowego. Jednostka miary mm (in)

(Y Y
NN

105 (4.1)

&
€

22

(1.4)
(0.08)

'A0037806

Masa:
2,1Kkg (4,63 1b)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452315

ﬂ = 35 mm (1,38 in) otwory pod tylne przytagcza G 1" lub MNPT 1"
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika

= Sruby mocujgce w zakresie dostawy

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza procesowego

1085 (42.7) 22
| | | | =
‘ T T T T : a\
[~ © 0 a3
S S| 35(14) | S
Cls g - o
o= Q [ -
oM
300 (11.8) s
M8 =
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 750 (29.5) 35 (L.4)
| \
= ‘ J
T O (DD o)
gl N2 /A &f
NE wWS nE we

47 Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq tylnego przytqcza
procesowego. Jednostka miary mm (in)

Masa:
4,5 kg (9,92 1b)

Materiat

Stal k.o. 316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71452316

ﬂ = 35 mm (1,38 in) otwory pod tylne przytgcza G 1"lub MNPT 1"
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika

= Sruby mocujace w zakresie dostawy

Montaz czujnika za pomocq przedniego przytqcza procesowego

A0028886

48  Montaz czujnika za pomocq przedniego przytqcza procesowego

Montaz na wysiegniku i uchwycie do montazu nasciennego
Montaz na wysiegniku i ramie montazowej

Wysiegnik

Uchwyt do montazu nasciennego

Rama montazowa

W N~
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Micropilot FMR20 HART

Wysiegnik (kroétki) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza procesowego G
1_1/217

=)
585 (23) S
T T T T 8 —
| (o))
o ol © e al
=i=! St 35(l4 s
=Zc g o
O o / —
o | N o
_200(7.87) | =)
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75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250 (9.84) |
| | | |

105 (4.1)

: ° S

50 (2.0)
22 (0.9)
2 (0.08)
6.5 (0.3)

'A0037802

49  Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwoscig obracania, montaz za pomocq przedniego przylqcza
procesowego G 1-%4". Jednostka miary mm (in)

Masa:
1,9 kg (4,19 Ib)

Materiat

Stal k.o. 316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71452318

ﬂ = Otwory o $redn. 50 mm (2,17 in) pod przednie przytacza gwintowe G 1-%" (MNPT 1-%")
= Otwor o éredn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika

= Sruby mocujgce w zakresie dostawy

46
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Micropilot FMR20 HART

Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza procesowego G

1-1"
S
1085 (42.7) S
T T T T E;a —_
' o
IR o < )l
S| St~ 35 (L4 S
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50 Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przylqcza

procesowego G 1-%5". Jednostka miary mm (in)

Masa:
4,4 kg (9,7 1b)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
571452319

ﬂ = Otwory o $redn. 50 mm (2,17 in) pod przednie przytgcza gwintowe G 1-%" (MNPT 1-%")

A0037803

= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika

= Sruby mocujgce w zakresie dostawy

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Wysiegnik (kroétki) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza procesowego G

2"
o
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51  Wymiary wysiegnika (krétkiego) z mozliwoscig obracania, montaz za pomocq przedniego przylqcza
procesowego G 2". Jednostka miary mm (in)
Masa:
1,9 kg (4,19 Ib)
Materiat

Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452321

= Sruby mocujgce w zakresie dostawy

= Otwory o $redn. 62 mm (2,44 in) pod przednie przytgcza gwintowe G 2" (MNPT 2")
= Otwor o éredn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzysta¢ do zamocowania dodatkowego czujnika

Wysiegnik (dtugi) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza procesowego G 2"

1085 (42.7)

20 (0.8)
3(0.12)
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& 52

procesowego G 2". Jednostka miary mm (in)

Wymiary wysiegnika (dtugiego) z mozliwosciq obracania, montaz za pomocq przedniego przytqcza

'A0037805
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Micropilot FMR20 HART

Masa:
4,4 kg (9,7 1b)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452322

ﬂ = Otwory o $redn. 62 mm (2,44 in) pod przednie przytgcza gwintowe G 2" (MNPT 2")
= Otwor o $redn. 22 mm (0,87 in) mozna wykorzystac¢ do zamocowania dodatkowego czujnika
= Sruby mocujace w zakresie dostawy

Rama montazowa (krotka) do wysiegnika z mozliwosciq obracania
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A0037799

53 Wymiary ramy montazowej (krotkiej). Jednostka miary mm (in)

Masa:
3,2 kg (7,06 1b)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452327

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Rama montazowa (dtuga) do wysiegnika z mozliwosciq obracania
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54 Wymiary ramy montazowej (dtugiej). Jednostka miary mm (in)
Masa:
4,9 kg (10,08 1b)
Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71452326
Wspornik nascienny wysiegnika z mozliwosciq obracania
N——— +
i 1 3.2(0.1)
4(0.16) JlLe33703)
= . H 6.5 (0.3) - ! = —
S| S-prpeot— |3
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55  Wymiary wspornika nasciennego. Jednostka miary mm (in)
Masa
1,4 kg (3,09 Ib)
Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71452323
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Micropilot FMR20 HART

Uchwyt do montazu pod sklepieniem zbiornika

Uchwyt do montazu pod sklepieniem zbiornika mozna zaméwi¢ razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,Akcesoria zatgczone”.
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A0028891

56  Wymiary uchwytu do montazu pod sklepieniem zbiornika. Jednostka miary mm (in)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71093130

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Wspornik montazowy z osig obrotu do kanatu sciekowego

Wspornik montazowy z osig obrotu stuzy do montazu przyrzadu we wtazie nad kanatem $ciekowym.
Wspornik montazowy mozna zaméwic razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria zatgczone”.

52
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57 Wymiary wspornika montazowego z osiq obrotu. Jednostka miary mm (in)
Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71429910
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Micropilot FMR20 HART

Uchwyt do montazu poziomego do szybéw Sciekowych

Wspornik do montazu poziomego do szybéw $ciekowych jest uzywany do montazu przyrzadu w
ciasnych przestrzeniach.

Wspornik montazowy mozna zamowic razem z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria zatgczone”.
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58  Wymiary wspornika do montazu poziomego do szybow sciekowych. Jednostka miary mm (in)

Materiat
Stal k.o. 316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71429905
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Micropilot FMR20 HART

Wskaznik RIA15 w obudowie obiektowej

131 (5.16) 55.5 (2.19)
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106.5 (4.19)
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mm (in)

A0017722

59  Wymiary wskaznika RIA15 w obudowie obiektowej, jednostka: mm (cale)

ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zaméwi¢ wraz z urzadzeniem. Kod zaméwieniowy, poz. 620
"Akcesoria zatgczone":

= Opcja R4 "Zdalny wskaznik RIA15, nie Ex, obudowa obiektowa"
= Opcja R5 "Zdalny wskaznik RIA15, Ex=z dopuszczeniem Ex, obudowa obiektowa"

Materiat obudowy obiektowej: Tworzywo sztuczne (PBT z widknami stalowymi, antystatyczne)
Inne wersje obudowy sg dostepne zgodnie z kodem zam. dla RIA15.

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta katalogowa
TI01043K i instrukcja obstugi BA01170K

Rezystor komunikacyjny HART
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60  Wymiary rezystora komunikacyjnego HART, jednostka: mm (cale)

ﬂ Rezystor komunikacyjny jest niezbedny do komunikacji HART. Jezeli nie jest wbudowany (np. w
zasilaczu RMA, RN221N, RNS221, ...), mozna go zaméwic wraz z przyrzadem, kod
zamowieniowy poz. 620 "Akcesoria zalgczone": opcja R6 "Opornik komunikacji HART Ex / nie

Ex".
Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria; kod zam. "RKO1-BC"

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta katalogowa
TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Rezystor HART jest dedykowany do montazu we wskazniku RIA15, dlatego jego montaz jest bardzo
prosty.

54
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Micropilot FMR20 HART

1.
D
3.

A0020844

Odtaczy¢ wtykowa listwe zaciskowa.
Podlgczy¢ taczowke do gniazda w module rezystora komunikacyjnego HART.

Podlaczy¢ rezystor do gniazda w obudowie.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Akcesoria do komunikacji

Modem Commubox FXA195 HART
Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu zdalnej obstugi za
pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0404F

Konwerter HART HMX50

Stuzy do odczytu i konwersji dynamicznych zmiennych procesowych HART na analogowe sygnaty
pradowe lub sygnaty wartosci granicznych.

Kod zaméwieniowy: 71063562

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI0O0429F i instrukcja obstugi BAOO371F

Adapter WirelessHART SWA70

Stuzy do bezprzewodowej komunikacji z urzagdzeniem obiektowym.

Adapter WirelessHART® moze by¢ tatwo zintegrowany z urzadzeniami obiektowymi i istniejgca
infrastruktura. Zapewnia ochrone danych i bezpieczenstwo transmisji. Moze by¢ stosowany
réownolegle z innymi sieciami bezprzewodowymi, bez konieczno$ci prowadzenia okablowania do
miejsc trudno dostepnych.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAOOO61S

Akcesoria do zdalnej
konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

Applicator

Oprogramowanie Endress+Hauser wspomagajace dobér i konfiguracje przyrzadéw do pomiaru

przeplywu:

= Obliczanie wszystkich niezbednych parametréw umozliwiajacych optymalny dobér przyrzadu:
m.in. $rednicy nominalnej, spadku ci$nienia, doktadnosci lub przytgczy procesowych.

= Graficzna prezentacja wynikéw obliczen

Zarzadzanie, dokumentowanie i dostep do wszystkich danych projektowych i parametréw przez caty
czas realizacji projektu.

Applicator jest dostepny:
https://portal.endress.com/webapp/applicator

Konfigurator

Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu

= Najaktualniejsze dane konfiguracyjne

= Zaleznie od wersji przyrzadu: bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczgcych punktu
pomiarowego, takich jak zakres pomiarowy lub jezyk obstugi

= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczen

= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel

= Mozliwos¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

W konfiguratorze na stronie Endress+Hauser: www.endress.com -> klikng¢ przycisk "Corporate" ->
wybracé kraj -> klikngé przycisk "Products" -> wybra¢ produkt, korzystajac z filtréw i pola
wyszukiwania -> otworzy¢ strone produktu -> przycisk "Konfiguracja' z prawej strony zdjecia
produktu powoduje otwarcie konfiguratora produktu.

DeviceCare SFE100

Oprogramowanie narzedziowe do parametryzacji urzagdzenn HART, PROFIBUS i
FOUNDATION Fieldbus

Aplikacje DeviceCare mozna pobrac na stronie www.software-products.endress.com. W celu
pobrania aplikacji nalezy zarejestrowac sie na portalu Endress+Hauser.

Karta katalogowa TI01134S

FieldCare SFE500

Oprogramowanie do zarzadzania aparaturg obiektowg, oparte na standardzie FDT

Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych urzadzen obiektowych w danej
instalacji oraz wspiera zarzadzanie nimi. Dzieki komunikatom statusu zapewnia réwniez efektywna
kontrole ich stanu funkcjonalnego.

Karta katalogowa TI00028S

WeM

Zarzadzanie cyklem zycia instalacji

Platforma W@M oferuje bogatg game aplikacji, obstugujacych caty proces od planowania i
zamawiania, po instalacje, uruchomienie i obstuge przyrzagdéw pomiarowych. Wszystkie informacje

56

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

dotyczace danego urzadzenia, takie jak np. status, czesci zamienne i dokumentacja, sg dostepne dla
kazdego urzadzenia przez caty cykl zycia.

Aplikacja zawiera juz dane Panstwa urzadzen Endress+Hauser. Endress+Hauser zajmuje si¢ réwniez
utrzymaniem i aktualizacjg bazy danych.

W@M jest dostepna:
www.endress.com/lifecyclemanagement

Komponenty systemowe

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza informacje o wszystkich
istotnych parametrach procesowych. Urzadzenie rejestruje warto$ci pomiarowe, monitoruje wartosci
graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg zapisywane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB,
na karcie SD lub w pamieci USB.

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TI01180R i instrukcja obstugi BAO1338R

RNS221

Zasilacz przeznaczony do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikéw pomiarowych.

Zasilacz wyposazony jest w interfejs HART umozliwiajgcy dwukierunkowa komunikacje z

inteligentnymi przetwornikami.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0081R i skrocona instrukcja obstugi
KAOO0110R

RN221N

Separator zasilajacy z zasilaczem do separacji galwanicznej standardowych sygnatowych obwodéw
pradowych 4 ... 20 mA. Umozliwia dwukierunkowg komunikacje HART (R=250 Q) przez wbudowane
zlacza.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI073R i instrukcja obstugi BA202R

RMA42
Cyfrowy przetwornik procesowy do monitorowania i wizualizacji analogowych wartosci mierzonych

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0150R i instrukcja obstugi BAOO287R

RIA452

Cyfrowy wskaznik procesowy RIA452 w obudowie tablicowej do monitorowania i prezentacji
analogowych wartosci pomiarowych, z funkcjg sterowania procesami dozowania, pracg pomp i
obliczania przeptywu

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI113R i instrukcja obstugi BAOO254R

HAW562
Ogranicznik przepie¢ do montazu na szynie DIN wg IEC 60715, stuzacy do ochrony elementéw
elektronicznych przed zniszczeniem wskutek przepiecia.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01012K

Dokumentacja uzupeiniajgca

Wymienione poniZzej dokumenty mozna pobra¢ z zaktadki Do pobrania na stronie internetowej
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:

= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej

= Aplikacja Endress+Hauser Operations App: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowac kod QR z tabliczki znamionowej

Skrécona instrukcja obstugi
(KA)

Umozliwia szybki dostep do gléwnej wartosci mierzonej
Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru dostawy do
pierwszego uruchomienia.

Endress+Hauser
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Instrukcja obstugi (BA) Opis wszystkich parametréw przyrzadu
Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych etapach
cyklu zycia urzadzenia: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i sktadowania, przez montaz,
podigczenie, obstuge i uruchomienie, az po wykrywanie i usuwanie usterek, konserwacje i utylizacje.

Instrukcje dot. W zaleznosci od wersji urzgdzenia, wraz z nim dostarczane sg wymienione nizej instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa Ex (XA) bezpieczenstwa Ex (XA). Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

Zastrzezone znaki towarowe

HART®

Zastrzezony znak towarowy FieldComm Group, Austin, Texas, USA

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc., zarejestrowane w
USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy przypadek
uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki towarowe i nazwy
handlowe nalezg do ich prawnych wiascicieli.
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