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Radarowa sonda poziomu

Pomiar poziomu materiatow sypkich

Zastosowanie

= Ciggly, bezkontaktowy pomiar poziomu materiatéw sypkich
drobno- i gruboziarnistych

= Antena z PTFE umozliwiajgca skuteczne grawitacyjne usuwanie wilgoci lub antena
przestonieta dyskiem z PTFE do zabudowy czotowej

= Maksymalny zakres pomiarowy: 125 m (410 ft)

» Temperatura medium: =40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)

= (Ci$nienie medium: -1 ... +16 bar (-14,5 ... +232 psi)

= Blad pomiaru: £ 3 mm (0,12 in)

s Certyfikat kalibracji 3- i 5-punktowej

Korzysci

= Antena soczewkowa z PTFE o innowacyjnej konstrukgji, utatwiajgcej grawitacyjne
usuwanie skroplin

s Niezawodny pomiar dzieki lepszemu skupieniu i matemu katowi wigzki,

szczegdlnie w silosach z elementami wystajgcymi do wnetrza

Bezpieczna konstrukcja - zapewnia najwyzZsze bezpieczenstwo

Proste uruchomienie dzieki asystentowi parametryzacji i intuicyjnemu interfejsowi

uzytkownika

= Bezprzewodowy interfejs Bluetooth®, pozwalajacy na uruchomienie, obstuge i
diagnostyke za pomocg bezplatnej aplikacji SmartBlue dla systemdéw operacyjnych
iOS / Android

s Najwyzsza niezawodno$¢ dzieki unikatowym algorytmom analizy widma
mikrofalowego Multi-Echo-Tracking

s Wbudowana pamie¢ HistoROM do zapisu danych konfiguracyjnych utatwia

uruchomienie,

obstuge i diagnostyke punktu pomiarowego

Przytacze do czyszczenia pneumatycznego anteny bez koniecznosci demontazu

sondy

Pozycjoner anteny utatwiajgcy pomiary substancji o nieréwnej powierzchni usypu

Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa SIL2 wg PN-EN 61508, SIL3 w

redundancji homogenicznej i niehomogenicznej
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[Kontynuacja ze strony tytutowej]

s W przypadku radaréw z atestem SIL prosty i szybki test sprawnosci obwodu automatyki zabezpieczeniowej
= Znacznik RFID utatwia identyfikacje punktéw pomiarowych i tatwiejszy dostep do danych
= Heartbeat Technology - unikatowo tatwa diagnostyka i weryfikacja stanu sondy radarowej bez demontazu
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Wazne informacje o dokumencie

Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszystkie informacje wymagane na réznych etapach cyklu
eksploatacji urzadzenia, w tym takie jak:
= [dentyfikacja produktu

s Odbioér dostawy

s Przechowywanie

= Montaz

= Podlgczenie

= Obstuga

s Uruchomienie

= Wykrywanie i usuwanie usterek

= Konserwacja

s Utylizacja

Stosowane symbole

Symbole zwigzane z bezpieczenstwem

A\ NIEBEZPIECZENSTWO
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do powaznego
uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do lekkich
lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA
Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie wigze sie
niebezpieczenstwo obrazen ciata.

Symbole elektryczne

Prad staty

~o

Prad przemienny

Prad staty lub przemienny
£

Zacisk uziemienia

Zacisk uziemiony, z punktu widzenia uzytkownika, jest juz uziemiony poprzez system uziemienia.
S

Uziemienie ochronne (PE)

Zaciski, ktére powinny by¢ podtgczone do uziemienia, zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podiaczenia urzgdzenia.

Zaciski uziemienia znajduja sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy urzadzenia.

s Wewnetrzny zacisk uziemienia; uziemienie ochronne jest podtgczone do sieci zasilajgcej.

= Zewnetrzny zacisk uziemienia; urzadzenie jest potaczone z lokalnym systemem uziemienia.

Symbole i grafiki oznaczajace niektore typy informacji

) Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B} Wskazéwka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do rysunku

Endress+Hauser
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>
Uwaga lub krok procedury

1, 2,3
Kolejne kroki procedury
Ly
Wynik kroku procedury
1,2,3,..
Numery pozycji
AB,C, ...
Widoki

A\ Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem

X Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem

Terminy i skroty
BA
Instrukcja obstugi

KA
Skrocona instrukeja obstugi

SD
Dokumentacja specjalna

XA
Instrukcje dot. bezpieczenstwa

PN
Ciénienie nominalne

FieldCare
Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzadzen obiektowych i zintegrowane
rozwigzanie do zarzadzania aparaturg obiektowg

DeviceCare
Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzagdzen obiektowych HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM
Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzgdzen automatyki)

DD

Opis urzadzenia z protokotem komunikacyjnym HART
€, (wartosc¢ DK)

Wzgledna stala dielektryczna medium

PLC
Sterownik programowany PLC

CDI
Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

Oprogramowanie narzedziowe

Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany do okreslenia oprogramowania obstugowego

tj.:

= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem protokotu
komunikacyjnego HART

= Aplikacja SmartBlue do obstugi urzadzen za pomocg smartfonu lub tabletu z systemem Android
lub i0S

Endress+Hauser
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Zastrzezone znaki towarowe

HART®
Zastrzezony znak towarowy FieldComm Group, Austin, Texas, USA

PROFIBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym PROFIBUS User Organization, Karlsruhe, Niemcy

FOUNDATION™ Fieldbus
jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, Teksas, USA

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy przypadek
uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki towarowe i nazwy
handlowe nalezg do ich prawnych wtascicieli.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc., zarejestrowane w
USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

KALREZ®, VITON®

sg zastrzezonymi znakami towarowymi DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, DE USA
TRI-CLAMP®

jest zastrzezonym znakiem towarowym Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

Endress+Hauser
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Budowa ukladu pomiarowego

Zasada pomiaru

Zasada dziatania sondy Micropilot bazuje na pomiarach zmian czestotliwosci miedzy falg
elektromagnetyczng, emitowang przez radar w sposéb ciagly z modulacjg czestotliwosciowa (FMCW)
a falg powracajgca z wnetrza zbiornika jako widmo mikrofalowe. Pomiary odbywajg sie pomiedzy
punktem odniesienia (przytacze procesowe sondy) a powierzchnig produktu w zbiorniku. Antena
emituje fale elektromagnetyczng o ciagle zmieniajgcej sie czestotliwodci. Fala ta odbija sie od
powierzchni produktu i jest odbierana przez antene.

A0032017

1 Zasada pracy radaru FMCW: emisja i odbijanie fali ciggtej

R Punkt odniesienia pomiaru
D Odlegtos¢ miedzy punktem odniesienia pomiaru a powierzchniq produktu

Czestotliwo$¢ fali jest modulowana w celu uzyskania pitoksztattnego przebiegu sygnatu sondujacego,
o czestotliwo$ciach granicznych f; i f5:
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A0023771

2 Zasada pracy radaru FMCW: przebieg sygnatu o modulowanej czestotliwosci
1 Sygnat sondujgcy

2 Sygnatecha
Pomiedzy sygnatem sondujgcym a sygnatem echa wystepuje stata réznica czestotliwosci:
Af=kAt

gdzie At to czas opdznienia a k, nachylenie charakterystyki modulatora.

At zalezy od odlegtosci D pomiedzy punktem odniesienia pomiaru R a powierzchnig produktu:
D=(cAt)/2

gdzie c jest predkoscig rozchodzenia $wiatta.

W zwigzku z tym, odlegto$¢ D mozna wyliczy¢ w oparciu o zmierzong warto$¢ réznicy czestotliwo$ci
Af. Wartos$¢ D stuzy nastepnie do okre$lenia zawartodci zbiornika lub silosu.

Endress+Hauser
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Wielkosci wejsciowe

Zmienna mierzona

Zmienng mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (przytacze procesowe) a
powierzchnig produktu. Warto$¢ poziomu jest obliczana w oparciu o wprowadzong wartos¢ poziomu
"pusty" E. Za pomoca funkcji linearyzacji (32 pary wartosci) zmierzony poziom moze by¢ przeliczony
na inne wielkosci (np. masa, objetos¢).

Zakres pomiarowy

Maksymalny zakres pomiarowy

FMR67

Antena Maksymalny zakres pomiarowy

Soczewkowa, wypukta, PTFE, 50 mm / 2" 50 m (164 ft)

PTFE 80 mm / 3", montaz czotowy 125 m (410 ft)

Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od $rednicy anteny, statej dielektrycznej cieczy, pozycji
montazowej oraz ewentualnych ech zaktécajgcych.

Czestotliwos¢ pracy

Ok. 80 GHz

W jednym zbiorniku, bez wzajemnego zakidcania pracy, mozna zainstalowac¢ maksymalnie 8
urzadzen.

Moc wyjsciowa sygnatu
mikrofalowego

= Maks. energia wigzki radarowej: 6,3 mW
= Srednia moc wyj$ciowa: 63 pW

Endress+Hauser
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Wielkosci wyjsciowe

Sygnat wyjsciowy

HART
s Kodowanie sygnatu:
Sygnat zmodulowany FSK +0,5 mA nakltadany na sygnat prgdowy
= Szybkos¢ transmisji danych:
1200 Bit/s
= Separacja galwaniczna:
Tak

Interfejs Bluetooth®
= Wersja urzadzenia:
Pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NF 'Bluetooth"
= Obstuga / Konfiguracja:
Za pomoca aplikacji SmartBlue
= Zasieg w warunkach odniesienia:
>10m (33 ft)
= Szyfrowanie:
Chroniona hastem i szyfrowana transmisja danych zabezpiecza przed obstugg urzadzenia przez
osoby nieuprawnione

Wyjscie dwustanowe

ﬂ W przypadku urzadzen w wersji HART wyjscie dwustanowe jest dostepne jako opcja.

= Funkcja:
Wryjscie dwustanowe (typu "otwarty kolektor")
s Mechanizm przelgczania:
Dwustanowy (stan przewodzenia i nieprzewodzenia), przetgczenie w chwili osiggniecia
programowalnego punktu wigczania/wytgczania
= Tryb obstugi btedu:
Stan nieprzewodzenia
= Parametry podigczenia elektrycznego:
U=16..35 Vp;,[=0..40 mA
= Wewnetrzny rezystor:
R <880Q
Przy planowaniu konfiguracji nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia na rezystorze wewnetrznym.
Przyktadowo, uzyskane napiecie na podtgczonym przekazniku musi by¢ wystarczajgce do jego
zadziatania.
= Napiecia izolacji:
Zmienne, napiecie izolacji 1350 Vpc wzgledem toru zasilania i 500 V¢ wzgledem potencjatu
masy
= Punkt przetgczania:
Dowolnie programowany, oddzielnie punkt wigczania i punkt wytgczania
= Opdznienie przetgczania:
Dowolnie programowany w zakresie O ... 100 s, oddzielnie punkt wigczania i punkt wylgczania
= Czestotliwo$é odswiezania:
Odpowiada liczbie cykli pomiarowych
= 7rédto sygnatu / zmienne urzgdzenia:
= Poziom po linearyzacji
= Odlegtosé
= Napiecie na zaciskach
= Temperatura elektroniki
= Amplituda wzgledna echa
= Wartos$ci diagnostyczne, bloki rozszerzonej diagnostyki
= Tylko dla aktywnego pomiaru granicy faz
» Liczba cykli przetgczania:
Nieograniczona

10
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Sygnalizacja usterki

W zaleznosci od typu interfejsu informacja o wystapieniu usterki wyswietlana jest w nastepujacy
sposoéb:
= Wyjscie pragdowe
= Mozliwos¢ wyboru trybu obstugi btedu (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 43):
Poziom minimalny: 3,6 mA
Poziom maksymalny (= ustawienie fabryczne): 22 mA
= Tryb obstugi btedu z wartoscig konfigurowang przez uzytkownika: 3,59 ... 22,5 mA
= Wskaznik lokalny
= Sygnat statusu (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107)
= Komunikat tekstowy
= Oprogramowanie narzedziowe z wykorzystaniem protokotu HART lub poprzez interfejs serwisowy
(CDI)
= Sygnat statusu (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107)
= Komunikat tekstowy

Linearyzacja

Wyposazenie urzagdzenia w funkcje linearyzacji pomiaru umozliwia konwersje warto$ci mierzonej na
dowolng warto$¢ dtugosci lub objetosci. Tabele linearyzacji stuzgce do obliczania objetosci w
zbiornikach cylindrycznych sa wstepnie zaprogramowane w urzadzeniu. Tabele dla zbiornikéw o
innych ksztattach, sktadajgce sie z maks. 32 par wartosci, mogg by¢ wprowadzane recznie lub
pétautomatycznie podczas uruchamiania urzadzenia.

Separacja galwaniczna

Wszystkie obwody wyjsciowe sg wzajemnie galwanicznie separowane.

Parametry komunikacji
cyfrowej

HART
ID producenta 17 (0x11)
ID urzadzenia 0x112B
Wersja HART 7.0

Pliki opisu urzadzenia | Informacje i pliki do pobrania ze strony:
(DTM, DD) = www.endress.com
s www.fieldcommgroup.org

Obcigzenie HART min. 250 Q

Zmienne HART Zmienne mierzone mogg by¢ swobodnie przypisane do zmiennych HART urzgdzenia.

Wartosci mierzone dla gtéwnej zmiennej mierzonej (PV)
= Poziom po linearyzacji

Odlegtos¢

Temperatura elektroniki

Amplituda wzgledna echa

Ztacze anteny i kabla modutu HF

Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia pragdowego

= Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia prgdowego

Wartosci mierzone dla drugiej, trzeciej i czwartej zmiennej mierzonej (SV, TV, FV)
= Poziom po linearyzacji

= QOdlegtos¢

s Temperatura elektroniki

Napiecie na zaciskach

Amplituda wzgledna echa

Amplituda absolutna echa

Ztacze anteny i kabla modutu HF

Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia pradowego

Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pragdowego

Obstugiwane funkcje = Tryb burst
= Rozszerzone informacje o stanie przetwornika

Parametry Wireless HART
Minimalne napiecie podczas zatgczania 17,5V
Chwilowy pobér pradu podczas zatgczania urzgdzenia 4 mA
Czas zataczania 80s

Endress+Hauser
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Minimalne napiecie pracy 17,5V
Pobér pradu w trybie Multidrop 4,0 mA
Czas na ustanowienie potgczenia i konfiguracje 30s
12 Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Zasilanie

Przyporzadkowanie zaciskow

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

®3
A
B
1
2
3

A0036498
Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

®

4

W N =

S

A0036499
Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

Podtqczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SFX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

w

A0036500
Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

5

A Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

B Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

1 Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
2 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor’): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
3 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
4 Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
5 Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

3 4

2 \ 5

1 AN 6

+ A 1
- I -
L 2
T 9
+i3 Y
_N 4
7
A0036501
6 Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne
1 Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzega¢ podanego napiecia na zaciskach
2 Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac maks. obcigzenia
3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie
5 Ekran przewodu; uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach
6  Przetwornik pomiarowy
7 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor’)

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

w

Q7
A
B
1

[\

Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

A0036500

+
. z L _121
Y ®
o9
+ s +
‘ 3 Y
7
8

®

8

w N =

O N O o

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach
Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

A0036502

Podtqgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SEX370 (poprzez modem z

interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewoddéw o odpowiednich parametrach
Przetwornik pomiarowy

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN221N2), wyjscie prqgdowe 2: przestrzega¢ podanego napigcia na

zaciskach

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Przyklady podiaczen wyjscia dwustanowego
ﬂ W przypadku urzadzen w wersji HART wyjscie dwustanowe jest dostepne jako opcja.

1
L

:]3+
Rl

AD015909

®9

Podtqgczenie przekaznika

3

A0015910

10  Podtgczenie do wejscia binarnego

1
2

Rezystor podwyzszajqcy
Wejscie binarne

Aby zapewni¢ optymalng odpornos$¢ na zaktdcenia, zalecamy podtaczenie zewnetrznego
rezystora (rezystancja wewnetrzna przekaznika lub rezystora podwyzszajacego < 1000 Q).

16
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Micropilot FMR67

Ztacza wtykowe ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytagczeniowym do magistrali obiektowych (M12 lub 7/8"),
podigczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.

A0011175

11  Rozmieszczenie stykow w gnieZzdzie przytqczeniowym M12

1 +sygnatu

2 Nieprzypisane
3 -sygnatu

4 Uziemienie

A0011176

12 Rozmieszczenie stykow w gnieZdzie przytqczeniowym 7/8"

1 -sygnatu

2 +sygnatu

3 Nieprzypisane
4 Ekran

Endress+Hauser 17



Micropilot FMR67

Napiecie zasilania

Urzadzenie wymaga zewnetrznego zasilania.

ﬂ Endress+Hauser oferuje rézne typy zasilaczy, ktére mozna zaméwi¢ oddzielnie jako akcesoria.

Wersja 2-przewodowa, 4...20mA HART, pasywna

"Zasilanie; | "Dopuszczenia" ) Napiecie U Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjscie" Y na zaciskach | w zaleznosci od napiecia zasilania
urzadzenia | Uy zasilacza
A: = Wersja dla 14..35V? | R[Q)
2-przew.; stref
4-20mA niezagrozonych 500
HART wybuchem
= Exec
= Exic
= CSA GP
Exia /IS 14..30V?
» Exdbia) /XP |14..35VI 4| O ‘
» Exiclia) 0 | 20 30 35 UolV]
= Exec(ia) 14 25
'] EX ta / DIP A0031745
Exia+Exdb(ia) / | 14..30V?
IS + XP
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
4) W temperaturach otoczenia T, < -20 °C, podczas uruchomienia urzadzenia (wtedy prad na wyjsciu wynosi
3,6 mA), niezbedne napiecie na zaciskach wynosi: U > 16 V.
"Zasilanie; | "Dopuszczenia"?) Napiecie U | Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjécie" ! na w zalezno$ci od napiecia zasilania
zaciskach | U, zasilacza
urzadzenia
B: = Wersja dla 16...35Vv? R[Q]
2-przew.; stref
4-20 mA niezagrozonych 500
HART, wybuchem
wyjscie = Exec
dwustanowe | = Ex ec(ia)
= Exic
= Exic(ia)
= Exdb(ia) / XP
= Exta/DIP 0 ! _
- \ \

CSA GP 10 1‘6 20 ,; 30 35 UolM
= Exia/IS 16..30V? —
= Exia+Ex

d(ia) / IS+ XP

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.

18
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Micropilot FMR67

"Zasilanie; | "Dopuszczenia" 2 Napiecie U | Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjscie" V) na w zaleznosci od napiecia zasilania
zaciskach | U zasilacza
urzadzenia

(@ Wzystkie 16..30V? | R[Q)

2-przew.; A

4-20mA 500

HART +

dodatkowe

4-20mA

0 i
\ \
10 | 20 30 35 YoVl
16 27
A0031746
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
Wbudowane zabezpieczenie przed odwrotna polaryzacjg Tak
Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f =0 ... 100 Hz Ugg <1V
Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f = 100 ... 10000 Hz Ugs < 10 mV
Pob6r mocy "Zasilanie; wyjscie" ! Pob6r mocy

A: 2-przew; 4-20mA HART <0,9W

B: Wersja 2-przew.; 4-20 mA HART, wyjscie binarne <0,9W

C: 2-przew.; 4-20mA HART + dodatkowe 4-20mA <2x0,7W
1) poz. 020 kodu zaméwieniowego

Pobér pradu
Wersja HART
Prad znamionowy 3,6 ... 22 mA Prad rozruchu dla trybu wielopunktowego (multidrop)

moze by¢ konfigurowany
(ustawienie fabryczne: 3,6 mA)

Sygnalizacja stanéw awaryjnych Ustawiana w zakresie:3,59 ... 22,5 mA
(NAMUR NE43)

Zanik napiecia zasilajacego = Parametry konfiguracyjne sg zapisywane w pamieci HistoROM (EEPROM).

= Komunikaty o btedach (tgcznie z wartoscig licznika godzin pracy) zostajg zachowane.

Wyréwnanie potencjatéw Poza podigczeniem przewodéw uziemiajacych, zadne dodatkowe czynnosci nie sg wymagane.

Jesli przyrzad jest przeznaczony do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem, obowigzuje

przestrzeganie zalecen podanych w Instrukcjach bezpieczenstwa (XA).

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Wprowadzenia przewodow Podlaczenie przewodéw zasilajacych i sygnatowych

Wybierane w poz. 050 kodu zaméwieniowego ("Podtaczenie elektryczne'):
s Zacze M20, materiat zalezy od dopuszczenia:
= Wersja dla stref niezagrozonych wybuchem, ATEX, IECEx, NEPSI Ex ia/ic:
z tworzywa sztucznego M20x1.5 dla przewodéw @5 ... 10 mm (0,2 ... 0,39 in)
= Wersja Ex (zagr. wybuchem pytéw), FM IS, CSA IS, CSA GP, Ex ec:
Metal M20x1.5 dla przewodéw @7 ... 10 mm (0,28 ... 0,39 in)
Materiat ztgcza zalezy od typu obudowy; obudowa GT18 ze stali k.o. 316L (1.4404); GT19 (z
tworzywa sztucznego) i GT20 (odlew aluminiowy): mosigdz niklowany (CuZn).
= Dla Ex db:
Brak dtawika kablowego
s Gwintowe
= 15" NPT
= GV
= M20 x 1.5
s Wityk M12 / wtyk 7/8"
Tylko dla wersji do stref niezagrozonych wybuchem, Ex ic, Ex ia

Podlaczenie zewnetrznego wskaznika FHX50

Poz. 030 "Wyswietlacz, obstuga" Wprowadzenie przewodu do podiaczenia
zewnetrznego wskaznika FHX50

L:"'Do podtaczenia osobnego wskaznika FHX50 + ztacze M12" Gniazdo M12
M: :Do podigczenia zewn. wskaznika FHX50 + ztgcze wg Dtawik kablowy M12
wymagan"

Parametry przewodow = Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Zaciski sprezynowe: mozliwe przekroje zyt: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zaciski $rubowe dla zyt: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Dla temperatur otoczenia Ty>60 °C (140 °F): stosowac przewody dostosowane do temperatury Ty
+20K

Wersja HART

s W przypadku sygnatéw analogowych wystarcza zwykly przewéd nieekranowany.
s W przypadku sygnatéw HART zalecane sg przewody ekranowane. Przestrzegac zalecen
dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

Ogranicznik przepieé Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy tatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z normg PN-EN 60079-14 lub norma
PN-EN 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ps), ochrona przeciwprzepieciowa powinna by¢
zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowe;.

Wbudowany modul ochrony przeciwprzepieciowej

Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART dostepny jest wbudowany modut ochrony
przeciwprzepieciowej.

Kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wmontowane", opcja NA "ochronnik przeciwprzepieciowy".

Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2 xmaks. 0,5 Q
Napiecie progowe (DC) 400..700V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemnos¢ przy 1 MHz <1,5pF
Nominalny prad udarowy (8/20 ys) 10kA

20 Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowac ochronniki przepie¢ HAW562
HAWS569 produkcji Endress+Hauser.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Parametry metrologiczne

Warunki odniesienia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) £5 °C (+9 °F)

= Cisnienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)

s Wilgotno$¢ wzgledna = 60 % £15 %

= Reflektor: ptytka metalowa o $rednicy > 1 m (40 in)

= Brak elementéw zaki6cajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

Dokladnosé w warunkach
odniesienia

Typowe wartosci bledu w warunkach odniesienia: zgodnie z normg PN-EN 61298-2 /
PN-EN 60770-1; warto$ci procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.

Wyjscie: Cyfrowe Analogowe

Btad pomiaru (catkowity Zakres pomiarowy do 1,5 m (4,92 ft): maks. £20 mm (+0,79 in) | £0,02 %
btad uwzgledniajacy
nieliniowo$¢, powtarzalnosc
i histereze) ?

Zakres pomiarowy > 1,5 m (4,92 ft): +3 mm (+0,12 in) +0,02 %

Blad powtarzalnosci ® <1 mm (0,04 in)

1) Dodatkowy biad wartosci analogowej w stosunku do wartosci cyfrowe;j.

2) Jesli warunki odniesienia nie sg spetnione, przesuniecie zera (offset) spowodowane pozycjg pracy moze
wynosi¢ do +4 mm (0,16 in). Dodatkowe przesuniecie/zero mozna kompensowac przez wprowadzenie
wartosci korekeyjnej podczas uruchamiania urzadzenia (parametr Korekcja poziomu).

3) Btad powtarzalnosci jest uwzgledniony w btedzie pomiaru.

Urzadzenia sg fabrycznie optymalizowane dla aplikacji pomiaru poziomu materiatéw sypkich.
Dodatkowym warunkiem odniesienia dla pomiaru doktadnosci urzagdzen do pomiaru poziomu
materiatéw sypkich jest Typ zbiornika =. Test warsztatowy

Odchytki wartosci zmierzonych dla malej rozpietosci zakresu pomiarowego

20(0.79)
£ 3(012) S
z 0
= B(0.12) A
-20 (-0.79)
T
R 1.5 (4.92) D [m (ft)]

13 Maksymalny bigd pomiaru dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego

A Maksymalny btqd pomiaru
R Punkt odniesienia pomiaru odlegtosci
D Odlegtos¢ od punktu odniesienia anteny

Rozdzielczo$¢ wartosci
mierzonej

Strefa martwa wg PN-EN 61298-2 / PN-EN 60770-1:

22
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Micropilot FMR67

s Cyfrowa: 1 mm
= Analogowa: 1 pA

Czas odpowiedzi

Zgodnie z norma DIN EN IEC 61298-2 / DIN EN IEC 60770-1, czas odpowiedzi na sygnat skokowy
jest czasem, ktory mija od wystapienia gwattownej zmiany wartosci sygnatu wejsciowego do chwili,
kiedy sygnat wyjSciowy osiggnie po raz pierwszy 90% wartosci stanu stabilnego.

Czas odpowiedzi moze by¢ konfigurowany.

Ma zastosowanie nastepujacy czas odpowiedzi na sygnat skokowy (zgodnie z DIN EN [EC 61298-2 /
DIN EN IEC 60770-1), kiedy thumienie jest wytgczone:

= Czestotliwo$¢ pomiarow > 1,3 s7atU> 24V

= Czas odpowiedzi skokowej < 3,6 s

Wplyw temperatury
otoczenia

Pomiary sg wykonywane zgodnie z normg PN-EN 61298-3 / PN-EN 60770-1
= #Wyjscie cyfrowe (HART): przecietnie Tc = 3 mm/10 K
= Wyjscie analogowe (pradowe):

= Punkt zerowy (4 mA): $rednio T¢ = 0,02 %/10 K

= Zakres (20 mA): srednio T¢ = 0,05 %/10 K

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Warunki pracy: montaz

Zalecenia montazowe

Pozycja montazowa - Materialy sypkie

A0016883

s Zalecana odlegtos¢ A pomiedzy $ciang zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng kroéca wynosi ok. 1/6
$rednicy zbiornika D. Jednak urzgdzenie w zadnym wypadku nie powinno by¢ montowane w
odlegtosci mniejszej niz 20 cm (7,87 in) od $ciany zbiornika.

Jezeli $ciany zbiornika nie sg gtadkie (z blachy falistej, szwy spawalnicze, ztgcza itd.), odlegtos¢ od
$ciany powinna by¢ jak najwieksza. W razie potrzeby nalezy uzy¢ pozycjonera anteny, aby
wyeliminowac¢ niepozadane echa zaktdcajgce od $cian zbiornika .

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (2), poniewaz powstajgce zaktdcenia mogg prowadzi¢ do
utraty echa.

= Nie montowac urzgdzenia nad strumieniem wlotowym (3).

s W przypadku montazu na otwartej przestrzeni sugerujemy stosowanie ostony pogodowej (1),
ktora zabezpiecza urzgdzenie przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i opadéow
atmosferycznych.

= W aplikacjach, w ktérych wystepuje silne zapylenie, wbudowane przytacze do przedmuchu
umozliwia okresowe usuwanie osadu z anteny.

24
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Micropilot FMR67

Elementy wewnetrzne zbiornika

A0031814

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementoéw, takich jak sygnalizatory poziomu,
czujniki temperatury, stezenia itp. Uwzgledni¢ kat wigzki.

Endress+Hauser 25



Micropilot FMR67

Unikanie ech zaktdcajqcych

A0031817

W celu wyeliminowania ech zakt6cajgcych zalecane jest zainstalowanie metalowych plytek
odchylajagcych, zainstalowanych pod katem, ktére rozpraszajg wigzke radarowsa.

Metody optymalizacji

= Wymiary anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wiazki a, a wiec stabsze echa zaktdcajace .

= Ttumienie wptywu ech zaktécajacych (mapowanie)
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktécajace, pochodzace od
statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane.
Patrz takze parametr Potwierdz odlegtosc.

s Podktadka pozycjonujgca do FMR67
Dla FMR67 z anteng soczewkowg dostepne sg podktadki pozycjonujgce DN80...DN150 (3"...6").
Stuza one do optymalnego ukierunkowania wigzki pomiarowej wzgledem powierzchni produktu.
Maksymalny kat odchylenia: 8 °.
Jak zamawiad:
= Opcje wybierane w zamoéwieniu urzagdzenia
= Opcje wybierane osobno jako akcesoria

= Pozycjoner anteny do FMR67
Komierze o wielko$ciach od 4"/ DN100 sg dostepne jako opcja przy zamdwieniu pozycjonera
anteny. Pozwalajg one na optymalne ustawienie wigzki pomiarowej wzgledem powierzchni
produktu i wyeliminowanie ech zakltdcajgcych. Maksymalny kat odchylenia wynosi £15 °.
Pozycjonowanie sondy ma na celu:
= Wyeliminowanie ech zaktdcajacych
= Zwiekszenie zakresu pomiarowego w zbiornikach z dnem stozkowym

Endress+Hauser
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Kat wiazki

A0031824

14 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicq wigzki W

Kat wiazki (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym (a) stozka, wewnatrz ktérego
gestos$¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej
(szerokos¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodza sie réwniez poza obszar stozka i sa
odbijane od elementéw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kata wigzki a i odlegtosci pomiarowej D.

Antena soczewkowa, wypukta z PTFE 50 mm (2 in), a 6 °
W=D x0.10

Pokrycie PTFE, montaz czolowy 80 mm (3 in) antena, a 4 °
W=D x0.07

Pomiar z zewnatrz poprzez sklepienie zbiornika wykonane z tworzywa lub poprzez okno z
dielektryka

s Stata dielektryczna medium: g, > 10

= (Odlegto$¢ miedzy dolng krawedzig anteny a sklepieniem zbiornika lub okna powinna wynosi¢ ok.
100 mm (4 in).

= W miare mozliwos$ci unika¢ miejsc, w ktérych wystepuje kondensacja lub tworzg sie osady miedzy
anteng a sklepieniem zbiornika.

= W przypadku montazu na zewnatrz budynkoéw, przestrzen pomiedzy anteng a sklepieniem
powinna by¢ zabezpieczona przed wptywem warunkéw pogodowych.

= W stozku wigzki elektromagnetycznej nie moga znajdowac sie zadne potencjalne reflektory wigzki
pomiarowej zaktdcajgce pomiar.

Zalecana grubos¢ sklepienia zbiornika lub okna z dielektryka

Materiat PE PTFE PP Pleksiglas
g 2,3 2,1 2,3 3,1
(stata dielektrycznej
medium)
Optymalna grubosé 1,25 mm 1,3 mm 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) ! (0,051) Y (0,049 in) ¥ (0,042 in) ¥
1) lub catkowita wielokrotno$¢ tej wartosci; nalezy jednak wzig¢ pod uwage, Ze wzrost grubosci okna

powoduje znaczne zmniejszenie przezroczystosci dla mikrofal.

Montaz swobodny w

zbiorniku

Wskazéwki montazowe: wersja z anteng soczewkowa, wypukta PTFE 50 mm / 2"

FMR67 - Pozycjonowanie osi anteny

Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

W razie potrzeby do pozycjonowania osi anteny mozna uzy¢ podktadek pozycjonujgcych (dostepnych
jako akcesoria).

Przestroga:
Jesli antena nie jest ustawiona prostopadle do powierzchni produktu, jej zasieg moze by¢
mniejszy lub mogg pojawic sie niepozadane odbicia sygnatu.
Pozycjonowanie anteny w kierunku promieniowym
Ze wzgledu na charakterystyke kierunkowa anteny, jej pozycjonowanie w kierunku promieniowym
nie jest konieczne.
Informacje dotyczqce kréccow

Maksymalna wysokosc¢ krocéca Hy,qx zalezy od jego $rednicy D:

A0032209

Srednica kroéea (@D) Maksymalna wysokos¢ krocéca Hp, o,
(W przypadku kréécow o wiekszej wysokosci mozna sie spodziewac obnizenia
doktadnosci pomiaru)

50..80mm (2 ...3,2in) | 750 mm (30 in)

80...100 mm (3,2 ... 4in) | 1150 mm (46 in)

100... 150 mm (4 ... 6 in) | 1450 mm (58 in)

>150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)

Jesli antena nie wystaje ponizej krocca, prosimy przestrzegac¢ nastepujgcych zalecen:

= KrawedzZ krééca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw. Jesli to mozliwe, krawedz
krééca powinna by¢ zaokrgglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktorych wysoko$¢ krocea jest wigksza od warto$ci
podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

Informacje dotyczqce przytqczy gwintowych

= Podczas dokrecania nalezy chwytac wytgcznie za sze$ciokatny element.
= Narzedzie: klucz ptaski 55 mm
= Maks. moment dokrecenia: 50 Nm (36 Ibf ft)

Montaz: FMR67 - montaz czotowy anteny

Pozycjonowanie osi anteny

Dla przetwornikéw FMR67 z anteng do montazu czotowego dostepne sa kotnierze UNI z
wbudowanym pozycjonerem. Pozycjoner umozliwia odchylenie osi anteny pod katem maks. 15° we
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Micropilot FMR67

wszystkich kierunkach. Pozycjoner stuzy do optymalnego ustawienia wigzki radarowej wzgledem
powierzchni materiatu sypkiego.

Przytacze procesowe | Kotnierz UNI Material | CiSnienie nominalne Pasujacy do koinierza
z
pozycjonerem
anteny
XCA UNI 4"/ DN100 / Aluminium | maks. 14.5lbs / PN1 / = 4"1501bs
100A 1K = DN100 PN16
= 10K 100A
XDA UNI 6"/ DN150 / Aluminium | maks. 14.51bs / PN1 / = 6"1501bs
150A 1K = DN150 PN16
= 10K 150A
XEA UNI 8"/ DN200 / Aluminium | maks. 14.5lbs / PN1 / = 8'150lbs
200A 1K = DN200 PN16
= 10K 200A
XFA UNI 10"/ DN250 / Aluminium | maks. 14.5lbs / PN1 / = 10"150Ibs
250A 1K = DN250 PN16
= 10K 250A

A0032097

15  Micropilot FMR67 z pozycjonerem anteny

Pozycjonowanie osi anteny
1. Odkreci¢ $sruby

2. Ustawic¢ o anteny w odpowiedniej pozycji (mozliwy zakres do maks. +15° we wszystkich
kierunkach)

3. Dokreci¢ sruby momentem 10 Nm (7,4 1bf ft)

Pozycjonowanie anteny w kierunku promieniowym

Ze wzgledu na charakterystyke kierunkowga anteny, jej pozycjonowanie w kierunku promieniowym
nie jest konieczne.

Endress+Hauser 29



Micropilot FMR67

Informacje dotyczqce kréécow

. [
SZ‘U'
oD

A0032206

Srednica wewnetrzna krécéca D Maksymalna wysokos¢ krocca H,,,q,
min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in) 1450 mm (57 in)

100... 150 mm (4 ... 6 in) 1800 mm (71 in)

>150 mm (6 in) 2700 mm (106 in)

ﬂ Jesli antena nie wystaje ponizej kroéca, prosimy przestrzegaé¢ nastepujacych zalecen:
= Krawedz kroéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw. Jesli to mozliwe, krawedz
kroéca powinna by¢ zaokraglona.
= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.
= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktorych wysoko$¢ krocea jest wigksza od warto$ci
podanych w tabeli, prosimy o kontakt z dziatem wsparcia producenta.

FMR67 - przylacze do przedmuchu anteny

W aplikacjach, w ktérych wystepuje silne zapylenie, wbudowane przytgcze do przedmuchu umozliwia
okresowe usuwanie osadu z anteny. Zalecane jest czyszczenie za pomoca impulséw sprezonego
powietrza.

A0032098

16  Adapter przytgcza do przedmuchu anten soczewkowych wypuktych
1 Przytgcze do przedmuchu NPT 1/4"lub G 1/4"
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A0032099

17  Wbudowane przytqcze do przedmuchu anten montowanych czotowo

1 Przytgcze do przedmuchu NPT 1/4"lub G 1/4"

Zakres ci$nienia powietrza do przedmuchu
= Praca impulsowa:

maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciggta:

200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

Przytacze do przedmuchu anteny
= Narzedzie:
= Klucz ptaski 13 mm (G 1/4")
= Klucz ptaski 14 mm (NPT)
= Klucz ptaski 17 mm (adapter NPT)
= Min. moment dokrecenia: 6 Nm (4,4 1bf ft)
= Maks. moment dokrecenia: 7 Nm

ﬂ s Powietrze uzywane do przedmuchu zawsze powinno by¢ suche
s Generalnie przedmuch powinien by¢ przeprowadzany tylko na tyle, na ile jest to konieczne,
poniewaz nadmierny przedmuch moze spowodowac uszkodzenia mechaniczne (zuzycie
$cierne)

Zbiorniki z izolacja termiczna

A0032207

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji zbiornika (2),
aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku promieniowania lub konwekcji
ciepta. Izolacja nie powinna wystawac powyzej szyjki obudowy przetwornika (1).

Obracanie obudowy
przetwornika

Aby utatwi¢ dostep do przedziatu podtgczeniowego lub wskaznika, istnieje mozliwos¢ obrécenia
obudowy przetwornika:

Endress+Hauser
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A0032242

Za pomocg klucza ptaskiego odkreci¢ srube mocujaca.
Obroci¢ obudowe w zgdanym kierunku.

Dokreci¢ $rube mocujgcg (moment dokrecenia: 1,5 Nm dla obudowy z tworzyw sztucznych; 2,5
Nm dla obudowy aluminiowej lub ze stali k.o.).

Obracanie wyswietlacza Otwieranie pokrywy

A0021430

1. Kluczem imbusowym (3 mm) odkreci¢ $rube zacisku mocujgcego pokrywe przedziatu
podigczeniowego i obrdcié¢ zacisk o 90 ° w lewo.

2. Odkreci¢ pokrywe i sprawdzi¢ uszczelke; w razie potrzeby wymienic.

Obracanie wskaznika

A0036401

Nieznacznie obrécic¢ i wyciggnaé¢ wskaznik z obudowy.
Obroci¢ wskaznik do zgdanego potozenia: maks. 8 x 45 ° w kazdym kierunku.

Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej ptyty gtéwnej i wsadzi¢ wskaznik,
ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu elektroniki.
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Zamykanie pokrywy przedziatu elektroniki

1. Wkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki.

2. Obroci¢ zacisk mocujacy o 90 “w prawo i dokreci¢ srube zacisku mocujacego przedziatu

elektroniki za pomocg klucza imbusowego 3 mm (moment dokrecenia 2,5 Nm).

A0021451

Kontrola po wykonaniu
montazu

O Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)?

O Czy przyrzad odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym?
= Temperatura medium procesowego

= Ci$nienie medium procesowego

» Zakres temperatury otoczenia

= ZaKres pomiarowy

O Czy numer i oznaczenie punktu pomiarowego sg poprawne (kontrola wzrokowa)?

O Czy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego?

OCzy przyrzad jest nalezycie zabezpieczony przed przegrzaniem?
OCzy wszystkie sruby montazowe i zabezpieczajgce sg odpowiednio dokrecone?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?

Endress+Hauser
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Warunki pracy: sSrodowisko

Zakres temperatury
otoczenia

Urzadzenie pomiarowe -40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Wskaznik lokalny -20...+70°C (-4 ... +158 °F), w temperaturach przekraczajgcych dopuszczalne
wartosci czytelnosé wskazan na wyswietlaczu urzadzenia moze by¢ obnizona.

Praca na otwartej przestrzeni w warunkach silnego nastonecznienia:

s Zamontowac urzadzenie w cieniu.

® Przetwornik nie powinien by¢ narazony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. Uwaga ta
odnosi sie szczegolnie do cieptych stref klimatycznych.

= Nalezy stosowac ostone pogodowa (patrz Akcesoria).

Wartosci graniczne
temperatur otoczenia

ﬂ Ponizsze diagramy uwzgledniaja wylacznie aspekty funkcjonalne. Dla wersji z dopuszczeniami
moga obowigzywac¢ dodatkowe ograniczenia.

Dla danej temperatury przytgcza procesowego (T,,) dopuszczalna temperatura otoczenia (T,) jest
nizsza zgodnie z ponizszym diagramem (ograniczenie temperatury otoczenia).

FMR67 T
Antena V) i
Ant P1 P2)
Soczewkowa, wypukla, PTFE 50mm @
Uszczelka?
A3: T
FKM Viton GLT, 40 ... 80 °C (-40 ... 176 °F) '
Jednostka temperatury: °C (°F) 022025
Obudowa ) P1 P2 P3 P4 P5
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
B: -40 76 76 76 80 75 80 -40 | -40 | -40
GT 18 Podwojny przedziat (-40) |(168,8)|(168,8)|(168,8)| (176) | (167) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
podtaczeniowy
ze stali k.o. 316L
A: -40 60 60 60 80 54 80 -40 | -40 | -40
GT 19 Podwojny przedziat (-40) | (140) | (140) | (140) | (176) [(129,2)] (176) | (-40) | (-40) | (-40)
podiaczeniowy
z tworzywa sztucznego PBT
C: -40 76 76 76 80 76 80 -40 | -40 | -40
GT 20 Podwojny przedziat (-40) |(168,8)|(168,8)|(168,8)| (176) ((168,8)| (176) | (-40) | (-40) | (-40)
podtaczeniowy
aluminiowy malowany
proszkowo
1) Poz. 070 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 090 kodu zamoéwieniowego
3) Poz. 040 kodu zamoéwieniowego
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FMR67

Antena )
GP:
PTFE DN80, montaz czotowy

Uszczelka ?)
A6:

FKM Viton GLT, -40 ... 200 °C (-40 ... 392 °F)

Jednostka temperatury: °C (°F)

Pl

A0032024

Obudowa*) P1 P2 P3 P4 P5
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
B: -40 76 76 76 200 63 200 | -40 | -40 | -40
GT 18 Podwojny przedziat (-40) |(168,8)|(168,8)|(168,8)| (392) |(145,4)| (392) | (-40) | (-40) | (-40)
podtgczeniowy
ze stali k.o. 316L
A: -40 60 60 60 200 42 200 | -40 | -40 | -40
GT 19 Podwojny przedziat (=40) | (140) | (140) | (140) | (392) |(107,6)| (392) | (-40) | (-40) | (-40)
podiaczeniowy
z tworzywa sztucznego PBT
C: -40 76 76 76 200 68 200 | -40 | -40 | -40
GT 20 Podwojny przedziat (-40) |(168,8)|(168,8)|(168,8)| (392) |(154,4)| (392) | (-40) | (-40) | (-40)
podtgczeniowy
aluminiowy malowany
proszkowo
1) Poz. 070 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 090 kodu zaméwieniowego
3) Poz. 040 kodu zamoéwieniowego
FMR67
Antena !
GP:
PTFE DN80, montaz czotowy
Uszczelka ?
A5:
FKM Viton GLT,
-40 ... 150 °C (-40 ... 302 °F)
A0032025
Jednostka temperatury: °C (°F)
Obudowa*) P1 P2 P2+ P3 P4 P5
T, T, T, T. T, T, T, T, T, T, T, T,
B: -40 | 76 76 76 1109 |71 150 | 47 | 150 | -40 | -40 | -40
GT 18 Podwojny (-40) (168,8)168,8)168,8) (228,2)(159,8)302) (116,6) (302) | (-40) | (-40) | (-40)
przedziat podtgczeniowy
ze stali k.o. 316L
A: -40 | 60 60 60 |127 |45 150 | 24 | 150 | -40 | -40 | -40
GT 19 Podwojny (-40) | (140) | (140) | (140) | (260,6)(113)|(302) |(75,2)| (302) | (-40) | (-40) | (-40)
przedzial podtaczeniowy
z tworzywa sztucznego
PBT
C: -40 | 76 76 76 |112 |72 150 | 55 | 150 | -40 | -40 | -40
GT 20 Podwojny (-40) (168,8)168,8)168,8) (233,6)(161,6)302) | (131) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
przedziat podigczeniowy
aluminiowy malowany
proszkowo
1) Poz. 070 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 090 kodu zamoéwieniowego
3) Poz. 040 kodu zamoéwieniowego

Endress+Hauser
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Temperatura sktadowania

-40...+80°C (40 ... +176 °F)

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (proba Z/AD)

Wysokos¢ bezwzgledna wg
IEC 61010-1 wyd.3

= Generalnie do 2000 m (6 600 ft) m n.p.m.

= Powyzej 2000 m (6 600 ft) jesli spelnione sg nastepujgce warunki:
= Pozycja kodu zam. 020 "Zasilanie; Wyijscie"= A, B, C, E lub G (wersje 2-przewodowe)
= Napiecie zasilania U < 35V
= Napiecie zasilania dla kategorii przeciwprzepieciowej I

Stopien ochrony

s Przy zamknietej obudowie testy zgodne z:
= P68, NEMAG6P (24 h przy zanurzeniu na gtebokos¢ 1.83 m pod woda)
= Dla urzadzen z obudowg z tworzywa sztucznego i przezroczystg pokrywg (wyswietlacz): IP68 (24
h przy zanurzeniu na gtebokos¢ 1.00 m pod woda)
To ograniczenie dotyczy przypadku, gdy w kodzie zamdéwieniowym jednocze$nie zostang
wybrane nastepujace opcje: 030 ("Wyswietlacz/obstuga') = C ("SD02") lub E ("SD03"); 040
("Obudowa") = A ("GT19").
= [P66, NEMA4X
= Po otwarciu obudowy: [P20, NEMA1
s Wskaznik: [IP22, NEMA?2

W przypadku wersji PROFIBUS PA stopien ochrony IP68 NEMAG6P dla z gniazda
przylaczeniowego M12 zapewniony jest tylko wowczas, gdy gniazdo jest podtgczone
przewodem PROFIBUS i réwniez ma stopien ochrony IP68 NEMAGP.

Odpornosé na wibracje

Zgodnie z PN-EN 60068-2-64 (IEC 60068-2-64), czestotliwosé: 5 ... 2000 Hz, ASD: 1.5 (m/s?)2/Hz
ﬂ Ograniczona odporno$¢ na wibracje wg
PN-EN 60068-2-64/IEC 60068-2-64 dla czestotliwosci: 5 ... 2000 Hz, ASD: 0.39 (m/s?)%/Hz,
w przypadku jednoczesnego wyboru nastepujgcych pozycji kodu zaméwieniowego:

= 040 ("Obudowa"): B ("GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L)
i

= 090 ('Uszczelka"): A6 ("FKM Viton GLT, -40 ... 200 °C (=40 ... 392 °F), przepust gazoszczelny
anteny')

Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii PN-EN 61326 i zaleceniami
NAMUR (NE 21). Dodatkowe informacje, patrz Deklaracja zgodnosci.

Do pobrania na stronie www.endress.com

W przypadku sygnatéw analogowych wystarcza zwykty przewéd nieekranowany. W przypadku
komunikacji cyfrowej (HART/PA/FF) nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych.

W przypadku wersji modutu elektroniki "2-przew.; 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA"

Maks. btagd pomiaru podczas testu kompatybilnosci elektromagnetycznej: < 0,5 % zakresu.
Wryjatkowo, dla urzadzen z obudowa z tworzywa sztucznego i przezroczysta pokrywa (wbudowany
wyswietlacz SDO2 lub SD0O3), w przypadku wystepowania silnych zaktoceni elektromagnetycznych o
zakresie czestotliwosci 1 ... 2 GHz maksymalny btad pomiaru moze wynie$¢ maks. 2 % zakresu.

36

Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Warunki pracy: proces

Temperatura medium,
ci$nienie medium

ﬂ Podane zakresy ci$nienia mogg by¢ mniejsze, zaleznie od wybranego przytgcza procesowego.

Ci$nienie znamionowe (PN) podane na kotnierzu okreslone jest dla temperatury odniesienia
20 °C, a dla kotnierzy wg ASME dla temperatury odniesienia 100 °F. Nalezy uwzgledni¢
zalezno$¢ ci$nienie/temperatura.

Dopuszczalne wartosci cisnien dla wyzszych temperatur mozna znalez¢ w nastepujacych

normach:

= PN-EN 1092-1: 2001 Tab. 18
Stal 1.4435, pod wzgledem stabilnosci temperaturowej, jest materiatem o identycznych
wiasciwosciach jak stal 1.4404, ktora jest klasyfikowana do grupy 13EO wg PN-EN 1092-1
Tab. 18. Sktad chemiczny obu materiatéw moze by¢ identyczny.

= ASMEB 16.5a - 1998 Tab. 2-2.2 F316

= ASMEB 16.5a - 1998 Tab. 2.3.8 N10276

= JISB 2220

FMR67 z anteng soczewkowg, wypuklag DN50, PTFE

[bar] ([psi]) p
A
16 (232)+
3 (43.5)+
0 (0)+
-1 (-14.5) 1" ‘ ‘ _
‘ ; ; =T
-40 0 +80 [OPC]
(-40) (+32) (+176) (IF])

A0032186

18 FMR67: Dopuszczalny zakres temperatury i cisnienia medium, antena soczewkowa, wypukta DN50, PTFE

1
2

Przytqcze procesowe: kotnierz PP
Przylgcze procesowe: gwint, kotnierz stal k.o. 316L

FMRG67 z antenqg soczewkowgq, wypukiq DN50, PTFE

Poz. 100: "Przytacze procesowe" | Zakres temperatury medium | Zakres ci$nienia medium

Gwintowe
= GGJ:1S0228 G1-1/2
= RGJ: ANSI MNPT1-1/2

Pres=—1.. 16 bar (14,5 ... 232 psi)
Dabs < 17 bar (246 psi)

Kotnierz UNI
= X]J: 3'/DN80/80A, 316L -40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)
= XKJ: 4'/DN100/100A, 316L

XLJ: 6'/DN150/150A, 316L
XJG: 3'/DN80/80A, PP
XKG: 4'/DN100/100A, PP
XLG: 6'/DN150/150A, PP

Prer=—1...3 bar (-14,5 ... 43,5 psi)
Dabs < 4 bar (58 psi) !

1) W przypadku urzadzen z dopuszczeniem CRN zakres ci$nient moze by¢ dodatkowo zawezony

Endress+Hauser
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FMR67 z anteng montowanga czolowo DN80, PTFE, kolierz standardowy stal k.o. 316L

[bar] ([psi]) p
A
1 2
16 (232) +
0(0)+
-1 (-14.5) ¢k ‘ ; ‘ » T
-40 0 1150 +200 C]
(-40) (+32) (+302) (+392) (['F1)

A0032187

19  FMR67: Dopuszczalny zakres temperatury i cisnienia medium, antena DN80O, PTFE, kotnierz standardowy
stal k.o. 316L

1 Pozycja 90 kodu zam.: 'Uszczelka', opcja A5, FKM Viton GLT
2 Pozycja 90 kodu zam.: "Uszczelka', opcja A6, FKM Viton GLT

FMR67 z anteng DN8O, PTFE, kotnierz standardowy stal k.o. 316L

Poz. 100: "Przytacze procesowe" | Poz. 90: Zakres temperatury | Zakres cisSnienia medium
"Uszczelka" medium

= AGJ:NPS 3'CL.150 RF, 316/316L | A5, FKM Viton -40...+150°C

= AHJ:NPS 4"CL.150 RF, 316/316L | GLT (-40 ... +302 °F) _

« CGJ: DN80 PN10/16 B1, 316L I_)’fl 16 bar

= CHJ: DN100PN10/16 B1, 316L | Ag FKM Viton -40 ... +200°C (-14,5 ... 232 psi) Y

® KGJ: 10K 80A RF, 316L GLT (<40 ... +392 °F)

= KHJ: 10K 100A RF, 316L

1)

W przypadku urzadzen z dopuszczeniem CRN zakres ci$nient moze by¢ dodatkowo zawezony

FMR67 z anteng montowanga czolowo DN80, PTFE, kolierz UNI, stal k.o. 316L

[bar] ([psi]) p
1 2
1 (14.5)
0 (0)
-1 (-14.5) ‘ ‘ \ =T
40 0 1150 +200 Tl
(-40) (+32) (+302) (+392) (I'F1)

A0032199

20 FMRG67: Dopuszczalny zakres temperatury i cisnienia medium, antena DN8O, PTFE, kotnierz UNI, stal k.o.

1
2

316L

Pozycja 90 kodu zam.: "Uszczelka', opcja A5, FKM Viton GLT
Pozycja 90 kodu zam.: "Uszczelka', opcja A6, FKM Viton GLT

38
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Micropilot FMR67

FMR67 z antenq DN8O, PTFE, kotnierz UNI, stal k.o. 316L

Poz. 100: "Przytacze Poz. 90: Zakres temperatury | Zakres ci$nienia medium
procesowe" "Uszczelka" medium

Kotnierz UNI A5, FKM Viton -40...+150°C

= X3]:DN200/8"/200A, 316L | GLT (=40 ... +302 °F) Prel =

= X5]: DN250/10"/250A, : N -1..1bar (-14,5... 14,5 psi)

316L A6, FKM Viton -40...+200 C Pabs < 2 bar (29 psi) Y
GLT (=40 ... +392 °F)

1) W przypadku urzadzen z dopuszczeniem CRN zakres ci$nient moze by¢ dodatkowo zawezony

FMR67 z anteng montowang czotowo DN80, PTFE, kolnierz UNI, aluminium, nastawny

[bar] ([psi]) p
1 2
1(14.5)
0 (0)
-1 (-14.5) ‘ ; ‘ =T
40 0 1150 +200 Cl
(-40) (+32) (+302) (+392) (I’F1)

A0032199

21  FMR67: Dopuszczalny zakres temperatury i cisnienia medium, antena DN80, PTFE, kotnierz UNI,
aluminium, nastawny

1 Pozycja 90 kodu zam.: "Uszczelka', opcja A5, FKM Viton GLT
2 Pozycja 90 kodu zam.: 'Uszczelka', opcja A6, FKM Viton GLT

FMR67 z antenqg DN8O, PTFE, kotnierz UNI, aluminium, nastawny

Poz. 100: "Przytacze procesowe" Poz. 90: Zakres Zakres ci$nienia medium
"Uszczelka" temperatury
medium
Z pozycjonerem anteny A5, FKM Viton | -40...+150°C
= XCA:UNI 4'/DN100/100A, aluminium | GLT (40 ... +302 °F) _
= XDA: UNI 6'/DN150/150A, aluminium Erfl 1 bar
= XEA: UNI 8"/“DNZOO/ZOOA, aluminium | Ag FKM Viton | -40 ... +200°C (<145 .. 14,5 psi) !
aluminium
1) W przypadku urzadzen z dopuszczeniem CRN zakres ci$nient moze by¢ dodatkowo zawezony
Stala dielektryczna Dla materiatéw sypkich
e2>1,6

W przypadku aplikacji pomiarowych mediéw o nizszej statej dielektrycznej nizszej od w/w prosimy o
kontakt z Endress+Hauser.

Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w réznych
branzach przemystu podano w:

= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)

= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz i0S)

Endress+Hauser 39




Micropilot FMR67

Budowa mechaniczna

Wymiary Wymiary obudowy modutu elektroniki
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A0011666
22 Obudowa GT18 (stal k.o. 316 L). Jednostka miary mm (in)
*dla urzqdzen z wbudowanym ogranicznikiem przepiec.
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A0011346
23 Obudowa GT19 (tworzywo sztuczne PBT). Jednostka miary mm (in)
*dla urzqdzen z wbudowanym ogranicznikiem przepiec.
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78 (3.07) 90 (3.54)
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A0020751
24 Obudowa GT20 (aluminium malowane proszkowo). Jednostka miary mm (in)
*dla urzqdzer z wbudowanym ogranicznikiem przepiec.
Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

FMR67: antena soczewkowa, wypukla, bez przytacza do przedmuchu anteny
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25  Wymiary anteny soczewkowej, wypuktej, bez przytqcza do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)
Przytqgcze procesowe: gwint G1-1/2"lub MNPT1-1/2"
Przytqcze procesowe: kotnierz UNI 3'/DN80/80A do 6'/DN150/150

Punkt odniesienia pomiaru
Dolna krawedz obudowy

— o

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Kotnierze UNI do FMR67 bez przytqcza do przedmuchu anteny

20 (0.79)

B
A
!
G11/2
C

® 26

A0034611

Wymiary kotnierzy UNI dla FMR67 bez przytqcza do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)

Poz. 100: "Przytacze procesowe" Pasujacy do A B C D
= XJG:
i . » 3'150Ibs
i gjcﬁmerz UNI 3'/DN80/80A, PP = DN80PN16 |150mm (5,9in) |160 mm (6,3 in) 200mm (7,9in) | 19 mm (0,75 in)
Kotnierz UNI 3' DN80/B0A, stal k.o. 316L = 10K80A
= XKG:
i ' = 4" 150lbs
g PNIROTIO0R B « DNIOOPN16 | 175mm (691n) | 190,5mm (7,5in) |2286mm (9in) |19 mm (0,75 in)
Kolnierz UNI 4' DN100/100A, stal ko. 316L. | " 10K 1004
s XLG:
i : = 6" 150Ibs
. iﬁflm ONIGYDRISOrS0R, PP = DN150PN16 | 240 mm (9,4in) |241,3 mm (9,5in) |285mm (11,2in) |23 mm (0,9 in)
Kotnierz UNI 6' DN150/150A, stal ko. 316L | = 10K 1904
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Micropilot FMR67

FMR67, antena soczewkowa, wypukta, z przytagczem do przedmuchu anteny

17

2100 (3.94)
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®27

1
R

Dolna krawedz obudowy
Punkt odniesienia pomiaru

A0032154

Wymiary anteny soczewkowej, wypuktej, z przytgczem do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Kotnierze UNI do FMR67 z przytqczem do przedmuchu anteny

A-A
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3 i
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Q
=
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A, =
20 (0.79)

A0034612

28  Wymiary kotnierzy UNI do FMR67 z przytqgczem do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)

Poz. 100: Pasujacydo | A B C D
"Przytacze
procesowe"
XJG: = 3"150lbs
Kotierz UNI « DN8O 150 mm
3"/ . 160 mm (6,3 in) 200 mm (7,9 in) 19 mm (0,75 in)
DN80/80A. PN16 (5,9n)

’ = 10K 80A
PP
XKG: = 4'150lbs
Kotierz UNI « DN100 175 mm
4"/ . 190,5mm (7,5in) |228,6 mm (9 in) 19 mm (0,75 in)
DN100/100A | TN16 (6,9 n)

= 10K 100A
, PP
XLG: * 6" 1501bs
Kotnierz UNI « DN150 240 mm
6"/ . 241,3mm (9,5in) |285mm (11,2 in) |23 mm (0,9 in)
DN150/150A | - N16 (9,4 in)
PP = 10K 150A
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Micropilot FMR67

FMR67: antena do montazu czotowego z kolnierzem znormalizowanym i przytaczem do
przedmuchu anteny
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A0032172

29  Wymiary anteny do montazu czotowego z kotnierzem znormalizowanym i przytqczem do przedmuchu

T~ W

anteny . Jednostka miary mm (in)

Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F

Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

Punkt odniesienia pomiaru

Dolna krawedz obudowy

Wg normy dla kotnierza ASME B16.5 / EN1092-1 / JISB2220
Wg normy dla kotnierza ASME B16.5 / EN1092-1 / JISB2220

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

FMR67: antena do montazu czolowego z kolnierzem UNI i przylaczem do przedmuchu anteny
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A0032180
30 Wymiary anteny z kotnierzem UNI i przytqczem do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)

Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F
Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F
Punkt odniesienia pomiaru

Dolna krawedz obudowy

~ oo
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Micropilot FMR67

Kotnierze UNI do FMR67 z przytqczem do przedmuchu anteny

02945 (11.6)

2340 (13.4)

358 (14.1)

2405 (15.9)

A-A

8(0.31)

(RN

+
|

710

280.3(3.16)

® 31

1
2

Kotnierz UNI DN200/8"/200A, paps < 2 bar (29 psi), stal k.o. 316L
Kotnierz UNIDN250/10"/250A, pays < 2 bar (29 psi), stal k.o. 316L

Wymiary kotnierzy UNI do FMR67 z przytgczem do przedmuchu anteny. Jednostka miary mm (in)

A0034613

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

FMR67: antena do montazu czolowego z kolnierzem UNI, pozycjonerem i przylaczem do
przedmuchu anteny
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A0032173

Wymiary anteny z kotnierzem UNI, pozycjonerem i przytgczem do przedmuchu anteny. Jednostka

miary mm (in)
Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F
Uszczelka: FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

Punkt odniesienia pomiaru
Dolna krawedz obudowy

48

Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Kotnierze UNI do FMR67 z pozycjonerem i przytqczem do przedmuchu anteny

@ 240 (9.45)
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33 Wymiary kotnierzy UNI do FMR67 z pozycjonerem i przytqczem do przedmuchu anteny. Jednostka

miary mm (in)

A0034614

1 Przytgcze procesowe XCA: kotnierz UNI 4'/DN100/100A, aluminium maks. 14.51bs/PN1/1K, pozycjoner

anteny

2 Przylgcze procesowe XDA: kotnierz UNI 6"/DN150/150A, aluminium maks. 14.5lbs/PN1/1K, pozycjoner

anteny

3 Przylgcze procesowe XEA: kotnierz UNI 8'/DN200/200A, aluminium maks. 14.51bs/PN1/1K, pozycjoner

anteny

4 Przytqcze procesowe XFA: kotnierz UNI 10'/DN250/250A, aluminium maks. 14.5lbs/PN1/1K, pozycjoner

anteny

W niektoérych przypadkach liczba $rub jest mniejsza. Dla zachowania zgodnosci réznych norm
otwory sg powiekszone. W zwigzku z tym $ruby przed dokreceniem powinny by¢ wysrodkowane

wzgledem przeciwkonierza.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR67

Masa Obudowa
Nazwa czesci Masa
Obudowa GT18 - stal k.o. Ok. 4,5 kg (9,9 Ib)
Obudowa GT19 - tworzywo sztuczne Ok. 1,2 kg (2,7 1b)
Obudowa GT20 - aluminium Ok. 1,9 kg (4,2 1b)

Antena i przylqcze procesowe

Typ urzadzenia | Antena o Masa anteny /
przylacza procesowego
GA: Maks. 2 kg (4,4 1b) + masa kotnierza 2)
Soczewkowa, wypukta, PTFE
50mm
FMR67 o N - 2
: aks. 3,5 kg (7,72 1b) + masa kotnierza

PTFE DN80, montaz czotowy [ﬂ Masa kotnierzowego przytacza procesowego z

pozycjonerem anteny, patrz tabela ponizej> 50

1) Pozycja kodu zam. 070
2) Masy kotnierzy (stal k.o. 316/316L) patrz karta katalogowa TI00426F.

Pozycjoner anteny z przytqczem procesowym

Antena V) Przylacze procesowe 2 Masa kotnierza
z pierscieniem
zaciskowym

XCA: 1,65 kg (3,64 1b)
kotnierz UNI 4"/DN100/100A, aluminium,

pozycjoner anteny

XDA: 2,45 kg (5,40 1b)
kotnierz UNI 6'/DN150/150A, aluminium,

GP: pozycjoner anteny

PTFE DN80, montaz czotowy | xg- 3,45 kg (7,61 Ib)

kotnierz UNI 8'/DN200/200A, aluminium,

pozycjoner anteny

XFA: 4,95 kg (10,91 1b)
kotierz UNI 10"/DN250/250A, aluminium,

pozycjoner anteny

1) Pozycja kodu zam. 070
2) Pozycja kodu zam. 100
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Micropilot FMR67

Materialy: obudowa GT18
(stal k.o., odporna na
korozje)

9 8
A0036037

Lp. | Nazwa czesci Materiat
1 | Obudowa Staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404
2.1 | Pokrywa przedziatu elektroniki = Pokrywa: staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404

s Wziernik: szkto

= Uszczelka pokrywy: NBR

= Uszczelka wziernika: NBR

= Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu
2.2 | Pokrywa przedziatu = Pokrywa: staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404

podtaczeniowego » Uszczelka pokrywy: NBR

= Smar do gwintéw: lakier smarujgcy na bazie grafitu

3 | Blokada pokrywy = Sruba: A4
» Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

4 | Blokada na szyjce obudowy = Sruba: A4-70
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

5.1 | Zaslepka, dtawik kablowy, adapter = Zasdlepka (w zalezno$ci od wersji przyrzadu):

lub wtyk (w zaleznosci od wersji = PE (polietylen)
przyrzadu) = PBT-GF
= Diawik kablowy: stal k.o. 316L (1.4404) lub mosigdz niklowany
= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
s Uszczelka: EPDM
= Wtyk M12: mosigdz niklowany b
= Wtyk 7/8" stal k.o. 316 (1.4401) ?

5.2 | Zaslepka, dtawik kablowy lub = Zaslepka: stal k.o. 316L (1.4404)
adapter (w zaleznosci od wersji = Diawik kablowy: stal k.o. 316L (1.4404) lub mosigdz niklowany
przyrzadu) = Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
s Uszczelka: EPDM
6 | Zaslepka lub gniazdo M12 (w = Zasdlepka: stal k.o. 316L (1.4404)
zaleznosci od wersji przyrzadu) ® Gniazdo M12: stal k.o. 316L (1.4404)
7 | Sruba wyréwnania ci$nienia Stal k.o. 316L (1.4404)
8 | Zacisk uziemienia = Sruba: A4

Podktadka sprezysta: A4
Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
Uchwyt: stal k.o. 316L (1.4404)

Tabliczka: stal k.o. 316L (1.4404)
Nit: A4 (1.4571)

9 Tabliczka znamionowa

1) Dla wersji z wtykiem M12 uszczelka z Vitonu.
2) Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR.
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Micropilot FMR67

Materialy: obudowa GT19
1
(tworzywo sztuczne)
A0013788
Lp. | Nazwa elementu Materiat
1 | Obudowa PBT
2.1 | Pokrywa przedziatu elektroniki s Wziernik: PC
= Krawedz: PBT-PC
s Uszczelka pokrywy: EPDM
= Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu
2.2 | Pokrywa przedziatu podiaczeniowego = Pokrywa: PBT
s Uszczelka pokrywy: EPDM
= Smar do gwintéw: lakier smarujgcy na bazie grafitu
4 | Zabezpieczenie na szyjce obudowy = Sruba: A4-70
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
5.1 | Zaslepka, ztacze, adapter lub wtyk (w zaleznosci od | ® Zaslepka, w zaleznoséci od wersji urzadzenia:
wersji urzadzenia) = PE
= PBT-GF
= Ztacze, w zaleznosci od wersji urzadzenia:
= Mosiagdz niklowany (CuZn)
= PA
= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
= Uszczelka: EPDM
= 7tacze M12: mosigdz niklowany g
= Wityk 7/8" stal k.o. 316 (1.4401)
5.2 | Zaslepka, zlacze lub adapter (w zaleznosci od = Zaslepka, w zaleznosci od wersji urzadzenia:
wersji urzadzenia) = PE
= PBT-GF
= Stal cynkowana
= Ztacze, w zaleznosci od wersji urzadzenia:
= Mosigdz niklowany (CuZn)
= PA
= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
= Uszczelka: EPDM
6 | Zaslepka lub gniazdo M12 (w zaleznosci od wersji | @ Zaslepka: mosigdz niklowany (CuZn)
urzadzenia) = Gniazdo M12: niklowany odlew ci$nieniowy cynku
7 | Sruba wyréwnania ci$nienia Mosiadz niklowany (CuZn)
8 | Zacisk uziemienia = Sruba: A2
= Podkfadka sprezysta: A4
= Zacisk: stal k.o. 304L (1.4301)
= Uchwyt: stal k.o. 304 (1.4301)
9 | Tabliczka znamionowa (naklejana) Tworzywo sztuczne
1) W wersji ze ztgczem M12 uszczelka z Viton.
2) Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR.
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Micropilot FMR67

Materialy: obudowa GT20
(aluminiowa, malowana
proszkowo)

A0036037

Lp.

Nazwa elementu

Materiat

Obudowa, RAL 5012 (niebieski)

Obudowa: AlSi10Mg(<0.1% Cu)
Powtoka: poliester

2.1

Pokrywa przedziatu elektroniki, kolor RAL 7035
(szary)

Pokrywa: AlSi10Mg(<0.1% Cu)

Wziernik: szkto

Uszczelka pokrywy: NBR

Uszczelka wziernika: NBR

Smar do gwintéw: lakier smarujgcy na bazie grafitu

2.2

Pokrywa przedziatu podtgczeniowego, kolor RAL
7035 (szary)

Pokrywa: AlSi10Mg(<0.1% Cu)
Uszczelka pokrywy: NBR
Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu

Zacisk pokrywy

= Sruba: A4
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

Zabezpieczenie na szyjce obudowy

= Sruba: A4-70
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

5.1

Zaslepka, zlacze, adapter lub wtyk (w zaleznosci od
wersji urzadzenia)

Zaslepka, w zaleznosci od wersji urzadzenia:
= PE

= PBT-GF

Ztacze, w zaleznosci od wersji urzadzenia:

= Mosigdz niklowany (CuZn)

= PA

Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
Uszczelka: EPDM

Ztacze M12: mosigdz niklowany R

Wtyk 7/8" stal k.0. 316 (1.4401) ¥

5.2

Zaslepka, zlacze lub adapter (w zaleznosci od
wersji urzadzenia)

Zaslepka, w zaleznosci od wersji urzadzenia:
= PE

= PBT-GF

= Stal cynkowana

Ztacze, w zaleznos$ci od wersji urzadzenia:

= Mosigdz niklowany (CuZn)

= PA

= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
= Uszczelka: EPDM

Zaslepka lub gniazdo M12 (w zaleznos$ci od wersji
urzadzenia)

Zaslepka: mosigdz niklowany (CuZn)

= Gniazdo M12: niklowany odlew ci$nieniowy cynku

Sruba wyréwnania ci$nienia

Mosigdz niklowany (CuZn)

Endress+Hauser

53



Micropilot FMR67

Lp.

Nazwa elementu

Materiat

Zacisk uziemienia

= Sruba: A2

= Podkiadka sprezysta: A2

= Zacisk: stal k.o. 304L (1.4301)
= Uchwyt: stal k.o. 304 (1.4301)

9 | Tabliczka znamionowa (naklejana) Tworzywo sztuczne
1) W wersiji ze ztgczem M12 uszczelka z Viton (inaczej niz w przypadku wersji standardowej).
2) Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR (inaczej niz w przypadku wersji standardowej).
Materialy: antena i przytacze = FMR67
procesowe
A B
4 4
3 * 3 T
[ — PN —
[ 6 [ J 6
2— - | \ |
1 S~
1
A0031816
A Antena soczewkowa, wypukta, PTFE DN50
B Antena DN80 montaz czotowy
Lp. | Nazwa elementu Materiat
1 |Antena PTFE
Uszczelki Viton: FKM
2 | Kotnierzowe przytacze procesowe A (soczewkowa, wypukta DN50): PP
B (DN80, montaz czotowy): stal k.o. 316L / 1.4404
3 | Adapter anteny, Stal k.o. 316L / 1.4404
Adapter obudowy
4 | Uszczelka obudowy Elastomer EPDM
5 | Adapter gwintowany, Stal k.o. 316L / 1.4404
zaslepka gwintowana
6 | Wbudowane ztgcze do czyszczenia, suszenia lub Stal k.o. 316L / 1.4404
chtodzenia anteny sprezonym powietrzem
Sruby Stal A4-70
Stal A2-70
c
4 m—
3
5
- 6
7
1
A0032126
C  Antena DN80 do montazu czotowego z pozycjonerem
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Lp. Nazwa elementu Materiat

1 Antena PTFE
Uszczelki Viton: FKM

2 Kotnierzowe przytacze procesowe Aluminium

3 Adapter anteny, Stal k.o. 316L / 1.4404
Adapter obudowy

4 Uszczelka obudowy Elastomer EPDM

5 Adapter gwintowany, Stal k.o. 316L / 1.4404
zaslepka gwintowana
Adapter przytagcza do przedmuchu

6 Adapter sondy z pozycjonerem anteny Stal k.o. 316L / 1.4404

7 Podktadka zabezpieczajgca Aluminium (3.1645)

Sruby

Stal A4-70
Stal A2-70

Endress+Hauser
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Materiaty: Ostona pogodowa

A0015473

Lp. Czes¢: materiat
1 Ostona: stal k.o. 316 (1.4404)
2 Ksztattka gumowa (4x): EPDM
3 Sruba mocujgca: stal k.o. 316L (1.4404) + wtékno weglowe
4 Wspornik: stal k.o. 316 (1.4404)
5 Zac}sk uziemienia
= Sruba: A4

= Podktadka sprezysta: A4
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
= Uchwyt: stal k.o. 316L (1.4404)

o
L]

Podktadka: A4
Wkret ze tbem walcowym ptaskim: stal k.o. A4-70
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Obshuga

Koncepcja obstugi

Struktura menu jest dostosowana do realizacji specyficznych zadan pomiarowych
= Uruchomienie

= Obstuga

= Diagnostyka

= Poziom eksperta

Jezyki obstugi

= English

= Deutsch

= Francais

= Espafiol

= Jtaliano

= Nederlands

= Portuguesa

= Polski

= pycckmit A3bIK (Russian)
= Svenska

= Tirkee

= F1 3 (Chinese)

HAFE (Japanese)
3=+ o] (Korean)

= Bahasa Indonesia

= tiéng Viét (Vietnamese)
= (estina (Czech)

ﬂ Pozycja 500 kodu zaméwieniowego stuzy do wyboru dodatkowych jezykéw obstugi ustawionych
fabrycznie.

Szybkie i bezpieczne uruchomienie

s Interaktywny asystent z graficznym interfejsem pozwalajgcym na szybkie uruchomienie punktu
pomiarowego za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare

= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegélnych parametréw

= Obstluga lokalna i za pomocg oprogramowania obstugowego w wersji standardowej

Whbudowany modut pamieci zapisu danych (HistoROM)

= Mozliwos¢ zapisu ustawien konfiguracyjnych przyrzadu w przypadku wymiany modutow
elektroniki

= Zapis maks. 100 komunikatéw o zdarzeniach w pamieci przyrzadu

= Zapis maks. 1000 wartosci zmierzonych w pamieci przyrzadu

= Zapis krzywej obwiedni echa podczas uruchomienia, ktéra moze by¢ nastepnie wykorzystana jako
krzywa referencyjna.

Wydajna diagnostyka zwieksza niezawodno$¢ pomiaru
= Informacje diagnostyczne w postaci tekstowej
= Wiele opcji symulacji oraz wbudowany rejestrator

Wbudowany modul Bluetooth (opcja dla wersji HART)

= Latwa i szybka konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

= Nie s3 wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery

= Mozliwos¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomocg aplikacji SmartBlue

= Szyfrowana transmisja danych poprzez potaczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng
jednostke Instytut Fraunhofera) i taczno$c¢ bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym
hastem dostepu
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Obstuga lokalna

Obstuga za Przyciskow Przyciskow optycznych "touch control”
pomoca
Pozycja kodu Opcja C'SDO2" Opcja E'SD03"
zam.
"Wyswietlacz;
Obstuga"
A0036312 AD036313
Wskaznik Wyswietlacz czterowierszowy Wyswietlacz czterowierszowy
Biate podswietlenie tfa; zmienia sie na
czerwone w przypadku btedu
Mozliwo$¢ indywidualnej konfiguracji formatu wyswietlania wartosci mierzonych i statusu
przyrzadu
Dopuszczalna temperatura otoczenia dla wskaznika: =20 ... +70 °C (-4 ... +158 °F)
W temperaturach przekraczajgcych dopuszczalne wartosci czytelnosé wskazan na
wyswietlaczu przyrzadu moze by¢ obnizona.
Przyciski Obstuga lokalna za pomoca 3 przyciskow ([, Obstuga zewnetrzna za pomocg przyciskow
obstugi =, B) "touch control"; 3 przyciski optyczne: #, (&,
B
Mozliwo$¢ obstugi lokalnej rowniez w strefach zagrozonych wybuchem
Funkcje Funkcja archiwizacji danych
dodatkowe Mozliwo$¢ zapisu konfiguracji przyrzadu w pamieci wskaznika.

Funkcja poréwnywania danych
Mozliwos¢ porownywania konfiguracji zapisanej w przyrzadzie z biezacg konfiguracja.

Funkcja transmisji danych
Dane konfiguracyjne przyrzadu moga by¢ przesytane do innego przyrzadu za pomoca
wskaznika.

Obstuga za pomoca
zewnetrznego wskaznika
FHX50

A0036314

34  Warianty obstugi za pomocq zewnetrznego wskaznika FHX50

1 Modut wyswietlacza SD0O3, przyciski optyczne, mozliwos¢ obstugi poprzez wziernik w pokrywie
2 Modut wyswietlacza SDOZ2, przyciski obstugi, pokrywe nalezy zdemontowac

58

Endress+Hauser



Micropilot FMR67

Obstuga poprzez interfejs

Bluetooth®

Wymagania

A0036790
35  Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

1 Obudowa modutu elektroniki
2 Modut Bluetooth

Ta mozliwos¢ obstugi jest dostepna wytgcznie w przetwornikach z zamontowanym modutem
Bluetooth. Dostepne sg nastepujace opcje:
s Nalezy zaméwic¢ przetwornik z wbudowanym modutem Bluetooth:
Pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NF "'Bluetooth"
= Zamoéwi¢ modut Bluetooth jako akcesoria (kod zam.: 71377355) i zamontowa¢ go w przetworniku.
Patrz dokumentacja specjalna SD02252F.

Obstuga za pomocg aplikacji SmartBlue

A0034939
36  Obstuga za pomocq aplikacji SmartBlue
1 Zasilacz przetwornika

2 Smartfon / tablet z zainstalowanq aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

Endress+Hauser
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Obstuga zdalna Poprzez interfejs HART

A0036169

37  Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

1 PLC (sterownik programowalny)

2 Zasilacz np. RN221N (z rezystorem komunikacyjnym)

3 Gniazdo do podigczenia modemu Commubox FXA191, FXA195 i komunikatora polowego 375, 475

4 Komunikator polowy 475

5  Komputer z oprogramowaniem obstugowym (np. DeviceCare/FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC
PDM)

6  Modem Commubox FXA191 (RS232) lub FXA195 (USB)

7 Komunikator Field Xpert SEX350/SFX370

8  Modem VIATOR Bluetooth z przewodem podtgczeniowym

9  Przetwornik

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez interfejs
serwisowy (CDI)

A0032466
38  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez interfejs serwisowy (CDI)
1 Interfejs serwisowy przyrzqdu (CDI) (= Endress+Hauser Common Data Interface)

2 ModemCommubox FXA291
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym DeviceCare/FieldCare
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Oprogramowanie do
zarzadzania taficuchem
dostaw SupplyCare

SupplyCare jest dostepng poprzez Internet platforma, stuzacg do koordynacji dostaw
zaopatrzeniowych i informacji w taricuchu dostaw. SupplyCare zapewnia kompleksowy przeglad
standéw w zbiornikach i silosach w réznych lokalizacjach geograficznych, peing przejrzystosé
aktualnych stanéw magazynowych, niezaleznie od czasu i lokalizacji.

W oparciu o urzgdzenia pomiarowe oraz infrastrukture do transmisji danych zainstalowana na
rozproszonych obiektach, aktualne stany magazynowe sg gromadzone i przesytane do stacji z
zainstalowang platforma SupplyCare. Krytyczne poziomy sg wyraZnie sygnalizowane a wyliczone na
ich podstawie prognozy, zapewniajg dodatkowe bezpieczenistwo w planowaniu zapotrzebowania
materiatowego.

Gtowne funkcje SupplyCare:
Wizualizacja stanu zapaséw

SupplyCare okreéla stany magazynowe w zbiornikach i silosach w regularnych odstepach czasu.
Wyswietla aktualne i historyczne stany magazynowe oraz wyliczone prognozy przysztego
zapotrzebowania. Zakres wyswietlanych informacji moze by¢ konfigurowany odpowiednio do
preferencji uzytkownika.

Zarzadzanie danymi podstawowymi

Platforma SupplyCare umozliwia tworzenie i zarzagdzanie danymi podstawowymi takimi, jak
lokalizacje, podmioty, zbiorniki, produkty i rodzaje uzytkownikéw oraz zwigzane z nimi uprawnienia
dostepu.

Konfigurator raportéw

Konfigurator raportéw stuzy do szybkiego i fatwego tworzenia spersonalizowanych raportéw. raporty
moga by¢ zapisywane w réznych formatach, m.in. Excel, PDF, CSV oraz XML. Moga one by¢
przesytane z wykorzystaniem ré6znych narzedzi komunikacyjnych, np. protokotu http, ftp czy w
formie wiadomosci e-mail.

Zarzadzanie zdarzeniami

System sygnalizuje zdarzenia takie, jak spadek poziomu ponizej poziomu bezpieczenstwa lub
poziomu odnowy zapasu. Oprécz tego, za pomocg SupplyCare istnieje mozliwos$¢ wysytania
powiadomien poprzez e-mail do predefiniowanych uzytkownikow.

Alarmy

W razie wystgpienia probleméw technicznych, np. z komunikacjg, generowane sg alarmy oraz
wysytane sg alarmowe e-maile do gtéwnego i lokalnego administratora systemu.

Planowanie dostaw

Whbudowany modut planowania dostaw automatycznie generuje zaméwienia, gdy stan produktu
spadnie ponizej minimalnego poziomu zapasu. SupplyCare ciggle monitoruje dostawy planowe oraz
prowadzi rozliczenia (przyjecia/ wydania) stanéw. SupplyCare powiadamia uzytkownika w sytuacji,
gdy planowane dostawy lub rozchody nie sa realizowane zgodnie z harmonogramem.

Analiza

Modut Analiza umozliwia obliczanie i wizualizacje najwazniejszych wskaznikow przyjec i rozchodow
dla poszczegolnych zbiornikéw w formie danych liczbowych i wykresow. Kluczowe wskazniki
gospodarki magazynowej sg obliczane automatycznie i stanowiag podstawe optymalizacji procesu
zaopatrzenia i magazynowania.

Wizualizacja geograficzna

Wszystkie zbiorniki i stany magazynowe sg przedstawione w formie graficznej na mapie (w oparciu o
aplikacje Google Maps). Aktualne stany w zbiornikach mogg by¢ filtrowane wedtug grup zbiornikéw,
produktoéw, dostawcow, czy lokalizacji.

Wiele wersji jezykowych

Interfejs uzytkownika jest dostepny w 9 wersjach jezykowych, co umozliwia globalng wspoétprace za
pomocg jednej platformy. Jezyk i ustawienia aplikacji sa rozpoznawane automatycznie, zgodnie z
ustawieniami przegladarki.

SupplyCare Enterprise

Wersja SupplyCare Enterprise domyslnie uruchamiana jest jako ustuga w systemie operacyjnym
Microsoft Windows lub na serwerze aplikacji w srodowisku Apache Tomcat. Obstuga aplikacji przez
operatoréw i administratoréw odbywa sie z ich stacji roboczych, za pomoca przegladarki
internetowej.
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A0034288

39  Przyktad platformy do zarzqdzania stanami magazynowym w wersji SupplyCare Enterprise SCE30B

1 SupplyCare Enterprise (poprzez przeglgdarke internetowgq)

2 Instalacja SupplyCare Enterprise

3 SupplyCare Enterprise na urzqdzeniach mobilnych (dostep poprzez przeglgdarke internetowg)
4  Siec¢ Ethernet/WLAN/UMTS

5 Bramka sygnatowa Fieldgate FXA42

6  Zasilacz 24 V DC

7 Modbus TCP via Ethernet jako serwer/ klient

8  Konwerter protokotéow Modbus/ HART Multidrop

9  Sie¢ HART Multidrop

10 Wejscie analogowe 4 x 4...20 mA (2-przew./4-przew.)
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Aplikacja w chmurze: SupplyCare Hosting

Wersja SupplyCare Hosting jest oferowana jako ustuga hostingowa (oprogramowanie jako ustuga).
W tym przypadku oprogramowanie jest zainstalowane na infrastrukturze serwerowej udostepnionej
przez Endress+Hauser i udostepnianej uzytkownikom na portalu Endress+Hauser.

[T
S
Endress+Hauser

Dooooooooog

A0034289

40  Przykiad platformy do zarzqdzania stanami magazynowym w wersji SupplyCare Hosting SCH30

1 SupplyCare Hosting zainstalowane w centrum danych Endress+Hauser
2 Stacja robocza PC z podtgczeniem do Internetu
3 Magazyny w roznych lokalizacjach z podiqczeniem do Internetu poprzez sie¢ 2G/3G za pomocq bramek
sygnatowych FXA42 lub FXA30
Magazyny w roznych lokalizacjach z podiqczeniem do Internetu za pomocg bramki sygnatowej FXA42
Bramka sygnatowa Fieldgate FXA42
Zasilacz 24 V DC
Modbus TCP via Ethernet jako serwer/ klient
Konwerter protokotéw Modbus/ HART Multidrop
Sie¢ HART Multidrop
0 Wejscie analogowe 4 x 4...20 mA (2-przew./4-przew.)

=0 0 NS

W przypadku wersji SupplyCare Hosting uzytkownik nie musi ponosi¢ poczatkowych kosztéw zakupu
i instalacji oprogramowania, ani kosztéw niezbednej infrastruktury IT. Wersja SupplyCare Hosting
jest na biezgco aktualizowana przez Endress+Hauser i zwieksza mozliwosci oprogramowania
wspdlnie z klientem. Wersja hostingowa SupplyCare jest wiec zawsze najbardziej aktualna i moze by¢
dostosowana do indywidualnych potrzeb uzytkownika. Endress+Hauser, oprocz dostepu do swej
infrastruktury IT oraz oprogramowania zainstalowanego na bezpiecznej infrastrukturze
redundantnego centrum danych Endress+Hauser. Ustugi te obejmujg zdefiniowang dostepnosé¢
globalnego serwisu i wsparcia Endress+Hauser oraz zdefiniowane czasy reakcji na zdarzenia
serwisowe.
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Certyfikaty i dopuszczenia

Aktualnie dostepne certyfikaty i dopuszczenia mozna sprawdzac na biezgco w konfiguratorze
produktu.

Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one wyszczegolnione
w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow urzadzenia z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS

Uktad pomiarowy spelnia wymagania zwigzane z ograniczeniami stosowania niektorych
niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym, okreslone w dyrektywie
2011/65/WE (RoHS 2).

Znak zgodno$ci RCM-Tick

Dostarczony produkt lub uktad pomiarowy spetnia wymagania dotyczgce integralnosci sieci,
interoperacyjnosci, parametréw metrologicznych, jak réwniez przepisy bezpieczenstwa i higieny
ACMA (Australian Communications and Media Authority). W szczegolnosci spelnione sg
postanowienia przepiséw dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Produkty sg
oznakowane znakiem RCM- Tick na tabliczce znamionowej.

A0029561

Homologacja Ex

s ATEX

= [ECEx

= CSA

s FM

= NEPSI

s KC

s [INMETRO
= JPN

s Znak EAC

W przypadku stosowania urzadzenia w strefie zagrozonej wybuchem obowigzuje przestrzeganie
dodatkowych instrukcji bezpieczenstwa. Patrz oddzielny dokument "Instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa" (XA) wchodzacy w zakres dostawy. Numer instrukeji dotyczacej bezpieczenstwa Ex
jest takze podany na tabliczce znamionowej.

Podwéjne uszczelnienie
zgodnie z ANSI/ISA 12.27.01

Przyrzady Micropilot FMR5x zostaly zaprojektowane zgodnie z wymaganiami ANSI/ISA 12.27.01
jako urzadzenia z podwojnym uszczelnieniem, co pozwala na rezygnacje z instalowania dodatkowego
uszczelnienia oston kablowych, wymaganego przez normy ANSI/NFPA 70 (NEC) i CSA 22.1 (CEC).
Przyrzady sg zgodne z zasadami dobrej praktyki instalacyjnej i zapewniajg wysoki stopieni
bezpieczenstwa i oszczednos¢ kosztéw instalacyjnych w aplikacjach ci$nieniowych mediéw
niebezpiecznych.

Dodatkowe informacje podano w dokumentacji montazu i sterowania konkretnego przyrzadu.

Bezpieczenstwo
funkcjonalne

Radary sg wykorzystywane w pomiarach i sygnalizacji poziomu (MIN, MAX, funkcja okna), maks.
poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa: SIL 3 dla pracy w redundancji homogenicznej i
niehomogenicznej, weryfikowany przez niezalezng instytucje TUV Rheinland zgodnie z normg
PN-EN 61508. Dodatkowe informacje dotyczace podano w dokumentacji specjalnej Tnstrukcja
bezpieczenstwa funkcjonalnego".

Urzadzenia ci$nieniowe o
dopuszczalnym ci$nieniu
< 200 bar (2900 psi)

Przyrzady ci$nieniowe z przytgczem kotnierzowym i gwintowym nieposiadajgce obudowy
ci$nieniowej nie sg objete zakresem dyrektywy cisnieniowej, niezaleznie od maksymalnego
dopuszczalnego cisnienia.

Podstawa:

Zgodnie z art. 2, punkt 5 dyrektywy WE 2014/68/UE, "osprzet ci$nieniowy oznacza urzadzenia
petnigce funkcje eksploatacyjne, posiadajgce powtoki cisnieniowe".
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Jesli przyrzad cisnieniowy nie posiada powtoki ci$nieniowej (brak mozliwej do zidentyfikowania
wtlasnej komory cisnieniowej), nie stanowi osprzetu cisnieniowego w rozumieniu tej dyrektywy.

Dopuszczenie do stosowania Typ przyrzadu Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym
w przemysle okretowym
LF: LG: LH: LJ:
Dopuszczenie Dopuszczenie LR do Dopuszczenie BV do Dopuszczenie
ABS do stosowania w stosowania w DNV, GL do
stosowania w przemysle okretowym | przemysle okretowym | stosowania w
przemysle przemysle
okretowym okretowym
FMR67 v v v v
1) Patrz pozycja kodu zam. 590 "Dodatkowe dopuszczenia"

Norma emisyjna EN 302729

Przyrzady speiniajg wymagania normy EN 302729 dla radarowych przetwornikéw poziomu (LPR -
Level Probing Radars). Przyrzady posiadajg dopuszczenie do nieograniczonego stosowania wewnatrz
i na zewnatrz zbiornikéw zamknietych w krajach Unii Europejskiej i EFTA, ktore wdrozyly te norme.

Obecnie norma ta zostata wdrozona w nastepujacych krajach:

Belgia, Bulgaria, Niemcy, Dania, Estonia, Francja, Grecja, Wlk. Brytania, Irlandia, Islandia, Wtochy,
Liechtenstein, Litwa, kotwa, Malta, Holandia, Norwegia, Austria, Polska, Portugalia, Rumunia,

Szwecja, Szwajcaria, Stowacja, Hiszpania, Czechy i Cypr.

W krajach niewymienionych procedura wdrozenia jest w toku.

W przypadku montazu przyrzadu na zewnatrz zamknietych zbiornikéw prosimy przestrzegac¢
ponizszych zalecen:

1. Montaz powinien by¢ wykonywany przez odpowiednio przeszkolony, specjalistyczny personel.

2. Antena powinna by¢ instalowana w statym miejscu i skierowana pionowo w dét.

3. Miejsce montazu powinno by¢ zlokalizowane w odlegtosci 4 km od stacji astronomicznych
wymienionych nizej, a w przeciwnym razie nalezy uzyskac¢ dopuszczenie wtasciwego organu.

Jesli przyrzad jest zainstalowany w odlegtosci 4 ... 40 km od jednej z wymienionych nizej stacji,
nie moze by¢ instalowany na wysokosci wiekszej niz 15 m (49 ft) nad ziemia.

Lista stacji astronomicznych

Nazwa kraju Nazwa obserwatorium Szerokos¢ geograficzna Dlugosé geograficzna
Niemcy Effelsberg 50"31'32" péinocna 06°53'00" wschodnia
Finlandia Metsdhovi 60°13'04" pdtnocna 24°23'37" wschodnia
Tuorla 60°24'56" péinocna 24°26'31" wschodnia
Francja Plateau de Bure 44°3801" poinocna 05°54'26" wschodnia
Floirac 44°50'10" poinocna 00°31'37" zachodnia
WIk. Brytania Cambridge 52°09'59" pétnocna 00°02'20" wschodnia
Dambhall 53°0922" pénocna 02°32'03" zachodnia
Jodrell Bank 53°14'10" pétnocna 02°1826" zachodnia
Knockin 52°47'24" pdinocna 02°59'45" zachodnia
Pickmere 53°17'18" pétnocna 02°26'38" zachodnia
Wtochy Medicina 44°31'14" pémocna 11°38'49" wschodnia
Noto 36°52'34" pdinocna 14°59'21"wschodnia
Sardynia 39°29'50" pétnocna 09°14'40" wschodnia
Polska Fort Skala Krakow 50°03'18" pétnocna 19°49'36" wschodnia
Rosja Dmitrov 5626'00" péinocna 37°27'00" wschodnia
Kalazin 57°1322" pdtnocna 37°54'01" wschodnia
Puszkino 54°49'00" pétnocna 37°40'00" wschodnia
Zielenczukskaja 43°49'53" poinocna 41°35'32"wschodnia
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Nazwa kraju Nazwa obserwatorium Szerokos¢ geograficzna Dlugosé geograficzna
Szwecja Onsala 57°23'45" potnocna 11°55'35" wschodnia
Szwajcaria Bleien 47°2026" potnocna 08°06'44" wschodnia
Hiszpania Yebes 40°3127" pénocna 03°05'22" zachodnia
Robledo 40°25'38" potnocna 04°14'57" zachodnia
Wegry Penc 47°47722" poénocna 19°16'53"wschodnia

ﬂ Generalnie, powinny by¢ przestrzegane wymagania okreslone w normie EN 302729.

Norma emisyjna EN 302372

Przyrzady sg radarami sondujgcymi poziom napetienia zbiornika (TLPR), o ktérych mowa w normie
EN 302372 i posiadajg dopuszczenia do stosowania w zamknietych zbiornikach. Obowigzuje
przestrzeganie wskazéwek montazowych, okreslonych w punktach a do f w Zatgczniku B normy

EN 302372.

FCC

Przyrzad spetnia wymogi czesci 15 przepisow FCC. Dziatanie urzadzenia podlega nastepujacym
dwom warunkom: (1) nie moze ono emitowac zadnych szkodliwych zaktocen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktdcenia, w tym zakidcenia, ktére moga powodowac niepozadane
dziatania.

[Jakiekolwiek| zmiany i modyfikacje przyrzadu dokonane bez zgody strony odpowiedzialnej za
zgodnos¢ z przepisami FCC moga skutkowac utratg prawa do uzywania urzadzenia.

Przyrzady sg zgodne z przepisami Kodeksu Przepisow Federalnych, CFR 47, Part 15, Sekcje 15.205,
15.207, 15.209.

Dodatkowo, przyrzady sa zgodne z Sekcja 15.256 . We wszystkich aplikacjach radarowego pomiaru
poziomu (LPR) musi by¢ zapewniony profesjonalny montaz przyrzadu. Oprocz tego, przyrzady nie
moga by¢ instalowane w rejonie odlegtym o 4 km od stacji radioastronomicznych a w promieniu

40 km od stacji radioastronomicznych maksymalna wysoko$¢ pracy urzadzenia wynosi 15 m (49 ft)
od poziomu gruntu.

Industry Canada

Kanada: CNR-Gen Sekcja 7.1.3

Urzadzenie jest zgodne z kanadyjskimi normami w odniesieniu do aparatéw radiowych zwolnionych
z obowigzku uzyskania pozwolenia radiowego (RSS). Dziatanie urzgdzenia podlega nastepujgcym
dwoém warunkom: (1) nie moze ono emitowac zadnych szkodliwych zaktdcen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktdcenia, ktére moga powodowaé niepozadane
dziatania.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. Lexploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Jakiekolwiek] zmiany i modyfikacje przyrzadu dokonane bez zgody strony odpowiedzialnej za
zgodno$¢ z przepisami FCC moga skutkowac utratg prawa do uzywania urzadzenia.
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= Montaz radarowych przetwornikéw poziomu (LPR)/radaréw sondujacych poziom napetnienia
zbiornika (TLPR) powinien by¢ wykonywany przez przeszkolonych instalatorow, scisle wedtug
instrukeji producenta.

Eksploatacja urzadzenia powinna przebiega¢ na zasadzie niepowodowania zaktocen oraz braku
zadania ochrony przed zaktéceniami. Innymi stowy, uzytkownik powinien zaakceptowaé
oddziatywanie radaru duzej mocy w tym samym pasmie czestotliwosci, ktéry moze zaktocac¢ lub
uszkodzi¢ niniejsze urzadzenie. Jednak urzadzenia, ktére powoduja szkodliwe zakltécenia w pracy
gtéwnych operatoréw licencji bedg musiaty by¢ usuniete na koszt uzytkownika.

= Niniejsze urzadzenie powinno by¢ instalowane i eksploatowane w catkowicie zamknietym
zbiorniku, dla zapobiezenia emisji promieniowania radiowego, ktére w przeciwnym przypadku
moze zakléca¢ nawigacje lotnicza.

Instalator/ uzytkownik niniejszego urzadzenia powinien zapewni¢, aby byto ono zlokalizowane w
odlegtosci co najmniej 10 km od obserwatorium Dominion Astrophysical Radio Observatory
(DRAO) w Penticton, Kolumbia Brytyjska. Wspoétrzedne DRAO: szerokosé¢ geograficzna: 49°19'15"
N, dlugosc¢ geograficzna: 119°37'12" W. W przypadku urzadzen niespetniajgcych wymogu
zachowania odlegtosci 10 km (np. w przypadku urzadzen zlokalizowanych w Okanagan Valley,
Kolumbia Brytyjska,) przez zainstalowaniem lub uruchomieniem urzgdzenia, instalator/
uzytkownik musi uzyskac¢ pisemna zgode Dyrektora DRAO. Dane kontaktowe Dyrektora DRAO:
250-497-2300 (tel.) lub 250-497-2355 (fax). (Alternatywnie, nalezy skontaktowac sie z
Dyrektorem Regulatory Standards Industry Canada.)

Model FMR67L jest odmiang FMR67. Oba modele spetniajg wymagania dla radarowych
przetwornikéw poziomu (LPR - Level Probe Radar).

Japonskie przepisy dotyczace
zakl6cen radiowych

Przyrzady spetniajg przepisy ustawy japoniskiego prawa radiowego, Art. 6, Sekcja 1 Podsekcja 1

Dopuszczenie CRN

= Pozycja kodu zamoéwieniowego: 590 "Dodatkowe dopuszczenia', opcja LD "CRN"

(kanadyjska dyrektywa w = Te opcje mozna wybraé, gdy urzadzenie posiada przytacze procesowe z dopuszczeniem CRN oraz
sprawie urzadzen przytacze do przedmuchu anteny, patrz ponizsza tabela:
ci$nieniowych)
Poz. 100 kodu Przylacze procesowe
zamoéwieniowego
AGJ NPS 3"CL.150 RF, 316/316L
AHJ NPS 4"CL.150 RF, 316/316L
GGJ Gwint G1-1/2 wg ISO 228, stal k.o. 316L
RGJ Gwint ANSI MNPT 1-1/2, 316L
XJ] kotnierz UNI 3'/DN80/80, stal k.o. 316L, maks. 4 bar abs./58 psia, pasujacy do
kotnierza NPS 3" Cl. 150 / DN80 PN16 / 10K 80
XK] komierz UNI 4"/DN100/100, stal k.o. 316L, maks. 4 bar abs./58 psia, pasujacy
do kotnierza NPS 4" Cl. 150 / DN100 PN16 / 10K 100
XLJ komierz UNI 6"/DN150/150, stal k.o. 316L, maks. 4bar abs / 58 psia, pasujacy
do kotnierza NPS 6" Cl.150 / DN150 PN16 / 10K 150
Poz. 110 kodu Przytacze do przedmuchu anteny
zamoéwieniowego
A brak
1 Gl/4
2 NPT1/4
ﬂ = Dla niektorych przytaczy procesowych niewymienionych w kodzie zamoéwieniowym
dopuszczenie CRN jest dostepne na Zadanie.
= Urzadzenia z dopuszczeniem CRN posiadajg numer rejestracyjny CRN 0F19773.5C na
tabliczce znamionowe;j.
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Testy, Certyfikaty

Poz. 580 "Test, Opis

certyfikat"

JA 3.1 certyfikat materiatowy, metalowe czesci zwilzane, certyfikat wg EN 10204-3.1

D 3.1 certyfikat materiatowy elementy pod dziataniem ci$nienia, certyfikat wg
EN10204-3.1

] deklaracja zgodnosci FDA

JK deklaracja braku skazenia TSE

JL deklaracja zgodnosci z EG1935/2004

KV zgodno$¢ ASME B31.3:

Konstrukcja, zastosowane materiaty, zakresy ci$nien i temperatur oraz oznakowanie
urzadzen spetniajg wymagania normy ASME B31.3

Swiadectwa badan, deklaracje i $wiadectwa odbioru materiatéw mozna uzyskaé droga
elektroniczng korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer:

Nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce znamionowej
(www.pl.endress.com/deviceviewer)

Dotyczy to opcji w nastepujacych pozycjach kodu zaméwieniowego:

= 550 "Kalibracja"

= 580 "Test, Certyfikat"

Dokumentacja produktu w
formie drukowanej

Swiadectwa badan, deklaracje i $wiadectwa odbioru materiatéw mozna zaméwié w formie
drukowanej, wybierajgc w pozycji kodu zaméwieniowego 570 "Ustugi producenta” opcje 17
'Dokumentacja produktu w formie drukowanej'. Dokumenty zostang zatgczone w dostawie produktu.
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Inne normy i zalecenia

= PN-EN 60529
Stopnie ochrony obudéw (kody IP)

= PN-EN 61010-1
Wymagania bezpieczenstwa dotyczace elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, automatyki i
urzadzen laboratoryjnych

= PN-EN 61326
"Emisja zakltécen zgodna z wymogami dla Klasy A". Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
(wymagania EMC).

= NAMURNE 21
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) przemystowych urzadzen pomiarowych i
laboratoryjnych

= NAMUR NE 43
Standaryzacja poziomu wyjsciowych sygnatéw analogowych przetwornikéw cyfrowych w
przypadku usterki.

= NAMUR NE 53
Standaryzacja oprogramowania urzadzen obiektowych i cyfrowych przetwornikéw sygnatow
pomiarowych

= NAMUR NE 107
Klasyfikacja statusu wg NE107

= NAMURNE 131
Wymagania dla urzadzen obiektowych w standardowych aplikacjach.

= PN-EN 61508
Bezpieczenstwo funkcjonalne systeméw elektrycznych/elektronicznych/programowalnych
elektronicznych systemoéw zwigzanych z bezpieczenstwem
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Kody zaméwieniowe

Informacje dotyczace
zamawiania

Szczegdtowe informacje dotyczace zamawiania urzadzenia mozna uzyskac¢ w najblizszym biurze
handlowym www.addresses.endress.com lub w konfiguratorze produktu na stronie
www.endress.com :

1. Klikng¢ Corporate

2. Wybrac¢ kraj

3. Klikna¢ Produkty

4. Wybrac produkt, korzystajac z filtréw i pola wyszukiwania

5. Otworzy¢ strone produktowg
Przycisk Konfiguracja, znajdujacy sie¢ na prawo od zdjecia, otwiera Konfigurator produktu.

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu
= Najnowsze dane konfiguracji
= Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu pomiarowego takich jak: zakres
pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu
= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczenia
= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel
= Mozliwos¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

3-punktowy protokét
linearyzacji

ﬂ W przypadku wybrania opcji F3 ("3-punktowy protokét linearyzacji') w poz. 550 ("Kalibracja')
nalezy uwzglednic¢ nastepujgce uwagi.

Okredlenie 3 punktéw do wykonania protokotu linearyzacji:

R
<¢“ \)
Y 1
A
s
on o
a =
o o
g ! v?
O
1 3
A0032642

1 Punkty 3-punktowego protokotu linearyzacji. Jednostka miary mm (in)

Punkt odniesienia pomiaru
Pierwszy punkt pomiarowy
Drugi punkt pomiarowy (w Srodku pomiedzy punktem pierwszym a trzecim)

4
A Odlegtos¢ punktu odniesienia pomiaru R do pierwszego punktu pomiarowego
R
1
2
3 Trzeci punkt pomiarowy

Punkt pomiarowy Pozycja

Pierwszy punkt pomiarowy = W odlegtosci A od punktu odniesienia pomiaru
= A = dlugosc¢ anteny + 500 mm (19,7 in)
= Qdlegtos¢ minimalna: A, = 1000 mm (39,4 in)

Drugi punkt pomiarowy W potowie odlegtosci miedzy 1 a 3 punktem pomiarowym

Trzeci punkt pomiarowy 6000 mm (236 in) od punktu odniesienia pomiaru, R

ﬂ = Dopuszczalna odchytka potozenia punktéw pomiarowych: +1 cm (+0,04 in).
= Liniowo$¢ jest sprawdzana w warunkach odniesienia.
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5-punktowy protokét
linearyzacji

ﬂ W przypadku wybrania opcji F4 ("5-punktowy protokét linearyzacji') w poz. 550 ("Kalibracja")
nalezy uwzgledni¢ nastepujgce uwagi.

5 punktow, dla ktérych bedzie wykonywany protokoét linearyzacji, powinny by¢ réwno rozmieszczone

w calym zakresie pomiarowym urzadzenia (O ... 100 %). Aby zdefiniowaé zakres pomiarowy, nalezy

okresli¢ wartos¢ Kalibracja -Pusty- (E) i Kalibracja -Petny- (F). W przypadku braku tej informacji

uzywane sg zalezne od anteny wartosci domyslne.

Przy okreslaniu wartosci E i F obowigzujg nastepujgce ograniczenia:

A0032643

Punkt odniesienia pomiaru

Minimalna odlegto$c¢ miedzy punktem odniesienia (R) a punktem odpowiadajgcym poziomowi 100%
Kalibracja -Pusty-

Kalibracja -Petny-

SIS

Minimalna odleglos¢ miedzy punktem odniesienia (R) | Minimalny zakres | Maksymalna wartos¢ dla
a punktem odpowiadajacym poziomowi 100% Kalibracja -Pusty-

A > Diugos$¢ anteny + 600 mm (24 in)

Minimalna warto$¢: 861 mm (16 in) F2400 mm (16 in) | E <20 m (66 ft)

ﬂ s Liniowos¢ jest sprawdzana w warunkach odniesienia.

s Wartos$ci wybrane jako Kalibracja -Pusty- i Kalibracja -Petny- sg uzywane jedynie do
sporzadzenia protokotu linearyzacji. Nastepnie sg one ustawiane na warto$ci domyslne dla
danej anteny. Jesli parametryzacja ma by¢ wykonana dla wartosci innych niz domyslne, musi
to by¢ okre$lone w zaméwieniu.

Parametryzacja uzytkownika

Jesli w pozycji 570 "Ustugi producenta" wybrana zostanie opcja : IJ (ustawienia HART wg Klienta), IK
(ustawienia PROFIBUS PA wq Klienta) lub IL (ustawienia FF wg Klienta) , dla ponizszych
parametréw nalezy wybraé wartosci okreslone przez uzytkownika:

Parametr Protokdt komunikacyjny | Lista wyboru / zakres
wartosci
Ustawienia->Jednostka w pomiarze odlegtosci = HART = in
= PA = ft
s FF = mm
= m
Ustawienia->Kalibracja -Pusty- = HART Maks. 70 m (230 ft)
= PA
s FF
Ustawienia->Kalibracja -Pelny- = HART Maks. < 70 m (230 ft)
= PA
= FF
Ustawienia »>Ustawienia zaawansowane > Wyjscie | HART 0...999,9s

pradowe - Ttumienie wyjscia
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Parametr Protokét komunikacyjny | Lista wyboru / zakres
wartosci
Ustawienia »>Ustawienia zaawansowane > Wyjscie | HART = Min
pradowe > Tryb awaryjny = Max
= Ostatnia poprawna warto$¢
Ekspert >Komunikacja - Konfiguracja burst > HART = Wytacz
Tryb Burst = Wigcz
Oznaczenie punktu Pozycja kodu zam. 895: Oznaczenie
pomiarowego (TAG)
Opcja Z1:Tag

Potozenie oznaczenia punktu
pomiarowego

Do ustalenia w specyfikacjach dodatkowych:

Tabliczka z oznaczenie ze stali k.o.
Etykieta samoprzylepna
Dostarczona etykieta/ tabliczka
RFID TAG

RFID TAG + Tabliczka z oznaczenie ze stali k.o.

RFID TAG + Etykieta samoprzylepna
RFID TAG + Dostarczona etykieta/ tabliczka

Okres$lenia oznaczenia
punktu pomiarowego

Do sprecyzowania w specyfikacjach dodatkowych:
3 wiersze po 18 znakéw w kazdym

Oznaczenie punktu pomiarowego jest widoczne na wybranej etykiecie i/lub
znaczniku RFID.

Oznaczenie na elektronicznej
tabliczce znamionowej (ENP)

Pierwsze 32 znaki oznaczenia punktu pomiarowego

Oznaczenie na wskazniku

Pierwsze 12 znakéw oznaczenia punktu pomiarowego

Serwis

Kody zaméwieniowe w konfiguratorze produktu umozliwiajg wybor nastepujacych ustug:
= Wersja odsilikonowana (PWIS) bezpieczna w kontakcie z substancjami do malowania

= Ustawienia HART wqg Klienta
= Ustawienia PROFIBUS PA wq Klienta

= Ustawienia FF wg Klienta

= DVD z oprogramowaniem narzedziowym DVD (Konfiguracja DeviceCare)
= Wydruk dokumentéw na papierze

Pakiety aplikacji

Heartbeat Diagnostyka

Dostepnos¢

Dostepny we wszystkich wersjach urzadzenia.

Funkcje

= Ciggta autodiagnostyka urzadzenia.
= Komunikaty diagnostyczne wyswietlane

= na wskazniku lokalnym.

= w systemie zarzadzania aparaturg obiektowa (np. FieldCare/DeviceCare).
= przesytane do systemu sterowania (np. sterownika PLC).

Korzysci

s Informacje o stanie urzadzenia sg dostepne natychmiast i moga by¢ na biezgco analizowane.
= Sygnaly statusu sg podzielone na kategorie zgodnie z wymaganiami VDI/VDE 2650 i zaleceniami

NAMUR NE 107.

Szczegétowy opis

Patrz rozdziat 'Diagnostyka, wykrywanie i usuwanie usterek’ w instrukeji obstugi urzadzenia.
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Weryfikacja Heartbeat Dostepnosé

Dostepne w nastepujacych wersjach, poz. kodu zam. 540 "Pakiet aplikacyjny":
= EH

Weryfikacja Heartbeat + Monitoring
[ E_]

Weryfikacja Heartbeat

Sprawdzanie stanu urzadzenia na zadanie

= Weryfikacja poprawnosci dziatania urzadzenia w granicach specyfikacji producenta.

= Wynik weryfikacji daje informacje o stanie funkcjonalnym urzadzenia: Sukces lub
Niepowodzenie.

= Wyniki sg dokumentowane w raporcie z weryfikacji.

= Raport z weryfikacji jest generowany automatycznie i spelnia wymoég wykazania zgodnosci z
przepisami wewnetrznymi i zewnetrznymi, przepisami prawa i normami.

= Weryfikacja jest mozliwa do wykonania bez przerywania procesu.

Korzysci

® Do uruchomienia funkgji nie jest wymagana obecno$¢ personelu na obiekcie.

= DTM inicjuje weryfikacje urzadzenia i interpretuje jej wyniki. Interpretacja i dokumentacja
wynikow weryfikacji nie wymaga od uzytkownika Zadnej specjalistycznej wiedzy.
Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzadzen automatyki);
steruje pracg urzadzenia za pomocg aplikacji DeviceCare, FieldCare lub systemu sterowania
procesem zgodnego ze standardem DTM.

= Raport z weryfikacji moze by¢ wykorzystany jako dowdd dla niezaleznej jednostki certyfikujacej,
umozliwiajacy dopuszczenie urzadzenia do dalszej pracy.

= Weryfikacja Heartbeat moze zastepowac inne czynnosci konserwacyjne (np. okresowe
sprawdzenie) lub moze by¢ wykorzystana do wydtuzenia okreséw miedzy kalibracjami.

Urzadzenia z wlaczona blokada SIL/WHG

Dotyczy wytgcznie urzadzen z dopuszczeniem SIL lub WHG: pozycja kodu zam. 590 ("'Dodatkowe
dopuszczenia"), opcja LA (*SIL") lub LC ("WHG").
= Modut Weryfikacja Heartbeat zawiera kreatora testu sprawdzajgcego, ktéry musi by¢
przeprowadzany w ustalonych odstepach czasu dla nastepujgcych aplikacji:
= SIL (PN-EN 61508/PN-EN 61511)
= WHG (Niemiecka Ustawa - Prawo Wodne)
= Przed rozpoczeciem testu sprawdzajgcego nalezy wigczy¢ blokade (SIL/WHG).
= Kreator moze by¢ uruchomiony poprzez oprogramowanie FieldCare, DeviceCare lub system
sterowania procesem zgodny ze standardem DTM.

ﬂ W przypadku urzadzen z wtgczong blokadg SIL lub WHG, przed uruchomieniem weryfikacji
musza by¢ wykonane dodatkowe czynnosci (np. bocznikowanie pradu wyjsciowego), poniewaz
musi by¢ wigczony tryb symulacji pradu wyjsciowego (tryb zwiekszonego bezpieczeristwa) lub
warto$¢ zadana poziomu musi by¢ osiggnieta w sposéb reczny (tryb eksperta) po ponownym
wilaczeniu blokady (SIL/WHG).

Szczegotowy opis

SD01870F

Heartbeat Monitoring Dostepnosé

Dostepne w nastepujgcych wersjach, poz. kodu zam. 540 "Pakiet aplikacyjny":
EH
Weryfikacja Heartbeat + Monitoring

Funkcje

= Rejestracja wartosci parametréw zwigzanych z weryfikacja.
= Zmienne mierzone, np. amplituda echa, sa wykorzystywane w kreatorach Foam detection i Build-
up detection.
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Kreator ,,Foam detection”

= Modut Monitoring Heartbeat obejmuje kreator Foam detection.

s Kreator ten stuzy do konfiguracji funkcji automatycznego wykrywania piany, ktéra wykrywa
zwiekszone ttumienie amplitudy sygnatu przez piane zalegajaca na powierzchni medium. Do
funkcji wykrywania piany mozna przypisac¢ wyjscie dwustanowe, sterujgce np. systemem
spryskiwaczy stuzacych do rozpuszczenia piany.

= Kreator mozna uruchomié za pomocg oprogramowania FieldCare, DeviceCare lub systemu
sterowania procesem zgodnym ze standardem DTM.

Kreator ,,Build-up detection”

= Modut Monitoring Heartbeat obejmuje kreator Build-up detection.

= Kreator ten stuzy do konfiguracji funkcji automatycznego wykrywania osadu, ktéra wykrywa osad
gromadzacy sie na antenie na podstawie sygnatu o kondycji anteny. Do funkcji wykrywania osadu
mozna przypisa¢ wyjscie dwustanowe, sterujgce np. systemem przedmuchu sprezonym
powietrzem, ktory usuwa osad z anteny.

= Kreator mozna uruchomic za pomocg oprogramowania FieldCare, DeviceCare lub systemu
sterowania procesem zgodnym ze standardem DTM.

Korzysci

= Wczesne wykrywanie zmian (trendéw) zapewnia dyspozycyjnosé instalacji i jakos¢ produktu.

s Wykorzystanie informacji diagnostycznych do planowania niezbednych czynnosci z
wyprzedzeniem (np. czyszczenia/konserwacji).

s Identyfikacja niepozgdanych warunkéw procesu jako podstawa optymalizacji instalacji i proceséw.

s Automatyczne sterowanie dziataniami powodujgcymi usuwanie piany lub osadu.

Szczegétowy opis

SD01870F
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Akcesoria

AKcesoria stosowane w
zaleznosci od wersji

Ostona pogodowa

Nazwa Opis
Ostona pogodowa _—
<3
&~
<)
— o~
=2 s

7
300 (11.8) 275 (10.8)

(
255.1 (10 164 (6.46
~ oy
5%
LA -

S¢
|

\Z
s/ 4
(zJ

&
42 Ostona pogodowa; Wymiary: mm (cale)

@ Ostone pogodowg mo
PB "ostona pogodowa").
Moze ona takze by¢ zaméwiona oddzielnie jako akcesoria; kod zam. 71162242.

|
=3

Zna zamawiac wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria w dostawie", opcja

A0015472
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Podkladka pozycjonujaca

Akcesoria Opis
Podktadka ¢
pozycjonujgca - : \‘L¥ ‘
I I S—
| od T
|
|
— | |
| , —
<
g 18°
£ TW‘\‘? ]
,QE
A0032292
1 Kotnierz przesuwny UNI
2 Podktadka pozycjonujgca
3 Krdciec
E] Materiat podktadki pozycjonujgcej powinien by¢ dostosowany do parametréw procesu (temperatura, ci$nienie,
wytrzymato$c).
E] Podktadka pozycjonujgca moze by¢ rowniez zamawiana wraz z urzgdzeniem (pozycja kodu zam.: 620 "Akcesoria
zatgczone', opcje PL, PM, PN, PO, PQ, PR).
Dane techniczne: wykonanie DN/JIS
Kod zaméwieniowy 71074263 71074264 71074265
Zgodno$¢ z DN80 PN10/40 DN100 PN10/16 = DN150 PN10/16
= JIS 10K 150A
Zalecana dtugosé sruby 100 mm (3,9 in) 100 mm (3,9 in) 110 mm (4,3 in)
Zalecana $rednica Sruby M14 M14 M18
Materiat Elastomer EPDM
Cisnienie medium -0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)
Temperatura medium -40...+80°C (-40 ... +176 °F)
D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
hinax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
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Akcesoria

Opis

Dane techniczne: wykonanie ASME/JIS

Kod zaméwieniowy

71249070

71249072

71249073

Zgodnosc¢ z

= ASME 3" 1501bs
= JIS80A 10K

ASME 4"150lbs

ASME 6" 150lbs

Zalecana dtugos¢ sruby

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

110 mm (4,3 in)

Zalecana srednica sruby

Ml14

M14

M18

Materiat

Elastomer EPDM

Ci$nienie medium

-0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)

Temperatura medium

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

D 133 mm (5,2 in) 171 mm (6,7 in) 219 mm (8,6 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 168 mm (6,6 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
h, 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)

max
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Nastawny uchwyt montazowy

Akcesoria Opis

Nastawny uchwyt
montazowy

260 (10.2)

99.5 (3.9)

9(0.4)

29(0.4)

- G T
65 (2.6)
122 (4.8)

48(1.9)

35(1.4) 100 (3.9) 16 (0.6)

12(0.5) | |
\
I

Materiat: stal k.o. 304 (1.4301)

Pasuje do obudowy V':
= A:GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT
s C: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo

Pasuje do anteny ?:
GA: soczewkowa, wypukta PTFE 50mm

Pasuje do przylacza procesowego 3.
= GGJ: gwint G1-1/2 wg ISO 228, 316L
= RGJ: gwint MNPT 1-1/2 wg ANSI, 316L

Kod zaméwieniowy: 71336522

E] = Uchwyt montazowy nie moze by¢ potgczony elektrycznie z obudowsg przetwornika.
= Ryzyko gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych.
= Uchwyt montazowy nalezy podtaczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.
= Uchwyt montazowy mocowac wytgcznie do stabilnego podtoza (np. metalu, cegly, betonu) za pomoca
odpowiednich materiatow (dostarcza klient).

1) Pozycja 040 kodu zam.
2) Pozycja 070 kodu zam.
3)  Pozycja 100 kodu zam.
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Zewnetrzny wskaznik FHX50

Akcesoria Opis
Zewnetrzny wskaznik
FHX50
0’
2 on
1
Lol S\
R !
p
ST B A0019128
= Materiat:

= Tworzywo PBT
= Stal k.o. 316L/ 1.4404
= Aluminium
= Stopien ochrony: [P68 / NEMA 6P oraz [IP66 / NEMA 4x
= Przeznaczony do wyswietlaczy typu:
= SDO2 (przyciski obstugi)
= SDO03 (przyciski optyczne "touch control')
s Przewod podigczeniowy:
= Przewod dostarczany wraz ze wskaznikiem, dtugo$c¢ do 30 m (98 ft)
= Standardowy przewdd dostarczony przez klienta; dtugosé do 60 m (196 ft)
= Temperatura otoczenia: =40 ... 80 °C (-40 ... 176 °F)
= Temperatura otoczenia (opcja): 50 ... 80 °C (=58 ... 176 °F) V

E] = Jedli ma by¢ uzywany zewnetrzny wskaznik, przyrzad powinien by¢ zaméwiony w wersji "do podtgczenia zewn.
wskaznika FHX50" (poz. 030, opcja L lub M). Dla zewnetrznego wskaznika FHX50 nalezy wybrac opcje A:
"Przygotowany do instalacji zewnetrznego wskaznika FHX50" w pozycji 050: "Wykonanie przyrzadu".

= Jedli przyrzad nie zostat zaméwiony w wersji "do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50", ale ma by¢ mimo to w
niego wyposazony, nalezy wybrac¢ opcje B: 'nie do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50 "w poz. 050: "Wykonanie
przyrzadu"' w kodzie zam. FHX50. W tym przypadku wraz ze zewnetrznym wskaznikiem FHX50 dostarczany jest
zestaw modernizacyjny. Zestaw ten mozna wykorzysta¢ do przygotowania przyrzadu do wspétpracy ze
wskaznikiem FHX50.

E] W przypadku przetwornikéw z dopuszczeniami, stosowanie zewnetrznego wskaznika FHX50 moze podlega¢
ograniczeniom. Przyrzad moze by¢ zmodernizowany celem podtaczenia zewnetrznego wskaznika FHX50 tylko
wtedy, gdy opcja L, M lub N ('do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50") jest podana w punkcie Podstawowe dane
techniczne, poz. 4 "Wyswietlacz, obstuga" w odpowiedniej instrukeji dot. bezpieczenstwa (XA).

Oprocz tego nalezy przestrzegac zalecen podanych w instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA) dla FHX50.

E] Nie nalezy w ten sposéb modernizowaé przetwornikéw:
= z dopuszczeniem do stosowania w strefach zagrozonych obecnoscig palnych pytéw
= z dopuszczeniem Ex nA

@ Szczegotowe informacje, patrz dokumentacja SDO1007F.

1) Ten zakres jest aktualny po wybraniu opcji JN "Temperatura otoczenia przetwornika —50 °C (=58 °F)" w pozycji kodu zam. 580 "Test, certyfikat".
Jesli temperatura jest stale ponizej =40 °C (-40 °F), moze wzrosng¢ wskaznik awaryjnosci.
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Ogranicznik przepieé

AKcesoria

Opis

Ogranicznik przepie¢ dla
urzadzen 2-
przewodowych

OVP10 (wersja 1-
kanatowa)

OVP20 (wersja 2-
kanatowa)

A0021734

Dane techniczne

= Rezystancja/kanatl: 2 x 0,5 Oy«

= Napiecie progowe (DC): 400 ... 700 V

= Napiecie udarowe progowe: < 800 V

= Pojemno$c¢ przy 1 MHz: < 1,5 pF

= Nominalny prad uptywu (8720 ps): 10 kA

= Przeznaczony dla zyt o przekroju: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
Opcje wybierane w zaméwieniu urzadzenia
Zalecane jest zamawianie ogranicznika przepie¢ wraz z urzgdzeniem. Patrz kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria
wmontowane', opcja NA "ochronnik przeciwprzepieciowy". Oddzielne zamawianie jest mozliwe wytgcznie w
przypadku montazu w ramach modernizacji urzadzenia.

@ Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
= Dla urzgdzen 1-kanatowych (poz. 020, opcja A):
OVP10: 71128617
= Dla urzgdzen 2-kanatowych (poz. 020, opcja B, C, E lub G)
OVP20:71128619

Pokrywa obudowy do modernizacji

W celu utrzymania odlegtosci bezpieczenistwa, w przypadku modernizacji urzadzenia z zamontowanym
ogranicznikiem przepie¢, pokrywa obudowy wymaga wymiany. W zaleznosci od typu obudowy odpowiednia
pokrywe mozna zamowic¢, wykorzystujgc podane ponizej numery materiatow:

= Obudowa GT18: kod pokrywy 71185516

= Obudowa GT19: kod pokrywy 71185518

= Obudowa GT20: kod pokrywy 71185517

E] Ograniczenia w przypadku modernizacji
W zaleznosci od rodzaju dopuszczenia przetwornika stosowanie ogranicznika przepie¢ moze podlegac
ograniczeniom. Urzadzenie moze by¢ modernizowane przez dodanie ogranicznika przepie¢ tylko wtedy, gdy w
Instrukeji dotyczacej bezpieczenstwa (XA) dla danego urzadzenia, w Specyfikacjach opcjonalnych wybrano opcje NA
(ogranicznik przepiec).

E] Szczegotowe informacje, patrz: SDO1090F.
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Modut Bluetooth dla urzadzenn HART

Nazwa

Opis

Modut Bluetooth

A0036493

Latwa i szybka konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

Nie s3 wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery

Mozliwo$¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomoca aplikacji SmartBlue

Szyfrowana transmisja danych poprzez potgczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng jednostke Instytut
Fraunhofera) i tacznosé bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym hastem dostepu

= Zasieg w warunkach odniesienia:

>10m (33 ft)

E] Po zainstalowaniu modutu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o maks. 3 V.

E] Zamawianie wraz z przyrzadem
Zalecane jest zamawianie modutu Bluetooth wraz z przyrzadem. Patrz pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria
wmontowane", opcja NF "Bluetooth". Oddzielne zamawianie jest konieczne jedynie w przypadku modernizacji
urzadzenia.

E] Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
Modut Bluetooth (BT10): 71377355

E] Ograniczenia w przypadku modernizacji

W zaleznosci od rodzaju dopuszczenia przetwornika, stosowanie modutu Bluetooth moze podlega¢ ograniczeniom.

Urzadzenie moze by¢ modernizowane przez dodanie modutu Bluetooth tylko wtedy, gdy w Instrukcji dot.
bezpieczenstwa (XA) dla danego przyrzadu, w Specyfikacjach opcjonalnych jest podana opcja NA (Bluetooth).

@ Szczegdtowe informacje podano w dokumencie SDO2252F.
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Akcesoria do komunikacji

Modem Commubox FXA195 HART
Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu zdalnej obstugi za
pomocg oprogramowania FieldCare

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0404F

ModemCommubox FXA291

Umozliwia podigczenie urzadzen Endress+Hauser wyposazonych w interfejs CDI (= Common Data
Interface Endress+Hauser) do portu USB komputera lub laptopa

Kod zaméwieniowy: 51516983

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00405C

Konwerter HMX50

Stuzy do odczytu i konwersji dynamicznych zmiennych procesowych HART na analogowe sygnaty
pradowe lub sygnaty wartosci granicznych

Kod zaméwieniowy: 71063562

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00429F i instrukcja obstugi BAOO371F

Adapter WirelessHART SWA70

= Stuzy do bezprzewodowej komunikacji z urzagdzeniem obiektowym

= Adapter WirelessHART® moze by¢ tatwo zintegrowany z urzadzeniami obiektowymi i istniejacg
infrastrukturag. Zapewnia ochrone danych i bezpieczenstwo transmisji. Moze by¢ stosowany
réwnolegle z innymi sieciami bezprzewodowymi, bez koniecznosci prowadzenia okablowania do
miejsc trudno dostepnych

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAOOO61S

Bramka sygnatowa FXA30/FXA30B

W pelni zintegrowana, zasilana z baterii bramka do prostych aplikacji z uzyciem platformy
SupplyCare Hosting. Mozliwo$¢ podtgczenia do 4 urzadzen obiektowych z komunikacjg analogowa
4 ... 20 mA (FXA30/FXA30B), szeregowg Modbus (FXA30B) lub HART (FXA30B). Dzieki solidnej
konstrukeji i mozliwosci dtugotrwatej pracy na zasilaniu bateryjnym, idealna do zdalnego
monitorowania urzadzer w dowolnej lokalizacji. Wersja z komunikacjg mobilng LTE (tylko dla USA,
Kanady i Meksyku) lub 3G umozliwia dostep z dowolnego miejsca na $wiecie.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01356S i instrukcja obstugi BA01710S.

Bramka sygnalowa Fieldgate FXA42

Bramka sygnatowa Fieldgate umozliwia komunikacje pomiedzy podtaczonymi do niej urzgdzeniami
4...20 mA, sygnalizatorami Modbus RS485 i Modbus TCP a platforma SupplyCare Hosting lub
SupplyCare Enterprise. Sygnaty sg przesytane za pomocg komunikacji Ethernet TCP/IP, WLAN lub
komunikacji mobilnej (standard UMTS). Dostepne zaawansowane opcje sterowania, m.in. sterownik
programowalny z wbudowanym serwerem WWW, oprogramowanie OpenVPN i inne funkcje.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01297S i instrukcja obstugi BA0O1778S.

SupplyCare wersja Enterprise SCE30B

Oprogramowanie do zarzadzania zapasami wyswietla poziom, objeto$¢, mase, temperature,
ci$nienie, gestos¢ i inne parametry dotyczace warunkéw panujgcych w zbiorniku. Parametry sg
zapisywane i przesylane za pomocg bramek, takich jak Fieldgate FXA42, Connect Sensor FXA30B lub
innych.

To oprogramowanie, dostepne poprzez Internet, jest zainstalowane na serwerze lokalnym oraz
umozliwia wizualizacje danych i obstuge poprzez mobilne terminale, np. smartfon lub tablet.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01228S i instrukcja obstugi BAOOO55S

SupplyCare, wersja Hosting SCH30

Oprogramowanie do zarzadzania zapasami wys$wietla poziom, objetos$¢, mase, temperature,
ci$nienie, gesto$¢ i inne parametry dotyczgce warunkéw panujgcych w zbiorniku. Parametry sg
zapisywane i przesytane za pomocg bramek, takich jak Fieldgate FXA4?2, Connect Sensor FXA30B lub
innych.

Wersja SupplyCare Hosting jest oferowana jako ustuga hostingowa (oprogramowanie jako ustuga,
SaaS). Dostep uzytkownika do danych odbywa sie za posrednictwem Internetu, poprzez portal
Endress+Hauser.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01229S i instrukcja obstugi BAOOO50S
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Field Xpert SFX350

Field Xpert SFX350 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki urzadzen obiektowych.
Pozwala on na efektywnga parametryzacje i diagnostyke urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION
fieldbus w strefach niezagrozonych wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA01202S

Field Xpert SFX370

Field Xpert SFX370 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki urzadzen obiektowych.
Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION
fieldbus w strefach niezagrozonych wybuchem oraz zagrozonych wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA01202S

Akcesoria do zdalnej
konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

DeviceCare SFE100
Oprogramowanie narzedziowe do parametryzacji urzagdzet HART, PROFIBUS i FOUNDATION
Fieldbus

Karta katalogowa TI01134S

FieldCare SFE500

Oprogramowanie do zarzadzania aparaturg obiektows, oparte na standardzie FDT

Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych urzadzen obiektowych w danej
instalacji oraz wspiera zarzadzanie nimi. Dzieki komunikatom statusu zapewnia réwniez efektywng
kontrole ich stanu funkcjonalnego.

Karta katalogowa TI00028S

Komponenty systemowe

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza informacje o wszystkich
istotnych zmiennych procesowych. Urzadzenie rejestruje wartosci pomiarowe, monitoruje wartosci
graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg sktadowane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB,
na karcie SD lub w pamieci USB.

Karta katalogowa TIO0133R i instrukcja obstugi BAOO247R

RN221N

Zasilacz separujacy z zasilaczem do separacji galwanicznej sygnatowych obwodédw prgdowych
4 ... 20 mA. Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART z inteligentnymi przetwornikami
pomiarowymi.

Karta katalogowa TIO0073R i instrukcja obstugi BAOO202R

RN221

Zasilacz stuzacy do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikéw pomiarowych.
Przeznaczony jest wylacznie do pracy w strefach niezagrozonych wybuchem. Zasilacz wyposazony
jest w interfejs HART umozliwiajacy dwukierunkowa komunikacje z inteligentnymi przetwornikami.

Karta katalogowa TIO0O081R i skrécona instrukcja obstugi KAOO110R

Dokumentacja uzupeiniajaca

Wymienione ponizej dokumenty mozna pobra¢ z zaktadki Do pobrania na stronie internetowej
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej
= Aplikacja Endress+Hauser Operations App: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowacé kod QR z tabliczki znamionowej

Endress+Hauser
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Skrécona instrukcja obstugi Umozliwia szybki dostep do gléwnej wartosci mierzonej
(KA) Skrocona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru dostawy do
pierwszego uruchomienia.

Instrukcja obstugi (BA) Opis wszystkich parametréw przyrzadu
Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych etapach
cyklu zycia urzadzenia: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i sktadowania, przez montaz,
podigczenie, obstuge i uruchomienie, az po wykrywanie i usuwanie usterek, konserwacje i utylizacje.

Instrukcje dot. W zaleznosci od wersji urzgdzenia, wraz z nim dostarczane sg wymienione nizej instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa Ex (XA) bezpieczenstwa Ex (XA). Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.
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