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Silopilot FMM50

s Dokument so aufbewahren, dass das Dokument bei Arbeiten am und mit dem Gerét
jederzeit verfugbar ist.

= Um eine Gefahrdung fiir Personen oder die Anlage zu vermeiden: Kapitel "Grundlegen-
de Sicherheitshinweise" sowie alle anderen, arbeitsspezifischen Sicherheitshinweise im
Dokument sorgféltig lesen.

= Der Hersteller behalt sich vor, technische Daten ohne spezielle Ankiindigung dem
entwicklungstechnischen Fortschritt anzupassen. Uber die Aktualitdt und eventuelle
Erweiterungen dieser Anleitung gibt Ihre Endress+Hauser Vertriebszentrale Auskunft.
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Hinweise zum Dokument

1 Hinweise zum Dokument

1.1 Dokumentenfunktion

Diese Anleitung liefert alle Informationen, die in den verschiedenen Phasen des Lebens-
zyklus des Geréats benétigt werden: Von der Produktidentifizierung, Warenannahme und
Lagerung tiber Montage, Anschluss, Bedienungsgrundlagen und Inbetriebnahme bis hin
zur Stérungsbeseitigung, Wartung und Entsorgung.

1.2  Verwendete Symbole

1.2.1 Warnhinweissymbole

Symbol

Bedeutung

A\ GEFAHR

GEFAHR!

Dieser Hinweis macht auf eine gefdhrliche Situation aufmerksam,
die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérper-
verletzung fithren wird.

WARNUNG!

Dieser Hinweis macht auf eine gefdhrliche Situation aufmerksam,
die, wenn sie nicht vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérper-
verletzung fiihren kann.

A VORSICHT

VORSICHT!

Dieser Hinweis macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam,
die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichter oder mittelschwerer
Korperverletzung fiihren kann.

HINWEIS!

Dieser Hinweis enthalt Informationen zu Vorgehensweisen und
weiterfithrenden Sachverhalten, die keine Kérperverletzung nach
sich ziehen.

1.2.2 Elektrische Symbole

Symbol

Bedeutung

Gleichstrom
Eine Klemme, an der Gleichspannung anliegt oder durch die Gleich-
strom flief3t.

Wechselstrom
Eine Klemme, an der (sinusférmige) Wechselspannung anliegt oder
durch die Wechselstrom flief3t.

S

Schutzleiteranschluss
Eine Klemme, die geerdet werden muss, bevor andere Anschliisse
hergestellt werden diirfen.

1.2.3 Werkzeugsymbole

Symbol | Bedeutung

0 ﬁ Schlitzschraubendreher

O é Innensechskantschliissel

@y Gabelschliissel

Endress+Hauser 5
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1.2.4 Symbole fiir Informationstypen

Symbol

Bedeutung

Erlaubt
Kennzeichnet Abléufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Zu bevorzugen
Kennzeichnet Abldufe, Prozesse oder Handlungen, die zu bevorzugen sind.

Verboten
Kennzeichnet Abldufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Tipp
Kennzeichnet zusatzliche Informationen.

Verweis auf Dokumentation
Verweist auf die entsprechende Dokumentation zum Gerat.

Verweis auf Seite
Verweist auf die entsprechende Seitenzahl.

B m = @ e

Verweis auf Abbildung
Verweist auf die entsprechende Abbildungsnummer und Seitenzahl.

_.
e

Handlungsschritte

Ergebnis einer Handlungssequenz

Hilfe im Problemfall

&

) | ) [ S|

Sichtkontrolle

1.2.5 Symbole in Grafiken

Symbol Bedeutung Symbol Bedeutung
1,2,3.. Positionsnummern N B B Handlungsschritte
A,B,C... Ansichten A-A, B-B, C-C ... | Schnitte

A

Explosionsgefahrdeter
Bereich

K

Sicherer Bereich (nicht
explosionsgefdhrdeter
Bereich)

1.3 Dokumentation

ﬂ Eine Ubersicht zum Umfang der zugehérigen Technischen Dokumentation bieten:
® Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben

(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben

Endress+Hauser




Silopilot FMM50

Hinweise zum Dokument
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1.3.1 Standarddokumentation

Dokument

Zweck und Inhalt des Dokuments

Technische Information
TIOO395F

Planungshilfe fiir Ihr Gerét

Das Dokument liefert alle technischen Daten zum Gerat
und gibt einen Uberblick, was rund um das Gerat bestellt
werden kann.

ﬂ Die aufgelisteten Dokumenttypen sind verfiigbar:
= Im Download-Bereich der Endress+Hauser Internetseite:
www.endress.com - Downloads

1.3.2 Gerdteabhdngige Zusatzdokumentation

Abhéngig von der Zulassung liegen dem Gerét bei Auslieferung Sicherheitshinweise (XA)
bei, diese sind integraler Bestandteil der Betriebsanleitung.

Merkmal 010 | Zulassung Sicherheitshinweise

BA ATEX1I 1/2D Ex ta/tb IIC T99 °C Da/Db IP6X | XA00425F
ATEX1I 2D Ex tb IIIC T99 °C Db IP6X

ﬂ Die aufgelisteten Dokumenttypen sind verfiigbar:
= Im Download-Bereich der EndresstHauser Internetseite:
www.endress.com - Downloads
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2 Grundlegende Sicherheitshinweise

2.1  Anforderungen an das Personal

Das Personal fiir Installation, Inbetriebnahme, Diagnose und Wartung muss folgende

Bedingungen erfillen:

= Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt iiber Qualifikation, die dieser Funktion und Tatig-
keit entspricht

= Vom Anlagenbetreiber autorisiert

= Mit den nationalen Vorschriften vertraut

= Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifi-
kate (je nach Anwendung) lesen und verstehen

= Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen

Das Bedienpersonal muss folgende Bedingungen erfiillen:

= Entsprechend den Aufgabenanforderungen vom Anlagenbetreiber eingewiesen und
autorisiert

= Anweisungen in dieser Anleitung befolgen

2.2  Bestimmungsgeméfie Verwendung

Anwendungsbereich und Messstoffe

Das in dieser Anleitung beschriebene Gerat ist nur fir die Fillstandsmessung in Bunkern
oder Silos mit staubférmigen, feinkérnigen oder grobkdrnigen Schuttgttern oder in Tanks
mit Flussigkeiten bestimmt. Je nach bestellter Ausfuhrung kann das Messgeréat auch in
explosionsgefédhrdeter Umgebung eingesetzt werden.

Unter Einhaltung der in den "Technischen Daten" angegebenen Grenzwerte und der in
Anleitung und Zusatzdokumentation aufgelisteten Rahmenbedingungen darf das Gerat
nur fir folgende Messungen eingesetzt werden:

= Detektierte Prozessgrofie: Fiillstand

= Berechenbare Prozessgréfie: Volumen

Um den einwandfreien Zustand des Gerats fiir die Betriebszeit zu gewéhrleisten:

= Gerdt nur fiir Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessberithrenden Materialien hin-
reichend besténdig sind.

= Grenzwerte in "Technischen Daten" einhalten.

Fehlgebrauch

Eine nicht bestimmungsgeméfie Verwendung kann die Sicherheit beeintrachtigen. Der
Hersteller haftet nicht fir Schéden, die aus unsachgeméfier oder nicht bestimmungsge-
méfer Verwendung entstehen.

Klarung bei Grenzfallen:

= Bei speziellen Messstoffen und Medien fiir die Reinigung: Endress+Hauser ist bei der
Abklarung der Korrosionsbestandigkeit messstoffberiihrender Materialien behilflich,
ibernimmt aber keine Garantie oder Haftung.

Mogliche Verbrennungsgefahr bei Bertihrung von Oberflachen!
= Bei erhohter Messstofftemperatur: Berithrungsschutz sicherstellen, um Verbrennungen
zu vermeiden.

2.3  Arbeitssicherheit

Bei Arbeiten am und mit dem Gerat:
= Erforderliche persénliche Schutzausriistung geméaf3 nationaler Vorschriften tragen.

8 Endress+Hauser
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2.4  Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr
® Das Gerét nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
® Der Betreiber ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Geréts verantwortlich.

Umbauten am Geréat

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerét sind nicht zuldssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Gefahren fthren:
= Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Ricksprache mit Endress+Hauser halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewéhrleisten:

= Nur wenn die Reparatur ausdriicklich erlaubt ist, diese am Gerét durchfithren.

= Die nationalen Vorschriften beziiglich Reparatur eines elektrischen Geréts beachten.
= Nur Original-Ersatzteile und Zubehor von Endress+Hauser verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gefdhrdung fiir Personen oder fiir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungs-

relevanten Bereich auszuschliefien (zum Beispiel Explosionsschutz):

= Anhand des Typenschilds tiberpriifen, ob das bestellte Gerét fiir den vorgesehenen Ge-
brauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

= Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestand-
teil dieser Anleitung ist.

2.5 Produktsicherheit

Dieses Messgerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssi-
cher gebaut und geprtft und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
verlassen.

Es erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforderungen. Zu-
dem ist es konform zu den EU-Richtlinien, die in der gerétespezifischen EU-Konformitats-
erklarung aufgelistet sind. Mit der Anbringung des CE-Zeichens bestatigt Endress+Hauser
diesen Sachverhalt.
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3 Produktbeschreibung
3.1 Produktaufbau

3.1.1 Gesamtgerat

1 Aufbau des FMM50

Prozessseite (Spulenraum)

Elektronikseite (Elektronikraum)

Prozessanschluss (DN100 PN16, Lochmafse nach EN 1092-1)
Abstreifer

Fiihlgewicht

v N =
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3.1.2 Prozessseite

I

@2  Prozessseite des FMM50

Bandspule mit dem Messband
Zihlrad
Bandfiihrung

vl W N =

Spiilluftanschluss

3.1.3 Elektronikseite

Fiithrungsblech (seit 2016 nicht mehr verwendet)

BEE

® [ @

I ‘;,
i
®0 e

e

@3  Elektronikseite des FMM50

Elektronik

Ein-Aus-Schalter
Anschlussklemmen
Motor-Getriebe-Kombination
Optionaler externer Starttaster

U WN =
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3.1.4 Abstreifer

O
O O

1
D 2
N, 3

%)
4
5

4 Abstreifer des FMM50

Faltenbalg
Abstreifblech
Abstreifklotz
Anlaufstiick
Messband

Vo W N =

3.1.5 Fiihlgewichte

@5 Fiihlgewicht des FMM50 (hier Beispiel Stahl/Edelstahl)

1 Bandeinfassung
2 Knotenkette

3 Drehbiigel

4 Fiihlgewicht

12 Endress+Hauser
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3.1.6 Prozessanschluss

18 (0.71)

%\

- XX

\ * 8 6; 6T
e o
m\\ I8l g =
ST R 8l gl 8
/ | 2 5| 2
- / Q| & A0S

bl
186 (7.32) o ()

*1 Mindestmaf? zum Einbau der Abstreifermechanik und
des Standardgewichts

®6  Prozessanschlussbild des FMM50

3.2  Messprinzip

Der FMM50 arbeitet nach einem einfachen Messprinzip:

1.

Mit Start einer Messung (manuell oder automatisch) wird ein Fithlgewicht motor-
betrieben herabgelassen, der Abstreifer wird federbetétigt ein kleines Stiick aus
seiner Endlage herausgeschoben. Wahrend des Ablaufs lauft das Messband tiber ein
Zahlrad, welches alle 5 cm einen Zahlimpuls an die Elektronik abgibt.

Beim Auftreffen auf das Medium kippt der frei schwingende Motor von seiner Ar-
beitsposition, in der er durch die Gewichtskraft des Fithlgewichts gehalten wird, in
seine Ruheposition. Diese wird durch die Elektronik detektiert und der Motor wird
abgeschaltet.

Das Fiihlgewicht wird wieder heraufgezogen, hierbei werden erneut Zahlimpulse
detektiert.

Erreicht das Fithlgewicht das Messgerét, zieht es den Abstreifer in seine obere Endla-
ge, die durch die Elektronik detektiert wird.

Der Motor wird abschaltet, der Messzyklus ist beendet und der von der
Parametrierung abhéngige Messwert wird ausgegeben:

- Anzeigewert auf dem LC-Display

- Stromwert am 4-20 mA Stromausgang

- Schalten der Relais (zum Beispiel bei Funktion "obere Endlage" oder "Messung aktiv')

13
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7 Messprinzip des FMM50

1 Fiihlgewicht in oberer Endlage
2 Fiihlgewicht beim Ab- oder Hochlauf
3 Fiihlgewicht beim Erreichen der Mediumoberfldche

14 Endress+Hauser
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& Warenannahme und Produktidentifizierung

4.1 Warenannahme

. DELIVERY NOTE .

<@>

m / N
\o

Bestellcode auf dem Lieferschein (1) mit Bestellcode auf Produktaufkleber (2) identisch?

Ware unbeschédigt?
Entsprechen die Daten auf dem Typenschild den Bestellangaben und dem Lieferschein?

Wenn eine der Bedingungen nicht erfiillt ist: Wenden Sie sich an Ihre
Endress+Hauser Vertriebszentrale.

4.2  Produktidentifizierung

Folgende Mdglichkeiten stehen zur Identifizierung des Messgeréts zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Bestellcode (Order code) mit Aufschliisselung der Geratemerkmale auf dem Lieferschein

= Seriennummer von Typenschildern in W@M Device Viewer eingeben
(www.endress.com/deviceviewer): Alle Angaben zum Messgerat werden angezeigt.

= Seriennummer von Typenschildern in die Endress+Hauser Operations App eingeben

Eine Ubersicht zum Umfang der mitgelieferten Technischen Dokumentation bieten:

= Die Kapitel "Ergdnzende Dokumentation"

® Der W@M Device Viewer: Seriennummer vom Typenschild eingeben
(www.endress.com/deviceviewer)

= Die Endress+Hauser Operations App: Seriennummer vom Typenschild eingeben

Endress+Hauser 15



Warenannahme und Produktidentifizierung Silopilot FMIM50
4.3  Typenschild
f 7
Endress+Hauser {21

Silopilot FMM50

Order Code: — 1
Ser.-No.: — 2
Ident-No.: = 3
Date: L 4
¥s) — 5
G =6
FW: —7

16

N

A-E

— 10

— 12

11

®8  Beispiel fiir ein FMMS50-Typenschild

W 0O NN =

Bestellcode (Order code)

Seriennummer (Ser. no.)

Identcode

Herstellungsdatum: Jahr-Monat (Datecode)

Elektrische Anschlussdaten (Eingangsparameter)
Elektrische Anschlussdaten (Ausgangsparameter)

Firmware

Schutzart

Umgebungstemperaturbereich, Text fiir Zulassung (optional)

10 Zugehdrige Betriebsanleitung und Sicherheitshinweise (falls zutreffend)
11 CE-Zeichen
12 Herstellungsort

Endress+Hauser
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Lagerung und Transport

Endress+Hauser

5 Lagerung und Transport

5.1 Lagerbedingungen

Folgende Hinweise bei der Lagerung beachten:

= [n Originalverpackung lagern, um Stof3sicherheit zu gewéhrleisten.

= Vor Sonneneinstrahlung schiitzen, um unzulassig hohe Oberflachentemperaturen zu
vermeiden.

= Lagerungstemperatur: -40...+80 °C (-40...+176 °F), vorzugsweise bei +20 °C (+68 °F)

= Trocken und staubfrei lagern.

= Nicht im Freien aufbewahren.

5.2  Produkt transportieren

Messgerat am Gehdause transportieren, der Abstreifer darf nicht belastet werden.

Folgende Hinweise beim Transport beachten:

= Messgerét in Originalverpackung zur Messstelle transportieren.

= Abstreiferverldngerungen und Fithlgewichte erst am Einsatzort montieren.

= Sicherheitshinweise, Transportbedingungen fir Gerate tiber 18 kg (39.6 lbs) beachten.

5.3  Verpackungsentsorgung

Alle Verpackungsmaterialien sind umweltvertraglich und 100% recycelbar:
= Verpackung:

- Karton, mehrteilig (Anzahl je nach verwendetem Abstreifer und Fiihlgewicht) geméaf
europdische Verpackungsrichtlinie 94/62/EG; Recyclebarkeit wird durch das ange-
brachte Resy-Symbol bestatigt.

- Kunststoffeinlagen aus PP zur Geréatefixierung

- Beutel aus PE-LD fiir das Fiithlgewicht und ggf. Abstreiferverldngerung

= Auffillmaterial: Pappe

17
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6 Montage
6.1 Montagebedingungen

6.1.1 Montageposition

Weéhlen Sie den Montageort auf der Bunker- oder Silodecke so, dass herabstiirzendes
Fillgut beim Beftillen oder einsttirzende Wéchten das Fiihlgewicht nicht verschiitten und
das Messband nicht beschadigen kénnen.

Beachten Sie die Form und die Lage des Schiittkegels bzw. des Abzugtrichters im Behél-
ter. Die Messstrecke sollte nicht zu nahe an Einbauten und Verstrebungen vorbeifiihren,
damit das Messband diese beim Pendeln des Fithlgewichts nicht streift.

Die Lénge des Abstreifers sollte so gewahlt werden, dass sich das Fithlgewicht beim Ab-
oder Hochlauf frei bewegen kann und nicht zum Beispiel an die Rdnder eines Anschluss-
stutzens kommt. Das Fuhlgewicht sollte sich beim Ab- und Hochlauf mittig zwischen
Behélterwand und Fullstrom befinden.

®9  Montagepositionen

Fehlmessungen kénnen nicht ausgeschlossen werden, wenn das Fithlgewicht wahrend
der Messung nicht frei ablaufen kann.

Das Messgerat wird standardméfig auf einen Gegenflansch DN100 PN16 (Lochmafe
nach EN 1092-1) oder einen Flansch gleicher Anschlussmafie aufgesetzt (- &6).

Der Gegenflansch muss genau waagerecht sein, damit das Gerét ebenfalls waagerecht
(maximaler Neigungswinkel 2°) montiert werden kann. Bei der Ausfiihrung mit pulverbe-
schichtetem Geh&use befindet sich im Innern des Messgeréts eine entsprechende Mon-
tagehilfe (Libelle), diese kann bei gedffnetem Elektronikdeckel zur Ausrichtung genutzt
werden.

Endress+Hauser
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Montage

Endress+Hauser

10 Montagehilfe Libelle

Gerdt steht waagerecht (optimal)

Gerdt steht 1°schrig

Gerdt steht 2° schrig (maximaler Neigungswinkel)
Gerit steht mehr als 2° schrig - unzuldssige Montage

N =

6.1.2 Anforderungen aus Umgebung und Prozess

Die maximale Prozesstemperatur am Messgerat (ab Unterkante Prozessadapter) ist auf
+70°C (+158 °F) ausgelegt und muss bei der Montage beachtet werden.

T (=T, )<+70°C(+158°F)

P,max( A, max

-20°C<T,  <+230°C
(-4°F<T,  <+446°F)

@11 Anforderungen an Prozess- und Umgebungstemperatur

Tx Umgebungstemperatur
Tp Prozesstemperatur
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Bei héheren Prozesstemperaturen im Bereich des Montageorts muss durch eine geeignete
baulichen Mafinahmen fiir die Einhaltung dieser Temperaturbedingung gesorgt werden.

Eine Verldngerung des Prozessanschlussstutzens kann dazu genutzt werden, das Mess-
gerat von den hohen Prozesstemperaturen zu distanzieren. Hierdurch kann die am Gerat
maximal zuldssige Umgebungstemperatur von +70 °C (+158 °F) eingehalten werden. Die
Lange des Anschlussstutzens richtet sich dabei nach den konkreten Prozess- und Umge-
bungsbedingungen.

12 Montagevorschlag zur Einhaltung der Umgebungstemperaturen am Gerdt

1 Prozessadapterverldngerung

ﬂ Wir empfehlen folgende Mindestldnge des Prozessanschlussstutzens:
= Min. 500 mm bei Prozesstemperatur bis +150 °C (+302 °F)
= Min. 1000 mm bei Prozesstemperatur bis +230 °C (+446 °F)

ﬂ Prozessadapterverldngerungen mit einer Ldnge von 790 mm zur Verwendung mit
den 1000 mm Abstreifern sind als Zubehor erhéltlich (> B87).

ﬂ = Bei Verwendung von Prozessstutzen mit grofleren Langen als 230 mm (L&nge des
Standardabstreifers) konnen Sie ldngere Abstreifer als Gerateoption bestellen
(siehe Bestellschliissel).
= Alternativ kénnen Sie die Knotenkette zwischen Bandeinfassung und Fiihlgewicht
entsprechend verlangern, entsprechendes Material ist als Zubehor erhéltlich
(- B287).

Endress+Hauser
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Montage
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Blockdistanz (BD)

SE— A

@13 Montage bei lingeren Prozessstutzen

1 Verldngerte Knotenkette

Bei der Montage im Freien verwenden Sie bitte eine Schutzhaube oder bringen Sie bitte
ein Wetterschutzdach an.

ﬂ Eine passende Schutzhaube zur optimalen Verwendung mit dem Messgerét ist als
Zubehor erhaltlich (= B87).

6.2 Messgerat montieren

6.2.1 Benotigtes Werkzeug

s Zum Offnen des Gerits:

< SW5

= Fir den Prozessanschluss: Entsprechendes Montagewerkzeug
= Fir das Fuhlgewicht:
SW10

ﬂ Zur Montage auf einem Standard-Gegenflansch DN100 PN16 (Lochmaf3e nach
EN 1092-1) werden zwei Ring- oder Maulschliissel SW24 zur Montage der vier M16-

Schrauben benétigt.
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6.2.2 Messgerat vorbereiten

1. Samtliche Reste der Transportverpackung entfernen.
Bei Geréteversion mit verlangertem Abstreifer (500/1000 mm):

2. Abstreifer montieren

14 Montage der Abstreiferverldngerung

1 Sechskantschraube M6
2 Sechskantmutter
3 Abstreiferverlidngerung

22 Endress+Hauser
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Montage
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3. Transportsicherung auf der Elektronikseite (rechts neben der Motor-Getriebekombi-
nation) entfernen

@15 Entfernen der Transportsicherung

1 Transportsicherung

Eine nicht entfernte Transportsicherung kann zu unvorhersehbaren Geratereaktionen
fihren.

Bei Geréteversion mit groRem Fithlgewicht (wie zum Beispiel Skelett, Glocke oder
Ovalschwimmer):
4. Bauliche Mdglichkeit nutzen oder schaffen und die Bandeinfassung vor der Montage
entsprechend weit ablassen.
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16 Montage von grofsen Fiihlgewichten

1 Fiihlgewicht (hier: Skelett).
2 Stange mit Haken
3 Einstiegsluke oder dhnliches

6.2.3 Messgerat montieren

1. Messgerat auf den Prozessanschluss aufsetzen und so ausrichten, dass
= das Geh&duse waagerecht steht (maximaler Neigungswinkel 2°),
= die Kabeleinfiihrungen (und ggf. der externe Starttaster) zuganglich sind und
= das Display zum Benutzer ausgerichtet ist.

ﬂ Bei der Ausfiihrung mit beschichtetem Gehé&use befindet sich im Innern des Messge-
rats eine entsprechende Montagehilfe (Libelle), sie kann bei gedffnetem Elektronik-
raum zur Ausrichtung genutzt werden (- @10).

Achten Sie darauf, das Messband beim Einfiihren nicht zu verknicken, da dies zu einer
reduzierten Lebensdauer fiihrt.

2. Messgerat mit vier geeigneten Schrauben fixieren.

Beim Einsatz des Silopilot in Bunkern oder Silos mit starker Staubentwicklung kénnen Sie
einen leichten Uberdruck durch den Anschluss einer Druckleitung am Montageflansch
erzeugen (Luftmenge nach Bedarf), so kann der Spulenraum sauber gehalten werden. Der
Anschluss erfolgt dabei tiber eine GY% - Bohrung (> ®@11).

3. Fuhlgewicht montieren

Das Fihlgewicht muss sich bei aufgewickeltem Messband aufSerhalb des Anschlussstut-
zens befinden. Die maximale Hohe des Stutzens ist durch die Ldnge des Abstreifers vor-
gegeben. Bei Verwendung des Standard-Abstreifers betréagt diese 230 mm. Der Abstreifer
ist auch in den Langen 500 mm und 1000 mm (siehe Bestellschliissel) erhéltlich, weitere
Langen sind als Sonderversion auf Anfrage erhéltlich.
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17 Montage Fiihlgewicht

Messband
Bandeinfassung
Sechskantschraube M6
Knotenkette
Klemmbiigel
Sechskantmutter

O W N =

6.3 Montagekontrolle

Ist das Messgeréat beschadigt (Sichtkontrolle)?

Erfullt das Messgeréat die Messstellenspezifikationen?

Zum Beispiel:

= Prozesstemperatur (> @11)
Prozessdruck (= B100)
Umgebungstemperatur (> @11)
Messbereich (siehe Bestellschliissel)

Wourde der richtige Abstreifer gewé&hlt?
= Fithlgewicht hdngt frei im Prozess (> @12)

Wourde der richtige Montageort gewahlt?

= Fihlgewicht kann frei bis zum Nullpunkt (Leerabgleich)herabfahren
(= ®9)

[st das Gerét gegen Niederschlag und direkte Sonneneinstrahlung ausrei-
chend geschiitzt?

= Wetterschutzhaube verwenden (= ®@87)
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7 Elektrischer Anschluss
7.1  Anschlussbedingungen

7.1.1 Benotigtes Werkzeug

= Zum Offnen des Geréts:

< SW5

= Fir die Kabeleinfiihrungen:
SW30 fiir Geréteversion ohne Bescheinigung
SW27 fir Geréteversion mit Ex-Bescheinigung
= Fiir die Anschlussklemmen:
% 0,6x3,5mm
= Bei der Verwendung von Litzenkabeln: Quetschzange fiir Aderendhiilse
= Fiir den Potenzialausgleich:

ﬁ 1,0x6,5mm

7.1.2 Anforderungen an Anschlussleitungen

Die kundenseitig bereitgestellten Anschlussleitungen missen die folgenden Anforderun-
gen erfiillen.

Elektrische Sicherheit
GemaéfB national gultiger Vorschriften.

Zulassiger Temperaturbereich
® -20..+70 °C (-4...+158 °F) bei Gerateversion ohne Heizung
& -40...+70 °C (-40...+158 °F) bei Gerateversion mit Heizung

Energieversorgungskabel
Normales Installationskabel ausreichend.

Signalkabel
Normales Installationskabel ausreichend.

Kabeldurchmesser

= M25 x 1,5 mit Kabel ¢ 9...17 mm (0.35...0.67 in) bei Gerateversion ohne Zulassung
= M25 x 1,5 mit Kabel ¢ 9...13 mm (0.35...0.51 in) bei Gerateversion mit Ex-Zulassung
= Aderquerschnitte 0,2...2,5 mm? (24...12 AWG)

Kabelverschraubungen

= Die maximale thermische Belastung der eingefiihrten Kabel und Leitungen ist zu beach-
ten.

= Die Verschraubung ist nur fir den Anschluss von festverlegten Kabeln und Leitungen
zugelassen. Der Betreiber muss eine entsprechende Zugentlastung gewéhrleisten.

= Die Kabelverschraubung ist so anzubringen, dass sie vor mechanischer Beschddigung
geschiitzt ist (Grad der mechanischen Gefahr ,niedrig” - Schlagenergie: 4 Joule).

7.1.3 Messgerat vorbereiten

1. Wenn vorhanden: Blindstopfen entfernen.

Mangelnde Gehéusedichtheit! Aufheben der Funktionstiichtigkeit des Messgeréts mog-
lich. Passende, der Schutzart entsprechende Kabelverschraubungen verwenden.

Wenn Messgerat mit Kabelverschraubungen ausgeliefert wird:
2. Kabelspezifikation beachten.
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7.2  Messgerat anschliefien
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@18 Klemmenbelegung des FMM50

Einschrankung der elektrischen Sicherheit durch falschen Anschluss!

= Elektrische Anschlussarbeiten nur von entsprechend ausgebildetem Fachpersonal aus-
fihren lassen.

= National giiltige Installationsvorschriften beachten.

= Die ortlichen Arbeitsschutzvorschriften einhalten.

= Bei Einsatz im explosionsgefahrdeten Bereich: Hinweise in der gerdtespezifischen Ex-
Dokumentation beachten.

7.2.1 Signalkabel anschliefien

Signaleingang und Stromausgang

Bestellmerkmal Klemmebelegung
3.1 | (+) | .
Eingang 1, aktiv
32 | (=)
33 | () | .
Eingang 2, aktiv
3.4 | (=)
3.5
ohne _\ Eingang 1, passiv
36 | gang 1, p
3.7 —\
Eingang 2, passiv
38 | — gang 4, p
39 | (+)
Stromausgang
3.10 | (-)
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1. Gehausedeckel der Elektronikseite (grofier Deckel) abschrauben

2. Kabel durch die Kabeleinfithrung schieben. Um Dichtheit zu gewéhrleisten, Dich-

tungsring nicht aus der Kabeleinfithrung entfernen.

3. Kabel und Kabelenden abisolieren. Bei Litzenkabeln: Zuséatzlich Aderendhiilsen an-

bringen.

4. Kabel geméfs Klemmenbelegung anschlief3en.

5. Kabelverschraubungen fest anziehen.

6. Messgerét in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammenbauen.

s Fin Eingang kann nur wahlweise aktiv oder passiv belegt werden.

= Bei der Geradteversion mit externer Starttaste ist diese am passiven Signaleingang 1
angeschlossen, es steht dann nur noch der Signaleingang 2 aktiv oder passiv zur Verfii-

gung.

s Zur Auswertung eines Startimpulses muss dieser mindestens 200 ms anliegen.

Relaisausgang

Bestellmerkmal

Klemmebelegung

2.1

2.2

Ausgang -

2.3

Relais 1

Option A, B

2.4

2.5

2.6

Relais 2

2.7

2.8

2.9

Relais 3

2.10

2.11

Ausgang -

2.12

Relais 4

Option B

2.13

2.14

2.15

Relais 5

2.16

2.17

2.18

Relais 6

ralitailvaliraiaiird

ﬂ = Kontaktbelastbarkeit der Relaisausgange (potenzialfreie Umschaltkontakte; 2 oder

6 Stiick, je nach Geréateversion): 250 VAC, 6 A

= Biirde des Stromausgangs: max. 600 Q

= Kontaktbelastung der passiven Signaleingange:

-U=max. 30 VDC

-P=max. 0,3 W

Endress+Hauser



Silopilot FMM50

Elektrischer Anschluss

Endress+Hauser

7.2.2 Energieversorgungskabel anschliefien

Bestellmerkmal Klemmebelegung
1.1 L1(~)
Hilfsenergie - N Versorgungs-
Option 1, 2 12 N(~) spannung
1.3 PE (&)

1. Gehé&usedeckel der Elektronikseite (grofier Deckel) abschrauben

2. Kabel durch die Kabeleinfiihrung schieben. Um Dichtheit zu gewahrleisten, Dich-
tungsring nicht aus der Kabeleinfiihrung entfernen.

3. Kabel und Kabelenden abisolieren. Bei Litzenkabeln: Zuséatzlich Aderendhiilsen an-

bringen.

4. Kabel geméfs Klemmenbelegung anschliefRen.

5. Kabelverschraubungen fest anziehen.

6. Messgerat in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammenbauen.

ﬂ Spannungsbereiche Versorgungsspannung(je nach Gerateversion):
= 180...253 VAC, 50/60 Hz
= 90...127 VAC, 50/60 Hz

7.2.3 Potenzialausgleich sicherstellen

Potenzialausgleich an der dufieren Erdungsklemme des Messgerats anschliefRen.

Bei einem Gerét fiir den explosionsgefdhrdeten Bereich: Hinweise in der Ex-Doku-
mentation (XA) beachten.

© © o
© ©) ©)
o
1+—@
I

=55

L

(

19 Anschluss des Potenzialausgleichs

1 Klemme Potenzialausgleich

= F{ir optimale elektromagnetische Vertraglichkeit sollte die Potenzialausgleichsleitung so

kurz wie méglich sein.

= Der empfohlene minimale Leitungsquerschnitt betrdgt 2,5 mm?.

Der Potenzialausgleich ist in den 6rtlichen Potenzialausgleich einzubeziehen.
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7.3 Schutzart sicherstellen

Das Messgerét erfiillt alle Anforderungen geméaf der Schutzart IP67 (bei geschlossenem
Gehéause) bzw. IP65 (bei geschlossenem Gehduse und Gerédteoption mit aussenliegender
Starttaste).

Um die Schutzart zu gewahrleisten, folgende Schritte nach dem elektrischen Anschluss
durchfthren:

1. Prufen, ob die Gehdusedichtungen sauber und richtig eingelegt sind. Gegebenenfalls
die Dichtungen trocknen, reinigen oder ersetzen.

2. Sémtliche Geh&useschrauben und Schraubdeckel fest anziehen.
3. Kabelverschraubungen fest anziehen.
4. In nicht benutzte Kabeleinfiihrungen sind geeignete Blindstopfen einzusetzen.

7.4  Anschlusskontrolle

Sind Messgerat und Kabel unbeschédigt (Sichtkontrolle)?

Erfiillen die verwendeten Kabel die Anforderungen (- B26)?

Sind die montierten Kabel von Zug entlastet?

o/o|o|0o

Sind alle Kabelverschraubungen montiert, fest angezogen und dicht?

Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild
iberein (= B16)?

O

]

Ist die Klemmenbelegung (- B27) korrekt?

Wenn Versorgungsspannung vorhanden: Erscheint die Anzeige auf dem
Display (> B37)?
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8 Bedienungsmadglichkeiten

8.1  Ubersicht zu Bedienungsméglichkeiten

@20 Bedienungsmaglichkeiten des Messgerts

1 Bedientasten zur Parametrierung des Messgerdts
2 Taste fiir den manuellen Start einer Messung
3 Externe Taste fiir den manuellen Start einer Messung
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8.2

Aufbau und Funktionsweise des Bedienmeniis

ﬂ Zur Bedienmenii-Ubersicht mit Meniis und Parametern (> E104)

Funktionsgruppe

00 Grundabgleich

01 Ein-/Ausgéinge

Funktion Parameter (Zahlenwert oder Auswahlwert)
001 Abgleich leer - Wert: 1 m ... Messbereichsendwert
002 Blockdistanz > Wert:0,23..5m
>
010 Eingang 1 - Auswabhl: keine Funktion, Verriegelung, Start Messung
011 KontaktEingang 1 |- Auswahl: SchlieRer, Offner

02 Messparameter

N
020 Messart - Auswahl: Einzelmessung, Periodisch, Handbetrieb
021 Zeitintervall > Wert: 1...60 [Zeiteinheit in Funktion 022]

>

>

32

@21 Schematischer Aufbau des Bedienmeniis

8.3

8.3.1

Zugriff auf Bedienmenii via Vor-Ort-Anzeige

Betriebsanzeige

1 —Mezzwert (] ] | S—

3 —Eht

4f—1—£3.42 %

EREREEEEEERE ______—5

5 & @

W=

Funkti
Funkti
Anzeigesymbole

Messwert und Einheit
Bargraphanzeige des Messwerts
Bedienelemente

onsbezeichnung
onsnummer

Bedienoptionen

Taste

Bedeutung

Wechsel in die Gruppenauswahl

=

keine Funktion
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= Die Betriebsanzeige entspricht grundsatzlich der Messwertanzeige (Funktion 000).

= Die Betriebsanzeige erscheint automatisch nach der Aufstartprozedur, erst jetzt kann
ein Messvorgang gestartet werden.

= Bei der ersten Inbetriebnahme (- B37) erscheinen einmalig die Funktion 060
‘Sprache" und die Funktion 083 "Langeneinheit’, anschlieend erscheint die Messwert-
anzeige.

ﬂ Zur Bedienmenti-Ubersicht mit Meniis und Parametern (- B104)

Anzeigesymbole

= Lock .L
Dieses Verriegelungs-Symbol wird angezeigt, wenn das Messgerét verriegelt und keine
Eingabe maglich ist (- B36).

= Alarm 4
Dieses Alarm-Symbol wird angezeigt, wenn sich das Gerat in einem Alarmzustand (Feh-
lerzustand) befindet. Wenn das Symbol blinkt, handelt es sich um eine Stérung.

» Hand ¥
Dieses Symbol blinkt, wenn sich das Gerét in der Messart "Handbetrieb" befindet. Bei
gedriickter Taste =] oder (] erlischt das Symbol und die gewahlte Richtung (Hochlauf ™
oder Ablauf \) wird angezeigt.

8.3.2 Navigieransicht

Grurrenadswahl BB
1] —hGrundabaleich

Einm— und AussEnde
Sicherheitzssinstl.

0 @ @

1 Funktionsgruppen
2 Bedienelemente

Bedienoptionen

Taste |Bedeutung

E] Verschiebt die aktive Funktionsgruppe nach unten

Verschiebt die aktive Funktionsgruppe nach oben

Wechsel in die aktive Funktionsgruppe

= Die aktive Wahl der Funktionsgruppe (hier "Grundabgleich") ist durch ein v vor dem
Meniitext gekennzeichnet.
= Zur Bedienmenti-Ubersicht mit Meniis und Parametern (> 2104)

33



Bedienungsmadglichkeiten Silopilot FMM50
8.3.3 Editieransicht
Eingabe eines Wertes Auswahl eines Wertes
1] —Fhbdleich lesr gEl——2 | 1 —Fingang 1 B16—— 2
33— 5 om vikeine Funkition
4 —FAbz=tand Flansch zu 3 —— Uerrisdelund
mip. Fadllstand Start Meszundg
-] (-]
| I | 5 | | |

34

Hilfetext

Vo N =

Funktionsbezeichnung
Funktionsnummer
Zahlenwert oder Auswahl

Bedienelemente

Bedienoptionen

Taste

Bedeutung

(=)

Eingabe eines Wertes

= Aktiviert den Editiermodus

= Verandert das angezeigte Zeichen (9, 8,7, ..., Z, Y, X, ...)
Auswahl eines Wertes

Verschiebt die aktive Auswahl nach unten

Eingabe eines Wertes

= Aktiviert den Editiermodus

= Verandert das angezeigte Zeichen (0, 1, 2, ..., A, B, C, ...)
Auswahl eines Wertes

Verschiebt die aktive Auswahl nach oben

= Navigation innerhalb einer Funktionsgruppe nach rechts
= [m Editiermodus:
- Wechsel zum néchsten Zeichen
- Am Ende Ubernahme der Eingabe durch Wechsel in die ndchste Funktion

ﬂ Zur Bedienmenti-Ubersicht mit Meniis und Parametern (- B104)

Editieroptionen
Die folgenden Zeichen stehen beim Editieren zur Auswahl:

= Zahlenwerte: 0 - 9 und "." (Punkt) als Trennungszeichen in der gewahlten Einheit

= Messstellenbezeichnung (Funktion 080): zusatzlich Buchstaben A - Z und "-" (Minus)
= Navigationszeichen:

- "¢"springt eine oder mehrere Stellen nach links
- ">"springt eine oder mehrere Stellen nach rechts
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8.3.4 Bedienelemente

Taste Bedeutung

Eingabe eines Wertes

Verschiebt die aktive Auswahl nach unten

E] Aktiviert den Editiermodus und verringert den Wert
Auswabhl einer Funktionsgruppe oder eines Wertes

Eingabe eines Wertes

Verschiebt die aktive Auswahl nach oben

Aktiviert den Editiermodus und erh6ht den Wert
Auswabhl einer Funktionsgruppe oder eines Wertes

= Navigation innerhalb einer Funktionsgruppe nach rechts
= [m Editiermodus: Ubernahme des eingegeben Wertes

=)+

Navigation innerhalb einer Funktionsgruppe nach links

(+]+(E]

Kontrast der Flissigkristallanzeige wird erhoht

=)+ (E]

Kontrast der Flissigkristallanzeige wird verringert

s Aktiviert bzw. deaktiviert die Hardwareverriegelung (- B36)
=]+ [+ + = Tasten (&), ) und (E] einzeln ohne Funktion
= Taste 'man. start' und externe Starttaste werden nicht gesperrt

man.
start

externe Start- | Messwertanzeige (Funktion 000) befindet
taste

oder Messvorgang wird gestartet, wenn sich das Messgerét in der

8.3.5 Navigieren und aus Liste wéahlen

Zur Navigation im Bedienmenii dienen verschiedene Bedienelemente. Dabei erscheint
die Funktionsgruppe (00, 01, 02, ...) und die Funktionsnummer (000, 001, 002, ...) links

oben auf der Anzeige.

ﬂ Zur Bedienmenti-Ubersicht mit Meniis und Parametern (- B104)

Beispiel 1: Min.Sicherheit einstellen

Il - Wechsel in die Gruppenauswahl (Start
immer mit Grundabgleich 00, Ein- und
Ausgénge 01 und Messparameter 02)

2. [2)/[#) > Wechsel der auszuwahlenden Funkti-
onsgruppe, bis sich die Gruppe Sicher-
heitseinstellungen 04 an der Aus-
wahlposition befindet

3. - Auswahl der Funktionsgruppe Sicher-

heitseinstellungen 04, die erste Funktion
(Strom bei Alarm 040) in dieser Gruppe
wird angezeigt

4. - Wechsel in die ndchste(n) Funktion(en) der

Funktionsgruppe, bis gewiinschte Funktion
(hier Min. Sicherheit 042) angezeigt wird

5. [5J/[#) > Editiermodus aktiviert, Zeichen an
erster Stelle blinkt, Eingabe der ge-
wiinschten Zeichenfolge

6. - Ubernahme der Eingabe mit Wechsel in die
néchste Funktion

GrurFrenasuswahl BE -
virundabgleich

Eiri— wund Ausfinde
Messrarameler

GrurFrenasusuahl B
viicherheiltssinst.
Lingarisisrunsd
Arizeige

Strom bei FAlarm B8
vHIH (B2 emACEEEEER
MAR (2EZmA>

halien
Min. Sicherheseit B2
B.HBE @
Mimimaler Abstand
zum Lesrabdlsich
i Sicherhsitl i
B.oo I

Mimimaler Abstand
zum Lesrabdlsich
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8.3.6 Schreibschutz aufheben via Freigabecode

Wenn auf der Vor-Ort-Anzeige und vor den Eingabewerten in den Funktionen das £-Sym-
bol erscheint, ist die Parametrierung durch einen Freigabecode geschiitzt, es kénnen im
gesamten Bedienment mit Ausnahme der Funktion Freigabecode 074 keine Werte mehr
eingegeben bzw. gedndert werden.

Die Sperrung des Schreibzugriffs via Vor-Ort-Bedienung kann durch Eingabe des Freiga-
becodes iiber die jeweilige Zugriffsmdéglichkeit aufgehoben werden.

1. Auswahl der Funktion Freigabecode 074

2. Freigabecode eingeben
100 - Schreibschutz deaktiviert
<>100 - Schreibschutz aktiviert

Bei der Tastenverriegelung wird ebenfalls das £-Symbol angezeigt, allerdings ist der
Freigabecode 074 = 100.

8.3.7 Tastenverriegelung ein- und ausschalten

Wenn auf der Vor-Ort-Anzeige und vor den Eingabewerten in den Funktionen das £-Sym-
bol erscheint, ist die Parametrierung durch eine Tastenverriegelung geschiitzt, es kénnen
im gesamten Bedienmenii keine Werte mehr eingegeben bzw. gedndert werden.

Die Tastenverriegelung wird wie folgt ein- und ausgeschaltet.

1. Tasten E+E+E driicken, wéhrend sich das Gerat in der Messwertanzeige 000
befindet

- Tastenverriegelung aktiviert

2. Tasten )+ +[E] erneut driicken, wahrend sich das Gerat in der Messwertanzeige
000 befindet

- Tastenverriegelung deaktiviert

Bei dem Schreibschutz via Freigabecode wird ebenfalls das £-Symbol angezeigt, aller-
dings ist der Freigabecode 074 <> 100.
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9 Inbetriebnahme

9.1 Installations- und Funktionskontrolle

Vor der Inbetriebnahme des Messgeréts: Sicherstellen, dass die Einbau- und Anschluss-
kontrolle durchgefiihrt sind.

= Checkliste "Montagekontrolle' (- B25)

= Checkliste "Anschlusskontrolle' (= B30)

9.2  Messgerit einschalten

Wenn auf der Vor-Ort-Anzeige nichts erscheint oder eine Diagnosemeldung ange-
zeigt wird: Kapitel "Diagnose und Stérungsbehebung" (- B63).

Wird das Gerat erstmals eingeschaltet, erscheint Folgendes auf dem Display:

Initialisierungsphase Initialization

Anzeige des Geréatetyps, der Geradteversion (Hard- und Soft- |1 FHHEE
ware) sowie des Bestellcodes UEl.86.18@

1. Diese Anzeige erscheint beim erstmaligen Ein- Landuade BEl
schalten vEndalish
- Bediensprache einstellen beutzch
Francais
2. Diese Anzeige erscheint ebenfalls nur beim erst- Landeneinheit B83
maligen Einschalten v \
- Langeneinheit einstellen z N
1
Anzeige wechselt in die Messwertanzeige Meszuert EETE]

£3.42 %

Es muss erst eine Messung durchgefiihrt werden, um einen fiir die aktuelle Messstel-
le giiltigen Messwert zu erhalten.

9.3 Bediensprache einstellen

SFrache &8  Mit der Funktion Sprache 060 wahlen Sie die Sprache der
vheutsch Anzeigentexte im Display aus:
Enaliszh
Erines s = Deutsch
Sncals .
= English
= Francais

s =7k Y a2 (Katakana, Japanisch)

Default-Wert: English
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9.4  Messgerit konfigurieren

Uber die einzelnen Funktionsgruppen mit ihren untergeordneten Funktionen (> B32)
erfolgt die Konfiguration des Messgeréts.

| Grundabgleich (00)

| >

Ein- und Ausgénge (01)

Messparameter (02)

|Stromausgang (03)

Sicherheitseinstellungen
(04)

| Linearisierung (05)

|Anzeige (06)

|Diagnose (07)

| Systemparameter (08)

Gerétefunktionen zur Anpassung des Mess-
geréats an die Anwendung, zum Beispiel durch
die Eingabe des Voll- und Leerabgleichs (-
39)

Geratefunktionen zur Anpassung des Verhal-
tens der Eingdnge sowie der Relaisausgange,
zum Beispiel durch die Festlequng der Relais-
ausgangsfunktionen (- B46)

Geratefunktionen zur Anpassung des Mess-
geréts an die Messanforderung, zum Beispiel
durch die Festlequng das Zeitintervalls der
periodischen Messung (- B40)

Geratefunktionen zur Anpassung des Strom-
ausgangs, zum Beispiel durch die Auswahl der
Stromlupe (»> B44)

Gerétefunktionen zur Anpassung des Mess-
geréts an die Sicherheitsanforderungen, zum
Beispiel durch die Auswahl des Verhaltens des
Stromausgangs bei Alarm (- B56)

Geratefunktionen zur Anpassung des Messge-
réts an die Anwendung hinsichtlich der Mess-
wertbildung, zum Beispiel durch die Auswahl
der Anzeige eines Volumens in einer tech-
nischen Einheit (- B52)

Geratefunktionen zur Anpassung der Anzeige
des Messgeréts, zum Beispiel durch die Aus-
wahl der Mentisprache (> B45)

Geréatefunktionen zur Fehleranalyse und Feh-
lerbeseitigung, zum Beispiel durch das Riickset-
zen auf die Defaultwerte (- B64)

Gerétefunktionen zur erweiterten Anpassung
an die Messstelle, zum Beispiel durch die Einga-
be der Messstellenbezeichnung (> B51)

38
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9.4.1 Grundabgleich

Zu einer erfolgreichen Inbetriebnahme ist in den meisten Anwendungsfallen der Grund-
abgleich ausreichend. Komplexere Messaufgaben kénnen aber weitere Einstellungen
notwendig machen (> B38).

DA
Bl AN
g ~ L o)
o
g S
s el [ 8
: Bl 43
ol 2 o |
= s} % 9] 8
m 2 8 g =
| .4
£ 23 §
2l g% &
Kol R
= Bl =R
)
e
o
<
e
<
)
o
o
= —
3 S
S g _
S =] 92
=
2 £ £§
A BE
HEE
@22 Parameter des Grundabgleichs
9.4.1.1 Leerabgleich durchfiihren
Abgleich lesr a@1) Mit der Funktion Abgleich leer 001 geben Sie den
S5 Abstand vom Montageflansch (Referenzpunkt der
Abstand Flansch zu Messung) bis zum minimalen Fillstand (= Nullpunkt) ein
mim. Fallstasnd (> @22)

Wertebereich: 1 m ... Lange Messband (bzw. umgerech-
neter Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: Ldnge Messband
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9.4.1.2 Blockdistanz einstellen

5
=

Elockdistanz iz Mit der Funktion Blockdistanz 002 geben Sie den
H.268 n Abstand vom Flansch des Messgeréts bis zum Ende des

Abstand Flansch zu Fiihlgewichts (in oberer Endlage) ein (- &22).
Ende Gewicht

Wertebereich: 0,23...5 m (bzw. umgerechneter Wert in
Feet/Inch)

Default-Wert: 0,8 m

Im Anhang (- B98) finden Sie eine Tabelle mit allen Default-Werten in Abhéan-
gigkeit von der Abstreiferldange und dem Fithlgewicht.

9.4.1.3 Vollabgleich durchfiihren

Abdleich woll amE  Mit der Funktion Abgleich voll 003 geben Sie den

34 m Abstand vom minimalen Fiillstand (=Nullpunkt) bis zum
Messs E Bnne . maximalen Fiillstand (= Messspanne) ein (- &22).
max.=Lesr -EBD

Wertebereich: 1 m ... Abgleich leer - Blockdistanz (bzw.
umgerechneter Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: Ldnge Messband - 0,8 m

9.4.1.4 Messart auswahlen

zart @z@|  Mit der Funktion Messart 020 wahlen Sie die Messart
des Messgerats:

= Einzelmessung
Eine Einzelmessung kann manuell per Tasten am Gerat
oder durch ein entsprechendes Eingangssignal in der
Funktion 010 und 012 (= B50) aktiviert werden.

= Periodisch
Das Messgerat kann zeitgesteuert Messungen durch-
flhren. Das Zeitintervall kann in den Funktionen 021
und 022 (» B41) festgelegt werden.

= Handbetrieb
Das Messgerat kann nur noch iiber die Tasten am Gerat
bedient werden. Diese Messart gibt dem Anwender die
Moglichkeit, das Fithlgewicht langsam zu bewegen,
zum Beispiel fiir den Wechsel des Fithlgewichts Skelett
(> ®24).

B
Feriodisoch
Hendbetrish

Default-Wert: Einzelmessung

= Im Handbetrieb sind der obere Endschalter sowie der Schlaffbandschalter auer Funkti-
on!

= Der Anwender muss sich selbst vergewissern, in welcher Position sich das Fithlgewicht
befindet. In dieser Messart ist es moglich (in Abhangigkeit von der maximalen Bandlan-
ge), das Fiihlgewicht in unzuldssige Behélterbereiche (oder zum Beispiel in eine Aus-
laufschnecke) abzulassen.

Eine Messung ist nur moglich, wenn sich das Gerat in der Messwertanzeige (000) befin-
det, das gilt auch fiir die Gerateversion mit externer Starttaste.
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9.4.1.5
DistanzsMessuwertl
Distans B, 98 m
Messw .75

Messwert und Distanz iiberpriifen

Mit der Funktion Distanz/Messwert 004 konnen Sie
sich die gemessene Distanz zwischen Messgerét und
Fillgut und den aktuellen Messwert anzeigen lassen. Die
Anzeige ist abhéngig von den Nachkommastellen
(Funktion 062), der Langeneinheit (Funktion 083) und
evtl. der Linearisierung.

9.4.1.6 Zeitintervall einstellen

Seitinteruall
1 h

B21

A\ VORSICHT

Mit der Funktion Zeitintervall 021 geben Sie den Wert
fiir das Zeitintervall der Messart "Periodisch" (siehe
Funktion 020) ein. Die Einheit dieses Werts (Minuten
oder Stunden) geben Sie in der Funktion 022 ein.

Wertebereich: 1...60 (Minuten oder Stunden)

Default-Wert: 1

Beachten Sie beim Betrieb des Messgeréts bitte die minimale Zeit (T,,) fiir einen Messzy-
klus in Abhéangigkeit von der Umgebungstemperatur (T,) und des Messbereichs (MR).

T, [Minute|
A
90 T,=70°C (158°F)
80
70
60
T,= 60°C (140°F)
50 -
40 i T,=50°C (155°F)
30 — T=40°C 210@1: °)F)
= T'=30°C (86
////// A_ o
20 —— — T,=20°C (68°F)
ol A — 1
5_¢/éfi___________________
~ MR
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 [ml

®23 Abhdngigkeiten Dauer Messzyklus

= Die minimale Zeit fiir einen Messzyklus muss in allen Messarten (Funktion 020) be-

riicksichtigt werden.

= Ein Nichtbeachten kann zu einer unzulédssigen Erwédrmung und damit zu Fehlfunkti-

onen fihren!

Wir empfehlen, auch bei kleineren Messbereichen die minimale Dauer eines Messzyklus
von 5 Minuten nicht zu unterschreiten.
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9.4.1.7 Zeiteinheit auswihlen

Feiteinheit G@zz| Mit der Funktion Zeiteinheit 022 geben Sie die Einheit
vhi des Zeitintervalls aus Funktion 021 ein.
Mir. .
= Min.
Minute(n)
=h
Stunde(n)

Default-Wert: h

9.4.1.8 Betriebsart auswéihlen

Eetriebhsarl

=

323 Mit der Funktion Betriebsart 023 wéhlen Sie die

vihormal Betriebsart der Messung aus (bei der Messart "Einzel-
Al messung" und "Periodisch'):

= normal
Das Messgerat lasst das Fiihlgewicht beim Start einer
Messung bis auf das Fiillgut ab, anschlieflend wird das
Fiihlgewicht wieder in die obere Endlage gezogen.

= kurz
Das Messgerat lasst das Fiihlgewicht beim Start einer
Messung bis auf das Fiillgut ab, anschlief;end wird
das Fiihlgewicht aber nur die in Funktion 028 "Hoch-
laufldnge" eingegebene Lange angehoben. Da in dieser
Betriebsart das Fiithlgewicht nicht vor einer Verschiit-
tung geschiitzt ist, sollte ein Eingang zur Verriegelung
genutzt werden. Alle 20 Messzyklen wird die obere
Endlage angefahren.

Default-Wert: normal

Die Betriebsart "kurz" kann die Dauer eines Messzyklus je nach Silohéhe und Fiillstand

erheblich verkirzen. Nachteile dieser Betriebsart:

= Der Anwender hat durch entsprechende Einstellungen dafiir Sorge zu tragen, dass das
Flihlgewicht nicht verschiittet wird.

= Die Nutzung eines Relaisausgangs fiir Z&hlimpulse macht wenig Sinn, da das Messgeréat
am Ende einer Messung keinen definierten Punkt (und damit keine definierte Strecke)
anfahrt.

= Vor einem Ausbau des Messgeréts, zum Beispiel aus Wartungsgriinden (Bandwechsel),
muss das Fiihlgewicht in die obere Endlage gefahren werden. Hierzu ist die Messart
"Handbetrieb" zu verwenden.
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9.4.1.9 Hochlaufldnge einstellen

fax]

HoochlauflEnds (50
1.8 m

Hoohlauflinges

bei Hurzmessund

Mit der Funktion Hochlauflange 028 bestimmen Sie die
Lange, die das Fuhlgewicht in der Betriebsart "kurz"
(Funktion 023) nach oben féhrt.

Wertebereich: 1 m ... Abgleich leer - 1 m (bzw. umge-
rechneter Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: 1 m

Hochlauflénge (028)

19x

®24 Hochlauflinge

Es ist sicherzustellen (zum Beispiel mit Hilfe der Relais-Verriegelungsfunktion "obere
Endlage" » B46), dass das Fiihlgewicht durch eine Befiillung nicht verschtttet wird.
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9.4.2 Stromausgang konfigurieren

9.4.2.1 Stromausgangsmodus auswahlen

Modus Stromausd. 838 Mit der Funktion Modus Stromausgang 030 bestimmen
vhornal Sie das Verhalten des Stromausgangs:

Stromlurs » normal
Der Stromausgang des Messgeréts liefert einen Strom
von 0/4...20 mA (einstellbar in Funktion 033) bezogen
auf 0...100% des eingestellten Messbereichs (Funktion
002 "Abgleich voll").

= Stromlupe
Bei dieser Auswahl wird nur ein Teil des Messbereichs
auf den Ausgangsstrombereich von 0/4...20 mA ab-
gebildet. Dieser Bereich wird durch die Funktion 031
"0/4mA Wert" und Funktion 042 "20mA Wert" festge-
legt.

Default-Wert: normal

[mA]
\

Funktion 031 "0/4mA Wert"

Funktion 032 "20mA Wert"

@25 Stromausgangsmodus

9.4.2.2 Untere Grenze Stromausgang einstellen

po4nA Wert 831  Mit der Funktion 0/4mA Wert 031 bestimmen Sie den
38.808 % Wert fiir die untere Grenze des Stromausgangs (siehe
Funktion 030).

Wertebereich: abhédngig von der Ldngeneinheit bzw. TE

9.4.2.3 Obere Grenze Stromausgang einstellen

ZEMA Wert 8%z  Mit der Funktion 20mA Wert 032 bestimmen Sie den
FELER X Wert fiir die obere Grenze des Stromausgangs (siehe
Funktion 030).

Wertebereich: abhédngig von der Ldngeneinheit bzw. TE

Bei Anderung des Messbereichendwertes (in Funktion 057) muss der 0/4 mA Wert bzw.
der 20 mA Wert ebenfalls gedndert oder angepasst werden!
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9.4.2.4

B33

Strombereich
vid—-Z8mA
B-28mA

Strombereich auswéhlen

Mit der Funktion Strombereich 033 bestimmen Sie den
Bereich des Stromausgangs (Funktion 030).

5 0-20mA
s 4-20mA

Default-Wert: 4 - 20 mA

Das Verhalten des Stromausgangs kann mit der Funktion Fiillstand/Volumen 050 wie

folgt beeinflusst werden:

= Die Einstellungen "Fullstand m/ft/in" oder "Fullstand TE" bewirken bei steigender Full-
héhe einen steigenden Ausgangsstrom.
= Die Einstellungen "Restvolumen m/ft/in" oder "Restvolumen TE" bewirken dagegen bei
steigender Fiillnohe (H) einen abnehmenden Ausgangsstrom.

(%]

Fillhohe

100 ———————

0

Fillhohe

0 Fullstand (Volumen) 100

0
0 Restvolumen

Strom

4L H—

[%] O

[mA]
20 44—
I
I
I
I
Strom I
I
4 I
17— B
% 0 o o
0 Restvolumen 100

0 Fullstand (Volumen) 100

@26 Verhalten Stromausgang

9.4.3 Vor-Ort-Anzeige konfigurieren

9.4.3.1

i el

in

i}
L]

Sur Shart
1

i g
1

Zeit bis

zum aubtom.
FElacksrrund

Riicksprung zur Startseite einstellen

Mit der Funktion Zur Startseite 061 geben Sie die Zeit
vor, nach deren Ablauf die Anzeige zur Messwertanzeige
(000) zurtickkehrt.

Wertebereich: 3...9999 Sekunden

Default-Wert: 100
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9.4.3.2 Nachkommastellen auswéahlen

,_
o

Hachkommast. &

v

[y

9.4.3.3 Anzeige testen

I
o
g}
1]
et
in}
T
5
1]
i
e
oy
o

valls

R

v

Mit der Funktion Nachkommastellen 062 wéahlen Sie
die Anzahl der Nachkommastellen fiir die Messwertan-
zeige (000) sowie fiir die Eingabe einiger Parameterwer-
te (zum Beispiel Grenzwert):
=X

keine Nachkommastelle(n)
" XX

eine Nachkommastelle
" X.XX

zwei Nachkommastellen
" X XXX

drei Nachkommastellen

Default-Wert: x.xx

Mit der Funktion Anzeigetest 063 aktivieren Sie einen
Test des LC-Displays. Fiir etwa 2 Sekunden werden alle
Punkte auf dem Display angesteuert.
= aus

kein Test des Displays
= ein

Test des Displays

Default-Wert: aus

9.4.4 Ausgangsverhalten konfigurieren

9.4.4.1 Ausgangsfunktion Relais 1 auswdhlen

Felaiz Husd. |1 g4
vH L arm
Grenzwerl

Bartunfsinteruvall

Mit der Funktion Relais Ausgang 1 014 bestimmen Sie
das Verhalten des Relais Ausgang 1:

= Alarm
Relais schaltet, sobald ein Fehler (zum Beispiel Band-
riss oder Verschiittung) erkannt wird.

= Grenzwert
Relais schaltet, sobald ein eingestellter Grenzwert
(siehe Funktion 017 und 018) tiber- oder unterschrit-
ten wird.

= Wartungsintervall
Relais schaltet, wenn der in der Funktion Wartungsin-
tervall (024) eingestellte Wert erreicht ist.

= Zahlimpulse
Relais schaltet mit der in Funktion 015 eingestellten
Impulswertigkeit und mit der in Funktion 016 einge-
stellten Zahlimpulsléange.

= Riickstellimpuls
Relais schaltet mit der in Funktion 019 eingestellten
Ruckstellimpulsldnge vor einer neuen Messung. Dieser
Ausgang kann zum Rucksetzen eines externen Zéhlers
verwendet werden.

= Bandumkehr
Relais schaltet bei Bandrichtungsumkehr Bandablauf
nach Bandhochlauf.

= Hochlauf
Relais schaltet beim Hochlaufen des Fithlgewichts.
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= Obere Endlage
Relais schaltet, sobald die obere Endlage des
Fithlgewichts (Ende der Messung) erreicht wird.
= Messung aktiv
Relais schaltet wédhrend der gesamten Dauer eines
Messzyklus
Default-Wert: Alarm
1 3 5 1 Start einer Messung (zeit- oder ereignisgesteuert)
é 5 2 Fihlgewicht fahrt nach unten
Messzyklus I § 3 Mediumoberfléache detektiert (Messwertbildung)
[ il || . » | 4 Fiihlgewicht fahrt nach oben
82 4 ; 5 Ende einer Messung
- : : Ausgangsimpulse entsprechend
Zahlimpuls T § w HHHHHH W 5 5 _ | der abgespulten Bandlange
.. . i Impuls vor jeder neuen Messung, zum
Rickstellimpuls T H | Beispiel zum Riicksetzen des Zahlers
: Anzeige der unteren Bandrichtungsumkehr
Bandumkehr T P ' w ' _ | (Bandablauf nach Bandhochlauf)
Hochlauf des . .
Fithlgewichtes T | . Anzeige beim Bandhochlauf
Obere Endlage des | Anzeige beim Erreichen der oberen
Fiihlgewichtes | Endlage (Ende der Messung)
5 Anzeige eines aktiven Messzyklus, zum Beispiel
Messung aktiv zur Verriegelung einer Befiilleinrichtung zum
1 » | Schutz des Fiihlgewichts vor Verschiittung
Alarm Relais schaltet im Fehlerzustand
Wartungs-intervall Relais schaltet beim Erreichen der eingestellten Anzahl von Messzyklen
Relais schaltet beim Uber- oder Unterschreiten eines eingestellten Grenzwertes (Hinweis:
Grenzwert Ein gewdahlter Grenzwert mit zugehdriger Hysterese gilt fiir alle Relais, eine individuelle
Einstellung des Grenzwertes und der Hysterese fiir jedes Relais ist nicht méglich.)
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®27 Programmierbare Relaisausgangsfunktionen

= Die Ruhelage (» B27) entspricht dem Zustand der Relais bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung, bei gewahlter Funktion "Alarm" entspricht dies einem aktiven
Alarm.

® Ein gewéhlter Grenzwert (Funktion 017) mit zugehoriger Hysterese (Funktion 018)
gilt fir alle Relais, bei denen die Funktion "Grenzwert" gewahlt wurde. Eine individuelle
Einstellung des Grenzwerts und der Hysterese fiir jedes Relais ist nicht méglich.
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9.4.4.2 Ausgangsfunktion Relais 2 bis Relais 6 auswédhlen

Die Funktionalitdt der Ausgange entsprechen der des Relais Ausgang 1 (siehe Funktion
014). Die Ausgénge 3 (01C) bis Ausgang 6 (01E) sind nur optional vorhanden (siehe
Bestellschliissel).

Default-Werte:

Relais Ausgang 2 (01A) | Wartungsintervall

Relais Ausgang 3 (01B) | Messung aktiv

Relais Ausgang 4 (01C) | Grenzwert

Relais Ausgang 5 (01D) | Riickstellimpuls
Relais Ausgang 6 (01E) | Bandumkehr

9.4.4.3 Impulswertigkeit einstellen

ImPpulswertigkeit @13 Mit der Funktion Impulswertigkeit 015 geben Sie die
ia Ablaufldnge pro Impuls am Zahlausgang ein. Die Lange

feliEdElsnEei=R Uil ergibt sich dabei aus dem eingestellten Wert x 5 cm.
Zihlausg.=lert * Fcm

Wertebereich: 1...20 (= 5...100 cm bzw. umgerechneter
Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: 1

Beispiel:

Alle 0,2 m Ablauflange (Impulswertigkeit = 4) gibt der voreingestellte Zdhlimpulsausgang
zum Beispiel Relais 1 einen Zahlimpuls aus. Die Lange dieses Impulses kénnen Sie in der
Funktion "Z&hlimpulsldnge (016)" eingeben.

t Zahlimpulslange
%)
2
%
Ablauflange
% % % % % % » Messband
0 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 [m]

@28 Beispielhafte Impulswertigkeit

9.4.4.4 Zahlimpulslédnge einstellen

ZihlimrPulslande ©1&] Mit der Funktion Zdhlimpulslange 016 geben Sie die
i SE M= Lange des Zahlimpulses in Millisekunden ein. Der
poli=d foe Wertebereich ist dabei abhdngig von der Impulswertig-
SN EEE keit in Funktion 015 (> @48).
Wertebereich:

30...100 ms [Impulswertigkeit = 1]
30...250 ms [Impulswertigkeit = 2]
30...400 ms [Impulswertigkeit = 3]
30...550 ms [Impulswertigkeit = 4...20]

Default-Wert: 50 ms
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9.4.4.5 Grenzwert einstellen

Grenzuwert 17| Mit der Funktion Grenzwert 017 bestimmen Sie den
SE.H8 X Grenzwert der Relaisausgénge, wenn zum Beispiel in
bezoden auf Hbdleich  Funktion 014 "Grenzwert' angewéahlt wurde, in Prozent

Poll GAES: des Messbereichs (Fillstand).

Wertebereich: 0...100 %

Default-Wert: 60 %

100%

Grenzwert (017) = 50 % erreicht
Relais zieht an

Hysterese (018) = 30 % unterschritten
Relais féllt ab

0%~

@29 Verhalten Grenzwert und Hysterese

9.4.4.6 Hysterese einstellen

Huztereze @18  Mit dieser Funktion bestimmen Sie die Hysterese der Re-
1B.88 = . laisausgénge, wenn zum Beispiel in Funktion 014 "Grenz-
=zoden suf HbSleich  wert'angewshlt wurde, in Prozent des Messbereichs
N e (Filllstand).

Der eingegebene Wert bezieht sich dabei auf Unter-
schreitung des Grenzwerts in Funktion 017 (- &49).

Wertebereich: 0...100 %

Default-Wert: 3 %
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9.4.4.7

FickstellimpPuls
IEE m=

LEnde des

Fiackstellimpulszss

SR

Riickstellimpuls einstellen

Mit der Funktion Riickstellimpuls 019 bestimmen Sie
die Lange des Ruckstellimpulses in Millisekunden der
Relaisausgénge, wenn zum Beispiel in Funktion 014
'Ruckstellimpuls" angewahlt wurde.

Wertebereich: 30...1000 ms

Default-Wert: 300 ms

9.4.5 Eingange konfigurieren

9.4.5.1

Eindgang 1
visine Funkbtion
Verriedse lund
Start Messundg

gl

Funktion Eingang 1 auswédhlen

Mit der Funktion Eingang 1 010 bestimmen Sie das

Verhalten des Eingang 1:

= keine Funktion

= Verriegelung
Liegt am Eingang 1 ein Signal an (siehe auch Funktion
011), ist das Messgerat fiir weitere Messungen ge-
sperrt. Das Fuhlgewicht wird ggf. in die obere Endlage
gefahren, die Messung sofort abgebrochen.

= Start Messung
Liegt am Eingang 1 ein Signal an, beginnt das Messge-
rat eine neue Messung.

Default-Wert: keine Funktion

Bei der Geréteversion mit externer Starttaste ist diese an den Eingang 1 angeschlossen,
die Funktion wird dann werksseitig auf "Start Messung" eingestellt.

9.4.5.2

Eontakt Eing.l #id
vichlisgsr

S e

50

Kontakt Eingang 1 auswéhlen

Mit der Funktion Kontakt Eingang 1 011 bestimmen
Sie die Polaritét des Eingang 1, wenn "Verriegelung" oder
‘Start Messung" in der Funktion 010 angewé&hlt wurde:
= Offner
Die Eingangsfunktion wird aktiv, wenn der Eingangs-
kontakt gedffnet wird (passiver Eingang) bzw. die
Spannung abfallt (aktiver Eingang).
= SchliefBer
Die Eingangsfunktion wird aktiv, wenn der Eingangs-
kontakt geschlossen wird (passiver Eingang) bzw. eine
Spannung anliegt (aktiver Eingang).

Default-Wert: Schliefser
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9.4.5.3 Funktion Eingang 2 auswéhlen

&=

Eindand 2 12 Mit der Funktion Eingang 2 012 bestimmen Sie das
vkeine Funktion Verhalten des Eingang 2, die Auswahlméglichkeiten sind

HIEFP L EER B LE identisch mit denen des Eingang 1 (siehe Funktion 010).

Start Meszsund

Default-Wert: keine Funktion

9.4.5.4 Kontakt Eingang 2 auswahlen

Kontakt Eind. 2 @13  Mit der Funktion Kontakt Eingang 2 013 bestimmen Sie
vathlieper die Polaritét des Eingang 2, die Auswahlmdglichkeiten
BEiner sind identisch mit denen des Eingang 1 (siehe Funktion
011).

Default-Wert: SchliefRer

9.5 Erweiterte Einstellungen

9.5.1 Messstellenbezeichnung festlegen

1]
i
]

e 1.

LLF

=) @=@  Mit der Funktion Messstelle 080 konnen Sie der
noSilao 1 Messstelle des Messgeréts eine Bezeichnung mit maxi-
mal 16 alphanumerischen Zeichen geben.

il

bl

e

[ ]

M e
[

=¥

i

Default-Wert: ----------------

9.5.2 Langeneinheit einstellen

4

LEndensinhsit [SRC

L

Mit der Funktion Langeneinheit 083 konnen Sie die
vFi Langeneinheit des Messgeréts eingeben. Sie ist die
ft Grundlage fiir alle Anzeige- und Eingabewerte, mit
L Ausnahme der technischen Einheit (TE), sofern diese
angewahlt wurde (- B52).
=m
Meter
= ft
Feet
= in
Inch

Default-Wert: m
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9.5.3 Linearisierung durchfiihren

9.5.3.1 Anzeigewert der Messwertanzeige auswéahlen

Fallseat.Uolumsn BE5E
vFallst. TE

Fiallst., moftsin
Festwol. TE

Mit der Funktion Fiillstand/Volumen 050 bestimmen
Sie den Anzeigewert in der Funktion Messwertanzeige
(000).
= Fiillst. TE
Darstellung des Fiillstandes in technischen Einheiten.
Die Einheit kann in der Funktion Kundeneinheit (056),
der Endwert in der Funktion Messbereichsendwert
(057) angewahlt bzw. eingestellt werden. Eine
Linearisierung des Messwerts ist mdglich.
= Fiillst. m/ft/in
Darstellung des Fiillstandes in der gewahlten Langen-
einheit (Funktion 083).
= Restvol. TE
Darstellung des Restvolumens in technischen Ein-
heiten. Die Einheit kann in der Funktion Kun-
deneinheit (056), der Endwert in der Funktion
Messbereichsendwert (057) angewéhlt bzw. eingestellt
werden. Eine Linearisierung des Messwerts ist moglich.
= Restvol. m/ft/in
Darstellung der Restdistanz in der gewéhlten Langen-
einheit (Funktion 083).

Default-Wert: Fullst. TE

Bezugspunkt fiir die Restdistanz bzw. das Restvolumen ist der "Abgleich voll (003)".

Beispiel einer Volumenmessung (ohne Linearisierung)

= Abgleich voll (003) =20 m

= Silovolumen (im gewéhlten Messbereich) = 500 m?

= gktueller Fillstand = 4 m

Messung des aktuellen Volumens Messung des Restvolumens
Fullst./Restvol. (050) = Fillst. TE, Fillst./Restvol. (050) = Restvol. TE,

Linearisierung (051) = linear,
Kundeneinheit (056) = m?,

Linearisierung (051) = linear,
Kundeneinheit (056) = m?,

Messbereichsendwert (057) = 500 Messbereichsendwert (057) = 500

- Anzeige (000) = 100 m?

- Anzeige (000) = 400 m?
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9.5.3.2 Linearisierung durchfiihren

Lingarizierund %1  Die Funktion Linearisierung 051 legt das Verhaltnis von

vliinear _ Fillstand zum Behaltervolumen bzw. Produktgewicht
Taizole =i fest und erlaubt eine Messung in technischen Einheiten
Lédsche Tabeslle (TE)
= linear
Das Verhéltnis von Filllstand zum Behaltervolumen ist
linear.

= Tabelle ein
Aktiviert eine zuvor eingegebene
Linearisierungstabelle.
s Losche Tabelle
Loscht eine vorhandene Linearisierungstabelle.
= manuell
Eingabe einer Linearisierungstabelle.

Default-Wert: linear

Manuelle Linearisierung

[st innerhalb des eingestellten Messbereichs (Abgleich voll (003)) der Fiillstand nicht

proportional zum Volumen bzw. Gewicht, so kann eine Linearisierungstabelle eingegeben

werden. Es gelten folgende Voraussetzungen:

= Die maximal 32 Wertepaare Fullstand/Volumen bzw. Fullstand/Gewicht sind bekannt
(zum Beispiel Auslitern).

= Die Fiillstandwerte miissen in steigender Reihenfolge eingegeben werden (Kurve ist
monoton steigend).

= Die Fillhohen fiir den ersten und letzten Punkt der Linearisierungskurve sollten dem
Leer- und Vollabgleich entsprechen.

= Die Linearisierung erfolgt in der Einheit des Grundabgleichs (Ldngeneinheit (083)).
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Fullstandspunkte

30 Manuelle Linearisierung

= Vor der Eingabe einer Linearisierungstabelle muss eine evtl. vorhandene Tabelle ge-
16scht werden (Linearisierung (051) = "Lésche Tabelle").

= Nach der Eingabe einer Linearisierungstabelle muss diese aktiviert werden
(Linearisierung (031) ="Tabelle ein").

= Fine eingegebene Linearisierungstabelle kann durch die Wahl von "linear" deaktiviert
werden. Sie wird dabei nicht geléscht und kann jederzeit durch die Wahl "Tabelle ein"

wieder aktiviert werden.

54 Endress+Hauser



Silopilot FMM50 Inbetriebnahme
Eingabe einer Linearisierungstabelle
Eine Linearisierungstabelle kdnnen Sie wie folgt eingeben:
1. Auswahl der manuellen Linearisierung Linesrizierund Aal
(= Eingabe der Linearisierungstabelle) "‘;‘ anuell
heal
Tabelle sin
2. Auswahl des Tabellenpunktes 1 Linearizierund a3z
(Start mit 1, maximal 32) TabHr+ 1
Fialls B RGN
o lum B, 8868%
3. Eingabe des zu Punkt 1 gehérigen Fillstandes Linearizierund Aoz
TabHe 1
Fizlls=+ B AAEN
o lum G, 8868%
4. Eingabe des zugehoérigen Volumens (Gewichts) Linearizierund o4
TabHe 1
Fiills B AAEN
o luams G, 8868%
5. Soll ein weiterer Tabellenpunkt eingegeben pachster Funkt oo
werden? kel
Free 1 E
6. Auswahl des Tabellenpunktes 2 Linearizierund Aoz
Tabbrs b
Fiills B AAEN
o lum B, 888%
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Weiter bis entweder 32 Tabellenpunkte ausgewé&hlt wurden oder bis mit "ndchster Punkt
= nein" die manuelle Eingabe der Linearisierungstabelle beendet wird. Nach Aktivierung
der Linearisierungstabelle "Tabelle ein"ist die Linearisierung eingeschaltet.

Wird die Kundeneinheit (Funktion 056) und/oder der Messbereichsendwert (Funktion
057) geédndert, so muss die Linearisierungstabelle neu eingegeben bzw. ebenfalls ange-

passt werden!

9.5.3.3 Kundeneinheit auswahlen

Eundensinhesit BEE
v
=
t.

Mit der Funktion Kundeneinheit 056 kénnen Sie die
Kundeneinheit auswéahlen. Folgende Einheiten stehen
zur Auswahl:

= Prozent (%)

= Gewicht: kg, t

= Volumen: m3, ft3

= Ldnge: m, ft, in

Default-Wert: %

9.5.3.4 Messbereichsendwert einstellen

Ericu. Mes = AST

1M

b
&

e A
i

Mit der Funktion Endwert Messbereich 057 kdnnen Sie
den Messbereichsendwert (in der gewéhlten Einheit und
den gewé&hlten Nachkommastellen) festlegen.
Wertebereich: 1...100000

Default-Wert: 100
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9.5.5 Sicherheitseinstellungen konfigurieren
9.5.5.1 Strom bei Alarm auswéahlen
Strom bei Alaem @48 Mit der Funktion Strom bei Alarm 040 bestimmen Sie
vHIN (85, 6mA D das Verhalten des Stromausgangs im Fehlerfall:
MAR C2Z2ZmA = MIN (0/3.6mA)
LR o) Erkennt das Messgerit einen Fehler (zum Beispiel
Bandabriss), sinkt der Strom auf O mA bzw. auf 3,6 mA
(in Abhéngigkeit von Funktion 033).
= MAX (22mA)
Erkennt das Messgerét einen Fehler, steigt der Strom
auf 22 mA.
= halten
Erkennt das Messgerét einen Fehler, bleibt der zuletzt
ausgegebene Strom erhalten.
= anwenderspez.
Erkennt das Messgerét einen Fehler, wird der in Funk-
tion 041 eingestellte Strom ausgegeben.
Default-Wert: MIN (0/3.6mA)
[mA] [mA] .
0
oy A 110% w b 110%
7 7
36— -10% s d—— 10%
> t > T
[mA] [mA]
0
oo A 110% oo A 110%
’ Halten ’
(041) b ——-
3,6 e 10% 36 l—____-10%
t t

@31 Verhalten des Stromausgangs im Fehlerfall
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9.5.5.2 Strom bei Alarm einstellen

Strom bei Alarm @41 Mit der Funktion Strom bei Alarm 041 bestimmen
S.BHE mH Sie den anwenderspezifischen Stromwert im Fehlerfall
(siehe Funktion 040).

Wertebereich: 0...22,00 mA

Default-Wert: 3,60 mA

9.5.5.3 Min. Sicherheit einstellen

Mirm. Sicherheit ©42Z  Mit der Funktion Min. Sicherheit 042 bestimmen Sie
l.8@ m den minimalen Abstand zum parametrierten Nullpunkt
flinimaler Abstasnd (> ®22). Diese Funktion verhindert ein Ablaufen des
2l BECROEEE S E) Messbands in nicht zulassige Bereiche des Silos oder
Bunkers, wie zum Beispiel einer Auslaufschnecke.

Wertebereich: 0 m ... (Abgleich voll - Min.Sicherheit)
(bzw. umgerechneter Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: 0 m

9.5.5.4 Sicherheitsabstand einstellen

itssbst. ©43 Mit der Funktion Sicherheitsabstand 043 wird vor die
.88 m Blockdistanz eine konfigurierbare Sicherheitszone gelegt
flinimaler Abstand (- ®22). Diese dient der Warnung, dass bei weiter

L B8 e D steigendem Fiillstand zukiinftige Messungen ungiiltig
sein konnten, da die Blockdistanz (und damit auch die
Mindestablauflange des Messgerats) unterschritten sein
koénnten.

Wertebereich: 0 m ... (Abgleich voll - Min.Sicherheit)
(bzw. umgerechneter Wert in Feet/Inch)

Default-Wert: 0 m

9.5.5.5 Verhalten im Sicherheitsabstand auswéhlen

im Sicherh.sbst. @44 Mit der Funktion Im Sicherheitsabstand 044 kénnen Sie
vilarrung das Verhalten des Messgeréts beim Erreichen des Sicher-
Sl ety heitsabstands festlegen. Diese Funktion ist nur anwéhl-
bar, wenn Sie bei der Funktion 043 "Sicherheitsabstand"

einen Wert gréfier Null eingegeben haben.
= Alarm
= Warnung

Default-Wert: Warnung
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9.5.5.6 Verhalten in Min. Sicherheit auswéahlen

Warnuns

in Min.%icherh. @45 Mit der Funktion In Min. Sicherheit 045 kénnen Sie
vHlarm das Verhalten des Messgeréts beim Erreichen der Min.
Sicherheit festlegen. Diese Funktion ist nur anwéhlbar,
wenn Sie bei der Funktion 042 "Min. Sicherheit" einen

Wert grofier Null eingegeben haben.

s Alarm

= Warnung

Default-Wert: Alarm

Verhalten des Messgerits beim Erreichen der Min. Sicherheit

'In Min. Sicherheit" (045) = Warnung

- Das Fithlgewicht stoppt beim Erreichen
der Min. Sicherheit.

- Die aktuelle Messung wird mit einem
giiltigen Messwert beendet.

(Messwert (Fiillstand) = Abgleich voll
(002) = Min. Sicherheit (042)

- Der dem Messwert entsprechende
Stromwert wird am Stromausgang aus-
gegeben.

- Die Warnung W661 wird auf dem Dis-
play angezeigt (Fehlersymbol blinkt).

"Tn Min. Sicherheit" (045) = Alarm

- Das Fithlgewicht stoppt beim Erreichen
der Min. Sicherheit.

- Die aktuelle Messung wird verworfen
(letzter giiltiger Messwert wird ange-
zeigt).

- Der Stromwert am Stromausgang nimmt
den in "Strom bei Alarm" (041) gewdahl-
ten Wert an.

- Der Fehler A660 wird auf dem Display
angezeigt (Fehlersymbol leuchtet dauer-
haft).

- Das Relais mit der gewahlten Funktion
"Alarm" schaltet um.

9.5.6 Wartungsintervall konfigurieren

9.5.6.1 Wartungsintervall einstellen

Wartungsintes
4EEEE

Frizahl Mess

EBandwschssl

rw. @24  Mit der Funktion Wartungsintervall 024 geben Sie die
Anzahl der Messzyklen bis zur nachsten Wartung (unter
unden bBis  anderem Bandwechsel) vor. Wird der eingestellte Wert
erreicht, gibt das Messgerét eine Warnung aus. Der

Relaisausgang "Wartungsintervall" schaltet. Die Warnung
bzw. der geschaltete Relaisausgang kénnen durch Ruck-
setzen des Wartungsintervallzahlers in Funktion 025
zurlickgesetzt werden.

Wertebereich: 1...90000

Default-Wert: 45000

Die Anzahl der Messungen des Messgeréts bis zur ndchsten Wartung sind abhéngig von
der Prozessumgebung. Der Anwender sollte diesen Wert je nach Verschmutzungsgrad

und/oder Zustand des Messbands anpassen.

9.5.6.2 Wartungsintervallzdhler zuriicksetzen

Wart, Int. 4
SeVa

&hler ©25  Mit der Funktion Wartungsintervallzdhler 025 kénnen
Sie sich den aktuellen Stand des Zahlers anschauen und
verandern, zum Beispiel zum Zurticksetzen nach dem
Erreichen des Wartungsintervalls (siehe Funktion 024).

Wertebereich: 0...90000
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9.6 Simulation

Die Simulation ermdglicht es ohne reale Fiillstandsmessungen unterschiedliche Prozess-
gréfien im Prozess und das Gerétealarmverhalten zu simulieren, sowie nachgeschaltete
Signalketten zu iiberpriifen (zum Beispiel das Schalten einer Auslaufschnecke).

9.6.1 Simulation auswéihlen

e

Simulation 2&|  Die Funktion Simulation 026 erlaubt es dem Anwender,
vEin. sUs einen bestimmten Messwert zu simulieren. Es kénnen
E 000 B d2esi ebenfalls die Relaisausgange tiberpriift werden.
sim. Molumen Waéhrend der Simulation zeigt die Messwertanzeige

(Funktion 000) das Alarmsymbol.

Folgende Simulationen sind wéhlbar:

= Sim. aus
Die Simulation ist abgeschaltet.

= Sim. Fiillstand
Es kann ein Fullstand in Funktion 027 vorgegeben wer-
den. Der Wertebereich richtet sich hierbei nach dem in
Funktion 057 eingegebenen Messbereichsendwert. Der
eingegebene Wert wird in der Messwertanzeige darge-
stellt. Die Funktionen der Relaisausgénge (zum Beispiel
der Grenzwert) wie auch der Stromausgang folgen dem
Simulationswert.

= Sim. Volumen
Es kann ein Volumen in Funktion 027 vorgegeben wer-
den. Der Wertebereich richtet sich hierbei nach dem in
Funktion 057 eingegebenen Messbereichsendwert. Der
eingegebene Wert wird in der Messwertanzeige darge-
stellt. Die Funktionen der Relaisausgénge (zum Beispiel
der Grenzwert) wie auch der Stromausgang folgen dem
Simulationswert.

= Sim. Strom
Es kann ein Stromwert in Funktion 027 vorgegeben
werden. Die Messwertanzeige stellt weiterhin den
letzten Messwert dar. Die Funktionen der Relaisaus-
géange (zum Beispiel der Grenzwert) folgen nicht dem
Simulationswert.

Default-Wert: Sim. aus

Im Simulationsmodus ist ein normales Messen mit dem Messgerét nicht moglich.

» Befand sich das Gerét vor dem Einschalten der Simulation im Handbetrieb, verbleibt das
Fihlgewicht in der momentanen Stellung.

» Befand sich das Gerét vor dem Einschalten der Simulation im Messbetrieb, so ist dieser
Betrieb auch weiterhin aktiv. Der jeweils letzte Messwert wird intern gespeichert und
nach Beendigung der Simulation in der Messwertanzeige dargestellt.

» Befand sich das Gerét vor dem Einschalten der Simulation im Einzelmessbetrieb, so ist
dieser nicht mehr aktiv. Die Eingédnge wie auch die Taste 'man.start' sind deaktiviert.
Eine bereits gestartete Messung wird normal beendet, der Messwert wird intern gespei-
chert und nach Beendigung der Simulation in der Messwertanzeige dargestellt.
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9.6.2 Simulationswert einstellen

Simulation:

16.8

L]

=

i

wert 827  Mit der Funktion Simulationswert 027 geben Sie den

Wert der in Funktion 026 gewdahlten Simulationsart ein.

Wertebereich: 0...99 m (Fullstand)

0...22,00 mA (Strom)
0...100.000 (Volumen)

Beispiel Fiillstandsimulation

Geréteeinstellungen:
Funktion Funktionsnummer | Eingabe / Wert
Abgleich leer 001 50 m
Abgleich voll 003 45m
Relais 1 014 Grenzwert
Grenzwert 017 50 %
Hysterese 018 10 %
Fillstand/Restvolumen 050 TE (Technische Einheit)
Linearisierung 051 linear
Kundeneinheit 056 m?
Endwert Messbereich 057 10000
Simulation (026) = "Fullstand" Simulation (026) = Fullstand
Simulationswert (027) = 8000 Simulationswert (027) = 2000
- Anzeige (000) = 8000 m? - Anzeige (000) = 2000 m?
- Stromausgang = 16,8 mA - Stromausgang = 7,2 mA

- Relais 1 ist angezogen

- Relais 1 ist abgefallen

9.7 Einstellungen schiitzen vor unerlaubtem Zugriff

Um nach der Inbetriebnahme die Konfiguration des Messgerats gegen unbeabsichtigtes
Andern zu schiitzen, gibt es folgende Méglichkeiten:

= Schreibschutz via Freigabecode

= Schreibschutz via Tastenverriegelung (- B36)

Freigabecode einstellen

1868
Zur Dode Einf9abe
=isghse Beitriebsanl.

Freidabecods @74  Mit der Funktion Freigabecode 074 koénnen Sie die

Parameter-Eingabe verriegeln. Es kénnen dann im
gesamten Menti (Ausnahme: Freigabecode) keine Werte

mehr eingegeben werden.

Wertebereich:
= 100

entsperrt Parameter-Eingabe
= <>100

sperrt Parameter-Eingabe
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10 Betrieb

10.1 Bediensprache anpassen

ﬂ Zu den Bediensprachen, die das Messgerét unterstiitzt > 837

10.2 Anzeige konfigurieren

Dazu stehen zur Verfligung:
= Grundeinstellungen zur Vor-Ort-Anzeige > B45, 46
= Test der Vor-Ort-Anzeige »> B46

10.3 Messwerte ablesen

Dazu stehen zur Verfiigung:
= Anzeige Messwert 000 »> B32
= Anzeige Distanz/Messwert 004 > B41

10.4 Messwerte an Prozessbedingungen anpassen

Dazu stehen alle Funktionen aus Kapitel 9 zur Verfiigung.

10.5 Handbetrieb

Das Messgerét kann durch die Auswahl "Handbetrieb" in der Funktion Messart 020 (-
B40) iber die Tasten () und [ am Gerat bedient werden. Der Handbetrieb gibt dem
Anwender die Moglichkeit, das Flihlgewicht langsam zu bewegen (zum Beispiel fiir einen
Bandwechsel).

Nach Auswahl der Messart "Handbetrieb" muss zunéchst die Funktion Messwert 000
angewéhlt werden, dann kann iiber die Tasten das Fihlgewicht manuell bewegt
werden.

= [m Handbetrieb sind der obere Endschalter sowie der Schlaffbandschalter aufier Funkti-
on!

= Der Anwender muss sich selbst vergewissern, in welcher Position sich das Fithlgewicht
befindet. In dieser Messart ist es moglich (in Abhéngigkeit von der maximalen Bandlén-
ge), das Fithlgewicht in unzulédssige Behalterbereiche (oder zum Beispiel in eine Aus-
laufschnecke) abzulassen.

Die Funktion Messwert 000 zeigt im Handbetrieb automatisch die abgelaufene Bandlén-
ge an. Der angezeigte Wert ist abhéngig von der gewéhlten Langeneinheit (m, ft, in) in
der Funktion 083 (- B51) sowie der gewéhlten Darstellung der Nachkommastellen

in der Funktion 062 (- B46). Nach Beendigung der Handbetriebsart wird die Mess-
wertanzeige wieder auf die urspriinglich gewahlte Darstellung (zum Beispiel Fiillstand in
technischen Einheiten) umgestellt.

ﬂ Der letzte gliltige Messwert bleibt intern gespeichert, er wird im Handbetrieb nicht
Uberschrieben. Ihm folgen weiterhin die Ausgange (zum Beispiel bei 50 % Fillstand
wird am Stromausgang weiterhin 12 mA ausgegeben).

61



Betrieb Silopilot FMM50

10.6 Leuchtdiode

Die rechts neben dem LC-Display angeordnete griine Leuchtdiode dient wéhrend eines
Messvorgangs der Anzeige der Impulse des Zdhlrads. Alle 5 cm Bandlénge gibt das
Zahlrad einen Impuls an die Auswerteelektronik, gleichzeitig &ndert sich der Zustand der
Leuchtdiode. Ist der Messvorgang beendet, bleibt der letzte Zustand der LED erhalten.

([ 1)

®32 Position der Leuchtdiode
1 Leuchtdiode Zdhlradimpulse
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11 Diagnose und Stérungsbehebung

11.1 Allgemeine Stérungsbehebung

Zur Vor-Ort-Anzeige

Fehler

Mogliche Ursachen

Behebung

Vor-Ort-Anzeige dunkel
und keine Ausgangsignale

Anschlussleitungen haben
keinen Kontakt zu den

Kontaktierung der
Kabel priifen und

aber Signalausgabe
innerhalb des
gultigen Bereichs

zu dunkel eingestellt

Anschlussklemmen gegebenenfalls korrigieren
Vor-Ort-Anzeige dunkel Elektronik ist defekt Ersatzteil bestellen
und keine Ausgangsignale > B72
Vor-Ort-Anzeige dunkel, Anzeige ist zu hell oder Kontrasteinstellung

anpassen > B35

Vor-Ort-Anzeige dunkel,

Anzeigemodul ist defekt

Ersatzteil bestellen

Anzeige erscheint in
einer fremden, nicht
verstandlichen Sprache.

eingestellt

aber Signalausgabe > B72
innerhalb des

giltigen Bereichs

Text auf Vor-Ort- Fremde Bediensprache Bediensprache

dndern > B37

Zu Ausgangssignalen
Fehler Mégliche Ursachen Behebung

Signalausgabe auferhalb Elektronik ist defekt Ersatzteil bestellen

des giiltigen Bereichs > B72

Gerét zeigt auf Vor-Ort- Parametrierfehler Parametrierung prifen und
Anzeige richtigen Wert an, korrigieren > B44

aber Signalausgabe falsch,

jedoch im gultigen Bereich

Geréat misst falsch Parametrierfehler Parametrierung priifen und

korrigieren > B38

Gerat misst falsch

Geréat wird aufierhalb des

Angegebene Grenzwerte

Anwendungsbereichs in den "Technischen Daten"
betrieben einhalten > 98
Zum Zugriff
Fehler Mogliche Ursachen Behebung

Kein Schreibzugriff auf
Parameter mdglich,
Freigabecode = 100

Hardware-Verriegelung
aktiviert

Verriegelung deaktivieren
> B36

Kein Schreibzugriff auf
Parameter mdglich,
Freigabecode <> 100

Software-Verriegelung
aktiviert

Verriegelung deaktivieren
> B36
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11.2 Diagnosefunktionen auf Vor-Ort-Anzeige

11.2.1 Diagnosemeldungen

Stérungen, die das Selbstiberwachungssystem des Messgeréts erkennt, werden als Diag-
nosemeldung im Wechsel mit der Funktion Messwert 000 angezeigt.
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Fehler
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Alarm-Symbol
Aktueller Fehler
Hilfetext des aktuellen
Fehlercode

U WwN =

Funktion Messwert 000

Fehlers

Wenn mehrere Diagnoseereignisse (Alarm oder Warnung) gleichzeitig anstehen, wird nur
die Diagnosemeldung des Diagnoseereignisses mit der hochsten Prioritat (= niedrigste

Nummer) angezeigt.

11.2.2 Aktueller Fehler

aktusller Fehlsr
Simulation
sindezchalitel

BFQ

ezl

11.2.3 Letzter Fehler

letzter Fehler
Minmimale Hblaufl
unterschritten

Gyl
Aride

Fie 4@

64

Der aktuelle Fehler 070 mit Fehlercode (= B65) und
der Buchstabe "W" fiir Warnung bzw. "A" fiir Alarm wird
im Display angezeigt.

Handelt es sich bei dem Fehler um eine Warnung, wird
diese nur angezeigt.

Bei einem Alarm erfolgt zusatzlich eine Ausgabe iiber
den Relaisausgang "Alarm", sofern dieser angewdahlt
wurde.

Der letzte Fehler 071 mit Fehlercode (= B65) und
der Buchstabe "W" fiir Warnung bzw. "A" fiir Alarm wird
im Display angezeigt.
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11.2.4 Fehler zuriicksetzen

ldsches

Lizche Fehlsr
Vheibshaltsan
ldsche letzten

aktusllsan

@72  Mit der Funktion Losche Fehler 072 kénnen Sie die
angezeigten Fehler 16schen:

= beibehalten

Fehler werden nicht geldscht.
= |6sche letzten
Letzter Fehler wird geléscht.
= |6sche aktuellen
Aktueller Fehler wird geldscht.
= |6sche alle
Aktueller (070) und letzter (071) Fehler werden ge-
16scht.

Default-Wert: beibehalten

11.3 Ubersicht zu Diagnosefunktionen

Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A100 | Prifsummenfehler im internen 1.Hardwarereset
Programmspeicher 2.EMV-Probleme vermeiden
A101 | Pritfsummenfehler im EEPROM 1 3. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw.
Elektronik tauschen
A102 | Prifsummenfehler im EEPROM 2
A103 | Initialisierung fehlgeschlagen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A106 | Programm-Download Fehler Nur fiir Servicetechniker:
Download wiederholen bzw. neu starten
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
W110 | Default Service Parameter geladen | 1. Warnhinweis, dass ein Reset durchgefiihrt wurde
W111 | Default Anwender Parameter 2. Erlischt bei der nachsten Eingabe automatisch
geladen
W112 | Default Ein-/Aus-Konfiguration
geladen
W113 | Default Tabelle fiir Linearisierung
geladen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A120 | Fehler beim Laden der Service 1. Hardwarereset
Parameter 2.EMV-Probleme vermeiden
A121 | Fehler beim Laden der Anwender 3. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw.
Parameter Elektronik tauschen
Al122 | Fehler beim Laden der Ein-/Aus-
Konfiguration
Al123 | Fehler beim Laden der letzten
Messwerte
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A124 | Fehler beim Laden der Linearisie- | 1.Linearisierungstabelle iiberpriifen
rungstabelle 2. Gegebenenfalls Linearisierungstabelle neu eingeben

Endress+Hauser
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Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A125 | Fehler beim Laden der Anzeige- 1. Hardwarereset
texte 2.EMV-Probleme vermeiden
A130 | Speichern der Service Parameter 3. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw. Elek-
fehlgeschlagen tronik tauschen
A131 | Speichern der Anwender
Parameter fehlgeschlagen
A132 | Speichern der Ein-/Ausgangs-
konfiguration fehlgeschlagen
A133 | Speichern der Messwerte fehlge-
schlagen
Al134 | Speichern der Linearisierung fehl-
geschlagen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A200 | Schnittstelle zum Motorcontroller | 1.Hardwarereset
defekt 2. EMV-Probleme vermeiden
A201 |Initialisierung des Motorcontrol- 3. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw.
lers fehlgeschlagen Elektronik tauschen
A202 | Fataler Motorfehler nicht ndher
spezifiziert
ﬂ Der fatale Motorfehler A202 setzt sich zusammen aus mehreren Fehlern im Bereich
der Motoransteuerung, er deutet auf eine schwerwiegende Beschadigung der Elekt-
ronik und/oder Motor hin.
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A203 | Temperaturschalter im Motor 1. Hardwarereset
ausgeldst 2.Zu starke Erwdrmung des Messgerétes vermeiden:
A205 | Motorstromaufnahme ist zu hoch - Minimale Zeit fiir einen Messzyklus beachten (- B99)
- Maximale Umgebungstemperatur beachten (- B100)
- Maximales Gewicht des Fiihlgewichts beachten
3. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw.
Motor tauschen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A204 | Netzspannung ist zu gering 1. Hardwarereset
A207 | Netzspannung ist zu hoch 2. Kontro}le der Versorgungsspanngng (» B99)
3. Nach einem Tausch der Elektronik:
Richtiges Ersatzteil verwenden (- B72)
4. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren
ﬂ = Die Grenzen der zuldssigen Versorgungsspannung ergeben sich aus dem Ordercode.
= Bei der Verwendung einer Elektronik fiir den Spannungsbereich 180 - 253 VAC
und einer vorhandenen Versorgungsspannung im Bereich von 90 - 127 VAC er-
scheint diese Fehlermeldung.
= Bitte ausschliellich passende Ersatzteile verwenden.
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A206 | Motortreiber defekt 1. Hardwarereset
2. Falls Alarm nach Reset noch ansteht, Service kontaktieren bzw. Elek-
tronik tauschen
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Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A220 | Temperatur zu hoch 1. Kontrolle der Umgebungstemperatur (> £100)
2. Kontrolle der Messzykluszeit (> B99)
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A330 | Maximale Zeit fiir eine Messung 1. Kontrolle des Abstreifers (= 822, 78):
iberschritten Zur Beendigung einer Messung muss der Abstreifer in die obere
Endlage fahren.
2. Falls Alarm nach mehreren Messvorgdngen noch ansteht, Service
kontaktieren
ﬂ = Beim Start einer Messung wird ein interner Zahler gestartet. Wenn innerhalb von
etwa 10 Minuten die Messung nicht abgeschlossen wird, erscheint diese Fehler-
meldung.
= Erreicht der Abstreifer nicht die obere Endlage, bleiben die Zdhlradimpulse aus. Der
letzte Fehlercode in Funktion 071 ist dann A450.
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A340 | Fuhlgewicht/Band ist abgerissen | 1.Kontrolle des Fithlgewichtes und des Messbandes:
Gegebenenfalls Fiihlgewicht und/oder Messband ersetzen
2. Motor liegt beim Hochlauf léngere Zeit am Schlaffbandschalter an
(» B13): Montage tiberpriifen (Neigungswinkel grofier 2°)
Die Fehlermldung erscheint, wenn der Motor fiir etwa 100 ms am Schlaffbandschal-
ter anliegt.
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A350 | Fiihlgewicht ist verschiittet 1. Fihlgewicht von Hand freilegen
2. Wenn Fithlgewicht nicht verschiittet ist:
Stromaufnahme des Motors kontrollieren (= B99)
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A430 | Bandschalter erwartet Service kontaktieren bzw. Bandschalter tauschen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A431 | Endschalter erwartet Service kontaktieren
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A440 | Minimale Ablaufldnge unterschrit- | 1. Einbausituation kontrollieren (> B18)
ten 2. Minimale Ablauflange des Fithlgewichts von 20 cm berticksichtigen.
3. Fihlgewicht vorhanden?
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A450 | Zeitiiberschreitung der 1. Kontrolle des Zahlrades
Zahlradimpulse 2.Hardwarereset
3. Falls Alarm nach mehreren Messvorgdngen noch ansteht, Service
kontaktieren

Diese Fehlermeldung erscheint meist in Kombination mit dem Fehler A330, wenn
die obere Endlage nicht erreicht wird.
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Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme

A460 | Schlupf am Z&hlrad 1. Kontrolle des Zahlrades

2.Hardwarereset

3. Wenn sich das Fithlgewicht in der Nahe des Fiillstandes befindet:
Kontrolle des Abstreifers, ob dieser aus dem Messgerét herausge-
fahren ist

4. Falls Alarm nach mehreren Messvorgédngen noch ansteht, Service
kontaktieren

= Die Fehlermeldung erscheint, wenn die Differenz zwischen den Zéhlradimpulsen
beim Ab- und Hochlauf zu grofs ist.

= Fahrt der Abstreifer nicht vollstdndig aus dem Messgerat hinaus, wird dieses beim
Hochlauf als Erreichen der oberen Endlage und damit Ende des Messvorgangs
gewertet. Hierbei ergibt sich eine maximale Differenz von Z&hlradimpulsen.

Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A470 | Messung konnte nicht gestartet Uberpriifung des Gerétes auf Beschadigung bzw. blockierende Teile
werden
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
W611 | Linearisierungspkt. Anzahl < 2 1. Linearisierungstabelle tiberpriifen (- B52)
2. Fehlende Punkte gegebenenfalls ergdnzen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
W621 | Simulation eingeschaltet Simulation ausschalten (= B59)
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A630 | Maximale Ablaufldnge tberschrit- | Abgleich tberpriifen (- B39)
ten
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
A650 | Sicherheitsabstand unterschritten | 1.Kontrolle der Einbausituation
W651 2. Kontrolle der Programmierung (- &39)
A660 | Minimum Sicherheit unterschrit-
W661 |ten
W681 | Messbereich iiberschritten

ﬂ = Die Fehlermeldung erscheint, wenn das Messgerét oberhalb des Vollabgleichs
einen Messwert detektiert (Bandschalter wird ausgelost).
= Tritt diese Fehlermeldung regelméfig auf, sollte die Einbausituation dahingehend
kontrolliert werden, dass keine Verstrebungen oder Einbauten den Ablauf des
Fihlgewichts behindern.

Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
W690 | Linearisierung nicht vollstdndig 1. Linearisierungstabelle tiberpriifen
oder unbrauchbar 2.Fehlende Punkte gegebenenfalls ergénzen
Code |Diagnoseinformation Behebungsmafinahme
W?700 | Bandwechsel erforderlich 1. Messband kontrollieren und gegebenenfalls tauschen
2. Wartungsintervallzdhler zuriicksetzen

Wenn diese Fehlermeldung regelmafiig erscheint, ohne dass ein Bandwechsel erfor-
derlich ist, kann das Wartungsintervall 024 erhoht werden (- B58).
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11.4 Messgerat zuriicksetzen

F o

i
i1}

Lzen @73 Mit Hilfe der Funktion Riicksetzen 073 lasst sich die Ge-
& ratekonfiguration auf einen definierten Zustand (Default-

pl ELIC 2RSS Werte) zuriicksetzen.
zisehse Beitrisbsanl.

Wertebereich:
=333
fithrt Reset durch
= <>333
fithrt keinen Reset durch

= Ein Reset des Messgeréts setzt anschlief}end mindestens einen Grundabgleich voraus.

= Notieren Sie sich (wenn moglich) die eingestellten Parameter, um nach einem Reset die
gewtinschten Funktionen des Messgerats wieder herstellen zu kénnen. Eine entspre-
chende Tabelle finden Sie im Anhang (- B©101).

11.5 Geréiteinformationen

Die folgenden Funktionen enthalten Information zu Gerateidentifizierung.

11.5.1 Protokoll- und Softwareversion anzeigen lassen

Frotokoll+S-Hr. @=1] Mitder Funktion Protokoll+SW-Nr. 081 konnen Sie
el ol. 88 sich die Protokoll- und Softwareversion des Messgeréts
anzeigen lassen.

Information zur Reparatur oder Ersatzteilbestellung bei Firmware-Versionen fiir tech-
nische Sonderprodukte (TSP) erhalten Sie {iber den Endress+Hauser Service.

11.5.2 Seriennummer anzeigen lassen

|'_‘—£|

2| Mit der Funktion Seriennummer 082 kdnnen Sie sich
lagl die Seriennummer des Messgeréts anzeigen lassen. Die
Seriennummer finden Sie ebenfalls auf dem Typenschild.

SEE LN nUM RS 5

11.6 Firmware-Historie

Freigabe- | Firmware- | Firmware-Anderungen Dokumentation
datum Version
03.2017 | 01.06.11 |Software-Uberarbeitung: BA00286F/97/de/14.17
- Hilfetexte geringfiigig korrigiert
01.2015 | 01.06.10 |Software-Uberarbeitung: BAQ00286F/97/de/14.17

- Ausblendung Fehler A460 in der
Betriebsart "Kurzmessung"

- Funktion "Hochlauflange" (028)
fur die Betriebsart "Kurzmessung"
hinzugefigt

05.2012 | 01.06.08 | Software-Uberarbeitung: BAOO286F/97/de/14.17
- Anpassung der Fahrt des Fihlge-
wichts in die obere Endlage

04.2011 | 01.06.07 |Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/04.10
- Handbetrieb geringfiigig ange-
passt
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Freigabe- | Firmware- | Firmware-Anderungen Dokumentation
datum Version
09.2009 | 01.06.06 | Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/12.07

- Japanische Sprachversion gering-
fligig angepasst
06.2009 | 01.06.05 |Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/12.07

- Japanische Sprachversion gering-
fligig angepasst

09.2007 | 01.06.04 |Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/11.06
- Neue Seriennummern nach E+H
Standard 223
08.2007 | 01.06.03 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/11.06

- Erweiterte Funktionalitat in der
Service-Ebene

03.2007 | 01.06.02 |Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/11.06
- Funktion “Freigabecode” (074)
geringfligig angepasst

02.2007 | 01.06.01 |Software-Uberarbeitung: BA286F/97/de/01.07

- Japanische Hilfetexte in Funktion
061 und 061 korrigiert

12.2006 | 01.06.00 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/11.06

- Funktion "In Min.Sicherh." (045)
hinzugefiigt

03.2006 | 01.05.01 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/07.05

- Japanische Sprachversion mit
japanischen Hilfetexten

12.2005 | 01.05.00 |Software-Erweiterung: BA286F/14/fr/07.05
- Franzgsische Sprachversion

11.2005 | 01.04.00 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/07.05
- Verbesserte Funktionalitét

10.2005 | 01.03.00 |Software-Erweiterung: BA286F/97/de/07.05

- Japanische Sprachversion mit
englischen Hilfetexten

09.2005 | 01.02.02 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/07.05
- Verbesserte Funktionalitat

07.2005 | 01.02.01 |Software-Erweiterung: BA286F/97/de/07.05
- Verbesserte Funktionalitét

06.2005 | 01.02.00 | Software-Erweiterung: BA286F/97/de/04.05

- Ausgangsstrombereich auf
0 - 20 mA erweitert (033)

12.2004 | 01.01.00 | Original-Software BA286F/97/de/12.04
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12  Reparatur

12.1 Allgemeine Hinweise

Reparatur- und Umbaukonzept

Das Endress+Hauser Reparatur- und Umbaukonzept sieht Folgendes vor:

= Die Messgerate sind modular aufgebaut.

= Ersatzteile sind jeweils zu sinnvollen Kits mit einer zugehérigen Einbauanleitung zu-
sammengefasst.

= Reparaturen werden durch den Endress+Hauser Service oder durch entsprechend ge-
schulte Kunden durchgefiihrt.

= Der Umbau eines zertifizierten Geréts in eine andere zertifizierte Variante darf nur
durch den Endress+Hauser Service oder im Werk durchgefithrt werden.

Hinweise zu Reparatur und Umbau

Bei Reparatur und Umbau eines Messgerats folgende Hinweise beachten:

= Nur Original-Ersatzteile von Endress+Hauser verwenden.

= Reparatur geméafd Einbauanleitung durchfithren.

= Die entsprechenden einschldgigen Normen, nationalen Vorschriften, Ex-Dokumentation
(XA) und Zertifikate beachten.

= Jede Reparatur und jeden Umbau dokumentieren und im Life Cycle Management
W@M-Datenbank eintragen.

12.2 Ersatzteile
[HINWEIS]|

= Einbauhinweise entnehmen Sie bitte dem mitgelieferten Beipackzettel oder dieser Be-
triebsanleitung.

= Jedes Ersatzteil ist mit der Bestellnummer gekennzeichnet. Bitte achten Sie bei einem
Wechsel darauf, dass ausschliefilich das passende Ersatzteil eingebaut wird.

= Bei Geraten in Sonderausfithrung (TSP) gelten zum Teil andere Ersatzteilenummern.
Wenn Sie ein Ersatzteil fiir [hre Sonderausfithrung bestellen wollen, wenden Sie sich
bitte an Endress+Hauser!

= Bei Ex-zertifizierten Geraten fiihrt der Einbau falscher Ersatzteile zum Verlust der
Konformitéat, dass Gerédt darf damit nicht mehr im Ex-Bereich betrieben werden.

= Die Wahl einer falschen Versorgungsspannung kann zur sofortigen Zerstérung von
Ersatzteilen fiihren.
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12.2.1 Elektronikseite
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33 Ersatzteile Elektronikseite

1 Schlaffbandschalter-Einheit
52028117 Schlaffbandschalter, Montagematerial

2 Kabelverschraubungen bzw. externe Starttaste
52028118 Kabelverschraubung, 4 Stiick, mit Ex-Bescheinigung
52028119 Kabelverschraubung, 4 Stiick, ohne Ex-Bescheinigung
52028178 Starttaste, extern, Edelstahlfassung

3 Typenschild
71296636 Ersatztypenschild

Bei Bestellung bitte den Bestellcode (Order Code) und die Seriennummer des Gerats ange-
ben, fir den das Ersatztypenschild verwendet werden soll.

4 Gerateheizung
52028177 Gerateheizung, 115/230 VAC
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5 Motor-Getriebe-Einheit
71113428 inkl. Anschluss- und Potenzialausgleichsleitung, 230 VAC, 500 N
71113432 wie 71113428 (230 VAC, 500 N) + erweiterte Klimafestigkeit
71113429 inkl. Anschluss- und Potenzialausgleichsleitung, 230 VAC, 250 N
71113433 wie 71113429 (230 VAC, 250 N) + erweiterte Klimafestigkeit
71113430 inkl. Anschluss- und Potenzialausgleichsleitung, 115 VAC, 500 N
71113434 wie 71113430 (115 VAC, 500 N) + erweiterte Klimafestigkeit
71113431 inkl. Anschluss- und Potenzialausgleichsleitung, 115 VAC, 250 N
71113436 wie 71113431 (115 VAC, 250 N) + erweiterte Klimafestigkeit

6 Elektronikeinheit, vormontiert auf Montageplatte
52028120 230 VAC, 2 Relais, keine Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001310 wie 52028120 + erweiterte Klimafestigkeit
52028121 230 VAC, 6 Relais, keine Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001311 wie 52028121 + erweiterte Klimafestigkeit
52028122 230 VAC, 2 Relais, Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001312 wie 52028122 + erweiterte Klimafestigkeit
52028123 230 VAC, 6 Relais, Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001313 wie 52028123 + erweiterte Klimafestigkeit
52028124 115 VAQC, 2 Relais, keine Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001314 wie 52028124 + erweiterte Klimafestigkeit
52028125 115 VAQC, 6 Relais, keine Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001315 wie 52028125 + erweiterte Klimafestigkeit
52028126 115 VAQC, 2 Relais, Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001316 wie 52028126 + erweiterte Klimafestigkeit
52028127 115 VAQC, 6 Relais, Ex-Version, ohne Heizungsanschluss
71001317 wie 52028127 + erweiterte Klimafestigkeit
52028128 230 VAC, 2 Relais, keine Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301716 wie 52028128 + erweiterte Klimafestigkeit
52028129 230 VAC, 6 Relais, keine Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301719 wie 52028129 + erweiterte Klimafestigkeit
52028130 230 VAC, 2 Relais, Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301720 wie 52028130 + erweiterte Klimafestigkeit
52028131 230 VAC, 6 Relais, Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301721 wie 52028131 + erweiterte Klimafestigkeit
52028132 115 VAQC, 2 Relais, keine Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301722 wie 52028132 + erweiterte Klimafestigkeit
52028133 115 VAQC, 6 Relais, keine Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301725 wie 52028133 + erweiterte Klimafestigkeit
52028134 115 VAQC, 2 Relais, Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301727 wie 52028134 + erweiterte Klimafestigkeit
52028135 115 VAC, 6 Relais, Ex-Version, mit Heizungsanschluss
71301729 wie 52028135 + erweiterte Klimafestigkeit

7 Elektronikabdeckung
52028155 Abdeckung, Stahlblech mit Beschriftung
71001329 Abdeckung, Stahlblech mit Beschriftung + erweiterte Klimafestigkeit

8 Deckeldichtung Elektronikraum
52028104 Dichtung, nicht Ex-Version
52028105 Dichtung, Ex- oder Klimaversion

9 Gehiusedeckel (inkl. Deckeldichtung Pos. 1)
52028136 Gehdausedeckel, unbeschichtet, nicht Ex-Version, ohne Schauglas
52028137 Gehéausedeckel, beschichtet, nicht Ex-Version, ohne Schauglas
52028138 Gehéausedeckel, unbeschichtet, Ex-Version, ohne Schauglas
71026889 wie 52028138 + erweiterte Klimafestigkeit
52028139 Gehéausedeckel, beschichtet, Ex-Version, ohne Schauglas
52028140 Gehdausedeckel, unbeschichtet, nicht Ex-Version, mit Schauglas
52028141 Gehdausedeckel, beschichtet, nicht Ex-Version, mit Schauglas
71026891 wie 52028141 + erweiterte Klimafestigkeit
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12.2.2 Prozessseite

Hinweis: Fihrungsblech
wird nicht mehr verwendet

34 Ersatzteile Prozessseite

1 Bandfiihrungskit
52028115 Bandfuhrung, Fihrungsblech, Montagematerial
71026887 wie 52028115 + erweiterte Klimafestigkeit

= Bei Geraten ab Baujahr 2016 wird das Fihrungsblech nicht mehr montiert.
= Bei der Reparatur kann es auf Kundenwunsch weiterhin montiert werden.

2 Zahlrad, komplett
52028103 Zahlrad, komplett montiert

3 Antriebswelle, komplett
52028102 Antriebswelle inkl. Kugellager, Wellendichtung und Montagematerial
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4 Bandspule

52028111 Spule Stahl, Messband Edelstahl, 25 m

71026882 Spule 316Ti, Messband Edelstahl, 25 m (erweiterte Klimafestigkeit)
52028112 Spule Stahl, Messband Edelstahl, 35 m

71026884 Spule 316Ti, Messband Edelstahl, 35 m (erweiterte Klimafestigkeit)
52028113 Spule Stahl, Messband Edelstahl, 50 m

71026885 Spule 316Ti, Messband Edelstahl, 50 m (erweiterte Klimafestigkeit)
52028114 Spule Stahl, Messband Edelstahl, 70 m

71026886 Spule 316Ti, Messband Edelstahl, 70 m (erweiterte Klimafestigkeit)
71301749 Spule Stahl, Messband Edelstahl, 90 m

71301750 Spule 316Ti, Messband Edelstahl, 90 m (erweiterte Klimafestigkeit)
71301745 Spule Stahl, Messband Kunststoff, 15 m

71301748 Spule 316Ti, Messband Kunststoff, 15 m (erweiterte Klimafestigkeit)

Deckeldichtung Spulenraum
52028116 Dichtung

Gehdusedeckel (inkl. Deckeldichtung Pos. 5)

52028142 Gehé&usedeckel, unbeschichtet

52028143 Gehé&usedeckel, beschichtet

71026894 wie 52028143 + erweiterte Klimafestigkeit
52028144 Gehé&usedeckel, unbeschichtet, Prozessdruck bis 3 bar
52028145 Gehé&usedeckel, beschichtet, Prozessdruck bis 3 bar
71026897 wie 52028145 + erweiterte Klimafestigkeit

Ersatzteilkit Abstreifer

52028080 Anlaufstiick, Abstreifbleche, Abstreifstiicke, Faltenbalg, Montage-
material, Prozesstemperatur bis +70 °C (+158 °F)

52028081 Anlaufstiick, Abstreifbleche, Abstreifstiicke, Faltenbalg, Montage-
material, Prozesstemperatur bis +150 °C / +230 °C (+302 °F /
+446 °F)

Abstreifer, komplett

52028068 Abstreifer, 230 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028069 Abstreifer, 230 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028070 Abstreifer, 230 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+150 °C (+302 °F)

52028071 Abstreifer, 230 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+150 °C (+302 °F)

52028072 Abstreifer, 500 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028073 Abstreifer, 500 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028074 Abstreifer, 500 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+150 °C (+302 °F)

52028075 Abstreifer, 500 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+150 °C (+302 °F)

52028076 Abstreifer, 1000 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028077 Abstreifer, 1000 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+70°C (+158 °F)

52028078 Abstreifer, 1000 mm, Alu/Stahl, Prozesstemperatur bis
+150 °C (+302 °F)

52028079 Abstreifer, 1000 mm, Edelstahl, Prozesstemperatur bis
+150°C / +230°C (+302 °F / +446 °F)

Prozessadapter
52028146 Prozessadapter, unbeschichtet, inkl. Dichtung und Montagematerial
52028147 Prozessadapter, beschichtet, inkl. Dichtung und Montagematerial
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12.2.3 Fiihlgewichte

Stah! / Edelstahl
mit Fallschirm
"y
~N
\% Fullgutbeutel
Edelstahlskelett
\_’/
Stahl / Edelstahl Schwimmer, PVC Schwimmer, Edelstahl

35 Ersatzteile Fiihlgewicht

1 Fiihlgewichtaufhdngung, komplett
52028088 Bandeinfassung, Drehbiigel, Knotenkette, Montagematerial, Stahl
52028089 Bandeinfassung, Drehbiigel, Knotenkette, Montagematerial, Edelstahl

2 Drehbiigel, komplett
52028100 Drehbtigel, Montagematerial, Stahl
52028101 Drehbtigel, Montagematerial, Edelstahl

3 Fiihlgewicht, inkl. Drehbiigel Pos. 2
52028090 Stahl
52028091 Edelstahl
52028092 Stahl + Faltschirm
52028093 Edelstahl + Faltschirm
52028094 Flllgutbeutel
52028096 Edelstahlskelett
52028098 Edelstahlglocke
52028099 Schwimmer, PVC
71301751 Schwimmer, 316Ti
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12.3 Auswechseln von Bauteilen

12.3.1 Auswechseln der Bandspule

M6-Bohrungen

@36 Auswechseln der Bandspule

1 Bandfithrung

2 Zdhlrad

3 Bandspule

4 Sicherungsschraube

Gehen Sie beim Auswechseln der Bandspule wie folgt vor:
1. Fahren Sie das Fithlgewicht in der Messart "Handbetrieb" (020) ein kurzes Stiick (min-
destens 5 cm) nach unten, damit das Messband entlastet wird.

Bei der Verwendung von gréfieren Fithlgewichten (wie zum Beispiel dem Skelettgewicht)
muss das Gewicht bis zu einer geeigneten Luke (- ®24) abgelassen werden.

2. Versorgungsspannung ausschalten:
= Netzschalter auf "0" (Aus), wenn das Fithlgewicht frei zuganglich ist.
= Abklemmen der Netzleitung, wenn das Messgerédt ausgebaut werden muss.

3. Das Messgerat soweit ausbauen bzw. freilegen, dass der Abstreifer und das
Fiihlgewicht zugéanglich sind.

4. Bandeinfassung vom Messband entfernen (- &25).
5. Sicherungsschraube der Bandspule 16sen.

Zur Vereinfachung des Bandwechsels empfehlen wir den Ausbau des Zahlrads und
der Bandfithrung.

6. M6-Schrauben (mindestens 50 mm, DIN EN ISO 4017) gleichméfig in die passenden
Bohrungen der Bandspule drehen, die Spule wird dadurch von der Antriebswelle ab-
gezogen.

ﬂ Alternativ steht ein entsprechendes Abziehwerkzeug (> B97) zur Verfiigung.
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7. Bandspule und den abgewickelten Teil des Messbands vorsichtig dem Messgerét ent-
nehmen.
8. Der Einbau der Bandspule erfolgt dann in umgekehrter Reihenfolge.

12.3.2 Auswechseln des Abstreifers

Fihrungsnut
des Abstreifers

37 Auswechseln des Abstreifers

1 Abstreifer
2 Montageschrauben M6x16

Gehen Sie beim Auswechseln des Abstreifers wie folgt vor:
1. Fihlgewicht in der Messart "Handbetrieb" (020) ein kurzes Stiick (mindestens 5 cm)
nach unten fahren, damit das Messband entlastet wird.

Bei der Verwendung von grofieren Fiihlgewichten (wie zum Beispiel dem Skelettgewicht)
muss das Gewicht bis zu einer geeigneten Luke (- #J24) abgelassen werden.
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2. Netzleitung abklemmen.

3. Das Messgerat soweit ausbauen bzw. freilegen, dass der Abstreifer und das

5.

Fihlgewicht zugéanglich sind.

Bandeinfassung (und damit auch das Fithlgewicht) vom Messband 16sen und entfer-
nen.

Die drei M6-Schrauben des Abstreifers 16sen, er kann nun herausgenommen werden.

Achten Sie bei der Demontage bzw. Montage auf die korrekte Lage des Messbands im
Abstreifer. Das Messband darf im Spulenraum nicht verdreht sein, dazu ist der Deckel des
Spulenraums wahrend der Montage zu 6ffnen.

6. Der Einbau eines neuen Abstreifers erfolgt dann in umgekehrter Reihenfolge, wobei

beim Zusammenbau auf die korrekte Lage der Fithrungsnut am Abstreifer zur Fith-
rungsschraube am Geh&use beachtet werden muss.

12.3.3 Auswechseln der Motor-Getriebe-Einheit

@38 Wechsel der Motor-Getriebe-Einheit

O W N =

Abdeckblech
Sicherungsschraube
Schalterblech
Motor-Getriebeeinheit
Erdungsklemme
Schaltersockel

Gehen Sie beim Auswechseln der Antriebseinheit wie folgt vor:

1.

Fithlgewicht in der Messart "Handbetrieb" (020) ein kurzes Stiick nach unten fahren,
damit das Messband und damit die Antriebswelle entlastet wird, anschliefSend das
Fiihlgewicht oder das Messband fixieren. Hierzu steht ein entsprechender Messband-
stopper (» B97) zur Verfiigung.
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2. Versorgungsspannung ausschalten:
= Netzschalter auf "0" (Aus), wenn das Fithlgewicht frei zuganglich ist.
= Abklemmen der Netzleitung, wenn das Messgerat ausgebaut werden muss.

Der Zwischenkreis des Messgeréts behélt nach dem Abtrennen der Versorgungs-
spannung ca. 20 Minuten lang eine geféhrliche Spannung bei. Deshalb vor dem
Entfernen der Abdeckung nach dem Abtrennen von der Versorgungsspannung 20
Minuten abwarten!

3. Kreuzschlitzschrauben (5 Stiick) des Abdeckblechs 16sen und Abdeckung entnehmen.
4. Stecker der Motoranschlussleitung (oben rechts) abziehen.

5. Sicherungsschraube auf der Antriebswelle 16sen und die Motor-Getriebe-Einheit und
das damit verbundene Schalterblech vorsichtig etwa 10 cm hinausziehen. Hierzu steht
ein entsprechendes Abziehwerkzeug (- B97) zur Verfiigung.

6. Erdungsleitung von der Erdungsklemme abziehen, die Antriebseinheit kann nun voll-
stdndig entnommen werden.

7. Der Einbau einer neuen Antriebseinheit erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

= Vergessen Sie nicht, die Erdungsleitung wieder aufzustecken.

= Driicken Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Feder im Schaltersockel soweit zuriick,
dass Sie das Schalterblech einsetzen kénnen.

= Fiihren Sie das Schalterblech vorsichtig ein, damit der dort befindliche Schalter nicht
beschéadigt wird.

12.3.4 Austausch der Elektronikeinheit
CIES

= Der Austausch der Elektronikeinheit sollte nur von einer sachkundigen Person durchge-
fihrt werden.

= Sorgen Sie beim Umgang mit Elektronikbauteilen fiir einen geeigneten ESD-Schutz
(Schutz vor elektrostatischer Entladung).

s Verwenden Sie zum Austausch nur die zum Gerétetyp zugelassene Elektronik. Die Ver-
wendung einer falschen Elektronik kann zur Zerstérung des Geréts oder zum Verlust der
Ex-Bescheinigung fithren.

Der Zwischenkreis des Messgeréts behélt nach dem Abtrennen der Versorgungs-
spannung ca. 20 Minuten lang eine gefdhrliche Spannung bei. Deshalb vor dem
Entfernen der Abdeckung nach dem Abtrennen von der Versorgungsspannung 20
Minuten abwarten!

Nach dem Austausch einer Elektronikeinheit muss erneut ein Grundabgleich durchgefiihrt

und alle Parameter neu eingegeben werden. Es empfiehlt sich daher folgende Vorgehens-

weise:

= Notieren Sie sich alle Einstellungen, auch die Werte einer evtl. eingegebenen Linearisie-
rungstabelle (» B101).

= Ubertragen Sie nach dem Austausch alle notierten Einstellungen und ggf. die Werte
einer Linearisierungstabelle.

Es gibt zwei Gehé&userevisionen:

= Bei der alteren Revision bis etwa Gerédt Nr. 1100 miissen zum Ausbau der Elektro-
nik alle Leiterplatten einzeln ausgebaut werden, der Austausch sollte daher nur vom
Endress+Hauser Service durchgefiihrt werden.

= Bei der aktuellen Revision kann die gesamte Elektronik mitsamt Tragerblech ausgebaut
werden. Diese Geh&userevision erkennen Sie an den (bei montiertem Abdeckblech) vier
(von insgesamt fiinf) sichtbaren Befestigungsschrauben.
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®39 Austausch der Elektronikeinheit

1 Schrauben M5x8

Schraube Fixierung Motoranschlussleitung

Buchse fiir Temperatursicherung (nur bescheinigte Gerdtevariante)
Buchse fiir optionale Gerdteheizung

=~ W N

Gehen Sie beim Ausbau der Elektronik wie folgt vor:

1. Versorgungsspannung abklemmen, danach etwa 20 Minuten warten (gefahrliche

Zwischenkreisspannung!).
2. Abdeckblech (5 Schrauben) entfernen.
3. Motorstecker abziehen.

Zur leichteren Demontage der Elektronik empfehlen wir die Fixierung der Motoran-

schlussleitung ebenfalls zu 16sen.

;l% é@

N

@40 Position des Motorsteckers

1 Stecker Anschluss Motor-Getriebekombination
2 Fixierung Motoranschlussleitung

4. Stecker des Schlaffbandschalters 16sen
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ICEEE

(10

@41 Position des Schlaffbandsteckers
1 Schlaffbandstecker

Je nach Geréateversion zusatzlich den Stecker der Temperatursicherung (ATEX) und
den Stecker der Gerédteheizung 16sen (> @81).

. Das Elektronikmodul kann nun durch Lésen der 5 Innensechskantschrauben
(é SW4) vorsichtig herausgenommen werden.

Nach dem Austausch des defekten Elektronikmoduls erfolgt der Wiedereinbau in
umgekehrter Reihenfolge.

Bitte vergessen Sie nicht, alle Stecker wieder aufzustecken.

12.4 Endress+Hauser Dienstleistungen

Informationen tiber Service und Ersatzteile sind bei Ihrer Endress+Hauser Vertriebs-
zentrale erhaltlich.
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13  Wartung

13.1 Wartungsarbeiten

Die folgenden Wartungsarbeiten kénnen in Abhangigkeit von der Verschmutzung erfor-
derlich sein.

13.1.1 Aufienreinigung

Bei der AuBenreinigung des Messgerats ist darauf zu achten, dass das verwendete Reini-
gungsmittel die Gehauseoberfldche und die Dichtungen nicht angreift.

13.1.2 Spulenraum reinigen

Die Reinigungsperioden richten sich nach der Beschaffenheit des Schiittguts. Bei starkem
Staubanfall empfiehlt es sich, geringe Mengen sauberer Druckluft tiber den Montage-
flansch einzublasen (= B21).

13.1.3 Kontrolle des Abstreifers

Die beiden Abstreifstiicke im Abstreifer werden an den Kanten je nach Abrasivitat des
Fillguts mehr oder weniger stark abgeschliffen und sdubern dann das Messband nicht
mehr ausreichend.

Zur Uberpriifung des Abstreifers miissen Sie das Messgeréat ausbauen (- B21), fol-
gende Punkte sind zu kontrollieren:
1. Prifen Sie, ob der Konus und die Durchfiihrung des Anlaufstiicks durch das Messband
zerschnitten sind. Bei tiefen Einschnitten besteht die Gefahr, dass das Messband sich
verklemmt. Tauschen Sie das Anlaufstiick gegebenenfalls aus.

2. Priifen Sie, ob die beiden Abstreifbleche gut am Messband anliegen. Tauschen Sie die
Abstreifbleche bei Verschleifl ebenfalls aus.

3. Priifen Sie, ob der Faltenbalg noch einwandfrei ist, ersetzen Sie ihn bei Beschddigung.

Messband

®42 Abstreiferkontrolle
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13.1.4 Kontrolle des Messbands

Das Messband unterliegt der grofiten mechanischen Belastung, es sollte daher in regel-
maéRigen Abstdnden wie folgt kontrolliert werden:

1.

Ist das sichtbare Teil (Fiihlgewicht in oberer Endlage) des Messbands beschéadigt,
spulen Sie es ein Stiick ab (Messart "Handbetrieb" 020) bis es einwandfrei aussieht

Schneiden Sie das beschéadigte Stiick ab und montieren das Fithlgewicht neu.

3. Ist das Messband auf einem ldngeren Stuick beschédigt, tauschen Sie das ganze Mess-

band aus. Hierzu sind Bandspulen in den Standardlédngen lieferbar (- B74).

Schneiden Sie nicht zuviel ab. Achten Sie auf die urspriingliche Bandldnge sowie Thren
gewtinschten Messbereich (Behélterhohe).

13.1.5 Kontrolle des Spulenraums

Kontrollieren Sie in regelméfigen Abstdnden auch den Spulenraum wie folgt:

1.

Ist die Bandspule stark angegriffen oder beschédigt, tauschen Sie sie aus. Hierzu
sind Bandspulen mit aufgewickeltem Messband in den Standardlédngen lieferbar (-
74).

Lé&sst sich das Zahlrad bei entlastetem Messband nur sehr schwergéngig drehen oder
ist es beschédigt, tauschen Sie sie aus.

Sind die Metallteile im Spulenraum (Bandfithrung und Kleinteile) stark angegriffen
oder beschadigt, tauschen Sie sie aus. Hierzu sind entsprechende Reparaturkits liefer-
bar (- B71).

Ist die Deckeldichtung stark angegriffen oder beschédigt, tauschen Sie sie aus.

13.2 Endress+Hauser Dienstleistungen

Endress+Hauser bietet eine Vielzahl von Dienstleistungen zur Wartung an wie Vor-Ort-
Uberpriifung inkl. Wartung oder Geratetests.

Informationen tber Service und Ersatzteile sind bei Ihrer Endress+Hauser Vertriebs-
zentrale erhéltlich.
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14  Riicksendung

Im Fall einer Reparatur, Werkskalibrierung, falschen Lieferung oder Bestellung muss das
Messgerat zuriickgesendet werden. Als ISO-zertifiziertes Unternehmen und aufgrund

gesetzlicher Bestimmungen ist Endress+Hauser verpflichtet, mit allen zuriickgesendeten
Produkten, die mediumsberthrend sind, in einer bestimmten Art und Weise umzugehen.

Um eine sichere, fachgerechte und schnelle Riicksendung Thres Geréts sicherzustellen:
Informieren Sie sich tiber Vorgehensweise und Rahmenbedingungen auf der
Endress+Hauser Internetseite http://www.endress.com/support/return-material.

Einen Vordruck "Erkldrung zur Kontamination und Reinigung" finden Sie im Anhang
(= B104).
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15  Entsorgung

15.1 Messgerdt demontieren

1. Messgerat ausschalten.

2. Die Montage- und Anschlussschritte aus den Kapiteln "Messgerdt montieren" und
"Messgerat anschlieflen” in sinngemé&fl umgekehrter Reihenfolge durchfiihren, hierbei
Sicherheitshinweise beachten.

Personengefdhrdung durch Prozessbedingungen! Auf gefahrliche Prozessbedingungen
wie Druck im Messgeréat, hohe Temperaturen oder aggressive Messstoffe achten.

15.2 Messgerat entsorgen

Gefédhrdung von Personal und Umwelt durch gesundheitsgefdhrdende Messstoffe!
Sicherstellen, dass das Messgerat und alle Hohlrdume frei von gesundheits- oder umwelt-
gefdhrdenden Messstoffresten sind, zum Beispiel in Ritzen eingedrungene oder durch
Kunststoff diffundierte Stoffe.

Folgende Hinweise zur Entsorgung beachten:
= Die national giiltigen Vorschriften beachten.
= Auf eine stoffliche Trennung und Verwertung der Gerdtekomponenten achten.
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16 Zubehor

Fir das Gerét sind verschiedene Zubehorteile lieferbar, die bei Endress+Hauser mit dem
Gerét bestellt oder nachbestellt werden kénnen. Ausfihrliche Angaben zum betreffenden
Bestellcode sind bei Ihrer Endress+Hauser Vertriebszentrale erhaltlich oder auf der Pro-
duktseite der Endress+Hauser Webseite: www.endress.com.

16.1 Geratespezifisches Zubehor

Zubehor

Beschreibung

Schutzhaube

Fir die AuBenmontage des Messgerétes steht eine Schutzhaube
zur Verfligung:

= Bestell-Nr.: 52027964

= Material: Edelstahl 304

= Gewicht: 7,5 kg

= Die Lieferung beinhaltet passende Montageschrauben.
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Zur Montage bzw. Demontage der Schutzhaube benétigen Sie
oberhalb des Messgeréts eine freie Hohe von mindestens
400 mm.

Die Schutzhaube wird nach der Installation des Messgeréts
einfach tbergesttlpt und mit vier Schrauben am Gerat befe-
stigt.
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Zubehor

Prozessadapterver-
l&ngerung

Beschreibung

Zur Temperaturreduktion bei Prozesstemperaturen von +150 °C

(+302 °F) bis zu +230 °C (+446 °F) unter Verwendung der 1000

mm Abstreiferverldngerung kénnen folgende Prozessadapterver-

langerungen (Montage und Mafle - ®20) verwendet werden:

= Bestell-Nr.: 52028083

= Material: Edelstahl 316Ti

= Gewicht: 16 kg

= Die Lieferung beinhaltet vier passende Schrauben mit Muttern
zur Befestigung des Messgerats an der Prozessadapterverldnge-
rung.
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Zubehor

Beschreibung

Adapterflansch

Zur Anpassung an vorhandene Prozessanschliisse kdnnen die

folgenden Adapterflansche verwendet werden:

= Bestell-Nr.:

71301820 DN150, PN16, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301821 DNI150, PN16, EN1092-1, Stahl
71301822  DN200, PN16, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301824  DN200, PN16, EN1092-1, Stahl
71301811 6", 150lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301815 6" 150lbs, ASME B16.5, Stahl
71301816 8", 150lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301817 8, 1501lbs, ASME B16.5, Stahl
= Mafle (mm/in) und Gewichte:
A B C D Gewicht
71301820 8x
71301821 22/0.87 M16 | 22/0.87 | 285/11.22 | 9kg
71301822 12x
71301824 | 22/0.87 M16 | 24/0.94 | 340/13.4 | 15kg
71301811 8x UNC
71301815 | 22,4/0.88 | 5/8" 25,4/1 279,4/11 | 10kg
71301816 8x UNC
71301817 | 22,4/0.88 | 5/8" 28,6/1.13|342,9/13.5| 18kg

= Die Lieferung beinhaltet vier passende Muttern zur Befestigung

des Messgerats an dem Adapterflansch.

Beispiel: ASME B16.5 6" 150lbs

@100 (3.94)

@180 (7.09)

ﬂ Der Adapterflansch wird zwischen dem Prozessanschluss
des Messgerats und der Anwendung montiert, durch seine
geringe Hohe wird das benotigte freie Maf fiir das Gerét nur

minimal erhoht.

mm (in)
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Zubehor Beschreibung

Adapterflansch Zur Anpassung an vorhandene Prozessanschliisse konnen die

mit Stehbolzen fiir | folgenden Adapterflansche verwendet werden:

hoéhere Druckstufen | = Bestell-Nr.:
71301826  DN100, PN25/40, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301829  DN100, PN25/40, EN1092-1, Stahl
71301831 4" 300lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301833 4" 300lbs, ASME B16.5, Stahl
71301834 4" 600lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301835 4" 600lbs, ASME B16.5, Stahl

= Mafle (mm/in) und Gewichte:

A B C D Gewicht

71301826
71301829
71301831 | 8x UNC | UNC
71301833 | 3/4" | 5/8"
71301834 | 8x UNC | UNC
71301835 | 3/4" | 5/8"

= Die Lieferung beinhaltet vier passende Schrauben zur Befesti-
gung des Messgeréts an dem Adapterflansch.

8xM22|M16| 25/0.98 | 235/9.25 7kg

31,8/1.25 254/10 11kg

38,1/1.5 |273,1/10.75| 1l6kg

Beispiel: DN100 PN25/40

@100 (3.94)
@180 (7.09)

mm (in)

Der Adapterflansch wird zwischen dem Prozessanschluss des
Messgerats und der Anwendung montiert.
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Zubehor Beschreibung

Prozessadapter Zur Anpassung an vorhandene Prozessanschliisse mit kleineren
fir kleinere Nennweiten (< DN100) kénnen die folgenden Prozessadapter
Nennweiten verwendet werden:

= Bestell-Nr.:
71301837  DNb50, PN16, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301839  DNb50, PN16, EN1092-1, Stahl
71301841  DN65, PN16, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301843  DN65, PN16, EN1092-1, Stahl
71301844  DN8O, PN16, EN1092-1, Edelstahl 316Ti
71301857  DNB8O, PN16, EN1092-1, Stahl
71301858 2" 150lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301859 2" 150lbs, ASME B16.5, Stahl
71301861 3" 150lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301864 3", 150lbs, ASME B16.5, Stahl
71301867 4" 150lbs, ASME B16.5, Edelstahl 316Ti
71301868 4" 150lbs, ASME B16.5, Stahl

= Mafle (mm/in) und Gewichte:

A B C D E |Gewicht
71301837 | 400/ | 54,5/ | 125/ | 165/ | 18/ | 0c
71301839 | 15.75 | 2.15 | 492 | 650 |0.71 |29
71301841 | 400/ | 70,3/ | 145/ | 185/ | 18/ | ||
71301843 | 15.75 | 2.77 | 571 | 7.28 | 0.71 g
71301844 | 200/ | 82,5/ | 160/ | 200/ | 20/ | ;o\
71301857 | 7.87 | 3.25 | 6.30 | 7.87 | 0.79 g
71301858 | 420/ | 52,6/ |120,7/|152,4/[19,1/{ ||
71301859 | 16.54 | 2.07 | 475 | 6.00 | 0.75 g
71301861 | 220/ | 78/ [1524/(190,5/|239/{ 1 s
71301864 | 8.66 | 3.07 | 6.00 | 750 | 094 |9
71301867 | 128/ | 102,4/190,5/(228,6/|23.9/{ 1, &
71301868 | 5.04 | 403 | 750 | 9.00 | 094 |~*>"9

= Die Lieferung beinhaltet vier passende Schrauben mit Muttern
zur Befestigung des Messgeréts an dem Prozessadapter

@220 (8.66)
@180 (7.09)

——
== Beispiel:
? \ b DN80 PN16
— 7 —

e
,

. KV - O
|

N | |

LE}\ng

Hr
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i
7%

mm (in)

ﬂ Zur Vermeidung von Fehlmessungen bei schwingenden
Fiihlgewichten sollte die Unterkante des Abstreifers aus dem
reduzierten Bereich (Durchmesser B) herausragen.
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Zubehor

Beschreibung

Prozessadapter
als Ersatz fiir den
Standard-Adapter

Zur Anpassung an vorhandene Prozessanschliisse kann der
Standard-Prozessadapter durch einen der folgenden Adapter

getauscht werden:
= Bestell-Nr.:

71301870  150lbs, RF 4", ASME, Alu
71301872  1501Ibs, RF 4", ASME, Alu beschichtet

@190,5 (7.50)

@160 (6.30)

@95 (3.74)

170 (6.69)

\ —
19,1(0.75)
186 (7.32)

mm (in)

Der Standard-Prozessadapter kann einfach durch das Lésen
von vier Schrauben getauscht werden.
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Beschreibung

Prozessadapter
mit Spriithwasser-
reinigung

Zur Vermeidung von Beschddigungen durch chemische Stoffe, die
iber das Messband in das Messgerét gelangen kénnten, kann der
folgende Prozessadapter mit Sprithwasserreinigung verwendet
werden:

= Bestell-Nr.: 71301886

= Material: Edelstahl 316Ti

= Gewicht: 15 kg

= Die Lieferung beinhaltet passende Montageschrauben.

@220 (8.66)

GV

~310 (12.20)

DN100 PN16

(EN 1092-1)
SN0 S £ 0 S A (A g Fr 7\"‘F—Z/
| S S N B | L L) [N T N Ty J
f 1
IRl T3 FY T
L e L b L
== e T = == mm(in)

ﬂ » Der Prozessadapter wird zwischen dem Prozessanschluss
des Messgerates und der Anwendung montiert.
= Die Spithlwasserreinigung sollte ausschliellich mit gefil-
tertem Wasser verwendet werden, ansonsten konnten die
Diisen verstopfen.
= Die beno6tigte Wassermenge liegt zwischen 1 1/min (1 bar)
bis zu 3 1/min (6 bar).

Endress+Hauser
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Zubehor Beschreibung
Fihlgewicht zur Zur Verwendung bei Trennschichtmessungen in Fliissigkeiten mit
Trennschichter- hohem Dichteunterschied kann eines der folgenden Fithlgewichte

fassung in Fliissig-
keiten mit hohem
Dichteunterschied

verwendet werden:
= Bestell-Nr.:
71301873 Edelstahl 316Ti
71301875 Edelstahl 316Ti, beschichtet

= Gewicht: 4 kg

@55 (2.17)

~ 428 (16.85)

mm (in) AR A

ﬂ Das Fiihlgewicht kann einfach durch das Lésen von einer
Schraube getauscht werden (> #&25).
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Zubehor Beschreibung
Fuhlgewicht zur Zur Verwendung bei Trennschichtmessungen in Flissigkeiten
Trennschich- mit geringem Dichteunterschied kann eines der folgenden

terfassung in
Flissigkeiten mit
geringem Dicht-
eunterschied

Fuhlgewichte verwendet werden:
= Bestell-Nr.:

71301876  Edelstahl 316Ti

71301877 Edelstahl 316Ti, beschichtet
= Gewicht: 4 kg

@55 (2.17)
%)
—
N
=
N
@
m
2
=
min. 196 (7.72) )
mm (in)

ﬂ Das Fiihlgewicht kann einfach durch das Lésen von einer
Schraube getauscht werden (- @&25).
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Zubehor Beschreibung

Knotenkette zur Bei langeren Anschlussstutzen, in die das Fithlgewicht nicht
Erhéhung der hineinfahren soll, kann die nachfolgende Knotenkette die Block-
Blockdistanz distanz um maximal 2 m erhéhen:

= Bestell-Nr.: 71301880

= Material: Edelstahl 316

sLdnge: 2 m

= Gewicht: 0,3 kg

= Die Knotenkette kann beliebig gekiirzt werden.

Blockdistanz (BD)

ﬂ Bei stark schwingenden Fiihlgewichten empfehlen wir die
Verwendung des verlangerten Abstreifers (> @20).
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Zubehor
16.2 Geratespezifisches Werkzeug
Zubehor Beschreibung
Abziehwerkzeug Fur einen Wechsel des Bandes und des Getriebemotors steht ein

Abziehwerkzeug zur Verfugung:
= Bestell-Nr.: 71001353
= Material: Stahl

Fur das Abziehwerkzeug wird zusétzlich ein Innensechskant-
schliissel SW5 benétigt.

Messbandstopper | Fiir einen Wechsel des Getriebemotors in der Anwendung steht
ein Messbandstopper zur Verfiigung:

= Bestell-Nr.: 71001352

= Material: Messing und Stahl

ﬂ Fir den Messbandstopper wird zusatzlich ein Innensechs-
kantschliissel SW6 benétigt.
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17 Technische Daten

17.1 Anwendungsbereich

Das Messgerét ist nur fiir die Fiillstandmessung von Feststoffen und Fliissigkeiten be-
stimmt. Mit entsprechenden Fiihlgewichten sind ebenfalls Trennschichtmessungen in
Flussigkeiten moglich.

Je nach bestellter Ausfithrung kann das Messgerat auch in explosionsgefahrdeten Be-
reichen eingesetzt werden.

Um den einwandfreien Zustand des Gerats fir die Betriebszeit zu gewdahrleisten: Geréat
nur fiir Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessberithrenden Materialien hinreichend
besténdig sind.

17.2 Arbeitsweise und Systemaufbau

Messprinzip Elektromechanisches Lotsystem

Messeinrichtung Kompaktgerat mit ablaufendem Fiithlgewicht

17.3 Eingang

Messgrofie Direkte Messgrofie
= Fllstand (in wéhlbaren Einheiten)

Berechnete Messgroéfie
= Volumen (in wahlbaren Einheiten, bei Verwendung der Linearisierungsfunktion auch
bei nichtlinearem Zusammenhang von Fiillstand und Volumen)

Messbereich Der maximale Messbereich ergibt sich aus dem Typenschliissel:
= Silopilot FMMS50 - ***6*: 15 m
= Silopilot FMM50 - ***1*: 25 m
= Silopilot FMMS50 - ***2*: 35 m
= Silopilot FMMS50 - ***3*: 50 m
= Silopilot FMMS50 - ***4*: 70 m
= Silopilot FMMS50 - ***5*%: 90 m

Blockdistanz Die Blockdistanz ist abhdngig vom verwendeten Abstreifer und dem Fithlgewicht:
Fiihlgewicht Abstreifer 230 mm Abstreifer 500 mm | Abstreifer 1000 mm
B,C,D,E, L 0,80 m 1,10 m 1,60 m
G 1,20 m 1,50 m 2,00 m
] 0,86 m 1,16 m 1,66 m
M 0,65m 0,95 m 1,45 m
N 0,63m 0,93 m 1,43 m
Eingangssignal = 2 Signaleingange (Start Messung, Verriegelung)

- aktiv: 12...24 VDC
- passiv: Schaltkontakt, max. 30 VDC / 300 mW
- Startimpulslange: min. 200 ms
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17.4 Ausgang

Ausgangssignal

=#(0-20mA /4 - 20 mA Stromausgang
- aktiv
- max. Biirde: 600 Q

= Relaisausgéange (2 oder 6)
- Kontaktbelastbarkeit: 250 VAC, 6 A

Ausfallsignal

= Fehlersymbol, Fehlercode und Klartextbeschreibung auf dem Vor-Ort-Display
= Stromausgang, konfigurierbar:

- MIN (0/3,6 mA)

- MAX (22 mA)

- Letzter Wert wird gehalten

- Wahlbarer Wert (0...22 mA) wird ausgegeben
= Relaisausgange (Alarmfunktion)

17.5 Messgenauigkeit

Messfehler

=+ 5 cm (unabhéngig vom gewéhlten Messbereich)

17.6 Minimale Zeit fiir einen Messzyklus

Minimale Zeit T, fiir
einen Messzyklus

T\ [Minute|
A
20 T,=70°C (158°F)
80
70
60
T,= 60°C (140°F)
50 -
40 o T,=50°C (155°F)
30 — T,=40°C glogF °)F)
A T=30°C (86
////// A7 o
20 T,=20°C (68°F)
4///
owez=/71_ | | | | . . 1
~ MR
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 9o |ml

17.7 Ablaufgeschwindigkeit

Bandablaufgeschwindigkeit

s min. 0,21 m/s
s max. 0,35 m/s

17.8 Energieversorgung

Klemmenbelegung

Endress+Hauser
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Versorgungsspannung

= Silopilot FMMS50 - *****1*: 180 - 253 VAC, 50/60 Hz
= Silopilot FMMS50 - *****2*: 90 - 127 VAC, 50/60 Hz

Bei Anschluss an das offentliche Versorgungsnetz ist ein Netzschalter fiir das Gerat leicht
erreichbar in der Néhe des Gerétes zu installieren. Der Schalter ist als Trennvorrichtung
fiir das Gerét zu kennzeichnen (EN/IEC 61010).

Leistungsaufnahme

=230 VA (ohne Gerateheizung)
® 250 VA (mit integrierter Gerateheizung)

Kabeleinfithrung

s M25x 1,5
= Kabelverschraubung Ex-freier Bereich:
- Material: Kunststoff
- Farbe: grau
- Klemmbereich: 9...17 mm
= Kabelverschraubung ATEX:
- Material: Kunststoff
- Farbe: schwarz
- Klemmbereich: 9...13 mm
= Anzahl:
- 4 Stiick (ohne Zusatzausstattung externe Starttaste)
- 3 Stiick (bei Zusatzausstattung externe Starttaste)

17.9 Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur

s Silopilot FMM5Q - ******x A% pxxxxxxxc*: -20...470 °C (-4...+158 °F)
= Silopilot FMM5Q - ******xBH yxxxxxx+p*: -40...+70 °C (-40...+158 °F)

Bei Betrieb im Freien mit starker Sonneneinstrahlung sollte die als Zubehor erhéltliche
Schutzhaube vorgesehen werden (- B87).

Lagerungstemperatur

-40...+80 °C (-40...+176 °F)

Schutzart

= bei geschlossenem Gehause: [P 67
= bei geschlossenem Gehduse und Verwendung der aufenliegenden Starttaste: I[P 65
= bei gedffnetem Gehduse: [P 20

Elektromagnetische
Vertraglichkeit (EMV)

s Stéraussendung nach EN 61326, Betriebsmittel der Klasse B
= Storfestigkeit nach EN 61326, Anhang A (Industriebereich)
= Fir die Verdrahtung ist normales Installationskabel ausreichend.

17.10 Prozessbedingungen

Prozesstemperatur = Silopilot FMM50 - ******** 1 ***. _70...+70 °C (-4...+158 °F)
(Einschrankung Silopilot FMIM50 - ********1*M*. 0, +60 °C (+32...+140 °F))
= Silopilot FMM50 - ********p%**. _20...+150 °C (-4...302 °F)
= Silopilot FMM50 - ********3%**. _90...+230 °C (-4...+446 °F)
Prozessdruck = Silopilot FMM50 - *********1**. (0 8...1,1 bar absolut

100

= Silopilot FMM50 - *********7%%.( 8...3,0 bar absolut
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18 Anhang

18.1 Anwenderparameter

Grundabgleich Funktion Default Anwendereinstellung
001 Abgleich leer Lange Messband
002 Blockdistanz > B40
003 Abgleich voll 001 - 002
Ein-/Ausgange Funktion Default Anwendereinstellung
010 Eingang 1 keine Funktion
011 Kontakt Eingang 1 Schlief3er
012 Eingang 2 keine Funktion
013 Kontakt Eingang 2 Schliefser
014 Relais 1 Alarm
015 Impulswertigkeit 1
016 Zahlimpulslédnge 50 ms
017 Grenzwert 60%
018 Hysterese 3%
019 Riickstellimpuls 300 ms
01A Relais 2 Wartungsintervall
01B Relais 3 Messung aktiv
01C Relais 4 Grenzwert
01D Relais 5 Riickstellimpuls
01E Relais 6 Bandumkehr
Messparameter Funktion Default Anwendereinstellung
020 Messart Einzelmessung
021 Zeitintervall 1
022 Zeiteinheit h (Stunde)
023 Betriebsart normal
024 Wartungsintervall 45000
028 Hochlaufldnge 1m
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Stromausgang Funktion Default Anwendereinstellung
030 Modus Stromausg. normal
031 0/4mA Wert 0
032 20mA Wert (Abgleich voll)
033 Strombereich 4-20mA
Sicherheitseinstellungen Funktion Default Anwendereinstellung
040 Strom bei Alarm MIN(<=3.6mA)
041 Strom bei Alarm 3.6 mA
042 Min. Sicherheit Om
043 Sicherheitsabstand | O m
044 Im Sicherheitsabst. | Warnung
045 In Min. Sicherheit Alarm

Linearisierung Funktion Default Anwendereinstellung

050 Fiillstand/Volumen | Fullstand TE

051 Linearisierung linear
056 Kundeneinheit %
057 Endwert Messb. 100%
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Linearisierungstabelle
Tab.Nr. Fiillstand Volumen Tab.Nr. Fiillstand Volumen
1 17
2 18
3 19
4 20
5 21
6 22
7 23
8 24
9 25
10 26
11 27
12 28
13 29
14 30
15 31
16 32
Anzeige Funktion Default Anwendereinstellung
060 Sprache English
061 Zur Startseite 100s
062 Nachkommastellen | X.XX
Diagnose Funktion Default Anwendereinstellung
074 Freigabecode 100
Systemparameter Funktion Default Anwendereinstellung
080 Messstelle | ----mmmmmoooooe-
083 Langeneinheit m
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18.2 Anwendermenii

Grundabgleich 00 |—> Abgleich leer 001 Blockdistanz 002 Abgleich voll 003 Messart 020 Distanz/Messwert 004
Abstand Geréateflansch Abstand Geréte- Messspanne Einzelmessung Anzeige der Distanz
zu min. Fillstand flansch zu Unter- Handbetrieb Gerateflansch zur
kante Fiihlgewicht Periodisch Fillgutoberflache und
M t (000)
Ein-/Ausgénge 01 Eingang 1 010 p-| Eingang 2 012 p| Relais 1 014
keine Funktion J keine Funktion J Bandumkehr
Hochlauf
Start Messung Kontakt Eing. 1 011 Start Messung Kontakt Eing. 2 013 obere Endlage
Verriegelung Verriegelung Messung aktiv
Offner Offner Wartungsintervall
Schlieer Schlieer
Zéhlimpulse
Grenzwert
Alarm
Ruckstellimpuls

Messparameter 02 |—> Messart 020 | Betriebsart 023
Einzelmessung J normal
Handbetrieb
kurz
Periodisch Zeitintervall 021 Zeiteinheit 022
1h h
Min.
Stromausgang 03 Modus Stromausg. 030
normal J
_,-> 0/4 mA Wert 031 20 mA Wert 032
Stromlupe bezogen auf Kunden- bezogen auf Kunden-
einheit (056) einheit (056)
Sicherheitseinstell. 04 Strom bei Alarm 040 | Min. Sicherheit 042
MIN (0/3.6mA) K Minimaler Abstand T
MAX (22mA) Strom bei Alarm 041 zum Leerabgleich in Min. Sicherh. 045
halten 3.60 mA 0.00 m Alarm
‘Warnung
anwenderspez.
Linearisierung 05 Fiillstand/Volumen 050 J
Fullstand m/ft/in . Linearisierung 051 Kundeneinheit 056 Endwert Messb. 057
Restvolumen m/ft/in
Fiillstand TE Tabelle ein %, kg, t, m?, ft*, m, ft, in bezogen auf Kunden-
Restvolumen TE N % einheit
linear 100.00 %
Losche Tabelle
manuell
_|-> Linearisierung 052 P Linearisierung 053
TabNr-> 1+ TabNr 1+
Fiills 0.00 m Fiills> 0.00m
Volum 0.00 % Volum 0.00 %
Anzeige 06 Sprache 060 Zur Startseite 061 Nachkommast. 062 Anzeigetest 063
English Zeit bis zum autom. X aus
Deutsch Riicksprung XX ein
Frangais 100s XXX
=4 X.XXX
Diagnose 07 aktueller Fehler 070 letzter Fehler 071 Losche Fehler 072 Riicksetzen 073
Anzeige des Anzeige des beibehalten Zur Codeeingabe siehe
aktuellen Fehlers letzten Fehlers l6sche letzten Betriebsanleitung
l6sche aktuellen 0
lésche alle
Systemparameter 08 Messstelle 080 Protokoll+SW-Nr. 081 Seriennummer 082 Langeneinheit 083
-------------------------- Anzeige der akt. Version Serien-Nr. des Gerétes m
ft
in
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Y =I Relais 2 (01A), optional bis Relais 6 (01E) I >
p| Impulswertigkeit 015 Zahlimpulslange 016
Ablauflange je Puls Lange des Z&hlim-
fiir den Zahlausg. pulses
5 cm/Impuls 50 ms
»>| Grenzwert 017 Hysterese 018
Prozentwert bezogen Prozentwert bezogen
auf Abgleich voll (001) auf Abgleich voll (001)
60 % 3 %
Riickstellimpuls 019
Léange des Riickstell-
impulses
300 ms
P Wartungsintervall 024 Wart.Int.Zahler 025 Simulation 026 >
Anzahl Messungen aktueller Zahlerstand Sim. aus
bis Bandwechsel
———— | Hochlauflange 028 45000 Sim. Fillstand
Sim. Volumen Simulationswert 027 >
Hochlauflange bei Sim. Strom
Kurzmessung bezogen auf Kunden-
1m einheit (056)
| Strombereich 033 >
4-20mA
0-20mA
| Sicherheitsabst. 043 >
Minimaler Abstand | imSichernabst. 044
zum Vollabgleich
0.00m Warnung
Alarm
| Linearisierung 054 néchster Punkt 055
TabNr 1+ nein
Fills 0.00m
Volum-> 0.00 % ja —|
| Freigabecode 074 >
Zur Codeeingabe siehe
Betriebsanleitung
100
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18.3 Erklarung zur Kontamination

Endress+Hauser {21

People for Process Automation

Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Erklarung zur Kontamination und Reinigung

RA No.

Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material
and De-Contamination", with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the
packaging.

Aufgrund der gesetzlichen Vorschriften und zum Schutz unserer Mitarbeiter und Betriebseinrichtungen, bendtigen wir die unterschriebene
"Erklérung zur Kontamination und Reinigung", bevor Ihr Auftrag bearbeitet werden kann. Bringen Sie diese unbedingt aulSen an der

Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all paperwork and mark the RA#
I I I I I I I clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.

Bitte geben Sie die von E+H mitgeteilte Riicklieferungsnummer (RA#) auf allen Lieferpapieren an und vermerken Sie diese
auch aulen auf der Verpackung. Nichtbeachtung dieser Anweisung fiihrt zur Ablehnung ihrer Lieferung.

Verpackung an.
Type of instrument / sensor Serial number
Geréte-/Sensortyp Seriennummer

[] Used as SIL device in a Safety Instrumented System / Einsatz als SIL Gerdt in Schutzeinrichtungen

Process data/ Prozessdaten Temperature / Temperatur [°H [°C]  Pressure / Druck [psi] [Pa]
Conductivity / Leitféhigkeit [uS/cm]  Viscosity / Viskositat [cp] [mm®/s]

Medium and warnings
Warnhinweise zum Medium

A%
y/

>

Medium /concentration | Identification | flammable toxic corrosive hﬂi{%ﬁﬁ{/ other * harmless

Medium /Konzentration| CASNo. | entziindlich giftig dtzend gsegg%fl!ceﬁ- sonstiges* |unbedenklich

reizend

Process

medium
Medium im
Prozess
Medium for
process cleaning
Medium zur
Prozessreinigung
Returned part
cleaned with
Medium zur
Endreinigung

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive
* explosiv; brandfordernd; umweltgeféhrlich; biogeféhrlich; radioaktiv

Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.

Zutreffendes ankreuzen; trifft einer der Warnhinweise zu, Sicherheitsdatenblatt und ggf. spezielle Handhabungsvorschriften beilegen.

Description of failure / Fehlerbeschreibung

Company data / Angaben zum Absender

Company / Firma Phone number of contact person / Telefon-Nr. Ansprechpartner:

Address / Adresse Fax / E-Mail

Your order No. / /hre Auftragsnr.

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned
parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

“Wir bestétigen, die vorliegende Erkldrung nach unserem besten Wissen wahrheitsgetreu und vollsténdig ausgefiillt zu haben. Wir bestétigen
weiter, dass die zuriickgesandten Teile sorgféltig gereinigt wurden und nach unserem besten Wissen frei von Riickstdnden in gefahrbringen-
der Menge sind.”

P/SF/Konta XV

(place, date / Ort, Datum) Name, dept./Abt. (please print / bitte Druckschrift Signature / Unterschrift
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Stichwortverzeichnis

Stichwortverzeichnis

A

Abstreifblech........coooiiiiii e 12
AbStreifer ... 12, 22, 78, 83
Abstreiferverlangerung ........ccoceceeeeeeveeieieeeieenne. 22
ADSIIeifKIOtZ .veec e, 12
AbziehWerkzeug .......ccoeeeieieieiieieieieeee e 97
Adapterflansch ......cccoieieeieiiieeee 89
AJBTIN e 46
Anlaufstlick. . ..oeireecie e 12
Anschlussklemmen .........ccccoveinieinncneeeee, 11
Anschlussleitung .......ccceeeveieiiiieieieeee e 26
Anwendermenii.........oeceveerireireenenieeseeeeeeeas 104
Anwenderparameter..........ococeceeeeerieiereeeeieeeneans 101
ANZEIGE. . 38
ArbeitSpoSItioNn ......cccceieieieiiieieee e 13
Ausgangsfunktion .........ccceeveeeeiveeieieiniee e 46
Ausgangssignal .......ccceeeeieieieieeee e 99
B

Bandeinfassung.........ccocoeeceeiiieiieieieiieieene 12, 25
Bandfihrung........ccoceeeeeeeiieiiieeeee e 11
Bandspule........coceoveieiniiieieeeeeee 11, 77
Bandumkenr ........ccooviiiiii 46
Bedienelemente..........ccoeeiieineiniccee 35
Bedienmenil.........ccoovveinieiinieiecee s 32
Bediensprache ........ccocooeeieininieieieeeee e 37
Bedienung .......ccceoveieiieiiieieieeeee e 31
Betriebsart. . ... 472
BloCKAIStaNZ.....oveeveiieiieieieieie e 40, 98
D

DIAgNOSE. ..c.viiieiieeeeee e 38, 63
Diagnosefunktionen..........ccccccceeveireieiennnnnnnnn. 64, 65
Drehbiigel.......ccooiieiiieiceeeee 12
E

EINGANG .ottt 50
Eingangssignal.........cccocoveiiiininieieieee 98
Ein- und AUSGANGE......c.eoveievieieieieiieieeiee e 38
EiNzZelmesSung........ccocveevieieinesieieiieeeee e 40
Elektrischer Anschluss........coccoevveineinecninccene, 26
Elektronikeinheit........ccooooiiiiiiiee, 80
Elektronikseite.......ocoeoiveirieinciice e 11
ENtSOrQUIG..cvveeieiieiieiieeeeeee e 86
Ersatzteile .o..oooiveeirieiieeceee e 71

Endress+Hauser

F

Faltenbalg ......cccoeieieieieeeee e 12
Fehler....ooo 63, 64
Freigabecode.......cccooooieeieiiiiiiceeee 36, 60
Fihlgewicht .....ccooeoiiiiieiies 12, 25, 76, 98
Fihrungsblech ........cocoiiii e 11
Funktionsbezeichnung.........cccccoeoiiiiiiciiniieee 32
Funktionsnummer...........cccoveoniinecneinneneene 32
G

GIENZWETT ...ttt 46, 49
Grundabgleich........ccocoiiieiiii 38, 39
H

Handbetrieb ... 40, 61
Hochlauf ..o 46
Hochlauflange ........coveevieieieiieeeeee e 43
HYStOIeSe ..t 49
I

Impulswertigkeit........coooeoeieiieieeeeeee e 48
K

Kabeleinfihrungen ...........ccccooeveoeininciniicee 26
Kabelverschraubung..........ccccceeveieiniicieicceee 26
KlemmbUgel......c.ooeiiiiiieiee e 25
Klemmebelegung........cocooeveeieneeieeeieeeeeeee 27
Knotenkette .......coceoeiiiieieiiieeee 12, 20, 96
Kontamination und Reinigung....................... 85, 106
Kundeneinheit .........cocccveiniiniiicccene, 55
L

Langeneinheit.........ccocooeiiiiiiiiee 51
Leerabgleich.......ooooiiiiiecie e 39
Leistungsaufnahme...........ccccooeoeiiinciniies 100
Leuchtdiode......cocoeviiioinciniiinicicicccee 62
LIDeILE oo 18
LineariSierung.......cooeoeeeeeieesieseeeiceeseeene 38, 52
M

IVIESSATT. ...ttt 40
Messband.........ccoeieiiereeee e 11, 84
Messbandstopper ........cceveiiereieieere e 97
MesSbereich .. ..o 98
Messbereichsendwert ..........ccocecveinnennccnnccnen 55
MessgenauigKeit ........ccoeeveiiereieieeeeeeeeee 99



Stichwortverzeichnis
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MeSSPATAMETLET ......ceiiieeieteieieieie e 38
MESSPIINZIP vt 13, 14
Messstellenbezeichnung ........cc.cooceeeiiiiiciene. 51
MeSSUNG AKLIV.....couiieiieieiiieeeeeeee e 47
MESSZYKIUS ... 41, 99
Min. Sicherheit ... 57
MONTAGEOTT ..t 18
MontagepositioNen .........ccceveeeeeeneieiee e 18
Motor-Getriebe-Einheit .......c.cccoceoveonivnninnccnn. 79
Motor-Getriebe-Kombination .........cccceceeveerenennn. 11
N

Nachkommastellen .........ccoccoveennconcnncnnccen, 46
Neigungswinkel.........ccooeiiiiiniiiiieeee, 18
0

Obere Endlage........ccoeveieiienieieceeeeee e 47
P

Potenzialausgleich........ccoooooiieieiiiiiieceee 29
Prozessadapter ........ccccoeiiiieneieeee e 91
Prozessadapterverldngerung..........cc.cceceeeeueenee 20, 88
Prozessanschluss........cocooveneinncnncinecece, 13
Prozessbedingungen ..........cccoceeeiereiniicneiee. 100
Prozessseite.. ... 11
Prozesstemperatur .........c.ccooceverieneneninieee e 19
R

ReINIGUNG - 83
RELaIS i 46
Relaisausgang.......coceeeieereseneieeeeee e 28
Reparatur.......cooeoeiiieeee e 9,71
RESET . 69
Restvolumen ......cccoveiveiniiciccccceceee 52
Riicksendung.........ccoeeeoeeiiieeeee e, 85
RUCKSELZEN ..., 69
Riicksprung zur Startseite........c.ccoceeeieiiiienciene. 45
Riickstellimpuls........coeoeiiieneiiiiicecee 46, 50
Ruhelage......ocooooieiie e 47
RUheposition .........ccoeieieiiieece e, 13
S

Schreibschutz........cooeieiiiie 36, 60
SCRULZATIT .o 30
Schutzhaube.......ccooeoviiiiciccce 87
SeriennNUIMMET .......ceivieiiiiececc e 69
Sicherheitsabstand..........cccocccveinneincinncnecen 57
Sicherheitseinstellungen ...........ccocoeeeeiiiicneceenne. 38
Sicherheitshinweise .........ccococeoveoinicineinneecn 8

108

Sicherheitshinweise (XA)
Signaleingang..........c..........
Simulation.......c.cccceereenenee.
Softwareversion..................
Sonderausfiihrung
Sprithwasserreinigung
Spiulluftanschluss
Starttaster ......ceceeeeenenen
Stérungsbehebung
Stromausgang..........c..........

Strom bei Alarm

Stromlupe......ccoceeveveenenne.
Systemparameter

T

Tastenverriegelung
Technische Daten
Transportsicherung
Trennschichterfassung
Typenschild ........ccccooennee.

U

Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur

\%

Verldngerung.........cccceeee...
Verriegelung .......cccccoceeenee.
Versorgungsspannung
Vollabgleich.........ccccooeeeneee.

Vor-Ort-Anzeige

w

Wartung .....ccceeeeeveveneenenne.
Wartungsintervall
Wartungsintervallzdhler
Werkzeug .......ccoeveiieniennee.

Z

Zahlimpulse.........c.cocoerenene.

Zahlimpulslange

Zahlrad ......ccoooeveeiieee
Zeiteinheit......coccoeeveeneene.
Zeitintervall.........ocoooeenee.
ZUbehor ...

....................................... 56

Endress+Hauser



Silopilot FMM50

Endress+Hauser 109



Stichwortverzeichnis Silopilot FMM50

110 Endress+Hauser



Silopilot FMM50 Stichwortverzeichnis

Endress+Hauser 111



www.addresses.endress.com

Endress+Hauser {Z1]

People for Process Automation



