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Etalonnage standard

Prolevel FWMB 662

Etalonnage standard

Eléments de réglage

4 DEL relais jaunes
1 DEL alarme rouge
1 DEL état verte

Affichage LCD

Sélection de la position verticale

Sélection de la position horizontale

+ |H | sélection de voHo

4|+ | Décalage du point décimal

Vv
H
Vv
—) Sélection du prochain chiffre
>
+

Incrémentation de +1

Cécrémentation de -1

Relais 2a et 2b

E Valider I'entrée
Etalonnage standard rapide
Fonction Matrice Procédure
1 Reset transmettaur YOHS & Entrar 671 »+« 8t »-«, = sélectionner le digit, activer
»E« pourvalider l'entrée
- sUpprimé simise en service selon 4.1
Mode de fonction YBHO & Entrer mode de fonction .
L 0=voies 1+2, 1 =voig1, 2 =voie 2
Activer »E« pour valider I'entrée,
2 Etalonnage vide”® VOHT | V4H1 |@ Remplir ls réservoir de 0..40 % (sonde recouverts)
Entrer le niveau en %, m, ft etc.
A Activer »E« pour valider I'entrée.
3 Etalonnage plein® YOH2 | V4H2 (@ Bemplir le réservoir de 60...100 % (sonde recouverte)
Entrer le niveau en %, m, ft etc,
N Activer »E« pour valider I'entrée,
/< 4 Signal 0/4 mA YOH3 [V4H3 |@ Entrer 0 pour 0...20 mA-, 1 pour 4...20 mA
Activer »E« pour valider I'entrée.
VOHS | V4H5 |e Entrer le niveau pour signal 0/4 mA (si #)
Activer »E« pour valider I'entrée.
VOHG | V4HE |e Entrer le niveau pour signal 20 mA (si #)
T Activer »E« pour valider I'entrée.
(J 5 Voie VIHO | VSHO (e Entrer le niveau pour le point de commutation
Relais 1ast1b Activer »E« pour valider I'entrée,
Voie 2 ViH1 | VoH1 e Entrer sécurité min/max. ;. 0 =min. 1 = max.,

Activer »E« pour valider I'entrée,

* Peut étre effectud dans l'ordre invarse
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Prolevel FMB 662

Conseils de sécurité

Conseils de sécurité

Le Prolevel FMB 662 ast un transmetteur de tarrain desting 2 la mesure continue de
niveau. |l a &t& construit conformément aux derniers progrés technigues et tient compte
des directives en vigueur. |'appareil doit &tre mis en service par un personnel qualifig,

Lors de I'utilisation du systdme de mesurs en zone explosible, il convient de tenir compte
des normes nationales correspondantes. Le transmetteur Prolevel FMB 662 doit &tre
installé en dehors de la zone explosible. Tenir compte des directives de sécurité,

Le fabricant ne couvre pas les dommages résultant d'une installation ou d'une utilisation
inappropriges. Les modifications qui ne sont pas expressément autorisées par l'instance
de contréle ou qui ne correspondent pas & la présents mise en service peuvent annuler
l'autorisation d'utilisation de l'appareil.

Le tahleau ci-dessous indigue les capteurs/sondes disponibles avec leurs domaines
d'utilisation.

Centificat Transmetteur Remarque
PTB N® BEx-26.B.2074 | Prolevel FMB 662 [EExia] lIC,
Montage en dehors de la zone
explosible
Fid J10Z287 AX Prolevel FMB 662 AlS; Class -1, Div, 1, Group A-G
CSA LR 53938-81 Frolevel FMB 662 Class -1, Group A-G
PTBE N°® BEx-96.D.2071X | Deltapilot S EExia lIC T4.. . Té

OBEO, 50L, 51, 52,53
avec FEB 17 cu FEB 17F

German Lloyd Deltapilot 5 CongU pour une utilisation illimitée dans
N® 98 350-97HH DBS0, 500, 51, 52, 53 les régles
avec FEB 17 cu FEB 17P

Utilisation conforme

Certificats



Conseils de sécurité

Prolevel FWMB 662

Remargue |

Aftention |

Dangarl

Conseils de sécurite

Afin de metire en &vidence les aspects de sécurité, les symboles suivants sont placés
dans la marge, en regard du texte correspondant

Remarque !

¢ Remargue signifie que I'on est en présence d'actions gui, effectuges incorraecte-
ment, peuvent avoir une influence indirecte sur le fonctionnemment ou générer des
réactions imprévisibles.

Attention !

¢ Attention signifie gue I'on est en présence d'actions qui, effectuées incorrectament,
peuvent entrainer das dommages corporals ou un dysfonctionnement de l'appareil.

Danger !

« Danger signifie que I'on est en présence de procédures qui, effectuges incorrecte-
ment, peuvent mettre en danger la vie des personnes, compromettre la sécurité ou
entrainer la dé&térioration de l'appareil.
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1 Introduction

1 Introduction

Le transmetteur Prolevel FMB 662 est un transmetteur de mesure de niveau ufilisé en
association avec des capteurs hydrostatiques. Le montage, le raccordement électrique,
la mise en service et la maintenance de 'appareil ne peuvent &tre effectuées que par
un personnel gualifié, autorisé par l'utilisateur de l'installation. Le personnel lira et
respectera les présentes instuctions de mise en service.

L'application standard "mesure de niveau continug” sert de base & la présente descrip-  Mise en service

tion. Les alternatives recensées & la section 1.1, sont décrites au chapitre 5.
Le présent manuel est construit de la manigre suivante :

« Chapitre 1 Introduction
Informations générales relatives aux applications, au principe de
mesure, au fonctionnement et aux caractéristigues techniques

« Chapitre 2 : Installation
Configuration du matériel, description de l'installation, cablage

e Chapitre 3 Eléments de réglage
Commande de l'appareil via les touches en face frontale, le terminal
portable Commulog VU 260 Z ou linterface Rackbus RS 485

e Chapitre 4 : Etalonnage st fonctionnement
Mise en service du Prolevel FMB 662 pour les applications standard
y compris |a linéarisation, les sorties analogigues, les relais et e
verrouillage de la matrice de programmation.

e« Chapitre 5: Autres modes de fonctionnement
Mesure de niveau dans des réservoirs sous prassion, mesure de
niveau différentielle et mesure de niveau compensée en densité

s Chapitre & : Diagnostic et suppression de défauts
Description du systéme de reconnaissance de défauts, signalisation
de défauts et avertissements, tableau de recherche de défauts,
simulation et remargues guant a la configuration lors du remplacement
du transmetteur, de la préamplification cu de |la sonde

e Annexe:  Diagramme pour I'&talonnage et la lindarisation en unités volumigues

LIne procédure abrégée d'étalonnage standard - mesure de niveau continue - se trouve  Etalonnage standard

en début de manuel. Il est cependant recommandé de procéder & une mise an service
selon section 4.1, ceci permettant un remplacement ultérieur des sondes sans réétalon-
nage.

En plus de la présente mise en service, vous trouverez des informations concernantla  Documentation
configuration du Prolevel FMB 662 dans les documentations suivantes complémentaire

¢ BAD28F  Terminal portable Commulog VU 260 Z
e BEA134F Rackbus BS 485

L'installation de sondes, d'électroniques et d'accessoires estdécrit dans le texte qui suit.
Silessondessont utiliséesen zone explosible, il convient de tenir compte des indications
contenues dans les certificats.



1 Introduction

Prolevel FWMB 662

Fig 1.1:
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Le Prolevel FMB 662 est utilisé pour les measures continues de niveau en combinaison
avec une sonde hydrostatique sur une ou deux voies, Les applications suivantes font

I'objet d 'une description :

e Masura de niveau en résarvoir sans pression ; chap. 4
e Mesura de niveau en réservoir en surpression ou dépression : chap. 5
e mesure de niveau différentielle : chap. 5
e Mmesure de niveau compensde en densité : chap. 5

Le transmetteur Prolevel posséde des circuits de sondes & sécurité intrinségue EEx ia
1S pour I'utilization en zone explosible. Pour les certificats, se reporter aux "Conseils de

sécurité”,

Zone Ex

Mo Ex

FIVB 662

BAldd 02

Différence

hz - hy

Miveau hy

s

BA144 03
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1 Introduction

1.2 Ensemble de mesure

PC avec logiciel

d'exploitation par ex.
Commutool, Commuwin,
Commugraph

Transmetteur Prolevel (ains gue d'autres appareils de
meslUre avec interface RS 485

Réseal

Adaptateur RS 485 ou
carte PC embrochable

Rackbus RS 485

en alternative

FAABTS + LA BTX
Baldd_od

Un ensemble de mesure de niveau comprand :

e Un transmetteur Prolevel FMB 662

e UNn oU deux capteurs de pression Deltapilot DB 40..43 ou Deltapilot 5
DB 50...53

s Une ou deux élactronigues : FEB 17/FEB 17P

Le Prolevel FMB 882 peut &tre utilisé en point de mesure indépandant avec des sorties
standard 0/4. .20 mA. Deux ensembles de deux relais chacun, avec points de commu-
tation librement réglahles peuvent &tre utilisés pour la commande de pompes ou de
vannes. En alternative il est possible d'intégrer les transmetteurs Prolevel dans des
systémes de conduite de process via un Rackbus RS 485 (option), soit directement &
I'aide d'un PC ou, dans le cas de réseaux Modbus, Profibus ou FIP via des passerelles
ZAGT2, ZA G673 0u ZA 674,

Le Prolevel FMB 662 est disponible en deux versions

¢ avec affichage et éléments de commande

¢ sans affichage ni éléments de commande - dans ce cas la configuration est
effectuge via le terminal portable VU 260 Z ou l'interface Rackbus RS 485
{option).

La configuration de tous les transmetteurs est identigue. D'autres informations relatives
4 la commande figurent au chapitre 3.

Flg 1.8:

[ a Prolaval FMEB 662 paut 8ira
utilizd cormme apparail simpla
ou comima partia d'un systams
da masira.

Un adaptataur RS 485 ou une
carta PG ambrochabla panmat (a2
raccordgemant airact & un PO
Una carta FXA 675 at fa
passaralla Z4 67x parmattant fa
raceordamant 4 Un systéms
axpart avar protocole Modbus,
Profibus ou FIP.

Versions
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Prolevel FWMB 662

Mesure hydrostatique

Mesure en cas de
sur- ou dépression

Mesure de densité

1.3  Principe de mesure

Le Prolevel FMB 662 mesure le niveau d'aprés le principe hydrostatique. La waleur
mesurée est transformée dans I'électronique et transmise au transmetteur sous forme

de signal fréquence.

Cansle cas d'un réservoir ouvert, le niveau
est déduit de la pression hydrostatique de
la colonne de liquide au-dessus du cap-
teur. La pression se calcule d'aprés la
formule suivants

p1 = pxgxh (1)
avec

p1 = pression hydrostatique

p = densité duliquide

g = accélération due & la gravité
h = hauteur de la colonne de

liquide

En cas de densité constante le niveau est
proportionnel & la pression hydrostatigus.

Dans le cas d'un réservoir en surpression
ou dépression, la pression au-dessus de
la colonne d'eau change en fonction de
I'etat de fonctionnement. Un second Delta-
pilot, est alors utilis® pour masurer un ni-
veau correct. La pression est calculée
d'apres la formule suivante :

Ptot = P2+ pXgxnh (2)
avec

PDiot = pression totale

pe = pression au-dessus dela

colonne d'eau
p = densité duliquide
g = accélération due a la gravité
h

résendoir

ouvert )' Lﬁl
pression
amosphéri-
que

h M=pxgxh

1

Baldd_05

Fig 1.4
Principa da masure hydrostatiqus

réseniolr fermé

pression
D2

pa

BAl4d 05

= hauteur de la colonne de liguide Fg. 1.5 -

Le niveau est obtenu & partir de la diffé-
rence entre la pression totale - mesurée

Mesure madlrostatiqus an résanvoir farmé

avec la sonde 1 - et la pression au-dessus de la colonne d'eau - mesurées avec la sonde

2,

Siladistance entre deux sondes Deltapilot
recouvertes est connue, la densité du li-
guide peutétre calculée d'aprés la formule
suivante

p = Ap/gx Ah) (3)
avec

p = densité du fluide

Ap = différence de pression
Ah = différence de hauteur

La densité peut &tre mesurée dans les
résenvoirs ouverts ou dans les réservoirs
en surprassion ou déprassion. Une me-
sure de niveau simultange ne pourra se
faire que dans des réservoirs ouverts.

résensoir
olvert
] P2
p=ApAgx AR
4n Ap=pz-p
! <]
Baldd_07
Flg 1.6:

Principa da masura Avdrostatigus
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1.4 Principe de fonctionnement

wolume
VoIS 1+ 2 facteur denslté
pression h. remplls. anakog.
H2 courant
H1 W1 S/ tenslon
fréguence presslon h. remmplls. digltal
offsst [Hz] déb. gamme meaure | |fln gamme mesure
électroni- - v v
que i récep. [Hz/mbar]
offsat [mbar] récep. [mbar/Diglf]

BA144D08

La fig. 1.7 est un diagramme de fonctionnement du Frolevel FMB 662, La prassion
mesurée par le capteur est transforméea par I'électronigue en un signal fréquence (FFM).
Le Prolevel sert d'alimentation {par le biais d'un cable deux fils) et regoit en méme temps
le signal fréquence proportionnel au niveau, superposé au courant de base (PFM =
impulsions modulésas en fréquence). Les fonctions suivantes découlent du signal PFM

Mode en VY8HOD Fonction

0 hWMesures de niveau simultanges voies 1et 2

1 WMesure de niveau uniguement voie 1

Z WMesure de niveau uniguement voie 2

3 WMesure de niveau différentielle - la valeur mesurée voie 2 est soustraite de

la valeur de la voie 1

4 WMesure de niveau compeansée en densité - la mesure de niveaud en vioige 1
estcoorrigée lorsque le capteur de la voie 2, installé 3 une hauteur connue,
estrecouvert par le produit

4] Simulation de fréquence, niveau, volume ou courant en voie 1

7 Simulation de fréquence, niveau, volume ou courant en voie 2

Apras un étalonnage vide et plein, une mesure continue de niveau a lieu dans les unités
de I'dtalonnage. En mode 3 ou 4, la valsur mesurée en vois 1 est corrigée en fonction
de la valeur en voie 2. Le volume du réservoir peut &tre calculé a partir de la valeur de
niveau lorsque la caractéristique du réservoir est connue.

La caractéristique décrit le rapport entre la hauteur de remplissage h et le volume du
résaryoir V.

Les signaux de sortie analogigues sont des courants normas 0/4... 20 mA proportionnels
au niveal ou au volume. Chague partie de la gamme de mesure peut atre réglée de
manigre adonner unsignal de sortie normé. Deux ensembles de deux relais, attribuables
Alawvoie 1 ou 2, serventd la surveillancede seuilsde niveau, pour lamiseen marchefarrét
de pompes par ex.

Toutes les valeurs mesurées peuvent &tre lues par le biais de linterface Rackbus RS
485 (option), de mé&me la commandes pourra se faire via cette interface.

Sila commande de sécurité reconnait un défaut, le relais retombe, la DEL rouge en face
avant s'allume. Les sorties courant et tension prennent 'état souhaitg, -10% ou +110%
ou "maintien de la mesure".

Fig 1.7

Traitarmant du signal dans fa
Prolaval FVE 662 an masura
U UNE o deLx voias,
modas o, { et 2

Tableguw 1.1 -
Modas de fonctionnamant
Prolaveal FME 662

Traitement du signal

Commande de sécurité
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Généralités

Grandeurs d’entrée

Grandeurs de sortie

10

1.5 Caractéristiques techniques

Fabricant

Endress+Hauser GmbH+Co.

Fonction de 'appareil

transmetteur de mesure de niveau avec sonde hydrostatique

Signal d'entrée

signal PEM proportionnel au niveall

Interface

0/4 a 20 mA, Rackbus RS 485 (en option)

Conditions de référence

selon DIN 1EC 770 (Tu = 25°C) ou comme indigué

Autre

marquage CE

Entréa signal vafe 1 at 2

Signal

signal PFM (impulsions modulées en fréguence) de 1a sonde

Mode de protection

CENELEC [EEx ia] IIC, FM, C3A (en cours), séparation
galvanique sre entre le circuit de sonde et e reste de
['électronigue

Sonde ou capteur

Deltapilot S avec FEB 17/17F

Sortie analogigue

Sortie 0. 20mA, commutable sur 4., 20 mA
Dépas. négatif du signal < -2 mA
Dépas. positif du signal > +272 MA

En cas de défaut

au choix +110%, -10% ou maintien de la valeur

Limitation de courant

23 mA

Erreur de mesure

0,5 % dela fin d'échelle

Coefficient de température

0,3 %10 K de la fin d'échelle

RFI(E = 10 V/m) 1%

Temps de chauffage 13

Temps dintégration 04 100 s, réglable

Charge maximale G600 Q

Effet de la charge negligeable

Helais

Execution 5relais avec contact inverseur sans potential

Fonction Z paires de 2 relais de seuil avec point de commutation et

hystérésis réglables, pour fonctionnement en mode de securité
min. U max.
1 relais alarme {retombe en cas de défaut)

Fouvoide coupure

G A, 250 VAC; 750 VA pour cos o = 0,7 ; 1500 YA pour cos o= 1
6 A, 250 VOO, 200 W

Affichage et éléments de commands

Affichage (LSO affichage de mesure sur 4 digits, avec réfroéclairage en option;
affichage du courant en segments de 10%, éléments d'affichage
pour défaut, dépassement de part et dautre du signal

Dicde 1 DEL jaune pour chague relais de seull (s'allume = relais attiré),

1 DEL rouge pour le relais d'alarme (s'allume = relais retombé);
1 DEL verte pour la présence de la tension d'alimentation,

Eléments de commande

6 touches pour entrée de paramatre, en option sans clavier
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Mterfaces de communication

Commulog VU 260 Z

2 prises en zone de raccordement

Fackbus RS 435

interface opticnnalle pour le raccordement direct & un PC via un adaptateur
ouune carte interface ou au Rackbus via la carte interface FXA 675, Adresse
Fackbus via commutateur DIF € broches en zone de raccordement,
Terminaison bus via commutateur DIF 4 broches en zone de raccordsment,

Tension alternative

Tension continue

230V 115V [ 110V (85..253 V), 50/60 Hz ou

24N 48V (20..55V), 50/60 Hz ou

24 % (16...60v),

ondulaton résiduelle max, 2 Voo a l'intérieur des tolérances

Caonsommation

max. 7 W

Séparation
galvanique slre

entre alimentation et sortie courant, CFLU, Rackbus RS 435, relais et
resta de I'électronique

Temp. de service
Termpérature limite
Termp. de stockage

oeC..e0"°C
-20°C...60°C
-40°C...80 °C

Classe climatique

selon OIN 40 040, tab. 10 "R" : appareils a l'extérieur ou en locaux
externes; humidite relative de 1'air 5% moyenne annuelle,
condensation admissible

électromagnétique

Frotection IPec enboitier farmé et entrée de cdble IP 66,

IF 40  en boitier ouvert,

IP 20 avec zone de raccordement ouverte
Compatibilité résistance selon EN 50082-2, envircnnement industriel;

émission parasite selon EN 50081-2, environnemeant industriel;
standard industriel NAMUR (résistance BFl = 10 V/m)

Résistance aLx
vibrations

selon DIN 40 040 tab. 6 "W' : 2 g (104 55 Hz), 15 g (pour 11 ms)

Frotection
antidéflagrante

[EExia] IC (en cours), voir aussi "Consells de sécurita”

Boftier

prévu poudr montage mural ou sur mat

Dirnensions (Lx 1% H)

292 mmx 176 mm x 253 mm, voir fig. 2.3

Foids

2,6 kg

Watérialx

corps du boitier ABS/PC, BAL 5012 (blew),
couvercle en PC (polycarbonate),
plague frontale bleue avec zone de marguage blanche

Raccordement dlactrigue

Entrées de cdble

entrées de cdble predéacoupées; face arrigre et fond pour
5enftrées PE 16, enplus
4 enrées PE 13,5 sur la plague de fond

Raccordement

raccordement des bornes pour diamétre de cdble 0,54 2,5 mme

Cdble de capteur

deux fils, max. 25 Q par fil, non blindé pour les deux fils, voir aussi
page 16

Grandeurs de sortie
{suite)

Alimentation

Conditions
environnantes

Données mécaniques

11
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Personnel spécialisé

12

Dengar!

Fig 2.1 -

Structure chapitra 2,
Instalfation

2 Installation

Ce chapitre est consacré

e aux capteurs destings au Prolevel FMB 662

¢ au montage du Prolevel FMB 662

¢ aU raccordement du Prolevel FMB 662

e au raccordement des capteurs

¢ 2 |la configuration du hardware pour linterface Rackbus RS 485 (option)

La fig. 2.1 représente la structure du chapitre.

[l est impératif que l'installation et le raccordement électrigue des composants du
systéme soient confiés & un personnel spécialisé. Ceci est particuligrement important
lors du raccordement des capteurs en zone explosible. Veuillez noter :

Avertissement !

e | e fransmetteur Prolevel FMB 662 doit &tre installé en dehors de la zone explosible
e L ors de l'installation d'un capteur en zone explosible, tenir compte des conseils des

certificats et des réglementations nationales en vigusur,

2.1 2.2 2.3

E Systeéme de Raccordement
5 du Prolevel

Mortage du
Prolewvel

mesure
o Constante de
sohde

2.4 25

Raccordement Raccordement at
das capteurs configuration pour

Rackbus RS 485

BAl44 09




Prolevel FME 662 2 Installation
2.1 Capteurs
La tableau 2.1 dresse une liste des capteurs pouvant &tre associgs au Prolevel FMB 662,
Des conseils relatifs au montage figurent dans les Informations Techniques (T1) correspon-
dantes.
Application Electronique Capteur de pression Tableauz.t:
Captairs da prassion,
+ Mesure de niveau et de volume en FEB 17/FERB 17 F DBES0..53  TI257 dlectroniquas et applications du
réservoirs sans pression et réservaoirs en Cellule Bx... Frofeval FME 662

suUrpression
* Pression relative et pression différentielle

+ Masure de niveau et de volume enréservoirs  |FEB 17/FEB 17 F DES0..53 Tl 257
en surpression, dépression et avec prassion | Cellule Dx...
variable

* Vide et pression différentielle entre 0,1 et
5 bar abs.

Les capteurs de pression Deltapilot sont livrés avec les constantes de sonde fréquence
7éro "fo" et sensibilité »Af«, voir tableau 2.2,

Avant|'étalonnage du Prolevel, entrer ces constantes dans les cases V3HS et V3HG pour
la voia 1 et V7HD et V7HB pour la voie 2, voir aussi 4.1, 5ile capteur doit &tre remplacé,
cecipeut atre réalisé sans réétalonnage.

s Fréguence z&ro fo ot sensibilité Af du capteur sur voie 1

s Fréquence zé&ro fg et sensibilité Af du capteur sur voie 2

Type de cel. |Electronique FEB 17/FEB 17 P

de mesure Gamme fo Af Gamme fo Af

0,1 bar BA |0.. 100 mbar  |200 10 DA |-100...100 mbar 200 5

0,4 bar EE |0..400 mbar |200 2.5 DB |-400.. 400 mbar 200 1,25
1,2 bar BC |0..1200 mbar |200 0,833 |DC [-200.. 1200 mbar 200 0,476
4,0 bar BED |0...4000 mpar |200 0,25 DD [-200...4000 mbar 200 0,204
Remarque |

¢ 5ile Prolevel FMB 662 est relié & des modeles Deltapilot précédents avec électroni-
que EB 177 ou EB 2727, la fréquence z&ro et la sensibilité se frouvent sur une pla-
gue signalétique dans le baoftier,

Constante de sonde

Tableau 2.2 -

Garmmes de meastre et
constantas da sondas pour
Daftapifor 5 DB &x

D

Ramarque |

13



2 Installation Prolevel FMB 662
2.2 Montage du Prolevel FMB 662
Fig 22
Dimensions an i du boitier 106 . 292 I
du Profevel FMB 662 i
1"=254 mm
[
L
[
EA144 14
Emplacement Choisir un emplacement si possible protégé et ombragé pour le transmetteur Prolevel
o Température nominale de service 0 °C. . .+60 °C
Sila température ambiante dépasse +60 °C, il convient d'utiliser soit un capot de
protection anti-solaire ou encore de prévoir un refroidissement. Lors de températures
ambiantes < -20 °C, isoler l'appareil.
Montage Le Prolevel FMB G662 avac hoitier de protection IP 66, est congu pour un montagea mural

14

ou sur mat sur site, ou en salle de contrdle, La fig. 2.3 fournit tout les détails relatifs au
montage mural,

Le montage sur mat ainsi gque ls montage
du capct de protection sur le boitier P 66
sont représentés enfig. 2.4, Le matériel de
montage (vis ou écrous) pour la fixation sur
mat et le capot de protection sont fournis.

o Fixation sur mat
Matériau : acier galvanisé ou
acier inox 1.4301
Poids : 1 kg

o Capot de protection anti-sofaire
Matériau : aluminium lagué bleu ou
inox 1.4301 lagué bleu

BAl44_12

Fig 2.3
Montags sur mat avec capot da protection
anti-solaira




Prolevel FMB 662

2 Installation
2.3 Raccordement du Prolevel FMB 662
Fig 2.4 -
L 8 rsaes EEXIAIC Clooupation das bomeas du
Lin L 1 1b ! 2b h 13 Profavel FMB 662
b £ N Ny (8 (2 g e O
W 8 ] 2}
23 ; 2 B
RN [0 [0 [ [0 0 G = ¢ 1]
) = g
[} ERERE = o
2 R 5
: T8 =
w w ]
o
EEm
: :
=0 = o
=+ - o 55 PR
| B @ @ @ o 2
ool B B 2 s 8% 8 s 3
& & o2 E © © Baiad_13
Danger !
¢ L ors du raccordement du transmetteur, l'alimentation &lectrigue doit &tre coupée
e Le bornier pour les cAbles de terre doit &tre mis & |a terre en extarne
e Lors de l'installation d'un capteur en zone explosible, il faut tenir compte des remar-
gues portées sur le certificat et des directives nationales en vigueur. Danger|
Le bornier pour section de fil jusqu'a 2,6 mm2 se trouve dans une zone de raccordement  Bornier
séparée. Toutes les bornes sont clairement marquées. La fig. 2.5 représente le schéma
de raccordement du Prolevel FMB 662 (borne 3 seulement prise de terre interng) .
e OUVTIr e couvercle en matigre synthétique gris clair
e enfoncer les entrées de cable prédécoupées
- face inférisure 5 x PE 16, 4 x PE 13,5, face arrigre 4 x PE 16
Les indications relatives & la tension d'alimentation figurent sur la plague signalétique  Alimentation

sur la partie droite du baoitier, wvoir aussi sous 1.5 "Caractéristiques techniques”,

¢ 5iles données ne correspondent pas & votre tension d'alimentation, ne pas rac-
corder 'appareil - risgue de détérioration |

¢ Raccorder la terre au bornier métalligue. Ceci assure une protection contre
les contacts intempestifs et une séparation sre selon DINADE 0160

e Sortie courant, sorties relais, raccordement au réseau et entrée capteur sont
séparées galaniguement et assurent, lorsque la terre est raccordée, une sé-
paration sQre jusqu'a 250 Veff selon DIN/VDE 0160.

¢ Les deux sorties courants sont galvaniguement religes entre elles.

Seul un appareil avec entrée sous potentiel peut &tre raccordé directement & la sortie
courant,

¢ L= nombre des appareils sans potentiel est illimité tant que la charge reste in-
férigure & GO0 Q.

Charges maximales des contacts des relais voir Caractéristiques technigues en 1.5,

e Relais 1a et 1b sont normalement attribués & la voie 1
e Relais 2a et 2b sont normalement attribués 4 la voie 2
L 'attribution peut &tre modifigs via logiciel, voir 4.4

Sorties analogiques

Relais

15



2 Installation

Prolevel FWMB 662

Céable de sonde

Electronique FEB 17/
FEB17P

Fig 2.5 ¢

Diagramma de connexion das
glactroniquas FEL 17/FELB 17F
pour mastra de nivesay an raser-
VoIl Vs Iasura 48 prassion ra-
fativa ou absolus

16

2.4 Raccordement de la sonde
Pour le raccordement sonde-transmetteur il convient d'utiliser un cable installateur 2 fils avec

max. 25 £} par fil

En fonction de la version, le FEB 17/FEBE 17P mesure la surprassion, la pression
hydrostatique ou le vide, voir tableau 2.2,

100%

100% Preasion
& Pression | 'y | atmosphérique
amosphéricus | |
o I & s
i =1, L
o | o |vide Y akd
= s =
— | / — ~
s} 4 s} .
=) | 4 Pression 5 - Pression
i absolugou @ | ﬁbgomfa?u
i ydrostatioue
0% hydrostquueo% -
praszionmbar prazzion/mbar
Cellule type Bx... Cellule type Dx...

BA144 B8




Prolevel FMB 662

2 Installation

2.5 Interface de communication Rackbus RS 485 (option}

A (1) &v (e

OFF Eh Rt
O L R OFY

} )G

v FE
{interne)

NG

oy

.+|
&
X

>

2

BA144 1718

{interne)

En principe il est possible de raccorder jusqu'a 25 transmetteurs au Rackbus RS 485,

Conseils de cablage et de mise 4 la terre du bus voir BA 134, livrée avec 'option
Rackbus RS 485, Le Prolevel peut &tre raccordé comme représenté 4 la fig. 2.8

Remarque !

e La borne 61 est reliée en interne avec le bornier PE

e Le cable de bus doit 2tre blindé

¢ L e blindage é&lectriguement continu doit &tre mis & la terre - voir aussi BA 134F

La fig. 2.9 représente les &léments de configuration pour la commande & distance du
Prolevel FMB 662, Chague transmetteur regoit une adresse de bus individuelle

1 (@) 4(@Bre a2 (=10)
Commutateur
I i o 1] ]
Adressae Ol
S
Pt L b i 1! S (LT

W ¢
" F{e‘lh‘lr‘fhh‘ll'\k‘lﬂ-- -+ -+
Iﬁ_—-__— = -]
Zone da raccordement
SWe2
e 1800 Fen /

Commutateur de
terminaison de bus

Balaz 21

Fg 2.7
Cormmitataurs DIF pour adrassa at tenminaison
da bus

« déconnecter la tension d'alimentation ;
dévisser les vis et rabattre la plague
frontale

e régler I'adresse du Rackbus avec Ie
connecteur SW 1 (exemple 2 + 8 = 10)

o refermer la plague frontale, serrer les
vis

Sur le dernier transmetteur du bus
(le plus éloigné du PCY

e régler la résistance de terminaison de
la mani&re suivante sur le connecteur
SW2 : OFF, ON, ON, OFF

¢ farmer la plague frontale, serrer les vis

Fg 2.6

Topologias Aackbus RS 485
avac raglage pour rasistances da
tarminaizon da bus

Patita figura : proposition de
cAblaga da bus

Cablage du bus

>

Remarqus |

Adresse et terminaison
de bus

17



3 Eléments de réglage

Prolevel FWMB 662

Fig. 31:

Prolaval FMEB 662

Matrica da programmation aves
fonctions des touchas Vet H.
La matice compléta comprand
10 x 10 casas, toutas las fonc-
tions m'étant pas utiliséas

Fig. 82
Tarminal portabla
Commilog VU 260 Z

Affichage avac fonction das tou-
chas la numéro da rapéra (Tag)
ast antréea au nivead VA, qui
n'ast accassibla qua via fa Com-
miulog ou fe Rackbus

RS 485
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3 Eléments de réglage

Ce chapitre est consacré a la commande du Prolevel FMB 682, i| comporte les parties
suivantes

» Matrice de programmation

¢ Clavier et affichage

e Terminal portable Commulog VU 260 7
¢ Hackbus RS 485

3.1 Matrice de programmation
Tous les paramatres d'appareils sont réglés a l'aide d'une matrice, dont le principe est
représenté enfig. 3.1 et 3.2

e Chaque case de la matrice est accessible par une position verticale (V) et
une position horizontale (H). Ces positions peuvent &tre entrées par les tou-
ches sur la plague frontale du Prolevel FMB 662 ou du terminal portable Com-
mulog VU 260 Z, ou par le Rackbus RS 485 et un PC.

La matrice se trouve en fin de manuel. Elle figure aussi dans le couvercle du hoitier de
protection.

Affichage Prolevel FMB 682

Paramétre correspondant & Fosition de matrice

12.50

la case sélectionnée ——m actuelle
HO H1 H2 H3 H4
VO [
Vi ""‘"'-.
v V2 D Activation simulta-
V3 — néedeVetH:
V4 V H l'affichage passe &
* VOHO
Déplacement vertical H ) Déplacement horizontal
WO We, VO HO .. Hg, HO Batdd_20
Affichage Commulog -
S TAG-N" . APP
aacription des
par amatres > 000.0 < Unités <E>
Bargraph du — e ? Touche "diagnostic”
signal analogique (FONCHON) % appuyer en cas de
clignotement du symbole

diagnostic

HG H1 H2 H3 H4
—=VQ| -
Vi T

A RN
<

Touche "escape”,
sélection cage VOHO

Curseurs verticaux
&t harizontax
Sélection des
cazes matricielles

Touche "entrée", début/fin
E du paramétrage

BAd44D21




Prolevel FMBE 662 3 Eléments de réglage

3.2 Clavier et affichage

Position dans la matrice Hg 33
) Plagua frontale du
Affichage de la rlesure i Profeval EMO 862

Una varsion sans olaviar ast

Symbole de commurnication . ﬂ 183 VH Sgalament disponible.
= §00

S""mbole de dépassemem de < T T 1§
part et d'adtre ducourant  —————™ ?

Affichage de signal courant
(0fd.. 20 mA) en pas de 10%

4 DEL jaunes pour
relas de seul
* dlumée, relais attiré

Touches de sélection
dela matrice

Touches d'entrée de

DEL rouge pour relais de paramatres

signalisation de dafaut

* dlumée en cas de dafaut, \
relaig retombe DEL verte

* glignote en cas d'avertis- * allumée lors du
serment (relais reste attiré) fonctionnem ent

Batdd 22

La fig. 3.1 représente I'affichage LCD et la matrice du Prolevel FMB 662, 1a fig. 3.3 la
plague frontale.

Le tableau 3.1 décrit la fonction des touches.

o Apras verrouillage de la matrice (chapitre 4.6, il n'est plus possible de procéder 4
des modifications

« Lasvaleurs chiffrées qui ne clignotent pas sont de purss valsurs d'affichage ou des
cases verrouillées

Touches ‘ Fonction Tableaw 3.7 -
- N " Profevel FME 662
Sélection de la matrice Enirda at affichage das

paramatras

-*

Seélection de la position verticale, activer W

Vv
H

V|*H

Entrée des paramétres

*

Sélection de la position horizontale, activer H

*

Par activation simultanée de V et H 'affichage passe 4 VOHOD

+ Choix du digit. Le digita 'extréme gauche est sélectionné et
+ clignote, sa valeur peut &tre modifiée
¢ Presser »—« poUr passer au prochain digit

+ | + -> + Le point décimal est déplace d'un cran vers la droite par appu
simultané sur touches » —« el =+«

+ + Incrémente de +1 la valeur du digit gui clignote

— + Decrémente de -1 |a valeur du digit qui clignote

« Pour afficher un nombre négatif decrementer le chiffre de
gauche jusqu'a 'apparition du signe »-«

E « Presser »E« pour valider et mémoriser l'affichage.
. Siune autre case de matrice est sélectionnas, sans appui sUr »Ex«,
la valeur iniiale reste valide,
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3 Eléments de réglage

Prolevel FWMB 662

Fig 3.4 -
Configuration avac tarminal porta-
bila Commulog VU 260 7

La Profaval FME 662 apparait
avar fa marquage FMG 672 7

Danger|

Tablaau 3.2 :

Projaval FMB 662
Entrée at affichags das
paramatras via
Commmulog VU 260 7

20

3.3 Terminal portable Commulog VU 260 Z

] Affichage de la mesure
/_\ Prizes Commulog par bargraph

Touches de
fonction
Zone de
raccordemeant ) ]
Touches de sélection ;
de matrice

BA1 4423

Danger !
Les bornes de l'alimentation et des relais dans la zone de raccordement sont sous
tension |

Le Prolevel FMB 662 peut &tre configurd a l'aide du terminal portable VU 260 Z,
voir fig. 3.2 et 3.4, Le manuel de mise en service BA 028 F décrit la manipulation du
Commulog. Le tableau 3.2 décrit les fonctions des touches.

Touches | Fonction

Sélection de la position matricielle

+ Sélection de la position matricielle
<AV

-*

= Touche Escape«, sélection de a2 position VOHD

ad

*

%

Indigue les messages erreurs (symbole diagnostic clignotant),
appuyer sur =Escape« pour effacer le message

Entrée des paramétres

-*

Lancement du mode entrée des paramatres
Fin du mode entrée des paramatres et memaorization des entrées

Sélection du digit a modifier ;i clignote

-

*

E
<>
4 * + Entrée de paramétres alphanumérigues .
- la touche 1 a partir de "-";

0,1,..,9,..0+, vide, Z,Y X\W,..
- la touche U a partir de "
ALB,YZ 0 vide, +,/,.9.8,.
N * + Déplacement de la décimale .

- « et T simultanément, vers la gauche
= et N simultanément, vers la droite

(2] (V][4
>

*

Termine le mode d'entrée des paramétres sans validation,
Commulog reste sur la case matricielle sélectionnée




Prolevel FMBE 662 3 Eléments de réglage

3.4 Interface de communication Rackbus RS 485 (option}

Fig 4&
Entrda das paramétras avas ia
VOH?2

programime de configuration
+| 7.00 |«

Entrée de paramétres

Etalonnage plein

4x 5 casesdela 7,00

matrice sont affichées
alécran

HO H 3 H4 H5 H6 H7 H8 H9

VO
Vi

* V2
V3

V4
* V5
V6
Sélection de la Vi
position verticale 38

VO VA 9
VA

‘ > Sélection de la position
horizortale HO . HS

BAi28 27

Le transmetteur Prolevel FMB 662 avec interface Rackbus RS 485 peut &tre paramétré
par un PC via un logiciel d'exploitation ;

s Fieldmanager 485 a partir de la version 5.0 et Commugraph 485, si le raccor-
dement est réalisé par adaptateur RS 485/R5 232-C ou carte
PC RS 485

¢ Logiciels Commuwin, Commutec, Commutool si le raccordement ast effectuéd
par FXA 675 et passerelle

La commande est identigue & celle de la version avec clavier. D'autres détails figurent
dans la mise en service BA 134F (Rackbus RS 485),

Remarque ! %3
e | & Prolevel FMB 662 est désigné dans tous les logiciels par "FMB &6727",

21



4 Mesure de niveau Prolevel FWMB 662

4 Mesure de niveau

Ce chapitre aborde les fonctions du Prolevel pour la mesure de niveau (mode O - réglage
par défaut - 1 ou 2.en V8HO); les chapitres décrivent ;

o Mise en service
¢ Ftalonnage de niveau — pour réservoirs cylindriques verticaux
— pour réservoirs cylindrigues horizontaux
— pour réservoirs avec sortie conigue
—&talonnage sec pour capteurs hydrostatiques
« Sortie analogique
¢ Relais
+ Affichage de la mesure
¢ Verrouillage des paramétres

La fig. 4.1 représente le déroulement de la configuration,

Remarque !
% e | a plupart des exemples donnés dans ce chapitre concemnent la voie 1, positions

ol VOHO., V3H2

e ¢ La voie 2 peut &tre réglée de la méme manigre via les positions V4HO, .. V7H2
51 VOHT est spécifié dans la procédure, cecicorraspond & VAH1 pour la voie 2
(pour obtenir la position correspondants & la voie 2, il faut ajouter 4 & la position V
de la voie 1),

Fig. 4.1 :
Procddura : dtalonnags at coim- 4.1

manda pour masura da niveau

. Constante
de zonde

Mode defonction

Etalon-
X nage sec

Etalonnage Etalonnage
Etalonnage : .
cylindre sortie
standard ) .
horizontal conigue
-3 ﬂ

£

Sortie
analogique
4.4 U 45 46
Relais 22| valeurs ﬂ Werrouillage
—l mesurées des
arametres

BAldd 2E
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Prolevel FMB 662

4 Mesure de niveau

41 Mise en service

Lors de la premigre mise en service il faut procéder & un retour aux valeurs réglées par
défaut, voir tableau en fin de manuel Puis, entrer les constantes de sonde fg et Af des
électroniques FEB 17 [/ FEB 17P, afin de permettre un remplacement du capteur sans
réétalonnage, voir section 6.4,

Pas  Matrice Entrée Signification
1 YOHS par ex. 672 Entrer une valeur entre 670 et 679
Z - »Ee Walider
3 WaIHS par ex, 101,2 Entrer la réquence i du capteur 1
4 - »Ee Walider
5 W3HG par ex. 1,012 Entrer la sensibilité Af du capteur 1
© - sEe Valider
7 YWIHS par ex. 100,1 Entrer la réguence fo du capteur 2
2 - »E« Walider
8] YWIHG par ex, 0,998 Entrer 1a sensibilité Af du captewr 2
10 - sEe Valider

Trois modes de mesure de niveau sont décrits dans ce chapitre :

e mode 0 mesure de niveau sur deux voies
e mode 1 mesure de niveau seulement en voie 1
e mode 2 mesure de niveau seulement en voig 2

Aprés retour aux réglages par défaut, le mode O est automatiguement sélectionng.
Sivous ne souhaitez procéder & une mesure de niveau gue sur une voig, il faut entrer le
mode 1 ou le mode 2 en VB8HO. Les modes 3 et 4 sont décrits au chapitre 5.

Pas  Matrice Entrée Signification

1 VEHOD par ex. 1 Mesure de niveau en vole 1

2 - »E« Walider I'entrée
Remarque !

+ Si on reprend les valeurs par défaut, mais en ne raccordant qu'un seul capteur, on
obtient dans ce cas le message erreur E401 ou E402. |l convient alors de régler le
mode de fonction correspondant en VaHO.

Etalonnage et lingarisation ls cas échéant

e DOUr réservoirs cylindrigues verticaux voir page 24

& DOUr réservoirs cylindrigues horizontaux voir page 25
& DOUr réservoirs avec sortis conigue voir page 26, 27
¢ &talonnage sec voir page 28

Mode de fonction

B\

Remargue |

Prochain pas
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4 Mesure de niveau

Prolevel FWMB 662

>

Ramargue |

1) Etalonnage standard

4.2 Etalonnage de niveau

Cette section décrit I'talonnage de niveau sur trois exemples : pour ce faire il convient
de remplir le réservoir. Deux paramatres sont &talonnés .

e Niveal vide ™ &talonnage en VoH1
e Niveal plein ™ &talonnage en VOH2

Le quatridme exemple décrit I'dtalonnage sec. Pour las réservoirs eylindrigues horizon-
taux et les réservoirs avec sortie conigue, on peut en outre &talonner une mesure de
volume ou de poids en procédant 4 la lindarisation adéguate.

Remarque !

¢ Prolevel n'est pas li¢ & des unités de niveau spécifigues. Lors de I'étalonnage les va-
leurs entrées sont simplement associées aux fréquences de mesure "vide" et "plein”,

pour cylindres verticaux | # Matrice Entrée  Remarques VOH1/V4H1
1 VYO0H1 E Réservoir vide,
niveau actuel e |
en %, m, hl__. ) I—\
2 - »E« Valider I'entrée
3 VOHZ2 F Réservoir plein,
niveau actuel
en%s, m, hl...
Voig 2 4 - »E« Valider I'entrée
W4HA
5 YOHO Niveau Valeur mesurée Sonde recouverte
W4H2 dans 'unité \ MNiveau "vide" E
: (0. 40%)
VAo sélectionnée \/ﬂjﬂﬂ]
Remarque !
% o | '&talonnage peut tre effectud en or-
dre inverse
Ramamue | VOH2/V4H2

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape...

24

« Correction de |'étalonnage voir page 29

Sile niveau est étalonnéen % .

e Niveal en % est afficheé en VOHI/V4HO

¢ le signal 0/4. .20 mA correspond a un
niveau 0...100%

¢ les relais 1a et 1b commutent en sécuri-
té max. a90%

¢ |2 relais 2a et 2b commutent en sécuri-
té max. a90%

|
) Sy Miveau Mplein” F
(60...100%)

Sile niveau est étalonné en unités de lon-
gueur, devolume ou de poids, il faut régler
la sortie analogigue et les relais en consé-
guence (voir page 30.,.33).

BAl4d 26

Flg 4.2
Paramaéiras pour stalonnage standard an
razarvoir ouvart



Prolevel FMB 662

4 Mesure de niveau

VOH1/vV4HO

100 %% pour entrées en %

sonde
recoLvere

Iy

0% pour ertrées en %

nivead "vide" E
(0. 40 %)

VOH2/V4H2
100 ° niveau "plein” F
Ji (50,100 %)
(0
0%
V (V2H8/V6H8)

7/VEH7)

gtalonnage vide E

zéro de lingarisation
BAldd_27

# Matrice Entrée Remarques

1 YOHA E Résenoir vide,
niveau actuel
en %, m, ft

2 - »E« Yalider 'entrée

3 VoHZ2 F Réservoir plein,
niveau actuel
en %, m, ft

4 - »E« Valider I'entrée

Fig 4.3 -
Paramatras pour (dtafonnage at la lindarisation d'un
résanoir cyiindriqua horizontal

Aprés I'étalonnage il est possible de lire
le niveau en VOHO/V4HO, Pour une me-
sure volumigue on active le tableau de
lindarisation des réservoirs cylindrigques
horizontaux, Deux paramétres doivent
&tre entrés :

o diameatre du réservoir D
e volume du réservoir V.

# Matrice Entrée Remargques

5 W2HY D Diamatre du réser-
YOIr, %, mou ft

6 - »E« Valider 'entrée

7 V2H8 W Yolume du résensoir
hi, gal...

g - »E« Valider I'entrée

9 V2HO 1 Activer la linéarisation

10 - »E« Valider 'entrée

*Pour V = 104, le volume est mesuré en %%

La lingarisation commence au fond du réser-
voir, Sile zérode I'&talonnage ne correspond
pas au fond du réservoir, il faut entrer la
différence négative OFF (dans les unités de
I'atalonnage) pour la corraction,

# Matrice Entrée Remarques
1 V3H4 -OFF  Offseten mou ft
2 - nE« Valider 'entrée

» Volume est affiché en VOHOMNVAHD
* Niveau en VOH9/V4HD

Régler la sortie analogigue et les relais en
unités de volume (page 30...33).

Remarque !

e pour la lingarisation volume ™ niveau,
¥OIr annexe (page 52)

2)Etalonnage pour
réservoirs cylindriques
horizontaux

Vaie 2 :W4H1, V4H2

Mivead % : rapporter B% et F%

au fond et au sommet du
résenyoir, Alors O = 100%

Linéarisation réservoirs
cylindriques
horizontaux

Wole 2
WEHT

WEHS

WEHD

Décalage du zéro

Vole 2
WTH4

Aprés la linéarisation

Prochaine étape...

S

Remarcue |
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4 Mesure de niveau
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3) Etalonnage pour
réservoirs avec sortie # Matrice Entrée  Remarques
conique 1 VOoH1 E Réservoir vide,
niveau actuel
en %, m, ft
2 - »E« Yalider 'entrée
) 3 VOHZ F Réservoir plein,
Voie 2 niveau actuel
VaH1 o
i en %, m, ft
VaH 4 - »E« Valider 'entrée
Apres 'étalonnage il est possible de lire le
niveau en VOHO/V4HO, Une mesure de vo-
lume ou de poids sera effectuge aprés
entrée a) manuelle ou b) semi-automatigue
d'un tableau de lingéarisation.
a) Linéarisation [lvous faut un tableau de lingarisation de
manuelle max. 30 paires de valeurs H/V ou H/IG
e Niveau Hen %, m, ou ft
o Volume V ou poids G en unités techni-
qgues
# Matrice Entrée Remarques
5 V2H1 O Entrée manuelle
6 - »Ew Valider I'entrée
7 ¥2H2 A N° tableau
g - »E« Yalider 'entrée
9 V2H3 VG130 volume/poids®
10 - »E« Walider I'entrée
Vaie 2 11 v2H4  Hi...30  Niveau m, ft*
WEHT 12 - »E« Valider lentrée
I}
WeHz2 13 V2H5  »E« Prachaine paire de va
U leurs® passe & V2H3
YEH3
VBJ'LH 4 * Co!ﬂinuer avec #9...13 pour toutes les
i) paires de valeurs
VEHS 14 V2HO 3 Activer manuel
l 15 - »E« Walider I'entrée
WeHo
Remarque !
%& e Premigre paire ~ 0% niveau en %, m, ft
dernigre paire ~ 100% niveau en %, m, ft
Remergue |

Aprés la linédarisation

Prochaine étape...
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¢ Pour erreur EG02/EBQ4, corriger le ta-
bleau. Activer & nouveal la linéarisa-
tion en V2HO/AGHD

e Pour |a lingéarisation volume ™ niveau,
VOIr annexe page 53

« Yolume est affiché en YOHONAHD
e Niveau en VOH9/VAHO

Régler la sortie analogigue et les relais en
unités de volume (pages 30...33)

VOH1/AVGHY
|
Sonde
recolerte
Miveal "vide" E
\ (0. 40%}
% 0% = début de la
linéarisation
VOH2/V4H2

Mivead "plein” F
{60, 100%)

—

V2Ho.. v2HeNEHD...VEHS

WeH2 WeH3 WeH4

WEH2 WEH3 WEH4

1 WG H1

2. WiGe... | Ha..

30 WGz Han
BAldd_28

Fig 4.4
Paramélras pour Fétalonnags ot la indanisation dans

LN rAsanvolr avac sortie conigue
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V2H0...V2H5/VEBHO...VBH5

A ljf Wesure de

¢ volume

Miveal "plein” F

"

Sonde

reoouven\
Miveau "vide" E

% 0% = début de la
linéarisation

Bald4_29

Fig 4.5
Paramétras détalonnags et de indarisation
sami-automatiqua an résanoir avac sotlia conigus

Remarque !

Apras ['étalonnage de niveau (page 26) on
procéde & une lingarisation semi-automat-
ique

e antrer le volume connu Vou le poids G

en V2H3/VEHS3
e |2 niveau est affiché en V2H4/V6H4

# Matrice Entrée Remarques

5 V2H1 1 Semi-automatique
6 - nE« Valider 'entrée

7 V2H2 1 N° de tableau

g - »E« Valider 'entrée

9 Y2H3 WIGT..30

10 - »E« Valider 'entrée

11 v2H4 »E« Valider niveau H1..30%
12 W2H5 »E« Prochaine paire de

valeurs® passe & V2H3

*Continuer avec #9_.12 pour toutes les
paires de valeurs

13 V2HO 3
14 - »E«

Activer “manuel”
Valider 'entrée

b) Linéarisation
semi-automatique

Yolume/poids®

Wole 2
WeHA

WEHZ

WEHI

WEH4

WEHS

WEHD

¢ Pour les erreurs E602.. . EG0D4 corriger le tableau. Activer & nouveau la linéarisation en

V2HOMNVEHO.,

o Yolume peut 2tre lu en VOHO/V4AHD
o Niveau en VOH2/VAHI

Régler la sortie analogigue et les relais en unités de volume (page 30...33)

V2HOABHD =0
Hi Ml
H2 e
Hz W =
Hin W =
=
V2HOAEBHO =1, 3
HA1 Ml
e | owe «——
H2 W3 =
i | i =
[ |
W2HOABHO =4
1 W %
H3 E

BAl4d4_30

Fig 4.6
Désactivation d'une indarisation

FPour effacer une paire de valeurs .

e Entrer le numéro du tableau en
V2H2VEH2

¢ Entrer 9999 en V2H3/VEH3I ou
V2H4/VEHS

|l existe deux possibilités pour effacer une
lingarisation

e entrer 0 en V2HONEHO
la lingarisation est rendue inopérante,
sans que le tableau ne soit effacé
— activation : entrar 1 ou 3.

e antrer 4 en V2HOVEHD ¢
la lingarisation manuelle ou semi-automat-
ique est effacge, V2HDI =0
— lalingarisation pour résenvoirs cylindri-
gues horizontaux n'est pas effacées.

D

Remarcue |

Aprés la linéarisation

Prochaine étape...

Effacer une paire de
valeurs

Effacer la linéarisation

27
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4) »Etalonnage sec«

Attertion |

Exemple : affichage en %

()

Etalonnage du capteur

(sec)

Pour un étalonnage sec avec capteurs de pression hydrostatigue il vous faut les donnges

suivantes :

¢ le niveau vide, valeur & laquelle doit commencer la masure

¢ la hauteur de remplissage max.
e |la densité du liguide

e |2 point z&ro calculé (offset) et la sensibilité de I'affichage

Attention !

« |es constantes de sonde doivent &tre entrées au préalable selon 4.1
¢ surveillez le réservoir lors du premier remplissage - si vos calculs ne sont pas

exacts, un niveau erroné sera affiché

La pression au capteur (en mbar) pour le
niveau vide et I'étendue de mesure (plain -
vide) doivent &tre calculées

Prabar = 10% p (kg/dm?) x g (mfs) x Ah (m)

Pour 0,45 m d'eal : affichage = 0%
pour 10,45 m d'eau : affichage = 100%
atendue de mesure 100% = 10m

® Dyide =10x%1,0x 9,807 x 0,45
=44 13 mbar
Pétendue = 10x 1,0 % 9,807 x 10,00
=280,7 mbar
e Offsef = pvice = 44,13 mbar
sensibilité =  petendus/@lendue
=0980,7/100

9. 807 mbar/%

# Matrice Entrée Remarques

Wole 2
Wa4H2
i}
WTHA
i}
WTHZ
i}
W4HD

Prochaine étapa__

28

1 VOHZ2  ex 100  Niveau plein (100 %5)
- »E« Yalider I'entrée
3 V3H1  parex
44 13 Oftset en mbar
4 - »E« Yalider entrée
5 V3HZ  parex Sensibilité en
9 807 mbarfSs
6 - »E« Yalider I'entrée
7 OMWOHO o Yaleur mesurée en %

Le Prolevel mesure 0 &1 44 13 mbar.

Réagler la sortie analogigue et les relais
en % (page 30...33)

P mbar
nivieall sersibilité du capteur Af
z W3HB)
= [
[rx)
T oo
v T
82
€T T
535
=l
= O
™ E
offset
W3HA
Zéro du capteur, f{Hz}
fréquence fo (W3HS) BAL44. 51
Fig 4.7
Offsat at sansibifitd pour étafoinags sec
affichage )' L‘\
#Pleins ex. 1045 m
i
2
3
- E
=
8
Dwige =pX 0x 045 Tu
ex.  =4413mbar o @
o
035 sWidew, et 0,45 m ¥
i

offset du

Zéro du capteur capteur

BAld4_ 22

Fig 4.8
Paramaéiras pour stalonnage sec, affichags en %
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La pression du capteur (en mbar) pour le niveau vide et I'étendus de mesure
(plein - vide) doivent &tre calculéeas,

Prabar = 10 x p (kg/dm?3) x g (m/s2) x Ah (m)

pour 0,0 m d'eau : affichage = 50 hl
pour 10,0 m d'eau : affichage = 2000 hl
étendue de mesure (50...2000 = 1250) = 10m

o p0 = Dvide = 10% 1,0% 9,807 x 0,0 =0,0mbar
1250 = Pétendus = 10x% 1,0%x 9,607 x 10,00 = 980,7 mbar
o Offzet = Cvide = 0,0 mbar
sensibilité = pétendug/étendus = 980,7/1950 = 0,5029 mbar/hl
# Matrice Entrée Remarques
1 VoH2 ex. 2000 Niveau plein {100%)
Affichage i 2 - »E« Valider I'entrée
= /E i’ par ex_ 10,45 DN 3 ¥3H1 00  Offseten mbar
200055 o | 4 - »E« Valider Pentrée
i
e 5 V3H2  parex. Sensibilité en
B2 05029 mbarhl
= 6 - »E« Valider lentrée
Pvige =pxgx0 S =
ex.  =0mbar ' Prolevel affiche maintenant 0 mbar — il faut
§ entrer un décalage négatif du zéro,
5 VaIr page 25
b
nVides, parex. 0.0m If 7 V3H4  ex -50 Décalage duzéro
/( ] 8 - »E«  Valider Pentrée
- |
Zéro du capteur offset du
capter Baidd 33
Fig. 4.¢:
Paramatras pour Stalonnage sac en unitds
tacfiniguas ().

Régler la sortie analogigue et les relais en
unités technigues, parex. hl (page 30...33)

Sion change de produit apras I'étalonnage, la mesure peut &tre corrigée parentrée d'un
facteur de densité en V3HS pour la voie 1 ou en V7H3 pour la voie 2.

facteur actuel x nouvelle densité
Facteur= . ,
ancienne densité

La valeur mesurés est divisée par ls facteur avant I'affichage

Remarque !

¢ ne mesure de niveau avec correction automatique de densité est également possi-
ble, voir chapitre 5 "Mesure de niveau compensée en densitéd”,

Exemple : affichage en
hl, affichage pzero |0

Etalonnage du capteur

Vole 2
WAHZ

WTHA

WTHE

WAHO

Prochaine étape...

Correction de densité

Remarque |

29
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4.3 Sorties analogiques

Ce chapitre décrit le réglage des sorties analogigues. Les paramatres suivants peuvent
&tre entrés ou modifigs

e gamme du signal analogigue
o temps d'intégration

e valeur pour 0/4 mA et 20 mA
¢ sortie en cas de défaut

Gamme du signal Deux réglages sont possibles
analogique

e 0 =0..20mA (réglage usine) Gamme du gignal analogique
o1 =4 _20mMmA

Selon e réglage en VOHS et VOHE pour la
voie 1 et V4HS5 et V4HG pour la voie 2, il se
peut, en mode normal et en fonction du
niveau, que la sortie analogigue produise
un signal inférieur & 0/4 mA ou supérieur a
20 mA.

20

WOH3A4H3 = 1

\

m#

VOH3Z |Gamme Gamme de courant
V4H3

0 0...20 mA eny. -2.. +22 mA 4
1 4,20 mA ENV. -2, +22 MA

WOHSNAHZ = 0

0% MNiveau % 100 %
Exemple : (VOHEA/4HS) (VOH&/V4H8)
4...20 mA # Matrice Entrée  Remarques
1 VOH3 A1 4 .20 mA Baldd_3d
2 - »E« Valider 'entrée ]
Fig. 410 -
Wole 2 Sélaction da fa gammae du signal analogiqus,
WAH3 VOH3/4H2
Temps d’intégration Ce paramatre permet de régler I'amortis-

sement de |la sortie analogigue du capteur.
Lors d'une modification subite du niveau,
3% de la nouvelle valeur sont atteints &
l'issue du temps réglé (0...100 g),

L LN

Exemple :
temps d’intégration # Matrice Entrée Signification
1 VoH4 20 Temps d'intégration
20s [0<t<100 Yava
2 - »E« Valider I'entrée
Woie 2
YaH4 =k
Les valeurs digitales affichéss en VOHO,
VOHS et VOH2 (resp. V4HOD, V4H8 et V4HD)
subissent également cet amortissement | BA144_35

Fg 4.11:
Tammps dintdgration, Vo4 4H4

a0
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J

100%) _wors_ | ____
WAHE
=
i
=
=
_ VOH5_ _
0% l:I’$]“J'4|—|5
0f4 ma 20 ma
BAldd_36
Fig 4.12:
Valaurs pour 4 md at 20 mA, VOHEA4HE at
VoHeN/ 4Hes
YOHT NV AHT
29 . 1= +110%
20 4 -
Defaut
- W 2 = maintien valeur_
£ :
:
1 i
i
P [
0=-10%
BAd44_37
Fig 4.13:

Sortia an cas da dafaut,

cas de défaut

VoHZV4H?

Lesvaleurs pour 04 mA (VOHSV4HS) et 20mA
(VOHG/V4HE) détarminent las niveaux de début
et de fin de la gamme du siganl analogigue.
Les réglages par défaut sont 0% et 100%.

# Matrice Entrée Hemarques

1 VOHS 20 Valeur 4 mA, 20%

2 - »E « Valider I'entrée

3 VOH6 80 Valeur 20 mA, 80%

4 - »E« Valider I'entrée
Remarque !

¢ R&gler en unités d'étalonnage/de linga-
risation

¢ 5) VOH3/VAH3 = 0, alors VOHS/VAHS =
valeur 0 mA

La sortie analogique peut &tre réglés de
maniare & ce gu'elle prenne une certaine
valeur en cas de défauts. En fonction du
réglage en VIH3/V5HS3 les relais suivent la
sortie  analogigue. L'entrée se fait en
VOH7/V4H7 .

e [ =-10% de la gamme de signal

e1 = +110% de la gamme de signal
(réglage en usine)

¢ 2 = maintien de la derniere valeur

# Matrice Entrée Hemarques
1 VOHY i -10% en cas de défaut
2 - »E « Valider 'entrée

Le tableau donne les valeurs de couranten

VOH2 = Courant pour défaut : VOH7/V4H7 =
0 (-10 %) 1 (+110 %) 2 maintien
0:0.,.20mA < -2 MA > 8 22,0 mA dernigre valeur
1.4, .20mA < -2 MA > A 22,0 mA dernigre valeur
Attention !

o Avec VOH7/VAHY = 2, les systdmes de reconnaissance de défauts en place sur le
cable de signal 0/4...20 mA sont mis hors service. Bien que le systdme de recon-
naissance de défauts du transmetteur continue de fonctionner (c'est & dire le relais
alarme retombe et la DEL correspondante s'allume), tous les appareils analogiques
sur le cable de signal continuent de donner des valeurs apparemment exactes,

En entrant 1 en V8HZ2, il est possible d'affecter la sortie analogigue 2 4 lavoie 1 enmode
3. Elle peut &tre réatiribuée 2 la voie 2 en entrant un 2 4 la méme position de matrice.

Valeurs pour 0/4 mA et

20 mA

Exemple :
4 mA = 20 %,
20 mA =80 %

Vole 2
W4HE
i}
W4HE

>

Remarque !

Sortie en cas de défaut

Exemple : Sortie-10%
en cas de défaut

Wole 2
WAHT

()

Attertion |

Attribution sortie 2
{mode de fonction 3)

31
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Fig. 4.14:

Las DEL da ralais an fonction da
Fétat du rafais -

reigiz da saull aitird - DEL afluimds
raiziz da saul retombd ;

DEL gtainta

ralais alarma (réglage usina)
retormbs

DEL affumda

relais alanme attird ;

DEL gtainta

Mode de fonction

Tableau 4.1 -
Paramatras pour la rdglages das
refais da sauif

Relais en cas de défaut

Tabiaauy 4.2 -
Comportamant das ralais
an cas de défaut,
ViH3NVEHS = 1.

a2

4.4 Relais
Relais de sewil s
1a, 1b, 2a, 2b _O_ . .
DEL jaunes aral
rua rua rua
1a 111213 111213 111213
1b 212223 212223 212223
2a 313233 313233 313233
2b 4142 43 4142 43 4142 43

Fonctionnement normal

Coupure de courant : retombe

Relais alarme 3
DEL rouge

_\O'_
[(]

)

rua rua
515253 515253
Fonctionnement Diéfaut

normal

O
N1

rua
51 52 53

Coupure de courant : retombe
BA1

44 38

Le Prolevel FMB 662 possade cing relais avec contacts inverseurs sans potentisl,
Les relais 1a, 1b, 2a et 2b sont des relais de seuil, le relais 3 est un relais alarme qui
retombe en cas de défaut. Les relais 1a et 1b sont réglés en méme temps, de méme
gue les relais 2a et 2b. Cing paramatres sont nécessaires pour régler les relais de seull,
Le tableau 4.1 donne un apercu

Paramétre Position de Entrée/Fonction
matrice du relais
1a, 1b 2a, 2b
Foint de commuta- |V 1HO WEHO Foint de commutation du relais en unités de
tion l'etalonnage/de 1a lingéarisation
Commutation de s&- |WV1H1 WEHA 0 séourité min - le relais retombe lorsgue le niveald
curité n'atteint plus le point de commutation,
voir fig. 4.15
1. sécurité max - le relais retombe lorsque le
niveau dépasse le point de commutation,
voir fig. 4.16
Hystéresis WiHZ W5HZ Gamme a la fin de laguelle le relais est 2 nouveau
attiré
Felais en cas de WAH3 WEH3 0 retombé,
défaut 1 comme sortie analogique, voir tab. 4.2
Attribution du relais |V1H4 WEH4 1:Veoie 1
2 Vol 2

Le comportement des relais en cas de défaut dépend de l'entrée en V1H3 ou Y5HS.
Letableau 4.2 montre le comportement si les relais suivent les sorties analogigues.

Réglage en VOH7/VAH7

Sécurité min.

Sécurité max.

0=-10% (<- 2 mA)

Relais retombe

Felais ast attiré

1= +110% (> +22 mA)

Relais attiré

Relais retombe

Z = maintien de la valeur

Fas de modification

Fas de modification
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BAld4d_ 39
# Matrice Entrée Remarques
1 ViHO ex_ 10 Point de commutation
2 - »E« Valider I'entrée
Felsi 3 ViHAM { Sécurité min.
2IAlS : ’
§ aitirs 4 - »E« Valider I'entrée
=+ e, 50 %
% & 511 5 WIHZ2  ex 40 Hystérésis
5 o monta'nlt Y rua Relais attiré &4 50
@ T nas 6 - »E« Valider I'entrée
5=
B Relais
z retombﬁ 7 VIH3 0 Retombe encas de
E 3 e 1 défaut
Foint w descen- 111213 8 - »E« Valider l'entrée
Cormmut. dant Nz
W1HO 9 viH4 A Adtribution voie 1
10 »E« Valider 'entrée
Fig 4.15:
Ralais da sauil - exemple pour sgcuiita min.
Egm‘mﬁ Relais # Matrice Entrée Remarques
VEHO retormnbe 1 V5HO  ex 90 Poi_nt de commutation
2 - »E« Valider I'entrée
. &%, 90 o n
N e ..-l. 3 VsH1 1 Sécurité mea.
@ na=mn 4 - »E« Valider I'entrée
L 41 42 43
2T
22 Relais attire 5 VW5H2  ex 40 Hystérésis
:g Relais attiré & 50
2 E— ] N 6 - »E«  Valider l'entrée
T ' : desce‘nl—\ rum 7 W5H3 1 Suit la sortie
dant HECF g - »E«  Valider l'entrée
9 VW5H4 1 Altribution voie 1
U 10 - »E o« Valider I'entrée
BAidd_40
Fig 4.16:

Ralais da sauil © exemple pour sgeuitd max
sur voia 2

Remarque !

¢ Le point de commutation et I'hystérésis doivent toujours &tre entrés dans 'unité de

I'dtalonnage ou de la linéarisation

¢ Une petite hystérésis permet d'éviter les commutations erronées en cas de

turbulences

¢ Une grande hystérésis permet une commutation entre deux points avec un saul

relais

¢ Si les deux paires de relais sont attribuées a la woie 1 ou voie 2, I'hystérésis peut
&tre réglée de manigre a ce gu'une paire de relais commute lorsgue l'autre

déclenche

Exemple :

Sécurité minimum,
relais 1a, 1b:

point de commutation
10%,

hystérésis 40%,
relais retombe en cas
défaut

Exemple :

Sécurité maximum,
relais 2a, 2b -

point de commutation
90%,

hystérésis 40%,
relais suit la sortie
analogique,
attribution voie 1

Remamue |
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Tablaatr 4.2 :
Positions malricialles
das valaurs masiréas

Noter les paramétres !

a4

4.5 Affichage de la mesure

La valeur de mesure principale est affichée en VOHO/V4AHD, De plus, certaines cases
matricielles contiennent des informations systdmes, par ex. relatives & l'analyse des
défauts. Le tableau 4.3 résume les différentes valeurs affichées,

Voie 1 Voie2 |Valeur mesurée Remarques
WOHOD WAHD Hauteur de Affichage en %, m, ft, Nl ms, fts, t, en fonction
remplissage ou volume [de I'etalonnage ou de |a lingarisation.
Les entrées des cases VOHSVAHS et VOHGS
WAHE pour les valeurs Of/d4 ma et 20 mA
commandent le bargraph a 10 digits.
VOHO indigue la difference de niveau en
maode 3; VAHOD indigue |a valeur du capteur 2 et
de la sortie analogigue, en fonction du choix en
W8HZ.
WOHS VAHS Freguence de mesure |Fréguence mesurée par la sonde. Peut étre
actuelle utilisée pour les recherches de défauts (doit
varier avec le niveau).
WOHD VAHD Valeur de mesure Indigue le niveau dans I'unité avant la
avantlinéarisation linéarisation.
WBHE Difference d'affichages |Différence entre afichages en modes S et 4
WIHO Code erreur actusl Sila DEL rouge clignote ou est allumée, il est
possible delire le code erreur actuel
WOHA Dernier code erreur Le dernier code erreur peut &tre U ou efface
WOHS Wersion de soft avec Le premier chiffre indigque le code erreur, les
code dappareil deux derniers la version du soft;
33 = version 3.3
YaH4 Adresse Rackbus Indigue I'adresse RS-485 regles

4.6 Verrouillage des parametres

Aprés entrée de tous les parameatres, il est possible de wverrouiller la matrice de
programmation en V&8H3, la protégeant ainsi contre toute entrée intem pestive,

Pas Matrice Entrée Remarques
1 VEH9 2¥. 888 Entrée : 000 - 662 ou 680 - 999 (verrouillage)
Z - »E« alider I'entrée

Apres le verrouillage, toutes les cases matricielles peuvent étre affichées mais non
modifiges,

¢ L'entrée d'un code spécial (670 - 672) en V8H2 permet de déverrouiller la
matrice

L'appareil est maintenant configuré | Notez les paramatres dans le tableau a 1a fin du
présent manuegl. S le Prolevel doit &tre remplacé par la suite, il suffira d'entrer les
paramatres, Vous vous éviterez un réétalonnage des sondes de niveau.
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h Autres modes de fonctionnement

Ce chapitre décrit le fonctionnement du Prolevel FMB 862 pour :

+ Mesure de niveau dans des réservoirs en dépraession ou surpression
— avec pression nominale en cas de réservoir vide
— sans pression nominale en cas de réservoir vide
— étalonnage sec
¢ Mesure différentielle de niveau pour commande de dégrillage
+ Mesure de niveau compensée en densité
— densité connue
— densité inconnug

La fig 5.1 donne un apergu des réglages de I'appareil

Remarque !

Pour les applications suivantes nous recommandons 'utilisation de cellules de mesure
chrome-nickel haute précision. Toutes les indications de précision reposent sur les
caractéristiques technigues de ces cellules,

53

Mezure de niveau
COmMpensee en

Mesure de niveau Mesure de

2n réservoirs niveau
fermés différentielle

densité

43

Sortie _ <&

analogique ~
44 45 46

Relaiz mol Waleurs Verrouillage des
ﬁ—| C—e = mesurées paramétres

£+ o

T

BAidd 41
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Remarque |

Fig. &1

Apareu das modas g2
fonctionnamant décrits au
chapitra &
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Flg &2 :

Schama da principe de fa
maslre de niveau compansas
an densitsd

Mode de fonction 3

Erreur de mesure

Exemple, voir fig. 5.3
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5.1 Mesure de niveau en réservoirs en déepression ou

surpression

| Senslbl
Qffgat[Hz] |captaur
r [Hz/mbar]

Offzgt[mbar] Senslb. [n'hg.-'DIglt]
T
Etalonnage hautaur

Analog.

Sortia an

iqua 2

Frécuence| Fré

Digital
Valour 0MmA. | | Valeur 20mA
Sanslblité D1 D2
Offset mur

=]
eapteur  [Hzjmber]
Offsst[mber] Sensib. [mbarDigit]

S
Ftaknnage surpreasion

BA144_42

Les mesures différentielles et compensées en pression se font en mode 3, voir fig. 5.2,
le signal de la voie 2 étant soustrait de celui de la voie 1. En réservoir farmé le second
Deltapilot S est utilis®@ comme capteur de pression et peut, selon 'application, &tre soumis
aussi bien & des surprassions gu'a des dépressions. La gamme de mesure dépend de
I'électronigue utilisées, voir tableau 2.2 (page 13).

Etant donné gu'il faut deux Deltapilot pour le mode de fonction 3, il faut calculer 'erreur
de mesure avec précision

Erreur totale = \/L P+ T +Hf

Lt = erreur de linéarité < lingarité x mesure
Ti = erreur de temp. < Tikx AT X x gamme mesure
Hf = erreur d'hystérésis < hystérésis x gamme measure

La cellule de mesure hydrostatique doit tre choisie d'apras la pression agissantsur elle,
par ex. dans les conditions de service suivantes : haulewr de réservoir 168 m, surpression
0,5...1 bar, température 2°...8°C, densiié 1,0 kg/dm? . |la pression hydrostatique sur la

cellule est d'env. 1,8 bar ¢c'est 4 dire :
Piot = 1 bar+ 1,8 bar=228bhar

Pourune pression totale de 2,8 bar, il faut utiliser une cellule de 4 bars. L'erreur de mesure
ast

L £ 0,2 % x 2,8 bar =56 mbar
Lf2 £ 0,2%x 1 bar =2,0mbar
T < 0,01 % x 6K x 4 bar = 2,4 mbar
Ti2 < 0,01 % x 6K x 1,2 bar =0,72 mbar
Hf1 < 0,1 % x 4 bar =4 mbar
Hf2 < 0,1 % x 1,2 bar =1,2mbar

Erreur totale < J5,62+ 2% +2.4° +0,72°+ 4°+ +1,2° =768 mbar
rapportée a la valeur mesurée 18 m ou 1,8 bar = 0,427%
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Sonde de niveau

Wole 2
Pression1 ou 2

Capteur de pressiol

Woie 1
niveau

Surpression ou
vide

’-‘\__/._\_/_\f

U .

La fig. 5.3 montre un ensemble de mesure typique , la pression au-dessus de la colonne
de liguide pouvant varier entre surprassion et vide. Le Deltapilot S pour la mesure de
pression doit 2tre monté au-dessus du niveau max. possible. || existe trois possibilités
d'étalonnage

BA144 43

s diafonnage standard (page 39)
pour cet &talonnage il faut connaitre les constantes de sonde et le réservoir
vide doit 2tre soumis & |1a pression de sarvice max.

s dialonnage de capieur ef de niveau (page 40)
cet dtalonnage peut &tre utilisé lorsgue les constantes de sonde ne sont pas
connues et gue les capteurs sont montés. | n'est pas absolument nécessaire
de soumettre le réservoir vide & la pression nominale

s dialonnage sec (page 41)
cet &talonnage peut &tre utilisé lorsque les constantes de sonde sont con-
nues mais gu'il n'est pas possible de remplir et vider le réservoir,

La fig. 5.4 en page 38 montre toutes les possibilités d'étalonnage.

Fig &£3:

Ensemble da masura de niveau

an résansoir farms

= Nasire de fa pression
hydrostatiqua totala

G Masura da g strprassion ou
au vide

Ensemble de mesure

a7
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Flg &4

Schéma da principa das
possibifitas d'atalonnage
an masure da niveau
COMpansés an prassion

Reglage using :
YVOHS

Constantes de sonde inconnues

Réservoir vide ne peut tre
mis SoUS pression

Y

Constantes de
sonde WVAHSATIHE,
WFHEA 3HE

hode de fonction 3
WBHO

Etalonnage sec

Y

Y

v

Y

Wode de fonction 2
WBHO

Mode de fonction 3
WBHO

Etalonnage capteurs
resenvair vide

8H4

Etalonnage capteurs
eservoir vide/plein
BH4

Etalonnage de
niveall
WOH1A/OHZ

Offzet et senzibilite
VaH1/H2, V7H2

Y

Fralonnase de nivean 2t
He s2nsibilitd
v OHOMH], Y4HOHI

Lingarization

Tableau

Cwylindre horizontal

Entrée d'un tableau
WIHD WEHS

Diamétre et volume
WEHD, W2HTHB

Y

Sorfies analogiques
WOH3. WOHT
WAHI V4HT

Relais
WAHO. W1H4
WEHO. W5H4

Werrouillage des
parametres
WBHS

BAld4d E7
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VOHA1
V4H1
Penin =
pression
atmosphérique,
ou pression
min. pour
depression
»Wide« E
(0... 40 %)
VOH2
V4H2
e = IMEx.
pression de
Senvice max.
»Plein« F
(B0...100 %)
v BAT4d_dd
Fig 55

Paramatras pour iz masura da niveau an résenoirs
fanmds.

# Matrice Entrée  Hemarques
1 YOH5/3HS/V3HG Mise en service
Y7HS/AY THG Section 4.1
2 YW8HO 3 Différence de niveau
3 - »E« Walider 'entrée
5  WOHA1 E Réservoir vide
p = min.
6 - »E« Valider 'entrée
7 VAH1  pmin Pression capteur 2
g - wE« Walider I'entrée
9 VOH2Z F Réservoir plein,
p = max.
10 - »E« Valider I'entrée
11 V4HZ2  pmax Pression capteur 2
12 - »E« Walider 'entrée
Remarque !

« Utilisar des unités de niveau ou de
pression guelcongues

o Lors d'un étalonnage en unités de vo-
lume suivi d'une lingarisation, autre que
par entréa manuelle d'un tableau, il faut
ignorer les pas #5 et #9. ['étalonnage
est poursuivi & partir du pas #7 de la
procédure de lindarisation, voir page
52 ou 53,

¢ YOHO = niveau,
VAHO = pression voig 2.

Le cas échéant lingarisation voig 1
(page 25...)

Sorties analogigues et relais (page 30...33)

1) Etalonnage standard

avec réservoir sous

pression

Rarmarque |

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape...

29
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2) Etalonnage de capteur
et de niveau avec
pression de service
max. et réservoir vide

Remarcue |

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape

40

# Matrice Entrée
1 VaH5... 672

Remarques
Réglages usine

2 - »E« Valider I'entrée

3 W8HO 3 Différence de niveau
4 - »E« Valider 'entrée

5 V8H4 O Réservoir vide, pmin
6 - »E« Valider I'entrée

7 VW8H4 A Réservoir plein, paim
g - »E« Valider 'entrée

9 VBH4 2 Réservoir plein, pmaz
10 - »E« Walider I'entrée

11 VoH2 F Niveau résenoir

plein, pmax
12 - »E« Valider I'entrée

13 V4HZ  pmax Réservoir plein,

Prrrax

14 - »E« Valider 'entrée

15 ¥O0H1 E MNiveau résernoir
vide, pmin

16 - »E« Walider I'entrée

17 VAH1  pmin Réservoir vide, pmin
18 - »E« Valider 'entrée

Remarque !

« Utiliser des unités de niveau ou de
pression de votre choix.

¢ Lors d'un étalonnage en unités de vo-
lume suivi d'une linéarisation, autre que
par entrée manuelle d'un tableau, il faut
ignorer les pas #11 et #17. L'étalon-
nage est poursuivi & partir du pas #7
de la procédure de lingarisation, voir
page 52 ou 53

e Pour pression nominale avec réservoir
vide
— supprimer pas #7
— pas #9 : avec résenvoir vide et

Prrase, VaH4 =2

* YVOHO = niveau,
VAHO = pression en voie 2.

Le cas échéant lingarisation sur vois 1
(page 25...)

Sorties analogigues et relais

(pages 30...33)

('D Miveau

Prmin =
pression
atmosphérique
ol pression de
serice min. pour
déprassion

V8H4

® Pression

U,

VBH4

[rnin
{woir cl-deasus)

V8H4
VoH2 ~ ..
V4 H2 pres_sion de

»Pleine F
(60...100 %)

\__

VOH1
V4HA1

i =
pression
atmosphérique
ou pression de
service min.
polr levide

»Vide« E
(0...40 %)

N

BAldd_45

Flg &6
Paramélras polr masure de niveall an rasanioirs
fenmés
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Sila cuve ne peut atre remplie et vidée, un étalonnage théorigue peut &tre réalisé & partir
des constantes de sonde »fp« (fréguence z&ro) et » Af« (sensibilité). Pour un étalonnage

sac- VoIr page 28 et 29- il faut connattre .

e le niveau "vide" auguel commence la mesure

e la hauteur de la colonne de liguide pour niveau "plsin”

e la densité du liquide

e le point z&éro calculé et 1a sensibilité de l'affichage

¢ la sensibilité de l'affichage de pression (1 pour mbar, 1000 pour bar)

Attention !

e L& premiar remplissage du réservoir doit &tre effectué sous une survaillance stricte
afin de pouvoir reconnaitre 4 temps les conséguences d'une possible arreur de
calcul !

La pression du capteur {(en mbar) pour le niveau vide et I'étendue de mesure
(plein - vide) doivent &tre calculés :
Prbar = 10 % p (kg/dm3) x g (m/s2) x Ah (m)

Pour Om d'eau, affichage = 2 m, pour 16 m d'eau, affichage 18 m; dtendug (18- 2) = 16 m

* Dyicle =10x1,0x9,807 x0 =0 mbar
Pétendue =10x1,0x 2,807 x 16,00 = 1563,12 mhbar

e Offset = Dvide = 0 mbar
sensibilitt = petendus/étendue = 1569,12/16 = 98.07 mbar/m

# Matrice Entrée  Remarques
1 VOHS5/A3HS/V3HG Mise en service
@ V7HS5ATHB Section 4.1
affichage @ 2 vy8HO 3 Différence de niveau
) 3 - »E« Yalider I'entrée
18.00 »pleine =18m
F % 4 VOoH2 ex. 18  Niveau plein {(100%)
i 5 - »E« Valider I'entrée
£
o 6 V3H1 ex 0 Point zéro aff. voie 1
= 7 - »E« Walider Fentrée
=z Puide =pXgx0
g = 0 mbar od 8 V3H2 ex.98.07 Sensibilité. aff. voie 1
§ @ g9 - »E« Valider 'entrée
2 r] =Vide« =0m o )
10 V/HZ  ex 1 Sensibilité aff. voie 2
I \( - mesure en mbar
~ 11 - »E « Valider I'entrée
Zéro du capteur BAldd_d6

Prolevel indique maintenant 0 pour O mbar -
il convient alors d'entrer un décalage négatif
du zéro, voir page 25 :

Fig 57

Paramétras pour dtalonnage sac, affichags an m
i Masura da nivaau

& Masura de prassion

12 V3H4  ex -2
13 - »E«

Décalage du zéro
Valider entrée

e YVOHO = niveau, V4HO = pression voie 2

Le cas échéant, lingarisation sur voie 1
(page 25)

— Sortie analogigues et relais

(page 30..33)

3) Etalonnage sec

)

Attartion ]

Exemple : niveau en m,

pression en mbar

Procédure

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape...

41



5 Autres modes de fonctionnement Prolevel FWMB 662

Flg &.8:

Instaliation da masura
différantislle da niveau avac cof-
manda da degriffage

Etalonnage

42

b.2 Mesure difféerentielle de niveau pour commande de
dégrillage

Sortie 1: Ah =M1 -h2
Sortie 2: niveau 1 ou 2

Deltapilot 1 Relaiz voie 1,
vole 1 commande de —
dégrillage
. Relais voie 2,
De_latpllot 2 Miveau 1 ou 2
vole 2
hy /\

|

BAld44 47

La fig. 5.8 montre un exemple typique de mesure différentielle de niveau en station
d'@puration. Deux sondes Deltapilot S mesurent la différence entre les niveaux h1 et h2.
La différence du niveau d'eau entre hi et h2 est affichée 2 1a voie 1 du Prolevel et sert
4 la commande de dégrillage. La sortie 2 affiche en continu le niveau h1 ou h2.

Le systéme de mesure est &talonné sur site. Les parameatres suivants sont
nécessaires :

e constantes de sonde fp et Af dans le boitier du Deltapilot, voir 2.1
e prassions sur le Deltapilot correspondant & la différence min et max de niveau
e pression sur le Deltapilot correspondant au niveau min et niveau max.

Les différences de pression souhaitées sont cbtenues le plus simplement par un position-
nement approprigé du Deltapilot S2 durant I'étalonnage. Pour une différence maximale,
ramonter le Deltapilot 52 jusqu'a ce que la pression hydrostatique corresponde & la plus
petite pression admissible derrigre la grille. Pour la simulation de la plus petite différence de
pression, immerger le Deltapilot 52 en parallgle avec le Deltapilot 51 devant la grille,

L'entrée en V8 H2 détermine guelle valeur de mesure de niveau est affichée

e 1: niveau du capteur 1
e 2 niveau du capteur 2
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VOH1 st
i ’ T ?
/ ' Ahp, (O]

B /\7U—+ mi :—
|

VOH2 @

-

Ah

i

:
»

|
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I
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b
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m
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@
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# Matrice Entrée  Hemarques
1 YOH5/3HS/V3HG Mise en service
Y7HS/AY THG Section 4.1

2 YW8HO 3 Différence de niveau

3 - »E« Walider 'entrée

4 VOH1 ANrin Différence de niveau
min.

5 - »E« Yalider I'entrée

6 YOoH2 AR ax Différence de niveau
max.

7 - »E« Walider Fentrée

8§ veHz 2 Altribuer laffichage
de niveau
1 = Deltapilot 1
2 = Deltapikt 2

g9 - wE« Walider Fentrée

10 v4H1 E Niveau min. capteur 2
SiV8H2 =1,
capteur 1

11 - »E« Walider Fentrée

12 v4H2 F Niveau mep. capteur 2
SiV8H2 =1,
capteur 1

13 - »E« Walider Pentrée

Fig 5.8 -
Paramatras pour (dtafonnages dea g difgrance da
nivaau avec masura da niveau par captaur 2.

o VOHO =différence de niveau
Ah =h1-h2
¢ Y4HD = niveau captaur 2 (ou 1)

« L e cas échéant, lingarisation sur voig 1
(page 25...)
—  parex. pour mesure de débit
« Sorfies analogigues et relais (page 30...33)
— sortie 1 mesure la différence de
niveau hq - he
— sortie 2 mesure le niveau h1ou he
selon l'entrée en VBHZ2

E xemple : niveau

différentiel + mesure de

niveau du capteur 2

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape...

43
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Fg 510:
Schéma da principe de la mastre
da niveal companass an dansits

Mode de fonction 4

Erreur de mesure de
densité

Ecart entre les Deltapilot

44

.3 Mesure de niveau compensée en densité

rassion

capteur ganslo. ur valeur 0/4 mA valeur 20 mA
[Hz/mbar] Vi vzZ
Eﬁnd [mbar] sareib. [mbar/Digit]
Stalonnapa niveau

comection offeet

clenalta
D2

DL |

\4
offset[Hz] | |=enslo. keur

capteur [Hz/mber]
Dfisat[mbar]  sensib. [mbar/Digit]

—
Stalohmaga densitd

gortia analogique 2

deneité mesurde ost
ullizée pour la
correction an voie 1

valeur /4 mA | |valeur 20 mA
D1 D2

BA144049

Le mode de fonction 4, voir fig. 5.10, permet une mesure de densité sur la voie 2, qui
peut tre combinée & une mesure de niveau en voie 1. Le résultat est une mesure de
niveau compensée en densité.

L'erreur de mesure dépend de la distance entre les deux Deltapilot ainsi gue de la
gamme de densité & mesurer,

Erreur totale = \/L P+ T+HP

Lt = erreur de lingarité < lingarité x mesure (=0,098 x Ap x Ah)
Ti = erreur de temp. < Tikx AT X x gamme mesure
Hf = erreur d'hystérésis < hystérésis x gamme measure

La distance entre les deux sondes est extrémement importante lors d'une mesure de
densité : celle-ci doit &tre aussi grande que possible. Ceci permet d'obtenir une mesure
plus précise, ce qui est important lorsque la sortie densité doit servir de grandeur de
correction. Par ex. pour les conditions de service : haufeur du réservoir 6 m;

doart entre les Deltapilot : 2,5 m; tempdrature 2 0°C...25 °C; densité 1,0...1,5 kg/dm?,

L'écart entre les deux sondes correspond & une pression d'env. 0,25 bar pourp =1,0.
La pression hydrostatique max. au Deltapilot 1 est d'env. 0,6 x 1,5 bar = 0,2 bar,
Une cellule de 1,2 bar est nécessaire. L'erreur de mesure est de

L £ 0,2%x{(1,5x06bar-1x0,6 bary =06 mbar
Lf2 £ 0,2% x(1,5%0,35 bar-1x 0,35 bar) =0,35 mbar
T < 0,01 % x 5K % 1,2 bar = 0,6 mbar
Ti2 < 0,01 % x 5K % 1,2 bar = 0,6 mbar
Hf1 < 0,1 % x 1,2 bar =1,2mbar
Hf2 < 0,1 % x 1,2 bar =1,2mbar

Erreur totale < \/0,62+ 0,35% + 0,6°+ 0,6°+0,2°+ 02° =2,02mbar

L'erreur de mesure de densité est de 1,65% dans e cas le plus défavorable. L'erreur
possible sera d'autant plus petite que I'écart entre les Deltapilot est important,
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Sonde de haga

@

Wole 2
densité ou niveau

Woie 1
niveau

N Captelr

e densité

@
T

Pression
atmosphérigue

e | 1234
G|V [ H
+ 2]

U

La fig. 5.11 représente une mesure de niveal compensée en densité, Cette masure ast
seulement possible dans les réservoirs sans pression, elle est utilisée lorsgue la densité
gst inconnue. Ceci est le cas lorsgue la densité dans le réservoir varie ou lorsgue les
produits ewe-mémes varient fréguemment. La compensation en densité ne peut &tre
effectuée que lorsgue la sonde 2 est entidrement recouverts.

BA144 EO

L'étalonnage de la mesure de densité est réalisé avec le produit ayant 1a plus grande
densité. Apras entrée des constantes de sonde fo et Af pour les deux sondes, |'étalon-
nage des sondes et celui du niveau, la procédure prévoit deux alternatives sslon

e (Ue la densité du liguide est inconnue
s (U2 la densité du liquide est connua

Cans les deux cas il faut entrer la hauteur de déclenchement c'est a dire la hauteur
d'implantation de la seconde sonde. La compensation en densité ne peut &tre effectuée
gu'avec une seconde sonde entidgrement recouverte, Loregu'elle ast découverte, c'est
la dernigre densité mesurde qui est utilisée pour la correction.

Sila densité du produit est inconnue, il faut entrer la sensibilité de I'affichage en V7H2.
Elle est calculée comme suit, le facteur de l'unité étant pris dans le tableau

Sensibilité, VIHZ = Apmbar /facteur d'unité

= 98,07 x écart DB (m) ffacteur d'unité

Facteur gfer, kgldm® kgorr® /it bjin®
d’'unité 2
1000 62,44 3.6136 x 10
Exemple :  Ecarf enfre Deliapifof = 3m; unité g/om?
Sensibilité pour densité =98,07 x 3/ 1 = 294,2
Exomple : Ecarf enfre Deliapifof = 10ff,; unitd Ib/As
Sensibilité pour densité = 29,89 x 10/ 62,44 = 4,787

Fig. 511 :

Ensambla da masura de nivaau

COMpansda an densité dans un

résanvoir oueart

= masira da iz prassion
hvidrostatiqus

T masura da densitd

Etalonnage

Sensibilité de I'affichage
pour la mesure de
densité

45
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Etalonnage avec densité

connue

Etalonnage avec densité

inconnue

Aprés I'étalonnage

Prochaine étape...
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# Matrice Entrée
1 YIHSA IHEA 3HE

WIHEATHE
2 WEHOD 4
3 - sE e
4 WBH3 0
5 - s B
5 W4H1 0
7 - =

B WOHT 0

9 - » Eee
10 VaH2  p
11 - sE e
12 WOHZ2 F
13 - =

14 VBH3 Ah
15 - B

Remarques
Mise en service
Section 4.1

Densité
Valider 'entrée

Hauteur de déclen-
chement =0
Walider I'entrée

Reservair vide, densite
Valider 'entrée

MNiveal vide
Valider 'entrée

Resensair rempli,
dengite

- DB 2 recouvert
Walider I'entrée

Miveal plein
Valider 'entrée

haut. déclench.
Valider 'entrée

# Matrice Entrée
1 VIHEA IHEN 3HE

WIHSNTHE
2 WEHO 4
3 - sE e
4 WBH3 0
5 - s
|53 WAHA 0
7 - =
B WOHA 0
9 - s
10 V7H2 Sensib.
11 - e
12 WOH2 F
13 - e

14 WBH3 Ah
15 - e

Remarques
MWize en service
Section 4.1

Densité
Walider 'entrée

Hauteur déclen. =0
Valider 'entrée

Résery. vide, densité
Valider 'entrée

Miveal vide
Valider 'entrée

Réservair rempli,
denzite

- yoir page 245,

- DB 2 recouvert
Walider I'entrée

Miveal plein
Walider 'entrée

Hauteur déclench.
Walider 'entrée

V8H3
V4H1
VOH1

Les deLkx
sondes
découvertes

@

33

V4H2
VOH2
V8H3

Miveau plein
0,100 %)

{

F

5

Zerodu
capteur

VaH3
AR hauteur de déclen-

2®

ou

chement niveau
(= Wités de I'étalonnage)

g@

BAld4_E1

« YOHO : mesure de niveau compeansée

en densité,
VAHO = densité

e décalage du zéro 7 (page 25...)
e lindarisation en voie 17 (page 25...)
¢ Sorties analogigues et relais

(pages 30...33)

Ay 512

Paramaélras pour Stalonnage da nivaau

compansaa an densits
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6 Diagnostic et traitement de défauts

Le Prolevel FMB 662 possade différentes fonctions pour la mise en service et le contrdle
de fonctionnement. Ce chapitre décrit les points suivants

s Systdme de reconnaissance de défauts

s Tableau de signalisation et d'analyse de défauts

+ Maode simulation

+ Conseils pour le remplacement de transmetteurs et capteurs
« Réparations

Fig. 8.1
Racharcha at analyse de défauts
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6.1 Reconnaissance de défauts
Lorsque le Prolevel FMB 662 reconnait un défaut qui rend impossible toute mesure Défauts

ultérieure

e la DEL rouge de signalisation de défaut est allumée en permanence, le relais
reftombe et la mesure est interrompue

+ |es relais de seuils adoptent I'&tat défini en V1H3/VY5H3

e |2 code erreur du défaut peut 2tre lu en VaHO

Dans le cas de plusieurs erreurs, c'est le code ayant la priorité 1a plus élevée qui est
affiché. D'autres codes peuvent atre interrogés avec les touchas + ou - apras sélection
de la case VOHO. Le code en VOHO g'éteint lorsque 'erreur est supprimés,

e L2 dernier code erreur peut &tre lu en VOH1
e Avec la touche E il est possible d'effacer 'affichage en VoH1

En cas de coupure de courant, tous les relais retombent.
Lorsgue le Prolevel FMB 662 reconnait un avertissemeant avec leqguel la mesure reste Avertissements
possible

¢ |3 DEL rouge de signalisation de défaut clignote, le Prolevel continue de fonc-
tionner, mais selon la nature du défaut la mesure peut &tre erronée

s le relais de signalisation de défaut reste attiré

s |2 code-erreur peut &tre lu en VOHO

Les messages erraurs et leg avertissaments sont expliqués au tableau 6.1 selon leurs
priorités,

47



& Diagnostic et traitement de défauts Prolevel FMB 662

Tablaau 6.1 - -
Messagesereurs | S04 Code Type |Cause et remeéde
Prolevel FMB se2 | Yoie 1 Voie 2
E 101-106 défaut |Défaut d'électroniaue
- suUppression par SAT Endress + Hauser
E 107 défaut  |Defaut de batterie

- Faireimmédiatement un back-up des paramétres
d'entrée de la batterie par le personnal compatent

E201-202 |E301-302 |defaut |Défaut dela sonde en voie 1ou 2
- wérifier la sonde etl'électronigue correspondante

E 400 défaut | Déefaut de la sonde, en voies 1+2
- vérifier la sonde, I'électronigue et le cable 2 fils
- wérifier le mode de fonction, mode VBHOD

E 401 E 402 défaut  |Défaut de la sonde ou du cdble 2 fils de lavoie 1ou 2
- wérifier la sonde, I'électronique et le cdble 2 fils
- mode de fonction errong

E 403 défaut  |Ecart entre les valeurs measurées sur les deux voies trop
important (seulement en mode delx voies)

- wérifier la différence max. possible en VEH 1

- rechercher les causes possibles de cette différence

E 600 E 601 avertis- |Contrdle interne de la transmission PFM
sement |- Médligeable en cas d'apparition fugitive

E oz E 603 avertis- |Caractéristigue de réservoir non monotone croissants
sement |(le volume n'alugmente pas aved le niveau)
- wérifier et corriger 1a caractéristique du réservoir

E D4 E 605 avertiz-  |Moins de 2 points de référence dela caractéristigue
sement |- Enfrer au moing 2 points de référence

E 606 EolY avertiz- |La caractéristique de réservalr programmes en using st
sement |sélectionnée n'est pas disponible (VZHE = 0 ou WEHE = 0)
- choisir une autre fonction de lingarisation,
Code diagnostic peut &tre supprimé en activant la
touche "E" en VZ2HO ou WVeHO,

Ec0s E 609 avertis-  |Valeur en VOHS supérieure a celle en VOHE (voie 1)
sement |resp. en V4HS supérieure a celle en V4HE (voie 2)
- Valider I'enfrée

Egi10 Ecii avertiz-  |Défaut d'etalonnage voie 1 ou 2
sement |(étalonnage vide » étalonnage plein)
- Répéter I'étalonnage

E613 Eci1d avertis-  |Appareil en mode simulation, voie 1 ou 2
sement |- A lafin dumode simulation, ramener l'apparell dans le
mode souhaité
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6.2 Tableau d’analyse de defauts

Le tableau 6.2 dresse une liste des défauts les plus fréquents conduisant & une mesure

erronés de la part du Prolevel

Défaut

Origine et suppression

Waleur mesurée erronée

*

Etalonnage incorrect 7 Vérifier la valeur mesurées
avant linéarisation VaHo

Erronée 7 Verifier I'etalonnage vide et plein
VOH/VOHZ ou WAHAV4H2

Etalonnage correct ? Vérifier |a lingarisation
Vérifier mode de fonctionnement en VEHO
tModification de densité du produit

Entrer nouveau facteur de densité en W3H3 ou W7H3
(volr page 29)

Mouvel etalonnage

Utiliser le mode de fonction 4 7

Capteur endommagé

WVeérifier et eventuellement supprimer défaut

Felais ne réagissent pas
correctement

Reglage erroneg, par ex. unités inadéquates
Vérifier les réglages desrelais

Vérifier l'attribution des relais, V1H4, Y5H4
Activer la simulation, section €.3; si lesrelais
commutent, verifier le cablage

Tableau de diagnostic
erreur

Tablaau 6.2 :
Tablaau pour fa diagnostic arraur
an cas de défauts sans indication
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Exemple :

Simulation de volume et
de courant sur voie 1
par entrée du niveau en
VoH7

Exemple :

Simulation du courant
sur voie 2 par entrée du
volume en V9H8

Exemple :

Simulation d’un courant
sur voie 1 par entrée
d’un courant en V9H9

&0

6.3

Simulation

La simulation a pour but de vérifier le bon fonctionnement du Prolevel et des appareils
connectés A ses sorties

e Entrer 6 en V&HO, afin d'activer la simulation de la voig 1
e Entrer 7 en V8HO, afin d'activer la simulation de la voie 2
o Entrer 0...4 en VBHO, afin de clore la simulation et de revenir & la mesure

La DEL rouge de signalisation de défaut clignote pendant la simulation
(avertissement E613 ou EG14). Les simulations suivantes sont possibles

Matrice Entrée Variable simulée

VIHG Freguence (Hz) Fréguence, niveay, volume, courant
VOHT7 Niveall Miveau, volume, courant

VIHSE Volume Volume, courant

VaH9 Courant (-2.. +22 mA) |Courant

La simulation niveau utilise la dernigre valeur mesurée comme valeur par défaut en Vo7

# Matrice Entrée Remarques

1 V8HO & Simulation voie

2 - wE« Valider I'entrée

3  VWAaH7? ex.80 % Entrerle niveau

4 - »E« Valider 'entrée

5 VOH8 Volume pour niveau
6 VOH9 Courant pour niveau
7 OVBHD  ex. 1 Mode de fonction.

g - »E« Yalider 'entrée

# Matrice Entrée Remarques

1 W8HO 7 Simulation vioie 2

2 - »E« Valider I'entrée

3 VOH8  ex. 500  Volume =500 hi

4 V9H9 v Courant pour volumes
5 Y8HD  ex. 1 Mode de fonction.

6 - »E« Valider 'entrée

# Matrice Entrée Remarques

1 V8HO & Simulation voie 1

2 - »E« Valider I'entrée

3 VaH9 16 16 mA

4 V8HO ex. O Mode de fonction.
L »E« Walider I'entrée

<L
=
= | VeHs
T ) VIH9
g
aQr ‘ ------------- (]
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: VoH7
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Unités de niveau
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=] "
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1 VOH$
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Unités de volume
BAl44_E4
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6.4 Remplacement du transmetteur ou des capteurs

5'il convient de remplacer le Prolevel FMB 662 il n'est pas nécessaire de procéder & un
réétalonnage. |1 suffit d'entrer les paramatres de wvotre ancien transmetteur - gque vous
aurez not& - dans le nouveau transmetteur. Pour les appareils avec interface RS 485 il
est possible de transférer les paramatres & partir d'un PC.

e 5 un ordre chronologique d'entrée des parameatres est imposé, celui-ci doit
aire respect® aussi dans ce cas
e Lne linéarisation doit toujours &tre activée manuellement en V2HO

Si les constantes de sondes ont &té entrées lors de I'étalonnage initial, il n'est pas
nécessaire de procéder 4 Un réétalonnage aprés le remplacement du capteur ou de son
électronique.

e lamesure peut reprendre apras entrée des nouvelles valeurs des constantes
(fo et Af)
e Si les constantes initiales n'ont pas &té entrées, la mesure doit &tre rédtalonnée

Enp 13 lafig. 2.2 montre la position das constantes de sonde dans e Deltapilot, et le
tableau 2.3 indigue les valeurs de fo et Af pour Deltapilot S avec FEB 17,

Pas Matrice Entrée Signification

1 V3H5 ex. 100,2  Entrer la fréguence zéro (fo)
2 - » B Walider l'entrée

3 V3HE ex. 0,998 Entrer la sensibilité (Af)

4 - »Ex« Valider I'entrée

6.5 Réparations

Vérifier les sondes 4 chaguea inspection des résanvoirs. Supprimer les éventuels dépdts.
Nettoyer les sondes avec prudancs.

Sivous devez envoyer une sonde ou un Prolevel FMB 662 en réparation &4
Endress + Hauser, veuillez joindre une note indiquant .

o Une descirption exacte de l'application
e les propridtés chimigues et physiques du produit
¢ UNne brave description du défaut constaté

Attention !
« Prendre les mesures suivantes avant de renvoyer une sonde en réparation

e supprimer les éventuels dépdts de produit

e coci est particuligrement impaortant si le produit est dangereux & savoir acide,
toxigue, cancérigéne, radioactif efc. .,

e NOUS vOUS prions de vous abstenir de tout renvoi s'il ne vous a pas &té possi-
ble de supprimer tous les résidus de produits, notamment sile produit a péné-
tré dans les interstices ou diffusé dans la matiare synthétique.

Transmetteur Prolevel
FMB 662

Sondes

Procédure

Wole 2
WTHS

WTHE

()

Attantion |
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Etalonnage pour
réservoirs cylindriques
horizontaux

7 Annexe

7.1 Etalonnage et linéarisation en unités volumiques

Utiliser les procédures suivantes sivous souhaitez étalonner en unités volumigues et en

méme temps procéder & une lindarisation.

L'ordre d'entrée des paramatres doit tre
scrupuleusement respecté, Deux paramatras
doivent atre entrés

e diamatre de réservoir D

o volume de résenvoir V.

Wole 2
WTHS

WTHE

WTHO

WEHT

WEHE

WEHO

W4H1

WaHz

# Matrice Entrée Remarques
1 VaHS5 670 Réglages par défaut

D>

Remamue !

Aprés la linédarisation

Prochaine étape...

&2

2 - »E« Walider I'entrée

3 V3H5 fo Fréquence zéro

4 - »E« Yalider 'entrée

5 V3H6 s Sensibilité

6 - »E« Yalider I'entrée

7 V3HO 1 Unités volumiques

g - »E« Yalider entrée

a9 Y2HY D Diamétre du résenvoir
Yo, mou fi

10 - »E« Yalider I'entrée

11 V2H8 v Yolume du résenvoir®
hl, gal._.

12 - »E« Yalider I'entrée

13 Y2HO 1 Activer la linéarisa-
tion

14 - »E « Yalider I'entrée

15 YOHA E Résenwir vide,
volume actuel en
hl, gal...

16 - »E« Yalider 'entrée

17 VOH2 F Réservair plein,
volume actuel en
hl, gal...

18 - »E« Valider I'entrée

Remarque !

o D déteming les unités de niveau en VOHD
e Pour V¥ = 100 I'entrée se fait en % du
volume

« Yolume ast affichg VOHOD
» Niveau est affichg en VOH9

Réagler la sortie analogigue et les relais en
unités de volume {pages 30...33)

V (V2HB8/VEHB)

D (V2H7AEH?)

~

VOH1/V4H1

% 100 % = V (W2H8A BHE)

Sonde
recoLnerte
Wolume

\ "ide" E
(0...40 %)

=
Féro pour I'étalonnage

VOH2/V4H2
Wolume "plein” F
(60...100 %)
0
Zéro pour I'étalonnage
BAldd_EE
Flg. 7.1

Paraméire pour 'dtalonnage st (a indarization d'un
ragzarvolr ovlindrigus horizontal
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V2H0...V2HEVEHO...V6HS
Hé

WeHz WeH4 WeH2
VEHD WEHA WAEHA
1. Hy... WG
30 Hao WiGao

VOH1/vV4H1

Sonde

recoLiverte
volume "wide" E

\ {0...40 %)

& /Zéro Dol étalonnage =
% z&ro pour linéarisation

VOH2/v4H2

N

Wolume "plein F
(60,100 %)

% Zérn pour stalonnage

BAldd_Eg

[Ifautun tableau de lingarisation monotoneg
croissant avec max. 30 paires de valeurs
HA ou HiG

o Niyeau Hen %, mou ft
o Volume V ou poids G en unités techni-
gues

# [Matrice Entrée HRemarques

1 WoH5 B70 Réglages par détaut
2 e Waliderl'entrée

3 W3HS fo Fréquence zéro

4 - » B Walider I'entrée

£ V3Hs S Sensibilité

5 - wEw Waliderl'entrée

7 W3EHD 1 Unités volumigues
g - Y=t Waliderl'entrée

9 W2HA 0 Entrée manuelle
10 - Y= Yalider'entrée

11 W2Hz2 1 M tableau

12 - Y= YWaliderl'entrée

13 W2H2 WG a0 Volumedpoids®

14 - Y= Waliderl'entrée

15 WeH4 Hi so  Miveaum ou ft*
16 - Y= Waliderl'entrée

17 W2Hs # Ex Prochaine paire

de valeurs™
— passe a V2H3

*Continuer avec #13...17 pour toutes les
paires de valeurs

Fig 7.2
Paramétras d'dtalonnags st da findarisation pour
rasanolr avac sortia conigue

18 V2HO 3 Activer manuel

12 - wEw Waliderl'entrée

20 W0OHA E Féservoirvide,
volume actuel en
ki, gal .

21 - wEe Waliderl'entrée

22 WOHZ F Réservoir plein,
volume actuel en
il gal .

23 - »Ee Waliderl'entrée

Remarque !

e Premigre paire ~ niveau 0%, en %, m, ft
dernigre paire ~ niveau 100%, en %, m, it

e Four erreur EB0Z2 ou EGD4, corriger e
tab. Reéactiver |a lingarisation en V2HO

« Yolume/poids est affiché en YOHO
» Niveau est affiché en VOH9

Régler la sortie analogigue et les relais en

unités volumigues (pages 30...33)

Etalonnage de
réservoirs avec sortie
cohique

Woie 2
WTHS

WTHE

WTHO

WEHA

WEH2

WEH3

WEH4

WEHE

WEHD

WAH1

WaH2

O

Ramamue |

Aprés la linéarisation

Prochaine étape...
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Matrice de programmation

Prolevel FWMB 662

Matrice de programmation

Matrice de programmation et matrice de réglages par défaut

WVous pouvez inscrire vos valeurs dans cette matrice

HO H1 HZ2 H3 H4 H5 He H7 Ha H9
W0
W1
We
W3
W4
W5
Y6
W7
NE:
Ve,

Zone d'affichage
Cette matrice donne un apergu des réglages par défaut (réglages using)

HO H1 Hz H3 H4 H5 He H7 H8 H9
W0 0.0 100.0 0 1 0.0 100.0 1
W1 90.0 1 2.0 0 1
We 0 0 1 0.0 0.0 1 0 100 100
3 a 0.0 10.0 1.000 0.0 0.0 1.0
W4 0.0 100.0 0 1 0.0 100.0 1
W5 90.0 1 2.0 0 2
Y6 0 ] 1 0.0 0.0 1 0 100 100
W7 0 0.0 10.0 1.000 0.0 0.0 1.0
Ve a 9990 2 20.0 o 670
W9 733 a ] 0.0 0.0 0.0 0.0




Prolevel FMB 662

Matrice de programmation

Matrice de parametres

HO HA HZ H3 H4 HE He H7 H3 H2
Wi Affichage | Etalonnage | Etalonnage |Sortie courant | Tamps Waleur Waleur Signal de | Fréguence Waleur
Etalonnage | Mmesure vide plein ff;’;gmm: dintégration | pour 0/4 | pour 20 mA | défaut mesure mesLrée
voie 1 aciuelle e (s) mé L | actuelie (avant
2 maintien | ¥0i8 TF7 .5 llinéarisation)
W Relais 1 Relais 1 Relais 1 Relais 1 Relais 1
Sevil voie 1 Point de 0=sdoumin | Hystérésig | pouralarme | Attribution
cOMnmUta- 1= 2é0l. max 0 = reformbe 1 =woie 1
. 1= cormnme 2 =wvoie 2
tion VOHTAAHT
o Lindarisation | Miveau NESELY Entrée Entrée Frochain Diamétre YVolurme
Linéarisa- 10—:.::?%:; 0=manuel | (1...90) volumef niveal NERETSY pour poUr
tion voied A menuele | 1 = autom. poids rezery. oyl | résenv. oyl
4 = gifacer 3 horiz. horiz.
W3 Etalonnage Offzet SenzibilitéM| Facteur de | Décalage Ciffzet Sensibilité Etalonnage | Etalonnage
Etalonnage | “="hesu densité | pointzéro | {capteur) | (capteur) D/t D/
Stendu 1= volume voie 1 fa Af 0 20 i,
voie 1
Wl Affichage | Etalonnage | Etalonnage |Sortie courant|  Temps Valeur Walaur Signalde | Fréguence Walelr
Etalonnage | Mesure vide plein ?fﬁggmm: dintégration poLr pour défaut mesure mesurée
voie 2 actuelle o (=) 0/4 ma 20 mA 10;111009’;5 actuelle | (avant
2= maintien vole 2 lingarisation)
WE Relais 2 Relais 2 Relais 2 Relais 2 Relaiz 2
Sevilvoie 2 | Pointde | 9= min | Hystérésis | pour alarme | Aftribution
commuta- | 1=s8ou. max 0 = reforibe 1 =woig 1
. 1= gomme D =yoig 2
tion VOHTA 4HT
V6 Lindarisation | Miveau NEREL] Entrée Entrée Frochain Diamatre Yolume
Linearisa- |, o= I:?:LLie O=manuel | {1...30) volume/ niveau e tab. pour pour
tion voie 2 gfyrﬁanue"e 1 =autom. poids réserv. cyl. | réserv. cyl.
4= effacer 3 horiz. horiz.
W7 Etalonnage Offset SensibilitéM | Facteur de | Décalage Crffset Sensihilité Etalonnage | Etalonnage
Etalonnage 0= niveau dengité point zéro | {capteur) {capteur) Difiy (1N
&tendu 1= volume voie 2 fo Af OmA 20 ma
Voie 2
W 0=2woies Diff. max. Sortie Hauteur de | Adaptation du Affichage Entrée
Mada da ; figﬂ: :2:2; enmode | analegique 2 | déclenche- C?'iti“r différence | verrouillage
fonction 3= diférence | 2 voles 12= wole 12- ment pour | 1 - reservoir enmodes | <670 0U
4 = denzite =vole mode 4 rermpli Jet 4 =679
&7 = sim. v.12 o=H
W Affichage | Affichage Wersion Adresse Resetsur | Simulation | Simulation | Simulation | Simulation
Sarvice et code dernier appareil et | Rackbus réglages | fréquence niveall volume coLrant
simulation diagnostic code soft Usine
actuel diagnostic 670. 679
WA M= tag M= tag Uniteés val. Unités val. Unités val Unites wal. Affichageval. | Affichage val | Affichageval. | Affichage val.
: : MEsUrees MmesUees mesUrees MEsurees IMESUIEES mesUrees MEsUrEes IMESLIrEEs
Vi eso Z vole vole 2 wioie 1 avant wioie 1 avant wioie 2 avant vole 2 avart vioie 1 avant wioie 1 avant wiole 2 avart wiole 2 avart
ZABT .. lingarisation lingarisation lingarisatizn linearisation linearisation lingatrisatizn lingarisation lingarizaticn

Zone d'affichage
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