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Fiillstand -> Fiillstand(FST1) -> Grundabgleich

Prosonic S FMU90 - Kurzanleitung

Auszug aus dem Bedienmenti.
Fiir das vollstandige Menii siehe Betriebsanleitung.

7

021906

%D
L100C
FST1 Status

L1003 B FL1004 L1005 B L1006 B JL1007 L1008 B[ L1o0B
FST1 Sensorwahl |« | FST1 Anw. Param. FST1 Leer Abgl. ] LFST1 Voll Abgl. ] |Einh. Fiillstand FST1 Linearisier. ] LEST1 Dist.Korr. ]
Eingang: Tankgeometrie: Leer E: Voll F: Einh. Fllstand: Form: keine 008 al_(t. Distal
Sensor 1 Kl6pperdeckel Default: abhéngig Default: abhéngig % (Default) m . . Dlstgnz prifen:
Sensorwahl: zyl. liegend vom Sensor vom Sensor m Form: linear FST1 Linearisier. D!SL unbekannt
autom. Blockdistanz: Form: zyl. liegend Durchmesser: Dist. zu gross
FDU91 Medium-Eigensch.: K K Fiillstand 1: L Kugeltank g Distanz = 0.k
fliissig E:s. Skizze F:s. Sk'Z_Ze Distanz: D Form: Pyramidenb: Zwischenhohe: Dist. zu klein
Detektiert: Feststoff < 4mm BD: s. Skizze L:s. Skizze konischer B. [ manuell
D:s. Skizze Fl. Schragb.
Messbedingungen: — + [«
i Form: Tabelle: Bearbeiten:
Standard flussm g Status Tabelle:
Oberfl. ruhig
(Kundeneinheit:) !
(Endwert Messber.:) akt. Distanz:
Modus: Bereich Ausblend.:
Starte Ausblend..:——p»
Status:
Durchfluss -> Durchfluss 1 -> Grundabgleich «
F1003 ® [Fro0s ™ [Fio10 o [Fioos F1006
| Dfl1 Sensorwahl f«] |Dfl1 Linearisierung F1004 {1 | Dfi1 Leer Abgl. 3] Durchfluss (Dfl) 1 Dfl1 Messw. Eruf_ |
Eingang: Typ: keine Dfl1 Linearisierung Leer E: Durchfluss 1: Distanz:
Sennsorwahl: Typ: Rinne/Wehr Rorve: Blockdistanz: BD Fullstand: L Distanz prafen:
Detektiert: > (Breite:) Distanz: D - Dist. unbekannt
n — E:s. Skizze L:s. Skizze - Dist. zu groB3 ]
Typ:Tabelle P Seaeen D: s. Skizze “Dist. = ok ® IFTo0s W
- - Dist. zu klein Dfl1 Ausblendun
Typ: Formel alpha: - manuell - '
| beta: geremh Ausblend TT00C
. tarte Ausblend.: -
amma:
%: Status: ja" LEST1 Status
Durchflusseinh.:
(max. Durchfluss:)
Relais/Steuerung -> Relaiskonfiguration -> s. Betriebsanleitung
Geridtekonfig.
D1001
Geratekonfig.
- D1101 ™ 1108 B [Di10C B [D110D
Betriebsparameter Langeneinheit ] | Temperatureinh. f«] | Betriebsart «] | Steuerungen
@I ID1103 I
Sprache Sprache 1 E
« F
Passwort/Riicksetz. D1104 . D
Passwort/Ricksetz E —
D
/ E
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level -> level (LVL1) -> basic setup <

Prosonic S FMU90 - Quick Setup

Excerpt from the

operating menu.

For the complete menu see the Operating Instructions.

-

L1003 L1004 ™ J L1005 > fL1006 > fLi007 L1008 > [ L100B
LVL1 sensor sel. LVL1 appl. para. ] JLVL1 empty cal. & |LLVL1 full calib. ] Junitlevel LVL1 linearisation Lyt distcorr. |
input: tank shape: empty E: full F: unit level: type: none 000 act. dist_ance
sensor 1 dome ceiling default: dependent default: dependent % (Default) oo linear VL1 linearisati check distance:
sensor selection: horizontal cyl. on sensor on sensor m ype: - eansarton d!Sf- unkngwn
autom. blocking dist.: type: horizontal cyl. diameter: dist. too big
FDU91 medium property: levell: L sphere distance = o.k
liquid E: see sketch F: see sketch distance: D type: pyramid bottom: intermed. height: dist. too samll
detected: paste like BD: see skeich L: see sketch conical bottom [P manual
D: see sketch angled bottom
process cond.: — e + =
i e: table: -
standard lig. P P status table: L100B
calm surface LVL1 dist. ma
(customer unit:) | = :
(max. scale:) act. distance:
mode: range of mapping:
start mapping:
status
flow -> flow 1 -> basic setup «
F1005 71004 ™ [Fio10 o [Fioos F1006
flow1 sensor sel. flow1 linearisation F1004 = | flow1 empty cal. ] Liow flow 1 check value
input: type: none flow1 linearisatio empty E: flow 1: distance:
sensor selection: Typ: flume/weir curve: blocking dist.: BD level: L check distance:
detected > (width:) distance: D - dist. unknown
n — E: see sketch L: see sketch - dist. too big o
Typ: table P edit: . D: see sketch - distance = ok & F1008
status table: . .
- dist. oo small Lflow 1 mapoing |
Typ: formula alpha: - manual range of mapping: '
beta: .
C status: l
flow unit:
(max. flow:)
relay/controls -> relay configuration -> see Operating Instructions
device properties
D1001
device properties
N D1101 & Jpt110B & [D110C > fD110D
operating param. distance unit [« |temperature unit [« Joperating mode {7 fcontrols
@I ID1103 I
language language 1 E
=i I_I F
password/reset D1104 D
password/reset E —
D
/ E
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%D
L100C
LVL1 state




