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Pikaohje

Pikaohje

Tama pikaohje auttaa koulutetun henkilén suorittamaan nopean kalibroinnin:
1 llman paikallisnayttéa ja kayttdmodulia
2 Kayttéden paikallisnayttda ja kayttomoduulia

Varoitus!
Pikaohjetta saa kayttaa ainoastaan koulutettu henkild joka on tutustunut tassa
kayttbohjeessa oleviin asennus- ja kayttdohjeisiin.
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Pikaohje
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Paikallisnaytolla
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Resetointi:

Kalibrointi:

Virtaviesti:

Lukitus:

Vapautus:

Nappadimet Osoite Syo6tto Kuittaus
VIH5 333 V tai H
V3HO Valitaan kalibrointitapa 0 =

pinta Vtai H
VOH1 O Tyhja kalibrointi |V tai H
Taysi kalibrointi |V tai H
VOH2 i
VOH5 % 4 mA |V tai H
20 mA |V taiH
VOH6 : i
VIH9 g 1333 V tai H
VIH9 =333 V tai H
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Turvallisuus

Turvallisuus

Elektroniikkayksikét FEB 20 ja FEB 22 on tarkoitettu kaytettavaksi jatkuvaan hydro-
staattiseen pinnan mittaukseen antureilla DB 50, DB 50L, DB 51, DB 52 ja DB 53 kanssa.

Elektroniikkamodulit on suunniteltu toimimaan turvallisesti ja varmasti soveltaen
tamanhetkisia teknisia ja turvallisuusnormeja. Laitteiden asennusta ja kayttdéa saa suorittaa
vain pateva henkild noudattaen tassa kayttbohjeessa annettuja ohjeita. Valmistaja ei vastaa
vahingoista jotka syntyvat laitteen virheellisesté kaytosta tai asennuksesta. Laitteelle tehtyja
muutoksia joita ei erikoisesti sallita tdssé ohjeessa tai joista ei ole sovittu erikseen voi johtaa
siihen, etta kayttajan oikeutta hyddyntéaa laitetta peruutetaan. Rikkoontuneet laitteet jotka
aiheuttavat vaaraa on poistettava kaytosta ja merkittava viallisiksi.

Kaytettaessa laitetta Ex-vydhykkeella on asennus suoritettava niin, etté kaikki yleiset ja
paikalliset sdanndkset tayttyvat.

Asennus, kytkentd, kayttd ja huolto on sallittua vain koulutetulle ja patevalle henkil6lle.
Henkilokunnan on tutustuttava tdhan ohjeeseen ja ymmarrettava sen sisalté ennen tyén
suorittamista.

Laitetta saa kayttda vain tehtaan kayttajan hyvaksyma henkild. Téssa ohjeessa olevat ohjeet
on noudatettava tarkasti.

Turvallisuusmaaritelmat

Ohjeessa olevia turvallisuuteen liittyvid seikkoja painotetaan erikseen kayttamalla alla olevia
kuvakkeita.

Huomautus!
Osoitetaan toiminta joka virheellisesti suoritettuna voi aiheuttaa laitteen virheellisen
toiminnan tai epasuorasti vaikuttaa laitteen kayttéon.

Varo!
Osoitetaan toimintaa joka virheellisesti suoritettuna voi johtaa henkilévahinkoon tai laitteen
virheelliseen toimintaan.

Varoitus!
Osoitetaan toiminta joka vaarin suoritettuna voi johtaa henkilévahinkoon, aiheuttaa
turvallisuusriskin tai laitteen vahingoittumiseen.

Hyvaksytty kayttod

Kaytto Ex-
vyOhykkeella

Asennus ja
kayttoonotto

Kaytto

’
/N
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Alustus

1 Alustus

1.1 Sovellus

Elektroniikkayksikdt FEB 20 ja FEB 22 toimivat l&hettimind hydrostaattisen paineen antureilla

Deltapilot S DB 50, DB 50L, DB 51, DB 52 ja DB 53. Deltapilot S-sarjan antureita kdytetaan
jatkuvaan pinnanmittaukseen nesteissa ja lietteissa kemian, ladketieteen ja elintarvike-
teollisuudessa seka vesien ja jatevesien kasittelyssa.

1.2 Toimintaperiaate

Nestepatsaan korkeuden aiheuttama hydrostaattinen paine voidaan mitata sopivalla
paineanturilla. Deltabar S muuttaa prosessikalvoon vaikuttavan paineen sahkoéiseen
muotoon; elektroniikkayksikdssa anturiviesti muutetaan teollisuudessa kaytetyksi 4...20 mA
virtaviestiksi, edelleen késiteltdvaksi esimerkiksi valvontajarjestelméssa. Lisdksi SMART-
elektroniikka hyddyntaa virtaviestiin lisatyn digitaalisen kaksisuuntaisen viestin jolla
mittapisteen tiedot voidaan siirtdd sopivaan parametrointilaitteeseen. Parametrointilaite voi
olla kdsiparametrointilaite, Commutec-lahetin Silometer FMX 770, jannitelahdeyksikko

FXN 671 jossa on Rackbus-liitynta, tai liityntayksikkd Commubox FXA 191 joka liittyy PC-
laitteeseen jossa sopiva kayttéohjelma. Yksikkdd valmistetaan kahdella kommunikointi-
protokollalla; FEB 20 kayttda INTENSOR-protokollaa ja FEB 22 HART-protokollaa.

1.3 Mittausjarjestelméa

Yksinkertaisin mittausjarjestelma késittaé anturin Deltapilot S DB5x jossa
elektroniikkayksikkd FEB 2x.

e

FXN671
Liityntd Rackbus

FMX770

)=

Deltapilot S ja FHB20

VU260Z
tai
DXR275

FLE

Commubox
ma— FXA191
o 1
I
Toimintatapa Laite Kohta ohjeessa tai Suoritettavissa
erillinen
dokumentointi
Paikallinen ilman Tama ohje - Resetointi
nayttoa, elektroniikka- Luku 3 - Tyhja ja taysi
yksikdn nappéimet kalibrointi
- Lukitus / vapautus
Paikallisnaytolla FHB 20 naytt6- ja Tama ohje Taydellinen matriisi-
nappaimistod Luku 4 parametrointi
Kéasiparametrointi- FEB 20; VU 260 Z BA 028/00/def - Tyhja ja taysi

laitteella

FEB 22; DXR 275
Silometer FMX 770
Rackbus FXN 671

Commubox FXA 191
ja Commuwin I

Kayttoohje DXR 275
BA 136F/00/e

TI 236F/00/e

TI 237F/00/e

kalibrointi
- Kuivakalibrointi
- Linearisointi
- Virtaviestin saat6

- Offset
- Simulointi
- Lukitus / vapautus

Kuva 1

Deltapilot S kayttd

- Suoraan mittapisteessa,
optiona paikallisnaytto
FHB 20

- Kasiparametrointilaitteella

- Silometer FMX 770 tai
FXN 671 (Rackbus)

- Commubox FXA 191 ja PC

- Suoraan logiikkaan
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2 Asennus

Téssa jaksossa esitellaan elektroniikkayksikon séhkdinen kytkenta, seké annetaan tietoja
kayttbonotossa vaadittavista mekaanisista ja teknisista ominaisuuksista.

2.1 Kytkenta

I Avaa kytkentakotelon kansi kiertamalla. At AT A A A
1 Irroita mahdollinen nayttd / nappainyksikko, yksikkd on lukittu paikalleen kynnella. Kayttojannite
1 Syo0ta jannitekaapeli I&pivennin kautta.

1 Kytke kaapeli allaolevan kuvan mukaan.

Kayta suojattua 2-johdinkaapelia!

1 Joissain olosuhteissa voi digitaalinen kommunikointi epaonnistua jos kaytetaan Suojaus
suojaamatonta kaapelia.

1 Vakiosovelluksissa (Ei Ex-vydhykkeelld) suoja toimii parhaiten jos suojavaippa kytketaan
kaapelin molemmissa péaissa.

1 Ex-sovelluksissa suojavaipan kytkenta suoritetaan vain kaapelin toisessa paassa,

mieluiten lahettimen Deltapilot S paassa.

Kayttsjannite .L .Jw.
Silometer

d4 d2  FMX770, FXN671 Kuva 2

Sahkoinen kytkenta

o o Nappain- ja
1 Asenna mahdollinen nayttd takaisin paikalleen; liittin on koodattu vaaréda asennusta nayttoyksikko FHB 20

vastaan. Nayttd voidaan kiertdd haluttuun asentoon 90° askelissa.

Vastaliitin H
— Kuva 3

Nayton FHB 20 asennus
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Kaikki mittauskennoa koskevat tiedot on tallennettu DAT-moduuliin. Toimittaessa DAT- DAT-moduuli
moduuli on asennettu elektroniikkayksikk6én. Moduuli on Kiinnitetty laitteen kotelon kanteen.

1 Jos DAT-moduulia vaihdetaan, irroita kiinnityskdyden ruuvi ja poista vanha moduuli.

1 Asenna uusi moduuli paikalleen ja kiinnitd kdyden pidinruuvi.

Kuva 4
- innita I ) DAT-moduulin vaihto
i1 = DAT-piirin s Pidinlanka varmistaa etta
;: i pidinkappale | L} | | moduuli ei huku

Liitantd: - suoraan elektroniikkayksikon liittimiin . T

- haluttuun kohtaan jannitekaapelissa Kasiparametrointilaite
Varo!
Kytkentépisteen ja jannitelahteen valissa on oltava vahintddn kommunikointiin vaadittu

minimi kuormitusvastus jotta kommunikointi toimisi.

Minimivastus
Intensor 180 W

'{{. Kuva 5

/0 2 Késiparametrointilaitteen

J kytkentéd. Ex-sovelluksessa
on kaytettava sopivaa

jannitelahdetta tai barrieria

VU260Z tai DXR275

Mitat

a7 [3.4]

1E;
G2
_—

aET {2E1]

Kuva 6
Mittakuva, elektroniikkayksikkdé FEB 20 / FEB 22

Kaikki mitat mm
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Valmistaja

Tyyppimerkinta

Mitattu suure

Mittausalueet

Lahtoviesti
Kommunikointivastus

Kuormitus

Viesti virhetilanteessa
Saéatbalue (turndown)
Nollapisteen offsetsaatd
Integrointiaika

Ylijannitesuojaus

Referenssiolosuhteet

Lineaarisuus

Ymparistélampétilan
vaikutus

Hystereesi

Pitkaaikainen stabiilisuus

Valiaineen lampdtila

Ymparistélampétila
Maksimiarvot
Varastointilampdétila

EMC-suojaus

Suojausluokka

Materiaali

Mitat

Nappéin- ja
nayttoyksikké FHB 20
Kaytto

Kéaytto ilman
paikallisnayttoa

Kommunikointi

Kayttojannite

Rippel-jannite
(SMART-laitteet)

Endress+Hauser GmbH+Co
Elektroniikkayksikké FEB 20 (INTENSOR), FEB 22 (HART)

Pinta kayttden nestepatsaan hydrostaattinen paine

..100 mbar (0...1,5 psi) -100...100 mbar (-1,5...1,5 psi)
..400 mbar (0...6,0 psi) -400...400 mbar (-6,0...6,0 psi)
..1200 mbar (0...15 psi) -900...1200 mbar (-13,0...15 psi)
..4000 mbar (0...60,0 psi)  -900...4000 mbar (-13,0...60,0 psi)

ocooo

2-johdin: 4...20 mA jossa digitaalinen kommunikointi
FEB 20; 180 W, FEB 22; 250 W

FEB 20; 680 W, FEB 22; 818 W
818 W

Valittavissa 3,6 mA, 22 mA tai pito (viimeinen lukema)
10:1

Kommunikoinnilla:
llman kommunikointia:

90% mittausalueesta
0...99 sekuntia, tehdasasetus 0 s

Suojadiodit, kaasupurku: 230 V, Nimellinen huippuvirta: 10 kA

25°C

Poikkeama 0,2% valitusta mittausalueesta,
(2-pisteméaritys DIN 16086 mukaan)

0,1%/10 K kennon maksimialueesta (DIN 16086 mukaan)

+0,1% kennon nimellisalueesta (DIN 16086 mukaan)

0,1% nimellisalueesta 6 kuukauden aikana

DB 50, DB 50L; -10...+100°C, (+135°C 30 min)
DB 51, DB 52, DB 53; -10...+80°C

-20...+60°C, erilliselektroniikalla -20...+80°C
-40...+85°C
-40...+85°C

Hairidnsieto EN 50082-2 / NAMUR 10V/m mukaan
Hairién generointi EN 50081-2 mukaan

IP 20

Kotelointi ABS-muovia, suojavalettu

Katso kuva 6 edellinen sivu

4-merkkinen nestekidenayttd, segmenttindytto virtaviestille,
vikailmoitukselle seka kommunikoinnille

4 ndppainta nayttoyksikossa FHB 20

Kalibrointi ja perustoiminnat neljalla nappaimella suoraan
elektronikkayksikolla

Kasiparametrointilaite: kytkent& suoraan syéttokaapelissa

11,5..30 vDC
INTENSOR (500 W); 0...500 kHz, max. 30 mVy,
HART (500 W); 47...125HZ, max. 200 mV;,

Maksimih&irio (500 W); 500 Hz...10 kHz, Us= 2,2 mV
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3 Kaytto ilman paikallisnayttoa

Tassé luvussa esitellaan Deltapilot S viritysta ilman paikallisnayttéa FHB 20 kayttamatta
kommunikointia. Elektroniikkayksikko viritetdan neljalla nappaimelld. Seuraavat viritykset
voidaan suorittaa:

1 Tehdasasetuksien palautus

1 Tyhjan ja tdyden tason viritys

1 Viritys osittain taytetylla sailiolla kayttden virtamittaria

1 Arvojen muutoksen lukitus ja vapautus

3.1 Nappaimet

Kuva 7

Néppaimet

1 K&anna pikaohjeella
varustettu kansi auki

2 Elektroniikkayksikon
nappaimet

3 Kayttdjannitteen ja
virtamittarin kytkentéarima

4 Vihred merkkivalo

Avaa kotelon kansi kiertamalla
ja avaa saranoitu kansi

3.2 Tehdasasetusarvojen palautus (resetointi)

Resetointi palauttaa tehtaan asetusarvot kayttéon.

Resetointi

1 Paina nappaimet "0%-" ja "100%-"
samanaikaisesti.

1 Vihrea merkkivalo vilkkuu osoittaakseen

ettd arvo on rekisterdity. Kuva 8

Resetoinnissa kaytetyt
nappaimet
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Kéayttd ilman naytt6a

3.3 Tyhja ja taysi kalibrointi

Tama kalibrointitapa méaarittelee virtaviestit 4 mA (0%) ja 20 mA (100%) tarkasti vastaamaan

sdilion tayttdastetta kalibroitaessa minimi- ja maksimipintaa.

1 Deltabar S on asennettu valmiiksi sailioon.

I Sailion tayttd voidaan suorittaa.

Taysi
20 mA

I Sa4ada pinnankorkeus sailibssa vastaamaan
haluttua nollapistetta.

1 Paina néppéimet "0%-" ja "0%+"
samanaikaisesti

1 Vihre& merkkivalo vilkkuu osoittaakseen etté
arvo on rekisterdity.

I Sa4ada pinnankorkeus sailibssa vastaamaan
haluttua taytta pistetta.

1 Paina néppéimet "100%-" ja "100%+"
samanaikaisesti

1 Vihre& merkkivalo vilkkuu osoittaakseen etté
arvo on rekisterdity.

Kuva 9

Tyhja ja taysi kalibrointi

1 Virtaviesti 4 mA vastaa mittauksen minimipinnankorkeutta.
1 Virtaviesti 20 mA vastaa mittauksen maksimipinnankorkeutta.

3.4 Kalibrointi osittain taytetylla sailiolla kayttaen

virtamittaria

Jos tunnetaan pinnankorkeus sailiossa tarkasti, voidaan elektroniikkayksikkd kalibroida

kayttaen virtamittaria.

Virtaviesti k.0. pinnankorkeudelle =4 mA +

LR

Deltabar S on asennettu valmiiksi sailioon.

Virtamittari on kytketty kuvan 10 osoittamalla tavalla.
Sailion tayttbaste tunnetaan tarkasti.
Lasketaan tayttdastetta vastaava virtaviesti.

16 mA x tayttbaste

maksimipinta

Kuva 10
Virtamittarin kytkenta

Kalibroinnin ehdot

Kalibrointi
Tyhja kalibrointi

Taysi kalibrointi

Tulos

Kalibroinnin ehdot
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Esimerkki: Kalibrointi
Ensimmaisessé kalibrointipisteessa tayttdaste on 20%. Vastaava virtaviesti on 7,2 mA.
16 mA x 20%
=4 mMA+—— =7,2mMA
100%
Toisessa kalibrointipisteessa tayttdaste on 80%. Vastaava virtaviesti on 16,8 mA.
I Tayta séilié 20%:iin. S&ada virtaviesti arvoon 7,2 mA nappaimilla "0%+” ja "0%-".
1 Tayta sailio 80%:iin. Saada virtaviesti arvoon 16,8 mA nappaimilla "100%+" ja "100%-".
Huomautus!
Talla kalibrointitavalla vihred merkkivalo ei vilku.
|
] 80% ®
q__d___,.l‘ 16,8 mA
':f] 20 %
7,2 mA
S
Kuva 11
Kalibrointi osittain taytetylla
Eid 158y sailiolla
1 Virtaviesti 4 mA vastaa mittauksen minimipinnankorkeutta. Tulos
1 Virtaviesti 20 mA vastaa mittauksen maksimipinnankorkeutta.
3.5 Parametroinnin lukitus ja vapautus
Parametroinnin lukitus estaa tahattoman kalibroinnin muutoksen.
1 Paina nappaimet "0%+" ja "100%-" Lukitus

samanaikaisesti.
1 Vihrea merkkivalo vilkkuu osoittaakseen
ettd parametrointi on lukittu.

Kuva 12
Nappéimet lukituksessa

Varoitus!

Mikéali parametrointi lukitaan elektroniikkayksikbén nappaimilla estetddn myos parametrointi
parametrointilaitteella (naytté FHB 20, Silometer FMX 770, kdsiparametrointilaite).
Parametrointi voidaan vapauttaa ainoastaan elektroniikkayksikon nappaimilla.

1 Paina nappaimet "0%-" ja "100%-+"
samanaikaisesti.

1 Vihrea merkkivalo vilkkuu osoittaakseen
ettd parametrointi on lukittu.

Kuva 13
Nappéimet vapautuksessa

d

Vapautus
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4 Parametrointi kommunikointilaitteella

Kommunikointilaitteella suoritettava parametrointi perustuu 10 x 10 matriisiin noudattaen
seuraavat periaatteet:

1 Jokainen parametriryhma sijoitetaan omalle riville.

1 Jokaiselle parametrille 16ytyy oma matriisiosoite.

Matriisia kaytetdan suoraan parametroitaessa elektroniikkayksikkda:
1 Paikallisnaytésta FHB 20

1 Kasiparametrointilaitteella Intensor VU 2602

1 Liitdntayksikolla Silometer FMX 770

I Parametrointilitynnalla Commuwin Il tai Fieldmanager 485

Elektroniikkayksikolla FEB 22 ja kdsiparametrointilaitteella HART DXR 275 parametrointi
suoritetaan kayttden matriisiin perustuvaa valikkoa.

4.1 Nappaimisto

Parametrointi nayttdyksikolla FHB 20 on riippumaton kommunikointiprotokollista (Intensor tai
HART) ja on sama molemmille elektroniikkayksikdille FEB 20 ja FEB 22.

Huomautus!

Jos kaytdssa on useampi mittapiste, nama voidaan kaikki parametroida yhdella
(irroitettavalla) paikallisnaytolla FHB 20. Parametrien arvot tallennetaan
elektroniikkayksikkoén FEB 20 / FEB 22.

[
Avaa kierrekansi ja kytke

nayttoyksikké FHB20 Kuva 14

Paikallisnaytté FHB 20
1 Kommunikoinnin merkki
syttyy kun kommunikointi-
laite on kytketty
2 Virheilmoitus
3 Mittaus - ja parametrien
arvojen naytto
4 Matriisiosoite
BATE T2 5 Pylvéasnaytto, 4...20 mA
6 Nappéaimet

Nappéin Toiminta

Matriisiosoitteen valinta

\Y Valitaan matriisirivi

H Valitaan parametri rivilla

V ja H samanaikaisesti | Palataan matriisiosoitteeseen VOHO

Parametrien arvojen muutos

+ tai - Aktivoidaan valitun parametrin muutos, arvo vilkkuu

+ Lisda parametrin arvon yhdella

- Véahent&da parametrin arvon yhdella

+ ja - samanaikaisesti |Palauttaa parametrin arvon joka oli voimassa ennen muutosta

Sy6tetyn arvon hyvaksyminen

VtaiH; VjaH Hyvaksyy uuden arvon ja siirtyy seuraavaan osoitteeseen
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4.2 Commulog VU 260Z

Nestekidenayttd
jossa parametri,
VH-osoite seka
pylvasnayttd

1

Toimintanappéimet "Virhe”,
"Perusasento” (VOHO)
ja"Kuittaus”

Néappaimilla valitaan haluttu
osoite, osoite valitaan
"E"-néppaimelld, sen jalkeen
nappaimilléa voidaan muuttaa
parametrin arvoa

S, @D

12150
me H1 Hi H4
Mk ———
v =

[H]»

Deltapilot S jossa kaytetdan elektroniikka-
yksikkéa FEB 20 voidaan parametroida
kasiparametrointilaitteella VU 2602
(ohjelmaversiolla 1.7 tai suurempi), katso
myds VU 260Z kayttéohje BA 028F.

Matriisiosoite valitaan nappaimilla

Parametrointi aktivoidaan nappaimella

1 Parametrien arvot muutetaan
nappaimilla

1 Virheilmoitukset saadaan nayttéén
nappaimella

4.3 HART-parametrointilaite DXR 275

Nestekidenayttd jossa
parametrien arvot ja valikko

Toimintanappéimet

Valikkon&ppéaimet
Parametrin arvon sy6ttéon

kaytetyt numero- ja kirjain-
néppaimet

w7

Deltapilot S jossa kaytetdan elektroniikka-
yksikkda FEB 22 voidaan parametroida
kasiparametrointilaitteella DXR 275, katso
my06s parametrointilaitteen kayttdohje.

1 Valikko "Group select” kutsuu matriisin
1 Rivit osoittavat valikon otsikot
1 Parametrointi suoritetaan alavalikoissa

4.4 Kaytto parametrointilaitteen avulla

Parametrointilaitetta koskevat erilliset ohjeet osoitetaan kayttden oheista kuvaketta.
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5 Perusparametrointi

Tassé jaksossa esitelladn perusasetukset jotka vaaditaan ettéd mittapiste jossa kaytetaan
Deltapilot S seka elektroniikkayksikkd FEB 20 / FEB 22 toimisi oikein:

1 Tehdasasetusarvojen palautus (resetointi)

1 Tyhja ja taysi kalibrointi tai kuivakalibrointi

1 Virtaviestin parametrointi

5.1 Tehdasasetusarvojen palautus (resetointi)

Ensimmaisessa kayttdonotossa suosittelemme tehdasasetusarvojen palauttamista.
Sivulla 29 olevassa taulukossa on esitelty tehtaan oletusarvot. Omat parametrien arvot
voidaan my6s merkitd muistiin tdhan taulukkoon.

Askel Kentta Syo6ttod Tarkoitus
1 VIOH5 333 Palauttaa tehdasasetusarvot
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Resetointi ei vaikuta seuraaviin parametreihin:
1 linearisointikayra

1 tdyden arvon tallennettu parametri

1 kenttiin joissa on valittu mittausyksikk®

I mahdolliseen TAG-numeroon

Naita tietoja voidaan poistaa suoraan matriisin vastaavasta ruudusta.

5.2 Tyhja ja taysi kalibrointi
Kalibroinnissa maaritelladn pinnankorkeudet jotka vastaavat lahtoviestia 4 ja 20 mA.

1 Deltapilot S on asennettu sailiéon.
1 Sailid voidaan tyhjentaa ja tayttaa.

Taysi

| Ao vor2

e ] PR o1

0%
g ! P Kuva 17

Tyhja ja taysi kalibrointi

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus

1 V3HO 0 Valitaan mittaustavaksi "Pinta”

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 VOH1 esim. 0 Sailié on tyhja. Todellinen pinnankorkeus vastaa valittua
tayttdastetta (esim. 0%)

4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

5 esim. 100 Saili6 on taysi. Todellinen pinnankorkeus vastaa valittua

tayttdastetta (esim. 100%)

6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Kalibroinnin ehdot

Kalibrointi
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1 Mittausarvo osoitetaan osoitteessa VoHo valitussa yksikdssa.
1 Kaikki muut parametrit kuten virtaviestin alue ja linearisointi on oltava samassa yksikdssa
kuin kalibrointi (esim. m).

Kaytettdessa kasiparametrointilaitetta osoitetaan mittausyksikkd naytdssa mikali tata on
valittu osoitteessa VAH2.

Tyhjan kalibroinnin pistettd voidaan siirtdd syottamalla offset-arvo. Osoitteessa VOHO
osoitettu arvo on korjattu syotetylla offset-arvolla.

%, 105 9% VOH2 Kuva 18

-J4. 100% . .
Esimerkki

Mittausjarjestelman tulisi nayttda 0% noin 5%

tayttdasteella verrattuna alkuperaiseen

kalibrointiin. Erotus +5% sy6tetaan offset-

T arvona osoitteessa V3H3. Varsinaiseen
et | IaT R VRSN nr_nttat_;stu_lokse_en lisatdan +5% nayttoa ja
______ L 0% VOH1 virtaviestin ohjausta varten.
Huomautus:
o Syétettdessa offset-arvoa muuttuu myos 100%
#IERET | piste vastaavasti.
Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus
1 V3H3 5 Kalibrointipiste "tyhja” osoitteess VOH1 siirretddn +5%.

Taysi kalibrointi parametroindaan pisteeseen joka on -5%
alle halutun tason.

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Huomautus!
I Nollapisteen offset-arvo on syétettava samassa yksikdssa kun kalibrointi on suoritettu.
1 Muut parametrien arvot vertaillaan syo6tettyyn offset-arvoon.

5.3 Tiheyden kompensointi

Mikali kalibrointi suoritetaan vedella tai tuotteen tiheys muuttuu kalibroinnin jalkeen, voidaan
kalibrointia korjata sy6ttamalla tiheyden kompensointikerroin.

uusi tiheys
Tiheyskerroin = todellinen kerroin x
vanha tiheys

Esimerkki:

Sailio taytetaan vedella ja kalibrointi suoritetaan. Veden tiheys (vanha tiheys) on 1 g/cm®.
Sailio kaytetaan varastosailiona tuotteelle jonka tiheys (uusi tiheys) on 1,2 g/cm?®.
Tehdasasetusarvo 1 g/cm® on tallennettu osoitteessa V3H2, eli todellinen kerroin on 1 g/cm®.

1,2 g/cm®
Tiheyskerroin = 1 g/lem® x————— = 1,2 g/cm®
1 g/cm®
Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus
1 V3H2 1,2 Kalibrointiarvot korjataan uudelle tuotteelle
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Mittausarvo osoitteessa VOHO jaetaan uudella tiheyskertoimella ja pinta mitataan tarkasti
uudella tuotteella.

Pinnanmittausta varten sy6tetaan tiheyskerroin.

Mitattaessa tilavuutta on ensimmaiseksi syotettava tiheyskerroin, ja sen jalkeen
linearisointikayra.

Tulos

Nollapisteen
offset-arvo

Tiheyskertoimen
maaritys

Tiheyskertoimen
parametrointi

Tulos
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5.4 Kuivakalibrointi

Kuivakalibrointi voidaan suorittaa tyhjélla sailiélla tai ennenkuin Diltapilot S asennetaan.
Tyhja kalibrointipiste on aina anturin asennuspisteessd, eika pistetta tarvitse syottaa.
Mittauksen nollapistetta voidaan siirtda syéttamalla nollapisteen offset-arvo.

1 100% vastaava pinnankorkeus tunnetaan.
1 Tiheyskerroin tunnetaan

Kuva 19

Esimerkki:

Kuivakalibrointi kayttden nollapisteen offset-
arvoa, anturi asennettu sailién

42m  VOH2 tyhjennysputkeen: Naytdssa oltava 0 m noin
40m 0,2 m alkuperéisen nollapisteen ylapuolella.

lisataan varsinaiseen mittausarvoon.

Huomautus:

) 0,2 m lisatdan myés 100% arvoon (4 m), eli
+0.2m - V3H3 mittausalue 4 m sdilyy offset-arvon syétén

jalkeen; alue 0...100% on ndin todellisuudessa

0m VOH1 0,2...4,2 m anturin asennuspisteesta.

Kalibrointi voidaan suorittaa kahdella tavalla:
- Mittausarvo halutussa yksikéssa
- Mittausarvo %

Ero +0,2 m sydtetdén osoitteessa V3H3. =2 m

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus
1 V3HO Valitaan kuivakalibrointi
1 Naytossa valittu mittausyksikkd
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
3 V3H1 esim. 0 Kuivakalibroinnissa kaytettava yksikkd, esim. m
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
5 V3H2 esim. 1,2 Syotetaédn tiheyskerroin, esim. 1,2 g/cm3
6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
7 V3H3 0,2 Tyhjan kalibroinnin nollapiste siirretty ylos 0,2 m
8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
9 VOH2 esim. 4,2 Syodtetdan tayden kalibroinnin pinnankorkeus,
esim. 4,2 m
10 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
Huomautus:

Nollapisteen offset-arvo ja mittausalue sydtetaan aina valitussa pituusyksikossa.
Kaikki muut parametrit verrataan nollapisteen offset-arvoon.

Kuivakalibroinnin jalkeen tulisi seurata ensimmaista sailion tayttéa jolloin mahdoilliset
kalibrointivirheet tai ongelmat havaitaan.

Suorittamalla normaali kalibrointi osoitteissa V3HO; 0 voidaan kuivakalibrointi hienosaataa.
korjaukset on suoritettava kayttden samaa yksikkoa kuin kalibroitaessa.

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus

1 V3HO 0 Kalibrointitapa "pinta”

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 V3H1 esim. 4,5 Pinnankorkeus, esim. 4,5 m
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Kalibroinnin ehdot

Kalibrointi

Nollapisteen
offset-arvo

Korjaukset kuiva-
kalibroinnin jalkeen
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5.5 Virtaviestin parametrointi

Elektroniikkayksikdssa FEB 20 / FEB 22 on lahtdviesti 4...20 mA jolle voidaan méaaritella
mittausalue joka osoitetaan osoitteessa VOHO. Virtaviestid voidaan parametroida

seuraavasti:

Osoite | Syottod Tarkoitus / muut tiedot

VOH5 |4 mA virtaviestida antava Mittausalue (turndown)
mittausarvo yksikdssa, jota Lahtoviestia ohjaavana mittausalueena voidaan
kaytettiin kalibroitaessa kayttad haluttu alue viritetyn mittausalueen sisélla

Tehdasasetusarvo: 0

VOH6 |20 mA virtaviestia antava
mittausarvo yksikdssa, jota
kaytettiin kalibroitaessa
Tehdasasetusarvo: 100

VOH3 |4 mA kynnys Parametrissa maaritellaédn normaalissa toiminnassa
0: ei kaytossa (3,8...20 mA)  |lahettimeltd saatava minimivirtaviesti. Aluetta
1: kaytdssa (4...20 mA) 3,8...20 mA voidaan kayttaa esimerkiksi
Tehdasasetusarvo: 1 kavennetulla l&htdviestialueella, 4...20 mA
jarjestelmilla, jotka eivat pysty lukemaan alle 4 mA
tuloviestia
VOH4 | L&htovietin aikavakio Aikavakio vaikuttaa virtaviestiin seké nayttéarvoihin
(0...99 5) osoitteissa VOHO, VOH8 ja VOH9

Tehdasasetusarvo: 0

VOH7 | Virtaviesti vikatilanteessa Virhetilanteessa virtaviesti ajetaan haluttuun arvoon
0: MIN = 3,6 mA

1. MAX =22 mA

2: HOLD, viimeinen arvo
Tehdasasetusarvo: 1

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus Parametrointi
1 VOH5 esim. 0 Tayttdaste joka antaa 4 mA (esim. 0%)

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 VOH6 esim. 100 Téayttdaste joka antaa 20 mA (esim. 100%)

4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

5 VOH4 esim. 30  Aikavakio, esim. 30 sekuntia

6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

7 VOH7 esim. 1 Virtaviesti vikatilanteessa, esim. 22 mA

8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

1 Virtaviesti 4 mA vastaa tayttdastetta 0%. Tulos

1 Virtaviesti 20 mA vastaa tayttbastetta 100%.
1 Jos peruskalibroinnin jéalkeen syo6tetaan linearisointikéyra, tulisi virtaviesti parametroida
valitussa tilavuus- tai massayksikossa.

= Taysi VOH2
,__:% Br 20ma
% 4 mA
] b Kuva 20
o | Tyhja VOH1 Virtaviestin parametrointi

Viesti 4...20 mA voidaan
my0ds parametroida
vastaamaan osan viritetysta

mittausalueesta
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6 Muut parametrit

Téssa jaksossa esitellaan elektroniikkayksikén FEB 20 / FEB 22 toimintoja jotka voidaan
hyddyntaa sovelluksissa.

1 Linearisointi

1 Paineen ja paine-eron mittaus

1 Parametroinnin lukitus / vapautus

6.1 Linearisointi

Sailidissa joissa tilavuus tai massa ei suoraan ole verrannollinen pinnankorkeuteen, voidaan
nama maaritella kayttéaen linearisointikayraa.

Parametri Linearisointitapa Tarkoitus
V2HO
0 Lineaarinen (tehdasasetus) Lineaarinen mittaus. Jos kalibrointia

suoritetaan tilavuusyksikdssa muutetaan vain
alue osoitteissa VOH5 ja VOH6

2 Manuaalinen syo6ttd Linearisointikayra jossa enintédéan 11 pistetta

3 Puoliautomaattinen syotto Sailio taytetddn parametroinnin aikana.
Deltapilot S méaarittelee pinnan korkeuden ja
lahettimelle sybtetdan vastaava tilavuustieto.

V2HO kasittdd myos seuraavat toiminnot

1 Kayran aktivointi Linearisointikayra aktivoidaan kayttéon

4 Kéyran poisto Poistetaan linearisointikéyra muistista,
linearisointitapa muuttuu automaattisesti
lineaariseksi

1. Manuaalisen linearisointikayran syotto

1 Linearisoinnin arvoparit (pinnankorkeus / tilavuus tai massa tunnetaan).

1 Linearisointikayra on jatkuvasti nouseva.

1 Linearisointikdyrén ensimmainen ja viimeinen piste ovat samat kuin 0% ja 100%
tayttoasteet.

1 Linearisointikayra syotetdan samassa yksikdssa kuin peruskalibrointi.

Linearisoinnin ehdot

Kuva 21
— Taysi izl Linearisointikéyran syottod

pystyséiliélle jossa

kartiomainen pohjaosuus.

Huomautus!

- enintdéan 11 pistetté

- ensimmainen piste tulee olla
samalla pinnankorkeuden
tasolla kuin anturi. Tama
vastaa tyhjaa kalibrointia.

- Viimeisen pisteen tulee olla
pinnankorkeudessa 100%.
Tama vastaa taytta
kalibrointia.

Tyhja
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Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus Linearisointi
1 V2HO 4 Poistetaan vanha linearisointikdyra muistista
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
3 V2HO 2 Valitaan manuaalinen kéyrén syottd
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
5 V2H1 1 Ensimmainen arvopari
6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
7 V2H2 esim. 0 Pinnankorkeus, esim. 0 m
8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
9 V2H3 esim. 0,6 Tilavuus ensimmaisessa pisteessa, esim. 0,6 m®
10 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
11 V2H1 2 Valitaan seuraava arvopatri
12 V2H2
Kun on syétetty kaikki halutut arvoparit
44 V2HO 1 Aktivoidaan linearisointikayra
Virtaviestin parametrointi, katso luku 5.5

1 Mitattu tilavuus luetaan osoitteessa VOHO.

1 Mitattu pinnankorkeus on luettavissa osoitteessa VOH9. Tulos
Kaytettdessa parametrointilaitetta kaytetadn linearisoinnissa yksikkda mikali se ensiksi on

valittu osoitteessa VAH3.
Varoitukset:

Suoritettaessa linearisointia muuttuu virtaviesti osoitteen VOH7 parametroinnin mukaiseen

tilaan. Samalla virheilmoitus syttyy paikallisnaytossa.

1 E605: Manuaalinen linearisointi ei ole suoritettu loppuun. Kun linearisointikayra
aktivoidaan poistuu virheilmoitus.

Arvojen syo6ton jalkeen tarkistetaan linearisoinnin oikeellisuus. Virheellinen

linearisointikdyran syoéttd aiheuttaa seuraavat virheilmoitukset:

I W602: Linearisointikdyra ei nouse jatkuvasti. Viimeisen oikein sy6tetyn arvoparin
numero osoitetaan osoitteessa V2H1. Kaikki téta paria seuraavat arvoparit on
syotettava uudelleen.

I W604: Linearisointikdyrdssa on ainoastaan yksi arvopari. Linearisointi vaatii vahintdan
kaksi arvoparia.
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2. Esimerkki:

Makaavan lierién linearisointikayréa

Kéayttéen taté esimerkkid voidaan laskea linearisointikéyra kaikille séilidille jotka muodoltaan
ovat maakavat lieritt.

Tyhjalla séiliélla pinnankorkeus on 0%, taydella sailiélla 100%.

Pinnankorkeus syttetdan 10% askelissa.

Taysin taytetyn séilion tilavuusarvo on 100%

Tilavuuden prosenttiarvot perustuvat 10% pinnankorkeuden muutokseen

- Laske vastaava tilavuus jokaiselle syotettavalle pisteelle seuraavan kaavan mukaan:

Linearisointi

kokonaistilavuus x tilavuus(%o)
Tilavuus joka vastaa pintaa x% =

100

- 100%
L 90 %
| 80 %
| 70%
| 60 %
L 50 %
- 40 %
™30 %
- 20 %
- 10 %
- 0%

Kuva 22

Makaavan lierion linearisointi.
Ensimmainen piste (0%)
vastaa séilion pohjaa, toinen
(100%) sailion kattoa.

Arvoparin nro Pinta V2H2 Tilavuus V2H3
V2H1 % Oma arvo % Oma arvo
1 0 0

2 10 5,20

3 20 14,24

4 30 25,23

5 40 37,35

6 50 50,00

7 60 61,64

8 70 74,77

9 80 85,76

10 90 94,79

11 100 100
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3. Puoliautomaattinen linearisointikayra

Sailié voidaan tayttéda esimerkiksi kalibrointia varten; tamén jalkeen séilid tyhjennetaan
asteittain jollin linearisointi voidaan suorittaa puoliautomaattisesti mittaamalla
pinnankorkeuden anturilla ja sy6ttdmalla vastaavat tilavuusarvot.

Kuva 23
Puoliautomaattinen
linearisointi

Askel Kentta
1 V2HO
2

3 V2HO
4

5 V2H1
6

7 V2H2
8

9 V2H3
10

11 V2H1
12 V2H2

Syottd
4
VtaiH
3
VtaiH

V tai H

V tai H

32
V tai H

Tarkoitus

Poistetaan vanha linearisointikdyra muistista
Kuittaa syétetyn arvon

Valitaan puoliautomaattinen kayran syottd
Kuittaa syétetyn arvon

Ensimmainen arvopari

Kuittaa syétetyn arvon

Pinnankorkeus, esim. 8 m

Kuittaa syétetyn arvon

Tilavuus ensimmaisessa pisteessa, esim. 32 m*
Kuittaa syétetyn arvon

Valitaan seuraava arvopatri

Kun on syétetty kaikki halutut arvoparit

38 V2HO0

1

Aktivoidaan linearisointikayra

Virtaviestin parametrointi, katso luku 5.5

1 Tilavuus osoitetaan osoitteessa VOHO.
1 Pinnankorkeus ennen linearisointia osoitetaan osoitteessa VoH9.

Huomautus!

Kaytettdessd HART-kasiparametrointilaitetta DXR 275

Kéaytettdessa parametrointilaitetta DXR 275, hetkellinen pinnankorkeus ei ole luettavissa
kohdassa "Enter level” linearisointivalikossa. Luettaessa saadaan viesti "Parameter invalid”.
Virheilmoituksesta huolimatta linearisointi on oikein. Pinnankorkeus on tarkistettavissa

valitsemalla kohta "Level” peruskalibroinnin valikossa (=matriisikenttéd VOH9).

Linearisointi

Tulos
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6.2 Paineen ja paine-eron mittaus

Mitattaessa painetta, Deltapilot S osoittaa kalvoon kohdistuvan paineen osoitteessa VOHO.
Paine-ero suodattimen yli tai pinnan mittaus paineistetussa sailiéssa voidaan mitata kahdella
anturilla Deltapilot S.

Huomautus!
Kalibrointi suoritetaan ilman referenssipainetta. Paineet jotka antavat virtaviestit 4 ja 20 mA
parametroidaan.

Paineen mittaus

1 Deltabar S on asennettu.

1 Osoitteessa V3H4 voidaan valita seuraavat paineyksikot: Paineen mittauksen

_ , ehdot
0: mbar 4. psi 8: MPa 12:g/cm
1: bar 5: ft H,O 9: hPa 13:kg/em’
2: m H,0 6: in H,0 10:mm Hg 14:1b/ft?
3: mm H,0 7: Pa 11:in Hg 15:kgflcm’
Askel Kentta Syoitto Tarkoitus Kalibrointi
1 V3HO 3 Valitaan kalibrointitapa "paine”
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
3 V3H4 esim. 2 Valitaan haluttu yksikkd, esim. m H,0O
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
5 VOH5 esim. 0 Valitaan 4 mA vastaava paine
6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
7 VOH6 esim. 20 Valitaan 20 mA vastaava paine
8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
1 Paine osoitetaan osoitteessa VOHO. Tulos
Huomautus!
Jos paineen yksikkd&@ muutetaan virityksen jalkeen, muuttaa elektroniikkayksikkd FEB 20 /
FEB 22 automaattisesti mittausalueen vastaavaksi uudessa yksikéssa, nain ollen uutta -
viritysta ei tarvitse suorittaa.
Paine-eron mittaus
1 Kaytetdéan kahta anturia Deltapilot S, jolloin anturi 1 mittaa hydrostaattisen paineen seka Paine-eron
ylipaineen, anturi 2 mittaa vain ylipaineen .
I Hydrostaattisen paineen ja ylipaineen suhde enintaan 1:6 mittauksen ehdot

5 Ylipaine

Pinta

.. Hydrostaattinen
paine + ylipaine

Kuva 24
Paine-eron mittaus
paineistetussa sailiossa
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Varoitus!
1 Anturin 2 mittauskalvo ei saa sijoittua mitattavan aineen pinnan alle, koska siihen silloin
vaikuttaa my6s hydrostaattinen paineosuus.

1. Anturin 1 kalibrointi (hydrostaattinen paine ja ylipaine)

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus Kalibrointi
1 V3HO 3 Valitaan kalibrointitapa "paine”
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
3 V3H4 esim. 0 Valitaan haluttu yksikkd, esim. mbar
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
5 VOH5 esim. 0 Valitaan 4 mA vastaava paine
6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
7 VOH6 esim. Valitaan 20 mA vastaava paine
1500 Maksimi 1000 mbar ylipaine + 500 mbar hydrostaattinen
paine 5 m vesipatsaalla
8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

2. Anturin 2 kalibrointi ( ylipaine)

Varoitus!
Molempien Deltapilot S lahtoviesteille on valittava sama mittausalue.
Tama tarkoittaa etta esimerkissé olevalla ylipaineella 1000 mbar on kuitenkin valittava
mittausalueeksi 1500 mbar kuten anturille 1.
Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus
1 V3HO 3 Valitaan kalibrointitapa "paine”
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
3 V3H4 esim. 0 Valitaan haluttu yksikkd, esim. mbar
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
5 VOH5 esim. 0 Valitaan 4 mA vastaava paine
6 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
7 VOH6 esim. Valitaan 20 mA vastaava paine
1500 Maksimi 1000 mbar ylipaine + 500 mbar hydrostaattinen
paine 5 m vesipatsaalla
8 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon
1 Kokonaispaineen ja ylipaineen mittausarvon erotuksesta saadaan pinnankorkeus. Tulos

1 Lahettimissa olevasta paikallisnayttsta voidaan lukea paineet suoraan osoitteessa VOHO,
anturissa 1 kokonaispaine (hydrostaattinen paine + ylipaine), anturissa 2 ylipaine.
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6.3 Parametroinnin lukitus / vapautus

Parametroinnin jalkeen parametrointia voidaan lukita:

I Nayttoyksikon FHB 20 kautta

1 Parametrointilaitteelta syéttamalla muu koodi kuin 333 (koodi 333 vapauttaa
parametroinnin).

Lukitsemalla parametrointi estetdén asiaton parametrien arvojen muutos.

1. Lukitus nappéaimistolta

nayttd noin 2 s nayttd noin 2 s

N

+ V -.__H
Lukitus: Vapautus:
paina nappaimia paina nappaimia
+ ja V samanaikaisesti - ja H samanaikaisesti

2. Parametroinnin lukitus ja vapautus parametrointilaitteelta

Askel Kentta Syo6ttod Tarkoitus
1 VOH9 esim. 332 Lukitaan parametrointi
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Parametrien arvot luettavissa muttei muutettavissa

Osoitteessa VOH9 naytetadn arvoa 9999

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus
1 VOH9 333 Vapautetaan parametroinnin lukitus
2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

Parametrien arvot muutettavissa

Osoitteessa VIH9 naytetdan arvoa 333

Huomautus!

Jos elektroniikkayksikkd FEB 20 / FEB 22 lukitaan elektroniikkayksikdn omilla nappaimilla,

lukitaan kaikki matriisin kautta suoritettava parametrointi. samoin lukitaan paasy
matriisiosoitteeseen VOH9. Lukituksen voi vapauttaa ainoastaan elektroniikkayksikdn
nappaimilla (katso luku 3.5).

Kuva 25
Parametroinnin lukitus
naytosta FHB 20

Lukitus

Vapautus
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7 Mittapisteen tiedot

Mittapisteesta voidaan lukea tai muuttaa seuraavat tiedot:

Osoite Luettava tai muutettava tieto

VOHO Mittausarvo valitussa yksikossa

VOH8 Anturin paine (yksikkd valitaan osoitteessa V3H4)

VOH9 Pinnankorkeus ennen linearisointia

VOHS8 Lahtoviesti (mA)

V7HO Anturin minimimittausarvo (yksikko valitaan osoitteessa V3H4)
V7H1 Anturin maksimimittausarvo (yksikko valitaan osoitteessa V3H4)
V7H3 Anturin lampétila (yksikkd valitaan osoitteessa V3H5)

VOH3 Laite ja ohjelmaversio

VIHO Hetkellinen virhekoodi

VIH1 Edellinen virhekoodi

Huippuarvon rekisteriin tallennetaan kayttéonoton jalkeen suurin mitattu paine ja lampétila,
arvot ovat luettavissa alla esitetysta osoitteista. Laitteen tehdasasetusarvojen palautus ei
nolla naita rekistereitd. Rekisterin arvoksi voi muuttaa hetkellinen arvo osoitteessa V2H7.

Paineen ja lampdtila yksikot valitaan osoitteissa V3H4 ja V3H5. Huomaa, ettd muutos
osoitteessa V3H4 vaikuttaa kaikkiin painetta osoittaviin tai méaarittelemiin osoitteisiin.

Osoite Naytto
V7H2 Maksimipaine (yksikkd valitaan osoitteessa V3H4)
V7H4 Maksimilampétila (yksikko valitaan osoitteessa V3H5)

Matriisin rivid VA (kommunikointi) voidaan valita ainoastaan ulkoisella parametrointilaitteella,
kutet Silometer FMX 770, Commubox FXA 191, DXR 275 tai VU 260Z.

VAHO TAG-numero
Mittauspiste voidaan nimeté enintédén 8-merkkisella TAG-numerolla
VAH2 Valitaan yksikdt ennen linearisointia
VAH3 Valitaan yksikot linearisoinnin jalkeen
VAH5 Laitteen sarjanumero

Mitatut arvot

Prosessiarvot

Laitetiedot

Virhekoodit

Huippuarvorekisteri

Lisatiedot
kommunikoivalla
parametrointi-
laitteella DXR 275,
VU 260Z, FMX 770...



FEB 20 / FEB 22 27

Mittapisteen tiedot

7.1 Vianetsinta

Mikéli FEB 20 / FEB 22 havaitsee virheen mittauspiirissa (halytys):

1 naytdn virheilmoitusmerkki syttyy

1 virtaviesti ajetaan valittuun tilaan (3,6 mA, 22 mA, viimeinen arvo pidossa)
1 hetkellinen virhekoodi voidaan lukea osoitteessa VOHO

Mikali mittaus hairiintyy (varoitus):
1 naytdn virheilmoitusmerkki vilkkuu
1 hetkellinen virhekoodi voidaan lukea osoitteessa VOHO

Mikali samanaikaisesti voimassa on useampi virheilmoitus (hetkellinen), naytetaéan
oletusarvona virhekoodi jolla on pienin numero. Muut ilmoitukset voidaan lukea samasta
osoitteessa selaamalla listaa "+” ja "-"-n&ppaimilla.

Koodi Tyyppi Syy ja korjaus

E 101 Halytys |Vika elektroniikkayksikdssa

E 114 - yhteys Endress+Hauser huoltoon

E 117

E 121

E 106 Halytys |Tietojen siirto kynnissé, luku tai kirjoitus

- odota kunnes tiedonsiirto loppunut

E 110 Halytys Parametreja ei ole tallennettu muistiin
- suorita tehdasasetusarvojen palautus

E 112 Halytys Elektroniikkayksikén kytkenta virheellinen
- tarkista kytkentd, varmista ettd DAT-yksikko on paikallaan

E 116 Halytys Tietojen kirjoitus epaonnistunut
- toista tietojen kirjoitus tai suorita tehdasasetusarvojen palautus

E 122 Halytys |Ohjauskaapeli poikki
- tarkista anturin kaapelointi, jos vikatilanne jatkuu
yhteys E+H huoltoon

E 125 Halytys |Signaalin siirto tai virtaviestin alitus
- tarkista anturin kaapelointi, jos vikatilanne jatkuu
yhteys E+H huoltoon

E 605 Halytys Manuaalisen linearisointikéyran syottd kaynnissa
- aktivoi kayrasyoton jalkeen

E 610 Halytys Kalibrointivirhe, sama paine osoitteissa VOH1 ja VOH2
- tarkista kalibrointi

W 102 Varoitus | Elektroniikkavirhe, maksimiarvot ylitetty
- yhteys Endress + Hauser huoltoon

W 103 Varoitus | Laitteen initialisointi kdynnissa, kestoaika noin 6 sekuntia
- jos virhe jatkuu initialisointia ei voi suorittaa

W 602 Varoitus | Sailion linearisointikdyraei ole jatkuvasti nouseva
- tarkista syoétetty linearisointikdyrd, nouseeko tilavuus
pinnankorkeuden mukana

W 604 Varoitus |Linearisointikdyrassaalle 2 pistetta
- tarkista linearisointikayréa

W 613 Varoitus | Simulointi kdynnissa
- virheilmoitus poistuu kun palataan mittaustilaan

W 620 Varoitus | Virtaviesti alueen 3,6...20 tai 4...20 mA ulkopuolella
- tarkista valittu mittausalue ja virtaviestin parametrointi

Halytys

Varoitus

Virhekoodit
V9HO, V9H1
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7.2 Simulointi

Simulointitilassa voidaan testata elektroniikkayksikko ja virtaviesti.
Seuraavat suuret voidaan simuloida:

1 Virtaviesti

1 Paine

1 Pinnankorkeus

1 Tilavuus (vain linearisoinnin jalkeen)

1 Kun simulointi aktivoidaan vilkkuu virhemerkki naytdssa, ja osoitteessa VOHO osoitetaan
virhekoodia W613. Tassatilassa pysytaan kunnes simulointi lopetetaan.
1 Paluu mittaukseen simuloinnin jalkeen syéttamalla "0” osoitteeseen VIOH6.

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus

1 VIOH6 1 Valitaan virtaviestin simulointi

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 VOH7 esim. 14  Simuloidaan virtalaht6a, esim. 14 mA

Virtaviestin arvo osoitetaan osoitteessa V9HS8, lahtd ajetaan haluttuun arvoon.

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus

1 VOH6 2 Valitaan paineen simulointi

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 V3H4 esim. 0 Valitaan haluttu paineyksikko, esim. mbar
4 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

5 VOH7 esim. 200 Simuloidaan paine, esim. 200 mbar

Virtaviestin arvo osoitetaan osoitteessa VOH8, lahtd ajetaan haluttuun arvoon.
Linearisoitu tilavuus tai linearisoimaton pinta osoitetaan osoitteessa VOHO.
Pinta osoitetaan osoitteessa VOH9.

Askel Kentta Syo6tto Tarkoitus

1 VOH6 3 Valitaan pinnan simulointi

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 VOH7 esim. 5 Simuloidaan pinnankorkeutta, esim. 5 m

Virtaviestin arvo osoitetaan osoitteessa VOHS8, lahtd ajetaan haluttuun arvoon.
Pinta osoitetaan osoitteessa VOHO.

Askel Kentta Syo6ttod Tarkoitus

1 VIH6 4 Valitaan tilavuuden simulointi

2 Vtai H Kuittaa syétetyn arvon

3 VIOH7 esim. 17  Simuloidaan tilavuus valitussa yksikéssa, esim. 17 m*

Virtaviestin arvo osoitetaan osoitteessa V9H8, lahtd ajetaan haluttuun arvoon.
Tilavuus osoitetaan osoitteessa VOHO. Jos linearisointia ei ole suoritettu vastaa tilavuus
suoraan pinnankorkeutta.

Varoitus!
Elektroniikkayksikk6 palaa mittaustilaan jos kayttdjannite katkaistaan.

Virtaviestin
simulointi

Paineen simulointi

Pinnan simulointi

Tilavuuden
simulointi
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7.3 Korjaukset

Mikali elektroniikkayksikkd FEB 20 / FEB 22 tai tdydellinen Deltapilot S toimitetaan
Endress + Hauser huoltoon pyydamme liittdméaén lahetykseen seuraavat tiedot:

1 Mahdollisimman tarkka selvitys sovelluksesta jossa laite on ollut kaytossa.

1 Mitattavan tuotteen kemialliset ja fyysiset ominaisuudet.

1 Lyhyt tiedote viasta.

Jos koko anturi toimitetaan huoltoon on liséksi huomioitava:

1 Kaikki valiainejagdnnokset tulee poistaa anturista. Tdma on erityisen tarkedd mikali
mitattava tuote on vaarallinen terveydelle, esimerkiksi sydvyttava, myrkyllinen,
karsiogeeninen, radioaktiivinen tai vastaava.

1 Pyyddmme ettei laitetta jota ei voida puhdistaa tallaisesta véliaineesta toimitettaisiin
huoltoomme terveysriskien takia.

7.4 Elektroniikkayksikon vaihto

Mikali elektroniikkayksikk6a joudutaan vaihtamaan, siirretddn vanhassa yksikdssé oleva

DAT-piiri uuteen yksikkdon, jolloin kaikki anturin kennoon liittyvat tiedot pysyvéat muistissa.

Elektroniikkayksikdn vaihto on esitetty luvussa 2.1; vaihdon jalkeen tulee suorittaa
elektroniikkayksikdn parametrointi.

7.5 Mittauskennon vaihto

Jos mittauskenno vaihdetaan vaihdetaan elektroniikkayksikdsséa oleva DAT-piiri uuden
kennon mukana tulevaan DAT-piirin. DAT-piirissé& on uuden kennon ominaisparametrit.
Piirin vaihto on esitetty luvussa 2.1.

Jos DAT-piiri katoaa voidaan uusi piiri toimittaa tehtaaltamme kun saamme tiedon laitteen tai

kennon valmistusnumerosta, tieto [6ytyy joko anturin tyyppikilvesta tai kennosta.
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7.6 Parametrointimatriisi INTENSOR

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
VO Mittausarvo | Tyhja Taysi 4 mA Aikavakio 4 mA 20 mA Varmuus Anturin Mitattu
Kalibrointi kalibrointi | kalibrointi | kynnys 0..99s viestin viestin 0: MIN paine pinta
0: El antava arvo |antava arvo |1: MAX
1. ON 2: pito
V1
V2 Linearisointi | Rivi Pinta Tilavuus
Linearisointi | 0: lineaar. |1..11
1: kayrén
aktivointi
2: manuaal
3: puoli-
autom.
4: poisto
V3 Kalibrointi | Kuiva- Tiheys- Nolla- Paineen Lampdatilan
Laajennettu |0 pinta kalibrointi | kerroin pisteen yksikkd yksikkd
kalibrointi | 1: kuivakal |yksikko offset-arvo | 0: mbar 0: °C
pinta 0:m 1: bar 1. °F
2: kuivakal. |1: cm 1: mH,0
% 2: ft
3: paine 3: inch ktso s. 23
V4...V6
V7 Alin Ylin Ylin mitattu | L&mpétila | Ylin mitattu
Mittapisteen | mittaus- mittaus- paine lampotila
tiedot paine paine
V8
V9 Hetkellinen | Edellinen Laite / Resetointi | Simulointi | Simulointi- | L&htoviesti | Lukitus
Huoltoja | Virhe- virhe- ohjelma- 333" 0: El arvo 1333
simulointi | iImoitus iimoitus versio 1: virtav.
2: paine Vapautus
3: pinta =333
4: tilavuus
VA TAG- Yksikko Yksikko Sarja-
Kommuni- | numero ennen linearis. numero
kointi linearis. jélkeen

|:| Osoite jossa vain naytto

Allaoleva matriisi siséltéé tehdasasetusarvot.
Matriisia voidaan myds kayttdad sovelluksen parametrointimuistiona.

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
VO 0 100,0 0 0 0 100,0 1
V2 0 1 0 0
V3 0 0 1 0 0
V7
V9 0 0 0 333
VA 0 0
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7.7 Parametrointimatriis HART
Ryhman valinta
1(HO) 2MH1L) 3MH2) 4MH3) 5(H4) 6(MH5 7((H6) 8(H7) 9(H8) 10 (H9)
1 Calibration Measured | Empty Full Min. Output Value for Value for Safety Sensor Measured
Kalibrointi value calibration | calibration |current damping 4 mA 20 mA alarm pressure level
(VO) Mittausarv | Tyhja Taysi 4 mA Aikavakio |4 mA 20 mA Varmuus- | Anturin Mitattu
kalibrointi | kalibrointi |4 mA antava arvo | antava arvo | toiminta paine pinta
kynnys
2 Linearization Lineari- Line no. Input level | Input
Linearisointi zation Rivi Pinta volume
(Vl) Linearis. Tilavuus
3 Extended Calibration | Select unit | Density Zero offset | Pressure Temp. unit
calibration mode Yksikkd factor value unit Lampotilan
(V3) Laajennettu Kalibrointi- Tiheys- Nollapiste- | Paineen yksikko
kalibrointi tapa kerroin offset yksikko
4 Transmitter Low sensor | High Max. Measured | Max.
V7 info limit sensor pressure temperat. temperat.
( ) Mittapisteen Anturin limit Suurin Mitattu Suurin
tiedot min-paine | Anturin mitattu lampétila mitattu
max-paine | paine lampétila
5 Service Actual Last Instriment/ | Reset Simulation | Simulation | Current Security
Simulation diagnostic | diagnostic | software Simulointi | value Virtaviesti | locking
(V9) Huolto code code no Simulointi- Lukitus /
Simulointi Hetkellinen | Edellinen Laite / arvo vapautus
I virheilm. virheilm. ohjelmav. [ | [
6 Communi- Set TAG Unit befote | Unit after Serial
cation number linear. linear. number
(VA) Kommuni- TAG- Yksikkd Yksikkd Sarja-
kointi numero ennen linearis. numero
linearis. [ jalkeen ] .
HART Specific Set TAG Serial Message Date Device ID | Write Universal | Device Software Hardware
number number Viesti Pvm. protect revision revision revision revision
HART Specific Poll HART Burst mode | Burst
address output option
Vain naytto Vain HART Muuttunut

H-positio
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Muunnostaulukko HART / INTENSOR
Osoite HART-valikko Osoite HART-valikko Osoite HART-valikko
1 Basic calibration 3 Extend. calibration 6 Communication
Peruskalibrointi Laajennettu kalibrointi Kommunikointi
VOHO 1 Measured value V3HO 1 Calibration mode VAHO 1 TAG-number
Mittausarvo Kalibrointitapa TAG-numero
VOH1 ™ 2 Calibration empty V3H1 ™ 2 Units for dry calib. VAH2 2 Units before linear.
Tyhja kalibrointi Kuivakalibr. yksikko Yksikko ennen linearis.
VOH2 ™ 3 Calibratrion full V3H2 3 Density factor VAH3 3 Units after linear.
Taysi kalibrointi Tiheyskerroin Yksikko linearis. jalkeen
VOH3 4 Current min. 4 mA V3H3 4 Zero offset value VAHS5 4 Serial No.
4 mA kynnys Nollapisteen offset-arvo Sarjanumero
VOH4 5 Output damping V3H4 5 Units of pressure
Aikavakio Paineen yksikkd
VOH5 6 Value for 4 mA 4 Sensor data
4 mA antava arvo Mittapisteen tiedot
VOH6 7 Value for 20 mA V7HO 1 Lower meas. limit
20 mA antava arvo Mittausalueen alin arvo
VOH7 8 Output on error V7H1 2 Upper meas. limit
Varmuustoiminta Mittausalueen ylin arvo
VOH8 9 Display of sensor V7H2 3 Maximum pressure
pressure Suurin mitattu paine
Mittauspaineen naytto
VOH9 ™ 10 Level V7H3 4 Temperature
Pinta Hetkellinen lampdtila
V7H4 5 Max. Temperature

Suurin mitattu lampdétila

2 Linearization

5 Service / simulation

Linearisointi Huolto / simulointi
V2H0 ? 1 Type of linearization | V9HO 1 Actual diagn. code
Linearisointitapa Hetkellinen virhekoodi
V2H1 ™ 2 Line number V9H1 2 Last diagn. code
Rivi Edellinen virhekoodi
V2H2 2 3 Enter level V9H3 3 Instr. and software No.
Pinnankorkeus Laite ja ohjelmaversio
V2H3 ™ 4 Enter volume V9H5 4 Reset
Tilavuus Tehdasasetusarvot
VIH6 5 Simulation
Simulointi
VOH7 ™ 6 Simulation value
Simuloitu arvo
VIH8 7 Display current
Virtaviestin naytto
VOH9 8 Locking / unlocking

Lukitus / vapautus

Muutamat parametrit esiintyvat vain jos vastaava toiminto on valittu:
1 vain pinnan mittauksessa

2 vain pinnan mittaus / kuivakalibrointi

3 vain kuivakalibrointi
*4 Vain simuloinnin ollessa aktivoitu

Jos parametri puuttuu siirtyvat muut valikossa olevat parametrit

automaattisesti askeleen eteenpadin valikossa

Endress+Hauser Oy
Mikkelankallio 3

Puh. 09-8676 740
Fax. 09-8676 7440

02770 ESPOO




