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Configuracién bésica

Micropilot S FMR540

Configuracién basica

configuracion basica

Stoandard

ELIES M1E
FLFe G180

(para bypass/tubo tranquilizador)

opciones

(véase la descripcion en BA 326F)

Brida:
punto de referenci
de medicion

BD

7

SD

E = calibr. de vacio (= cero, ajuste en 005

F = calibr. de lleno (= tramo), ajuste en 006

D = distancia (distancia brida / producto), indicacién en 0A5
L = nivel, indicacién en 0A6

SD = distancia de seaguridad, configuraciéon en 015

BD = distancia de bloqueo, indicacién en
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1 Observaciones sobre el uso

Para obtener una descripcién de las funciones del instrumento o de cémo introducir pardmetros, el
usuario tiene varias opciones.

1.1 Localizar la descripcion de una funcién por el indice de
contenidos

Todas las funciones se hallan en el indice de contenidos desglosadas por grupos de funciones (por
ejemplo, configuracién bésica, ajustes de seguridad, etc.). El nimero de pdgina / enlace
correspondiente contiene una descripcién mds detallada de la funcién en cuestién.

El indice de contenidos se halla enla — B 3.

1.2 Localizar la descripcién de una funcién por la
estructura general del menu de funciones

El ment de funciones gufa al usuario paso a paso desde el nivel superior de la estructura, los grupos
de funciones, hasta la funcién concreta que se desee.

Todos los grupos de funciones y las funciones del instrumento estdn listadas en una tabla (— £ 12).
Busque en la lista el grupo de funciones o la funcién concretos. El niimero de pagina / enlace
correspondiente contiene una descripcién mds detallada de la funcién en cuestion.

1.3 Localizar la descripcion de una funciéon por el indice
del mena de funciones

Para simplificar el desplazamiento por el ment de funciones, cada funcién estd asociada a un
nidmero de posicién que se muestra en el indicador. Las funciones también se pueden encontrar
por el ndmero de pdgina / enlace de referencia que se da en el indice del ment de funciones

(— [B83), en donde se ofrece una lista con los nombres de todas las funciones ordenadas segtn su
nidmero de posicién.

iNota!
Los valores por defecto de los distintos pardmetros se sefialan en tipografia negrita.
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1.4  Estructura general del mena de configuracion

El menu de configuracién se compone de dos niveles:

= Grupos de funciones (00, 01, 03, ..., 0C, OD):
Cada una de las diversas funciones de seleccién del equipo estdn desglosadas en diferentes grupos
de funciones. Los grupos de funciones disponibles incluyen, por ejemplo: "configuracién
baésica", "ajustes seguridad", "salida", "indicacién", etc.

= Funciones (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9):
Cada grupo de funciones consta de una o mds funciones. Son unas funciones que efectan la
configuracién o que parametrizan el instrumento. Se introducen con ellas valores numéricos o se
seleccionan pardmetros, guarddndolos en la memoria del instrumento. Las funciones disponibles
en el grupo de funciones “Configuracién basica (00)” incluyen, por ejemplo: "Forma depésito
(002)",
"Propiedad medio (003)", "Condiciones proceso (004)", "Calibracién vacio (005)", etc.

Si, por ejemplo, debe cambiarse la aplicacién del instrumento, siga el procedimiento que se indica a
continuacion:

1. Seleccione el grupo de funciones “Configuracién bésica (00)”.
2. Seleccione la funcién "Forma depésito (002)" (en la cual se seleccionard la geometria del
depdsito correspondiente).

1.4.1 Identificacion de las funciones

Para orientarse con facilidad por el ment de funciones (— =) 12), cada funcién esté asociada a un
numero, que aparece en el indicador.

[ Y |

I o0 0 00 §ENR

ingEna [l

mimi ]

O |

m [l \
Grupo de funciones Funcién

Los primeros dos digitos identifican el grupo de funciones:

m configuraciéon bésica 00
m ajustes de seguridad 01
m linealizaci6n 04

El tercer digito numera las funciones individuales dentro del grupo de funciones:

» configuraciéon bésica 00 - » forma depésito 002
m propiedad medio 003
m condiciones proceso 004

En adelante, tras el nombre descriptivo de cada funcién, se especificard siempre entre paréntesis su
ntmero de posicién (por ejemplo, "forma depésito" (002)).

Endress+Hauser
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1.5 Elementos de indicacién y configuraciéon

LCD
(indicador de cristal liquido)

Pasador de cierre

custody locking switch LED rojo

LED verde

iNota!
Para acceder al indicador hay que levantar la cubierta del compartimento de la electrénica,
pudiendo hacerse también en zonas con peligro de explosion.

1.5.1 Indicador

Indicador de cristal liquido (LCD):
Cuatro lineas con 20 caracteres cada una. El contraste del indicador puede ajustarse mediante una
combinacién de teclas.

Etiqueta Posicién

W ENDRESS + HAUSER

I
Simbolo  Valor Grafico de barras Unidad

Lista de seleccion -y

A

*
Texto de ayuda

Curva >
envolvente
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Micropilot S FMR540

1.5.2

Simbolos del indicador

La tabla siguiente describe los simbolos que aparecen en el indicador de cristal liquido:

Simbolos

Significado

SIMBOLO DE ALARMA
Este simbolo de alarma aparece cuando el instrumento estd en un estado de alarma. Si el simbolo
parpadea, se indica un aviso.

SIMBOLO DE BLOQUEO
Este simbolo de bloqueo aparece cuando el instrumento estd bloqueado, es decir, si no es posible
ninguna entrada.

SIMBOLO DE COMUNICACION
Este simbolo de comunicacién aparece cuando estd teniendo lugar una transmisién de datos p. ej.
mediante HART.

Calibracién alterada segiin normas reglamentarias
Sino se han bloqueado la configuracién y calibracién del instrumento o éstas no estdn bien protegida
seglin las normas pertinentes, el indicador lo seflala mediante este simbolo.

Diodos luminiscentes (LED):
Junto al indicador de cristal liquido hay dos LEDs, uno verde y uno rojo.

LED Significado

LED rojo continuamente encendido Alarma

LED rojo parpadea Peligro

LED rojo apagado Sin alarma

LED verde encendido continuamente Operaciones de configuracién
LED verde parpadea Comunicacién con equipo externo

Endress+Hauser




Micropilot S FMR540 1 Observaciones sobre el uso

1.5.3  Asignacién de teclas

Los elementos para operaciones de configuracién se encuentran en el interior del cabezal y hay que
levantar la cubierta del cabezal para poder acceder a los mismos.

Funcién de las teclas

Tecla(s) Significado

EJ Navegacién ascendente en la lista de seleccién
0
Cambia el valor numérico dentro de una funcién

E] EJ Navegacién descendente en la lista de seleccién
o
Cambia el valor numérico dentro de una funcién
=+o lil Navegacién hacia la izquierda dentro de un grupo de funciones
ol
o [E Navegacién hacia la derecha dentro de un grupo de funciones, confirmacién.

)y
=)yl

Ajustes de contraste del indicador de cristal liquido

Bloqueo / desbloqueo del hardware

JRE iTras un bloqueo del hardware, no es posible la configuracién del instrumento por
y U y EJ mediacién del indicador o de la comunicacién!

El hardware sélo puede desbloquearse via indicador. Para hacerlo debe entrarse un
pardmetro de desbloqueo.

Interruptor de bloqueo de custodia

El acceso a la electrénica puede impedirse mediante un interruptor de bloqueo de custodia que
bloquea los ajustes del equipo. El interruptor de bloqueo de custodia puede precintarse para
aplicaciones de Custody Transfer (facturacién).

Fiabilidad del software

El software que utilizan los instrumentos de radar Micropilot S satisfacen los requisitos de la norma
OIML R85. En particular, incluye:

m pruebas ciclicas de la consistencia de datos

® memoria no volatil

m almacenamiento segmentado de datos.

Los instrumentos de radar Micropilot S monitorizan continuamente el cumplimiento de los
requisitos de precisién en las medidas para Custody Transfer (facturacién) que establece la norma
OIML R85. Si no se mantiene la precisién requerida, se genera una sefial de alarma que avisa sobre
dicho incumplimiento tanto en el indicador local como por comunicaciones digitales.

Endress+Hauser 9
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1.5.4  Operaciones de configuraciéon con el VU331

W ENDRESS + HAUSER

measured valus  BGE
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Ejemplo - Seleccidn y configuracién en el menu de configuracion:
1.) Cambio de Indicacion del Valor Medido a Seleccién de Grupo pulsando
2.) Pulse =] o *J para seleccionar el Grupo de funciones requerido (p. j. "configuracion basica (00)”) y confirmar

pulsando
=> Primera funcion (p. ej. "geometria del depdsito(002)”) se ha seleccionado.

Nota!
La seleccidn activa se marca mediante un - delante del texto del mendu.

3.) Active el modo Edit con *J o =,

Menus de seleccion:
a) Seleccione el Parametro requerido en la funcion seleccionada (p. e]. "geometria del depdsito (002)”)

con =)o),
b) =) confirma seleccion => - aparece delante del parametro seleccionado
c) &) confirma el valor editado => el sistema abandona el modo Edit
d) )+ =) (= 24) interrumpe la seleccion => el sistema abandona el modo Edit

Tecleando numeros y texto:
a) Pulse *J o -J para editar el primer caracter numérico / texto (p. €j. "calibr. vacio. (005)”)
b) = posiciona el cursor en el siguiente caracter => continte con (a) hasta que haya completado su entrada

=> el sistema abandona el modo Edit
d) Eme (= jﬂ) interrumpe la entrada, el sistema abandona el modo Edit

4) Pulse ) para seleccionar la funcion siguiente (p. ej. "propiedades del medio (003)”)

5) Pulse*) + =) (= -/ 11) una vez => vuelve a la funcién previa (p. ej. "geometria del depdsito(002)”)
Pulse *) + =) (= - 1) dos veces => vuelve a Seleccion de Grupo

6) Pulse *J + =) (= -/ +) para volver a Indicacién del valor medido

Fig. 1:  Seleccidn y configuracion con el ment de configuracion

10 Endress+Hauser
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Puesta en marcha

Activacién del equipo de medicién

Al activarse el instrumento por primera vez, aparece el siguiente mensaje en el indicador:

Transcurridos 5 s, aparece el siguiente mensaje

Transcurridos 5 s, aparece el siguiente mensaje

Después de 5 s o de pulsar B, aparece el siguiente

mensaje

Seleccione el idioma
(este mensaje aparece cuando se activa el instrumento
por primera vez)

Seleccione la unidad bdsica
(este mensaje aparece cuando se activa el instrumento
por primera vez)

Se visualiza el valor que se estd midiendo

Pulsando B se pasa a la seleccién de grupo.

Esta seleccién le permite realizar la configuracién bésica

11
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2 Men de funciones del Micropilot S

Configuracion bésica para aplicaciones con liquidos

Grupo de funciones Funcién
Configuracion basica 00 Valor medido 000
(— B15) Forma del depdsito 002
U Propiedades del medio 003
Condiciones del proceso 004
Calibracién de vacio 005
Calibracién de lleno 006
Didmetro de la tuberfa 007
Comprobar distancia 051
Rango del mapeado 052
Iniciar mapeado del depésito 053
Ajuste valor 009

Otras funciones

Grupo de funciones Funcién
Ajustes de seguridad 01 Salida con alarma 010
(— B25) Salida de pérdida de sefial reflejada 012
U Pendiente %span/min 013
Tiempo de retardo 014
Distancia de seguridad 015
En dist. de seguridad 016
Reconocimiento de alarma 017
Proteccién ante rebose 018
Tabla de plomada 03 Estado tabla plomada 030
(— B33 Dip table mode 033
U Tabla de plomada 034
Acciones ver 036
Guardar punto 037
Agregar punto siguiente 038
Acciones borrar 039
Linealizacién 04 NIVEL/distancia de vacio 040
(— B39 Linealizacién 041
U Unidades de usuario 042
Ndmero de la tabla 043
Introducir nivel 044
Introducir volumen 045
Valor méximo de escala 046
Didmetro del depésito 047

Descripcién
P15
B15
B16
17
P18
19
B20
B21
B22
P22
B 23

N R A A
R I 2R 2 R R

Descripcién
P25
B27
P28
P28
B29
P30
B3l
B31

Ll lul
el el el

533
533
236
537
336
236
238

l

\

{ )
il i il

l

239
240
243
244
244
245
245
245

Ll lul
N 2 e
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Otras funciones

Grupo de funciones Funcién

S:tlgr’lr:i‘ggn 05 Seleccién 050
(— B406) Comprobar distancia 051
U Rango del mapeado 052

Iniciar mapeado del depésito 053

Establecer distancia de mapeado 054

Mapa dep6sito usuario 055

Calidad de la sefal reflejada 056

Desviaciénde cero 057

Extension de la antena C9

Amortiguacién de sefial de salida 058

Distancia de bloqueo 059

Salida 06 Direc. comunic. 060
(— B51 N° de predmbulos 061
U Limite inferior salida 062

Modo salida corr. 063

Valor corr. fijo 064

Simulacién 065

Valor de simulacién 066

Corriente de salida 067

Valor 4mA 068

Valor 20mA 069

Curva envolvente OE Pardmetros grafico 0E1
(— B56) Registrar curva como... 0E2
U Visualiz. curva envolvente 0E3
Visualizador 09 Lenguaje 092
(— B59) Volver al inicio 093
U Formato de indicacién 094

Nidmero de decimales 095

Carécter separador 096

Comprobar indicador 097

l

N R N

N R R A

Ll

\

N R

Descripcion

%

N A R

N R AR AR

Ll

L1l il

246

246
247
247
248
248
249
249
249
250
250

B 51
B 51
B52
252
253
253
253
253
B55
255

B56
B56
857

259
259
260
260
260
Bol

13



2 Mend de funciones del Micropilot S Micropilot S FMR540
Otras funciones
Grupo de funciones Funcién Descripcion

Diagnéstico 0A Presencia de error 0A0 | —» — B63

(— B62) Error anterior 0Al | — — 563

U Borrar dltimo error 0A2 | — — 263

Reiniciar 0A3 | — — Bo64

Pardmetro de desbloqueo 0Ad | —> — B65

Distancia medida 0A5 | - — B66

Nivel medido 0A6 | — — B67

Ventana de deteccién 0A7 — 367

Pardmetros de la aplicacién 0A8 | — — 268

Pardmetros de e Niimero de identificacion 0Co | - - P60
sistema (— B 69)

U Versiones de protocolo y software 0C2 | » — B69

Num. de software 0C2 | » — B69

Numero de serie 0C3 | » — B69

Unidades de distancia 0C5 | — — B70

Modo de descarga 0C8 | — — R70

[S:Mg‘;” D00 Nivel del servicio D00 — 271

14 Endress+Hauser



Micropilot S FMR540 3 Grupo de funciones "ajustes bdsicos" (00)

3 Grupo de funciones "ajustes bésicos" (00)

3.1  Funcién "valor medido" (000)

Esta funcién visualiza el valor que se estd midiendo, expresado en la unidad seleccionada (véase la
funcién "unidad usuario" (042)). El nimero de decimales a visualizar puede especificarse en la
funcién "nim decimales" (095). La longitud de la barra del gréfico de barra corresponde al valor
porcentual de la magnitud medida con respecto al span (distancia entre nivel min. y nivel méx.).

3.2 Funcién "forma del depésito" (002)

Esta funcién permite seleccionar la forma del depésito.

Opciones:

m techo abovedado

m cilindro horizontal
® bypass

m tubo tranquilizador
= techo plano

m esfera

techo abovedado cilindro
horizontal

techo plano depdsito esférico

% iNota!

Para obtener resultados 6ptimos en la medicién con el FMR540, recomendamos que se instale el
sensor en un espacio abierto. No recomendamos el uso de un bypass o tubo tranquilizador.
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3.3  Funcién "medium property (propiedad medio)" (003)

Esta funcién sirve para seleccionar la constante dieléctrica del medio.

iNota!
Para maxima precisién en la medicién, recomendamos que el Micropilot S FMR540 se utilice en
aplicaciones en las que la superficie del liquido estd en calma.

Opciones:
= desconocida
= DC (CD): < 1,9

» DC (CD): 1,9 ... 4
» DC (CD): 4 ... 10
= DC (CD): > 10
Clase de CD (€r) Ejemplos
producto
A 1,4...1,9 liquidos no conductores, p. ej., gas licuado 1) Para mas informacién al
respecto, péngase en contacto con el representante de Endress+Hauser de
su zoha.
B 1,9...4 liquidos no conductores, p. €j., benceno, aceite, tolueno, productos blancos,
productos negros, crudos, asfalto...
C 4...10 p. €j., dcidos concentrados, disolventes orgénicos, éster, anilina, alcohol,
acetona, ...
D > 10 liquidos conductores, p. €j., soluciones acuosas, dlcalis y dcidos diluidos

1) Considere el amoniaco, NH3, como un producto del grupo A.
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3.4  Funcién "cond. proceso" (004)

Esta funcién permite seleccionar las condiciones del proceso.

Opciones:

m estdndar

m Superficie en calma

m Superficie turbulenta

m Agitador

= Cambios rdpidos

m Comprobacién: sin filtro

Estandar

Superficie en calma

Cualquier aplicacién que no se
corresponda con ninguno de los
siguientes grupos.

Depésitos de almacenamiento con
tubo sumergido o llenado desde abajo

A

i

hq

\-%F/

El filtro y la amortiguacién de la sefial
de salida se configuran con valores
promedio.

Los filtros promediadores y la
amortiguacién de la sefial de salida se
configuran con valores altos.

-> valor de medicion estable

-> medicién precisa

-> menor tiempo de reaccién

17
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3.5 Funcién "calibr. vacio" (005)

Esta funcién se utiliza para entrar la distancia entre la brida (punto de referencia de la medida) y el
minimo de nivel (=cero).

E = calibracion de vacio (= cero)

Fanall

@ iPrecaucién!
Para depdsitos con fondos planos o salidas cénicas, el punto cero no puede hallarse més abajo del
punto en donde el haz de microondas alcanza el fondo del depésito.

18 Endress+Hauser
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3.6 Funcién "calibr. lleno" (006)

Esta funcién se utiliza para entrar la distancia entre el nivel minimo y el mdximo (=rango).

F = calibracién de lleno (= rango)

En principio, es posible tomar medidas hasta llegar al extremo de la antena. No obstante, teniendo
en cuenta la posibilidad de corrosién y formacién de adherencias, el final del rango de medida debe
distar como minimo unos 50 mm (2”) del extremo de la antena.

%\ iNota!

Si se ha seleccionado bypass o tubo tranquilizador en la funcién "forma depoésito" (002),
tendrd que especificar en el siguiente paso el didmetro del tubo/bypass.

Endress+Hauser 19
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3.7  Funcién "pipe diameter" (007)

iNota!
El FMR540 es sobre todo apropiado para aplicaciones que permiten su instalacién en un "espacio
abierto". No es recomendable utilizar el FMR540 en un bypass o tubo tranquilizador.

Esta funcién se utiliza para entrar el didmetro del tubo tranquilizador o del bypass.

0%

Las microondas se propagan con mds lentitud en el interior de las tuberfas que en los espacios
abiertos. Micropilot tiene en cuenta automdticamente este efecto, que depende del didmetro interno
de la tuberfa. Sélo es necesario entrar el didmetro del tubo si la aplicacién requiere un bypass o tubo
tranquilizador.

3.8 Visualizacion de "dist./val. medido" (008)

Esta funcién muestra la distancia medida desde el punto de referencia hasta la superficie del

producto v el nivel calculado a partir del ajuste en vacio. Compruebe si los valores corresponden a

los valores de nivel y distancia reales. Se pueden dar los casos siguientes:

m Distancia correcta — nivel correcto -> Contintie con la siguiente funcién, "Comprobar
distancia"" (051)

m Distancia correcta — nivel incorrecto -> Compruebe "Calibracién en vacio" (005)

m Distancia incorrecta — nivel incorrecto > Continde con la siguiente funcion, "verif.
distancia"" (051)

Endress+Hauser
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3.9  Funcién "comprob. distancia" (051)

Esta funcién activa el mapeado de sefiales de eco de interferencia. Para realizar este mapeado debe
compararse la distancia medida con la distancia que existe realmente hasta la superficie del
producto. Puede escoger entre las siguientes opciones:

Opciones:

m distancia = ok

m dist. demasiado pequefia
m dist. demasiado grande
m dist. desconocida

m manual

Distanciademasiado
pequena Distanciacorrecta

( (
<

distancia = ok

m El mapeado se realiza hasta llegar a la sefial de eco que se estd midiendo

m La funcién "rango mapeado (052)" sugiere la distancia que se debe suprimir

En cualquier caso, siempre es recomendable efectuar un mapeado, también en esta situacién.

dist. demasiado pequefia

m En este momento, se estd evaluando una interferencia

m El mapeado que se efectiia incluye, por tanto, los ecos de interferencia.

m La distancia a suprimir aparece propuesta en la funcién "rango mapeado (052)"

dist. demasiado grande
m Este error no puede subsanarse mediante el mapeado de un mapa de ecos de interferencia
m Compruebe los pardmetros de la aplicacién (002), (003), (004) y "calibracién vacio" (005)

dist. desconocida
Si desconoce la distancia existente, el instrumento no podrd realizar ningin mapeado.

manual

El mapeado puede realizarse también introduciendo manualmente el rango a suprimir. La entrada
de dicha distancia se realiza mediante la funcién "rango mapeado (052)".

Endress+Hauser 21
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iPrecaucién!

El rango del mapeado del depésito debe acabar 0,5 m (20") antes del eco correspondiente al nivel
actual. En un depésito vacio, no introduzca E, sino E — 0,5 m (20").

Si ya hay un mapa, éste se sobrescribe hasta la distancia especificada en la funcién "rango
mapeado" (052). Mas alld de este valor, el mapa permanece inalterado

3.10 Funcién "ajuste del mapa" (052)

Esta funcién visualiza el rango de mapeado propuesto. El punto de referencia es siempre el punto
de referencia de la medicién (— 2 2). Es un valor que puede editar el operario.
En el caso del mapeado manual, el valor que se utiliza por defecto es O m.

3.11  Funcién "start mapping (iniciar mapeado del
depésito)" (053)

Esta funcién se utiliza para iniciar el mapeado de ecos de interferencia a partir de la distancia
especificada en "rango mapeado" (052).

Opciones:
m desactivado:no se realiza ningin mapeado
m activado: se inicia el mapeado

Durante la realizacién del mapeado se visualiza el mensaje "registro mapa" en el indicador.

iPrecaucién!
Un mapeado se registrard solamente si el dispositivo no se halla en estado de error.
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3.12 Visualizacién de "dist./val. medido" (008)

Esta funcién vuelve a mostrar la distancia medida desde el punto de referencia hasta la superficie

del producto y el nivel calculado a partir del ajuste en vacfo. Compruebe si los valores corresponden

a los valores de nivel y distancia reales. Se pueden dar los casos siguientes:

m Distancia correcta — nivel correcto -> fin de la configuracién bésica

m Distancia incorrecta — nivel incorrecto —> es preciso efectuar otro mapeado de ecos de
interferencia con "verif. distancia" (051).

3.13  Funci6n "set value (ajuste valor)" (009)

Esta funcién permite al usuario compensar la diferencia entre el nivel de referencia y el nivel medido
(o entre el valor de la distancia de vacio y la distancia medida). Para que se efectiie la compensacién
(offset efectivo), debe entrar utilizando las teclas el nivel de referencia medido con plomada. El
software compensa el valor/dist. medido con la diferencia entre el nivel de referencia y el valor

medido.
B~ @\ Muestreo
\ Valor
m de f ]
[ ] Avacio ¢ A
| ‘ )g

Valor de Valor d i

vaior | 1 alor de vacio

imadido) 3 | (referencia)
Valor 3
Valor Y 4 Superficie

liquida
Nivel i
) Nivel
(medido) (referencia)
v
I | ¢ A Nivel Placade dato

Nivel (Referencia) es el valor que se debe introducir en la Funcién "set value" (009)

V Transcurridos 3 s, aparece el siguiente mensaje
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% iNota!

Una vez realizada la configuracién bésica, es recomendable efectuar una prueba de evaluacién de la
medicién con la ayuda de la curva envolvente (grupo de funciones "Curva envolvente" (OE)).
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4 Grupo de funciones "ajustes de fab." (01)

4.1 Funcion "output on alarm" (010)

Esta funcién permite seleccionar la reaccién de la sefial de salida ante una situacién de alarma.

Opciones:

= MIN. (<= 3,6 mA)

= MAX. (22 mA)

m Retencién de sefal

m Especifico de usuario

MIN. (<= 3,6 mA)

[MA] (110%)
22 1T

3.6. Vi

Si el instrumento se halla en estado de alarma, la sefial de salida cambia del modo siguiente:

= HART: Alarma de nivel minimo 3,6 mA
MAX. (22 mA)
HART
[mA] (110%)

22 ¢ A

36 .

Si el instrumento se halla en estado de alarma, la sefial de salida cambia del modo siguiente:
= HART: Alarma de nivel méximo 22 mA

Endress+Hauser 25
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Retencién de senal

[mA]
22 ]

(110%)

3.6 1

Si el instrumento se halla en estado de alarma, el dltimo valor medido se retiene.

Especifico de usuario

[mA]
22 |

X MA -

3.6 1

Si el instrumento se halla en estado de alarma, la salida se establece al valor que se ha especificado

en la funcién "Salida de alarma" (011) (x mA).
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4.2  Funcién "Salida pérd. eco" (012)

Esta funcién permite elegir el comportamiento de la salida ante pérdida de sefial por ecos.

Opciones:

= Alarma

= Retencién de sefial
= Pendiente %/min

Alarma

mAT} (110%)
22

\\é_. ALARM
[ —
delay time (014)
364 ('10%)
t

Si hay pérdida de sefial por ecos, el instrumento pasa al estado de alarma tras un intervalo de tiempo
correspondiente al establecido en la funcién "Tiempo de retardo" (014). La respuesta de la salida
depende del valor que se haya establecido en la funcién "Salida de alarma" (010).

Retencion de senal

mA] )} (110%)
22

N\

[ —
delay time (014)

Yo ('10%)

Si hay pérdida de sefial por ecos, se genera un aviso de advertencia tras un intervalo de tiempo
correspondiente al establecido en la funcién "Tiempo de retardo" (014). La salida se retiene.
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Pendiente %/min

[mA]
20,54

) —
Tiempo de
retardo (01

38 4 LN

%span/min A%

Pendiente i
(013)

min N

Si hay pérdida de sefial por ecos, se genera un aviso de advertencia tras un "intervalo de tiempo"
correspondiente al establecido en la funcién "Tiempo de retardo" (014). La salida cambia a 0%
0 a 100% segln se haya definido la pendiente en la funcién "Pendiente %span/min" (013).

4.3 Funcién "rampa %span/min" (013)

Pendiente que define el valor de la salida ante pérdida de sefial por ecos. Este valor se utiliza si se
selecciona la opcién"Pendiente %span/min" en la funcién"salida pérdida ecos" (012). La
pendiente estd expresada en % de todo el span por minuto.

4.4 Funcién "tiempo de retardo" (014)

En esta funcién se introduce el tiempo de retardo (por defecto = 30 s) tras el cual se disparard un
aviso de advertencia de pérdida de sefial por ecos o el instrumento pasard a estado de alarma.
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4.5 Funcién "Distancia de seguridad" (015)

Delante de la "Distancia de bloqueo" (059) (— B 50) se establece una distancia de seguridad
ajustable. Esta distancia advierte de que cualquier aumento de nivel invalidarfa las mediciones
posteriores, por ejemplo, porque el material habrfa alcanzado el nivel de la antena.

Conviene que la suma de distancia de bloqueo més distancia de seguridad sea mayor que la distancia

indicada en la tabla siguiente.

En esta funcién se introduce el valor de la distancia de seguridad. El valor por defecto es 0,1 m.

distancia de bloqueo (DB) + distancia de seguridad > distancia min. de medicién

distancia min. de medicién

Extension Antena de trompeta | Antena parabélica
sin extensién 0,6 m 0,6 m

150 mm 0,75m 0,95 m

250 mm 0,85 m 1,05 m

450 mm 1,05 m 1,25m

Distancia de
seguridad (015)

Distancia de
bloqueo (059)

Distancia de ‘ !

seguridad (015)

Distancia de
bloqueo (059)

29




4 Grupo de funciones "ajustes de fab." (01) Micropilot S FMR540

30

4.6 Funcién "En distancia de seguridad" (016)

Esta funcién define la respuesta de la sefial cuando el nivel sobrepasa el limite establecido por la
distancia de seguridad.

Opciones:

= Alarma

= Aviso

= Autorretencién

Alarma

[mA]
e 110%
SD| et

Y R ——— -10%

El instrumento activa el estado de alarma definido ("Salida de alarma" (011)). Se muestra el
mensaje de alarma E651 - "Nivel en distancia de seguridad - riesgo de rebose".

Si el nivel vuelve a caer por debajo de la distancia de seguridad, el aviso de alarma desaparece y el
instrumento regresa al modo normal de medicién.

Aviso
[MA]
DD 110%
S N
WARNING
N e —————— -10%
' Tt

El instrumento visualiza un aviso E651 - "Nivel en distancia de seguridad - riesgo de rebose",
pero contintia midiendo. Cuando el nivel vuelve a caer por debajo de la distancia de seguridad, el
aviso desaparece.

Autorretenciéon

[mA]
22
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El instrumento pasa al estado de alarma definido ("Salida de alarma" (011)). Se muestra el
mensaje de alarma E651 - "Nivel en distancia de seguridad - riesgo de rebose".

Si el nivel sale de la distancia de seguridad, la medicién sélo continuard tras un reset de la retencién
de sefial (funcién: "confirm. alarma" (017)).

4.7 Funcién "Reconocimiento de alarma" (017)

Esta funcién confirma una alarma en caso de "autorretencion".
Opciones:
= no

m 5

no
No se confirma la recepcién de una alarma.

si
Se confirma la alarma.

4.8 Funcion "Proteccién ante rebose" (018)

Endress+Hauser

Si se selecciona la opcién "Norma alemana WHG", se modifican diversos pardmetros relativos a

la proteccién contra rebose WHG / SIL y se bloquea el funcionamiento del instrumento. Seleccione
"Estandar" para desbloquear. De ese modo se mantiene la configuracién de los pardmetros WHG.
Para resetear los pardmetros especificos de WHG, se recomienda resetear el instrumento (— 2 64).

iPrecaucién!
EI FMR540 no debe utilizarse para aplicaciones que requieren una certificacién conforme a la norma
WHG/SIL (estd en preparacién).

U Transcurridos 3 s, aparece el siguiente mensaje
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5 Grupo de funciones "dip table (tabla de
plomada)" (03)

5.1 Funcién "dip table state (estado tabla plomada)" (030)

Opciones:
m tabla off (tabla de plomada desactivada)
m tabla on (tabla de plomada activada)

5.2 Funcién "dip table mode (modo tabla de plomada)" (031)

Esta funcién permite activar o desactivar la tabla de plomada.

Opciones:

m view points (ver puntos)

® add manually (agregar manualmente)

® add semi autom (agregar semiautomadticamente)
m borrar punto

m borrar todos los puntos

ver puntos

Sélo pueden leerse los pares de valores de la tabla de plomada. Esta opcién se mantiene como
seleccionable en el mend incluso si no hay ninguna tabla de plomada disponible. En este caso, el
ntmero de entradas libres para la tabla es el mdximo posible (= 32).

agregar manualmente
Se pueden leer y escribir pares de valores en la tabla de plomada. Puede entrar el valor medido y el
valor de plomada.
— Valor medido incorrecto:
es el valor medido que proporciona el instrumento y que NO se ha corregido mediante la tabla
de plomada. La eleccién de valor medido, nivel o altura por llenar depende de la
parametrizacién del instrumento.
— Valor de plomada:
es el nivel o la distancia a la brida medidos mediante sondaje manual con plomada. Este valor
debe utilizarse para corregir el valor medido.
Se puede utilizar el "modo manual" para la tabla de plomada para entrar los datos capturados
tras haber obtenido una serie de pares de valores tomados a distintos niveles en el depésito.
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iNota!
Cuanto mayor es la distancia entre los distintos niveles considerados en el sondaje manual con
plomada, tanto mds precisa serd la linealizacién de la tabla de plomada.

agregar semiautomaticamente

Se pueden leer los pares de valores de la tabla de plomada. Sélo puede entrarse el valor obtenido
con el sondaje con plomada (valor de plomada). En el caso de un nuevo par de valores, el nivel o
distancia que estd midiendo el instrumento es el valor que se acepta automdticamente en la tabla
como valor medido.

borrar punto
Borra un par de valores.

borrar todos los puntos

Se borra toda la tabla de plomada. La tabla de plomada queda desactivada. El ndmero de entradas
libres en la tabla es ahora el médximo (= 32).
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5.2.1 Tabla de plomada

La tabla de plomada se utiliza para corregir las lecturas del nivel del Micropilot S teniendo en cuenta
sondajes realizados independiente y manualmente con plomadas. La tabla de plomada se utiliza en
particular para ajustar las medidas de nivel a las condiciones especificas de la aplicacién, como
desniveles debidos a la instalacién mecdnica o efectos debidos al disefio del depésito o tubo
tranquilizador.

Segtin las normas vigentes en cada pafs, los inspectores realizan un sondaje de verificacién con
plomada para un, dos o tres niveles durante la ejecucién de una calibracién a fin de comprobar la
exactitud de las lecturas del medidor de nivel.

Basta entrar un inico par de valores en la tabla de plomada para corregir una desviacién constante
(offset) en la medicién.

Si se entra un segundo par de valores en la tabla de plomada, el Micropilot S acepta igualmente la
correccién de valores medidos para los dos pares de valores. Todos los otros valores medidos se
determinan por interpolacién lineal.

Si entra dos pares de valores, el sistema realiza una interpolacién lineal entre los pares de valores
adyacentes. En la zona externa a estos pares de valores, realiza una extrapolacién que es también
lineal.

\ Configuracion basica

vias alternativas

para tabla de plomada

Opciodn preferida:
Sondaje con plomada y
correccion inmediata del

offset en el modo

semiautomatico ajuste de
calibracion de vacio

Obtener valores de medida
con plomada y datos
de medicion con instrumento
en todo el rango de medida

{ i
~ Reunir mas datos con plomada; Evaluar los datos capturados;
si desviacion con medidas instrumento entrada de pares de valores
>4 mm y cambio en nivel > 2 m: caracteristicos en la tabla de
entre un nuevo valor de plomada en la plomada utilizando el modo
tabla utilizando el modo semiautomatico manual

Dispone de dos procedimientos distintos para reunir y entrar datos en la tabla de plomada. Para
evitar confusiones entre valores de medida corregidos (sin desplazamiento o linealizados mediante
tabla de plomada) y valores de medida no corregidos, recomendamos que utilice el modo
semiautomadtico para la entrada de nuevos pares de valores en la tabla de plomada. En este caso, el
primer valor del sondaje con plomada debe entrarse inmediatamente tras la calibracién basica. S6lo
deben entrarse puntos adicionales para la linealizacién si se ha producido una variacién en el nivel
de por lo menos 2 m (véase figura de arriba, via preferida) y la diferencia entre "valor medido sin
corregir" y el valor obtenido mediante sondaje con plomada es de por lo menos 4 mm. Si esto no se
cumple, entonces NO debe entrarse ninglin otro par de valores en la tabla de plomada tras la
calibracién bésica. Los datos de medicién con el instrumento y los valores obtenidos con plomada
deben cubrir todo el rango de medida para que el equipo pueda establecer una buena aproximacién
lineal. Sélo si se cumple esta condicién es apropiado utilizar el "modo manual" para entrar los pares
de valores caracteristicos en la tabla de plomada (véase figura de arriba, lado derecho). Si se requiere
ampliar la linealizacién, habrd que entrar mds valores de plomada , pero sélo utilizando el modo
"semiautomaético".
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iNota!

m El desplazamiento (offset) NO debe determinarse ni entrarse en el rango préximo a la antena
(véase la definicién de la distancia de seguridad) o en el rango préximo al fondo del depésito
debido a que en estas zonas se producen interferencias en la sefial de radar.

m Se puede imprimir la tabla de plomada utilizando el software ToF-Tool. Pero antes hay que
reconectar el ToF Tool con el instrumento para que se actualicen los valores en el ToF Tool.

m Haga las entradas en la tabla de plomada utilizando el modo de entradas semiautomatico.

iPrecaucién!

Tras la entrada de un o varios puntos en la tabla, asegirese de que se active la tabla de plomada y
que ésta se encuentre en el modo "tabla activada".

53 Funcion "dip table (tabla de plomada)" (034)

Con esta funcién se edita la variable medida. "m. val. (valor medido)" indica el valor que ha medido
el FMR540.

"dip val (valor plomada)" indica el valor que se ha medido mediante plomada.

Puede editar estos dos valores utilizando el indicador VU331 o el software ToF tool.

El nimero que se indica tras la entrada "remain" ("restantes") sefiala el nimero de pares de valores
que quedan libres o estdn atin sin editar. El nimero méximo de pares de valores que admite la tabla
es 32; tras cada entrada disminuye en una unidad el ndmero restante. Cuando se borra un punto
de la tabla de plomada seleccionado la opcién "borrar punto” de la funcién "modo tabla plomada"
(031),

en lugar de la indicacién "remain." (restantes) se visualiza la de "tab. no" (nim. de orden en tabla)
para indicar qué punto de la tabla de plomada se quiere borrar.

iNota!

El valor medido sin corregir se visualiza en la funcién "tabla de plomada" (034). Puede diferir
bastante del valor medido con tabla de plomada activada.

54 Funcidén "store point (guardar punto)" (037)

Con esta funcién se confirma la voluntad de guardar el punto que se ha escrito para la tabla de
plomada.

5.5 Funcién "add next point (agregar punto siguiente)"
(038)

Se tiene que seleccionar esta funcién siempre que se necesite afiadir un punto a la tabla de plomada.
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5.6 Funcién "view handling (acciones ver)" (036)

Este funcién aparece cuando se selecciona la opcién "ver puntos" en la funcién "estado tabla
plomada" (030).

Opciones:

m volver - ir a "estado tabla plomada" (030)

= punto siguiente - se salta al punto siguiente de la tabla de plomada
m punto anterior - se salta al punto anterior de la tabla de plomada

Con «volvery podré volver a la funcién "estado tabla plomada" (030).

volver
Al seleccionar esta opcién volverd a la funcién "modo tabla plomada" (033).

punto siguiente

Con esta opcién puede desplazarse hacia abajo en la tabla de plomada. Incluso si la tabla estd vacfa,
podrd seleccionar esta opcién. Pero entonces la magnitud visualizada serd siempre la misma, es
decir, no se salta a ningtin otro punto.

punto anterior

Con esta opcién puede desplazarse hacia arriba en la tabla de plomada. Incluso si la tabla estd vacia,
podrd seleccionar esta opcién. Pero entonces la magnitud visualizada serd siempre la misma, es
decir, no se salta a ningtin otro punto.

iPrecaucién!

Tras haber entrado uno o varios puntos en la tabla de plomada, asegtrese de ésta queda activada
selecciondndose la opcién "tabla on"en la funcién "modo tabla plomada".
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5.7 Funcidén "delete handling (acciones borrar)" (039)

Esta funcién aparece cuando se selecciona la opcién "borrar punto" de "modo tabla plomada"
(031)

La lista de opciones presentada proporciona las acciones necesarias para borrar, p. €j., para borrar
los valores correspondientes al nimero de orden indicado anteriormente,

para desplazarse al siguiente ntimero de orden en la tabla, volver al nimero de orden anterior o
volver a la posicién de seleccién de grupo.

Opciones:

m porrar punto

® punto siguiente
® punto anterior
m volver

borrar punto
para borrar un punto de la tabla de plomada (correspondiente al niimero de orden especificado) que
se ha visualizado previamente en la funcién "tabla plomada" (034)

punto siguiente
para seleccionar el punto siguiente de la tabla, p. €j., para borrarlo a continuacién, para saltar del n°
de orden 1 al n° de orden 2 de la tabla.

punto anterior
para seleccionar un punto de la tabla que se visualiz6 anteriormente

volver

para volver a la funcién "estado tabla plomada" (030) a fin de activar o desactivar la tabla de
plomada
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6 Grupo de funciones "Linearizacion" (04)

6.1 Funcién "nivel/unidades" (040)

Opciones:
= nivel UU
= nivel UD
m distancia de vacio UU
m distancia de vacio UD

nivel UU
Nivel en unidades de usuario. El valor medido puede linealizarse.
El valor por defecto de la funcién "Linealizacion" (041) es una recta 0 ... 100%.

nivel UD
Nivel medido en las unidades seleccionadas por el usuario en la funcién "Unidades de
distancia" (0C5).

distancia de vacio UU
Valor de la distancia de vacio medida en unidades del usuario. El valor medido puede linealizarse.
El valor por defecto de la funcién "Linealizacion" (041) es una recta 0 ... 100%.

distancia de vacio UD
Valor de la distancia de vacio medido en las unidades seleccionadas por el usuario en la funcién
"Unidades de distancia" (0C5).

% iNota!

El punto de referencia para el valor de distancia de vacio es el valor de la funcién "Calibracién lleno".
(=span).

Distancia de vacio

Nivel
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6.2  Funcidén "Linearizacion" (041)

La linealizacién define la relacién entre el nivel y el volumen del contenedor o el peso del producto
y puede expresarse en las unidades que el usuario elija, por ejemplo: metros, hectolitros, etc. El valor
medido en (000) se muestra en dichas unidades .

Esta funcién permite seleccionar los modos de linealizacién.

Opciones:

= lineal

m cilindro horizontal
= manual

m semiautomatica

m activar tabla

m borrar tabla

lineal

El depésito es de tipo lineal, p. €j., un depdsito cilindrico vertical. Como unidades de usuario puede
elegirse, por ejemplo, una relacién maxima volumen/peso.

Seleccione la funcién "Unidades de usuario" (042). Defina el valor del volumen correspondiente
a la calibracién en "max. escala" (046). Este valor corresponde a una salida del 100% (= 20 mA
para HART).

100%

i

kg, m3, ft3, = Unidades del usuario (042)

Fondo de escala
(046)
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cilindro horizontal

El volumen, masa, etc., se determinan automdticamente para un depdsito cilindrico horizontal a
partir de los valores entrados en "didmetro depésito" (047), "unidad usuario" (042) y

"méx. escala" (046). El valor de "méx escala" (046) corresponde a una salida del 100% (= 20 mA

para HART).

20

mA 100%

|
|
|
|
|
OO/O v

kg, m3, ft3, ... = Unidades del usuario (042)

Fondo de escala
. (046)

manual

Si el factor de proporcionalidad entre el nivel y el volumen o el peso no es constante en todo el rango

de medida, es posible introducir puntos para crear una tabla de linealizacién en las unidades que

defina el usuario. Para ello:

m Es necesario conocer 32 pares de valores (médximo) correspondientes a puntos de la curva de
linealizacién.

m Los valores del nivel han de darse en orden ascendente. La curva ha de ser mondétona creciente.

m Las alturas de nivel para el primer y el dltimo puntos de la curva de linealizacién deben
corresponder, respectivamente, a la calibracién de vacio y de lleno.

m La linealizacién se lleva a cabo en las unidades establecidas en la configuracién basica ("Unidades
de distancia" (0C5)).

Cada punto (2) se describe en la tabla mediante un par de valores: nivel (3) y, por ejemplo,
volumen (4). El dltimo par de valores define el 100% de la salida (= 20 mA para HART).
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EH
[

a8a
Vi Bl

Se selecciona un punto de la tabla (punto 1).

Se introduce el nivel correspondiente al punto 1.

Se introduce el volumen correspondiente.

¢Mds puntos?

Siguiente punto de la tabla.

U

Se continda hasta responder "no" en la funcién "punto
siguiente" (045).

%3 iNota!

Tras introducir los puntos de una tabla, hay que activarla con la opcién "Activar tabla".
El dltimo punto de la tabla define el valor correspondiente al 100% de la sefial de salida (=20 mA
para HART).

%3 iNota!

Antes de confirmar los valores 0,00 m para el nivel o 0,00% para el volumen, es posible modificarlos
en el modo de edicién con las teclas ) o=,

El editor de tablas de la herramienta de software ToF Tool permite introducir tablas de linealizacion.
Ademads, es posible visualizar los puntos graficamente.
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semiautomatica

Para introducir una curva de linealizacién de forma semiautomadtica, el depdésito se va llenando por
etapas. Micropilot detecta automdticamente el nivel y el usuario ha de introducir la relacién
volumen/peso.

El procedimiento es parecido a la entrada manual de los puntos para la creacién de una tabla, pero
aqui el instrumento proporciona automdticamente el valor del nivel correspondiente para cada
punto de la tabla.

iNota!

Si se vacfa el depdsito, tenga en cuenta lo siguiente:

m Es preciso conocer de antemano el nimero de puntos que va a tener la tabla.

m El primer ndmero de la tabla corresponde a (32 - niimero de puntos).

m Las entradas de datos en la funcién "Nim. tabla" (043) se efecttan en orden inverso (Ultima
entrada = 1).

activar tabla
Para que una tabla introducida sea efectiva, es necesario activarla.

borrar tabla
Antes de poder introducir valores para crear una tabla de linealizacién, hay que borrar cualquier
tabla anterior que pueda haber. El modo de linealizacién pasa entonces automdaticamente a lineal.

iNota!

La tabla de linealizacién se desactiva al seleccionar las opciones "Lineal" o "Cilindro horizontal"
(o 1a funcién "Nivel/distancia de vacio" (040) = "Nivel UD", "distancia de vacio UD"). La
tabla no se borra y puede volverse a activar en cualquier momento con la opcién "Activar tabla".

6.3 Funcién "Unidades de usuario" (042)

Esta funcién permite seleccionar unidades especificas de usuario.

Opciones:
%
m]

m h]

= m3
= dm3
= cm3
m ft3

= ysgal
mjgal
m kg
mt

m b

m ton
=m

m ft

= mm
m inch

Dependencia

Las unidades de los pardmetros siguientes cambian:
= valor medido (000)
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m entrada volumen (045)
m méx. escala (046)
m valor simulacién (066)

6.4  Funciéon "nam. tabla" (043)

U

Posicién del par de valores en la tabla de linealizacién.

Dependencia
Actualiza las funciones "entrada nivel" (044) , "entrada volumen" (045).

6.5 Funcion "Introducir nivel" (044)

U

U

En esta funcién se introduce el nivel para cada punto de la curva de linealizacién. Cuando la curva
de linealizacién se introduce semiautomdticamente, Micropilot detecta el nivel automdticamente.

Entrada del usuario:
Valor de las unidades de nivel en la funcién "Unidades de distancia" (0C5).
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6.6  Funcién "Introducir volumen" (045)

U

U

En esta funcién se especifica el volumen para cada punto de la curva de linealizacién.

Entrada del usuario:
Valor de las unidades de volumen en la funcién "Unidades de usuario" (042).

6.7 Funcion "Valor de fondo de escala" (046)

En esta funcién se introduce el valor del extremo final del rango de medida. Este dato es necesario
si se seleccionan las opciones "Lineal" o "Cilindro horizontal" de la funcién "Linealizacién"

(041).

6.8 Funciéon "Diametro del depdsito" (047)

En esta funcién se introduce el valor del didmetro del depésito. Este dato es necesario si se
seleccionan la opcién "Cilindro horizontal" de la funcién "Linealizacién" (041).
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7 Grupo de funciones "Calibraciéon extendida" (05)

7.1 Funcion "Selecciéon" (050)

Selecciona la funcién de la calibracién ampliada.

Opciones:

® comtn (por ejemplo, "Correccién nivel", "Amortig, salida", "extensién antena", ...)
= mapeado

® mapeado avanzado

7.2 Funcién "Comprobar distancia" (051)

- - N e

Bl

Esta funcién activa el mapeado de sefiales de eco de interferencia. Para realizar este mapeado debe
compararse la distancia medida con la distancia que existe realmente hasta la supetficie del
producto. Puede escoger entre las siguientes opciones:

Opciones:

m distancia = ok

m dist. demasiado pequefia
m dist. demasiado grande
m dist. desconocida

® manual

Distanciademasiado
pequena Distanciacorrecta

4 4

F
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distancia = ok

m El mapeado se realiza hasta el eco que se estd midiendo

m La funcién "rango mapeado (052)" sugiere la distancia que se debe suprimir.
De todas formas, siempre es conveniente realizar un mapeado, incluso en este caso.

dist. demasiado pequefia

m En el momento que se esté evaluando una interferencia

m El mapeado se realiza por tanto incluyendo los ecos que se estdn midiendo

m La funcién "rango mapeado (052)" sugiere la distancia que se debe suprimir.

dist. demasiado grande
m Este error no puede subsanarse mediante el mapeado de un mapa de ecos de interferencia
m Compruebe los pardmetros de la aplicacién (002), (003), (004) y "calibracién vacio" (005)

dist. desconocida
Si desconoce la distancia existente, el instrumento no podrd realizar ningin mapeado.

manual
El mapeado puede realizarse también introduciendo manualmente el rango a suprimir. La entrada
de dicha distancia se realiza mediante la funcién "rango mapeado (052)".

iPrecaucién!

El rango del mapeado del depésito debe acabar 0,5 m (20") antes del eco correspondiente al nivel
actual. Si el depdsito estd vacio, no entre E, sino E — 0,5 m (20").

Si ya hay un mapa, éste se sobrescribe hasta la distancia especificada en la funcién "rango
mapeado" (052). Mds alld de este valor, el mapa permanece inalterado

7.3 Funcién "ajuste del mapa" (052)

Esta funcién visualiza el rango de mapeado propuesto. El punto de referencia es siempre el punto
de referencia de la medicién (— B 2). Es un valor que puede editar el operario.
En el caso del mapeado manual, el valor que se utiliza por defecto es 0 m.

7.4 Funcién "Iniciar mapeado" (053)

Endress+Hauser

Esta funcién se utiliza para iniciar el mapeado de ecos de interferencia a partir de la distancia
especificada en "rango mapeado" (052).

Opciones:
m desactivado:no se lleva a cabo ningin mapeado
m activado: se inicia el mapeado

Durante la realizacién del mapeado se visualiza el mensaje "registro mapa" en el indicador.

iPrecaucién!
Un mapeado se registrard solamente si el dispositivo no se halla en estado de error.
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7.5 Funcién "Establecer distancia de mapeado" (054)

Muestra la distancia a partir de la cual se va a registrar la distancia de mapeado.
Un valor de 0 indica que atin no se ha llevado a cabo ninglin mapeado.

Establecer distancia
de mapeado (054)

_ =

7.6 Funciéon "Mapa del depésito de usuario" (055)

Esta funcién presenta el modo de evaluacién utilizando un mapa del depdésito de usuario.

Opciones:
= inactivo
m activo

m reset

inactivo
No se ha registrado ningin mapa, o el mapa estd desactivado. La evaluacién se efectda sélo con la
curva promediada flotante FAC (— B175).

activo
La evaluacion se realiza con el mapa del depésito de usuario (— B 74).

reset
Borra todo el mapa del depdésito de usuario.
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7.7 Funcién "Calidad del eco" (056)

Calidad del eco (056)

La calidad del eco es un factor indicativo de fiabilidad de la medicién. Describe la cantidad de
energfa reflejada y depende principalmente de las condiciones siguientes:

m [a constante dieléctrica del medio

m Las caracterfsticas de la superficie (olas, espuma, etc.)

m La distancia entre el sensor y el producto

Un valor bajo de este factor aumenta la probabilidad de pérdida de sefial reflejada por cambios en
las condiciones de medicién, por ejemplo, turbulencias en la superficie, espuma, distancias de
medicién grandes.

@ iPrecaucién!
La calidad de la sefial puede mejorarse con un ajuste de la orientacién de Micropilot (— B 81).

7.8 Funcién "Desviaciéon de cero" (057)

Esta funcién corrige en un valor constante el nivel medido. El valor que se introduzca en esta
funcién se suma al valor del nivel medido.

7.9 Funcion "antenna extens. (Extensiéon de antena)"
(0C9)

Esta funcién indica la extensién de la antena que es una longitud que depende del sensor
seleccionado en el pedido. Se recomienda mantener el valor de ajuste de fabrica.
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7.10  Funcién "Amortiguacion de la sefial de salida" (058)

Esta funcién influye en el tiempo que necesita la sefial de salida para reaccionar ante un salto de
nivel brusco (63% respecto al estado estable). Un valor alto de este pardmetro atenia, por ejemplo,
los efectos de cambios rdpidos de la variable que se mide.

Entrada del usuario:

0..255s

El valor por defecto depende de los pardmetros de aplicacién seleccionados en las funciones "Forma
del depésito" (002), "Propiedad medio" (003) y "Condiciones proceso" (004).

7.11  Funcién "Distancia de bloqueo" (059)

En caso de fuertes reflexiones procedentes de estructuras, juntas de soldadura o elementos salientes
cerca de la antena, es posible introducir una ventana de eliminacién de sefiales justo debajo de la
antena.

m La distancia de bloqueo se mide a partir del extremo inferior de la conexién a proceso. En general,
la supresion de la sefial alcanza hasta el extremo de la antena (véase el diagrama de la — B 29).

m Dentro de esta distancia de bloqueo se eliminan todos los ecos.

m Puesto que también puede eliminarse la sefial reflejada por el nivel (y no hay ninguna garantia de
que no haya otros ecos significativos), se incluye una distancia de seguridad de 10 cm delante de
la ventana de supresién (véase la funcién "Distancia de seguridad" (015) enla — B 29).

m El usuario establecerd la respuesta de Micropilot seglin las circunstancias cuando el producto
invada esta zona de seguridad (distancia de seguridad) (— £ 29).
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8 Grupo de funciones "output"” (00)

8.1 Funcién "Direc. comunic." (060)

En esta funcién se introduce la direccién para comunicaciones.

m Estdndar: 1

= Multipunto: 1-15

En el modo multipunto, el valor por defecto de la corriente de salida es de 4 mA. Este valor puede
modificarse en la funcién "Valor de corriente fijado" (064).

8.2 Funcién "N° de preambulos" (061)

En esta funcién se introduce el nimero de predmbulos para el protocolo HART.
Es recomendable aumentar su valor para lineas "malas" que presenten problemas en las
comunicaciones.
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8.3  Funcidén "Limite inferior salida" (062)

Esta funcién permite eliminar valores medidos correspondientes a niveles negativos.

Opciones:
m Desactivar salida minima -10% (3,8 mA para HART)
m Activar salida minima 0% (4 mA para HART)

[mA]

100% 204 100% 204

0%  41- : 0% 4
38 ] 4o ]
-10 0 100 [%] 10 0 100 [%)]
Desactivacion Activacion

8.4 Funcién "salida mA fija" (063)

En esta funcién se especifica el modo de la salida de corriente con equipos HART.

Opciones:

m estandar

m rangeabilidad corriente
m corriente fija

estdndar
El rango total de medida (O ... 100%) se asigna al rango de corriente
(4 ... 20 mA).

rangeabilidad corriente

S6lo una parte del rango de medida se corresponde con el rango de corriente

(4 ...20 mA). Las funciones "Valor 4mA" (068) y "Valor 20mA" (069) permiten definir el rango
de valores de medida en cuestién.

corriente fija

La corriente se mantiene constante. El valor medido se transmite sélo mediante sefiales HART. El
valor de la corriente se define en la funcién "Corriente fija" (064).

Ejemplo:

[mA] [mA]
204 rangeabilidad corriente 20/

/ esténdar

0 100 [%] 0 100 [%)]
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8.5 Funcién "Valor corr. fijo" (064)

En esta funcién se establece el valor fijo de corriente. La entrada de este valor es necesaria si ha
activado la funcién "modo salida corr." (063).

Entrada del usuario:
3,8...20,5 mA

8.6 Funcion "simulaciéon" (065)

En caso necesario, la funcién de simulacién permite comprobar la linealizacién, la sefial de salida y
la salida de corriente. Se dispone de las siguientes opciones de simulacién:

Opciones:

= sim. desactivada
m sim. nivel

= sim. volumen

m sim. corriente

v

sim. volumen

sim. nivel sim. corriente
(sélo HART)

sim. desactivada
La simulacién estd desactivada.

sim. nivel

Introduzca el valor del nivel en "Valor simulacién" (066).
Las funciones:

= Valor medido (000)

= Nivel medido (0A6)

m Salida analégica (067)

adoptan los valores introducidos.

Endress+Hauser 53



7 Grupo de funciones "Calibracién extendida" (05) Micropilot S FMR540

sim. volumen

Introduzca el valor del volumen en "Valor simulacién" (066).
Las funciones:

= Valor medido (000)

m Salida analégica (067)

adoptan los valores introducidos.

sim. corriente

Introduzca el valor de corriente en "Valor simulacién" (066).
La funcién

m Salida analégica (067)

adopta el valor introducido.

8.7 Funcién "Valor de sumulacion" (0606)

Tras seleccionar la opcién "Simulacién de nivel" en la funcién "Simulacién" (065), en el
indicador aparece el mensaje siguiente:

)

Puede introducirse el valor del nivel.

2808

i =

Tras seleccionar la opcién "Simulacién de volumen" en la funcién "Simulacién" (065), en el
indicador aparece el mensaje siguiente:

&2

Puede introducirse el valor del volumen.

Tras seleccionar la opcién "Simulacién de corriente" en la funcién "Simulacion" (065), en el
indicador aparece el mensaje siguiente:

]

Entre el valor de la corriente de salida.

2808

B

Asegurese, por favor, de seleccionar "off" al finalizar la
simulacién.

8.8 Funcion "Valor de salida" (067)

]

200
N Bl

Muestra la corriente de salida analdgica expresada en mA.
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8.9 Funcién "Valor 4mA" (068)

En esta funcién se especifica el nivel (o volumen, peso, caudal, resp.), para el que la salida de
corriente debiera ser de 4 mA. Se utilizard este valor si en la funcién "Modo salida de corriente"
(063) se selecciona la opcién "rangeabilidad corriente".

8.10  Funcién "Valor 20mA" (069)

En esta funcién se especifica el nivel (o volumen, peso, caudal, resp.), para el que la salida de
corriente debiera ser de 20 mA. Se utilizard este valor si en la funcién "Modo salida de corriente"
(063) se selecciona la opcién "rangeabilidad corriente".
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9 Grupo de funciones "Envelope curve (Curva
envolvente)" (OE)

iPrecaucién!
Esta funcién sélo admite ejecucién desde la pantalla.

9.1 Funcién "Parametros graficos" (0OE1)

Selecciona qué informacién se mostrard en la pantalla de cristal liquido:

m curva envolvente

» Curva envolvente + FAC (sobre FAC — B175)

m curva env.+mapa de usuario (es decir, también se muestra el mapa del depésito del usuario)

9.2 Funcion "registrar curva como..." (0E2)

Esta funcién define si la curva envolvente ha de leerse como una:
m curva simple

0
m ciclica.

% iNota!

Si la opcién de curva envolvente ciclica estd activada, la variable medida se actualiza en un periodo
de tiempo mds lento. por ello se recomienda abandonar el modo de curva envolvente ciclica tras
haber optimizado el punto de medida.

% iNota!

Una orientacién adecuada del Micropilot puede ayudar a optimizar la medicién en aplicaciones
con niveles débiles de sefial reflejada o con ecos de interferencia intensos al incrementarse con ella
la sefial reflejada til o reduciéndose con ella los ecos de interferencia (seeyOrientacién del
Micropilot¢ — ) 81).
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9.3  Funcidén "visualiz. envolvente" (E3)

Esta funcién se visualiza la curva envolvente. Desde esta funcién se puede obtener la siguiente

informacién:

Calidad de la
sefial evaluada

Calibracion
de lleno

Se marca el
eco evaluado

Sélo curva
envolvente

— Calibracion
de vacio

Distancia minima
de la representacion

Distancia del
eco evaluado

Supresion del
eco de interferencia  Eco de interferencia

Distancia maxima
de la representacion

Eco de nivel

Curva envolvente y
supresion del eco
de interferencia (mapeado

Desplazamientos por la pantalla de la curva envolvente
Con navegacién puede ajustar la escala horizontal y vertical de la curva envolvente, asi como
desplazar esta curva hacia la izquierda o derecha. La activacién del modo de navegacién se indica

mediante un simbolo en la esquina superior izquierda del indicador.

Modo zoom horizontal:

.
Modo mover:
- mover hacia la izquierda

- mover hacia la derecha

Modo zoom vertical:

"z - Zoom vertical (4 pasos)

Modo zoom horizontal

Primero, debe visualizar la curva envolvente. A continuacién, pulse oo para pasar a la
navegacion en la curva envolvente. Se encontrard entonces en el modo zoom horizontal. El

indicador visualiza
Dispone ahora de las siguientes opciones:
= [ *) aumenta la escala horizontal.

= -] reduce la escala horizontal.
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&

anno

ey

Modo desplazamiento

Pulse L£J para pasar al modo de desplazamiento. El indicador visualiza & & o -#+.
Dispone ahora de las siguientes opciones:

.t desplaza la curva hacia la derecha.

= desplaza la curva hacia la izquierda.

Modo zoom vertical

Pulse _£) una vez més para pasar al modo de zoom vertical. Se visualiza en el indicador 1 .
Dispone ahora de las siguientes opciones:

» *) aumenta la escala vertical.

» -] reduce la escala vertical.

El sfmbolo de indicacién presenta el factor zoom que estd activado (it a d.%).

Salir de la navegacion

= Pulse de nuevo =] para pasar por los distintos modos de navegacién que admite la representacién
de la curva envolvente.

m Pulse ) y =] para salir de la navegacién. El conjunto ha aumentado, manteniéndose activos los
desplazamientos. Sélo cuando haya reactivado la funcién "registrar curva" (OE2) volverd el
Micropilot a presentar la visualizacién estdndar.

Transcurridos 3 s, aparece el siguiente mensaje
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10 Grupo de funciones "Visualizador" (09)

10.1  Funcién "Lenguaje" (092)

- - N e

[ary =

Endress+Hauser

Elija el idioma del indicador.

Opciones:

= English

m Deutsch

m Francais

m Espafiol

m [taliano

m Nederlands

fii " (Katakana, Japonés)

Nota!

Si los sistemas operativos de su equipo no soportan caracteres japoneses, en el indicador sélo
aparecerd "??2??.".

Dependencia
Todos los textos cambian al idioma correspondiente.

iPrecaucién!
Commuwin II no dispone de esta funcién.

10.2  Funci6én "Volver al inicio" (093)

Si durante un intervalo de tiempo determinado no se introduce ningun valor, el indicador regresa
al modo normal de indicacién.
9999 s indica que no se devuelve ningtin valor.

Entrada del usuario:
3...9999 s
ajuste de fabrica = 100 s

iPrecaucién!
Commuwin II no dispone de esta funcién.
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10.3 Funcién "Formato indicacion" (094)

Elija el formato numérico del indicador.

Opciones:
m Decimal
m Pies-pulgadas-1/16"

Decimal
El valor medido se presenta en el indicador en formato decimal (por ejemplo, 10,70%).

Pies-pulgadas-1/16"

El valor medido se presenta en el formato siguiente (por ejemplo, 5'05-14/16").

Esta opcién sélo estéd disponible para las opciones "Unidades de distancia” (0C5) - "Pies" y
"Pulgadas"

jPrecaucién!
Commuwin II no dispone de esta funcién.

10.4  Funcién "Nam. de decimales" (095)

Opciones:
mx

® X.X

® X.XX

B X.XXX

10.5 Funcién "caracter separador" (096)

Opciones:
.,

",

La parte entera y la parte decimal se separan con un punto.

)
La parte entera y la parte decimal se separan con una coma.
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10.6  Funcién "test indicador" (097)

Se activan todos los pixeles. El indicador funciona correctamente si toda la pantalla queda
oscurecida.

@ iPrecaucién!
Esta funcién sélo admite ejecuciéon desde la pantalla.

U Transcurridos 3 s, aparece el siguiente mensaje
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11 Grupo de funciones "Diagnéstico"” (0A)

En el grupo de funciones "Diagnéstico", se muestran y confirman mensajes de error.

Tipo de error
Los errores que ocurren durante la puesta en marcha o durante la medicién se indican
inmediatamente en el indicador local. Si ocurren dos o mds errores de proceso o del sistema,
entonces el que aparece en el indicador es el de prioridad mas alta.
El sistema de medicién distingue entre dos tipos de error:
= A (Alarma):
El equipo pasa a un estado definido (por ejemplo, MAX.)
Se indica mediante el sfmbolo fijo.
(Para una descripcién de los cédigos, see Table 15.2— B 77)
= W (Aviso):
El equipo contintda con las mediciones, se muestra un mensaje de error.
Indicado mediante el simbolo intermitente .
(Para una descripcién de los cédigos, see Table 15.2— B 77)
m E (Alarma / Aviso):
Configurable (p. ej., pérdida de sefial, nivel en la distancia de seguridad)
Se indica mediante un simbolo fijo/intermitente.
(Para una descripcién de los cédigos, see Table 15.2— B 77)

Mensajes de error

Los mensajes de error aparecen en forma de cuatro lineas de texto sin cifrar en el indicador. Se emite

ademds un solo c6digo de error. Puede encontrar una descripcién de los cédigos de error en la

- B77.

m El grupo de funciones "diagnéstico (0A)" puede indicar los errores actuales asf como también los
ultimos errores que han ocurrido. o

m Si se han producido varios errores, utilice las teclas *J o = para desplazarse por los distintos
mensajes de error.

m El dltimo error ocurrido puede borrarse en el grupo de funciones "Diagnéstico (0A)"
con la funcién "Borrar ultimo error" (0A2).
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11.1 Funcién "Presencia de error" (0AO)

Esta funcién presenta el error actual. -
Si se han producido varios errores, utilice las teclas “ol=) para desplazarse por los distintos

mensajes de error.

11.2  Funcién "Error anterior" (0A1)

En esta funcién se muestra el dltimo error ocurrido.

11.3  Funcién "Borrar ultimo error" (0A2)

Opciones:
= mantener
m borrar
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11.4 Funcién "Borrar" (0A3)

iPrecaucién!

Con un reset se recuperan los ajustes de fabrica del instrumento. Esto puede originar un
empeoramiento de la medicién. Generalmente, tras un reset debe realizarse de nuevo la
configuracién bésica.

S6lo hay que hacer un reset:

= cuando el instrumento no funciona

m cuando se instala el instrumento en un nuevo punto de medida
m si se ha desmontado / almacenado / reinstalado el instrumento

Entrada ('Reinicio’ (0A3)):
333 = pardmetros de usuario (HART)

333 =reset de los parametros de usuario para HART

Se recomienda realizar este reset siempre que se vaya a utilizar un instrumento cuya 'historia' es

desconocida:

m El Micropilot recupera los ajustes de fabrica.

m No se borra el mapa del depésito de usuario

m La linealizacién conmuta a "lineal" a pesar de que mantengan los valores de la tabla. La tabla
puede reactivarse en el grupo de funciones "linealizacién" (04).

Lista de las funciones afectadas por un reset:

m Forma del depésito (002) m Didmetro del depésito (047)

m Depésito / silo (00A) m Rango de representacién (052)
m Calibracién de vacio (005) m Establecer distancia de mapeado (054)
m Calibracién de lleno (006) m Desviacién del cero (057)

m Didmetro de la tuberfa (007) m Limite inferior salida (062)

m Salida de alarma (010) m Corriente fija (063)

m Salida de alarma (011) m Valor corr. fijo (064)

m Salida pérdida de sefial reflejada (012) m Simulacién (065)

m Pendiente %span/min (013) m Valor de simulacién (066)

m Tiempo retardo (014) m Valor para 4mA (068)

m Distancia de seguridad (015) m Valor para 20mA (069)

m En dist. seguridad (016) m Formato del indicador (094)

m Nivel/fuga (040) » Unidades de distancia (0C5)

m Linealizacién (041) ® Modo de descarga (0C8)

m Unidad usuario (042)

El mapa del depésito puede resetearse también mediante la funcién "mapa depésito
usuario” (055) del grupo de funciones "calibracién ampliada" (05).

Es recomendable realizar un reset siempre que se vaya a utilizar un instrumento cuya 'historia' se

desconoce o cuando se haya iniciado un mapeado fallido:
m Se borra el mapa del depésito. Hay que volver a mapear el depésito.
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11.5 Funcién "unlock parameter" (0A4)

Esta funcién permite bloquear y desbloquear los pardmetros de configuracién.

11.5.1 Bloqueo del modo de configuraciéon

Micropilot puede protegerse de dos modos contra cambios no autorizados en datos del instrumento,
valores numéricos o ajustes de fébrica:

"parametro desbloqueo" (0A4):

hay que entrar un valor <> 100 para HART (p. €j., 99) en la funcién "parametro
desbloqueo” (0A4) del grupo de funciones "diagnésticos" (0A) . En el indicador se muestra el
estado de bloqueo mediante el simbolo.. y puede desbloquearse de nuevo o bien via indicador o
bien via comunicacién.

Bloqueo mediante hardware: -

el equipo queda bloqueado pulsando simultdneamente las teclas _*) y - y &)

El estado de bloqueo se muestra en el indicador con el simbolo £ y sélo puede volver a
desbloquearse desde el indicador pulsando a la vez las teclas .*J, = y L£). No se puede anular
mediante comunicaciones el bloqueo realizado mediante hardware.

Se pueden visualizar todos los pardmetros cuando el instrumento se encuentra bloqueado.

Pulse simulténeamente U y t] y EJ

E1SIMBOLO_DE_BLOQUEO aparece en el indicador de
cristal liquido.
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11.5.2 Desbloqueo del modo configuraciéon

Si se intenta cambiar pardmetros cuando el instrumento estd bloqueado, entonces aparece
automadticamente la peticién de que usuario desbloquee el instrumento:

"parametro desbloqueo" (0A4):
una vez entrado el pardmetro de desbloqueo (utilizando el indicador o mediante comunicaciones)

100 = para equipos HART
Micropilot queda libre para operaciones de configuracién.
Bloqueo mediante hardware:

tras pulsar simultdneamente las teclas ) y - y E], aparece la peticién de que el usuario entre el
pardmetro de desbloqueo

100 = para equipos HART

Pulse simultdneamente E] y U y EJ

Por favor, introduzca el c6digo de desbloqueo y confirme

con EJ

@ iPrecaucién!

El cambio de ciertos pardmetros tales como todas las caracteristicas del sensor, por ejemplo, ejerce
influencia sobre numerosas funciones del sistema completo de medicién, en particular, sobre la
precisién de la medicién. No hay necesidad de cambiar estos pardmetros bajo circunstancias
normales y, por lo tanto, estdn protegidos mediante un cédigo especial conocido tinicamente por la
organizacién de Servicio Técnico de Endress+Hauser. Si desea aclarar alguna cuestién, no dude en
ponerse en contacto con Endress+Hauser.

11.6  Funcién "Distancia medida" (0A5)

Esta funcién muestra la distancia medida expresada en las unidades seleccionadas en la funcién
"Unidades de distancia" (0C5).
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11.7 Funcién "Nivel medido" (0A6)

Esta funcién muestra el nivel medido expresado en las unidades seleccionadas en la funcién
"Unidades de distancia" (0C5).

Medida de ladistancia (0A5)

Medida del nivel (0A6)

11.8 Funcién "Detection window (Ventana de deteccion)"
(0A7)

Se utiliza para activar y desactivar la ventana de deteccién y para resetear una ventana de deteccién
existente.

Si esta funcién se activa, se define una ventana de deteccién en torno a la sefial de onda de nivel
(anchura tipica: 1 a 2,5 m; segtn los pardmetros de cada aplicacién).

La ventana siempre se mueve entre unos limites de sefial alto y bajo.

Las sefiales de onda que quedan mds alld de estos limites son ighoradas durante un tiempo.

Opciones:

m desactivar

m jctivar

m reset
Al seleccionar esta opcién, la ventana de deteccién se reinicia, el nivel de la sefial de onda queda
bloqueado en todo el rango de medida y se define una nueva ventana de deteccién en torno a la
sefial de onda de nivel en curso.
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11.9 Funcién "Parametros de la aplicacion" (0A8)

Esta funcién indica si ha cambiado alguno de los valores de configuracién relacionados con las
funciones "Forma depésito" (002), "Propiedad medio" (003) y "Condiciones

proceso" (004).

Si, por ejemplo, ha cambiado la opcién correspondiente a la funcién "Amortiguacion de la
sefial" (058), la funcién "Pardm. aplicacién" presenta la opcién "modificados".

Opciones:

= no modificados
m modificados

11.10 Funcién "custody mode" (0A9)

Indica el modo de calibracién del instrumento. El modo de calibracién (activo) puede fijarse
mediante el dispositivo de bloqueo de seguridad que se encuentra junto a la electrénica (= B17).

Opciones:
m inactivo
m activo pos.
m activo neg.

inactivo
El modo Custody estd desactivado (conmutador de modo Custody abierto, — = 9)

activo pos.
El modo Custody (el instrumento estd precintado y mide con precisién préxima a mm) ha sido
activado y se mantiene activo.

activo neg.

El modo Custody (instrumento precintado y midiendo con precisién préxima a mm) ha sido
activado pero no se mantiene activo debido, p. €j., a que la relacién sefial ruido es inferior a 10 dB
(véase la funcién "calidad ecos" (056) del grupo de funciones "calibr. ampliada" (05) ).

U Transcurridos 3 s, aparece el siguiente mensaje
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12 Grupo de funciones "Parametros sistema" (0C)

12.1  Funcién "Namero de identificacion" (0CO)

En esta funcién, el usuario puede entrar un ndmero de etiqueta (TAG)

Entrada del usuario:
m 16 caracteres alfanuméricos para instrumentos HART (8 con comando universal HART)

12.2  Funcién "Versiones de protocolo y software" (0C2)

En esta funcién se visualiza el protocolo y las versiones del hardware y software: Vxx.yy.zz.prot.

Indicador

XX: versién del hardware

yy: versién del software

zZ: actualizacién del software

prot: tipo de protocolo (p. ej., HART)

12.3  Funci6n "software no." (0C3)

Esta funcién visualiza el ndmero de identificacién del software del instrumento.

12.4  Funcién "Ndamero de serie" (0C4)

Esta funcién visualiza el ndmero de serie del instrumento.
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12.5 Funciéon "Unidades de distancia" (0C5)

Esta funcién permite seleccionar la unidad bésica de distancia.

Opciones:
mm

m ft

= mm

m inch

Dependencia
m, mm:"formato indicacién" (094) sélo admite la opcién "decimal".

Las unidades cambian para los pardmetros siguientes :
m calibr. vacio (005)

m calibr. lleno (006)

m didgmetro tubo (007) - sélo liquidos
m distancia de seguridad (015)

m entrada nivel (044)

m didmetro depdsito (047)

m rango mapeado (052)

m mapa depdsito usuario (055)

m offset (057)

m valor simulacién (066)

m distancia medida (0A5)

= nivel medido (0A6)

12.6  Funcién "Modo de descarga" (0C8)

Este pardmetro define qué valores se escriben en la memoria del instrumento durante una descarga
de pardmetros de configuracién con ToF Tool 0 Commuwinn II.

Opciones:

m s6lo parametros

® pardmetros+mapa usuario
= 56lo mapeado

% iNota!

En el ToF Tool no es necesario parametrizar este parametro. Las diversas posibilidades pueden ser
seleccionadas desde el didlogo de descarga.
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13 Grupo de funciones "Servicio" (0D)

Puede encontrar una descripcién detallada del grupo de funciones "Servicio" asf como una vista
general del ment de funciones en el "Service Manual" (en preparacién) del Micropilot S.

13.1 Historia del software

Version del software /
Fecha

Cambios de software

Modificaciones en la
documentacion

Vv 01.01.00 / 10.2006

Software original

Configuracién mediante:

— ToF Tool desde la versién 4.6

— HART Communicator DXR375
conRev. 1,DD 1.

Vv 01.01.02 / 07.2009

Adaptacién antena parabdlica

71




14 Curva envolvente Micropilot S FMR540

14 Curva envolvente

14.0.1 Curva envolvente con FieldCare

Anilisis de sefales mediante curva envolvente

language  File Envelope
DEE @ DEE|wawmios o 8 O (B B9 w0 KW
[dB) Parameters:
-10.00 Name [ Value ]
measured value 20047 %
-20.00) measured dist 2798 m
tank shape dome cedling
-30.00 medium property unknown
process cond fast change
-40.00] echo quality 28 d&
2.80 m, -46.00 dB] present FEF 19.422 dB
50.00 blacking dist 0130 m
application par ot modfied
-60.00) present emman
70.00 /\
-B0.00) Curves:
000 B Ervelope Curve
B Map
100.00 | FAC
O FistEcho
-110.00] O min. Echo Qualiyy
F £ O™ 1gealEcho
120,00 | |
0.00 050 1.00 1.50 200 250 3.00 350 2.00 [m]
~Data at Cursor Posttion Curve Data
Cursor: Mumber. 14
g‘;;wz 24.05.2002 10.2559
Ideal echo dist 0.00dB Tie remaining: -
"Hemalk
AT Ervelops Curve f
@ €5 |

Véase — ) 56 ss para informacién sobre la curva envolvente mediante indicador local.
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14.0.2 Mapeado del depésito

Generacion de una curva envolvente

Una onda electromagnética de aprox. 26 GHz de frecuencia presenta un tiempo de retorno de sefial
de entre 1 nsy 270 ns, segtin la distancia. La sefial reflejada se expande mediante un procedimiento
de muestreo en unos 0,3 ms a 44 ms, aproximadamente.

El factor de muestreo es de 164 660 en el caso de una frecuencia de 26 GHz. La frecuencia de la
portadora resultante es de 158 kHz a 26 GHz.

La curva envolvente generada se demodula, procesa a una escala logaritmica, amplifica y,
finalmente, se digitaliza y evalia mediante un microprocesador.

En orden cronolégico, una curva envolvente comprende el envio de un impulso, la reverberacién
eléctrica y generacién de un o varios ecos.

El tiempo de medicién méximo depende de la distancia méxima que se desee medir. El ciclo
siguiente empieza con el envio de otro impulso.

La curva envolvente puede visualizarse en el indicador local. Para ello, seleccione la funcién 09C
del ment de configuracién. El formato de indicacién puede configurarse en las funciones 09A y 09B.
Ademds, se pueden utilizar un portétil o un PC de sobremesa dotados

con el software “ToF Tool” de Endress+Hauser y un adaptador de interfaz para visualizar y evaluar
la curva envolvente. (véase el manual de instrucciones BA224F del ToF Tool).

emision de impulso amplitud 'y

con tiempo de
reverberacion

eco del nivel F
]

»
Lad
representacion técnica
de la curva envolvente

V¥x amplitud de sefal de retorno

Fig. 2:  Ejemplo de un depésito y curva envolvente esquemdtica
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Mapeado del depésito

Puede que sea necesario realizar un mapa de las reflexiones interferentes que se producen en el
interior del depésito. Este mapa debe realizarse preferentemente con el depésito vacfo. Se pueden
detectar entonces todas las posibles reflexiones interferentes que se producen por 10s accesorios
instalados en el depdésito y guardarlas en memoria.

Teniendo este mapa, sélo se evaluardn en las medidas los ecos cuya intensidad supera la de los ecos
registrados en el mapa.

También es posible efectuar el mapeado sélo hasta un nivel o una distancia determinados, incluso
cuando el depésito no estd vacio. Sin embargo, si el nivel de llenado del depdsito se halla por debajo
de la distancia de mapeado, pueden generarse reflexiones adicionales que pueden interferir con la

medicién.
(dB]
0 pu—

20 —
mapa de usuario

40— operaciones en “configuracion basica”
y “calibraciéon ampliada”

60— seﬁa‘lles de eco de interferencia

80 —| eco del nivel

100 —

curva envolvente con reflexiones / ecos en el depdsito
120 » [m]
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La Curva Promediada Flotante (FAC)

Una Curva Promediada Flotante (FAC) es algo parecido a un mapeado del depésito, pero se adapta
automdticamente a variaciones en las sefiales de eco de interferencia, p. €j., debido a la formacién
de deposiciones y a turbulencias. La FAC sélo contempla reflexiones de interferencia poco intensas;
todas las sefiales por debajo de esta curva son ignorados.

Se evaluard la sefial reflejada con la mayor distancia a la FAC.

La FAC no se registra solamente una vez, sino que se vuelve a calcular con cada curva envolvente.
De este modo, se adapta constantemente a las condiciones del depésito.

[dB]

0 pu—

20 —
FAC (Curva flotante promedio

40— [Floating Average Curve])

60 — ecos; se evalian los ecos mas distantes de FAC
80 —
100 —|

curva envolvente con reflexiones / ecos en el depdsito

120 > [m]

15 Localizacion y resolucion de fallos

Siha seguido las instrucciones del presente manual, el Micropilot deberfa funcionar correctamente.
Si a pesar de ello no es asi, el Micropilot dispone de unas herramientas de andlisis y correccién de

errores.
En la pagina — 21 76 v ss. 0 en el manual de instrucciones correspondiente, hallard un esquema

estructurado para la localizacién de errores.
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15.1 Instrucciones para la localizacion y resolucién de fallos

Micropilot S FMR540 - Localizacion y resolucion de fallos

Comprobar el voltaje y | " .
El equipo no compararlo con las ncorrecto | Conectar la tension K N N .
responde P cspecificaciones de la Pl Correcta ¢El equipo funciona? Listo
placa de identificacion.
Correcto +‘<
Comprobar la Incorrecto ;
polaridad de la p| Corregirla Listo
tension. polaridad
Correcto |«
Y
Comprobar la conexién | |ncorrecto Acopl |
de alimentacion de la ———p coplar a fa Listo
tarjeta de electrénica conexion
Correcto
Si C t
Los valores de - e 4 |+ orrecto -
indicacién no se ven Contrasto: =)+ ] P Listo
No Incorrecto ‘
Comprobar los Incorrecto | ¢,
” w | Conectar las cone- -
ﬁgﬁﬁg?gzdd; conexion ¥| xiones correctamente. Listo
Correcto
A
¢ Salida de corriente i> Posiblemente, el indicador sea defectuoso.
entre 3,6 ... 22 mA? Contacte con el servicio de atencion al cliente de E+H
e Tno
A
; Salida de corriente Si Incorrecto
i 36mA? Corregir el cableado Listo
Correcto | g
<
Posiblemente, el indicador sea defectuoso.
Contacte con el servicio de atencién al cliente de E+H
v

5 G TEEEEn ¢ El resistor para la

Si comunicacion esta Incorrecto | Instalar el resistor —— Si
?fr?cgﬁaRT no |—»|instalado correctamente | ———» (consulte el manual S&’;‘é‘;‘gfc'ones Listo
segun se especifica en de instrucciones)

el manual de instrucciones?| No
Correcto |
<
A
¢ Commubox esta conec- Incorrecto Conecte el |
tado correctamente segun w] Commubox Listo
se especifica en el manual (consulte el manual correctas
de instrucciones? de instrucciones)

Correcto L
<

(Elinterruptor de

Commubox para la sele- Incorrecto Activar Comunicaciones Si
ccién de comunicaciones > correctamente correctas Listo
HART/Intensor esta en la
posicion correcta? No
Correcto ».

Contacte con el servicio
v de atencion al cliente de E+H

La comunicacion a
través del adaptador
para Servicio
Técnico no funciona

Si Comprobar la Incorrecto
configuracién de
puertos COM en el PC

Si

A

Listo

Contacte con el servicio
de atencion al cliente de E+H

A4
El instrumento no si |
toma medidas w.| Comprobar la ncorrecto | Repetir la Listo
correctas configuracion basica configuracién basica

Correcto | g
<
4

Proceder segun se indica
en la seccion «Localizacion
y reparacion de fallos» del
manual de instrucciones
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15.2

Mensajes de error de sistema

Codigo | Descripcién Causa posible Remedio
A102 Error en la suma de El equipo ha sido desactivado antes de Reset;
verificacién que se hayan almacenado en memoria resolver el problema de
reset general & hueva todos los datos; problema de compatibilidad electromagnética; si
calibracién compatibilidad electromagnética; el mensaje de alarma persiste tras el
E?PROM defectuosa reset, sustituya la electrénica
W103 | Inicializando - espere por | La carga de datos en la E2PROM ain no | Espere algunos segundos; si el aviso
favor ha finalizado de alarma permanece, cdmbiese la
electrénica del equipo
A106 Descargando datos, espere | Se estdn descargando datos del proceso Espere hasta que desaparezca el
por favor aviso
A110 Error en la suma de El equipo ha sido desactivado antes de Reset;
verificacién que se hayan almacenado en memoria resolver el problema de
reset general & nueva todos los datos; problema de compatibilidad electromagnética; si
calibracién compatibilidad electromagnética; el mensaje de alarma persiste tras el
EZPROM defectuosa reset, sustituya la electrénica
Alll Error electrénico RAM defectuosa Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
Al113 Error electrénico RAM defectuosa Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
Al14 Error electrénico E2PROM defectuosa Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
Al115 Fallo en la alimentacién Problema de hardware Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
Al16 Error de descarga Suma de verificacién de datos guardados | Active otra vez la descarga de datos
repetir descarga no da resultado correcto
A121 Error electrénico Sin calibracién de fébrica; E2PROM Péngase en contacto con el servicio
defectuosa técnico
W153 Inicializando - espere por Inicializacién de la electrénica Espere algunos segundos; si el
favor mensaje de alarma persiste, apague
el equipo y vuelva a arrancarlo
A155 Error electrénico Problema de hardware Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
A160 Error en la suma de El equipo ha sido desactivado antes de Reset;
verificacién que se hayan almacenado en memoria resolver el problema de
reset general & hueva todos los datos; problema de compatibilidad electromagnética; si
calibracién compatibilidad electromagnética; el mensaje de alarma persiste tras el
EZPROM defectuosa reset, sustituya la electrénica
Al64 Error electrénico Problema de hardware Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
Al71 Error electrénico Problema de hardware Reset;
si la alarma persiste tras el reset,
sustituya la electrénica
A231 Defecto en sensor 1 Moddulo alta frec. o electrénica Sustituya el médulo HF y la
comprobar conexién defectuosos electrénica
A270 Interruptor de custodia El interruptor para Custody Transfer Compruebe la posicién del
fuera de la posicién de (facturacién) puede estar defectuoso interruptor de custodia; sustituya la
comprobacién electrénica
W511 Calibracién chl de fdbrica | Se han borrado los pardmetros de Introduzca los nuevos pardmetros
inexistente; configuracién de fébrica de configuracién de fébrica
W512 Registrando el mapa, Mapeado activo Espere unos segundos hasta que

espere por favor

desaparezca la alarma
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Cédigo | Descripcion Causa posible Remedio

W601 Curva de linealizacién ch1 | La curva de linealizacién no crece Corrija la tabla de linealizacién
no mondtona mondtonamente

W61l Menos de 2 puntos de Ntmero de puntos de linealizacién Corrija la tabla de linealizacién
linealizacién para el entrados < 2
canal 1

Wo621 Simulacién canal 1 activa Se ha activado el modo de simulacién Desactive el modo de simulacién

E641 eco no aprovechable en Eco perdido por las condiciones de la Compruebe la instalacién; retoque
canal 1 aplicacién o por adherencias en la antena | la orientacién de la antena; limpie
comprobar calibr. la antena (véase el manual de

instrucciones)

E651 Nivel en distancia de Nivel estd en distancia de seguridad La alarma desaparecerd tan pronto
seguridad - riesgo de como el nivel alcance la distancia
rebose de seguridad;

A671 Linealizacién canal 1 La tabla de linealizacién estd en el modo | Active la tabla de linealizacién
incompleta, inservible de edicién

Wo681 Corriente canal 1 fuera de | Corriente fuera de rango Verifique la calibracién y

78
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(3,8 mA ... 21,5 mA)

linealizacién
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15.3 Errores de la aplicacion

Causa posible

Remedio

Se ha emitido un

Depende de la configuracién

Véase tabla de

1. Véase tabla de mensajes de error

mensaje de mensajes de error (— B77)
alarma o (— B77)
advertencia.
Valor medido ¢Distancia medida sf — 1. Verifique calibr. vacfo (005) y
incorrecto (00) (008) correcta? calibr. lleno (006).
100% " X o
2. Verifique la linealizacién:
— nivel/distancia de vacfo (040)
esperado —madx. escala (046)
— didmetro depésito (047)
""""""""" — Comprobar tabla
real 3. Comprobar tabla de plomada
0% [ no ~L
Puede que se haya st — 1. Mapee el depésito
evaluado un —> configuracién bésica
eco interferente.
no \L
Realice la medicién con la ayuda de la
- - tabla de plomada

El valor no Ecos de interferencia 1. Mapee el depésito
cambia al debidos a accesorios — configuracién bdsica
llenar/vaciar el en depésito,
depési 100% bulad . . o
eposito tubuladura o 2. Sies preciso, limpie la antena
extensién de la
antena . . .
real 3. Sies necesario, escoja un lugar de
N montaje mds apropiado
esperado
0% t
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Salida

Causa posible

Si la superficie
no estd en calma
(p. €j. llenado,
vaciado, agitador
en marcha), el
valor salta
esporadicamente
a un nivel més
alto

100%

Senal atenuada por
superficie agitada —
las sefales de eco de
interferencia

son a veces mas
intensos

0% t—
100%
real
esperado

0% t >
El valor del nivel Mdiltiples ecos
salta a otro
menor durante el S
llenado/vaciado 100%

esperado y

~<.,
’

real

0%

E 641 (pérdida
de sefial)

100%

—

real

E641 N

R
esperado —

N

0%

t—

La sefial es demasiado

débil.

Causas posibles:

m Superficie agitada
por
llenado/vaciado

m Agitador
funcionando

m Espuma

80

s —

st —

Remedio

Mapee el depésito
— configuracién basica

Establezca las condiciones de proceso
(004) en "Superficie turbulenta" o
"agitador"

Incremente la amortiguacién de la
salida (058)

Optimice la orientacién (— B 81)

Si es necesario, elija otra posicién de
instalacién y/o una antena mds
grande

Verifique la funcién "forma depésito”
(002),

p. €j. "techo abovedado" o

"cilindro horizontal"

Enelrango de la distancia de bloqueo
(059) no se evaldan ecos
— Adapte el valor

Si es posible, no instale el
instrumento en una posicién central

Compruebe los pardmetros de
aplicacién (002), (003) y (004)

Optimice la alineacién (—= B 81)

Si es necesario, cambie la ubicacién
de instalacién y/o la antena por otra
mds larga
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15.4 Orientaciéon del Micropilot

Giro del cabezal

Marca en el
cuello del sensor El cabezal admite giros de hasta
(Ejemplo) 350° para facilitar el acceso al indicador

y el compatimento de terminaciones

Llave Alle
4 mm/0,1”

Marca en la brida
(Ejemplo)

Unidad de alineaci6én - opcional

El Micropilot S debe instalarse de tal forma que apunta verticalmente hacia la superficie del liquido
a fin de conseguir la mejor precisién (+1 mm) en la medicién. La unidad de alineacién permite
inclinar con precisién el eje de la antena en un rango angular de hasta 15° en todas las direcciones.
La unidad de alineacién se utiliza para conseguir una alineacién éptima del haz de radar hacia la
superficie del liquido. El sensor debe instalarse verticalmente de tal modo que presenta un dngulo
de inclinacién nulo si estd dotado de una antena parabélica o un dngulo de inclinacién de 3° si estd
dotado de una antena de trompeta.

Endress+Hauser 81



14 Curva envolvente

Micropilot S FMR540

82

Endress+Hauser



Micropilot S FMR540

[ndice de funciones del ment

Indice de funciones del menii

Grupo de funciones

00=Configuracién bdsica...........c.covveinen... 15
Ol=Ajustesdeseguridad ...............ccvunen.... 25
04=Linealizacion. .. ...t 39
05=Calibracién extendida........... ..o, 46
06=Salidas .. ... e 51
09=Indicacion. .. .......cciiiiiiiii i, 59
0A=Diagnéstico . ...... .ot 62
0C= Pardmetros del sistema .............ccvuvvnrnn. 69
OE=Curvaenvolvente . ... ......uviureneeneennnn. 56
Funcién

000=Valormedido ........cvviiriiiiinnn, 15
002= . e 15
003=Propiedades delmedio ..............ccoon.... 16
004=Condiciones de proceso ............c.uvvuenrn.. 17
005=Calibracibnde vacio . . .....coviv i 18
006=Calibraciébndelleno ...........ccvurvirennnn. 19
007=Didmetrodelatuberfa ..........c.covvurinrnn. 20
008=Indicacion. . .....covii i e 23
009=Ajuste valor ........cvvrurereiiennnnnnn. 23
OlO=Salidadealarma ...........cuviurinevnrennnn. 25
012=Salida pérdida de sefial reflejada ................ 27
013=Pendiente %span/min. ............ccouvuueno... 28
Ol4=Tiempoderetardo ...........couverenunennn.. 28
015=Distancia de seguridad ....................... 29
016=En distancia de seguridad ..................... 30
017=Reconocimientode alarma .................... 31
018=Proteccién ante rebose .. ........c.ccuvvurinrnn. 31
030=Estado tablaplomada ................coo..... 33
033=diptablemode ...........iririiiiiia.. 33
034=tabladeplomada............couverunenennn.. 36
036=aCCI0NeS VeI .\ vt ittt et 37
037=guardar punto. .. .....covurererenenennnnnnnn. 36
038=agregar punto siguiente. ...............cov..... 36
030=acCiones DOITar « v v v e e et 38
040=Nivel / distanciadevacio . ............ ..., 39
041=Linealizacién. . ........couir i nnnnon.. 40
042=Unidadesde usuario . . ........cuvvvrenrunnnn. 43
043=Numeroenlatabla............ ..., 44
O044=Introducirnivel. . . ... 44
045=Introducir volumen. . . .........uviirenrennnn. 45
046=Valorde fondodeescala.................o.... 45
047=Didmetro del depdsito. ..........ccvvrinen.... 45
050=SelecciOn ......covvii i 46
051 = Comprobar distancia. ............covvenen.... 46
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052=Rango delmapeado...........ccovvenennnnn.. 47
053=Iniciar mapeado. .. ...t 47
054=Establecer distancia del mapeado................ 48
055=Mapa dep6sito Usuario. . .. .......coevevenrnnn.. 48
056=Calidad delasefial ......... ... iirinn.n.. 49
057=Desviacibn de cero ...........coviuiinenunon.. 49
058=Amortiguacién de la sefial de salida .............. 50
059=Distancia de bloqueo................ciun.... 50
0CO=Antenna extension.. .. .....cvvvrinr . 49
060=Direc. comunic. ........cuiuriirinrnnn. 51
061=N°de predmbulos . .. ....vvvri i e e, 51
062=Limite inferiorsalida .. .......... ... ... 52
063=Modo salida de corriente. . ..., 52
064=Valorcorr. fljo. . ..o ve e 53
065=SIMulacion . ........vvtiriir i 53
066=Valor de simulacién. .. .........ccovrineen.... 53
067=Corrientedesalida ............cccvvininn. ... 53
068=Valor 4mA . ... ... .. 55
069=Valor 20mA . ... ..ot 55
002=LengUaje. ... vv vttt ittt et e 59
093=Volver al inicio . ......ccvviiri i, 59
094=Formato del indicador . ... ....... ... ... 60
095=Numero de cifras decimales.................... 60
096=Cardcter separador . .........cuvueerenenennn.. 60
097=Comprobar indicador. . . ........... ..., 61
OAO=Presencia de errores .. .........oveveeneennnn. 63
OAT1=Error anterior . . ......covvrur i, 63
OA2=Borrar GltiMO error . .. .o e e e e enn 63
OA3=Reiniciar .........ccuiiririiiiiiinnnnn. 64
0A4=Pardmetro de desbloqueo ..............c....... 65
OA5=Distanciamedida .......... ..., 66
0A6=Nivelmedido ........ ... 67
0A7=Ventanadedeteccién .............ccvvinon.. 67
0A8=Pardmetros de la aplicacién.................... 68
0CO=Ntmero de identificacién . .................... 69
0C2=Versiones de protocolo y software . .............. 69
0C3=Numero de software. ..........couuriurennnn. 69
OC4=Nlmerodeserie. .......covivr e ennon.. 69
0C5=Unidades de distancia.............ccuueenonn. 70
0C8=Modo de descarga. . ... .....veuerenenennnnnn. 70
OE1=Pardmetros graficos.............covuiinunn.. 56
OE2=Registrar CUrva COmoO... . .. vvvvvver e enenennnn. 56
OE3=Visualizar curvaenvolvente.................... 57
DOO=Nivel de servicio. . ... .vvv i ii i, 71
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