KA 042F/00/a3/07.03
016810-0000

Wersja oprogramowania 2.2
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FMU 230, 231

Ultradzwiekowy pomiar poziomu
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Skrocona instrukcja: kalibracja

Szybka i tatwa kalibracja bez wskaznika

'Hb\’

O 0 =

str. 17

X ﬁ/

Szczegotowy opis: | t]

=j=]el=

H

Reset
=00
Kalibracja poziomu "pusty" E
0% [ [] 0 i 4amA

Kalibracja poziomu "petny" F

100% 0 770 ] [ 20mA

BD|

poziom "petny" F
|V

J-' poziom "pusty" E
B A A 4

Wyzsza funkcjonalnos¢ ze wskaznikiem

Szczegotowy opis: VHE
od str. 20 660 2 =
_____ .=
1. VOH5: Reset przetwornika 3. VOH1: Kalibracja "pusty"

— wprowadzenie: 333
2. V8H2: Wybor jednostek dtugosci 4.

— wprowadzenie: 0: m
1: ft 5.

—a

[

Strefa
martwa
BD
,,,,,, ‘&
E
F
,,,,, A\ 4

— wprowadzenie: E (m/ft)
VOH2: Kalibracja "petny"

— wprowadzenie: F (ml/ft)
VOH3: Wyboér parametru rodzaju
zastosowania

— wprowadzenie:

0: Ciecz tj
1: Szybkie zmiany
poziomu I:II
2: Gora zbiornika T
w ksztatcie ( H
koputy

3: Materiat sypki

4: Tasma
transportowa
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Spis tresci

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa
Symbole dotyczace bezpieczenstwa
Zasada dzialania
Zastosowanie i zakresy pomiarowe
Uklad pomiarowy
Montaz
Strefa martwa
Obudowa przetwornika
Ostona ochronna obudowy przetwornika
Montaz FMU 130, 131, 230, 231
za pomoca przeciwnakretki
we wspawanej tulei gwintowej
w kroccu
w wysiegniku
w kotnierzu mocujgcym
Montaz FMU 232
W uchwycie mocujgcym
za pomoca wolnego kotnierza
Podlgczenie elektryczne
Podtaczenie przewodow
Schematy poditgczen
Sygnalizacja bledow
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Przeglad opcji obstugi
Obstuga za pomoca przyciskow,
bez wskaznika, bez wykorzystania matrycy
Reset
Kalibracja
Obstuga poprzez matryce
Lokalna obstuga ze wskaznikiem, za pomocag przyciskow
Obstuga za pomocg komunikatora Commulog VU 260 Z
Obstuga za pomocg uniwersalnego komunikatora
HART DXR 275
Konfiguracja
Odczyt wartosci mierzonych i informacji
o0 punkcie pomiarowym
Kalibracja
Linearyzacja
Konfiguracja wyjscia pradowego
Dodatkowe opcje ustawien
Symulacja
Blokowanie ustawien
Informacje o punkcie pomiarowym
Diagnostyka i usuwanie usterek
Analiza btedow
Matryca INTENSOR
Matryca HART
Dane techniczne
Weryfikacja oprogramowania
Indeks
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Uwagi dOtYCZQCG Kompaktowy przetwornik Prosonic T FMU posiada konstrukcje zgodng z aktualnymi wymogami w
. b zakresie norm technicznych oraz bezpieczenstwa, zapewniajgc tym samym niezawodng i bezpiecz-
beZpleCZGHStwa ng eksploatacje. Montaz moze by¢ wykonywany wytgcznie przez uprawniony personel oraz zgod-
nie z zaleceniami zawartymi w niniejszej Instrukciji. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci
za uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym zastosowaniem, montazem lub obstugg. Dokony-
wanie zmian lub modyfikacji urzadzenia, ktore nie zostaty wyraznie dozwolone w niniejszej Instrukcii
lub przez uprawnionego przedstawiciela E+H powoduje uniewaznienie gwarancji. Uszkodzony
przyrzad, ktory moze stanowi¢ zagrozenie, nalezy wytaczy¢ z obstugi i oznaczy¢ jako wadliwy.

Uzytkowanie przyrzadu w strefach zagrozonych wybuchem

Stosujac przyrzady w strefach zagrozonych wybuchem, montaz nalezy wykona¢ zgodnie z przepi-
sami krajowymi oraz z wymogami w zakresie warunkow technicznych i bezpieczenstwa punktu
pomiarowego, okreslonymi w danym certyfikacie.

FMU 130/FMU 131 | FMU 230/FMU 231 FMU 232
‘FMU X3X H ‘ ‘ ‘ ‘ 2-przewodowa 2-przewodowa 4-przewodowa
wersja Ex i 4-przewodowa wersja Ex (strefa
wersja nie Ex zagrozona wy-
buchem pytow)
A  Standard X X
B  ATEXII2G, EExiallC, s. XA 009F-A X
J  FM, Class I, Division 1 Groups A-G " X
M FM, Class II, Division 1 Groups E-G X
L ~ 1
1) Tylko dla wersji Q CSA, Class|, Division 1, Groups A-G X
FMU X3X A R  CSA, Class I, Division 1, Groups E-G X
N  CSA Ogdélnego stosowania X X
F  ATEXI111/3D, s. XA 035F-A X
T TISExiallCT6 X

Montaz i uruchomienie

Montaz, podfgczenie elektryczne, uruchomienie i konserwacja moga by¢ wykonywane wytgcznie
przez przeszkolony, uprawniony personel, zobowigzany do uprzedniego zapoznania sie z niniejsza
Instrukcija obstugi.

Obstuga

Obstuga przyrzadu moze by¢ prowadzona wytgcznie przez przeszkolony personel techniczny,
uprawniony przez uzytkownika obiektu. Obowigzuje Sciste przestrzeganie zalecen zawartych w
niniejszej Instrukciji obstugi.

4 Endress+Hauser



Symbol

Znaczenie

Przyrzad z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Przyrzad posiadajacy ten znak na tabliczce znamionowej moze by¢ montowany w strefie
zagrozonej wybuchem.

Strefa zagrozona wybuchem

Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref zagrozonych wybuchem.

— Przyrzady stosowane w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni typ
ochrony przeciwwybuchowe;.

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)

Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref bezpiecznych.

— Przyrzady podtaczone do uktaddw pracujgcych w strefach zagrozonych wybuchem muszag
posiada¢ odpowiedni typ ochrony.

Napiecie state
Zacisk, do ktorego doprowadzone jest napiecie stafe, lub przez ktory ptynie prad staty.

Napiecie zmienne
Zacisk, do ktérego doprowadzone jest napiecie zmienne (sinusoidalne), lub przez ktéry
ptynie prad zmienny.

Podlaczenie uziemienia
Zacisk uziemienia, ktéry z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system
uziemienia.

Przytacze przewodu ochronnego
Zacisk, ktory musi by¢ uziemiony zanim zostang wykonane inne podtgczenia.

T®IF PRE

Podtaczenie ekwipotencjalne

Zacisk, ktéry musi by¢ podtgczony do systemu uziemienia instalacji obiektowej. Moze to
by¢ np. przewdd wyréwnawczy lub system uziemienia potgczony w gwiazde, zgodnie z
rozwigzaniami stosowanymi w danym kraju lub w danej firmie.

Endress+Hauser

Symbole dotyczace
bezpieczenstwa

W celu zwrdcenia uwagi na informacije istotne
Z uwagi na bezpieczenstwo, na rysunkach
zamieszczonych w ninigjszej Instrukcji obstugi
stosowane sg przedstawione obok symbole.

Ochrona przeciwwybuchowa

Symbole elektryczne



Zasada dzialania

Zastosowanie i zakresy
pomiarowe

Wersja 2-przewodowa, zasilana z petli
4...20 mA

\quxsx H \ \ \

Pobudzany elektrycznie nadajnik czujnika emituje krétkie impulsy ultradzwiekowe, ktore po odbiciu
od powierzchni produktu sg odbierane przez ten sam czujnik i przetwarzane na impuls elektryczny.
Czas pomiedzy nadaniem a odbiorem impulsu, tj. czas przelotu fali akustycznej pomiedzy czujni-
kiem a powierzchnig medium jest wprost proporcjonalny do odlegtosci pomiedzy nimi.

Prosonic T jest kompaktowym, ultradzwiekowym przetwornikiem przeznaczonym do ciggtego,

bezkontaktowego pomiaru poziomu cieczy oraz gruboziarnistych materiatow sypkich i granulatéw
(granulacja > 4 mm). Posiada wbudowany czujnik temperatury umozliwiajgcy kompensacje zmian
propagaciji fali dzwiekowej. Typoszereg sktada sie z trzech przetwornikdw wyposazonych w rozne
moduty elektroniki, o zakresach pomiarowych od 0.25 m wzwyz.

Wersja 4-przewodowa, z oddzielnym
zasilaniem

(Fmuxax |- | | | |

Wersja elektroniki

Wersja elektroniki

Czujnik / Przytg- FMU 130 FMU 131 FMU 230 FMU 231 FMU 232
cze technologiczne 17/ 2" 11/," 2" 4"
Zakresy pom. m m m m m
ciecze: 0.254 0.4-7 0.254 0.4-7 0.6-15
materialy sypkie: 0.25-2 0.4-3.5 0.25-2 0.4-3.5 0.6-7
Bez prcljtoko.’ru F F A A .
komunikacyjnego
HART B B C C —
INTENSOR A A B B —
PROFIBUS-PA P P P P P
Czujnik / Przyta- FMU 230 FMU 231 FMU 232
cze technologiczne 17/ 2" 4"
Zakresy pom. m m m
ciecze: 0.25-5 0.4-8 0.6-15
materialy sypkie: 0.25-2 0.4-3.5 0.6-7

180 90 18 180 90 18 180 90 18
Zasilanie 250 | 127 36 250 | 127 36 250 | 127 36

Vac Vac Voo Vac Vac Vbe Vac Vac Voo
Bez protokofu F J D F J D F J D
komunikacyjnego
HART G K E G K E G K E
PROFIBUS-PA P P P P P P P P P
(w. 2-przewodowa)
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Mozliwosci obstugi:
e Obstuga lokalna za pomoca 4 przyciskow na module elektroniki (dostep do
e Obstuga poprzez matryce funkcji z wykorzystaniem wskaznika

f-cji podstawowych)

e Obstuga poprzez matryce z poziomu systemu sterowania procesem (protokét komunikacyjny)

Rackbus

FMX 770

Bariera Ex
‘ PLC PLC || PROFIBUS-DP
LIl
T ] Bariera

Rackbus INTENSOR &
4_} lub HART EE

FXN 671 E'

PROFIBUS-PA

®

Commu-
box

4...20 mA

Obstuga poprzez
HART lub Commuwin Il

H

box

Obstuga poprzez
HART lub Commuwin I

Endress+Hauser

Uklad pomiarowy

Wersja 2-przewodowa, zasilana z petli
® FMU 130 lub 131zasilany bezposrednio ze

sterownika PLC poprzez bariere
iskrobezpieczng (Zenera),

obstuga: za pomoca komunikatora reczne-
go (protokoty: INTENSOR, HART)
Silometer FXN 671: obstuga poprzez
Rackbus lub komunikator reczny
(protokdt INTENSOR)

Silometer FMX 770: obstuga poprzez
przetwornik Commutec (protokot
INTENSOR)

FMU 130, FMU 131: podfgczenie do sieci
PROFIBUS-PA maks. 10 przetwornikdw,
obstuga poprzez komputer PC
Commubox:

adapter tgczgcy inteligentne przetworniki
z portem RS232 komputera PC, obstuga
poprzez PC (protokoty INTENSOR, HART)

Wersja 4-przewodowa, z oddzielnym zasi-
laniem
@® Obstuga poprzez protokét HART:

bezposrednia komunikacja typu
point-to-point przy uzyciu komunikatora
recznego lub komputera PC (Commubox)



Montaz 105 FMU 130, 230

Strefa martwa

Ze wzgledu na czas wymagany dla wyttumienia *ﬁé\:_/

drgan membrany, ponizej czujnika znajduje sie

strefa martwa, z ktérej powracajgce echo nie 5 | maks.

moze by¢ odebrane. © %ﬁ: $ 112

Strefa martwa okresla minimalng odlegtosc N N 91 Strefa martwa BD
pomiedzy czujnikiem a maksymalnym [ —

poziomem produktu w zbiorniku. : 239 S E'\Z/lli'ljn'k Bﬂ?
e Odlegtos¢ pomiedzy membrang czujnika a ; 8

maksymalnym poziomem produktu musi by¢ 130/230 0.25
wigksza niz strefa martwa. Prawidtowy pomiar : !
zapewniony jest tylko wowczas, gdy poziom FMU 131, 231

|
produktu znajduje sie ponizej strefy martwej. L] 232 0.6
¢ Nigdy nie nalezy montowac w zbiorniku | 9 \/
dwadch przetwornikdw Prosonic T poniewaz 5 2509

ich prawidtowa praca nie moze by¢ wowczas
zagwarantowana.

e Nalezy unika¢ montazu przetwornika w 0si
zbiornika.

e OS przetwornika powinna by¢ prostopadta
do powierzchni produktu.

¢ Nie montowac przyrzgdu nad strumieniem N
wlotowym.

131/ 231 0.4

22
~260

Oslona ochronna Obudowa
Kod zam.: 942665-0000 Obracana

Mozliwo$¢ zmiany pozycji po zamontowaniu

/
\

Obudowa przetwornika A
o \Wprowadzenie przewodow: Pg 16
Przed montazem usuna¢ zaslepke

60 AF

z wprowadzenia przewoddw w obudowie. /L
e Srednica przewodéw: 5...9 mm ~
e Gwinty wewnetrzne: \
G Y2; Y2 NPT lub M 20x1.5. 78> \-\ maks. moment
dokrecania
15...20 Nm

8 Endress+Hauser



Montaz standardowy

Montaz za pomocq przeciwnakretki

Przeciwnakretka,
dostarczana

dla wersji z gwintem
G14'iG2"

wspawana

tuleja gwintowa

Montaz we wspawanej tulei gwintowej

wspawana
tuleja gwintowa

Montaz w kroc¢cu

Obstuga bez wskaznika
FMU 130, 131, 230, 231, 232
Dmin=100 mm

Lmaks=150 mm

gtadkie
krawedzie

Obstuga ze wskaznikiem lub za pomoca
Commuwin II

Prosimy wykorzystac funkcje ttumienia fatszywego
echa (patrz str. 25)

Kréciec: srednica i wysokos¢

Czujnik FMU Drmin Lmaks

mm mm
130/ 230 50 80
130/ 230 80 240
130/ 230 100 300
131 /231 80 240
131 /231 100 300
232 100 300

Endress+Hauser

Montaz FMU 130, 131, 230, 231
za pomocq przeciwnakretki lub
we wspawanej tulei gwintowej

Wersje z przylaczem gwintowym:

e Prosonic T FMU 130, 230 z gwintem
G 1% lub 1%2 NPT

e Prosonic T FMU 131, 231 z gwintem
G 2Ilub 2 NPT

Montaz w kroccu

Jesli maksymalny poziom produktu wypada w
zakresie strefy martwej, przetwornik musi by¢
montowany w kré¢cu. Prawidtowy pomiar
moze by¢ zagwarantowany tylko wéwczas,
jesli poziom medium nie osigga strefy martwej.

e Wnetrze krocca nie moze zawierac
kondensatéw ani osadow.

e Wybrac kréciec o mozliwie najwiekszej
srednicy, a jednoczesnie o mozliwie
najmniejszej dlugosci.

e Wewnetrzna powierzchnia kro¢ca powinna
by¢ gtadka (bez ostrych krawedzi i szwow
spawalniczych).

e Fatszywe echo powodowane przez odbicie
od kré¢ca moze by¢ wyeliminowane za po-
mocg funkcji »ttumienie fatszywego echa«
(w przypadku obstugi ze wskaznikiem, patrz
str. 25).



Montaz FMU 130, 131, 230, 231
w wysiegniku lub w kolierzu
mocujacym

10

Montaz w wysiegniku

Montaz w kolnierzu
mocujacym FAU 70 E
(gwint ré6wnolegty)

FAU 70 E - XXXX

Przylacze procesowe
12 DN 50 PN 16

14 DN 80 PN 16

15 DN 100 PN 16

Przytacze czujnika
3 G1%1SO 228
4 G2I1S0 228

Materiat
2 1.4435 (stal k.o. 316L)
7 PP (polipropylen)

400

e G 1%2: A=B5 mm

Kod zam.: 942669-0000
e G 2: A=66 mm

Kod zam.: 942669-0001

e Materiat: 1.4301 (stal k.0. 304)

e odpowiedni réwniez dla wersji z

gwintem NPT 1 1/2" i 2"

Montaz w kolnierzu
mocujacym FAU 70 A
(gwint stozkowy)

FAU 70 A - XXXX

Przytacze procesowe
22 ANSI 2" 150 psi
24 ANSI 3" 150 psi
25 ANSI 4" 150 psi

Przytacze czujnika
5 NPT 1%2-11,56
6 NPT2-115

Materiat
2 1.4435 (stal k.0. 316L)
7 PP (polipropylen)

120
216
RS
2 1
©
3.0 of
1)
Kotnierz Pierécitlaﬁ .
mocujacy uszczelniajgcy

(w zestawie)

Czujnik Krociec

Endress+Hauser



Montaz w uchwycie mocujagcym
e Kod zam.: 942666-0000
o Materiat: 1.4301 (stal k.0. 304)

Lo

120

wolny kotnierz

119 25
e | N
™
N
N
2 25
‘ 2xM8x12i
] é} 2 x podktadka
sprezynowa
" T (w zestawie)

\
A ! [
NE | N
[L,lj i czujnik @

krécie

Montaz za pomocq wolnego kolnierza
(tylko dla FMU 232)
e Kod zam.: FAU 60-X0X

Przytacze procesowe
D DN 100 PN 16

A ANSI 4" 150 psi

J JIS16 K100

Materiatl
P PP (polipropylen)

S Stal weglowa, lakierowana
R 1.4571 (stal k.0. 316L)

Endress+Hauser

Montaz FMU 232
w uchwycie mocujacym lub
za pomocg wolnego kolnierza

Obudowa przetwornika
e \Wprowadzenie przewodow: dtawik Pg 16
Przed montazem usung¢ zaslepke

Z wprowadzenia przewoddw w obudowie.

e Srednica przewodéw: 5...9 mm.

]
R

~215

M8

158

11



Podlaczenie elektryczne

Podlaczenie przewodow

Do podtaczenia wyjscia pragdowego przetworni-
ka FMU 130/ 131/ 230/ 231 nalezy stosowac
skrecong pare przewodow ekranowanych.

W celu zapewnienia optymalnej ochrony przed
zaktéceniami elektromagnetycznymi, ekran
powinien by¢ uziemiony (w sterowni lub najbliz-
szym punkcie uziemiajgcym). Prawidtowe uzie-
mienie jest podstawowym warunkiem dla
zapewnienia skutecznego ekranowania.

W przypadku stosowania przewodow
nieekranowanych, mozliwe jest wystepowanie
zaktocen podczas komunikacii cyfrowe;.

12

@ FMU 130, 131, 230, 231

4...20 mA

s

rlr

OO
YA

+ — 4.20mA

fl\fl\ FMX 770

d2d4 Fxne671

Schematy podlaczen

® FMU 130, 131, 230, 231:
wersja 2-przewodowa, zasilana z petli

@ FMU 230, 231:
wersja 4-przewodowa, oddzielne przewody
zasilajgce

® FMU 232:
wersja 4-przewodowa, oddzielne przewody
zasilajgce

@ FMU 230, 231
Wersja 4-przewodowa, oddzielne

przewody zasilajace
4 20 mA

@@@@;{5

PPD b0

I I
L+/|_ @ 18...36 Vpc
1 180...250 Vac
L—/N 90...127 Vac

® FMU 232
Wersja 4-przewodowa, oddzielne

przewody zasilajace
18...36 Vpbc, 180...250 Vac

90...127 Vac
L+¥/Ly =
-/
L—/N
4. 20 mA
LKA 20 mA
Lyt It 1
3 5
(@) (a) (@)
NN N
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@ FMU 130, 131, 230, 231, 232
PROFIBUS-PA

§PROFIBUS-PA
L+ L-

(o (@
NVARY
s

1p34|5

on
adress
off

'
+ —

9...32 Vpc

Kazde urzgdzenie posiada
niepowtarzalny adres

@+®=10
—

R

wyt.: adresowanie sprzetowe
zat.: adresowanie programowe

zat.
adres
wyt.

®
Commuwin Il
¢ y
0 —.—‘
Opcjonalny f
modut
zasilania

Commubox

Zasilanie
- +

<

S )

3 H g
: =

~ 3]

rezystancja
min. 250

Endress+Hauser

@ FMU 130, 131:

Wersja 2-przewodowa,

komunikacja: PROFIBUS-PA

Pobor pradu:

FMU 130, 131, 230, 231: 12 mA +1 mA

FMU 232: 16 mA £1 mA

— Podtaczenie i obstuga
PROFIBUS-PA:
patrz Instrukcja obstugi BA 166F

® Podtgczenie Commubox

13



® Podtgczenie komunikatora recznego ® catkowita rezystancja: min. 250 Q

Podtaczenie komunikatora w dowolnym miejscu linii prgdowej
4...20 mA lub bezpos$rednio do zaciskow przetwornika.

14 Endress+Hauser



£62090
\

.I_II_JI_JI_JI_JI+I_I
N

\

Funkcja

Zielona
dioda LED

CzeMona
dioda LED

Bargraf na
wyswietlaczu

Kod l;ledu w polu
V9HO0?

Uwaga dotyczaca wersji 2-przewodowej: Zielona dioda LED nie stuzy do sygnalizacji obecnosci

zasilania. Czerwony wskaznik LED nie wystepuje w tej wersiji.

Wersja 2-przew.

Potwierdz. wprow. .

Staus btedu

— Alarm HE NN TAK

— Ostrzezenie TAK

Wersja 4-przew.

Potwierdz. wprow. !!!—...

Status btedu

~ Alarm EEEEEEE EEEEEEE B B B E TAK

— Ostrzezenie AEEEEEE B B = E TAK
—— = O LED nie éwieci I - 3: - LED swieci

Endress+Hauser

Sygnalizacja btedow

Prosonic T posiada zdolnos¢ identyfikacji
dwaoch kategorii btedow operacyjnych:
alarméw i ostrzezen.

(Patrz rowniez: “Informacje o punkcie
pomiarowym”, str. 28.)

Wersja 2-przewodowa

W przypadku identyfikacji alarmu:

e Bargraf miga (w wersji z wyswietlaczem)

¢ Wyijscie prgdowe przyjmuje wartos¢
zdefiniowana uprzednio jako odpowiedz na
usterke (-10% = 3.8 mA, +110%, HOLD)

e Kod btedu zapisany zostaje w polu VOHO

W przypadku identyfikacji ostrzezenia:
e Pomiar jest kontynuowany
e Kod btedu zapisany zostaje w polu VOHO

Wersja 4-przewodowa

W przypadku identyfikacji alarmu:

e Bargraf miga (w wersji ze wyswietlaczem)

e Czerwona dioda LED swieci

o \Wyjscie prgdowe przyjmuje wartos¢
zdefiniowang uprzednio jako odpowiedz na
usterke (-10% = 2.4 mA, +110%, HOLD)

e Kod btedu zapisany zostaje w polu VOHO

W przypadku identyfikacji ostrzezenia:
e Czerwona dioda LED miga

e Pomiar jest kontynuowany

e Kod btedu zapisany zostaje w polu VOHO
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Przeglad opcji obstugi

Uwaga dla wersji 2-przewodowej!

Po uruchomieniu przyrzadu przez ok. 50 s
wykonywane sg procedury autodiagnostyki i
inicjalizacji. W polu VOHO wskazywany jest
wowczas btad E641, natomiast w polu VOHO
wartos¢ 9999.

Obsluga za pomoca przy-
ciskow, bez wskaznika,
bez wykorzystania matrycy

Konfiguracja moze by¢ dokonana zaréwno

w przypadku przyrzadu zamontowanego

w zbiorniku jak i ustawionego naprzeciw

pfaskiej Sciany.

Przyktady:

O) Konfiguracja w zbiorniku.
Konfiguracja naprzeciw ptaskiej sciany.
Poziom okreslany jest poprzez odlegtos¢
czujnika od Sciany.
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Opcje obstugi
Obstuga bez wskaznika, bez
wykorzystania matrycy funkcji Obstuga za pomoca matrycy

Obstuga bez wskaznika odbywa sie Funkcje oraz obstuga sg dla

za pomocg czterech przyciskéw: wszystkich opcji identyczne.

-+ V,H Od str. 18

Opcije r6znig sie sposobem
dostepu do matrycy.
Kalibracja Obstuga Obstuga bez Obstuga
lokalna ze wskaznika, za pomocg
wskaznikiem, Za pomocg FMX 770,
za pomocg, komunikatora FXN 671,
przyciskow recznego PC, itd.:
patrz
Str. 18 Instrukcja
Str. 17 Str. 19 danego
urzgdzenia
[ ‘pusty” =4 mA ¥
L
BDI L »

“petny” = 20 mA
A 4

J-' “pusty” =4 mA
A A B ’_Y

“petny” = 20 mA »

Endress+Hauser



R
BD|
"petny" =20 mA
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, A 4
|
F
‘ T —
J "pusty" =4 mA
RN, /A A 4
@ Reset

@ Kalibracja "pusty"
@ Kalibracja "petny"

@ Blokada ustawien

@ Odblok. ustawien

Endress+Hauser

Zielona dioda LED:

potwierdzenie ustawienia.

v o

Wersja  Wersja
2-przew. 4-przew.

Zielona dioda
LED

Swieci nie $wieci
Swieci nie Swieci
Swieci nie Swieci
Swieci nie Swieci

Swieci nie Swieci

Obsluga bez matrycy

Reset

Reset powoduje przywrdcenie ustawien
fabrycznych prawie wszystkich parametrow
przetwornika.

Nie wptywa jedynie na nastepujace parametry:
e wszystkie parametry linearyzacji

e numer punktu pomiarowego (VAHO)

e wybor jednostek dtugosci m/ft (V8H2)

@® Reset

@ Kalibracja

W celu uzyskania stabilnej wartosci mierzonej,
wymagany jest krotki okres przerwy pomiedzy
kalibracjg poziomow “pusty” i “petny”.

e Wersja 2-przewodowa: ok. 35 s

e Wersja 4-przewodowa: ok. 20 s

¢ Kalibracja poziomu “pusty” - 0%
— napeti¢ zbiornik do poziomu “pusty”
— jednoczesnie wcisngé przyciski & i
e Kalibracja poziomu “petny” - 100%
— napetni¢ zbiornik do poziomu “petny”
— jednoczesnie weisng¢ przyciski M i [H

® Blokada ustawien

Zabezpieczenie ustawien przyrzadu przed moz-
liwoscig ich zmiany przez osoby nieuprawnione
e jednoczesénie wcisna¢ przyciski F i

@ O0dblokowanie ustawien
e jednoczesnie weisna¢ przyciski & i (]

Uwaga!

Po zablokowaniu ustawien za pomocg przycis-
kéw, zmiana parametrow nie jest mozliwa po-
przez zadng z opcji obstugi (przy uzyciu wskaz-
nika, komunikatora recznego, itd.).
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Elementy wskaznika

Obsluga poprzez matryce Lokalna obstuga ze wskaznikiem
Za pomoca przyciskow

Kalibracja i obstuga przetwornika Prosonic T

realizowana jest za pomocg wbudowanej Aktualne pole VH

matrycy zawierajgcej 10 x 10 pal. Parametr

Podstawowa konfiguracja urzadzenia moze
byC dokonana przy uzyciu trzech pél matrycy.

Konfiguracja i obstuga przetwornika za pomocg
matrycy odbywa sie w identyczny sposéb w
przypadku wszystkich opcji programowania:

¢ |okalnej obstugi ze wskaznikiem za pomoca

66002

wbudowanych przyciskéw Bargraf:
e obstugi za pomoca komunikatora recznego —Wslfazanie;w\;lvartoéé pradu lub
o i i poziom ec
?s(s)h(JgAZ?CngOFTE?FrQﬁd6u7+ﬂ ?-||-I|O ;nggg M - Sygnalizacja alarmu: migajgce wskazanie

e obstugi poprzez magistrale obiektowa Przyciski
Przycisk Funkcja
Wybér pél matrycy
Wybor pozycji pionowej pola matrycy

© 1 E] Wybor pozycji poziomej pola matrycy
/ ~ s i [H] Przejscie do pola VOHO
%—8—8%—% Wprowadzanie parametrow
lub EI Uaktywnienie danej pozycji matrycy. Wybrana pozycja miga.
[l 66002 \_‘ Zwiekszenie wartoSci migajacej pozycji o +1.
) [;] g l;] 9 [E] Zmniejszenie wartosci migajacej pozycji o —1.
® i [EI Przywrocenie wartosci poczatkowej edytowanej pozyciji, jesli wprowa-
dzona wartos$¢ nie zostata jeszcze potwierdzona za pomocag V lub H.
Potwierdzanie wprowadzen
D H> J lub E] ‘ Potwierdzenie wprowadzenia i wyjscie z pola matrycy
HO Hi H2 H3 H4 Blokowanie/odblokowywanie matrycy
D VO i Blokowanie matrycy, w VOH9 pojawia sie wartos¢ 9999
\V/ x; [E] i IEI Odblokowanie matrycy, w VOH9 pojawia sie wartos¢ 333

18
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aec|[oEF|[cHI
7 8 9
1k L|[mNo][Par
4 5 6

5 Service/Simulation
L ]

FMU130: LIC0001
Calibration
1 _Measured Value

S . 4 ™
Wskaznik LCD: g —
— parametr Bl ervossiressr
— pozycja VH L|§)150:| FMU 130 é \
— bargraf MEASUREDVALUE 00 ———
- i, /\v i
Przyciski D E 1 2 5 O X;
funkcyjne: =
|
— “Diagnostyka” V—‘
~“Home" N 2 = HO H1 H2 H3 H4
— “Wprowadz VO <
Przyciski V Vi1 N~
do wyboru pola matrycy V2 ~J —
i wprowadzania W V3 ~
parametrow V4 )
Wskaznik LCD: / oo FMU130: LICO00
. Online - L2 |
polecenia PG s
menu 2 PV 8.7m
Przyciski
funkcyjne HELP
yJ HART Communicator F1 F2 g’?_’(l)%:asoéllélgoom -
D Tels |
ﬂ 2 Liason
Wybér 3 Extended Calibration
menu 4 Oper. Parameters

icki 2->Empty Calibration
Przyciski A STollvexl[v 2, 3 Full Calibration
do wprowadzania 4 Aoplcaion
ustawien * O
0 . _
F1 F2 F3 F4
Endress+Hauser

Obsluga za pomocq komunikatora
Commulog VU 260 Z
Prosonic T z protokotem INTENSOR moze by¢
konfigurowany za pomocg komunikatora
recznego Commulog VU 260 Z (od wers;ji 1.7),
patrz rowniez: Instrukqa obstugi BA 028F.
o Wybor pola matrycy: [€ '> %
o \Wywotanie trybu edyciji:

%prowadzanle parametrovv F ; W W

e W przypadku wystepowania btedu, wcisniecie
U powoduje wywotanie tekstowego
komunikatu btedu

Obsluga za pomocg uniwersalnego

komunikatora recznego HART

DXR 275

Obstuga przetwornika z protokotem HART

odbywa sie za pomocg interaktywnego menu

umozliwiajgcego dostep do matrycy

(patrz rowniez: Instrukcja obstugi komunikatora

recznego).

¢ Wejscie do matrycy obstugi nastepuje
poprzez menu “Group Select Wybdr grupy]”.

o \W kolgjnych wierszach wskazywane sg
nagtowki poszczegodlnych menu.

o Konfiguracja parametrow odbywa sie
poprzez menu podrzedne.
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Konfiguracja

Kalibracja podstawowaé
21

Kalibracja podstawowa

@ Patrz str. 21 Linearyzacja ne
tak
Wyznaczanie obje- Poétautomatyczna Reczne Opcija specjalna:
tosci w zbiornikach linearyzacja przy wprowadzanie tabeli poziomy zbiornik
o liniowej ch-ce oprézn. zbiornika linearyzaciji cylindryczny
Dodatkowe ustawienia
Konfiguracja wyjscia
pradowego 24
Analogowe Binarne
Optymalizacja punktu pomiarowego Kontrola Opdznienie Ttumienie Wspodtczynnik
poziomu alarmu utraty fatszywego pierwszego Symulacija
echa echa echa echa
OdCZYt Wartoéci mierzo- Wartosci mierzone Informacje o punkcie pomiarowym
nYCh 1 informacji (o) punkcie Pole matrycy Wskazanie Pole matrycy Wskazanie
p Omiarowym VOHO Gtowna warto$¢ mierzona VIHO Kod aktualnego btedu
VOH8 Odlegto$¢ mierzona: pomiedzy VIH1 Kod poprzedniego btedu

czujnikiem i powierzchnig produktu,
bargraf wskazuje poziom echa

VOH9 Wysokos¢: odlegtos¢ pomiedzy VIH2 Numer czujnika i modutu elektroniki
powierzchnig produktu i punktem
zerowym, bargraf wskazuje poziom

echa
VOHS8 Wartos$¢ pradu wyjsciowego VOH3 Kod oprogramowania i przyrzadu
V3H5 Temperatura

20 Endress+Hauser



VOH3: Rodzaj zastosowania

0: Ciecz
Funkcja automatycznego
ttumienia wptywu mieszadta

1: Szybkie zmiany poziomu
Szybkie napetnianie/oprdznianie
zbiornika.

2: Ciecz/koputowe sklepienie
Funkcja automatycznego
ttumienia wptywu mieszadta.
Przyrzad zamontowany pod
koputowym sklepieniem.
Standardowo wprowadzany
maksymalny wspotczynnik
pierwszego echa.

# VH | Wprowadzenie Znaczenie
1 VOH5 | 333 H | Reset przetwornika
2 Vv8H2 | (0...1) H | Jednostki dtugosci

0: metr
1: stopa
VOH1 | E(m/ft) | H | Kalibracja “pusty”
VOH2 | F (m/ft) | H Kalibracja “petny”
VOH3 H Wybor rodzaju
zastosowania
£
Poziom
BDi “petny”
100%
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, | v
E T
F
Poziom
“pusty”
0%
. 2 I A 4
Endress+Hauser

3: Gruboziarnisty materiat sypki
(granulacja > 4 mm)

4: Tasma transportowa

Kalibracja

Reset

Wykonanie funkcji reset powoduje

przywrocenie ustawien fabrycznych prawie

wszystkich parametrow przetwornika.

Zmianie nie ulegaja:

o wszystkie parametry linearyzadii
(V2HO...V2H3)

e numer punktu pomiarowego (VAHO)

e jednostka dtugosci m/ft (V8H2)

Uwaga dotyczaca ustawienia jednostek

dlugosci w polu V8H2

e Po wykonaniu funkcji Reset ustawienie
jednostek dtugosci pozostaje niezmienione.

e /miana jednostek moze by¢ dokonana tylko
bezposrednio po wykonaniu funkcji Reset.
W przypadku ich zmiany w pdzniejszym
czasie, konieczne jest ponowne wykonanie
wszystkich kolejnych ustawien.

Wskazanie:

VOHO: Poziom w %

VOH8: Odlegtos¢ w metrach/stopach
VOH9: Poziom w metrach/stopach

Uwagal!

Wszystkie kolejne wprowadzenia (linearyzacja,
przypisanie wyjscia prgdowego, ttumienie
falszywego echa) musza by¢ dokonane w tych
samych jednostkach, w ktérych odbytfa sie
kalibracja.
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Linearyzacja
Wprowadzenie krzywej linearyzacji

Krzywa linearyzacji nalezy wprowadzi¢

w tych samych jednostkach, w ktorych
dokonana byta kalibracja.

Przed wprowadzeniem nowej krzywej
linearyzaciji nalezy skasowac poprzednio
zdefiniowana krzywa (V2HO: 4).

Krzywa linearyzaciji moze by¢ zdefiniowana
przez maks. 11 punktow.

Krzywa linearyzacji musi zawsze narastac

w Sposob ciggty.

Po wprowadzeniu wszystkich par wartosci
uaktywnic¢ krzywa linearyzacji (V2HO: 1).
Istnieje mozliwos¢ indywidualnej zmiany
poszczegolnych punktow krzywej linearyzacii
poprzez wprowadzenie nowych par wartosci.
Skorygowana krzywa réwniez musi narastac
W Sposob ciggty.

Uwaga!
Pierwszy punkt krzywej linearyzaciji
Wartosci poziomu i objetosci definiujace pierw-

Przypisanie wyjscia pradowego

Po linearyzaciji, zakres dla wyjscia pradowego
nalezy zdefiniowac¢ w jednostkach, w ktorych
odbyta sie linearyzacja, np. w jedn. objetosci.

Reset
Funkcja Reset nie wptywa na wartosci
wprowadzone w polach V2HO...V2H3.

Bledy i ostrzezenia w polu VOHO

Podczas wprowadzania krzywej linearyzaciji na

wyjsciu prgdowym ustawiana jest wartosc

alarmowa i nastepuje wstrzymanie pomiaru.

Moga sie wowczas pojawiC nastepujgce

komunikaty btedow:

e E605: Bigd wskazywany podczas
wprowadzania krzywej linearyzadciji.
Komunikat btedu znika po uaktywnieniu
krzywej linearyzaciji.

e E602: Bigd wskazywany gdy krzywa lineary-
zacji nie narasta w sposob ciaglty. W polu
V2H1 automatycznie pojawia sie numer
ostatniej prawidtowej pary wartosci. Nowe

szy punkt krzywej linearyzacji rowniez muszg
by¢ zapisane. Procedura jest nastepujaca:

wartosci nalezy wprowadzi¢ w nastepnym
wierszu w polach V2H2 i V2H3.
E604: Krzywa linearyzacji zdefiniowana jest

4 typy linearyzacji
@® Wyznaczanie objetosci w przypadku
liniowej zaleznosci poziom/objetos¢

Wartos¢ mierzona w polu VOHO moze by¢

wskazywana w dowolnych jednostkach

objetosci.

¢ \Wprowadzana jest maksymalna objetos¢
odpowiadajgca poziomowi kalibracyjnemu
»Petny«.

Uwaga! Maksymalna objetos¢ wprowadzona

w polu V2H5 zostaje automatycznie przypisana

do poziomu kalibracyjnego »Pemnyx«,

# VH Wprowadzenie Znaczenie

1 V2H1 1 H | Wiersznr1

2 V2H2 Wybor pola wpro-
wadzania poziomu

3 V2H2 H Uaktywniona
pozycja miga

4 V2H2 | np. 0.000 Wprowadzenie
wartosci

5 V2H2 H Zapis wprowadze-
nia i wyjscie z pola.

22

przez mniej niz 2 pary wartosci. Wprowadzic¢
wiecej par wartosci.

Wskazanie po linearyzacji:

VOHO: Wskazanie w jednostkach zdefinio-
wanych przez uzytkownika

VOH8: Odlegtos¢ w metrach/stopach

VOH9: Poziom w metrach/stopach

# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 V2HO | 4 H Kasowanie tabeli
1 V2HO | 5 H Liniowa
2 V2H5 np. 2000 | H Maksymalna
objetos¢ V100%
(np. 20001)
Poziom “Peiny” =Viooy
np. 2000 |
BD
R | ___ v_.
=" A
“Pusty”
\ 4
Objetosc

Endress+Hauser



® Wprowadzanie tabeli linearyzacji
przy oproznianiu zbiornika

Zbiornik jest stopniowo napetniany lub

oprdzniany.

¢ \Wprowadzana jest znana objetosc.

® Reczne wprowadzanie tabeli
linearyzacji

Krzywa linearyzacji moze by¢ zdefiniowana

przez wprowadzenia maks. 11 par wartosci

poziom/objetosc.

@ Opcja specjalna: Poziomy zbiornik
cylindryczny

W oparciu o przykiadowa charakterystyke dla

zbiornika o srednicy 1, krzywa linearyzacji moze

by¢ wyznaczona dla dowolnego poziomego

zbiornika cylindrycznego.

Veak. - V %
VpoziomX % = B

e Poziom jest wyznaczany automatycznie. ; ;
# VH Wprowadzenie Znaczenie
# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 V2HO | 4 H | Kasowanie
1 V2HO | 4 H | Kasowanie tabeli tabeli
2 V2HO H Wprowadzanie 2 V2HO 2 H WprOWadZanie
potautomatyczne reczne
3 | VeH1 | 7 H | Numer wiersza 3 | V2H1 | 1 H | Numer wiersza
4 | V2H2 | np.4.000m | H | Poziom 4 | V2H2 | np.0.400 m H | Wpr. poziomu
5 | V2H3 | np.50001 H | Wpr. objetosci 5 | V2H3 | np.100.01 H | Wpr.objetosci
6 | V2H1 | 6 H | Numer wiersza 6 | V2H1 | 2 H | Numer wiersza
Po wprowadzeniu wszystkich par wartosci Po wprowadzeniu wszystkich par wartosci
‘ V2HO ‘ 1 ‘ H ‘ Uaktywnienie tabeli V2HO | 1 H | Uaktywnienie
tabeli
£
4m Poziom “Petny” BDE Poziom
-np. 5000 | — “Petny”
)F——=z---=Fr----"""-"--- y
Poziom
“Pusty”
np. 100 |
Y A \___ )

Endress+Hauser

100 %
90 %—
80 %
70 %
60 %~
50 %
40 %
30 %]
20 %
10 %

0 %—

100

Nr Poziom V2H2 Objetos¢ V2H3
wiersza
1 0 0
2 10 5.20
3 20 14.24
4 30 25.23
5 40 37.35
6 50 50.00
7 60 62.64
8 70 74.77
9 80 85.76
10 90 94.79
11 100 100
23



Konfiguracja wyjscia pradowego
Uwagi dotyczace wyjs$cia pradowego:
e Zakres przypisany do wyjscia pragdowego

nalezy zdefiniowac w % lub w jednostkach,
w ktérych dokonana byta linearyzacja.
Rozpietos¢ zakresu pomiarowego:
Poczatek i koniec zakresu wyjscia pradowe-
go mozna przypisa¢ zgodnie z wymagania-
mi, rowniez do czesciowego przedziatu catko-
witego zakresu pomiarowego.

Wyjscie pragdowe moze mieC charakterystyke
odwrdécong, tzn. wartos¢ w polu VOH5 mo-
ze by¢ wieksza od wartosci w VOH6. W tym
przypadku przy wzroscie wartosci mierzonej,
wartos¢ prgdu wyjsciowego maleje.
Ttumienie wyjsciowe: Funkcja ta ma na
celu ttumienie wyjscia pradowego i wskaza-
nia wartosci mierzonej. Pozwala to zapewni¢
stabilne wskazanie w przypadku niespokojnej
powierzchni produktu.

0 s = bez ttumienia

1...255 s = z ttumieniem

e Odp. wyj. pradowego na usterke (VOH7)

Wersja 4-przew. | Wersja 2-przew.

4...20 mA, 4/20 mA, 8/16 mA

-10% 2.4 mA 3.8 MA

+110% 22 mA 22 mA

e Prég 4 mA: Ustawienie wart. progowej 4 mA
zapewnia, ze podczas pomiaru wartos¢ na
wyjsciu nie spadnie ponizej tej wartosci.
Bledy i ostrzezenia w VOHO

e E620: Warto$¢ prgdu wyjsciowego poza
ustawionym zakresem (< 3.8 mA,

> 20.5 mA). Sprawdzi¢ wartosci kalibracyjne

i przypisanie do wyijscia prgdowego.

24

2 tryby pracy wyjscia pradowego

@ Analogowe wyjscie pradowe

Zakres wyjscia prgdowego od 4 do 20 mA jest
przypisany do zakresu pomiarowego.

# VH Wprowadzenie Znaczenie

1 V8H1 np. 0 H | Wyjscie pradowe
0: liniowe 4...20 mA
1: liniowe 4...20mA
z warto$cig progowa
4 mA

2 VOH5 | np. 10% H Poziom dla 4 mA

3 VOH6 | np. 90% H Poziom dla 20 mA

4 VOH4 np.20 s H Ttumienie wyjsciowe

5 VOH7 | np.1 H | Odp. na usterke
0: -10%
1:4110%
2: HOLD (zamroze-
nie ostatniej wartosci
mierzonej)

®@ Binarne wyjscie pradowe
Wartosci pradu 4 i1 20 mA lub 81 16 mA
przypisane sg do punktow przetgczania.

# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 V8H1 np. 2 H | Wyjscie pradowe
2: binarne 4/20 mA
3: binarne 8/16 mA
2 VOH5 | np. 10% H Sygnalizacja min.
4 lub 8 mA
3 VOH6 | np. 90% H | Sygnalizacja maks.
20 lub 16 mA
VOH4 | np.10s H | Trumienie wyjsciowe
VOH7 | np.1 H | Odp. na usterke
0: -10%
1:+110%
2: HOLD (zamroze-
nie ostatniej wartosci
mierzonej)

Poziom

VOH6 90%
o em——

1 1

''VOH5 10% !
! >

4 mA 20 mA
8 mA 16 mA
Endress+Hauser



Kontrola poziomu echa

Poziom echa wskazywany jest na bargrafie

podczas odczytu wartosci w VOH8 i VOH9.

¢ Niski poziom echa moze by¢ powodowany
przez opary, zapylenie, wewnetrzne elementy
zbiornika, piane, duzg odlegtos¢ pomiedzy
czujnikiem pomiarowym i powierzchnig
produktu, itd.:

| 2 35

I 1 1|

e Spokojna powierzchnia cieczy pozwala
uzyskac¢ wysoki poziom echa:

| 1035

Optymalizacja pozycji pracy czujnika
Podczas montazu przyrzgdu, w celu wyboru
optymalnej pozycji pracy nalezy wykorzysta¢
wskazanie poziomu echa na bargrafie.
Wewnetrzne elementy zbiornika lezgce w obre-
bie wigzki pomiarowej powodujg jej niepozada-
ne odbicie. Emitowane w ten sposodb echa
zakiocajgce mozna wyeliminowac przez zmiane
pozyciji pracy czujnika lub uaktywnienie funkcii
ttumienia fatszywego echa.

Endress+Hauser

Tlumienie falszywego echa
Funkcja ttumienia falszywego echa wykorzys-
tywana jest wowczas, gdy detekcja echa
poziomu nie jest mozliwa z uwagi na zbyt siine
echa zaktdcajace. Istnieje mozliwos¢ ttumienia
maksymalnie 3 ech zakiocajgcych. Funkcja
ttumienia powinna zosta¢ uaktywniona przy
maksymalnie oproznionym zbiorniku.

VH

Wprowadzenie

Znaczenie

VOH8

Okreslenie odlegtosci pomiarowe;
(np. 1.2 m) i sprawdzenie poziomu echa

Oczekiwanie na ustabilizowanie sie wskazania

2

V3HO

np.3m

H

Znana odlegtos¢
od powierzchni
produktu (np. 3m)

Wersja 2-przewodowa: odczekac ok. 40 s

3

VOH8

Czy odleglos¢ mierzona wynosi 3m?
TAK —funkcja ttumienia wykonana
NIE — powtdrzy¢ procedure

Echo
maks. 3
echa
T |zakiocajace
1.2m4
echo
poziomu
3mi O
\4
Odlegtosc

Dodatkowe opcje ustawien
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Temperatura
Aktualna temperatura czujnika wskazywana
jest w polu V3H5.

Gorna wartos¢ graniczna temperatury
Przekroczenie gornej wartosci granicznej
temperatury wynoszacej 80°C wskazywane
jest w polu V3H5. Zapisywana w nim jest
kazda wartos¢ powyzej 80°C.

| 9535

]| I ]|

Opodznienie alarmu utraty echa
Wprowadzenie czasu opdznienia w polu V8H3
zapobiega sygnalizacji alarmu w przypadku
krotkotrwatej utraty echa (np. spowodowanej
przez obecnos¢ piany).

Dla standardowych aplikacji pomiaru poziomu,
czas ten nie powinien by¢ krétszy niz 30 s.

# VH Wprowadzenie Znaczenie

1 VB8H3 | np. 80 H

Odpowiedz przetwornika na utrate echa nastepuje
dopiero po 80 s. Sygnalizowany jest wéwczas
alarm E 641.

Ustawienie fabryczne: 60 s
Zakres ustawien: 0...255 s

Aktualny poziom

Btad wartosci poziomu wskazywanej w polu
VOH9 (np. wskutek wptywu temperatury) moze
by¢ skorygowany przez wprowadzenie prawid-
towej wartosci (rzeczywistego poziomu) w polu
V3H1. Nastepuje wowczas automatyczne
skorygowanie wartosci kalibracyjnej “pusty”.

Wspoélczynnik pierwszego echa

W zbiornikach z zaokrgglonym dachem (skle-
pienie koputowe) moze powstawac podwaojne
echo, ktére w efekcie prowadzi do nieprawidto-
wego wskazania poziomu. Prawidiowg identyfi-
kacje echa mozna zapewni¢ przez wybor usta-
wienia wspotczynnika pierwszego echa:

»maksymalnys«.
# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 V3H4 | 2 H | Maksymalny

wspotczynnik
pierwszego echa

Endress+Hauser



Symulacja

Tryb symulacji pozwala na kontrole
funkcjonalng przetwornika Prosonic T.

Btedy i ostrzezenia w polu VOHO

e E613: Wskazywany podczas symulacii.
Powrdt do normalnego trybu pracy nastepuje
po zakonczeniu symulacii.
Wylaczenie symulacji: VOH6: 0

e Po zaniku zasilania przyrzad automatycznie
powraca do normalnego trybu pracy!

Symulacja poziomu

Symulacja objetosci

Po wprowadzeniu wszystkich parametrow

matryca moze zosta¢ ponownie zablokowana.

e Blokowanie nastepuje przez wprowadzenie
3-cyfrowego kodu roznego od 333.

# VH Wprowadzenie Znaczenie

1 VOH9 np. 332 H Blokada

2 Kod 332 wskazywany jest w polu VOH9.
Zablokowane wszystkie pola matrycy oprocz VOH9.

# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 VOHG | 2 H | Symulacja objetosci
2 VOH7 | np.1001 H | Symulowana

objetos¢
(np. 100 1)
3 VOH8 | Wskazanie wartosci pradu (rowniez na
bargrafie)

VOHO | Wskazanie objetosci (jesli nie zostata
wprowadzona krzywa linearyzacii
wowczas objetosc jest liniowa funkcjg
poziomu.)

4 | VoHB | 0 H | Wylgczenie
symulacji

# VH Wprowadzenie Znaczenie

1 VOH9 | 333 H
2 Kod 333 wskazywany jest w polu VOH9.

Odblokowanie

Odblokowane wszystkie pola matrycy.

# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 VoHe | 1 H | Symulacja poziomu
2 VOH7 | np.2m H | Symulowany
poziom (np. 2 m)
3 VOH8 | Wskazanie wartosci pradu (rowniez na
bargrafie)
VOHO | Wskazanie wysoko$ci, poziomu lub
objetosci
4 |\VOH6 | O H | Wylgczenie
symulacji
Symulacja pradu
# VH Wprowadzenie Znaczenie
1 VOHG | 3 H | Symulacja pradu
2 VOH7 | np.14 H | Symulowany prad
(np. 14 mA)
3 VOH8 | Wskazanie wartosci pradu (rowniez na
bargrafie)
4 VOH6 | 0 H | Wylgczenie
symulagcji

Endress+Hauser

Blokowanie ustawien

Blokowanie poprzez przyciski

W przypadku blokady poprzez przyciski,
zablokowana zostaje mozliwos¢ parametryzadii
przetwornika zarbwno za pomoca przyciskow i
wskaznika jak i za pomocg komunikatoréw
recznych FMX 770, FXN 671, itd.
Odblokowanie mozliwe jest tylko za pomocag
przyciskow.

¢ Blokowanie za pomocg przyciskow
(patrz uwaga: Blokowanie poprzez przyciski).

P = Protect (zablokowany)

VH Blokowanie
P --=-0c ok.2's
— Wskazanie 9999
w polu VIH9.

000gd
-+ V H

F = Free (odblokowany)

VH Odblokowanie
F =T = UE ok.2s
—— Wskazanie 333
w polu VOH9

Dood

_+VH

27



Informacje
o punkcie pomiarowym

Diagnostyka i usuwanie usterek

Prosonic T posiada mozliwos¢ identyfikacii

dwaoch kategorii btedéw: alarmow i ostrzezen.

Wersja 2-przewodowa

W przypadku identyfikacji alarmu:

e Jezeli przetwornik posiada wskaznik: bargraf
miga

o Wyjscie prgdowe przyjmuje wartos¢
zdefiniowang uprzednio jako odpowiedz na
usterke (-10% = 3.8 mA, +110%, HOLD)

e W polu VOHO wskazywany jest kod btedu

W przypadku identyfikacji ostrzezenia
e Pomiar jest kontynuowany
e W polu VOHO wskazywany jest kod btedu

Wersja 4-przewodowa

W przypadku identyfikacji alarmu:

e Zapala sie czerwona dioda LED

e Jezeli przetwornik posiada wskaznik: bargraf
miga

o \WyjScie prgdowe przyjmuje wartos¢
zdefiniowang uprzednio jako odpowiedz na
usterke (-10% = 2.4 mA, +110%, HOLD)

e W polu VOHO wskazywany jest kod btedu

W przypadku identyfikacji ostrzezenia
e Zapala sie czerwona dioda LED

e Pomiar jest kontynuowany

e W polu VOHO wskazywany jest kod btedu
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Kod Typ Przyczyna i sposoby usuniecia btedu

E 101 Alarm Btad sumy kontrolnej EEPROM/FRAM - wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 102 Ostrzezenie | Blgd sumy kontrolnej EEPROM/FRAM - wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 103 Ostrzezenie | Rozpoczecie procedury inicjalizacji.
Jezeli bfad utrzymuije sie dtuzej, oznacza to, ze inicjalizacja nie jest mozliwa.

E 106 Alarm Trwa pobieranie danych do przetwornika — Odczeka¢ az transmisja zostanie
zakonczona.

E 110...| Alarm Reset przetwornika. Jezeli btgd utrzymuije sie dtuzej, oznacza to usterke elektroniki

E 121 —wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 116 Alarm Btad pobierania danych — wykona¢ reset lub ponownie uruchomic¢ transmisje
zapewniajgc prawidiowe dane.

E 125 Alarm Usterka czujnika — sprawdzi¢ podfgczenie czujnika. Jezeli btad utrzymuje sie dtuzej -
wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 261 Alarm Usterka czujnika temperatury — wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 501 Alarm Niezidentyfikowana elektronika czujnika — wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 602 Ostrzezenie | Krzywa linearyzagciji nie narasta w sposob ciggly — sprawdzi¢ recznie wprowadzong
krzywg linearyzaciji. Czy objetos¢ wzrasta wraz ze wzrostem poziomu?

E 604 Ostrzezenie | Krzywa linearyzaciji posiada mniej niz 2 punkty — sprawdzi¢ recznie wprowadzong
krzywa linearyzacji i wprowadzi¢ wiecej punktow.

E 605 Alarm Niedostepna tabela linearyzaciji — ukazuje sie podczas wprowadzania krzywej
linearyzaciji. Uaktywnic¢ tabele linearyzaciji po wprowadzeniu wszystkich punktow.

E 613 Ostrzezenie | Aktywna symulacja — przetaczy¢ do normalnego trybu pracy po zakonczeniu
symulacji. Wytgczenie symulacji: VOHG: 0

E 620 Ostrzezenie | Warto$¢ pradu wyjsciowego poza zakresem — sprawdzi¢ kalibracje i konfiguracje
wyjscia pradowego.

E 641 Alarm Brak echa poziomu
— Utrata echa (np. z powodu obecnosci piany) lub rozpoczecie pomiaru.
— Sprawdzi¢ kalibracje oraz zasilanie.
Jezeli bfad utrzymuije sie dtuzej - wymagany kontakt z serwisem E+H.

E 661 Ostrzezenie | \Wysoka temperatura (> 80°C) — sprawdzi¢ warunki pracy.

Endress+Hauser



Analiza btedow

Wyjscie analogowe

Mozliwa przyczyna

Sposob usuniecia

@ Bargraf miga

Odpowiedz wyjscia pradowego zalezy
od ustawienia w polu VOH7

VOH7=0 -10% 2,4 mA lub
3,8 mA

VOH7=1 110 % 22 mA

VOH7=2 HOLD zamrozenie

ostatniej war-
tosci mierzonej

Kod btedu w VOHO —_—
tak

Kod E641 w VOHO 7
a

Echo zbyt stabe lub
obecnos¢ piany

— Dalsze czynnosci zalezg

— Znaczenie kodu bfedu:
patrz str. 28

od kodu btedu

— Sprawdzi¢ pozycje czujnika
patrz str. 8...11, 25

@ Wartos¢ mierzona
wskazywana w polu VOHO
za niska

Bk

D mift (VOH8)

20 mA

]

warto$¢ oczekiwana

warto$¢ zmierzona

4 mA t-

Odlegtos¢ D wskazywana ——»
w VOH8 za duza tak

l nie

Niepoprawna linearyzacjia ——p
. tak
nie
Nieprawidtowe przypisanie ———»
wyjécia pradowego tak

— Zwielokrotnione echo? patrz ®
— Uwarstwienie gazu?
Skontaktowac sie z serwisem E+H
— Sprawdzi¢ pozycje czujnika
patrz str. 8...11, 25

Ponownie wprowadzi¢ tabele
linearyzaciji, patrz str. 22...23

Sprawdzi¢ wartosci w VOH5 i VOHB |
W razie potrzeby wprowadzi¢
ponownie, patrz str. 24

® Wartos¢ mierzona
wskazywana w polu VOHO
za wysoka

B

D m/ft (VOHS8)

20 mA

warto$¢ zmierzona

wartos$¢ oczekiwana

4 mA t-

Odlegto$¢ D wskazywana ———»
w VOH8 za mata tak

l nie

Ciagg dalszy na str. 30

Echa zakttcajgce powodowane

przez wewnetrzne elementy

zbiornika?

Przetwornik zamontowany w

kroccu?

— Sprawdzi¢ wymiary kré¢ca
patrz str. 9

— Sprawdzi¢ pozycje czujnika
patrz str. 8...11, 25

— Wybra¢ parametr rodzaju zastoso-
wania O lub 2 (w polu VOH3)
patrz str. 21

— Uaktywnic funkcje ttumienia
fatszywego echa
patrz str. 25

Endress+Hauser
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Warto$¢ mierzona
wskazywana w polu VOHO
za wysoka (cigg dalszy)

Niepoprawna linearyzacja

nie

Nieprawidtowe przypisanie —» Sprawdzi¢ wartosci w VOH5 i VOHB i

wyjscia prgdowego

——» Ponownie wprowadzi¢ tabele

tak

tak

linearyzaciji, patrz str. 22...23

w razie potrzeby wprowadzi¢
ponownie, patrz str. 24

@ Sporadyczne skoki
wartosci mierzonej
przy stalym poziomie
produktu i turbulentnej
powierzchni lub pracy
mieszadta

20 mA

wartos¢ mierzona

wartos¢ oczekiwana

4 mA t—

Zaktdcenia sygnatu
powodowane przez
turbulentng powierzchnie
lub prace mieszadta

— P> — Zwiekszy¢ ttumienie wyjsciowe

tak

patrz str. 24

— Przy pomiarze w zbiorniku z mie-
szadtem w obszarze wigzki pomia-
rowej: sprawdzi¢ pozycje czujnika
patrz str. 8...11, 25

— Wybra¢ parametr rodzaju zastoso-
wania 0 lub 2 (w polu VOH3)
patrz str. 21

® Skoki wartosci mierzo-
nej do nizszego poziomu
lub utrzymywanie sie
za niskiej wartosci przy
statym poziomie produktu

20 mA

warto$¢ oczekiwana

=

wartos¢ mierzona

4 mA t -

Wielokrotne echo

——» — Wybrac parametr rodzaju zastoso-

tak

wania 2 (w polu VOH3)
patrz str. 21

— Wybra¢ wiekszy wspoétczynnik
pierwszego echa (ustawienie 1 lub
2 w polu V3H4)
patrz str. 26
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Matryca INTENSOR

Endress+Hauser

tylko wskazanie

(wprowadzanie ustawien)

np. Default: 3 s wskazuje ustawienie fabryczne

HO H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
Cali- Measured value | Empty calibration | Full calibration Application Output damping | Value for 4 mA Value for 20 mA | Output on Measured Height
bration liquid :0 | 0...255s Default: 0% Default: 100% | alarm distance bargraph=
Vo fast A Switch point for | Switch point for | —10% :0 | bargraph= echo quality
dome cover :2 | Default: 3 s 4 mA 20 mA 2-wire: 3.8 mA | echo quality
coarse bulk 8 mA 16 mA 4-wire: 2.4 mA
solids :3 | Seconds +110% |
User unit m/ft m/ft conveyor belt :4 User unit User unit HOLD 2 | m/ft m/ft
V1
Lineari- | Linearisation Linearisation Linearisation Linearisation Volume max.
sation height :0 | table table table
V2 activate table :1 | Line No. Input level Input volume
manual 2 Default: 100.0
automatic 3
cancel 4
linear 5 m/ft User unit User unit
Ext. Range for Actual level Echo quality 1st echo factor | Temperature
para- automatic 0...10 none :0
meter suppression medium 1
V3 Default: 0.000 | Default: 0.000 max. 2| °C
V4...V7
Opera- Current output Select unit Lost echo
ting linear m :0 | delay time
para- 4...20mA 0| ft :110...255s
meter linear 4...20mA Default: 60 s
V8 with threshold :1
digit. 4/20 mA 2
digit. /16 mA :3 Seconds
Service/ | Diagnostic code | Last diagnostic | Type of sensor / | Instrument & Rackbus- Reset device Simulation Simulation value | Current output Security locking
Simu- code electronics software No. Address 333 off :0 <>333
lation (only for height 1 locked
V9 RS-485 devices) volume 2 =333
current 3 unlocked
Commu-| Tag-Number Unit after lin.
nication
VA
Pole zawierajgce Pole edycyjne Tekst wyrdzniony pogrubiong czcionkg
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Matryca HART

32

Group Select
0 A Iﬂ 1(HO0) 2MH1) 3(MH2) 4(MH3) 5(H4) 6(H5) 7(H6) 8(H7) 9(H8) 10 (H9)

1 (VO) Cali- :> Measured | Empty Full Application | Output Value for Value for Safety Measured | Measured
bration value calibration | calibration damping 4 mA 20 mA alarm distance level
Lineari- :D Linearization| Line No. Input Input Volume

2 (V2) zation level volume max. m
Extended Range for | Actual Echoquality | 1st echo Measured

3 (V3) parameter :>aut. suppr. | level factor -temperaturi
Operating —> Assign Select Delay time

4 (V8) parameter output m unit n u

5 (\/g) S.ervice.and :> Diagnostic Ia?asgtnostic 'SI'Zggoc;f/ Isr:)s]c%wé?gnt& Eggh%lés' Reset Simulation |Simulation | Current Secgrity
Simulation code code electronics |No. RS-485 333 value output locking
Communi- ':D Tag- Unit

6 (VA) cation Number after lin. |

8 HART ::> Date Message Descriptor .::{ Poll Burst Burst Universal Device Software Hardware _.:}| Device
Specific address mode options révision revision revision révision D

Pole zawierajgce Pole konfigurowane

it

tylko wskazanie

tylko za pomocg
protokotu HART

Modyfikowana pozycja H

Endress+Hauser



Dane techniczne

Wielkos$ci wejsciowe

Wielkos$ci wyjsciowe

Doktadnos$¢ pomiaru

Warunki pracy

" Przed zastosowaniem

przetwornikdw w wyz-
szych temperaturach lub
cisnieniach, prosimy
skontaktowac sie z
Endress+Hauser. Jezeli
cisnienie i temperatura w
zbiorniku zblizone sa do
wartosci dopuszczalnych
dla czujnika, zalecamy by
przytacze technologiczne
byto mocno dokrecone.

Budowa mechaniczna

Wskaznik i elementy
obstugi

Endress+Hauser

Czestotliwos¢ fali ultradzwigkowe;

FMU 130, 230: ok. 70 kHz; FMU 131, 231: ok. 55 kHz; FMU 232: ok. 37 kHz

Czestotliwos¢ impulsdw

0,5...3 Hz, zalezna od wersiji czujnika i elektroniki

Ttumienie

0...255s

Obciazenie

maks. 600 Q

Btad pomiaru

0,25% zakresu czujnika (idealne odbicie od ptaskiej, gtadkiej powierzchni w temperaturze 20 °C)

Rozdzielczos¢

Wersja dwuprzewodowa (FMU 130, 131, 230, 231): 3 mm;
Wersja czteroprzewodowa (FMU 230, 231, 232): 2 mm

Temperatura medium (czujnik) "

—40...+80°C (wbudowany czujnik temperatury)

Temperatura pracy (obudowa elektroniki)

—-20...+60°C

Temperatura przechowywania

-40...+80°C

Cisnienie pracy pabs. "

Czujniki z przytaczem G 1 1/2 i G2: maks. 3 bar; czujniki DN 100 (4"): maks. 2,5 bar

Klasa klimatyczna

DIN /IEC 68 T2-30 Db

Stopien ochrony

IP 67 (NEMA 6), z otwartg pokrywa obudowy: IP 20

Odpornos¢ na drgania

DIN IEC 68T2-6 Tab. 2.C (10...55 Hz)

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna

Interference emmission according to EN 61326; apparatus of class B; interference immunity
according to EN 61326, app. A (industrial area) and NAMUR recommendation EMV (NE 21)

Ochrona przeciwwybuchowa

FMU 130/131 (wersja 2-przewodowa Ex): ATEX Il 2 G, EEx ia IC T6
FMU 230/231 (wersja 2-przewodowa i 4-przewodowa): brak
FMU 232 (wersja 4-przewodowa): ATEX Il 1/3 D; tylko przy zamknietej pokrywie obudowy

Materiat Obudowa elektroniki: PBT (tworzywo sztuczne wzmacniane wtdknem szklanym, niepalne)
Trzpien z gwintem i czujnik: PVDF, w FMU 232: UP (poliester nienasycony) lub 1.4571 (stal k.o.
316Tl);

Membrana czujnika: stal kwasoodporna

Masa FMU 230: 1,5 kg; FMU 231: 1,6 kg; FMU 232: 2,6 kg
FMU 130: 2,2 kg; FMU 131: 2,3 kg

Uszczelnienia Pomiedzy trzpieniem z gwintem a membrana: EPDM (wewnetrzny pierscien uszczelniajacy;

na trzpieniu z gwintem: EPDM (zewnetrzny pierscien uszczelniajacy)

Wskaznik ciekiokrystaliczny

4-pozycyjny wskaznik cyfrowy z bargrafem odwzorowujacym wyjsciowy sygnat pradowy

Diody LED

czerwona: sygnalizuje alarm lub ostrzezenie
zielona: sygnalizuje obecno$¢ napiecia zasilajgcego (tylko dla wersji 4-przewodowej) oraz
potwierdzenie zapisu dokonanych wprowadzen
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Zasilanie

34

Zasilanie napieciem zmiennym (AC)

Wersja 4-przewodowa: 180...250 Vac; 90...127 Vac ; pobdr mocy < 4 VA

Zasilanie napieciem statym (DC)

Wersja 4-przewodowa: 18...36 Vpc, pobdr mocy < 2,5 W; wersja 2-przewodowa: 12...36 Vpc

Sktadowe harmoniczne napiecia
(przetworniki inteligentne)

INTENSOR: mierzone przy obcigzeniu 500 Q, 0...100 kHz: Upp = 30 mV
HART: mierzone przy obcigzeniu 500 Q, 47 Hz...125 Hz : Upp = 200 mV
maks zaktdcenia: mierzone przy obcigzeniu 500 Q, 500 Hz...10 kHz : Uest = 2,2 mV

Separacja galwaniczna

W wersji 4-przewodowej uktady elektroniki przetwarzajgcej sg separowane galwanicznie od
napiecia zasilajgcego.
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Weryfikacja
oprogramowania

Endress+Hauser

Wersja oprogramowania i Instrukcji obstugi | Zmiany Uwagi
Prosonic T Kod oprogra- | Commulog
SW/BA mowania VU 260 Z
i przyrzadu
w polu
V9H3
1.0/0d 03.96 7510 1.7 Brak zmian dokumentacii. Brak mo-
zliwosci
danych
1.3/0d 03.96 7513 1.7 (z/do
1.4/0d0396 | 7514 1.7 przetwomni
ka) po-
2.0/0d 04.97 7520 od 1.7 Uproszczenie obstugi. miedzy
Aktualizacja dokumentacji. wersjami
Z oprogr.
2.2/od 08.99 7522 od 1.7 Brak zmian dokumentacii. SW1.x
i2.x
Prosonic T Kod oprogra- | DXR 275 Zmiany Remarks
SW/BA mowania
i przyrzadu
w polu
VIH3
1.0/0d 03.96 7410 Weryfikacja | Brak zmian dokumentaciji. Brak mo-
przyrzadu: Zliwosci
1.2/0d 03.96 7412 1 transmis;ji
danych
1.4/0d03.96 | 7414 DD: 2 przetwomni
ka) po-
2.0/0d 04.97 7420 Weryfikacja | Uproszczenie obstugi. m@d;y .
przyrzadu: Aktualizacja dokumentadgiji. wersjam
5 Z oprogr.
2.1/0d 01.98 7421 Zmodyfikowany komunikat btedu E 641. SW 1.x
Weryfikacja 12.x
DD: 2 , R
2.2/0d 08.99 7422 Brak zmian dokumentacji.
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