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Zawartos¢ Instrukcji obstugi

Niniejsza Instrukcja obstugi opisuje sposéb montazu i uruchomienia ultradZwiekowego
przetwornika poziomu Prosonic M. Uwzglednione zostaty wszystkie funkcje wymagane

do realizacji standardowych zadari pomiarowych. Przetwornik Prosonic M oferuje réwniez wiele
dodatkowych funkciji, nie przedstawionych w niniejszej instrukcji, umozliwiajgcych optymalizacje
punktu pomiarowego oraz przetwarzanie warto$ci mierzonych.

Przeglad wszystkich funkcji przyrzadu: patrz "Dodatek" (od str. 72).

Szczegétowy opis wszystkich funkcji przyrzadu znajduje sie w instrukcji BA 240F/00/pl
"Prosonic M - Opis funkcji" dostepnej na zataczonym dysku CD-ROM.
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Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

1 Zalecenia dotyczace bezpieczenistwa

1.1 Zastosowanie przyrzadu

Kompaktowy przetwornik ultradZwiekowy Prosonic M jest przeznaczony do ciagtego,
bezkontaktowego pomiaru poziomu. W zalezno$ci od zastosowanego czujnika, maksymalny zakres
pomiarowy wynosi 15m w przypadku cieczy oraz 7 m w przypadku materiatéw sypkich. Dzieki
funkcji linearyzacji, Prosonic M moze by¢ réwniez stosowany do pomiar przeptywu na kanatach
otwartych i w korytach pomiarowych.

1.2 Montaz, uruchomienie i obstuga

Przetwornik Prosonic M zostat skonstruowany zgodnie z aktualnie obowigzujacymi wymogami
dotyczacymi techniki pomiaru i bezpieczeistwa. Spetnia wszystkie stosowne wymagania i normy
okreSlone w dyrektywach Unii Europejskiej. Jednak w przypadku nieprawidtowej instalacji lub
uzycia przyrzadu w sposéb niezgodny z przeznaczeniem, w zaleznosci od aplikacji moga zaistnie¢
zagrozenia, np. przelanie produktu wskutek nieprawidtowego montazu lub kalibracji. W zwigzku
Z powyzszym, montaz, podtaczenie elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja przyrzadu
moga by¢ wykonywane wytacznie przez odpowiednio wykwalifikowany i uprawniony personel.
Personel ten zobowigzany jest uwaznie zapoznac sie z niniejsza Instrukcja obstugi i $cisle
przestrzega¢ zawartych w niej zalecerl. Modyfikacje i naprawy przyrzadu dopuszczalne s3 tylko
wowczas, jesli w dokumentacji wyraznie na nie zezwolono.

1.3 Strefy zagrozone wybuchem

Przyrzady przeznaczone do pracy w strefach zagrozonych wybuchem sg dostarczane z oddzielng
"Dokumentacja Ex", stanowiaca integralny zatacznik do niniejszej Instrukcji obstugi. Obowiazuje
$ciste przestrzeganie podanych w niej zaleceri montazowych oraz parametréw technicznych.

m Nalezy sie upewnic, ze caty personel jest odpowiednio przeszkolony.
m Obowiazuje przestrzeganie wymogdéw technicznych okreslonych w odpowiednim certyfikacie
oraz stosownych norm krajowych.



Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

1.4 Uwagi i symbole dotyczace bezpieczenistwa

W celu wskazania istotnych informacji zwiazanych z bezpieczefistwem lub alternatywnych
procedur obstugi, w podreczniku zamieszczone zostaty odpowiednie (przedstawione ponizej)
instrukcje. Kazda z nich wskazywana jest poprzez odpowiedni symbol.

Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

Ostrzezenie!
A Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢
do doznania obrazeni, zagrozenia bezpieczeristwa lub nieodwracalnego uszkodzenia przyrzadu.

Uwaga!
@ Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze prowadzi¢
do doznania obrazeni lub nieprawidtowego dziatania przyrzadu.

Wskazéwka!
% Wskazéwka wyréznia dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze mie¢ bez-
posredni wptyw na funkcjonowanie przyrzadu lub moze prowadzi¢ do jego nieprzewidzianej reakcji.

Typ ochrony przeciwwybuchowe;j

Przyrzad z dopuszczeniem do pracy w strefach zagroZonych wybuchem
Przyrzad posiadajacy ten znak na tabliczce znamionowej, moze by¢ montowany w strefie zagrozonej
wybuchem lub w strefie bezpiecznej, zgodnie z posiadanym dopuszczeniem.

Strefa zagrozona wybuchem
Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref zagrozonych wybuchem. Przyrzady stosowane
w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni typ ochrony przeciwwybuchowe;j.

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)

Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref bezpiecznych. Przyrzady podtaczone do uktadéw
pracujacych w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni typ ochrony
przeciwwybuchowej.

X B @

Symbole elektryczne

— Napiecie state
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia.

~ Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY zmiennego (sinusoidalnego) pradu lub napiecia.

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system uziemienia.

Zacisk, ktéry musi by¢ podtaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podiaczenia przyrzadu.

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)
Podtaczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub system
uziemienia o topologii gwiazdy, w zaleznoéci od rozwiazan stosowanych w kraju lub w danej firmie.

@ Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)

Odpornos¢ przewodéw przytaczeniowych na temperature
Symbol ten oznacza, ze przewody przytaczeniowe musza by¢ odporne na dziatanie temperatur
do co najmniej 85 °C.




Identyfikacja przyrzadu

2 Identyfikacja przyrzadu

2.1 Tabliczka znamionowa
4 N\
ENDRESS+HAUSER Made in Germany
W PROSONIC-M D-79689 Maulburg
Order Code:
Ser-No.: IP68 / NEMA 6P

[J Profibus PA
[] Foundation Fieldbus

5 [] 90...253 VAC 4VA
- [] 105...32 VDC 1W
[J 14 ... 36 VDC 0,8W

GeLl 4 me it Lz A—(T
. . 4
TA > 70°C : GO [ 4-wire
. 0 _ if modification  p
X = atents —>|:m

c € see sep. label
Dat./Insp.:
\ D01345-8 )
L00-FMU4xxxx-18-00-00-yy-001

1: Kod zamdwieniowy; 2: Numer seryjny; 3: Oznaczenie zgodne z Dyrektywa 94/9/EC oraz oznaczenie typu ochrony
(tylko dla wersji przyrzaddw posiadajacych dopuszczenia); 4: Odnosnik do dodatkowej dokumentacji zawierajacej
wytyczne dotyczace bezpieczenstwa (tylko dla wersji przyrzaddéw posiadajacych dopuszczenia); 5: Wersja interfejsu
cyfrowego oraz zasilanie (odpowiednia opcja jest wyrézniona)




Identyfikacja przyrzadu

2.2

FMU40 - |

Kod zaméwieniowy FMU40

Certyfikaty

Do zastosowari w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX111/2 Glub I 2 G; EEX ia IIC T6
ATEX111/2 Glub II 2 G; EEX d [ia] 1IC T6

ATEX 11 3G EEx nA 1l T6

ATEX 11 1/2D, Aluminiowa pokrywa bez wziernika
ATEX 1 1/3D

FM IS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL. I Div. 2
FM XP CL. LILIII Div. 1 Gr. A-G

CSA IS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL. I Div. 2
CSA XP CL LILIII Div. 1 Gr. A-G

CSA Ogoblnego stosowania

TIS Exia Il C T6

NEPSI Ex nA 11 T6

Wykonanie specjalne

<~ mRZ<<ccH LU A~~ >

Przytacze technologiczne
R | Gwint G 1%2* ISO 228

N | Gwint NPT 1%5“ - 11,5
Y | Wykonanie specjalne

Zasilanie / interfejs cyfrowy

2-przewodowe z petli pradowej / 4...20mA HART
4-przewodowe, 10,5...32VDC / 4-20mA HART
4-przewodowe, 90...253VAC / 4-20mA HART
2-przewodowe, PROFIBUS PA

2-przewodowe, Foundation Fieldbus

Wrykonanie specjalne

<Moo =Tw

Wskaznik lokalny

1 | Bez wskaZnika lokalnego

2 | Wskaznik LCD VU331 z przyciskami obstugi

3 | Wersja do montazu oddzielnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40
9 | Wykonanie specjalne

Obudowa

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P68

C | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68
D | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68;
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

9 | Wykonanie specjalne

Wprowadzenie przewodéw
Dfawik M20x1.5

Gwint G 1/2

Gwint NPT 1/2¢

Gniazdo PROFIBUS-PA M12
Gniazdo FF 7/8"
Wykonanie specjalne

O O W N

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Kod zamowieniowy
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2.3

Kod zaméwieniowy FMU41

Certyfikaty

Do zastosowari w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX 11 1/2 Glub I 2 G; EEX ia IIC T6

ATEX 11 1/2 Glub I 2 G; EEX d [ia] [IC T6

ATEX 11 3G EExnA 1l T6

ATEX 11 1/2D, Aluminiowa pokrywa bez wziernika
ATEX 1 1/3D

EM IS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL. I Div. 2
FM XP CL. LILIII Div. 1 Gr. A-G

CSA IS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL I Div. 2
CSA XP CL LILIII Div. 1 Gr. A-G

CSA Ogoblnego stosowania

TS Exiall CT6

NEPSI Ex nA 1l T6

Wykonanie specjalne

~mrRZ<CHL OO S — >

Przytacze technologiczne
R | Gwint G 2 ISO 228
N | Gwint NPT 2“-11,5
Y | Wykonanie specjalne

Zasilanie / interfejs cyfrowy

2-przewodowe z petli pradowej / 4...20mA HART
4-przewodowe, 10,5...32VDC / 4-20mA HART
4-przewodowe, 90...253VAC / 4-20mA HART
2-przewodowe, PROFIBUS PA

2-przewodowe, Foundation Fieldbus

Wykonanie specjalne

<~ g Q@ W

Wskaznik lokalny

1 | Bez wskaZnika lokalnego

2 | Wskaznik LCD VU331 z przyciskami obstugi

3 | Wersja do montazu oddzielnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40
9 | Wykonanie specjalne

Obudowa

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P68

C | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68
D | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68;
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

9 | Wykonanie specjalne

Wprowadzenie przewodow
Diawik M20x1.5

Gwint G 1/2¢

Gwint NPT 1/2¢

Gniazdo PROFIBUS-PA M12
Gniazdo FF 7/8"
Wykonanie specjalne

O O AW N

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Kod zaméwieniowy
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2.4

FMU42 - |

Kod zaméwieniowy FMU42

Certyfikaty

A | Do zastosowanl w strefie niezagrozonej wybuchem

1 |ATEX 11 1/2 GEEXia IIC T6

4 | ATEXII 1/2 G EEX d [ia] IIC T6

G | ATEXII 3G EEx nA 11 T6 (w przygotowaniu)

2 | ATEXII 1/2 D, Aluminiowa pokrywa bez wziernika

5 |ATEXII 1/3D

S |FMIS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL. I Div. 2

T |EM XP CL LILIII Div. 1 Gr. A-G

U | CSAIS CL LILIII Div. 1 Gr. A-G / NI CL. I Div. 2

V | CSA XP CL. LILIII Div. 1 Gr. A-G

N | CSA Ogélnego stosowania

K | TIIS Exia Il C T6 (w przygotowaniu)

E |NEPSIExnA Il T6

Y | Wykonanie specjalne
Przytacze technologiczne
M | Uchwyt montazowy FAU20
P | Uniwersalny kotnierz DN80/ANSI 3"/JIS10K80, PP
Q | Uniwersalny kotnierz DN80/ANSI 3"/JIS10K80, PVDF
S | Uniwersalny kotnierz DN80/ANSI 3"/JIS10K80, 316L
T | Uniwersalny kotnierz DN100/ANSI 4"/JIS16K100, PP
U | Uniwersalny kotnierz DN100/ANSI 4"/JIS16K100, PVDF
V | Uniwersalny komnierz DN100/ANSI 4"/]IS16K100, 316L
Y | Wykonanie specjalne

Zasilanie / interfejs cyfrowy

2-przewodowe z petli pradowej / 4...20mA HART
4-przewodowe, 10,5...32VDC / 4-20mA HART
4-przewodowe, 90...253VAC / 4-20mA HART
2-przewodowe, PROFIBUS PA

2-przewodowe, Foundation Fieldbus

Wykonanie specjalne

< MO QO I w

Wskaznik lokalny

1 | Bez wskaznika lokalnego

2 | Wskaznik LCD VU331 z przyciskami obstugi

3 | Wersja do montazu oddzielnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40
9 | Wykonanie specjalne

Obudowa

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P68

C | T12, oddzielny przedziat podiagczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68
D | T12, oddzielny przedziat podiagczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, [P68;
zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Y | Wykonanie specjalne

Wprowadzenie przewodéw
Diawik M20x1.5

Gwint G 1/2¢

Gwint NPT 1/2¢

Gniazdo PROFIBUS-PA M12
Gniazdo FF 7/8"
Wykonanie specjalne

O O N

Uszczelka czujnika / kotnierza
2 | Uszczelka ptaska VITON

3 | Uszczelka ptaska EPDM

9 | Wykonanie specjalne

Opcje dodatkowe
A | Brak

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ l l lKod zaméwieniowy
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2.5

Kod zaméwieniowy FMU43

Certyfikaty

Do zastosowari w strefie niezagrozonej wybuchem

ATEX 11 1/2 D lub II 2 D, Aluminiowa pokrywa bez wziernika
ATEX 11 1/3 D lub II 3 D, Pokrywa z wziernikiem

EM DIP Class 11, 1II, Div. 1, Gr. E,F,G NI

CSA Ogélnego stosowania

CSA DIP, Class II, 111, Div. 1, Gr. E,F,G NI

Wykonanie specjalne

~UzZZ 0N >

Przytacze technologiczne / materiat

Kotnierz DN 100/ANSI 4"/JIS 16K100, PP (uniwersalny wolny kotnierz)

Komnierz DN 100/ANSI 4"/]JIS 16K100, SS 316TI (uniwersalny wolny kotnierz)

Bez kohierza wolnego / bez uchwytu montazowego (elementy montazowe uzytkownika)
Z uchwytem montazowym

Wykonanie specjalne

~Zx »no

Zasilanie / interfejs cyfrowy

4-przewodowe, 10,5...32VDC / 4-20mA HART
4-przewodowe, 90...253VAC / 4-20mA HART
2-przewodowe, PROFIBUS PA

2-przewodowe, Foundation Fieldbus
Wykonanie specjalne

<= mogoT

Wskaznik lokalny

1 | Bez wskaznika lokalnego

2 | Wskaznik LCD VU331 z przyciskami obstugi

3 | Wersja do montazu oddzielnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40
9 | Wykonanie specjalne

Obudowa
A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P68
9 | Wykonanie specjalne

Wprowadzenie przewodéw
Diawik M20x1.5

Gwint G 1/2¢

Gwint NPT 1/2¢

Gniazdo PROFIBUS-PA M12
Gniazdo FF 7/8"
Wykonanie specjalne

O O N

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Kod zamoéwieniowy




Identyfikacja przyrzadu

2.6

FMU44 - |

Kod zaméwieniowy FMU44

Certyfikaty

<~ Oom—— "< cozAHo0LuNnQO A= D>

Do zastosowari w strefie niezagrozonej wybuchem

ATEX 1T 1/2G EEx ia IIC T6 (w przygotowaniu)

ATEX II 1/2G EEx d (ia) IIC T6 (w przygotowaniu)

ATEXII 3 G EEx nA Il T6 (w przygotowaniu)

ATEXII 1/2 D, Aluminiowa pokrywa bez wziernika (w przygotowaniu)
ATEXI1 1/3D

FM IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI CLI Div.2 (w przygotowaniu)
FM XP CLLILIII Div.1 Gr.A-G (w przygotowaniu)

CSA Ogblnego stosowania (w przygotowaniu)

CSA IS CLLILIII Div.1 Gr.A-G, NI CLI Div.2 (w przygotowaniu)
CSA XP CLLILII Div.1 Gr.A-G (w przygotowaniu)

TIIS EEx ia IIC T6 (w przygotowaniu)

NEPSI Ex ia [IC T6 (w przygotowaniu)

NEPSI Ex d(ia) [IC T6 (w przygotowaniu)

NEPSI Ex nA 11 T6 (w przygotowaniu)

NEPSI DIP (w przygotowaniu)

Wrykonanie specjalne wg specyfikacji

Przytacze technologiczne

T | Komierz UNI 4"/DN100/100, PP, maks. 3bar abs.,
dla 4" 1501bs / DN100 PN16 / 10K 100

U | Kolnierz UNI 4"/DN100/100, PVDF, maks. 3bar abs.,
dla 4" 1501bs / DN100 PN16 / 10K 100

V| Kotnierz UNI 4"/DN100/100, 316L, maks. 3bar abs.,
dla 4" 1501bs / DN100 PN16 / 10K 100

E | Konierz UNI 6"/DN150/150, PP, maks. 3bar abs.,
dla 6" 1501bs / DN150 PN16 / 10K 150

F | Komierz UNI 6"/DN150/150, PVDF, maks. 3bar abs.,
dla 6" 1501bs /DN150 PN16 / 10K 150

G | Komierz UNI 6"/DN150/150, 316L, maks. 3bar abs.,
dla 6" 1501bs / DN150 PN16 / 10K 150

H | Kotnierz UNI DN200/200, PP, maks. 3bar abs.,

dla DN200 PN16 / 10K 200

] | Kotnierz UNI DN200/200, PVDF, maks. 3bar abs.,
dla DN200 PN16 / 10K 200

Kotnierz UNI DN200/200, 316L, maks. 3bar abs.,
dla DN200 PN16 / 10K 200

8" 1501bs FF, PP, maks. 3bar abs.

8" 1501bs FF, PVDF, maks. 2bar abs.

8" 1501bs FF, 316L, maks. 3bar abs.

Uchwyt mocujacy FAU20

Wykonanie specjalne wg specyfikacji

~

<~z >z

Zasilanie / interfejs cyfrowy

2-przewodowe / 4-20mA HART
2-przewodowe / PROFIBUS PA
2-przewodowe / FOUNDATION Fieldbus
4-przewodowe 90-250VAC / 4-20mA HART
4-przewodowe 10.5-32VDC / 4-20mA HART

Wykonanie specjalne wg specyfikacji

<~ T oOTmg W

Wskaznik lokalny

1 | Bez wskaznika lokalnego, obstuga zdalna

2 | 4-wierszowy wskaZznik VU331, lokalna wizualizacja krzywej obwiedni echa

3 | Wersja do montazu oddzielnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40 (akcesoria)
9 | Wykonanie specjalne wg specyfikacji

‘ ‘ ‘ ‘Kod zaméwieniowy, cze$¢ 1
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Identyfikacja przyrzadu
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A
C

D

Obudowa

F12, aluminium powlekane proszkowo, [IP68 NEMAG6P

T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP68
NEMAGP

T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, [P68
NEMAGP; zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Wykonanie specjalne wg specyfikacji

Wprowadzenie przewodéw

Dtawik M20 (EEx d > gwint M20)
Gwint G1/2

Gwint NPT 1/2

Gniazdo PROFIBUS-PA M12
Gniazdo FF 7/8"

Wykonanie specjalne wg specyfikacji

O O N

Uszczelka czujnika / kolnierza
2 | Viton

3 |EPDM

9 | Wykonanie specjalne wg specyfikacji

Opcje dodatkowe
A | Brak
Y | Wykonanie specjalne wg specyfikacji

‘ ‘ ‘ Kompletny kod zaméwieniowy




Identyfikacja przyrzadu

2.7 Zakres dostawy

2.7.1 Przyrzad pomiarowy i akcesoria

m Przyrzad w wersji zgodnej z zam6éwieniem
m Oprogramowanie "ToF Tool - FieldTool Package" (2 dyski CD-ROM)
m Dla wersji FMU40 *R**** oraz FMU41 *R****: przeciwnakretka (PC)
m Dla wersji FMU40/41: pier$ciefl uszczelniajacy (EPDM)
m Dla wersji z dtawikami M20x1.5:
— 1 dlawik dla wersji 2-przewodowe;j
— 2 dlawiki dla wersji 4-przewodowej
Przyrzady dostarczane s3 z zamontowanymi dfawikami.

2.7.2  Dokumentacja dostarczana z przyrzadem

Skrécona instrukcja obstugi (KA 183F, w przyrzadzie)

Skrécona instrukcji obstugi jest przewidziana jako podreczna instrukcja dla uzytkownikdw znaja-
cych koncepcje obstugi przyrzadéw Endress+Hauser, pracujgcych w oparciu o zasade pomiaru
czasu przelotu.

Instrukcja obstugi (BA 237F, niniejszy podrecznik)

Instrukcja obstugi opisuje sposéb montazu oraz uruchomienia przetwornika Prosonic M. Menu
obstugi zawiera wszystkie funkcje wymagane w przypadku realizacji typowych zadan pomiaro-
wych. Nie uwzgledniono tutaj natomiast zadnych dodatkowych funkcji.

Opis funkcji (BA 240F)

Dokumentacja ta zawiera szczegdétowy opis wszystkich funkcji przetwornika Prosonic M. Dostepna
jest réwniez w postaci pliku pdf na dostarczanym wraz z przyrzagdem dysku CD-ROM zawieraja-
cym oprogramowanie ToF Tool - FieldTool (CD-ROM 1).

Instrukcja dotyczaca bezpieczeristwa

Dodatkowe instrukcje dotyczace bezpieczeristwa (XA, ZE, ZD) dostarczane s3 w przypadku przy-
rzad6w posiadajacych odpowiednie dopuszczenia. Informacja o dokumentacji zawierajgcej instruk-
cje dotyczace bezpieczeristwa dla da danej wersji przyrzadu podana jest na tabliczce znamionowe;j.

2.8 Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE, deklaracja zgodnosci

Przetwornik zostat skonstruowany i przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy technicz-
nej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujacym bezpieczna i niezawodng eksploatacje.
Przyrzad jest zgodny z odpowiednimi normami i wytycznymi podanymi w Deklaracji zgodnosci UE,
spetnia zatem stosowne wymagania prawne zawarte w dyrektywach Unii Europejskie;.
Endress+Hauser potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

2.9 Zastrzezone znaki towarowe
HART®
jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA

ToF®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Germany

PulseMaster®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Germany
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3.1

3.1.1

Montaz

Konstrukcja / wymiary

FMU40, FMU41
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Rys. 1: Wymiary w mm
3.1.2 FMU42, FMU44 do montazu z wolnym kolnierzem
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Rys. 2: Wymiary w mm
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3.1.3 FMU42, FMU44 w uchwycie mocujacym
FMU42 FMU44
® [@9V ® (8] %69 "%
B | F12/ Féﬂo' Dﬁ EES F12/ /L
J T12 QQ%% T12 %Q\%[%
. v M8 Y M8
| ° ﬂ
75
119 -~
08 19
Rys. 3: Wymiary w mm S
3.14 FMU43
A B
~86 65 78
i B B
{§/0| %\ﬂ ELFM“ E > 5
/=1
2 x M8 : T $
N\ 85
Sy
l | l l
I |
ANSI 4” DN 100 * @ 230
Rys. 4: Wymiary w mm; R
A: do montazu z wolnym kotnierzem; B: uchwycie mocujacym
3.1.5  Uchwyt mocujacy dla FMU42, FMU43 i FMU44
119 25
. N J
v © A
2
40 40 ‘25‘
@ ,,,,,, @ ,,,,,, @
| —
Rys. 5: Wymiary w mm o :
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3.1.6  Kotinierze dla FMU42 i FMU44

] 80225
Z Zil
C
00 FIU5105.06-00-00 17011
Wersja dla A B C D E Ilos¢
otworéw

3" 1501bs / DN80 PN16 / 10K 80 150 mm 160 mm 200 mm 19 mm 45° |8

4" 150 lbs / DN100 PN16 / 10K 100 | 175 mm 190,5mm |228,6 mm |19 mm 45° |8

6" 150 1Ibs / DN150 PN16 / 10K 150 | 240 mm 2413 mm | 285 mm 23 mm 45° |8

8" 150 Ibs 298 5mm [298,5mm |3429mm |[22,5mm |45° |8

DN200 PN16 / 10 K 200 290 mm 295 mm 340 mm 23 mm 30° |12
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3.2 Wersje montazowe

3.2.1 Wersje montazowe FMU40, FMU41

Montaz z przeciwnakretka

il

Przeciwnakretka (Pﬂ

dla gwintow
G 1% oraz G 2"

Uchwyt do montazu nasciennego

Montaz w tulei gwintowanej

b

Kotnierz
montazowy

(EPDM)

Czujnik Kréciec

LOO-FMU4xxxx-17-00-00-en-002

Specyfikacja uchwytu lub kotnierza montazowego: patrz rozdz. "Akcesoria".

17
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3.2.2  Wersje montazowe FMU42, FMU44

Montaz za pomoca
kotnierza uniwersalnego

il

72N

np. strefa 220

Montaz w uchwycie mocujacym

strefa Z20

3.2.3  Wersje montazowe FMU 43

L00-FMU42xxxx-17-00-00-en-001

Montaz za pomoca uniwersalnego
wolnego kotnierza (opcja)

wolny kotnierz

krociec A czujnik

np. strefa 220

Montaz w uchwycie
mocujacycm

strefa 220

L00-FMU43xxxx-17-00-00-en-001
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33 Warunki montazowe

3.3.1 Wskaz6éwki montazowe: pomiar poziomu

T
0

1)

—]

LO0-FMU4xxxx-17-00-00-de-005

m Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (3), gdyz powstajace zaktécenia mogg prowadzi¢ do utra-
ty echa. Zalecana odlegto$¢ pomiedzy czujnikiem a $ciang zbiornika (1): 1/6 Srednicy zbiornika.

» W przypadku montazu na otwartej przestrzeni sugerujemy stosowanie ostony pogodowej (2).
Zabezpiecza ona przyrzad przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i opadéw
atmosferycznych.

m Nie montowad przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym) (4).

m Jezeli jest to mozliwe, nalezy unika¢ montazu czujnikéw temperatury, sygnalizatoréw poziomu
(5), itp. wewnatrz wiazki sygnatowej o kacie a. Pomiar moze by¢ réwniez zakt6cany przez
symetryczne elementy zbiornika (6), takie jak wezownice, uskoki Srednicy, itp.

m O¢ przetwornika powinna by¢ prostopadta do powierzchni mierzonego produktu (7).

m Nie zaleca sie montazu dwdch ultradZwiekowych przyrzagdéw pomiarowych w jednym zbiorniku
ze wzgledu na mozliwos¢ wzajemnych zakiGceti sygnatow.

m K3t a okredla stozek, poza ktérym energia wigzki spada wiecej niz o 3 dB.

ProsonicM | a Linais I'maks

FMU40 11° 5m 0.48 m
FMU41 11° 8m 0.77 m
FMU42 9° 10m 0.79 m
FMU43 6° 15m 0.79 m
FMU44 11° 20m 1.93m

3.3.2  Wskazéwki montazowe: pomiar w waskich szybach

W waskich szybach, ze wzgledu na interferencije
fal odbitych, zalecamy stosowanie rur 00 | reemm—m—

ostonowych (np. z PE lub PVC) o min. $rednicy I
100 mm. o F
Nalezy zwréci¢ uwage na zarastanie rury ijezeli | fiii i
taki proces wystepuje, regularnie ja czyscic. i ?

Otwory
wentylacyjne [

LOO-FMU4xxxx-17-00-00-en-010
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3.3.3  Wskazéwki montazowe: pomiar przepltywu

m Dla uzyskania najwyzszej doktadnosci, czujnik powinien by¢ zainstalowany na wysokosci
odpowiadajacej maksymalnemu poziomowi medium H_ .. , powiekszonej o strefe martwa BD.

m Prosonic M nalezy usytuowac nad Srodkowa czescia kanatu lub koryta pomiarowego.

m Membrana czujnika powinna by¢ ustawiona réwnolegle do powierzchni medium.

m Nalezy zapewni¢ odpowiedni dystans, w zaleznosci od rodzaju elementu spietrzajacego.

m Program ToF Tool utatwia wprowadzenie krzywej linearyzacji "poziom na przeptyw" (Q/h).
Operacje ta mozna przeprowadzi¢ recznie za pomoca wskaznika lokalnego.

Przyktad: zwezka Khafagi-Venturi

S
. Wiot Wylot
2
2 BD
:Q' —
Zwezka Khafagi - Venturi =
Wezka Khatag! enturi E) Kierunek przeptywu
6‘ Hmaks »
— o
L
7, -
1xb,
SN 0]
77770 bo G
o | I—

LO0-FMU4xxxx-17-00-00-en-003
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Przyktad: Koryto pomiarowe z dnem stozkowym

min. 2 Hmaks |
1

i a
1

"pusty”

QOdl. kalibr.

LOO-FMU4xxxx-17-00-00-en-012
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3.4 Zakres pomiarowy

3.4.1 Strefa martwa przy montazu w krécécu

Prosonic M powinien by¢ zamontowany na tyle wysoko aby poziom medium nie osiaggat strefy
martwej BD nawet przy maksymalnym napemieniu zbiornika. Czujnik moze by¢ montowany

w kréécu jedynie wéwczas, jezeli maksymalny poziom medium wypada w strefie martwe;j.
Wewnetrzna powierzchnia kré¢ca powinna by¢ mozliwie gtadka, bez krawedzi i szwéw
spawalniczych. Nalezy wybraé kréciec o mozliwie najwiekszej Srednicy d i odpowiedniej dtugosci
(patrz tabela). Dla zmniejszenia wplywu zakt6cen, wprowadzanych przez kréciec, zaleca sie
zakoriczy¢ go $cieciem, najlepiej pod katem 45°.

BDJ

SD}

FMU40/41

E

L00-FMU4xxxx-17-00-00-en-004

BD: Strefa martwa; SD: Strefa bezpieczenstwa; E: WysokoS¢ zbiornika; F: Petny zakres pomiaru; D: Srednica krécca;

L: Dtugosc krécca

Maks. zakres ”
Prosonic M BD Maks?. zakres dla materiatéw Srednica krééca Mélfs' diugos¢
dla cieczy . krééca
sypkich
50 mm ok. 80 mm
FMU40 0.25m 5m 2m 80 mm ok. 240 mm
100 mm ok. 300 mm
80 mm ok. 240 mm
FMU41 0.35m 8m 3.5m
100 mm ok. 300 mm
80 mm ok. 250 mm
FMU42 0.4m 10m 5m
100 mm ok. 300 mm
FMU43 0.6 m 15m 7m min. 100 mm ok. 300 mm
FMU44 0.5m 20 m 10m min. 150 mm ok. 400 mm
Uwaga!

Maksymalny poziom medium nie powinien znajdowac sie w strefie martwej czujnika, gdyz moze
to powodowac nieprawidtowa prace urzadzenia.
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3.4.2 Strefa bezpieczenstwa

Jesli maksymalny poziom medium znajduje sie blisko strefy martwej czujnika, mozna okregli¢ strefe
bezpieczenistwa (SD). Gdy produkt osiagnie ten poziom, Prosonic M zareaguje sygnatem
ostrzegawczym lub alarmowym.

Zakres strefy bezpieczetfistwa SD moze by¢ dowolnie ustawiony w funkcji " Safety distance /strefa
bezpieczenstwal" (015). W funkcji "in safety distance /w strefie bezpieczenistwal" (016)
definiowana jest reakcja przyrzadu w przypadku, gdy poziom produktu znajduje sie w strefie
bezpieczenistwa.

Dostepne s trzy opcje wyboru:

m Warning /ostrzezenie]. Przyrzad generuje komunikat btedu lecz pomiar jest kontynuowany.

m Alarm: Przyrzad generuje komunikat btedu. Sygnat wyjsciowy przyjmuje warto$¢ zdefiniowana
w funkcji "Output on alarm /sygnalizacja alarmu/" (011) (MAX, MIN, warto$¢ def. przez
uzytkownika lub zamroZenie ostatniej wartosci). Po spadku poziomu produktu ponizej strefy
bezpieczenistwa, komunikat alarmu znika i przyrzad powraca do normalnego trybu pomiarowego.

m Self holding /autom. zamrozenie wartoscil- Reakcja przyrzadu jest analogiczna jak dla opciji
"alarm". Jednak w tym przypadku, pomiar jest kontynuowany tylko wéwczas, gdy po spadku
poziomu produktu ponizej strefy bezpieczeristwa zresetowane zostanie automatyczne

zamrozenie wartosci (poprzez funkcje: "ackn. alarm /potwierdz. alarmul' (017)).

3.4.3  Zakres pracy czujnika

Zakres pracy czujnika jest zalezny od warunkéw pomiarowych. Sposéb okreslania aktualnego
zakresu pomiarowego jest wyjasniony w Karcie katalogowej T1 365F/00/pl. Maksymalny zakres
dla poszczegdlnych wersji przyrzadu jest podany w ponizszej tabeli (dane wazne dla odpowiednich
warunkéw pomiarowych).

Prosonic M Maksymalny zakres
FMU40 5m

FMU41 8m

EMU42 10m

FMU43 15m

FMU44 20m
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3.5 Wskazowki montazowe dla FMU40/41

Dokreci¢ wkrecane przytacze gwintowe Obudowa F12 lub T12
Prosonic M za pomoca klucza 60 AF.
Maks. moment dokrecania: 20 Nm.

Ostrzezenie!
Prosonic M
nalezy wkrecaé
wylacznie

za pomocg klucza

Maks. moment
dokrecania: 20 Nm

LO0-FMU4xxxx-17-00-00-en-009

3.6 Obracanie obudowy

W celu udogodnienia odczytu oraz dostepu do przedziatu podtaczeniowego obudowe przetwornika
mozna po zamontowaniu obraca¢, maksymalnie o 350°.

Procedura pozycjonowania:

m Odkreci¢ $ruby mocujace (1).

m Obrdci¢ obudowe (2) w wymaganym kierunku.

m Dokreci¢ $ruby mocujace (1). Maks. moment dokrecania: 0.5 Nm.

m Gwinty mozna zabezpieczy¢ preparatem Loctite.

Obudowa F12 Obudowa T12

4 mm klucz
imbusowy
maks. moment
dokrecania:
0.5Nm

LO0-FMU4xxxx-17-00-00-en-013

3.7 Kontrola po wykonaniu montazu

Po zakoriczeniu montazu przyrzadu, nalezy sprawdzi¢:

m Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

m Czy warunki techniczne w danym punkcie pomiarowym, wtaczajac temperature i ci$nienie
pracy, temperature otoczenia oraz zakres pomiarowy, itd. spetniaja wymagania okreslone
dla przyrzadu

m Czy numer i ozhaczenie punktu pomiarowego sa prawidtowe (kontrola wzrokowa)

m Czy przyrzad pomiarowy jest zabezpieczony przed wilgocia i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego

m Czy wprowadzenia przewod6éw sg prawidtowo dokrecone

m Czy ulozenie uszczelki przytacza gwintowego lub kotnierzowego jest prawidtowe (po ustawieniu
obudowy w wymaganej pozycji)



Podlaczenie elektryczne

4 Podlaczenie elektryczne

4.1 Podlaczenie elektryczne

Uwaga!

Przed wykonaniem podtaczeni elektrycznych prosimy zapoznac sie z ponizszymi zaleceniami:

m Warto$¢ napiecia zasilania musi by¢ zgodna z podang na tabliczce znamionowe;j.

m Przed przystgpieniem do wykonania podtaczeni elektrycznych, wytaczyc zasilanie.

m Przed wykonaniem jakichkolwiek innych podtaczen, podtaczy¢ linie wyréwnania potencjatéw
do zacisku uziemienia przetwornika (patrz rozdz. "Wyréwnanie potencjatéw").

Ostrzezenie!

W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, obowiazuje przestrzeganie
norm krajowych oraz zalecei podanych w Instrukcji bezpieczeristwa (XA). Wymagane jest
stosowanie okreslonego wprowadzenia przewodu.

4.1.1  Podlaczenie wersji w obudowie F12

Odkreci¢ pokrywe (1) obudowy. 1
2. Wyja¢ i odtaczy¢ wskaznik (2), jesli

wystepuje.
3. Zdja¢ ostone (3) przedziatu

podfaczeniowego.

4.  Lekko wyciggna¢ modut zaciskéw (4)
za pomocg uchwytu petlowego.

5.  Wprowadzi¢ przewdd (5) przez dlawik (6).
@ Uwaga!
Jedli jest to mozliwe, wprowadzi¢ przewéd
od géry pozostawiajac lekki zwis przy
dtawiku, w celu unikniecia penetracji
wilgoci do wnetrza obudowy.

6. Podtaczy¢ ekran przewodu do zacisku
uziemienia (7) w przedziale
podfaczeniowym.

7. Wykona¢ potaczenie zgodnie z rozmiesz-
czeniem zaciskdw (patrz nastepna strona).

8. Ponownie wiozy¢ modut zaciskéw (4).
9. Dokreci¢ dtawik (6).

10. Dokreci¢ $ruby ostony (3) przedziatu
podtaczeniowego.

11. Podigczy¢ i wtozy¢ wskaznik (2), jesli
wystepuje.

12. Przykreci¢ pokrywe (1) obudowy.

13. Zalaczy¢ zasilanie.

LOO-FMU4xxxx- 04-00-00-yy-008

25



Podlaczenie elektryczne

26

4.1.2  Podlaczenie wersji w obudowie T12

1. Odkreci¢ pokrywe (1) oddzielnego ]
przedziatu podtaczeniowego.

2. Wprowadzi¢ przewdd (2) przez dlawik (3).
& Uwaga!

Jedli jest to mozliwe, wprowadzi¢ przewdd
od géry pozostawiajac lekki zwis przy
dtawiku, w celu unikniecia penetracji
wilgoci do wnetrza obudowy.

3. Podlaczy¢ ekran przewodu do zacisku
uziemienia (4) w przedziale
podfaczeniowym.

4.  Wykonac pofaczenie zgodnie z rozmiesz-
czeniem zaciskéw (patrz ponizej).
Dokreci¢ dtawik (3).

6. Przykreci¢ pokrywe (1) oddzielnego
przedziatu podtaczeniowego.

7.  Zalaczy¢ zasilanie.

L00-FMU4xxxx-04-00-00-yy-009

4.2 Rozmieszczenie zaciskow

Wersja zasilana z pétli Wersja 4-przewodowa (aktywna)
DC AC/DC
Zasilacz —
Alternatywnie skaznix, Zasilacz

rejestrator, PCS

- — — -—-——/7/—- Commubox

FXA191/195 Alternatywnie

Rezystor
komunikacyjny /H DXR375
(>2500Q) | Rezystor — Commubox

komunikacyjny ] "|FXA191/195
-

(> 250 Q) DXR375

o

4..20 mA[X| @ 4..20mA

r —

i I d

! D S s S B

1

! Gniazda testowe @
rad wyjsciow

: () (prad wyj Y)

1

1

1

1

1

I

1 2 3 4 Uziom i
!Eé ' [5]6 1]2 Eé;mm
- L1/L+ N/L- |

L- L+ [+ |-

_________________

L00-FMxxxxxx-04-00-00-en-015 LOO-FMxxxxxx-04-00-00-en-011
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4.3 Napiecie zasilajace

4.3.1 Wersja HART, 2-przewodowa

Warto$ci napiecia pomiedzy zaciskami przetwornika:

Wersja Pobér pradu Min. naplg'ae po'mlgdzy Mfaks. napl_gae ;
zaciskami pomiedzy zaciskami
2-przewodowa 4 mA 14V 36V
HART Standard
20 mA 8V 36V
4 mA 14V 30V
EEx ia
20 mA 8V 30V
4 mA 14V 30V
EExd
20 mA 11v 30V
Stata warto$¢ pradu,
ustawiana np. przy Standard 11 mA 1oV 36V
zasilaniu z foto-
ogniw (warto§¢
mierzona przesylana EEx ia 11 mA 10V 30V
jest przez HART)
Stata wartos¢ pradu Standard 4 mAl 14V 36V
w trybie HART
Multidrop EEx ia 4mA! 14V 30V
(wielopunktowym)
1) Chwilowy pobér pradu podczas zataczania zasilania: 11 mA

4.3.2  Wersja HART, 4-przewodowa, aktywna

Wersja Napiecie Maks.
obcigzenie

DC 10,5..32V 600 Q

AC 50/60 Hz 90...253V 600 Q

Uwaga!

W przypadku podtaczenia do Zrddta zasilania sieciowego, w poblizu przyrzadu nalezy zainstalowac
tatwo dostepny wytacznik zasilania, ozhakowany jako wytacznik przyrzadu (IEC/EN 61010).
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4.4 Wyréwnanie potencjatow

L00-FMU4xxxx-17-00-00-yy-014

1: Zewnetrzny zacisk uziemienia przetwornika

Podtaczy¢ linie wyréwnania potencjatéw do zewnetrznego zacisku uziemienia przetwornika.

Uwaga!

W przypadku aplikacji w strefach zagrozonych wybuchem, przyrzad nalezy uziemic tylko po stronie
czujnika. Dalsze zalecenia dotyczace bezpieczeristwa zawarte s3 w odrebnej dokumentacji dla
aplikacji w strefach zagrozonych wybuchem.

Wskazdwkal

Obudowa przetwornika jest izolowana od zbiornika poprzez czujnik z tworzywa sztucznego.

W zwiazku z tym, w przypadku nieprawidtowego podtaczenia linii wyréwnania potencjatéw moga
wystepowad sygnaty zaktocajace.

W celu zapewnienie optymalnej kompatybilnodci elektromagnetycznej, linia wyréwnania
potencjaléw powinna by¢ jak najkrétsza i posiada¢ przekréj poprzeczny co najmniej 2,5 mm?.
Jesli z uwagi na warunki montazowe przewidywany jest podwyzszony poziom zaktdcert
elektromagnetycznych, zalecamy stosowanie tasmy uziemiajacej.

4.5 Kontrola po wykonaniu podlaczen elektrycznych

Po wykonaniu podiaczen elektrycznych nalezy sprawdzic:

m Czy podtaczenie jest wykonane zgodnie z oznaczeniem zaciskéw

m Czy dlawik kablowy jest prawidtowo dokrecony

m Czy pokrywa obudowy jest prawidtowo dokrecona

m Przy zataczonym zasilaniu: czy na wskazniku widoczne jest wskazanie
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5 Obstuga

5.1 Wskaznik i elementy obstugi

5.1.1  Wskaznik lokalny VU331

Obstuga lokalna i wizualizacja wartosci mierzonych odbywa sie za pomoca modutu wyswietlacza
ciektokrystalicznego VU331, wyposazonego w przyciski. Znajduja sie one na module wySwietlacza
wewnatrz obudowy przetwornika. Dostepne s3 po odkreceniu pokrywy z wziernikiem.

Wyswietlacz

@ ciekiokrystaliczny
\
Symbole

NDRESS + HAUSER
@ @ mezsured uslue  BAE
P 43,2
| i

Vx4

zatrzask
mocujacy

— 3 przyciski
N e W

LO0-FMxxxxxx-07-00-00-en-001
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5.1.2  Wskazanie
Pozycja w menu
Wiersz
informacyjny Wskazanie wartosci
mierzonej
|
Symbol  Warto$é Wskaznik Jednostka
mierzona stupkowy
Wybor grupy

Lista wyboru T

Pozycja w menu

Wiersz
informacyjny

Tekst >
pomocy

Funkcja z programo-
wanym parametrem

Krzywa

obwiedni  Pf &

echa

Wizualizacja krzywej
obwiedni echa

LOO-FMxxxxxx-07-00-00-en-002

Na poziomie wskazania warto$ci mierzonej, wskaznik stupkowy odwzorowuje sygnat wyjsciowy.
Wskaznik ten jest podzielony na 10 segmentéw. Kazdy pod$wietlony segment reprezentuje zmiane
poziomu sygnatu o 10% ustawionego zakresu pomiarowego.

5.1.3

Wyswietlane symbole

W ponizszej tabeli przedstawione zostaty symbole ukazujace sie na wskazniku:

Znaczenie

SYMBOL ALARMU

Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu. JeZeli symbol miga oznacza

to ostrzezenie.

SYMBOL BLOKADY

Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy zablokowane sa przyciski przyrzadu, tzn. wprowadzony jest kod
zabezpieczajacy, uniemozliwiajacy dokonywanie zmian nastaw urzadzenia.

SYMBOL KOMUNIKACI]I
Symbol ten sygnalizuje aktywna komunikacje. ukazuje sie wéwczas, gdy realizowana jest transmisja
danych przy uzyciu protokotu HART, PFOFIBUS PA lub Foundation Fieldbus.
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5.14 Funkcje przyciskow

Przycisk(i) Funkcje

3 lub m Przewijanie listy wyboru w gére
Edycja wartosci wprowadzanych z poziomu danej funkcji

3 lub m Przewijanie listy wyboru w dét
Edycja wartosci wprowadzanych z poziomu danej funkcji

Esc

[-] [+] lub @ Przemieszczanie si¢ w lewo w obrebie grupy funkcji

B Przemieszczanie sie w prawo w obrebie grupy funkcji

+)ile]
lub Regulacja kontrastu wskaZnika LCD

i

Blokowanie / odblokowywanie przyrzadu za pomoca przyciskéw

przycisk6w na module wskaZnika).

E] i 3 i EJ Po zablokowaniu przyciskéw, nie jest mozliwa lokalna ani zdalna obstuga przyrzadu!
Odblokowanie przyrzadu mozliwe jest po wprowadzeniu kodu dostepu (za pomoca

5.2 Kody funkcji

W celu utatwienia lokalizacji funkcji w obrebie menu, pozycja kazdej funkcji jest wskazywana

na wyswietlaczu.

Grupa funkgcji

Funkcja

LOO-FMU4xxxx-07-00-00-en-001

Pierwsze dwie cyfry identyfikuja grupe funkcji:

basic setup /ustawienia podstawowe] 00
safety settings [ustawienia bezpieczeristwal 01
linearisation /linearyzacja] 04

Trzecia cyfra identyfikuje poszczeg6lne funkcje w obrebie danej grupy:

= basic setup 00 = tank shape 002
[ustawienia podstawowe] - [typ zbiornika]
= medium property 003
[typ medium]
= process cond. 004
[warunki procesowe]

W dalszej czesci instrukcji, pozycja zawsze podana jest w nawiasach za opisem funkcji
(np. "tank shape /typ zbiornika/' (002)).
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5.3 Opcje obstugi

5.3.1 Wyijscie 4...20 mA z protokotem HART

Kompletny uktad pomiarowy sktada sie z:

<=7 Adapter serwisowy

(wbudowany rezystor "
komunikacyjny)

Komunikator HART
DXR375

i
FXA191/195
lub

DXR375

PLC
N I - ToF Tool- - ToF Tool-
FieldTool FieldTool
- FieldCare
I -
Commubox <F Zasilanieﬂ
FXA191/195 (dlawersji -
4-przewodowej) ____
Zasilanie '\\Y\\
z przetwornika RMA422 ~3~_ Wskaznik
lub bariery RN221N BN VU331

FXA193

LOO-FMxxxxxx-14-00-06-en-007

Jezeli zasilacz nie jest wyposazony w rezystancje niezbedng w przypadku komunikacji z przetwor-
nikiem za pomoca protokotu HART, w linii pradowej nalezy umiesci¢ rezystor > 250 Q.
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54 Obstuga za pomoca wskaznika lokalnego VU331

( W ENDRESS + HAUSER
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Grour Selection

mEdium ProFsrba

‘taﬂk shars

[E]n;dDTE ceiling L_J-J
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+
horizonbsl ozl Ti=pgid

I brpass I a0l o dem
2hilling well sol iddmm

t] flat ceiling U
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rocedlied
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Przej$¢ z poziomu wskazania wartosci mierzonej do poziomu wyboru grupy wciskajac (=),

Za pomoca - lub [*) wybra¢ wymagana grupe funkcji i potwierdzi¢ wciskajac L=,
Wybrana opcja jest zaznaczona znakiem ¢/, poprzedzajacym dang pozycje menu.

Za pomoca *J lub =) uaktywni¢ tryb edycji.

Menu wyboru
a. Zapomocg —J lub ) wybra¢ wymagany parametr w uprzednio wybranej funkcji.

b. Wecisniecie [£): potwierdzenie dokonanego wyboru; wybrany parametr zostaje
poprzedzony znakiem ¢/.

c. Wcisniecie [=): potwierdzenie edytowanej wartosci; wyjscie z trybu edycji.

d. Wcisniecie ()i =) (= 44): anulowanie wyboru; wyjscie z trybu edyciji.

Wprowadzanie wartosci liczbowych oraz tekstu

a. W celu dokonania edycji pierwszego znaku ciggu liczbowego / tekstowego wcisnaé -]
lub ).

b. Wecisniecie &) powoduje przemieszczenie kursora na kolejng pozycje; nalezy kontynuowac
edycje w opisany sposéb (a) az do wprowadzenia catego wymaganego ciggu.

c. Popojawieniu sie przy kursorze symbolu I, w celu potwierdzenia wprowadzonej warto$ci
nalezy wcisngé (£J; nastepuje wyjscie z trybu edycii.

d. Po pojawieniu si¢ przy kursorze symbolu <« , w celu powrotu do poprzedniego znaku
nalezy wcisna¢ (&) (np. w celu korekcji dokonanego wprowadzenia).

e. Wecisniecie ()i =] (= 44): przerwanie wprowadzania; wyjscie z trybu edycji.
Wecisnaé =) w celu dokonania wyboru kolejnej funkcji.

Jednokrotne wcisniecie [*)1 =) (= =i): powrét do poprzedniej funkcji.
Dwukrotne wcisniecie *) 1 =) (= +5): powrét do poziomu wyboru grupy.

Weisng¢ +Ji=) (= &h) w celu powrotu do poziomu wskazania warto$ci mierzonej.
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5.5 Obstuga za pomoca ToF Tool

ToF Tool jest programem graficznym, wspétpracujgcym z systemami: WinNT4.0, Win2000 i
WinXP. Przeznaczony jest do obstugi przetwornikéw pomiarowych Endress+Hauser bazujacych
na zasadzie pomiaru czasu przelotu. Program umozliwia szybkie uruchomienie, diagnostyke,
analize sygnatu oraz archiwizacje nastaw przetwornika pomocng przy tworzeniu dokumentacji
punktu pomiarowego. ToF Tool dostarczany jest nieodptatnie wraz z przyrzagdem pomiarowym.

ToF Tool oferuje nastepujace funkcje:

m Konfiguracja przetwornik6w w trybie online

» Analiza sygnatu przy pomocy krzywej obwiedni echa

m Tabele linearyzacji (tworzenie, edycja, import i eksport)

m Przesytanie nastaw z i do przetwornika (Upload/Download)
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

Wskazéwkal
Dalsze informacje sa dostepne na dysku CD-ROM dostarczanym wraz z przyrzadem.

5.5.1 Opcje podtaczenia

m HART z modutem Commubox FXA 191
m Interfejs serwisowy z adapterem FXA 193

5.5.2  Programowanie przetwornika z wizualizacja wprowadzanych
parametréw

CCEm AT

Db Prusmrse (i
Typat TR i

Wersie Baings Wiop 074 “ 4

LO0-FMU4xxxx-19-00-00-en-003

» Grupy funkcji oraz funkcje przyrzadu sa dostepne na pasku nawigacyjnym.

m Pola wprowadzania parametréw s3 dostepne w oknie gtéwnym.

m Klikniecie nazwy parametru powoduje otwarcie okna pomocy zawierajgcego szczegétowe
wyjasnienie danej pozycii.
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5.5.3  Wizualizacja krzywej obwiedni echa

Program ToF Tool oferuje mozliwo$¢ tatwej analizy krzywej obwiedni echa poprzez menu
"Envelope /Obwiednia echal":
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5.6 Obstuga za pomoca Commuwin II

Commuwin I jest programem narzedziowym do konfiguraciji i diagnostyki inteligentnych
przetwornikéw pomiarowych wyposazonych w protokét Rackbus, Rackbus RS 485, INTENSOR,
HART lub PROFIBUS PA. Program pracuje w srodowisku MS Windows.

Commuwin 1I oferuje nastepujace funkcje:

» Konfiguracja przetwornik6w w trybie on-line

m Przesytanie nastaw z i do przetwornika (upload/download)

m Wizualizacja warto$ci mierzonych i warto$ci granicznych

m Wizualizacja i zapis warto$ci mierzonych za pomoca rejestratora

% Wskazéwkal

Dalsze informacje na temat Commuwin II sa dostepne w nastepujacej dokumentacji E+H:
m Informacja o systemie: SI 018F/00 “Commuwin II”
m [nstrukcja obstugi: BA 124F/00 “Oprogramowanie narzedziowe Commuwin 11"

5.6.1 Konfiguracja ustawien

Konfiguracja ustawieri przyrzadu odbywa sie za pomoca menu obstugi lub poprzez interfejs
graficzny. Oprogramowanie Commuwin Il nie umozliwia wizualizacji krzywej obwiedni echa.

5.6.2  Podlaczenie

Podfaczenie komputera z oprogramowaniem Commuwin II do linii komunikacyjnej HART jest
realizowane poprzez modut Commubox FXA191.

5.7 Obstuga za pomoca komunikatora recznego HART
DXR375

Wszystkie funkcje przyrzadu mogg by¢ zaprogramowane za pomocg komunikatora DXR375.

FMUA43: LIC0001

ONLINE
2PV 87m Delete

« HW m
FMUA43: LIC0001

GROUP SELECTION

1 BASIC SETUP

2 SAFETY SETTINGS Delete
3 TEMPERATURE

4 LINEARISATION

5 EXTENDED CALIBR.

[« HW [iEN]
T [oae] [owg | EMRUESILICO00T
BASIC SETUP A
1 MEASURED VALUE age
Up

3 MEDIUM PROPERTY

4 PROCESS COND.

5 EMPTY CALIBR. Page
On

LOO-FMU4xxxx-07-00-00-de-005

Komunikator reczny jest podtaczany bezposrednio do linii komunikacyjnej HART.
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5.8 Blokowanie / odblokowywanie trybu konfiguracji

5.8.1 Blokowanie programowe

W funkcji "unlock parameter" (0A4) dostepnej w grupie "diagnostics /diagnostyka/l' (0A)
nalezy wprowadzi¢ warto$¢ <> 100.

Na wyswietlaczu ukazuje sie symbol §*. Edycja ustawiel przyrzadu nie jest wéwczas mozliwa.
W przypadku préby zmiany parametru nastepuje automatyczne przejscie do funkcji "unlock
parameter /kod dostepu/" (0A4). Nalezy wéwczas wprowadzi¢ liczbe "100".

Edycja parametréw jest ponownie mozliwa.

5.8.2 Blokowanie za pomoca przyciskéw

Tryb konfiguracji jest blokowany poprzez jednoczesne wcisniecie przyciskéw [ +], =] i ]
Edycja ustawienl przyrzadu nie jest wéwczas mozliwa.

W przypadku préby zmiany parametru pojawia sie nastepujgce wskazanie:

LOO-fmrxf0ad-20-00-00-de-001

Weisna¢ jednoczesnie przyciski =), [+] i (e]. Ukazuje sié funkcja "unlock parameter /kod
dostepu]" (0A4).

Nalezy wéwczas wprowadzic liczbe "100".

Edycja parametréw jest ponownie mozliwa.

Wskazdéwkal

Ponowne odblokowanie trybu konfiguracji mozliwe jest tylko poprzez jednoczesne wcisniecie
przyciskéw +] i/ =Ji ). W tym przypadku, wylaczenie blokady poprzez zdalng obstuge nie jest
mozliwe.

5.9 Reset parametréw definiowanych przez uzytkownika

Wykonanie resetu parametréw definiowanych przez uzytkownika jest zalecane w przypadku, gdy
stosowany ma by¢ przyrzad o nieznanej "historii".

Rezultat wykonania resetu:

m Przywrdcone zostajg ustawienia domyslne wszystkich parametréw definiowanych
przez uzytkownika.

= Mapa zbiornika zdefiniowana przez uzytkownika nie jest kasowana.

» W funkciji linearyzacji nastepuje zmiana ustawienia na "linear /liniowa/", przy czym warto$ci
wprowadzonej przez uzytkownika tabeli zostaja zachowane. Ponowne uaktywnienie tabeli jest
mozliwe w funkcji "linearisation /linearyzacjal" (041), w grupie funkcji "linearisation
[linearyzacjal' (04).

W celu wykonania funkcji reset, w funkcji "reset" (0A3) w grupie funkcji "diagnostics
[diagnostyka]" (0OA) nalezy wprowadzi¢ liczbe "333".

Uwaga!
Wykonanie funkcji reset moze mie¢ ujemny wptyw na jako$¢ pomiaru. Zasadniczo, po przywré-
ceniu ustawieri domyslnych powinna by¢ ponownie dokonana podstawowa konfiguracja.

Wskazdéwkal
Ustawienia domy$lne parametréw podane w przegladzie menu (patrz Dodatek) sa wyrdéznione
pogrubiona czcionka.
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5.10 Reset funkcji ttumienia ech zaklécajacych (mapy
zbiornika)
Wykonanie resetu funkcji ttumienia ech zaktécajacych (mapy zbiornika) zalecane jest zawsze, gdy:

m stosowany jest przyrzad o nieznanej historii
m wprowadzone zostato nieprawidtowe ttumienie.

Procedura:

1. Przejé¢ do grupy funkcji "extended calibr. /kalibr. rozszerzona/" (05) i wybraé funkcje
"selection /opcje wyboru/" (050).
Wybra¢ opcje "extended map. /map. rozszerzone]"
Nastepnie przej$¢ do funkcji "cust. tank map /mapa zbiornika uzytk.]" (055).

Wybrac opcje

— "reset" - aby skasowa¢ aktualnie ustawione ttumienie fatszywego echa.

— "inactive /nieaktywne]" - aby wytaczy¢ aktualnie ustawione tlumienie fatszywego echa,
przy czym ustawienie pozostaje zachowane.

— "active /aktywne/" - aby ponownie uaktywni¢ aktualnie ustawione ttumienie fatszywego
echa.
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6 Uruchomienie

Uruchomienie przetwornika Prosonic M obejmuje nastepujace etapy:
m Sprawdzenie montazu i podtgczenia elektrycznego

m Zafaczenie przyrzadu

m Kalibracja podstawowa

m Analiza syghatu pomiarowego na podstawie krzywej obwiedni echa

W rozdziale tym zostata opisana procedura uruchomienia za pomoca wskaznika lokalnego.
Uruchomienie za pomoca programu ToF Tool odbywa sie w identyczny sposéb. Sposéb uzyskania
dostepu do funkcji przyrzadu za pomoca ToF Tool jest opisany na str. 21. Szczegétowe informacje
sa dostepne w Instrukcji obstugi Tof Tool (BA 224F/00) zawartej na dostarczanym z przyrzadem
dysku CD-ROM.

6.1 Zataczenie przyrzadu

Po zafaczeniu zasilania nastepuje procedura T R I

inicjalizacji przyrzadu.

Nastepnie przez ok. 5 s ukazuje sie wskazanie
zawierajace nastepujgce informacje:

» Typ przyrzadu

= Wersja oprogramowania

= Typ interfejsu cyfrowego

Wryijscie z poziomu tego wskazania nastepuje
poprzez wcisniecie (=],

W przypadku pierwszego zataczenia przyrzadu,
pojawia sie zapytanie o jezyk dialogowy.

Nastepnie pojawia si¢ zapytanie o jednostke
dtugosci, ktéra ma by¢ stosowana podczas
pomiaréw.

Wskazywana jest warto$¢ mierzona. NIE
stanowi ona wiarygodnego odwzorowania
poziomu medium w zbiorniku. Najpierw nalezy
wykonac kalibracje podstawowg.

LOO-fmrxf000-20-00-00-en-001

Wecisngé [e] w celu przejécia do poziomu wyboru
grupy. N

Ponownie wcisna¢ (=) w celu rozpoczecia
kalibracji podstawowe;j.

LO0-fmrxfg00-20-00-00-en-001
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6.2 Kalibracja podstawowa

Grupa funkcji "Basic setup [ustawienia podstawowe]" (00) zawiera wszystkie funkcje wymagane
do uruchomienia przetwornika Prosonic M, w przypadku typowych zadari pomiarowych .

Po skonfigurowaniu danej funkcji, automatycznie ukazuje si¢ nastepna funkcja. W ten sposéb
uzytkownik prowadzony jest przez catg procedure kalibracji.

6.2.1 Ustawienia punktu pomiarowego

Funkcja "tank shape /typ zbiornika/" (002)
W funkgcji tej nalezy wybraé jedna z ponizszych opcji:

zbiornik z dachem poziomy zbiornik
koputowym cylindryczny

komora rura ostonowa
poziomowskazowa (przewodz. impulsy
ultradzwigkowe)

brak zadaszenia zbiornik zbiornik z dachem
np. hatdy, otwarte kanaty kulisty ptaskim
i koryta pomiarowe

LO0-FMU4xxxx-14-00-06-en-001

Funkcja "medium property /typ medium/" (003)

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreslajgcej typ medium.

Opcje wyboru:

m unknown /nieznany] (np. maziste media, takie jak ttuszcze, kremy, zele, itd.)
m liquid /ciecz]

m solid, grain size < 4mm /materiat sypki, granulacja < 4mm/ (drobnoziarnisty)
m solid, grain size > 4mm /materiat sypki, granulacja > 4mmj (gruboziarnisty)
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Funkcja "process conditions /warunki procesowe/" (004)

W funkcji tej sa dostepne nastepujgce opcje wyboru:

standard liquids
[Standardowe ciecze]

calm surface
[powierzchnia spokojnaj

turb. surface
[powierzchnia turbulentnal

Wszystkie typowe aplikacje pomiaro-
we cieczy, ktére nie sa kwalifikowane
do Zadnej z pozostatych grup.

Zbiorniki magazynowe z rura
zanurzeniowa lub napetnianiem
dolnym.

Zbiorniki magazynowe / buforowe
z burzliwg powierzchniag w wyniku
swobodnego napetniania lub pracy
mieszadet wlotowych.

Q

9

\ﬁc/

L00-FMU4xxxx-14-00-00-xx-001

9) d

\%_/

LOO-FMU4xxxx-14-00-00-xx-002

Dla filtru i thumienia wyjsciowego
ustawiane sa Srednie wartosci.

Dla filtréw udredniajacych i ttumienia
wyjSciowego ustawiane sa wysokie
wartosci.

— stabilna warto$¢ mierzona

— doktadny pomiar

— wydtuzony czas reakcji

Wykorzystanie specjalnych filtréw
do stabilizacji sygnatéw wejsciowych.
— stabilizowana warto$¢ mierzona

— $redni czas reakcji

add. agitator
[zbiornik z mieszadtem]

fast change
[Szybkie zmiany]

standard solid
[standardowe materiaty sypkie]

Powierzchnie burzliwe (z mozliwoscia
powstawania wiréw) w wyniku pracy
mieszadet.

Szybkie zmiany poziomu, w szczeg6l-
nosci w matych zbiornikach.

Wszystkie typowe aplikacje pomiaro-
we materiatéw sypkich, ktére nie sa
kwalifikowane do Zadnej z pozostatych
grup.

Q

SN =

LOO-FMU4xxxx-14-00-00-xx-003

\%/

L00-FMU4xxxx-14-00-00-xx-004

LOO-FMU4xxxx-14-00-00-xx-006

Dla specjalnych filtréw do stabilizacji
sygnatéw wejsciowych ustawiane sa
wysokie warto$ci.

— stabilizowana warto$¢ mierzona
— S$redni czas reakcji

Dla filtréw usredniajacych ustawiane
sa niskie wartosci. Dla tlumienia
wyjéciowego ustawiana jest warto$¢ 0.
— krétki czas reakcji

— warto$¢ mierzona moze by¢

niestabilna

Dla filtru i trumienia wyjsciowego
ustawiane s3 Srednie warto$ci.
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solid dusty
[pyliste materiaty sypkie]

conveyor belt
[tasma przenosnika/

Test: no filter
[test: brak filtrowania]

Pyliste materiaty sypkie Materialy sypkie, szybkie zmiany Mozliwo$¢ wytaczenia wszystkich
poziomu filtréw w celach serwisowych /
diagnostycznych.
LO0-FMU4xxxx-14-00-00-xx-007 LOO-FMU4xxxx-14-00-00-xx-005
Dla filtréw ustawiane s3 warto$ci Dla filtréw uSredniajacych ustawiane | Wszystkie filtry sa wytaczone.

umozliwiajace detekcje nawet
stosunkowo stabych sygnatéw.

s3 niskie wartosci.
— krétki czas reakcji
— warto$¢ mierzona moze by¢

niestabilna
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6.2.2  Kalibracja "pusty" i "pelny"

(,:.)
BD 20mA

SDy X 100%

>

A o’ 4mA
0%

LO0-FMU4xxxx-19-00-00-yy-019

Funkcja "empty calibration /kalibr. "pusty"]" (005)
Funkcja ta stuzy do wprowadzenia odlegtosci E od membrany czujnika do poziomu minimalnego
(= zero).

Uwaga!
W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym punkt zerowy nie powinien znajdowac sie
ponizej miejsca na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala ultradZwiekowa.

Funkcja "blocking distance /strefa martwa]" (059)
W funkcji tej jest wySwietlany zakres strefy martwej (BD) czujnika.

Uwaga!
Podczas wprowadzania odlegtosci kalibracyjnej "petny" (zakres), prosimy mie¢ na uwadze, Ze
maksymalny poziom medium nie moze znajdowac sie w strefie martwej (BD) czujnika.

Wskazéwkal

Po dokonaniu kalibracji podstawowej, mozna zdefiniowa¢ strefe bezpieczeristwa (SD) ustawiana
w funkcji "safety distance /strefa bezpieczenstwa/" (015). Gdy produkt osiagnie ten poziom,
Prosonic M zareaguje sygnatem ostrzegawczym lub alarmowym (w zalezno$ci od ustawienia

w funkcji "in safety distance /w strefie bezpieczeristwal" (016)).

Funkcja "full calibration /kalibr. "peiny"/" (0006)

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia zakresu F, tj. odlegtosci od poziomu minimalnego do poziomu
maksymalnego.
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6.2.3  Ttumienie ech zaktdcajacych (mapowanie zbiornika)

Funkcja "dist./measured value /odlegtos¢/wartos¢ mierzona/" (008)

W funkcji "dist./meas.value" (008) odlegtos¢ mierzona D od membrany czujnika do powierz-
chni produktu jest wySwietlana jednoczesnie z wartoscia poziomu L. Nalezy sprawdzi¢ wskazy-
wane wartosci.

Funkcja "check distance /kontrola odlegtosci/" (051)

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania fatszywego echa.

zamataodlegtos¢ prawidtowa odlegtos¢

?‘;77;'

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-010

Nalezy wybrac¢:

m "distance=ok /prawidtowa odlegtosc]" - jesli jest wskazywana prawidtowa odlegtosc.
Jakiekolwiek echa wystepujace blizej czujnika zostang wyeliminowane poprzez funkcje thumienia
ech zaktdcajacych.

m "dist. too small /za mata odlegtos¢]" - jesli jest wskazywana za mata odlegtos¢. W tym
przypadku, sygnat pochodzi od fatszywego echa, ktére zostanie sttumione.

m "dist. too big /za duza odleglosc]" - jesli jest wskazywana za duza odlegto$¢. Btad ten nie moze
by¢ wyeliminowany poprzez mapowanie echa zaktécajacego. Oznacza to, ze dwie nastepne
funkcje sa pomijane. Sprawdzi¢ parametry aplikacji "tank shape /typ zbiornika]" (002),
"medium proerty /typ medium/" (003) i "process cond. /warunki procesowe]" (004) oraz
funkcje "empty calibr. /kalibr. "pusty"]"(005) w grupie funkcji "basic setup /ustawienia
podstawowe]" (00).

m "dist. unknown /nieznana odlegtos¢/" - jesli aktualna odlegto$¢ nie jest znana. Oznacza to, ze
dwie nastepne funkcje sa pomijane.

» "manual /reczne wprowadzenie]" jesli ttumienie ma by¢ zdefiniowane przez uzytkownika
W nastepnej funkciji.

Funkcja "range of mapping /zakres mapowanial" (052)

W funkgji tej jest wySwietlany sugerowany zakres mapowania. Punktem odniesienia pomiaru jest
zZawsze membrana czujnika. Warto$¢ ta moze by¢ edytowana przez uzytkownika. W przypadku
mapowania z wprowadzeniem recznym, warto$cia domyslng jest O m.

Uwaga!

Zakres mapowania musi koficzy¢ sie w odlegtosci 0.5 m przed poziomem aktualnie mierzonego
echa pochodzacego od powierzchni produktu. W przypadku pustego zbiornika, nalezy wprowadzi¢
nie warto$¢ E, lecz E— 0.5 m.
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Funkcja "start mapping /uruchomienie mapowanial" (053)

W funkgciji tej mozliwe sg dwie opcje wyboru:
m off /wyt . mapowanie nie jest wykonywane.
® 0n /zal.[: mapowanie zostaje uruchomione.

Wskazéwkal

Jesli mapa zbiornika juz istnieje, zostanie ona zapisana ponownie (kasujac poprzedni zapis) w
zakresie zdefiniowanym w funkcji "range of mapping /zakres mapowania/" (052). Poza tym
zakresem mapa pozostaje niezmieniona.

Funkcja "dist./measured value /odlegtos¢/wartos¢ mierzona/ (008)

Po wykonaniu mapowania, odlegto$¢ mierzona D od membrany czujnika do powierzchni produktu
jest ponownie wySwietlana jednocze$nie z wartoscia poziomu L. Nalezy sprawdzi¢ czy wartosci te
zgodne s3 z rzeczywistym poziomem i/1ub odlegtoscia.

Moga zaistnie¢ nastepujgce przypadki:

m Prawidtowa odlegto$¢ — prawidtowa warto$¢ mierzona -> kalibracja podstawowa zakoriczona

m Prawidtowa odlegtos¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> wymagane kolejne mapowanie ech
zaktécajacych, nalezy ponownie uruchomié funkcje "check distance /kontrola
odlegtosci" (051).

m Nieprawidtowa odlegto$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> sprawdzi¢ warto$¢ w funkciji
"empty calibr. /kalibr. "pusty"]" (005).

Powrét do poziomu wyboru grupy

Zakoriczenie mapowania ech zaktdcajacych jest réwnowazne z zakoriczeniem kalibracji
podstawowej. Nastepuje automatyczny powrdt do poziomu wyboru grupy.
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6.3 Krzywa obwiedni echa

Po zakoriczeniu konfiguracji podstawowej, zalecane jest dokonanie analizy sygnaty za pomoca
krzywej obwiedni echa (grupa funkcji "envelope curve /krzywa obwiedni echal' (OE)).

6.3.1 Funkcja "plot settings /ustawienia wykresu/" (OE1)

Funkcja ta umozliwia dokonanie wyboru informacji, ktére beda prezentowane na wskazniku:
m krzywa obwiedni echa

m krzywa obwiedni echa i dynamiczna krzywa usredniona FAC

m krzywa obwiedni echa i mapa ttumienia ech zaktdcajgcych

Wskazéwkal
Sposdéb interpretaciji dynamicznej krzywej usrednionej FAC i mapy thumienia ech zaktécajacych jest
wyjasniony w instrukcji BA 240F "Prosonic M - Opis funkcji"

6.3.2  Funkcja "recording curve /zapis krzywej]" (0E2)

Funkcja ta okresla czy krzywa ma by¢ wyswietlana jako
m pojedyncza krzywa obwiedni echa
m krzywa obwiedni echa z cyklicznym od$wiezaniem.

6.3.3 Funkcja "envelope curve display /wizualizacja krzywej obwiedni
echal" (0OE3)

Funkcja ta, poprzez wskazanie krzywej obwiedni echa, pozwala uzyskaé nastepujace informacje:

odegtosc poziom oznaczenie
kalibr. "petny"  wykrytego echa  wykrytego echa

SR S

odegtosc
kalibr. "pusty"

tylko krzywa
obwiedni echa

T

wart. poczatkowa odlegtos¢ aktualnie wart. koncowa
odwzorowania wykrytego echa odwzorowania

echo pochodzace
mapa  echo zaktécajace powierzchni produktu

krzywa obwiedni echa
i krzywa tlumienia ech
zaklocajacych (mapa)

LO0-FMU4xxxx-07-00-00-en-003

Sprawdzi¢ czy spetnione sa nastepujace zalecenia:

m Dla maksymalnej warto$ci zakresu pomiarowego poziom echa powinien wynosi¢ przynajmniej
10dB.

m Przed sygnatem poziomu praktycznie nie powinny wystepowac zadne echa zakticajace.

m Jedli unikniecie ech zaktdcajacych nie jest mozliwe, musza one leze¢ ponizej krzywej thumienia.

Wskazdéwkal

Jesli aktywny jest tryb cyklicznego wyswietlania krzywej obwiedni echa, cykl aktualizacji wartosci
mierzonych jest wolniejszy. W zwiazku z tym, po zoptymalizowaniu punktu pomiarowego
zalecane jest wyjscie z trybu wizualizacji krzywej. Nalezy w tym celu wcisnaé =, (Wyjscie z trybu
wizualizacji krzywej obwiedni echa nie nastepuje automatycznie.)
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6.3.4 Operowanie wskazaniem krzywej obwiedni echa

W trybie nawigacji, mozliwa jest zmiana skali krzywej obwiedni echa, zaréwno w poziomie jak
i w pionie oraz przesuwanie krzywej w lewo lub w prawo. Aktywny tryb nawigacji wskazywany
jest przez symbol w lewym gérnym rogu wskaznika.

\‘ Zmiana skali w poziomie:

- powigkszenie skali w poziomie

- zmniejszenie skali w poziomie

Przesuwanie:

" . .
-EE 'E - przesuwanie w lewo

Eu B - przesuwanie w prawo
H

Zmiana skali w pionie:

« - 4 wspotczynniki skali w pionie

LOO-FMxxxxxx-07-00-00-en-00:

Tryb zmiany skali w poziomie

Najpierw nalezy przej$¢ do wskazania krzywej obwiedni echa. Nastepnie, w celu uaktywnienia
trybu nawigacji krzywej obwiedni echa nalezy wcisna¢ przycisk _+] lub -J. Nastepuje wowczas
przejécie do trybu zmiany skali w poziomie. Pojawia sie wskazanie = § lub ¥ -§.

Dostepne sa nastepujace opcje:

m 4 zwiekszenie skali w poziomie.

» - zmniejszenie skali w poziomie.

Tryb przesuwania

W celu uaktywnienia trybu przesuwania, nalezy wcisnaé €. Pojawia sie wskazanie fi+¥ lub #-£.
Dostgpne sa nastepujace opcje:

L] ;] przesuniecie krzywej w prawo.

» -] przesuniecie krzywej w lewo.

|
|

e

Ly

LO0-FMxxxxxx-07-00-00-yy-00:

Tryb zmiany skali w pionie

W celu uaktywnienia trybu zmiany skali w pionie nalezy ponownie wcisnaé £ J. Pojawia sie
wskazanie $:1 .

Dostepne s3 nastepujgce opcje:

» +] zwigkszenie skali w pionie.

» - zmniejszenie skali w pionie.

oL
o
i

Wskazywany jest aktualny wspétczynnik skali (od

]
L
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LO0-FMxxxxxx-07-00-00-yy-00
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Wyijscie z trybu nawigacji

Przefaczanie pomiedzy réznymi trybami nawigacji krzywej obwiedni echa odbywa sie poprzez
weciskanie ],

W celu wyjécia z trybu nawigacji, wcisnac |+ i -J. Dokonane ustawienia skali i przesuniecia zostaja
zachowane. Jedynie w przypadku ponownego uaktywnienia funkcji "recording curve /zapis
krzywejl' (OE2) automatycznie przywracane sa standardowe ustawienia wskazania.
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7 Wykrywanie i usuwanie usterek

7.1 Komunikaty btedéw systemowych

7.1.1  Aktualny btad

Btedy wykrywane przez Prosonic M podczas uruchomienia i pracy przyrzadu sa wyswietlane:

» w funkcji "measured value /wartos¢ mierzona/" (000)

» w funkcji "present error /aktuainy biad]" (0AO) w grupie funkcji "diagnostics /diagnostykal"
(0A)
Wyswietlany jest tylko btad o najwyzszym priorytecie. W przypadku wystepowania kilku btedow,
ich komunikaty mozna przewija¢ za pomoca przycisk6w +]Ji|-J.

7.1.2  Poprzedni btad

Poprzednio wystepujacy btad jest wyswietlany w funkcji " previous error /poprzedni biad]" (0A1)
w grupie funkgcji "diagnostics /diagnostyka/" (0A). Wskazanie tego btedu mozna skasowaé
za pomoca funkcji "clear last error /Kasuj poprzedni biad]" (0AZ2).

7.1.3  Typ btedu

Typ bledu Symbol Znaczenie

Sygnat wyjsciowy przyjmuje warto$¢, ktéra moze by¢ definiowana
w funkcji "output on alarm /sygnalizacja alarmu/" (010):

Alarm (A) E = MAX: 110%, 22mA
) '.tl . = MIN:-10%, 3,8 mA

WYSW,I; ? Y m Hold: zachowywana jest ostatnia warto$¢

W sposob ciagly m warto$¢ definiowana przez uzytkownika

L}
. H Przyrzad kontynuuje pomiar. Wyswietlany jest komunikat btedu
Ostrzezenie (W) “E (naprzemiennie z warto$cig mierzong).
pulsujacy

Uzytkownik moze zdefiniowac czy dany btad ma powodowac generowanie alarmu czy

Alarm/OstrzeZenie (E) .
ostrzezenia.

7.1.4  Kody btedéw

Kod Opis btedu Rozwiazanie

A102 Btad sumy kontrolnej Funkcja reset;

A110 Jesli po wykonaniu funkcji reset alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut

Al152 elektroniki

A160

W103 Inicjalizacja Jesli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund: wymieni¢ modut

elektroniki

A106 Zapis danych Prosze czekad; komunikat znika po zakoriczeniu procedury transmisji danych
do przetwornika do przetwornika

Alll Btad modutu elektroniki Funkcja reset;

Al13 Sprawdzi¢ czy nie wystepuja zakiécenia elektromagnetyczne i i wyeliminowac

Al14 ich ewentualne przyczyny

Al15 Jedli alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut elektroniki

A121

A125

A155

Al64

Al171

All6 Bfad zapisu danych Sprawdzi¢ potaczenie; powtdrzy¢ procedure transmisji danych
do przetwornika do przetwornika
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Kod Opis btedu Rozwigzanie
W153 Inicjalizacja Odczeka¢ kilka sekund,; jesli ostrzezenie utrzymuje sie nadal, wytaczy¢ i
ponownie zataczy¢ przyrzad
A231 Bfad czujnika Sprawdzi¢ potaczenie, w razie potrzeby wymieni¢ modut HF lub modut
elektroniki
A281 Btad czujnika temperatury | Wymieni¢ czujnik
A502 Nie rozpoznany typ Wymieni¢ typ czujnika i/lub modut elektroniki
czujnika
W511 Brak ustawieni kalibracji Wykona¢ kalibracje fabryczna
fabrycznej
A512 Zapis mapy zbiornika Komunikat alarmu znika po kilku sekundach
A521 Rozpoznany nowy typ Funkcja reset
czujnika
W601 Przebieg krzywej lineary- | Skorygowac tabele linearyzacji (wprowadzi¢ warto$ci wzrastajace
zacji nie jest monotoniczny | monotonicznie)
Woll Mniej niz 2 punkty lineary- | Wprowadzi¢ dodatkowe pary warto$ci
zacji
W621 Zafaczona funkcja Whytaczy¢ tryb symulacji [grupa funkcji "output /wyjscie/" (06), funkcja
symulacji "simulation /symulacja]" (065)|
E641 Brak echa od powierzchni | Sprawdzi¢ kalibracje podstawowa
produktu
E651 Poziom w strefie Komunikat alarmu znika natychmiast, gdy poziom opada ponizej strefy
bezpieczeristwa - ryzyko bezpieczenistwa. Istnieje mozliwo$¢ skasowania btedu. (grupa funkcji"safety
przelania settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01), funkcja "ackn. alarm
[potwierdz. alarmuj" (017)]
A661 Przekroczenie temperatury pracy czujnika
A671 Niezakoriczona procedura | Uaktywni¢ tabele linearyzacji
linearyzacji
W681 Warto$¢ pradu poza Wykona¢ podstawowa kalibracje;
zakresem sprawdzi¢ linearyzacje
W691 Wykryto zakiécenia napetniania, aktywna funkcja liniowej charakterystyki przetaczania




Wykrywanie i usuwanie usterek

7.2

Btedy aplikacji

Btad

Rozwiazanie

Wartos¢ mierzona (000)
jest nieprawidtowa lecz
odlegto$¢ mierzona jest
prawidtowa (008)

Warto$¢ mierzona (000)
i odlegto$¢ mierzona (008)
s3 nieprawidtowe

100%

2
o
S
E
o

warto$¢ oczekiwana

1.

Sprawdzi¢ warto$¢ kalibracyjna "pusty" (005) i warto$¢ kalibracyjna
"pemy" (006).

Sprawdzi¢ parametry linearyzacii:
— poziom/rezerwa eksp. (040)
— maks. zakres (046)

— $rednica zbiornika (047)

— tabela linearyzacji

warto$¢ mierzona

0%

t—

LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-019

W przypadku stosowania rury ostonowej lub poziomowskazowe;:
Wybra¢ odpowiednia opcje w funkcji "tank shape /typ zbiornika/"
(002).

Wykona¢ mapowanie zbiornika.

Warto$¢ mierzona nie
zmienia sie podczas
napelniania/oprézniania
zbiornika

100%

warto$¢
mierzona

s N
wartos¢  ~ N
oczekiwana ~ - - 4

El i

Wykona¢ mapowanie zbiornika.
W razie potrzeby oczysci¢ czujnik
W razie potrzeby wybrac lepsza pozycje montazowa

Jesli jest to wymagane z uwagi na szeroki zakres ech zaktécajacych,
wybra¢ w funkcji detection window /okno detekcji] (0A7) ustawienie "off

Wit

0% t >
LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-014
Podczas, gdy powierzchnia 1. Wykona¢ mapowanie zbiornika
Jest mgspgkoma (r.1p.' pr?y T00% 2. W funkcji process cond. /warunki procesowe] (004) wybra¢ ustawienie
napetnianiu, opréznianiu, ° " ; ; : W o ; !
. — turb. surface /powierzchnia turb.]' lub "agitator /mieszadto]'
pracy mieszadta), spora- wartos¢
dycznie nastepuja skokowe mierzona 3. Zwiekszy¢ warto$¢ ustawienia w funkcji output damping /ttumienie
zmiany warto$ci mierzonej /7 wartosé wyjsciowe] (058).
do wyzszego poziomu oczekiwana 4. W razie potrzeby, wybra¢ lepsza pozycje montazows i/lub wigkszy
czujnik
t—
LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-015
100%
wartos¢
mierzona
warto$¢
oczekiwana
0% t
LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-016
Podczas napetniania/ 1. Sprawdzi¢ ustawienie w funkcji tank shape /typ zbiornikaj, np. "dome
oprézniania zbiornika ceiling /z dachem koputowym/" lub "horizontal cyl /poziomy zb.
nastepuja skokowe zmiany 100% cylindryczny]'
$ci mi ; wartos¢
Wart.o.sa rmerzope] oczekiwana Jesli jest to mozliwe, nie montowa¢ czujnika w osi zbiornika
do nizszego poziomu ~~
’ Zastosowac rure ostonowa
warto$é
mierzona
0% t—

LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-017
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Btad

Rozwiazanie

E 641 (zagubienie echa)

100%

—

warto$¢ mierzona

E 641

N
N
warto$é —~

oczekiwana --

0%

LO0-FMR2xxxx-19-00-00-en-018

1. Sprawdzi¢ parametry aplikacji (002), (003) i (004)

2. W razie potrzeby, wybra¢ lepsza pozycje montazowa i/lub wiekszy
czujnik

3. Ustawi¢ czujnik tak, aby membrana byta réwnolegta do powierzchni
medium (w szczegdlnosci w przypadku aplikacji pomiarowych
materiatéw sypkich)
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8 Konserwacja i naprawy

8.1 Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia zewnetrznej powierzchni przetwornika, zawsze nalezy stosowac Srodki
czyszczace, ktére nie niszczg powierzchni obudowy oraz uszczelek.

8.2 Naprawy

Koncepcja modutowej konstrukcji przyrzadéw Endress+Hauser gwarantuje uzytkownikowi
tatwo$¢ wymiany wadliwych elementéw.

Czesci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach, wraz z odpowiednimi instrukcjami
ich wymiany.

Wykaz wszystkich dostepnych czesci zamiennych z ich kodami zaméwieniowymi jest podany

w rozdziale "Czesci zamienne".

W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych obstugi serwisowej i czeSci zamiennych, prosimy
o0 kontakt z lokalnym oddziatem serwisowym Endress+Hauser.

8.3 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw w wykonaniu Ex, prosimy o uwzglednienie nastepujacych

zaleceni:

m Naprawa przyrzadéw posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez personel
0 odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

m Nalezy przestrzega¢ stosownych norm, przepiséw krajowych dotyczacych instalacji w strefach
zagrozonych wybuchem, Instrukcji bezpieczetfistwa (XA) oraz wymagan okreslonych
w certyfikatach.

m Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych Endress+Hauser.

m Zamawiajac czeSci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowe;j. Jako czesci zamienne mogg by¢ uzyte wytacznie identyczne elementy.

» Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad musi by¢ poddany
okreslonym procedurom kontrolnym.

m Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone w wersje
o0 innej klasie tylko przez serwis Endress+Hauser.

» Obowigzuje dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

8.4 Wymiana przyrzadu / modutéw

W przypadku wymiany przyrzadu lub modutu elektroniki, ustawienia parametréw moga zostaé
przestane do przetwornika przez interfejs cyfrowy. Warunkiem jest ich uprzednie zapisanie w
komputerze PC za pomoca oprogramowania ToF Tool / FieldCare. Pomiar moze by¢ wéwczas
kontynuowany bez koniecznosci wykonywania ponownej konfiguracji. Wymagane jest jedynie
ponowne zaprogramowanie tabeli linearyzacji oraz mapy zbiornika (funkcja ttumienia ech
zaktécajacych).
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Czesci zamienne (wersja w obudowie F12)

8.5

FMU43
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10 Obudowa

543120-0022 Obudowa F12, aluminiowa, gwint G1/2

543120-0023 Obudowa F12, aluminiowa, gwint NPT1/2

543120-0024 Obudowa F12, aluminiowa, dtawik M20

52001992 Obudowa F12, aluminiowa, dtawik M20, wtyk PA

52008556 Obudowa F12, aluminiowa, dtawik M20, wtyk FF

52013350 Obudowa F12, aluminiowa, lakierowana, dtawik M20, wprowadzenie 4-przewodowe
52013351 Obudowa F12, aluminiowa, lakierowana, dtawik M20, metalowa

52013348 Obudowa F12, aluminiowa, lakierowana, gwint G1/2, wprowadzenie 4-przewodowe
52013349 Obudowa F12, aluminiowa, lakierowana, gwint NPT1/2, wprowadzenie 4-przew.

11 Ostona listwy zaciskowej
52006026 Ostona standardowej listwy zaciskowej F12
520190062 Ostona standardowe;j listwy zaciskowej F12 i do podtaczenia modutu FHX40

12 Zestaw $rub montazowych
535720-9020 Zestaw $rub do montazu obudowy F12/T12

20 Pokrywa obudowy
52005936 Pokrywa obudowy F12/T12: aluminiowa, z wziernikiem, z uszczelka
517391-0011 Pokrywa obudowy F12/T12: aluminiowa, lakierowana, z uszczelka

30 Modut elektroniki

71025600 Modut elektroniki FMU4x, Ex, wersja 2-przewodowa HART, V4.0
71025602 Modut elektroniki FMU4x, Ex, wersja 4-przewodowa HART, V4.0
71025603 Modut elektroniki FMU4x, Ex, wersja PROFIBUS PA, V4.0
52023759 Modut elektroniki Prosonic M, Ex, wersja FF, V2.04

35 Listwa zaciskowa / modut zasilania

52006197 Listwa zaciskowa 4-biegunowa, HART, wersja 2-przewodowa
z przewodem przytaczeniowym

52012156 Listwa zaciskowa 4-biegunowa, PROFIBUS PA, Foundation Fieldbus

52013304 Modut zasilania: 10.5...32V DC (obudowa F12) dla przetwornika
w wersji 4-przewodowej

52013305 Modut zasilania: 90 ...250V AC (obudowa F12) dla przetwornika
w wersji 4-przewodowej

52015585 Modut zasilania: CSA, 10.5...32V DC (obudowa F12) dla przetwornika
w wersji 4-przewodowej

52015586 Modut zasilania: CSA, 90...250V AC (obudowa F12) dla przetwornika
w wersji 4-przewodowej

40 Wskaznik
52005585 Modut wskaznika VU331

50 Czujnik z przytaczem technologicznym
52010509 Czujnik FMU40, gwint G1-1/2
52010507 Czujnik FMU40, gwint NPT1-1/2
52010510 Czujnik FMU41, gwint G2
52010508 Czujnik FMU41, gwint NPT2
52023965 Czujnik FMU42

52013543 Czujnik FMU43 4", uszczelka
71037028 Czujnik FMU44, uszczelka
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55 Koknierze

52023919 Kotierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, PP
52023920 Kotnierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, PVDF
52023921 Kotierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, 316L
52023922 Kotnierz Uni-DN100/ANSI 4" /]IS 100A, PP
52023923 Kotnierz Uni-DN100/ANSI 4"/]JIS 100A, PVDF

58 Nakretki szesciokatne
52000599 Nakretka szesciokatna SW60, gwint G1-1/2, czarny poliweglan (PC)
52000598 Nakretka szesciokatna SW70, gwint G2, czarny poliweglan (PC)

65 Zestaw uszczelek
52010526 Zestaw uszczelek dla FMU4x

Elementy dodatkowe
52010545 Tabliczka znamionowa Prosonic M, dla przyrzadu po modyfikacji

Czesci zamienne dla modutu operatorsko-odczytowego FHX40
52018204 Zestaw adaptacyjny do obudowy F12, wersja 2-przewodowa, FHX40
52018205 Zestaw adaptacyjny do obudowy F12; wersja 4-przewodowa, FHX40
52016334 Przewdd przytaczeniowy FHX40, 20m
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Czesci zamienne (wersja w obudowie T12)
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10 Obudowa

543180-1023 Obudowa T12, aluminiowa, gwint NPT1/2 z tworzywa sztucznego (PEL)
52006204 Obudowa T12, aluminiowa, gwint G1/2 z tworzywa sztucznego (PEL), pokrywa
52006205 Obudowa T12, aluminiowa, dtawik M20 z tworzywa sztucznego (PEL), pokrywa

11 Ostona przedziatu podtaczeniowego
52005643 Ostona przedziatu podtgczeniowego T12

12 Zestaw $rub montazowych
535720-9020 Zestaw $rub do montazu obudowy F12/T12

20 Pokrywa obudowy

52005936 Pokrywa obudowy F12/T12: aluminiowa, szklany wziernik do wskaZnika, piersciefi
uszczelniajacy

517391-0011 Pokrywa obudowy F12/T12: aluminiowa, lakierowana, piersciefi uszczelniajacy

25 Pokrywa przedziatu podiaczeniowego
518710-0020 Pokrywa T3/T12: aluminiowa, lakierowana, pierSciefl uszczelniajacy

30 Modut elektroniki

71025600 Modut elektroniki FMU4x, Ex, wersja 2-przewodowa HART, V4.0
71025603 Modut elektroniki FMU4x, Ex, wersja PROFIBUS PA, V4.0
52023759 Modut elektroniki Prosonic M, Ex, wersja FF, V2.04

35 Listwa zaciskowa / modut zasilania
52013302 Listwa zaciskowa Ex d, 4-biegunowa, wersja 2-przewodowa, HART, T12

52013303 Listwa zaciskowa Ex d, 2-biegunowa, wersja 2-przewodowa, PROFIBUS PA,
Foundation Fieldbus, T12

52018949 Listwa zaciskowa EEx ia, 4-biegunowa, wersja HART, T12, zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe

52018950 Listwa zaciskowa EEx ia, 4-biegunowa, wersja PROFIBUS PA, Foundation Fieldbus,
T12, zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

40 Wskaznik
52005585 Modut wskaznika VU331

50 Czujnik z przytaczem technologicznym
52010509 Czujnik FMU40, gwint G1-1/2
52010507 Czujnik FMU40, gwint NPT1-1/2
52010510 Czujnik FMU41, gwint G2
52010508 Czujnik FMU41, gwint NPT2
52023965 Czujnik FMU42

71037028 Czujnik FMU44, uszczelka

55 Koknierze

52023919 Kotnierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, PP
52023920 Komierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, PVDF
52023921 Kotnierz Uni-DN80/ANSI 3"/JIS 80A, 316L
52023922 Komierz Uni-DN100/ANSI 4"/]JIS 1004, PP
52023923 Kotnierz Uni-DN100/ANSI 4"/JIS 100A, PVDF
52023924 Komierz Uni-DN100/ANSI 4"/]JIS 1004, 316L
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58 Nakretki szeSciokatne
52000599 Nakretka sze$ciokatna SW60, gwint G1-1/2, czarny poliweglan (PC)
52000598 Nakretka szesciokatna SW70, gwint G2, czarny poliweglan (PC)

65 Zestaw uszczelek
52010526 Zestaw uszczelek dla FMU4x

Elementy dodatkowe
52010545 Tabliczka znamionowa Prosonic M, dla przyrzadu po modyfikacji
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8.7 Zwrot przyrzadu

Przed odestaniem przyrzadu do Endress+Hauser w celu naprawy lub kalibracji, nalezy:

m Usuna¢ wszelkie §lady medium, zwracajac szczegdlng uwage na rowki dla uszczelnieti oraz
szczeliny, w ktérych mogg znajdowac sie pozostato$ci medium. Jest to szczegdlnie istotne
w przypadku produktéw zagrazajgcych zdrowiu, np. fatwopalnych, toksycznych, zracych,
rakotworczych, itd.

m Zwracajac przyrzad zawsze nalezy zataczy¢ wypetniony formularz "Deklaracja dotyczaca
skazenia" (jego wzér znajduje sie na koricu niniejszej Instrukcji obstugi). Jest to warunek
konieczny sprawdzenia i podjecia naprawy przyrzadu przez Endress+Hauser.

m W razie potrzeby, zataczy¢ réwniez specjalng instrukcje obstugi, np. Karte charakterystyki
substancji wg dyrektywy EN 91/155/EEC.

Ponadto, prosimy poda¢ nastepujace informacje:

m Doktadny opis aplikacji

m Chemiczne i fizyczne wihasciwosci medium procesowego

m Krétki opis btedu, ktéry wystapit (poda¢ kod btedu, jesli jest to mozliwe).

m Czas pracy przyrzadu.

8.8 Usuwanie przyrzadu

W przypadku usuwania przyrzadu, zdemontowaé wszystkie podzespoty i posegregowac je wedtug
klasyfikacji materiatéw z ktérych sa wykonane.

8.9 Weryfikacja oprogramowania

Wersja / data wydania Zmiany oprogramowania Zmiany dokumentacji
oprogramowania
Vv 01.02.00 7/ 01.2002 Pierwsza wersja oprogramowania
V 01.02.02 / 03.2003 Obstuga przez:
m ToF Tool

» Commuwin II (od wersji 2.05.03)
= komunikator HART DXR275
(od OS 4.6) z weryfikacja 1, DD 1

V 01.02.04/02.2004 » Wprowadzenie wersji FMU42 Wprowadzenie wersji FMU42
m Obstuga za pomoca komunikatora
HART DXR375
V 01.04.00/07.2006 m Wprowadzenie nowej funkgji: Wprowadzenie nowej funkgji: "detection
"detection window /okno detekcjil' window /okno detekcjif'
Obstuga przez: Wersja: 07.00

m ToF Tool od wersji 4.50
m komunikator HART DXR275

(od OS 4.6) z weryfikacja 1, DD 1

8.10 Dane kontaktowe Endress+Hauser

Na tylnej oktadce niniejszej Instrukcji obstugi podany jest adres strony internetowej Endress+Hauser
oraz adresy naszych biur regionalnych, w ktérych moga Pafistwo uzyska¢ wsparcie techniczne.
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0 AKkcesoria

9.1 Ostona pogodowa

W przypadku montazu przetwornika na otwartej przestrzeni zalecamy stosowanie ostony

pogodowej ze stali kwasoodpornej (kod zaméwieniowy: 543199-0001). W zestawie znajduje sie
réwniez obejma zaciskowa.

L0O-FMR2xxxx-00-00-06-en-001

9.2 Uchwyt do montazu nasciennego dla FMU40/41

400

250
120

30

LO0-FMU4x-00-00-00-de-001

m Dla FMU40, G1Y2: kod zam. 942669-0000
m Dla FMU41, G2:  kod zam. 942669-0001

analogicznie dla gwintu NPT 142" oraz 2"
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9.3 Dodatkowy kolnierz montazowy

Pierécien Kotnierz
uszczelniajacy montazowy
EPDM
(w zestawie)
1 r 1
H .
! | @y
1
Czujnik/ ! Kréciec

LO0-FMUX3XXX-00-00-00-en-001

9.3.1 Wersja z gwintem metrycznym (FAU70E)

Przytacze technologiczne

12 | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527 B), DN 50 PN 16 A
14 | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527 B), DN 80 PN 16 A
15 | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B), DN 100 PN 16 A

Przytacze czujnika
3 | Gwint G1-1/2 wg ISO228
4 | Gwint G2 wg 1SO228

Materiat kotnierza
2 | Stal 316L
7 | Polipropylen

FAU70E | | | |Kod zaméwieniowy

9.3.2  Wersja z gwintem stozkowym (FAU70A)

Przytacze technologiczne

22 | Komierz wg ANSI B16.5, 2" 1501bs FF
24 | Komierz wg ANSI B16.5, 3" 1501bs FF
25 | Komierz wg ANSI B16.5, 4" 1501bs FF

Przytacze czujnika
5 | Gwint NPT1-1/2
6 | Gwint NPT2

Materiat kotnierza
2 | Stal 316L
7 | Polipropylen

FAU70A | | Kod zaméwieniowy
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9.4 Wspornik montazowy
A
X | | |
O 1 1 1
s _ ¥/
Q| O
35 E o ~
71
S
D
75 75 100 B 3
( ] 8
00O O
L — ! gg%;/ ]
L00-FMU4xxxx-06-00-00-yy-005
A B C D Prosonic M Materiat Kod zam.
585 mm 250 mm 2 mm 200 mm FMU40 Stal 1.4301 52014132
stal galwanizowana 52014131
FMU41 Stal 1.4301 52014136
stal galwanizowana 52014135
1085 mm | 750 mm 3 mm 300 mm FMU40 Stal 1.4301 52014134
stal galwanizowana 52014133
FMU41 Stal 1.4301 52014138
stal galwanizowana 52014137

m Otwory 50 mm i 62 mm stuza odpowiednio do montazu FMU40 lub FMUA41.

m Otwor 22 mm moze by¢ wykorzystany dla dodatkowego przyrzadu.
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9.5 Rama montazowa do wspornika

. g
© e
55
32 n
933.7] do
20 o 4
o
0| = B
g3 g o
¢ o o
o &
=]
‘ ©
‘ 100
130 150
L00-FMU4x-00-00-00-yy-005
Wysokos$¢ Materiat Kod zam.
700 mm Stal galwanizowana 919791-0000
700 mm Stal 1.4301 (AISI 304) | 919791-0001
1400 mm Stal galwanizowana 919791-0002
1400 mm Stal 1.4301 (AISI 304) | 919791-0003

9.6 Uchwyt do montazu nasciennego ze wspornikiem

3.2
5 0 33.7
6.5 A -
g | [Tl e 117l 1.
- ii ~
1| ol o 2
25 i = 2
o [
i 6:[ o
~88 110
150

L00-FMU4x-00-00-00-yy-006

Materiat

Kod zamoéwieniowy

Stal galwanizowana

919792-0000

Stal 316Ti/1.4571

919792-0001
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9.7 Uchwyt mocujacy dla FMU42/43/44

119 _ 25

Materiat: 1.4301
Kod zam.: 942666-0000

~123

LO0-FMU4x-00-00-00-en-003.eps

9.8 Commubox FXA191 HART

Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs RS232C w celu zdalnej obstugi
za pomoca oprogramowania ToF Tool/FieldCare. Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa
TI237F/00.

9.9 Commubox FXA195 HART

Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu zdalnej obstugi
za pomocg oprogramowania ToF Tool/FieldCare. Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa
TI404F/00.

0.10 Commubox FXA291

Commubox FXA291 umozliwia podtaczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser
wyposazonych w interfejs CDI (= Common Data Interface Endress+Hauser) do portu USB
komputera PC lub notebooka. Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa T1405C/07.

Wskazéwkal
W przypadku ponizszych przyrzadéw Endress+Hauser wymagany jest dodatkowo "ToF Adapter
FXA201":

m Cerabar S PMC71, PMP7x

m Deltabar S PMD7x, FMD7x

m Deltapilot S FMB70

» Gammapilot M FMG60

m Levelflex M FMP4x

» Micropilot FMR130/FMR131

» Micropilot M FMR2xx

» Micropilot S FMR53x, FMR540
» Prosonic FMU860/861/862

® Prosonic M FMU4x

m Przelicznik/koncentrator danych zbiornika NRF590 (z dodatkowym przewodem)
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9.11 ToF Adapter FXA291

ToF Adapter FXA291 umozliwia podtaczenie ponizszych przyrzadéw Endress+Hauser
przez Commubox FXA291 do portu USB komputera PC lub notebooka:

m Cerabar S PMC71, PMP7x

m Deltabar S PMD7x, FMD7x

m Deltapilot S FMB70

» Gammapilot M FMG60

m Levelflex M FMP4x

» Micropilot FMR130/FMR131

» Micropilot M FMR2xx

» Micropilot S FMR53x, FMR540
m Prosonic FMU860/861/862

m Prosonic M FMU4x

m Przelicznik/koncentrator danych zbiornika NRF590 (z dodatkowym przewodem)

Dalsze informacje: patrz Instrukcja obstugi KA271F/00/a2.
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9.12 Oddzielny modut operatorsko-odczytowy FHX40

Montaz nascienny

Montaz do rury
(bez obejmy montazowej)

(obejma montazowa i ptyta
dostarczane opcjonalnie,
patrz kod zamoéwieniowy)

Oddzielny panel qf?
operatorski ﬁ)/
FHX40 (IP65
(769 & @
o o
Micropilot M o
Levelflex M ® 3
Prosonic M A
o
Przewod
©
© N
S
Rura -
o o o o ©

LOO-FMxxxxxx-00-00-06-en-00:

9.12.1 Dane techniczne (obudowa i przew6d) i kod zaméwieniowy:

Maks. dtugo$é¢ przewodu 20 m

Temperatura otoczenia -30 °C...+70 °C

Stopieri ochrony

IP65 wg EN 60529 (NEMA 4)

Materiaty

Obudowa: stop aluminium AlSi12; wprowadzenia przewodéw: niklowany mosiadz

Wymiary [mm]

(wys. x szer. x gt.) 122x150x80

Certyfikaty:

Do zastosowanl w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX I 2 G EEx ia [IC T6, ATEX 11 3D

EM IS CLI Div.1 Gr.A-D

CSA IS CLI Div.1 Gr.A-D

CSA Ogélnego stosowania

TIIS ia IIC T6 (w przygotowaniu)

=~z v = >

Dtugo$¢ przewodu:
1 | 20m; dla wersji HART
5 | 20m; dla wersji PROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus

Opcje dodatkowe:
A | Brak
B | Obejma do montazu do rury 1"/ 2"

FHX40 - ‘ Kompletny kod zaméwieniowy

Oddzielny modut operatorsko-odczytowy FHX40 nalezy podtaczy¢ za pomoca przewodu
odpowiedniego dla wersji interfejsu cyfrowego danego przetwornika.
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10 Dane techniczne

10.1  Przeglad danych technicznych

10.1.1 Wielkosci wejsciowe

Warto$¢ mierzona

Warto$cig mierzona jest odlegto$¢ D pomiedzy membrang czujnika a powierzchnia produktu.

Za pomocg funkciji linearyzacji, odlegto$¢ mierzona D moze by¢ przeliczona na inne wielkosci:
m poziom L (w dowolnych jednostkach)

m objetos$¢ V (w dowolnych jednostkach)

m przeptyw Q na kanatach otwartych i w korytach pomiarowych (w dowolnych jednostkach)

Maksymalny zakres /
strefa martwa

Prosonic M | Maks. zakres pomiarowy Maks. zakres pomiarowy Strefa martwa
dla cieczy! dla materiatéw sypkich!

FMU40 5m 2m 0.25m

EMU41 8m 35m 0.35m

FMU42 10m 5m 0.4m

FMU43 15m 7m 0.6 m

FMU44 20 m 10m 0.5m

Rzeczywisty zakres pomiarowy zalezy od warunkéw pomiarowych. Sposéb okreslania zakresu jest
opisany w Karcie katalogowej TI 365F/00/pl.

10.1.2 Wyjscie

Sygnat wyijsciowy

4...20 mA z protokotem HART

Sygnalizacja usterki

» Symbol btedu, kod btedu i komunikat tekstowy
m Kod btedu przesytany za pomoca protokotu HART
m Programowana warto$¢ pradu alarmowego na wyjsciu pradowym

10.1.3 Zasilanie

Zaciski elektryczne

Zaciski dla zyt: 0.5 ... 2.5 mm

Wprowadzenie przewodéw

= Diawik M20x1.5 (zalecana $rednica przewodu: 6 ... 10 mm)
» Gwint wewnetrzny G2 lub %2 NPT

Napiecie zasilajace
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m Zasilanie z petli HART: 14 ... 36 V (w zalezno$ci od pradu wyjSciowego)
m Zasilanie z petli pradem statym: 10 ... 36 V

m Zasilanie 4-przewodowe DC: 10.5 ... 32 VDC

m Zasilanie 4-przewodowe AC: 90 ... 253 VAC

Dla przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem moga obowiazywaé
dodatkowe zalecenia. Informacje na ten temat znajduja sie w odpowiedniej Instrukcji dotyczacej
bezpieczenistwa (XA).
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Pobér mocy

Wersja Pob6r mocy

2-przewodowa 51 mW ... 800 mW

4-przewodowa AC maks. 4VA

4-przewodowa DC; FMU40/41 | 330 mW ... 830 mW
4-przewodowa DC; FEMU42/43 | 600 mW ... 1 W

Obcigzenie HART

Minimalna rezystancja obcigzenia linii przy wykorzystaniu protokotu HART wynosi 250 Q

Tetnienia sygnatu HART

47...125 Hz: Vpp = 200 mV (dla 500 Q)

Szum maks. sygnatu HART

500 Hz...10 kHz: Vrms = 2.2 mV (dla 500 Q)

Separacja galwaniczna

Dla urzadzen 4-przewodowych, obwody sygnatu pomiarowego i zasilania sg separowane

galwanicznie.

10.1.4 Doktadnos$¢ pomiaru

Czas reakcji

Czas reakcji zalezy od ustawieri parametréw. Minimalne warto$ci:

m Przetworniki 2-przewodowe (FMU40/41/42): min. 2 s
m Przetworniki 2-przewodowe (FMU44): min. 3 s
m Przetworniki 4-przewodowe (FMU40/41/42/43/44): 0.5 s

Warunki odniesienia

m Temperatura = +20 °C
m Ci$nienie = 1013 mbar abs.
= Wilgotnosé¢ = 50 %
m [dealna powierzchnia odbijajaca (np. spokojna tafla powierzchni cieczy)
m Brak elementéw zaktdcajacych w obszarze wigzki pomiarowej
m Parametry aplikacji:
— Typ zbiornika = zbiornik z dachem ptaskim
— Typ medium = ciecz
— Warunki procesowe = spokojna powierzchnia

Rozdzielczosé

Prosonic M | Rozdzielczosé¢
FMU40 1 mm
FMU41 1 mm
FMU42 2 mm
FMU43 2 mm
FMU44 2 mm
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Bfad pomiaru

Typowy bfad w warunkach odniesienia z uwzglednieniem liniowos$ci, powtarzalnosci i histerezy:

Prosonic M Btad pomiaru

FMU40 +2mm lub 0.2 % ustawionej odlegtosci pomiarowej (kalibracja "pusty")!

FMUA41 + 2 mm lub 0.2 % ustawionej odlegto$ci pomiarowej (kalibracja "pusty")!
FMU42 + 4 mm lub 0.2% ustawionej odlegto$ci pomiarowej (kalibracja "pusty")!
FMU43 + 4 mm lub 0.2 % ustawionej odlegtosci pomiarowej (kalibracja "pusty")!
FMU44 + 4 mm lub 0.2 % ustawionej odlegto$ci pomiarowej (kalibracja "pusty")!

Inalezy przyja¢ wigksza warto$é

10.1.5 Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia

-40°C ... +80 °C

W zakresie temperatur T,<-20 °C i T,>+60 °C funkcjonalno$¢ wskaznika ciektokrystalicznego
moze by¢ ograniczona.

Nie nalezy wystawiac przetwornika na bezpos$rednie dziatanie promieni stonecznych. W przypadku
montazu ha otwartej przestrzeni zalecamy stosowanie ostony pogodowe;j.

Temperatura sktadowania

-40 °C ... +80 °C

Klasa klimatyczna

Zgodna z DIN EN 60068-2-38 (Test Z/AD) DIN/IEC 68 T2-30Db

Stopieti ochrony

m Przy zamknietej obudowie testy zgodne z
— [P 68, NEMA 6P (24 h przy zanurzeniu na gteboko$¢ 1.83 m pod powierzchnia wody)
— [P 66, NEMA 4x

m Po otwarciu obudowy: IP 20, NEMA 1 (réwniez dla wyswietlacza)

Odporno$¢ na drgania

Zgodna z DIN EN 60068-2-64 / IEC 68-2-64: 20...2000 Hz, 1 (m/s?)2/Hz; 3 x 100 min

Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC)

» Emisja zaktécenl zgodna z EN 61326, urzadzenie klasy B

m Odporno$¢ na zaktécenia zgodna z EN 61326, dodatek A (strefa przemystowa) i zaleceniami
NAMUR NE 21 (EMC).

» Standardowy przewdd przytaczeniowy jest wystarczajacy w przypadku wykorzystywania sygnatu
analogowego. Komunikacja z protokotem HART wymaga stosowania przewodéw ekranowanych.

10.1.6 Warunki pracy: proces

Temperatura pracy

-40°C ... +80°C
Whbudowany czujnik temperatury, stuzacy do kompensacji zmian predkosci propagacii fali
dzZwiekowej przy zmianach temperatury.

Ci$nienie pracy
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m FMU40/41: 0.7 bar ... 3bar abs.
m FMU42/43/44: 0.7 bar ... 2.5bar abs.
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11 Dodatek

11.1  Menu obstugi

|basic setup 00 tank shape 002 medium property 003 process cond. 004 empty calibr. 005 full calibr. 006}
dome ceiling liquid standard liquid distance membrane span
horizontal cyl. solid < 4mm calm surface to min. level max.: empty - BD
bypass solid > 4mm turb. surface Default: Default:
stilling well unknown add. agitator FMU40: 5 m FMU40: 4,75 m
flat ceiling fast change FMU41: 8 m FMU41:7,6 m
sphere standard solid FMU42: 10 m FMU42:9,6 m
no ceiling solid dusty FMU43: 15 m FMU43: 14,4 m
conveyor belt FMU44: 20 m FMU44: 19,5 m
test: no filter
» »
|safety settings 01 output on alarm 010 ] outp. echo loss 012 L delay time 014}
MAX 110% 22 mA hold in case of echo loss
hold alarm max. 4000 sec.
MIN - 10% 3,6 mA Default: 30 s
userspecific output on alarm 011 ramp %/min H»§ Rampe %span/min 013]
specify value specify value
Itemperature 03 measured temp. 030 max. temp. limit 031 max. meas. temp. 032 react. high temp 033 defect temp. sens. 034}
is displayed is displayed is displayed warning alarm
alarm warning
A 2
Jlinearisation 04 level/ullage 040 linearisation 041 v
level CU 040 clear table customer unit 042>] linearisation | next point 045
ullage CU table on TabNo 043] ves
manual Level 044]
semi-automatic Ld volum 045 no
horizontal cyl. H» customer unit 042
linear H>{ customer unit 04
level DU 040
ullage DU
Iextended calibr. 05|->-selction 050 dist./meas. value 00 check distance 051 range of mapping. 05! start mapping 05
mapping the following are manual accept proposed value off
displayed: distance = ok or on
- distance membrane distance too small specify range of
to level mapping
- measured value
dist. unknown
distance too big
common
extended map. P pres. map dist. 054 cust. tank map 055]
is displayed inactive
active
reset
Joutput 06 > commun. address 060 ] no. of preambles 061 |#»{ low output limit 062]Hp] curr. output mode 063 _r 4 mA value 068
on curr. turn down specify value
off fixed current
standard
Jenvelope curve OE]plot settings OE1H»] recording curve  OE2 { _L f‘ﬂs EEE |
envelope curve single curve i 5
env. curve + FAC cyclic
env. curve + cust. map
display 09 :I language 092 back to home 093 format display 094 no. of decimalas 095§
specify time decimal X
Default: 100 s 116" X.X
X. XX
X.XXX
Jdiagnostics oA present error 0AO0J—] previous error 0A1 clear last error 0A2) reset 0A unlock parameter  OA:
keep for reset code for unlock code
erase see manual see manual
— -
| system parameters 0GP tag no. ocof #I protocol + sw-no. OC:I P serial no. 0C:

Wskazoéwka! Ustawienia domysine parametrow sg wyrdznione pogrubiong czcionka.

LO0-FMU4xxxx-19-00-01-en-005
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Jdist./meas. value 008 check distance 051 range of mapping. 052 start mapping 053 dist./meas. value 008
the following are manual accept proposed value off the following are —p
displayed: distance = ok or on displayed:
- distance membrane distance too small specify range of - distance membrane
to level mapping to level
- measured value - measured value
dist. unknown
distance too big
»
L
————— Pfsafety distance 015 in safety dist. 016 ackn. alarm 017 »
from blocking distance warning no
Default: 0,1m self holding yes
alarm
»
Lad
>
Q.
——— P max. scale 046 P diameter vessel 047} > E
————PImax.scale 046 » (o2
> o
o
o]
4ﬂ i - >
| dist./meas. value  008| > ;
the following are
displayed: =}
- distance membrane E
to level O
- measured value Kl
8
echo quality 056 offset 057 output damping 058 blocking dist. 059 _8
is displayed will be added to the Default: 2 s is displayed —
measured level O
o
> 3
(@)
o
———— P 20 mA value 069 simulation 065 i] output current 067 |———|
specify value
= sim. off
fixed cur. value 064 - - -
sim. level simulation value 066
sim. volume
sim. current
B
»
Isep. character 096 display test 097 »
. period off
, comma on
4}|measured dist. 0A5 H measured level 0A6 detection window  0A7 application par. 0A8 »
off not modified
on modified
reset
—————Pp{distance unit 0C5 || temperature unit  0C6} p{ download mode  0C8| »
parameter only
param. + cust. map
mapping only

LOO-FMU4xxxx-19-00-02-en-005
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11.2  Zasada pomiaru

=1

20mA
A 100%

L00-FMU4x-15-00-00-de-001

E: wysokos¢ zbiornika; F: petny zakres pomiaru; D: odlegtos¢ od membrany czujnika do powierzchni produktu; L: poziom
mierzony; BD: strefa martwa

Czujnik BD Maks. zakres pomiarowy Maks. zakres pomiarowy
dla cieczy dla materiatéw sypkich

FMU40 0.25m 5m 2m

FMU41 0.35m 8 m 35m

EMU42 0.4m 10m 5m

FMU43 0.6m 15m 7m

FMU44 0.5m 20 m 10m

11.2.1 Metoda pomiaru czasu przelotu

Nadajnik czujnika emituje krétkie impulsy ultradZwiekowe, ktére po odbiciu od powierzchni
produktu wracaja do odbiornika. Zasada dziatania urzadzenia opiera sie na pomiarze czasu przelotu
t fali akustycznej pomiedzy czujnikiem a powierzchniag medium.

Prosonic M wykorzystuje zmierzony czas t oraz informacje o predkosci dzwieku ¢ do wyliczenia
odlegtosci D zgodnie z zaleznoscia:

D=c-t/2

Informacja o wysokosci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:

L=E-D

Whbudowany czujnik temperatury stuzy do kompensacji zmian predkosci rozchodzenia sie fali

ultradZwiekowej przy zmianach temperatury oSrodka propagacji.

11.2.2 Tlumienie wplywu ech zaki6cajacych

Prosonic M posiada funkcje ttumienia ech zakiGcajacych. Zapewniaja one, Ze echo odbite od statych
elementéw znajdujacych sie w zbiorniku, takich jak np. czujniki temperatury, sygnalizatory pozio-
mu, wystepy, spawy instalacji itp. nie jest interpretowane jako echo pochodzace od powierzchni
produktu.

11.2.3 Kalibracja

Urzadzenie programowane jest przez wprowadzenie odlegto$ci "E" (zbiornik pusty) i odlegtosci "F"
(zbiornik peny).
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11.2.4 Strefa martwa

Ze wzgledu na czas potrzebny do wytlumienia drgani, bezposrednio ponizej membrany czujnika
znajduje sie strefa martwa BD, w obrebie ktérej echo akustyczne nie moze by¢ odebrane. Okresla
ona minimalng odlegto$¢ pomiedzy czujnikiem a maksymalnym poziomem produktu w zbiorniku.
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P/SF/Konta XII

Endress+Hauser

People for Process Automation

Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Deklaracja dotyczgca substancji niebezpiecznych i dekontaminacji
RA No. ot sig we , , A8, sk
oraz 0 wyrazne umieszczenie o na opakowaniu zwracanego produktu. W przeciwnym wypadku moze nastapic odmowa
przyjecia zwrotu.

Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material
and De-Contamination", with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the
packaging.

Z uwagi na ustalenia prawne oraz bezpieczeristwo naszych pracownikéw i wyposazenia, warunkiem koniecznym przystapienia do realizacji
Paristwa zamowienia jest dostarczenie niniejszej "Deklaracji dotyczacej substancji niebezpiecznych i dekontaminacji", potwierdzonej
Paristwa podpisem. Bezwzglednie prosimy o przymocowanie jej na zewnatrz opakowania zwracanego produktu.

Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all paperwork and mark the RA#
| | | | | | | clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.

Prosimy o powotanie si¢ we wszystkich dokumentach przewozowych na numer autoryzacji zwrotu (RA#), uzyskany z E+H

Type of instrument / sensor Serial number
Typ urzadzenia / czujnika Numer seryjny

D Used as SIL device in a Safety Instrumented System / Przyrzad stosowany w systemach zapewniajacych poziom bezpieczeristwa SIL

Process data/ Dane procesowe Temperature / Temperatura [°C] Pressure / Ci$nienie [Pa]
Conductivity / Przewodnosé¢ [S] Viscosity / Lepkosé [mm®/s]
Medium and warnings
Medium i ostrzezenia A
R . AP . . harmful/ *
Medium /concentration | Identification | flammable toxic corrosive irritant other harmless
Medium /Stezenie CAS No. fatwopalne | toksyczne | korozyjne ng%%’ci/ inne*  |nieszkodliwe
Process
medium
Medium
Procesowe
Medium for

process cleaning
Srodek czyszczacy
stos. w procesie
Returned part
cleaned with
Zwracany element
czyszcz. za pom.

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive

* wybuchowe; utleniajace; niebezpieczne dla Srodowiska, zagrozenie biologiczne, radioaktywne
Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.
Prosimy o zaznaczenie stosownych symboli oraz zataczenie karty charakterystyki bezpieczeristwa i w razie potrzeby specjalnej instrukcji obstugi.

Description of failure / Opis usterki

Company data / Dane firmy
Company / Firma Phone number of contact person /Telefon osoby kontaktowej:
Address / Adres Fax / E-Mail

Your order No. / Nr zaméwienia

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned
parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

“Niniejszym potwierdzamy, ze wszystkie informacje podane w niniejszej deklaracji sq zgodne z prawda i posiadana przez nas wiedza.
Oswiadczamy, Ze zwracane czesci sg dokiadnie oczyszczone. Zgodnie z nasza wiedzg nie zawieraja one Zadnych pozostatosci w ilosci, ktdra
moglaby stanowic jakiekolwiek zagrozenie.”

(place, date / miejscowos¢, data) Name, dept./ Nazwisko, dziat Signature / Podpis
(please print / prosimy wypetnic¢ drukiem)
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P/SF/Konta Xl

Endress+Hauser

People for Process Automation

DeclarationofHazardousMaterialandDe-Contamination
Deklaracjadotyczgcaskazeniaidekontaminacji

PleasereferencetheReturnAuthorizationNumber(RA#),obtainedfromEndress+Hauser,onallpaperworkandmarktheRA#
RAN o) | | | | | | | | clearlyontheoutsideofthebox.Ifthisprocedureisnotfollowed,itmayresultintherefusalofthepackageatourfacility.
L]

Prosimyopowolaniesiewewszystkichdokumentachprzewozowychnanumerautoryzacjizwrotu (RA#), uzyskanyzE+H
orazowyraZneumieszczeniegonaopakowaniuzwracanegoproduktu. Wprzeciwnymwypadkumozenastapicodmowa
przyjeciazwrotu.

Becauseoflegalregulationsandforthesafetyofouremployeesandoperatingequipment,weneedthe"DeclarationofHazardousMaterial
andDe-Contamination",withyoursignature,beforeyourordercanbehandled.Pleasemakeabsolutelysuretoattachittotheoutsideofthe
packaging.
Zuwaginaustaleniaprawneorazbezpieczenistwonaszychpracownikowiwyposazenia,warunkiemkoniecznymprzystapieniadorealizacji
Paristwazamowieniajestdostarczenieniniejszej — "Deklaracjidotyczacejskazeniaidekontaminacji ", potwierdzonejParistwapodpisem .
Bezwzglednieprosimyoprzymocowaniejejnazewnatrzopakowaniazwracanegoproduktu.

Typeofinstrument/sensor Serialnumber
Typurzadzenia /czujnika Numerseryjny
O UsedasSILdeviceinaSafetyInstrumentedSystem/ stosowanywsystemachzapewniajacychpoziombezpieczeristwa — SIL
Processdata/ Daneprocesowe Temperature/ Temperatura [°C Pressure/ Ci$nienie [Pa]
Conductivity/ Przewodnos¢ [S] Viscosity/ Lepko$¢ [mm */s]
Mediumandwarnings
Mediumiostrzezenia A A A
. ] e s . . harmful/ *
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Polska

Biuro Centralne
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Pitsudskiego 49-57
50-032 Wroctaw

tel. (71) 780 37 00

fax (71) 780 37 60
e-mail
info@pl.endress.com
http://www.pl.endress.com

Oddziat Gdatisk
Endress+Hauser Polska
Spéitka z 0.0.

ul. Szafarnia 10
80-755 Gdarisk

tel. (58) 346 35 15

fax (58) 346 35 09

Oddziat Gliwice

Endress+Hauser Polska

Spéika z o.0.

ul. kuzycka 16

44-100 Gliwice

tel. (32) 237 44 02
(32) 237 44 83

fax (32) 237 41 38

Oddziat Poznan
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Staszica 2/4
60-527 Poznari

tel. (61) 842 03 77

fax (61) 847 03 11

Oddziat Rzeszéw
Endress+Hauser Polska
Spétka z 0.0.

ul. Hanasiewicza 19
35-103 Rzeszéw

tel. (17) 854 71 32

fax (17) 854 71 33.

Oddziat Warszawa
Endress+Hauser Polska
Spéika z o.0.

ul. Mszczonowska 7
Janki k/Warszawy
05-090 Raszyn

tel. (22) 720 10 90

fax (22) 720 10 85

Endress+Hauser

People for Process Automation
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