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Zawartos¢ Instrukcji obstugi

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera opis wszystkich funkcji menu obstugi ultradZwiekowego przetwornika poziomu Prosonic M.
Uwzglednione zostaly wszystkie typy przyrzadéw (FMU40/41/42/43) oraz wszystkie wersje interfejséw cyfrowych.

Informacje dotyczace montazu, podtaczenia elektrycznego, wykrywania usterek i konserwacji sa dostepne w nastepujacych Instruk-

cjach obstugi, dostarczanych z odpowiednimi wersjami przyrzadéw:

m BA 237F/00 (HART)
= BA 238F/00 (PROFIBUS-PA)
= BA 239F/00 (Foundation Fieldbus)

Instrukcje obstugi sa réwniez dostepne na drugim dysku CD-ROM z oprogramowaniem ToF Tool: "Device Desriptions

+ Documentation"
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1 Uwagi dotyczace korzystania z podrecznika

[stnieja rézne opcje wyszukiwania w podreczniku opiséw funkcji oraz informacji dotyczacych
sposobu wprowadzania parametréw.

1.1 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca spisu tresci

W spisie tresci zawarty jest wykaz wszystkich funkcji uporzadkowanych w grupy (np. basic setup
[ustawienia podstawowe], safety settings [ustawienia bezpieczeristwaj, itd.). Podane numery stron,
doktadnie informuja gdzie mozna znaleZ¢ szczegétowe opisy rozwazanych funkcii.

Spis tresci znajduje sie na str. 3.

1.2 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca graficznego
schematu menu funkcji

W tym przypadku, metoda wyszukiwania polega na przej$ciu przez menu funkcji krok po kroku,
tj. od najwyzszego poziomu czyli grupy funkcji do opisu wymaganej funkcii.

Wykaz wszystkich dostepnych grup funkcji oraz samych funkcji przyrzadu przedstawiony jest
w tabeli (patrz str. 11). Nalezy wybra¢ wymagana grupe lub funkcje i na podstawie podanego
numeru strony odszukac jej doktadny opis.

1.3 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca indeksu menu
funkcji
W celu utatwienia poruszania si¢ w obrebie menu funkcji, kazda z funkcji posiada jednoznacznie

opisujacy ja kod, ktéry wskazywany jest na wySwietlaczu. Indeks menu funkciji (patrz str. 87)
zawiera wykaz wszystkich dostepnych funkcji uporzadkowanych alfabetycznie / sekwencyjnie.



1 Uwagi dotycz'ce korzystania z podrécznika

1.4  Ogoblna struktura menu obstugi

Menu obstugi posiada strukture dwupoziomowa:

» Grupy funkcji (00, 01, 03, ..., 0C, OD):
Poszczegblne opcje obstugi przyrzadu uporzadkowane zostaty w grupy funkcji. Dostepne sa
grupy, takie jak np.: "basic setup /ustawienia podstawowe]', "safety settings [ustawienia bez-
pieczenstwal', "output [wyjsciel', "display [wskaznik]", itd.

= Funkcje (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9):
Kazda grupa zawiera jedna lub wiecej funkciji, przeznaczonych do realizacji poszczeg6lnych
zadan pomiarowych lub parametryzacji przyrzadu. Z poziomu funkcji odbywa si¢ wprowadzanie
warto$ci numerycznych, wybor parametréw oraz zapis dokonanych ustawienl. Przyktadowymi
funkcjami dostepnymi w grupie “basic setup [ustawienia podstawowe/' (00) sa: "tank shape

[typ zbiornika] (002)", "medium property /typ medium/ (003)", "process cond. /warunki
procesowe] (004)", "empty calibr. /kalibracja "pusty"] (005)", itd.

Przyktadowo, jesli zmianie ma ulec zastosowanie przyrzadu, nalezy:

1.  Wybra¢ grupe funkcji “basic setup /ustawienia podstawowe/ (00)”.
2.  Wybra¢ funkcje "tank shape /typ zbiornika/ (002)" (gdzie definiowany jest typ zbiornika,
w ktérym aktualnie bedzie dokonywany pomiar)

1.4.1 Identyfikacja funkcji

W celu utatwienia lokalizacji funkcji w obrebie menu funkciji (patrz str. 11), pozycja kazdej funkciji
wskazywana jest na wySwietlaczu.

Grupa funkgcji Funkcja

Pierwsze dwie cyfry identyfikuja grupe funkcji:

m basic setup /ustawienia podstawowe] 00
m safety settings /ustawienia bezpieczenistwal 01
m temperature /temperatural 03

Trzecia cyfra identyfikuje poszczegdlne funkcje w obrebie danej grupy:

m basic setup 00 - = tank shape 002
[ustawienia podstawowe] [typ zbiornika]
= medium property 003
[typ medium]
m process cond. 004
[warunki procesowe]

W dalszej czesci instrukcji, pozycja zawsze podana jest w nawiasach za opisem funkgji (np. "tank
shape /typ zbiornika/' (002)).

6 Endress+Hauser



1 Uwagi dotycz'ce korzystania z podrécznika

1.5 Wskaznik i elementy obstugi

Wskaznik
ciektokrystaliczny

o —

Symbole

‘ W ENDRESS + HAUSER

@ @ megsured valus  HEA

i 43,2
: T

VLK

3 przyciski
obstugi <~ //

Zatrzask mocujacy

1.5.1  Wskaznik

Wskaznik ciektokrystaliczny:
czterowierszowy, 20 znakéw w wierszu. Kontrast wskaZnika jest regulowany za pomoca kombi-
nacji przyciskow.

Pozycja w menu

Wiersz
informacyjny Wskazanie wartosci
mierzonej
Symbol  Warto$¢ Wskaznik Jednostka
mierzona stupkowy
Wybér grupy

Lista wyboru

Pozycja w menu

Wiersz
informacyjn:

yiny Funkcja z programo-
Tekst » wanym parametrem
pomocy
Egivyi‘gim Y Wizualizacja krzywej
echa obwiedni echa
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1 Uwagi dotycz'ce korzystania z podrécznika

1.5.2

Wyswietlane symbole

W ponizszej tabeli przedstawione zostaty symbole ukazujace sie na wskazniku:

Symbol

Znaczenie

SYMBOL ALARMU
Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu. Jezeli symbol miga oznacza
to ostrzezenie.

SYMBOL BLOKADY
Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy zablokowane sa przyciski przyrzadu, tzn. wprowadzony jest kod
zabezpieczajacy, uniemozliwiajacy dokonywanie zmian nastaw urzadzenia.

SYMBOL KOMUNIKAC]I
Symbol ten sygnalizuje aktywna komunikacje. ukazuje sie wéwczas, gdy realizowana jest transmisja
danych przy uzyciu protokotu HART, PFOFIBUS PA lub Foundation Fieldbus.

SYMBOL AKTYWNE] SYMULAC]I
Ten symbol komunikacyjny ukazuje sie wéwczas, gdy za pomoca mikroprzetacznika uaktywniona jest
symulacja realizowana poprzez protokét FF.

1.5.3

Funkcje przyciskow

Przyciski obstugi znajduja sie na module wskaznika, wewnatrz obudowy przetwornika. Dostepne sa
po odkreceniu pokrywy z wziernikiem.

Funkcje przycisk6w

Przycisk(i) Funkcje
B 1ub E] Przewijanie listy wyboru w gére
Edycja warto$ci wprowadzanych z poziomu danej funkcji
E] EJ Przewijanie listy wyboru w dét
lub . o . . "
Edycja wartosci wprowadzanych z poziomu danej funkcji
= ) lub @ Przemieszczanie sie w lewo w obrebie grupy funkcji
) ¥
EJ lub (€] Przemieszczanie sie w prawo w obrebie grupy funkcji

e

ub

-
\
=Jile]

Regulacja kontrastu wskaznika LCD

3 i E] ; B Po zablokowaniu przyciskéw, nie jest mozliwa lokalna ani zdalna obstuga przyrzadu!

Blokowanie / odblokowywanie przyrzadu za pomoca przyciskéw

Odblokowanie przyrzadu mozliwe jest po wprowadzeniu kodu dostepu (za pomoca
przyciskéw na module wskaZnika).

Endress+Hauser



1 Uwagi dotycz'ce korzystania z podrécznika

1.5.4  Obstuga za pomoca wskaznika lokalnego VU331

[ ]
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Wybér i konfiguracja ustawien poprzez menu obstugi:
1.) Przej$¢ z poziomu wskazania wartosci mierzonej do poziomu wyboru grupy wciskajac .
2.) Za pomocaEJ lub *J wybra¢ wymagang grupe funkcji (np. "basic setup [ustawienia podstawowe] (00)")
i potwierdzi¢ wciskajac )
Wybrana zostata pierwsza funkcja (np. "tank shape [typ zbiornika] (002)").
Wskazoéwkal!
Wybrana opcja jest zaznaczona znakiem -+, poprzedzajacym dang pozycje menu.
3.) Za pomoca *J lub =) uaktywnié tryb edycji.
Menu wyboru:
a) Za pomoca ) lub *) wybra¢ wymagany parametr w uprzednio wybranej funkgji (np. "tank shape
[typ zbiornika] (002)").
b) Wcisniecie ) potwierdzenie dokonanego wyboru = wybrany parametr zostaje poprzedzony znakiem -
c) Wcisniecie =) potwierdzenie edytowanej wartosci =» wyjscie z trybu edycji
d) Wcisnigcie *J + =] (= - 2)): anulowanie wyboru =» wyjscie z trybu edycji
Wprowadzanie wartosci liczbowych oraz tekstu:
a) W celu dokonania edycji pierwszego znaku ciggu liczbowego / tekstowego (np. "empty calibr. [kalibr. "pusty"]
(005)") weisnaé *J lub =)
b) Weisniecie =) powoduje przemieszczenie kursora na kolejna pozycje =» kontynuowaé edycje w opisany
sposoéb (a) az do wprowadzenia catego wymaganego ciggu
c) Po pojawieniu sie przy kursorze symbolu <, nalezy potwierdzi¢ wprowadzong warto$¢ wciskajgc )
=» wyjscie z trybu edycji
d) Po pojawieniu sie przy kursorze symbolu €, w celu powrotu do poprzedniego znaku nalezy wcisnaé L&J,
(np. w celu korekcji dokonanego wprowadzenia)
e) Wcisnigcie *J + =] (= -1 -)): przerwanie wprowadzania =» wyjscie z trybu edycji
4) Wcisnagé &) w celu dokonania wyboru kolejnej funkcji (np. "medium property [typ medium] (003)")
5) Jednokrotne wcisniecie *J + =] (= = +)): =» powr6t do poprz. funkgji (np. "tank shape [typ zbiornika] (002)")
Dwukrotne wcisniecie ) + =) (= Jﬂ)z =» powrdt do poziomu wyboru grupy

6) Wecisna¢ *J + =) (= 1) w celu powrotu do poziomu wskazania warto$ci mierzonej
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1 Uwagi dotycz'ce korzystania z podrécznika

1.6 Uruchomienie

1.6.1 Zalaczenie przyrzadu pomiarowego

W przypadku, gdy przyrzad zataczany jest po raz pierwszy, na wySwietlaczu ukazuja sie nastepujace
wskazania:

-

—

a86

ey B

Po uptywie 5 s ukazuje sie nastepujace wskazanie

Po uptywie kolejnych 5 s lub po wcisnieciu i] ukazuje
sie nastepujace wskazanie

Nalezy wybra¢ jezyk dialogowy
(wskazanie to pojawia sie, gdy przyrzad jest zataczany
PO raz pierwszy)

Nalezy wybra¢ podstawowa jednostke
(wskazanie to ukazuje sie, gdy przyrzad jest zataczany
PO raz pierwszy)

Wyswietlana jest aktualna warto$¢ mierzona

Po wcisnieciu i] nastepuje przejscie do poziomu
wyboru grupy

Wybrana grupa, tj. basic setup /ustawienia podstawowe]
umozliwia wykonanie podstawowej konfiguracji
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2 Menu funkcji Prosonic M

Endress+Hauser

2 Menu funkcji Prosonic M
Grupa funkcji Funkcja Opis
basic setup 00 measured value /wartos¢ mierzona/ 000 | » str. 15
[ustawienia podst.] tank shape /typ zbiornika] 002 | » str. 15
(patrz str. 15) medium property /typ medium] 003 | —» str. 16
U process cond. /warunki procesowe] 004 | > str. 16
empty calibr. /kalibracja "pusty"] 005 | » str. 18
blocking dist. /strefa martwa/ 059 | > str. 18
full calibr. /kalibracja "petny"] 006 | —» str. 19
display /wskazanie] 008 str. 19
check distance /kontrola odlegtosci] 051 | » str. 20
range of mapping /zakres mapowanial 052 | » str. 21
start mapping /uruchomienie mapowania] ~ 053 | — str. 21
display /wskazanie] 008 str. 22
safety settings 01 output on alarm /sygnalizacja alarmu] 010 | » str. 23
[ustawienia bezpiecz.] ?;Hzgxg .algi\nﬁ T/ﬁygnalzzaqa alarmul 011 | o s, 25
(patrz str. 23) outp. echo loss [sygn. zagubienia echa/ 012 | » str. 25
1 rce;lr{llg/éi?;/n/mm [% przyr. wartosci 013 | & sir. 26
delay time /opdZnienie] 014 | > str. 27
safety distance /strefa bezpieczeristwal 015 | » str. 27
in safety dist. /w strefie bezpieczeristwa/ 016 | »> str. 28
ackn. alarm /potwierdz. alarmu] 017 | » str. 30
temperature 03 measured temp. /temp. mierzonal 030 | » str. 31
[temperatura] max. temp. limit /maks. temp. graniczna/ 031 | —» str. 31
(patrz str. 31) max. meas. temp. /maks. temp. mierzona] 032 | — str. 31
U react high temp. /reakcja na wysokgq temp.] 033 | — str. 32
defect temp. sens. /blad czujnika temp.] 034 | > str. 32
linearisation 04 level/ullage /poziom/rezerwa eksp.] 040 | —» str. 33
[linearyzacjal linearisation /linearyzacja] 041 | » str. 34
(patrz str. 33) customer unit /fednostka uzytkownikal 042 | » str. 38
U table no. /nr poz. tabeli] 043 | »> str. 39
input level /poziom wejsciowy] 044 | —» str. 39
input volume /objetos¢ wejsciowal 045 | »> str. 40
max. scale /maks. zakres] 046 | > str. 40
diameter vessel /Srednica zbiornikal 047 | —> str. 40
extended calibr. 05 selection /opcje wyboru/ 050 | —» str. 41
[kalibracja rozszerz.] check distance /kontrola odlegtosci] 051 | » str. 41
(patrz str. 41) range of mapping /zakres mapowanial 052 | » str. 42
U start mapping /uruch. mapowanial 053 | » str. 43
pres. map dist. /zakr. rej. mapy] 054 | —» str. 43
cust. tank map /mapa zbiornika uzytk.] 055 | » str. 44
echo quality /poziom echal 056 | > str. 44
offset [przesuniecie] 057 | » str. 45
output damping /ttumienie wyjsciowe] 058 | —» str. 45
blocking dist. /strefa martwa/ 059 | »> str. 45
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2 Menu funkcji Prosonic M

Grupa funkcji Funkcja Opis
o commun. address /adres sieciowy]
output /wyjscie/ 06 = (tylko HART) 060 | —» str. 47
instrument addr. /adres przyrzadu]
profibus param. 06 (tylko PROFIBUS PA] 060 | —» str. 47
[wyj., par. PROFIBUS] no. of preambels /ilosS¢ preambut]
(tylko HART) 061 | > str. 48
tylko PROFIBUS PA ident number /nr identyfikacyjny]
(tylko PROFIBUS PA) 061 | — str. 48
thres. main val. / gtéwna wart. prog.]
(patrz str. 47) (tylko HART) 062 | > str. 49
set unit to bus /przesyt. jednostki]
b (tylko PROFIBUS PA) 062 | — str. 49
curt. output mode /tryb wyjscia prad.] (tylko
HART) 063 | —» str. 50
out value /wartos¢ wyjsciowal
(tylko PROFIBUS PA) 063 | > str. 50
fixed cur. value /stafa wartos¢ pradu/
(tylko HART) 064 | —> str. 51
out status /status wyjsciowy]
(tylko PROFIBUS PA) 064 | > str. 31
simulation /symulacja/ 065 | —» str. 52
simulation value /warto$¢ symulowanal 066 | —> str. 53
output current /prad wyjsciowy]
(tylko HART) 067 | > str. 54
2nd cyclic value /2-ga wart. cyklicznal
(tylko PROFIBUS PA) 067 1 — str. 54
4mA value /wart. odp. 4mA]
(tylko HART) 068 | —> str. 54
select vOhO /wybdr vOh0O]
(tylko PROFIBUS PA) 068 | > str. 55
20mA value /wart. odp. 20mA]
(tylko HART) - str. 55
display value /wartos¢ wyswietlana/
(tylko PROFIBUS PA) 069 | — str. 55
envelope OE | = | plot settings [ustawienia wykresu] 0El | » str. 57
[krzywa obw. echa] recording curve [zapis krzywej] 0E2 | —» str. 57
(patrz str. 57) envelope curve display/wiz. krz. obw. echa] 0E3 | — str. 58
U
display 09 | = | language /fezyk/ 092 | > str. 61
[wskaznik] back to home /powrét do poz. home] 093 | —» str. 61
(patrz str. 61) format display /format wskazania] 094 | > str. 62
U no.of decimals /iloS¢ poz. dzies.] 095 | —» str. 62
sep. character /[separator dzies.] 096 | > str. 62
display test /test wskaZnika/ 097 | > str. 63
diagnostics 0A | = | present error /aktualny blad] 0AO0 | » str. 66
[diagnostyka] previous error /poprzedni bad] 0Al1 | » str. 66
(patrz str. 65) clear last error /kasow. poprz. bledu] 0A2 | » str. 66
U reset 0A3 | —» str. 67
unlock parameter /kod dostepu/ 0A4 | > str. 68
measured dist. /odlegltos¢ mierzona/ 0A5 | » str. 69
measured level /poziom mierzony] 0A6 | > str. 70
detection window /okno detekcjil 0A7 | » str. 70
application par. /param. aplikacji] 0A8 | > str. 71
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2 Menu funkcji Prosonic M
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system parameter 0C | = | tagno. /nrznacznika/ 0CO
[parametry systemowe] device tag [znacznik przyrzadu] 0Co
(tylko FOUNDATION Fieldbus)
Profile Version /wersja profilu]
(patrz str. 73) (tylko PROFIBUS PA) 0C1
i protocoljrsw—no. . 0C2
[protokét +wer. oprogramowanial
serial no. /nr seryjny] 0C4
device id /nrident. przyrzadu] oc4
(tylko FOUNDATION Fieldbus)
distance unit /jednostka odlegtosci] 0C5
temperature unit /fednostka temperatury| 0C6
download mode /tryb zapisu] 0C8
service [serwis] D00 | = | service level /poziom obstugi serwisowej] D00 |

{

str.

str.

str.

str.

str.

str.

str.
str.
str.

73

73

73

73

74

74

74
75
75

.77
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

Endress+Hauser

3 Grupa funkcji "basic setup /ustaw. podst.] (00)

Funkcija ta stuzy do wyswietlania aktualnej warto$ci mierzonej w wybranych jednostkach
(patrz funkcja "customer unit /jednostka uzytkownika/' (042)). llo$¢ pozycji po przecinku dzie-
sietnym jest definiowana w funkcji "no.of decimals /ilos¢ pozycji dzies.]' (095).

3.2 Funkcja "tank shape /typ zbiornika/" (002)

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreslajgcej typ zbiornika.

Opcje wyboru

zbiornik z dachem poziomy zbiornik
koputowym cylindryczny

komora rura ostonowa
poziomowskazowa (przewodz. impulsy
ultradzwiekowe)

brak zadaszenia zbiornik zbiornik z dachem
np. hatdy, otwarte kanaty kulisty ptaskim
i koryta pomiarowe

15
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

3.3 Funkcja "medium property /typ medium/ (003)

e

2006

ey o

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreslajacej typ medium:

m unknown /nieznany/ (np. maziste media, takie jak ttuszcze, kremy, Zele, itd.)
m liquid /ciecz]

m solid, grain size < 4mm /materiat sypki, granulacja < 4mm/ (drobnoziarnisty)
m solid, grain size > 4mm /materiat sypki, granulacja > 4mm/ (gruboziarnisty)

3.4 Funkcja "process cond. /warunki procesowe]" (004)

ES
-

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreslajacej warunki procesowe.

Opcje wyboru:
standard liquids calm surface turb. surface
[standardowe ciecze] [powierzchnia spokojnal [powierzchnia turbulentna)
Wszystkie typowe aplikacje pomiaro- | Zbiorniki magazynowe z rurg Zbiorniki magazynowe / buforowe
we cieczy, ktdre nie sa kwalifikowane | zanurzeniowa lub napetnianiem z burzliwa powierzchnia w wyniku
do zadnej z pozostatych grup. dolnym. swobodnego napetniania lub pracy
mieszadet wlotowych.
Q Q
94 2 9 &
A
Dla filtru i thumienia wyjSciowego Dla filtréw u$redniajacych i ttumienia | Wykorzystanie specjalnych filtréw
ustawiane sg Srednie warto$ci. wyj$ciowego ustawiane sa wysokie do stabilizacji sygnatéw wejsciowych.
wartosci. — stabilizowana warto$¢ mierzona
— stabilna warto$¢ mierzona — $redni czas reakcji
— dokfadny pomiar
— wydtuzony czas reakcji

Endress+Hauser




3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

Endress+Hauser

add. agitator
[zbiornik z mieszadtem/

fast change
[Szybkie zmiany]

standard solid
[standardowe materiaty sypkie]

Powierzchnie burzliwe (z mozliwos-
cig powstawania wiréw) w wyniku
pracy mieszadet.

Szybkie zmiany poziomu, w szczeg6l-
nosci w matych zbiornikach.

Wszystkie typowe aplikacje pomiaro-
we materiatéw sypkich, ktére nie sa
kwalifikowane do zadnej z pozosta-

tych grup.

e

PN

Dla specjalnych filtréw do stabilizacji
sygnatéw wejsciowych ustawiane sa
wysokie wartosci.

— stabilizowana warto$¢ mierzona

— $redni czas reakcji

Dla filtréw usredniajacych ustawiane

s3 niskie warto$ci. Dla ttumienia

wyjSciowego ustawiana jest warto$¢

0.

— krétki czas reakcji

— warto$¢ mierzona moze by¢
niestabilna

Dla filtru i ttumienia wyj$ciowego
ustawiane sg Srednie wartosci.

solid dusty
[pyliste materiaty sypkie]

conveyor belt
[tasSma przenosnika]

Test: no filter
[test: brak filtrowania]

Pyliste materialy sypkie Materialy sypkie, szybkie zmiany Mozliwo$¢ wytaczenia wszystkich
poziomu filtréw w celach serwisowych /
diagnostycznych.
Dla filtréw ustawiane sa warto$ci Dla filtréw uSredniajacych ustawiane | Wszystkie filtry sa wytaczone.

umozliwiajace detekcje nawet
stosunkowo stabych sygnatéw.

53 niskie wartosci.
— krétki czas reakcji
— warto$¢ mierzona moze by¢

niestabilna
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

18

3.5 Funkcja "empty calibr. /kalibr. "pusty"[" (005)

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia odlegtosci E od membrany czujnika (punkt odniesienia pomiaru)
do poziomu minimalnego (= zero).

100%

E: odl. kalibr. "pusty"

Uwaga!
@ W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym punkt zerowy nie powinien znajdowac sie
ponizej miejsca na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala ultradZwiekowa.

3.6 Funkcja "blocking dist. /strefa martwa/" (059)

W funkciji tej jest wySwietlany zakres strefy martwej (BD) czujnika. Wobrebie tej strefy echo akus-
tyczne nie moze by¢ odebrane przez Prosonic M. Prosimy mie¢ na uwadze, Zze maksymalny poziom
medium nie moze znajdowac sie w strefie martwej czujnika.

Endress+Hauser




3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

3.7  Funkcja "full calibr. /kalibr. "peiny"" (006)

Funkcija ta stuzy do wprowadzenia odlegtosci od poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego

(= zakres).
100%
F: poziom kalibr. "petny" (zakres)
BD: strefa martwa
SD: strefa bezpieczenstwa
Iib Uwaga!
Maksymalny poziom medium nie powinien znajdowac sie w strefie martwej czujnika, gdyz moze

to powodowac nieprawidtowa prace urzadzenia.

Po dokonaniu kalibracji podstawowej, mozna zdefiniowac strefe bezpieczetistwa (SD) ustawiana
w funkcji "safety distance /strefa bezpieczenstwa/" (015). Gdy produkt osiagnie ten poziom,
Prosonic M zareaguje sygnatem ostrzegawczym lub alarmowym (w zalezno$ci od ustawienia

w funkcji "in safety distance /w strefie bezpieczeristwa]" (016)).

3.8 Display /wskazanie/ (008)

W funkcji tej wySwietlane sa: odlegto$¢ mierzona od membrany czujnika do powierzchni produktu

oraz warto$¢ mierzona poziomu obliczona w oparciu 0 znang warto$¢ kalibracyjng "pusty". Nalezy

sprawdzi¢ czy wskazywane warto$ci odpowiadaja rzeczywistej wartosci mierzonej poziomu i rze-

czywistej odlegtosci. Moga zaistnie¢ nastepujace przypadki:

m Prawidtowa odlegto$¢ — prawidtowa warto$¢ mierzona —> przej$cie do nastepnej funkcji
"check distance /kontrola odlegtoscil' (051)

= Prawidlowa odlegto$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona —> sprawdzi¢ warto$¢ w funkcji
"empty calibr. /kalibr. "pusty"]' (005)

m Nieprawidtowa odlegto$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> przejécie do nastepnej funkgji
"check distance /kontrola odlegtosci (051)
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

20

3.9 Funkcja "check distance /kontrola odlegtosci" (051)

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania fatszywego echa. Aby mapowanie odbyto sie
we wiasciwym zakresie, odlegto$¢ mierzona musi by¢ por6wnana z rzeczywista odlegtoscia
do powierzchni produktu. Dostepne s3 nastepujace opcje:

Opcje wyboru:

m distance = ok /prawidtowa odlegtosc]

m dist. too small /za mata odlegtosc]

m dist. too big [za duza odlegtosc]

m dist. unknown /nieznana odlegtosc]

® manual /reczne wprowadzenie]

zamataodlegtos¢ prawidtowa odlegtos¢

%—‘;F;'

distance = ok /prawidtowa odlegtosc]

» Wykonywane jest mapowanie do poziomu aktualnie mierzonego echa

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ ttumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping /zakres
mapowanial' (052)

Wykonanie mapowania jest zalecane nawet w tym przypadku.

dist. too small /za mafa odlegtosc]

m W tym przypadku analizowane s3 echa zaktGcajace

m Wykonywane jest mapowanie z uwzglednieniem aktualnie mierzonych ech

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ ttumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping /zakres
mapowanial' (052)

dist. too big /za duza odlegtosc]

m Biad ten nie moze by¢ wyeliminowany poprzez mapowanie echa zaktécajacego

m Nalezy sprawdzi¢ parametry aplikacji (002), (003), (004) oraz "empty calibr. /kalibracja
"pusty"[" (005)

dist. unknown /nieznana odlegtosc]
Jesli aktualna odlegtos¢ nie jest znana, mapowanie nie moze by¢ wykonane w zadnym zakresie.

manual /reczne wprowadzenie]
Zdefiniowanie zakresu mapowania mozliwe jest réwniez poprzez reczne wprowadzenie warto$ci
w funkcji "range of mapping /zakres mapowania/' (052).

Uwaga!

Zakres mapowania musi koriczy¢ sie w odlegtosci 0.5 m przed poziomem aktualnie mierzonego
echa pochodzacego od powierzchni produktu. W przypadku pustego zbiornika, nalezy wprowadzi¢
nie warto$¢ E, lecz E— 0.5 m.
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)

3.10 Funkcja "range of mapping /zakres mapowanial" (052)

W funkcji tej wySwietlany jest sugerowany zakres mapowania. Punktem odniesienia pomiaru jest
zawsze membrana czujnika. Warto$¢ ta moze by¢ edytowana przez uzytkownika.
W przypadku mapowania z wprowadzeniem recznym, warto$cia domyslna jest O m.

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania ech zaktdcajacych w zakresie podanym w funkcji
"range of mapping /zakres mapowanial' (052).

Opcje wyboru:
m off /wyl]: mapowanie nie jest wykonywane
® on /zal - mapowanie zostaje uruchomione

N Wskazéwka!
Jesli mapa zbiornika juz istnieje, zostanie ona zapisana ponownie (kasujac poprzedni zapis) w zakre-
sie zdefiniowanym w funkcji "range of mapping /zakres mapowania/" (052). Poza tym zakresem
mapa pozostaje niezmieniona.
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustaw. podst.] (00)
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3.12 Display /wskazanie/(008)

e

ano6

ey o

Odlegtos¢ mierzona od punktu odniesienia do powierzchni produktu oraz warto$¢ mierzona pozio-
mu obliczona w oparciu o znang warto$¢ kalibracyjna "pusty" s3 wySwietlane ponownie. Nalezy
sprawdzi¢ czy wskazywane warto$ci odpowiadaja rzeczywistej warto$ci mierzonej poziomu i rze-
czywistej odlegtosci. Moga zaistnie¢ nastepujace przypadki:

m Prawidtowa odlegto$¢ — prawidtowa warto$¢ mierzona -> konfiguracja podstawowa zakoriczona

m Prawidlowa odleglo$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> wymagane kolejne mapowanie ech
zaktdcajacych, nalezy uruchomié funkcje "check distance /kontrola odlegtosci" (051).

m Nieprawidtowa odlegto$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> sprawdzi¢ warto$¢ w funkcji
"empty calibr. /kalibr. "pusty"]' (005)

Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie

N Wskazéwka!

Po zakoriczeniu konfiguracji podstawowej, zalecane jest dokonanie analizy sygnaty za pomoca krzy-
wej obwiedni echa (grupa funkcji "envelope curve /krzywa obwiedni echal' (OE)).
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwa|" (01)

4 Grupa funkcji "safety settings /ustawienia bez-
pieczeristwa/" (01)

4.1 Funkcja "output on alarm /sygnalizacja alarmu/" (010)

Funkcija ta stuzy do definiowania reakcji na wyjsciu w przypadku alarmu.

Opcje wyboru:

= MIN (<= 3.6mA)

= MAX (22mA)

m hold [zamrozenie wartosci]

m yser specific /wartos¢ def. przez uzytkownika/

MIN (<= 3.6 mA)

HART PROFIBUS-PA
[MA] (110%)
20 1T i
\\é \-\é
| |
36 | v (10%) 99999 | v
(2.4) : t

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, stan na wyjsciu jest nastepujacy:
m HART:MIN-Alarm 3.6 mA (2.4 mA dla przetwornika 4-przewodowego)
m PROFIBUS-PA:MIN-Alarm -99999
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwal" (01)

MAX (22mA)

HART PROFIBUS-PA
[mA] (1 1 0%) +990004

22 ¢ A

36

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, stan na wyjsciu jest nastepujacy:
m HART:MAX-Alarm 22 mA
m PROFIBUS-PA:MAX-Alarm +99999

hold [zamrozenie wartosci]

HART PA /FF
[ZI'EA] | (1 1 0‘%) 110% A
364 ('10°/°) =10 % 4o
t t

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, na wyjsciu zachowana zostaje ostatnia wartos¢
mierzona.

user specific /wartos¢ def. przez uzytkownika/

HART
[mAT 4 (110%)
22
s
XMA -
Yo E—— ('10%)

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, na wyjsciu generowana jest warto$¢ definiowa-
na w funkcji "output on alarm /sygnalizacja alarmu/' (011) (x mA).

Uwaga!
@ Ta opcja wyboru dostepna jest wytacznie dla przyrzadéw w wersji HART!
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwa|" (01)
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4.2  Funkcja "output on alarm /sygnalizacja alarmu/* (011),
tylko wersja HART

Prad wyjsciowy generowany podczas alarmu okreslany jest w mA. Omawiana funkcja jest aktywna
jesli w funkcji "output on alarm /sygnalizacja alarmu/' (010) wybrana jest opcja "user specific
[wart. def. przez uzytk.]".

Uwaga!
Ta opcja wyboru dostepna jest wytacznie dla przyrzadéw w wersji HART!

4.3 Funkcja "outp. echo loss /sygnal. zagubienia echa/" (012)

Funkcija ta stuzy do definiowania reakcji na wyjsciu w przypadku zagubienia echa.

Opcje wyboru:

m alarm

m hold [zamrozZenie wartosci]

w ramp %/min /lin. ch-ka %/min]

alarm

mA] | (110%)
22

\\f_. ALARM

| —
opoznienie (014)

) (-10%)

W przypadku zagubienia echa, po uptywie czasu zaprogramowanego w funkcji "delay time
[opdZznienie]' (014), przyrzad jest przetaczany w stan alarmu. Stan na wyjsciu jest zalezny
od ustawienia w funkcji "output on alarm /sygnalizacja alarmu/' (010)..
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwal" (01)

hold
[mA] (110%)
22 1
[ —
opdéznienie (014)
OIS 1 EE— ('10%)
t

Przy zagubienia echa, po uptywie czasu zdefiniowanego w f-cji "delay time /opdZnienie]' (014),
generowane jest ostrzezenie. Na wyjSciu zachowana zostaje ostatnia warto$¢ mierzona.

ramp %/min /lin. ch-ka %/min/

[mA]
20.51

3.8 -

% przyr. wart.
ch-ki/min
(013)

i

A%

min

N

Przy zagubienia echa, po uptywie czasu zdefiniowanego w f-cji "delay time /opdZnienie]' (014),
generowane jest ostrzezenie. Stan na wyjsciu jest przetaczany do 0% lub 100% zg. z liniowa ch-ka,
ktérej nachylenie definiowane jest w f-cji "ramp %span/min /% przyr. wart. ch-ki/min]" (013).

4.4 Funkcja "ramp %span/min /% przyrost wart. ch-ki/min.J"

(013)

Reakcja na wyjsciu w przypadku zagubienia echa definiowana jest przez nachylenie liniowej ch-ki
przetaczania. Warto$¢ ta wykorzystywana jest jest wéwczas, gdy w f-kcji "outp. echo loss /sygnal.
zagub. echal' (012) wybrana jest opcja "ramp %span/min /% przyrost wart. ch-ki/min.J".
Nachylenie okreslane jest jako przyrost odpowiadajacy % zakresu pomiarowego na minute.

26
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwa|" (01)

4.5 Funkcja "delay time /opdzZnienie/" (014)

coonces wsen

200 o e

i x

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia czasu op6Znienia (Warto§¢ domyslna = 30 s), po uptywie
ktdérego generowane jest ostrzezenie informujace o zagubieniu echa, lub po ktérym przyrzad

przetaczany jest w stan alarmu.

4.6 Funkcja "safety distance

[Strefa bezpieczenstwal" (015)

Strefa bezpieczenistwa, ktdrej zakres jest programowany, lezy przed "blocking dist. /strefa mar-
twal' (059) (str. 45). Wprowadzenie tego parametru pozwala na generowanie ostrzezenia, ze przy
dalszym wzro$cie poziomu produktu pomiar moze by¢ nieprawidtowy z uwagi na osiggniecie strefy

martwe;j.

strefa
bezpieczenstwa
(SD)

strefa martwa
(BD)

W funkcji tej nalezy wprowadzi¢ zakres strefy bezpieczeristwa. Warto$¢ domysina: 0.1 m.

Endress+Hauser
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwal" (01)
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4.7 Funkcja "in safety dist. /w strefie bezpieczeristwa/" (016)

W funkcji tej definiowana jest reakcja przyrzadu w przypadku, gdy poziom produktu znajduje sie
w strefie bezpieczernstwa.

Opcje wyboru:

m alarm

m warning /ostrzezenie/

m self holding /autom. zamrozenie wartoscil

alarm

[MA]
22
SD

3.6

Przyrzad przechodzi w stan alarmu zdefiniowany w funkcji "output on alarm /sygnalizacja
alarmua/' (011)). Wyswietlany jest komunikat alarmu E651 - "level in safety distance -

risk of overspill /poziom w strefie bezpieczeristwa - ryzyko przelanial'.

Po spadku poziomu produktu ponizej strefy bezpieczetistwa, komunikat alarmu znika i przyrzad
powraca do normalnego trybu pomiarowego.

warning /ostrzezenie]

[mA]
22 110%
)

OSTRZEZENIE

364 -10%

Wyswietlane jest ostrzezenie E651 - "level in safety distance - risk of overspill /poziom
w strefie bezpieczefistwa - ryzyko przelania/', lecz pomiar jest kontynuowany. Po spadku poziomu
produktu ponizej strefy bezpieczeristwa, komunikat ostrzezenia znika.

Endress+Hauser




4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczefistwa|" (01)

Endress+Hauser

self holding /autom. zamrozenie wartoscil

[MA] RESER
22
—-AEARM |

Przyrzad przechodzi w stan alarmu zdefiniowany w funkcji "output on alarm /sygnalizacja
alarmu/' (011)). Wyswietlany jest komunikat alarmu E651 - "level in safety distance -

risk of overspill /poziom w strefie bezpieczeristwa - ryzyko przelania/'.

Pomiar jest kontynuowany tylko wéwczas, gdy po spadku poziomu produktu ponizej strefy bezpie-
czefistwa zresetowane zostanie automatyczne zamrozenie wartosci (poprzez funkcje:

"ackn. alarm /potwierdz. alarmul' (017)).
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4.8 Funkcja "ackn. alarm /potwierdz. alarmu/" (017)

Funkcja ta umozliwia potwierdzenie alarmu, wymagane w przypadku ustawienia "self holding

[autom. zamrozenie wartoscil".

Opcje wyboru:
® no /nie/
m yes [tak]

no /nie/
Alarm nie zostaje potwierdzony.

yes [tak]
Alarm zostaje potwierdzony.

[

CICG)

v

Po uptywie 3 s ukazuje si¢ nastepujace wskazanie

Endress+Hauser



5 Grupa funkcji "temperature [temperatura]" (03)

5 Grupa funkcji "temperature /temperatural" (03)

5.1 Funkcja "measured temp. /temp. mierzona/" (030)

W funkcji tej jest wySwietlana temperatura mierzona przez czujnik. Jednostka temperatury jest
definiowana w funkcji "temperature unit /jednostka temperatury]" (0C6).

5.2 Funkcja "max. temp. limit /maks. temp. graniczna/"
(031)

W funkcii tej jest wySwietlana maksymalna dopuszczalna temperatura czujnika. Jednostka tempera-
tury jest definiowana w funkcji "temperature unit /jednostka temperatury/" (0C6). W przypadku
przekroczenia tej temperatury, czujnik moze ulec uszkodzeniu.

53 Funkcja "max. meas. temp. /maks. temp. mierz.]" (032)

W funkcji tej jest wySwietlana maksymalna temperatura, ktéra moze by¢ mierzona przez czujnik.
Jednostka temperatury jet definiowana w funkcji "temperature unit /jednostka temperatury"
(0C6). Funkcija reset, przywracajaca ustawienia domyslne parametréw nie ma wplywu na oma-
wiang funkcje.
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5 Grupa funkcji "temperature [temperatura]" (03)
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5.4  Funkcja "react high temp. /reakcja na wysokq temp.]"
(033)

Funkcja ta stuzy do zdefiniowania reakcji przetwornika Prosonic M w przypadku przekroczenia
maksymalnej dopuszczalnej temperatury czujnika.
Mozliwy jest wyb6r jednej z ponizszych opcji:

Warning /Ostrzezenie/
Przyrzad kontynuuje pomiar. Wyswietlany jest komunikat btedu.

Alarm

Na wyjsciu pradowym generowana jest warto$¢ zdefiniowana w funkcji "output on alarm /syg-
nalizacja alarmu/" (010). Jednoczesnie jest réwniez wySwietlany komunikat btedu.

5.5 Funkcja "defect temp. sens. /blad czujnika temp.]" (034)

Funkcja ta stuzy do zdefiniowania reakcji przetwornika Prosonic M w przypadku btedu temperatury
czujnika.
Mozliwy jest wybdr jednej z ponizszych opcii:

Alarm
Na wyjsciu pradowym generowana jest warto$¢ zdefiniowana w funkcji "output on alarm /syg-
nalizacja alarmu/" (010). Jednoczes$nie jest réwniez wyswietlany komunikat btedu.

Warning /Ostrzezenie/
Przyrzad kontynuuje pomiar. Wyswietlany jest komunikat btedu.
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja] (04)

6 Grupa funkcji "linearisation /linearyzacja/ (04)

Endress+Hauser

Opcje wyboru:

m level CU /poziom JU]
m level DU /[poziom JO]
m ullage CU [rezerwa JU]
m ullage DU [rezerwa JO]

level CU /poziom JU]

Poziom w jednostkach definiowanych przez uzytkownika. Mozliwa jest linearyzacja warto$ci
mierzonej. Ustawieniem domyslnym funkcji "linearisation /linearyzacjal' (041) jest: linear
0...100% [liniowa 0...100%].

level DU /poziom JO]
Poziom w jednostkach wybranych w funkcji "distance unit /jednostka odlegtoscil' (0C5).

ullage CU /rezerwa JU]
Rezerwa ekspansyjna zbiornika w jednostkach definiowanych przez uzytkownika. Mozliwa jest

linearyzacja warto$ci. Ustawieniem domyslnym funkcji "linearisation //inearyzacja/' (041) jest:

linear 0...100% [liniowa 0...100%].

ullage DU [rezerwa JO]
Rezerwa ekspansyjna zbiornika w jednostkach wybranych w funkcji "distance unit /jednostka
odlegtoscil' (0C5).

Wskazéwkal
Warto$cia odniesienia dla rezerwy ekspansyjnej zbiornika jest odlegtos¢ "full calibr. /kalibr.
"peiny"[" (=zakres).

rezerwa

poziom
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6.2  Funkcja "linearisation /linearyzacja/ (041)

Funkcja linearyzacji definiuje zalezno$¢ pomiedzy poziomem a objetoscia lub masg produktu oraz
umozliwia pomiar w réznych jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika, np. metrach, hek-
tolitrach, itd. Warto$¢ mierzona (000) jest wskazywana w wybranych jednostkach.

Funkcja ta stuzy do wyboru trybu linearyzacii.

Opcje wyboru:

m linear /liniowa/

m horizontal ¢yl /poziomy zb. cylindryczny]
» manual /reczna/

m semi-automatic /péfautomatycznal

m table on [uaktywnienie tabeli]

m clear table /kasowanie tabeli

linear /liniowa/

Zalezno$¢ pomiedzy jednostkami i poziomem jest dla danego zbiornika liniowa, np. w przypadku
pionowego zbiornika cylindrycznego. Po wprowadzeniu maksymalnej objetosci/masy mozliwy jest
pomiar w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika.

Jednostki mozna wybra¢ w funkcji "customer unit /jednostka uzytkownika/' (042). Nalezy
zdefiniowac¢ wartos$¢ objetosci odpowiadajaca wartosci wprowadzonej w funkcji "max. scale

[maks. zakres/' (046). Warto$¢ ta odpowiada wartosci 100% (= 20 mA dla HART) na wyjsciu.

kg, m ... = jednostka uzytkownika (042)

maks. zakres
(046)
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja] (04)
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horizontal cyl /poziomy zb. cylindryczny]

W przypadku poziomych zbiornikéw cylindrycznych, objeto$é, masa, itd. obliczane s3 automatyc-
znie po wprowadzeniu wartosci w funkcjach: "diameter vessel /srednica zbiornikal' (047),
"customer unit /Srednica zbiornika/' (042) i "max. scale /maks. zakres]' (046). Wartos¢
"max. scale" (046) odpowiada wartosci 100% (= 20 mA dla HART) na wyjsciu.

20

0,
mA 100%

|
|
|
1
|
Y
kg, m3, ft3, ... = jednostka uzytkownika (042)

maks. zakres
(046)

manual /reczna/

Jesli w obrebie ustawionego zakresu pomiarowego zalezno$¢ miedzy poziomem a objetoscia lub

masa jest nieliniowa, mozliwe jest wprowadzenie tabeli linearyzacji, pozwalajacej na pomiar

w zdefinjowanych jednostkach. Wymagania sa nastepujace:

m Nalezy wprowadzi¢ maks. 32 pary warto$ci wyznaczajacych punkty krzywej linearyzacji.

m Wartosci poziomu nalezy wprowadza¢ w porzadku rosnacym. Krzywa musi narastaé
monotonicznie.

m Wartosci poziomu dla pierwszego i ostatniego punktu krzywej linearyzacji musza by¢ zgodne
z odpowiednimi warto$ciami kalibracyjnymi, tj. "kalibr. pusty" i "kalibr. petny".

m Linearyzacja dokonywana jest w jednostkach zdefiniowanych podczas podstawowej konfiguracii
w funkcji "distance unit /jednostka odlegtoscil' (0C5).

kg, m3, ft3, ... = jednostka uzytkownika (042)

Kazdy punkt (2) w tabeli opisany jest przez pare wartosci: poziom (3) i np. objeto$¢ (4). Ostatnia
para wartosci definiuje warto$¢ wyjsciowa 100% (= 20 mA dla HART).

Wskazéwkal

Tryb linearyzacji z recznym wprowadzaniem tabeli moze by¢ réwniez wykorzystany do pomiaru
przeptywu. Nalezy w tym celu wprowadzi¢ do tabeli odpowiednie warto$ci przeptywu (zamiast
objetosci). Warto$ci przeptywéw mozna znalez¢ w tabeli Q/h dla danego kanatu lub koryta pomia-
rowego.
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CICG)

ey

Nalezy wybra¢ nr punktu w tabeli (Punkt 1).

Whprowadzi¢ poziom odpowiadajacy punktowi 1.

)

Wprowadzi¢ odpowiadajaca mu objetos¢.

Czy wprowadzany bedzie kolejny punkt tabeli?

Nastepny punkt tabeli.

Kontynuowa¢ do momentu wybrania odpowiedzi "no
[nie]" w funkcji "next point /nastepny punkt]' (045).

Wskazéwkal

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw tabeli linearyzacji, nalezy ja uaktywni¢ za pomoca funkcji
"table on [uaktywnienie tabelil".

Warto$¢ odp. 100% (=20 mA dla HART) definiowana jest poprzez ostatni punkt w tabeli.

Wskazéwkal
Przed zatwierdzeniem wartosci 0.00 m jako poziomu lub wartosci 0.00% jako objetosci, nalezy
za pomocy przycisku 1ub =) uaktywnic tryb edyciji.

Wprowadzenie wartosci do tabeli linearyzacji mozliwe jest réwniez za pomoca kreatora tabeli

w programie ToF Tool.
Istnieje réwniez mozliwo$¢ graficznej prezentaciji tabeli.
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semi-automatic /pétautomatycznal

Krzywa linearyzacji wprowadzana jest pétautomatycznie podczas stopniowego napetniania
zbiornika. Levelflex automatycznie wykrywa poziom. Nalezy wéwczas wprowadzi¢ odpowiednig
wartos$¢ objetosci/masy.

Procedura jest analogiczna jak w przypadku recznego wprowadzania tabeli, z t3 tylko réznicg, ze
warto$¢ poziomu dla kazdego punktu tabeli okreslana jest automatycznie przez przyrzad.

Wskazéwkal

W przypadku oprézniania zbiornika, nalezy uwzgledni¢ ponizsze zalecenia:

m Liczba punktéw tabeli linearyzacji musi by¢ z géry ustalona.

= Pierwszy punkt tabeli = 32 - liczba punktéw.

m Numery punktéw w funkcji "Tab. no. /nr poz. tabelil' (043) sa wprowadzane w odwrotnej kole-
jnosci (ostatnie wprowadzenie = 1).

table on [uaktywnienie tabeli]
Wprowadzona tabela linearyzaciji efektywna jest tylko wéwczas, gdy zostanie uaktywniona.

clear table /kasowanie tabeli
Przed przystapieniem do wprowadzania wartosci do tabeli linearyzacji, dowolna istniejaca
wczesniej tabela musi zosta¢ skasowana. Automatycznie ustawiany jest tryb linearyzacji liniowe;j.

Wskazéwkal

Aktywny tryb tabeli linearyzacji mozna wytaczy¢ poprzez wybdr opcji "linear /liniowa/" lub
"horizontal cyl /poziomy zb. cylindryczny]' (lub poprzez wybdr ustawienia "level/ullage
[poziom/rezerwa eksp.]' (040) = "level DU /poziom JOJ', "ullage DU [rezerwa JOJ'). Tabela nie
jest w tym przypadku kasowana i moze by¢ w dowolnym momencie ponownie uaktywniona

poprzez wybdér opcji "table on [uaktywnienie tabelil".
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja] (04)

6.3 Funkcja "customer unit /jednostka uzytkownika/" (042)

Funkcja ta umozliwia wybdér wymaganej jednostki.

Opcje wyboru:

%

m Objetos¢: 1, hl, m3, dm3, cm3, 3, usgal, i gal

m Masa: kg, t, Ib, ton

m Dhugosé: m, ft, mm, inch

m Przeptyw: 1/s, 1/min, 1/h, m3/s, m3/min, m3/h, ft3/s, gal/s, gal/m, gal/hr, mgal/d, igal/s,
igal/min, igal/h

Wplyw dokonanego ustawienia

Zmianie ulegaja jednostki nastepujacych parametréw:
m measured value /wartos¢ mierzona/ (000)

m input volume /objetos¢ wejsciowa] (045)

® max. scale /maks. zakres] (046)

m simulation value /wartoS¢ symulowana/ (066)
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6.4  Funkcja "table no. /nr poz. tabelil" (043)

Pozycja pary warto$ci w tabeli linearyzacii.
Wplyw dokonanego ustawienia

Aktualizacja wartodci: "input level /poziom wejsciowy/ " (044) , "input volume /objetos¢ wejs-
ciowa]" (045).

6.5 Funkcja "input level /poziom wejsciowy/" (044)

Funkcja ta umozliwia wprowadzenie poziomu dla kazdego punktu opisujacego krzywa linearyzaciji.
W przypadku, gdy krzywa linearyzacji wprowadzana jest pétautomatycznie, Prosonic wykrywa
poziom automatycznie.

Wprowadzenie:
Poziom w jednostkach zdefiniowanych w funkcji "distance unit /jednostka odlegtosci/" (0C5).
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6.6 Funkcja "input volume /objetosc wejsciowa/" (045)

Funkcja ta umozliwia okreslenie objetosci dla wszystkich punktéw krzywej linearyzaciji.

Wprowadzenie:
Objetos¢ w jednostkach zdefiniowanych w funkcji "customer unit /jednostka
uzytkownikal' (042).

6.7 Funkcja "max. scale /maks. zakres/" (046)

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie maksymalnej wartosci zakresu pomiarowego. Wprowadzenie
to jest konieczne w przypadku, gdy w funkcji "linearisation //inearyzacja/' (041) wybrana zostata

opcja "linear //iniowa/" lub "horizontal cyl /poziomy zb. cylindryczny]'.

6.8 Funkcja "diameter vessel /srednica zbiornikal" (047)

Funkcja ta umozliwia wprowadzenie Srednicy zbiornika. Wprowadzenie to jest konieczne
w przypadku, gdy w funkcji "linearisation /linearyzacjal' (041) wybrana zostata opcja

"horizontal cyl /poziomy zb. cylindryczny]'.
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7 Grupa funkcji "extended calibr. /kalibr.
rozszerzonal" (05)

Nalezy wybra¢ opcje kalibracji rozszerzone;.

Opcje wyboru:

m common /ogdina/
obejmuje funkcje: "echo quality /poziom echa]" (056), "offset /przesuniecie/" (057), "out-
put damping /ttumienie wyjsciowe]" (058) i "blocking distance /strefa martwa/" (059)

m mapping /mapowanie]
obejmuje funkcje thumienia ech zaktécajacych (mapowanie zbiornika): (051) ... (053)

m extended map [rozszerzone map.]
obejmuje funkcje: " pres. map. dist. [zakres rejestracji mapy]" (054) 1 "cust. tank map /mapa
zbiornika uzytk.]" (055)

7.2 Funkcja "check distance /kontrola odiegtosci/" (051)

Endress+Hauser

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania fatszywego echa. Aby mapowanie odbyto sie
we wilasciwym zakresie, odlegtos¢ mierzona musi by¢ poréwnana z rzeczywista odlegtoscia
do powierzchni produktu. Dostepne s3 nastepujace opcje:

Opcje wyboru:

m distance = ok /prawidtowa odlegtosc]
m dist. too small /za mata odlegtosc]

m dist. too big /za duza odlegtosc]

m dist. unknown /nieznana odlegtosc/
m manual /reczne wprowadzenie]
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zamata odlegtos¢ prawidtowa odlegtos¢

4 4

?

L b

distance = ok /prawidtowa odlegtosc]

» Wykonywane jest mapowanie do poziomu aktualnie mierzonego echa

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ ttumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping /zakres
mapowanial' (052)

Wykonanie mapowania jest zalecane nawet w tym przypadku.

dist. too small /za mafa odlegtosc]

m W tym przypadku analizowane s3 echa zakticajace

m Wykonywane jest mapowanie z uwzglednieniem aktualnie mierzonych ech

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ ttumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping /zakres
mapowanial' (052)

dist. too big /za duza odlegtosc]

m Biad ten nie moze by¢ wyeliminowany poprzez mapowanie echa zakt6cajacego

m Nalezy sprawdzi¢ parametry aplikacji (002), (003), (004) oraz "empty calibr. /kalibr.
"pusty"[" (005)

dist. unknown /nieznana odlegtosc]
Jesli aktualna odlegtos¢ nie jest znana, mapowanie nie moze by¢ wykonane w zadnym zakresie.

manual /reczne wprowadzenie]
Zdefiniowanie zakresu mapowania mozliwe jest réwniez poprzez reczne wprowadzenie warto$ci
w funkcji "range of mapping /zakres mapowania/' (052).

Uwaga!

@ Zakres mapowania musi koriczy¢ sie w odlegtosci 0.5 m przed poziomem aktualnie mierzonego
echa pochodzacego od powierzchni produktu. W przypadku pustego zbiornika, nalezy wprowadzi¢
nie warto$¢ E, lecz E— 0.5 m.

7.3 Funkcja "range of mapping /zakres mapowania/" (052)

W funkcji tej wySwietlany jest sugerowany zakres mapowania. Punktem odniesienia pomiaru jest
zawsze membrana czujnika. Warto$¢ ta moze by¢ edytowana przez uzytkownika.
W przypadku mapowania z wprowadzeniem recznym, warto$cia domyslna jest O m.
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona]" (05)

7.4 Funkcja "start mapping /uruchom. mapowania/" (053)

Endress+Hauser

y

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania ech zaktGcajacych w zakresie podanym w funkcji
"range of mapping /zakres mapowanial' (052).

Opcje wyboru:
m off /wyl]: mapowanie nie jest wykonywane
® on /zat]: mapowanie zostaje uruchomione

Uwaga!

Jesli mapa zbiornika juz istnieje, zostanie ona zapisana ponownie (kasujac poprzedni zapis) w zakre-
sie zdefiniowanym w funkcji "range of mapping /zakres mapowanial" (052). Poza tym zakresem
mapa pozostaje niezmieniona.

7.5 Funkcja "pres. map dist. [zakres rejestracji mapy/" (054)

Wskazuje odlegtos$¢, do ktérej mapowanie zostato zarejestrowane.
Warto$¢ 0 oznacza, ze dotychczas nie byto zapisu mapy w zadnym zakresie.

zakres rej. mapy (054)
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7.6  Funkcja "cust. tank map /mapa zbiornika uzytk.]" (055)

Funkcja ta umozliwia uaktywnienie trybu analizy sygnatu za pomoca mapy zbiornika zarejestrow-
anej przez uzytkownika.

Opcje wyboru:

m inactive /nieaktywnal
m active /aktywnal

m reset

inactive /nieaktywna/
Mapowanie zbiornika nie byto wykonane lub mapa jest wytaczona. Analiza sygnatu odbywa sie
tylko na podstawie dynamicznej krzywej usrednionej FAC (str. 81).

active /aktywnal
Uaktywniona zostaje analiza sygnatu na podstawie mapy zbiornika zarejestrowanej przez
uzytkownika (str. 80).

reset
Mapa zbiornika zostaje skasowana.

7.7 Funkcja "echo quality /poziom echa/" (056)

poziom echa

Poziom echa jest wyznacznikiem rzetelno$ci pomiaru. Okre$la on sume odbitego promieniowania
elektromagnetycznego, przy czym zalezy przede wszystkim od nastepujacych warunkéw:

m rodzaju powierzchni produktu (turbulencje, piana, itd.)

m odlegtosci pomiedzy czujnikiem a powierzchnia produktu

Niskie wartosci zwiekszaja prawdopodobieristwo zagubienia echa w przypadku zmiany warunkéw
pomiarowych, np. przy wystepowaniu turbulencji, piany lub wzro$cie odlegtosci pomiarowe;.

Endress+Hauser



7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona]" (05)

7.8 Funkcja "offset /przesuniecie/" (057)

Funkcja ta stuzy do korekcji poziomu mierzonego o stata wartos¢. Wprowadzona warto$¢ doda-
wana jest do wartosci mierzonej poziomu.

7.9 Funkcja "output damping /tfumienie wyjsciowe/" (058)

- ————

- e

i x

Wprowadzona warto$¢ wptywa na czas reakcji wyjscia na nagte skokowe zmiany poziomu (63%
warto$ci w stanie stabilnym). Przyktadowo, wprowadzenie duzej wartosci powoduje zmniejszenie
wptywu szybkich zmian poziomu nha warto$¢ mierzona.

Wprowadzenie:
0...255s

Warto$¢ domyslna zalezy od ustawieri wybranych w parametrach aplikacji: "tank shape /typ
zbiornikal' (002), "medium property /typ medium/' (003) and "process cond. /warunki
procesowe]' (004).

7.10  Funkcja "blocking dist. /strefa martwa/" (059)

W funkgcji tej jest wySwietlany zakres strefy martwej (BD) czujnika. Wobrebie tej strefy echo akus-
tyczne nie moze by¢ odebrane przez Prosonic M. Prosimy mie¢ na uwadze, Ze maksymalny poziom
medium nie moze znajdowac sie w strefie martwej czujnika.

U Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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8 Grupa funkcji "output [wyjoecie]" (06), - "PROFIBUS param. [param. PROFIBUS]" (06), tylko PROFIBUS PA

8 Grupa funkcji "output /wyjscie/" (06),
- "PROFIBUS param. /param. PROFIBUS]" (06),
tylko PROFIBUS PA

=l =rE 1 O 3 Wskazanie w przypadku przyrzadéw
w wersji HART i Foundation Fieldbus

Wskazanie w przypadku przyrzadéw
w wersji PROFIBUS PA

8.1 Funkcja "commun. address /adres sieciowy]" (060),
tylko wersja HART

W funkgcji tej nalezy wprowadzi¢ adres sieciowy przyrzadu.

m Standard: 0

m Multidrop /tr. wielopunktowy]: 1-15

W trybie wielopunktowym prad wyjSciowy posiada statg warto$¢ 4mA.

lib Uwaga!
Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART!

8.2 Funkcja "instrument addr. /adres przyrzadu/" (060),
tylko wersja PROFIBUS PA

W funkcji tej jest wySwietlany adres magistrali PA. Jest on ustawiany albo bezposrednio na przy-
rzadzie za pomocg mikroprzetgcznikéw (patrz instrukcja obstugi przyrzadu) albo za pomoca spec-
jalnej komendy SetSlaveAddress [Ustaw adres Slave] przesytanej magistralg, np. poprzez program
ToF Tool.

Uwaga!
@ Funkgcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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8.3  Funkcja "no. of preambels /ilos¢ preambuif]" (061), tylko
wersja HART

W funkcji tej nalezy wprowadzi¢ ilo$¢ preambut dla protokotu HART.
Dla linii o niezbyt wysokiej sprawnosci, w ktérych pojawiaja sie problemy komunikacyjne, zalecane
jest zwiekszenie warto$ci.

Uwagal
Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART!

8.4 Funkcja "ident number /numer identyfikacyjny/" (061),
tylko PROFIBUS PA

» manufacturer /nr producenta/
m profile /nr profilul

manufacturer /nr producental
Ustawienie wartosci z zakresu do 152C w zapisie heksadecymalnym, w zalezno$ci od producenta
(rejestrowany przez Organizacje Uzytkownikéw sieci PROFIBUS (PNO)).

profile /nr profilu]
Ustawienie zdefiniowane w PA Profil 3.0: 9700 w zapisie heksadecymalnym - przyrzad z jednym
blokiem wej$¢ analogowych (AI).

Uwaga!
Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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8 Grupa funkcji "output [wyjoecie]" (06), - "PROFIBUS param. [param. PROFIBUS]" (06), tylko PROFIBUS PA

8.5 Funkcja "thres. main val. /[gtowna wart. prog.]" (062),
tylko wersja HART

Funkcja ta umozliwia ttumienie na wyjSciu ujemnych wartosci sygnatu.

Opcje wyboru:
m off /wyl ] minimalna warto$¢ na wyjsciu: -10% (3.8 mA dla HART)
® on /zat[: minimalna warto$¢ na wyjsciu: 0% (4 mA dla HART)

[mA] wyjscie [mA]
100% 20 100% 20

0%  44-- 0% 4

lib Uwaga!
Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART!

8.6 Funkcja "set unit to bus /wysyt jednostki" (062),
tylko wersja PROFIBUS PA

m confirm /potwierdzenie/

Po potwierdzeniu tej funkciji, jednostka warto$ci mierzonej przyjmowana jest w bloku wejscia
analogowego Al (PV scale -> Out scale).
Funkcja ta musi by¢ wykonana po kazdej zmianie jednostki.

Uwaga!
@ Funkgcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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8.7  Funkcja "curr. output mode /tryd wyjscia prad.]" (063),
tylko wersja HART

Funkcja ta stuzy do zdefiniowania trybu pracy wyjscia pradowego dla przyrzadéw w wersji HART.
Mozliwy jest wybér jednej z ponizszych opcji:

20

[mA]

czesciowy

0

100 [%]

standard

W przypadku wyboru tej opcji, petny zakres pomiarowy (0...100%) jest odwzorowywany przez

pely zakres pradowy (

4..20 mA).

curr. turn down /czesciowy zakres]
W przypadku wyboru tej opcji, cze$¢ zakresu pomiarowego jest odwzorowywana przez petny
zakres pradowy (4...20 mA). Przedziat ten jest definiowany poprzez funkcje "4mA value /wartos¢

odp. 4mAJ' (068) i "20mA Value [wartos¢ odp. 20mA]' (069).

fixed current /staty prad]
W przypadku wyboru tej opcji, na wyjsciu generowana jest stata wartos¢ pradu. Warto$¢ mierzona
przesytana jest wytacznie za pomocg protokotu HART. Warto$¢ pradu wyjsciowego jest definiowana

za pomocy funkcji "fixed cut. value /stafa wartosc praduf' (064).

Uwaga!

Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART.

8.8 Funkcja "out value /wartos¢ wyjsciowal" (063),
tylko wersja PROFIBUS PA

W funkgji tej jest wyswietlana warto$¢ wyjSciowa bloku wejScia analogowego (Al).

Uwagal

Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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8 Grupa funkcji "output [wyjoecie]" (06), - "PROFIBUS param. [param. PROFIBUS]" (06), tylko PROFIBUS PA

8.9  Funkcja "fixed cur. value /stata wart. pradu/" (064),
tylko wersja HART

W funkcii tej jest definiowana stata warto$¢ pradu wyjsciowego. Wprowadzenie to jest konieczne
woéweczas, gdy w funkcji "curr. output mode /tryb wyjscia prad.]' (063) wybrana zostata opcja
"fixed current /staly prad]'.

Wprowadzenie:
3,8...20,5 mA

@ Uwaga!
Funkgcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART!

8.10 Funkcja "out status /status wyjscial" (064),
tylko wersja PROFIBUS PA

W funkcji tej jest wskazywany aktualny status wyjscia (warto§¢: patrz instrukcja obstugi odpowied-
niego przyrzadu).

Uwaga!
@ Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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8.11 Funkcja "simulation /symulacjal" (065)

Jesli zaistnieje potrzeba, funkcja ta umozliwia testowanie warto$ci po linearyzacji, sygnatu wyjscio-
wego 1 wyjscia pradowego. Dostepne s3 nastepujace opcje symulaciji:

Opcje wyboru:

m sim. off /sym. wyL]

m sim. level [sym. poziomu]

m sim. volume /sym. objetosci]

m sim. current /sym. pradu/ (tylko wersja HART)

sym. objetosci

sym. poziomu sym. pradu
(tylko wersja HART)

sim. off [sym. wyl]
Symulacja jest wytaczona.

sim. level [sym. poziomu]

Warto$¢ symulowanego poziomu nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value /wartos¢
symulowanal' (060).

Warto$ci w funkcjach:

m measured value /wartos¢ mierzona/ (000)

m measured level /poziom mierzony] (0A6)

m output current /prad wyjsciowy] (067) - tylko w przyrzadach w wersji HART!

zmieniaja sie zgodnie z wprowadzong w omawianej funkcji wartoscig.

sim. volume [sym. objetosci]

Wartos¢ symulowanej objetosci nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value /wartos¢
symulowanal' (060).

Warto$ci w funkcjach:

m measured value /wartos¢ mierzona/ (000)

m output current /prad wyjsciowy] (067) - tylko w przyrzadach w wersji HART!

zmieniaja sie zgodnie z wprowadzong w omawianej funkcji wartoscia.

sim. current /[sym. pradu/ (tylko wersja HART)

Warto$¢ symulowanego poziomu nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value /wartos¢
symulowanal' (060).

Warto$¢ w funkcii:

m output current /prad wyjsciowy] (067) - tylko w przyrzadach w wersji HART!

zmienia sie zgodnie z wprowadzong w omawianej funkcji wartocia.
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8.12

Funkcja "simulation value /wartos¢ symulowana/" (060)

Po wybraniu w funkcji "simulation /symulacja/' (065)
opcji "sim. level /[sym. poziomu/', na wyswietlaczu uka-
zuje sie nastepujace wskazanie. Mozna wowczas wpro-
wadzi¢ warto$¢ poziomu, ktéra ma by¢ symulowana.

Po wybraniu w funkcji "simulation /symulacja/' (065)
opcji "sim. volume /sym. objetoscil", na wyswietlaczu
ukazuje sie nastepujace wskazanie. Mozna wowczas

wprowadzi¢ warto$¢ objetosci, ktéra ma by¢ symulowa-

na.

Po wybraniu w funkcji "simulation /symulacja/' (065)
opcji "sim. current /sym. pradu/", na wy$wietlaczu
ukazuje sie nastepujace wskazanie. Mozna wowczas
wprowadzi¢ warto$¢ pradu, ktéra ma by¢ symulowana

(tylko dla przyrzadéw w wersji HART).
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8.13 Funkcja "output current /prad wyjsciowy]" (067),
tylko wersja HART

W funkgcji tej jest wskazywana warto$¢ pradu wyjsciowego w mA.

@ Uwagal
Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji HART!

8.14  Funkcja "2nd cyclic value /2-ga wart. cykliczna/" (067),
tylko wersja PROFIBUS PA

W funkgcji tej jest wybierana 2-ga warto$¢ cykliczna.

m height/dist. /wysokos¢/odlegtosc]
m temperature [femperatura/

W przypadku Prosonic M, jako 2-ga warto$¢ cykliczna zawsze przesytana jest odlegto$¢ mierzona.

Uwaga!
@ Funkcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!

8.15 Funkcja "4mA value /wartos¢ odp. 4mAJ" (068),
tylko wersja HART

W funkciji tej, nalezy wprowadzi¢ poziom (lub objetos¢, mase) przy ktérej prad wyjsciowy powinien
wynosi¢ 4 mA. Wprowadzenie to jest wymagane tylko wéwczas, jesli w funkcji "curr. output
mode /tryb wyj. prad.]" (063) wybrana zostata opcja "current turn down /czesciowy zakres]".
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8.16 Funkcja "select vOhO /wybor vOhO/" (068),
tylko wersja PROFIBUS PA

Endress+Hauser

W funkcji tej jest wybierana warto$¢ wskazywana w funkcji "measured value /wartos¢
mierzonal' (000).

Opcje wyboru:
m measured value /wartos¢ mierzona/
m display value /wartos¢ wyswietlana/

measured value /wartoS¢ mierzona/
W funkcji "measured value /wartos¢ mierzona/' (000) jest wskazywana wartoceae mierzona
zdefiniowana podczas konfiguracji przetwornika.

display value /wartos¢ wyswietlana/
W funkcji "measured value /wartos¢ mierzonal' (000) jest wskazywana warto$¢ funkcji
"display value /wartos¢ wyswietlanal' (069).

Uwaga!
Funkgcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!

8.17 Funkcja "20mA value /wartos¢ odp. 20mAJ" (069),
tylko wersja HART

W funkcji tej, nalezy wprowadzi¢ poziom (lub objetos¢, mase) przy ktérej prad wyjSciowy powinien
wynosi¢ 20mA. Wprowadzenie to jest wymagane tylko wéwczas, jesli w funkcji "curr. output
mode /tryb wyj. prad.]" (063) wybrana zostata opcja "current turn down /czesciowy zakres]".

8.18 Funkcja "display value /wartos¢ wyswietlanal" (069),
tylko wersja PROFIBUS PA

Warto$¢ w tej funkcji moze by¢ ustawiona zewnetrznie, np. z PLC. Wéwczas, poprzez wybranie
w funkgcji "select vOhO /wybdr vOhOl' (068) = "display value /wartos¢ wyswietlana/', warto$¢ ta
jest wySwietlana jako gtéwna warto$¢ mierzona.

Uwaga!
Funkgcja ta jest dostepna wytacznie w przyrzadach w wersji PROFIBUS PA!
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9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echal]" (OE)

9 Grupa funkcji "envelope curve /krzywa obwiedni
echa/" (OE)

9.1 Funkcja "plot settings /ustawienia wykresu/ (OE1)

Funkcja ta umozliwia dokonanie wyboru informacji, ktére beda prezentowane na wskazniku:

m envelope curve [krzywa obwiedni echal

m env.curve+FAC [krzywa obw. echa+FAC] (FAC: patrz str. 81)

m env.curve+cust.map /krzywa obw. echa+mapa uzytk.] (tj. wySwietlana jest réwnieZ mapa zbior-
nika uzytkownika, patrz str. 80)

9.2 Funkcja "recording curve /zapis krzywej/" (OE2)

Funkcja ta okreSla czy krzywa odczytywana jest jako:
m single curve /pojedyncza krzywal
m cyclic [cykliczny przebieg].

Endress+Hauser

Wskazowka!

Jedli aktywny jest tryb wyswietlania krzywej obwiedni echa, cykl aktualizacji warto$ci mierzonych
jest wolniejszy. W zwiagzku z tym, po zoptymalizowaniu punktu pomiarowego zalecane jest wyjscie
z trybu wizualizacji krzywej.
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9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echa]" (OE)

9.3 Funkcja "envelope curve display /wizualizacja krzywej
obwiedni echa/" (OE3)

Funkcja ta, poprzez wskazanie krzywej obwiedni echa, pozwala uzyskac nastepujace informacje:

odegtosé poziom oznaczenie
kalibr. "petny"  wykrytego echa  wykrytego echa

e

odegtosé
kalibr. "pusty”

g | 4—

tylko krzywa
obwiedni echa

wart. poczatkowa odlegtos¢ aktualnie wart. koncowa
odwzorowania wykrytego echa odwzorowania

echo pochodzace
mapa  echo zaktécajace powierzchni produktu

krzywa obwiedni echa
i krzywa ttumienia ech
zaklocajacych (mapa)

Operowanie wskazaniem krzywej obwiedni echa
W trybie nawigacji, mozliwa jest zmiana skali krzywej obwiedni echa, zar6wno w poziomie jak
i w pionie oraz przesuwanie krzywej w lewo lub w prawo. Aktywny tryb nawigacji wskazywany

jest przez symbol w lewym gérnym rogu wskaznika.

Zmiana skali w poziomie:

- powiekszenie skali w poziomie

- zmniejszenie skali w poziomie

- przesuwanie w lewo

- przesuwanie w prawo

Zmiana skali w pionie:

. ':, - 4 wspotczynniki skali w pionie

Najpierw nalezy przej$¢ do wskazania krzywej obwiedni echa. Nastepnie, w celu uaktywnienia

Tryb zmiany skali
trybu naw1gac11 krzywe] obw1edn1 echa nalezy WCISHQC przycisk LJ lub =l Nastgpu e wowczas

W poziomie

Dostepne sa nastgpujace opcje:
" ;] zwiekszenie skali w poziomie.
» -] zmniejszenie skali w poziomie.
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9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echal]" (OE)

Tryb przesuwania W celu uaktywnienia trybu przesuwania, nalezy wcisna¢ | €. Pojawia sie wskazanie &~ & lub - .
Dostepne s3 nastepujace opcje:
m | +] przesuniecie krzywej w prawo.
» -] przesunigcie krzywej w lewo.

Tryb zmiany skali w pionie W celu uaktywnienia trybu zmiany skali w pionie nalezy ponownie wcisna¢ €. Pojawia sie
wskazanie $:1 .
Dostepne sa nastepujace opcje:
m 4] zwiekszenie skali w pionie.
» - zmniejszenie skali w pionie.

Wskazywany jest aktualny wspétczynnik skali (od xi+ do <.

[y
IT
L
A
L
[+
e i
L
-|-.::|,.

.
LA

|
|

Wyjscie z trybu nawigacji m Przelaczanie pomiedzy réznymi trybami nawigacji krzywej obwiedni echa odbywa sie poprzez
weciskanie | £].
» W celu wyjscia z trybu nawigacji, wcisnac [ +] i -J. Dokonane ustawienia skali i przesuniecia
zostaja zachowane. Jedynie w przypadku ponownego uaktywnienia funkcji "recording curve
[zapis krzywej]' (OE2) automatycznie przywracane sg standardowe ustawienia wskazania.
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10 Grupa funkcji "display [wskaYnik]" (09)

10 Grupa funkcji "display /wskaznik/" (09)

10.1  Funkcja "language /jezyk/" (092)

Funkcja ta umozliwia wybér jezyka dialogowego.

Opcje wyboru:
= English

= Deutsch

m Francais

= Espafol

= Jtaliano

= Nederlands

Wplyw ustawienia
Wszystkie teksty dialogowe wySwietlane s3 w wybranym jezyku.

@ Uwaga!
Funkcja ta nie jest dostepna z poziomu oprogramowania Commuwin II!

10.2  Funkcja "back to home /powrdt do pozycji home/" (093)

Jesli w przeciagu okreSlonego tutaj przedziatu czasu nie zostanie dokonane zadne wprowadzenie
za pomoca modutu wskaznika, powraca on do trybu wskazywania warto$ci mierzonej (pozycja
home).

W przypadku ustawienia 9999 s nie nastepuje automatyczny powrét do pozycji home.

Wprowadzenie:
3...9999 s

lib Uwaga!
Funkcja ta nie jest dostepna z poziomu oprogramowania Commuwin II!
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10 Grupa funkcji "display [wskaYnik]" (09)

10.3 Funkcja "format display /format wskazania/" (094)

Funkcja ta umozliwia wyb6r formatu wskazania warto$ci mierzone;j.

Opcje wyboru:
m decimal /dziesietny]
m1/16"

decimal /dziesietny]
Wartos¢ mierzona wyswietlana jest w formacie dziesiethym (np. 10.70%).

1/16"

Warto$¢ mierzona wyswietlana jest w podanym formacie (np. 5'05-14/16").

Wybdr tej opcji mogliwy jest tylko wéwczas, gdy w funkcji "distance unit /jednostka
odlegtoscil' (0C5) wybrane zosta3o ustawienie "ft /stopa/' 1ub "in [call"!

@ Uwaga!
Funkcja ta nie jest dostepna z poziomu oprogramowania Commuwin II!

10.4  Funkcja "no.of decimals [ilosS¢ poz. dziesietnych/" (095)

Opcje wyboru:
"X
" XX

Opcje wyboru:

",

Pozycje dziesietne oddzielone sg kropka.

)
Pozycje dziesietne oddzielone sg przecinkiem.
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10 Grupa funkcji "display [wskaYnik]" (09)
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Wszystkie piksele wskaznika zostaja wygaszone. Jedli caty wskaznik ciektokrystaliczny jest ciemny,
oznacza to, ze funkcjonuje prawidtowo.
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10 Grupa funkcji "display [wskaYnik]" (09)
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (OA)

Endress+Hauser

11 Grupa funkcji "diagnostics /diagnostyka/" (0A)

Funkcje dostepne w grupie "diagnostics /diagnostykal' umozliwiaja wySwietlanie i potwierdzanie
komunikatéw btedéw.

Typ btedu
Btedy, ktére pojawiaja sie podczas uruchomienia lub pomiaru, wySwietlane sa natychmiast
na wskazniku lokalnym. Jezeli pojawia sie dwa lub wiecej btedéw systemowych, jako pierwszy
wySwietlany jest btad o najwyzszym priorytecie.
W systemie pomiarowym wyrézniane sg nastepujace typy btedéwr:
= A (Alarm):
Przyrzad przechodzi do uprzednio zdefiniowanego stanu (np. MAX 22 mA)
Biad ten jest wskazywany przez wyswietlany w sposéb ciagly symbol .
(Opis kodéw btedéw: patrz str. 84)
» W (Ostrzezenie):
Przyrzad kontynuuje pomiar, wySwietlany jest komunikat btedu.
Bfad ten jest wskazywany przez migajacy symbol .
(Opis kodéw btedéw: patrz str. 84)
m E (Alarm / Ostrzezenie):
Typ btedu jest programowany (np. sygnalizacja zagubienia echa, poziomu w strefie bezpieczeti-
stwa).
Biad ten jest wskazywany jest przez wyswietlany w sposob ciagly / migajacy symbol .
(Opis kodéw btedéw: patrz str. 84)
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (OA)

11.1 Funkcja "present error /aktualny blad]" (0AQ)

Za pomocy tej funkcji wySwietlany jest aktualnie wystepujacy btad.

11.2  Funkcja "previous error /poprzedni biad/" (0A1)

Za pomocy tej funkcji wyswietlany jest poprzednio wystepujacy biad.

11.3  Funkcja "clear last error /kasowanie poprzedniego
bledu]" (0A2)

Opcje wyboru:
m keep /[zachowaj]
m erase [kasuj/

@ Uwaga!
Funkcja ta moze by¢ wykonana tylko na wyswietlaczu!
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (OA)
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11.4 Funkcja "reset" (0A3)

Uwaga!

Wykonanie funkgcji reset powoduje przywrécenie ustawien fabrycznych przyrzadu. Moze to mie¢
ujemny wptyw na jako$¢ pomiaru. Zasadniczo, po przywrdceniu ustawiert domyslnych powinna by¢
ponownie wykonana podstawowa konfiguracja.

Wykonanie funkgji reset jest wymagane tylko w nastepujacych przypadkach:

m przyrzad nie funkcjonuje prawidtowo

m przyrzad ma pracowaé w innym punkcie pomiarowym niz dotychczas

m przyrzad byt wytaczony z obstugi / sktadowany / ponownie wiaczony do obstugi

Wprowadzenie ("reset" (0A3)):

m 333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika (HART)

m 33333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika (PROFIBUS PA i FOUNDATION
Fieldbus)

333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika dla wersji HART

33333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika dla wersji PROFIBUS PA

i FOUNDATION Fieldbus

Ta opcja resetu zalecana jest w przypadku, gdy w danej aplikacji stosowany ma by¢ przyrzad

0 hieznanej "historii":

m Przywracane sg ustawienia domyslne przetwornika Prosonic.

m Mapa zbiornika zdefiniowana przez uzytkownika nie jest kasowana.

» W funkcji linearyzacji nastepuje zmiana ustawienia na "linear /liniowa/', przy czym wartosci
wprowadzonej przez uzytkownika tabeli zostaja zachowane. Ponowne uaktywnienie tabeli jest
mozliwe w grupie funkcji "linearisation /linearyzacjal' (04).

Wykaz funkcji, dla ktérych przywrdcone zostaja ustawienia fabryczne:

m tank shape /typ zbiornika/ (002) m customer unit /jednostka uzytk.] (042)
m empty calibr. /kalibr. "pusty"] (005)

m full calibr. /kalibr. "petny"] (006)

m output on alarm /sygnalizacja alarmu/ (010)
m output on alarm /sygnalizacja alarmu/(011) w offset /przesuniecie] (057)

» outp. echo loss /sygn. zagub. echaj (012) m thres. main val. [glowna wart. prog.] (062)
w ramp %span/min /% przyr. wart. ch-ki/ w fixed current /staly prad) (063)

minj (013) o m fixed cur. value /stata wart. pradu] (064)
m delay time /opdZnienie] (014) » simulation /symulacjaj (065)
w safety distance /strefa bezpiecz.] (015) m simulation value /wartos¢ symul.] (066)
m in safety dist. /w strefie bezpiecz.] (016) w format display /format wskazania] (094)
w level/ullage /poziom/rezerwa eksp.] (040) m distance unit /jednostka odlegtosci] (0C5)

m linearisation /linearyzacja/ (041) = download mode /tryb zapisu] (0C8)

m diameter vessel /srednica zbiornika] (047)
m range of mapping /zakr. mapowania/ (052)
m pres. map dist /zakr. rej. mapy] (054)

Skasowanie mapy jest mozliwe poprzez funkcje "mapping /mapowanie/' (055) dostepna w grupie
"extended calibr /kalibr. rozszerzonal' (05).

Wykonanie resetu jest zalecane w przypadku, gdy w danej aplikacji stosowany ma by¢ przyrzad

o0 nieznanej "historii" lub jesli uruchomione zostato nieprawidtowe mapowanie:
= Mapa zbiornika zostaje skasowana. Wymagane jest ponowne uruchomienie mapowania.
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11.5 Funkcja "unlock parameter /kod dostepu/" (0A4)

[

Funkcja ta umozliwia blokowanie i odblokowywanie trybu konfiguracji.

11.5.1 Blokowanie trybu konfiguracji

[stnieja dwie opcje zabezpieczenia przetwornika Prosonic przed mozliwoscig zmiany parametréw,
nastaw lub ustawieni fabrycznych przyrzadu przez osoby nieuprawnione:

"unlock parameter /kod dostepu/' (0A4):

W funkcji "unlock parameter" (0A4) dostepnej w grupie "diagnostics /diagnostyka/' (0A)
nalezy wprowadzi¢ warto$¢ <> 100 dla wersji HART (np. 99) lub <> 2457 dla wersji
PROFIBUS PA i FOUNDATION Fieldbus (np. 2456). Blokada sygnalizowana jest na wyswietla-
czu przez symbol . Ponowne odblokowanie trybu konfiguracji mozliwe jest poprzez lokalna
obstuge za pomocg wskaznika lub poprzez zdalng obstuge.

Blokowanie za pomoca przyciskéw:

Tryb konfiguracji jest blokowany przez jednoczesne wcisniecie przyciskéw +J, -] i|£]. Blokada syg-
nalizowana jest na wyswietlaczu przez symbol . Ponowne odblokowanie trybu konfiguracji
mozliwe jest tylko poprzez jednoczesne wcisniecie przyciskéw [ +]i =i &]. W tym przypadku,
wytaczenie blokady poprzez zdalng obstuge nie jest mozliwe. Dostep do parametréw w trybie
odczytu jest mozliwy zawsze, réwniez podczas aktywnej blokady.

U Wecisna¢ jednoczesnie przyciski 3, EJ i B

Na wskazniku ukazuje sie SYMBOL BLOKADY.
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (OA)

11.5.2 Odblokowywanie trybu konfiguracji

W przypadku préby zmiany parametréw podczas, gdy tryb konfiguracii jest zablokowany,
automatycznie pojawia sie zadanie wyfaczenia blokady.
Opcje odblokowania trybu konfiguracji:

"unlock parameter" /kod dostepu/" (0A4):
Poprzez wprowadzenie kodu dostepu (za pomoca przyciskéw na module wskaznika lub poprzez
zdalng obstuge)

100 - dla przyrzadéw HART
2457 - dla przyrzadéw PROFIBUS PA i FOUNDATION Fieldbus

tryb konfiguracji przetwornika Prosonic zostaje odblokowany.

Odblokowanie za pomoca przyciskow:
Po jednoczesnym wci$nieciu przyciskéw [ +J, ~Ji &) pojawia si¢ Zadanie wprowadzenia kodu
dostepu. Nalezy wprowadzi¢:

100 - dla przyrzadéw HART
2457 - dla przyrzadéw PROFIBUS PA i FOUNDATION Fieldbus.

Wecisnac jednoczesnie przyciski E], B i E]

Wprowadzi¢ kod dostepu i potwierdzi¢ wciskajac @

Uwaga!

lih Zmiana niektérych parametréw, takich jak na przyktad wszystkie ustawienia czujnika, wptywa
na liczne funkcje catego systemu pomiarowego, a w szczegélnosci na doktadno$¢. W normalnych
warunkach nie ma potrzeby zmiany tych parametréw, w zwigzku z czym sg one zabezpieczone
specjalnym kodem, znanym tylko pracownikom serwisu Endress+Hauser. W przypadku jakichkol-
wiek pytanl prosimy o kontakt z lokalnym oddziatem E+H.

W funkgji tej jest wySwietlana odlegto$¢ mierzona w jednostkach zdefiniowanych w funkcji
"distance unit /jednostka odlegtoscil' (0CS5).
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W funkcji tej jest wySwietlany poziom mierzony w jednostkach zdefiniowanych w funkcji
"distance unit /jednostka odlegtoscil' (0C5).

®

20mA

odlegtos¢
mierzona

poziom
mierzony

11.8 Funkcja "detection window /okno detekcji/" (0A7)
(od wersji oprogramowania 01.04.00)

Funkcja ta umozliwia zatgczanie i wytaczanie okna detekcji oraz resetowanie aktualnego okna
detekcii.

Jesli funkcja ta jest zataczona, zdefiniowane jest okno otaczajace aktualne echo pochodzace

od powierzchni produktu (typowy zakres: od 1 do 2.5 m; w zaleznosci od parametréw aplikacji).
Okno detekcji przemieszcza sie zawsze wraz ze wzrostem lub opadaniem poziomu echa
pochodzacego od powierzchni produktu.

Echa wystepujace poza granicami okna detekcji sa przez okreslony czas ignorowane.

Opcje wyboru:

m off /wyl/

m on [zat]

m reset
Po wybraniu tej opcji, aktualne okno jest resetowane, echo pochodzace od powierzchni produktu
jest wyszukiwane w obrebie catego zakresu pomiarowego i definiowane jest nowe okno
otaczajace aktualnie wykryte echo pochodzace od powierzchni produktu.
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (OA)

11.9 Funkcja "application par. /param. aplikacji/" (0A8)

| —_ g EE " g i

- e

i x

Funkcja ta stuzy do wskazania czy zmienione zostato ktére§ z ustawienl zaleznych od parametréw
aplikciji tj. "tank propeties /typ zbiornikal' (002), "medium property /typ medium/' (003)

i "process propert. /warunki procesowe]' (004).

Przyktadowo, jesli zmieniono ustawienie w funkcji "output damping /tfumienie

wyjsciowe]' (058), w funkcji "application par. /param. aplikacji' wskazywana jest opcja
"modified [zmienione]/'.

Opcje wyboru:
= not modified /bez zmiany]
m modified [zmienione]

-

- e

i x

U Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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12 Grupa funkcji "system parameters [parametry systemowe]" (0C)

12 Grupa funkcji "system parameters /parametry
systemowe/" (0C)

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie numeru znacznika.

Wprowadzenie:
® 16 znakéw alfanumerycznych dla przyrz. HART (8 przy uzyciu uniwersalnej komendy HART)
m 32 znaki alfanumeryczne dla przyrzadéw PROFIBUS-PA

12.2  Funkcja "device tag /znacznik przyrzadu/" (0CO),
tylko wersja FOUNDATION Fieldbus

Funkcja ta stuzy do wyswietlenia znacznika przyrzadu.

12.3 Funkcja "Profile Version /wersja profilu/"* (0C1),
tylko wersja PROFIBUS PA

Przy pomocy tej funkcji wyswietlana jest wersja profilu PA (Profil 3.0).
@ Uwaga!
Funkcja ta dostepna jest tylko dla przyrzadéw w wersji PROFIBUS-PA!

12.4  Funkcja "protocol+sw-no. /protokét+wer. oprogr./"
(0C2)

Funkcja ta umozliwia wySwietlenie typu protokotu oraz wersji sprzetowej i oprogramowania:
Vxx.yy.zz.prot.

Wskazanie:

XX: Wersja sprzetowa

yy: Wersja oprogramowania

zz: weryfikacja oprogramowania
prot: typ protokotu (np. HART)
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12.5 Funkcja "serial no. /nr seryjny/" (0C4)

W funkcji tej jest wySwietlany numer seryjny przyrzadu.

12.6 Funkcja "device id /nrident. przyrzadu/" (0C4),
tylko wersja FOUNDATION Fieldbus

W funkgji tej jest wySwietlany numer identyfikacyjny przyrzadu.

12.7 Funkcja "distance unit /jednostka odlegtosci" (0C5)

Funkcja ta umozliwia wybdr jednostki odlegtosci.

Opcje wyboru:
=m

m ft

= mm

m inch

Wplyw ustawienia
W przypadku wyboru opcji "m" lub "mm": w funkcji "format display /format wskazanial' (094)
mozliwy jest wytacznie wyb6r ustawienia "decimal /dziesietny]'.

Zmianie ulegaja jednostki nastepujacych parametréw:
m empty calibr. /kalibracja "pusty"] (005)

m full calibr. /kalibracja "petny"] (006)

m safety distance /strefa bezpieczeristwa/ (015)
m input level /poziom wejsciowy] (044)

m diameter vessel [Srednica zbiornika] (047)

m range of mapping /zakres mapowania/ (052)
m cust. tank map /mapa zbiornika uzytk.] (055)
m offset /przesuniecie] (057)

m simulation value /wartosS¢ symulowana/ (066)
m measured dist. /odlegtos¢ mierzonal (0AS)

m measured level /[poziom mierzony] (0A6)
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12.8 Funkcja "temperature unit /jednostka temperatury/"
(0C6)

Funkcja ta umozliwia wybér jednostki temperatury.

Opcje wyboru:
m °C
m °F

Zmiana jednostki ma wplyw na nastepujace funkcje:

m Funkcja "measured temp. /femp. mierzona/" (030)

m Funkcja "max. temp. limit /maks. temp. granicznal" (031)
m Funkcja "max. meas. temp /maks. temp. mierzona/" (032)

12.9  Funkcja "download mode /iryb zapisu/" (0C8)

Endress+Hauser

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie, ktére wartodci sg zapisywane w przetworniku w przypadku
przesytania ustawiel konfiguracyjnych przyrzadu za pomocg oprogramowania ToF Tool lub
Commuwinn II.

Opcje wyboru:

m parameter only [tylko parametry]

m param-+cust.map /param.+mapa uzytk.]
m mapping only /tylko mapa/

Wskazéwkal
Programowanie tego parametru nie jest mozliwe bezposrednio za pomoca ToF Tool. Wybdr usta-
wienia jest mozliwy z poziomu okna dialogowego przesytania konfiguracji do przetwornika.

U Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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13 Grupa funkcji "service [serwis] (OD)

Endress+Hauser

13 Grupa funkcji "service /serwis/ (0D)

Ta grupa funkcji jest przeznaczona wytacznie dla obstugi serwisowe;.
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14 Analiza sygna3u

Endress+Hauser

14 Analiza sygnatu

14.1 Krzywa obwiedni echa

Echo impulsu ultradZwiekowego, oprécz echa wtasciwego, pochodzacego od powierzchni produk-
tu zawiera réwniez echa zakiGcajace (np. pochodzace od elementéw montazowych zbiornika lub
powstajace na skutek wielokrotnych odbi¢). W celu identyfikacji tych ech kre$lona jest logarytmicz-
na amplituda echa w funkcji czasu przelotu impulsu ultradZwiekowego. Wykres ten nazywany jest
krzywa obwiedni echa.

impuls nadawczy | y amplituda
o okreslonym czasie
zaniku

echo zaktécajace

% (od statych ele-

mentéw zbiornika)

echo zaktécajace

> (emitowane przez

mieszadto)

echo zaktécajace
(od statych ele-
mentow zbiornika)

[eXe)e)
000

echo odbite

od powierzchni
produktu Vx czas przelotu

Wizualizacja krzywej obwiedni echa jest moZliwa poprzez grupe funkcji "envelope curve /krzywa
obwiedni echa/" (OE) (patrz str. 52).

W przypadku obstugi za pomocg ToF Tool, krzywa obwiedni echa moze by¢ wySwietlona poprzez
menu "envelope /obwiednia echal":
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14.2 Tlumienie wplywu ech zaklécajacych (mapowanie
zbiornika)

Prosonic M posiada funkcje ttumienia ech zaktdcajacych. Zapewniaja one, ze echo fatszywe (odbite
od statych elementéw znajdujacych sie w zbiorniku) nie jest interpretowane jako echo pochodzace
od powierzchni produktu.

W celu realizacji omawianej funkcji musi zosta¢ zapisana progowa krzywa obwiedni zalezna

od czasu przelotu (TDT), nazywana mapa zbiornika.

Wszystkie maksima krzywej obwiedni echa lezace ponizej progowej obwiedni TDT s3 odrzucane
poprzez odpowiednie procedury analizy sygnatu.

[dB]
0 —
20 mapa uzytkownika
konfiguracja w grupach funkcji “basic setup [ustawienia podstawowe]"
i "extended calibration [kalibracja rozszerzona]’
40 —|
60 — eche‘\ zaktocajace
80 — echo od powierzchni produktu
100 —
120 krzywa obwiedni echa odwzorowujgca echa wystegpujace w zbiorniku
[m]

Zalecane jest wykonanie mapowania podczas, gdy zbiornik jest pusty. W ten sposéb, mapa bedzie
odwzorowaniem wszystkich ech wystepujacych w zbiorniku, za wyjatkiem echa pochodzacego
od poziomu produktu.

Mapowanie powinno zosta¢ wykonane nawet wéwczas, gdy opréznienie zbiornika nie jest mozliwe
podczas uruchamiania Prosonic M. W tym przypadku zalecane jest dokonanie powtérnego mapo-
wania w p6zniejszym czasie - wowczas, gdy mozliwe jest opréznienie zbiornika.

Zapis mapy zbiornika realizowany jest w grupie funkcji "extended calibration /kalibracja rozsze-

rzona/" (05). W funkcji "selection /opcje wyboru/" (050) nalezy wybra¢ opcje "mapping
[mapowanie]".
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14.3 Dynamiczna krzywa usredniona (FAC)

[dB]
0 —

20 —

FAC (dynamiczna krzywa usredniona)

40 —

60 echa; analizie bedzie podlegato echo
] ‘ najbardziej oddalone od FAC

80 —f /

100 — /

krzywa obwiedni echa odwzorowujgca echa wystepujace w zbiorniku
120 >

[m]

Krzywa FAC jest przebiegiem analogicznym do mapy zbiornika. Gtéwna réznica polega na tym, ze
mapa zbiornika jest rejestrowana jednokrotnie podczas, gdy krzywa FAC jest automatycznie aktu-
alizowana odwzorowujac zmiany warunk6w pomiarowych.

Dzieki temu, istnieje mozliwo$¢ ciagtego odwzorowania i kompensacji zmian ech zaktdécajgcych
w zbiorniku (np. powodowanych przez osady).

W odréznieniu od mapy zbiornika, FAC umozliwia rejestracje ech zaktdcajacych tylko o niskim
poziomie.

FAC jest wykorzystywana do analizy sygnatu zawsze, nawet wéwczas, gdy funkcja mapy zbiornika
nie jest uaktywniona.

Maksimum krzywej obwiedni echa najbardziej oddalone od FAC jest interpretowane jako echo
pochodzace od powierzchni produktu.
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15 Wykrywanie i usuwanie usterek

15.1 Komunikaty btedéw systemowych

Aktualny btad
Btedy wykrywane przez Prosonic M podczas uruchomienia i pracy przyrzadu sa wyswietlane:

m w funkcji "measured value /wartos¢ mierzona/" (000)

m w funkcji "present error /aktuainy biad]" (0AQ) w grupie funkcji "diagnostics /diagnostyka]"
(0A)
Wyswietlany jest tylko btad o najwyzszym priorytecie. W przypadku wystepowania kilku btedow,
ich komunikaty mozna przewija¢ za pomoca przycisk6w +]Ji|-J.

Poprzedni btad

Poprzednio wystepujacy btad jest wyswietlany w funkcji " previous error /poprzedni btad]" (0A1)
w grupie funkgcji "diagnostics /diagnostyka/" (0A). Wskazanie tego btedu mozna skasowaé

za pomoca funkcji "clear last error /Kasuj poprzedni biad]" (0A2).

Typ btedu
Typ btedu Symbol Znaczenie
H Sygnat wyjsciowy przyjmuje wartos¢, ktéra moze by¢ definiowana
~t w funkcji "output on alarm /sygnalizacja alarmuj" (010):
Alarm (A) Wyswietlany | m MAX: 110%, 22mA

]

Wsposéb | w MIN: -10%, 3,8mA

ciagly » Hold: zachowywana jest ostatnia warto$¢
]

warto$¢ definiowana przez uzytkownika

Przyrzad kontynuuje pomiar. Wyswietlany jest komunikat btedu
(naprzemiennie z warto$cia mierzona).

Ostrzezenie (W)

Migajacy
Uzytkownik moze zdefiniowac czy dany btad ma powodowac¢ generowanie alarmu
czy ostrzezenia.

Alarm/Ostrzezenie (E)
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Kody bted6éw

Opis btedu Rozwiazanie
(na wskazniku)
A101
A102 Funkcija reset;
A110 | Bfad sumy kontrolnej Jesli po wykonaniu funkcji reset alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut
A152 elektroniki
A160
W103 | Inicjalizacja Jesli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund: wymieni¢ modut elektronik
A106 Zapis danych Prosze czeka¢; komunikat znika po zakoriczeniu procedury transmisji danych
do przetwornika do przetwornika
Alll
A113
Alld Funkcja reset;
ALLS Sprawdzi¢ czy nie wystepuja zaktécenia elektromagnetyczne i i wyeliminowac ich
A121 | Bfad modutu elektroniki P Zy e Wystepuja gnety Wy
ewentualne przyczyny
A125 p . L .
ALS5 Jesli alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut elektroniki
Al164
Al71
A116 Bfad zapisu danych Sprawdzi¢ potaczenie; powtérzy¢ procedure transmisji danych
do przetwornika do przetwornika
W153 | Inicjalizacja OdCZQk?C kilka sekund,; jesli ostrzeZenie utrzymuje sie nadal, wytaczy¢ i ponownie
zatgczy¢ przyrzad
A231 | Btad czujnika Sprawdzi¢ potaczenie, w razie potrzeby wymieni¢ modut HF lub modut elektroniki
azg1 | Biad czujnika tempera- Wymieni¢ czujnik
tury
Nie rozpoznany typ L e s
A502 . Wymieni¢ typ czujnika i/lub modut elektroniki
czujnika
Brak ustawien kalibracji e
W511 fabryczne Wykona¢ kalibracje fabryczna
A512 | Zapis mapy zbiornika Komunikat alarmu znika po kilku sekundach
ASp1 | RoZPOZNANYNOWY LD | p ooy
czujnika
Przebieg krzywej lineary-
W601 | zacji nie jest monotonicz- | Skorygowac tabele linearyzacji (wprowadzi¢ wartosci wzrastajace monotonicznie)
ny
Woll Mnle] mz? punkty Whprowadzi¢ dodatkowe pary warto$ci
linearyzacji
Zafaczona funkcja symu- | Wytaczy¢ tryb symulacii [grupa funkcji "output /wyjscie/" (06), funkcja "simula-
Wé621 - - m
lacji tion /symulacja/" (065)]
Brak echa od powierzchni T
E641 produktu Sprawdzi¢ kalibracje podstawowg (patrz str. 20)
Poziom w strefie bezpie- | Komunikat alarmu znika natychmiast, gdy poziom opada ponizej strefy bezpieczet-
E651 | czefistwa - ryzyko przela- | stwa. Istnieje mozliwo$¢ skasowania btedu. (grupa funkcji"safety settings /usta-
nia wienia bezpieczeristwa/" (01), funkcja "ackn. alarm /potwierdz. alarmu/" (017)]
A661 | Przekroczenie temperatuty pracy czujnika
Niezakoticzona procedura . . .
A671 linearyzacji Uaktywnic tabele linearyzaciji
Warto$¢ pradu Wykonaé podstawowa kalibracje;
W68l o .
poza zakresem sprawdzi¢ linearyzacje
W691 | Wykryto zaktécenia napetniania, aktywna funkcja liniowej charakterystyki przetaczania
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Btad

15.2 Bledy aplika

cji

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Wystapit komu-

W zaleznosci od konfiguracii

Patrz tabela komu-

1.

Patrz tabela komunikatéw btedéw

nikat ostrzeze- nikatéw btedéw (str. 84)
nia lub alarmu. (str. 84)
Warto$¢ mierzo- Czy odlegtos¢ tak 1. Sprawdzi¢ warto$¢ kalibr. "pusty”
na (00) jest mierzona (008) jest 4 (005) i wartos¢ kalibr. "petny" (006).
nieprawidlowa _ prawidtowa?
100% 2. Sprawdzi¢ parametry linearyzacji:
—> poziom/rezerwa eksp. (040)
warto$¢ oczekiwana —> maks. zakres (046)
—> $rednica zbiornika (047)
""""""""" —> tabela linearyzacji
warto$¢ mierzona X
nie |
0% e Czy pomiar odbywa tak 1. Czy w funkcji tank shape /typ zbior-
sie w rurze ostonowej —> nikaj (002) wybrana jest opcja bypass
lub komorze pozio- [komora poziomowskazowaj lub stil-
mowskazowej? ling well /rura ostonowa/ ?
nie |
Istnieje mozliwo$¢, ze tak 1. Wykona¢ mapowanie zbiornika
btednie zinterpreto- —> —> konfiguracja podstawowa
wane zostato fatszy-
we echo.
Warto$¢ mierzo- Echo zaki6cajace 1. Wykona¢ mapowanie zbiornika
na nie zmienia pochodzace od —> konfiguracja podstawowa
sie podczas T00% statych elementéw
napetniania/ ° montazowych, 2. W razie potrzeby oczysci¢ czujnik
oprézniania kréécéw lub osadu na
zbiornika wartosc membranie czujnika. 3. W razie potrzeby wybra¢ lepsza
Terzong pozycje montazowa
N 4. Jedli jest to wymagane z uwagi na

JUEREN
wartos¢  ~ N
oczekiwana "~ - - 4

0% t—

szeroki zakres ech zaktdcajacych,
wybra¢ w funkcji detection window
[okno detekcji] (0A7) ustawienie "off
[wyt]

Endress+Hauser
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Btad Wyjscie Mozliwa przyczyna

Podczas, gdy Ostabienie sygnatu

powierzchnia powodowane przez

jest niespokojna turbulencje

(np. przy napel- 100% powierzchni — sygnat

nianiu, opréznia- wartos¢ ech zaklGcajacych jest
mierzona

niu, pracy mie-
szadta), spora-

s wartos$¢

chwilami silniejszy

dycznie nastepu- oczekiwana
ja skokowe
zmiany wartosci
mierzonej do
WYZszego pozio- 0% t >
mu
100%
warto$¢
mierzona
wartosé
oczekiwana
0% t—
Podczas napel- Wielokrotne echa
niania/opréznia-
nia zbiornika T
nastepuja sko- G
epujd warto$c¢

kowe zmiany
warto$ci mierzo-
nej do nizszego
poziomu

oczekiwana ,

~<.,

’

warto$¢
mierzona

0% t—

E 641
(zagubienie
echa)

100%

—

warto$¢ mierzona

E 641

<
N
warto$é — N

oczekiwana --

0% t—

Echo od powierzchni
produktu jest za
stabe.

Mozliwe przyczyny:

m Turbulencje
powierzchni na
skutek napetnia-
nia/oprézniania

m Praca mieszadta

= Wystepowanie
piany

= Membrana czujni-
ka nie jest ustawio-
na réwnolegle do
powierzchni
produktu

86

tak

Rozwiazanie

1.

Wykona¢ mapowanie zbiornika —>
konfiguracja podstawowa

W funkciji process cond. /warunki
procesowe] (004) wybrad ustawienie
"turb. surface /powierzchnia turb.]"
lub "agitator /mieszadto]"

Zwiekszy¢ warto$¢ ustawienia
w funkcji output damping /tfumienie
wyjsciowe] (058)

W razie potrzeby, wybra¢ lepsza
pozycje montazowa i/lub wiekszy
czujnik

Sprawdzi¢ ustawienie w funkcji tank
shape /typ zbiornikaj (002), np.
"dome ceiling /z dachem
koputowym/" lub "horizontal cyl
[poziomy zb. cylindryczny|'

W zakresie okreslonym w funkcji
blocking dist. /strefa martwaj (059)

echo nie jest analizowane

Jesli jest to mozliwe, nie montowac
czujnika w osi zbiornika

Zastosowac rure ostonowa

Sprawdzi¢ parametry aplikacji (002),
(003) i (004)

W razie potrzeby, wybrac¢ lepsza
pozycje montazowa i/lub wiekszy
czujnik

Ustawi¢ czujnik tak, aby membrana
byta réwnolegta do powierzchni
medium (w szczegélnosci w przy-
padku aplikacji pomiarowych mate-
riatéw sypkich)

Endress+Hauser



Prosonic M

Indeks menu funkcji

Indeks menu funkcji

Grupy funkcji
00 = basic setup [ustawienia podstawowe] . ........... 15
01 = safety settings /ustawienia bezpieczeristwal. . . . . ... 23
03 = temperature [temperatural .................... 31
04 = linearisation /[linearyzacjaj. .. .................. 33
05 = extended calibr. /kalibr. rozszerzonal ............ 41
06 =output /wyjscie] . ... 47
06 = profibus param. /param. PROFIBUS]

(tylko PROFIBUSPA) ... .o 47
09 =display /wskaznik]. .. .......c.ccouuuiienan.. 61
OA = diagnostics /diagnostyka] . .................... 65
0C = system parameter /parametry systemowe]. ........ 73
OE = envelope curve [krzywa obwiedniechal .......... 57
Funkcje
000 = measured value /wartos¢ mierzonal ............ 15
002 = tank shape [typ zbiornika].................... 15
003 = medium property /typ medium/................ 16
004 = process cond. /war. procesowe] ............... 16
005 = empty calibr. /kalibr. "pusty"] ................. 18
006 = full calibr. /kalibr. "petny"] ........... ... ..... 19
008 = display /wskazanie]..............c.ccccvvuin.. 19
010 = output on alarm /sygnalizacja alarmu]. .......... 23
011 = output on alarm /sygnalizacja alarmu]

(tylko HART). .o ov oo 25

012 = outp. echo loss [sygnal. zagubienia echaj. . . . ... .. 25
013 = ramp %span/min /% przyrost wart. ch-ki/min.]. ... 26
014 = delay time Jopéznienie] . .................... 27
015 = safety distance /strefa bezpieczeristwa/ .. ........ 27
016 = in safety dist. /w strefie bezpieczenstwal. . . ... ... 28
017 = ackn. alarm /potwierdz. alarmuj . .............. 30
030 = measured temperature /temperatura mierzonaj. . .. 31
031 = max. temp. limit /maks. temp. granicznaj. . ...... 31
032 = max. meas. temp. /maks. temp. mierz.]. .. ....... 31
033 = react. high temp /reakcja na wys. temp.]......... 32
034 = defect temp. sens. /blgd czujnika temp.] ... ... ... 32
040 = level/ullage /poziom/rezerwa eksp.]. .. ......... 33
041 = linearisation [linearyzacjal. ................... 34
042 = customer unit /jednostka uzytkownikal . ......... 38
043 = table no. /nrpoz. tabeli] . .................... 39
044 = input level [poziom wejsciowy]................ 39
045 = input volume [objetos¢ wejsciowa/ . ............ 40
046 = max. scale /maks. zakreS] .. ..., 40
047 = diameter vessel [Srednica zbiornika] .. .......... 40
050 = selection Jopcje wyboru]. .. ......cccovvvin.. 41
051 = check distance /kontrola odlegtosci/ ............ 41
052 = range of mapping /zakres mapowaniaj. .......... 42
053 = start mapping [uruch. mapowania] ............. 43
054 = pres. map dist. /zakres rejestracjii mapy] ......... 43
055 = cust. tank map /mapa zbiornika uzytk.]. .. ....... 44
056 = echo quality /poziomechal................... 44
057 = offset [przesuniecie] .. ...........ccciviii... 45
058 = output damping /ttumienie wyjsciowe] .......... 45
059 = blocking dist. /[strefa martwal ................. 45
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060 = commun. address /adres sieciowy] (tylko HART) . .. 47
060 = instrument addr. /adres przyrzadu]

(tylko PROFIBUS PA). .. ..o 47
061 = no. of preambels /ilos¢ preambuf] (tylko HART). . .. 48
061 = ident number /nr ident.] (tylko PROFIBUS PA) . ... 48
062 = thres. main val. [gtdwna wart. progowal

(tylkoHART) . .o 49
062 = set unit to bus /wysyt. jednostki]

(tylko PROFIBUS PA). .. ..o 49
003 = curr.output mode /tryb wyjscia prad.] (tylko HART). 51
063 = out value /wartos¢ wyj.] (tylko PROFIBUS PA). .. .. 50
064 = fixed cur. value [stafa wart. pradu/ (tylko HART) . .. 51
064 = out status /status wyj./ (tylko PROFIBUS PA) . ... .. 51
065 = simulation [symulacja] ............. ... .. .... 52
066 = simulation value /wartosS¢ symulowanaj. . . ....... 53
067 = output current /prad wyjsciowy] (tylko HART). . . .. 54
067 = 2nd cyclic value [2-ga wart. cyklicznal

(tylko PROFIBUS PA). .. ..o 54
068 = 4mA value" /wart. odp. 4mA] (tylko HART). ... ... 54

068 = select vOhO /wybdr vOhO] (tylko PROFIBUS PA). ... 55
069 = 20mA value" /wart. odp. 20mA] (tylko HART). . . .. 55
069 = display value /wartosS¢ wyswietlanal

(tylko PROFIBUS PA). .. ..o 55
092 =language ffezyk] . ... 61
093 = back to home /powrdt do pozycji home] .. ....... 61
094 = format display /format wskazania].............. 62
095 = no.of decimals [iloS¢ poz. dziesietnych].......... 62
096 = sep. character [separator dziesietny] ............ 62
097 = display test [test wskaznika] .................. 63
0AQ = present error [aktualny blad] .. ................ 60
0A1 = previous etror /poprzednibtad] ............... 66
0A2 = clear last error /kasowanie poprz. bledy]. .. ... ... 66
OA3 =1eSet v vvt et e 67
0A4 = unlock parameter /kod dostepu] . .............. 68
0A5 = measured dist. /odlegtos¢ mierzonal............ 69
0A6 = measured level /[poziom mierzony] ............. 70
0A7 = detection window [okno detekcjil ............. 70
0A8 = application par. /param. aplikacjil ... ........... 71
0CO =tagno. /nrznacznikal............c.ccoovuuon.. 73
0CO = device tag [znacznik przyrzadu/
(tylko FOUNDATION Fieldbus) ............... 73
0C1 = Profile Version /wersja profilu]
(tylko PROFIBUSPA) . ..o oo 73
0C2 = protocol+sw-no. /protokét+wer. oprogt.] ........ 73
0C4 =serial no. /nrseryjnyl . ....cooueiiinnan.. 74
0C4 = device id /nr ident. przyrzadu]
(tylko FOUNDATION Fieldbus) ............... 74
0C5 = distance unit /jednostka odlegtoscil. . ........... 74
0C6 = temperature unit /jednostka temperatury] ....... 75
0C8 = download mode [tryb zapisu/ . ................ 75
OE1 = plot settings [ustawienia wykresu/ .. ............ 57
0E2 = recording curve /[zapis krzywej] . .............. 57
0E3 = envelope curve [wizual. krzywej obw. echa/ . . .. .. 58
D00 = service level [obstuga serwisowa/ .............. 77
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Biuro Centralne
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Pitsudskiego 49-57
50-032 Wroctaw

tel. (71) 780 37 00

fax (71) 780 37 60
e-mail
info@pl.endress.com
http://www.pl.endress.com

Oddziat Gdarisk
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Szafarnia 10
80-755 Gdarisk

tel. (58) 346 35 15

fax (58) 346 35 09

Oddziat Gliwice

Endress+Hauser Polska

Spétka z o.0.

ul. kuzycka 16

44-100 Gliwice

tel. (32) 237 44 02
(32) 237 44 83

fax (32) 237 41 38

Oddziat Poznan
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Staszica 2/4
60-527 Poznai

tel. (61) 842 03 77

fax (61) 847 03 11

Oddziat Rzeszéw
Endress+Hauser Polska
Spétka z 0.0.

ul. Hanasiewicza 19
35-103 Rzeszéw

tel. (17) 854 71 32

fax (17) 854 71 33.

Oddziat Warszawa
Endress+Hauser Polska
Spétka z o.0.

ul. Mszczonowska 7
Janki k/Warszawy
05-090 Raszyn

tel. (22) 720 10 90

fax (22) 720 10 85
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