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Ogolne informacje na temat obstugi

1 Ogélne informacje na temat obstugi

1.1 Koncepcja obstugi

1.1.1 Wskaznik i elementy obstugi
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(a): nazwa parametru; (b): wartos¢ parametru z jednostkg; (c): symbole wyswietlane; (d): symbol funkcji przycisku;
(e): dioda LED do sygnalizacji statusu pracy; (f): diody LED do sygnalizacji statusu przekaznikow; (g): przyciski operatorskie
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Symbole wyswietlane

Symbol Znaczenie
Tryb obstugi przetwornika
Uzytkownik

Mozliwo$¢ edycji parametréw definiowanych przez uzytkownika. Parametry serwisowe pozostaja
zablokowane.

L ——

Diagnostyka
Podfaczony jest interfejs serwisowy.

Serwis
Mozliwo$¢ edycji parametréw definiowanych przez uzytkownika i parametréw serwisowych.

Blokada
Wszystkie parametry sa zablokowane.

Status dostepu do aktualnie wySwietlanego parametru

-:-ii-_': Parametr wyswietlany
il Brak mozliwosci edycji danego parametru w aktualnym trybie pracy przyrzadu.
I ;::Ei'i Parametr edytowalny

Mozliwo$¢ edycji parametru.

a

Dostepna lista przewijania

Symbol wskazujacy, ze lista zawiera wiecej parametréw niz moze by¢ jednoczesnie
przedstawionych wySwietlaczu. Dostep do wszystkich parametréw zawartych na liScie mozliwy
jest poprzez kilkakrotne weciskanie ] lub [+].

Nawigacja po wskazaniu krzywej obwiedni echa

Przesunigcie w lewo

Przesuniecie w prawo

Powigkszenie
b Zmniejszenie
F
Diody LED

Dioda LED sygnalizujaca status pracy (poz. (e) na rysunku)

$wieci na zielono

Normalny tryb pomiarowy; nie zostat wykryty zaden biad

pulsuje na czerwono

Ostrzezenie:
Wykryty zostat btad ale pomiar jest kontynuowany. Prawidtowos¢ wartosci mierzonej nie jest
gwarantowana.

$§wieci na czerwono

Alarm:
Wykryty zostat btad. Pomiar zostat przerwany. Parametr mierzony przyjmuje warto$¢
zdefiniowana przez uzytkownika (parameter "output on alarm /sygnalizacja alarmuf').

nie $wieci

Brak napiecia zasilajacego

Diody LED sygnalizujace status przekaznikéw (poz. (f) na rysunku)

$wieci na zétto

Przekaznik jest zataczony.

nie $wieci

PrzekaZnik jest wylaczony (nieaktywny).
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Przyciski (funkcje programowalne)

Funkcje przyciskéw zaleza od aktualnej pozycji w obrebie menu obstugi (funkcje programowalne). Funk-
cje poszczegdlnych przyciskéw sa wskazywane przez symbole w dolnym wierszu wskaznika.

Symbol Znaczenie

Przesuwanie w dét
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w d6t, w obrebie danej listy wyboru.

Przesuwanie w gére
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w gére, w obrebie danej listy wyboru.

Enter

= Nastepuje otwarcie zaznaczonego podmenu, zaznaczonego zestawu parametréw lub
zaznaczonego parametru
m Potwierdzona zostaje warto$¢ edytowanego parametru

Poprzedni zestaw parametré6w
Nastepuje ponowne otwarcie poprzedniego zestawu parametréw w obrebie danego podmenu.

Nastepny zestaw parametré6w
Nastepuje otwarcie nastepnego zestawu parametréw w obrebie danego podmenu.

Potwierdzenie wyboru
Nastepuje wybdr aktualnie zaznaczonej paskiem opcji z listy wyboru.

Zwiekszanie warto$ci
Nastepuje zwiekszenie warto$ci aktywnej pozycji parametru liczbowego.

Zmniejszanie wartosci
Nastepuje zmniejszenie warto$ci aktywnej pozycji parametru liczbowego.

Lista btedow

Nastepuje otwarcie listy wszystkich aktualnie wykrytych btedéw.
Jesli wystepuje ostrzezenie, symbol miga.

Jesli wystepuje alarm, symbol jest wySwietlany w sposéb ciagty.

Zmiana wskazania
Przejscie do nastepnego okna warto$ci mierzonych (opcja dostepna tylko wéwczas, jesli
zdefiniowano wiecej niz jedno okno wartosci mierzonych; patrz rozdziat 7)

Info
Nastepuje otwarcie skréconego menu, zawierajacego najwazniejsze informacje o aktualnym stanie
przyrzadu

Menu
Nastepuje otwarcie gtéwnego menu, zawierajacego wszystkie parametry Prosonic S

Ogoblne kombinacje przycisk6w

Funkcje ponizszych kombinacji przyciskéw sa niezalezne od aktualnej pozycji w menu:

Kombinacja przyciskéw | Znaczenie

D Escape

m Podczas edycji parametru: wyjécie z trybu edycji bez wprowadzenia zmian.
m Przy nawigacji po menu: przejécie do wyzszego, poprzedniego poziomu menu.

Zwigkszanie kontrastu
Nastepuje zwiekszenie kontrastu wskaznika.

[

D Zmniejszanie kontrastu
Nastepuje zmniejszenie kontrastu wskaznika.
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Kombinacja przyciskéw | Znaczenie

Blokowanie
Nastepuje zablokowanie mozliwo$ci zmiany parametréw.
Ponowne odblokowanie jest mozliwe tylko za pomoca przyciskéw (patrz 5.5.2).

1.1.2  Menu obstugi

Struktura menu

Parametry Prosonic S sa uporzadkowane w menu obstugi (sktadajacego sie z menu gtéwnego i kilku pod-
menu). Parametry, ktére s3 ze sobg wzajemnie powigzane potaczone sg w zestawy parametréw. W celu
ulatwienia nawigacji w obrebie menu, przy kazdym zestawie parametréw wyswietlany jest pieciocyfro-

wy kod.
wal ¢ L1|a|a4\
tank shape :dome ceiling
medium property:liquid 5
process cond . :standard lig. N~

[ e L 4

LO0-FMU90xxx-19-00-00-en-03

Identyfikacja zestawdw parametréw; A: podmenu; B: numer przypisanego wejscia lub wyjscia; C: numer zestawu para-
metréw w obrebie podmenu

® Pierwsza pozycja (A) okresla podmenu'):

— L: "level /poziom]"

— F: "flow /przeptyw]"

— A: "safety settings /ustawienia bezpieczenstwa/'

— R: "relay/controls /przekaznik/sterowanie/"

— O: "output/calculations /wyjscie/obliczenial'

— D: "device properties /dane przyrzadu/', "calibr. display /kalibracja wskaznika/' i "sensor manage-
ment /[zarzgdzanie czujnikamil'

— I: "system information /informacje o systemie/"

— S: "service [serwis]' (dostepne tylko po wprowadzeniu kodu dostepu serwisowego)

Diagramy przedstawiajace strukture podmenu znajduja sie w rozdziale 14.

m Druga pozycja (B) wystepuje wéwczas, jesli zestaw parametréw wystepuje kilkakrotnie
w strukturze obstugi Prosonic S (np. dla réznych wejs¢ i wyjs¢).

Przyktad:
— 01201: "allocation current /przypisanie wyjscia pradowego]' dla wyjscia 1
— 02201: "allocation current /przypisanie wyjscia pradowego]' dla wyjscia 2

Jesli dany zestaw parametréw wystepuje jednokrotnie w strukturze obstugi Prosonic S, na pozycii tej
znajduje sie znak "X".

m Trzy ostatnie pozycje (C) okreSlaja dany zestaw parametréw w obrebie podmenu.

1) W zaleznosci od wersji przyrzadu, warunkéw montazowych oraz wybranego trybu pracy, niektére podmenu moga by¢ niedostepne.
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Typy parametréw

Parametry wySwietlane
LVL 1 full calib | L THEH
full F :9.700 m

blocking dist.:0.300
span

max : empty - BD

=vl + B 1

B
FT__I

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-041

Parametry edytowalne

medium property :liquid

process cond .:standard lig.

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-044

Parametry, w przypadku ktérych w lewym dolnym
rogu wskaznika wyswietlany jest symbol [=a==|,
sg albo zablokowane albo dostepne wytacznie

W trybie odczytu.

Parametry, w przypadku ktérych w lewym dolnym
rogu wskaznika wysSwietlany jest symbol (e e | ,
mogg by¢ edytowane po wcisnigciu g
Procedura edycji zalezy od typu parametru:

m w przypadku wprowadzania parametru wybi-
eranego z listy, ukazuje sie odpowiednia lista
wyboru (patrz punkt: "Edycja parametru
z listy wyboru").

m W przypadku wprowadzania parametru licz-
bowego lub alfanumerycznego, ukazuje sie
edytor tekstu i warto$ci liczbowych (patrz
punkt: "Wprowadzanie wartosci liczbowych
i znakéw").
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gacja po menu (przyktad)
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Otwieranie menu

Nawigacja zawsze rozpoczyna sie z poziomu ekranu gléwnego (wskazanie wrtosci mierzonej?)),
z ktdérego za pomocg przyciskéw mozliwe jest otwarcie ponizszych menu:

tl Endress+Hauser

|shortcut menu s main menu
daily counter* o level

tag marking °0 flow
envelope curve ljoz D/

language ro:

e 8 Ca
device information ::8”
password/reset

* tylko dla pomiaréw przeptywu

A\

T
%\ I:I
|
|actua| error

Warning 01802
i Alarm 01502

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-038

= shortcut menu /skrécone menu/
Skrécone menu jest otwierane poprzez wcisniecie przycisku "Info". Umozliwia ono szybki dostep
do informacji o przyrzadzie:
— daily counter [licznik dobowy] (dla pomiaréw przeptywu)
— tag marking /oznaczenie punktu pomiarowego]
— envelope curve [krzywa obwiedni echaj: wykorzystywana do kontroli jakosci sygnatu
— language /jezyk]. ustawienie jezyka dialogowego
— device information /dane przyrzaduj. numer seryjny, wersja oprogramowania i wersja sprzetowa
— password/reset /hasto/reset]: wprowadzanie hasta i kodu resetu
Wszystkie parametry zawarte w skréconym menu s réwniez dostepne w giéwnym menu.

® main menu /giéwne menu]
Gléwne menu jest otwierane poprzez wcisniecie przycisku "Menu". Zawiera ono wszystkie parame-
try Prosonic S. Podzielone jest na rézne podmenu. Niektére z nich zawieraja kolejne poziomy podme-
nu. Dostepno$¢ poszczegblnych podmenu zalezy od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych.
Przeglad wszystkich podmenu i warunkéw montazowych znajduje sie w rozdziale 14.

m actual error /aktualny biad]
W przypadku wykrycia btedu przez system autokontroh Prosomc S, nad $rodkowym przyciskiem
pojawia sie symbol przycisku funkcjonalnego AEEE L EEE .
Jesli symbol przycisku miga, wystepuja tylko "ostrzezenia3)".
Jesli symbol przycisku jest wyswietlany w sposéb ciagly, wystepuje co najmniej jeden "alarm®".
Po wecisnieciu przycisku, wySwietlana jest lista aktualnie wystepujacych btedéw.

2) Wskazéwka: W zaleznodci od konfiguraciji, spos6b prezentaciji wartosci mierzonej moze sie rézni¢ od wskazania przedstawionego na rysunku.
3) Réznica pomiedzy sygnalizacja "ostrzezenia" i "alarmu" wyjasniona jest w punkcie 10.1.

10
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Wybér podmenu

main menu
[gtéwne menu]

Podmenu
“device properties”
[dane przyrzadu]

Zestaw parametrow
“distance unit”
[iednostka odlegtosci]

mainmenu)  tAEel
level |

flow
safety settings
relay/controls

main menu

L teee
output/calculat
system informat.
calibr. display

device properties D1ea1
operating param.
ag marking

language
password/reset

distance unit
distance unit:m

unit for calculation

of distance
== 4+ ] [ & ] [ 4 ]

% Wskazéwka!

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-039

Wybdr podmenu odbywa si¢ z poziomu
gléwnego menu, poprzez wciskanie przycisku [+
lub [t) az do momentu pojawienia sie paska
zaznaczania na wymaganym podmenu.

zawiera wiecej pozycji niz mozna bezposrednio
wyswietli¢ na wskazniku. W celu zaznaczenia
jednej z niewidocznych bezposrednio pozycii,
nalezy kilkakrotnie wcisngé ) lub [t).

W celu przej$cia do zaznaczonego podmenu,
nalezy wcisna¢ .

Jesli dane podmenu zawiera kolejne poziomy
podmenu, nalezy kontynuowac procedure az
do osiagniecia poziomu zestawOw parametrow.
Poziom ten zostaje osiggniety, gdy pojawia sie
symbole przyciskéw funkcyjnych =) i =,

O
W razie potrzeby, powr6t do poprzedniego poziomu menu mozliwy jest poprzez wcisniecie W .

11
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Wybér parametru

Przetaczanie pomiedzy zestawami parametréw w aktualnie otwartym podmenu odbywa sie za pomoca
przycisku (=) lub =). Dla kazdego zestawu parametréw, wyswietlane sa wartosci wszystkich zawartych
W nim parametréw. Procedura zmiany warto$ci danego parametru jest nastepujaca:

FST 1 Sensorwahl L1ggs
Eingang :Bensor 2
Sensorwahl :automatisch
Detektiert :FDU 91

FST 1 Anw. Paran. L1064
Tankgeomet :Klopperdeckel

Hedium Eigensch . :Flussig
Hessbeding :Standard fL.

=) [ T+ BN ]

FST 1Anw.Paran, ] -19%¢
Tankgeomet :Klopperdeckel

Hediun Eigensch . :Fliissig
Hessbeding :Standard fl.

DD&

LOO-FMU90xxx-19-00-00-y-040

%& Wskazéwkal

W razie potrzeby, wyijscie z poziomu danego parametru i zestawu parametréw mozliwe jest poprzez

wcisniecie %ﬂ .

12

Wybra¢ wymagany zestaw parametrow
weciskajac =) lub [=.

Przej$¢ do wybranego zestawu parametréw
weciskajac .

Wybra¢ wymagany parametr wciskajac +)1ub
.

(Krok ten nie jest wymagany jesli dany
zestaw zawiera tylko jeden parametr.)

Wecisnad¢ J, w celu przejscia do trybu edycji
danego parametru.

Sposéb edyciji zalezy od typu parametru (lista
wyboru, parametr liczbowy lub alfanume-
ryczny). Dalsze informacje znajduja sie

w kolejnych punktach.
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Edycja parametru poprzez liste wyboru

process cond. Tooet
[Zstandard lig.
& galm surface

o turb. surface

< add . agitator
== 3 ] i L arms

process cond. | Lze6E
& calm surface

elturb, surface

o add . agitator

< fast change

LWL1 appl. para. L1664
tank shape :dome ceiling
erty :liquid

medium pro

ol 0 L1884
tank shape :dome ceiling

medium property :liquid
process cond . :turb . surface

=2 « ] [ 5 ] -r e

Weciskac 4] lub 1], az do momentu usta-
wienia paska zaznaczania na wymaganej

opcji (w podanym przyktadzie: "turb.
surface /[powierzchnia turbulentnal').

&y, Wskazowka!

Symbole | ] [a] wskazuja, Ze lista wy-
boru zawiera wiecej pozycji niz mozna bez-
posrednio wyswietli¢ na wskaZniku. W celu
zaznaczenia jednej z niewidocznych bezpos-
rednio pozycji, nalezy kilkakrotnie wcisna¢
U Tub 4.

Wybrad¢ zaznaczong opcje wciskajac .
Zostaje ona wOwczas zapisana w przy-
rzadzie.

Wyijs¢ z poziomu zestawu parametréw,
weciskajac jednoczesnie przycisk lewy

i przycisk srodkowy.

Ponownie ukazuja sie symbole przyciskéw
funkcjonalnych =J i =. W tym momencie
mozliwe jest przejScie do kolejnego zestawu
parametrow.

L00-FMU90xxx-19-00-00-en-041

%& Wskazéwkal!

Wryjécie z poziomu danego parametru bez zapisu dokonanych zmian jest mozliwe poprzez wciSniecie
kombinacji przyciskéw ﬁ O, przed wciSnieciem .

13



Ogolne informacje na temat obstugi

14

Wprowadzanie warto$ci liczbowych i alfanumerycznych

IWL1lemptycal.]  L1%@S
empty E :10.500
—a

distance membrane El
to min. level
=

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-042

W przypadku wyboru parametru liczbowego
("empty calibration /kalibr. pusty]", "full calibration
[kalibr. petny]", itd.) lub parametru alfanumeryc-
znego ("device marking /ozn. przyrzadul', itd.),
ukazuje sie edytor tekstu i wartosci liczbowych.
Wprowadzi¢ wymagana warto$¢ nastepujaco:

1. Kursor znajduje sie na pierwszej pozycii.

Ustawi¢ wymagana warto$¢ na tej pozycji
weiskajac =) lub .

2. Wrcisng¢ 4 w celu potwierdzenia ustawionej
wartosci i przejscia do nastepnej pozycii.

3. Powtdrzy¢ powyzsza procedure dla pozos-
tatych pozycji.

4. Po wprowadzeniu wymaganych wartosci
na wszystkich pozycjach:
Weciska¢ -J lub ), az do momentu, gdy
na kursorze pojawi sie J .

5. Wrcisna¢ J w celu zapisania ustawionego par-
ametru w przyrzadzie.

6. Wyjs¢ z poziomu parametru wciskajac jed-
noczesnie przycisk lewy i przycisk Srodkowy.



Ogo6lne informacije na temat obstugi

Specjalne funkcje edycyjne

Na poziomie edytora znakéw alfanumerycznych, przyciski -J i .+ umozliwiaja nie tylko wybér liczb i
znakow ale réwniez ponizszych symboli dla specjalnych funkcji edycyjnych. Utatwia to procedure edycji.

LWL full calih! L1@86
ocking dist.:0.300 L

span B
max: empty - BD F@

[ e/l ]
I -1y

DD&

Enter: Liczba znajdujaca sie po lewej stronie od kursora jest przesytana do pamieci przyrzadu.

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-043

full F :4.000
plocking dist.:0.300 m

span T8
max: empty - BD F@

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-044

Escape: Nastepuje zamkniecie edytora. Zachowana zostaje poprzednia wartosc parametru. Identyczne dzialanie nastepuje
poprzez jednoczesne wcisnigcie przycisku lewego i przycisku Srodkowego (K] ).

DD@

Nastepna pozycja: Nastepuje przesuniecie kursora do nastepnej pozycji.

T00-FMU90xxx-19-00-00-7y-045

T00-FMU90xxx-19-00-00-7y-046

Poprzednia pozycja: Nastepuje przesuniecie kursora do poprzedniej pozycji.

15
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L00-FMU90xxx-19-00-00y-04

Kasowanie: Aktualna pozycja oraz wszystkie pozycje znajdujace sie po jej prawej stronie zostaja skasowane.

Powrét do wskazania wartosci mierzonej

Poprzez jednoczesne wciSniecie przycisku lewego

i przycisku Srodkowego mozliwy jest powrdt:

® 7 poziomu parametru do poziomu zestawu
parametrow

® 7 poziomu zestawu parametréw do poziomu
podmenu

® 7 poziomu podmenu do poziomu gtéwnego
menu

® 7 poziomu gtéwnego menu do poziomu
wskazania wartosci mierzonej

FMuso  Endress+Hauser

L00-FMU90xxx-19-00-00-en-048
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Ogo6lne informacije na temat obstugi

1.2 Pierwsza konfiguracja

Wskazdéwka!

W rozdziale tym opisana zostata procedura uruchomienia Prosonic S za pomoca wskaZnika i menu
operatorskiego. Uruchomienie za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART
DXR375 odbywa sie w podobny sposéb. Szczegétowe wskazéwki mozna znaleZ¢ w Instrukcji obstugi
ToF Tool, pomocy on-line dla FieldCare lub Instrukcji obstugi dostarczanej z komunikatorem DXR375.

Po zataczeniu zasilania po raz pierwszy, pojawiaja sie zapytania konwersacyjne o kilka parametréw
przyrzadu:

1. Wybraé jezyk dialogowy. 01Ell
a. Weciskajac { lub T przesuna¢ pasek zaznaczania 0 : tsch
do wymaganego jezyka. F::ﬂf}gls
b. Potwierdzi¢ wybér wciskajac . EED aiiol

e+ NN T N ¢

LOO0-FMU90xxx-07-00-00-yy-027

2. Wybra¢ jednostke dla pomiaru odlegtosci.

3. Wybra¢ jednostke temperatury.

4. Wybraé tryb pracy.

&y, Wskazowka!
Dostepne opcje zaleza od wersji przyrzadu i warun-
kéw montazowych.

level + flow
flow

flow+backwater
=2 + B T M ¢

LO0-FMU90xxx-07-00-00-en-030

5. Dla pomiaru poziomu:
Wrybra¢ funkcje sterujace, ktére maja by¢

korzystywane.
YKOTZYStW punp control
rake control
=2 + MR T MR ¢
Wskazéwkal

]
Poprzez wcisniecie %] mozliwy jest powr6t do poprzedniego parametru (np. w celu skorygo-
wania wartosci). Zmiana ustawienl wszystkich powyzszych parametréw mozliwa jest réwniez w pdZniej-
szym czasie poprzez zestawy parametréw "device properties/operating parameters /dane przyrzadu/
parametry obstugil' i "device properties/language /dane przyrzadu/jezyk]'.

17



Menu "level [poziom]"

2 Menu "level /poziom/"

level LX001 Lista wyboru "level"
level (LVL) 1 Z listy tej nalezy wybra¢ kanat pomiarowy poziomu, ktéry ma zostaé
level (LVL) 2 skonfigurowany.

2.1 Podmenu "basic setup /konfiguracja podstawowa/"

2.1.1 "LVL N sensor selection /Wybdr czujnika LVL N/" (N = 1 lub 2)

LVL1 sensor sel. L1003
input:
sensor selection:
detected:

"input /wejscie/"
Parametr ten stuzy do przypisania czujnika do kanatu.

Opcje wyboru:

® no sensor [brak czujnikal

m sensor 1 [czujnik 1]

m sensor 2 [czujnik 2] (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych)

"sensor selection /wybdr czujnikal"
Parametr ten stuzy do okreslenia typu podtaczonego czujnika ultradZwiekowego.

Wskazéwkal

m Dla czujnikéw FDU9x zalecany jest wybor opcji "automatic /automatyczniel' (ustawienie fabryczne).
W tym przypadku Prosonic S rozpoznaje typ czujnika automatycznie.

m Dla czujnikéw FDUB8X typ czujnika musi zosta¢ okre$lony. W tym przypadku opcja automatycznego
rozpoznawania czujnika nie funkcjonuje.

Uwaga!

Po wymianie czujnika, prosimy uwzgledni¢ nastepujace wskazowki:

Opcja automatycznego rozpoznawania czujnika jest réwniez aktywna po wymianie czujnika®).

Przetwornik Prosonic S automatycznie rozpoznaje typ nowego czujnika i w razie potrzeby zmienia

parametr "detected /wykryty/'. Pomiar jest kontynuowany bez jakiejkolwiek przerwy.

Jednak w celu zapewnienia doktadnego pomiaru, nalezy wykona¢ nastepujace dziatania kontrolne:

m Sprawdzi¢ parametry "empty calibration /kalibracja: pusty/" i "full calibration /kalibracja: peiny/".
W razie potrzeby skorygowac wartosci powyzszych parametréw. Uwzglednic¢ strefe martwa nowego
czujnika.

m Przej$¢ do zestawu parametréw "distance correction /korekcja odlegtosci]" i sprawdzi¢
wskazywang odlegto$¢. W razie potrzeby, wykona¢ ponownie funkcje ttumienia ech zaktdcajacych.

"detected /wykryty/" (parametr dostepny tylko w przypadku ustawienia "sensor selection
[wybor czujnika/" = "automatic /automatyczniel")

Parametr ten wskazuje typ automatycznie wykrytego czujnika.

4) jesli nowy czujnik jest czujnikiem FDU9x

18
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2.1.2 "LVL N application parameters /Parametry aplikacji LVL NJ" (N =1
lub 2)

LVL1 appl. para. L1004
tank shape:
medium property:
process cond.:

"tank shape /ksztait zbiornika]"

Funkcija ta stuzy do okreslenia ksztattu zbiornika w danej aplikacji.

Opcje wyboru:
1 - -
L]
zbiornik cylinder poziomy
ze sklepieniem
koputowym
rura poziomo- rura ostonowa
wskazowa (przewodzaca impulsy
i ; ultradzwiekowe)
brak zadaszenia zbiornik kulisty zbiornik ze sklepieniem ptaskim

np. wysypiska, otwarte kanaty
i koryta pomiarowe

L00-FMU90xxx-14-00-00-pl-001

"medium property /typ medium/"
Parametr ten stuzy do okreSlenia typu medium.

Opcje wyboru:

m liquid /ciecz]

m pastelike /pasta/

m solid < 4 mm /materiat Sypki o granulacji < 4 mmj
m solid > 4 mm /materiat sypki o granulacji > 4 mm/
m unknown /nieznane/

Wskazéwkal
Jesli medium nie moze by¢ zaklasyfikowane do zadnej z 4 pierwszych grup, nalezy wybra¢ opcje
"unknown /nieznane/'.

19
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20

"process conditions /warunki procesowe]"

Parametr ten stuzy do okreSlenia warunkéw procesowych w danej aplikacji. Filtry do przetwarzania
Sygnatu zostaja automatycznie ustawione zgodnie z wybranymi warunkami.

"warunki procesowe"

Aplikacje

Przyktad

Ustawienia filtrow

standard liquid
[standardowe ciecze]

Dla wszystkich aplikacji pomiaro-
wych cieczy, ktérych nie mozna
zakwalifikowa¢ do Zadnej z pozos-
tatych grup

Dla filtréw i ttumienia wyj$ciowego
ustawiane s3 $rednie warto$ci.

calm surface
[powierzchnia spokojnal

Zbiorniki magazynowe z rura
zanurzeniowa lub napetnianiem
dennym

Dla filtréw u$redniajacych i ttumienia
wyjsciowego ustawiane sa wysokie
wartosci.

-> stabilna warto$¢ mierzona

-> doktadny pomiar

-> dhugi czas reakcji

turbulent surface
[powierzchnia
turbulentnal

Zbiorniki magazynowe/buforowe,
z cieczami o burzliwej powierz-
chni, w wyniku swobodnego
napetniania, mieszadet wlotowych
lub dolnych

Uaktywniane sa specjalne filtry

do stabilizacji sygnatéw wejsciowych.
-> stabilna warto$¢ mierzona

-> §redni czas reakcji

additional agitator
[zbiornik z mieszadtem]

Powierzchnie burzliwe (z mozli-
woscia powstawania wiréw)
w wyniku dziatania mieszadet

Dla specjalnych filtréw do stabilizacji
sygnatéw wejsciowych ustawiane sa
wysokie warto$ci.

-> stabilna warto$¢ mierzona

-> §redni czas reakcji

fast change
[Szybkie zmiany]

Szybkie zmiany poziomu,
zwtaszcza w matych zbiornikach

Dla filtréw u$redniajacych ustawiane
s3 niskie warto$ci.
-> krétki czas reakcji

-> warto$¢ mierzona moze by¢

niestabilna

standard solid
[standardowe materiaty
Sypkie]

Dla wszystkich aplikacji pomiaro-

wych materiatéw sypkich, ktérych
nie mozna zakwalifikowa¢ do zad-
nej z pozostatych grup.

Dla filtréw i ttumienia wyj$ciowego
ustawiane s3 Srednie warto$ci.

solid dusty
[pyliste materialy sypkie]

Pyliste materialy sypkie

Filtry udredniajace ustawiane s tak,
aby mozliwa byta detekcja nawet
sygnatéw o stosunkowo niskim
poziomie.

conveyor belt
[tasma transportera]

Aplikacje pomiarowe materiatéw
sypkich, w ktérych wystepuja
szybkie zmiany poziomu

Dla filtréw u$redniajacych ustawiane
s3 niskie wartosci.
-> krétki czas reakcji

-> warto$¢ mierzona moze by¢

niestabilna

test: no filter
[test: brak filtrowania]

Opcja tylko dla celéw
serwisowych i diagnostycznych

Wszystkie filtry sa wytaczone.
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2.1.3 "LVL N empty calibration /Kalibracja: pusty LVL N" (N =1 lub 2)

LVL1 empty cal. L1005
empty E: 0,00 m

"empty E /pusty EJ"

Parametr ten stuzy do okreSlenia odlegtosci pusty E, tj. odlegtosci
/}— ==z, pomiedzy membrang czujnika i minimalnym poziomem medium
(poziom zerowy).

— Ustawienie domy$lne: maks. zakres pomiarowy danego czujnika
E — Zakres ustawieti: zalezy od typu czujnika

@ Uwaga!

0/4mA Minimalny poziom powinien si¢ znajdowac nizej niz miejsce na dnie
0,

0% zbiornika, od ktérego odbija sie fala ultradZwiekowa.

LOO0-FMU90xxx-19-00-00-yy-007
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2.1.4  "LVL N full calibration /Kalibracja: petny LVL NJ* (N = 1 lub 2)

LVL1 full calib. L1006
full F: 0,00 m
block.dist. BD:

"full F /peiny EJ"

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-008

Parametr ten stuzy do okreslenia zakresu F, tj. odlegtosci od minimal-
nego poziomu do maksymalnego poziomu.

— Ustawienie domyslne: zalezy od typu czujnika
— Zakres ustawien: zalezy od typu czujnika
— Strefa martwa BD: zaleZy od typu czujnika (patrz tabela)

qu Uwaga!
Maksymalny poziom nie moze wypada¢ w strefie martwej:

F.x=E-BD

max

"blocking distance /strefa martwa/"

Parametr ten wskazuje strefe martwa danego czujnika. Strefa martwa mierzona jest od membrany

czujnika.
Typ czujnika Strefa martwa (BD) Maks. odlegto$¢ mierzona !)
FDU91/FDU9IF 0,3m 10 m (dla cieczy)
FDU92 0,4 m 20 m (dla cieczy)
FDU93 0,6 m 25 m (dla cieczy)
FDU95 - *1*** (wersja niskotemperaturowa) 0,7 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU95 - *2*** (wersja wysokotemperaturowa) | 0,9 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU96 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)
FDU80/FDUS8OF 0,3m 5 m (dla cieczy)
FDU81/81F 0,5m 10 m (dla cieczy)
FDU82 0,8 m 20 m (dla cieczy)
FDU83 Im 25 m (dla cieczy)
FDU84 0,8 m 25 m (dla materiatéw sypkich)
FDU85 0,8 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU86 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)

1) wazne dla optymalnych warunkéw procesowych
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2.1.5 "unit level /jednostka poziomu/"
unit level L1007

unit level:

level 1(2):

distance:

"unit level /jednostka poziomu]"

Parametr ten stuzy do wyboru jednostek odlegtosci.
Jedli nie jest dokonywana linearyzacja, poziom jest wySwietlany w wybranych tu jednostkach.

Opcje wyboru:

Em

m ft

m inch

= mm

m % (Ustawienie domy$lne)

Uwaga!
Po zmianie jednostki poziomu, nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowac ustawienia punktéw
przetaczania przekaznikéw warto$ci granicznych i przekaznikéw sterujacych praca pompy.

"level N /poziom N" (N =1 lub 2)

Parametr ten wskazuje aktualny poziom mierzony F (od poziomu zerowego do powierzchni produktu)
w wybranych jednostkach.

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-021

"distance /odlegtosc]"

Parametr ten wskazuje aktualng odlegto$¢ mierzong D (od membrany czujnika do powierzchni produktu)
w jednostkach odlegtosci. Jesli warto$¢ wskazywana nie jest zgodna z rzeczywista odlegto$cia, wéwczas
przed linearyzacja (patrz punkt 6.4.8) nalezy wykona¢ funkcje trumienia ech zaktécajacych.

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-022
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Wskazéwka!
Jednostka odlegtosci jest definiowana podczas uruchomienia przyrzadu. W razie potrzeby, mozna ja
zmieni¢ poprzez menu "device properties/operating params /dane przyrzadu/parametry obstugil'.

2.1.6 "LVL N linearisation /Linearyzacja LVL NJ" (N = 1 lub 2)

linearisat. L1008 &y, Wskazéwkal
type: [lo$¢ 1 typ parametréw w tym zestawie zalezy od wybranego typu
mode: linearyzacj.

Tylko parametry "type /typ/" 1 "mode [tryb]" wystepuja zawsze.

Funkcja "linearization /linearyzacja/' stuzy do przeliczania wartosci poziomu na inne wielko$ci. W szcze-
gblnosdci, umozliwia obliczanie pojemnosci lub masy w zbiorniku o dowolnym ksztatcie. Przetwornik
Prosonic S oferuje rézne tryby linearyzacji dla najpowszechniej stosowanych typéw zbiornikéw. Ponad-
to, istnieje réwniez mozliwo$¢ wprowadzenia tabeli linearyzaciji dla zbiornika o dowolnym ksztatcie.

"type [typ/"
Parametr ten stuzy do wyboru typu linearyzacji.

Opcje wyboru:

m none /brak/
W przypadku wyboru tej opcji, poziom mierzony nie jest przeliczany lecz jest wySwietlany w wybra-
nych jednostkach poziomu (patrz wczesniejszy opis parametru "unit level /jednostka poziomu]').

m linear /liniowa/
W przypadku tego typu linearyzacji, warto$¢ wyswietlana jest wprost proporcjonalna do poziomu
mierzonego.

0/4]
mA (@)

0% kg| m3, f[g,

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostka linearyzowanej wartosci, np. kg, m3, ft3, ... ("customer unit /jednostka uzytkownikaj")

— maksymalna pojemno$¢ (a) zbiornika, mierzona w jednostkach uzytkownika ("maximum scale
[maksymalna skala").
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m horizontal cylinder /cylinder poziomy]

m sphere /[zbiornik kulisty]
W przypadku tych typéw linearyzacji warto$¢ mierzona poziomu jest przeliczana na warto$¢ objetosci
w poziomym zbiorniku cylindrycznym lub w zbiorniku kulistym.

0/4 é
mA 0%

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostka linearyzowanej wartosci, np. kg, m3, ft3, ... ("customer unit /jednostka uzytkownikaj")

— $rednica (D) zbiornika ("diameter /Srednica]")

— maksymalna pojemno$¢ (a) zbiornika, mierzona w jednostkach uzytkownika ("maximum scale
[maksymalna skalaJ").

m angled bottom /dno pochyte] (A)

m pyramid bottom /dno w ksztaicie odwréconego ostrostupal (B)

= conical bottom /dno stozkowe] (B)
W przypadku tych typéw linearyzacji warto$¢ mierzona poziomu jest przeliczana na warto$¢ objetosci
w odpowiednim typie zbiornika.

100%| — — —

0/4
mA

0% | =kg,m3, 3, ...
(a)

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostka linearyzowanej wartosci, np. kg, m3, ft3, ... ("customer unit /jednostka uzytkownikaj")

— wysokoceae pocerednia H przedstawiona na rysunku ("intermediate height /wysokos¢
posrednia)")

— maksymalna pojemnos¢ (a) zbiornika, mierzona w jednostkach uzytkownika ("maximum scale
[maksymalna skalaJ").

25
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m table /tabela/
W tym trybie linearyzacji warto$¢ mierzona jest obliczana w oparciu o tabele linearyzacji. Tabela moze
zawiera¢ do 32 par wartodci (poziom - objeto$¢). Wartosci w tabeli musza by¢ rosnace lub malejace
monotonicznie.

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:
— jednostka linearyzowanej wartosci, np. kg, m3, f3, ... ("customer unit /jednostka uzytkownikaj")
— tabela linearyzacji ("edit /edycia/")
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"customer unit /jednostka uzytkownika/"

Parametr ten stuzy do wyboru wymaganych jednostek dla linearyzowanych wartosci (np. kg, m3, ft, ...).
Jednostki te sg tylko wySwietlane na wskazniku. Ich wybdr nie powoduje przeliczania warto$ci
mierzone;j.

Wskazéwkal

Po wybraniu opcji "customer specific /definiowana przez uzytkownikal', ukazuje sie parametr
"customized text [tekst uzytkownika/', umozliwiajacy wprowadzenie pomocniczego opisu
(zawierajacego do 5 znakéw alfanumerycznych).

"maximum scale /maksymalna skala"

Parametr ten stuzy definiowania maksymalnej zawartosci zbiornika, w jednostkach uzytkownika.

"diameter /Srednica)"

Parametr ten stuzy definiowania Srednicy poziomego zbiornika cylindrycznego lub zbiornika kulistego.

"intermediate height /wysokosc posrednia/"

Parametr ten stuzy definiowania wysoko$ci posredniej zbiornika.

"mode [tryb]"

Parametr ten stuzy do definiowania czy pomiar
odnosi sie do parametru "level /poziom/" (A) czy
do parametru "ullage /rezerwa ekspansyjna
zbiornika/" (B).

A A
0%

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-015
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"edit /edycja/"

Parametr ten stuzy do wprowadzania, zmiany lub odczytu tabeli linearyzacji. Dostepne sa nastepujace

opcje:

m read /odczyt):

Edytor tabeli zostaje otwarty. Istniejaca tabela jest dostepna w trybie odczytu, bez mozliwosci

wprowadzania zmian.
® manual [recznief:

Edytor tabeli zostaje otwarty. Istnieje mozliwos¢ wprowadzania i zmiany warto$ci w tabeli.

m semi-automatic /pét-automatycznief:

Edytor tabeli zostaje otwarty. Warto$¢ poziomu jest automatycznie zapisywana przez Prosonic S.
Warto$¢ mierzona (objeto$¢, masa lub przeptyw) musi by¢ wprowadzona przez uzytkownika.

m delete /kasowanief:
Tabela linearyzacji zostaje skasowana.

Edytor tabeli
Nr | Poziom Wartos¢ Nr | Poziom Wartos¢
1 0,0000 0,0000 1 0,0000 0,0000
2 0,0000 0,0000 2 0,0000 0,0000
3 0,0000 0,0000 3 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000 0,0000 0,0000
[¥]: przejécie do nastepnego wiersza [=]: nawigacja po tabeli
[4]: przejscie do poprzedniego wiersza [«J: (dla pozycji "Poziom" i "Wartos¢”)
- otwarcie otwarcie zaznaczonego
zaznaczonego wiersza numeru w celu edycji
w celu edycji [« (dla pozycji "Nr")

o Powrd6t do poprzedniego
ﬁﬁ kroku poprzez wcisnigcie

tej kombinacji przyciskow.

otwarcie edytora wiersza

Funkcje edycji wiersza

- Kasowanie wiersza
- Wstawianie wiersza — (przed aktualnym wierszem)
- Przesuwanie wiersza +» zapytanie: nowa pozycja

"status table /status tabelil"

L0O0-FMU90xxx-19-00-00-pl-006

Parametr ten stuzy do uaktywnienia lub zablokowania tabeli linearyzacji.

Opcje wyboru:

m enabled /uaktywnional
Tabela jest wykorzystywana.

m disabled /zablokowana]

Tabela nie jest wykorzystywana. Wartosci mierzone sg przesytane na wyjscie bez linearyzacji.
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2.1.7  Ttumienie ech zakl6cajacych: podstawowe zasady

Konfiguracja funkcji ttumienia ech zaktécajacych w Prosonic S odbywa sie poprzez zdefiniowanie
parametréw "check value /wartos¢ kontrolna/" i "distance mapping /mapowanie odlegtoscil".
Ponizszy rysunek przedstawia zasade dziatania funkcji thumienia ech zaktécajacych:

2
@) ﬁ_ —ﬁ @ ®)

3

(a) (b)

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-01

1: Krzywa obwiedni echa (a) odwzorowujaca echo poziomu i echo zakiécajace. Bez funkcji ttumienia ech zaktdcajacych,
echo zaktdcajace zostaje uwzglednione podczas analizy sygnatu.

2: Funkcja ttumienia ech zakidcajacych generuje krzywa mapowania (b). Krzywa ta zapewnia ttumienie wszystkich ech

w zakresie mapowania (c).

3: Od tego momentu, uwzgledniane sg tylko te echa, lezace powyzej krzywej mapowania. Echo zaktécajace leZy ponizej
krzywej mapowania, w zwiazku z czym jest ignorowane.

Wskazdéwka!

W celu uwzglednienia wszystkich ech zaktGcajacych, funkcja ttumienia ech zaktdcajacych powinna by¢
wykonana przy mozliwie najnizszym poziomie medium. Jezeli podczas uruchomienia nie jest mozliwe
dostateczne opréznienie zbiornika, zalecane jest ponowne wykonanie funkcji thumienia ech zaktdcajg-
cych w péZniejszym czasie (W najblizszym mozliwym czasie, gdy poziom w zbiorniku jest bliski 0%).
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2.1.8  "LVL N check value /Wartos¢ kontrolna LVL NJ"* (N = 1 lub 2)

LVL1 check value L100B
act. distance 1:
check distance:

L100B f?

LVL1 dist. corr. f

act. distance: Qlisplay Dwyéwietlana =D
check distance: D D

Lt >
wyswietlana

D

Dwyéwietlana <

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-016

"actual distance N /aktualna odlegtos¢ NJ'" (N = 1 lub 2)
Wskazywana jest aktualnie mierzona odlegtos$¢ Dyyswietiana:

"check distance /kontrola odlegtoscil"

Parametr ten stuzy do ustalenia czy odlegtos¢ wySwietlana Dy yienan, j€St zgodna z odlegtoscia rzeczy-
wista D (np. zmierzona za pomoca przyrzadu do pomiary dtugosci). Na podstawie wyboru dokonanego
przez uzytkownika, przetwornik Prosonic S automatycznie oferuje odpowiedni zakres mapowania.
Dostepne sa nastepujace opcje:

m distance = ok /odlegtos¢ prawidiowa/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy wartos¢ wyswietlana Dyyyqyienana j€St Zgodna z odlegloscia
rzeczywista D.
Po wybraniu tej opcji, Prosonic S automatycznie wprowadza zmiane w zestawie parametréw
"distance mapping /mapowanie odlegtoscil". Zadany zakres mapowania jest identyczny jak
odlegtos¢ D. W konsekwencji: wszystkie echa zaktdcajace generowane powyzej aktualnej powierzchni
produktu beda thumione poprzez krzywa mapowania.
m distance too small [za mata odlegtosc]
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wyswietlana Dyyyieran j€St mniejsza niz odlegtos¢
rzeczywista D.
W tym przypadku, aktualnie analizowane echo jest echem zaktdcajacym.
Po wybraniu tej opcji, Prosonic S automatycznie wprowadza zmiane w zest. parametréw "distance
mapping /mapowanie odlegtosci]". Zadany zakres mapowania jest nieznacznie wiekszy od wartosci
Diyyswietiana- W efekcie, aktualnie analizowane echo jest ttumione poprzez krzywa mapowania.
Jesli po wykonaniu mapowania 0dlegtosC Dyyeyietiana j€St Nadal za mata, powtarza¢ mapowanie
az do uzyskania warto$ci Dyycyieran, Z80dnej z odlegtoscia rzeczywista D.
distance too big /za duza odlegtosc]
Opcje ta nalezy wybrac, gdy warto$¢ wyswietlana Dyqyieran, j€St Wieksza niz odlegtos¢ rzeczywista D.
Btad ten nie jest powodowany przez echa zaktdcajace. W zwigzku z tym, nie jest wykonywana funkcja
ttumienia ech zakt6cajacych i Prosonic S automatycznie powraca do poziomu podmenu "level 1(2)
[poziom 1 [2]]'. Sprawdzi¢ parametry kalibracyjne, w szczegélnosci "empty calibration /kalibracja:
pusty/" i "application parameters /parametry aplikacjil" .
m distance unknown /odlegtosc nieznana/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy odlegtos¢ rzeczywista D nie jest znana.
W tym przypadku, funkcja ttumienia ech zakt6cajacych nie moze by¢ wykonana i Prosonic S
automatycznie powraca do poziomu podmenu "level 1(2) /poziom 1 [2]]".
® manual /recznie/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy zakres mapowania ma by¢ zdefiniowany recznie.
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Prosonic S automatycznie przechodzi do funkcji "distance mapping /mapowanie odlegtoscil",
umozliwiajacej zdefiniowanie zakresu mapowania.

2.1.9 "LVL N distance mapping /Mapowanie odlegtosci LVL NJ" (N =1
lub 2)"

LVL1 dist. map. L100B
act. distance:
range of mapping:
start mapping:
status:

"actual distance N /akfualna odlegtos¢ NJ" (N = 1 lub 2)

Wskazywana jest aktualna odlegtos¢ mierzona pomiedzy membrang czujnika i powierzchnia produktu.
Odlegtos¢ ta nalezy poréwnac z odlegtoscia rzeczywista, w celu ustalenia czy aktualnie jest analizowane
echo zakidcajace.

"range of mapping /zakres mapowanial"

Parametr ten stuzy do definiowania zakresu krzywej mapowania. Standardowo, odpowiednia warto$¢
jest juz wprowadzona automatycznie. Jednak istnieje mozliwos¢ jej zmiany, jesli jest to wymagane.

"start mapping /uruchomienie mapowania)"

W celu uruchomienia mapowania, w parametrze tym nalezy wybra¢ opcje "yes /tak/". Po zakoticzeniu
mapowania, nastepuje automatyczna zmiana statusu na "enable map /uaktywnienie krzywej
mapowanial" .

Ukazuje sie parametr "state /stan/", w ktérym wskazywane s aktualnie mierzone wartosci poziomu

i odlegtosci. Poréwnac odlegtos¢ wyswietlang z odlegtoscia rzeczywistg, w celu ustalenia czy wymagane
jest dalsze mapowanie.

Jesli tak: Wcisnaé przycisk strzatki w lewo («—) w celu powrotu do zestawu parametréw "dist. map
[mapowanie odlegtosci]".

Jesli nie: Wcisna¢ przycisk strzatki w prawo (—), w celu powrotu do podmenu "level (LVL) N /poziom
(LVL) NJ".

"status"

patrz kolejny punkt, opis zestawu parametréw "LVL N State /stan LVL NJ'
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2.1.10 "LVL N state /Stan LVL NJ" (N = 1 lub 2)

LVL1 state L100C
level 1:
act. distance 1:
status:

"level N /poziom N" (N =1 lub 2)
Wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona poziomu.

"act. distance N /aktuaina odlegtos¢ N"* (N =1 lub 2)
Wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona odlegtosci.

"status /status/"
Parametr ten stuzy do zdefiniowania statusu thumienia ech zaktécajacych.

m enable map /uaktywnienie krzywej mapowania/
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu uaktywnienia funkcji ttumienia ech zaktécajacych. Analiza sygnatu
odbywa sie w oparciu o krzywa mapowania zbiornika.

m disable map /wytqczenie krzywej mapowanial
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu wytaczenia funkcji thumienia ech zaktécajacych. Krzywa mapowania
zbiornika nie jest wowczas wykorzystywana do analizy sygnatu, lecz w razie potrzeby moze zosta¢
uaktywniona.

m delete map /kasowanie krzywej mapowania/
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu skasowania krzywej mapowania zaprogramowanej przez uzytkow-
nika. Jej ponowne uaktywnienie nie jest juz woéwczas mozliwe. Wykorzystywana jest fabrycznie
Zapisana krzywa mapowania.
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2.2 Podmenu "extended calibration /kalibracja rozszerzona/"

2.2.1 "LVL N distance mapping /mapowanie odlegtosci LVL NJ" (N =1
lub 2)

Dziatanie tego parametru jest identyczne do opisanego wczesniej parametru "LVL N distance mapping
[mapowanie odlegtosci LVL NJ' w podmenu "basic setup /konfiguracja podstawoway".

2.2.2 "LVL N dist. correction /korekcja odlegtosci LVL NJ" (N =1 lub 2)

LVL1 dist. corr. L1017
correction:

"correction [korekcja/"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia odlegtosci mierzonej (pomiedzy membrang
czujnika i powierzchnia produktu) o stata wartos¢. Warto$¢ odlegtosci wprowadzona w tym parametrze
jest dodawana do warto$ci mierzonej odlegtosci.

2.2.3 "LVL N correction /korekcja LVL N/ (N = 1 lub 2)

LVL1 correction L1018
offset:

"offset /przesunieciel"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia poziomu mierzonego o stata wartos¢. Wartos¢
poziomu wprowadzona w tym parametrze jest dodawana do warto$ci mierzonej poziomu.

Wskazdwka!
Korekcja poziomu jest uwzgledniana przed linearyzacja.

2.2.4 "LVL N blocking distance /strefa martwa LVL NJ"* (N = 1 lub 2)

LVL1 block. dist. L1019
blocking distance:

"blocking distance /strefa martwa/"

W parametrze tym wskazywana jest strefa martwa danego czujnika.
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2.2.5 "LVL N limitation /wartosci graniczne LVL NJ"* (N = 1 lub 2)

LVL1 limitation L1019
limitation:
upper limit:
lower limit:

"limitation /wartosci graniczne/"

Parametr ten stuzy do zdefiniowania czy ma by¢ monitorowana dolna i/lub gérna warto$¢ graniczna

warto$ci mierzone;.

Opcje wyboru:
m off /wyl]

m low limit /doina warto$¢ granicznal
m high limit /gérna wartos¢ graniczna/
m low/high limit /doina/gbérna wartos¢ graniczna/

"upper limit /gérna wartosc graniczna/"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie gérnej wartosci granicznej dla warto$ci mierzone;.

(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "high limit" i "low/high limit")

"lower limit /doina wartos¢ graniczna/"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie dolnej warto$ci granicznej dla warto$ci mierzone;j.

(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "low limit" i "low/high limit")

M A

0/4mA |

0%

(1): doina warto$¢ graniczna; (2): gérna wartos¢ graniczna
(a): funkcja limitation [wartosci graniczne] wytaczona; (b): funkcja limitation [wartosci graniczne] wiaczona

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-01
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2.3 Podmenu "simulation /symulacja/"

2.3.1 "LVL N simulation /symulacja LVL NJ" (N =1 lub 2)

LVL1 Simulation L1022  Parametry zawarte w tym zestawie wykorzystywane sa do symulacji
simulation: poziomu lub warto$ci mierzonej w celu sprawdzenia linearyzacji, dzia-
(sim. level value:) tania wyjscia sygnatowego i podtaczonych modutéw przetaczajacych.
(sim. vol. value:)

"simulation /symulacjal"

I'\ Parametr ten stuzy do wyboru trybu symulacji:

m sim off. [sym. wyl]
W tym przypadku aktywny jest normalny tryb
pomiarowy. Symulacja nie jest wykonywana.

m sim. level [sym. poziomu/
W przypadku wyboru tego trybu, ukazuje sie
parametr "sim. level value /wartos¢ sym. pozio-
mu/', umozliwiajacy zdefiniowanie wartosci

O’?T-]-/fo poziomu (1). Warto$¢ ta jest wskazywana
na wyswietlaczu i odwzorowywana na wyjsciu
sygnatowym.
Tryb ten wykorzystywany jest do sprawdzenia
linearyzacji.

® sim. volume /sym. objetosci/
W przypadku wyboru tego trybu, ukazuje sie
parametr "siml vol. value /wartosc¢ sym. obje-
toscif', umozliwiajacy zdefiniowanie wartosci
LOO-FMU90E-19-00-00:y-020 objetosci (2). Warto$¢ ta jest odwzorowywana
(1): symulacja poziomu (2): symulacja objetosci na wyjéciu sygnatowym.
Tryb ten wykorzystywany jest do sprawdzenia
dziatania wyjscia sygnatowego i podtaczonych
modutdéw przetgczajacych.
&y,  Wskazéwkal
Podczas, gdy aktywny jest tryb "sim. level /sym.
poziomu/' lub "sim. volume /sym. objetoscil"
generowany jest komunikat btedu.

"sim. level value /wartosc¢ sym. poziomu]"

Parametr ten jest dostepny dla opcji symulacji poziomu. Stuzy do okre$lenia warto$ci poziomu, kt6ra ma
by¢ symulowana. Wartos¢ ta jest wskazywana na wyswietlaczu i odwzorowywana na wyjsciu
sygnatowym.

"sim. vol. value /wartos¢ sym. objetoscil"

Parametr ten jest dostepny dla opcji symulacji objetosci (ogélniej: dla symulacji linearyzowanej wartosci).
Stuzy do okreSlenia wartosci objetosci (lub linearyzowanej wartosci), ktéra ma by¢ symulowana. Wartos¢
ta jest odwzorowywana na wyjsciu sygnatowym.
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3 Menu "flow /przepyw/"

Podmenu "flow /przeptyw]" stuzy do kalibracji
m pomiaru przeptywu (1 lub 2 kanatowego)

® alarmu cofki

m licznikéw przeptywu

Struktura podmenu zalezy od wybranego trybu pracy>:

tryby pracy tryb pracy
“level+flow [poziom+przeptyw]” “flow+backwater [przeptyw+cofka’
“flow [przeptyw]”
main menu main menu
flow flow
v v
flow flow
flow »flow flow1+backwater »iflow1+backwater
flow 1 flow
flow 2 backwater
flow counter :|-> flow counter —>

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-076

Najpierw nalezy zawsze wykona¢ kalibracje 1-szego kanatu przeptywu (podmenu "flow 1 [przeptyw 1]').

Nastepnie mozna wykona¢ nastepujace kalibracje:

m drugi kanat przeptywu (podmenu "flow 2 [przeptyw 2J')
m detekcja cofki (podmenu "backwater /cofka/')
m liczniki przeptywu (podmenu "flow counter /licznik przeptywu]")

3.1 Podmenu "flow N /przepiyw N/" (N = 1 lub 2)

flow 1 F1002
basic setup
extended calibr.
simulation

% Wskazéwkal

Podmenu "flow 2 /przeptyw 2" jest dostepne tylko w przypadku przyrzadéw wyposazonych w 2 wejscia
do podtaczenia czujnikéw. Jest ono identyczne do podmenu "flow 1 /przeptyw 1]'.

5) Tryb pracy jest wybierany podczas pierwszej konfiguracji. Jednak w razie potrzeby moze on zosta¢ zmieniony w dowolnym czasie (menu "device properties
[dane przyrzadul', podmenu "operating params /parametry pracy/', zestaw parametréw "operating mode /tryb pracy]').
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3.1.1 Podmenu "basic setup /konfiguracja podstawowa/"

"flow N sensor selection /Wybdr czujnika przeptywu NJ'" (N = 1 or 2)

flow1 sensor sel. F1003
input:
sensor selection:
detected:

"input [wejscie]"
Parametr ten stuzy do przypisania czujnika do kanatu.

Opcje wyboru

® no sensor /brak czujnikal

m sensor 1 /czujnik 1]

m sensor 2 /czujnik 2] (dla przyrzadéw wyposazonych w 2 wejécia do podtaczenia czujnik6w)
m average level /wartos¢ Srednia poziomul®)

"sensor selection [wybdr czujnika]"

Parametr ten stuzy do okreSlenia typu podtaczonego czujnika ultradZwiekowego.

%& Wskazéwka!

m Dla czujnikéw FDU9x zalecany jest wybor opcji "automatic /automatycznie/' (ustawienie fabryczne).
W tym przypadku Prosonic S rozpoznaje typ czujnika automatycznie.

m Dla czujnikéw FDUS8X typ czujnika musi zosta¢ okreslony. W tym przypadku opcja automatycznego
rozpoznawania czujnika nie funkcjonuje.

@ Uwaga!

Po wymianie czujnika, prosimy uwzgledni¢ nastepujace wskazowki:

Opcja automatycznego rozpoznawania czujnika jest réwniez aktywna po wymianie czujnika’). The

Przetwornik Prosonic S automatycznie rozpoznaje typ nowego czujnika i w razie potrzeby zmienia

parametr "detected /wykryty/'. Pomiar jest kontynuowany bez jakiejkolwiek przerwy.

Jednak w celu zapewnienia doktadnego pomiaru, nalezy wykona¢ nastepujace dziatania kontrolne:

m Sprawdzi¢ parametry "empty calibration /kalibracja: pusty/" i "full calibration /kalibracja: peiny/".
W razie potrzeby skorygowac wartosci powyzszych parametréw. Uwzglednic¢ strefe martwa nowego
czujnika.

m Przejs¢ do zestawu parametréw "distance correction /korekcja odlegtoscil" i sprawdzi¢
wskazywana odlegtos$¢. W razie potrzeby, wykona¢ ponownie funkcje thumienia ech zaktécajacych.

"detected /wykryty]' (parametr dostepny tylko w przypadku ustawienia "sensor selection /wybdr
czujnikal' = "automatic /automatyczniel') "

Parametr ten wskazuje typ automatycznie wykrytego czujnika.

"linearization /linearyzacja/"

flow 1 linearizat ~ F1004] &,  Wskazéwka!
type: Wybrany typ linearyzacji okresla, ktére funkcje podmenu sg dostepne.
flow unit: Funkcje "type [typ/' i "flow unit /jednostka przeptywu/" wystepuja
ZaWsZe.
0) Opcija ta jest dostepna tylko wéwczas, jesli wykonana zostata kalibracja dwéch kanatéw pomiarowych poziomu. Jest to mozliwe tylko w przypadku trybu pracy
"leve+flow /poziom + przeptyw]" i przyrzadu dwukanatowego.
7) jesli nowy czujnik jest czujnikiem FDU9x.
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Parametr "linearization /linearyzacja/' jest wykorzystywany do obliczenia przeptywu na podstawie
poziomu mierzonego. Przetwornik Prosonic S oferuje nastepujace typy linearyzacii:

m wstepnie zaprogramowane krzywe przeptywu dla typowych zwezek i koryt pomiarowych

m dowolnie programowana tabela linearyzacji (do 32 punktéw)

» formuta linearyzacji Q = C(h® + yhP) dla pomiaréw przeptywu z dowolnie programowanymi
wspoétczynnikami

Uwaga!
W przypadku pomiaru przepltywu zawsze jest wymagana linearyzacja.

"type [typ]"
Parametr ten stuzy do wyboru typu linearyzacji.

Opcje wyboru:
® none [brak/
Linearyzacja dla przeptywu nie jest wykonywana.

&y, Wskazéwka!
W przypadku wyboru tej opcji, zadne dalsze parametry nie sg dostepne. Pomiar przeptywu jest
mozliwy tylko wéwczas, jesli wybrana zostanie jedna z pozostatych opcji.

» flume/weir [zwezka / koryto pomiarowe/
W przypadku tej opcii, linearyzacja jest wykonywana zgodnie z wstepnie zaprogramowana ch-ka
przeptywu. Typ charakterystyki jest wybierany przez parametr "curve /krzywa/". Dodatkowo, wyma-
gane jest zdefiniowanie "flow unit /jednostki przeptywu/". Parametr "max. flow /maks. przeptyw|"
wskazuje maks. wart. przeptywu dla odp. zwezki lub koryta pomiarowego. W razie potrzeby, warto$¢
ta moze by¢ regulowana (jak réwniez warto$¢ parametru "width /szerokos¢/" koryta pomiarowego).

m table /tabela/
W przypadku tej opcji, wykorzystywana jest tabela linearyzacji zawierajaca do 32 par wartosci "level -
flow [poziom - przeptyw]'. Dodatkowo, wymagane jest zdefiniowanie "flow unit /jednostki
przeptywu]". Wprowadzanie wartosci oraz uaktywnianie tabeli odbywa sie za pomoca parametréw
"edit /edycja/" i "status table /status tabelil".

» formula /formutal
W przypadku tej opcii, linearyzacja wykonywana jest w oparciu o formute
Q= C(h* + yhP).
Ukazuja sie parametry "alpha", "beta", "gamma" oraz "C", stuzace do definiowania krzywe;j.
Dodatkowo, wymagane jest zdefiniowanie "flow unit /jednostki przeptywu/" 1 "max. flow /maks.
przeptywu]" dla zwezki lub koryta pomiarowego.

"flow unit [jednostka przeptywu]"
Parametr ten stuzy do wybory wymaganej jednostki przeptywu.

Wskazéwkal
Po zmianie jednostki przeptywu, nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby skorygowaé ustawienia punktéw
przetaczania przekaznik6w wartosci granicznych.

"curve [krzywa]"

Parametr ten jest dostepny dla typu linearyzacji "flume/weir [zwezka / koryto pomiarowe]".

Stuzy on do wyboru typu zwezki lub koryta pomiarowego. Po dokonaniu wyboru, ukazuje sie druga lista
wyboru zawierajaca rézne rozmiary zwezki lub koryta®). Po potwierdzeniu wyboru, nastepuje
automatyczny powr6t do funkcji "lineairzation //inearyzacjaj".

"width [szerokosc]"

Parametr ten ukazuje sie w przypadku wyboru krzywej: "rectangular weir /koryto prostokatne]",
"NFX" lub "trapezoidal weir /koryto trapezoidalne]". Stuzy on do okreslenia szerokosci
odpowiedniego koryta.

"edit [edycja]"
Parametr ten stuzy do wprowadzania lub odczytu wartosci tabeli linearyzacji. Dostepne sa nastepujace

opcje:

8) Tabele parametréw zwezek i koryt pomiarowych znajduja sie w Dodatku.
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m read /odczyt/:
Ukazuje sie edytor tabeli. Istniejaca tabela jest dostepna w trybie odczytu, bez mozliwosci
wprowadzania zmian.
® manual /recznief:
Ukazuje sie edytor tabeli. Istnieje mozliwo$¢ wprowadzania i zmiany wartosci w tabeli.
m delete /kasujj:
Tabela linearyzacji zostaje skasowana.

Edytor tabeli
Nr | Poziom Wartos¢ Nr | Poziom Wartos$¢
1 0,0000 0,0000 —> |1 0,0000 0,0000
2 0,0000 0,0000 2 0,0000 0,0000
3 0,0000 0,0000 3 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000 0,0000 0,0000
[¥]: przejécie do nastepnego wiersza [>]: nawigacja po tabeli
: przejscie do poprzedniego wiersza [«J: (dla pozycji "Poziom" i "Warto$¢”)
[«J: otwarcie — otwarcie zaznaczonego

zaznaczonego wiersza numeru w celu edycji
w celu edycji [«J: (dla pozycji "Nr")
otwarcie edytora wiersza

O Powrét do poprzedniego Funkcje edycji wiersza
% kroku poprzez wcisniecie
tej kombinacji przyciskow. - Kasowanie wiersza

- Wstawianie wiersza - (przed aktualnym wierszem)
- Przesuwanie wiersza +» zapytanie: nowa pozycja

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-006

"status"
Parametr ten stuzy do okreslenia czy tabela linearyzacji ma by¢ wykorzystywana.

Opcje wyboru:
m enabled /uaktywnional
Tabela jest wykorzystywana.
m disabled /zablokowana/
Tabela nie jest wykorzystywana. Warto$¢ przeptywu nie jest obliczana.

"alpha", "beta", "gamma"i "C"

Parametry te sa dostepne dla typu linearyzacji "formula /formuta/.

Stuza one do definiowania wspdtczynnikéw formuty linearyzacji dla pomiaru przeptywu:
Q = C(h® + yhP)

"max flow [maks. przeptyw]"

Parametr ten jest dostepny w przypadku typéw linearyzacji "flume/weir [zwezka/koryto pomiarowe/"
i "formula /formuta]".

Stuzy on do okreSlenia maksymalnego przeptywu dla odpowiedniej zwezki lub koryta.

Dla kazdej wstepnie zaprogramowanej krzywej, ustawiana jest warto$¢ domyslna. Wartos¢ ta moze by¢
jednak péZniej regulowana, np. przy nizszych przeptywach w zwezce/korycie.

Maksymalnej warto$ci przeptywu odpowiada prad wyjsciowy 20 mA.
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"flow N empty calibration /Kalibracja: pusty dla przeptywu NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 empty cal. F1010
empty E: 0,00 m
blocking dist. _.IB

"empty E [pusty EJ"

Parametr ten stuzy do wprowadzenia odlegtosci: pusty E, tj. odlegtosci miedzy membrana czujnika i po-
ziomem zerowym w zwezce lub korycie pomiarowym.

W przypadku zwezek, poziom zerowy stanowi dno zwezki w miejscu o najwezszym przekroju:

FDU 91

Przyktad: zwezka Khafagi-Venturi

E: odlegtosc: pusty; D: odlegtos¢ mierzona; L: poziom

T00-FMU90cx-19-00-00-y7-02

W przypadku koryt pomiarowych, poziom zerowy stanowi najnizszy punkt wciecia:

FDU 91

T00-FMUSOxx 19-00-00-77-028

Przykiad: koryto typu V-wciecie E: odlegtosc: pusty; D: odlegtos¢ mierzona; L: poziom

"blocking distance [strefa martwa]"

W parametrze tym wskazywana jest strefa martwa odpowiedniego czujnika. Strefa martwa jest mierzona
od membrany czujnika. Maksymalny poziom medium nie moze wypada¢ w strefie martwe;j.

Typ czujnika Strefa martwa (BD) Maks. odlegto$¢ mierzona!)
FDU91/FDU9IF 0,3m 10 m (dla cieczy)
FDU92 0,4 m 20 m (dla cieczy)
FDU93 0,6 m 25 m (dla cieczy)
FDU95 - *1*** (wersja niskotemperaturowa) 0,7 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDUO95 - *2*** (wersja wysokotemperaturowa) | 0,9 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU9%6 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)
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Typ czujnika Strefa martwa (BD) Maks. odlegto$¢ mierzona!)
FDU80/FDUS8OF 0,3 m 5 m (dla cieczy)

FDU81/81F 0,5m 10 m (dla cieczy)

FDU82 0,8 m 20 m (dla cieczy)

FDU83 Im 25 m (dla cieczy)

FDU84 0,8 m 25 m (dla materiatéw sypkich)
FDU85 0,8 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU86 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)
1) wazne dla optymalnych warunkéw procesowych

"flow N [przeptyw N" (N = 1 lub 2)

flow 1 F1005
flow 1:
level:
distance:

"flow N [przeptyw NJ" (N = I lub 2)

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu Q.
Jezeli warto$¢ wysSwietlana jest niezgodna z rzeczywista wartoscia przeptywu, zalecamy sprawdzenie
linearyzaciji.

"level [poziom]"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona poziomu L.
Jezeli warto$¢ wysSwietlana jest niezgodna z rzeczywista warto$cig poziomu, zalecamy sprawdzenie
kalibracji poziomu: pusty.

"distance [odlegtosc]"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona odlegtosci D pomiedzy membrang
czujnika a powierzchnig cieczy.

Jezeli warto$¢ wyswietlana jest niezgodna z rzeczywista odlegtoscig, zalecamy wykonanie funkcji
ttumienia ech zaki6cajacych.
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Ttumienie ech zaktécajacych: zasady ogélne

Funkcje "flow N check value /wartos¢ kontroina przeptywu NJ" i "flow N mapping /mapowanie
przeplywu NJ" sa wykorzystywane do konfiguracji funkcji thumienia ech zaki6cajacych.
Ponizszy rysunek przedstawia zasade dziatania funkcji thumienia ech zakt6cajacych:

@ O

(a) (b

3

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-030

1: Krzywa obwiedni echa (a) odwzorowujaca echo poziomu i echo zakidcajace. Bez funkcji ttumienia ech zakidcajacych,

echo zaktdcajace zostaje uwzglednione podczas analizy sygnatu.

2: Funkcja ttumienia ech zaktdcajacych generuje krzywa mapowania (b). Krzywa ta zapewnia ttumienie wszystkich ech

w zakresie mapowania (c).

3: Od tego momentu, uwzgledniane sq tylko echa lezace powyZzej krzywej mapowania. Echo zakidcajace lezy ponizej krzy-
wej mapowania, w zwigzku z czym jest ignorowane.

Wskazéwka!

W celu uwzglednienia wszystkich ech zakidcajacych, funkcja ttumienia ech zaktdcajacych powinna by¢
wykonana przy mozliwie najnizszym poziomie medium. JeZeli podczas uruchomienia nie jest mozliwe
dostateczne opréznienie kanatu, zalecane jest ponowne wykonanie funkcji ttumienia ech zaktdcajacych
w péZniejszym czasie (w najblizszym mozliwym czasie, gdy poziom w zbiorniku jest bliski 0%).

"flow N check value /wartos¢ kontroina przeptywu N* (N = 1 lub 2)

flow 1 check value F1006
distance:
check distance:

L0000
flow 1 check value

Distance: Ddisplay
Check distance:

?

L
Dwyéwietlana =
D

- >
wyswietlana

Dyvéwietiana <
y$wietlana

D
D
D

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-031
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"distance [odlegtosc]"

Wskazywana jest aktualnie mierzona odlegtos¢ Dyywyietiana:

"check distance [kontrola odlegtoscil"

Parametr ten stuzy do ustalenia czy odlegtos¢ wysSwietlana Dyyqyienana jeSt zgodna z odlegtoscia
rzeczywista D. Na podstawie wyboru dokonanego przez uzytkownika, przetwornik Prosonic S
automatycznie oferuje odpowiedni zakres mapowania.

Dostepne sa nastepujace opcje:

m distance = ok /odlegtos¢ prawidiowa/

Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wySwietlana jest zgodna z odlegltoscia rzeczywista.

Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie zestaw parametréw "flow N mapping /mapowanie przept. NJ".

Zadany zakres mapowania jest identyczny jak odlegto$¢ D. W konsekwencji: wszystkie echa zaktdca-

jace generowane powyzej aktualnej powierzchni produktu beda ttumione poprzez krzywa mapowania.

distance too small [za mata odlegtosc]

Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wyswietlana jest mniejsza niz odlegto$¢ rzeczywista D.

W tym przypadku, aktualnie analizowane echo jest echem zaktdcajacym.

Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie zestaw parametréw "flow N mapping /mapowanie przeptywu NJ".

Zadany zakres mapowania jest nieznacznie wiekszy od wartosci Dyygwienana- W €fekcie, aktualnie

analizowane echo jest thumione poprzez krzywa mapowania.

m distance too big /za duza odleglosc]
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy wartos¢ wySwietlana jest wieksza niz odlegto$¢ rzeczywista D.
Btad ten nie jest powodowany przez echa zaktdcajace. W zwigzku z tym, nie jest wykonywana funkcja
ttumienia ech zaktGcajacych i Prosonic S automatycznie powraca do poziomu zestawu parametréw
"flow N [przeptyw NJ'. Sprawdzi¢ parametry kalibracyjne, w szczegélnosci "empty calibration
[kalibracja: pusty]".

m distance unknown /odlegtos¢ nieznanal

Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy odlegto$¢ rzeczywista D nie jest znana.

W tym przypadku, funkcja ttumienia ech zaktécajacych nie moze by¢ wykonana i Prosonic S

automatycznie powraca do poziomu zestawu parametréw "flow N /przeptyw NJ'.

manual [recznie/

Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy zakres mapowania ma by¢ zdefiniowany recznie.

Ukazuje sie zestaw parametréw "flow N mapping /mapowanie przeptywu NJ", umozliwiajacy

zdefiniowanie zakresu mapowania.

"flow N mapping /mapowanie przeptywu NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 mapping F1008
distance:
range of mapping:
start mapping:
status:

"distance [odlegtosc]"

Wskazywana jest aktualna odlegtos¢ mierzona pomiedzy membrang czujnika i powierzchnia produktu.
Odlegtos¢ ta nalezy poréwnac z odlegtoscia rzeczywista, w celu ustalenia czy aktualnie jest analizowane
echo zakidcajace.

"range of mapping [zakres mapowania/"

Parametr ten stuzy do definiowania zakresu krzywej mapowania. Standardowo, odpowiednia warto$¢
jest juz wprowadzona automatycznie. Jednak istnieje mozliwo$¢ jej zmiany, jesli jest to wymagane.

"start mapping [uruchomienie mapowanial"

W celu uruchomienia mapowania, w parametrze tym nalezy wybra¢ opcje "yes /tak/". Po zakoticzeniu
mapowania, nastepuje automatyczna zmiana statusu na "enable map /uaktywnienie krzywej
mapowanial".

Ukazuje sie zestaw parametréw "flow N state /status przeptywu NJ*, w ktérym wskazywane sa
aktualne warto$ci mierzone poziomu, odlegtosci i przeptywu. Poréwnac odlegtos¢ wyswietlana

z odlegtoscia rzeczywista, w celu ustalenia czy wymagane jest dalsze mapowanie.
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Jedli tak: Wcisnaé przycisk strzatki w lewo («—) w celu powrotu do zestawu parametréw "flow N mapping
[mapowanie przeptywu NJI'.
Jesli nie: Wcisnac przycisk strzatki w prawo (—), w celu powrotu do podmenu "flow N /przeplyw NJ'.

"status"

patrz ponizej ("flow N state /[status przeptywu NJ')

"flow N state /status przephywu N/" (N = 1 lub 2)"

LVL1 state L100C
level 1:
act. distance 1:
status:

"level [poziom]"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona poziomu.

"distance [odlegtosc]"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona odlegtosci pomiedzy membrana czujnika
i powierzchnia cieczy.

"flow N [przeptyw N]" (N = 1 lub 2)
W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu.

"status"
Parametr ten stuzy do definiowania statusu ttumienia ech zaktécajacych.

m enable map /uaktywnienie krzywej mapowania/
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu uaktywnienia funkcji ttumienia ech zaktécajacych. Analiza sygnatu
odbywa sie w oparciu o krzywa mapowania.

m disable map /wylqczenie krzywej mapowanial
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu wytaczenia funkcji ttumienia ech zakt6cajacych. Krzywa mapowania
zbiornika nie jest wéwczas wykorzystywana do analizy sygnatu, lecz w razie potrzeby moze zostac
uaktywniona.

m delete map /kasowanie krzywej mapowania/
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu skasowania krzywej mapowania zaprogramowanej przez uzytkow-
nika. Jej ponowne uaktywnienie nie jest juz wéwczas mozliwe. Wykorzystywana jest fabrycznie
zapisana krzywa mapowania.
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3.1.2 Podmenu "extended calibration /kalibracja rozszerzona/"

"flow N mapping /mapowanie przeptywu NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 mapping  F1010
distance:
range of mapping:
start mapping:
status:

Zestaw ten jest identyczny do zestawu parametréw "flow N mapping /mapowanie przeplywu NJ' w pod-
menu "basic setup /konfiguracja podstawowa/', patrz str. 43.

"flow N low cut off /odciecie niskiego przeptywu - przeptyw NJ" (N = 1 lub 2)

flow1 low cut off F1011
low flow cut off:
flow 1:

"low flow cut off [odciecie niskiego przeptywu]"

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia dolnej warto$ci granicznej dla przeptywu (okreslonej jako warto$¢
procentowa "przeptywu maks."). Jesli przeptyw jest nizszy od zdefiniowanej tu wartosci granicznej, nie
jest wéwczas uwzgledniany przez liczniki przeptywu (programowane w podmenu "flow counter /licznik

przeptywu]', patrz dalej).

"flow N [przeptyw NJ" (N = I lub 2)

W parametre tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu.

"flow N distance correction /korekcja odlegtosci - przeptyw NJ"

flow 1 dist. corr.  F1012
correction:
flow1:

"correction [korekcja/"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia odlegto$ci mierzonej (pomiedzy membrang czu-
jnika i powierzchnia produktu) o stata warto$¢. Warto$¢ odlegtosci wprowadzona w tym parametrze jest
dodawana do warto$ci mierzonej odlegtosci.

"flow N [przeptyw NJ" (N = I lub 2)

W parametrze tym wyswietlana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu, w celu wskazania wpltywu
korekcji odlegtosci na przeptyw.
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"flow N level correction /korekcja poziomu - przeptyw NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 level corr. F1013]
offset:
flow 1:

"offset [przesuniecie/"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia poziomu mierzonego o stata warto$¢. Wartos¢
poziomu wprowadzona w tym parametrze jest dodawana do wartosci mierzonej poziomu.

"flow N [przeptyw N]" (N = I lub 2)

W parametrze tym wyswietlana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu, w celu wskazania wptywu
korekcji poziomu na przeptyw.

"flow N blocking distance /strefa martwa - przeptyw N" (N = 1 lub 2)

flow 1 block. dist. F1015
blocking dist.:

"blocking distance [strefa martwa]"

W parametrze tym wskazywana jest strefa martwa podtaczonego czujnika.

"flow N limitation /wartosci graniczne - przeptyw NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 limitation F1014
limitation:
upper limit:
lower limit:

"limitation [wartosci graniczne]"

Parametr ten stuzy do zdefiniowania czy ma by¢ monitorowana dolna i/lub gérna warto$¢ graniczna
warto$ci mierzone;.

Opcje wyboru:

m off /wyt/

m low limit /doina wartos¢ granicznal

m high limit /gérna wartos¢ granicznal

m low/high limit /dolna/gérna wartos¢ granicznal

"upper limit [gérna wartos¢ granicznal"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie gérnej wartosci granicznej dla wartosci mierzone;j.
(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "high limit" i "low/high limit")
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"lower limit [dolna wartoS¢ granicznal"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie dolnej warto$ci granicznej dla warto$ci mierzone;.
(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "low limit" i "low/high limit")

@ A

0/4mA |
0%

L0O0-FMU90xxx-19-00-00-yy-019

(1): doina warto$¢ graniczna; (2): gérna wartos¢ graniczna
(a): funkcja limitation [warto$ci graniczne] wytaczona; (b): funkcja limitation [wartosci graniczne] wtaczona

3.1.3  Podmenu "simulation [symulacja/"

"flow N simulation /symulacja - przeptyw N" (N = 1 lub 2)

flow 1 simulation F1020,  Parametry zawarte w tym zestawie s3 wykorzystywane do symulacji
simulation: poziomu lub przeptywu w celu sprawdzenia linearyzacji, dziatania
(sim. level value:) wyijscia sygnatowego i podtaczonych modutéw przetaczajacych.
(sim. flow value:)

"simulation [symulacja/"

0/2,..20

mA

(1)

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-032

Parametr ten stuzy do wybory trybu symulacji:

m sim. off [sym. wyt]
W tym przypadku aktywny jest normalny tryb pomiarowy. Symulacja nie jest wykonywana.
m sim. level /sym. poziomu/
W przypadku wyboru tego trybu, ukazuje sie parametr "sim. level value /wartos¢ sym. poziomu/',
umozliwiajacy zdefiniowanie wartosci poziomu (1). Warto$¢ ta jest wskazywana na wySwietlaczu
i odwzorowywana na wyjsciu sygnatowym.
Tryb ten wykorzystywany jest do sprawdzenia linearyzacii.
n flow [sym. przeptywu]
W przypadku wyboru tego trybu, ukazuje sie parametr "sim. flow value /wartos¢ sym. przeptywu/',
umozliwiajacy zdefiniowanie wartosci przeptywu (2). Warto$¢ ta jest odwzorowywana na wyjsciu

sygnatowym.
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ES

Tryb ten wykorzystywany jest do sprawdzenia dziatania wyj$cia sygnatowego i podtaczonych modutéw
przetaczajacych.
Wskazéwkal
Podczas, gdy aktywny jest tryb "sim. level /sym. poziomu/' lub "flow [sym. przeptywu]' generowany jest
komunikat btedu.

"sim. level value [wartos¢ sym. poziomu/"

Parametr ten jest dostepny dla trybu symulacji poziomu. Stuzy do okreslenia wartosci poziomu, ktéra ma
by¢ symulowana. Wartos¢ ta jest wskazywana na wyswietlaczu i odwzorowywana na wyjsciu
sygnatowym.

"sim. flow value [warto$¢ sym. przeptywu/"

Parametr ten jest dostepny dla opcji symulacji przeptywu. Stuzy do okre$lenia wartosci przeptywu, ktéra
ma by¢ symulowana. Warto$¢ ta jest odwzorowywana na wyjsciu sygnatowym.
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3.2 Podmenu "backwater /cofka/"

3.2.1 Informacje ogdlne

Pomiar przeptywu moze by¢ zakicany przez takie czynniki, jak cofka w dolnej czesci kanatu otwartego
lub nadmierny osad denny. Funkcja detekcji cofki i szlamu pozwala na wykrycie tych btedéw i zapewnie-
nie odpowiedniej reakcji w przetworniku Prosonic S.

Dla powyzszej funkcji wymagane sa dwa czujniki. Pierwszy z nich jest montowany nad gérna czescia
kanatu pomiarowego, natomiast drugi nad dolng cze$cig kanatu pomiarowego. Prosonic S wyznacza sto-
sunek poziomu h, w dolnej czedci kanatu i poziomu h; w gérnej czesci kanatu.

Detekcja cofki

Detekcja cofki nastepuje wéwczas, gdy stosunek h,/h; przekracza krytyczna warto$¢ (dla zwezek
Venturi" typowo 0,8). W tym przypadku, przeptyw jest w sposéb ciagty redukowany do 0. Istnieje
mozliwo$¢ przypisania do przekaZnika alarmu funkcji sygnalizacji alarmu cofki.

Detekcja szlamu
Detekcja szlamu nastepuje wowczas, gdy stosunek h,/h; spada ponizej wartosci krytycznej (typowo
0,1). Istnieje mozliwos¢ przypisania do przekaznika alarmu funkcji sygnalizacji alarmu szlamu dennego.

=]

Prosonic S

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-033

(a): Czujnik w gornej czesci kanatu; (b): Czujnik w dolnej czesci kanatu

3.2.2 Podmenu "basic setup /konfiguracja podstawowaj"

"backwater sensor selection /wybdr czujnika cofkil"

backw. sensor sel. F1003]
input:
sensor selection:
detected:

"input [wejscie]"

Parametr ten stuzy do przypisania czujnika w dolnej czesci koryta do odpowiedniego kanatu.
Dostepne opcje zaleza od wersji przetwornika i podtgczonych czujnikéw.

"sensor selection [wybdr czujnika]"

Parametr ten stuzy do okreslenia typu podtaczonego czujnika ultradZwiekowego.
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A

9)
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Wskazéwka!

m Dla czujnikéw FDU9x zalecany jest wybér opcji "automatic /automatyczniel' (ustawienie fabryczne).
W tym przypadku Prosonic S rozpoznaje typ czujnika automatycznie.

m Dla czujnikéw FDUS8X typ czujnika musi zosta¢ okreslony. W tym przypadku opcja automatycznego
rozpoznawania czujnika nie funkcjonuje.

Uwaga!

Po wymianie czujnika, prosimy uwzgledni¢ nastepujace wskazéwki:

Opcja automatycznego rozpoznawania czujnika jest réwniez aktywna po wymianie czujnika?).

Przetwornik Prosonic S automatycznie rozpoznaje typ nowego czujnika i w razie potrzeby zmienia

parametr "detected /wykryty/'. Pomiar jest kontynuowany bez jakiejkolwiek przerwy.

Jednak w celu zapewnienia doktadnego pomiaru, nalezy wykona¢ nastepujace dziatania kontrolne:

m Sprawdzi¢ parametry "empty calibration /kalibracja: pusty]" i "full calibration /kalibracja: petny]".
W razie potrzeby skorygowac wartosci powyzszych parametréw. Uwzglednic strefe martwa nowego
czujnika.

m Przej$¢ do zestawu parametréw "distance correction /korekcja odlegtosci]" i sprawdzi¢
wskazywana odlegto$¢. W razie potrzeby, wykona¢ ponownie funkcje ttumienia ech zaktdcajacych.

"detected /wykryty]' (parametr dostepny tylko w przypadku ustawienia "sensor selection /wybdr
czujnikal' = "automatic /automatycznie")

Parametr ten wskazuje typ automatycznie wykrytego czujnika.

"backwater empty calibration /kalibracja: pusty - cofka/"

backw. empty cal. F1003
empty E:
blocking dist.:

"empty E [pusty EJ"
Parametr ten stuzy do wprowadzenia odlegtosci "pusty" dla czujnika w dolnej czesci kanatu.

"blocking distance [strefa martwa]"

Wskazywana jest strefa martwa BD czujnika w dolnej czeSci kanatu.

jesli nowy czujnik jest czujnikiem FDU9x.



Menu "flow [przeptyw]"

"backwater detection /detekcja cofkil"

backw. detection F1305
ratio B:

"ratio B [stosunek poziomdéw BJ"

Parametr stuzy do okreSlenia gérnej wartosci granicznej dla stosunku pozioméw h,/h;.
Jesli podczas pomiaru stosunek ten przekroczy zdefiniowana tu warto$¢ graniczng, uaktywniany jest
alarm cofki, tj.:
m ukazuje sie ostrzezenie W 00 692
m przekaznik alarmu cofki jest nie zasilany!'?)
m jesli poziom cofki nadal wzrasta, przeptyw (wskazywany na wyswietlaczu i rejestrowany
przez liczniki) jest w sposéb ciagty redukowany do 0.

ey

h2/hl1<B h2/h1>B

/

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-035

% Wskazéwka!

Ustawieniem domyS$lnym jest B = 0,8.
Jest to optymalna warto$¢ dla zwezek Venturi. W celu zapewnienia niezawodnego pomiaru warto$¢
ta nie powinna zosta¢ przekroczona.

"dirt detection /detekcja szlamu/"

dirt detection F1306
ratio D:
"ratio D [stosunek D]"

Parametr ten stuzy do okreslenia dolnej wartosci granicznej dla stosunku pozioméw h,/h;.

Jedli podczas pomiaru stosunek ten spada ponizej zdefiniowanej tu wartosci, uaktywniany jest alarm
szlamu dennego, tj.

m ukazuje sie ostrzezenie W 00 693

m przekaznik alarmu szlamu jest nie zasilany!?.

10) W menu "relays/controls /przekazniki/sterowanie/", jeden z przekaznikéw moze by¢ zdefiniowany jako przekaZznik alarmu cofki.
11) W menu "relays/controls /przekazniki/sterowanief", jeden z przekaznikéw moze by¢ zdefiniowany jako przekaznik alarmu szlamu dennego
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LT LT

—
h2/h1>D h2/h1 <D

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-036

"backwater /cofka/"

backwater F1307
act. backw. level:

act. flow level:

actual ratio:

flow 1:

W omawianym zestawie parametréw wyswietlane s nastepujace wartosci:
m aktualny poziom cofki h, (poziom w dolnej czesci kanatu)

m aktualny poziom przeptywu h; (poziom w gérnej czesci kanatu)

m aktualny stosunek h,/h;

m aktualny przeptyw Q

Wartosci te wykorzystywane s3 do sprawdzenia kalibracji przeptywu jak rowniez kalibracji detekcji cofki
i szlamu.

"backwater check value /wartos¢ kontrolna cofkil"

backw check value F1006
distance:
check distance:

L0000 ’?

flow 1 check value H

Distance: Ddisplay Dwyéwietlana =D

Check distance: Dyyswietiana > D
Dwys’wietlana <D

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-031

"distance [odlegtosc]"
Wskazywana jest aktualna wartos¢ mierzona odlegtosci D.yeyieriana-

"check distance [kontrola odlegtoscil"

Parametr ten stuzy do ustalenia czy odlegtos¢ wyswietlana Dyeyienan, jeSt zg0odna z odlegtoscia
rzeczywista D. Na podstawie wyboru dokonanego przez uzytkownika, przetwornik Prosonic S
automatycznie oferuje odpowiedni zakres mapowania.
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Dostepne sa nastepujace opcje:

m distance = ok /odlegtos¢ prawidtowa/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wyswietlana jest zgodna z odlegtodcia rzeczywista.
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie zestaw parametréw "backwater mapping /mapowanie cofkil".
Zadany zakres mapowania jest réwny odlegtosci D. W konsekwencji: wszystkie echa zaktdcajace
generowane powyzej aktualnej powierzchni produktu beda ttumione poprzez krzywa mapowania.
m distance too small [za mata odlegtosc]
Opcje ta nalezy wybraé wowczas, gdy warto$¢ wySwietlana jest mniejsza niz odlegto$¢ rzeczywista D.
W tym przypadku, aktualnie analizowane echo jest echem zaktdcajacym.
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie zestaw parametréw "backwater mapping /mapowanie cofki]".
Zadany zakres mapowania jest nieznacznie wiekszy od wartosci D W efekcie, aktualnie
analizowane echo jest thumione poprzez krzywa mapowania.
m distance too big /za duza odlegtosc]
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wysSwietlana jest wieksza niz odlegto$¢ rzeczywista D.
Btad ten nie jest powodowany przez echa zaktdcajace. W zwigzku z tym, nie jest wykonywana funkcja
ttumienia ech zaktdcajacych i Prosonic S automatycznie powraca do poziomu zestawu parametréw
"flow N [przeptyw NJ'. Sprawdzi¢ parametry kalibracyjne, w szczeg6lnosci "empty calibration
[kalibracja: pusty|".
distance unknown /odlegtos¢ nieznana/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy odlegtos¢ rzeczywista D nie jest znana.
W tym przypadku, funkcja ttumienia ech zaktdcajacych nie moze by¢ wykonana i Prosonic S
automatycznie powraca do poziomu zestawu parametréw "flow N /przeptyw NJ'.
manual /recznie/
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy zakres mapowania ma by¢ zdefiniowany recznie.
Ukazuje sie zestaw parametréw "backwater mapping /mapowanie cofkil", umozliwiajacy
zdefiniowanie zakresu mapowania.

wyswietlana*

"backwater mapping /mapowanie cofkil"

backw. status F1309
distance:
range of mapping:
start mapping:
status:

"distance [odlegtosc]"

Wskazywana jest aktualna odlegto$¢ mierzona pomiedzy membrang czujnika i powierzchnia produktu.
Odlegtos¢ ta nalezy poréwnac z odlegtodcia rzeczywista, w celu ustalenia czy aktualnie jest analizowane
echo zaktdcajace.

"range of mapping [zakres mapowania/"

Parametr ten stuzy do definiowania zakresu krzywej mapowania. Standardowo, odpowiednia warto$¢
jest juz wprowadzona automatycznie. Jednak istnieje mozliwo$¢ jej zmiany, jesli jest to wymagane.

"start mapping [uruchomienie mapowanial"

W celu uruchomienia mapowania, w parametrze tym nalezy wybra¢ opcije "yes /tak/". Po zakoriczeniu
mapowania, nastepuje automatyczna zmiana Statusu na "enable map /uaktywnienie krzywej
mapowanial".

Ukazuje sie zestaw parametréw "backwater status /status cofkil', w ktérym wskazywane s3 aktualne
wartosci mierzone poziomu, odlegtodci i przeptywu. Poréwnac odlegtos¢ wyswietlana z odlegtoscia
rzeczywistg, w celu ustalenia czy wymagane jest dalsze mapowanie.

Jesli tak: Wecisnad przycisk strzatki w lewo («—) w celu powrotu do zestawu parametréw "backwater
mapping /mapowanie cofkil'.

Jesli nie: Wcisna¢ przycisk strzatki w prawo (—), w celu powrotu do podmenu "backwater /cofka/".

"status"
patrz ponizej (zestaw parametréw "backwater status /status cofkil").
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"backwater status /status cofkil"

backw. status F130A
act. backw. level:
distance:
flow 1:
status:

"actual backwater level [aktualny poziom cofkil"
W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ poziomu mierzona przez czujnik cofki.

"distance [odlegtosc]"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona odlegtosci pomiedzy membrang czujnika
cofki a powierzchnia produktu.

"flow 1 [przeptyw 1]"
W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu.

"status"
Parametr ten stuzy do definiowania statusu ttumienia ech zaktdcajacych.

m enable map /uaktywnienie krzywej mapowania/
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu uaktywnienia funkcji ttumienia ech zaki6cajacych. Analiza sygnatu
odbywa sie w oparciu o krzywa mapowania.

m disable map /wylqczenie krzywej mapowanial
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu wytaczenia funkcji thumienia ech zaktécajacych. Krzywa mapowania
zbiornika nie jest wéwczas wykorzystywana do analizy sygnatu, lecz w razie potrzeby moze zosta¢
uaktywniona.

m delete map /kasowanie krzywej mapowanial
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu skasowania krzywej mapowania zaprogramowanej przez uzytkow-
nika. Jej ponowne uaktywnienie nie jest juz wéwczas mozliwe. Wykorzystywana jest fabrycznie
Zapisana krzywa mapowania.
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3.2.3 Podmenu "extended calibration /kalibracja rozszerzona/"

"backwater mapping /mapowanie cofkil"

backw. status F1500
distance:
range of mapping:
start mapping:
status:

Zestaw ten jest identyczny do zestawu parametréw "backwater mapping /mapowanie cofkil' w podmenu
"basic setup /konfiguracja podstawowa/", patrz wczesniejszy opis.

"backwater distance correction /korekcja odlegtosci cofki]"

backw dist. corr.  F1501
sensor offset:

"sensor offset [przesuniecie wartoSci mierzonej]"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia odlegtosci mierzonej (od membrany czujnika
do powierzchni produktu) o statg warto$¢. Warto$¢ odlegtosci wprowadzona w tym parametrze jest
dodawana do warto$ci mierzonej odlegtosci.

"backwater correction /korekcja cofkil"

backw. correction F1502
offset:

"offset [przesuniecie]"

Parametr ten moze by¢ wykorzystany do przesuniecia wartosci poziomu mierzonej w dolnej czesci
kanatu o stata warto$¢. Warto$¢ poziomu wprowadzona w tym parametrze jest dodawana do wartosci
poziomu mierzonej w dolnej czesci kanatu.

"backwater blocking distance /strefa martwa dla cofkil"

backw. block.dist. F1504
blocking dist.:

"blocking distance [strefa martwa]"

W parametrze tym wskazywana jest strefa martwa podtaczonego czujnika.
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"backwater limitation /wartosci graniczne dla cofkil"

backw limitation F1503
limitation:
upper limit:
lower limit:

"limitation [wartosci graniczne]"

Parametr ten stuzy do zdefiniowania czy ma by¢ monitorowana dolna i/lub gérna warto$¢ graniczna
dla warto$ci poziomu mierzonej w dolnej czesci kanatu otwartego.

Opcje wyboru:

m off /wyt/

m low limit /doina wartos¢ granicznal

m high limit /gérna wartos¢ graniczna/

m low/high limit /dolna/gérna wartos¢ granicznal

"upper limit [gérna wartos¢ graniczna"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie gérnej wartosci granicznej dla wartosci poziomu mierzonej
w dolnej czesci kanatu otwartego.
(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "high limit" i "low/high limit")

"lower limit [dolna wartoS¢ graniczna/"

Parametr ten umozliwia zdefiniowanie dolnej warto$ci granicznej dla wartosci poziomu mierzonej
w dolnej czedci kanatu otwartego.
(dostepny tylko w przypadku wyboru opcji "low limit" i "low/high limit")

M A

0/4mA |
0%

L00-FMU90xxx-19-00-003y-01

(1): doina warto$¢ graniczna; (2): gérna wartos¢ graniczna
(a): funkcja limitation [wartosci graniczne] wytaczona; (b): funkcja limitation [wartosci graniczne] wiaczona
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3.2.4 Podmenu "simulation [symulacja/"

"backwater simulation /symulacja cofki]"

backw simulation F1600|  Parametry zawarte w tym zestawie wykorzystywane sg do symulacji
simulation: poziomu w dole strugi w celu sprawdzenia parametryzacji funkcji
(sim. level value:) detekciji cofki i szlamu.

"simulation [symulacja]"

Parametr ten stuzy do wyboru trybu symulacji:

m sim. off [sym. wyl]
W tym przypadku aktywny jest normalny tryb pomiarowy. Symulacja nie jest wykonywana.

m sim. level [sym. poziomu]
W przypadku wyboru tego trybu, ukazuje sie parametr "sim. level value /wartos¢ sym. poziomuy',
umozliwiajacy zdefiniowanie wartosci poziomu (1). W oparciu o tg warto$¢, w funkcji detekcji cofki
i szlamu dennego generowana jest warto$¢ stosunku pozioméw h,/h;.

Wskazdwka!
Podczas, gdy aktywny jest tryb "sim. level /sym. poziomu/' generowany jest komunikat btedu.

"sim. level value [wartos¢ sym. poziomu/"

Parametr ten jest dostepny dla trybu symulacji poziomu. Stuzy do okre$lenia wartosci poziomu, ktéra ma
by¢ symulowana.
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3.3 Podmenu "flow counter /licznik przeptywu/"

flow counter F1100
totaliser
daily counter

W ponizszym menu nalezy wybra¢, ktéry typ licznika ma zostac sparametryzowany.

Opcje wyboru:
m totaliser /licznik wartoSci catkowitej] (niekasowalny)
m daily counter /licznik dobowy] (kasowalny)

Ukazuja sie opcje wyboru maksymalnie trzech licznikéw wartosci catkowitej lub licznikéw dobowych!2).
Wybra¢ licznik lub licznik dobowy, kt6ry ma zostac¢ sparametryzowany.

totaliser FX201
totaliser 1
totaliser 2
totaliser 3

daily counter FX101
daily conter 1
daily conter 2
daily conter 3

12)  Tlos¢ licznikéw wartosci catkowitej i licznikéw dobowych zalezy od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych.
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3.3.1 "totalizer N/daily counter N /licznik N/licznik dobowy NJ"

(N=1-3)
totalizer 1 F1202
allocation:
counting unit:

"allocation /przypisanie"

Parametr ten stuzy do przypisania przeptywu do licznika.

Opcje wyboru:

m flow 1, Q1 [przeptyw 1, Q1]

m flow 2, Q2 [przeptyw 2, Q2] (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych)

m average flow, (Ql + Q2)/2, (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych)

m flow 1-2, Ql - Q2, [przeptyw 1-2, QI - Q2] (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych))
m flow 2-1, Q2 - Ql, /[przeptyw 2-1, Q2 - Q] (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych)

m flow 1+2, Q1 + Q2, [przeptyw 1+2, QI + Q2] (tylko dla przyrzadéw 2-kanatowych)

"counting unit /jednostka licznika/"

Parametr ten stuzy do wyboru jednostek dla objetoSci przeptywajacego strumienia medium.
Opcje wyboru:
] m3

m]

= hl

m igal

= usgal

m Darrels

m inch?

m ft3

m USmgal

= Ml
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3.3.2 "totalizer N/daily counter N /licznik N/licznik dobowy NJ"

(N=1-3)
totalizer 1 F1203
value:
overflow:

"value /wartosc/"

W parametrze tym wskazywana jest aktualna objeto$¢ strumienia przeptywajacego medium.

"overflow /nadmiar/"

Za kazdym razem, gdy nastepuje przepetienie licznika, warto$¢ tego parametru jest zwiekszana o 1.
W efekcie catkowita objetos¢ strumienia przeptywajacego medium wynosi:
Viota = Nadmiar x 107 + warto§¢

"reset /kasowanie/" (tylko dla licznikéw dobowych)
Parametr ten stuzy do kasowania warto$ci licznika do "0".
Opcje wyboru:
® no /nie/ (ustawienie domyslne)
Warto$ci parametréw "value /wartos¢/" i "overflow /nadmiar] " pozostaja niezmienione.
m yes [tak/
Warto$ci parametréw "value /wartosc/" i "overflow /nadmiar]" sa kasowane, tj. przyjmuja wartos¢ "0".

3.33 "totalizer N/daily counter N /licznik N/licznik dobowy NJ"
(N=1-3)

totalizer 1 F1204
error handling:

"error handling /obstuga bledow]"
Parametr ten stuzy do definiowania reakcji przetwornika S w przypadku wystapienia btedu.

Opcje wyboru:

m stop /zatrzymanie/
Wewnetrzny licznik przetwornika Prosonic S zostaje zatrzymany.

m hold /ostatnia wartosc]
Wewnetrzny licznik Prosonic S kontynuuje zliczanie od ostatniej poprawnej wartosci, wystepujacej
W momencie pojawienia sie btedu.

m actual value /wartos¢ mierzona/
Wewnetrzny licznik Prosonic S kontynuuje zliczanie, zgodnie z aktualng warto$cig przeptywu
(pomimo, Ze niezawodno$¢ pomiaru nie jest juz od tej pory gwarantowana).
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4 Menu "safety settings /ustaw. bezpieczeristwa/"

main menu CX001
safety settings
relay/controls
output/calculat
device properties

4.1 "output on alarm /sygn. alarmu/" (tylko dla wer. HART)

output on alarm  AX101
output 1:
output value 1:
output 2:
output value 2:

4.1.1 "output N /wyjscie N/" (N = 1 lub 2) (tylko dia przyrzadow HART)
Parametr ten stuzy do definiowania pradu wyjsciowego w przypadku alarmu.

Opcje wyboru:

m min (3.6 mA)

® max (22 mA) (ustawienie domy$lne)

m user specific /wartoS¢ def. przez uzytkownika/ (def. w param. "output value N /wart. wyj. NJ')
m hold /ostatnia wartosc/

[mA] [mA]
224--------- 22 4-------- h
B
1
\-\é \-\,f
1
A
364-------- ; 364---------
t t
[mA] [mA]
22 F---ooene- 22 F---ooenee
2 NSO
E [ I
KN 36 focoo-
t t

T00-FMU90xxx-19-00-00-7y-06

A: min.; B: max.; C: wartos¢ definiowana przez uzytkownika; D: ostatnia wartos¢; E: wartos¢ wyjsciowa

4.1.2 "oputput value N /wartosc¢ wyjsciowa N" (N = 1 lub 2)
(tylko dla przyrzadéw HART)

Parametr ten stuzy do definiowania pradu wyjSciowego w przypadku wystgpienia alarmu.
(dostepny tylko jesli wybrano opcje "output N /wyjscie NJ' = "user specific /wart. def. przez uzytk.J")

m zakres wartosci: 3.6 ... 22 mA
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4.2 "output echo loss /sygnalizacja zagubienia echa/"
outp. echo loss AX102

level 1:

level 2:
Wskazéwka!

Zestaw parametréw "output echo loss [sygnalizacja zagubienia echa/' (AX102) jest wazny tylko dla
pomiaru poziomu. Dla pomiaru przeptywu wystepuje dodatkowy zestaw parametréw o innym kodzie:
"output echo loss /[sygnalizacja zagubienia echa/' (AX112).

W rozdziale tym opisane sa parametry zawarte w obydwoéch zestawach.

4.2.1 "level N /poziom NJ" lub "flow N /przeptyw N" (N = 1 lub 2)

W parametrach tych definiowana jest wartos¢, ktéra ma by¢ przyjmowana na wyjsciu w przypadku
zagubienia echa.

Opcje wyboru:

m hold /ostatnia wartos¢/ (ustawienie domys$lne)
Zachowywana jest ostatnia poprawna warto$c.

m ramp %/min /nachylenie ch-ki w %/min.]
Po uptywie czasu zdefiniowanego w parametrze "delay echo loss JopdZnienie sygnalizacji zagubienia
echa/' (patrz ponizej), warto$¢ wyjsciowa jest w sposéb ciaggly sprowadzana do 0% (dla ch-ki o nachy-
leniu ujemnym) lub do 100% (dla ch-ki o0 nachyleniu dodatnim). Nachylenie charakterystyki musi by¢
definiowane jako warto$¢ procentowa zakresu pomiarowego na minute (parametr "ramp level N
[nachylenie ch-ki dla poziomu NJ').

&y, Wskazéwka!
Opcja ta nie jest dostepna dla pomiaru przeptywu.

[mA]
22 A

36 o

A%

min
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A: opdZnienie sygnalizacji zagubienia echa; B: ch-ka przetaczania o nachyleniu dodatnim; C: ch-ka przetaczania
0 nachyleniu ujemnym

m customer specific /wartos¢ definiowana przez uzytkownika/
Po uptywie czasu zdefiniowanego w parametrze "delay echo loss JopdZnienie sygnalizacji zagubienia
echal" (patrz ponizej), na wyjsciu ustawiana jest warto$¢, ktéra zostata zaprogramowana w parametrze
"value level N /wartos¢ poziomu NJ' lub "value flow N /wartos¢ przeptywu NJ'.

m alarm
Po uptywie czasu zdefiniowanego w parametrze "delay echo loss fopdZnienie sygnalizacji zagubienia
echal' (patrz ponizej), przetwornik generuje alarm. Na wyjsciu ustawiana jest warto$¢, ktéra zostata
Zaprogramowana w parametrze "output on alarm /sygnalizacja alarmu]' (patrz powyzej).
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4.2.2 "ramp level N /nachylenie ch-ki dia poziomu NJ" (N =1 lub 2)

(parametr dostepny tylko dla opcji "ramp %/min /nachylenie ch-ki w %/min.]")
Parametr ten stuzy do okreglenia nachylenia charakterystyki przetaczania (wyrazonego jako warto$¢
procentowa zakresu pomiarowego na minute).

4.2.3 "value level N /wartos¢ poziomu NJ" lub "value flow N /wartos¢
przeptywu NI" (N = 1 lub 2)

(parametr dostepny tylko dla opcji "customer specific /wart. def. przez uzytkownikal')
Parametr ten stuzy do okre$lenia wartosci, ktéra ma by¢ generowana na wyjsciu w przypadku zagubienia
echa.

4.3 "delay echo loss Jopéznienie sygnalizacji zagubienia echaj"

delay echo loss ~ AX103
delay sensor 1:
delay sensor 2:

4.3.1 "delay sensor N /opdznienie dia czujnika NJ" (N = 1 lub 2)

Parametr ten stuzy do definiowania czasu opéZnienia sygnalizacji zagubienia echa.
Po zagubieniu echa, alarm generowany jest dopiero po uptywie zdefiniowanego w tym parametrze czasu.
W ten sposéb, pomiar nie jest przerywany w przypadku krétkotrwatych zaktdcen.

4.4 "safety distance /strefa bezpieczeristwa"

safety distance AX104
saf.dist. sen 1:
saf.dist. sen 2:

4.4.1 "safety distance sensor N /strefa bezpieczeristwa - czujnik NJ"
(N=11ub 2)

Parametr ten stuzy do definiowania strefy
bezpieczeristwa dla czujnika.

Strefa bezpieczeristwa lezy bezposrednio ponizej
strefy martwej. JeZeli poziom wypada w strefie
bezpieczeristwa, generowany jest alarm.

m Ustawienie domysine: 0 m
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BD: strefa martwa (zalezy od typu czujnika);
A: strefa bezpieczeristwa
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4.5 "in safety distance /poziom w strefie bezpieczenstwa/"

in safety dist. AX105
in saf. dist. s 1:
in saf. dist. s 2:

4.5.1 "in safety distance sensor N /poziom w strefie bezpieczeristwa -
czujnik N" (N =1 lub 2)

Parametr ten stuzy do definiowania reakcji przetwornika w przypadku, gdy poziom produktu znajduje
sie w strefie bezpieczeristwa.

Opcje wyboru:

m warning /ostrzezenie] (ustawienie domysine)
Generowane jest ostrzezenie (AO1651 lub A02651) ale przyrzad kontynuuje pomiar.
Jezeli poziom produktu spada ponizej strefy bezpieczeistwa, ostrzezenie znika.

m alarm
Uaktywniany jest zdefiniowany stan alarmu ("output on alarm /sygnalizacja alarmu/'). Ponadto,
generowany jest komunikat btedu (AO1 651 lub A02651). Jezeli poziom produktu spada ponizej strefy
bezpieczenistwa, alarm zostaje wytaczony i przyrzad kontynuuje pomiar.

m self holding /automatycznie ostatnia warto$c/
Uaktywniany jest zdefiniowany stan alarmu ("output on alarm /sygnalizacja alarmu/'). Ponadto,
generowany jest komunikat btedu (AO1651 lub A02651).
Jezeli poziom produktu spada ponizej strefy bezpieczeristwa, alarm pozostaje aktywny. Pomiar jest
kontynuowany tylko wéwczas, jesli zresetowana zostanie funkcja "self holding".

[MA] [mA]
22— 110% 7 110%
D ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
S E01651 sb E01651
E02651 E02651
36— -10% o -10%
t t ' t
A B
RESET,
" Ebiesi |
E02651 ~ W
""" t
C
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A: alarmy B: ostrzezenie; C: automatycznie ostatnia wartos¢

4.5.2 "reset sensor N /reset - czujnik N/" (N = 1 lub 2)

(parametr dostepny tylko dla opciji "self holding /automatycznie ostatnia wartoscl')
Parametr ten stuzy do resetowania alarmu w przypadku wyboru opcji "self holding".
Opcje wyboru:
® no /nie/ (ustawienie domyslne)

Alarm nie jest resetowany.
m yes /[tak/

Alarm jest resetowany. Nastepuje kontynuacja pomiaru.
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4.6 "reaction high temperature /reakcja na wysoka
temperature/"

react. high temp AX107
overtemp sen 1:
max. temp. Sen. 1:
overtemp sen 2:
max. temp. Sen. 2:

4.6.1 "overtemperature sensor N /nadmierna temperatura czujnika NJ"
(N =11ub 2)

Parametr ten stuzy do definiowania reakcji przyrzadu w przypadku przekroczenia maksymalnej

temperatury czujnika.

Opcje wyboru:

m warning /ostrzeZenie] (ustawienie domysine)
W przypadku przekroczenia maksymalnej temperatury czujnika, generowany jest komunikat btedu
(A01661 lub A02661) ale pomiar jest kontynuowany.

= alarm
W przypadku przekroczenia maksymalnej temperatury czujnika, na wyj$ciu ustawiana jest
zdefiniowana warto$¢ ("output on alarm /sygnalizacja alarmu]', patrz powyzej). Ponadto, generowany
jest komunikat btedu (A01661 lub A02661).

4.6.2 "maximum temperature sensor N /maksymalna temperatura
czujnika NJ" (N =1 lub 2)

W parametrze tym wskazywana jest maksymalna temperatura odpowiedniego czujnika.

4.7 "defective temperature sensor /wadliwy czujnik
temperatury/"

def. temp. sensor AX018
def. temp. sens 1
def. temp. sens 2

4.7.1 "defective temperature sensor N /wadliwy czujnik temperatury NJ"
(N=11ub 2)

Parametr ten stuzy do definiowania reakcji przyrzadu w przypadku uszkodzenia czujnika temperatury.

Opcje wyboru:

m warning /ostrzezenie/
W przypadku uszkodzenia czujnika temperatury, generowany jest komunikat btedu (AO1661 lub
A02661) ale pomiar jest kontynuowany.

m alarm (ustawienie domys$lne)
W przypadku uszkodzenia czujnika temperatury, na wyjsciu ustawiana jest zdefiniowana warto§¢
("output on alarm /sygnalizacja alarmuf', patrz powyzej). Ponadto, generowany jest komunikat btedu
(A01661 lub A02661).
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4.8 "relay delay /opdZnienie przekaznika/"

relay delay AX109
startdelay relay:
4.8.1 "startdelay relay /opdZnienie zadziatania przekaznika)"

Funkcja ta stuzy do definiowania opéZnienia zadziatania przekaznikéw przetwornika Prosonic S.
Po zatgczeniu zasilania, nie s3 zataczane bezzwtocznie, lecz kolejno, jeden po drugim, z okreslonym
op6zZnieniem. Pozwala to unikna¢ przeciazenia systemu zasilania.

m Ustawienie domyg$lne: 1 s
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5 Menu "relays/controls /przekazniki /sterowanie/"
5.1 Podmenu "relay configuration /konfig. przekaznikow/"
5.1.1 "relay allocation /przypisanie przekaznika/"
relay allocation RX101

relay 1

relay 2

relay 3

relay 4

Parametr ten stuzy do wyboru przekaznika, ktéry ma zosta¢ skonfigurowany.

Opcje wyboru:
m Wszystkie przekazniki dostepne w danej wersji przyrzadu

Wskazdwka!
Jedli funkcja zostata juz przypisana do jednego z przekaznikdw, jej nazwa jest wyswietlana obok numeru
przekaznika.

5.1.2 "relay 1...6 /przekaznik 1...0]"
(funkcja przekaznika)

relay 2 R1103
function:

Po wybraniu przekaZnika, ukazuje sie zestaw parametréw "relay N /przekaznik N" (N =1 ... 6),
umozliwiajacy konfiguracje przekaznika.
Procedura konfiguracja przekaznika jest nastepujaca:

1. Wybraé parametr "function /funkcja/'. Ukazuje sie okno dialogowe "select function /wybdr f-cji]".
2.  Wybra¢ jedna z nastepujacych funkciji:

a. limit /wartos¢ granicznal
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie kolejna lista wyboru. Wybra¢ warto$¢ mierzona, do ktérej ma
by¢ przypisany przekaznik warto$ci graniczne;.
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.315.1.11.
b. time pulse /impuls wyzwalany czasowo] (tylko dla pomiaru przeptywu)
(krétkie impulsy generowane sa w regularnych odstepach czasu)
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie kolejna lista wyboru. Wybra¢ opcje "time pulse".
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.4i5.1.11.
c. counting pulse /impuls wyzwalany przez licznik] (tylko dla pomiaru przeptywu)
(krétki impuls generowany jest po przeptywie zdefiniowanej objetosci strumienia medium)
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie kolejna lista wyboru. Wybra¢ warto$¢ mierzong, do ktérej
odnosza sie impulsy.
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.5, 5.1.61 5.1.11.
d. alarm/diagnostics /alarm/diagnostyka/
Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie kolejna lista wyboru. Wybra¢ alarm, do ktérego ma by¢ przyp-
isany przekaznik.
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Opcje wyboru:

— alarm relay /przekaznik alarmu/
PrzekaZnik jest uaktywniany w przypadku wykrycia btedu zdefiniowanego jako btad
wyzwalajacy "alarm".
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.7 i 5.1.11.

— diagnostics /wartos¢ graniczna/
Opcja ta umozliwia przypisanie do przekaZnika funkcji sygnalizacji okre§lonego stanu przy-
rzadu (np. zagubienia echa). PrzekaZnik zostaje uaktywniony bezposrednio po wystapieniu
tego stanu.
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.8 i 5.1.11.

— backwater alarm /alarm cofkil
Uaktywnienie przekaZnika nastepuje w przypadku aktywnego alarmu cofki.
Opcja ta jest dostepna tylko w trybie pracy "flow+backwater /przeptyw + cofka''3.
Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.915.1.11.

— dirt alarm /alarm szlamu]
Uaktywnienie przekaZnika nastepuje w przypadku aktywnego alarmu szlamu dennego.
Opcja ta jest dostepna tylko w trybie pracy "flow-+backwater /przeplyw + cofka]''3.

Dalsza procedura opisana jest w punktach 5.1.101 5.1.11.

fieldbus /magistrala obiektowa/ (przekaznik DO)'¥ (tylko dla wersji Profibus DP)

Po wybraniu tej opciji, ukazuje sie kolejna lista wyboru. Wybra¢ blok DO, do ktérego ma by¢
podiaczony przekaznik.

Zadna dodatkowa parametryzacja nie jest wymagana.

none /brak funkcji

Przekaznik nie jest wykorzystywany.

3. Po wybraniu opcji, nastepuje automatyczny powrét do poziomu zestawu parametréw "relay N
[przekaznik NI" (N=1 ... 6). W zaleznosci od wybranych opcji, dostepne sa dalsze parametry
umozliwiajace petna konfiguracje. Szczegdtowe informacje znajduja sie w kolejnych punktach.

5.1.3

"relay N /przekaznik NJ" (N =1 - 6)
(Parametryzacja przekaznika wartos$ci granicznej)

relay 2

function: limit
limit type:
switch on point:
switch off point:

R2101

"Limit type /typ wartosci granicznej/"

Parametr ten stuzy do definiowania typu wartosci graniczne;.

Opcje wyboru:

m standard
W przypadku tego typu warto$ci granicznej, wymagane jest zdefiniowanie warto$ci zataczajacej i
wartosci wytaczajacej. Mechanizm przetaczania zalezy od relacji pomiedzy wybranymi warto$ciami.

a. switch on point > switch off point /wartosc zat. > wartos¢ wyl.]
Przekaznik jest uaktywniany, gdy warto$¢ mierzona wzrasta powyzej wartosci zataczajacej.
Przekaznik jest wylaczany, gdy warto$¢ mierzona spada ponizej wartosci wytaczajace;j.

b. switch on point < switch off point /wartos¢ zat. < wartos¢ wyt]
Przekaznik jest uaktywniany, gdy warto$¢ mierzona spada spada ponizej wartosci zatgczajace;.
Przekaznik jest wylaczany, gdy warto$¢ mierzona wzrasta powyzej wartoSci wytaczajacej.

13)  Tryb pracy jest ustawiany podczas pierwszej konfiguracji przyrzadu. P6zniejsza zmiana jest mozliwa poprzez parametr "device properties/operating parame-
ters/operating mode /dane przyrzadu/parametry pracy/tryb pracy]'.
14)  PrzekaZnik magistrali obiektowej (przekaznik DO) przetaczany jest zgodnie z warto$cia sygnatu binarnego (np. z PLC) podtaczonego do bloku DO przyrzadu.
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m, ft, m*h, ft'/s, °C, m/min, ft/min, ... m, ft, m*h, ft’/s, °C, m/min, ft/min, ...

t t
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A: wartos¢ zatgczajaca; B: wartos¢ wyltaczajaca; C: przekaznik aktywny; D: przekaznik nieaktywny

m tendency/speed [tendencja/szybkosc]

Ten typ wartosci granicznej jest podobny do typu "standard". Jedyna réznica polega nha tym, Ze analizo-
wane s3 zmiany warto$ci mierzonej w czasie a nie sama warto$¢ mierzona. W zwiazku z tym, jednost-
ka dla warto$ci przetaczajacych jest "measuring value unit per minute /jednostka wartosci mierzonej/
min./".

inband /w strefie/

W przypadku tego typu wartosci granicznej, wymagane jest zdefiniowanie gérnej i dolnej warto$ci
przetaczajace;j.

Przekaznik jest uaktywniany, gdy warto$¢ mierzona lezy pomiedzy zdefiniowanymi warto$ciami
przetaczajacymi.

PrzekazZnik jest wytaczany, gdy warto$¢ mierzona lezy powyzej gérnej lub dolnej wartosci
przetaczajace;j.

Ponadto, istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania histerezy, obejmujacej obydwie wartosci przetaczajace.
out of band /poza strefa/

W przypadku tego typu warto$ci granicznej, wymagane jest zdefiniowanie gérnej i dolnej warto$ci
przetaczajace;j.

PrzekaZnik jest uaktywniany, gdy warto$¢ mierzona lezy powyzej gérnej lub dolnej wartosci
przetaczajace;j.

PrzekazZnik jest wytaczany, gdy warto$¢ mierzona lezy pomiedzy zdefiniowanymi warto$ciami
przetaczajacymi.

Ponadto, istnieje mozliwo$¢ zdefiniowania histerezy, obejmujacej obydwie wartosci przetaczajace.
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ft /s, °é, m/min, ft/min, ...

— o ---- )

1 2

L00-FMU90xxx-19-00-nfsdjhfjkdkihkf00-yy-06:

1: przekaznik wartosci granicznej "inband [w strefie]"; 2: przekaZnik wartosci granicznej "out of band [poza strefa]"
A: gdrna wart. przetacz.; B: dolna wart. przetacz.; Cr przekaznik aktywny; D: przekaZnik nieaktywny; E: histereza

"switch on point /wartos¢ zataczajacal" i " switch off point /wartos¢ wytaczajacal"
(dla wartosci granicznych "standard")

Parametry te stuza do definiowania warto$ci przetaczajacych.
Wryrazone sa w takich samych jednostkach jak warto$¢ mierzona.

Uwaga!

W przypadku zmiany jednostek definiowanych w parametrach "unit level /jednostka poziomu/" lub "flow
unit /fednostka przeplywu/' wymagane jest sprawdzenie i w razie potrzeby skorygowanie wartosci
przetaczajacych.

"switch on /min /wartos¢ zataczajaca/min/" and "switch off /min /wartos¢ wylaczajaca/min/"
(dla wartosci granicznych "tendency/speed /tendencja/szybkosc]")

Parametry te stuza do definiowania warto$ci przetaczajacych.
Wyrazone sa w jednostkach wartosci mierzonej/minute.

Uwaga!

W przypadku zmiany jednostek definiowanych w parametrach "unit level /jednostka poziomu/" lub "flow
unit /fednostka przeplywu/' wymagane jest sprawdzenie i w razie potrzeby skorygowanie wartosci
przetaczajacych.

"upper switching point /gdrna wartos¢ przetaczajacal" i "lower switching point /doina wartos¢
przetgczajacal"

(dla wartosci granicznych "inband /w strefie/" i "out of band /poza strefa]")

Parametry te stuza do definiowania warto$ci przetaczajacych.

Wryrazone s w takich samych jednostkach jak warto$¢ mierzona.

Uwaga!

W przypadku zmiany jednostek definiowanych w parametrach "unit level /jednostka poziomu/" lub "flow
unit /fednostka przeplywu/' wymagane jest sprawdzenie i w razie potrzeby skorygowanie wartosci
przetaczajacych.

"hysteresis /histereza/"
(dla wartosci granicznych "inband /w strefie/" i "out of band /poza strefa]")

Parametr ten stuzy do definiowania histerezy. Jej warto$¢ jest wyrazona w takich samych jednostkach jak
warto$¢ mierzona.
Histereza wptywa na dolna i gérna warto$¢ przetaczajaca.
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5.1.4  relay N /przekaznik N/ (N =1 - 6)
(Parametryzacja przekaznika impulséw wyzwalanych czasowo)

relay 2 R2103
function: time pulse
pulse width:
pulse time:

"pulse width /[szerokos¢ impulsu/" i "pulse time /okres impulsu]"

Parametry te stuza do okreglenia interwatu cza-
sowego pomiedzy dwoma impulsami (pulse time)
i czasu trwania kazdego impulsu (pulse width).

m jednostka dla okresu impulsu: min

m ustawienie domyslne okresu impulsu: 1 min | ! |
m jednostka dla szerokosci impulsu: ms ~— | t
m ustawienie domyslne szer. impulsu: 200 ms

Ul
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A: okres impulsu; B: szerokos¢ impulsu;
C: przekaznik aktywny; D: przekaznik aktywny

5.1.5 "relay N /przekaznik N/" (N =1 - 6)
(Parametryzacja przekaznika impulséw wyzw. przez licznik)

relay 2 R2103
function: pulse flow 1
counter unit:
pulse value:
pulse width:

"counter unit /jednostka licznika]"
Parametr ten stuzy do wyboru jednostki dla objetosci strumienia medium.

Opcje wyboru:
m | (ustawienie domysine)
= hl

= Ml

s m3

m dm?

m cm3

m ft3

m inch?

m Us gal

® Us mgal

m i gal

m Dbarrels

"pulse value /waga impulsu]"

Parametr ten stuzy do okreslenia objeto$ci strumienia medium po przeptywie ktérego ma by¢ generow-
any impuls.
Ustawienie domysIne: 100 m3
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"pulse width /szerokos¢ impulsu]"

Parametr ten stuzy do okreslenia szerokosci kazdego impulsu.

Ustawienie domyslne:
= HART: 200 ms
m Profibus DP: 1000 ms

Wskazéwka!

Jezeli w przyrzadzie w wersji Profibus DP impulsy sa transmitowane poprzez przekaznik, szeroko$¢
impulséw moze by¢ redukowana. Jezeli wykorzystywany jest blok DI block, najmniejsza mozliwa
wartoscia jest 1000 ms.

5.1.6 "relay N /przekaznik N/" (N =1 - 6)
(Wskazanie zliczanej wartosci)

relay 2 R2105
pulse counter:
overflow x 107:
reset counter:
start counter:

"pulse counter /licznik impulséw]"

W parametrze tym wskazywana jest liczba impulséw wygenerowanych od czasu wystapienia ostatniego
nadmiaru.

"overflow /nadmiar/"
Parametr ten wskazuje ile razy w liczniku impulséw wystapit nadmiar.

Wskazéwka!
Catkowita objeto$¢ strumienia medium wynosi:
Veatcowita = (Nadmiar x 107+ licznik impulséw) x waga impulsu

"reset counter /kasowanie licznika/"
Parametr ten umozliwia kasowanie licznika.

Opcje wyboru:

® no /nie/ (ustawienie domysine)
Warto$ci parametréw "pulse counter [licznik impulséw/" i "overflow /nadmiar/" pozostaja
niezmienione.

m yes /tak/
Warto$ci parametréw "pulse counter /licznik impulséw/" 1 "overflow /nadmiar]/" przyjmuja
wartos¢ "0".
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m’/h, ft'ls, ...

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-064

A: przeptyw; B: szerokoS¢ impulsu; C: przekaznik aktywny; D: przekaznik nieaktywny; E: waga impulsu; F: licznik impulséw
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"start counter /uruchomienie licznika]" i "stop counter /[zatrzymanie licznika)]"

Parametry te umozliwiaja wyeliminowanie bardzo niskich i bardzo wysokich przeptywéw, ktére nie sa
wowczas zliczane.

Jesli warto$¢ przeptywu jest nizsza od warto$ci parametru "start counter /uruchomienie licznikal' lub
wyzsza od warto$ci parametru "stop counter /zatrzymanie licznika/', wowczas nie s3 generowane zadne
impulsy. Obydwie wartosci musza b¢ okreslone jako procentowe wartosci maks. przeptywu (Q,,)-

m Ustawienie domy$lne parametru "start counter /uruchomienie licznikal': 0%
» Ustawienie domyslne parametru "stop counter /zatrzymanie licznika/': 100%

L.00-FMUO0xxx-19-00-00-yy-06.
A: uruchomienie licznika; B: zatrzymanie licznika; C: przekaZnik aktywny; D: przekaZnik nieaktywny

5.1.7 "relay N /przekaznik N]" (N =1 ...6)
(Parametryzacja przekaznika alarmu)

relay 2 R2103
function: alarm

Dla przekaznika alarmu nie jest wymagana konfiguracja zadnych dodatkowych parametréw. W celu
przejscia do nastepnego zestawu parametréw, nalezy wcisnac "—".
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5.1.8 "relay N /przekaznik N/" (N =1 - 6)
(Parametryzacja przekaznika diagnostycznego)

relay 2 R2103
function: diagnostics
allocation 1:
allocation 2:

"allocation 1/2 [przypisanie 1/2]"

Do kazdego z tych parametréw mozna przypisa¢ okreslony stan przyrzadu lub zdarzenie. Po wystapieniu
danego stanu lub zdarzenia nastepuje wytaczenie przekaznika.

Opcje wyboru:

m echoloss sensor 1/2/1+2 [zagubienia echa - czujnik 1/2/1+2]

m defective temperature sensorl/2 /wadliwy czujnik temperatury 1/2]

m defective external temperature sensor /wadliwy zewnetrzny czujnik temperatury]

m Accumulated alarm: defective temperature sensor [Zakumulowany alarm: wadliwy czujnik temper-
atury/

m overtemp. sensor 1/2 [za wysoka temperatura 1/2]

m Accumulated Alarm: overtemp. [Zakumulowany alarm: za wysoka temperatura/

m safety distance channel 1/2 [strefa bezpieczeristwa - kanat 1/2]

m Accumulated Alarm: safety distance /Zakumulowany alarm: strefa bezpieczeristwal

5.1.9  "relay N /przekaznik N]" (N =1 ...6)
(Parametryzacja przekaznika alarmu cofki)

relay 2 R2103
function: backwat. alarm

Dla przekaznika alarmu cofki nie jest wymagana konfiguracja zadnych dodatkowych parametréw.
W celu przejécia do nastepnego zestawu parametréw, nalezy wcisnaé "—".

5.1.10 "relay N /przekaznik N]" (N =1 ...6)
(Parametryzacja przekaznika alarmu szlamu)

relay 2 R2103
function: dirt alarm

Dla przekaznika alarmu szlamu nie jest wymagana konfiguracja zadnych dodatkowych parametréw.
W celu przejécia do nastepnego zestawu parametréw, nalezy wcisnaé "—".
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5.1.11 "relay N /przekaznik NJ/(N =1 - 6)"
(mechanizm przetaczania przekaZnika)

relay X RX104
switch delay:
invert:
error handling:

"switch delay /opdZnienie przetaczania]" (parametr dostepny tylko dla przekaznik6w wartosci
granicznych)

Parametr ten stuzy do okreSlenia opéZnienia przetaczania (w sekundach).

Przetaczenie przekaznika nie nastepuje bezposrednio po przekroczeniu wartosci zataczajacej lecz
po uptywie okreslonego czasu opdZnienia.
Warto$¢ mierzona musi by¢ wyzsza od warto$ci zataczajacej w ciagu catego czasu op6Znienia.

"invert /odwrécenie]"

Parametr ten stuzy do okreSlenia czy kierunek przetaczania przekaznika ma zosta¢ odwrdcony.

Opcje wyboru:

® no /nie/ (ustawienie domysline)
Kierunek przetaczania przekaznika nie zostaje odwrécony. Mechanizm przetaczania przekaznika jest
zgodny z powyzszym opisem.

m yes [tak/
Kierunek przetgczania przekaznika zostaje odwrécony. Mechanizm przefaczania pomiedzy stanami
"aktywny" i "nieaktywny" jest odwrotny.

"error handling /obstuga bledow]"
Parametr ten stuzy do okreslenia reakcji przekaznika w przypadku wystapienia btedu.

Opcje wyboru:
m actual value /wartos¢ mierzona/
Przetaczanie przekaZnika nastepuje zgodnie z aktualng wartoscia mierzong (jednak niezawodno$¢ nie
jest gwarantowana).
m hold /ostatnia wartos¢/ (ustawienie domysine)
— PrzekaZnik wartosci granicznej: zachowany zostaje ostatni stan przekaznika.
— Przekaznik impulséw wyzwalanych przez licznik: licznik przyjmuje warto$¢ przeptywu, ktéra
wystepowata w chwili wystapienia btedu.
m switch on /zataczony]
(parametr dostepny tylko dla przekaznikéw wartodci granicznych)
Przekaznik jest aktywny.
m switch off /wylaczony]
(parametr dostepny tylko dla przekaznikéw wartodci granicznych)
Przekaznik jest nieaktywny.
m stop /zatrzymanie/
(parametr dostepny tylko dla przekaznikéw impulséw wyzwalanych czasowo i impulséw
wyzwalanych przez licznik)
Tak dhugo, jak dtugo wystepuje btad nie sa generowane zadne impulsy.
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5.2 Podmenu "pump control N /sterowanie pompg N (N =
1 lub 2)

Wskazéwkal!

Podmenu "pump control N /sterowanie pompa NJ' jest dostepne tylko wowczas jesli w parametrze
"device properties/operating parameters/controls /dane przyrzadu/parametry pracy/sterowanie/'
wybrana zostata opcja "pump control /sterowanie pompa/'.

5.2.1 Zasady ogélne

Wartosci przetaczajace

Funkcja sterowania pompa stuzy do uruchomienia lub zatrzymania pracy pompy w zalezno$ci
od warto$ci mierzonej poziomu. W tym celu, dla kazdej pompy definiowana jest warto$¢ zataczajaca
i warto$¢ wylaczajaca. Ponadto, do pompy przypisany zostaje przekaznik, poprzez ktéry odbywa sie
przefaczanie pompy.
Mozliwe sa dwie opcje mechanizmu przetaczania przekaznika:
a. Warto$¢ zataczajaca > Warto$¢ wylaczajaca
Pompa jest zataczana jesli poziom wzrasta powyzej warto$ci zataczajacej (A), natomiast wytaczana
jest gdy poziom spada ponizej wartosci wytaczajacej (B).
Przyktad: Opréznianie zbiornika przeciwpowodziowego.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

—

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-051

A: wartos¢ zataczajaca; B: wartos¢ wylaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona

b. Warto$¢ zataczajaca < Wartos¢ wylaczajaca
Pompa jest zalgczana jesli poziom spada ponizej wartosci zataczajacej (A), natomiast wytaczana jest
gdy poziom wzrasta powyzej warto$ci wytaczajacej (B).
Przyktad: Napetianie zbiornika magazynowego

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-052

A: wartos¢ zalaczajaca; B: warto$¢ wytaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona
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Tryb pracy

Przetwornik Prosonic S moze sterowac jednoczesnie praca kilku pomp - w zaleznosci od ilosci
przekaznikéw (patrz poz. 70 w specyfikacji kodu zaméwieniowego). Jesli dwie lub wiecej pomp jest
sterowanych poprzez jeden kanat pomiarowy poziomu, mozna wybrac¢ jeden z dwéch trybéw pracy:

a. Standardowe (nienaprzemienne) sterowanie praca pomp
W tym trybie, kazda pompa jest przetaczana zgodnie z przypisanymi dla niej wartosciami
przetaczajacymi.

b. Naprzemienne sterowanie pracag pomp
W tym trybie, wartosci przetaczajace nie sa przypisane do poszczegdlnych pomp. Przekazniki sa
przetaczane w taki sposéb aby zapewni¢ réwnomierne wykorzystanie wszystkich pomp. Jest
realizowane w nastepujacy sposob:

1. Jesli poziom wzrasta powyzej jednej z warto$ci zataczajacych, nastepuje zataczenie
przekaznika, ktéry byt do tego momentu wytgczony przez najdtuzszy czas. Nie musi to by¢
przekaznik, do ktérego przypisana jest dana wartos¢ zataczajaca.

2. Jesli poziom spada ponizej jednej z warto$ci wytaczajacych, nastepuje wytaczenie przekaznika,
ktéry byt do tego momentu zataczony przez najdtuzszy czas. Nie musi to by¢ przekaznik,
do ktdrego przypisana jest dana warto$¢ wytaczajaca.

Jednak istnieja dwa ograniczenia w odniesieniu do powyzszych zasad:

3. Wzrost poziomu powyzej warto$ci zataczajacej powoduje zataczenie przekaznika tylko
wdéwczas jesli uprzednio osiagnieta zostata odpowiednia warto$¢ wytaczajaca.

4. Spadek poziomu ponizej wartosci wytaczajacej powoduje wytaczenie przekaznika tylko
woéwczas, jesli uprzednio osiagnieta zostata odpowiednia wartos¢ zataczajaca.
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P1| P2|P3

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-05

1: Naprzemienne sterowanie pracq pomp; zataczana (wytaczana) jest ta pompa, ktora byta poprzednio wytaczona
(zataczona) przez najdtuzszy czas.

2: Standardowe (nienaprzemienne) sterowanie prac! pomp; kazda wartos¢ przetaczajaca jest przypisana do innej pompy.
A: wartos¢ zataczajaca pompe; B: wartos¢ wytaczajaca pompe; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona;

Alternatywne sterowanie wg ustalonego limitu lub proporcjonalne do wydajnosci pomp

Jesli do uktadu pomiarowego jest podtaczonych kilka pomp, istnieje mozliwos$¢ wyboru pomiedzy opcja
sterowania wg ustalonego limitu (zgodnie z powyzszym opisem) i sterowania wydajno$cia pompowania.

Limit control [Sterowanie wg ustalonego limitu]

W przypadku wyboru tej opcji, przekazniki sa przetaczane zgodnie ze zdefiniowanymi wartosciami
przetaczajacymi, w sposob opisany powyzej.

Pump rate control [Sterowanie proporcjonalne do wydajnosci pomp]

W przypadku wyboru tej opcji, definiowana jest tylko jedna warto$¢ zataczajaca i jedna warto$¢
wylaczajaca, ktére sa wazne dla wszystkich przekaZznikéw. Ponadto, wymagane jest zdefiniowanie
wymaganej wydajnosci pompy.

Jezeli poziom wzrasta powyzej (lub spada ponizej) wartosci zataczajacej, najpierw zataczana jest tylko
jedna pompa. Jesli nie zostanie osiagnieta wymagana wydajno$¢ pompowania, woéwczas po uptywie
zdefiniowanego interwatu zawieszenia, zataczana jest dodatkowa pompa. Analogicznie, nastepuje
zatgczanie kolejnych pomp po uptywie kolejnych interwatdéw czasowych, az do momentu osiggniecia
wymaganej wydajnosci pompowania.
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Jednak, jesli poziom zbliza sie do wartosci wytaczajacej (odlegto$¢ < prég zataczania), wéwczas nie
nastepuje zataczanie kolejnych pomp, nawet jedli nie zostata jeszcze osiagnieta wymagana wydajnosé
pompowania.

N | i |
MIN | e—— T T
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—
LE |

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-054
A: wartos¢ zalaczajaca; B: warto$¢ wytaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona; E: interwat zawieszenia; F:
prog zataczania G: wydajnos¢ pompowania

% Wskazéwkal

Jedli aktywna jest zar6wno opcja naprzemiennego sterowania pracg pomp i sterowania proporcjonalnego
do wydajnosci pomp, naprzemiennie wybierana jest pompa zataczana jako pierwsza.
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5.2.2

Przeglad

Parametryzacja funkcji sterowania pompami (typ: sterowanie wg ustalonego limitu)

Krok |Zestaw parametré6w lub Parametr Uwagi Patrz pkt.
podmenu
1 Menu "relay/controls Wybra¢ "pump control 1 /sterowanie pompa 1]' lub "pump control 2
[przekazniki/ sterowanie]" [sterowanie pompg 2]'.
2 pump control N reference Wybra¢ kanat pomiarowy poziomu, poprzez ktéry maja by¢ sterowane 5.2.3
[sterowanie pompa N] [odniesienie] pompy.
(N'=11lub 2) e
number of pumps Wybra¢ ilo$¢ pomp.
[ilo$¢ pomp] Wskazéwka: Dla kazdej pompy musi by¢ dostepny przekaznik.
3 pump control N function Wybra¢ "limit control". 5.2.4
[sterowanie pompa N] [funkcjal
(N=11ub2)
4 pump control N Wybraé pompe. 5.2.5
[sterowanie pompa N] (Kazda pompa musi zosta¢ skonfigurowana indywidualnie)
(N=11ub2)
5 pumpe M control N switch on point Zdefiniowa¢ wartos¢ zataczajaca dla wybranej pompy. 5.2.6
[sterowanie N pompa M] [wartos¢ zalaczajacal
M=1-6
EN -1 lub)2] switch off point Zdefiniowa¢ warto$¢ wytaczajaca dla wybranej pompy.
[wartos¢ wytaczajacal
switch on delay Zdefiniowa¢ op6Znienie zataczania dla wybranej pompy.
[opdZnienie zataczanial
alternate Wybra¢ czy pompa ma by¢ uwzgledniona w naprzemiennym sterowaniu
[naprzemiennie] praca pomp (Ustawienie domy$lne: no /niej).
crust reduction Zdefiniowa¢ niedoktadno$¢ wartosci przetaczajacych (w celu zredukowania
[redukcja osadu] Wwplywu nawarstwienia osadu).
6 pumpe M control N backlash interval Zdefiniowa¢ interwat wybiegu 5.2.7
[sterowanie N pompa M] [interwat wybiegu]
M=1-6
EN -1 lub)2] backlash ti.me Zdefiniowaé czas wybiegu
[czas wybiegu]
error handling Zdefiniowa¢ obstuge btedéw
[obstuga bledow]
7 relay allocation Przypisa¢ przekaZznik do pompy. 5.2.8
[przypisanie przekaznika] Wskazéwka: Domyslnie, przekaZnik 1 jest skonfigurowany jako przekaznik
alarmu.
8 relay N function Wrybraé "pump M/control N /pompa M/sterowanie NJ' 5.2.9
[przekaznik N] [funkcjal
N=1-6
[ ) invert Wybraé czy sygnat przetaczajacy ma by¢ odwrécony (domyslnie: no /nie/)
[odwrécenie]
9 pump control N Wybraé nastepna pompe i powtarza¢ procedure konfiguracji od kroku 5

[Sterowanie pompa N]

az do momentu skonfigurowania wszystkich pomn,
Po skonfigurowaniu wszystkich pomp: wcisnaé ]@ w celu powrotu
do poziomu menu "relay/controls /przekaznik/sterowanie]'.
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Parametryzacja funkcji sterowania pompami (typ: sterow. prop. do wydajnosci pomp)

Krok Zest. param. lub podmenu | Parametr Uwagi Patrz pkt.
1 Podmenu "relay/controls Wybraé "pump control 1 /sterowanie pompa ' lub "pump control 2
[przekaznik/sterowanie]' [sterowanie pompa 2]
2 pump control N refernece Jodniesienie/ | Wybra¢ kanat pom. poziomu, poprzez ktéry maja by¢ sterowane pompy. 5.2.3
[sterowanie pompa N] number of pumps Wrybra¢ ilo$¢ pomp.
(N=11lub2) [ilos¢ pomp] Wskazéwka: Dla kazdej pompy musi by¢ dostepny przekaznik.
3 pump control N/st. pompg NJ| function Wybraé "rate control [sterowanie proporcjonalne do wydajnosci pomp]" 5.2.4
(N=11ub2) [funkcjal
4 pump control N switch on point Zdefiniowa¢ warto$¢ zataczajaca. 5.2.10
[sterowanie pompa N] [wartos¢ zataczajacal
(N=11lub2) switch off point Zdefiniowa¢ warto$¢ wytaczajaca.
[wartosS¢ wytaczajacal
min. pumprate/min Zdefiniowa¢ minimalna wydajno$¢ pompowania.
[min. wydajnos¢
pompowania/min]
crust reduction Zdefiniowac niedoktadno$¢ wartodci przetaczajacych (w celu zredukowania
[redukcja osadu] wplywu nawarstwienia osadu).
switch on border Zdefiniowa¢ warto$¢ progowa zataczania.
[prég zataczanial
hook up interval Zdefiniowac interwat zawieszenia.
[interwat zawieszenial
alternate/naprzemiennie/ | Okresli¢ czy ma by¢ wykonywane naprzemienne sterowanie praca pomp.
5 pump control N Wybraé pompe. 5.2.5
[sterowanie pompa N] (Ponizsze parametry musza by¢ konfigurowane dla kazdej pompy
(N=11lub2) indywidualnie)
6 pumpe M control N switch on delay Zdefiniowac opdZnienie zalaczania. 5.2.11
[sterowanie N pompa M] [opbZnienie zataczanial
M=1-6) backlash interval Zdefiniowac interwat wybiegu.
(N=11ub2) [interwat wybiegu]
backlash time Zdefiniowacé czas wybiegu.
[czas wybiegu]
error handling Zdefiniowac obstuge btedéw.
[obstuga bledow]
7 relay allocation Przypisanie przekaZnika do pompy. 5.2.8
[przypisanie przekaznikal Wskazéwka: domy$lnie, przekaznik 1 jest konfig. jako przekaZnik alarmu.
8 relay N /przekaZznik N] function /funkcja/ Wybraé "pump M/ control N /[pompa M/sterowanie NJ'. 5.2.9
(N=1-6) invert Jodwrécenie] Wybraé czy sygnat przefaczajacy ma by¢ odwrdcony (domyslnie: no /niej).
9 pump control N Wybraé nastepna pompe i powtarzaé procedure konfiguracji od kroku 6 az
[sterowanie pompa N] do momentu skonfigurowania wszystkich pomp.,_
Po skonfigurowaniu wszystkich pomp: wcisnaé w celu powrotu do
poziomu menu "relay/controls /przekaznik/sterowanief".
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5.2.3

"pump control N /sterowanie pompg N/" (N = 1 lub 2)

pump control
reference:
number of pumps:

R1300

"reference /odniesienie/"

W parametrze tym definiowany jest kanat pom. poziomu, poprzez ktéry maja by¢ sterowane pompy.

Opcje wyboru:

® none /brak/ (ustawienie domys$ine)

m level 1 [poziom 1]

m level 2 [poziom 2] (dla wersji przyrzadu z 2 wejSciami do podtaczenia czujnikéw poziomu)

"number of pumps /ilos¢ pomp/"

W parametrze tym definiowana jest ilos¢ pomp, dla ktérych realizowane jest sterowanie. W korficowej

fazie konfiguracji do kazdej pompy musi by¢ przypisany przekaZnik (zestaw parametréw "relay allocation

[przypisanie przekaznikal').
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m Zakres wartosci: 1 ... 6 (zalezy od ilosci przekaZznikéw)
m Ustawienie fabryczne: 1

5.24 "pump control N /sterowanie pompg NJ" (N =1 lub 2)

pump control R1301
function:

"function /funkcja/"

W parametrze tym okreslany jest typ sterowania pompami.

Opcje wyboru:

m limit control /sterowanie wg ustalonego limitu/ (ustawienie domysine)
Do kazdej pompy przypisana jest jej niezalezna warto$¢ zataczajaca i wartos¢ wytaczajaca

m rate control /sterowanie proporcjonalne do wydajnosci pomp]
Dla wszystkich pomp zdefiniowana jest tylko jedna warto$¢ zataczajaca i jedna warto$¢ wytaczajaca.
Po przekroczeniu warto$ci zataczajacej, kilka pomp jest zataczanych w okreSlonych odstepach czaso-
wych, az do uzyskania zdefiniowanej wydajnosci pompowania. Szczeg6towe informacje na ten temat
znajduja sie w rozdziale "Sterowanie wg ustalonego limitu i sterowanie proporcjonalne do wydajnosci".

5.2.5 "pump control N /sterowanie pompg NJ" (N =1 lub 2)

pump control R1302
pump 1:
(pump 2:)
(pump 3:)
(pump 4:)

Parametr ten stuzy do okreslenia, do ktérej pompy odnosi sie dalsza specyfikacja.
Opcje wyboru
m zaleza od wyboru dokonanego w parametrze "number of pumps /ilos¢ pomp]'

5.2.6 "pump M/control N /pompa M/ster. N/" (M =1-6; N =1 lub 2)
(Czes¢ 1: Wart. przelacz. dla sterowania wg ustalonego limitu)

pump 1/control 1 R1303
switch on point:
switch off point:
switch on delay:
crust reduction:

"switch on point /wartos¢ zataczajacal"
W parametrze tym definiowana jest warto$¢ zataczajaca dla odpowiedniej pompy. Warto$¢ ta nalezy
wprowadzi¢ w wybranych jednostkach poziomu.

Uwaga!

Po zmianie ustawienia w parametrze "unit level /jednostka poziomu/' wymagane jest sprawdzenie

i w razie potrzeby skorygowanie wartosci zatgczajace;.

"switch off point /wartos¢ wytaczajacal"

W parametrze tym definiowana jest warto$¢ wytaczajaca dla odpowiedniej pompy. Warto$¢ ta nalezy
wprowadzi¢ w wybranych jednostkach poziomu.
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v

Uwaga!
Po zmianie ustawienia w parametrze "unit level /jednostka poziomu/' wymagane jest sprawdzenie
i w razie potrzeby skorygowanie warto$ci wytaczajacej.

"switch-on delay /opdZnienie zataczania/"

W parametrze tym definiowane jest op6éZnienie zataczania odpowiedniej pompy (w sekundach).

Przetaczenie przekaznika nie nastepuje bezposrednio po przekroczeniu wartosci zataczajacej lecz

po uptywie okreslonego czasu opdznienia zataczania. W celu unikniecia jednoczesnego zataczania kilku
pomp (co mogtoby powodowac przeciazenie systemu zasilania), do poszczegélnych pomp nalezy
przypisac rézne czasy opdznienia.

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-05:

A: warto$¢ zalaczajaca; B: wartos¢ wylaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona; E: opéznienie zalaczania

"alternate /naprzemiennie/"

W parametrze tym nalezy zdefiniowaé czy pompa bedzie obstugiwana w trybie sterowania
naprzemiennego.
Opcje wyboru
® no /nie/ (ustawienie domysline)
Pompa nie jest obstugiwana w trybie sterowania naprzemiennego. Przetaczana jest zgodnie
z przypisanymi tylko do niej punktami przetaczania.
m yes [tak/
Pompa jest obstugiwana w trybie sterowania naprzemiennego.

"crust reduction /redukcja osadu]"

W parametrze tym okreslany jest zakres niedoktadnosci (jako procentowa warto$¢ zakresu pomiarowego)
dla punktéw przetaczajacych zdefiniowanych dla pompy. Jesli wartos¢ ta jest wieksza od "0", punkty
przetaczajace nie sa doktadnie state. Ich warto$¢ zmienia sie w obrebie zdefiniowanego zakresu
niedoktadnosci.

Pomaga to ograniczy¢ odktadanie sie osadu, co czesto ma miejsce w przypadku statych punktéw
przefaczania.



Menu "relays/controls [przekazniki /sterowanie|"

I

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-056
A: wartos¢ zalaczajaca; B: wartos¢ wytaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona; E: niedoktadnos¢ ("crust
reduction [redukcja osadu]")

5.2.7 "pump M/control N /pompa M/sterow. N] " (M=1 - 6,N=1 lub 2)
(Czes¢ 2: Mechanizm przetacz. dla sterow. wg ustal. limitu)

pumpM/controlN RN304
backl. interval:
backlash time:
error handling:

"backlash interval /interwat wybiegu/" i "backlash time /czas wybiegu/"

Parametry te nalezy wykorzysta¢, jeli zbiornik ma by¢ oprézniany poza warto$cia wytaczajaca w regu-
larnych odstepach czasu.

"backlash interval /interwat wybiegu]" okreSla po jakim czasie wymagana jest dodatkowa pracy
pompy.

"backlash time /czas wybiegu/" jak dtugo ma trwaé dodatkowa praca pompy.

85



Menu "relays/controls [przekaZniki /sterowanie]"

86

E F

A: wartos¢ zataczajaca; B: wartos¢ wylaczajaca; C: pompa zataczona; D: pompa wylaczona
E: interwat wybiegu; F: czas wybiegu

"error handling /obstuga btedow]"

Parametr ten definiuje reakcje przekaznika w przypadku wystapienia btedu.

Opcje wyboru:
m hold /ostatnia wartos¢] (ustawienie domysine)
Zachowany zostaje aktualny stan przekaznika.
m switch on /zataczony]
Przekaznik jest aktywny (tj. pompa jest zataczona).
m switch off /wylaczony/
Przekaznik jest nieaktywny (tj. pompa jest wytaczona).
m actual value /wartos¢ mierzona/

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-05'

Przekaznik przetaczany jest zgodnie z aktualng warto$cig mierzong (ale niezawodno$¢ pomiaru nie jest

gwarantowana).

5.2.8 "relay allocation /przypisanie przekaznika/ "

relay allocation ~ RN305
relay 1
relay 2
relay 3

relay 4

Parametr ten stuzy do przypisania przekaznika do pompy.

Opcje wyboru:
m Wszystkie przekazniki dostepne w danej wersji przetwornika
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5.2.9 "relay N /przekaznik NJ" (N =1 - 6)

RelaisN RN306
function:
invert:

"function /funkcja/"

Parametr ten stuzy do przypisania wymaganej funkcji do przekaznika.
Opcje wyboru:

m none /brak/ (ustawienie domyslne)

= pump M/control N /pompa M/sterowanie N]

"invert /odwrdcenie]"
Parametr ten stuzy do okreslenia czy kierunek przetaczania przekaznika ma zosta¢ odwrdcony.
Opcje wyboru:
® no /nie/ (ustawienie fabryczne)
Kierunek przetaczania przekaznika nie zostaje odwrdcony. PrzekaZnik jest uaktywniany wéwczas,
gdy pompa powinna zosta¢ zatgczona.
m yes /tak/
Kierunek przetaczania przekaznika zostaje odwrécony. Przekaznik jest uaktywniany wéwczas, gdy
pompa powinna zosta¢ wytaczona.

5.2.10 "pump control N /sterowanie pompa N/ " (N = 1 lub 2)
(wartosci przetacz. dla sterowania proporcj. do wydajnosci)

pump control R13A3
switch on point:
switch off point:
min pump rate:
alternate:

"switch on point /wartos¢ zataczajacal"
W parametrze tym definiowana jest warto$¢ zataczajaca. Nalezy ja wprowadzi¢ w wybranych
jednostkach poziomu.

Uwaga!
Po zmianie ustawienia w parametrze "unit level /jednostka poziomu/' wymagane jest sprawdzenie
i w razie potrzeby skorygowanie wartosci zatgczajacej.

"switch off point /wartos¢ wylaczajacal"
W parametrze tym definiowana jest warto$¢ wytaczajaca. Nalezy ja wprowadzi¢ w wybranych
jednostkach poziomu.

Uwaga!
Po zmianie ustawienia w parametrze "unit level /jednostka poziomu/' wymagane jest sprawdzenie
i w razie potrzeby skorygowanie warto$ci wytaczajace;.

"min pump rate /min. wydajnos¢ pompowania/"

W parametrze tym definiowana jest minimalna wydajno$¢ pompowania (szczegétowe informacje: patrz
punkt "sterowanie wg ustalonego limitu i sterowanie proporcjonalne do wydajnos$ci pomp").

Wskazdwka!
Jesli zbiornik ma by¢ oprézniony, nalezy zdefiniowaé ujemna wydajno$¢ pompowania.
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Funkcja pomocnicza "crust reduction /redukcja osadu]"

W parametrze tym okreslany jest zakres niedoktadnosci (jako procentowa warto$¢ zakresu pomiarowego)
dla punkt6w przefaczania. Jesli warto$¢ ta jest wieksza od zera "0", punkty przetaczania nie sa doktadnie
state. Ich warto$¢ zmienia sie w obrebie zdefiniowanego zakresu niedoktadnosci.

Pomaga to ograniczy¢ odktadanie sie osadu, co czesto ma miejsce w przypadku statych punktéw
przefaczania.

-t

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-056
A: wartoS¢ zataczajaca; B: wartos¢ wylaczajaca; C: pompa zataczona D: pompa wytaczona; E: niedokladnos¢ ("crust
reduction [redukcja osadu]")

"switch on border /prég zataczania/"

W parametrze tym okreslany jest prog zataczania dla funkcji sterowania proporcjonalnego do wydajnosci
(szczegbtowe informacje: patrz punkt "sterowanie wg ustalonego limitu i sterowanie proporcjonalne
do wydajnosci pomp").

"hook up interval [interwat zawieszenia]"

W parametrze tym okreglany jest czas przerwy pomiedzy zataczaniem réznych pomp (szczegdtowe
informacje: patrz punkt "sterowanie wg ustalonego limitu i sterowanie proporcjonalne do wydajnosci

pomp").

"alternate /naprzemiennie/"

Parametr ten stuzy do okredlania czy ma by¢ realizowane naprzemienne sterowanie pomp.
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5.2.11 "pump M/control N /pompa M/sterowanie NN(M=1-6,N=1
lub 2)
(mechanizm przetacz. dla sterow. prop. do wydajno$ci pomp)

pump control RN304
switch-on delay:
backlash interval:
backlash time:
error handling:

"switch-on delay /opdZnienie zataczanial"
patrz str. 84

"backlash interval /interwat wybiegu/" i "backlash time /czas wybiegu]"
patrz str. 90

"error handling /obstuga bledow]"
patrz str. 90
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ESY

5.3 Podmenu "rake control /[sterowanie kratg/"

Wskazdéwkal

Podmenu "rake control /sterowanie krata/" jest dostepne tylko wéwczas, jeSli w parametrze "device
properties/operating parameters/controls /dane przyrzadu/parametry pracy/sterowanie/' wybrana
zostata opcja "rake control [sterowanie kratg/'.

5.3.1 Informacje ogdlne

W celu detekcji zablokowania kraty, przetwornik Prosonic S mierzy poziom L1 w gérze strugi i poziom
L2 w dole strugi. W przypadku zablokowania kraty, poziom L2 staje sie znacznie nizszy od L1. W zwiaz-
ku z tym, w funkcji sterowania krata analizowana jest albo réznica L1 - L2 albo stosunek L2/L1.

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-058

Zablokowanie kraty jest sygnalizowane przez przekaznik, ktéry moze by¢ wykorzystany, np. do urucha-
miania urzadzenia czyszczacego krate.

5.3.2  Przeglad

A

90

Krok | Zest. param. lub podmenu | Parametr Uwagi Patrz pkt.
1 Menu "relay/controls Wybra¢ "rake control /sterowanie kratg/"
[przekaznik/sterowanie]'
2 rake control upstream water Wybraé sygnalizacje poziomu medium w gérnej czesci kanatu otwartego (L1) | 5.3.3
[Sterowanie krata] [medium w grn czescil
downstream water Wybraé sygnalizacje poziomu medium w dolnej czedci kanatu otwartego (L2)
[medium w din czesci]
function Wybra¢ kryterium analizy dla funkcji detekcji blokowania kraty:
[funkcja] m réznica: L1 -12
m stosunek: L2/L1
3 rake control switch on point Zdefiniowa¢ warto$¢ zataczajaca 5.34
[Sterowanie krata] [wartos¢ zataczajacal
switch off point Zdefiniowac¢ wartos¢ wytaczajaca
[wartosS¢ wytaczajacal
4 rake control switch delay Zdefiniowac op6Znienie przetaczania. 5.35
[Sterowanie krata] [opbZnienie
przetaczanial
error handling Zdefiniowac obstuge btedéw
[obstuga bledow]
5 relay allocation Wybra¢ przekaznik dla funkcji sterowania krata 5.3.6
[przypisanie przekaZznika]
6 relay N /przekaznik N] function /funkcja/ Wybraé "rake control /sterowanie kratg/" 5.3.7
(N=1-06) invert jodwrécenie] Zdefiniowaé czy kierunek przetaczania ma by¢ odwrécony (domyslnie: nie)
Wskazdéwkal

Menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial" i "calibrate display /kalibracja wskaZnika/' umozliwiaja
zdefiniowanie czy réznica L1-L2 lub stosunek L2/L1 maja by¢ wskazywane poprzez wyjscie analogowe
i/lub wskaznik.
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533 "rake control /sterowanie kratg/"
(Czes¢ 1: Przypisanie)

rake control R1200
upstream water:
downstream water:
function:

"upstream water /medium w gérnej czescil"

Parametr ten stuzy do okreslenia, ktéry sygnat (kanat pomiarowy) odwzorowuje poziom w gérnej czesci
kanatu otwartego.

Opcje wyboru:

m level 1 /poziom 1] (ustawienie domys$lne)

m level 2 [poziom 2]

"downstream water /medium w dolnej czescil"

Parametr ten stuzy do okreslenia, ktéry sygnat (kanat pomiarowy) odwzorowuje poziom w dolnej czesci
kanatu otwartego.

Opcje wyboru:

m level 1 /poziom 1]

m level 2 [poziom 2] (ustawienie domys$lne)

"function /funkcja/"
Parametr ten stuzy do wyboru kryterium analizy dla funkcji detekcji blokowania kraty.
Opcje wyboru:
m difference /réznica/ (ustawienie domysline)
Blokowanie kraty jest sygnalizowane wéwczas, gdy réznica L1 - L2 przekracza warto$¢ krytyczna.
m ratio /stosunek]
Blokowanie kraty jest sygnalizowane wéwczas, gdy stosunek L2/L1 spada ponizej wartosci krytycznej.

5.3.4  "rake control /sterowanie kratg]"
(Czes¢ 2: Punkty przetaczania)

rake control R1201
switch on point:
switch off point:

"switch on point /wartos¢ zataczajaca/" i "switch off point /wartos¢ wytaczajacal"

Parametry te stuza do definiowania warto$ci granicznych dla detekcji stanu zablokowania kraty.
Interpretacja tych wartosci granicznych zalezy od wybranej funkcji.

Uwaga!
W przypadku zmiany jednostek definiowanych w parametrach "unit level /jednostka poziomu/'
wymagane jest sprawdzenie i w razie potrzeby skorygowanie wartosci przetaczajacych.

function [funkcjal = "difference [réznica/"

W tym przypadku, warto$¢ zataczajaca i warto$¢ wytaczajaca musza by¢ zdefiniowane w jednostkach
poziomu. Warto$¢ zataczajaca musi by¢ wieksza niz warto$¢ wytaczajaca.

PrzekaZnik sterowania krata jest uaktywniany wéweczas, gdy réznica L1 - L2 wzrasta powyzej wartosci
zataczajacej. Wytaczenie nastepuje wowczas, gdy réznica spada ponizej wartosci wytgczajacej.
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L1-1L2

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-05¢
A: wartos¢ zalaczajaca; B: warto$S¢ wytaczajaca;
C: przekaznik aktywny (tj. czyszczenie kraty zataczone); D: przekaznik nieaktywny (4. czyszczenie kraty wylaczone)
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function [funkcja] = "ratio [stosunek]"

W tym przypadku, warto$¢ zataczajaca i warto$¢ wytaczajaca sa liczbami z zakresu 0...1. Warto$¢
zataczajaca musi by¢ mniejsza niz warto$¢ wytaczajaca.

Przekaznik sterowania krata jest uaktywniany wéwczas, gdy stosunek L2/L1 spada ponizej wartosci
zakaczajacej. Wylaczenie przekaznika nastepuje wowczas, gdy stosunek wzrasta powyzej wartosci
wylaczajacej.

L2/L1

Ul

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-060
A: wartos¢ zalgczajaca; B: wartos¢ wylaczajaca;
C: przekaznik aktywny (ti. czyszczenie kraty zataczone); D: przekazZnik nieaktywny (ti. czyszczenie kraty wytaczone)

5.3.5 "rake control /sterowanie krata]"
(Czes$¢ 3: Parametry przetaczania)

rake control R1202
switch delay:
error handling:

"switch delay /opdZnienie przetaczanial"
Parametr ten stuzy do okreglenia opdZnienia przetaczania dla funkcji sterowania krata.
Przetaczenie przekaznika nie nastepuje bezposrednio po przekroczeniu wartosci zataczajacej lecz

po uplywie zdefiniowanego czasu opdZnienia. Zapobiega to niepotrzebnemu uaktywnianiu czyszczenia
kraty powodowanemu przez przypadkowe wahania poziomu L1 lub L2.

"error handling /obstuga bledow]"

Parametr ten stuzy do okreglenia reakcji przekaznika sterowania krata w przypadku wystapienia btedu.
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Opcje wyboru:
m actual value /wartos¢ mierzona/ (ustawienie domysine)
Przekaznik przetaczany jest zgodnie z aktualng warto$cia mierzona (jednak niezawodno$¢ nie jest
gwarantowana).
m hold /ostatnia wartosc/
Zachowany zostaje aktualny stan przekaznika.
m switch on /zataczony]
PrzekaZnik zostaje uaktywniony.
m switch off /wylaczony]
Przekaznik zostaje wytaczony.

5.3.6 "relay allocation /przypisanie przekaznika/"

relay allocation =~ RX203
relay 1
relay 2
relay 3

relay 4

Parametr ten stuzy do przypisania przekaznika do funkcji sterowania krata.

Opcje wyboru:
m Wszystkie przekazniki dostepne w danej wersji przyrzadu.

5.3.7 "relay N /przekaznik N/" (N =1 ... 6)

relay 2 R23006
function:
invert:

Funkcja dodatkowa "function /funkcja/"

W funkcji tej okreslana jest funkcja przekaznika.
Opcje wyboru:

m none /brak/ (ustawienie domysine)

m rake control /sterowanie kratg/

Funkcja dodatkowa "invert /odwrdcenie/"
Parametr ten stuzy do okreslenia czy kierunek przetaczania przekaznika ma zosta¢ odwrdcony.

Opcje wyboru:

® no /nie/ (ustawienie domyslne)
Kierunek przetaczania przekaznika nie jest odwrécony. Przekaznik jest uaktywniany wéwczas,
gdy powinno by¢ uruchomione czyszczenie kraty.

m yes [tak/
Kierunek przetaczania przekaznika jest odwrdcony. PrzekaZnik jest uaktywniany wowczas,
gdy nie powinno by¢ uruchomione czyszczenie kraty.
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54 Podmenu "relay simulation /symulacja przekaznika/"

5.4.1 "relay simulation /symulacja przekaznika/"

relay simulation ~ RX120|  Zlisty tej nalezy wybra¢ przekaznik, ktérego dziatanie ma by¢ symulow-
relay 1 ane.

relay 2
relay 3
relay 4

5.4.2 "relay N /przekaznik N/" (N =1 - 6)

relay 2 R2106
simulation:
simulation value:

"simulation /symulacja/"
Parametr ten stuzy do zataczania i wytaczania symulacii.

Opcje wyboru:
m on /zal] (ustawienie domy$lne)
m off /wyl/

"simulation value /wartos¢ symulowana/"

(parametr dostepny tylko wéwczas, gdy symulacja jest zataczona)
Parametr ten stuzy do definiowania stanu przekaznika.

Opcje wyboru:

m switch off /wytaczony] (default)

m switch on /zalgczony]
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6 Menu "output/calculations /wyjscie/obliczenia/"
(dla wersji HART)

main menu CX001
output/calculat
device properties
system informat.

Menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial' umozliwia

m konfiguracje obliczen takich jak usrednianie i odejmowanie
m konfiguracje wyjs$¢ pradowych i interfejsu HART.

Po otwarciu menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial', ukazuje sie okno, w ktérym nalezy
dokona¢ wyboru wyjécia, ktére ma by¢ skonfigurowane.

output/calculat  OX001
current output 1
(current output 2)

Po dokonaniu wyboru, ukazuje si¢ dodatkowe podmenu, umozliwiajace konfiguracje wybranego wyjs-
cia:

currentoutput 1~ 01302
allocat./calculat
extended calibr.

HART settings

simulation
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6.1 Podmenu "allocation/calculations /przypisanie/
obliczenia/"

6.1.1 "allocation current N /przypisanie pradu NJ" (N = 1 lub 2)

allocat. curr. 1 01201
output:

"output /wyjscie/"
Parametr ten stuzy do przypisania warto$ci mierzonej lub obliczonej do wyj$cia pradowego.

Opcje wyboru:

Dostepne opcje zaleza od wersji przyrzadu, podtaczonych czujnikéw i konfiguracji przyrzadu. Moga wys-

tepowad nastepujace wartosci mierzone i obliczone:

m level 1 /poziom 1]

m level 2 [poziom 2]

n flow 1 /przeptyw 1]

n flow 2 [przeptyw 2]

m average level: (levell + level2)/2 [wart. Srednia poziomu: [pozioml + poziom2]/2]

m level 1-2 /poziom 1-2]

m level 2-1 /poziom 2-1]

m level 1+2 [poziom 1+2]

m average flow [warto$¢ srednia przeptywu]

n flow 1-2 [przeptyw 1-2]

n flow 2-1 [przeptyw 2-1]

n flow 1+2 [przeptyw 1+2]

m backwater ratio [stosunek poziomdw dla cofkil
downstream/upstream /w dolnej czesci/w gérnej czescil

m rake control ratio [stosunek poziomdw dla sterowania krata/
downstream/upstream /w dolnej czesci/w gérnej czescil
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6.2 Podmenu "extended calibration /kalibracja rozszerzona/"

6.2.1 "mode current N /tryb wyjscia prgdowego NJ" (N = 1 lub 2)

mode current I ~ OX202)
current span:
output damping;
4mA threshold:
curr. turn down:

"current span /[zakres pradowy]"

W parametrze tym dokonywany jest wybdr zakresu pradowego odwzorowujgcego zakres pomiarowy.
Opcje wyboru:
m 4-20 mA (ustawienie domyslne)
Zakres pomiarowy (0%-100%) jest odwzorowywany przez zakres pradowy 4-20 mA.
= 0-20 mA
Zakres pomiarowy (0%-100%) jest odwzorowywany przez zakres pradowy 0-20 mA.
m fixed current HART /staly prad HART]
Na wyjsciu generowany jest prad o statej warto$ci. Warto$¢ ta moze by¢ zdefiniowana w parametrze
"mA value /wartos¢ w mAJ'. Warto$¢ mierzona jest przesytana poprzez sygnat HART.

[mA] [mA] [mA]
20 20 20

3.6 e =

: ! 0 T T 0 T !
10 0 100 [%, ...] 0 100 [%...] 0 100 [%...]
A B c

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-066
A: zakres pradowy = 4-20 mA; B: zakres pradowy = 0-20 mA; C: zakres pradowy = staly prad HART;
D: warto$¢ w mA

"mA value /wartos¢ w mAJ" (parametr dostepny tylko dla opcji "current span /zakres pradowy/"
= "fixed current HART /staty prad HART]")

W parametrze tym okreslana jest warto$¢ statego pradu.

m zakres wartosci: 3,6 - 22 mA
m ystawienie domyslne: 4 mA



Menu "output/calculations [wyjScie/obliczenia]" (dla wersji HART)

"output damping /ttumienie wyjsciowe]"

W parametrze tym okreslane jest ttumienie wyjSciowe t wptywajace na czas reakcji wyjscia na zmiany
warto$ci mierzone;.

Po skokowej zmianie poziomu, musi uptyna¢ czas 5 X T zanim wygenerowana zostanie nowa warto$¢
mierzona.

m zakres warto$ci: w przygotowaniu
m ystawienie domyslne: 0 s

v

<4 5XT— > t

LOO-FMG60xxx-05-00-00-xx-012

1: wartos¢ mierzona; 2: prad wyjsciowy

"4 mA threshold /wartos¢ progowa 4 mAJ" (parametr dostepny tylko dla opcji "current span
[zakres pradowy]" = "4-20mA")

Parametr ten stuzy do zataczania funkcji warto$ci progowej 4mA. Zapewnia ona, ze warto$¢ pradu nigdy
nie spada ponizej 4 mA, nawet jesli warto$¢ mierzona jest ujemna.

Opcje wyboru:

m off /wyl] (ustawienie domyslne)
Funkcja wartosci progowej jest wytaczona. Istnieje mozliwos¢ wystepowania wartosci pradu nizszych
od 4 mA.

m on /zal]
Funkcja warto$ci progowej jest zataczona. Warto$¢ pradu nigdy nie spada ponizej 4 mA.

[mA] [mA]
204 204

4 : 4

3B BB =

MIN 0 100[%, ..] MIN O 100 [%, ...]

L00-FMU90xxx-19-00-00-7y-06,

A: Funkcja wartosci progowej 4mA wytaczona; B: Funkcja wartosci progowej 4mA zalaczona;
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"current turn down /rozwiniecie zakresu pradowego/" (parametr niedostepny dla opcji "current
span /zakres pradowy] " = "fixed current HART /staty prad HART]")

Parametr ten umozliwia odwzorowanie na wyjsciu pradowym tylko czesci zakresu pomiarowego.
Wybrana czes¢ zakresu jest powiekszona w tym odwzorowaniu.

"turn down 0/4 mA /wartos¢ 0/4 mA dla czesciowego zakresu/" (parametr dostepny tylko
dla opcji "current turn down /czesciowy zakres pradowy[" = "on [zal]")

W parametrze tym definiowana jest warto$¢ mierzona, ktérej odpowiada warto$¢ pradu O lub 4 mA
(w zaleznosci od wybranego zakresu pradowego).

"turn down 20 mA /wartos¢ 20 mA dla czesciowego zakresu/" (parametr dostepny tylko
dla opcji "current turn down /czesciowy zakres pradowy/" = "on [zal]")

W parametrze tym definiowana jest warto$¢ mierzona, ktérej odpowiada warto$¢ pradu 20 mA.

[mA]

0 A B 100 [%, ..]

L00-FMU0xx-10-00-007-068

A: wartos¢ 4mA dla czesciowego zakresu; B: wartos¢ 20 mA dla czesciowego zakresu



Menu "output/calculations [wyjScie/obliczenia]" (dla wersji HART)

6.3 Podmenu "HART settings /ustawienia HART]"
(tylko dla wyjscia pradowego 1)

6.3.1 "HART settings /ustawienia HART]"

HART settings 01203
HART address:
no. of preambles:
short TAG HART:

"HART address /adres HART]"

W parametrze tym definiowany jest adres sieciowy przyrzadu umozliwiajacy komunikacje.

Zakres warto$ci:
m dla standardowego trybu pracy: O (ustawienie domysine)
m dla trybu wielopunktowego (multidrop): 1 - 15

%& Wskazéwka!

W trybie wielopunktowym, prad wyjsciowy wynosi 4 mA (ustawienie domyslne). Jednak warto$¢ ta
moze by¢ regulowana w parametrze "mA value /wartos¢ w mAJ' nalezacego do zestawu parametrow
"mode current /tryb wyjscia pradowego/" (patrz powyzej).

"no. of preambles /liczba preambut/"
W parametrze tym definiowana jest liczba preambut dla protokotu HART. Dla linii o niezbyt wysokiej

sprawnosci, w ktérych pojawiaja sie problemy komunikacyjne, zalecane jest zwigkszenie wartosci.

"short TAG HART /skrécone oznaczenie punktu pomiarowego HART]"

W przygotowaniu
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6.3.2 "additional HART value 2/3/4 [wartos¢ dodatkowa HART 2/3/4]"

add. HART value2 02205
measured value 2:
output 2:
output damping;

Omawiany zestaw parametréw stuzy do konfiguracji dodatkowych wartosci przesytanych poprzez
protokét HART:

m measured value 2 [wartoS¢ mierzona 2/
m measured value 3 [wartoS¢ mierzona 3/
m measured value 4 [wartoS¢ mierzona 4/

Parametry s3 identyczne dla wszystkich trzech wartosci mierzonych.

Wskazéwkal
"measured value 1 /wartos¢ mierzona 1]' jest identyczna jak warto$¢ gtéwna, ktéra jest przypisana
do wyjscia pradowego 1.

"measured value 2/3/4 [wartos$¢ mierzona 2/3/4]"
Parametr ten stuzy do okreglenia, ktéra warto$¢ mierzona jest przesytana.

Opcje wyboru:

Opcje wyboru zaleza od wersji przyrzadu, podtaczonych czujnikéw i konfiguracji. Moga wystepowac
nastepujace opcje:

m none /brak/ (ustawienie domysine)

m level 1/2 [poziom 1/2]

m flow 1/2 [przeptyw 1/2]

m average level [Srednia wartos¢ poziomu/

m level 1-2 / 2-1 / 142 [poziom 1-2 / 2-1 / 1+2]

m rake control ratio [stosunek poziomdw dla sterowania krata/

m backwater ratio /stosunek pozioméw dla cofkil

m temperature external sensor [zewnetrzny czujnik temperatury]
m temperature Sensor 1/2 /czujnik temperatury 1/2]

m counter 1/2/3 [licznik zerowalny 1/2/3]

m totalizer 1/2/3 [licznik 1/2/3]

m average flow [wartoS¢ srednia przeptywu]

w flow 1-2 / 2-1 / 1+2 [przeptyw 1-2 / 2-1 / 1+2]

m distance sensor 1/2 [czujnik odlegtosci 1/2]

"output damping /ttumienie wyjsciowe/"

W parametrze tym okreSlane jest ttumienie wyjSciowe t wptywajace na czas reakcji wyjscia na zmiany
warto$ci mierzone;.

Po skokowej zmianie poziomu, musi uptyna¢ czas 5 X t zanim wygenerowana zostanie nowa warto$¢
przesytana poprzez protokét HART.

m zakres warto$ci: w przygotowaniu
m ystawienie domyslne: 0 s
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v

<4 5XT— > t

LOO-FMG60xxx-05-00-00-xx-012

1: wartos¢ mierzona; 2: wartos¢ wyjsciowa HART

6.4 Podmenu "Simulation /Symulacja/"

6.4.1 "simulation /[symulacja/"
simulation 01204
simulation:

simulation value:

"simulation /symulacjal"

Parametr ten stuzy do zataczania funkcji symulacji pradu.

Opcje wyboru:

m off /wyl](ustawienie domys$lne)
Symulacja nie jest wykonywana. Przyrzad pracuje w trybie pomiarowym.

m on /zal] .
Przyrzad jest w trybie symulacji. Zadna warto$¢ mierzona nie jest przesytana na wyjscie. Na wyjsciu
pradowym generowana jest warto$¢ okreslona w funkcji dodatkowej "simulation value /wartos¢ symu-
lowanal".

"simulation value /wartos¢ symulowana/" (tylko dla opcji "simulation /symulacja/" = "on [zal.]")

W parametrze tym okreslana jest warto$¢ symulowanego pradu wyjsciowego (w mA).
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7 Menu "output/calculations /wyjscie/obliczenia/"
(dla przyrzadéw Profibus DP)

main menu CX001
output calculat.
device properties
system information

Menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial' stuzy do konfiguracji bloku wejécia analogowego (Al)
i bloku wejscia cyfrowego (DI). Z blokéw tych przesytane sa do sterownika PLC wartosci anologowe lub
cyfrowe.

7.1 "analog input /wejscie analogowe/" (Al)

output/calculat. 01000
analog input
digital input
Profibus DP

7.1.1 "output/calculations /wyjsScie/obliczenial"

output calculat.  0XAO1
analog input 1
analog input 2
analog input 3
analog input 4

Lista ta stuzy do wyboru bloku Al, ktéry ma by¢ skonfigurowany.

7.1.2 "analog input N /wejscie analogowe NI" (N =1 -10)

analog input 1 01A02
measured value 1:
value:
status:

"measured value N /wartos¢ mierzona N/" (N =1 - 10)
Parametr ten stuzy do wyboru wartosci mierzonej lub obliczonej, ktéra ma by¢ przesytana przez blok Al.

"value /wartosc/"
W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ zmiennej mierzonej lub obliczone;j.

"status"

W parametrze tym wskazywany jest status, ktory jest przesytany wraz z warto$cia mierzong.
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7.2 "digital input /wejscie cyfrowe/" (DI)

output/calculat. 01000
analog input
digital input
Profibus DP
7.2.1 "output calculations /wyjscie/obliczenia/"

output/calculat.  0XBO1
digital input 1
digital input 2
digital input 3
digital input 4

Lista ta stuzy do wyboru bloku DI, ktéry ma zosta¢ skonfigurowany.

7.2.2 "digital input N /wejscie cyfrowe NI (N =1 -10)

digital input 1 O1B03
allocation:
value:
status:

"allocation /przypisanie]"

Parametr ten stuzy do wyboru statusu przetaczania. Obecnos¢ tego statusu bedzie wskazywana przez
blok DI.

Opcje wyboru

m relay /przekaznik/
Blok DI jest podtaczony do jednego z przekaznikéw przyrzadu. Po wybraniu tej opcji, ukazuje sie funk-
cja "relay [przekaznik/', umozliwiajaca wybér jednego z przekaznikéw.

m pump control N /sterowanie pompg NJ (N = 1 lub 2)
Parametr ten jest dostepny tylko wéwczas, jesli zostato skonfigurowane sterowanie pompa. Po wyb-
raniu tej opcji, ukazuje sie dodatkowa lista wyboru, umozliwiajaca przypisanie bloku DI do jednego
z przekaznikow sterujacych pompa.

m rake control /sterowanie krata]
Parametr ten jest dostepny tylko wowczas, jesli zostato skonfigurowane sterowanie kratg. Po wybraniu
tej opcji, ukazuje sie dodatkowa lista wyboru, umozliwiajgca przypisanie bloku DI do przekaznika
sterujacego krata.

m none /brak/
Zadna warto$¢ nie jest przesytana poprzez blok DI.

"value /wartosc]"
W parametrze tym wskazywany jest aktualny stan wybranego przekaznika.

"status"

W parametrze tym wskazywany jest status, ktory jest przesytany wraz z warto$cig binarna.
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7.3 "Profibus DP"

output/calculat. 01000
analog input
digital input
Profibus DP

Podmenu to stuzy do konfiguracji ogélnych parametréw interfejsu Profibus DP.

7.3.1 "Profibus DP"

Profibus DP 01C01
profile version:
instrument addr.:
ident number:

"profile version /wersja profilu/"
W parametrze tym wskazywana jest wersja wykorzystywanych profili Profibus.

"instrument address /adres przyrzadu]"
W parametrze tym wskazywany jest adres przyrzadu.

"ident number /numer identyfikacyjny/"
W parametrze tym definiowany jest numer identyfikacyjny przyrzadu.
Opcje wyboru:
m profile /profil]
Wykorzystywany jest numer identyfikacyjny profili profibus.
» manufacturer /producent/ (ustawienie domysine)
Wykorzystywany jest numer identyfikacyjny plikéw GSD ze specyfikacja przyrzadu.
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8 Menu "device properties /dane przyrzadu]"

8.1 Podmenu "operating parameters /parametry obstugi/"

8.1.1 "distance unit /jednostka odlegtosci]"

distance unit D1101
distance unit:

W parametrze tym definiowana jest jednostka odlegtosci.

Opcje wyboru:

® m (ustawienie domysline)

m ft

= mm

m inch

8.1.2 "temperature unit /jednostka temperatury]"

temperature unit D110B
temperature unit:

W parametrze tym definiowana jest jednostka temperatury.

Opcje wyboru:
m °C (ustawienie domy$lne)
m °F

8.1.3 "operating mode /iryb pracy]"

operating mode D110C
operating mode:

Parametr ten stuzy do wyboru trybu pracy. Dostepne opcje wyboru zaleza od wersji przyrzadu.
Opcje wyboru:

m level /[poziom/

m level + flow [poziom + przeplyw]">

n flow /przeplyw/*>
m flow + backwater /przeplyw + cofka/*>10)

15)  tylko dla przyrzadéw z oprogramowaniem dla pomiaru przeptywu (FMUQQ - *2*****x*3%)
16)  tylko dla przyrzadéw z 2 wejéciami do podtaczenia czujnikéw
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8.14 "controls /sterowanie/"
controls D110D
controls:

(parametr dostepny tylko dla trybéw pracy "level [poziom/' i "level + flow [poziom + przeptyw]")
Parametr ten stuzy do okreglenia, ktéra opcja sterowania poprzez Prosonic S ma by¢ wykonywana.
Opcje wyboru:

® no /nie/ (ustawienie domyslne)

® pump control /sterowanie pompa/

m rake control /sterowanie kratg/
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8.2 Podmenu "tag marking /oznaczenie punktu pomiarowe-

go/ll
8.2.1 "tag marking /oznaczenie punktu pomiarowego/"
tag marking D1102
output 1:
output 2:

device marking:

"output N /wyjscie N/" (N = 1 lub 2) (tylko dla przyrzadéw HART)

Parametry te stuza do definiowania oznaczenia punktu pomiarowego dla wyjscia pradowego. Oznac-
zenie moze zawiera¢ do 16 znakéw alfanumerycznych.

"device marking /oznaczenie przyrzadu] "

Parametr ten stuzy do definiowania oznaczenia dla catego przyrzadu. Oznaczenie moze zawiera¢ do 16
znakéw alfanumerycznych.

8.3 Podmenu "language /jezyk/"

8.3.1  "language [jezyk/"

language D1103
langauge:

W parametrze tym definiowany jest jezyk dialogowy.

Opcje wyboru:

m Deutsch [Niemieckil

m English [Angielski/

m Nederlands /Holenderski]
m Francais /Francuskif

m Espafiol /Hiszpariski

m [taliano [Wioski/
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8.4 Podmenu "password/reset /hasto/reset]"

8.4.1 "password/reset /hasto/reset/"

password/reset  D1104
reset:
code:
status:

"reset [reset]"

Parametr ten stuzy do wprowadzania kodu resetu w celu przywrécenia ustawient domyslnych wszystkich
parametréw.

Reset Code /Kod resetu]
= HART: 333
m Profibus DP: 33333

Wskazéwka!

m Ustawienia domy$lne wszystkich parametréw przedstawione sa (wyréznione pogrubiona czcionka)
na diagramach menu zamieszczonych na koricu niniejszej Instrukcji obstugi.

m Dla trybu linearyzacji przywracane jest ustawienie "none [brak]". Jednak tabela linearyzaciji (jesli ist-
nieje) nie jest kasowana. W razie potrzeby, moze zosta¢ uaktywniona w péZniejszym czasie.

"code /kod]"

Parametr ten stuzy do blokowania dostepu do ustawieri przyrzadu, zapewniajac w ten sposéb ochrone
przed mozliwo$cia nieuprawnionego lub przypadkowego wprowadzania zmian.

m W celu zablokowania przyrzadu nalezy wprowadzi¢ liczbe inng niz kod dostepu. Od tego momentu
zmiana parametréw nie jest mozliwa.

m W celu odblokowania przyrzadu nalezy wprowadzi¢ kod dostepu. Zmiana parametréw jest ponownie
mozliwa.

Release code [Kod dostepu/
= HART: 100
m Profibus DP: 2457

"status"

W parametrze tym wskazywany jest aktualny status blokady. Moga wystepowac¢ nastepujace stany:

m unlocked /odblokowany]
Mozliwo$¢ zmiany wszystkich parametréw przyrzadu (za wyjatkiem parametréw serwisowych).

m code locked /[zablokowany poprzez kod]
Przyrzad zostat zablokowany poprzez menu obstugi. Odblokowanie mozliwe jest poprzez wprow-
adzenie kodu dostepu w parametrze "code /kod]'.

m Key locked /zablokowany poprzez przyciskil
Przyciski przyrzadu zostaty zablokowane przez wcisniecie kombinacji przyciskéw. Odblokowanie
mozliwe jest wylacznie poprzez jednoczesne wcisniecie wszystkich trzech przyciskéw.

m switch locked /zablokowany poprzez przetacznik]
Przyrzad zostat zablokowany za pomoca przetacznika znajdujacego sie w przedziale podtaczeniowym.
Odblokowanie mozliwe jest wylacznie za pomoca tego przetacznika.
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9 Menu "system information /informacje
o systemie/"

9.1 Podmenu "device information /informacje
o przyrzadzie/" (HART)

9.1.1 "tag marking /oznaczenie punktu pomiarowego/"

tag marking X101
device name:

"device name /nazwa przyrzadu/"

W parametrze tym wskazywana jest nazwa przyrzadu.

9.1.2 "serial no. /numer seryjny/"

serial no. IX102
serial no.:

"serial no. /numer seryjny/"

W parametrze tym wskazywany jest numer seryjny przyrzadu.

9.1.3 "device revision /weryfikacja przyrzadu]"

dev. rev. IX103
dev. rev.:

"device revision /weryfikacja przyrzadu"

W parametrze tym wskazywany jest kod weryfikacyjny przyrzadu.
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9.14 "software version /wersja oprogramowania/"

software version  IX105
software version:

"software version /wersja oprogramowania"

W parametrze tym wskazywana jest wersja oprogramowania przyrzadu.

9.1.5 "DD version /wersja DDJ"

DD version [X106
DD version:

"DD version /wersja DD]"

W parametrze tym wskazywana jest wersja DD (opisu przyrzadu), wymagana do obstugi przyrzadu
za pomocg oprogramowania ToF Tool - Fieldtool Package.

9.1.6 "date of production /data produkcji/"

date of prduction X107
date of production:

"date of prduction /data produkcji]"

W parametrze tym wskazywana jest data produkcii.



Menu "system information [informacje o systemie]"

9.2 Podmenu "device information /informacja

o przyrzadzie/" (Profibus DP)

9.2.1 "device family /rodzina przyrzadow]"

device family X101
device family:

"device family /rodzina przyrzadow/"

W parametrze tym wskazywana jest rodzina przyrzadow.

9.2.2 "device name /nazwa przyrzadu/"

device [X102
device name:

"device name /nazwa przyrzadu/"

W parametrze tym wskazywana jest nazwa przyrzadu.

9.2.3 "order code /kod zamdéwieniowy]"
order code [X103
order code:

"order code /kod zaméwieniowy]"

W parametrze tym wskazywany jest kod zaméwieniowy przyrzadu.

9.24 "software version /wersja oprogramowania/"
serial no. X105
serial no.:

"serial no. /numer seryjny/"

W parametrze tym wskazywany jest numer seryjny przyrzadu.
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9.2.5 "software version /wersja oprogramowania/"

software version  1X106
software version:

"software version /wersja oprogramowania"

W parametrze tym wskazywana jest wersja oprogramowania przyrzadu.

9.2.6 "device version /wersja przyrzadu/"
dev. version X107
dev. rev.:

"dev. rev. [weryfikacja przyrzadu]"
W parametrze tym wskazywany jest kod weryfikacyjny przyrzadu.

9.2.7 "software version /wersja oprogramowania/"
DD version X108
DD version:

"DD version /wersja DD]"

W parametrze tym wskazywana jest wersja DD wymagana do obstugi przyrzadu za pomocg
oprogramowania ToF Tool.
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9.3 Podmenu "in/output info /informacje o we/wy"17)

9.3.1  "level (LVL) N /poziom (LVL) N" (N = 1 lub 2)

level (LVL) 1 [X107
input:
sensor selection:
detected:

"input /wejscie]"
Parametr ten wskazuje, ktére wejscie pomiarowe jest podtagczone do kanatu pomiarowego poziomu.

"sensor selection /wybdr czujnika/"

Parametr ten wskazuje typ podtaczonego czujnika. Dla czujnikéw FDU9X, pojawia sie wskazanie
"automatic /automatyczniel', poniewaz czujniki s3 automatycznie rozpoznawane przez przetwornik
(Nie musza by¢ okreslane przez uzytkownika.)

"detected /wykryty]"

(parametr dostepny tylko dla opciji "sensor selection /wybdr czujnikal' = automtic /automatyczniel")
W parametrze tym wskazywany jest typ automatycznie rozpoznanego czujnika.

9.3.2  "flow N /przeplyw NJ" (N = 1 lub 2)

flow 1 IX109
input:
sensor selection:
detected:

"input /wejscie]"
Parametr ten wskazuje, ktére wejscie pomiarowe jest podtaczone do kanatu pomiarowego przeptywu.

"sensor selection /wybdr czujnika/"

W parametrze tym wskazywany jest typ podtaczonego czujnika. Dla czujnikéw FDU9x, pojawia sie
wskazanie "automatic /automatyczniel', poniewaz czujniki sa automatycznie rozpoznawane przez
przetwornik (Nie musza by¢ okreSlane przez uzytkownika.)

"detected /wykryty]"

(parametr dostepny tylko dla opciji "sensor selection /wybdr czujnikal' = automtic /automatycznie]")
W parametrze tym wskazywany jest typ automatycznie rozpoznanego czujnika.

17)  Podmenu to jest dostepne wytacznie w przypadku obstugi poprzez wskaznik (nie poprzez oprogramowanie uzytkowe).
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9.3.3 "current output N /wyjscie pradowe NJ" (N = 1 lub 2) (tylko dla

przyrzadéw HART)
current output I IX10A
output:
"output /wyjscie/"

Parametr ten wskazuje aktualng warto$¢ pradu wyjsciowego.

9.34 "relay N /przekaznik N/" (N =1 ... 6)

relay 1 [X10B
function:

"function /funkcja/"

Parametr ten wskazuje, ktéra funkcja zostata przypisana do przekaznika.
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9.4  Podmenu "trend display /wskazanie trendu/"'® (tylko
dla przyrzadéw HART)

Omawiane podmenu stuzy do konfiguracji wykresu czasowych zmian wartosci wyjciowe;.

9.4.1 "trend display /wskazanie trendu/" (tylko dla przyrzadéw HART)

trend display IX10E  Z listy tej nalezy wybra¢ wyjscie, dla ktérego ma by¢ kreslony wykres.
trend output 1:
trend output 2:

9.4.2 "trend output N /trend - wyjscie NJ'" (N = 1 lub 2) (tylko dla
przyrzadéow HART)

trend output 1 IX10H
time interval:

"time interval [interwat czasowy]"

Parametr ten stuzy do okreglenia interwatu czasowego dla wykresu.

9.4.3 "trend output N /irend - wyjscie NJ'" (N = 1 lub 2) (tylko dla
przyrzadéw HART)

trend output 1 IX10G W oknie tym wy$wietlany jest wykres trendu.
W celu wyjscia z tego wskazania, nalezy jednoczesnie wcisnac lewy
i sSrodkowy przycisk (ESC).

18)  Dostep do tego podmenu mozliwy jest tylko poprzez wskaznik (nie poprzez oprogramowanie uzytkowe).
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9.5 Podmenu "min/max values /wartosci min/maks/"

Podmenu to stuzy do wizualizacji minimalnych i maksymalnych warto$ci okreslonego parametru,
osiaganych podczas pomiaru (funkcja wskaZnika wartosci szczytowych).

—4

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-074

(1): maks. warto$¢; (2): min. wartos¢; (3): warto$¢ mierzona; (4): reset

9.5.1 "min/max values /wartosci min/maks/"

min/max values
level
flow
temperature

IX300|  Z listy tej nalezy wybra¢ parametr (poziom, przeptyw lub temperatura)
dla ktérego maja by¢ wskazywane wartosci min/maks.

9.5.2 "level /poziom/", "flow/przeptyw/" lub "temperature /femperatural"

level
level (LVL) 1
level (LVL) 2

1X301 Z listy tej nalezy wybra¢ kanat pomiarowy poziomu, przeptywu lub
temperatury dla ktérego maja by¢ wskazywane wartosci min/maks.

9.5.3 "level (LVL) N /poziom (LVL) NJ", "flow N [przeptyw NJ" lub
"temperaturs sen. N /czujnik temperatury NI" (N = 1 lub 2)

level (LVL) 1
max. value:

X302

"max. value /maks. wartosc/"

Parametr ten wskazuje maks. warto$¢, osiagnieta przez wybrany parametr.
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9.54 "level (LVL) N /poziom (LVL) N]", "flow N /[przeptyw NJ" lub
"temperaturs sen. N /czujnik temperatury NJ"
(N =11ub 2)

level (LVL) 1 [X303
min. value:

"min. value /min. wartoscJ"

Parametr ten wskazuje min. warto$¢, osiagnieta przez wybrany parametr.

9.5.5 "level (LVL) N /poziom (LVL) N]", "flow N /[przeptyw NJ" lub
"temperaturs sen. N /czujnik temperatury NJ"

(N =1 lub 2)
level (LVL) 1  IX304
reset:
"reset"

Parametr ten stuzy do kasowania warto$ci wskaznikéw stanéw szczytowych min. i maks.

Opcje wyboru:
m Keep /[zachowaj] (ustawienie domysine)
Warto$ci wskaznikéw stanéw szczytowych min/maks nie s3 resetowane.
m erase [kasuj]
Warto$ci min/maks sa resetowane, tj. przyjmuja aktualng warto$¢ odpowiedniego parametru.
m reset min. /resetuj min./
Minimalna warto$¢ jest resetowana, tj. przyjmuje aktualna warto$¢ odpowiedniego parametru.
Maksymalna warto$¢ nie jest resetowana.
m reset max. /resetuj maks./
Maksymalna warto$¢ jest resetowana, tj. przyjmuje aktualng warto$¢ odpowiedniego parametru.
Minimalna wartos¢ nie jest resetowana.
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9.6 Podmenu "envelope curve /krzywa obwiedni echal"

Omawiane podmenu umozliwia wizualizacje krzywej obwiedni echa podtaczonego czujnika
na wskazniku.

9.6.1 "envelope curve /krzywa obwiedni echa/"

envelope curve X126 Z listy tej nalezy wybra¢ czujnik dla ktérego ma by¢ wyswietlana krzywa
en. curve sen. 1 obwiedni echa.
en. curve sen. 2

9.6.2 "Plot settings /ustawienia wykresu/"
(Czes¢ 1: wyb6r krzywej)

Plot settings X127
Envelope curve
Env.curve+FAC
Env.curve+cust.map

Z listy tej nalezy wybra¢ krzywe, ktére maja by¢ wySwietlane.

Opcje wyboru:

m Envelop curve [krzywa obwiedni echa/ (ustawienie domysine)

m Env. curve + FAC [krzywa obwiedni echa + FAC]

m Envelope curve + customer map /krzywa obwiedni echa + mapa zbiornika def. przez uzytkownika/

9.6.3 "Plot settings /ustawienia wykresu/"
(Czes¢ 2: pojedyncza krzywa <-> cykliczna zmiana)

Plot settings X128
single curve
cyclic

Z listy tej nalezy wybrac typ zapisu krzywej.

Opcje wyboru:
m single curve /pojedyncza krzywa/ (ustawienie domyslne)
Krzywa obwiedni echa jest kreSlona jednokrotnie.
m cyclic [cyklicznal
Wskazanie krzywej obwiedni echa jest aktualizowane w regularnych odstepach czasu.

Wskazéwkal
Jesli aktywny jest tryb cyklicznego wySwietlania krzywej obwiedni echa, cykl aktualizacji warto$ci

mierzonej jest wolniejszy. W zwigzku z tym, po dokonaniu optymalizacji punktu pomiarowego, zaleca
sie wyjscie z tego trybu wyswietlania.
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9.6.4 "envelope curve /krzywa obwiedni echa/"

envelope curve X128 W oknie tym wyswietlana jest krzywa obwiedni echa.
W celu wyjscia z tego okna, nalezy jednocze$nie wcisna¢ lewy
i srodkowy przycisk (ESC).

9.7 Podmenu "error list /lista bledow/"

9.7.1 "error list /lista bledow]"

error list E1000 Z listy tej nalezy wybraé czy wySwietlane maja by¢ aktualnie
actual error wystepujace btedy czy poprzednio wystepujace, skorygowane biedy.
last error

9.7.2 "actual error /aktualny biad]"

actual error E1002
1 .

2:
3:
4:

W oknie tym wskazywana jest lista aktualnie wystepujacych btedéw. Po wybraniu danego btedu
wyswietlany jest jego opis. Powrdt z poziomu opisu btedu do poziomu listy btedéw jest mozliwy poprzez
jednoczesne wcisniecie lewego i Srodkowego przycisku.

9.7.3 "last error /ostatni bigd]"

last error E1003
1 .

2:
3:
4:

W oknie tym wySwietlana jest lista poprzednio wystepujacych, skorygowanych btedéw. Po wybraniu
danego btedu wySwietlany jest jego opis. Powrdt z poziomu opisu btedu do poziomu listy btedéw jest
mozliwy poprzez jednoczesne wcisniecie lewego i Srodkowego przycisku.
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9.8 Podmenu "diagnsotics /diagnostyka/"

9.8.1 "operating hours [ilos¢ godzin pracy]"

operating hours  E1403
operating hours:

"operating hours /ilo$¢ godzin pracy]"

Parametr ten wskazuje jak dtugo przyrzad pracuje.

9.8.2 "actual distance /aktualna odlegtosc]"

actual distance E1404
act. distance 1:
act. distance 2:

"act. distance N /aktuaina odlegtos¢ N"* (N =1 lub 2)

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona odlegto$ci (pomiedzy membrang
czujnika i powierzchnia produktu).

9.8.3 "actual measured value /aktualna wartos¢ mierzona/"

act. mes. value E1405
level 1:
flow 1:
level 2:
flow 2:

"level N /poziom N" (N =1 lub 2)

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona poziomu lub (jesli wykonana byta
linearyzacja) aktualna warto$¢ mierzona objeto$ci w danym kanale pomiarowym.

"flow N [przeplyw N" (N = 1 lub 2)

W parametrze tym wskazywana jest aktualna warto$¢ mierzona przeptywu w danym kanale
pomiarowym.
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9.8.4 "application parameter /parametry aplikacjil"

appl. parameter  E1405
sensor 1:
sensor 2:

"sensor N /czujnik N/" (N =1 lub 2)

Parametr ten wskazuje czy po konfiguracji parametréw aplikacji w menu serwisowym, zmienione zostaty
on

ustawienia zalezne od parametréw aplikacji ("tank shape /ksztaft zbiornika/', "medium property /typ
medium/', "process condition /warunki procesowel").

9.8.5 "echo quality sensor /poziom echa - czujnik/"

echo quality sen. E1406
echo quality 1:
echo quality 2:

"echo quality N /poziom echa N* (N = 1 lub 2)

Parametr ten wskazuje poziom echa dla odpowiedniego czujnika.
Poziom echa jest miarg odlegtosci (w dB) pomiedzy echem poziomu a dynamiczna krzywa usredniong
(FAC).
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10 Menu "display /wskaZznik/"

10.1  "display /wskaznik/"

calibr. display DX202
type:
time:
value 1:
cust. text 1:

lltyr)e /[yp "

Parametr ten stuzy do wyboru formatu wskazania warto$ci mierzone;.

Opcje wyboru:
m 1xvalue+bargraph /! x wartos¢ + bargraf] (ustawienie domyslne dla przyrzadéw z 1 wyjsciem

m 2x value+bargraph /2 x wartos¢ + bargraf] (ustawienie domyslne dla przyrzadéw z 2 wyjsciami
pradowymi)

m value max. size /maks. rozmiar wskazania wartoscil
Naprzemienne wyswietlanie do 2 warto$ci, w catym oknie wskaZnika:

m alter 3x2 values [3x2 wartosci naprzemiennie/
Mozliwo$¢ wyswietlania do 6 wartosci, w trzech naprzemiennie ukazujacych sie oknach. W kazdym
oknie wskazywane sa dwie wartosci.

1 :Fiillstand 1 Il 2 Fiillstand 2 3 :Hittelwert Fst Il 4 Fiillst.

i 8379, @ 8379,

i 8379 000
\ /

2:Temp. 3ensor 1 Il 6:Temp.

& 20.00 -

8., 20,00 -
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"time /czas/"

Parametr ten jest wykorzystywany dla opcji "value max. size /maks. rozmiar wskazania wartoscil" i "alter
3x2 values [3x2 wartosci naprzemiennie/'. Stuzy do definiowania czasu, po ktérym ukazuje sie nastepne
okno.

Wskazdéwka! -
W celu bezpoSredniego przetaczenia do nastepnego okna, nalezy wcisna¢ &8

"value 1 /wartos¢ 1]" ... "value 6 [wartos¢ 6]"
Parametry te stuza do przypisania wartosci mierzonej lub obliczonej do kazdej z wskazywanych wartosci.
Opcje wyboru zaleza od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych.

"cust. text 1 /tekst uzytkownika 1]" ... "cust. text 6 [tekst uzytkownika 6"

Parametry te umozliwiaja przypisanie opisu tekstowego do kazdej warto$ci wskazywanej. Tekst ten jest
wskazywany wraz z wartosciag wyswietlang jesli w parametrze "customized text /tekst uzytkownika/"
(w zestawie parametréw "display format /format wskazanial') wybrana zostata opcja "yes [tak/".

10.2  "display format /format wskazania/"

display format DX201
format:
no. of decimals:
sep. character:
customized text:

"format"
Parametr ten stuzy do wyboru formatu wskazania dla warto$ci liczbowych.

Opcje wyboru:
m decimal /dziesietny/ (ustawienie domysine)
m ft-in-1/16" [stopa-cal-1/16"]

"no. of decimals /liczba pozycji dziesietnych] "
Parametr ten stuzy do wyboru liczby pozycji dziesietnych we wskazaniu wartosci liczbowych.

Opcje wyboru:

"X

m XX

® X.XX (ustawienie domyslne)
B X.XXX

"sep. character /wybdr separatora/ "
Parametr ten stuzy do wyboru separatora we wskazaniu wartos$ci liczbowych w formacie dziesietnym.

Opcje wyboru:
m point /punkt/ (.) (ustawienie domyslne)
® comma /przecinek] (,)

"customized text /tekst def. przez uzytkownika/ "
Parametr ten stuzy do okreslenia czy maja by¢ wysSwietlane "text 1 [tekst 1]" ... "text 6 [tekst 6] "
Z zestawu parametréw "calibration display /kalibracja wskaZnikaj".

Opcje wyboru:
® no /nie/ (ustawienie domyslne)
m yes [tak/
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10.3  "back to home /powrét do pozycji home/"

back to home DX200
back to home:

"back to home /powrét do pozycji home"
Parametr ten stuzy do okreSlenia czasu powrotu. Jesli w okresSlonym czasie nie zostanie dokonane zadne
wprowadzenie, nastepuje powrét do wskazania warto$ci mierzone;.

m Zakres wartodci: 3 ... 9999 s
m Ustawienie domyslne: 100 s
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11 Menu "sensor management /zarzadzanie
czujnikamil"

input DX019
US sensor 1:
(US sensor 2:)

Po otwarciu tego menu, ukazuje sie lista wyboru, z ktdérej mozna wybra¢ czujnik do parametryzacji.

11.1  "US sensor N /czujnik US NJ" (N = 1 lub 2)

US sensor 1 D1106
sensor operation:

sensor priority:

detected:

11.1.1 "sensor operation /obstuga czujnika/"
Parametr ten stuzy do zataczania i wytaczania czujnika.
Opcje wyboru:
® on /zal./ (ustawienie domy$ine)
Czujnik jest zataczony.
m hold /ostatnia wartosc]
Czujnik jest wytaczony. Zachowana zostaje ostatnia warto$¢ mierzona.
m off /wyt]
Czujnik jest wytaczony. Nie jest przesytana zadna warto$¢ mierzona.
Na wyswietlaczu, dla przypisanych warto$ci pojawia sie wskazanie "
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11.1.2  "sensor priority /priorytet czujnikal" (tylko dla przyrzadow
2-kanatowych)

Parametr ten stuzy do definiowania priorytetu czujnika. Czujnik o wyzszym priorytecie wysyta impulsy
czesciej niz czujnik o nizszym priorytecie.

Przyktad

(S1) (S2)
S1 S2 S1 S2 S1S2 S1S2 S1 A:

priorytet czujnika 1: 1
S1|S2 priorytet czujnika 2: 1

N

= obydwa czujniki przesytaja ta
sama ilo$¢ impulséw

B:
priorytet czujnika 1: 1
S1S2 priorytet czujnika 2: 3

son oo

= czujnik 1 przesyla trzy
impulsy. Czujnik 2 przesyta
jeden impuls.

o

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-073

11.1.3 "detected /wykryty/" (parametr dostepny tylko dla automatycznej
detekcji czujnikow)

Parametr ten wskazuje typ automatycznie wykrytego czujnika.

11.1.4 "detection window /okno detekcjil"

Parametr ten stuzy do zataczania i wytaczania okna detekcji oraz do resetowania istniejacego okna
detekgji.

Jedli funkcja ta jest zataczona, zdefiniowane jest okno otaczajgce aktualne echo poziomu (typowa
szerokos¢: 1 ... 2.5 m; zalezy od parametréw aplikacji).

Przemieszczanie okna nastepuje zawsze zgodnie ze wzrastajacym lub opadajacym echem.

Echa wystepujace poza granicami okna sa ignorowane przez pewien czas.

%& Wskazéwkal

Parametr ten jest ustawiany automatycznie, w zaleznosci od parametréw aplikacji.

Opcje wyboru:

m off /wyt]

® on /zal]

m reset
Po wybraniu tej opcji, aktualne okno jest resetowane, echo poziomu jest wyszukiwane w petnym
zakresie pomiarowym i definiowane jest nowe okno otaczajace aktualne echo poziomu.
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12

12.1

Menu obstugi

"Level /Poziom/"

¢ A A A A A
main menu
ool X001 ESC ESC ESC ESC ESC
eve level Y
L1002
level (LVL) 1
level (LVL) 2 level (LVL) 1
evel (LVL) p—— »| L1003 L1004 11005 L1006
asic setup LVL1 sensor sel. LVL1 appl. para. LVL1 empty cal. LVL1 full calib.
input: tank shape: empty E: full F:
sensor 1 dome ceiling Default: dependent Default: dependent
sensor selection: horizontal cyl. on sensor on sensor
autom. blocking dist.:
FDU91 medium property:
liquid
detected: paste like
process cond.:
standard lig.
calm surface
L1002
level (LVL) 1
(d d) m L1016 L1017 L1018 L1020
extended calibr. LVL1 dist. map. LVL1 dist. corr. LVL1 correction LVL1 block. dist.
act. distance correction: offset: blocking distance:
range of mapping default 0 mm default 0 mm
start mapping
status
equal to L100B,
see above
1002 (1022 =
level 1 LLVL 1 simulation ]
simulation simulation:
sim. off
sim.level
sim. volume
sim. level value:
sim. vol. value:
L00-FMU90xxx-19-01-01-en-001
Wskazéwkal

Przedstawione diagramy zawieraja wszystkie podmenu, ktére moga wystepowac w przetworniku
Prosonic S. Ich dostepnos¢ zalezy od wersji przyrzadu, warunkéw montazowych i parametryzacji.
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A A A A
ESC ESC ESC ESC ESC
[C1007 11008 L1008
unit level LVL1 linearisation LLVL 1 check value
unit level: type: custuomer unit: act. distance:
% (default) % check distance:
m none E]I | o dist. unknown
o _dist. too big
Tevel 1. mode: L1008
:i‘s’;m-:e— level o distance = ok LVL1 dist. map. |
- | ullage | : ﬂgﬁb%? small act. distance:
customer unit range of m.ap’?'”g: L100C
linear max. scale z;:{:lglapplng. Tia” L LvLy state |
moc:e - level 1:

. customer uni act. distance:
horizontal cyl. diameter status:
sphere max. scale

mode
id bott customer unit
pyramid bottom intermed. height
conical bottom —p max Scaie
angled bottom y
j L1019 mode
LVL1 limitation A " m
limitation: off customer uni N E5)
Aton. table edit P cdit
:'?Whhlmlt't status table =
igh limi mode o real )
low/high limit ° manual —» table editor
o delete

L00-FMU90xxx-19-01-02-en-001
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main menu

12.2

"Flow [Przeptyw/"

flow

F0000
flow

F0001
flow

132

flow

flow 1

flow 2

F1002
flow 1

basic setup

F1002
flow 1

extended calibr.

F1002
flow 1

F0000
flow

simulation

flowl1+backwater

>

F1302
flowl+backwater

o flow

o backwater

<

F1303
backwater

basic setup

F1303
backwater

extended calibr.

F0000
flow

F1303
backwater

simulation

flow counter

F1100
flow counter

totalizer

|

daily counter

F1003
flowl sensor sel. «
input:
sensor selection:
detected:
F1010 F1011 F1012 F1013
flowl mapping flow1 low cut off | flow1 dist. corr, flow1 level corr. <
distance: low flow cut off: correction: offset:
range of mapping: flow1: flow1: flowl:
start mapping:
status:
F1304 F1305 |
backw.sensor sel. backw. empty cal.
input: empty E:
sensor selection: blocking dist.:
detected:
F1500 F1501 F1502 F1504
backwater mappin backw dist. corr. backw correction backw. block.dist.
sens.val.backw.: sensor offset: offset: blocking dist:
range of mapping:
start mapping:
status:
FX201
totalizer
totalizer 1 ' F1202 F1203 F1204
i i T-/M-zahler
totalizer 2 totallzt?r 1 fotalizer 1 :
totalizer 3 allocation: value: error handling:
counting unit: overflow:
(Reset:)

L00-FMU90xxx-19-02-01-en-001
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F1004 F1010 F1005 F1006
flowl linearizat. flowl empty cal. flowl flowl check value
type: empty E: flowl. o dist. unknown
flow unit: level: o dist. too big
curve: - .
Ewidth')) distance: o distance = o.k.
(edit')- o dist. too small
" o
(status table:) manual
(alpha:)
(beta:)
(gamma:)
(€)
(max. flow:)
F1015 F1014
flow1 block. dist. flow1 limitation
blocking dist.: limitation:
lower limit:
upper limit:
F1305 F1306 F1307 F1308
backw detection dirt detection backwater backw check value
ratio B: ratio D: act. backw.level: o dist. unknown
act. flow level: o dist. too big —
actual ratio: S deEnce = ok .. F1309
flowl: o dist. too small backwater mappin
° manual sens. va. backw.:
range of mapping:
start mapping:
status:
F1503
backw limitation
limitation:
lower limit:
upper limit:

F1008
flowl mapping

range of mapping
start mapping

status

LOO-FMU90xxx-19-02-02-en-001
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12.3

"Safety settings /Ustawienia bezpieczenstwaj"

v

TESC

TESC

TESC

134

L00-FMU90xxx-19-04-01-en-001

main menu
safoty sollings AX101 AX102 AX103 AX104
output on alarm « outp. echo loss « delay echo loss safety distance
output 1: level 1: delay sensor 1 saf. dist. sen 1
min. hold Default: 30s Default: 0,1 m
max. customer spec.——p>| value levell | (delay sensor 2) (saf. dist. sen 2)
hold < alarm
user specific —t—| output value 1
(output 2:) (level 2:)
(tylko dla przyrzadéw HART)
L0O0-FMU90xxx-19-03-01-pl-001
" Z . . . . "
12.4 Relay/Controls /Przekazniki/opcje sterowania/
12.4.1 Pump control/rake control /[sterowanie pompami/sterowanie krata]
main menu + ESC
R100L
relay/controls —» +
relay/controls
« R1300 R1301 R1302
pump control 1
pump control 1 pump control 1 pump control 1
(pump control 2) R1303
reference: function: pump 1 >
none limit control pump 2 pump 1 control 1
level 1 switch on point:
(level 2) default: 60%
number of pumps: switch off point:
Default: 1 default: 40%
switch on delay:
default: 0 s
alternate:
no
yes
crust reduction:
Default: 0 %
;
R1301 R13A3 R13A2
pump control 1 pump control 1 [« f pump control 1
function: switch on point: pump 1 —
rate control default: 60% (pump 2)
switch off point:
default: 40%
min.pumprate/min:
default: 0 %
hook up interval:
Default: 0's
switch on border
Default: 0%
crust reduction
default: 0%
alternate:
R1001 no
relay/controls
rake control -l R1200 > R1201 R1202 RX203
I
ake control rak'e control : rak.e control relay allocation
upstream water: switch on point: switch delay: relay 1:
none default: 20% /0.8 default: 0s relay 2: —
level 1 switch off point: error handling:
level 2 default: 10% /0.9 actual value
downstream water: hold
none switch on
level 1 switch off
level 2
function:
difference
ratio
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TESC TESC TESC ESC
[ AX105 AX107 AX108 A0000
in safety dist. react. high temp def. temp. sensor relay delay
in saf.dist.s 1 overtemp. sen 1 def. temp.sens 1: startdelay relay
warning warning warning Default: 1s
self holding alarm alarm
alarm (max.temp. Sen. 1:) (def.temp. sens 2:)

(reset sensor 1:)

(overtemp. sen 2:)

(in saf. dist. s 2:)

(max.temp. Sen. 2:)

(reset sensor 2:)

p| R13A3

ESC

R2204
| Relais-Zuordnung

function:
none
rake control

invert
no
yes

ESC
| R1304 RX305 1
pump 1 control 1 relay allocation ESC
backl. interval: relay 1:
R1306
default: 0 h relay 2: P relay 2
backlash time: —
default: 0's function:
error handling: none
hold pump 1 control 1
switch on ST
switch off invert
actual value no
yes
ESC
RX3A5
pumpl controll relay allocation
switch on delay: Os relay 1 G
backl. interval: Oh relay 2 ! rolay 2
backlash time: Os y.
error handling: function:
actual value none
hold invert:
switch on no
switch off

L00-FMU90xxx-19-03-02-en-001
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R0000
relay/controls

12.4.2 Relay configuration /Konfiguracja przekaznikow]

relay configurat.

i!

RX101

relay allocation
relay 1:
relay 2:
R1001
relay/controls
" -
relay simulation - RX120
relay simulation
relay 1:

136

relay 2:

R2103
relay 2
function: R2107
: > )
+ dodatkowe param. s.elfect function ‘ R2018
w zal. od funkcji limit P function
limit level 1 > rR(j; 02
Jimit level 2 L
limit Ivl. 1+2 function:
limit type:
standard A
inband B
out of band C
tendeny/speed ——— D
+ dodatkowe param.
w zalezno$ci od usta-|
wienia w "limit type"
time pulse & » E
2
counting pulse R201.B
function
pulse flow 1 » F
pulse flow 2
alarm/diagnost. RZOTD
function
none
alarm relay » G
diagnostics » H
backwat. alarm » |
dirt alarm » U
K
field bus R201E
(tylko dla przyrzadow ncion
Profibus DP) none
DO1
DO10

R2106
relay 2

simulation:
off
on

simulation value:
switch off
switch on

L00-FMU90xxx-19-11-01-pl-001
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R2103 R2104 p| R2103 R2104
A > relay 2 relay 2 BIC relay 2 < Jrelay 2
function: switch delay: limit: switch delay:
limit xxxx default: 0's limit xxxx default: 0's
limit type: invert. limit type: invert:
standard no inband/out of bd. no
switch on point: yes upper switchpt.: yes
default: 60% error handling: default: 60% error handling:
switch off point: actual value low switch point: actual value
default: 40% hold default: 40% hold
switch on hysteresis switch on
switch off default: 1% switch off
> >
D p| R2103 R2104 E | R2103 R2104
relay 2 relay 2 relay 2 relay 2
function: switch delay: function: invert
limit xxxx default: 0 s time pulse no
limit type: invert: pulse width: yes
tendency/speed no default: 200 ms error handling:
switch on /min: yes pulse time: actual value
default: 60% error handling: default: 1 min stop
switch off /min: actual value
default: 40% hold
switch on
switch off
p R2103 R2105 R2104 p| R2104
F relay 2 relay 2 relay 2 G relay 2
function: pulse counter: invert: invert:
pulse flow 1 overflow x 10"7: no no
counter unit: reset counter yes yes
m3 no error handling:
| yes actual value
start counter: hold
pulse value: default: 0% stop
default: 1.000 m3| stop counter:
pulse width: default: 100%
default: 200 ms
R2103 R2104 R2104 R2104
H P relay 2 relay 2 ' Pl ciay 2 J P Reiais 2
function: invert: invert: invert:
diagnostics no no no
allocation 1: yes yes yes
none
echoloss sen 1
allocation 2:

none
echoloss sen 2

LOO-FMU90xxx-19-08-02-en-001
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main menu

output/calculat

138

12.5

OX001
output/calculat

current output 1
(current output 2)

"Output/calculations /Wyjscia/obliczenial" (HART)

01302
current oputput 1
01201
allocat./calculat alocat. curr. 1
output:
level 1
flow 1
average level
output current:
01302
current output 1
£ " 0X202
extended calibr. mode current 1
current span:
WH 4..20mA
?“.ZOmAHART OX202
X. curr. mode current 1
mA value:
default: 4mA
4mA threshold:
off
on
output damping:
default: 2 s
curr. turn down:
off
on ; 0OX202
"I Modus Strom 1
curr. turn down: on
turn down 0/4mA:
default: 0%
turn down 20mA:
default 100%
01302
current output 1
HART settings 01203 02205 03206 04207
(not for HART settings add. HART-value 2 add. HART-value 3 add. HART-value 4
current output 2) HART address: measured value 2: measured value 3: measured value 4:
default: 0 no sensor no sensor no sensor
no.of preambels: level 1 level 1 level 1
default: 5
short TAG HART: output damping 2: output damping 3: output damping 4:
default: 0's default: 0's default: 0 s
01302
current output 1
simulation:
off
on

simulation value:

LOO-FMU90xxx-19-05-01-en-001
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main menu

output calculat.

12.6

"Output/calculations/Wyjscia/obliczenial" (Profibus DP)

. 01000
output/calculat
n OXAO01
analog input |
output/calculat.
nalog input 1 p| OLA02
"l analog input 1
; — ; 0O1A02
analog input 10 measured value 1: > utout
value: D
status: none
level 1
flow 1
average level
_’ OXB01
digital input ¢
output/calculat
digital input 1 p{ O1B03
digital input 1
digital input 10 allocation 1: »{ 01802
value: digital input 1
status: relay 01B02
relay
none
relay 1
relay 6
none 01B02
none
no
yes
Profibus DP P 01C01
Profibus DP
profile version:
instrument addr.:
. 01C11
ident number: .> ident number
profile
manufacturer

LOO-FMU90xxx-19-12-01-en-001
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main menu

device properties

—>

12.7

D1001
device properties

operating param.

"Device properties /Dane przyrzadu/" (HART)

D1101
distance unit

L) (3)

D110B
temperature unit

Di10C
operating mode

distance unit:
m
ft
mm
inch

temperature unit:

°C
°F

operating mode:
level

level+flow

D110D
controls

flow

flow+backwater

tag marking

D1102
tag marking

output 1:
output 2:

device marking:

language

password/reset

D1103
language

language:
English

D1104
password/reset

reset:
(s. manual)

code:
(s. manual)

status:

controls:
no
pump control
rake controle

L00-FMU90xxx-19-06-01-en-001
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main menu

device properties

—>

12.8

"Device properties /Dane przyrzadu/" (Profibus DP)

D1001
device properties

operating param.

D1101
distance unit

L) K2}

D110B
temperature unit

Di110C
operating mode

distance unit:
m
ft
mm
inch

temperature unit:

°C
°F

operating mode:
level

level+flow

D110D
controls

flow

flow+backwater

tag marking

D1102
tag marking

device marking:

language

password/reset

D1103
language

language:
English

D1104
password/reset

reset:
(s. manual)

code:
(s. manual)

status:

controls:
no
pump control
rake controle

LOO-FMU90xxx-19-14-01-en-001
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12.9  "System information //nformacja o systemie/" (HART)

L iE3)

H|

main menu
. K I'xo01
system informat. > system informat
deviceinformation ) 1X101 B f1x102 1X103 1X105
tag marking serial no. [« |dev.rev. software version
device name: serial no.: dev.rev.: software version:
infoutout inf 1X108 1X108 2 Jix109 1X109 IX10A
I(r\;v;)léjvz:tllanng - > lvel (LL) 1 level (LVL) 2 flow 1 flow 2 current output 1
gtéwne potaczenia input: input: input: input: output:
w zal. od ustawien sensor selction: sensor selection: sensor selection: sensor selection:
i wersji przyrzadu) detected: detected detected: detected
<
trend display > 121n0dEdisplay hl |ESC
N IX10F
trend output 1: P ond outout 1 I/_\/_
(trend output 2): rencouoy
time interval:
: 1X300
|
min/max values > min/max values
| | 1X301
evel level =)
flow
temperature level (LVL) 1 > 11302 > [11303 11304
level (LVL) 2 level (LVL) 1 ] Llevel (LVL) 1 level (LVL) 1
max. value: min. value: reset level 1:
keep
erase
reset min.
reset max.
envelope curve
| e curve
en cur’\)/e sen. 1 Ix127 ESC
. . > "
(en. curve sen. 2) Plot settings 58
Envelope curve [P ;
Plot settings
Env.curve + FAC = q
Env.curve + cust.map single curve >
cyclic »
error list ' E1000
error list
, E1002 1
actual error actual error
1: | error description
2:
3:
last error | E1003 |
last error
1: | error description
2:
3:
diagnostics 11404 11404 11405 > ] 11405 11406
9 operating hours actual distance act. meas. value <] |appl. parameter echo quality sen.
operating hours: act. distance 1: level 1: sensor 1: echo quality 1:
act. distance 2: flow 1: (sensor 2:) (echo quality 2:)

LOO-FMU90xxx-19-07-01-pl-001
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| 1X106 1X107
DD version date of product.
DD version: date of product.:
[ IX11A 1X10B 1X10B
current output 2 relay 1 relay N
output: function: function:

L00-FMU90xxx-19-07-02-de-001
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12.10 "System information //nform. o systemie/" (Profibus DP)

L iE3)

L33

main menu
system informat. —» Is)ggm informat
deviceinformation I 1X101 1X102 1X103 1X105
device family [« [device order code serial no.
device family: device name: order code: serial no.:
infoutput inf 1X108 1X108 2 [1X109 1X109 B 1X10A
'(’valsfvfi:“;"ng . > jevel (LVL) 1 & [level (LVL) 2 & [flow 1 flow 2 | current output 1
gtéwne potaczenia input: input: input: input: output:
w zal. od ustawien sensor selction: sensor selection: sensor selection: sensor selection:
i wersji przyrzadu) detected: detected detected: detected
min/max values —} X300
min/max values
wf X301
level "level
flow
temperature level (LVL) 1 > 11302 11303 11304
level (LVL) 2 level (LVL) 1 < Qlevel (LVL) 1 level (LVL) 1
max. value: min. value: reset level 1:
keep
erase
P reset min.
l reset max.
envelope curve
»| X126
envelope curve
en curse sen. 1 Ix127 ESC
. . > .
(en. curve sen. 2) Dlot settings 1X128
| Envelope curve =P py ¢ settings
Env.curve + FAC =
Env.curve + cust.map| single curve >
cyclic >
error list K E1000
error list
oal , E1002 1
aclual error actual error
1: | error description
2:
3:
<
last error | E1003 1
last error
1: | error description
2:
3:
diagnostics 11403 B 11404 11405 11405 11406
9 operating hours actual distance act. meas. value appl. parameter echo quality sen.
operating hours: actual distance: level 1: sensor 1: echo quality 1:
flow 1: (sensor 2:) (echo quality 2:)

LOO-FMU90xxx-19-15-01-pl-001
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| 1X106 B J1x107 B f1x108
software version [«] | dev. Version DD version
software version: dev. rev.: DD version:

| IX11A > [1x108 IX10B
current output 2 relay 1 relay N
output: function: function:

LOO-FMU90xxx-19-15-02-en-001
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12.11

12.12

"Display /Wskaznik/"

main menu

"Sensor management /Zarzgdzanie czujnikami/"

(value 17
(cust. text 1:)*

*: w zaleznosci
od ustawienia
w parametrze
"type"

main menu

no. of decimals:
default: x.xx

displa DX202 DX201 DX200
play > display display format back to home
type: format: back to home:
1xvalue + bargr. decimal default: 900 s
ft-in-1/16"

sep. character:
point
comma

customized text:

sensor management [—pLinput

D1106

FDU sensor 1

(FDU sensor 2)

v

US sensor 1

sensor operation:

sensor priority:

detected:

detection window:

LOO-FMU90xxx-19-09-01-pl-001
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13 Dodatek

13.1 Wstepnie zaprogramowane charakterystyki przeptywu
opisujace zwezKi i koryta pomiarowe

13.1.1 Zwezki Khafagi-Venturi

BD: strefa martwa czujnika

L00-FMU90xxx-05-00-00-xx-004

Typ zweiki b, [mm] b, [mm] H,,,, [mm] Q. [m3/h]
Khafagi-Venturi QV 302 120 48 220 40,09
Khafagi-Venturi QV 303 300 120 250 104,3
Khafagi-Venturi QV 304 400 160 350 231,5
Khafagi-Venturi QV 305 500 200 380 323,0
Khafagi-Venturi QV306 600 240 400 414,0
Khafagi-Venturi QV 308 800 320 600 1024
Khafagi-Venturi QV 310 1000 400 800 1982
Khafagi-Venturi QV 313 1300 520 950 3308
Khafagi-Venturi QV 316 1600 640 1250 6181
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Wstepnie zaprogramowane krzywe mogg by¢ rowniez wykorzystane dla zwezek Khafagi-Venturi
z podwyzszonymi $cianami. Wymagane jest wéwczas odpowiednie ustawienie Q,, (funkcja
"linearization /linearyzacja]", funkcja dodatkowa "max. flow /maks. przeptyw/"):

Typ zwezki H, .« [mm] Q. [m3/h]
Khafagi-Venturi QV 302 330 81,90
Khafagi-Venturi QV 303 360 187,9
Khafagi-Venturi QV 304 460 3599
Khafagi-Venturi QV 305 580 637,7
Khafagi-Venturi QV 306 580 748,6
Khafagi-Venturi QV 308 850 1790
Khafagi-Venturi QV 310 1200 3812
Khafagi-Venturi QV313 1350 5807
Khafagi-Venturi QV 316 1800 11110
Wskazdéwkal

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjsciowy wynosi 20 mA.
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13.1.2 Zwezki ISO-Venturi

BD: strefa martwa czujnika

LOO-FMU90xxx-05-00-00-xx-004

Typ zwezki by [mm] b, [mm] H,, .« [mm] Q. [m3/h]
[SO-Venturi 415 150 75 200 42,5
ISO-Venturi 425 250 125 300 130,3
[SO-Venturi 430 400 200 400 322,2
1SO-Venturi 440 400 267 625 893,6
ISO-Venturi 450 500 333 700 1318,9
[SO-Venturi 480 800 480 800 2200
Wskazdwka!

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.3 Zweiki Venturi zgodne ze standardem brytyjskim (BS 3680)

\ 4

H

L >3 (B-b)

max

BD: strefa martwa czujnika

LOO-FMU90xxx-05-00-00-xx-00:

Dno zwezki moze nie mie¢ Zadnego nachylenia na dtugosci x. (zwezka pomiarowa bez okreslonej wartosci progowey)

Typ zwezki b H,,, [mm] Q. [m3/h]
BST Venturi 4" 4" 150 36,25
BST Venturi 7" 7" 190 90,44
BST Venturi 12" 12" 340 371,1
BST Venturi 18" 18" 480 925,7
BST Venturi 30" 30" 840 3603
Wskazéwka!

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje

przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.4 Zwezki Parshall’a

2/3A

< A
TO0-FMO9055:-05-00- 00006
BD: strefa martwa czujnika
A: poziome dno koryta
Typ zweiki w H,,.x [mm] Qpax [m3/h]
Parshall 1" 1" 180 15,23
Parshall 2" 2" 180 30,46
Parshall 3" 3" 480 204,2
Parshall 6" 6" 480 430,5
Parshall 9" 9" 630 950,5
Parshall 1 ft 1,0 ft 780 1704
Parshall 1,5 ft 1,5ft 780 2595
Parshall 2 ft 2,0 ft 780 3498
Parshall 3 ft 3,0 ft 780 5328
Parshall 4 t 4,0 ft 780 7185
Parshall 5 ft 5,0 ft 780 9058
Parshall 6 ft 6 ft 780 10951
Parshall 8 ft 8,0 780 14767

Wskazdéwka!

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje

przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.5 Zwezki Palmer-Bowlus’a

D/2

max

»l€

D/6

rY
H
v

T00-MU90R8-05-00-00-x5-007
Typ zweiki D H,,.x [mm] Qpax [m3/h]
Palmer-Bowlus 6" 6" 120 38,08
Palmer-Bowlus 8" 8" 150 68,86
Palmer-Bowlus 10" 10" 210 150,2
Palmer-Bowlus 12" 12" 240 215,8
Palmer-Bowlus 15" 15" 300 377,6
Palmer-Bowlus 18" 18" 330 504,0
Palmer-Bowlus 21" 21" 420 875,6
Palmer-Bowlus 24" 24" 450 1077
Palmer-Bowlus 27" 27" 540 1639
Palmer-Bowlus 30" 30" 600 2133

Wskazéwka!

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje

przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.6 Koryta prostokatne

I Hmax

> <

2 2 Hmax

BD T
> 3 Hinax l
452
A
LO0-FMU90xxx-05-00-00-xx-008
Typ koryta B [mm] H,,,, [mm] Q,,, [m3/h]
RectWTO/5H 1000 500 2418
RectWTO/T5 1000 1500 12567

Wskazdéwka!

W parametrze "width /szerokos¢]' mozna ustawi¢ odpowiednia szeroko$¢ koryta. Przetwornik
Prosonic S dokonuje wéwczas automatycznie odpowiedniej zmiany krzywej przeptywu.

Wskazéwkal

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjsSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.7 Koryta prostokatne, zwezone

22 Hmax |

Hmax
A4
A
> 2 Hmax
v
k= 3mm
« ke

2 3 Hmax
459
00 FMU90285-05-00-00-0.009
Typ koryta B [mm] H,,.x [mm] Q. [m3/h]
RectWThr 2H 200 120 51,18
RectWThr 3H 300 150 108,4
RectWThr 4H 400 240 289,5
RectWThr 5H 500 270 434,6
RectWThr 6H 600 300 613,3
RectWThr 8H 800 450 1493
RectWThr TO 1000 600 2861
RectWThr T5 1500 725 6061
RectWThr 2T 2000 1013 13352
Wskazéwkal

W parametrze "width [szerokos¢]' mozna ustawi¢ odpowiednia szeroko$¢ koryta. Przetwornik

Prosonic S dokonuje wéwczas automatycznie odpowiedniej zmiany krzywej przeptywu.

Wskazéwka!

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje

przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.8 Koryta prostokatne, zgodne ze standardem francuskim NFX

e T e e T Hmax

> <

22 Hmax

BD

: )

23 Hmax
45°
A
Typ koryta B [mm] H,,, [mm] Q,,,, [m3/h]
NEX Rect T0/SH 1000 500 24273
NEX Rect TO/T5 1000 1500 12582,5

Wskazdwka!
W parametrze "width [szerokos¢]' mozna ustawi¢ odpowiednia szeroko$¢ koryta. Przetwornik
Prosonic S dokonuje wéwczas automatycznie odpowiedniej zmiany krzywej przeptywu.

Wskazdwka!
Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjsSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.9 Koryta prostokatne, zwezone, zgodne ze standardem fran-

cuskim NFX
22Hmax | B -
S T o A
— T T Hmax
S A4
A
> 2 Hmax
A4
k= 3 mm

: )

« 23Hma

45°
Typ koryta B [mm] H,,,, [mm] Q. [m3/h]
NFX Rect WThr 2H 200 120 53,5
NFX Rect WThr 3H 300 150 111,7
NEX Rect WThr 4H 400 240 299,1
NFX Rect WThr 5H 500 270 4458
NFX Rect WThr 6H 600 300 626,2
NFX Rect WThr 8H 800 450 1527,8
NEX Rect WThr TO 1000 600 2033,8

% Wskazéwkal

W parametrze "width [szerokos¢]' mozna ustawi¢ odpowiednia szeroko$¢ koryta. Przetwornik
Prosonic S dokonuje wéwczas automatycznie odpowiedniej zmiany krzywej przeptywu.

%& Wskazéwkal

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.10 Koryta trapezoidalne

>2 Hinex _

Hmax

> <

2 2 Hmax

A
v

BD

2 3 Hmax \v

45°
L00-FMU90xxx-05-00-00-xx-010
Typ koryta B [mm] H,,, [mm] Q,,,, [m3/h]
Trap.W T0/3H 1000 300 1049
Trap.W TO/T5 1000 1500 11733

Wskazdwka!
W parametrze "width [szerokos¢]' mozna ustawi¢ odpowiednia szeroko$¢ koryta. Przetwornik
Prosonic S dokonuje wéwczas automatycznie odpowiedniej zmiany krzywej przeptywu.

Wskazdwka!
Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,,, definiuje
przeptyw, przy ktérym prad wyjsSciowy wynosi 20 mA.
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13.1.11 Koryta typu V-wrciecie

22 Hmax _
g a
NS |
g v Himax
7y
2 2 Himax
v
> B »
k= 3mm
A ke Kl
BD
> 3 Hmax \v
459
LO0-FMU90xxx-05-00-00-xx-011
Typ koryta o Hypgy [mm] Qo [m*/1]
V-Weir 22,5 22,5° 600 276,0
V-Weir 30 30° 600 371,2
V-Weir 45 45° 600 574,1
V-Weir 60 60° 600 799,8
V-Weir 90 90° 600 1385

Wskazdéwkal
Po wybraniu typu zwezki, Q,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,

definiuje przeptyw, przy ktérym prad wyjsciowy wynosi 20 mA.

ax
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13.1.12 Koryta typu V-wciecie zgodne ze standardem brytyjskim

(BS 3680)

22 Hmax

Hmax

»le
> <

2 2 Hmax

BD

2 3 Hmax

v

L00-FMU90xxx-05-00-00-xx-011

Typ koryta o H,,,, [mm] Q. [m3/h]
BST V-Weir 22,5 (1/4 90°) 1/490° 390 120,1
BST V-Weir 45 (1/2 90 °) 1/290° 390 237,3
BST V-Weir 90 90° 390 473,2
Wskazéwka!
Po wybraniu typu zwezki, Q,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q,,

definiuje przeptyw, przy ktérym prad wyjSciowy wynosi 20 mA.

ax
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13.1.13 Koryta typu V-wciecie zgodne ze standardem francuskim NFX

=2 Hmax -
g a
—— 7y
_ v Hmax
A
22 Hmax
v
< B »
% k= 3mm
A ke ki
BD
o 23Hma l
459
A
LO0-FMU90xxx-05-00-00-xx-011
Typ koryta o Hypy [mm] Quy [m?/h]
NEX V-Weir 30 30° 600 375,9
NEX V-Weir 45 45° 600 573,1
NEX V-Weir 60 60° 600 793,1
NEX V-Weir 90 90° 600 1376,7
Wskazéwkal

Po wybraniu typu zwezki, Q,,,, moze by¢ ustawione zgodnie z warunkami przeptywu. Q.
definiuje przeptyw, przy ktérym prad wyjsciowy wynosi 20 mA.
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13.2 Formuta linearyzacji dla pomiaréw przeplywu

Jesli wybrany zostat typ linearyzacji "formula /formufa/', przeptyw obliczany jest w oparciu o nastepujaca
formute:

Q=C (h® + yh?)

gdzie:

» Q: przeptyw w m3/h

m C: parametr skalowania

m h: spietrzenie na zwezce kanatu (poziom mierzony)
m o, B: wykfadniki potegi

m v: stata korekcyjna

Odpowiednie wartosci a., B, y i C dla réznych typéw zwezek i kanatéw mogg by¢ przyjete z ponizszych
tabel.

Zwezki Khafagi-Venturi

Typ Qg [m3/0] | o p Y C

Qv 302 40,09 1,500 2,500 0,0013140 0,0095299
Qv 303 104,3 1,500 2,500 0,0004301 0,0238249
Qv 304 2315 1,500 2,500 0,0003225 0,0317665
Qv 305 323,0 1,500 2,500 0,0002580 0,0397081
Qv 306 414,0 1,500 2,500 0,0002150 0,0476497
Qv 308 1024 1,500 2,500 0,0001613 0,0635329
Qv 310 1982 1,500 2,500 0,0001290 0,0794162
Qv 313 3308 1,500 2,500 0,0000992 0,1032410
Qv 316 6181 1,500 2,500 0,0000806 0,1270659

Zwezki ISO-Venturi

Typ Qo [m3/h] | a0 p Y c

ISO 415 42,5 1,500 2,100 0,0009336 0,0146865
ISO 425 130,3 1,500 1,600 0,0959719 0,0214406
ISO 430 3222 1,500 2,000 0,0032155 0,0379104
ISO 440 893,6 1,600 1,700 -0,2582633 0,0590888
ISO 450 1318,9 1,600 1,800 -0,0895791 0,0553654
ISO 480 1862,5 1,600 1,800 -0,0928186 0,0795737

ZwezKi Venturi zgodne ze standardem brytyjskim (BS 3680)

Typ Que [m¥/h] @ p Y ®

BST Venturi 4" 36,25 1,500 1,000 0,0000000 0,019732
BST Venturi 7" 90,44 1,500 1,000 0,0000000 0,034532
BST Venturi 12" | 371,2 1,500 1,000 0,0000000 0,059201
BST Venturi 18" | 925,7 1,500 1,000 0,0000000 0,088021
BST Venturi 30" | 3603 1,500 1,000 0,0000000 0,148003
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Zwezki Parshall’a

Typ Qo [M3/h] | @ p Y c

Parshall 1" 15,23 1,550 1,000 0,0000000 0,0048651
Parshall 2" 30,46 1,550 1,000 0,0000000 0,0097302
Parshall 3" 203,8 1,547 1,000 0,0000000 0,0144964
Parshall 6" 430,5 1,580 1,000 0,0000000 0,0249795
Parshall 9" 950,5 1,530 1,000 0,0000000 0,0495407
Parshall 1 ft 1704 1,522 1,000 0,0000000 0,0675749
Parshall 1,5 ft 2595 1,538 1,000 0,0000000 0,0924837
Parshall 2 ft 3498 1,550 1,000 0,0000000 0,1151107
Parshall 3 ft 5328 1,566 1,000 0,0000000 0,1575984
Parshall 4 ft 7185 1,578 1,000 0,0000000 0,1962034
Parshall 5 ft 9058 1,587 1,000 0,0000000 0,2329573
Parshall 6 ft 10951 1,595 1,000 0,0000000 0,2670383
Parshall 8 ft 14767 1,607 1,000 0,0000000 0,3324357

ZwezKi Palmer-Bowlus’a
Typ Qo [m/h] | p Y C
Palmer-Bowlus 6" | 38,08 0,200 2,000 0,0083313 0,3106790
Palmer-Bowlus 8" | 68,86 0,200 2,000 0,0047711 0,6255716
Palmer-Bowlus 10" | 150,2 0,200 2,000 0,0034924 0,9571182
Palmer-Bowlus 12" | 215,8 0,200 2,000 0,0022844 1,6034450
Palmer-Bowlus 15" | 377,6 0,200 2,000 0,0015814 2,5957210
Palmer-Bowlus 18" | 504,0 0,200 2,000 0,0012679 3,5431970
Palmer-Bowlus 21" | 875,6 0,200 2,000 0,0008765 5,5433280
Palmer-Bowlus 24" | 1077 0,200 2,000 0,0006771 7,6652450
Palmer-Bowlus 27" | 1639 0,200 2,000 0,0005672 9,7043720
Palmer-Bowlus 30" | 2133 0,200 2,000 0,0004475 12,9501200
Koryta prostokatne

Typ Qo [m/h] | p Y C
RectWTO0/5H 1049 1,500 1,000 0,0000000 0,2067454
RectWTO0/T5 11733 1,500 1,000 0,0000000 0,2067454
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Koryta prostokatne, zwezone

Typ Qo [M3/h] | p Y C
RectWThr 2H 51,18 1,500 1 0,0000000 0,038931336
RectWThr 3H 108,4 1,500 1 0,0000000 0,059018248
RectWThr 4H 289,5 1,500 1 0,0000000 0,077862671
RectWThr 5H 434,6 1,500 1 0,0000000 0,097949584
RectWThr 6H 613,3 1,500 1 0,0000000 0,118036497
RectWThr 8H 1493 1,500 1 0,0000000 0,156346588
RectWThr TO 2861 1,500 1 0,0000000 0,194656679
RectWThr T5 6061 1,500 1 0,0000000 0,3106200
RectWThr 2T 13352 1,500 1 0,0000000 0,4141600
Koryta prostokatne zgodne z NFX

Typ Qpgx [m*/h] a B ¥ C

NFX Rect TO/5H | 2427,3 1,400 2,000 0,0107097 0,2801013
NEX Rect TO/T5 125825 1,500 0,000 0,0000000 0,1951248

Koryta prostokatne, zwezone, zgodne z NFX

Typ Qpgx [m*/h] a B ¥ C

NEX RectWThr 2H | 53,5 1,500 1,600 -0,1428487 0,0528094
NEX RectWThr 3H | 111,7 1,500 1,600 -0,1115842 0,0744722
NEX RectWThr 4H | 299,1 1,500 1,600 -0,0975777 0,0966477
NEX RectWThr 5H | 445,8 1,500 1,600 -0,0884398 0,1187524
NEX RectWThr 6H | 626,2 1,500 1,600 -0,0816976 0,1407481
NEFX RectWThr 8H | 1527,8 1,500 1,600 -0,0634245 0,1810272
NEX RectWThr TO |2933,8 1,500 1,600 -0,0671398 0,2285268

Koryta trapezoidalne

Typ Qua [m3/h] | p v c

Trap.W T0/3H 1049 1,500 1,000 0,0000000 0,2067454
Trap.W TO/T5 11733 1,500 1,000 0,0000000 0,2067454

Koryta prostokatne

Typ Qua [M3/0] | p Y C

V-Weir 22,5 276,0 2,500 1,000 0,0000000 0,0000313
V-Weir 30 371,2 2,500 1,000 0,0000000 0,0000421
V-Weir 45 574,1 2,500 1,000 0,0000000 0,0000651
V-Weir 60 799,8 2,500 1,000 0,0000000 0,0000907
V-Weir 90 1385 2,500 1,000 0,0000000 0,0001571
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Koryta prostokatne zgodne ze standardem brytyjskim (BS 3680)

Typ Qg [m*/h] a p ¥ C

BST V-Weir 22,5 | 120,1 2,314 2,649,000 0,1430720 0,0000590
BST -Weir 45 237,3 2,340 2,610 0,2659230 0,0000880
BST V-Weir 90 473,2 2,314 2,650 0,1904230 0,0001980

Koryta typu V-wciecie zgodne z NFX

Typ Qpax [m*/h] o B ¥ c

NEFX V-Weir 30 375,9 2,400 2,800 0,0241095 0,0000616
NEFX V-Weir 45 5731 2,476 0,000 0,0000000 0,0000757
NEX V-Weir 60 793,1 2,486 0,000 0,0000000 0,0000983
NEX V-Weir 90 1376,7 2,491 0,000 0,0000000 0,0001653
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13.3 Komunikaty bledéw systemowych

13.3.1 Sygnalizacja btedow

Bledy pojawiajace sie podczas uruchomienia i uzytkowania przyrzadu sa sygnalizowane w nastepujacy
Sposéb:
m poprzez symbol btedu, kod btedu i opis btedu na wskazniku
m poprzez konfigurowalne wyjScie pradowe (funkcja "output on alarm /sygnalizacja alarmul").
- MAX, 110%, 22mA
- MIN, -10%, 3,6mA
— HOLD (zachowywana jest ostatnia warto$¢)
— warto$¢ definiowana przez uzytkownika
= W menu obstugi: "system information/etror list/actual error /informacje o systemie/lista btedéw/
aktualny biad]'.

13.3.2 Poprzedni btad

W celu uzyskania dostepu do listy poprzednich btedéw, ktére zostaty skorygowane, nalezy przejs¢
do parametru "system information/error list/last error /informacja o systemie/lista bledow/poprzedni
blad]'.

13.3.3 Typy bledéw

Typ btedu Wyswietlany symbol Znaczenie

Sygnat wyjsciowy przyjmuje wartos$¢, ktéra moze by¢
definiowana w funkcji "output on alarm /sygnalizacja
alarmu/":

» MAX: 100%, 22mA

= MIN: -10%, 3,8mA

m Hold: zachowywana jest ostatnia warto$¢

Alarm (A)

wySwietlany W sposcb ciagly m warto$¢ definiowana przez uzytkownika
Ponadto, na wskazniku ukazuje sie komunikat btedu.
L]
- H Przyrzad kontynuuje pomiar.
Ostrzezenie (W) “E Wyswietlany jest komunikat btedu.
pulsujacy
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13.3.4 Kody btedéw
Kod btedu skfada sie z 6 cyfr posiadajacych nastepujace znaczenie:

m Cyfra 1: Typ btedu
— A: alarm
— W: ostrzezenie
— E: blad (uzytkownik moze definiowa¢ czy dany btad ma posiada¢ status alarmu czy ostrzezenia)
m Cyfry 21 3:
wskazuja kanat wejsciowy, kanat wyjsciowy lub przekaznik, do ktérego odnosi si¢ dany biad.
"00" oznacza, ze bfad nie dotyczy zadnego okreslonego kanatu lub przekaznika.
m Cyfry 4-6:
wskazuja kod btedu zgodnie z ponizsza tabela.

Przyktad:
W01 641 m W: Ostrzezenie
m 01: Wejscie pomiarowe 1
m 041: Zagubienie echa
Kod Opis btedu Sposéb usuwania
A 00100 Wersja oprogramowania jest niezgodna
Z Wersja sprzetowa
A 00101 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
A00102 Blad sumy kontrolnej Wymagany pelny reset i ponowna kalibracja
W00103 Inicjalizacja - prosze czekaé Jesli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund:
wymieni¢ modut elektroniki
A 00106 Zapis danych do przetwornika - prosze | Odczeka¢ az zostanie zakoriczona procedura transmisji dan-
czekaé ych do przetwornika
A00110 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
A00111 Wadliwy modut elektroniki Wytaczy¢ i ponownie zataczy¢ przetwornik;
A00112 jesli btad nadal wystepuje:
A00114 wezwa¢ serwis Endress+Hauser
A00115
AO00116 Blad zapisu danych do przetwornika Powtdrzy¢ procedure transmisji danych do przetwornika
A00117 Modut sprzetowy nie rozpoznany
po wymianie
A01121 Wyjscie pradowe 01 lub 02 jest nieska- | Wezwaé serwis Endress+Hauser
A02121 librowane
A 00125 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00152 Blad sumy kontrolnej Wymagany pelny reset i ponowna kalibracja
W00 153 Inicjalizacja Jesli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund:
wymieni¢ modut elektroniki
A 00155 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00164 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00171 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A 00180 Nieprawidtowa synchronizacja Sprawdzi¢ podfaczenie dla synchronizacji (patrz rozdz.
"Podiaczenie elektryczne")
A 00183 Niekompatybilna wersja sprzetowa Sprawdzi¢ czy zainstalowana karta elektroniki jest zgodna
z kodem zamdéwieniowym przyrzadu;
wezwa¢ serwis Endress+Hauser
A 01231 Wadliwy czujnik 01 lub 02 - sprawdzi¢ | Sprawdzi¢ czy podtaczenie czujnikéw jest prawidtowe
A 02231 podfaczenie (patrz rozdz. "Podiaczenie elektryczne")
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Kod Opis btedu Sposéb usuwania
A 01281 Nieprawidtowy pomiar temperatury 01 | Sprawdzi¢ czy podtaczenie czujnikéw jest prawidtowe
A 02281 lub 02 - sprawdzi¢ podtaczenie (patrz rozdz. "Podigczenie elektryczne")
WO01501 Nie wybrano czujnika dla kanatu 01 lub | Przypisa¢ czujnik
W02501 02 (patrz menu "level /poziom/" lub "flow /przeptyw]")
A 01502 Czujnik 01 lub 02 nie zostat Wprowadzi¢ typ czujnika recznie
A 02502 rozpoznany (menu "level /poziom/" lub "flow /przeptyw]', podmenu
"basic calibration /kalibracja podstawoway".
A 00511 Brak fabrycznie zapisanych danych kali-
bracyjnych
A01512 Trwa mapowanie zbiornika Odczeka¢ az zostanie zakoriczona procedura mapowania
A 02512
W01 521 Wykryty nowy czujnik 01 lub 02
W02 521
W01 601 Niemonotoniczna krzywa linearyzacji | Ponownie wprowadzi¢ krzywa linearyzacji
W02 601 dla kanatu pomiarowego poziomu 01 (patrz menu "level /poziom/")
lub 02
W 01602 Niemonotoniczna krzywa linearyzacji | Ponownie wprowadzi¢ krzywa linearyzacji
W 02602 dla kanatu pomiarowego przeptywu 01 | (patrz menu "flow /przeptyw]")
W 01603 lub 02
W 02603
A 01604 Nieprawidtowa kalibracja dla kanatu Wykona¢ prawidtowo kalibracje
A 02604 pomiarowego poziomu 01 lub 02 (patrz menu "level /poziom/")
A 01605 Nieprawidtowa kalibracja dla kanatu Wykona¢ prawidtowo kalibracje
A 02605 pomiarowego przeptywu 01 lub 02 (patrz menu "flow /przeptyw]")
A 01606
A 02606
Wo01611 Linearyzacja dla kanatu pomiarowego | Wprowadzi¢ dalsze punkty linearyzacji
WO02611 poziomu 01 lub 02: liczba punktéw < 2 | (patrz menu "level /poziom/")
W01612 Linearyzacja dla kanatu pomiarowego | Wprowadzi¢ dalsze punkty linearyzacji
W02612 przeptywu 01 lub 02: liczba punktéw | (patrz menu "flow /przeptyw]")
W01 613 <2
W02613
W 01620 Za niska waga impulsu dla przekaZnika | Sprawdzi¢ modut licznika
01-06 (patrz menu "flow /przeptyw/", podmenu "flow counter /lic-
W 06620 znik przeptywul")
E 01641 Brak odpowiedniego echa poziomu Sprawdzi¢ kalibracje podstawowg dla odpowiedniego czu-
E 02641 z czujnika 01 lub 02 jnika (patrz menu "level /poziom/" lub "flow [przeptyw]")
A 01651 Osiagnieta strefa bezpieczeristwa czu- | Btad znika jesli poziom ponownie znajdzie sie poza strefa
A 02651 jnika 01 lub 02 - niebezpieczenistwo bezpieczeristwa.
przelania Moze by¢ wymagane uzycie funkcji "acknowledge alarm
[potwierdzenie alarmuj]'
(patrz menu "safety settings /ustawienia bezpieczeristwal')
E01661 Za wysoka temperatura czujnika 01 lub
E 02661 02
W 01681 Warto$¢ pradu 01 lub 02 poza zakre- | Wykona¢ kalibracje podstawowa;
W 02681 sem pomiarowym sprawdzi¢ linearyzacje
A01682 Nieprawidtowa kalibracja pradu 01 lub | Skorygowac¢ "current turn down /rozwiniecie zakresu
A 02682 02; pradowego]'
nieprawidtowe "current turn down (patrz menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial")
[rozwiniecie zakresu pradowego]'
W01 691 Wykryto zaki6cenia przy napetnianiu -
W02 691 czujnik 01 lub 02
W00 692 Wrykrycie cofki

(jesli aktywna jest funkcja detekcji
cofki)
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Kod Opis btedu Sposéb usuwania
W00 693 Wykrycie szlamu
(jesli aktywna jest funkcja detekcji
szlamu)
W00 801 Zafaczona funkcja symulacji poziomu | Wytaczy¢ funkcje symulacji poziomu
(patrz menu "level /poziom/")
W01 802 Zataczona funkcja symulacji dziatania | Wytaczy¢ funkcje symulacii
W02 802 czujnika 01 lub 02
W01 803 Zataczona funkcja symulacji przeptywu | Wytaczy¢ funkcje symulacii
W02 803 (patrz menu "flow /przeptyw]")
WO01 804
W02 804
WO1 805 Zataczona funkcja symulacji pradu 01 | Wytaczy¢ funkcje symulacii
(patrz menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial")
W02 806 Zataczona funkcja symulacji pradu 02 | Wytaczy¢ funkcje symulacii
(patrz menu "output/calculations /wyjscie/obliczenial")
W01 807 Zafaczona funkcja symulacji dziatania | Wytaczy¢ funkcje symulacii
przekaznika 01 - 06
W06 807
WO01 808 Wrytaczony czujnik 01 lub 02 Zataczy¢ czujnik
W02 808 (patrz menu "device properties/sensor management /dane
przyrzadu/zarzadzanie czujnikamil')
WO01 809 Aktywna kalibracja pradu D/A
W02 809
A 00820 Rézne jednostki dla obliczania wartosci | Sprawdzi¢ jednostki kalibracji podstawowej odpowiednich
$redniej, sumy, réznicy lub sterowania | parametréw
A00832 krata (patrz menu "level /poziom/' lub "flow /przeptyw]")




Dodatek

13.4 Domyslna konfiguracja blokéw (HART)

13.4.1 Bloki funkcyjne

Przetwornik Prosonic S zawiera rézne bloki funkcyjne. Podczas procedury uruchomienia tworzone sa
potaczenia miedzy blokami, umozliwiajace wykonanie wymaganego zadania pomiarowego. W zalez-
nosci od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych, moga wystepowac nastepujace bloki funkcyjne:

Signal inputs /Wejscia sygnatowe]
m Sensor 1 [Czujnik 1]
m Sensor 2 [Czujnik 2] (jesli wybrany w specyfikacji kodu zaméwieniowego)

Signal evaluation /Przetwarzanie sygnatu/ (obliczanie wartosci mierzonej)
m Level 1 [Poziom 1]

m Level 2 [Poziom 2] (dla przyrzadéw z 2 wyjsciami pradowymi)

m Flow 1 /Przeptyw 1] (dla przyrzadéw do pomiaru przeptywu)

m Flow 2 [Przeptyw 2] (dla przyrzadéw do pomiaru przeptywu)

Controls /Sterowanie/

m Pump control /Sterowanie pompami]
m Rake control /Sterowanie kratami]

m Backwater detection /Detekcja cofkil

Signal output /Wyjscie sygnatowe]

m Display /WskaZnik]

m Current output 1 with HART /Wyjscie pradowe 1 z HART]

m Current output 2 /Wyjscie pradowe 2] (jesli wybrane w specyfikacji kodu zaméwieniowego)
m Relay 1 [Przekaznik 1]

m Relay 2 [Przekaznik 2] (dla przyrzadéw z 3 lub 6 przekaZnikami)

m Relay 3 [Przekaznik 3] (dla przyrzadéw z 3 lub 6 przekaZnikami)

m Relay 4 [Przekaznik 4] (dla przyrzadéw z 6 przekaznikami)

m Relay 5 [Przekaznik 5] (dla przyrzadéw z 6 przekaznikami)

m Relay 6 [PrzekaZnik 6] (dla przyrzadéw z 6 przekaznikami)

13.4.2 Operating mode /7ryb pracy] = "level [poziom/"

1 wejscie pomiarowe / 1 wyjscie pradowe
(FMUQO - *****1 *1 ****)

Wskaznik
> Display
Czujnik 1 Poziom 1 Wyjscie pradowe 1
Sensor 1——»[ Level 1 |—— »|Current output 1|,
+HART

Przekaznik 1

FDU9x Alarm Relay 1

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-079
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1 wejscie pomiarowe / 2 wyjscia pradowe
(FMUQO - *****1*2****)

Wskaznik

Poziom 1

—i Display
Wyj. pradowe 1 + HA
5| Current output 1

—{Level T ——

Czujnik 1
Sensor 1

Poziom 2

+HART

Wyj. pradowe 2

FDU9x —PI Level 2 |

Przekaznik

RT

—b

» Current output 2 |—>

1

Alarm Relay 1

2 wej$cia pomiarowe / 2 wyj$cia pradowe
(FMUQO - *****2*2****)

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-088

Wskaznik

»
»

Czujnik 1 Poziom 1

Sensor 1 Level 1

— | Display

Wyj. pradowe 1 + HA
Current output 1

FDU9x

Czujnik 2 Poziom 2

A 4

+HART

Wyj. pradowe 2

Level 2

FDU9x

RT

» Current output 2 |—>

Przekaznik 1

Alarm Relay 1

13.4.3 Operating mode /7ryb pracy] =

1 wej$cie pomiarowe / 2 wyjscia pradowe
(FMUQO - *****1*2****)

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-080

"level + flow /poziom + przeptyw] "

Wskaznik

Przeptyw 1

—i Display
Wyj. pradowe 1 + H

IART

—>[ Fow1 F——

Czujnik 1
Sensor 1

Poziom 1

»| Current output 1
+HART

Wyj. pradowe 2

FDU9x —>{ Level 1 f

» Current output 2 |—>

Przekaznik 1

Alarm Relay 1

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-092
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2 wejscia pomiarowe / 2 wyjscia pradowe
(FMUQO - *****2*2****)

Wskaznik 1

Przeptyw 1

— Display

»
»

Wyj. pradowe 1 + HART
Current output 1

A

[ Flow1 =

Czujnik 1
Sensor 1

Poziom 1

+HART

Wyj. pradowe 2

FDU90 —’I Level 1 f

» Current output 2
Przekaznik 1

Alarm Relay 1

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-094

13.4.4 Operating mode /7ryb pracy] = "flow [przeptyw] "

1 wejscie pomiarowe / 1 wyjscie pradowe
(FMUQO _kkkkk 1 *1****)

Wskaznik
> Display

Czujnik 1 Przeptyw 1

Sensor 1

Wyj. pradowe 1 + HART
»| Current output 1 L5

FDU9x

+HART
Przekaznik 1

Alarm Relay 1

1 wejscie pomiarowe / 2 wyjscia pradowe
(FMUQO - *****1*2****)

L00-FMU90xxx-19-00-00-de-090

Wskaznik

L
A Display

Przeptyw 1

—Flow1 ==

»
»

Wyj. pradowe 1 + HART
Current output 1

Czujnik 1
Sensor 1

Przeptyw 2

A 4

+HART

Wyj. pradowe 2

FDU9x —> Flow2 |

» Current output 2 |—>
Przekaznik 1

Alarm Relay 1

LOO-FMU90xxx-19-00-00-de-095
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2 wejscia pomiarowe / 2 wyjscia pradowe
(FMUQO - *****2*2****)

Wskaznik
N E—
) Display
Wyi. pradowe 1 + HART

»| Current output 1 )
+HART

Czujnik 1 Przeptyw 1

FDU9x

Czujnik 2 Przeptyw 2 Wyj. pradowe 2
Sensor 2 Flow 2 » Current output 2 |—>
Przekaznik 1

Alarm Relay 1

LO0-FMU90xxx-19-00-00-de-091

FDU9x

13.4.5 Operating mode /7ryb pracy] = "flow + backwater /przepiyw + cof-
ka/ n

2 wejscia pomiarowe / 2 wyj$cia pradowe

Wskaznik

Display

Wyj. pradowe 1 + HART
Curent output 1
+ HART

Stosunek poz. dla cofki Wyj. pradowe 2

Backwater ratio »[Curent output 2

(h2/h1)

Przeptyw 1

Czujnik 1

Detekcja cofki
[Backwater detection}—

FDU9x
(w gornej czesci kanatu)
Przekaznik 1

Czujnik 2
e Alarm Relay 1

Sensor 2

FDU9x
(w dolnej czesci kanatu)

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-096
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13.5 Domyslna konfiguracja blokéw (Profibus DP)

Przetwornik Prosonic S zawiera rézne bloki funkcyjne. Podczas procedury uruchomienia tworzone sa
potaczenia miedzy blokami, umozliwiajace wykonanie wymaganego zadania pomiarowego. W zalez-
nosci od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych, moga wystepowac nastepujace bloki funkcyjne:

Signal input /Wejscia sygnatowe/
m Ultrasonic Sensor Block /Blok Czujnikéw UltradzZwiekowych] (US)
m Digital Output Block /Blok Wyjs¢ Cyfrowych] (DO)

Measured value calculation /Obliczanie wartoSci mierzonej/

m Level Block /Blok Pomiarowy Poziomu] (LE)

m Flow Block /Blok Pomiarowy Przeplywu] (FS)

m Flow Block with Backwater Detection [Blok Pomiarowy Przeptywu z detekcja cofkil (FB)

3

m Flow Block with Averaged Level /Blok Pomiarowy Przeptywu z Wyznaczaniem Wartosci Sredniejj (FA)

Signal output /Wyjscia sygnatowe]
® Analog Input Block /Blok Wejs¢ Analogowych] (Al)
m Digital Input Block /Blok Wejs¢ Cyfrowych] (DI)

Calculations /Obliczenia/

m Sum Block Level /Blok Wartosci Sumarycznej Poziomu/ (SL)

m Average Block Level /Blok Wartosci Sredniej Poziomuj (AL)

m Difference Block Level 1 - 2 /Blok WartoSci Réznicowej Poziomu 1 - 2] (DL)
m Difference Block Level 2 - 1 /Blok WartoSci Réznicowej Poziomu 2 - 1] (LD)
m Sum Block Flow /Blok Wartosci Sumarycznej Przeplywu/ (SF)

m Average Block Flow /Blok Wartosci Sredniej Przeptywu] (AF)

m Difference Block Flow 1 - 2 [Blok Wartosci Réznicowej Przeptywu I - 2] (DF)
m Difference Block Flow 2 - 1 [Blok Wartosci Réznicowej Przeptywu 2 - 1] (FD)

Counters /[Liczniki]

m Totalizator Block /Blok Licznika/ (TO)

m Daily Counter Block /Blok Licznika Dobowego/ (DC)
m Impulse Counter /Licznik Impulséw] (IC)

Limits /Wartosci graniczne/
m Limit Block /Blok Wartosci Granicznych] (LS)
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13.5.1 Operating Mode [7ryb pracy] = " Level [Poziom/ "

1 wejscie pomiarowe

ust —» LE1 —» A1 |———
Odlegtos¢ .
» A2 —» Magistrala
FDU9x
i t
emperatura > A3
L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-097
2 wejscia pomiarowe
ust — LE1 —» Al |
Odlegtosc
€gtosC > A3
FDU9x
T t
emperatura > A5
> LS1
LS5
Al7
AL Al8
DL AI9
us2 —» LE2 |—] A2 ]
Odlegtosé
A4
FDU9x
T t
emperatura N Al6
> LS2
LS4
LS6

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-100
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13.5.2 Operating Mode [Trydb pracy] = "Flow [Przeptyw] "

1 wejscie pomiarowe

ust |—

FS1 |— AN

.

FDU9x

Odlegtos¢

Temperatura

Al2

A 4

\ 4

Al3

TO1

DC1

TO2

C2

)

TO3

Wartosé

Ubertrag

Wartosé

Ubertrag

Al5

Al6

Al7

Al8

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-098
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2 wejscia pomiarowe

FDU9x

FDU9x

ust — Fs1 — At |
Odlegtos¢ oA
Temperatura »AS
Al7
TO1
Al8
DC1
IC1
LS4

us2 —» Fs2 — A2 |
Odlegtos¢
> Al4
Temperatura »AG

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-102
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13.5.3 Operating Mode/7ryb pracy/ = "Flow + Level [Przeptyw + Poziom/"

1 wejscie pomiarowe

Us1

.

FDU9x

Fs1 | » Al
Al5
TO1
Al6
Al7
DC1
Al8
TO3
DC3
LE1 > A2
Odlegtos¢
> AI3
Temperatura oA

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-099
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2 wejscia pomiarowe

FDU9x

FDU9x

[
LE1 —»] ABB

ust |
Odlegloéé| | |
FS1T — A ]
Temperatura
» A5
TO1
IC1
» AL
» AF
us2 —» LE2 — A4 |
Odlegloéc':| | |
FS2 —» A2 |
Temperatura :l
» A6
IC2
LS4

LS1
LS3

Al7

Al8

TO3
DC3
IC3

LOO-FMU90xxx-19-00-00-pl-103
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13.5.4 Operating Mode /[7rydb pracy/ = "Flow + Backwater [Przeplyw +
Cofkal "

2 wejscia pomiarowe

r»{ ust — LE1 |—> A3 ]
Al4

FDU9x A

4

=

2
Al7

FB1 T

Q

Al8

TO2

TO3 A9

DC1

us2

AlS5

A 4

g 1O
21
Wl N

FDU9x

Q

(@]
w

N

-

S

|
IHmm
w| [N |=

-
(2]
)]

4

-
[0}
o)

LOO-FMU90xxx-19-00-00-yy-104
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