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Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa CucC 101

1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

1.1 Przewidziane zastosowanie

Zadaniem uktadu do pomiaru poziomu osadu CUC 101 jest oznaczanie strefy rozdziatu w mieszani-
nach wodno-osadowych w osadnikach i zbiornikach sedymentacyjnych. Przetwornik poziomu osadu
nie jest przyrzadem odpowiednim do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem. Natomiast czuj-
niki mogg by¢ stosowane w strefach zagrozonych wybuchem jedynie wowczas, gdy sg wyraznie ozna-
czone jako Ex.

1.2 Ogodlne zasady bezpieczenstwa

Przyrzad zostat zaprojektowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy technicznej i spetnia stosowne
przepisy i normy EN (patrz "Dane techniczne"). Wykonany zostat zgodnie z normg EN 61010-1.
Urzadzenie to zawsze opuszcza fabryke w stanie sprawnym jednakze, niewtasciwe lub niezgodne z
przeznaczeniem zastosowanie moze spowodowac zagrozenie bezpieczenstwa, np. wskutek
nieprawidtowego podtaczenia.

Instrukcje bezpieczenstwa obstugi ukladu pomiarowego

¢ Przez wzglad na bezpieczenstwo oraz mozliwosci techniczne, przyrzad nalezy stosowac
wytgcznie do celdw opisanych w niniejszej instrukcji obstugi.

¢ Nalezy Scisle przestrzegac¢ ostrzezen oraz wskazéwek zawartych w niniejszej instrukcji obstugi.
¢ Personel techniczny zobowigzany jest zapoznac sie z instrukcjami zawartymi w niniejszym pod-
reczniku oraz postepowac zgodnie z nimi. Obstuga niezgodna z zaleceniami moze spowodowaé

doznanie obrazen osobistych lub uszkodzenie posiadanego sprzetu.

« Montaz, podtaczenie elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja mogg by¢ wykonywane
wylgcznie przez personel techniczny uprawniony (kl. B) przez nadzér techniczny zakfadu.

¢ Przed podigczeniem przyrzadu, nalezy upewnic sie, ze parametry zrodta zasilania zgodne sg
z wartosciami znamionowymi podanymi na tabliczce znamionowe;j.

* W poblizu przyrzadu musi by¢ zainstalowany wyraznie oznaczony odtgcznik sieci zasilajgce;j.
¢ Uzytkownik zobowigzany jest zabezpieczy¢ przetwornik bezpiecznikiem 2 A.

* Podczas gdy przyrzad jest wytgczony, modut grzejny jest nadal aktywny. Zatem, prace konser-
wacyjne nalezy wykonywaé wytgcznie po odtgczeniu go od zasilania.

¢ Przez wzglad na bezpieczenhstwo, sygnalizatory poziomdw granicznych oraz sygnalizator do
ustawiania punktu zerowego nalezy ustawia¢ wytgcznie wéwczas, gdy przyrzad jest wytgczony
(niebezpieczenstwo doznania obrazen osobistych).

» Dostep do wewnetrznych podzespotéw przyrzadu, znajdujacych sie pod napigeciem, mozliwy jest
poprzez szczeliny wentylacyjne w bocznej cze$ci obudowy. Nie nalezy wktada¢ w nie Zadnych
narzedzi ani drutow.

¢ Przed wtgczeniem ukfadu nalezy ponownie sprawdzi¢ poprawnos¢ wszystkich podtaczen.

* Nie uzytkowac uszkodzonych przyrzaddw, ktdére moga stanowié¢ zagrozenie. Nalezy je oznaczy¢
jako wadliwe.
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CuC 101 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

» Naprawy uszkodzen w punkcie pomiarowym mogg by¢ wykonywane wytacznie przez uprawniony
i przeszkolony personel.

« Jezeli naprawa uszkodzen nie jest mozliwa, przyrzad nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przypadkowego uruchomienia i przekazac do serwisu.

» Dopuszczalne obcigzenie kabla czujnika rowne jest facznej masie czujnika z ciezarkiem i kraty
ochronnej.

e Znaczne zarysowania lub zabrudzenie wziernika pomiarowego moga ostabi¢ mozliwosci
pomiarowe czujnika.

» Do otwierania czujnika uprawniony jest wytacznie personel E+H, w przeciwnym wypadku
gwarancja zostaje uniewazniona.

* Naprawy, ktére nie zostaty opisane w niniejszej instrukcji obstugi moga by¢ wykonywane
wytgcznie przez producenta lub serwis Endress+Hauser.

1.3 Odpornosé¢ na uszkodzenia

Przyrzad zostat przetestowany odnosnie kompatybilnosci elektromagnetycznej w warunkach przemys-
towych zgodnie z odpowiednimi normami europejskimi. Zabezpieczenie przed zakiéceniami zgodne

z powyzszg deklaracjg obowigzuje wytacznie w przypadku przyrzadoéw podtagczonych zgodnie z instru-
kcjami zawartymi w niniejszym podreczniku.

1.4 Deklaracja zgodnosci

Przyrzad zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie ze stosownymi normami i dyrektywami
europejskimi. Deklaracje zgodnosci mozna na zyczenie uzyska¢ w lokalnym biurze Endress+Hauser
(patrz tylna oktadka niniejszej Instrukcji obstugi).

1.5 Symbole dotyczace bezpieczenstwa

Ostrzezenie!
Symbol ten ostrzega uzytkownika przed niebezpieczenstwami, ktérych zignorowane moze stac sie
przyczyng zaréwno powaznych obrazen jak i uszkodzenia przyrzadu.

Uwaga!
Symbol ten ostrzega uzytkownika przed ewentualnymi btedami, ktére mogg wynikac z nieprawidtowej
obstugi. Zignorowanie ich moze spowodowaé uszkodzenie przyrzadu.

Wskazéwka:
Symbol ten wskazuje istotne pozycje informac;ji.

6 Endress+Hauser



Opis przyrzadu CUC 101

2 Opis przyrzadu

2.1 Zakres dostawy

Nalezy sprawdzi¢ czy opakowanie oraz jego zawarto$¢ nie ulegty uszkodzeniu. W przypadku stwier-
dzenia jakiegokolwiek uszkodzenia, nalezy poinformowac lokalng obstuge pocztowa, agenta przewo-
zowego lub spedytora. Zatrzymac uszkodzone produkty az do momentu wyjasnienia sprawy.

Sprawdzi¢ czy dostawa jest kompletna, czy ilo$¢ elementéw zgodna jest ze specyfikacjg dostawy oraz
czy typ i wersja przyrzadu zgodne sg z danymi na tabliczce znamionowe;j.

W zakres dostawy wchodza nastepujace pozycje:

e Ukfad pomiarowy CUC 101

¢ Klucz ampulowy do montazu modutu $ledzgcego

¢ tamany klucz ampulowy do ustawiania sygnalizatorow zblizeniowych
e 1 zestaw zaslepek (4 sztuki)

e 1 zestaw zaciskdw montazowych (4 sztuki)

e 1 zestaw montazowy (4 sztuki w zestawie)

e Ostona ochronna czujnika

* Instrukcja obstugi BA 214C/07/pl

Oryginalne opakowanie nalezy zachowaé na wypadek ewentualnego sktadowania lub wysyiki
przyrzadu.

W przypadku pojawienia sie jakichkolwiek watpliwosci prosze kontaktowac sie ze swoim dostawcg lub
lokalnym biurem Endress+Hauser (patrz tylna oktadka niniejszej instrukcji).

2.2 Kod zaméwieniowy

Uktad CUC 101 do pomiaru poziomu osadu

Wersja

A Wykonanie standardowe

Y Wykonanie specjalne

Z Wykonanie Ex (do pracy w strefach zagrozonych wybuchem)

Zasilanie

0 Zasilanie 230 V AC, 50/60 Hz
1 Zasilanie 115V AC, 50/60 Hz
9 Wykonanie specjalne

'

CUC 101 - Dj kompletny kod zaméwieniowy
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CucC 101

Opis przyrzadu

2.3 Budowa i opis funkcjonalny

Gtéwnymi podzespotami uktadu pomiarowego CUC 101 sa;
*  Przetwornik

e Czujnik

»  Sterownik silnika krokowego

*  Modut $ledzacy (silnik, beben kablowy).
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Wprowadzenia kabli
Przedziat podtgczeniowy
Blok elektroniki

Interfejs uzytkownika
Pierscien slizgowy
Beben kablowy
Odciagnik kabla
Czujnik metnosci z
obciaznikiem i ostong
ochronng

Sterownik silnika kroko-
wego

Silnik krokowy

Zebata przektadnia pa-
sowa

Modut grzejny z termo-
statem

Przetwornik sterowany przez 16-bitowy mikrosterownik, realizuje nastepujace funkcje:

e Zapis i przetwarzanie wartosci mierzonych

» Kontrola pozycji czujnika (gtebokosci) oraz detekcja koncentracji osadu
» Wskazywanie menu na alfanumerycznym wyswietlaczu ciektokrystalicznym

e Zapis i kontrola parametréw uzytkownika
*  Monitorowanie ukfadu i czujnika

Wszystkie parametry uzytkownika, takie jak zakres pomiarowy, poziomy graniczne, czas przerwy
miedzy cyklami czyszczenia oraz ustawienie sygnatu wyjsciowego sg sterowane przez menu i za-

pisywane w pamieci trwatej.

Endress+Hauser



Opis przyrzadu CUC 101

2.4 Widok czotowy panelu operatorskiego wraz z opisem znajdujacych sie na
nim elementéw

Obstuga poprzez menu realizowana jest za pomoca 6 przyciskdw. Umozliwiajg one poruszanie sie w
kierunku poziomym, a takze pionowym w obrebie menu nizszych poziomdw.

Podczas wykonywania pomiaru, wartosci mierzone wskazywane sg na wyswietlaczu ciektokrystalicz-
nym oraz na wyswietlaczu cyfrowym LED, ktéry umozliwia odczyt ze znacznej odlegtosci.

Wskazniki diodowe LED zintegrowane z blokiem przyciskdw wskazujg stan systemu oraz wyjsc.

1 = Wyswietlacz LED

BN ENDREES+HAUBER 2 = Wyswietlacz ciektokrystaliczny
UG 3 = Przyciski obstugowe + wskazniki

diodowe LED

\
2 4 4 = Wylgcznik gléwny
\ b /
K
3 E — LED 1 (M) = Poziom graniczny 1
LED 2 (CE) = Poziom graniczny 2

PowER LED 3 (1) = Przekrocz. konc. wart.
EE zakresu pomiarowego
LED 4 (U) = Przekrocz. pocz. wart.

zakresu pomiarowego

LED 5 (E) = Komunikat btedu
LED 6 (K) = Wspotczynnik kalibraciji

Endress+Hauser 9



CucC 101

Montaz

3 Montaz
3.1 Wymiary

3.1.1 Przetwornik
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Widok czotowy

3.1.2 Czujnik
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Widok od dotu

Ostona ochronna zamonto-
wana przy uzyciu prosto-
padtego wspornika (opcja
dla ptywajgcych osadéw)
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Montaz

CuC 101
3.2 Pozycja montazowa przyrzadu
Przetwornik zamocowany
do pomostu zgarniacza
Osadnik wtérny
Przetwornik zamocowany do
pomostu zgarniacza
=
=
Czujnik
N N I N I N I L
Zbiornik sedymentacyjny
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Podlaczenie elektryczne
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Podlaczenie elektryczne CucC 101
4.2 Schemat polaczen podzespotéw uktadu pomiarowego
Ztacze
Wytacznik 3023:stykowe Srtigcilng :
elektromagnetyczny :
gz _al Giah, 0 34
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(Czujnik GORA) W — : ) '— o 35
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.
Sygnalizator graniczny, prawy T Czal.iiﬁﬁ’ -
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CucC 101

Podlaczenie elektryczne

4.3 Schemat potaczen wejs¢ i wyjs¢
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Podlaczenie elektryczne CUC 101

4.3.1 Wejscia sterujace (24 V)

Safety height: Przesuw czujnika na wysokos$¢ postojowg (aktywne przy +24 V)
[Wysokos$¢ postojowa]

Profile: Tworzenie profilu stezenia osadu (aktywne przy +24 V)

[Profil]

Tak dlugo, jak dtugo nie zostanie uaktywnione wejscie "Safety height [Wysokos$¢ postojowa]’, przyrzad
jest w trybie pomiarowym. Jesli do wejscia doprowadzone zostanie 24 V (impuls = 200 ms), czujnik
przesuwa sie na pozycje postojowq i zatrzymuje sie tam na czas zgodny z ustawionym okresem
postoju. Po uptywie tego czasu czujnik powraca na swojg poprzednig pozycje i automatycznie rozpo-
czyna sie pomiar. Przejscie sygnatu wejsciowego ze stanu nieaktywnego do aktywnego musi nastapic
na czas identyczny z czasem dziatania rozniczkowego zgodnego z czasem przesuwu czujnika, pred-
kosci tego przesuwu oraz czasem przejscia zgarniacza.

Wskazéwka:
e U, (+24 V, zacisk 45) moze by¢ wykorzystane do sterowania wejscia "Safety height [Wysokos$¢ po-
stojowa]* (zacisk 33). Wymagane jest w tym celu potaczenie zacisku 46 (0 V) z zaciskiem 29 (0 V)!

Przejcie zgarniacza

Y

Przejscie zgarnia- mmm T3 T4 |em
cza
Pozycja CZUjNiKa  m—

N

Sterowanie
Wysokosé
postojowa

T1 T5 T1

Odpowiedz - = o e R
Zamrozenie

é
T2 | T2

T1 Opdznienie sterowania po przejsciu zgarniacza: od 1 do 10 s

T2  Czas przesuwu czujnika w dot = glebokos$é osadnika: 10cm/s

T3  Czas przesuwu czujnika w gore

T4  Czas postoju, min. czas odpowiedzi + czas Sledzenia zgarniacza

T5  Czas dziatania rézniczkowego = T3 + T4 (musi by¢ rowniez zapewniony dla szybkiego
przesuwu)

80s
80s

n o
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CuUC 101 Podlaczenie elektryczne

4.3.2 Funkcje

Funkcje opisane ponizej wyzwalane sg przez sygnat sterujgcy lub w automatycznym trybie
pomiarowym przez wbudowany regulator czasowy.

Cykl oznaczania profilu stezenia osadu
Wyzwalanie: impuls 24V (= 200ms) na wejsciu "Profile [Profil]"

Czujnik natychmiast rozpoczyna oznaczanie profilu zawartosci czastek statych od powierzchni

(najwyzszy punkt kalibracyjny przemieszczenia) do dna osadnika (najnizszy punkt kalibracyjny

przemieszczenia):

- Szybki przesuw do najwyzszego punktu

- Zapis profilu z pieciokrotng szybkoscia regulacji przy uzyciu wyswietlacza ciektokrystalicznego:
Glebokos$¢ na wyjsciu prgdowym 1 i (opcjonalnie) zawarto$¢ czastek statych na wyjsciu prad. 2

- Szybkie przyjecie pozycji pomiarowej przed uruchomieniem cyklu oznaczania profilu.

Wskazowka:
» U, (+24 V, zacisk 45) moze by¢ wykorzystane do sterowania wejscia "Profile [Profil[* (zacisk 32).
Wymagane jest w tym celu potaczenie zacisku 46 (0 V) z zaciskiem 29 (0 V)!

e Szybkos$c¢ cyklu oznaczania profilu zalezna jest od ustawionego czasu filtrowania sygnatu.

Ustzwizniz puns 5, ¢ Proflw punkak -
ktu zerowego romar pOMErawym Pamiar | Manu
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Podlaczenie elektryczne CucC 101

Cykl synchronizacji

Wyzwalanie: impuls 24V (= 200 ms) na wejsciu "Safety height [Wysokos$é
postojowa]" (zacisk 33)

Nastepuje szybki przesuw czujnika z aktualnej pozycji pomiarowej na wysokos¢ postojowg (patrz
PARAMETER ENTRY [WPROWADZANIE PARAMETROW] ). Czujnik zatrzymuje sie tam na okres
postoju (jesli sygnat "Safety height [Wysoko$c¢ postojowa]" nadal jest aktywny, wéwczas do czasu
wylgczenia sygnatu) i powraca — réwniez poprzez szybki przesuw — na poczatkowa pozycje pomiaro-
wa. Tymczasem pomiar jest przerwany a sygnaty pradowe (gtebokos¢, zawarto$¢ czastek statych) sg
zamrozone.

Wskazowka:
« U, (+24 V, zacisk 45) moze by¢ wykorzystane do sterowania wejscia "Safety height [Wysokos¢

postojowa]‘ (zacisk 33). Wymagane jest w tym celu potaczenie zacisku 46 (0 V) z 29 (0 V)!

Ustawianiec pund  p. o Spadek poziomuWzrast poziomu Profil w punkeie| [ . )
Ku 2210w egn camar A AA.B Al A AlB PQlTl;E_rL:'Wlel Pomizar M=znu
>
= Wysokoss
(_4 pastaiow 3 >
7
§ Prafl o
-
— =
P
-
=
MM A A o~ b
PLoW AW . W W, W W W We W W W o N o |
Y ,-JJ
o ™
ML

Ustawianie punktu zerowego

Wyzwalanie: synchronizowane (parametr "Auto height zero [Automatyczne
ustawianie wysokos$ci (poziomu) zerowej*)

Natychmiast po wyzwoleniu automatycznego ustawiania wysokosci zerowej, czujnik dosuwany jest do
sygnalizatora punktu zerowego, w celu sprawdzenia i w razie potrzeby korekcji punktu odniesienia dla
pomiaru gtebokosci. Pomiar w tym czasie zostaje przerwany a sygnaty prgdowe (gtebokos¢, zawar-
tos¢ czastek statych) zamrozone.
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CuUC 101 Podlaczenie elektryczne

4.3.3 Wyjscia sygnalizacyjne (zestyki sygnalizatorow)

e “Alarm A" Zalgcza sie gdy przekroczony zostaje poziom graniczny (dolny lub gérny)
przypisany do wyjscia Alarm A
« “Alarm B”: Zalacza sie gdy przekroczony zostaje poziom graniczny (dolny lub gérny)

przypisany do wyjscia Alarm B
» “Hold [Zamrozenie]': Pomiar przerwany, warto$¢ zapisana (zamrozona)
» “Error [Bigd]’: Komunikat btedu dostepny poprzez menu obstugi
e “Cleaning [Czyszcz.]": Zestyk sygnalizatora czyszczenia czujnika

Ponizsza tabela przedstawia stany przetgczania zestykow sygnalizatorow:

Spetniony warunek | Niespetniony waru- | Odtaczona sie¢
przetaczenia nek przetgczenia zasilajaca
Alarm A A 10-12 A 10-11 10-11
R: 10-11 R: 10-12
Alarm B A 19-21 A 19-20 19-20
R: 19-20 R: 19-21
Error A: 25-27 A: 25-26 25-26
[Btad] R: 25-26 R: 25-27
Hold A 16-18 A 16-17 16-17
[Zamroz.] |R: 16-17 R: 16-18
Cleaning | A: 22-24 A 22-23 22-23
[Czyszcz.] |R: 22-23 R: 22-24

A: Zestyki skonfigurowane jako zwierne (NO)
R: Zestyki skonfigurowane jako rozwierne (NC)

Warunki przetgczania zestykéw sygnalizatoréw:

-Alarm A: Pozycja czujnika > warto$¢ graniczna 1
-Alarm B: Pozycja czujnika > wartos¢ graniczna 2
-Error: Pojawit sie alarm diagnostyczny
-Cleaning: Aktywny jest proces czyszczenia

-Hold: Pomiar zamrozony

4.3.4 Wyjscia analogowe (I-1; 1-2)
Wyijscie pradowe I-1: 0lub4 mA = glebokos¢ odp. poczatkowi zakresu pomiarowego
(zaciski 47 — 49) 20mA = gtebokos¢ odp. koncowi zakresu pomiarowego
Wyijscie pradowe I-2: 0 lub 4 mA = wartos¢ zakresu pomiarowego odp. min.
(zaciski 50 — 52) zawartosci czastek statych

20mA = wartos¢ zakresu pomiarowego odp. maks.

zawartosci czastek statych

Konfiguracja wyj$¢ pradowych: patrz punkt 6.9 KONFIGURACJA

Wskazéwka:
* Maksymalne obcigzenie: 500 Q
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Uruchomienie

CUC 101

5 Uruchomienie

Ostrzezenie!

« Modut grzejny jest wigczony gdy wiaczone jest napiecie sieci zasilajgcej (niekontrolowany).
Regulacja temperatury aktywna jest tylko po wigczeniu wytgcznika gtdwnego.

¢ Przed podigczeniem przyrzadu, nalezy upewnic sie, ze parametry zrodta zasilania zgodne sa z
warto$ciami znamionowymi podanymi na tabliczce znamionowe;j.

* W poblizu przyrzadu musi by¢ zainstalowany wyraznie oznaczony odtgcznik sieci zasilajgce;j.

« Uzytkownik zobowigzany jest zabezpieczy¢ przetwornik bezpiecznikiem 2 A.

¢ Przed wtgczeniem ukfadu nalezy ponownie sprawdzi¢ poprawnos¢ wszystkich podtaczen.

*  Przetwornik mozna wigczy¢ tylko wowczas, jesli wtyczka czujnika jest wetknieta i solidnie

dokrecona.

Wtyczke czujnika mozna wigczac lub wytaczac tylko wowczas, gdy przetwornik jest wylgczony.

* Bebna kablowego nie nalezy obracac recznie.

5.1 Montaz czujnika

T

e
]
m@m =
| — 1
&—T] l —
Il L
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1. Usunac¢ zabezpieczenia transportowe
z bebna kablowego oraz czujnika.

2. Wyja¢ czujnik z wnetrza obudowy.

3. Odtaczy¢ wtyczke od modutu
Sledzgcego.

4. Przy pomocy dostarczonego klucza
ampulowego odkreci¢ sruby
mocujgce modut Sledzacy.

5. Wyja¢ modut $ledzacy unoszac go
do gory.

6. Zdjac pokrywe przepustu czujnika w
podstawie obudowy.

7. Wyja¢ czujnik przez przepust.
Wprowadzi¢ kabel w szczeline.

8. Zamkna¢ przepust czujnika pokrywa.

9. Ponownie zamontowa¢ modut
Sledzacy.

10.Przy pomocy klucza ampulowego
dokrecic¢ Sruby.

11.Ponownie wetkng¢ wtyczke od
modutu zasilajgcego.

12.Wetkna¢ wtyczke sieci zasilajgcej.
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CuC 101 Uruchomienie

5.2 Konfiguracja systemu

Po wigczeniu, zaprogramowany, zréwnowazony przetwornik automatycznie rozpoczyna cykl pomia-
rowy. Interwencja nie jest konieczna. Przetwornik, ktéry nie zostat wstepnie zaprogramowany wymaga
w celu uruchomienia wykonania nastepujacych krokow:

1. Podczas wigczania, przytrzymaé wcisniete przyciski 'M’ i 'f az do momentu ukazania sie menu

MEASUREMENT [POMIAR].

Weciska¢ przycisk ' do momentu ukazania sie menu MANUAL [TRYB RECZNY].

Potwierdzi¢ wciskajac 'E’.

Przy pomocy zestykow sygnalizatorow wprowadzié nastawy gornej i dolnej pozycji graniczne;j.

Wytaczy¢ przyrzad.

Wiaczy¢ przyrzad. Przyrzad automatycznie wykonuje cykl ustawiania punktu zerowego.

Przejs¢ kolejno do nastepujacych pozycji menu:

CONFIGURATION [KONFIGURACJA]

Wprowadzi¢ kod 91

* Potwierdzi¢ konfiguracje domysing (czas zatrzymania 3s)

+ CALIBRATION DEPTH [KALIBRACJA POMIARU GtEBOKOSCI]

« PARAMETER ENTRY [WPROWADZANIE PARAMETROW]

« CALIBRATION SOLIDS [KALIBRACJA POMIARU ZAWARTOSCI CZASTEK STALYCH] (tylko
jesli generowany jest wtasny profil stezenia osadu)

« SOLIDS INPUT [WPROWADZENIE ZAWARTOSCI CZASTEK STALYCH] (tylko jesli wykonano
CALIBRATION SOLIDS).

ctNoORWN

Uwaga!

Kombinacje przyciskéw 'M’ i 'IT nalezy wcisna¢ tylko podczas pierwszego uruchomienia. Jesli zostanie
ona wcidnieta w kolejnym etapie, zawsze wykonany zostanie cykl ustawiania punktu zerowego juz po
dokonanej zmianie konfiguracji systemu.

Wskazéwka:

» Jedli podczas kalibracji [CALIBRATION] wskazania na wyswietlaczu zmieniajg sie zbyt wolno,
zalecamy ustawienie krétszego czasu filtrowania sygnatu w menu PARAMETER ENTRY
[WPROWADZANIE PARAMETROW] (np. 2 sekundy).

* W menu CONFIGURATION [KONFIGURACJA] mozliwe jest wprowadzenie kalibracji fabrycznej z
domyslnymi parametrami czujnika (patrz Dodatek: Konfiguracja domy$ina).

* W celu dopasowania do lokalnych warunkéw nalezy wykonac opcjge menu CALIBRATION DEPTH
[KALIBRACJA POMIARU GtEBOKOSCI].

+  Wykonanie opcji CALIBRATION SOLIDS [KALIBRACJA POMIARU ZAWARTOSCI CZASTEK

STALYCH] konieczna jest tylko w niektorych przypadkach, np. dla cyklu oznaczania profilu
stezenia, w pozostatych przypadkach wystarczajaca jest konfiguracja domysina.
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Uruchomienie CUC 101

5.3 Konfiguracja zestykéw sygnalizatoréw

Ponizej przedstawiono kilka mozliwych konfiguracji systemu.

cuc cuc cuc cuc
101 101 101 101
* * * *
& (e &
° ® °
| e |4
@ ® &
[ [ @
@ ® @
| | (e |
* * ¢ *

L 4 Pozycje graniczne: goérna i dolna (Zestyki kontraktonowe 1 i 2)

° : Sygnalizator do ustawiania punktu zerowego (Zestyk kontaktronowy 3)

2@ Ustawione podczas kalibracji punkty toru pomiarowego czujnika: poczatkowy i koncowy
(odpowiadajace wartosciom 0/4mA i 20mA na wyjsciu analogowym)

<Xl Wysokos$¢ postojowa (ustawienie programowe)

& Wartosci graniczne wyzwalajace Alarm A i Alarm B
Poziom wody

Wskazéwka:

Prosimy uwzgledni¢ podane ponizej, gldbwne zasady konfiguracji sygnalizatorow:

Ustawione podczas kalibracji punkty toru pomiarowego czujnika: poczatkowy i korcowy znajdujg
sie wewnatrz zakresu definiowanego przez ustawienia sygnalizatoréw kontaktronowych 1i 2.

Punkt odniesienia zdefiniowany przez sygnalizator kontaktronowy 3 (sygnalizator do ustawiania
punktu zerowego) (pozycja przyjmowana standardowo po zresetowaniu systemu lub podczas
cyklu ustawiania punktu zerowego) jest ustawiany dowolnie miedzy punktami definiowanymi przez
sygnalizatory kontaktronowe 1 i 2 — jezeli jest to mozliwe technicznie.

Nie nalezy ponownie ustawia¢ punktu odniesienia po wykonaniu cyklu ustawiania punktu zero-
wego!

Wysokos¢ postojowa moze znajdowac sie zarowno na dodatnim jak i ujemnym odcinku toru po-
miarowego, tj. powyzej lub ponizej ustawionego podczas kalibracji punktu zerowego toru: "0 cm®.
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5.4 Ustawianie sygnalizatoréw zblizeniowych

Trzy sygnalizatory zblizeniowe znajdujg sie na dwoch szynach ponizej bebna kablowego. Realizujg
one nastepujace funkcje:

1 Lewy sygnalizator zblizeniowy na

dolnej szynie : Przy osiagnieciu

przez czujnik gérnej pozycji gra-

nicznej, modut sledzacy zatrzymu-
je naped silnika. Reakcja nastepu-
N je podczas pracy w trybie recznym
] i automatycznym oraz podczas
kalibraciji.

— 2 Prawy sygnalizator zblizeniowy na

dolnej szynie: Przy osiggnieciu
I o | } przez czujnik dolnej pozycji gra-
] nicznej, modut sledzacy zatrzymu-

je naped silnika. Reakcja nastepu-
je podczas pracy w trybie recznym
i automatycznym oraz podczas

3

/ /2 {ﬁ} kalibracji.

3 Srodkowy sygnalizator zblizeniowy
na dolnej szynie: wykorzystywany

g il |
- — . | — — + — = = —
@{é—% —ﬁ podczas cyklu ustawiania zerowe-
‘l N\ go punktu odniesienia; ustalenie
\ \ potozenia punktu odniesienia jest
konieczne.

-
&

Y Zastosowac klucz ampulowy.

Po ustawieniu przetagcznikow
nalezy dokreci¢ dtawik.

Dokrecic¢ sruby.

Zamontowaé sygnalizatory réwnolegle
do podstawy magnetycznej.

Uwaga!

«  Przed przystapieniem do ustawiania sygnalizatoréw wytaczy¢ przyrzad (niebezpieczenstwo
doznania obrazen)!

e Sygnalizator do ustawiania punktu zerowego musi by¢ ustawiony miedzy sygnalizatorami gérnej
i dolnej pozycji granicznej!

» Po wykonaniu kalibracji pomiaru gtebokosci, nie nalezy ponownie ustawia¢ sygnalizatora punktu
zerowego, gdyz w przeciwnym wypadku punkt odniesienia nie bedzie wéwczas prawidtowy.
Pomimo prawidtowego wskazania na wyswietlaczu, czujnik moze znajdowac sie na diametralnie
réznych pozycjach. Moze to spowodowac uszkodzenie czujnika (np. osadnik o konstrukcji
pochytej!).

« Punkt odniesienia jest osiggany wkrotce po uruchom. kazdego cyklu ustawiania punktu zerowego.
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6 Obstuga

6.1 Funkcje przyciskéow

Po wtagczeniu, w celu zdefiniowania pozycji czujnika zawsze wykonywany jest cykl ustawiania punktu
zerowego. Nastepnie przyrzad automatycznie przechodzi do trybu pomiarowego.

Jesli podczas wtagczania przytrzymany zostanie wcisniety przycisk ‘M’, wykonywany jest cykl ustawia-
nia punktu zerowego, przy czym aktywny pozostaje poziom menu MEASUREMENT [POMIAR] nato-
miast tryb pomiarowy nie jest uruchamiany.

Jesli podczas wigczania przytrzymana zostanie kombinacija przyciskéw ‘M’ i ‘[T, nastepuje bezposred-
nie przejscie do poziomu menu CONFIGURATION [KONFIGURACJA] bez wykonywania cyklu usta-
wiania punktu zerowego (tylko w przypadku uruchomienia).

Poruszanie sie w obrebie gtbwnego menu w goére i w dot realizowane jest za pomocg przyciskéw '[T i
'T; wybdr opcji menu poprzez wcidniecie 'E’.

'O Przemieszczanie sie w gore w obrebie gtéwnego menu

'O Przemieszczanie sie w dot w obrebie gtéwnego menu

'E* Wybdr opcji gtbwnego menu lub rozwijalnego podmenu

'M’ Uruchomienie opcji gtdwnego menu (opcja MEASUREMENT [POMIARY])

‘K’ Wybér opcji Calibration factor [Wspoéfczynnik kalibracji]

Do przemieszczania sie w lewo i w prawo w obrebie wybranego podmenu stuzg przyciski 'E’ i 'CE’.
'E’ Przemieszczanie sie w prawo w obrebie podmenu
'CE’ Przemieszczanie sie w lewo w obrebie podmenu

Zmniejszanie i zwiekszanie warto$ci numerycznych w danej opcji podmenu realizowane jest za
pomocg przyciskow '[T i 'O0. W celu potwierdzenia nalezy wcisng¢ 'E’.

'O Zwiekszanie wartosci numerycznej

'O Zmniejszanie wartosci numerycznej

'E’ Potwierdzenie wartosci

W celu uzyskania dostepu do menu nizszych poziomdéw nalezy wprowadzi¢ kod dostepu : '91’

6.2 Gléowne menu

Gtéwne menu zawiera nastepujgce opcje (wyréznione duzymi literami ):

MEASUREMENT [POMIAR]
PAIIQAMETER ENTRY [WPROWADZANIE PARAMETROW]

CAII_IBRATION SOLIDS [KALIBRACJA POMIARU ZAWARTOSCI CZASTEK STALYCH]
CAII_IBRATION DEPTH [KALIBRACJA POMIARU GtEBOKOSCI]

so:_los INPUT [WPROWADZENIE ZAWARTOSCI CZASTEK STAtYCH]
FRIIEQUENCY [CZESTOTLIWOSC]

COINFIGURATION [KONFIGURACJA]

LArllGUAGE [JEZYK]

DIA!GNOSITC [DIAGNOSTYKA]

MAINUAL [TRYB RECZNY]
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Struktura menu

MEASUREMENT
[POMIAR]

PARAMETER ENTRY
[WPROWADZANIE PARAMETROW]

CALIBRATION SOLIDS
[KALIBR. POM. ZAW. CZ. ST.]

CALIBRATION DEPTH
[KALIBR. POM. GLEBOKOSCI]

SOLIDS INPUT
[WPR. ZAW. CZ. STALYCH]

FREQUENCY
[CZESTOTLIWOSC]

CONFIGURATION
[KONFIGURACJA]

LANGUAGE
[JEZYK]

|

|

|

DIAGNOSTIC
[DIAGNOSTYKA]

MANUAL
[TRYB RECZNY]

24

Meas. value depth [Wart. mierz.: gteb.]
Measured value solids content
[Wart. mierz.: zawart. czgst. statych]

Analog output depth [Wyj. anal.: gtebokosc]

Analog output solids content
[WYyj. analog.: zawart. czgst. statych]

Frequency probe signal [Sygn. czest. czujn.]

Conc. setpoint at x.x [Nast. konc. w x.x]
Alarm A setpoint [Nastawa alarmu A]

Alarm B setpoint [Nastawa alarmu B]
Signal filter [Filtr sygnatu]
Pause [Czas przerwy]

Manual override [Zapis kasujgcy w tr. recz.]

Safety height [Wysoko$¢ postojowa]
Safety period [Okres postoju]

Meas. interval [Odstep miedzy cykl. pom.]
Meas. period [Okres cyklu pomiarowego]

Cleaning [Czyszczenie]
Cleaning interval [Odstep cykl. czyszcz.]
Cleaning period [Okres cyklu czyszcz.]

Auto height zero [Aut. ustaw. zer. wysok.]
Washing interval [Odst. miedzy cykl. ptuk.]

Code number [Kod dostepu]
Number of points [Liczba punktow]

Value meas. point 1...n
[Wart. w pkt. pom 1 ... n]

Code number [Kod dostepu]
Meas. direction [Kierunek pomiaru]

Zero set [Ustawienie pocz. pkt. zakr.]

Max. range set [Ustaw. maks. zakr. pom.]

Code number [Kod dostepu]
Value meas. point 1...n
[Wart. w pkt. pom 1 ... n]

Code number [Kod dostepu]
Value frequency 1...n
[Wart. czest. w pkt. pom 1 ... n]

Code number [Kod dostepu]
Default setup [Konfiguracja domysina]

Type of sensor [Typ czujnika]

Unit of measure [Jednostka pom.]
Depth/height unit [Jedn. gteb./wysok.]
Calibration factor [Wspétczynnik kalibr.]
Measurement [Pomiar]

Analog output [Wyjscie analogowe]
Alarm A setpoint [Nastawa alarmu A]
Alarm B setpoint [Nastawa alarmu B]
Diagnostic alarm [Alarm diagnostyczny]

German [Niemiecki]
English [Angielski]
French [Francuski]
Italian [Wioski]

[m], [ft]
[9/1], [%], [ppm], [mg/1]

[mA]
[mA]

[HZ]

[9/1], [%], [ppm], [mg/l]

[m], [ft]

[m], [ft]

[s]

[s]

yes/no [tak/nie]

[m]

[s]

[min]

[min]

schedule/sync [wg harmon./synchr.]
[min] (tylko dla "wg harmonogramu®)
[s]

[h]

[h]

91
n

[Hz]

91

from ground/from surface [od dna/od pow.]

[m]
[m]

91
[9/1], [%], [Ppm], [mg/I]

91
[Hz]

91

yes/no [tak/nie]
SAM,SAV,SAH,SWN,SRH,SSN
[9/11, [%], [ppm], [mg/I]

[m], [ft]

[%]

continuous/periodic [ciggty/okresowy]
0/4...20 mA (0 ... 20 g/l)
NC/NO

NC/NO

NC/NO

Spanish [Hiszpariski] (inne jezyki na zyczenie)

Error display [Wskazanie btedu]

Depth [Glebokosc]
Solids content [Zawart. czgstek statych]

[m], [ft]
[9/1], [%], [ppm], [mg/I]
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6.3 Menu MEASUREMENT [POMIAR]

——| MEASUREMENT

MEASUREMENT [POMIAR] PAlRAMETER ENTRY

| CALIBRATION SOLIDS
Wskazanie wartosci mierzonych '

«  Depth [Glebokosc] (lub wysokosé od podioza)  [m], [ft] CALIBRATION DEPTH

» Solids content [Zawartosc czgstek statych] [g/l], [%], [ppm], [mg/l] SO|LIDS INPUT

| FREQUENCY
Wskazanie wartosci sygnatéw na wyjsciach analogowych I
« Sensor position [Pozycja czujnika] (gteboko$é) [mA] CONFIGURATION
e Solids content [Zawarto$¢ czgstek statych] [mA] LATGUAGE

I DIAGNOSTIC

Wskazanie dla celow serwisowych |
« Depth [Glebokosd] (lub wysokosé od podioza)  [m], [ft] MANUAL
* Frequency of sensor signal [Czestotliwo$¢ sygnatu czujnika] [Hz]

Funkcja:

Omawiana opcja menu umozliwia zapis oraz analize sygnatéw czujnika (zawarto$¢ czastek statych /
czestotliwos¢ w Hz) , ktére okreslajg pionowg pozycje czujnika (gtebokos¢) oraz zadajg wartos¢ pradu
na wyjsciu analogowym.

Obstuga:

Poprzez wcisniecie przycisku ‘E’ realizowane jest przetaczanie pomiedzy nastepujacymi wskazaniami:
- fizyczne warto$ci mierzone

- sygnat na wyjsciu analogowym (prad) odpowiadajgacy gtebokosci lub zawarto$ci czastek statych

- czestotliwos¢ sygnatu czujnika (bezwarunkowy sygnat dla pomiaru zawartosci czastek statych)

‘E’ Przetaczanie wskazan: wartosci mierzonej, wartosci na wyjsciu analogowym, czestotliwosci
‘M’ Powrd6t do poziomu gtéwnego menu

W momencie uruchomienia procesu pomiarowego oraz w trybie pomiaru sterowanie pozycja powodu-
je wyzwolenie nastepujacych ruchdéw czujnika:

a) Jedli czujnik znajduje sie poza dopuszczalnym zakresem pomiarowym gtebokosci (ograniczonym
punktem poczatkowym i koricowym toru pomiarowego), za kazdym razem gdy rozpoczynany jest
pomiar, przed przystgpieniem do jego realizacji nastepuje szybki przesuw czujnika na srodek toru.

b) Po okresie zdefiniowanym w opcji "Auto height zero [Automatyczne ustawianie wysokosci zero-
wej]‘czujnik przesuwany jest do sygnalizatora punktu zerowego w celu zdefiniowania pozyciji
czujnika. W tym czasie, wskazanie i sygnat na wyjsciu analogowym nie ulegajg zmianie.

c) Sygnat postojowy (wejscie "Safety height [wysoko$¢ postojowa]") wyzwala przesuw czujnika na
wczeséniej zdefiniowang pozycje, gdzie znajduje sie on przez zadany okres postoju (WPROWA-
DZANIE PARAMETROW: czas postoju i wysoko$¢ postojowa) aby nie dopusci¢ do kolizji ze
zgarniaczem osadnika. Wartos¢ wskazywana oraz warto$é na wyjsciu analogowym sg wowczas
zamrozone.

Wskazowka:
« Po dokonaniu kalibracji pomiaru gtebokosci, nie nalezy ponownie ustawia¢ sygnalizatora punktu
zerowego. Zachowuje sie on wowczas jak punkt odniesienia dla zliczania krokow silnika.

« U, (+24 V, zacisk 45) moze by¢ wykorzystane do sterowania wejscia "Safety height [Wysokos¢
postojowa]‘ (zacisk 33). Wymagane jest w tym celu potaczenie zacisku 46 (0 V) z 29 (0 V)!
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6.4 MenuPARAMETER ENTRY [WPROWADZANIE PARAMETROW]

PARAMETER ENTRY [WPROWADZANIE PARAMETROW]

Conc. Isetpoint at [Nastawa koncentracji]
Alarm 16\ setpoint [Nastawa alarmu A]
Alarm IB setpoint [Nastawa alarmu B]
Signal Ifilter [Filtr sygnatu]

PauseI[Czas przerwy]

Manuall override [Zapis kasuj. w tr. reczn.]
Safetylheight [Wysokos$¢ postojowa]
Safetylperiod [Okres postoju]

Meas. Iinterval [Odstep miedzy cykl. pom.]
Meas. Iperiod [Okres cyklu pomiarowego]
Cleanilng [Czyszczenie]

Cleanilng interval [Odstep cykl. czyszcz.]
Cleanilng period [Okres cyklu czyszcz.]
Auto hiaight zero [Aut. ustaw. wys. zerowej]
Washilng interval [Odstep cykl. ptukania]

Dziatanie:

- Nastawa koncentracji

[9/1], [%], [ppm], [mg/l]
[m], [ft]

[m], [ft]

[s]

[s]

yes/no [tak/nie]

[m]

[s]

[min]

[min]

——= MEASUREMENT
1

| PARAMETER ENTRY
1
CALIBRATION SOLIDS
|
CALIBRATION DEPTH
|

SOLIDS INPUT
|
FREQUENCY
|

CONFIGURATION

|
LANGUAGE

|
DIAGNOSTIC

|
MANUAL

schedule/sync. with scraper [wg harm./synchr.]

[min] (tylko dla czyszczenia "wg harmonogramu")

(s]
(h]
(h]

Zadawana jest nastawa wymaganej koncentraciji, ktéra ma by¢ wykryta przez czujnik.

- Zadanie nastaw glebokosci wyzwalajacych alarmy A i B:
Wartosci graniczne pozycji (gtebokosci) czujnika, ktérych osiagniecie powoduje wyzwolenie prze-

kaznikéw alarmowych. Histereza przetaczania: +2% od wartosci graniczne;.

- Zadanie filtru sygnatu:

Filtr sygnatu definiuje przedziat czasu (w sekundach), w ciggu ktérego sygnat czujnika (réwnowaz-
ny wykrytej zawartosci czastek statych) jest usredniany arytmetycznie. Sygnat czujnika mierzony

jest co 0.5 sekundy. Ustawienie wartosci filtru sygnatu istotne jest dla kalibracji pomiaru i czujnika.
Ustawienie to ma wptyw na predkos¢ przesuwu czujnika.

Predkos¢ przesuwu czujnika

Filtr sygnatu [s] Cykl pomiaru [cm/s] Cykl ozn. profilu [cm/s]
1 2 10
2 1 5
5 0.33 2
10 0.17 1
20 0.17 0.57
30 0.09 0.33
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- Ustawienie czasu przerwy:
Czas przerwy ustawiany jest w zakresie od 30 do 360s. Jezeli wykryta zostanie nastawiona war-
tos¢ koncentracji, czujnik unoszony jest o 6¢cm i pozostaje na tej wysokos$ci przez ustawiony czas
przerwy. Nastepnie rozpoczyna sie kolejny proces detekcji osadu.

- Ustawienie zapisu kasujacego w trybie recznym:
Wybdr yes [tak]’: Wobwczas, gdy sterowane jest wejscie "Safety height [Wysokos$¢ postojowa]",
czujnik bez wzgledu na tryb obstugi (automatyczny czy reczny) przemieszczany jest na zadang
wysokos¢ postojowa.
Wybor ,no [nie]’: Wadwczas, gdy sterowane jest wejscie "Safety height [wysokos¢ postojowa]",
czujnik przemieszczany jest na wysokos¢ postojowg tylko w trybie automatycznym.

- Ustawienie wysokosci postojowej i okresu postoju:
Definiowana jest pozycja (wysokos$¢ postojowa), tj. pozycja czujnika przyjmowana w ciggu okresu
(okresu postojowego) cyklu roboczego zgarniacza, celem opuszczenia osadnika (przez czujnik) na
krotki okres. Wartos¢ mierzona i sygnat na wyjsciu analogowym sg w tym czasie zamrozone.

- Ustawienie czasu odstepu miedzy cyklami pomiarowymi / ustawienie okresu cyklu
pomiarowego:
Jezeli w menu CONFIGURATION [KONFIGURACJA] wybrana zostata opcja pomiaru okresowego,
tutaj nalezy zdefiniowa¢ czas odstepu [min] i okres cyklu pomiarowego [min].

-  Wybor opcji czyszczenia wedlug harmonogramu lub synchronicznego:
Podczas cyklu czyszczenia, czujnik przemieszczany jest na wysokos¢ postojowg i czyszczony jest
na tej pozycji przy uzyciu wody. Pomiar zostaje w tym czasie przerwany a wartosci zamrozone.
Czyszcz. synchr.: Czyszcz. czujnika zawsze wyzwalane jest synchron. z cyklem ustaw. zera
Czyszcz. wg harm.:  Jezeli wybrana zostanie opcja "Schedule cleaning [czyszczenie wedtug har-
monogramu]‘, czujnik jest dodatkowo czyszczony okresowo (wedtug harmo-
nogramu), po uptywie zadanego czasu odstepu miedzy cyklami czyszczenia.

- Ustawienie czasu odstepu miedzy cyklami czyszczenia:
Przedziat czasu miedzy dwoma kolejnymi cyklami czyszczenia czujnika w przypadku, gdy wybrana
zostata opcja "Schedule cleaning [czyszczenie wedtug harmonogramul‘.

- Ustawienie okresu cyklu czyszczenia:
Czas trwania cyklu czyszczenia czujnika [s].

- Ustawienie automatycznego ustawiania wysokosci zerowej:
Wskazuje po ilu godzinach automatycznie nastgpi ponowne ustawianie pozycji poczatkowej
czujnika (punktu zerowego), ktéra rownowazna ma by¢ pozycji sygnalizatora punktu zerowego.
Jezeli wprowadzone zostanie 0 godzin, cykl ustawiania punktu zerowego nie jest realizowany.

- Ustawienie czasu odstepu miedzy cyklami ptukania:
Podczas operacji ptukania, czujnik przesuwa sie do strefy czystej wody w obrebie osadnika i auto-
matycznie sam sie tam czysSci opuszczajac sie i unoszac. Procedura ptukania rozpoczyna sie
automatycznie, gdy czujnik przesuwa sie bez przerwy do gérnej granicy (gtebokos$¢ ustawiona pod-
czas kalibracji) toru pomiarowego, np. w przypadku ptywajacego osadu.
Czas odstepu miedzy cyklami ptukania ustawiany jest na warto$¢ z zakresu 0 ... 4 godzin. Po upty-
wie tego czasu, czujnik opuszcza sie 0 120 cm ponizej gornej granicy toru (gtebokosé ustawiona
podczas kalibracji). Nastepnie wykonuje nastepujace ruchy:
80cm w gore - 10cm w goére - 10cm w dot - 10cm w goére - 10cm w gore -
40cm w gore - 200cm ponizej gornej granicy toru (gltebokos¢ ustawiona podczas kalibraciji).
Od tego momentu zaczyna on poszukiwanie powierzchni rozdziatu.
Jezeli czas odstepu miedzy cykl. ptuk. ustawiony jest na 0, cykl ptukania w ogdle sie nie odbywa.

Obstuga:

Sposéb poruszania sie po podmenu oraz wyboru warto$ci numerycznych: patrz Punkt 6.1 "Funkcje
przyciskow". W celu powrotu do gtébwnego menu nalezy wcisna¢ ‘M’.
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Menu CALIBRATION SOLIDS )
[KALIBRACJA POMIARU ZAWARTOSCI CZASTEK STALYCH]

——= MEASUREMENT
PAIlRAMETER ENTRY
CALIBIRATION [KALIBRACJA] CAI:.IBRATION TS
Code number [Kod dostepu] [91] CAlLIBRATION DEPTH
I SOLIDS INPUT
Numbtlar of points [Liczba punktow] [n] FRI|E QUENGY
Value meas. point 1...n [Wart. w pkt. pom. 1 ... n] [Hz] CO:NFIGURATION
LANGUAGE
DIAIGNOSTIC
- MAlNUAL
Funkcja:

Podczas kalibracji, sygnaty czujnika (punkty pomiarowe od 1 do n) dla mediéw poréwnawczych o
znanej koncentracji wykrywane sg i zapisywane w dowolnej kolejnosci. System pomiarowy przed
opuszczeniem zaktadu producenta kalibrowany jest w oparciu o wartosci empiryczne. Kalibracja
zoptymalizowana zadaniowo wymagana jest wowczas, gdy czujnik nie pracuje z domys$inymi
ustawieniami dla pomiaru metnosci (np. Formazyna).

Podczas kalibracji, czujnik moze byé podnoszony i opuszczany recznie poprzez wciskanie ‘7 i ‘7.

Wskazowka:

« Jesli dla kazdego punktu pomiarowego wskazywana czestotliwosc nie zostanie potwierdzona
przez wcisniecie 'E', natomiast potwierdzona zostanie poprzez wcisniecie 'M' wybrana opcja
menu, przyjmowana jest nowa wartos¢ czestotliwosci. Po potwierdzeniu przez wcisniecie ‘E’,
nowa czestotliwosc¢ jest zapisywana a poprzednia warto$¢ zostaje skasowana.

* Podczas kalibracji, zazwyczaj zalecane jest ustawienie filtru sygnatu 2s.

Obstuga:

- Wprowadzenie kodu (domysinie = 91):
2-cyfrowa liczba. Jezeli wprowadzona zostanie inna liczba kodowa, nastepuje wyjscie programu z
podmenu i powrét do poziomu menu MEASUREMENT [POMIAR].

- Wyb6ér liczby punktéw:
Liczba par wartosci wykorzystywanych do kalibracji czujnika (minimum 2, maksimum 8).

- Punkty pomiarowe 1...n:
Wskazanie liczby punktow pomiarowych i aktualnie mierzonego sygnatu czujnika.
Potwierdzenie wartosci mierzonej (sygnatu czujnika) realizowane jest poprzez wcisniecie ‘E’.
Cofniecie sie do poprzedniego punktu pomiarowego realizowane jest poprzez wcisniecie ‘CE’.
Wecisniecie ‘M’ powoduje powrét do poziomu gtéwnego menu.
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Przyktad:

Opcja menu MEASUREMENT [POMIAR]
[KALIBR. ZAWART. CZAST. STALYCH]

Weciska¢ O do momentu CALIBRATION
ukazania sie SOLIDS wowczas wcisng¢ 'E'.
[KOD DOSTEPU]
Code No.: O wprowadzi¢ 91,

O nastepnie wcisng¢ 'E'.

[LICZBA PUNKTOW POMIAROWYCH]
Meas. points O np. 3 punkty pom. (2 - 8),
O nastepnie wcisng¢ 'E'.

Umiesci¢ czujnik w 1-szym naczyniu kalibracyjnym (wypetnionym woda) i zamieszac; w czystej
wodzie wskazywana jest czestotliwos¢ pomiarowa ok. 4000 Hz.

1-szy punkt pomiarowy]

1st meas. point réwnowazny jest punktowi poczat-
kowemu; po ustabilizowaniu sie
wskazania, potwierdzi¢ warto$é
wciskajac 'E'".

Umiesci¢ czujnik w 2-gim naczyniu kalibracyjnym (wypetnionym woda z osadem o sredniej za-
wartosci czastek statych) i zamieszac¢; wskazywana jest czestotliwos¢ pomiarowa ok. 3000 Hz.

2-gi punkt pomiarowy]
2ndmeas. point po ustabilizowaniu sie wskazania,
zapisac¢ wartos¢ wciskajac 'E'.

Umiesci¢ czujnik w 3-cim naczyniu kalibracyjnym (wypetnionym woda z osadem o wysokiej za-
wartosci czastek statych) i zamiesza¢; wskazywana jest czestotliwos¢ pomiarowa ok. 2000 Hz.

[3-ci punkt pomiarowy]
3rd meas. point po ustabilizowaniu sie wskazania,
zapisac¢ wartos¢ wciskajac 'E'.
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6.5 Menu CALIBRATION DEPTH ] —— MEASUREMENT
[KALIBRACJA POMIARU GLEBOKOSCI] o ARAMETER ENTRY
CALIBRATION DEPTH [KALIBRACJA POMIARU GtEBOKOSCI] CAIl_IBRATION SOLIDS
| !
Code number [Kod dostepu] [91] CAIL'BRAT'ON DEPTH
| SOLIDS INPUT
Meas. direction [Kierunek pomiaru] from ground/from surface FR'EQUENCY
| [od podfoza/od powierzchni] I
Zero set [Ustawienie pocz. punktu zakresu ] COI’“F'GURAT'ON
| LANGUAGE
|
Max. range set [Ustaw. maks. zakresu] [m] DIAGNOSTIC
|
— MANUAL

Funkcja:

Menu CALIBRATION DEPTH [KALIBRACJA POMIARU GtEBOKOSCI] umozliwia zdefiniowanie
kierunku pomiaru (w goére lub w dot) i zakresu pomiarowego toru ograniczonego przez punkty:
poczatkowy i koncowy.

Obstuga:

Wprowadzenie kodu (wartos¢ domysina = 91):
2-cyfrowa liczba. Jesli wprowadzona zostanie inna liczba kodowa, nastepuje wyjscie programu
z podmenu i powrét do poziomu menu MEASUREMENT [POMIAR].

Wybor kierunku pomiaru:

Od powierzchni: Punkt poczatkowy toru pomiarowego znajduje sie blisko powierzchni wody

w osadniku a punkt koncowy toru znajduje sie ponizej (w kierunku dna osadnika). Zwiekszenie
wartosci toru pomiarowego réwnowazne jest z opuszczeniem czujnika.

Od podtoza: Punkt poczatkowy toru pomiarowego znajduje sie blisko dna osadnika a punkt kon-
cowy powyzej niego (w kierunku powierzchni wody w osadniku). Zwiekszenie wartosci toru pomia-
rowego rownowazne jest z uniesieniem czujnika.

Ustawienie poczatkowego punktu zakresu (= 0/4mA):
Przesung¢ czujnik do punktu poczatkowego, tj. przesuwac czujnik wciskajac Oi 0do momentu
osiggniecia wymaganego punktu poczatkowego toru. Nastepnie potwierdzi¢ wciskajac "E*.

Ustawienie maks. zakresu (= 20mA):

Przesuna¢ czujnik do konca toru pomiarowego, tj. przesuwac czujnik wciskajac O 0 (pozycja
czujnika wskazywana jest w metrach) do momentu osiggniecia wymaganego punktu koricowego
toru. Nastepnie potwierdzi¢ wciskajac "E*.

Zdefiniowana zostaje w ten sposoéb zakres pomiarowy wysokosci / gtebokosci (tor przesuwu czuj-
nika).

Wskazoéwka:

30

Po dokonaniu kalibracji pomiaru gtebokosci, nie nalezy ponownie ustawia¢ sygnalizatora punktu
zerowego!
Dziata on wowczas jak punkt odniesienia dla zliczania krokow silnika.

Kalibracja pomiaru gtebokosci, ma rowniez wptyw na wyjscie pragdowe 1. Funkcja ta jest
przewidziana do monitorowania sygnatu prgdowego np. z punktu kontrolnego.
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6.6 Menu SOLIDS INPUT [WPROWADZENIE

ZAWARTOSCI CZASTEK STALYCH]

SOLIDS INPUT [WPROW. ZAWART. CZAST. STALYCH]

|
Code number [Kod dostepu]  [91]

Value meas. point 1...n [g/1, [%], [ppm], [mg/I]*

[Wart. w pkt. pom. 1 ... n]

* Nalezy wprowadzi¢ wartosci okreslone w warunkach laboratoryjnych

i potwierdzi¢ wciskajac ‘E’.

Funkcja:

- Wprowadzenie kodu (wartos¢ domysina = 91):
2-cyfrowa liczba. Jesli wprowadzona zostanie inna liczba kodowa, nastepuje wyjscie programu

z podmenu i powr6t do poziomu menu MEASUREMENT [POMIAR].

- Wartosci w punktach pomiarowych 1...n:
Menu SOLIDS INPUT [WPROW. ZAWART. CZASTEK STAtYCH)] stuzy do wprowadzenia i zapi-
sania wartosci okreslajgcych zawarto$¢ czastek statych - znanych lub okreslonych pézniej w wa-
runkach laboratoryjnych — odpowiadajacych punktom pomiarowym 1...n (tj. czestotliwosciom zapi-
sanym w opcji “CALIBRATION SOLIDS [KALIBR. POMIARU ZAWART. CIAt STALYCH]).

Obstuga:

——= MEASUREMENT
|
PARAMETER ENTRY
|
CALIBRATION SOLIDS
|

CALIBRATION DEPTH

|
SOLIDS INPUT

FRIIEQUENCY
COINFIGURATION
LAlllGUAGE
DI/-\IGNOSTIC
MAlNUAL

Sposdb poruszania sie po podmenu oraz wyboru wartosci numerycznych: patrz pkt 6.1 "Funkcje
przyciskow". Aby powréci¢ do poziomu gildwnego menu nalezy wcisngc¢ ‘M’.

Ustawi¢ 3 pozycje dziesietng: po wcisnieciu [0lub [0 wcisng¢ rowniez ‘E’!

Przyktad:

Menu MEASUREMENT [POMIAR]
Wciska¢ O az do ukazania sie

Endress+Hauser

[WPROW. ZAWART. CZAST. STALYCH]

SOLIDS INPUT

[Kod dostepu]

Code No.:

[1-szy punkt pomiarowy]

1st meas. point
x.xx g/l

[2-gi punkt pomiarowy

2nd meas. point
x.xx g/l

3-ci punkt pomiarowy

3rd meas. point
x.xx g/l

>M

[POMIAR]

MEASUREMENT

Nastepnie wcisnaé 'E'.

Wprowadzi¢ 91, nastepnie
wcisnaé 'E'.

Wprow. punkt poczatk. 0.00,
potwierdzi¢ wciskajac 'E'
0.00g/l (=czysta woda)

Wprow. wart. wyznaczong la-
borat. (np. 3.5g/l) i potwierdzi¢
wciskajac 'E'".

Wprow. wart. wyznaczong la-
borat. (np. 6.3g/l) i potwierdzic¢
wciskajac 'E'.

Wecisna¢ 'M'".
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6.7 Menu FREQUENCY [CZESTOTLIWOSC]

FREQUENCY [CZESTOTLIWOSC]
I

Code number [Kod dostepu] [91]
I

Value frequency 1...n [Wart. czest. wpkt. 1... n] [Hz]

Funkcja:

- Wprowadzenie kodu (wartos¢ domysina = 91):

2-cyfrowa liczba. Jesli wprowadzona zostanie inna liczba kodowa, nastepuje wyjscie programu
z podmenu i powrét do poziomu menu MEASUREMENT [POMIAR].

- Wartosé¢ czestotliwosci 1...n

——= MEASUREMENT

|

PARAMETER ENTRY
|

CALIBRATION SOLIDS
|

CALIBRATION DEPTH
|

SOLIDS INPUT
|

FREQUENCY

I
CONFIGURATION
|
LANGUAGE

|
DIAGNOSTIC
|

MANUAL

Po wprowadzeniu czestotliwosci [Hz], mozna zazadac¢ detekcji sygnatow czujnika w punktach

pomiarowych 1...n i dokonac ich edycji w trybie recznym.

Obstuga:

Sposoéb poruszania sie po podmenu oraz wyboru wart. numer.: patrz pkt 6.1 "Funkcje przyciskow".

Aby powréci¢ do poziomu gtéwnego menu nalezy wcisnaé ‘M’.

6.8 Menu CONFIGURATION [KONFIGURACJA]

CONFIGURATION [KONFIGURACJA]
|
Code number [Kod] [91]

Default setup [Konfiguracja domysina]

I
Type of sensor [Typ czujnika] SAM,SAV,SAH,SWM,SWN,SRH,SSN

Unit of measure [Jednostka pomiarowa] [9/1], [%], [ppm], [mg/1]

Depth/hIaight unit [Jednostka gtebokoSci/wysokosci] [m], [ft]
CaIibratiIon factor [Wspofczynnik kalibracji] [%]

Measurément [Pomiar]
Analog cIutput [WyjScie analogowe]

continuous/periodic [ciggty/okresowy]
0-20 mA / 4-20 mA

I
Alarm A [Alarm A]

NC/NO

Alarm B [Alarm B] NC/NO
I

Diagnostic alarm [Alarm diagnostyczny] NC/NO

32

—— MEASUREMENT
PAIRAMETER ENTRY
CAI_IBRATION SOLIDS
CAI.IBRATION DEPTH
SOILIDS INPUT
FRI:EQUENCY

CONFIGURATION

I
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|
MANUAL
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Obstuga CUC 101

Funkcja:

- Wprowadzenie kodu (wartos¢ domysina = 91):
2-cyfrowa liczba. Jesli wprowadzona zostanie inna liczba kodowa, nastepuje wyjscie programu z
podmenu i powrdét do poziomu menu MEASUREMENT [POMIAR].

- Konfiguracja domysina:
Jezeli jednoczesnie wcisniete zostang dwa przyciski strzatek, wprowadzane sg domysine wartosci
parametréw (patrz Dodatek).

Wskazowka:

« W przypadku wprowadzenia wartosci domys$inych, zapisywane sg one w pamieci kasujac jed-
noczesnie poprzednie wartosci!

« Jezeliwymagana jest kalibracja pomiaru okreslonego medium, nalezy wcisna¢ 'E' i kontynuowaé
zgodnie z opisem w Rozdziale. 5 "Uruchomienie®.

- Typ czujnika:
Uktad pomiarowy CUC 101 standardowo wyposazony jest w czujnik SAM. Jezeli dostarczone zos-
tato wykonanie specjalne, prosze zmienic¢ ustawienie domysine na zgodne z typem czujnika.

- Jednostka pomiarowa:
Fizyczna jednostka pomiaru koncentracji. Dostepne jednostki: [g/l], [%], [ppm], [mg/I].

- Jednostka glebokosci/wysokosci:
Wskazuje gtebokosé strefy rozdziatu. Mozliwy jest wybor [m] lub [ft].

- Wspélczynnik kalibracji:
Liniowy wspdtczynnik pozwalajacy dostosowac krzywa kalibracji w przypadku redukcji fluktuacii
mierzonego medium. Wartosci graniczne: £25%.

mg/I
8.0 -
Wspotczynnik kalibracji > 0%
4.0 - Krzywa kalibracji
Wspotczynnik kalibracji < 0%
2.0 -
1.0 4 fczujnika [HZ]

- T T T
8000 4000 2000 1000

- Pomiar:
ciagty: Procedura pomiaru, w ktérej nie nastepujg przerwy, ciggte poszukiwanie strefy rozdziatu.
okresowy: W opcji PARAMETER ENTRY [WPROW. PARAMETROW] zadawany jest "measuring
interval [odstep miedzy cykl. pom.J' (5 ... 60 min) i "Meas. Period [Okres cyklu pom.[" (1 ... 15 min).
Przed kazdym cyklem pom. uruchamiany jest cykl ptukania. Nastepnie rozpoczyna sie poszukiwa-
nie strefy rozdziatu, ktérego czas trwania okreslony jest w opcji "Meas. Period [Okres cykl. pom.]J".

- Wyjscie analogowe:
MozZliwy jest wybodr czy zdefiniowany zakres pom. glebokosci odwzorowywany jest liniowo przez zakres
pradu 0-20mA czy 4-20mA. Poczatek zakresu pomiarowego rownowazny jest zawsze wartosci pradu
wyj. OmA lub 4mA (0g/l) a koniec zakresu pomiarowego wartosci 20mA (20g/l). Sygnat na wyjsciu 1
réwnowazny jest gtebokosci lustra osadu a sygnat na wyjsciu 2 zawartosci czastek statych.

- Alarmy A B, alarm diagnostyczny:
Zestyki przekaznikéw konfigurowane sa jako normalnie otwarte (NO) lub normalnie zamkniete (NC).

Obstuga:

Sposdb poruszania sie po podmenu oraz wyboru wartosci numerycznych: patrz pkt 6.1 "Funkcje
przyciskow".
Aby powrdci¢ do poziomu gtéwnego menu nalezy wcisng¢ ‘M’.
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Obstuga

6.9 Menu LANGUAGE [JEZYK]

LANGUAGE [UEZYK]
[
German

Obstuga:

Zmiana jezyka: poprzez wcisniecie “and “,
Potwierdzenie wyboru jezyka: poprzez wcisniecie ‘E,
Powr6t do poziomu gtdwnego menu: poprzez wcisniecie ‘M’.

6.10 Menu DIAGNOSTIC [DIAGNOSTYKA]

DIAGNOSITC [DIAGNOSTYKA]

Error display [Wyswietlenie btedu]

Obstuga:

- English - French
[niemiecki - angielski - francuski - wioski - hiszpanski]
(inne jezyki na zyczenie)

- ltalian - Spanish

——= MEASUREMENT
|
PARAMETER ENTRY
|
CALIBRATION SOLIDS
|

CALIBRATION DEPTH
|

SOLIDS INPUT
|

FREQUENCY
COINFIGURATION
LAlilGUAGE
DI/-\IGNOSTIC
MAlNUAL

MEASUREMENT
PAIl?AMETER ENTRY
CAIl_IBRATION SOLIDS
CAIl.IBRATION DEPTH
SOlLIDS INPUT
FRI:EQUENCY

CONFIGURATION
|
LANGUAGE

|
DIAGNOSTIC

!
MANUAL

Kolejne komunikaty btedéw mozna przewija¢ wciskajac ‘E’ i ‘CE’. Po zapoznaniu sie z ostatnim
komunikatem, aby powrdéci¢ do poziomu gtdbwnego menu nalezy wcisngé ‘M’.

Ustawienie wyjscia sygnalizacyjnego "Error [Bfgd]" mozliwe jest tylko wéwczas, gdy przyczyna btedu
utrzymuje sie nieprzerwanie przez min. 30 sekund plus podwojony czas filtrowania sygnatu.

Komunikat btedu

Przyczyna

Sposoéb naprawy

No sensor signal
[Brak sygnatu czujnika]

Przetwornik nie otrzymuje sygnatu czesto-
tliwosciowego z czujnika (np. wskutek usz-
kodzenia kabla). Btad ten powoduje wska-
zanie czestotliwosci O0Hz niezaleznie od
wygenerowania "Btedu".

Sprawdzi¢ podtaczenie elek-
tryczne
Serwis E+H

Sensor soiled
[Zabrudzony czujnik]

Przetwornik nie otrzymuje sygnatu czesto-
tliwosciowego z czujnika ale odbiera komu-
nikat o stanie (np. zabrudzony wziernik
czujnika). Btad ten powoduje wskazanie
czestotliwosci 505Hz niezaleznie od wyge-
nerowania "Btedu".

Oczysci¢ czujnik
Serwis E+H

Error [BtadJ* /
Check calibration
[Kontrola kalibracji]

Btad pojawia sie w przypadku, gdy w menu
CALIBRATION SOLIDS [KALIBR. POMIA-
RU ZAWART. CZ. STALYCH)] dla dwéch
punktéw pomiarowych wprowadzane sg
identyczne czestotliwosci.

Skorygowa¢ wprowadzong
czestotliwosc.

Jezeli pomiar jest nieprawidtowy, zawsze nalezy powtorzy¢ kroki wykonywane podczas procedury

uruchomienia.
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CUC 101

6.11 Menu MANUAL [TRYB RECZNY]
MANUAL [TRYB RECZNY]

I
Depth [Gfebokosc] [m], [ft]
Solids content [Zawart. czgstek statych]  [g/l], [%], [ppm], [mg/l]

Funkcja:

—— MEASUREMENT
PAlRAMETER ENTRY
CAIl_IBRATION SOLIDS
CAIl.IBRATION DEPTH
SOlLIDS INPUT
FRI:EQUENCY

CONFIGURATION
|
LANGUAGE

|
DIAGNOSTIC

|
| MANUAL |

W trybie recznym, pozycja czujnika wskazywana jest w metrach a zawarto$¢ czastek statych jest
w tym punkcie mierzona. Za pomoca przyciskow i O czujnik jest unoszony, opuszczany lub przesu-
wany poza tor pomiarowy (ograniczony punktami: poczatkowym i koricowym).

Nie nalezy ustawia¢ wyjscia pradowego w trybie recznym!

Obstuga:

Aby powrdci¢ do gtdwnego menu nalezy wcisngé ‘M’.

Endress+Hauser

35



CuC 101 Konserwacja

7 Konserwacja

Ostrzezenie!
Po wytaczeniu przyrzadu, modut grzejny jest nadal aktywny. W zwigzku z tym, przystapienie do prac
konserwacyjnych mozliwe jest wylgcznie po odtgczeniu go od zasilania.

Wskazéwka:
* Prawidtowe dziatanie zagwarantowane jest tylko wowczas, gdy przyrzad obstugiwany jest zgodnie
z instrukcjami!

e W przypadku, gdy pomiar jest nieprawidtowy, zawsze nalezy powtdrzyé kroki wykonywane
podczas procedury uruchamiania.

*  Wszystkie nastawy parametrow zapisane sg w pamieci trwatej. Trwatos¢ baterii wynosi ok.
5 lat.

»  Wszystkie bezpieczniki przetwornika znajdujg sie w przedziale poditgczeniowym (patrz Punkt 4.2
Rozmieszczenie wyprowadzen).

* Znaczne zarysowania lub zanieczyszczenie wziernika pomiarowego moga powodowac ostabienie
mozliwosci pomiarowych czujnika.

« W zaleznosci od aplikacji, cykl czyszczenia moze zostaé wydtuzony (wartosci empiryczne).

*  Czujnik moze by¢ otwierany wytacznie przez pracownikoéw E+H, w przeciwnym wypadku
gwarancja zostaje uniewazniona.

* Naprawy, ktére nie zostaty opisane w niniejszej Instrukcji obstugi moga by¢ wykonywane
wylgcznie przez producenta lub serwis Endress+Hauser. Adres lokalnego Oddziatu E+H mozna
znalez¢ na tylnej oktadce niniejszej instrukcji.

7.1 Plan konserwacji

Zasadniczo uktad pomiarowy CUC 101 wymaga niewielkiej konserwacji. Jednakze, aby zagwaranto-
wac najlepsze warunki pracy czujnika powinny by¢ wykonywane nastepujace prace konserwacyjne:

Raz w tygodniu:

Czyszczenie czujnika

Usuna¢ pozostatosci poprzez natryskiwanie woda.

Nie czysci¢ wziernika pomiarowego przy uzyciu twardych, ostrych przedmiotow.

Raz w roku:

Ogdlna kontrola funkcjonalna

Sprawdzi¢ kalibracje czujnika.

Sprawdzi¢ date waznosci baterii (trwatos¢ baterii: ok. 5 lat)
Dokreci¢ zaciski kabli i sprawdzi¢ czy sg solidnie osadzone.
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7.2 Wymiana czujnika

W przypadku, gdy wymagana jest wymiana czujnika, prosimy przestrzegaé¢ ponizszych instrukciji:

1. Wymienia¢ czujnik wytgcznie po odtaczeniu zasilania (wytgczony modut grzejny)!

2. Odwija¢ kabel czujnika w trybie "MANUAL [RECZNYT' do momentu gdy na bebnie wyciggarki
pozostanie ok. 172 zwoju kabla. (W razie potrzeby, zdemontowac dolny sygnalizator poziomu

granicznego. Przed wymontowaniem oznaczy¢ pozycje!)

3. Powoli kontynuowac¢ odwijanie kabla czujnika w trybie "MANUAL [RECZNY] " do momentu, gdy
w otworze montazowym po lewej stronie bebna wyciaggarki ukaze sie ptyta montazowa.

4. Wylgczy¢ gtowny wytgcznik i odtgczy¢ kabel taczacy modut elektroniki z modutem sledzacym.

5. Odtaczy¢ przytacze elektryczne i odkrecic¢ cztery Sruby mocujace modut sledzacy (wyjmowanie ich
nie jest konieczne).

6. Wyja¢ modut $ledzacy, odkreci¢ ptyte montazowa i odtaczy¢ kabel czujnika.

7. Obecnie kabel mozna wyciagng¢ przez beben, prowadnik i podstawe obudowy. Aby utatwic
przeciagniecie kabla przez beben mozna uzy¢ specjalnego drutu do przeciggania.

8. Montujac czujnik nalezy wykonac¢ opisane czynnosci w odwrotnej kolejnosci. Nalezy zapewnic
prawidtowe utozenie kabla, tak aby sgsiadujgce zwoje nie nachodzity na siebie.

7.3 Czesci zamienne

Do uktadu pomiarowego CUC 101 mozna zamowic nastepujace czesci zamienne:

«  Frontowe drzwi szafki sterowniczej
Kod zaméwieniowy: 51503608

e Modut grzejny
Kod zaméwieniowy: 51503606

¢ Przetwornik
Kod zaméwieniowy: 51503605

¢ Ostona ochronna
Kod zaméwieniowy: 51503783

e Czujnik z 13 m kablem
Kod zaméwieniowy: 51503601

¢ Modut $ledzacy
Kod zaméwieniowy: 51503604

e Czujnik w wykonaniu Ex z 13 m kablem
Kod zaméwieniowy: 51503845

¢ Obudowa przedziatu podigczeniowego dla czujnika w wykonaniu Ex
Kod zaméwieniowy: 51503846
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8 Akcesoria

Dla uktadu pomiarowego CUC 101 mozna zaméwi¢ oddzielnie nastepujace akcesoria:

*  Wsporniki szynowe z ostona pogodowg wraz z zestawem montazowym
Kod zaméwieniowy: 51503584
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» Szczotka do czyszczenia kabla
Kod zaméwieniowy: 51503585

» Urzadzenie do ptukania czujnika, stal kwasoodporna VA, DN 200 tacz. z zaworem elektromagn.
Kod zaméwieniowy: 51503586

e Urzadzenie do ptukania czujnika, tworzywo sztuczne PP, DN 300 tacz. z zaworem elektromagn.
Kod zaméwieniowy: 51503587
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CUC 101

9 Dane techniczne

Uktad pomiarowy CUC 101

Informacje ogodlne

Producent

Endress+Hauser

Nazwa przyrzadu

Uktad pomiarowy do oznaczania poziomu osadu
Cuc 101

Przetwornik

Parametry konstrukcyjne

Wymiary przetwornika (dtug. x szer. x gteb.)

647 x 436 x 250 mm

Catk. masa czujnika z modutem $ledzgcym

ok. 30 kg

Wskaznik

Wyswietlacz LED (14 mm): wskazanie aktualnej wart.
mierz.; 2-wierszowy wyswietlacz ciektokrystaliczny
(5 mm): wprowadzanie parametréw

Materiaty
Obudowa Poliester
przytacze elektr.: modut elektroniki/modut $ledzacy
Okno wziernika Poliweglan
Stopien ochrony IP 54

Wejscie

Wejscie sygnatowe 1

Wejscie pomiarowe

Wartosci mierzone

Pomiar metnosci, pomiar wysokosci (oznaczenie
poziomu)

Zasada pomiaru, pomiar metnosci

Metoda wielowigzkowego swiatta zmiennego

Swiatto pomiarowe

Promieniowanie podczerwone o fali dt. 880 nm

Zakres pomiarowy

0..129/;0.01...1%

Doktadnos¢

*+ 1% wartosci mierzonej

Powtarzalnos¢

0.5%

Pomiar wysoko$ci

Sterownik silnika krokowego

Zakres pomiarowy

0 ... 11 m, swobodnie programowany zakres pomiarowy

Wejscie sygnatowe 2 (24 V DC)

Synchronizacja, np. w celu uniesienia czujnika aby
umozliwi¢ przejscie zgarniacza

Wejscie sygnatowe 3 (24 V DC)

Cykl okreslania profilu stezenia osadu

Wyijscie

Wyjscie sygnatowe 1

0/4...20 mA dla pomiaru poziomu osadu (wysokos¢)

Wyjscie sygnatowe 2

0/4...20 mA dla pomiaru zawartosci czastek statych
(koncentracja 0 ... 20 g/l)

Obcigzenie

maks. 500 Q

Wyjécia sygnalizacyjne

2 zestyki wartosci granicz., swobodnie konfigurowane
1 zestyk przekaznika sygn. czyszczenie czujnika
1 zestyk przekaznika do sygnalizacji btedu

Chwilowy pobér pradu podczas wigczenia
zasilania

2 Aprzy 115/230 V AC, 1 Aprzy 30 V DC

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne

Zasilanie

230/115 V AC, 50/60 Hz +6 ... —10%

Pobor mocy

maks. 105 VA (modut elektroniki + modut grzejny)

Ogrzewanie

| Moc grzejna

| Z regulacjg termostatyczng, 55 VA

Warunki srodowiskowe

| Temperatura otoczenia

|20 ... +60 °C

Modut sledzacy

Podzespoty

Beben kablowy (szer. x O0)

210 x 0160 mm

Dtugos¢ kabla 183 m
Naped Silnik krokowy z przektadnig slimakowa i paskiem
zebatym

Rozdzielczos¢

200 krokéw na obrot

Transmisja sygnatu

Pierscien slizgowy z metalu szlachetnego

Szybkos¢ sledzenia

maks. 10 cm/s

Czujnik

Parametry konstrukcyjne

|Wymiary (dtug. x 0) | 260 x 0 38 mm
Materiaty
Czujnik Stal kwasoodporna SS 316Ti i polioksymetylen

Kabel czujnika

Ostona poliuretanowa

Obcigznik czujnika

Stal kwasoodporna SS 316Ti i poliamid 6.6 GFRP

Ostona ochronna

Stal kwasoodporna SS 316Ti

Pomiar wysokosci

Maks. przesuw czujnika

114 m

Szybkos$¢ przesuwu czujnika

10 cm/s (tryb reczny)

Warunki pracy

Temperatura

Maks. 50 °C

Cisnienie

Maks. 6 bar
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Dodatek CUC 101
10 Dodatek
10.1 Karta ustawien CUC 101
Gtéwne menu Parametry Jednostka / Opcje Ustawienie
Numer seryjny
Wersja oprogramowania
MEASUREMENT Measured value depth [m], [ft]
[POMIAR] [Warto$¢ mierzona: gteboko$c]
Measures value solids [9/1], [%], [ppm], [mg/I]
[Wart. mierz.: zawart. czgst. stat.]
Analog output depth [mA]
[Wyjscie analogowe: gteboko$c]
Analog output solids [mA]
[Wyj. analogowe: zawart. czgs. stat.]
Frequency probe signal [Hz]
[Sygnat czestotliwosciowy czujnika]
PARAMETER ENTRY Conc. Setpoint [Nastawa konc.] [9/1], [%], [ppm], [mg/l]
[WPROWADZENIE PARAMETRU] | Alarm A setpoint [m], [ft]
[Nastawa Alarmu A]
Alarm B setpoint [m], [ft]
[Nastawa Alarmu B]
Signal filter [Filtr sygnatu] [s]
Pause [Czas przerwy] [s]
Manual override yes/no
[Zapis kasujgcy w trybie recznym] [tak/nie]
Safety height [Wysoko$c¢ postojowa] | [m]
Safety period [Okres postoju] [s]
Measuring interval [Odstep miedzy [min]
cyklami pomiarowymi]
Measurement period [min]
[Okres cyklu pomiarowego]
Cleaning [Czyszczenie] schedule/sync [wg harm./synchr.]
Cleaning interval [Odstep miedzy [min] (only for schedule)
cyklami czyszczenia] [tylko dla opcji wg harmon.]
Cleaning period [s]
[Okres cyklu czyszczenia]
Auto height zero [Aut. ust. wys. zer.] | [h]
Washing interval [Odst. cykl. ptuk.] [h]
CALIBRATION SOLIDS Number of points [Liczba punktow] n
[KALIBR. ZAWART. CZ. STAL.] Measuring point 1.... n [Hz]
[Punkt pomiarowy 1 ... n]
CALIBRATION DEPTH Meas. Direction from ground/from surface
[KALIBRACJA GLEBOKO SCI] [Kierunek pomiaru] [od podioza / od powierzchni]
Zero set [Ustaw. pocz. pkt. zakresu] | [m]
Max. range set [Ustaw. maks. zakr.] | [m]
SOLIDS INPUT Measuring point 1 ... n [g/1, [%], [ppm], [mg/l]
[WPROW. ZAWART. CZ. STAL.] [Punkt pomiarowy 1 ... n]
FREQUENCY Frequency 1 ...n [Hz]
[CZESTOTLIWOSC] [Czestotliwos¢ 1 ... n]
CONFIGURATION Default setup [Konfig. domysina] yes/no [tak/nie]
[KONFIGURACJA] Type of sensor [Typ czujnika] SAM,SAV,SAH,SRH
Unit of measure [Jednostka pom.] [a/1], [%], [ppm], [mg/l]
Depth/height unit [Jedn. gfeb./wys.] | [m], [ft]
Calibration factor [Wspdfcz. kalibr.] [%]
Measurement [Pomiar] continuous/periodic [ciggty/okres.]
Analog output [Wyjscie analogowe] | 0/4 ... 20 mA
Alarm A NC/NO
Alarm B NC/NO
Diagnostic alarm [Alarm diagnost.] NC/NO
LANGUAGE [JEZYK] Language [Jezyk] GIEIFINIS
DIAGNOSTIC [DIAGNOSTYKA] Error display [Wskazanie bfedu]
MANUAL [TRYB RECZNY] Depth [Gfebokosc] [m], [ft]
Solids content [Zawart. cz. statych] [9/1], [%], [ppm], [mg/l]
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10.2 Default setup [Konfiguracja domysina]

Parametr Ustawienie fabryczne
Unit of measure [Jednostka pom.] g/l
Analog output [Wyjscie analogowe] 4..20mA

Limits
[Zestyki sygnalizatoréw poz. granicz.]

Normally open contact
[Zestyki normalnie otwarte (NO)]

No. of calibration points

[Liczba punktow Kalibracji] 4
Frequency 1 [Czestotliwosc 1]  [HZ] 4250
Frequency 2 [Czestotliwosc 2]  [HZ] 2650
Frequency 3 [Czestotliwos¢ 3] [Hz] 2150
Frequency 4 [Czestotliwosc 4] [HZz] 1000
Frequency 5 [Czestotliwos¢ 5] [Hz] -
Frequency 6 [Czestotliwos¢ 6] [Hz] -
Frequency 7 [Czestotliwos¢ 7]  [Hz] -
Frequency 8 [Czestotliwos¢ 8] [Hz] -
Concentration [Koncentracja] 1 0.0
Concentration [Koncentracja] 2 5.0
Concentration [Koncentracja] 3 10.0
Concentration [Koncentracja] 4 15.0
Concentration [Koncentracja] 5 -
Concentration [Koncentracja] 6 -
Concentration [Koncentracja] 7 -
Concentration [Koncentracja] 8 -
Conc. Setpoint [Nastawa koncentr.] 1.0
Signal filter [Filtr sygnatu] [s] 5
Pause [Czas przerwy] [s] 60

Cleaning [Czyszczenie]

sync. [synchr.]

Cleaning interval [min]

[Odstep miedzy cyklami czyszczenia] 0
Cleaning period [s] 1
[Okres cyklu czyszczenia]

Zero positioning run, schedule [h] 24
[Cykl ustaw. pkt. zerow., wg harm.]

Type of sensor [Typ czujnika] SAM
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Zmiany techniczne zastrzezone

Polska

Oddziat Gdansk:
Endress+Hauser Polska
Spotka z 0.0.

ul. Szafarnia 10

80-755 Gdansk

tel. (058) 346 35 15

fax (058) 346 35 09

Biuro Centralne:

Oddziat Gliwice: Oddziat Poznan:
Endress+Hauser Polska  Endress+Hauser Polska
Spétka z 0.0. Spétka z 0.0.

ul. kuzycka 16 ul. S. Staszica 2
44-100 Gliwice 60-527 Poznan

tel. (032) 237 44 02 tel. (061) 842 03 77
(032) 237 44 83 fax (061) 847 03 11
ax (032) 237 41 38

Oddziat Rzeszéw:
Endress+Hauser Polska
Spotka z 0.0.

ul. Hanasiewicza 19
35-103 Rzeszow

tel. (017) 854 71 32

fax (017) 854 71 33

Endress+Hauser Polska Spdtka z 0.0. @ ul. Mszczonowska 7
Janki k. Warszawy e 05-090 Raszyn e tel. (022) 720 10 90

fax: (022) 720 10 85 ¢ e-mail: info@pl.endress.com

http://www.endress.com

Oddziat Wroctaw:
Endress+Hauser Polska
Spétka z 0.0.

ul. Swidnicka 19
50-066 Wroctaw
tel./fax (071) 343 80 41
w. 446
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