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Micropilot M FMR250

Radarowy pomiar poziomu

Inteligentna sonda do bezkontaktowego pomiaru poziomu

materiatOw sypkich

Zastosowanie

Micropilot M FMR250 jest przeznaczony do ciagtego,
bezkontaktowego pomiaru poziomu matetiatéw sypkich.
Zostat przygotowany do pracy w trudnych warunkach,
takich jak intensywne zapylenie i duza granulacja
produktu. Moze by¢ réwniez stosowany do pomiaru
poziomu cieczy w wysokich zbiornikach.

Zapylenie, napetianie pneumatyczne, zmiany
temperatury, jak réwniez uwarstwienie gazéw nie maja
wplywu na jako$¢ pomiaru.

Typowe obszary zastosowari:
m Pomiary poziomu w wysokich silosach zawierajacych
materialy pyliste, np. cement, make i pasze zwierzece
m Aplikacje w wysokich temperaturach (do 200°C),
np. poziom klinkieru, popiotu paleniskowego itp.
» Pomiary poziomu materiatéw sypkich
o whasciwosciach $ciernych, np. ferryt.

Wersja FMR250 z anteng paraboliczng DN200 zapewnia
niespotykanie maty (4°) kat stozka emisji fali
elektromagnetycznej. Dzieki temu przyrzad jest
skutecznym rozwigzaniem pomiaru w warunkach duzej
ilodci niepozadanych ech wtérnych oraz w przypadku
wysokich zbiornikéw (ponad 30 m).

Wersja FMR250 z anteng stozkowa DN80 lub DN100
umozliwia pomiar m.in. w waskich kréécach.

TI390F/00/pl

Cechy i zalety

= Ekonomiczna wersja dwuprzewodowa:
FMR250 redukuje koszty okablowania oraz zapewnia
tatwa integracje z istniejacymi systemami sterowania

m Pomiar bezkontaktowy:
w szerokim zakresie niezalezny od wtasciwosci
medium i atmosfery w zbiorniku

m Czterowierszowy wyswietlacz:
gwarancja tatwej i intuicyjnej obstugi

m Szybkie uruchomienie i diagnostyka oraz tworzenie
dokumentacji za pomoca dostarczanego nieodptatnie
oprogramowania ToF Tool

m Zintegrowane ztgcze do czyszczenia sprezonym
powietrzem, dostarczane w standardzie, uzyteczne
w warunkach intensywnego zapylenia i przy pomiarze
poziomu materiatéw z tendencja do osadzania

» Mozliwo$¢ stosowania w zakresie temperatur procesu
do 200 °C

m [nterfejs komunikacyjny HART:
mozliwo$¢ zdalnej obstugi przyrzadu ze sterowni

= Opcjonalnie: zdalny modut operatorsko-odczytowy

Endress+Hauser
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Micropilot M

Konstrukcja systemu pomiarowego

Zasada pomiaru

Zasada dziatania Micropilot bazuje na pomiarze czasu przelotu fali elektromagnetycznej pomiedzy punktem
odniesienia (przytacze technologiczne) a powierzchnig cieczy. Antena emituje krétkie impulsy mikrofalowe,
ktére po odbiciu od powierzchni medium wracaja do anteny, pracujacej jednoczesnie jako odbiornik.

Kotnierz:
punktodniesienia O @3
\ A

20mA
100%

Kotnierz:
punktodniesienia

L Gwint
1% BSPT (R 1'%")
or 1%2 NPT:
\ / 4 mA punkt odniesienia
0%
B EE——

L00-FMR250xx-15-00-00-pl-001

Wejscie

Powracajace i odebrane przez anteng impulsy mikrofalowe sa przesytane do uktadu elektroniki. Uktad
mikroprocesorowy, bazujac na opatentowanym algorytmie przetwarzania sygnatéw PulseMaster®, w sposéb
jednoznaczny odréznia wtasciwe echo, odbite od powierzchni produktu, od ech zakiicajacych emitowanych

przez state elementy zbiornika i pracujace mieszadta.
Odlegto$¢ D do powierzchni produktu jest proporcjonalna do czasu przelotu mikroimpulséw:

D=c-t/2,
gdzie ¢ - predko$¢ Swiatta (300.000 km/’s)

Informacja o wysoko$ci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:

L=E-D

Odlegtos¢ "E" jest podawana od punktu odniesienia (dolnej powierzchni przytacza technologicznego).
Micropilot posiada funkcje thumienia ech zaktdcajacych. Zapewniaja one, Ze echo odbite od statych elementéw

wewnetrznych zbiornika, takich jak np. czujnik temperatury, sygnalizator poziomu, wystepy, drabinki itp.
nie jest interpretowane jako echo powstate od powierzchni produktu.

Endress + Hauser



Micropilot M

Wyijscie

Micropilot jest programowany poprzez wprowadzenie odlegtosci E (=zbiornik pusty), odlegtosci F (=zbiornik
peiny) oraz parametru rodzaju zastosowania. Podanie tego ostatniego automatycznie dostraja przyrzad do
warunkéw pomiarowych. W przetwornikach z wyjsciem pradowym, odlegtosci “E” i “F” odpowiadaja
odpowiednio pragdom wyjSciowym 4mA i 20mA. Na wyjsciu cyfrowym i wskaZniku odpowiadaja poziomowi

0 %1100 %.

Funkcja linearyzacji ksztattu zbiornika, bazujaca na wprowadzonej recznie lub pétautomatycznie tabeli
zawierajacej do 32 par wartosci, moze by¢ aktywowana lokalnie lub zdalnie. Pozwala ona na pomiar poziomu
lub objetosci w jednostkach definiowanych przez uzytkownika oraz zapewnia liniowy sygnat wyjsciowy

w przypadku zbiornikéw cylindrycznych, kulistych i z dnem stozkowym, w ktérych zalezno$¢ pomiedzy

poziomem produktu a jego objetoscia nie jest liniowa.

Uktad pomiarowy Przetwornik pomiarowy
Przyrzad posiada wyjscie pradowe 4...20 mA z protokotem HART.
Wyjscie 4...20 mA, protokét HART.
Kompletny uktad pomiarowy sktada sie z:
PLC
- FieldCare - FieldCare
- ToF Tool - FieldTool - ToF Tool - FieldTool
Package = Package =
I o
== Adapter serwisow
Commubox
FXA191 c FXA193
Zasilacz '\\'\\ *
RMA422 N Modut
lub RN221N BN operatorsko-
(zawiera opornos¢ N\ odczytowy
komunikacyjna) \ VU331
\:\: Komunikator HART
FXA191 Jeg DXR375
lub
DXR375
Obstuga lokalna:
® za pomoca panelu operatorsko-odczytowego VU 331 (wySwietlacza)
m za pomoca komputera PC, modutu FXA 193 i programu uzytkowego "ToF Tool - FieldTool Package"
lub aplikacji FDT/DTM "FieldCare"
ToF Tool jest programem graficznym Endress+Hauser pracujacym w Srodowisku Windows. Stuzy do obstugi
przetwornikéw pomiarowych, wykorzystujacych zasade pomiaru czasu przelotu (m.in. sondy radarowe,
ultradZwiekowe i mikroimpulsowe). Pozwala na szybkie uruchomienie, diaghostyke, analize sygnatu,
archiwizacje nastaw przetwornika oraz tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego.
Obstuga zdalna
m za pomocg komunikatora recznego HART DXR 375
m za pomocg komputera PC, modutu Commubox FXA 191 i oprogramowania "ToF Tool - FieldTool Package"
lub aplikacji FDT/DTM "FieldCare"
4 Endress + Hauser



Micropilot M

Serwer obiektowy Fieldgate

Zarzqdzanie zasobami zamawiajqcego (ang. VMI, Vendor Managed Inventory)

Poprzez wykorzystanie obiektowych serweréw sieciowych Fieldgate, oferowanych przez Endress+Hauser

do systemdéw monitorowania poziomu zasobéw w zbiornikach i silosach, odbiorcy pétproduktéw moga

udostepnia¢ swoim statym dostawcom informacje o aktualnych stanach magazynowych w dowolnym czasie.
Pozwala to dostawcom m.in. przeja¢ odpowiedzialnos¢ za organizacje zaopatrzenia swoich odbiorcéw poprzez
monitorowanie zadanych pozioméw granicznych i automatyczng koordynacje dostaw. Spektrum mozliwosci
obejmuje opcje od realizacji prostych zamdéwienl poprzez poczte elektroniczng po w petni zautomatyzowane

procedury logistyczne, bazujace na wymianie danych w formacie XML pomiedzy systemami planowania
po obydwéch stronach (dostawca - odbiorca).

Zdalna diagnostyka i konfiguracja punktow pomiarowych

Serwery obiektowe Fieldgate realizuja réwniez funkcje ostrzezenl personelu nadzorujgcego o stanach

alarmowych poprzez wiadomosci e-mail lub SMS. W przypadku wystapienia stanu alarmowego lub podczas

standardowych procedur kontrolnych, obstuga utrzymania ruchu ma mozliwos$¢ zdalnej diagnostyki

i konfiguracji podtaczonych przetwornikéw pomiarowych (HART lub PROFIBUS). Wystarczy w tym celu
wykorzysta¢ odpowiednie oprogramowanie narzedziowe (np. ToF Tool - FieldTool Package, FieldCare, ...).
Fieldgate zapewnia transparentng transmisje danych, tj. wszystkie opcje wykorzystywanego oprogramowania
sa dostepne zdalnie. Mozliwo$¢ zdalnej diagnostyki i konfiguraciji przyrzadéw pozwala wyeliminowac czes¢
procedur serwisowych, dokonywanych dotychczas lokalnie, a pozostate lepiej zaplanowac i przygotowac.

Zdalne monitorowanie

maks. 15 przyrzadow

K

Przegladarka Za pomoca,
internetowa HART Client:
- ToF Tool - FieldTool

v Kenatd || kanat2
Wielopunktowa/ Wielopunktowa/
Multipleksowa Multipleksowa
konfiguracja W konfiguracja

£ maks. 15 przyrzadéw

Sygnat
analogowy
Ethernet
GSM .
Fieldgate Fieldgate
FXA520 FXA520

Zdalna konfiguracja / diagnostyka

<
E—=
%{

Package

L00-FXA520xx-14-00-06-pl-009
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Micropilot M

Wielkosci wejsciowe

Warto$¢ mierzona

Warto$cig mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (patrz rys. na str. 2) a powierzchnia
produktu.

Obliczenie poziomu produktu jest wykonywane w oparciu o wprowadzong odlegto$¢ E. Przy pomocy funkcji
linearyzaciji, zmierzony poziom moze by¢ poddany konwersji na inne wielkosci (np. masa, objeto$¢ itp.)

Zakres pomiarowy Efektywny zakres pomiarowy zalezy od Srednicy anteny, statej dielektrycznej medium, miejsca montazu oraz
nasilenia ewentualnych ech zakiécajacych. W przypadku Micropilot M FMR250 maksymalny zakres
pomiarowy wynosi 70 m.

W celu zapewnienia optymalnego poziomu sygnatu, zalecane jest stosowanie anteny o mozliwie jak
najwiekszej $rednicy (antena paraboliczna: DN200/8", antena stozkowa: DN100/4").
Maksymalny zakres pomiarowy moze ulec ograniczeniu ze wzgledu na:
m produkt o matej zdolnosci odbicia fali e.m. (= mata warto$¢ statej dielektr. DK). Przyktady: patrz Tabela 1
m kat usypu
» wyjatkowo trudna do zdefiniowania powierzchnie produktu (np. podczas aeracji lub fluidyzacji powietrzem)
m wystepowanie osadéw, przede wszystkim w przypadku wilgotnych produktéw
Tabela 1:
Podana nizej tabela przedstawia grupy mediéw wraz ze stata dielektryczng €r.
Grupa Tlumienie sygnatu
produktéw DK (€r) Przyktady
— granulaty tworzyw sztucznych
A 1.6..1.0 — preparat wapna do bielenia, cement 19..16 dB
6.1 specialny
— cukier
B 1.9..2.5 — cement portlandzki, sucha zaprawa 16...13 dB
— zboza, nasiona
C 2.5..4 — kamieri podktadowy 13...10dB
— piasek
D 4.7 : lsgwluszywa mineralne, rudy metali 10..7 dB
— pyt metaliczny
E >7 — sadza <7dB
— pyt weglowy
W przypadku materiatéw sypkich w stanie spulchnionym (mata gesto$¢ usypowa), nalezy przyjaé parametry
odpowiadajace najnizszej grupie (A).
6 Endress + Hauser



Micropilot M

Warunki pracy

m Poczatkiem zakresu pomiarowego jest miejsce na dnie zbiornika, od ktérego odbija si¢ fala
elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym, pomiar poziomu produktu
ponizej tego punktu nie jest mozliwy.

m W przypadku mediéw o niewielkiej statej dielektrycznej (grupy A i B), przy niskim poziomie produktu echo
pochodzace od dna zbiornika moze by¢ silniejsze od sygnatu odbitego od powierzchni produktu. W celu
zagwarantowania wymaganej doktadnosci, zalecane jest ustawienie punktu zerowego w odlegtosci
C =50...150 mm powyzej dna zbiornika (patrz rysunek ponizej).

m Teoretycznie pomiar poziomu moze by¢ realizowany dopdéki medium nie zetknie sie z zakoriczeniem anteny
FMR250. Jednak z uwagi na ewentualno$¢ negatywnego oddziatywania medium Sciernego i tworzenia sie
na antenie osadéw zalecamy, aby maksymalny poziom medium (koniec zakresu pomiarowego) znajdowat
sie w odlegtosci co najmniej A=400 mm (patrz rysunek ponizej) od zakoriczenia anteny.

» Najmniejsza mozliwa rozpieto$¢ zakresu pomiarowego wynosi B=500 mm (patrz rysunek).

100%

/

L0O-FMR250xx-17-00-00-en-001

Czestotliwos¢ pracy

m FMR250: ok. 26 GHz (technologia szerokopasmowa Ultra Wideband)

Endress + Hauser



Micropilot M

Wyjscie

Sygnat wyjsciowy

m 4...20 mA z protokotem HART

Sygnat w przypadku usterki

Informacja o wystapieniu usterki lub nieprawidtowym pomiarze jest dostepna:
® na wskazniku lokalnym:
— symbol btedu
— prosty komunikat tekstowy
® na wyjsciu pradowym
m poprzez interfejs cyfrowy

Linearyzacja

Micropilot M posiada funkcje linearyzacji, umozliwiajaca konwersje wartosci mierzonej poziomu na inna
(objeto$¢, mase itp.) Tabele linearyzacji, umozliwiajace obliczanie objetosci produktu w zbiornikach
cylindrycznych sg wstepnie zaprogramowane. Pozostate tabele, sktadajace sie z maks. 32 par warto$ci moga
by¢ wprowadzane recznie lub pétatomatycznie podczas uruchamiania przyrzadu.

Zasilanie

Podlaczenie elektryczne

Przedziat podigczeniowy

Dostepne s trzy wersje obudowy przetwornika:
» Obudowa aluminiowa F12 z listwa podtaczeniowa w przedziale elektroniki, dla wersji:
— standardowej
— EExia
— EEx ia z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem pytéw
m Obudowa aluminiowa T12 z oddzielnym przedziatem podtaczeniowym, dla wersji:
— standardowej
— EExd
— EEx ia (z ochrong przeciwprzepieciowa)
— z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem pytéw
m Obudowa F23 ze stali kwasoodpornej 316L, dla wersji:
— standardowej
— EExia
— EEx ia z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem pytéw

Uktad elektroniki oraz wyj$cie pradowe s3 izolowane galwanicznie od obwodu anteny.

Obudowa F12

Obudowa T12 Obudowa F23

U Ul

Listwa podtaczeniowa
(za szczelng ostong)

U

LOO-FMR2xxxx-04-00-00-pl-01
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Micropilot M

Oznaczenie zaciskéw

4...20 mA z HART, 2-przewodowe

Przewdd dwuzytowy nalezy podtaczy¢ do zaciskdw
Srubowych w przedziale podtaczeniowym (Srednica
Zyty: 0.5...2.5mm). Sugerujemy stosowanie

przewodéw ekranowanych.
Przetwornik posiada wbudowane obwody

zabezpieczajace przed odwrotng polaryzacja
przytozonego napiecia, przepieciami i zaktéceniami
elektromagnetycznymi (patrz TI241F »Procedury
badania kompatybilno$ci elektromagnetyczne;j«).

Zasilacz

alternatywnie

Opornos¢
komunikacyjna
(>250 Q)

- — _——/L— Commubox

FXA 191

/[]—r DXR 375

_________

® |

Zaciski testowe

r@(prad wyjsciowy)
| | 1

1 2 3 4 Uziom

LOO-FMxxxxxx-04-00-00-pl-015

Obciazenie (HART)

Minimalna rezystancja obcigzenia linii przy wykorzystaniu protokotu HART wynosi 250 Q

Napiecie zasilajace

Warto$ci napiecia pomiedzy zaciskami przetwornika:

Napiecie pomiedzy zaciskami
Komunikacja Pobér pradu
minimalne maksymalne

HART 4 mA 16V 36V

standard
20 mA 7.5V 36V
4 mA 16V 30V

EExia
20 mA 75V 30V
4 mA 16V 30V

EExd
20 mA v 30V
4 mA 16V 30V

dust Ex
20 mA v 30V

Stata warto$¢ pradu,
ustawiana np. przy standard 11 mA I(AY% 36V
zasilaniu z fotoogniw
(warto$¢ mierzona
przesytana jest przez EEx ia 11 mA 10V 30V
HART)
Stata warto$¢ pradu dla standard 4 mAl 16V 36V
HART
Tryb wielopunktowy EEx ia 4 mAl 16V 30V
1) Chwilowy pobdr pradu podczas zataczania zasilania: 11 mA

Endress + Hauser



Micropilot M

Wprowadzenie przewodow

Diawik: M20x1,5 (dla wersji EEx d: gwinty wewnetrzne)
Gwinty wewnetrzne: G Y2 lub 2 NPT

Pobér mocy min. 60 mW, maks. 900 mW
Pobér pradu Komunikacja Pobér pradu
HART 3,6...22 mAl

1) Dla trybu wielpunktowej transmisji HART Multidrop:
chwilowy pobér pradu podczas zatgczania zasilania to 11 mA

Tetnienia maks. sygnatu
HART

47...125 Hz: Uss = 200 mV (dla 500 Q)

Szum maks. sygnatu HART

500 Hz...10 kHz: Ueff = 2.2 mV (dla 500 Q)

Zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe

Radarowy przetwornik poziomu Micropilot M w obudowie T12 (wersja "D" obudowy, patrz kod
zaméwieniowy na str. 28-30) posiada wbudowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe (ogranicznik przepiec
600 V). W celu zapewnienia wyréwnania potencjatéw, podtaczy¢ metalowa obudowe Micropilot M do $ciany
zbiornika lub ekranowaé bezposrednio za pomoca przewodu.

10
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Micropilot M

Dokladno$¢ pomiaru

Warunki odniesienia

m Temperatura = +20 °C =5 °C

m Cidnienie abs. = 1013 mbar +20 mbar

m Wilgotno$¢ wzgledna (powietrze) = 65 % +20%

m [dealna powierzchnia odbijajaca

m Brak elementéw zaktécajacych w obszarze wigzki pomiarowej

Maksymalny btad pomiaru Typowy btad w warunkach odniesienia, zawierajacy liniowo$¢, powtarzalno$¢ i histereze:

® pomiar w zakresie do 1 m: +30 mm

m pomiar powyzej 1 m: £15 mm (lub 0.04% zakresu pomiarowego, przyjmowana jest wieksza warto$c¢)
Rozdzielczos¢ Wyjscie cyfrowe / analogowe w % zakresu 4...20 mA

m FMR250: 1mm / 0.03 % zakresu pomiarowego
Czas reakcji Czas reakgji jest uzalezniony od konfiguracji przetwornika (min. 1 s). Jest to czas, po ktérym zmiana poziomu

wywoluje zmiane wskazania.

Wplyw temperatury otoczenia

Pomiary wykonane zgodnie z normg EN 61298-3 (badania w warunkach odniesienia):
m wyjscie cyfrowe (HART, PROFIBUS PA, Foundation Fieldbus):
- FMR250
typowo Ty: 5 mm/10 K, maks. 15 mm dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
® wyjscie pradowe (dodatkowy btad, w odniesieniu do zakresu 16 mA):
— Zero (4 mA)
typowo Ty: 0,03 %/10 K, maks. 0,45 % dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
— Zakres (20 mA)
typowo Ty: 0,09 %/10 K, maks. 0,95 % dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C

Endress + Hauser
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Micropilot M

Warunki pracy: montaz

Wskazéwki ogélne

Wyb6r miejsca montazu

m Zalecana odlegto$¢ (1) pomiedzy $ciang zbiornika
a zewnetrzna ptaszczyzng kré¢ca wynosi: ~1/6
$rednicy zbiornika. Jednak przyrzad w zadnym
wypadku nie powinien by¢ montowany w odleg-
to$ci mniejszej niz 20 cm od $ciany zbiornika

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (3),
poniewaz powstajace zaktdcenia mogg prowadzi¢
do utraty echa

m Nie montowaé nad strumieniem wlotowym (4)

m W przypadku montazu na otwartej przestrzeni
sugerujemy stosowanie ostony pogodowej (2).
Zabezpiecza ona przyrzad przed bezpo$rednim
dziataniem promieni stonecznych i opadéw
atmosferycznych. Prosty montaz i demontaz ostony
zapewnia dostepna obejma zaciskowa
(patrz Akcesoria na str. 31)

m W przypadku aplikacji w warunkach catkowitego
zapylenia, zintegrowane ztacze do czyszczenia
sprezonym powietrzem pozwala zapobiec
zabrudzeniu anteny
Uwaga!

Mozliwe jest stosowanie wytacznie suchego
powietrza.

Montaz w zbiornikach

m JeZeli jest to mozliwe, nalezy unika¢ montazu
W obszarze wiazki pomiarowej elementéw takich,
jak czujniki temperatury, sygnalizatory, itp.
wewnatrz wiazki sygnatowej (1)
(patrz K't wilzki na str. 13)

m Pomiar moze by¢ réwniez zaktécany przez
symetryczne elementy zbiornika (2) - pierScienie
wzmachiajace, wezownice, uskoki Srednicy itp.

Metody optymalizacji pomiaru

m Rozmiar anteny: im wigksza $rednica anteny,
tym mniejszy kat wigzki i poziom zaktéced

m Mapowanie: podczas procedury mapowania
zbiornika zapamietywane sa echa zaktécajace,
pochodzace od stalych elementdw zbiornika.
W trakcie pomiaru echa te s3 eliminowane

m Ustawienie anteny: patrz "Optymalna pozycja
montazowa"

m W przyrzadach wyposazonych w pozycjoner
czujnika, istnieje mozliwo$¢ optymalnego
ukierunkowania wigzki pomiarowej i eliminacji
niepozadanych ech od elementéw wewnetrznych
zbiornika.

Maksymalny kat § wynosi £15°.

W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy
o0 kontakt z biurem Endress+Hauser.

L00-FMR250xx-17-00-00-xx-003

L00-FMR250xx-17-00-00-xx-002
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Micropilot M

Kat wigzki

Kat wiazki (kat potowy mocy) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktérego gesto$¢ promieniowania
fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej (szeroko$¢ 3dB). Nalezy jednak
pamietaé, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez poza obszar stozka i s3 odbijane od elementéw znajdujacych sie
poza nim. Srednica wigzki W w zaleznosci od typu anteny (kata wigzki o) i odlegtosci pomiarowej D:

W

Rozmiar anteny Antena stozkowa pal“:gf)?i?cazna
FMR250
80 mm 100 mm 200 mm
Kat wiazkKi o 10° 8° 4°
Odleglosé Srednica wigzki (W)
pomiarowa (D) 80 mm 100 mm 200 mm
5m 0.87 m 0.70 m 0.35m
10m 1.75m 1.40 m 0.70 m
15m 2.62m 2.10m 1.05m
20 m 3.50m 2.80m 1.40 m
30m 525m 420 m 2.10m
40 m 7.00 m 5.59 m 2.79 m
50 m 8.75m 6.99 m 3.50m

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-de-027

Endress + Hauser

13




Micropilot M

Montaz FMR250 w zbiorniku

Optymalna pozycja montazowa

=g

Dw przypadku wersji z pozycjonerem czujnika, znak znajduje sie na adapterze obudowy
(przeciwlegle do ztgcza do czyszczenia)

Znak na kotnierzu przetwornika 1

1%" BSPT (R 1%4")
lub
1% NPT

O O
o) ' o)
o) ’ 0

0,0

DN80...200
ANSI 3...8”

Montaz standardowy (FMR250 z antena
stozkow3):
m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych
nastr. 12
Kotierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim
znak skierowany byt ku najblizszej $cianie
zbiornika
Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci
pomiedzy dwoma sasiadujagcymi otworami
kotnierza
» Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna
obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtgczeniowego
Dolna krawedZ anteny stozkowej powinna znajdo-
wac sie wewnatrz zbiornika. Jesli kréciec montazo-
WY jest zbyt wysoki, polecamy zastosowanie wyd-
tuZenia anteny (— str. 20). Jesli nie jest to mozli-
we ze wzgled6w mechanicznych, dopuszczalna
wysokos¢ krééca wynosi maks. 500 mm.
Wskazdéwka!
W przypadku konieczno$ci stosowania wyzszych
kr6écéw, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.
= Montaz pionowy anteny stozkowej
W idealnym przypadku antena stozkowa powinna
by¢ zamontowana w pozycji pionowej.
FMR250 z opcjonalnym pozycjonerem czujnika,
umozliwiajacym obracanie go o 15° we wszystkich
kierunkach, pozwala na wyeliminowanie
niepozadanych ech zaktécajacych lub optymalne
ustawienie anteny wewnatrz zbiornika.

LOO-FMR250xx-17-00-00-pl-009

LOO-FMR250xx-17-00-00-en-004

Rozmiar anteny 80 mm 100 mm
D [mm] 75 95
H [mm]
(bez wydtuzenia anteny) <260 <330

14
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Micropilot M

Montaz standardowy (FMR250 z antena

paraboliczng):

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych
nastr. 12

m Kohierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim
znak skierowany byt ku najblizszej $cianie
zbiornika

m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci
pomiedzy dwoma s3siadujacymi otworami
kotnierza

» Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna
obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego

m W idealnym przypadku, dolna krawedZ anteny

parabolicznej powinna znajdowad sie wewnatrz

zbiornika (1). Jesli kréciec montazowy jest zbyt

Wysoki, polecamy zastosowanie wydtuzenia

anteny (— str. 20).

W przypadku stosowania pozycjonera czujnika,

antene paraboliczna nalezy umiesci¢ ponizej

krééca /zadaszenia zbiornika tak, aby nie

utrudniaé pozycjonowania.

Wskazdwkal

W przypadku aplikacji z wyzszymi kréécami,

antene paraboliczna nalezy zamontowac tak, aby

catkowicie znajdowata sie wewnatrz krécca (2),

wraz z pozycjonerem (3).

Montaz pionowy anteny parabolicznej

W idealnym przypadku antena paraboliczna

powinna by¢ zamontowana w pozycji pionowe;j.

FMR250 z opcjonalnym pozycjonerem czujnika

umozliwiajacym odchylanie go o 15° we wszyst-

kich kierunkach, pozwala na wyeliminowanie

niepozadanych ech zakidcajacych lub optymalne

ustawienie anteny wewnatrz zbiornika.

L0O-FMR250xx-17-00-00-en-005

Rozmiar anteny 200 mm
D [mm] 197
H [mm]
(bez wydtuzenia anteny) <30

Endress + Hauser 15



Micropilot M

Przyktady montazu za pomoca kotnierzy o rozmiarach mniejszych od $rednicy parabolicznej
powierzchni odbijajacej

Montaz standardowy

S

Irﬂﬂﬁgﬁrﬂﬂl
T %01
= =

[ 2|
NN N
I krociec
=L
| I A
D

Rozmiar anteny| 200mm
D [mm] 197
H [mm] <50

") bez wydtuzenia anteny

Celem montazu
w kroccu

reflektor paraboliczny
mozna zdemontowac

Uwagal!

Przy zawiasowym mocowaniu kotnierza,
nalezy uwzgledni¢ dtugosé anteny!

—
\g 4 $ruby

LOO-FMR250xx-17-00-00-pl-00!
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Micropilot M

FMR250 z pozycjonerem
czujnika

Optymalna pozycja montazowa

Opcjonalny pozycjoner czujnika umozliwia ustawienie osi anteny pod katem odchylonym do 15° we wszyst-
kich kierunkach. Jest on przydatny do optymalnego ukierunkowania emitowanej wiazki wzgledem

powierzchni materiatu sypkiego.

Pozycjonowanie osi anteny:
1. Odkreci¢ Sruby.

LOO-FMR250xx-17-00-00-de-008

2. Ustawi¢ odpowiednio o$ anteny (mozliwo$¢ odchylenia o kat do +15° we wszystkich kierunkach).

3. Przykreci¢ Sruby.

Zintegrowane zlacze do
czyszczenhia sprezonym
powietrzem

Przy pracy w warunkach catkowitego zapylenia,
zintegrowane ztacze do czyszczenia powietrzem
pozwala zapobiec zabrudzeniu anteny.

m Praca ciagta:
zalecany zakres ci$nienia sprezonego powietrza:
1.2...1.5 bar abs

m Praca impulsowa:
maks. ci$nienie sprezonego powietrza: 6 bar abs

Uwaga!
Do czyszczenia nalezy zapewnié¢ suche powietrze.

NPT
lub
G Y4 (maks. moment

L00-FMR250xx-17-00-00-en-010

Endress + Hauser
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Micropilot M

Warunki pracy: srodowisko

Temperatura otoczenia

Temperatura otoczenia przetwornika: -40 °C ... +80 °C, -50 °C na zyczenie.

W zakresie temperatur T,<-20 °C i T,>+60 °C funkcjonalno$¢ wskaznika cieklokrystalicznego moze by¢
ograniczona.

Nie nalezy wystawia¢ przetwornika na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. W przypadku montazu
na otwartej przestrzeni zalecamy stosowanie ostony pogodowe;j.

Temperatura sktadowania

-40 °C ... +80 °C, -50 °C na zyczenie

Klasa klimatyczna

DIN EN 60068-2-38 (test Z/AD)

Stopieri ochrony

m obudowa: IP 65, NEMA 4X (po otwarciu: [P20, NEMA 1)
m antena: [P 68 (NEMA 6P)

Odpornos¢ na wibracje

DIN EN 60068-2-64 / IEC 68-2-64: 20...2000 Hz, 1 (m/s?)%/Hz

Czyszczenie anteny

Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. W zaleznosci od charakteru zabrudzen, a szczegdlnie ich statej
dielektrycznej gr, emisja i odbidr fali elektromagnetycznej moga ulec ostabieniu. Prowadzi to do powstania
dodatkowych btedéw pomiarowych. W zwiazku z powyzszym, jezeli medium ma tendencje do kondensacji
i tworzenia osadéw na antenie, zalecamy okresowe czyszczenie anteny. Podczas czyszczenia w sposéb
mechaniczny lub przy uzyciu weza ciSnieniowego (ewentualnie poprzez opcjonalne ztacze do czyszczenia
powietrzem), nalezy uwazaé, aby nie spowodowaé uszkodzen anteny. W przypadku stosowania srodkéw
chemicznych, nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ odporno$¢ materiatu anteny i kotnierza na dany Srodek
czyszczacy. Dopuszczalna temperatura kotnierza anteny nie moze zosta¢ przekroczona.

Kompatybilnosé¢
elektromagnetyczna

» Emisja zaki6ceri zgodna z EN 61326, urzadzenie elektryczne klasy B

m Odpornos¢ na zaktécenia zgodna z EN 61326, Dodatek A (strefa przemystowa) i zaleceniami NAMUR
NE 21 (EMC)

m Sugerujemy stosowanie przewodéw ekranowanych

Warunki pracy: proces

Temperatura procesu

m EMR250: patrz tabela na str. 28

Dopuszczalna temperatura
procesu

m EMR250: patrz tabela na str. 28

Stata dielektryczna medium

® przy montazu swobodnym: gr > 1.6

18
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Micropilot M

Budowa mechaniczna

Konstrukcja / wymiary

Wymiary obudowy

Wymiary przytacza technologicznego i typ anteny: patrz str. 20

maks. 110

65

78

(stal k.o. 316)

ENDRESS+HAUSER
Il 2
b 9 - il
s 3
T :
Obudowa F12
(aluminium)
85
L00-F12xxxx-06-00-00-pl-001
maks. 100 94 65 78
= 4
—_
(-
[*)
I N o
- o
& ~—
—
—
Obudowa T12 = L
(aluminium)
I
85
L00-T12xxxx-06-00-00-pl-001
maks. 94 104
o
<
[«2)
N
Q 3
Obudowa F23

L00-F23xxxx-

06-00-00-pl-001

Endress + Hauser
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Micropilot M

Micropilot M FMR250 - przytacze technologiczne, typ anteny
Wymiary obudowy: patrz str. 19

Obudowa F12/T12/F23

1
Przytacze gwintowane

1%" BSPT(R1%) Kotnierz DN80...100

Pozycjoner z kotnierzem

lub 1 % NPT lub odpowiednik . E+H UNI DN 100/200
: : | :
60 i J 60 i J 60 i J 60 i
| | | |
i i i i
| 9 i @ i 9 i
T — -
P ¥ ‘ © n oo¢
<, : o i ! |
o i ‘ I
5% : gD @ 340 @ 225 (DN100)
! 1 @ 340 (DN200)
! [} ! [l
! [} 1 : [
! [} I [
i - L
[ mmmmmmmmm o i L TP B
1 i 1 1
1 I I 1
| e e Lo gmmm - I
! 1
! 1
1
| 1 rTT T T T T T T T e I
\  Antena stozkowa | Antena paraboliczna X
| |
mn
i o
; 'e)
i o o I
; 7] 0
‘ S S
| o o
. el Ire}
I Y «
|
; |
i
i
i o o
— 0 'e}
— 2 |
ad
-

ad
Antena stozkowa Antena paraboliczna
Rozmiar anteny | 80mm 100mm Rozmiar anteny | 200mm
L [mm] 211 282 L [mm] 195
d [mm] 75 95 d [mm] 197
Kotnierz wg EN 1092-1 (zg. z DIN 2527) Kotnierz wg ANSI B16.5 Kotnierz wg JIS B2210
Kotnierz| DN 80 DN 100 Kotnierz 3” 4” Kotnierz)| DN 80 | DN 100
b [mm] 20 20 b [mm] 23.9 23.9 b [mm] 18 18
D [mm] 200 220 D [mm] 190.5 228.6 D [mm] 185 210
dla PN10/16 dla 150 Ibs dla 10K

LOO-FMR250xx-06-00-00-pl-00:
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Micropilot M

Kotnierz E+H UNI

WskazéwKi montazowe

W niektérych przypadkach ilo§¢ wymaganych srub moze by¢ mniejsza od liczby otworéw w kotnierzu.
Ich wieksza ilos¢ wykonana jest celem utatwienia dopasowania wymiaréw, w zwiazku z czym przed
przykreceniem $rub kolnierz nalezy ustawi¢ prawidtowo wzgledem przeciwkotnierza.

Ly

zgodny z:
- DN100 PN10/16,
- ANSI 4" 150 Ibs,
- JIS 10K 100A

Kotnierz E+H UNI DN100

A-A
3 %Mj Kotnierz E+H UNI DN200
' zgodny z:
M80x1.5 | - DN200 PN10/16,
- ANSI 8" 150 Ibs,

- JIS 10K 200A

4x90°

294.5
175
B 340
185.5
225 Materiat: stal k.o. 316L

Pozycjoner czujnika z kolnierzem E+H UNI

L00-FMR250xx-06-00-00-pl-006

Uszczelka z Vitonu

Sruba zaciskowa
3 x M8 co 120°

[T

40

-/

§ .,‘ 1

Kotnierz E+H UNI
DN100/DN200

L00-FMR250xx-06-00-00-pl-007

Endress + Hauser
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Micropilot M

Masa Micropilot M FMR250
Wersja Okoto 6 kg
w obudowie +
F121ub T12 masa kotnierza
Wersja Okoto 9.4 kg
w obudowie +
F23 masa kotnierza

Materiat = Obudowa:

— wersja F12/T12: odlew aluminiowy, chromowany i powlekany proszkowo, odporny na wode morska

— wersja F23: stal kwasoodporna 316L
m Okno wziernika: szkto

Przylacze technologiczne

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 28-30

Uszczelka

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 28-30

Antena

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 28-30

22
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Micropilot M

Interfejs uzytkownika

Koncepcja obstugi

Wyswietlanie wartosci mierzonych oraz obstuga lokalna przetwornika Micropilot s3 realizowane za pomoca
modutu wyswietlacza wyposazonego w przyciski. Dzieki interaktywnym komunikatom pomocy,
czterowierszowy wySwietlacz alfanumeryczny umozliwia szybkie i fatwe zaprogramowanie przetwornika.
Obstuga za pomoca wyswietlacza mozliwa jest réwniez w strefach zagrozonych wybuchem (IS i XP).
Zdalna obstuga realizowana jest za pomoca graficznego oprogramowania narzedziowego do obstugi
przyrzadéw E+H z grupy ToF, dostarczanego nieodptatnie wraz z przetwornikiem pomiarowym.
Oprogramowanie, pracujace w Srodowisku Windows, pozwala na petng diagnostyke, konfiguracje, analize
echa oraz archiwizacje nastaw przetwornika pomiarowego.

Wskaznik

Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD):

Czterowierszowy, 20 znakéw w kazdym wierszu. Kontrast wskaZnika jest ptynnie regulowany.

Wyswietlacz
ciektokrystaliczny
(LCD)

W ENDRESS + HAUSER

VLK

Symbole 3 przyciski
LOO-FMxxxxxx-07-00-00-pl-001
Symbol Znaczenie

i SYMBOL ALARMU

Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu. Jezeli symbol pulsuje,
oznacza to ostrzezenie.

= SYMBOL BLOKADY

.:E:. Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy zablokowane sa przyciski przyrzadu, tzn. wprowadzony jest kod

zabezpieczajacy, uniemozliwiajacy dokonywanie zmian nastaw urzadzenia.

SYMBOL KOMUNIKAC]JI
Symbol ten, sygnalizujacy aktywna komunikacje, ukazuje sie wéwczas, gdy realizowana jest transmisja
danych przy uzyciu protokotu HART, PFOFIBUS PA lub Foundation Fieldbus.

SYMBOL AKTYWNE] SYMULAC]I
Ten symbol komunikacyjny ukazuje sie wowczas, gdy za pomoca mikroprzetacznika uaktywniona jest
symulacja realizowana poprzez protokét FF.

Endress + Hauser
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Micropilot M

Elementy obstugi Przyciski obstugi lokalnej znajduja sie na module wyswietlacza, wewnatrz obudowy przetwornika. Dostepne
53 po odkreceniu pokrywy z wziernikiem.
Funkcje przyciskéw
Przycisk(i) Realizowana funkcja
Przewijanie listy wyboru w gére
+ 4
D Iub D Edycja wprowadzanych wartosci
_ Przewijanie listy wyboru w dét
*
D Iub D Edycja wprowadzanych wartosci
j ;J lub [E] Przemieszczanie sie w lewo w obrebie grupy funkcji
E] Przemieszczanie sie w prawo w obrebie grupy funkcji
+)ile)
lub Regulacja kontrastu wskaznika LCD
—Jile]
Blokowanie / odblokowywanie przyrzadu za pomoca przyciskéw
EJ i E] i EJ Po zablokowaniu przyciskéw, nie jest mozliwa lokalna ani zdalna obstuga przyrzadu
Odblokowanie przyrzadu mozliwe jest po wprowadzeniu kodu dostepu.
24 Endress + Hauser



Micropilot M

Obstuga lokalna

Obstuga za pomoca wyswietlacza VU 331

Modut wyswietlacza VU331 jest wyposazony w trzy przyciski umozliwiajace petna obstuge lokalng przyrzadu
pomiarowego. Funkcje uporzadkowane sa w logiczne grupy, dzieki czemu uzytkownik moze fatwo odczytaé
lub zmieni¢ wymagany parametr. Dzieki funkcji szybkiego programowania, uzytkownik jest prowadzony krok
po kroku przez cata procedure konfiguracji.

W ENDRESS + HAUSER

Linia informacyjna

Pozycja

Symbol Wartos¢ Bargraf

mierzona

Jednostka

Lista wyboru -
Grupy funkgcji -> Funkcje
e
S o
e—[FGoo|+-J [+}{Foo0[Foo1[Fo02]F003[F004] ...
FGot | |, . [
+] [FGo2 ERREE:
FGO03
FG04 I%J
* |Fcos o) =]
—] FG06 Krzywa
FGo7 obwiedni B
. echa

LOO-FMRxxxxx-07-00-00-pl-002

Obstuga za pomoca komunikatora HART DXR375
Wszystkie funkcje przyrzadu moga by¢ zaprogramowane za pomocg komunikatora DXR375.

[e] L m
FMR231: LIC0001
ONLINE
2PV 87m Delete

K HW ] @O X]

FMR231: LIC0001

GROUP SELECTION

2 SAFETY SETTINGS Delete

3 LINEARISATION

4 EXTENDED CALIB.

5 OUTPUT
« HW »] @] X]
BASIC SETUP A
1 MEASURED VALUE age
2 TANK SHAPE Up

FIELD COMMUNICATOR

3 MEDIUM PROPERTY

4 PROCESS COND.

5 EMPTY CALIBR. Page
On

Wskazéwka!

LOO-FMR2xxxx-07-00-00-yy-007

m Dalsze informacje na temat komunikatora HART dostepne sa w Instrukcji obstugi zawartej w futerale

transportowym DXR375
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Micropilot M

Obstuga zdalna Micropilot M moze by¢ programowany i diagnozowany zdalnie przy wykorzystaniu protokotu HART. Obstuga
lokalna jest réwniez mozliwa.
Obstuga za pomoca ToF Tool
ToF Tool jest programem graficznym, wspétpracujacym z systemami: WinNT4.0, Win2000 i WinXP.
Przeznaczony jest do obstugi m.in. przetwornikéw pomiarowych Endress+Hauser, bazujacych na zasadzie
pomiaru czasu przelotu. Program umozliwia szybkie uruchomienie, diagnostyke, analize sygnatu oraz
archiwizacje nastaw przetwornika pomocna przy tworzeniu dokumentacji punktu pomiarowego. ToF Tool
dostarczany jest nieodptatnie wraz z przyrzagdem pomiarowym.
ToF Tool oferuje nastepujace funkcje:
m Konfiguracja przetwornikéw w trybie online
® Analiza sygnatu przy pomocy krzywej obwiedni echa
m Tabele linearyzacji (tworzenie, edycja, import i eksport)
m Przesytanie nastaw z i do przetwornika (Upload/Download)
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego
Programowanie przetwornika z wizualizacjq wprowadzanych parametréw
T T T
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© 2004 Erdress s GabieCo. K5 — ‘o 1] A
L00-FMR250xx-20-00-00-en-002
Analiza sygnatu przy pomocy krzywej obwiedni echa
BT
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90 00} W Crwekops Curve
B
00! = L
O FsEc
11000 % me fcho Gusity
F I O ik
12000
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i 3
3 oo o T [ I
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L00-FMR250xx-20-00-00-en-008
Opcje podtaczenia:
m HART z modutem Commubox FXA191
» Modut FXA193 do interfejsu szeregowego komputera PC
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Micropilot M

Obstuga za pomoca FieldCare

FieldCare jest oprogramowaniem narzedziowym Endress+Hauser do zarzadzania zasobami instalacji
obiektowej (Plant Asset Management Tool), opartym na technologii FDT/DTM (Field Device Tool/Device
Type Manager). Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych urzadzen obiektowych

w danej instalacji oraz wspiera zarzadzanie nimi. Dzieki komunikatom statusu, zapewnia réwniez prosta
a jednoczesnie efektywna kontrole ich stanu funkcjonalnego.

m Obstuga wszystkich przyrzadéw Endress+Hauser

m Obstuga urzadzeri wykonawczych, systemdéw wejs¢/wyjs¢ oraz czujnikéw zgodnych ze standardem FDT,
réwniez innych producentéw

m Zapewnienie petnej funkcjonalnosci wszystkich urzadzen za pomoca elementéw DTM

m Otwarty standard obstugi, umozliwiajacy implementacje urzadzen obiektowych innych dostawcéw,
nie posiadajacych sterownikéw DTM producenta

Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE

Umieszczajac na przyrzadzie znak CE, Endress+Hauser potwierdza, ze przyrzad spetnia wszystkie stosowne
wymagania Unii Europejskiej.

Dopuszczenia Ex

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 28-30

Inne normy i zalecenia

EN 60529
Stopnie ochrony obudéw (kody IP)

EN 61010

Metody zabezpieczenl przyrzadéw elektrycznych stosowanych do pomiaréw, sterowania, regulacji i procedur
laboratoryjnych

EN 61326

Emisja (urzadzenia klasy B), kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
(dodatek A — obszar zak3dcefi przemys3owych)

NAMUR

Normy dla urzadzen kontrolno-pomiarowych stosowanych w przemysle chemicznym

Dopuszczenia RF

R&TTE, FCC

Endress + Hauser
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy

Micropilot M FMR250 Wyb6ér przyrzadu
; Strefa EExia EExd
. | bezpieczna IS XP
Certyfikaty | zagrozenie wy-
i buchem pytow
Antena /

Uszczelnienie

E FKM Viton GLT E FKM Viton GLT E FKM Viton GLT

Komunikacja E@ E"\E E@

Obudowa )
W)
F23
LO0-FMR250xx-16-00-00-pl-001

Uszczelnienie / temperatura E  FKM Viton GLT, -40 °C...+200 °C

Cis$nienie -1...16 bar, kotnierz E+H UNI: -1...1 bar

Stozek nadawczy PEEK

Czedci zwilzane PEEK, uszczelka i stal k.0. 316 L / 1.4404 / 1.4435

Opcjonalnie: pozycjoner czujnika +15°, uszczelka: FKM Viton GLT
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR250

10

20

30

40

50

60

Certyfikaty:

ATEX1I1/2G EEx d

ATEX 11 1/2GD EEx

ATEX111/3D

~<cz-a3vYmgoOowmo~— >

Wykonanie specjalne

4 | Stozkowa 80mm

O W N =

GGJ
GNJ

X3J

XCJ

XEJ

CMJ
CcQJ

ALJ
APJ

KLJ
KPJ
YY9

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6

lia] 1IC T6

ATEX 113G EEx nA Il T6

ia IIC T6, Aluminiowa pokrywa jednorodna (bez wziernika)

ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 11 1/3D
ATEX II 1/2D, Aluminiowa pokrywa jednorodna (bez wziernika)

FM IS-CLI/1I/11I Div.1 Gr.A-G
FM XP-CLI/1I/11I Div.1 Gr.A-G
CSA Ogélnego stosowania

CSA IS-CLI/II/1I Div.1 Gr.A-G
CSA XP-CLI/II/TI Div.1 Gr.A-G

Typ i rozmiar anteny:

/3"

5 | Stozkowa 100mm / 4"
6 | Paraboliczna 200mm / 8"
9 | Wykonanie specjalne

Uszczelnienie anteny; temperatura:
E | FKM Viton GLT; -40...200°C
Y | Wykonanie specjalne

Wydtuzenie anteny:
Bez wydtuzenia
250mm/10"
450mm/18"

Wykonanie specjalne

Przylacze technologiczne:

— Kréciec gwintowy—
Gwint wg DIN2999 R1-1/2, stal k.o. 316L
Gwint wg ANSI NPT1-1/2, stal k.o. 316L

— Kolnierze uniwersalne—

Kotnierz UNI wg DN200/8"/200A, stal k.0. 316L
maks. PN1/14.5LBS/1K, zg. z DN200 PN10/16, 8" 150LBS, 10K 200A

Pozycjoner czujnika, komnierz UNI wg DN100/4"/100A, stal k.o. 316L
maks. PN1/14.5LBS/1K, zg. z DN100 PN10/16, 4" 150LBS, 10K 100A

Pozycjoner czujnika, komierz UNI wg DN200/8"/200A, stal k.o. 316L
maks. PN1/14.5LBS/1K, zg. z DN200 PN10/16, 8" 150LBS, 10K 200A

— Kotnierze wg EN —
DN80 PN10/16 B1, stal k.o. 316L
DN100 PN10/16 B1, stal k.o. 316L

— Kotnierze wg ANSI —
3" 150LBS RF, stal k.o. 316/316L
4" 150LBS RF, stal k.0. 316/316L

— Kotnierze wg JIS —

10K 80A RF, stal k.o 316L
10K 100A RF, stal k.0. 316L
‘Wykonanie specjalne

Wryjscie; obstuga:
A | 4-20mA HART; 4-wierszowy wyswietlacz VU331, lokalna analiza krzywej obwiedni echa
B | 4-20mA HART; bez wyswietlacza, interfejs cyfrowy

K | 4-20mA HART; wersja do podfaczenia zdalnego modutu operatorsko-odczytowego FHX40,
(Akcesoria)

Y | Wykonanie specjalne

FMR250-

| | ‘ ‘Kod zaméwieniowy (czes¢ 1)

Endress + Hauser
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR250 (ciag dalszy)

70

80

90

Obudowa:
A | F12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X
B | F23, stal k.o. 316L, IP65 NEMA4X

C | T12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X, oddzielny przedziat
podiaczeniowy

D | T12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X + OVP, oddzielny przedziat
podiaczeniowy,

OVP = zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

Y | Wykonanie specjalne

O AW N

K
M
Y

Wprowadzenie przewodu:
Diawik M20

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Wykonanie specjalne

Opcje dodatkowe:

FMR250-

Ztacze do czyszczenia sprezonym powietrzem, gwint G1/4
Ztacze do czyszczenia sprezonym powietrzem, gwint NPT1/4
Wykonanie specjalne

Kompletny kod zaméwieniowy

30
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Micropilot M

AKkcesoria

Ostona pogodowa W przypadku montazu przetwornika na otwartej przestrzeni, zalecamy stosowanie ostony pogodowej
(kod zam.: 543199-0001). W zestawie znajduje sie réwniez obejma zaciskowa (materiat: stal k.o.).

Obudowa F12/F23/T12

L00-FMR2xxxx-00-00-06-pl-001

Oddzielny panel operatorsko- Wymiary

odczytowy FHX40
Micropilot M Montaz nascienny Montaz do rury
Levelflex M (bez obejmy montazowej) (obejma montazowa i ptyta
Prosonic M dostarczane opcjonalnie,

patrz kod zamoéwieniowy)

Oddzielny panel
operatorski

)
FHX 40 (IP 65) )515/ &

o o

180
160
—

Przewéd

106
122

Gammapilot M

LOO-FMxxxxxx-00-00-06-pl-003
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Micropilot M

Dane techniczne i kod zaméwieniowy

Maks. dtugo$¢ przewodu 20 m

Temperatura otoczenia -30 °C...+70 °C

Stopieri ochrony [P65 wg EN 60529 (NEMA 4)
Materiat obudowy Stop aluminium AL Si 12
Wymiary [mm] 122x150x80 (wys. X szer. x gteb.)

A

1
S
U
N

Certyfikaty:

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX 11 2 G EEx ia IIC T6, ATEX 11 3D

EM IS CLI Div.1 Gr.A-D

CSAIS CLI Div.1 Gr.A-D

CSA Ogdlnego przeznaczenia

Dtugosé przewodu:
1 |20m

Opcje dodatkowe:
A | Brak
B | Obejma do montazu do rury 1"/ 2"

FHX40 -

‘ Kompletny kod zaméwieniowy

Commubox FXA191 HART

FXA 191 umozliwia podiaczenie przetwornika do interfejsu RS 232C komputera PC. Konfiguracja
przetwornika dokonywana jest za pomoca oprogramowania ToF Tool/FieldCare.

Interfejs serwisowy FXA193

FXA 193 umozliwia podiaczenie ztacza serwisowego przetwornikdw Proline i ToF do 9 pinowego interfejsu
RS 232C komputera PC (w przypadku ztacza USB wymagany jest standardowy adapter USB/RS 232).

Kod zaméwieniowy

Certyfikaty

Do zastosowanl w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEXII (1) GD

CSA/FM Class I Div. 1

ATEX, CSA, FM

Inne

Przew6d podtaczeniowy
B | Przewdd podiaczeniowy dla przetwornikéw ToF
E | Przewd6d podiaczeniowy dla przetwornikéw Proline i ToF

H | Przewdd podiaczeniowy dla przetwornikéw Proline i ToF oraz przewdd podtaczeniowy dla 2-przewodowych przet-
wornikéw w wykonaniu Ex

X | Brak
9 | Inne

FXA193- Kompletny kod zaméwieniowy

Dokumentacja

m Karta katalogowa: TI063D
m Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa dla wersji z dopuszczeniem ATEX II (1) GD: XA077D
» Dokumentacja uzupetniajaca dla adapteréw przewodéw: SD092D

32
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Micropilot M

Dokumentacja uzupetniajgca

Informacja o systemie

Informacja o systemie dla Micropilot, SI019F/00/pl

Informacja techniczna

Fieldgate FXA320, FXA520
Karta katalogowa serwera obiektowego Fieldgate FXA320/520, TI369F/00/pl

Instrukcja obstugi

Micropilot M

Wraz z przyrzadem dostarczane sa nastepujace instrukcje:

Przyrzad | Wyjscie Interfejs cyfrowy Instrukcja obstugi | Opis funkcji Skrécona
przyrzadu instrukcji
obstugi
(w przyrzadzie)
FMR250 AB HART BA284F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2

Certyfikaty W zalezno$ci od wersji przyrzadu, dostarczane s3 wraz z nim nastepujace instrukcje dotyczace bezpieczeistwa
(XA) oraz certyfikaty (ZE):
Przyrzad Certyfikat | Ochrona przeciwwybuchowa Wyjscie | Interfejs Obudowa | PTB 04 ATEX XA
cyfrowy
FMR250 A Wersja nie -Ex A,B,K |HART — — —
1 ATEX I 1/2G EEx ia lIC T6 A B, K |HART A/B,D | wprzygotowaniu | XA313F-A
4 ATEX 11 1/2G EEx d [ia] IIC T6 A,B,K |HART C w przygotowaniu | XA314F-A
G ATEXII 3G EExnA Il T6 A, B,K | HART W przygotowaniu
B ATEXII 1/2GD EEx ia IIC T6, aluminiowa A, B,K | HART A/B,D | wprzygotowaniu | XA312F-A
pokrywa jednorodna (bez wziernika)
C ATEX 11 1/2G EEx ia [IC T6 A,B,K |HART A,B,D | wprzygotowaniu | XA312F-A
ATEX 1 1/3D
D ATEX II 1/2D, aluminiowa pokrywa jednorodna A, B,K | HART C w przygotowaniu | XA315F-A
(bez wziernika)
E ATEX 11 1/3D A, B, K | HART C w przygotowaniu | XA315F-A
W zalezno$ci od wersji przyrzadu dostarczana jest wraz z nim nastepujaca Dokumentacja montazu
i sterowania (ZD):
Przyrzad Certyfikat | Ochrona Wyjscie | Interfejs Obudowa ZDh
przeciwwybuchowa cyfrowy
FMR250 S FM IS A,B,K |HART A,B,D | ZD168F/00/pl
T FM XP A,B,K |HART C ZD169F/00/pl
U CSA TS A,B,K | HART A,B,D | ZD170F/00/pl
\% CSA XP A,B,K |HART C ZD171F/00/pl
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Micropilot M

Polska

Biuro Centralne Oddziat Gdarisk Oddziat Gliwice Oddziat Poznar Oddziat Rzeszdw Oddziat Warszawa
Endress+Hauser Polska Endress+Hauser Polska Endress+Hauser Polska Endress+Hauser Palska Endress+Hauser Polska Endress+Hauser Polska
Spotka z 0.0. Spotka z 0.0. Spotka z 0.0. Spdtka z 0.0. Spotka z 0.0. Spotka z 0.0.

ul, Pitsudskiego 49-57 ul. Szafarhia 10 ul. kudycka 16 ul, Staszica 2/4 ul. Hanasiewicza 19 ul. Mszczonowska 7
50-032 Wroctaw 80-755 Gdarisk 44-100 Gliwice 60-527 Poznan 35-103 Rzeszdw Janki k/Warszawry

tel. (71) 780 37 00 tel. 58] 346 35 15 tel. (32) 237 4402 tel. (61) 84203 77 tel. (17) 854 71 32 05-090 Raszyn

fax (71) 780 37 60 fax (58) 346 35 09 (32) 237 44 83 fax (61) 847 03 11 fax (17) 854 71 33 tel. (22] 720 10 90
e-mail: info @ pl.endress.com fax (32) 237 41 38 fax (22) 720 10 85

http://www.pl.endress.com

FALLSGML 6.0 PatoDo Endress+Hauser
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