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Kratky navod

Tento kratky ndvod umoziiuje rychlé a jednoduché uvedenf pfistroje do provozu:

Bezpecnostni pokyny Strana 7

Nejdf{ve se seznamte s bezpe¢nostnimi pokyny, abyste mohli rychle a jednoduse provést ndsledujici pracovni kroky. Zde
mimo jiné naleznete informace o uréeném zptisobu pouziti méfictho piistroje, provozni bezpe¢nosti a bezpe¢nostnich
znackéch a symbolech, které se v tomto dokumentu pouZzivajf.

v

Montaz ‘ Strana 12

n

V kapitole "Montdz" naleznete vSechny nezbytné tdaje o pfevzeti zboZi, montdZnich podminkdch, které je nutné
dodrZovat (montéZn{ poloze, montdznim misté, vibracich atd.) i o vlastni montdzi méfictho pfistroje.

v

Kabeldz ‘ Strana 18

V kapitole "Kabeldz" je popsané elektrické pfipojeni méficiho piistroje i pfipojeni propojovactho kabelu oddéleného
provedeni. Dals{ témata této kapitoly jsou mimo jiné:

m Specifikace propojovaciho kabelu

m Osazenf svorek

m Krytf

v
Moznosti ovladani . Strana29
Krétky ptehled rtiznych moznost{ ovlddani.

v
Aktudlni popisné soubory pfistroje ‘ Strana 30
Pouzitf popisnych soubor piistroje.

v
Uvedeni do provozu "RYCHLYM NASTAVENIM" ‘ Strana 41

Zv1&$tnim menu "Rychlé nastaveni" je mozné méfici pifstroje rychle a jednoduse uvést do provozu. Proto je mozné
provést piimou konfiguraci ddleZitych zékladnich funkcf mistnim displejem napf. jazyka zobrazeni, méfenych veli¢in,
mérnych jednotek, typu sighdlu atd.

v

Nastaveni hardwaru ‘ Strana 31

Informace o nastaven{ ochrany zépisu, typu adresovani a adresy pfistroje.

v

Specificka zdkaznicka parametrizace ‘ Strana 69

Komplexn{ dkoly méfen{ vyZzaduji konfiguraci pomocnych funkci, které maize uZivatel pfislu§nymi funkcemi pifstroje
vybrat, nastavit a pfizptisobit procesnim podminkdm.

v

Zalohovéni dat ‘ Strana 43

Nastaven{ ptevodniku je mozné ulozit do integrované datové paméti T-DAT pfistroje.

@y, Pozndmkal

K dspornému uveden{ do provozu je mozné data ulozend v paméti T-DAT ptendet:
— K odpovidajicim méficim mistlim (stejnd parametrizace)

— Pfi vyméné pfistroje/desek.

Pozndmka!
Pokud se po uvedeni do provozu nebo béhem rezimu meéfenf vyskytnou zdvady, zacnéte
vyhleddvéani zdvady v kaZzdém piipadé se seznamem uvedenym na strané 49. Réznymi dotazy

Noxs

budete cilené vedeni k pfi¢iné zdvady a k pfijeti odpovidajicich opatfeni k jejimu odstranéni.



Kratky névod

RYCHLE NASTAVENI k rychlému uvedeni do provozu

Pozndmka!

Podrobné informace k provadéni menu Rychlé nastaveni pfedevsim u pfistroj bez mistnfho displeje

naleznete v Kapitole "Uveden{ do provozu" — strana 41.

Rychlé nastaven{

=) e - @~ s | © -

\ luveden{ do provozul
VYCHOZI POZICE
Pfifazen{
malého mnozstvi
Bod zapnut{
malého mnoZstvi
Bod vypnutf
malého mnoZstvi
Jednotka méfené velic¢iny
‘ Objemovy pritok ‘ ‘ Rychlot zvuku ‘ ‘ Rychlost priitoku
T T T
Y Y Y
‘ Jednotka priitoku ‘ ‘ Jednotka rychlosti zvuku ‘ ‘ Jednotka rychlosti pratoku ‘
]
‘ Jednotka sumdrniho ¢itace ‘
Vybér vystup
™ Proudovy Impulzn{ vystup/ .
vystup vystup stav Ukondit
]
Provozni rezim -
‘ ‘ Impulz ‘ ‘ Stav ‘ ‘ Frekvence ‘ ‘
L] 1] '

Hodnota impulzu Pfifazenf stav ‘

Proudovy rozsah ‘

Konecnd frekvence

‘ Hodnota 0/4mA ‘ ‘ Sftka impulzu ‘ ‘ Bod zapnut ‘ ‘ ‘
1
Hodnota 20 mA ‘ Vystupnf signél ‘ Bod vypnutf ‘ ‘ Hodnota F rax ‘
1 1 T
Casov konstanta ‘Odezva pii z4vadé ‘ Casovd konstanta ‘ Vystupnf signél ‘
Odezva pii zdvadé
Y
@ Provést konfiguraci jiného vystupu?
‘ Ano ‘ ‘ Ne ‘
@ Automatickd konfigurace displeje?
‘ Ano ‘ ‘ Ne
T
® | Automatickd
| parametrizace |
| displeje? |
y

Obr. 1:

a0005762-en

Menu "RYCHLE NASTAVENT UVEDENT DO PROVOZU" k rychlé konfiguraci diileZitych funkci pristroje
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@y,  Pozndmka!
Pokud b&hem dotazovén( stisknete kombinaci tlaitek ==, vrétite se do butiky NASTAVENI UVEDENI DO PROVOZU.
Provedend konfigrace vsak z{istdvd v platnosti.

©}

)

V kazdém cyklu jsou k vybéru jen vystupy, jejichZ konfigurace v probthajim nastaveni nebyla dosud provedend.

Volba "ANO" se zobrazuje, dokud je k dispozici jesté néjaky volny vystup.
Pokud jiz nen{ k dispozici Zddny vystup, dochdzi{ k aktivaci dalstho dotazu.

Volba "automatickd parametrizace displeje" obsahuje nésledujic{ zdkladn{ nastaveni/nastaveni z vyrobniho zdvodu:
= ANO:

Rédek 1 = objemovy priitok

Rédek 2 = sumérnf &ftac 1

NE: ZGstévaji zachovand stdvajic{ (vybrand) nastaveni.
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Bezpecnostn{ pokyny

1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Urcené pouZziti

Meéfici pffstroj popsany v tomto Provoznim névodu se pouZzivd pouze k méfen{ prétoku kapalin v
uzavienych potrubich napf.:

m Kyselindch, louzich, barvéch, olejich

m Zkapalnéném plynu

» Cisté vodé s nizsf vodivosti, vodé, odpadnich voddch

rozliSovat napf. riznd média nebo monitorovat kvalitu média.

Neodborné pouziti nebo pouzit{ v rozporu s ur¢enim muze ovlivnit provozni bezpec¢nost. Vyrobce
nezodpovidd za $kody vzniklé timto zplsobem.

1.2 Montéz, uvedeni do provozu a ovladani

Respektujte nasledujici body:

= Montdz, elektrickou instalaci, uveden{ do provozu a udrzbu pfistroje provaddi pouze Skolenf,
kvalifikovan{ odbornici povéfeni k vykonu této prace uzivatelem zaf{zen{. Odbornici jsou povinni
si tento Provozn{ ndvod pfecist, porozumeét mu a respektovat jeho pokyny.

m Pifstroj obsluhuji osoby povéfené a Skolené provozovatelem zafizeni. Pokyny tohoto Provozniho
ndvodu je nutné bezpodminecné dodrzovat.

m U zvl&Stnich médif (v¢etné médif k ¢iStén{) Endress+Hauser rdd poskytne informace o odolnosti
materidlQ, které jsou v kontaktu s médiem, viic¢i korozi. Malé zmény teploty, koncentrace nebo
stupné znecisténi béhem procesu mohou ale zplisobit zmény charakteristik odolnosti v{i¢i korozi.
Proto Endress+Hauser u jednotlivych aplikaci neru¢f za odolnost téchto materidl vici korozi.
Béhem procesu uzivatel zodpovidd za vybér vhodnych materidl(, které jsou v kontaktu s médiem.

m Béhem svéfeni potrubf se nesmi svéfecka uzemnit prostfednictvim méficitho pfistroje.

m Osoba, kterd provadi instalaci, se musf ujistit, Ze méfici systém je pfipojeny sprévné podle schéma
pfipojeni. Pfevodnik je nutné uzemnit kromé situace, kdy je pomocné napéjen{ galvanicky
oddélené.

m Zdsadné respektujte mistni predpisy, které se tykajf otevien{ a opravy elektrickych piistrojt.

1.3 Provozni bezpecnost

= Méficl systémy, které se pouZzivajf v prostfedich s nebezpedim vybuchu, disponujf zv1aStni
"Dokumentaci Ex", kterd tvof{ nedilnou soucdst tohoto Provozniho ndvodu. Je nutné
odpovidajicim zplisobem dodrZovat montdZni pfedpisy a hodnoty pfipojeni uvedené v této
dopliikové dokumentaci! Na pfedn{ strané této dopliikové dokumentace Ex je uvedeny
odpovidajici symbol osvédceni a zkuebny (& Europe, <> USA, @ Canada).

m MéfFici pfistroj spliiuje vSeobecné bezpecnostni poZadavky podle EN 61010, PoZadavky EMC -
elektromagnetické kompability EN 61326/A1 (IEC 1326) a Doporuceni NAMUR NE 21 a
NE 43.

m Vyrobce si vyhrazuje prdvo zmeény technickych dat v souladu s technickym pokrokem bez
zv1&Stntho ozndmeni. Aktualizace a event. rozsffen{ tohoto Provoznfho névodu ziskéte u
Endress+Hauser.
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1.4 Vraceni vyrobci

Pfed zasldnim méfictho pifstroje Endress+Hauser k opravé nebo kalibraci je nutné pfijmout

ndsledujici opatien{ napf.:

m K piistroji vZdy piiloZte zcela vyplnény formuléf "Prohldseni o kontaminaci". Teprve potom miZe
Endress+Hauser zaslany pi{stroj pfepravovat, testovat a opravit.

m Event. k zdsilce pfiloZte zvld$tni manipula¢n{ pfedpisy napf. seznam bezpec¢nostnich dat podle
EN 91/155/EEC.

m Qdstraiite vSechny zbytky média. ZvlaStni pozornost vénujte drazkdm tésnénf a Stérbindm, které
mohou obsahovat zbytky média. To je dlleZité pfedevsim v pifpadé, Ze se jednd o zdravi
Skodlivou ldtku napt. hoflavou, jedovatou, Ziravou, rakovinotvornou atd.

Pozndmbka!
Kopii "ProhldSen{ o kontaminaci" naleznete na konci tohoto Provozniho ndvodu.

Varovéni!

m Méfic{ pfistroj nevracejte, pokud si nejste absolutné jisti, Ze vSechny zbytky nebezpecnych ldtek
byly zcela odstranény napf. ldtky, které pronikly do Stérbin nebo difundovaly plastem.

m Ndklady za eventudlni nedostatecné vycisténi pfistroje nebo za poSkozeni osob (popdlenim atd.)
hrad{ provozovatel.

1.5 Bezpecnostni znacky a symboly

Pfistroje jsou konstruované podle aktudlniho stavu techniky jako provozné bezpecné a vyrobni
zdvod opousti v dokonalém technickém stavu. Pifstroje respektuji pfislusné normy a pfedpisy podle
EN 61010 -1 "Bezpecnostn{ pfedpisy pro elektrické méfici, ¥{dici, regula¢ni a laboratorn{ pfistroje".
KdyzZ se piistroje pouZivaji neodbornym zptisobem nebo v rozporu se svym ur¢enim, mohou byt
zdrojem nebezpedi.

V tomto Provoznim nédvodu proto odpovidajicim zplisobem respektujte bezpe¢nostni pokyny, které
jsou oznacené ndsledujicimi symboly:

Varovén{!

"Varovan{" oznacuje ¢innosti nebo postupy, které v pifpadé, Ze se neprovadi spravnym zp@isobem,
mohou vést ke zranéni osob nebo vyvolat bezpecnostni riziko. P¥edpisy dodrZujte pfesné a vénujte
jim dostate¢nou pozornost.

Pozor!

"Pozor" oznacuje ¢innosti nebo postupy, které v pifpadé, Ze se neprovadi spravnym zplisobem,
mohou vést k nespradvnému provozu piistroje nebo ke znicen{ p¥istroje. Pfedpisy dodrZujte pfesné.
Pozndmbka!

"Pozndmka"oznacuje ¢innosti nebo postupy, které v pfipade, Ze se neprovadi spravnym zplsobem,
mohou nepffmo ovlivnit provoz pfistroje nebo vyvolat neoekdvanou odezvu Césti piistroje.
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2 Oznaceni

2.1

Oznaceni pfistroje

Priitokomér "Prosonic Flow 92" se sklddd z ndsledujicich ¢4sti:

m Pfevodniku Prosonic Flow 92
m Senzoru Prosonic Flow F Inline

K dispozici jsou dvé proveden:

m Kompaktni provedenf: Pfevodnik a senzor tvof{ mechanickou jednotku.
m Oddélené provedeni: Pfevodnik a senzor jsou instalované oddélené.

2.1.1 Pristrojovy Stitek pfevodniku
4 N
Prosonic Flow 92 Endress+Hauser
Order Code:  92F XX-XXXXXXXXXXX [ 11P67 /NEMAType4X
1 Ser.No.. 12345678901
TAG No.: ABCDEFGHJKLMNPQRST
2 112-35VDC 1.2W
3 14...20mA, HART
C¢ e —
C e | (o=
\ N12895 ‘ /
4 5
Obr. 2:  Udaje pifstrojového stitku pfevodniku "Prosonic Flow" (pfiklad)
1 Objednacf kéd/vyrobni ¢islo: Vyznam jednotlivych pismen a ¢islic viz tidaje na potvrzen{ objedndvky
2 Pomocné napdjeni: 12 az 35V DC
Pitkon: 1.2 W
3 Vystupy, které jsou k dispozici
4 Pf{pustnd okolnf teplota
5 Kryt{



Oznacen{

10

2.1.2  Pristrojovy Stitek senzoru

—H

—

a—t
5
-

/
Prosonic Flow F Endress

N
+Hauser

Order Code:  92FXX-XXXXXXXXXXXXX
Ser.No.: XXXXXXXXXXX

K-factor: 1

.000/0000 5P-CAL

3———{DN100/4" DIN/EN PN16

Materials: CF3M/1.4404 / F316L / F316
™: -40°C(-40°F)...+150°C(+302°F)

A—=1]

C€ e.

6—+ IP67 / NEMA/Type4X

7 {-40"0 <Tamb< +80°C
-40°F <Tamb< +176°F

4153 Reinach

Switzerland

Obr. 3:  Udaje pifstrojového $titku senzoru Prosonic Flow F (pfiklad)

Kryti

OO DN~

Pf{pustnd okolnf{ teplota
Pomocné ddaje (ptiklady):

— 5P-CAL: s 5-bodovou kalibraci

2.1.3  Pristrojovy Stitek pro pfipojeni

Objednac{ kéd/vyrobn{ ¢islo: Vyznam jednotlivych pismen a ¢islic viz tidaje na potvrzen{ objedndvky
Kalibra¢nf faktor s hulovym bodem
Jmenovity primér/tlak piistroje
Materidl méficf trubice
Teplotn{ rozsah média

2000610

%)

[ fe>

Plug
Connector

P 4.20mA
g — max. 36VDC
2 L —

+
3 —
max. 36VDC
4 L — max. 15mA
Optional

/

Betriebsanleitung beachten.
Observer manuel d'Instruction.

See operating manual.

A

ATEX lI3G / Zone 2:
Do not separate when energized!

>

Obr. 4:  Udaje pifstrojového §titku prevodniku Proline (p¥iklad)

20006110



Oznacen{

2.2 Certifikace a osvédceni

Pfistroje jsou konstruované a testované podle aktudlnfho stavu technického vyvoje a osvédcené
technické praxe a vyrobni zdvod opousti v bezpecném, nezdvadném technickém stavu.

Meéfici zafizenf spliiuje vSeobecné bezpecnostni poZadavky podle EN 61010, PoZadavky EMC
podle EN 61326/A1 (IEC 1326) a Doporuc¢eni NAMUR NE 21 a NE 43,

Meéfici systém popsany v tomto Provoznim ndvodu spliiuje zdkonné poZadavky Smérnic EU.
Endress+Hauser potvrzuje tispéSné testovani piistroje umisténim znacky CE.

Meéfici systém spliiuje poZadavky EMC - elektromagnetické kompability Australian
Communications and Media Authority (ACMA).

Pozndmka!
Podrobny seznam vSech certifikdt a osvédcenf je k dispozici v technickych dajich na strané 67.

2.3 Registrované obchodni znacky

HART®
Registrovand obchodn{ znacka HART Communication Foundation, Austin, USA

HistoROM™ T-DAT @, FieldCare ®, ToF Tool - Fieldtool® Package, Fieldcheck®, Applicator®
Registrované nebo pfihldSené obchodni znacky Endress+Hauser Flowtec AG, Reinach, Svycarsko.

11
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3 Montaz

3.1 Pfevzeti zboZi, pfeprava, skladovani

3.1.1 Prevzeti zbozi

Pfi pfevzeti zboZ{ zkontrolujte nésledujici body:

= Zkontrolujte event. poSkozen{ baleni nebo obsahu.

= U dodaného zboZ{ zkontrolujte, jestli je kompletn{ a rozsah doddvky porovnejte s idaji
objedndvky.

3.1.2  Pfeprava

P#i vybalovéni nebo pfepravé do méfictho mista respektujte, prosim, nésledujici pokyny:

m Pifstroje je nutné pfepravovat v dodaném kontejneru.

m Ochranné desky a krytky umisténé do procesnich pfipojeni zabratiuji béhem pfepravy a
skladovén{ mechanickému poskozeni ploch tésnén{ a znecistén{ v méfic{ trubici. Proto ochranné
desky nebo krytky odstratite aZ bezprostfedné pfed montaZi.

» U méficich pifstrojt s jmenovitymi prdméry > DN 40 (> 1%") se manipulace neprovdadi za hlavici
pfevodniku nebo pfipojovaci skiffi odéleného provedeni. P¥i pfepravé pouZijte popruhy a ty
umistéte okolo obou procesnich pfipojeni. NepouZivejte fetézy, ty by mohly poskodit hlavici.

Varovéni!

zavésné body popruht.

Proto béhem pfepravy respektujte skutecnost, Ze nesmi dojit k nezddoucimu otdceni nebo skluzu

pfistroje.

2000576

Obr. 5:  Pokyny k pfepravé senzoru s jmenovitym primérem > DN 40 (> 11%")

3.1.3 Skladovani

Respektujte nasledujici body:

m Ke skladovdn{ (pfepravé) je nutné meéfici pifstroj zabalit tak, aby byl chrdnény proti ndraz@m.
Origindln{ balen{ poskytujte optimaln{ ochranu.

m Pifpustnd skladovacf teplota je: —40 aZ +80 °C (40 °F az 176 °F),
ptednostné +20 °C (68 °F).

m Ochrané desky a krytky na procesnich pfipojenich odstratite teprve bezprostiedné pfed montdZzi
pfistroje.

= K eliminaci nepfipustné vysoké teploty povrchu nesmi byt méfici pifstroj vystaveny ptfmému
slune¢nimu zafeni.
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3.2 MontéZzni podminky

Respektujte nasledujici body:

m V zdsadé nejsou nutnd zvlastni montdZni opatfen{ jako jsou podpéry. Vneéjsi sily absorbuje
konstrukce pfistroje.

m Méfic{ pfistroj musi byt zabudovany rovné a nesmf byt vystaveny pnuti.

m DodrZujte maximaln{ pffpustnou okoln{ teplotu (— strana 65) a teplotu média (—> strana 65).

m Respektujte odpovidajici pokyny k montdZn{ poloze a izolaci vedeni uvedené na ndsledujicich
strénkdch.

m Vibrace zafizenf nesmi ovlivnit sprédvny provoz méficiho systému.

3.2.1 Montazni rozméry

VSechny rozméry a montdzni délky senzoru a pfevodniku naleznete ve zvla$tni dokumentaci
"Technickd informace" — strana 68.

3.2.2 Montazni misto

Hromadén{ vzduchu a Ivorba vzduchovych bublin v méfici trubici m@ze zvysit pocet chyb méfeni.
Proto eliminujte ndsledujici montdZn{ mista ve vedeni:

m V nejvys$im bodé vedeni. Nebezpeci hromadéni vzduchu!

m Bezprosttedné pfed volnou vypust{ ve spadovém vedeni.

20006081

Obr. 6:  MontdZn{ misto

Névrh montdZe uvedeny na nasledujicim obrdzku umoZziiuje proto montdZ do otevieného
spaddového potrubi. ZiZen{ potrubi nebo pouZitf clony s men$im prlimeérem neZ je jmenovity primeér
zabrafiuje u senzoru béhem méteni chodu naprdzdno.

20006082

Obr. 7:  Montdz ve spddovém veden{ (napf. u aplikaci s odpousténim)

1 = zésobnik, 2 = senzor, 3 = clona, ziZen{ potrubi , 4 = ventil, 5 = sbérnd nddoba

13
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Tlak systému

Instalace pifstroje nesmi zplisobit dodate¢nou ztrdtu tlaku. Je ddlezité zajistit, aby se na spojkdch
pred méficim piistrojem nevyskytla kavitace nebo nedochézelo k uvoltiovani vzduchu, protoZe to
by mohlo ovlivnit pfenos zvuku v médiu.

U médii, které za normdlnich podminek vykazujf stejné vlastnosti jako voda nenf nutné pfijimat
zvlastni opatfeni.

U kapalin, které majf nizky bod varu (uhlovodiky, rozpoustédla, zkapalnéné plyny) nebo v sacich
vedenich je diileZité zajistit, aby nedoslo k podkroceni tlaku pary a aby se kapalina nezacala vafit.
Také je nutné zajistit, aby nedochézelo k uvoltiovéni plynt, které se pfirozené vyskytuji v mnoha
kapalindch. Témto efektim je moZné zabranit pfiméfené vysokym tlakem v systému.

Z tohoto d@ivodu je nutné preferovat nésledujici montdzn{ mista:
= Na vytla¢né strané erpadel (bez nebezpecf podtlaku)

Py

3.2.3 Montazni poloha

Ujistéte se, Ze smeér Sipky na pfistrojovém $titku senzoru oznacuje smeér pritoku (smeér, ve kterém
proudi médium potrubim).

20005971

Obr. 8:  Doporucené montdznf polohy A, B a C, montdZni poloha D se doporucuje jen za urcitych podminek

3.2.4  Vytapéni

U nékterych médif je nutné respektovat skute¢nost, Ze v rozsahu senzoru nesm{ dojit k tepelné
ztraté. Topeni mzZe byt elektrické napft. termo¢lanky nebo horkovodni event. parni potrubi z médi.

Pozor!

m Nebezpel{ pfehtdti elektroniky!

Ve spojce mezi senzorem a pfevodnikem i v pfipojovaci skifni oddéleného provedeni se nesm{
nachdzet izola¢n{ materidl.

m KdyZ pouzivdte soubézné pomocné elektrické vytdpéni, které je regulované fizenim fazf nebo
skupinou impulz@, nenf moZné vyloucit ovlivnén{ méfenych hodnot event. magnetickymi poli
(napf. u hodnot vétsich neZ které ptipousti standard EU (Sinus 30 A/m)). V téchto pfipadech je
nutné zajistit magnetické stinénf senzoru.
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3.2.5  Tepelna izolace

U nékterych médif je nutné pfijmout pfislu$nd opattent, aby v prostoru senzoru nedochdzelo k
tepelné ztraté. K zajistén{ tepelné izolace je moZné pouZit nejriznéjsi materidly.

max. 20 (0.8
max. 20 (0.8)

mm (inch)

a0005763-ae

Obr. 9:  V oblasti elektroniky/kr¢ku je nutné dodrzet maximdln{ tlouStku izolace 20 mm (0.8")

U vodorovné montdZe (kdyz je hlavice pfevodniku orientovand nahoru) se doporucuje k redukci
konvekce tlouslka izolace min. 10 mm (0.4"). Maximédln{ tlouslka izolace 20 mm (0.8") nesmf{ byt
pfekrocena.

3.2.6  Privodni a vypustni aseky

Pokud je to moZné instalujte senzor pfed armatury jako jsou ventily, T-prvky, kolena atd. K dosazen{
specifikované pfesnosti méfen{ pfistroje je nutné zachovat minimélné niZe uvedené piivodni a
vypustni dseky. P¥i vyskytu dvou nebo nékolika pferuseni priitoku je nutné zachovat nejdelst
uvedeny pffvodni tsek.

A0006267

Obr. 10:  Miniméln{ pfivodn{ a vypustn{ tseky s rGznymi prekdzkami proudéni

A = pifvodn{ usek, B = vypustn{ dsek, 1 = 90° koleno nebo T-prvek, 2 = Cerpadlo, 3 = 2 x 90° koleno, 4 = reduk¢n{ ventil

3.2.7  Limitni hodnoty pritoku

Udaje o limitnich hodnotéch préitoku naleznete v technickych tdajich pod heslem "Méfici rozsah".
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3.3 Montaz

3.3.1 Montéaz senzoru

m Pfed montdZzi méfictho piistroje do potrubi odstraiite ze senzoru vSechny zbytky balenf a
ochranné desky.

m Ujistéte se, Ze vnitini primeéry tésnéni jsou stejné event. vétsi neZ tésnéni méticiho pifstroje a
potrubi. V pifpadé pouZiti tésnéni s mensim vnitfnim prémérem dojde k ovlivnén{ pritoku a
meéteni je nepfesné.

m Ujistéte se, Ze Sipka na meéfici trubici ukazuje smér priitoku v potrubi.

3.3.2  Otaceni hlavice pfevodniku

1. Uvolnéte pojistny Sroub.

2. Hlavici pfevodniku otocte do poZadované polohy (max. 180° obéma sméry aZ na doraz).
@y, Pozndmkal

V oto¢né dréZce se nachdzi jednotlivé pozice v 90° odstupech (jen kompaktn{ proveden).
To umozni jednodussi orientaci pfevodniku.

3. Opét utdhnéte pojistny Sroub.

20005766

Obr. 11:  Otdcenf hlavice pfevodniku

3.3.3  Otaceni mistniho displeje
1. Z hlavice pfevodniku od$roubujte kryt prostoru elektroniky.
Z ptidrznych list pfevodniku odstratite modul displeje.

Displej otocte do poZadované polohy (max. 4 x 45° viemi sméry)
a opét ho umistéte na pfidrzné lity.

4. Na hlavici pfevodniku opét pevné pfiSroubujte kryt prostoru elektroniky.
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3.3.4 Montaz oddéleného provedeni

MontdZ prevodniku se provad{ ndsledujicimi zptsoby:
m MontédZ na sténu
m Montédz na trubku (se zvld$tn{ montdZn{ sadou, pfisluSenstvi) — strana 47

Pozor!

U montdZe na trubku nesmf dojit k pfekroceni nebo nedosazen{ rozsahu okoln{ teploty
— strana 65.

Oddélend montdZ pfevodniku a senzoru je nutnd v piipadé:

m Spatné pifstupnosti

m Nedostatku prostoru

m Extrémnich okolnich teplot

MontdZ prevodniku provedte zobrazenym zptisobem.

232 (9.13) 227 (8.94)
| I —
*226 (*8.90) *221 (*8.70)
A . N B : 1> |
S 2 T =
=
mm (inch)

a0005947-ae

Obr. 12:  Montaz ptevodniku (oddélené provedeni)

A P¥{md montdZ na sténu
B MontéZ na trubku
* Rozméry pro provedeni bez mistniho displeje

3.4 Montazni kontrola

Po montdZzi méfictho pfistroje provedte nésledujici kontroly:

Stav a specifikace pifstroje Pokyny

Nenf pfistroj event. poSkozeny (optickd kontrola)? -

Odpovidd procesni teplota/tlak, okoln{ teplota, méfici rozsah atd. specifikacim méfictho pfistroje? —> Strana 65

Montdz Pokyny

Oznacuje Sipka na senzoru nebo na kréku senzoru skute¢ny smér pritoku potrubim? -

Je pocet a popis méficich mist sprévny (optickd kontrola)? -

Okoln{ procesni/procesni podminky Pokyny

Je méficf pristroj zabezpeceny vici pifmému slune¢nimu zafen{? —> Strana 65

17
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4 Kabelaz

4.1 Pfipojeni oddéleného provedeni

4.1.1 Pfipojeni propojovaciho kabelu senzoru/pfevodniku

% Pozndmka!

m Oddélené proveden{ mus{ byt uzemnéné. Z tohoto dvodu je nutné senzor a pfevodnik pfipojit
ke stejnému vyrovndn{ potencidlu (viz obr. 13, d).

m Senzor je mozné pfipojit jen k pfevodniku se stejnym vyrobnim ¢islem (viz pfistrojovy Stitek). Pfi
nedodrZen{ se mohou pfi pfipojen{ pfistroji vyskytnout zévady komunikace.

Postup
1. Odstratite kryty svorkovnice (a/b).
2. Propojovaci kabel (c) vedte pf{sluSnymi kabelovymi ptivody.

3. Senzor a pfevodnik propojte podle schéma elektrického pfipojent:
viz obr. 13 nebo schéma pfipojen{ v krytu svorkovnice.

4. Pfipojte pifslusné stinénf kabelu (e/f).
5. Pevné utdhnéte Srouben{ kabelovych pffvoda.
6. NaSroubujte opét kryty svorkovnice (a/b).
o = = = = = =
L L Sl S LU SLL L ol
P P4 Zz P =z P4 =z P4
= = = = = = = =
Ll L L L L L L w
N &8 N o N N ©w N o N ~ N o N
e
4 f
3|G|4G s5|gle|c||7|c|8]|c
S NS M <5 B oS ~% ® o
) 1w ) L sl s Sl sl
p4 P p4 P p4 p4 P4 p4
= = = = = = = =
i} Ll i} Ll Ll I} L L
N N N N N N N N
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Obr. 13:  Pfipojeni oddéleného provedeni

Kryt svorkovnice (pfevodnik)

Kryt svorkovnice (senzor)

Propojovaci kabel (signdlovy kabel)

Stejné vyrovnan{ potencidlu pro senzor a prevodnik

V hlavici pfevodniku pfipojit stinénf k zemnic{ svorce, pfipojeni mus{ byt co nejkrats{
V pfipojovaci skifni pfipojit stinénf k zemnici svorce

BN B o N TN « SiE )

4.1.2  Specifikace propojovaciho kabelu

PouZivejte vyhradné origindln{ kabely Endress+Hauser s koncovkami. Kabely majf pevnou délku 10
m (30 stop) a 30 m (90 stop), volitelné jsou k dispozici v riznych délkéch v rozsahu od 1 m (3 stop)
do max. 50 m (150 stop). Oplastén{ kabelu je vyrobené z PVC.

18
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4.2 Pfipojeni méficiho pfistroje
4.2.1 Pfipojeni pfevodniku

Varovdani!

Pt pfipojeni pfistrojl s certifikaci Ex respektujte odpovidajici pokyny a schéma pfipojeni ve
zvla$tnim dopliikové dokumentaci Ex tohoto Provozniho ndvodu. V pifpadé dotazil kontaktuje,
prosim, Endress+Hauser.

Pozndmka!

m Je nutné dodrZovat mistn{ pfedpisy platné pro montdZ elektrického zafizeni.

m Oddélené proveden{ je nutné uzemnit. Senzor a pfevodnik je nutné pfipojit ke stejnému
vyrovnani potencialu.

m Pouzivd se pfipojovaci kabel s teplotnim rozsahem (pfi trvalém pouZziti) minimélné:
—40 °C aZ (pffpustnd max. okolnf teplota plus 10 °C) nebo
—40 °F az (pf{pustnd max. okoln{ teplota plus 18 °F).

Pfipojeni pfevodniku provedeni ne-Ex/Ex-i (— obr. 14)
1. Z hlavice pfevodniku odSroubujte kryt (a) prostoru elektroniky.

2. Modul displeje (b) odstratite z p¥{drznych list (c) a levou stranou ho opét umistéte na pravou
ptidrznou listu (tak je modul displeje zajiStény).

Uvolnéte Sroub (d) krytu prostoru pfipojeni a kryt sklopte.

Kabel proudového vystupu napdjeni vedte kabelovym Sroubenim (e).
Volitelné: Kabelovym Sroubenim vedte i kabel impulzniho/frekven¢niho vystupu (f).

5. Zhlavice pfevodniku vysurite konektor pfipojovacich svorek (g) a p¥ipojte napdjeci kabel/kabel
proudového vystupu (— obr. 15, A).
Volitelné: Z hlavice pfevodniku vysutite konektor pfipojovacich svorek (h) a pfipojte kabel
impulzniho/frekvenéniho vystupu (— obr. 15, B).

%y, Poznémka!
Konektory pfipojovacich svorek (g/h) jsou zdsuvné, to znamend, Ze je moZné je z dlivodu
pfipojen{ kabeld odstranit z hlavice pfevodniku.

6. Konektory pfipojovacich svorek (g/h) zasurite do hlavice pfevodniku.
&y, Poznémka!
Oba konektory jsou tvarované, proto nenf mozn4 jejich zdémeéna.

7. Jen oddélené provedent:
Zemnici kabel upevnéte k zemnic{ svorce (— obr. 15, C).

8. Utdhnéte kabelova Srouben{ (e/f) (viz také strana 23).
9. Ptiklopte kryt prostoru pfipojen{ a utéhnéte Srouby (d).
10. Odtdhnéte modul displeje (b) a umistéte ho na pfidrzné listy (c).

11. Na hlavici pfevodniku nasfoubujte kryt prostoru elektroniky (a).
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2000189

Obr. 14:  Pfipojeni pfevodniku, proveden{ ne-Ex/Ex i

j=a0 = BN O B o Nl e B © i <M

Kryt prostoru elektroniky

Modul displeje

P¥{drzné liSty modulu displeje

Kryt prostoru pfipojeni

Kabelové Sroubeni napdjectho kabelu/kabelu proudového vystupu
Kabelové Srouben{ kabelu impulzniho/frekvenéniho vystupu (volitelné)
Konektor piipojovacich svorek pro napdjeni/proudovy vystup

Konektor piipojovacich svorek pro impulzni/frekvenén{ vystup (volitelné)

Pfipojeni pfevodniku, Ex-d — obr. 15

1.
2.
3.

Uvolnéte pojistnou svorku (a) krytu prostoru pfipojeni.
Z hlavice pfevodniku od$roubujte kryt (b) prostoru pfipojeni.

Napéjeci kabel/kabel proudového vystupu vedte kabelovym Sroubenim (c).
Volitelné: Kabel impulznfho/frekvenéniho vystupu vedte kabelovym Sroubenim (d).

Konektor pfipjovacich svorek (e) vytdhnéte z hlavice pfevodniku a pfipojte napdjeci kabel/
kabel proudového vystupu (— obr. 15, A).

Volitelné: Konektor pfipojovacich svorek (f) vytéhnéte z hlavice pfevodniku a pfipojte kabel
impulzniho/frekvenéniho vystupu (— obr. 15, B).

&y, Pozndmka!
Konektory pfipojovacich svorek (e/f) jsou zdsuvné, to znamend, Ze je mozné je z dlivodu
piipojen{ kabelu z hlavice pfevodniku odstranit.

Konektory pfipojovacich svorek (e/f) zasutite do hlavice pfevodniku.
&y, Pozndmka!
Oba konektory jsou tvarované, a proto nenf mozZnd jejich zdména.

Jen oddélené provedent:
Zemnic{ kabel upevnéte k zemnic{ svorce (— obr. 15, C).

Utdhnéte kabelova Srouben{ (c¢/d) (viz také strana 23).
Zemnici kabel upevnéte k zemnici svorce (jen oddélené provedend).

Kryt prostoru pfipojeni (b) pfiSroubujte na hlavici pfevodniku.

10. Utdhnéte pojistnou svorku (a) krytu prostoru pfipojen.
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Obr. 15:  Pfipojeni pfevodniku, proveden{ Ex d

Svorka jistici kryt prostoru pfipojent
Kryt prostoru pfipojent

oo Qo0 o e

Schéma pfipojeni

Kabelové Sroubeni napdjectho kabelu/kabelu proudového vystupu

Kabelové $roubeni kabelu impulznfho vystupu/frekven¢ntho vystupu (volitelné)
Konektor pfipojovacich svorek pro napédjeni/proudovy vystup

Konektor pfipojovacich svorek pro impulzni/frekvenéni vystup (volitelné)

20001896

A B

Obr. 16:  Osazenf svorek

A Napéjeni/proudovy vystup

B Volitelné impulzni vystup/vystup stav

C Zemnic{ svorka (jen pro oddélené provedeni)
D KabeldZz PFM (modulace impulz-frekvence)

4.2.2 Osazeni svorek

20003392

Svorka €. (vstupy/vystupy)

Galvanicky izolovany, 4 az 20 mA s HART
Impulznf vystup/vystup stav:

nastavit jako impulzn{ vystup nebo jako vystup stav

Objednaci kéd 1-2 3-4
Q2 xHF KKk kK kA K XA KW Proudovy vystup HART -
- Impulzn{ vystup/vystup stav/
Kkkk_kkhkkkkkkkkkk
92 A Proudovy vystup HART frekvenenf vystup
Proudovy vystup HART

Otevieny kolektor, pasivni, galvanicky izolovany, Umax = 30 V, s limitovanym proudem 15 mA, Ri = 500 €, je mozné
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4.2.3  Pfipojeni HART

Uzivatel mé k dispozici ndsledujici moZnosti pfipojent:
m Pffmé pfipojeni k pfevodniku svorkami 1 (+)/2 (-)
m Pfipojenf pfes obvod 4 az 20 mA

Pozndmka!

m Minimdn{ zdtéZ méficiho obvodu je 250 Q.

m Po uveden{ do provozu provedte ndsledujici nastavent:
Zapnéte event. vypnéte ochranu zdpisu HART (viz strana 38) — strana 39.

m Pfipojeni viz také dokumentace vydand HART Communication Foundation, ptedev§im HCF LIT
20: "HART, technicky pfehled".

Pfipojeni ru¢niho ovlddaciho pfistroje HART

250 Q

12388

2000190

Obr. 17 Elektrické pfipojeni ru¢ntho ovlddactho piistroje HART

a Ru¢nf ovlddaci pffstroj HART
b Dalsf vyhodnocovaci pfistroje nebo PLC s pasivnim vstupem

Propojeni PC s obsluznym softwarem

K propojeni PC se softwarem (napf. FieldCare) je nutny modem HART (napf. "Modem USB HART").

250 O
2
1
Z—— 3 -
—— Q
[ \"‘,"
=
2000190
Obr. 18:  Elektrické propojen{ PC s obsluznym softwarem
1 PC s obsluznym softwarem
2 Dalsf vyhodnocovaci jednotky nebo PLC s pasivnim vstupem
3 USB
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43  Kryti

Pfistroje splfiuji vSechny poZadavky kryt{ IP 67 (volitelné IP 68). Podle ndsledujicich bodd je nutné

provést montdZ v poli nebo po servisnim zédsahu zajistit kryti IP 67:

m Tésnénf hlavice musi byt pfi umisténi do drdZek Cistd a nepoSkozend. Event. je nutné tésnén{
vysusit, vycistit nebo vymeénit.

m VSechny Srouby hlavice a krytky Sroub@ mus{ byt pevné utaZené.

m Kabely, které se pouZivaji k pfipojeni, musi vykazovat specifikované vnéjsi prémeéry.

m Kabelové pfivody pevné utdhnéte.

m Kabely musi pfed zavedenim do kabelovych pfivodd vytvofit smycku ("water trap").
Toto feSenf zabratiuje proniknuti vihkosti do pffvodu. Kromé toho méfici pfistroj instalujte vzdy
tak, aby kabelové pffvody nesméfovaly nahoru.

m V3echny nevyuzité kabelové pifvody opatfete zdslepkami.

m 7 kabelového pifvodu neodstrafiujte pouzitou izola¢ni préichodku.

M X

Obr. 19:  Montdzni pokyny pro kabelové pfivody

20001914

Pozor!

Kabelovd Srouben{ skifné senzoru nesmf byt uvolnéné, jinak nenf mozné zajistit kryti zarucené
Endress+Hauser.

23



KabeldZ

24

4.4 Kontrola pfipojeni

Po ukoncenf elektrického instalace méficiho pfistroje provedte ndsledujici kontroly:

Stav a specifikace pfistroje Pokyny
Nenf piistroj event. kabel poskozeny (optickd kontrola)? -
Elektrické pfipojeni Pokyny

Odpovida napajecf napéti tidajim na pifstrojovém Stitku?
m Ne-Ex: 12 a2 35V DC (s HART: 18 az 35 V DC)

m ExiaExn:12az 30V DC (s HART 18 az 30 V DC)
m Exd: 15az 35V DC (s HART 21 az 35V DC)

Odpovidajf pouZité kabely specifikacim?

— Strana 18, — strana 64

Vykazujf kabely odpovidajici pnuti?

Jsou napdjecf kabely/kabely proudového, frekvenc¢niho vystupu (volitelné) a — Strana 19
zemnén{ spravné pfipojené?

Jen oddélené provedeni: — Strana 18
Je propojovaci kabel mezi senzorem a pfevodnikem sprdvné pfipojeny?

Jen oddélené provedenti: — Strana 18
Jsou senzor a prevodnik pfipojené ke stejnému vyrovnani{ potencidlu?

Jsou viechny Sroubové svorky dobfe dotazené? -

Jsou vSechny kabelové piivody instalované, utaZzené a tésné? — Strana 23

Veden{ kabelu s "water trap"?

Jsou instalované a utazené vSechny kryty?
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5 Ovladani

5.1 Zobrazovaci a ovladaci prvky

Mistnf displej umoZiiuje zobrazen{ dtleZitych parametri pfimo v méficim misté a konfiguraci
pifstroje "Rychlym nastavenim" event. matici funkci.
Displej se sklddd ze dvou fddkl; zde se zobrazuji méfené hodnoty a/nebo veli¢iny stav (napf. graf).

Mistnim ovldddnim m{Ze uZivatel libovolné meénit ptifazeni fddkd displeje rliznym veli¢indm a
piizplsobit je svym potfebdm. Viz Dodatek Funkce pfistroje — strana 69.

+48.25 xx/yy
+3702.6 x

20001141

Obr, 20:  Zobrazovacf a ovlddaci prvky

1 LCD displej
Dva féddky LCD displeje zobrazuji méfené hodnoty a dignostickd hldSeni.
— Hornf fddek: zobrazuje hlavni méfené hodnoty napf. objemovy pritok v [dm/hod] nebo v [%].
— Dolnf fddek: zobrazuje pomocné veli¢iny méfen{ a veli¢iny stav napf. stav sumdrniho ¢itace v [dm], graf, oznacen{
méfictho mista
— Béhem uvedeni do provozu nebo pfi zdvadé béhem normélniho reZimu méfen{ blikd na obrazovce diagnostické
hlégent.
Prvni{ fddek zobrazuje diaghosticky kéd s pocdte¢nimi pismeny F, C, S event. M a ve druhém fddku se zobraz{
diagnostické hldSenf jako kratky text.
2 Tlacitka plus/minus
— Zadat ¢fselné hodnoty, vybrat parametry
— V matici funkcf vybrat rizné skupiny funkci
K vyvolén{ ndsledujicich funkci soucasné stisknéte tlacitka +/-:
— Postupné zpét z matice funkci — VYCHOZI pozice
— Stisknout a déle neZ 3 sekundy tisknout tla¢itka +/- — zpét pifmo do VYCHOZI pozice
— Pferusit zadédn{ dat
3 Tlacitko Enter
— VYCHOZI pozice —> pifstup do matice funkcf
— UloZen{ zadanych nebo zménénych ¢&fselnych hodnot

25
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5.2 Ovladani matici funkci

Pozndmka!

m Viz vSeobecné pokyny — strana 27
m Popisy funkci — viz Pfirucka "Popis funkcf pfistroje"

1. VYCHOZI pozice — (=] — pifstup do matice funkcf
Vybrat skupinu funkef (napf. PROUDOVY VYSTUP 1)

Vybrat funkci (napt. CASOVA KONSTANTA)
Zménit parametry/zadat ¢fselné hodnoty:
3 — vybrat event. zadat pifstupovy kéd, parametry, ¢fselné hodnoty

[e) — uloZenf zad4n{

4. Zpét z matice funkcf:
— Stisknout a déle neZ 3 sekundy tisknout tla¢itko Esc (1) — V}’(CHOZI pozice
— Opakované stisknout tlacitko Esc (5) — postupné zpét do VYCHOZI pozice

"
i

Obr. 21:  Vybér a konfigurace funkci (matice funkci)

2000114
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5.2.1 VSeobecné pokyny

Menu Rychlé nastaveni je k uvedeni do provozu s potfebnimi standardnimi nastavenimi dostatecné.
Komplexn{ ikoly méfen{ ale vyzaduji pomocné funkce, které miize uzivatel nastavit jednotlivé a
piizplsobit je procesnim podminkdm. Matice funkci proto obsahuje mnoho dalsich funkci, které
jsou pro prehlednost uspotddané do riiznych skupin funkci.

P#i konfigurace funkci postupujte podle nésledujicich pokynt:

m Vybér funkci se provadi vzdy popsanym zptisobem.

m Urcité funkce je mozné vypnout (VYP). To znamend, Ze se pfislu$né funkce v ostatnich skupindch
funkcf uz nezobrazi.

® V nékterych funkcich se po zad4nf dat zobraz{ kontroln{ dotaz. K vybéru "JISTE [ANO |" stisknéte
% a jesté jednou potvrdte stisknutim =. Nastaveni se nyni definitivné uloZi event. se aktivuje
vhodnd funkce.

= KdyZ béhem 5 minut nedojde k pouZiti Zddného tlacitka, nésleduje automaticky ndvrat do
VYCHOZI pozice.

® Pokud béhem 60 sekund nedojde k pouZiti Zddného tla&itka, dochéz{ po ndvratu do VYCHOZI
pozice automaticky k zablokovén{ rezimu programovani.

Pozndmka!

Podrobny popis v8ech funkci potebnych pro uveden{ do provozu je uvedeny v Kapitole 11.1 "Popis
funkcf pifstroje".

Pozndmka!

m Béhem zaddnf dat pokracuje pfevodnik v méfeni, to znamend, Ze aktudlni méfené hodnoty se
béZné vyddavajf pfes signdlové vystupy.

m Pfi vypadku napéjen{ zGstdvaji vSechny nastavené a parametrizované hodnoty bezpe¢né uloZené
v EEPROM.

5.2.2  Zpfistupnéni reZimu programovani

Matici funkci je mozné zablokovat. Tim se vylou¢i moznost nezddoucich zmeén funkci pfistroje,
Ciselnych hodnot nebo nastaveni z vyrobniho zdvodu. Teprve po zaddni ¢iselného kédu (nastaveni
z vyrobniho zdvodu = 92) je mozné opét nastaven{ ménit.

Pouzit{ libovolného osobniho ¢iselného kédu vyloudi neautorizovanym osobdm moZznost pi{stupu k
datlim ( — viz Pffrucka "Popis funkci pffstroje").

P#i zaddn{ kédu postupujte podle nésledujicich bod:

m KdyZ je programovani{ zablokované a v libovolné funkci dojde ke stisknutf tla¢itka 2, na displeji
se automaticky zobraz{ poZadavek k zadadni kédu.

m KdyZ se zadd osobn{ kéd "0", dochdz{ vZdy k pf{stupnéni programovani.

m V pifpadé, Ze osobn{ kdd nemate k dispozici, servis Endress+Hauser je pfipraven Vdm pomoci.

Pozor!

Zména urcitych parametr{ jako jsou parametry senzoru ovlivni mnoho funkcf méfictho piistroje
pfedevsim také pfesnost méteni!

Za normdlnich podminek nenif nutné tyto parametry ménit, a proto jsou zabezpecené zvlastnim

servisnim kdédem, ktery mé k dispozici jen servis Endress+Hauser. V pifpadé dotazi kontaktujte,
prosim, Endress+Hauser.

5.2.3  Zablokovani reZimu programovani

Pokud po névratu do VYCHOZI pozice nedojde k pouZiti z4dného z tlacitek, dochéz{ po 60
sekundéch k zablokovén{ programovéni.

Programovan{ je mozné zablokovat i zaddnim libovolného ¢fsla (jiného je nez zdkaznicky kéd) do
funkce PRISTUPOVY KOD.
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53 Komunikace

Testovdn{ méfenych hodnot a parametrizaci je mozné kromé mistniho ovlddédn{ pfistroje provadet i
protokolem HART. Digitdln{ komunikace se provad{ proudovym vystupem HART 4-20 mA.
Protokol HART umoZiiuje k Gcellim konfigurace a diagnostickym Gcelim pfenos méfenych dat a
dat pfistroje mezi master HART a pfisluSnym polnim pfistrojem. Master HART jako jsou napf. ru¢n{
ovladaci piistroje nebo obsluzné programy PC (jako je ToF Tool - Fieldtool Package, FieldCare)
vyZadujf popisné soubory pfistroje (DD). Ty se pouzivaji pro pifstup ke vSem informacim pfistroje
HART. Takové informace se pfendseji vyhradné "pfikazy". K dispozici jsou tfi rtizné kategorie
pifkaz:

K dispozici jsou tfi rlizné kategorie piikaz:

» Univerzéln{ pfikazy
Vsechny pfistroje HART podporuji a pouzivaji univerzaln{ ptikazy. K nim jsou pfifazené
nésledujici funkce:
— Identifikace pfistroji HART
— Zobrazen{ digitdlnich méfenych hodnot (objemovy priitok, sumarn{ ¢itace atd.)

m V3eobecné pifkazy:
V3eobecné pifkazy nabiz{ funkce, které podporujf a provad{ jen nékteré polni pfistroje.

m Specifické piikazy pfistroje:
Tyto pfkazy umoziuji pfistup ke specifickym funkcim pfistroje, které nejsou standardnf pro
HART. Takové pfikazy zpfistupni jednotlivé informace polnich pfistroj (mimo jiné) jako hodnoty
kalibrace prdzdného/plného potrubi, nastaveni malého mnozstvi atd.

Poznédmka!
MEéFici ptistroj disponuje vSemi tfemi kategoriemi pitkaz{.
Seznam vSech "Univerzélnich pfikaz" a "VSeobecnych pifkaz{": — strana 32.
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5.3.1 MozZnosti ovladani

Ke komplexnimu ovlddani méfictho piistroje véetné specifickych pifkaz{ piistroje md uzivatel k
dispozici popisné soubory piistroje (DD) pro ndsledujici ndpovédy k ovlddénf a obsluzné programy:

Pozndmka!

m Protokol HART vyZaduje ve funkci PROUDOVY ROZSAH (proudovy vystup 1) nastaveni "4 aZ
20 mA HART" (jednotlivé mozZnosti viz funkce pfistroje) .

Rucni ovladaci pfistroj HART Field Communicator DXR 375

Vybeér funkci piistroje ru¢nim ovlddacim piistrojem HART se provadi riznymi Grovnémi menu a
zv1&$tn{ matic{ funkcf HART.

Dalsf pokyny k ru¢nimu ovlddacimu pfistroji HART naleznete v pfisluSném Provoznim nédvodu,
ktery se nachdz{ v pfepravn{ brasné k pfistroji.

Obsluzny program "FieldCare"

FieldCare je Asset-Management-Tool Endress+Hauser pro zaf{zen{ na bézi FDT a umoziuje
konfiguraci a diagnostiku inteligentnich polnich pfistrojd. Vyuzitim informac{ o stavu mdte kromé
toho k dispozici i jednoduchy ale i¢inny ndstroj k monitorovani pfistrojt.

Obsluzny program "ToF Tool - Fieldtool Package"

Moduldrnf softwarovy balicek se sklddd ze servisniho programu "ToF Tool" ke konfiguraci a
diagnostice hladinomér® ToF (méfen{ dobou prébéhu) a pfistrojt k méteni tlaku (provedeni
Evolution) i ze servisniho programu "Fieldtool" ke konfiguraci a diagnostice prtokomérd Proline.
Priitokoméry Proline jsou pifstupné pfes servisni rozhrani nebo pfes Commubox FXA291.

"ToF Tool — Fieldtool Package" obsahuje:
m Uveden{ do provozu, analyzu tdrzby
m Konfigurace méficich pfistroji

m Sevisn{ funkce

m Zobrazen{ procesnich dat

m Vyhledédvan{ zdvad

m Piistup ke kontrole dat a aktualizaci softwaru simuldtoru pritoku "Fieldcheck"

Obsluzny program "SIMATIC PDM" (Siemens)

SIMATIC PDM je standardnf néstroj k ovldddni, idrzbé a diagnostikdm inteligentnich polnich
pifstrojt.

Obsluzny program "AMS" (Emerson Process Management)

AMS (Asset Management Solutions): program k ovlddan{ a konfiguraci pfistroja.
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5.3.2  Aktudlni popisné soubory pfistroje

Ndésledujici tabulka zobrazuje vhodny popisny soubor piistroje pro pfislusny ndstroj ovlddani a také

zdroj.
Protokol HART:

Plati pro software:

Data pfistroje HART
Identifika¢n{ kéd vyrobce:
Identifika¢n{ kéd piistroje:

Udaje provedeni HART:

Instalace softwaru:

1.00.XX — Funkce "Software pfistroje"

11}, (ENDRESS+HAUSER) — Funkce "[dentifika¢ni kéd vyrobce"
01 pex — Funkce "Identifikacni kéd prfstroje"

Revize piistroje 6/ DD revize 1

05.2006

Obsluzny program:

Zdroje popist pfistroje:

Ruénf ovlddaci pfistroj DXR
375

= PouZijte funkci update ru¢ntho ovlddactho pfistroje

Fieldcare/DTM

www.endress.com (— Download — Software — Device driver)
m CD-ROM (objednaci ¢islo Endress+Hauser 50097200)

ToF Tool — Fieldtool

» www.tof-fieldtool.endress.com (— Download — Software — Device driver)

Package m CD-ROM (objednaci ¢islo Endress+Hauser 50097200)

AMS = www.endress.com (— Download — Software — Device driver)
m CD-ROM (objednaci ¢islo Endress+Hauser 50097200)

SIMATIC PDM = www.endress.com (— Download — Software — Device driver)

m CD-ROM ( objednacf ¢islo Endress+Hauser 50097200)

Ovlddan{ servisnim protokolem

Instalace softwaru:

Plati pro software pfistroje:

1.00.XX — Funkce "Software pistroje"

06.2006

Obsluzny program:

Zdroje popist pfistroje:

ToF Tool — Fieldtool

n www.tof-fieldtool.endress.com (— Download — Software — Device driver

Package m CD-ROM (objednaci ¢islo Endress+Hauser 50097200)
Testr/simulator: Zdroje popist pfistroje:
Fieldcheck = Update pfes ToF Tool - Fieldtool Package modulem Fieldflash
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5.3.3  Proménné pfistroje a procesni veli¢iny

Proménné pfistroje:

Nésledujicf proménné piistroje jsou k dispozici pfes protokol HART:

ID (desitkovy)

Velicina pfistroje

30 Objemovy pritok
40 Rychlost zvuku
43 Intenzita signédlu
49 Rychlost prétoku
240 Sumdrnf{ ¢itac 1
241 Sumdrn{ &ftac 2

Procesni veli¢iny:

Ve vyrobnim zdvodé se procesnim veli¢indm pfifazujf ndsledujic{ veli¢iny pfistroje:
m Prvni procesn{ veli¢ina (PV) — objemovy pratok
m Druhd procesnfi veliina (SV) — sumérnf ¢itac
m Ttet{ procesn{ veli¢ina (TV) — rychlost zvuku
» Ctvrtd procesni veli¢ina (FV) — rychlost préitoku

Pozndmka!

Ptikazem 51 mtzZete zménit event. definovat pfifazeni proménnych pfistroje procesn{ veli¢iné

— Strana 35.
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5.3.4

Univerzalni/vSeobecné pfikazy HART

Nésledujici tabulka obsahuje vSechny univerzaln{ pifkazy, které piistroj podporuje.

Cislo piikazu
Pfikaz HART/typ pfistupu

Udaje piikazu
(Ciselné tdaje v decimélnim tvaru)

Udaje odezvy
(Ciselné tidaje v decimélnim tvaru)

Univerzalni pfikazy

0

Zobrazit jednoznacené oznacen{
piistroje
Typ pfistupu = Zobrazen{

74dné

Oznacen{ piistroje poskytuje informace o pFistroji a
vyrobci, nen{ mozné ho zménit.

Odezva se sklddd 12-bytového oznacenf piistroje:
— Byte 0: stdld hodnota 254

— Byte 1: oznacenf vyrobce, 17 = E+H

— Byte 2: oznacen{ typu pifstroje napt. 0x6=Prosonic 92
— Byte 3: pocet preambuli

— Byte 4: ¢. revize univerzdln{ ptikazy

— Byte 5: ¢. revize zvldStn{ ptikazy piistroje

— Byte 6: revize softwaru

— Byte 7: revize hardwaru

— Byte 8: pomocné informace piistroje

— Byte 9-11: oznacenf pfistroje

Zobrazit prvni procesni veli¢inu
Typ pfistupu = Zobrazenf{

Z4dné

— Byte 0: Kéd jednotek HART prvni procesn{ veli¢iny
— Byte 1-4: prvnf procesni veli¢ina

Nastaven({ z vyrobniho zdvodu:
Prvni procesnf{ veli¢ina = objemovy priitok

@y, Poznimka!

m Pfikazem 51 je moZné nastavit pfifazen{ proménnych
piistroje procesni veli¢iné.

m Specifické jednotky vyrobce se zobraz{ kédem
jednotek HART "240".

Zobrazit prvni procesn{ veli¢inu
jako proud v mA a % nastaveného
meéfictho rozsahu

Typ pfistupu = Zobrazeni

Z4dné

— Byte 0-3: aktudni proud prvnf procesn{ veli¢iny v mA
— Byte 4-7: % definovaného méfictho rozsahu

Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:
Prvni procesn{ veli¢ina = objemovy priitok

&y, Pozndmka!
Ptikazem 51 je mozné nastavit pfifazeni proménnych
piistroje procesn{ veli¢iné.

Zobrazit prvni procesn{ veli¢inu
jako proud v mA a ¢ty (zobrazen{
pouzitim ptfkazu 51) dynamické
procesn{ veli¢iny

Typ pfistupu = Zobrazen{

Z4dné

Jako odezva jsou nastavené 24 byty:

— Byte 0-3: proud prvni procesnf veli¢iny v mA

— Byte 4: kéd jednotek HART prvni procesni veli¢iny
— Byte 5-8: prvni procesni veli¢ina

— Byte 9: kéd jednotek HART druhé procesnf veli¢iny
— Byte 10-13: druhd procesni veli¢ina

— Byte 14: kéd jednotek HART tfetf procesn{ veli¢iny
— Byte 15-18: tietf procesni veli¢ina

— Byte 19: kdd jednotek HART ctvrté procesni veli¢iny
— Byte 20-23: ¢tvrtd procesni veli¢ina

Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:

m Prvnf procesnf veli¢ina = objemovy prétok
m Druhd procesni veli¢ina = sumdérn{ ¢itac 1
m Tret{ procesn{ veli¢ina = rychlost zvuku

» Ctvrté procesni veli¢ina = rychlost préitoku

@y, Pozndmka!

m Pfikazem 51 je mozné nastavit pfifazeni proménnych
pifstroje procesni veli¢ing.

m Specifické jednotky vyrobce se zobraz{ kédem
jednotek HART "240".
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Cislo pfikazu
Pfikaz HART/typ piistupu

Udaje piikazu
(Ciselné tdaje v decimdlnim tvaru)

Udaje odezvy
(Ciselné udaje v decimalnim tvaru)

6

Nastavit kradtkou adresu HART
Typ piistupu = Zépis

Byte O: poZadovand adresa (0 aZ 15)

Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:
0

@y,  Pozndmka!
U adresy > 0 (reZim multidrop) je proudovy vystup prvnf
procesn{ veli¢iny nastaveny na 4 mA.

Byte O: aktivn{ adresa

Zobrazit jednozna¢né oznacen{
pfistroje podle oznaceni méfictho
mista

Typ piistupu = Zobrazen{

Byte 0-5: Oznacen{ méfictho mista

Oznacen{ pifstroje poskytuje informace o pifstroji a
vyrobci; nenf mozné ho ménit.

Odezva se sklddd z 12-bytového oznacen{ pfistroje, kdyz
uvedené oznacen{ méfictho mista souhlasi s oznacenim
uloZenym v pffstroji:

— Byte 0: stdld hodnota 254

— Byte 1: oznacenf vyrobce, 17 = E+H

— Byte 2: oznacen{ typu piistroje , 0x61 = Prosonic 92
— Byte 3: pocet preambulf

— Byte 4: . revize univerzdln{ ptikazy

— Byte 5: ¢. revize zvlastn{ pifkazy piistroje

— Byte 6: revize softwaru

— Byte 7: revize hardware

— Byte 8: pomocné informace pfistroje

— Byte 9-11: oznacenf pifstroje

Zobrazit uzivatelské hlSent
Typ pfistupu = Zobrazeni

74dné

Byte 0-24: uZivatelské hldSen{

@y, Pozndmkal
Piikazem 17 se provédi zdpis uZivatelského hldSeni.

Zobrazit oznaceni, popis méfictho
mista a datum
Typ pifstupu = Zobrazen{

74dné

— Byte 0-5: oznacen{ méfictho mista
— Byte 6-17: popis méfictho mista
— Byte 18-20: datum

@y, Ppozndmkal
Pi{kazem 18 zdpis oznaceni, popisu méf. mista a datum.

Zobrazit informace prvni procesni
veli¢iny

74dné

— Byte 0-2: vyrobnf ¢fslo senzoru

— Byte 3: kdd jednotek HART limitnich hodnot senzoru
a méficf rozsah prvnf procesni veli¢iny

— Byte 4-7: horn{ limitn{ hodnota senzoru

— Byte 8-11: doln{ limitn{ hodnota senzoru

Byte 12-15: minimdln{ rozsah

Pozndmka!
= Udaje prvnf procesn{ veli¢iny (= objemovy pritok).
= Zobrazen{ specifickych jednotek vyrobce pouzitim
kédu jednotek HART "240".

Zobrazit vystupn{ informace prvni
procesn{ veli¢iny
Typ pfistupu = Zobrazen{

74dné

— Byte 0: kéd vybéru alarmu

— Byte 1: kdd funkce pfenosu

— Byte 2: kdd jednotek HART nastaveného méficiho
rozsahu prvnf procesn{ veli¢iny

— Byte 3-6: konec méf. rozsahu, hodnota pro 20 mA

— Byte 7-10: zacdtek méf. rozsahu hodnota pro 4 mA

— Byte 11-14: konstanta tlumen{ v [s]

— Byte 15: oznacenf ochrany zdpisu

— Byte 16: ozncenf prodejce OEM, 17 = E+H

Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:
Prvni procesn{ veli¢ina = objemovy pritok

@y, Pozndmkal

= Pifkazem 51 je moZné nastavit pfitazen{ proménnych
pifstroje procesnf veli¢iné.

m Specifické jednotek vyrobce se zobrazi pouzitim kédu
jednotek HART "240".

Zobrazit vyrobn{ &islo pifstroje
Typ pfistupu = Zobrazeni

74dné

Byte 0-2: vyrobni ¢islo
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Cislo piikazu Udaje piikazu Udaje odezvy
Pfikaz HART/typ pfistupu (Ciselné tdaje v decimalnim tvaru) (Ciselné tdaje v decimdlnim tvaru)
17 Zé&psat uzivatelské hldsen{ V pfistroji je mozné pod timto parametrem uloZit Zobrazuje aktudlnf uzivatelské hldSen{ v ptistroji:
Typ piistupu = Zépis libovolny text s 32 znaky: Byte 0-23: aktudln{ uZzivatelské hldSen{ v pfistroji
Byte 0-23: pozadované uzivatelské hldSen{
18 Zapsat oznaceni, popis métictho Timto parametrem je moZné uloZit oznacen{ méfticitho Zobrazuje aktudlnf informace v pifstroji:
mista a datum mista aZ s 8 znaky, popis méfictho mista se 16 znakya |- Byte 0-5: oznacen{ méfictho mista
Typ pifstupu = Zépis datem: — Byte 6-17: popis méfictho mista
— Byte 0-5: oznacenf méficiho mista — Byte 18-20: datum
— Byte 6-17: popis méfictho mista
— Byte 18-20: datum
Nésledujici tabulka obsahuje vSechny bézné ptikazy, které pfistroj podporuje.
Cislo pfikazu Udaje piikazu Udaje odezvy
Pfikazy HART/typ pfistupu (Ciselné tdaje v decimalnim tvaru) (Ciselné tdaje v decimalnim tvaru)
BéZné pfikazy
33 Zobrazen{ méfenych hodnot Byte 0: k6d proménnych pifstroje kandl 0 Byte 0: k6d proménnych pifstroje kanal O
Byte 1: k6d proménnych pifstroje kandl 1 Byte 1: kéd jednotek kandl O
Byte 2: k6d proménnych piistroje kandl 2 Byte 2-5: hodnota kandl O
Byte 3: k6d proménnych pifstroje kandl 3 Byte 6: k6d proménnych pifstroje kanal 1
Byte 7: k6d jednotek kandl 1
Byte 8-11: hodnota kandl 1
Byte 12: kéd proménnych piistroje kandl 2
Byte 13: kéd jednotek kandl 2
Byte 14-17: hodnota kandl 2
Byte 18: kéd proménnych piistroje kandl 3
Byte 19: kéd jednotek kandl 3
Byte 20-23: hodnota kandl 3
34 Zapsat konstantu tlumenf prvni Byte 0-3: konstanta tlumen{ prvn{ procesn{ veli¢iny v Zobrazuje aktudln{ konstantu tlumeni v pfistroji:
procesn{ veli¢iny sekunddch Byte 0-3: konstanta tlumen{ v sekundédch
Pristup = Zapis Nastaveni z vjrobnfho zdvodu:
Prinf procesni veli¢ina = prétok
35 Zapsat meéfici rozsah prvn{ procesni | Zépis poZadovaného méfictho rozsahu: Jako odezva se zobraz{ akutdlné nastaveny méfici rozsah:
veli¢iny — Byte 0: kdd jednotek HART prvnf procesn{ veli¢iny — Byte 0: kéd jednotek HART pro méfic{ rozsah prvn{
Piistup = Zdpis — Byte 1-4: konec mét. rozsahu, hodnota pro 20 mA procesn{ veli¢iny
— Byte 5-8: zacétek mét. rozsahu, hodnota pro 4 mA — Byte 1-4: konec mét. rozsahu, hodnota pro 20
Nastavenf z vyrobniho zdvodu - B}rte 5—8':' Oz“acatek méf. rozsahu, hodnota pro 4 mA (je
Prvnf procesni veli¢ina = pritok vzdy na"0%)
@y,  Poznimka! ;Q\ ! ?QZnémka! ] P
m Pfikazem 51 je mozné nastavit ptitazen{ proménnych | * }:iec1ﬁc11:e}l];(}izr_1ro'tll;\ig:/robce se zobraz{ pouZitim kédu
pfistroje procesni veli¢iné. Jednote :
m Kdyz kéd jednotek HART nenf vhodny pro procesn{
veli¢inu, pfistroj pracuje s posledni platnou jednotkou.
36 Nastaveni kone¢né hodnoty méfeni | Z&dné Z4dné
37 Nastaveni po¢dte¢ni hodnoty Z4dné 74dné
méfen{
38 Reset stavu pifstoje "zména Z4dné Z4dné
parametrizace" Piistup = Zdpis
40 Simulovat vystupni proud prvni Simulace pozadovaného vystupniho proudu prvni Jako odezva se zobraz{ aktudln{ vystupni proud prvn{
procesn{ veli¢iny procesn{ veli¢iny. procesn{ veli¢iny:
Pristup = Zépis Pfi zad4ni hodnoty 0 zpét z rezimu simulace: Byte 0-3: vystupnf proud v mA
Byte 0-3: vystupni proud v mA
Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:
Prvnf procesn{ veli¢ina = priitok
@y, Pozndmkal
Ptikazem 51 je mozné pfifadit proménné piistroje
procesni veli¢ing.
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Cislo pfikazu Udaje piikazu Udaje odezvy
Pfikazy HART/typ piistupu (Ciselné tdaje v decimdlnim tvaru) (Ciselné udaje v decimalnim tvaru)
42 Provést reset piistroje 74dné Z4dné

P{stup - Zapis

44 Zapsat jednotku prvnf procesni Urdit jednotku prvni procesnf veli¢iny. Jako odezva se zobraz{ aktudlni kéd jednotek prvn{
V?}ICH’IY . Pfistroj pfebird pouze jednotky, které jsou vhodné pro procesnt Yeh'cmy:
P{stup - Zdpis procesni velicinu: Byte 0: kéd jednotek HART
Byte O: k6d jednotek HART
o ) @y, Pozndmkal
NaStZ}VQm z VYTOb_I{mO Za"o‘}m Specifické vyrobni jednotky se zobrazi kédem jednotek
Prvni procesni veli¢ina = priitok HART "240".
@y,  Pozndmka!
m Kdyz kéd jednotek HART nenf vhodny pro procesn{
veli¢inu, pfistroj pracuje s posledni platnou jednotkou.
m /ména jednotky prvnf procesnf veli¢iny neovlivn{
systémové jednotky.
45 Nastavit nulovy bod na proudovém | Byte 0-3: naméfeny proud v mA Jako odezva se zobraz{ aktudln{ vystupn{ proud prvn{
vystupu procesn{ veli¢iny:
Byte 0-3: vystupni proud v mA
46 Nastaven{ rozpéti (nastaven{ Byte 0-3: naméfeny proud v mA Jako odezva se zobraz{ aktudln{ vystupn{ proud prvn{
meéfictho rozsahu) na proudovém procesn{ veli¢iny:
vystupu Byte 0-3: vystupni proud v mA
48 Zobrazit rozifeny stav pfistroje Z4dné Jako odezva se zobraz{ aktudlnf stav pfistroje v rozsifené
Pi{stup = Zobrazen{ formé:
Kédovani: viz tabulka — strana 37
50 Zobrazit pfifazen{ proménnych Z4dné Zobrazen{ pfifazen{ aktudlnich proménnych procesnim
piistroje ¢tyfem procesnim veli¢indm:
veli¢indm — Byte 0: kéd proménnych piistroje prvni procesn{
P¥istup = Zobrazen{ velic¢iny
— Byte 1: kdd proménnych pfistroje druhé procesni
veli¢iny
— Byte 2: kéd proménnych pfistroje tfeti procesni
velic¢iny
— Byte 3: kéd proménnych pfistroje ¢tvrté procesn{
velic¢iny
Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:
m Prvnf{ procesnf veli¢ina: kéd 1 pro priitok
m Druhd procesn{ veli¢ina: kéd 250 pro sum. ¢ftac¢ 1
m Ttetf procesnf veli¢ina: kdd 7 pro rychlost zvuku
n Ctvrtd procesn veli¢ina: kéd 9 pro rychlost préitoku
@y, Poznamkal
Pifkazem 51 je mozné nastavit pfitazen{ proménnych
piistroje procenf veli¢iné.
51 Zapsat pfitazeni proménnych Urceni proménnych piistroje ¢tyf procesnich veli¢in: Jako odezva se zobraz{ aktudln{ pfifazen{ procesnich

pfistroje ¢tyfem procesnim
veli¢indm
Piistup - zépis

— Byte 0: kéd proménnych pfistroje prvn{ procesn{
veli¢iny

— Byte 1: kéd proménnych pifstroje druhé procesni
veli¢iny

— Byte 2: kéd proménnych piistroje tfet{ procesni
veli¢iny

— Byte 3: kéd proménnych pfistroje ¢tvrté procesn{
velic¢iny

Oznacen{ podporovanych proménnych piistroje:

Viz Udaje — strana 31

Nastaven{ z vyrobniho zdvodu:

m Prvnf procesn{ veli¢ina = priitok

m Druhd procesni veli¢ina = sumdérnf ¢itac 1
m Tiet{ procesn{ veli¢ina = rychlost zvuku

» Ctvrté procesni veli¢ina = rychlost priitoku

veli¢in:

— Byte 0: kéd proménnych piistroje prvni procesn{
veli¢iny

— Byte 1: kéd proménnych pfistroje druhé procesni
veli¢iny

— Byte 2: kéd proménnych pfistroje tieti procesni
velic¢iny

— Byte 3: kdd proménnych piistroje ¢tvrté procesn{
veli¢iny
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piistroje
Pi{stup - zdpis

proménnych piistroje. Pfendsi se pouze jednotky, které
jsou vhodné pro proménnou piistroje:

— Byte 0: kéd proménnych pifstroje

— Byte 1: kdd jednotek HART

Oznacen{ proménnych, které piistroj podporuje:
Viz tidaje — strana 31

@y  Poznimka!

m Kdyz jednotka nenf vhodnd pro proménnou piistroje,
pifstroj pracuje s posledni platnou jednotkou.

m KdyZ dojde ke zméné jednotky proménné pristroje,
nedojde k ovlivnéni systémovych jednotek.

Cislo piikazu Udaje piikazu Udaje odezvy
Pfikazy HART/typ pfistupu (Ciselné tdaje v decimalnim tvaru) (Ciselné tdaje v decimdlnim tvaru)
53 Zapsat jednotku proménnych Timto pifkazem se urcuje jednotka definovanych Jako odezva se v piistroji zobraz{ aktudlni jednotka

proménnych pfistroje:
— Byte 0: kéd proménnych piistroje
— Byte 1: kéd jednotek HART

@y, Pozndmka!
Specifické jednotky vyrobce se zobrazi pouZitim kédu
jednotek HART "240"".

Pistup - Zapis

v odpovédich:
Byte O: pocet preambulf (2 az 20)

54 Zobrazit informace o proménnych | Byte 0: kdd proménnych piistroje Byte O: k6d proménnych pifstroje
pfistroje Byte 1-3: vyrobn{ ¢islo pifslusného senzoru
P{stup - Ctenf Byte 4: kéd jednotek proménné piistroje
Byte 5-8: hornf limitn{ hodnota proménné pfistroje
Byte 9-12: dolnf limitn{ hodnota proménné piistroje
Byte 13-16: ¢asovd konstanta proménné piistroje
(jednotka: s)
59 Ur¢it pocet preambuli v odpovédich | Tento parametr urcuje pocet preambuli, které se uvddéjl | Jako odezva se v odpovédi zobraz{ aktudlni pocet

preambuli:
Byte O: pocet prambulf
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5.3.5

Stav pfistroje/diagnosticka hlaSeni

Rozsifeny stav pfistroje, v tomto pfipadé aktudln{ diagnostickd hlaSeni, je mozné zobrazit kédem
"48". Pifkaz poskytuje informace v bitech (viz nésledujici tabulka).

Pozndmka!

Podrobné vysvétleni hldSen{ stavu pfistroje a diagnostickych hldSenf i jejich odstranén{ naleznete v

Kapitole Odstrafiovdni zdvad — strana 49.

Byty | Bity | Diagnost. | Kratky popis hldSeni — strana 50
kéd
0 0 284 Update softwaru Intalace nové softwarové verze zesilovaCe. Neni moZné provadét
jiné prikazy.
1 481 Aktivni diagnostika
2 281 Inicializace Probihd inicicalizace. VSechny vystupy jsou nastavené na 0.
3 411 Upload/download Upload/download souborti pfistroje. Nenf mozné provaddét jiné
piikazy.
4 1 Zdavada pifstroje VdZnd zévada pfistroje
5 282-1 Datovéd pamét Zé&vada pfi pfistupu k zesilovaci EEPROM
6 282-2 Datovéd pamét Zé&vada pfi pfistupu k modulu I/O EEPROM
7 282-3 Datovd pamét Zé&vada pfi ptistupu k paméti T-DAT
1 0 283-1 Chyba kontrol. souétu | Spatn4 data v EEPROM zesilovace
1 283-2 Chyba kontrol. sou¢tu | Spatnd data v EEPROM modulu 1/0
2 283-3 Chyba kontrol. sou¢tu | Spatnd data v EEPROM T-DAT
3 242 Nekompatibiln{ SW Deska I /O a zesilovace nejsou kompatibilni
4 62-1 Propojeni senzoru PferuSeni propojenf (po proudu) senzor K1/pfevodnik
5 62-2 Propojen{ senzoru Preruden{ propojeni (proti proudu) senzor K1/pfevodnik
6 62-3 Propojenf senzoru PferuSen{ propojeni (po proudu) senzor K2/pfevodnik
7 62-5 Propojeni senzoru PreruSeni propojeni (proti proudu) senzor K2/pfevodnik
2 0 62-5 Propojen{ senzoru PferuSen{ propojenf (po proudu) senzor K3/pfevodnik
1 62-6 Propojeni senzoru PreruSeni propojenf (proti proudu) senzor K3/pfevodnik
2 62-7 Propojen{ senzoru Propojenf (po proudu) senzor K4/pfevodnik
3 62-8 Propojen{ senzoru Prerudeni ptipojen{ (proti proudu) senzor K4/ptevodnik
4 283-4 Chyba kontrol. souctu | Chyba kontrolntho sou¢tu sumdrntho citace
5 262 Propojeni modulu Intern{ zdvada komunikace na desce zesilovace
6 823-1 Okoln{ teplota U teplotntho ¢idla nebyla dosaZena doln{ limitn{ hodnota teploty
média
7 823-2 Okoln{ teplota U teplotntho ¢idla byla ptekroc¢ena hornf limitni hodnota teploty
média
3 0 881-1 Signdl senzoru Kandl 1: intenzita signdlu senzoru pfili§ nizkd
1 881-2 Signal senzoru Kandl 2: intenzita signdlu senzoru pfili§ nizkd
2 881-3 Signal senzoru Kandl 3: intenzita signdlu senzoru pfili§ nizkd
3 881-4 Signdl senzoru Kandl 4: intenzita signdlu senzoru piili§ nizkd
4 431-1 Nastaven{ Spatné nastaveni nulového bodu
5 431-2 Nastaveni Kandl 1: $patné nastaven{ nulového bodu
6 431-3 Nastaveni Kandl 2: $patné nastaven{ nulového bodu
7 431-4 Nastaveni Kandl 3: $patné nastaven{ nulového bodu
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Byty | Bity | Diagnost. | Kratky popis hldSeni — strana 50
kéd
4 0 431-5 Nastaven{ Kanal 4: $patné nastaveni nulového bodu
1 861-1 Médium Objemovy pritok je mimo definovany rozsah
2 861-2 Médium Rychlost préitoku je mimo definovany rozsah
3 861-3 Médium Intenzita signdlu je mimo definovany rozsah
4 861-4 Meédium Rychlost zvuku je mimo definovany rozsah
5 861-5 Médium Potvrzeny vykon pfenosu je mimo definovany rozsah
6 861-6 Meédium Faktor profilu je mimo definovany rozsah
7 861-7 Meédium Osa je mimo definovany rozsah
5 0 412 Ulozit zélohu Selhdnf zdlohovanych dat v paméti T-DAT
1 413 Zobrazit zdlohu Zévada pii pffstupu k paméti T-DAT
2 461-1 Vystup signdlu Aktivni nastaven{ proudu
3 453 Hodnota potlaceni Potlacen{ méfené hodnoty aktivni
4 484 Simulace zévada Aktivn{ simulace pfi zdvadé (vystupy)
5 485 Simulace hodnota Aktivni simulace méfeného veliciny
6 482-1 Simulace vystup Aktivni simulace proudového vystupu
7 482-2 Simulace vystup Aktivni simulace frekvenéniho vystupu
14 10 482-3 Simulace vystup Aktivni simulace impulzniho vystupu
1 482-4 Simulace vystup Aktivni simulace vystupu stav
2 461-2 Vystup signdlu Proudovy vystup: pritok mimo rozsah
3 461-3 Vystup signalu Frekven¢n{ vystup: priitok mimo rozsah
4 461-4 Vystup signalu Impulznf vystup: pratok mimo rozsah
5 431-6 Nastaven{ Probihd nastaven{ nulového bodu
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5.3.6  Aktivace/deaktivace ochrany zapisu HART

Ochranu zépisu je mozné aktivovat nebo deaktivovat spinacim blokem 2 (e/D).
Aktudlni stav se zobraz{ ve funkci OCHRANA ZAPISU (viz strana 82).

1. Z hlavice pfevodniku odSroubujte kryt prostoru elekroniky.

2. ZpHdrznych list (b) odstrafite modul zobrazeni (a) a levou stranou ho opét umistéte na pravou
piidrznou listu (to zabezpeli modul displeje).

Sklopte plastovy kryt (c).

Na spinacim bloku 2 (e) posutite maly spina¢ 2 (D) do poZadované polohy:
Poloha VYP, maly spinac nahoru = deaktivovand ochrana zépisu, poloha ZAP,
maly spinac dold = aktivn{ ochrana zdpisu

5. MontdZ se provad{ v opacném pofadi.

BB
= ElE

|1 2 48 163264”

[
A B

Q) —

2000594

Obr. 22:  Spina¢ DIP k aktivaci/deaktivaci ochrany zdpisu HART f

a Modul displeje

b Pf{drzné liSty modulu displeje
¢ Plastovy kryt

d Spinacf blok 1:

— A (Malé spinace 1 az 7): neosazené/bez funkce
— B (Maly spinac 8): neosazené/bez funkce
e Spinacf blok 2:
— C (Maly spina¢ 1): neosazené/bez funkce
— D (Maly spinac 2):
Aktivace/deaktivace ochrany zdpisu
VYP = deaktivované, ochrana zdpisu je deaktivovand (maly spina¢ nahoru)
ZAP = aktivované, ochrana zépisu je aktivovand (maly spina¢ dold)
(aktudln stav ochrany zépisu se zobrazi ve funkci OCHRANA ZAPISU — strana 82)
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6 Uvedeni do provozu

6.1 Montazni kontrola a kontrola funkce

Pfed zapnutim napdjeni méfictho pfistroje se ujistéte, Ze byla usp€sné provedena montdznf kontrola
a kontrola funkce:

m Seznam "MontdZn{ kontrola" — strana 17

m Seznam "Kontrola pfipojeni" — strana 24

6.2 Zapnuti méficiho pfistroje

Po tspésné montédzn{ a funkcni kontrole je pfistroj pfipraveny k provozu a je mozné ho pfipojit k
napéjeni. Pfistroj pak provéad{ internf funkce testovén{ a na mistnim displeji se zobrazuji nésledujic{
hlaSent:

PROSONIC FLOW 92

V XX.XXXX Zobrazen{ aktudlnfho softwaru

K zahéjenf normdlniho reZimu méfen{ dojde po tspéSném spusténi pfistroje.
Na displeji (VYCHOZI pozice) se zobrazi rlizné méfené hodnoty a/nebo veli¢iny stav.

Pozndmka!

KdyzZ spusténi pfistroje neprobéhne tspé$né, zobraz{ se na mistnim displeji pfislusny diagnosticky

yoxs



Uvedeni do provozu

6.3 Rychlé nastaveni

U pfistroji bez mistniho displeje je nutné jednotlivé parametry a funkce nastavit pomoc{
konfigura¢niho programu napf. Fieldcare nebo ToF Tool - Fieldtool Package.

U pfistrojl, které jsou vybavené mistnim displejem, je moZné vSechny d{ileZité parametry pistroje
standardniho provozu i pomocné funkce nastavit rychle a jednoduse pomoci nésledujicich menu
rychlého nastaveni.

6.3.1 Rychlé nastaveni "Uvedeni do provozu"

—» (E) —»= 4, 4» Rychlé nastaven{

BEIE luvedeni do provozu
VYCHOZ[ POZICE

Pfifazent

malého mnoZzstvi

Bod zapnut{

malého mnozstvi

Bod vypnutf

malého mnozstvi

Jednotka méfené veli¢iny

\ Objemovy priitok | | Rychlot zvuku | | Rychlost pritoku |
T T T
Y L] Y

‘ Jednotka pratoku ‘ ‘ Jednotka rychlosti zvuku ‘ ‘ Jednotka rychlosti pratoku ‘

‘ Jednotka sumdrniho ¢itace ‘

L

Vybér vystup
™ Proudovy Impulzni vystup/ N
vystup Vvystup stav Ukendit
[
-
\
‘ ‘ Impulz ‘ ‘ Stav ‘ ‘ Frekvence ‘ ‘
] ] i
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|
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I [

]

[
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[

‘ Hodnota 0/4mA ‘ ‘ Sitka impulzu ‘ ‘ Bod zapnutf ‘ ‘ ‘
Hodnota 20 mA ‘ Vystupn{ signél ‘ Bod vypnut{ ‘ ‘ Hodnota F ¢ ‘
[ [ I

Casové konstanta ‘Odezva pii zdvadé ‘ Casova konstanta ‘ Vystupni signél ‘

Odezva pfi zévadé Casové konstanta
Odezva pfi zdvadé

Y
0] Provést konfiguraci jiného vystupu?
‘ Ano ‘ ‘ Ne ‘

J

@ Automatickd konfigurace displeje?

T
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© parametrizace
displeje? ;
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a0005762-en

Obr. 23:  Menu "RYCHLE NASTAVENT UVEDENT DO PROVOZU" k rychlé konfiguraci dilleZitych funkcf pistroje
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Uveden{ do provozu

@y,  Pozndmka!
Pokud b&hem dotazovén( stisknete kombinaci tlaitek ==, vrétite se do butiky NASTAVENI UVEDENI DO PROVOZU.
Provedend konfigrace vsak z{istdvd v platnosti.

® Vkazdém cyklu jsou k vybéru jen vystupy, jejichz konfigurace v probfhajim nastaven{ nebyla dosud provedend.

® Volba "ANQO" se zobrazuje, dokud je k dispozici jeSté néjaky volny vystup.
Pokud jiz nen{ k dispozici Zddny vystup, dochdzi{ k aktivaci dalstho dotazu.

® Volba "automatickd parametrizace displeje" obsahuje nésledujici zékladn{ nastaveni/nastaveni z vyrobniho zévodu:
= ANO:
Rédek 1 = objemovy priitok
Rédek 2 = sumérnf &ftac 1

NE: ZGstévaji zachovand stdvajic{ (vybrand) nastaveni.
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6.3.2  Zalohovani dat s funkci SPRAVA T-DAT

Funkce SPRAVA T-DAT se pouivé k uloZen{ viech nastavenf a parametrtl méficftho pistroje do
datové paméti pfistroje HistoROM/T-DAT.

— e o -
©OO

VYCHOZ| POZICE
t

T-DAT P
SPRAVA

‘ NAHRAT uLozIT PRERUSIT ‘

ANO |Urcite? | NE ‘ ‘ ANO | Urcite? | NE ‘
|[avo]ursier [ we ]| |[ ano ] urer | ne |
e
Restart méficiho Zadani je ulozené
pristroje
J N

Obr, 24:a0001221-en

Obr. 24:  Zalohovan{ dat funkci SPRAVA T-DAT

Pfistup k funkcim HistoROM/T-DAT

Funkce SPRAVA T-DAT je pfistupnd funkci RYCHLE NASTAVENI.
m Tisknéte (=), dokud se nezobrazi poZadavek zadani "RYCHLE NASTAVENT UVEDENI DO
PROVOZU NE".
m Tisknéte (), aZ se zobraz{ "RYCHLE NASTAVEN[ UVEDENI DO PROVOZU NE".
m Tisknéte [£) a zobraz{ se pozadavek zadén{ "PRERUSENT SPRAVA T-DAT".
m Stisknéte (=) nebo tlacitko =], zobrazi se poZadavek zadani pfistupového kédu piistroje.
m Zadejte piistupovy kod piistroje a stisknéte [=J; programovéni je nyni piistupné.
= Tlacitkem (¢) nebo =) vyberte jednu z nésledujicih voleb:
— NAHRAT
Data uloZend v datové pameéti HistoROM/T-DAT se zkopiruji do paméti pfistroje (EEPROM).
Tak dojde k pfepisu dosavadnich nastaveni a parametr@ pifstroje. Je nutné provést restart
piistroje.
— ULOZIT
Nastaven{ a parametry se z paméti pfistroje (EEPROM) zkopiruji do HistoROM/T-DAT.
— PRERUSIT
Dojde k pieruSeni vybéru volby a systém se vraci k vy$si Grovni voleb.

Pfiklady pouziti

m Po uvedeni do provozu je mozné parametry aktudlnfho méficiho mista uloZit do HistoROM/
T-DAT jako zdlohu.

m Pokud bylo nutné ptevodnik z néjakého divodu vyménit, je mozné data z HistoROM/T-DAT
nahrat do EEPROM nového pfevodniku.
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6.4 Kalibrace

6.4.1 Nastaveni nulového bodu

Kalibrace vSech méticich pfistrojli se provadi podle nejnovéjsich technologii. Nulovy bod stanoveny
timto zplsobem je uvedeny na pifstrojovém Stitku.

Kalibrace se provddi za urcitych referen¢nich provoznich podminek — strana 64.

Proto nastaven{ nulového bodu neni v zdsadé nutné!

Na zdkladé zkuSenosti se nastaveni nulového bodu doporucuje jen ve zvldstnich pfipadech:

m K dosazenf maximdln{ pfesnosti méfeni i u velmi malych priitok(

= U extrémnich procesnich nebo provoznich podminek (napf. u velmi vysokych procesnich teplot
nebo velmi vysoké viskozité médif).

Pfedpoklady nastaveni nulového bodu

Pfed nastavenim nulového bodu respektujte nésledujici:

m Nastaven{ nulového bodu se provad{ jen u médif, kterd neobsahujf vzduch nebo pevné latky.

m Nastaveni nulového bodu se provad{ jen u zcela naplnénych méficich trubic a u nulového priitoku
(v=0m/s). To je mozné dosdhnout napt. umisténim uzaviracich ventilQi pfed nebo za senzor
nebo pouzitim stavajicich ventild a Soupétek.

— Normdln{ reZim méfeni — ventily 1 a 2 oteviené
— Nastaven{ nulového bodu s tlakovym Cerpadlem — ventil 1 otevieny/ventil 2 zavieny
— Nastveni nulového bodu bez tlakového cerpadla — ventil 1 zavieny/ventil 2 otevieny

20006086

Obr. 25:  Nastaveni nulového bodu a uzaviraci ventily

Pozor!

KdyZ je méfeni média obtiZné (napt. média obsahuji pevné 1dtky nebo vzduch) mtZe se stét, Ze nenf
moZzné stanovit pevny nulovy bod, i kdyZ se nastaven{ nulového bodu nékolikrdt opakuje. V
takovych pfipadech kontaktujte, prosim, servis Endress+Hauser.

Nastaveni nulového bodu

1. Systém provozujte, dokud jsou zachované normdln{ provozni podminky.
2. Zastavte pritok (v = 0 m/s).

3. U uzaviracich ventil zkontrolujte event. netésnosti.

4.  Zkontrolujte pozadovany provozn{ tlak.

5. Zalnétes r}astavenim nulového bodu (popis postupu, viz strana 101):
PROCESNI PARAMETRY — NASTAVENI NULOVEHO BODU — START

Poznédmka!
Aktudln platné hodnota nulového bodu se zobrazi ve funkci NULOVY BOD —» strana 102
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6.5 Datova pamét pfistroje (HistoROM)

U Endress+Hauser se zahrnuje oznaceni HistoROM r{izné typy modul® datové paméti, ve kterych
jsou uloZené procesni udaje a data méfictho pfistroje. Vyménou téchto moduld je moZné kopirovat
konfigurace do jinych meéficich pfistrojt, aby bylo moZné uvést pravé jen jeden ptiklad.

6.5.1 HistoROM/T-DAT (DAT pfevodniku)

T-DAT je vyménnd datovd pamét pifstroje, ve které jsou uloZené vSechny parametry a nastavent.
UloZen{ nastaven{ zvlaStnich parametr(i z pameéti pifstroje EEPROM do T-DAT a naopak mus{
provést uZivatel (= funkce ru¢nfho ukladéni). Popis souvisejici funkce (SPRAVA T-DAT) a presny
postup spravy dat viz strana 43.
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7 Udriba

Neni nutnd zvlastn{ ddrZba.

7.1  Cisténi povrchu

K &isténi povrchu méficich pfistroji pouZzivejte vzdy Cistici prostiedky, které nejsou agresivni vici
povrchu hlavice nebo tésnénim.

7.2  Cisténi abrazivnimi prostfedky

Pokud se k ¢isténi pouZivaiji abrazivn{ Cistici prostfedky, je nutné bezpodmine¢né zachovat vnittni
prameér meéfici trubice a procesniho pfipojent. Viz také Technickd informace.
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8 Prislusenstvi

U Endress +Hauser je moZné k pfevodniku a senzoru objednat zvl4st rtizné dily pifsluSenstvi.
Endress+Hauser Vam poskytne podrobné informace k piislusSnym objednacich kédm.

8.1 Zv1astni pfisluSenstvi pfistroje

PfisluSenstvi Popis Objednaci kéd
Prevodnik Ptevodnik k vyméné nebo na sklad. K definici O2XXXX - XXXXX * * * * * *

Proline Prosonic Flow 92

nésledujicich specifikac{ pouzijte objednaci kéd:

— Osvédcen{

— Kryti/proveden{

Kabelova prichodka
Zobrazeni/napdjeni/ovlddan{
Software

Vystupy/vstupy

8.2 PfisluSenstvi - princip méfeni

PrisluSenstvi Popis Objednaci kéd
Montézni sada Montézn{ sada oddéleného provedeni, vhodnd pro: DK8WM - B
prevodniku — Montdz na sténu

— Montdz na trubku
8.3 PrisluSenstvi - komunikace
PrisluSenstvi Popis Objednaci kéd

Ru¢nf ovlddac{ pifstroj
HART DXR 375

Ruénf ovlddaci pfistroj k ddlkové parametrizaci a k
testovdn{ méfenych hodnot pfes proudovy vystup HART
(4 az 20 mA).

V pifpadé dotazil kontakujte Endess+Hauser.

DXR375-* * * *
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8.4 PrisluSenstvi - servis

PfisluSenstvi Popis Objednaci kéd
Aplikétor Software k vybéru a konfiguraci prétokomérd. DKA80 - *

Aplikdtor k instalaci na mistnf PC si mtiZete stéhnout z
internetu nebo objednat na CD-ROM.
V piipadé dotazli kontaktujte Endress+Hauser.

ToF Tool — Fieldtool
Package

Moduldrni softwarovy bali¢ek se sklddd ze servisniho
programu "ToF Tool", ktery je urceny ke konfiguraci a
diagnostice hladinomérd ToF (méfen{ dobou priibéhu) a
tlakomérti (série Evolution), a servisntho programu
"Fieldtool" ur¢eného ke konfiguraci a diagnostice
pritokomérd Proline.

Préitokoméry Proline jsou pfistupné pies servisn{ rozhran{
nebo Commubox FXA291.

Obsah "ToF Tool - Fieldtool Package":

Uveden{ do provozu, anylyza Gdrzby

Konfigurace méficich piistrojt

— Servisn{ funkce

— Zobrazen{ procesnich dat

— Vyhleddvan{ zdvad

— Pfistup k ovéfeni dat a akutalizace softwaru
simuldtoru priitoku "Fieldcheck"

V pifpadé dotaztl kontaktujte Endress+Hauser.

DXS10 — * * * * *

Fieldcheck

Testr/simuldtor k testovén{ priitokomeérd v poli.

Pfi pouZiti se softwarovym bali¢kem "ToF Tool - Fieldtool
Package" je mozné vysledky testru pfenést do databdze,
tisknout a pouzit k ufednf certifikaci.

V piipadé dotazli kontaktujte Endress+Hauser.

50098801

FieldCare

FieldCare je Asset-Management-Tool pro zafizen{
Endress+Hauser na bdzi FDT. Umoztiuje konfiguraci
viech inteligentnich polnich pfistroji systému a
podporuje je tak pfi jejich spravé. Pouziti informac{ stav
pfedstavuje tedy jednoduchy, ale efektivn{ zptisob
kontroly jejich stavu.

Viz ptehled vyrobk® na webovych
strdnkdch Endress+Hauser:
www.endress.com

Commubox FXA291

Commubox FXA291 pfipojuje poln{ pfistroje
Endress+Hauser s rozhranim CDI (= Endress+Hauser
Common Data Interface) k portu USB poéitace nebo
laptopu.

Proto je mozné dalkové ovldddni a servisni funkce
polnich pfistroj provddét obsluznym programem
Endress+Hauser napf. na zdkladé FieldCare Software ke
specifickému asset management.

51516983




Odstraniovan{ zévad

9 Odstranovani zavad

9.1 Vyhledéavéni zévad

KdyZ se po uvedeni do provozu nebo béhem provozu vyskytnou zdvady, za¢néte jejich vyhleddvan{
s niZze uvedenym seznamem. Riznymi dotazy jste cilené vedeni k p¥i¢iné zévady a k pfijet{
odpovidajicich opatfeni k jejich odstranéni.

Kontrola displeje

Displej bez zobrazeni abez | 1. Zkontrolujte napdjeci napét{ — svorky 1, 2

vystupnich signald 2. Zdvada méfici elektroniky — objednat ndhradn{ dily

Displej bez zobrazeni, ale 1. Zkontrolujte, zda je konektor plochého kabelu modulu displeje sprévné umistény na
vystupni signaly jsou k desce zesilovace.

dispozici 2. Zdvada modulu displeje — objednat néhradni dily

3. Z&vada méfici elektroniky — objednat néhradnf dily

Texty displeje se zobrazuj{ v | Vypnéte napdjeni. Opakovanym stisknutim tlacftka % méficf pfistroj opét zapnéte. Text
nesrozumitelném jazyce displeje se nynf zobraz{ v angli¢tiné (standardn{ hodnota) a s maximdlnim kontrastem.

Zobrazen{ méfené hodnoty, | Zdvada desky elektroniky — objednat ndhradnf dil
ale bez signdlu na
proudovém nebo
impulznim vystupu

v

Diagnostické kédy na displeji

Béhem uveden{ do provozu a rezimu méfen{ dochdz{ k monitorovdn{ méfictho piistroje. Vysledky se na displeji zobrazuji
ve formé diagnostickych hlaseni. Diagnosticka hlaSenf pomahajf uzivateli pfi detekci aktudlnich stav(i a zévad. Podle
zobrazeného diagnostického kédu je pak mozné provést udrzbu meéfictho pfistroje.

V zdvislosti na diagnostickém kédu je moZné odpovidajicim zptisobem ovlivnit i odezvu piffstroje. Tam, kde je to
pifpustné, ma uzivatel moznost deaktivovat hldSenf alarm? a definovat je jako upozornéni.

K dispozici jsou 4 kategorie diagnostickych hléSent: F, C, S, a M:

Kategorie F (vypadek):

Pfstroj nefunguje sprévné, proto neni mozné pouzit méfené hodnoty. Kategorie zahrnuje také nékteré procesni chyby.
Kategorie C (kontrola funkce):

U pfistroje probihd servis, montdz, konfigurace nebo se nachdz{ v rezimu simulace. Vystupni{ signdly neodpovidaj
aktudlnim procesnim hodnotdm, a proto nejsou platné.

Kategorie S (mimo rozsah):

Jedna nebo nékolik méfenych hodnot (napf. hmotnostnf pritok atd.) jsou mimo specifikované limitnf hodnoty definované
ve vyrobnim zdvodu nebo samotnym uZivatelem. Dignostickd hldSeni této kategorie se zobrazujf i béhem spustén{
méficiho piistroje nebo béhem procesti ¢isténi.

Kategorie M (udrzba):

Meéfici signdly jsou stdle platné, ale ovliviiujf je faktory jako je opotfebeni, koroze nebo znecisténi.

V kategoriich F, C, S a M jsou diagnostickd hldSen{ uspofddand ndsledné.

C. 000 - 199: Hléd3enf, kterd se tykajf senzoru.
C. 200 - 399: Hl&Sen, kterd se tykaji pfevodniku.
C. 400 - 599: Hla3en, kterd se vztahujf ke konfiguraci (simulace, download, uloZeni dat atd.)
C. 800 - 999: Specifickd procesni hldSen{
v

Ostatni zévady (bez chybovych hlaSeni)

Vyskytly se dalsf zdvady Diagnostiky a opatfen{ k odstranén{ — strana 53
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9.2

9.2.1

Diagnosticka hlaseni

Diagnosticka hlaSeni kategorie F

Signdl senzoru

K4 je prilis vysoké

Odezva
Nod Pfic¢ina Odstranéni ‘:;I'St;g]nei:
Mistni displej yr p
nastaveni
() = volby
F 001 VéZné zévada pfistroje Vymeénit desku zesilovace. Alarm
Zavada pifstroje )
F062-1 Spojen{ mezi "kandlem 1 po proudu” senzoru | m Zkontrolovat kabeldZ mezi senzorem a pfevodnikem Alarm
Pfipojen{ senzoru a pfevodnikem je pferuSené. m Senzor je event. poskozeny (Upozorneént, vyp)
F062-2 Spojeni mezi "kandlem 1 proti proudu"
Pfipojeni senzoru senzoru a pfevodnikem je pferusené.
F062-3 Spojen{ mezi "kandlem 2 po proudu" senzoru
Pfipojen{ senzoru a pfevodnikem je pferuSené.
F062-4 Spojen{ mezi "kandlem 2 proti proudu"
Pfipojen{ senzoru senzoru a pfevodnikem je pferusené.
F062-5 Spojeni mezi "kanélem 3 po proudu" senzoru
Pfipojeni senzoru a pfevodnikem je pferuSené.
F062-6 Spojen{ mezi "kandlem 3 proti proudu"
Pfipojeni senzoru senzoru a pfevodnikem je pferuSené.
F062-7 Spojen{ mezi "kandlem 4 po proudu" senzoru
Pfipojeni senzoru a pfevodnikem je pferuSené.
F062-8 Spojeni mezi "kandlem 4 proti proudu"
Pfipojeni senzoru senzoru a pfevodnikem je pferuené.
F 242 Deska I/0 a zesilovace nejsou kompatibilni | PouZzivat pouze kompatibilni moduly a desky. Upozornén{
SW nenf kompatibilni Zkontrolovat kompatibilitu pouzitych moduld. (=)
F 262 Na desce zesilovace intern{ zédvada Vymeénit desku zesilovace. Alarm
Pfipojeni modulu komunikace (=)
F282-1 Zesilovac: Vymeénit desku zesilovace. Alarm
Datovd pamét Z&vada EEPROM (=)
F282-2 Deska /0 (modul COM) Vyménit modul COM. Alarm
Datovd pamét Z&vada EEPROM (=)
F282-3 HistoROM/T-DAT nenf umisténd do desky | Event. objednat HistoROM/T-DAT a zasunout ji do desky zesilovace Alarm
Datovd pamét zesilovace nebo je zdvadnd nebo ji vymeénit. (=)
F 283 - 1 Chyba Zesilovac: zdvada pfi pfistupu k datlim Kontaktovat servis Endress+Hauser. Alarm
kontrolntho sou¢tu | EEPROM (=)
F 283 - 2 Chyba Deska [/0 (modul COM) Kontaktovat servis Endress+Hauser. Alarm
kontrolnfho souc¢tu | Zdvada pfi pfistupu k datim EEPROM (=)
F283-3 Zé&vada pfi pfistupu k HistoROM/T-DAT m Event. objednat HistoROM/T-DAT a umistit ji do desky zesilovace Alarm
Chyba kontrolntho m HistoROM/T-DAT nen{ umisténd do nebo ji vymeénit. (=)
souctu desky zesilovace nebo je zdvadnd m Vymeénit desku zesilovace.
m Zgvada desky zesilovace
F 283 - 4 Chyba Chyba kontrolntho sou¢tu sumdrniho ¢itate | m Provést restart méfictho pfistroje Alarm
kontrolnfho souctu = Event. vyménit desku zesilovace -
F881-1 Tlumenf akustického méfeného tseku pro m Event. u média pfili§ velké tlumenf Alarm
Signdl senzoru K1 je pfili§ vysoké m Event. je méfici trubice jen ¢dste¢né naplnénd (Upozorneént, vyp)
F881-2 - { akustického méfeného fisek m Tvorka usazeniny
£o - 2urlner}1 al ustic €ho méfeného tseku pro = Znecistent
igndl senzoru K2 je prili§ vysoké m Pili§ vysoky podil pevnych latek
F881-3 Tlumen akustického méfeného tseku pro | ® PFIiS vysoky podil vzduchu/plynu
Signdl senzoru K3 je ptilis vysoké
F 881-4 Tlumen{ akustického méfeného tseku pro
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9.2.2

Diagnosticka hlaSeni kategorie C

Odezva
L Pficina Odstranéni I;;I’St;gifi:
Mistni displej T ,
nastaveni
() = volby
C 281 Probihd inicializace kandlu 1/2. Cekejte, dokud nenf proces ukonceny. Upozornéni
Inicializace Vsechny vystupy jsou nastavené na 0. (Alarm)
C 284 Nov4 softwarové verze zesilovace a modulu | Cekejte, dokud nenf proces ukonceny. Restart pistroje probthd Alarm
Update software komunikace se nahrdvé do pfistroje. Nen{ automaticky. )
mozné pouZit ostatn{ funkce.
C411 Upload/download dat piistroje se provadi Cekeijte, dokud nenf proces ukonéeny. Upozornéni
Upload/download obsluznym programem. Nenf mozné pouZit )
ostatn{ funkce.
C412 Pfevodnik DAT: m Zkontrolujte, zda je T-DAT do desky zesilovace umisténd sprévnym Upozornén{
Ulozit zdlohu Selhdn{ uloZenf dat (download) do T-DAT zplisobem. (=)
Ca13 nebo zdvada pfi pifstupu (upload) hodnotém | m Event. vyménte zdvadnou T-DAT.
: ]‘: ot ulozenym v T-DAT. Pred vyménou DAT zkontrolujte, jestli je nova vymeénénd DAT Alarm
obrazenl zaloha kompatibiln se stévajic{ elektronikou. -
m Event. vyméiite desky meéfici elektroniky.
C431-1 Nastaven{ pevného nulového bodu nenf Zkontrolujte, jestli je hodnota pritoku = 0 m/s. Alarm
Nastaven{ mozné nebo doslo k jeho pferuseni. (Upozornéni, vyp)
C431-2 Nastaven{ pevného nulového bodu kandl 1
Nastaven{ nenf mozné nebo doslo k jeho pferusent.
C431-3 Nastaven{ pevného nulového bodu kandl 2
Nastaveni{ nenf mozZné nebo doslo k jeho pteruSeni.
C431-4 Nastaven{ pevného nulového bodu kandl 3
Nastaven{ nenf mozné nebo doslo k jeho pferuseni.
C431-5 Nastaveni pevného nulového bodu kandl 4
Nastaven{ neni mozné nebo doslo k jeho prerudeni.
C431-6 Probihd nastaven{ nulového bodu. - Upozornén{
Nastaveni (=)
C 453 Potlaceni méfené hodnoty je aktivni. Potlaceni méfené hodnoty nenf aktivn{ Upozornén{
Potlacen{ hodnoty (Alarm)
C461-1 Nastaven{ proudu je aktivni. Ukonceni nastaven{ proudu. Alarm
Vyistup signalu (-
C 481 Probihd mistn{ kontrola méfictho pifstroje - Upozornén{
Aktivn{ diagnostika | pomocf testru a simuldtoru. (=)
C482-1 Aktivni simulace proudového vystupu Vypnout simulaci Upozornén{
Simulace vystup (Alarm, vyp
C 482-2 Aktivni simulace frekvenéniho vystupu
Simulace vystup
C 482-3 Aktivn{ simulace impulzniho vystupu
Simulace vystup
C482-4 Aktivn{ simulace vystupu stav
Simulace vystup
C 484 Aktivni simulace rezimu pii zdvadé (vystupy) Alarm
Simulace zdvada (Upozornéni, vyp.)
C 485 Aktivni simulace méfené veliciny Upozornén{
Simulace hodnota (napf. objemovy pritok) (Alarm, vyp)
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9.2.3  Diagnosticka hlaSeni kategorie S

m Zvysit okolni teplotu.

$823-2
Okolnf teplota

Limitn{ hodnota maximaln{ pf{pustné okoln{
teploty byla pfekrocena.

= Zkontrolovat, jestli je pIfstroj sprdvné izolovany — strana 15
= Zkontrolovat, jestli je pfevodnik orientovany dold nebo do strany.
m Redukovat okolnf teplotu.

Odezva
Kéd pfistroje:
Mistni displej Pficina Odstranéni Vyrobm‘
nastaveni
() = volby
S461-2 Proudovy vystup: m /ménit pocdteni a kone¢né hodnoty Upozornén{
Vystup signél Aktudln{ pritok je mimo definovany rozsah. | = Odpovidajim zplisobem zvysit nebo redukovat prétok (Alarm, vyp)
S$461-3 Frekvencni vystup:
Vystup signdl Aktudln{ pritok je mimo definovany rozsah.
S461-4 Impulzn{ vystup:
Vystup signdl Aktudln{ pratok je mimo definovany rozsah.
$823-1 Limitn{ hodnota minimdln{ pf{pustné okolni | m Zkontrolovat, jestli je piistroj spravné izolovany — strana 15 Upozornén{
Okolnf teplota teploty nenf dosaZend. = Zkontrolovat, jestli je pfevodnik orientovany nahoru nebo do strany. (Alarm, vyp)
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9.3 Procesni zévady bez hlaSeni

Pfiznaky

‘ Opatieni k odstranéni

Pozndmka!

S

K odstranénf zévad je mozné event. nastaven{ v ur¢itych funkcich matice funkef zménit nebo upravit. Nize uvedené funkce jako je TLUMENI PRUTOKU atd. jsou
podrobné popsané v Kapitole "Popis funkc{ piistroje”.

Zobrazen{ méfené hodnoty kolisg, i 1. U média zkontrolujte event. vyskyt vzduchovych bublin.
kdyZ je pritok stdly 2. Funkce "TLUMEN{ PROTOKU" — zvfiit hodnotu (—> SYSTEMOVE PARAMETRY)
3. Funkce "TLUMENTI DISPLEJE" — zvysit hodnotu (— ZOBRAZENI)
Zobrazen{ zdpornych hodnot priitoku,i | 1. Oddélené provedeni: zkontrolujte kabeldZ — strana 18.
kdyZ médium potrubim prouds dopfedu | , Odpovidajicim zpfisobem zméiite nastaveni ve funkci "MONTAZNI POLOHA SENZORU" (zména znaménka)
Zobrazenf méfené hodnoty nebo 1. Funkce "TLUMENI PRUTOKU" — zvy3it hodnotu (— SYSTEMOVE PARAMETRY)
vystupnf méfend hodnota pulzuje 2. Funkce "TLUMENT DISPLEJE" > zvysit hodnotu (—> ZOBRAZEN)
event. kolisé napf. v disledku
pistovych, membranovych erpadel 3. Pokud opatfeni nejsou ispé$nd, je nutné mezi cerpadlo a pritokomér instalovat tlumi¢ impulz{.
nebo Cerpadel s podobnymi
charakteristikami Cerpdn{
[ kdyZ médium neproud{ a méfic{ 1. U média zkontrolujte event. vyskyt vzduchovych bublin.
trubice je naplnénd, zobrazuje se maly | 5 ayiivuite "BOD ZAPNUT! MALEHO MNOZSTVI', to znamend zadat nebo zvsit hodnoty pro malé mnoZstvi

priitok?

(— PROCESNI{ PARAMETRY).

M4 aktudln{ signdl proudového vystupu
stdle hodnotu 4 mA, nezévisle na
momentalnim signdlu pritoku?

Malé mnoZstv je pFili§ vysoké. Sniit odpovidajici hodnotu ve funkci "MALE MNOZSTVI".

Bez signdlu priitoku

1. Zkontrolutje, jestli je potrubf zcela naplnéné. Z divodt pfesnosti a spolehlivosti méfeni pritoku musf byt potrubf

vzdy plné.

2. Zkontrolujte, jestli pfed montdZ{ p¥istroje doslo ke kompletnimu odstranénf balictho materidlu véetné ochrannych
desek téles méfidel.

3. Zkontrolujte, jestli byl poZadovany elektricky vystupni signdl spravné pfipojeny.

Zé&vadu nenf mozné odstranit nebo se
vyskytly jiné zdvady, které dosud nebyly
popsané.

V tomto pifpadé kontaktujte E+H

K dispozici jsou nésledujici feSenf zdvad:

Pozadavek servisniho technika Endress+Hauser

Pfi poZadavku servisniho technika, uvedte ndsledujicf informace:

— Kratky popis zdvady

— Udaje piistrojového $titku: objednaci kéd a vyrobni &fslo

Vraceni pfistrojia Endress+Hauser

Pted odesldnim méficiho pfistroje Endress+Hauser k provedeni opravy nebo kalibraci je nutné bezpodmine¢né piijmout
uvedend opatfeni.

K prétokomeéru vzdy pfipojte zcela vyplnény formuldf "ProhldSen{ o komtaminaci". Kopii Bezpec¢nostniho listu naleznete
na konci tohoto Provozniho névodu.

Vyména elektroniky pfevodniku
Z&vadné dily elektroniky — objednat ndhradnf dil
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9.4 Odezva vystupt pfi zdvadé

% Pozndmka!

Odezvu sumdrnich ¢itacti, proudovych, impulznich a frekven¢nich vystupl pii zdvadé je mozné
nastavit rznymi funkcemi v matici funkci. Podrobny popis naleznete v Pfirucce "Popis funkc{
pifstroje".

K nastaven{ signdli proudovych, impulznich vystupd a vystup( stav na jejich klidovy reZim napf.
kdyZ je nutné pferusit rezim méfeni z dlivodu ¢isténi potrubi, m@zete pouZit potlaceni méfené
hodnoty. Tato funkce md absolutn{ prioritu ped vSemi ostatnimi funkcemi pfistroje; dojde napf. k
potlacen{ simulaci.

Odezva vystupi a sumarnich ¢itaca pfi zavadé

Diagnostickd hldsen{ Aktivované potlaeni méfené hodnoty

Pozor!
Dignostickd hldsent, kterd jsou definovand jako "upozornéni" neovlivn{ vstupy ani vystupy.
Viz také informace

Proudovy vystup 1, 2 | MIN. PROUD Vystupn{ signal odpovidd "nulovému pritoku"
Z4vis{ na nastaven{ vybraném ve funkci PROUDOVY ROZSAH.
KdyZ je proudovy rozsah:

4 az 20 mA HART NAMUR — vystupn{ proud = 3.6 mA

4 az 20 mA HART US — vystupn{ proud = 3.75 mA

MAX. PROUD
22.6 mA

AKTUALNI HODNOTA
Vystupn{ méfend hodnota na zdkladé aktudlnfho méfen priitoku. Zévada se ignoruje.

Impulzni vystup KLIDOVA UROVEN Vystupni signél odpovida "nulovému prétoku"
Vystup sighdlu — bez impulzt

AKTUALNI HODNOTA

Vystupn{ méfend hodnota na zdkladé aktudlnfho méfen priitoku. Zévada se ignoruje.

Frekvenéni vystup | KLIDOVA UROVEN Vystupnf signal odpovid4 "nulovému préitoku"
Vystup signédlu — 0 Hz

UROVEN ZAVADY

Vystup frekvence zadané ve funkci HODNOTA UROVNE ZAVADY.

AKTUALNI HODNOTA
Zé&vada se ignoruje, to znamend normdln{ vystup méfené hodnoty na zdkladé aktudlntho
méfen{ priitoku.

Sumdrn{ ¢ftac STOP Sumadrnf ¢&itac stojf
Sumdrni &itac se zastavi na posledn{ hodnoté pred vyskytem zévady.
AKTUALNI HODNOTA

Sumdrni ¢ita¢ pokracuje v nacitdn{ pritok® na zakladé poslednich platnych hodnot pritoku
(pfed vyskytem zédvady).

Vystup stav P#i zévadé nebo vypadku napdjeni: stav vystup — bez kontaktu Bez vlivu na vystup stav
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9.5 Nahradni dily

Ptedchozi kapitoly obsahuji podrobny ndvod k vyhleddvan{ zdvad —» strana 49.

Kromé toho Vés méfici pifstroj podporuje pribéZznou interni diagnostikou a zobrazenim vzniklych
z4vad.

Je moZné, Ze si vyhleddvan{ zévad vyzadd vyménu zdvadnych dil{ pfistroje za otestované ndhradnf
dily. NiZe uvedeny obrdzek poskytuje pfehled ndhradnich dild, které se dodédvaji.

Pozndmka!

Néhradn{ dily si m{iZete objednat pffmo u Endress+Hauser na zdkladé vyrobniho ¢fsla, které je
uvedené na ptistrojovém Stitku pfevodniku.

Néhradnf dily se doddvajf jako sady, které obsahuji ndsledujic{ dily:
m Ndhradnf dil

= Pomocné dily, drobny materidl (Srouby, atd.)

» Montézn{ ndvod

m Balen{

20005950

Obr, 26:  Ndhradn{ dily pfevodniku

Modul mistniho displeje

Drzak desek

Deska I/0 (modul COM), proveden{ ne-Ex/Ex i
Deska zesilovace

Deska I/0 (modul COM), proveden{ Ex d
Datovd pamét Histo-ROM/T-DAT piistroje

(o O R N O R
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9.5.1 Montaz a demontaz desek elektroniky

Provedeni ne-Ex/Ex-i

Varovani!

m Nebezpecni poSkozeni komponenti elektroniky (jistén{ ESD). Statickd elektfina miZe poSkodit
komponenty elektroniky nebo ovlivnit jejich funkci. U pfistrojl citlivych vici statické elektfiné
pouZzivejte pracoviSté s uzemnénou pracovni plochou!

m Pfi pfipojeni p¥fstroji s certifikaci Ex respektujte odpovidajici pokyny a schémata pfipojen{
uvedend ve zvlaStn{ dokumentaci Ex k tomuto Provoznimu névodu.

Pozor!

Pouzivejte pouze origindln{ dily Endress+Hauser.

Postup pfi montdZi/demontédZi desek elektroniky — obr. 27:

1. Z hlavice pfevodniku od$roubujte kryt (1) prostoru elektroniky.

2. Modul displeje (2) odstratite z p¥{drznych 1ist (3) a levou stranou ho opét umistéte na pravou
pi{drznou listu (tak je modul zobrazenf{ zajistény).
Uvolnéte upevilovaci Sroub (4) krytu prostoru pfipojen{ (5) a kryt sklopte.
Konektor pfipojovacich svorek (6) odpojte z desky I/O (modul COM).
Odklopte plastovy kryt (7).

Z desky zesilovace odstratite konektor plochého kabelu (9) a uvolnéte ho z drzdku kabelu (10).

3

4

5

6. Z desky zesilovace odstrarite konektor signdlového kabelu (8).

7

8. Modul displeje (2) odstraiite z pf{drzné listy (3) a odloZte ho stranou.
9

Plastovy kryt (7) opét sklopte.
10. Uvolnéte oba Srouby (11) drzdku desek.
11. DrZdk desky (12) kompletné odstratite.

12. Stisknéte boc¢ni zdpadky (13) drzdku desek (12) a ze zdkladn{ desky (14) odstrarite jejich drzék
(12).
13. Vymeéna desky /O (modul COM) (16):
— Uvolnéte tfi upeviiovaci Srouby (15) desky /O (modul COM).
— Ze zdkladn{ desky (14) odstrarite desku /O (modul COM) (16).
— Na zdkladnf desku vsad'te novou desku I/O (modul COM) a pevné ji pfiSroubujte.
14. Vymeéna desky zesilovace (18):
— Uvolnéte upeviiovaci Srouby (17) desky zesilovace.
— Ze zdkladn{ desky (14) odstratite desku zesilovace (18).
— Na zdkladn{ desku vsadte novou desku zesilovace a pevné ji pfiSroubujte.

15. MontdZ se provdd{ v opa¢ném potadi.
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Obr. 27:  MontdZ a demontdZ desek elektroniky, proveden{ ne-Ex/Ex-i

[e=BRN e SRV B NS S

— e e = O
OO Uk WD — O

Kryt prostoru elektroniky

Modul displeje

Pt{drzné liSty modulu displeje

Upevtiovaci $rouby krytu prostoru pfipojen{
Kryt prostoru pfipojent

Konektor pfipojovacich svorek

Plastovy kryt

Konektor signdlového kabelu

Drzék plochého kabelu

Konektor plochého kabelu modulu displeje
Sroubenf drzaku desky

Drzék desky

Zdpadky drzdku desek

Zd&kladn{ deska

Srouben{ desky I/0 (modul COM)

Deska I/0 (modul COM)

Srouben{ desky zesilovace

Deska zesilovace

20005952
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Provedeni Ex-d

Varovani!

m Nebezpecni poSkozeni komponenti elektroniky (jistén{ ESD). Statickd elektfina miZe poSkodit
komponenty elekroniky nebo ovlivnit jejich funkci. U piistrojl citlivych vici statické elektiiné
pouZzivejte pracoviSté s uzemnénou pracovni plochou!

m Pfi pfipojeni pifstroji s certifikaci Ex respektujte odpovidajici pokyny a schémata pfipojen{
uvedend ve zvlaStn{ dokumentaci Ex k tomuto Provoznimu névodu.

Pozor!

Pouzivejte pouze origindln{ dily Endress+Hauser.

Postup pfi montézi/demontdzi desek elektroniky — obr. 28:
Montaz/demontédz desky [/O (modul COM)

N o vk =

Uvolnéte pojistnou svorku (1) krytu prostoru pfipojenf (2).

Z hlavice pfevodniku odSroubujte kryt prostoru pfipojen{ (2).

Z desky I/0 (modul COM) (5) odstratite konektor pfipojovacich svorek (3).
Uvolnéte Sroubeni (4) desky /O (modul COM]) (5) a nepatrné ji vytdhnéte.
Konektor propojovactho kabelu (6) odstrafite z desky [/O (modul COM) (5).
Kompletné odstratite desku [/O (modul COM) (5).

MontdZ se provadi v opa¢ném pofadi.

Montaz/demontédz desky zesilovace

1.
2.

b

® N oW

10.
11.

12.

Z hlavice pfevodniku odSroubujte kryt prostoru elektroniky (7).

Modul displeje (8) odstrarite z pfidrznych list (7) a levou stranou ho opét umistéte na pravou
pi{drZznou listu (tak je modul displeje zajiStény).

Odklopte plastovy kryt (10).

Z desky zesilovaCe odstrafite konektor plochého kabelu modulu displeje (8) a uvolnéte ho z
drzdku kabelu.

Z desky zesilovaCe odstratite konektor signalového kabelu (11).
Uvolnéte upeviiovaci Sroub (12) a kryt (13) odklopte.
Uvolnéte oba Srouby (14) drzdku desek (15).

Drzék desek (15) trochu vytdhnéte a ze zékladni desky odstratite konektor pfipojovaciho
kabelu (16).

Kompletné odstrarite drzdk desek (15).

Stisknéte bo¢ni zdpadky (17) drzédku desek a ze zdkladn{ desky (18) odstratite jejich drzak (15).
Vymeéna desky zesilovace (20):

— Uvolnéte upeviiovaci Srouby (19) desky zesilovace.

— Ze zdkladn{ desky (18) odstratite desku zesilovace (20).
— Na zédkladn{ desku vsadte novou desku zesilovace a pevné ji pfiSroubujte.

MontdZ se provadi v opa¢ném pofadi.
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Obr. 28:  MontdZ a demontdz desek elektroniky provedeni Ex d

OO s WD —

Pojistnd svorka krytu prostoru pfipojent
Kryt prostoru pfipojent

Konektor pfipojovacich svorek

Sroubenf deska I/0O (modul COM)

Deska I/0 (modul COM)

Konektor pfipojovactho kabelu, deska I/0
Kryt prostoru elektroniky

Modul displeje

Pf{drzné liSty modulu displeje

Plastovy kryt

Konektor signélového kabelu

Upevtiovaci $rouby krytu prostoru pfipojen{
Kryt prostoru pfipojeni

Sroubenf drzdku desek

Drzdk desek

Konektor propojovactho kabelu

Zépadky drzéku desek

Zd&kladn{ deska

Sroubenf desky zesilovace

Deska zesilovace

20005956
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9.6 Zaslani vyrobci

—> strana 8

9.7 Likvidace

Respektujte opatfen{ platnd v zemi pouZit{ pfistroje!

0.8 Historie softwaru

Pozndmka!

Upload/download mezi riznymi softwarovymi verzemi umoZiiujf béZné jen zvlastni servisni

software.
Datum Softwarova verze Zména softwaru Provozni navod
05.2006 Zesilovac: Ovlédan{ origindlntho softwaru pfes: 71028166/06.06

V 1.00.00 — FieldCare

— ToF Tool - Fieldtool Package

— Ruc¢nim ovlddacim piistrojem HART DRX
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10 Technické udaje

10.1 Technické udaje v pfehledu

10.1.1 Rozsahy pouziti

—> strana 7

10.1.2 Funkce a kontrukce systému

Princip méfen{

Prosonic Flow pracuje na principu méfen{ rozdilu doby préibéhu

Meéficf systém

—> strana 9

10.1.3 Vstup

Méfend veliina

Pritok (rozdil doby priibéhu imérné k rychlosti priitoku)

Meéfici rozsah

Meéfici rozsahy pro kapaliny

Typickd v =-10az 10 m/s (=32 az 32 ft/s) s definovanou ptesnosti méfeni

Jmenovity pramér Rozsah konecnych hodnot (kapaliny) m,,r) aZ My, F)
25 1" 0 az 300 dm3/min 0 az 80 gal/min
40 1%" 0 az 700 dm3/min 0 az 190 gal/min
50 2" 0 az 1100 dm®/min 0 az 300 gal/min
80 3" 0 az 3000 dm®/min 0 az 800 gal/min
100 4" 0 az 4700 dm3/min 0 az 1250 gal/min
150 6" 0 az 600 m3/hod 0 az 2650 gal/min
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10.1.4 Vystup

Vystupy vSeobecné Pfes vystupy je mozné vyddvat nésledujici méfené veliciny:
Proudovy vystup Frekvenc¢ni vystup | Impulzni vystup Vystup stav
Objemovy pritok X X X Limitn{ hodnota
Rychlost zvuku X X - Limitn{ hodnota
Rychlost prétoku X X — Limitn{ hodnota
Intenzita signdlu X X - Limitn{ hodnota
Vystupn{ signél Proudovy vystup:
Proudovy vystup:

m 4 a7 20 mA s HART
® Je moZné nastavit kone¢nou hodnotu a ¢asovou konstantu (0 az 100 s)

Impulznf{ vystup/vystup stav/frekvenéni vystup:

Otevteny kolektor, pasivni, galvanicky izolovany
= Ne-Ex, provedenf Ex d:

Umaex = 35 V, s limitovanym proudem 15 mA, Ri = 500
m Proveden{ Ex i:

Umex = 30 V, s limitovanym proudem 15 mA, Ri = 500

Impulzni vystup/vystup stav je mozné volitelné nastavit jako
» [mpulzn{ vystup:

— Je mozné vybrat hodnotu a polaritu impulzu,

— Je mozné definovat $itku impulzu (0.005 az 2 s)

— Frekvence impulzu max. 100 Hz
= Vyistup stav:

Je moZné nastavit pro diagnostickd hldSen{ nebo pro limitn{ hodnoty prétoku

m Frekvencn{ vystup:
Kone¢nd frekvence 0 az 1000 Hz (fmax = 1250 Hz)

Signdl pfi zdvade
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Proudovy vystup:
pii zdvadé "bez kontaktu"

Vystup stav:

Pfi zdvadé nebo vypadku napdjeni "bez kontaktu"
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Zatéz
Rgl] Rgl] Rgk]
A A A

1100 1100 1100

1000 1000 1000

900 900 900

/|

800 800 800 | - /
00 ~Ex | § 00 Exd | S/ 00 || Exia Exn | //
600 // 600 600 /'

500 /| 500 7 500 |||l I

J / S/

400 v 400 400 v

300 / 300 / 300 /

200 200 200

100 100 100

0 > 0 > 0
10 15 20 25 30 36 10 15 20 25 30 36 10 15 20 25 30
18 21 18
Obr. 29:  Pomér z4téZe a napdjectho napétf

Sedé vyznacend plocha zobrazuje pifpustné zatizenf (s HART: min. 250 Q)

Z4téz se vypocitd nasledujicim zplisobem:

R, =

(Us_ Um)

_ (Us_ UKI)
(1 -

-107) 0.022

max

Z4&téz, zatéZzovacf odpor
Napédjeci napéti:
-Ne-Ex=122az35V DC
-Exd=152a235VDC
-Exi=12az30VDC
Svorkové napéti:

- Ne-Ex = min. 12V DC
-Exd=min. 15V DC
-Exi=min. 12V DC
Vystupni proud (22.6 mA)

> UslV]

20001921

Potlaceni malého mnoZstvi

Spindci body pro potlaceni malého mnoZstvi jsou volitelné.

Galvanické oddélen{

Vsechny obvody vstupt, vystuptl a napéjen{ jsou vzdjemné galvanicky oddélené.
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10.1.5 Napigjeni

Elektrickd pfipojent

—> strana 19

Napdjeci napéti

Ne-Ex: 12 az 35V DC (s HART: 18 az 35 V DC)
Exi:12az 30 VDC (s HART 18 az 30 V DC)
Ex d: 152z 35V DC (s HART: 21 az 35 V DC)

Kabelové piivody

Napdjeci a signdlové kabely (vstupy/vystupy):
m Kabelovy pffvod M20 x 1.5 (8 aZ 12 mm) (0.32" az 0.47")
m Z4vit pro kabelové pffvody, 1/2" NPT, G 1/2" (ne pro zédvitové proveden)

Specifikace kabelll m PouZijte pfipojovaci kabel s teplotn{ rozsahem (pfi trvalém pouZit{) minimdlné:
—40 °C aZ (pfipustnd max. okolnf{ teplota +10 °C) nebo
—40 °F az (pffpustnd max. okolnf teplota +18 °F).
m Oddélené proveden{ - propojovaci kabel — strana 18
Vypadek napéjeni m Sumdrn{ ¢ftac se zastavi na posledn{ zaznamenané hodnoté (moZnost parametrizace).

m VSechna nastaven{ v pameéti T-DAT z{stdvaji zachovand.
m Diagnostickd hldden{ (v€etné hodnoty pocitadla provoznich hodin) se uklddaiji.

10.1.6 Pfesnost méfeni

Referen¢ni provozni
podminky

Limitn{ hodnoty zévady podle ISO/DIS 11631:

m 20 az 30 °C (68 aZ 86 °F); 2 aZ 4 bar (30 az 60 psi)
m Kalibra¢n{ systémy v souladu s ndrodnimi normami
= Nastaven{ nulového bodu za provoznich podminek

Maximdlni naméfend chyba

Pro Reynoldsovo ¢islo > 10 000 je pfesnost systému pro definované pritoky:

DN 25 az DN150 (1" az 6")

0.5az 10 m/s (1.6 az 32.8 ft/s) +0.5% or. £0.01% of.s

<0.5m/s (<1.6 ft/s) +0.035% o.f.s

Volitelné pro DN 80 aZ DN150 (3" az 6")

0.5az 10 m/s (1.6 az 32.8 ft/s) +0.3% or. £0.01% of.s

<0.5m/s (<1.6 ft/s) +0.025% o.f.s

or = z aktudlni méfené hodnoyt; o.f.s = aktudln{ kone¢né hodnoty

Reprodukovatelnost +0.2% o.r. (z méfené hodnoty)

10.1.7 Provozni podminky: Montaz
MontdZni pokyny —> strana 13
Délka pfipojovactho kabelu —> strana 18
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10.1.8 Provozni podminky: Okoli

Okoln{ teplota Kompaktn{ proveden{
m Standard: —40 aZ +60 °C (—40 aZz +140 °F)
m Proveden{ EEx-d / EEx-i: —40 aZ +60°C (40 az +140 °F)
m ATEX II 1/provedeni 2 GD/dust ignition-proof: =20 aZ +60°C (-4 aZ +140 °F)
Zobrazend hodnota mezi —20 °C a +70 °C (-4 aZ +158 °F)
Oddélené proveden{
m Senzor:
— Standard: —40 aZ +80 °C (40 az +176 °F)
— Proveden{ EEx-d/EEx-i: —40 aZ +80°C (40 az +176 °F)
— ATEX II 1/provedeni 2 GD/dust ignition-proof: —20 az +60°C (—4 az +140 °F)
m Pfevodnik:
— Standard: —40 aZ +80 °C (40 az +176 °F)
— Proveden{ EEx-i: —40 az +80°C (—40 az +176 °F)
— Proveden{ EEx-d: —40 aZ +60°C (—40 aZ +140 °F)
— ATEX II 1/provedeni 2 GD/dust ignition-proof: —20 aZ +60°C (—4 az +140 °F)
Zobrazend hodnota mezi —20 °C a +70 °C (-4 aZ +158 °F)
% Pozndmka!
Pti venkovn{ montdZi doporuc¢ujeme ochranu pfed pffmym slune¢nim zdfenfm pomoci ochranného
krytu proti vliviim pocasf (objednaci ¢islo 543199), pfedevsim v teplych klimatickych podminkach
s vysokymi okolnimi teplotami.
Skladovac{ teplota Standard: —40 az +80 °C (—40 azZ +176 °F)
Provedeni EEx-d/EEx-i: —40 aZ +80°C (40 az +176 °F)
ATEX 11 1/provedeni 2 GD/dust ignition-proof: =20 aZ +60°C (-4 az +140 °F)
Kryt{ m Pfevodnik Prosonic Flow 92: [P 67 (NEMA 4X)

m Senzor Prosonic Flow F Inline: [P 67 (NEMA 4X)
Volitelné: [P 68 (NEMA 6P)

Odolnost vici rdztim

Podle IEC 68-2-31

Odolnost vi¢i vibracim

Zrychlenf aZ do 1 g analogicky podle IEC 68-2-6

Elektromagnetickd
kompatibilita (EMC)

Podle EN 61326 (IEC 1326) a Doporu¢en{ NAMUR NE 21

10.1.9 Provozni podminky: Proces

Teplotni rozsah média

Senzor: —40 az +150 °C (40 az +302 °F)

Limitn{ hodnoty tlaku média
(jmenovity tlak)

Z&téZové kiivky materidlu (kfivky tlak-teplota) pro procesni piipojeni naleznete ve zvlastni
dokumentaci pfistroje "Technické informaci", kterou si m@Zete stdhnout ve formétu PDF z
www.endress.com.

Seznam "Technickych informaci" naleznete na strané 68.

Limitn{ hodnoty pratoku

Viz "Méfici rozsah" na strané 61.

Tlakova ztrata

Tlakovd ztrdta je zanedbatelnd pfi instalaci senzoru v potrubf se stejnym jmenovitym prémeérem.
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10.1.10 Mechanicka konstrukce

Konstrukce, rozméry Rozméry a montdZni délky senzoru a pfevodniku naleznete ve zvld$tni dokumentaci "Technické
informaci" k p¥{sluSnému pfistroji, kterou si mtiZete ve formdtu PDF stdhnout z www.endress.com.
Seznam "Technickych informac{", které jsou k dispozici, naleznete na strané 68.

Hmotnost (jednotky SI) DN s [
Kompaktni provedeni Oddélené provedeni (bez kabelu)
Senzor Prevodnik

EN (DIN) / JIS ANSI /| EN (DIN) / JIS ANSI /

AS* AWWA AS* AWWA
25 10 10 10 8 8 8 6.0
40 12 13 12 11 11 10 6.0
50 14 15 13 12 13 11 6.0
80 24 28 28 22 26 26 6.0
100 35 44 44 32 42 42 6.0
150 93 115 115 91 113 113 6.0

Prevodnik (kompaktn{ provedeni): 0,9kg
(Udaje o hmotnosti platf pro standardni tlakové stupné, bez balictho materialu)
* Pro pifruby podle AS jsou k dispozici jen DN 25 a DN 50

Hmotnost (US jednotky)

DN (inch) Hmotnost [1bs]
Kompaktni provedeni Oddélené provedeni (bez kabelu)
Senzor Prevodnik

EN (DIN) / JIS ANSI/ | EN(DIN) / JIS ANSI /

AS* AWWA AS* AWWA
1" 22 22 22 18 18 18 13.2
1%" 26 29 26 24 24 22 13.2
2" 31 33 29 26 29 24 13.2
3" 53 62 62 49 57 57 13.2
4" 77 97 97 71 93 93 13.2
6" 205 254 254 201 249 249 13.2

Ptevodnik (kompaktn{ provedeni): 2 Ibs
(Udaje o hmotnosti, které platf pro standardnf tlakové stupné, bez baliciho materidlu)
* Pro ptiruby podle AS jsou k dispozici DN 1" a DN 2".

Y

Materidl Hlavice pfevodniku a pfipojovaci skfin senzoru (oddélené provedeni):

Kompaktn{ hlavice: hlinikovy odlitek s povrchovou tpravou

Yrx

Skfin senzoru:
Nerezovd ocel, ASTM A351-CF3M, podle NACE MR0175 a MR0103;

Pfiruby:
m Pfivatend pfiruba EN (DIN) z 1.4404 (AISI 316L)
m Pfivafené piiruby ANSI a JIS z 316/F316L, podle NACE MR0O175 a MR0103
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Z&tézové kiivky materidlu

Z4&tézové kiivky materidlu (kfivky tlak-teplota) pro procesni pfipojeni naleznete ve zvlastni
dokumentaci v "Technické informaci" ke kazdému pfistroji, kterou si miiZete stdhnout ve formdtu
PDF z www.endress.com.

Seznam "Technickych informaci", které jsou k dispozici, naleznete na strané 68.

10.1.11 Zobrazovaci a ovladaci prvky

Zobrazovac{ prvky m LCD displej: dva fddky se 16 znaky na fadku
m Displej s moznosti konfigurace k zobrazen{ rliznych méfenych hodnot a veli¢in stav
m U okolnich teplot pod —20 °C (-68 °F) mtiZe dojit k ovlivnén{ Citelnosti displeje
Ovlédaci prvky m Mistnf displej se tfemi tlacitky (=, =), (=)

m Menu rychlé nastaveni k rychlému uvedeni do provozu
m Ovlddaci prvky piistupné také v prostiedich Ex

Délkové ovlddani

Délkové ovlddani pfes:

= HART

m FieldCare

m ToF Tool - Fieldtool Package (softwarovy balicek Endress+Hauser k Gplné konfiguraci, uveden{
do provozu a diagnostice)

10.1.12 Certifikéty a osvédceni

Znacka CE

Meéfici systém spltiuje zdkonné pozadavky Smeérnic EU.
Endress+Hauser potvrzuje tspéSnost testu umisténim znacky CE na pfistroji.

Znacka C-Tick

Mefici systém spliiuje poZadavky EMC Australian Communications and Media Authority (ACMA).

Osvédcen{ Ex

Informace o aktudlnich provedenich Ex (ATEX, FM, CSA) ziskdte u svého prodejce
Endress+Hauser. VSechny diileZité idaje o ochrané proti vybuchu jsou uvedené ve zvlaStnich
dokumentacich, které jsou k dispozici na zadost.

Osvédceni pro tlakové méfic
pfistroje

Méfic pifstroje s jmenovitym priimérem mensfm nebo rovnym DN 25 odpovidajf v podstaté Clanku
3(3) Smérnice EU 97/23/EC (Pressure Equipment Directive) a jsou instalované a vyrobené v
souladu s aktudln{ technickou praxi. Pro véts{ jmenovité primeéry jsou na zddost k dispozici kromé
toho daldf osvédcen{ podle kategorie III (v zévislosti na médiu a procesnim tlaku).
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Ostatn{ normy, smérnice

68

= EN 60529
Krytf skfiné (kéd IP)
= EN 61010-1
Bezpecnostni pozadavky pro elektrické méfici, ¥idici, regulacni a laboratorn{ pfistroje

m EN 61326/A1 (IEC 1326)
"Vyzatovani podle pozadavkd tiidy A"
Elektromagnetickd kompatibilita (poZadavky EMC)

= NAMUR NE 21
Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) provoznich prostfedk® méficich a laboratornich zaf{zen{

= NAMUR NE 43
Standartizace intenzity signdlu pfi selhdnf informac{ digitdlnich pfevodnik{ s analogovym
vystupnim signdlem

m ANSI/ISA-S.61010-1(82.02.01) CSA-C22.2 No. 1010.1 ANSI/UL 61010-1
Safety requirements for Electrical Equipment for Measurement and Control and Laboratory Use.
Pollution degree 2

m NACE Standard MR0103
Standard Material Requirements - Materials Resistant to Sulfide Stress Cracking in Corrosive
Petroleum Refining Environments

» NACE Standard MRO175
Standard Material Requirements - Sulfide Stress Cracking Resistant Metallic Materials for Oilfield
Equipment

10.1.13 Informace k objednavce

Servis Endress +Hauser Vdm na Zddost poskytne podrobné ddaje o objednacim kédu.

10.1.14 PrfisluSenstvi

K pfevodniku a senzoru se doddvajf rizné dily pfisluSenstvi, které si m@iZete objednat u
Endress+Hauser oddélené — strana 47

10.1.15 Dopliikova dokumentace

m Méfici technika priitoku (FAO05D/06)

m Technickd informace Prosonic Flow 92F (TI072D/06)
m Dopliikovd dokumentace Ex: ATEX, FM, CSA



Popis funkcf pfistroje

. I d b4 .
11 Popis funkci pfistroje
11.1  Zobrazeni matice funkci
Skupiny/skupiny funkci Funkce
MERENE HODNOTY ‘ > Ostrama7l o ‘ OBJEMOVY PRUTOK ‘ RYCHLOST ZVUKU ‘ RYCHLOST PROTOKU ‘ INTENZITA SIGNALU ‘
J
SYSTEM. JEDNOTKY ‘ S strana72 ‘ JED. OBJEM. PRUTOK ‘ JEDNOTKA OBJEM ‘ JEDNOTKA DELKA ‘ JEDNOT. RYCHLOST ‘
J
RYCHLE NASTAVEN(
RYCHLE NASTAVEN[ | - —strana74 — UVEDEN({ SPRAVA T-DAT
DO PROVOZU
J
‘ PROVOZ ‘ —  ostrana’75 o JAZYK PRISTUPOVY KOD ZAKAZNICKY KOD STAV PRISTUP
PRISTUPOVY KOD
1 CITAC
‘ ZOBRAZENI ‘ — > strana77 — | PRIRAZENI RADEK 1 PRIRAZENI RADEK 2 | 100% HOD.RADEK 1 | 100% HOD. RADEK 2
. FORMAT TLUMENI DISPLEJE KONTRAST LCD TEST DISPLEJE
oy s SUM. CITAC PRIRAZENT SUM. , o x JEDNOTKA SUM.
SUM. CITACE N 12) > CITACD SOUCET PRETECEN({ CITACD
—> strana 79 REZIM SUM. CITACU | RESET SUM. CITACU
J
SPRAVA SUM. CELKOVY RESET SUM. e
J N CITACT - CITACT ODEZVA PRI ZAVADE
—> strana 81
PROUDOVY VYSTUP | - —>strana82 — PRIRAVZYESI}I%;E]OUD' PROUDOVY ROZSAH HODNOTA 4 mA HODNOTA 20 mA
CASOVA KONSTANTA | ODEZVA PRI ZAVADE | AKTUALN{ PROUD SIMULACE PROUDU ‘
J HOD. SIM. PROUDU
IMPUL., FREK., STAV | -  —strana85 — | PROVOZNIREZIM PRIRAZENT FREKV. POCATECN( FREKV. KONECNA FREKV.
FODNOTA-f MIN FODNOTA-f MAX VYSTUPN{ SIGNAL | CASOVA KONSTANTA
NP HOD. UROVEN AKTUALN{
ODEZVA PRI ZAVADE ZAVADY FREKVENCE SIM. FREKVENCE
HOD. SIM. FREKVENCE | PRIRAZENI IMPULZU | HODNOTA IMPULZU SIRKA IMPULZU
J VYSTUPNT SIGNAL ODEZVA PRI ZAVADE | AKTUALNI IMPULZ SIMULACE IMPULZU
HOD. SIM. IMPULZU PRIRAZEN{ STAVU BOD ZAPNUTI BOD VYPNUTI(
CASOVA KONSTANTA | AKT RE?TI\:VVYSTUP SIMUL. BOD ZAPNUTI | HOD. SIM. BOD.ZAP
KOMUNIKACE — —strana100 — | OZNAC. MER. MISTA | POPIS MER. MISTA ADRESA BUS OCHRANA ZAPISU
. IDEN. KOD VYROBCE | IDEN. KOD PRISTROJE
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Skupiny/skupiny funkci Funkce
PROCESN( & st 10l o PRIRAZENI MALEHO BOD ZAPNUTI{ BOD VYPNUTI{ NASTAVEN(

PARAMETRY MNOZSTVI MALEHO MNOZSTVI | MALEHO MNOZSTVI NULOVEHO BODU
{

SYSTEMOVE MONTAZN( TLUMEN{ POTLACEN( ; N

PARAMETRY > osmanal0d > b0 opa SENZORU PRUTOKU MERENE HODNOTY REZIM MERENI
{

DATA SENZORU ‘ —  ostranal04 — FAKTOR K NULOVY BOD PEVNY NULOVY BOD |  OPRAVNY FAKTOR
. VARIABILN{
. DELKA KABELU DELKA KABELU
Lo AKTUALNI{ PREDCHOZ{ PRIRAZEN( )
MONITOROVANT >  Sstranal05 — STAV SYSTEMU STAVY SYSTEMU DIAGNOST. KODU KATEGORIE ZAVADY
PRODLEVA ALARMU ODSTRANOVANI RESET SYSTEMU PROVOZN[ HODINY
1 ZAVAD
. SIMULACE SIMULACE HOD. SIMULACE
SIMULACE SYSTEMU | —~ = —>strana 107 > | vy pRy 7AVADE | MERENE VELICINY | MERENE VELICINY
J
PROVEDEN{ SENZORU ‘ -  ostrana107 - VYROBNI CISLO

{

PROVEDEN({ ..

JESILOVACE — —strana 107 — | SOFTWARE PRISTROJE TYP /O
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11.2  Skupina MERENE HODNOTY

Popisy funkci, skupina MERENE HODNOTY

OBJEMOVY PRUTOK

Zobrazen{ aktudlné naméfeného pratoku.

Zobrazeni:
5-mistné ¢islo s pohyblivou ¢drkou, v€etné jednotky
(napf. 5.545 dm3/m; 731.63 gal/d atd.)

@y,  Pozndmka!
P¥islusnd jednotka se prebira z funkce JEDNOTKA OBJEMEHO PRUTOKU.
—> strana 72

RYCHLOST ZVUKU

Zobrazen{ aktudlné nameéfené rychlosti zvuku.

Zobrazeni:
5-mistné ¢fslo s pevnou ¢arkou, véetné jednotky
(napt. 1400.0 m/s, 5249.3 ft/s)

@y,  Pozndmka!
Pfislusnd jednotka se prebird z funkce JEDNOTKA RYCHLOSTI
— strana 73

RYCHLOST PRUTOKU

Zobrazen{ aktudlné namétené rychlosti pritoku.

Zobrazeni:
5-mistné ¢fslo s pohyblivou ¢drkou, veetné jednotky a znaménka
(napf. 8.0000 m/s, 26.247 ft/s)

P¥isluSnd jednotka se pfebird z funkce JEDNOTKA RYCHLOSTI
— strana 73

INTENZITA SIGNALU

Zobrazen{ intenzity signdlu.

Zobrazeni:
4-mfstné &islo s pevnou ¢érkou veetné jednotky
(napt. 80.0) dB

@y, Pozndmka!
K zajistén{ spolehlivosti méfen{ vyzaduje Prosonic Flow intenzitu signdlu > 30 dB.
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11.3  Skupina SYSTEMOVE JEDNOTKY

Popisy funkci, skupina SYSTEMOVE JEDNOTKY

JEDNOTKA Vybér pozadované a zobrazené jednotky objemového priitoku.

OBJEMOVY PRUTOK Zde vybrand jednotka platf i pro:

= Proudovy vystup
= Frekven¢ni vystup
= Malé mnoZzstvi

@y, Pozndmkal
Je mozné vybrat nésledujici casové jednotky:
s = sekunda, m = minuta, h = hodina, d = den

Volby:

Metrické :

Cubic centimeter — cm3/¢asov4 jednotka
Cubic decimeter — dm?/¢asové jednotka
Cubic meter — m3/¢asové jednotka
Milliliter — ml/¢asovd jednotka

Liter — 1/¢asovd jednotka

Hectoliter — hl/¢asové jednotka
Megaliter - Ml MEGA/¢asové jednotka

us:

Cubic centimeter — cc/Casovd jednotka

Acre foot — af/¢asovd jednotka

Cubic foot — ft3/¢asov4 jednotka

Fluid ounce — oz f/¢asovd jednotka

Gallon — US gal/¢asovd jednotka

Kilo gallon — US Kgal/¢asovd jednotka

Mega gallon — US Mgal/¢asovd jednotka

Barrel (normélni média: 31.5 gal/bbl) — US bbl/¢asovd jednotka NORM.
Barrel (pivo: 31.0 gal/bbl) — US bbl/¢asovd jednotka PIVO

Barrel (petrochemické vyrobky: 42.0 gal/bbl) — US bbl/Casovd jednotka PETR.
Barrel (plnicf nddrze: 55.0 gal/bbl) — US bbl/¢asové jednotka NADRZ

VB:

Gallon — imp. gal/¢asové jednotka

Mega gallon — imp. Mgal/¢asovd jednotka

Barrel (pivo: 36.0 gal/bbl) — imp. bbl/¢asové jednotka PIVO

Barrel (petrochemické vyrobky: 34.97 gal/bbl) — imp. bbl/Casovd jednotka PETR.

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
/s
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Popisy funkci, skupina SYSTEMOVE JEDNOTKY

JEDNOTKA OBJEM

Vybér poZadované a zobrazené jednotky objemu.
Zde vybrand jednotka plati pro hodnotu impulzu (napf. m3/p)

Volby:

Metrické:

Cubic centimeter — cm?
Cubic decimeter — dm?
Cubic meter — m3
Milliliter — ml

Liter —» 1

Hectoliter — hl
Megaliter - Ml MEGA

US:

Cubic centimeter — cc

Acre foot — af

Cubic foot — ft3

Fluid ounce — oz f

Gallon — US gal

Kilo gallon — US Kgal

Mega gallon — US Mgal

Barrel (normalnf média: 31.5 gal/bbl) — US bbl NORM. MEDIA
Barrel (pivo: 31.0 gal/bbl) — US bbl PIVO

Barrel (petrochemické vyrobky: 42.0 gal/bbl) — US bbl PETROCH.
Barrel (plnicf nadrZe: 55.0 gal/bbl) — US bbl NADRZ

VB:

Gallon — VB gal

Mega gallon — VB Mgal

Barrel (pivo: 36.0 gal/bbl) — VB bbl PIVO

Barrel (petrochemické vyrobky: 34.97 gal/bbl) — VB bbl PETROCH.

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
3
m

JEDNOTKA DELKA

Vybér jednotky délky.

Volby:
MILLIMETR
INCH

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
MILLIMETR

JEDNOTKA RYCHLOST

Vybér jednotky rychlosti.
Zde vybrand jednotka platf také pro:

m Rychlost zvuku
m Rychlot pritoku

Volby:
m/s
ft/s

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
m/s
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11.4  Skupina RYCHLE NASTAVENI

Popisy funkci, skupina RYCHLE NASTAVENI

RYCHLE NASTAVEN(
UVEDENI DO
PROVOZU

Tato funkce umoziuje ptistup k funkcim pfistroje, kterymi je mozné piistroj rychle uvést
do provozu.

Volby:

ANO

NE

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
NE

@y, Pozndmkal
Dalsf informace k rychlym nastavenim naleznete na strané 41.

SPRAVA T-DAT

V této funkci je mozné parametrizaci/nastaveni pfevodniku ulozit do DAT (T-DAT)
pievodniku nebo aktivovat uloZeni parametrizace z DAT do EEPROM (ru¢nf
bezpe¢nostni funkce).

Ptiklady pouZiti:

m Po uveden{ do provozu je mozZné aktudln{ parametry méfictho mista uloZit do paméti
T-DAT jako zdlohu.

= Pokud z néjakého diivodu dojde k vyméné pievodniku, je mozné data z T-DAT nahrét
do nového pfevodniku (EEPROM).

Volby:

PRERUSIT

ULOZIT (z EEPROM do T-DAT)
NAHRAT (z T-DAT do EEPROM)

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
PRERUSIT

@y, Pozndmkal
Priibéh funkce SPRAVA T-DAT a podrobnéjsf popis — strana 43)
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11.5 Skupina PROVOZ

Popisy funkci, skupina PROVOZ

JAZYK Vybér jazyka, ve kterém se na mistnim displeji zobraz{ vSechna hldSeni.

Volby:

ANGLICTINA

NEMCINA

FRANCOUZSTINA
SPANELSTINA

ITALSTINA

HOLANDSTINA

NORSTINA

SVEDSTINA

FINSTINA

PORTUGALSTINA

POLSTINA

CESTINA

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
V zévislosti na zemi — strana 108

@y  Poznimka!
Pokud pfi startu stisknete souc¢asné tlacitka [+)-J, nastav{ se jako jazyk "ANGLICTINA".

PRISTUPOVY KOD Viechna data méfictho systému jsou zabezpe¢n viiéi nezédouci zméné. Teprve po
zaddn{ kédu v této funkci je programovani pfistupné a je mozné ménit nastaven{
pifstroje. P stisknutf tlacitek [+]-J v jakékoli funkci, pfechdzi méFici systém automaticky
do této funkce a na displeji se zobraz{ poZadavek zaddni kédu (kdyZ je programovan{
zablokované). Zpifstupnit programovén{ je mozné zaddn{m osobnfho kddu (nastaveni z
vyrobntho zévodu = 92, viz funkce ZAKAZNICKY KOD).

Priklady pouziti:

m Po uvedeni do provozu je mozné parametry aktudlntho méfictho mista uloZit do
HistoROM/T-DAT jako zdlohu.

m KdyZ z néjakého dvodu dojde k vyméné ptevodniku, je mozné data z HistoROM/T-
DAT nahrét do nového pfevodniku (EEPROM).

Zadani:

Max. 4-mistné &islo: 0 az 9999

@y  Poznimka!

» Pokud po névratu do VYCHOZI pozice nedojde k pouZitf zadného z tladitek, dojde
béhem 60 sekund k zablokovdn{ Grovni programovdni.

m Programovanf je mozné zablokovat i zaddnim libovolného &fsla (jiného nez je
zdkaznicky kéd) v této funkci.

m V pifpadé, ze neméte k dispozici sviij osobnf kéd, kontaktujte Endress+Hauser..

ZAKAZNICKY KOD Tato funkce se pouZiva k zadanf osobniho kédu, kterym se zpfistupni{ programovani.
Zadani:
Max. 4-mistné &islo: 0 az 9999

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
92

@y, Pozndmkal

m Pfi zaddn{ osobntho kédu O je programovan{ opét pfistupné.

m Zména tohoto kddu je moznd jen po zpiistupnén{ programovdani. KdyzZ je
programovén{ zablokované, nenf moznd editace této funkce, tim je vylouceny pfistup
ostatnim osobdm k osobnimu kédu.

STAV PRISTUP Zobrazen( stavu pifstupu k matici funkcf.

Zobrazeni:
PRISTUP ZAKAZNIK (mozn4 parametrizacde)
ZABLOKOVANE (parametrizace zablokovana)
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Popisy funkci, skupina PROVOZ

PRISTUPOVY KOD
CITAC

Zobrazen{ poctu zaddn{ zékaznického a servisntho kédu k ziskdn{ pffstupu k méficimu
piistroji.

Zobrazeni:

Celé ¢islo (standardni stav: 0)
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11.6  Skupina ZOBRAZENTI

Popisy funkci, skupina ZOBRAZENI

PRIRAZEN{ RADEK 1

Pfifazeni zobrazené hodnoty hlavnimu fddku (horn{ fddek mistniho displeje).
Béhem normadlniho provozu se zobrazuje tato hodnota.

Volby:

VYP

OBJEMOVY PRUTOK
OBJEMOVY PRUTOK V %
SUMARNI CITAC 1

SUMARNI CITAC 2

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
OBJEMOVY PRUTOK

PRIRAZENT{ RADEK 2

Pfifazen{ zobrazené hodnoty pomocnému fddku (doln{ fddek mistniho displeje).
Béhem normadlniho provozu se zobrazuje tato hodnota.

Volby:

VYP

OBJEMOVY PRUTOK
OBJEMOVY PRUTOK V %
OBJEMOVY PRUTOK GRAF V %
RYCHLOST ZVUKU

RYCHLOST PRUTOKU
INTENZITA SIGNALU
INTENZITA SIGNALU GRAFV %
SUMARNI CITAC 1

SUMARNI CITAC 2
PROVOZNI/SYSTEMOVE PODMINKY
Nastaveni z vyrobniho zévodu:
SUMARNI CITAC 1

100% HODNOTA
RADEK 1

@y  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, kdyZ ve funkci PRIRAZENI RADEK 1 byla vybrana volba
OBJEMOVY PRUTOK V %.

K zaddn{ hodnoty, kterd by se méla zobrazit na displeji jako 100% hodnota.
Zadéni:
5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢arkou

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
101/s

@y,  Pozndmka!
Pokud pro tuto funkci HODNOTA 20 mA byla pfi objedndvce specifikovand hodnota,
pouzivd se zde tato hodnota jako nastaveni. z vyrobniho zévodu.

100% HODNOTA
RADEK 2

@y, Pozndmka!

Tato funkce je k dispozici, kdyZ ve funkci PRIRAZENT RADEK 2 byla vybréna volba
OBJEMOVY PRUTOK V %, OBJEMOVY PROTOK GRAF V % nebo INTENZITA
SIGNALU GRAF V %.

K zaddnf hodnoty, kterd by se méla zobrazit na displeji jako 100% hodnota.
Zadéni:
5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
10 1/s (pro objemovy priitok); 100 dB (pro intenzitu signalu)

@y, Pozndmkal
Pokud pro tuto funkci HODNOTA 20 mA byla pfi objedndvce specifikovand hodnota,
pouZziva se zde tato hodnota jako nastaveni. z vyrobnfho zévodu.
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Popisy funkci, skupina ZOBRAZENI

FORMAT

Vybér poctu desetinnych mist hodnoty zobrazené v hlavnim fadku.

Volby:
XXXXX. - XXXX.X - XXX.XX - XX.XXX -X.XXXX

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
X.XXXX

@y, Pozndmkal

m Zde provedend nastaveni ovlivn{ jen zobrazen, ale v Zddném pifpadé neovlivni
pfesnost vypoctd systému!

m Desetinnd mista vypocitand méficim pfistrojem v zdvislosti na zde vybraném nastaven{
a mérné jednotce se vzZdy nezobrazi. V takovych pf{padech se na displeji mezi
méfenou hodnotou a mérnou jednotkou (napf. 1.2 — kg/hod) zobrazi Sipka, kterd
indikuje, Ze méfic{ pfistroj pocita s vice desetinnymi misty nez se jich mtize zobrazit
na displeji.

TLUMENT DISPLEJE

Zadénf Casové konstanty, kterd urcuje odezvu displeje na silné kolfsajici veli¢iny pratoku,
jako velmi rychlou (mald ¢asovd konstanta) nebo tlumenou (velkd ¢asovd konstanta).

Zadani:
0 az 100 sekund

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0 sekund

@y, Pozndmkal
U nastaveni 0 sekund se tlumen{ vypind.

KONTRAST LCD

Ptizplisoben{ kontrastu displeje mistnim provoznim podminkdm.
Zadani:
10 az 100%

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
50%

@y, Pozndmkal
Pokud pfi startu stisknete soucasné tla¢itka +J-J, nastavf se jako jazyk "ANGLICTINA" a
konstrast se vraci na nastaven{ z vyrobntho zdvodu..

TEST DISPLEJE

Tato funkce se pouzivd k testovdn{ funkénosti mistniho displeje a jeho rozliSeni.

Volby:
VYP
ZAP

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
VYP

Priibéh testu:

1. Aktivaci volby ZAP se spousti test.

2. Zobrazen{ hlavniho a pomocného fadku minimélné na 0.75 sekund ztmavne.

3. Hlavnf a pomocny fddek minimélné 0.75 sekund zobrazuji v kazdém poli hodnotu
ngn

4. Hlavni a pomocny fddek minimélné 0.75 sekund zobrazuji v kazdém poli hodnotu
"o
Hlavn{ a pomocny fddek minimalné 0.75 sekund bez zobrazen{ (Cernd obrazovka).

6. Kdyz je test dokonceny, vraci se mistni displej do vychoz{ pozice a zobrazuje se volba
VYP.
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11.7  Skupina SUMARNI CITACE

11.7.1 Skupina funkci SUMARNI CITAC 1 (SUMARNI CITAC 2)

Popisy funkci skupina SUMARNI CITACE —> skupina funkci SUMARNI CiTAC 1 nebo 2

PRIRAZEN(
SUMARNICH CITACU

Sumdrnimu ¢ftaci se pfifadi métend velicina.

Volby (sumarni ¢itac 1 a 2):

VYP

OBJEMOVY PRUTOK

Nastaveni z vyrobniho zédvodu: (sumarni ¢itac 1)
OBJEMOVY PRUTOK

Nastaveni z vyrobniho zédvodu: (sumarni ¢itac 2)
OBJEMOVY PRUTOK

@y, Pozndmka!

m Pfi zméné vybéru nésleduje dotaz, zda mé probéhnout reset pfislusného sumarniho
C¢itace. Teprve po potvrzeni tohoto dotazu, dochdzi k ptevzeti nové volby a sumérn{
¢ita¢ se nastavi na 0.

m P vybéru VYP se ve skupiné sumérni ¢ita¢ 1 nebo 2 zobraz{ uZ jen funkce PRIRAZENT
SUMARNIHO CITACE.

SOUCET

Zobrazen{ nactenych méfenych veli¢in sumdrniho ¢itace od zacdtku méfeni.

Zobrazeni:
Max. 7-mistné ¢fslo s pohyblivou ¢érkou, véetné jednotky (napf. 15467.04 m3)

@y  Poznimka!
Odezva sumarnich ¢ftadl pfi zavadé se definuje ve funkci "ODEZVA PRI ZAVADE".

PRETECENT

Zobrazen{ naCtenych ptetecenf sumdrniho ¢itace od za¢dtku méfeni.

Celkovy pritok se zobraz{ jako 7-mistné ¢fslo s pohyblivou ¢arkou. V této funkci je

mnoZstvi pak tvoFf soucet funkce SOUCET a hodnoty zobrazené ve funkci PRETECENI.

Piklad:

Zobrazenf po 2 pteteCeni: 2 E7 kg (= 20,000,000 kg)
Hodnota zobrazené ve funkci SOUCET = 196,845.7 kg
Efektivni celkové mnozstvi = 20,196,845.7 kg

Zobrazeni:
Celé ¢islo s mocninou, v¢etné jednotky napt. 2 E7 kg
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Popisy funkci skupina SUMARNI CITACGE —> skupina funkci SUMARNI CITAC 1 nebo 2

JEDNOTKA Vybér jednotky méfené veliciny pfifazené sumdrnimu cftaci.
SUMARNICH CITACU Volby:
Metric:kd

Cubic centimeter — cm?
Cubic decimeter — dm?
Cubic meter — m3
Milliliter — ml

Liter —» 1

Hectoliter — hl
Megaliter — M1 MEGA

UsS:

Cubic centimeter — cc

Acre foot — af

Cubic foot — ft3

Fluid ounce — oz f

Gallon — US gal

Kilo gallon — US Kgal

Mega gallon — US Mgal

Barrel (normélni média: 31.5 gal/bbl) — US bbl NORM. MEDIUM
Barrel (pivo: 31.0 gal/bbl) — US bbl PIVO

Barrel (petrochemické vyrobky: 42.0 gal/bbl) — US bbl PETROCH.
Barrel (plnici nadrze: 55.0 gal/bbl) — US bbl NADRZ

VB:

Gallon — VB gal

Mega gallon — VB Mgal

Barrel (pivo: 36.0 gal/bbl) — VB. bbl BEER

Barrel (petrochemické vyrobky: 34.97 gal/bbl) — VB bbl PETROCH.

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
V z4vislosti na zemi

REZIM SUMARNICH Vybér zptisobu nacftani podildl pritoku.
CITACU Volby:
BILANCE

Kladné a zdporné podily pritoku. Kladné a zéporné podily priitoku se vzéjemné
zapocitavaji. To znamend, Ze se zjistuje Cisty priitok ve sméru priitoku.
DOPREDU

Zaznamenajf se jen kladné podily prétoku.

DOZADU
Zéznamenavajf se jen zdporné podily prétoku.

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
Sumarn &ita¢ 1 = DOPREDU
Sumarnf ¢&ita¢ 2 = DOPREDU

RESET Reset souctu a pfetecen{ ve vybraném sumdrnim citaci.
SUMARNICH CITACU Volby:

NE

ANO

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
NE
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11.7.2 Skupina SPRAVA SUMARNICH CITACU

Popisy funkci, skupina SUMARNI CITACE —> skupina funkci SPRAVA SUMARNICH CITACU

CELKOVY RESET
SUMARNICH CITACU

Tato funkce se pouZivd k resetu sou¢tdl a pfetecenf obou sumdrnich ¢ita¢ na hodnotu
"nulu" (=RESET).

Volby:
NE
ANO

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
NE

ODEZVA PRI ZAVADE

Vybér odezvy sumérnich ¢ftact pii zdvadé.

Volby:

STOP

P#i zdvadé sumdrnf ¢fta¢ pferusi nacitdni pritoku. Sumdrni ¢itac se zastavi na posledn{
platné hodnoté pted vyskytem zdvady.

AKTUALNI HODNOTA

Sumdrn{ ¢ftace pokracujf v nacitdn{ na zdkladé aktudlni hodnoty pritoku. Zédvada se
ignoruje.

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
STOP
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11.8  Skupina PROUDOVY VYSTUP

Popisy funkci, skupina PROUDOVY VYSTUP

PRIRAZENI Tato funkce se pouZivé k piffazeni méfené veli¢iny proudovému vystupu.
Slég_ﬁij%VEHo MozZnosti:
OBJEMOVY PRUTOK
RYCHLOST ZVUKU
RYCHLOST PRUTOKU
INTENZITA SIGNALU
Nastaveni z vyrobniho zévodu:
Viz vyti$téné parametry (vytiSténé parametry tvoi{ nedilnou soucdst Provozniho nédvodu)
PROUDOVY ROZSAH Tato funkce se pouziva k definici proudového rozsahu. Odezvu proudového vystupu je
mozné nastavit podle doporu¢eni NAMUR nebo jako hodnoty béZzné v US.
Volby:
4-20 mA HART NAMUR
4-20 mA HART US
Nastaveni z vyrobniho zavodu:
Viz vytiSténé parametry (vytiSténé parametry tvof{ nedilnou soucést tohoto Provozniho
névodu)
Proudovy rozsah, provozni rozsah a tiroven signalu pfi alarmu
I [mA]
A
®
A
20 /_
©)
N
®
0 >
@ Q
A ©) ® ®
4-20 mA HART NAMUR 3.8-20.5mA 3.5 22.6
4-20 mA HART US 3.9-20.8 mA 3.75 22.6
20006213
Obr. 30:  Proudovy rozsah, provozni rozsah a droveti signdlu pii alarmu
A = Proudovy rozsah
® = Provozni rozsah
® = Doln{ troven signdlu pfi alarmu
® = Hornf droveti signdlu pfi alarmu
@ = Odstuptiovand kone¢nd hodnota
Q = Priitok
@y, Poznimkal
m Kdyz méfend hodnota lez{ mimo méfici rozsah (definovany ve funkci HODNOTA 20
mA — strana 83), dochdz{ ke generaci upozornéni.
» Odezva proudového vystupu pfi zdvadé se uréuje v hlavn{ funkci PRIRAZENT
DIGNOSTICKEHO KODU _* — strana 105.
HODNOTA 4 mA V této funkci se proudu 4 mA pfifadf hodnota.

Hodnota musf byt mensf neZ hodnota zadand ve funkci HODNOTA 20 mA.
Zadani:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢arkou

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Viz vytiSténé parametry (vytiSténé parametry tvof{ nedilnou soucést tohoto Provozniho
névodu)
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Popisy funkci, skupina PROUDOVY VYSTUP

HODNOTA 20 mA V této funkci se proudu 20 mA piifazuje hodnota.
Zadani:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zévoud:

Viz vytisténé parametry (vytiSténé parametry tvoi{ nedilnou soucdst tohoto Provozntho
ndvodu).

CASOVA KONSTANTA V této funkci se vybérem Casové konstanty definuje odezva signdlu proudového vystupu
na silné kolfsajic{ méfené veli¢iny jako velmi rychld (mald ¢asové konstanta) nebo jako
tlumend (velkd ¢asovd konstanta).

Zadéni:

Cislo s pevnou &arkou: 0 az 100 s

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
5s

@y, Pozndmka!

Odezva funce z4vis{ také na dobé definované ve funkci TLUMEN{ PRUTOKU (viz strana
_).

ODEZVA PRI ZAVADE P¥i zévadé je z bezpe¢nostnich diivodii G¢elné, aby proudovy vystup zaujal pfedem
definovany stav. Tato funkce se pouZzivd k uréenf odezvy proudového vystupu pfi zdvadé.
Zde vybrané nastaveni ovlivn{ jen proudovy vystup. Nemd vliv na ostatn{ vystupy nebo
zobrazen{ (napf. sumdrn{ ¢ftace).

Volby:

MIN. PROUD

Z4visi na vybéru ve funkci PROUDOVY ROZSAH—» strana 82

U proudového rozsahu:

4-20 mA HART NAMUR — vystupni proud = 3.6 mA
4-20 mA HART US — vystupni{ proud = 3.75 mA

MAX. PROUD
22.6 mA

AKTUALNI HODNOTA
Vystup méfené hodnoty na zakladé aktudlniho méfenf prtoku. Zévada se ignoruje.

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
MAX. PROUD

AKTUALNI PROUD Na displeji se zobraz{ aktudlné vypocitand hodnota vystupniho proudu.

Zobrazeni:
3.60 az 22.60 mA

SIMULACE PROUDU V této funkci je mozné aktivovat simulaci proudového vystupu.

Volby:
VYP
ZAP

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
VYP

@y, Pozndmka!

m Diagnostické hldSeni "C 482— 1 simulace vystup" zobrazuje, Ze je simulace aktivni.
— strana 51

m Hodnotu, kterd se md vydat na proudovém vystupu je nutné definovat ve funkci
HODNOTA SIMULACE PROUDU.

m Pfistroj je béhem simulace m@Ze pokracovat v méfenf a aktudln{ méfené hodnoty se
vyddvajf spravnym zplisobem pies ostatni vystupy a disple;.

Q’_HJ Pozor!

P#i vypadcich napéjenf se nastaven{ neuklddd.
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Popisy funkci, skupina PROUDOVY VYSTUP

HODNOTA SIMULACE .

PROUDU @y, Pozndmkal
Tato funkce je k dispozici jen v pfipadé, kdyz ve funkci SIMULACE PROUDU byla
vybrdna volba ZAP.

V této funkci se definuje libovolnd hodnota (napf. 12 mA) , kterou je nutné vydat na
proudovém vystupu. Tato hodnota se pouziva k testovan{ sériové zapojenych piistrojl a
samotného métictho pifstroje.

Zadani:

Cislo s pohyblivou ¢4rkou 3.60 aZ 22.60 mA

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
3.60 mA

@y, Pozndmkal

Simulace se spustf potvrzenim hodnoty simulace tla¢itkem =l P¥i opétovném stisknut{
tla¢itka L¢) se zobrazi dotaz "Ukon¢it simulaci" (NE/ANO).

P#i vybéru "NE" zlistdvd simulace aktivn{ a zobraz{ se menu skupin. Simulaci je mozné
opét vypnout funkcf SSIMULACE PROUDU.

Pti vybéru "ANO", dojde k ukoncen{ simulace a zobraz{ se menu skupin.

@ Pozor!

P¥i vypadcich napéjent se nastaveni neuklddd.
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11.9  Skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

PROVOZNI REZIM

V této fukci je mozné urcit, jestli bude vystup definovany jako frekvenéni, impulzn{
vystup nebo jako vystup stav. Na zékladé vybéru v této skupiné funkcf jsou k dispozici
rzné funkce.

Volby:
FREKVENCE
IMPULZ
STAV

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
IMPULZ

PRIRAZEN{ FREKVENCE

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
FREKVENCE.

V této funkci se frekvenénimu vystupu pfifadi meétend veli¢ina.

Volby:

VYP

OBJEMOVY PRUTOK
RYCHLOST ZVUKU
RYCHLOST PRUTOKU
INTENZITA SIGNALU

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
OBJEMOVY PRUTOK

@y  Poznimka!

Kdy?Z byla ve funkci PROVOZNI REZIM vybréna volba FREKVENCE a VYP, zobrazi se v
této skupiné funkcf jen funkce PROVOZNI REZIM a PRIRAZEN{ FREKVENCE.

POCATECN{
FREKVENCE

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
FREKVENCE.

V této funkci se definuje pocétecni frekvence frekvencéniho vystupu. PisluSnd méfend
hodnota méfictho rozsahu se definuje ve funkci HODNOTA -f MIN.

Zadani:

5-mistné ¢fslo s pevnou ¢arkou: 0 az 1000 Hz

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
0 Hz

Piklad:

Pocétecnt frekvence = 0 Hz, HODNOTA-f min = 0 1/hod: tj. u pritoku 0 1/hod je
frekvence 0 Hz. Pocétecn{ frekvence = 10 Hz, HODNOTA-f MIN = 1 1/hod: {j. u
préitoku 1 1/hod je frekvence 10 Hz.

KONECNA FREKVENCE

@y  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
FREKVENCE.

V této funkci se definuje konecnd frekvence frekvenéniho vystupu. Pfislu$nd métend
hodnota méfictho rozsahu se definuje ve funkci HODNOTA-f MAX.

Zadani:

5-mistné ¢islo s pevnou ¢drkou: 2 az 1000 Hz

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
1000 Hz

Piklad:
Konecna frekvence = 1000 Hz, HODNOTA-f MAX = 100 I/hod: tj. u pritoku 100 1/hod
je frekvence 1000 Hz.

@y,  Pozndmka!
V provoznim rezimu FREKVENCE je vystupn{ signal symetricky (pomeér zap/vyp = 1:1).
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

HODNOTA-f MIN [
@y, Pozndmkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
FREKVENCE.

V této funkci se pocétecni frekvenci pfifazuje hodnota.

Zde zadan4 hodnota musf byt men3f nez hodnota pfffazend HODNOTE-f MAX. Ur¢enfm
HODNOTY-f MIN a HODNOTY-f MAX se definuje pozadované rozsah méfeni.

Zadani:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Zévisf na nastaven{ vybraném ve funkci PRIRAZENT FREKVENCE

— 0 JEDNOTKA OBJEMOVEHO PRUTOKU)]

— 0 JEDNOTKA RYCHLOSTI PRUTOKU]J

— 0 JEDNOTKA RYCHLOSTI ZVUKU]

@y, Pozndmkal
Pifslusnou jednotku je mozné prevzit ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY —> strana 72

HODNOTA-f MAX @y, Poznimkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
FREKVENCE.

V této funkci se konecné frekvenci pfifazuje hodnota.

Zde zadand hodnota musf byt vétsf neZ hodnota pfitazend HODNOTE-f MIN. Uréenim
HODNOTY-f MIN a HODNOTY-f MAX se definuje poZadované rozsah méten.
Zadani:

5-mistné &islo s pohyblivou ¢arkou

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Z4visf na nastavenf vybraném ve funkci PRIRAZENT FREKVENCE

— JEDNOTKA OBJEMOVEHO PRUTOKU]

— [JEDNOTKA RYCHLOSTI PRUTOKU]

— JEDNOTKA RYCHLOSTI ZVUKU]

@y, Pozndmkal
P¥islusnou jednotku je moZné pievzit ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY —» strana 72
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Popis funkcf pfistroje

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

VYSTUPNI SIGNAL

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
FREKVENCE.

V této funkci je moZné vybrat polaritu frekvence.

Volby:
PASIVNT - KLADNY
PASIVN{ - ZAPORNY

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
PASIVNI - KLADNY

Vysvétleni:
PASIVNI = napéjent frekvenéniho vystupu pres externf napéjeci zdroj

Konfigurace trovné vystupniho signalu (KLADNY nebo ZAPORNY) definuje klidovy
reZim (pfi nulovém pritoku) frekvenénfho vystupu. Vnitinf tranzistor se pii:

= P¥i vybéru KLADNY aktivuje kladnou trovn{ signélu

= P¥i vjbéru ZAPORNY se aktivuje zdpornou drovni signalu (0 V)

@y,  Pozndmkal
Urovné vystupniho signélu frekvenéntho vystupu jsou u pasivni konfigurace vystupu
z4vislé na externim zapojenf (viz pfiklady).

Piiklad pasivniho zapojeni vystupu (PASIVNI):
P¥i vybéru PASIVNI je frekvenéni vystup nastaveny jako otevieny kolektor.

@

g  DEERE
3‘% ®¢ Umax-SOVDC
I

1 = otevieny kolektor
2 = extern{ napéjen{

2]
=

[

20001225

@y, Pozndmkal
Pro stdlé proudy do 25 mA (Imax = 250 mA/20 ms).

Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-KLADNY:
Konfigurace vystupu s externim Pull-Up odporem. V klidovém reZimu (u nulového
priitoku) je droven vystupniho signdlu na svorkdch O V.

U, = 30 V DC

U © U
A() }@ Jj V)
L ;»

® t ]_l @ t

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Up odpor

3 = aktivace tranzistoru v klidovém reZimu "KLADNY" (u nulového priitoku)
4 = Groveti vystupniho signdlu v klidovém rezimu (u nulového priitoku)

20004687

V provoznim rezimu (pfi pritoku) se droveti vystupniho signdlu ménf z 0 V na kladnou
Groveil napét.

HHHW

(pokracovani na dalf strané)

0001975(continued on next page)
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Popis funkcf pfistroje

88

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

VYSTUPNI SIGNAL
(pokracovéni)

Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-KLADNY:
Konfigurace vystupu s externim Pull-Down odporem. V klidovém rezimu (u nulového
priitoku) se kladnd troveti napéti mét{ Pull-Down odporem.

+U,,, =30V DC

U (V
N ®

20004689

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Down odpor
3 = aktivace tranzistoru v klidovém rezimu "KLADNY" (u nulového pritoku)

4 = Groveti vystupniho signalu v klidovém rezimu (u nulového prétoku)

V provoznim rezimu (pfi priitoku) se droveti vystupniho signdlu ménf z kladné drovné
napéti na 0 V.

U (V)

nnnnn.

Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-ZAPORNY:
Konfigurace vystupu s externim Pull-Up odporem. V klidovém rezimu (u nulového
priitoku) je droven vystupniho signdlu na svorkdch na kladné drovni napéti.

20001981

+U,,, =30V DC

o S L
L. =
® t ]_l @ t

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Up odpor

3 = aktivace tranzistoru v klidovém rezimu "ZAPORNY" (u nulového pritoku)
4 = Groveti vystupniho signalu v klidovém rezimu (u nulového ptttoku)

20004690

V provoznim rezimu (pfi priitoku) se ménf troven vystupniho signélu z kladné drovné
napéti na O V.

U (v)

nnnnn.

20001981




Popis funkcf pfistroje

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

CASOVA KONSTANTA

@y,  Pozndmka!
Funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna FREKVENCE.

V této funkci se vybérem Casové konstanty definuje odezva vystupntho signalu frekvence
na silné kolfsajici méfené veli¢iny jako velmi rychld (mald ¢asovéd konstanta) nebo jako
tlumend (velkd ¢asovd konstanta).

Zadéni:

Cislo s pohyblivou &arkou 0 az 100 s

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
5s

ODEZVA PRI ZAVADE

@y, Pozndmka!

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
FREKVENCE.

Pi zdvadé je z bezpe¢nostnich dvodd dcelné, aby frekvencni vystup zaujal pfedem
definovany stav. Funkce se pouzivé k definici tohoto stavu. Zde vybrané nastaveni ovlivni
jen frekvenén{ vystup. Neovlivn{ ostatn{ vystupy nebo displej (napf. sumdrnich ¢itactt).
Volby:

KLIDOVA UROVEN
Vystup je 0 Hz.

UROVEN ZAVADY
Vystup frekvence, kterd je definovana ve funkci HODNOTA UROVEN ZAVADY.

AKTUALN{ HODNOTA
Vystup méfené hodnoty na zékladé aktudlntho méfenf pritoku. Chyba ve ignoruje.

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
KLIDOVA UROVEN

HODNOTA UROVEN
ZAVADY

@y, Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana
FREKVENCE a ve funkci ODEZVA PRI ZAVADE volba UROVEN ZAVADY.

Tato funkce se pouzivd k definici frekvence, kterou by mél métic{ pfistroj vydat pfi
zévadé.

Zobrazeni:

Max. 4-mistné ¢islo: 0 az 1250 Hz

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
1250 Hz

AKTUALN{ FREKVENCE

@y  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
FREKVENCE.

Na displeji se zobraz{ aktudlné vypocitand hodnota vystupni frekvence.

Zobrazeni:
0az1250 Hz

SIMULACE FREKVENCE

@y,  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
FREKVENCE.

Tato funkce se pouzivé k aktivaci simulace frekvenéntho vystupu.

Volby:
VYP
ZAP

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
VYP

@y, Pozndmka!

Diagnostické hléSeni "C 482— 2 Simulace vystup" zobrazuje, Ze je simulace aktivni.
MEéficf piistroj je schopny béhem simulace pokrac¢ovat v méfenf a aktudlnf méfené
hodnoty se vydavaji spravnym zplisobem ostatnimi vystupy.
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Popis funkcf pfistroje

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

HODNOTA SIMULACE
D

A i
FREKVENCE Poznémka!

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana
FREKVENCE a ve funkci SIMULACE FREKVENCE volba ZAP.

V této funkci se definuje libovolnd hodnota frekvence (napt. 500 Hz), kterd se vydd na
proudovém vystupu. To se pouzivé k testovani sériové zapojenych pifstrojd a samotného
méfictho pifstroje.

Simulace se aktivuje po potrvrzeni definované hodnoty tla¢itkem =l

Zadani:

0az 1250 Hz

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0 Hz

@y, Pozndmkal

Simulace se spusti po povrzen{ hodnoty simulace tla¢itkem (=1 Pfi opétovném stisknuti
tla¢itka ) se zobrazi dotaz "Ukoncit simulaci" (NE/ANO).

P#i vybéru "NE" zGstdvd simulace aktivn{ a zobraz{ se menu skupiny. Simulaci je mozné
opét vypnout pouzitim diagnostického kédu "C 482— 2 Simulace vystup".

Pti vybéru "ANO" se simulace ukond{ a zobraz{ se menu skupin.

@] Pozor!

Pi vypadcich napdjeni se nastaven{ neuklddd.

PRIRAZENI IMPULZU % Poznamkal

Tato funkee je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
IMPULZ.

Tato funkce se pouzivé k pfifazeni méfené velicny impulznimu vystupu.

Volby:
VYP
OBJEMOVY PRUTOK

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
Viz vyti§téné parametry (vytiSténé parametry tvoi{ nedilnou sou¢dst tohoto Provozniho
névodu).

HODNOTA IMPULZU @y, Poznimkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
IMPULZ.

V této funkei se definuje priitok, pfi jehoz dosazeni by mélo dojit k vydani prévé jednoho
impulzu. Tyto impulzy s¢itd externf sumdrn{ ¢ftac a tak je mozné zjistit celkovy pritok od
zacatku méfeni.

@y,  Poznimkal

Hodnotu impulzu je mozné vybrat nasledujicim zptsobem:

Hodnota impulzu [I/impulz] > maximéln{ prétok [I/s] . 2 . $ifka impulzu [s]
Zadani:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Viz vyti§téné parametry (vytiSténé parametry tvoi{ nedilnou soucdst tohoto Provozntho
névodu).

@y, Pozndmkal
P¥isluin4 jednotka se pfebird ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY.
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Popis funkcf pfistroje

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

SIRKA IMPULZU

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
IMPULZ.

Tato funkce se pouZivd k zaddn{ §itky vystupnich impulzd.

Zadéni:

5az 2000 ms

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
20 ms

Impulz se vydédvé vzdy s $ffkou impulzu (B) zadanou v této funkci. Intervaly (P) mezi

jednotlivymi impulzy se automaticky pfizptisobf, odpovidajf ale minimdlné $ffce impulzu
(B=P).

tranzistor tranzistor

‘ B B<P B, B=P
vodivy L |: vodivy
nevodivy me- - — nevodivy i >

s t ;PA t

a0001233-en

B = zadand $ifka impulzu (obrédzek platf jen pro kladné impulzy)
P = intervaly mezi jednotlivymi impulzy

@y,  Pozndmkal

P#i zaddn{ sffky impulzu vyberte hodnotu, kterou externf sumérni ¢itac jesté mtize
zpracovat (napf. mechanické sumdrnf ¢itace, PLC, atd.).

@ Pozor!

Kdy?Z je pocet impulz{i nebo frekvence vypocitand ze zadané hodnoty impulzu (funkce
HODNOTA IMPULZU) a aktudlntho pritoku pfili§ velkd k zachovénf{ vybrané sitky
impulzu (interval P je mens{ nez zadand $ffka impulzu B), dochdz{ po 5 sekundéch doby
tlumeni/chodu naprézdno ke generaci diagnostického hldsSeni.
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

VYSTUPNI SIGNAL )
@y, Pozndmkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
IMPULZ.

Tato funkce se pouzivé k vybéru vystupnich konfiguracf impulzniho vystupu.

Volby:
PASIVNT - KLADNY
PASIVNI - ZAPORNY

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
PASIVNI - KLADNY

Vysvétleni:

PASIVN{ = napéjeni impulzniho vystupu pres externi napéjeci zdroj

Konfigurace trovné vystupntho signélu (KLADNY nebo ZAPORNY) uréuje klidovy rezim
(u nulového priitoku) impulznfho vystupu. Vnitfni tranzistor se pii vybéru:

» KLADNY se aktivuje kladnou trovn{ signélu
= ZAPORNY se aktivuje zdpornou trovn{ signdlu (0 V)

@y, Pozndmkal
Urovné vystupniho signdlu impulzntho vystupu jsou u pasivni konfigurace vystupu
z4vislé na externim zapojen{ (viz pfiklady).

Piiklad zapojeni pasivniho vystupu (PASIVNI):
P¥i vybéru PASIVNI je impulzn{ v{stup nastaveny jako otevieny kolektor.

.
@
@¢ U, =30V DC

5

1 = otevieny kolektor
2 = extern{ napéjen{

2}

H
o}  IEE0A |

21
=

20001225

@y, Pozndmkal
Pro stdlé proudy do 25 mA (Imax = 250 mA/20 ms).
Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-KLADNY:

Konfigurace vystupu s externim Pull-Up odporem. V klidovém rezimu (u nulového
pritoku) ¢in{ Groven vystupnfho signdlu na svorkach 0 V.

+U,..,=30VDC

max

20004687

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Up odpor

3 = aktivace tranzistoru v klidovém rezimu "KLADNY" (u nulového préitoku)
4 = Groveni vystupniho signalu v klidovém rezimu (u nulového pratoku)

V provoznim reZimu (pfi prdtoku) se mén{ drovenl vystupniho signdlu z 0 V na kladnou
drovetl napéti.

Hl

(PokraCovan{ na dal3f strané)

U

>
t

0001975(continued on next page)
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

VYSTUPNI SIGNAL
(pokracovéni)

Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-KLADNY:
Konfigurace vystupu s externim Pull-Down odporem. V klidovém rezimu (u nulového
prétoku) se kladnd droveti napéti méff Pull-Down odporem.

+U,,=30VDC

U (Vv U (v
W (©) ]—T A()

—> =
® t ]_@@) @ t

20004689

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Down odpor
3 = aktivace tranzistoru v klidovém rezimu "KLADNY" (u nulového priitoku)

4 = troveti vystupntho signdlu v klidovém rezimu (u nulového priitoku)
V provoznim rezimu (pfi pritoku) se ménf Grovenl vystupntho signélu z kladné drovné
napétina O V.

a0

Piiklad konfigurace vystupu PASIVNI-ZAPORNY:
Konfigurace vystupu s externim Pull-Up odporem. V klidovém rezimu (u nulového
priitoku) je droven vystupniho signdlu na svorkdch na kladného drovni napéti.

20001981

+U,, =30V DC

20004690

1 = otevieny kolektor

2 = Pull-Up odpor
3 = aktivace tranzistoru v klidovém rezimu "ZAPORNY" (u nulového priitoku)

4 = troveti vystupniho signdlu v klidovém rezimu (u nulového priitoku)
V provoznim rezimu (pfi pritoku) se ménf Grovenl vystupntho signdlu z kladné drovné
napétina O V.

U (V)

nnnnm.

20001981
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

ODEZVA PRI ZAVADE

@y, Pozndmkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
IMPULZ.

Pi zdvadé je z bezpe€nostnich dvodl Gcelné, aby impulzni vystup zaujal pfedem
definovany stav. Funkce se pouzivd k definici tohoto stavu. Zde vybrané nastaven{ ovlivn{
jen impulzn{ vystup. Neovlivn{ ostatn{ vystupy nebo displej (napf. sumdrnich ¢itacd).
Volby:

KLIDOVA UROVEN

Vystup je 0 Hz.

AKTUALNf HODNOTA
Vystup méfené hodnoty na zdkladé aktudlniho méfenf pritoku. Zdvada se ignoruje.

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
KLIDOVA UROVEN

AKTUALNI IMPULZ

@y, Poznimkal
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba
IMPULZ.

Zobrazen{ aktudlné vypocitané hodnoty vystupn{ frekvence.

Zobrazeni:
0 az 100 impulz@i/sekunda

SIMULACE IMPULZU

@y,  Poznimkal
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybréna volba
IMPULZ.

Tato funkce se pouzivd k aktivaci simulace impulzntho vystupu.
Volby:
VYP

ODPOCET

Zde se vyddvajf impulzy zadané ve funkci HODNOTA SIMULACE IMPULZU.
PRUBEZNE

Priibézné se vydavajf impulzy se §ifkou definovanou ve funkci STRKA IMPULZU.
Simulace se spusti po potvrzeni volby PRUBEZNE tlagitkern L] .

@y, Pozndmkal

Simulace se spusti po potvrzeni volby PRUBEZNE tla¢itkern (£ . P¥i opétovném stisknut{
tlacitka =) se zobrazf dotaz "Ukoncit simulaci" (NE/ANO).

PFi vybéru "NE" zlistdvd simulace aktivn{ a zobraz{ se menu skupin. Simulaci je mozné
vypnout opét ve funkci SIMULACE IMPULZU.

Pii vybéru "ANO" se simulace ukon¢i a zobrazi se menu skupin.

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
VYP

@y, Poznimkal

m Aktivni simulace se zobraz{ diagnostickym hldSenim "C 482— 3 Simulace vystup"
— strana 51

= Pomér zap/vyp pro oba typy simulace

m Méfici piistroj miiZe béhem simulace pokracovat v méfeni a méfené hodnoty se
vydévajf spréavnym zplsobem ostatnimi vystupy.

@ Pozor!

Pti vypadcich napéjent se nastaveni neuklddd.




Popis funkcf pfistroje

Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

HODNOTA SIMULACE
IMPULZU

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci SIMULACE IMPULZU byla vybrédna volba
ODPOCET.

Tato funkce se pouZivd k zaddn{ po¢tu impulz@ (napf. 50), které se vydévaji béhem
simulace. To se pouzivé k testovan{ sériové zapojenych pifstroj a samotného meéfictho
piistroje. Impulzy se vydévaiji s §ffkou impulzu definovanou ve funkci SIRKA IMPULZU.
Pomér zap/vyp je 1:1.

Simulace se spousti po potvrzen{ definované hodnoty tladitkem & . Pfi vystupu
definovanych impulzl z{istdva zobrazenf na 0.

Zadani:

0az 10000

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:

0

@y, Pozndmkal

Simulace se spoustf po potvrzen{ definované hodnoty tla¢itkem =) . P¥ opétovném
stisknutf tlacitka =) se zobraz{ dotaz "Ukoncit simulaci" (NE/ANO).

P#i vybéru "NE" zlistdvé simulace aktivni a zobraz{ se menu skupin. Simulaci je mozné
opét vypnout ve funkci SIMULACE IMPULZU.

P#i vybéru "ANO" dochdz{ k ukonceni simulace a zobraz{ se menu skupin.

@ Pozor!

Pfi vypadcich napéjenf se nastaven{ neuklddd.

PRIRAZENT STAV

@y, Pozndmkal
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba STAV.

Tato funkce se pouziva k pfifazeni spinaci funkce vystupu stav.

Volby:
VYP

ZAP (provoz)

CHYBOVE HLASEN{

UPOZORNEN(

CHYBOVE HLASENI & UPOZORNEN{
SMER PRUTOKU

LIMITN{ HODNOTA OBJEMOVY PRUTOK
LIMITN{ HODNOTA RYCHLOST ZVUKU
LIMITN{ HODNOTA RYCHLOST PRUTOKU
LIMITN{ HODNOTA INTENZITA SIGNALU
LIMITN{ HODNOTA SUMARNI CITAC 1
LIMITNI HODNOTA SUMARN{ CITAC 2

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
CHYBOVE HLASENT

@y,  Pozndmkal

Vystup stav zobrazuje odezvu klidového proudu, tj. vystup je (tranzistor vodivy) béhem
normadlniho, nezdvadného reZimu méten{ zavteny.

Respektujte obrdzky a podrobné informace k odezvé spindni vystupu stav — strana 98.
P¥i vybéru VYP se v této funkéni skupiné zobraz{ jen tato funkce (PRIRAZENT STAV).
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

BOD ZAPNUTI( )
@y, Pozndmkal
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PRIRAZENT STAV byla vybrand limitni hodnota.
V této funkci se bodu zapnut{ (sepnutf vystupu stav) pfifadf hodnota. Hodnota m{Ze byt rovn4,
vétsi nebo mens{ neZ bod vypnuti.
Zadani:
5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢arkou, [jednotka]

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Z4vis{ na nastavenf vybraném ve funkci PRIRAZENT STAV

— P¥i vybéru LIMITNI HODNOTA OBJEMOVY PRUTOK: viz tabulka — strana 108

— Pii vybéru LIMITNI HODNOTA RYCHLOST ZVUKU: 800 m/s
(ptepocet do vybrané JEDNOTKY RYCHLOSTI ZVUKU)

— P¥i vybéru LIMITNI HODNOTA RYCHLOST PRUTOKU: 10 m/s
(pfepoet do vybrané JEDNOTKY RYCHLOSTI PRUTOKU)

— Pfi vybéru LIMITNf HODNOTA INTENZITA SIGNALU: 50 dB

— Pii vybéru LIMITNI HODNOTA SUMARNI CITAC 1: 0
(pfepocet do vybrané JEDNOTKY SUMARNIHO CITACE 1)

— P vybéru LIMITN] HODNOTA SUMARN{ CITAC 2: 0
(pfepocet do vybrané JEDNOTKY SUMARNIHO CITACE 2)

@y, Pozndmkal
P¥islusn4 jednotka se piebird ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY.

BOD VYPNUT{ ]

@y, Pozndmkal
Tato funkee je k dispozici, pokud ve funkci PRIRAZENT STAV byla vybrdna limitn{
hodnota.
V této funkci se bodu zapnutf pfifadi hodnota (odpadnutf vystupu stav). Hodnota mtize
byt rovnd, vétsi nebo mensi nez bod vypnuti.

Nastaveni:
5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢arkou, [jednotka]

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

Z4visf na nastavenf vybraném ve funkci PRIRAZENT STAV

— P¥i vybéru LIMITNI HODNOTA OBJEMOVY PRUTOK: viz tabulka —> strana 108

— Pii vybéru LIMITNI HODNOTA RYCHLOST ZVUKU: 800 m/s
(ptepocet do vybrané JEDNOTKY RYCHLOSTI ZVUKU)

— Pii vybéru LIMITN{ HODNOTA RYCHLOST PRUTOKU: 10 m/s
(pfepocet do vybrané JEDNOTKY RYCHLOSTI PRUTOKU)

— Pii vybéru LIMITN{ HODNOTA INTENZITA SIGNALU: 50 dB

— Pii vybéru LIMITNf HODNOTA SUMARN{ CITAC 1: 0
(pfepocet do vybrané JEDNOTKY SUMARNIHO CITACE 1)

— P vybéru LIMITNI HODNOTA SUMARN{ CITAC 2: 0
(pfepocet do vybrané JEDNOTKY SUMARNIHO CITACE 2)

@y, Pozndmkal
P¥islusn4 jednotka se piebird ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY.

CASOVA KONSTANTA @,  Poznimkal

Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PRIRAZENT STAV byla vybréna limitn{
hodnota (kromé LIMITN{ HODNOTA SUMARNI CITAC 1 nebo 2).

V této funkci se vybérem Casové konstanty definuje odezva méfeného signdlu na silné
kolisajici métené veli¢iny jako velmi rychld (mald ¢asovéd konstanta) nebo tlumend (velkd
¢asovd konstanta).

Tlumen{ tak zabratiuje neustdlé zméné vystupu stav pii kolisan{ prétoku.

Nastaveni:

0az 100s

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0s

@y, Pozndmkal

Odezva funkce zévis{ na dobé definované ve funkci TLUMEN{ PRUTOKU —» strana 103
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Popisy funkci, skupina IMPULZ, FREKVENCE, STAV

AKTUALN{
VYSTUP STAV

@y,  Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba STAV.

Na displeji se zobraz{ aktudln{ vystup stav.

Zobrazeni:
NEVODIVY
VODIVY

SIMULACE
BOD ZAPNUTI

@y  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci PROVOZNI REZIM byla vybrana volba STAV.

V této funkci je mozné aktivovat simulaci vystupu stav.
Volby:

VYP
ZAP

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
VYP

@y,  Poznimka!

m Aktivni simulace se zobraz{ diagnostickym hldSenim "C 482— 4 Simulace vystup"
—> strana 51

m Meéfici piistroj miiZze béhem simulace pokracovat v méfenf a méfené hodnoty
vystupuji sprévnym zptsobem jinymi vystupy.

Q’_nj Pozor!

P#i vypadcich napéjent se nastaven{ neuklddd.

HODNOTA SIMULACE
BOD ZAPNUTI

@y, Pozndmka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci SIMULACE BOD ZAPNUTI byla vybréna
volba ZAP.

V této funkci se béhem simulace definuje odezva spindni vystupu stav. Tato hodnota se
pouzivé k testovan{ sériové zapojenych pifstrojti nebo samotného meéficiho piistroje.
Zadani:

NEVODIVE

VODIVE

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
NEVODIVE

@y,  Pozndmkal

Béhem simulace je moZné odezvu spindnf vystupu stav ménit.

Po stisknutf tlacitek [+ nebo -] se zobraz{ dotaz "VODIVY" nebo "NEVODIVY". Vyberte
poZadovanou odezvu spindn{ a tla¢itkem (=) aktivujte simulaci.

Opétovnym stisknutim tlacitka =) dojde k zobrazeni dotazu "Ukondit simulaci" (NE/
ANO). Pii vybéru "NE" zlistdvd simulace aktivn{ a zobraz{ se menu skupin. Simulaci je
mozné opét vypnout ve funkci SIMULACE BOD ZAPNUTI.

Pi vybéru "ANO" dojde k ukonceni simulace a zobraz{ se menu skupiny.

Q’_nj Pozor!

Pfi vypadcich napéjenf se nastaven{ neuklddd.
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08

11.10 Informace o odezvé vystupu stav

Vseobecné

Pokud byla provedena konfigurace "LIMITNI HODNOTA" pro vystup stav, je moZné ve funkcich

BOD ZAPNUTI a BOD VYPNUTI definovat pozadované spinaci body.
KdyZ meéfend veli¢ina dosdhne tyto definované hodnoty, spind se vystup stav v souladu s nize

uvedenymi obrazky.

Vystup stav s konfiguraci pro limitni hodnotu

Vystup stav se pfepind, jakmile aktudlni méfend veliCina nedosdhne event. pfekroci definovany

spinaci bod.

PouZit: monitorovan{ pritoku nebo meznich podminek procesu.

Meéfend veli¢na

A

B Cc

®

I/A\@\ ,,,,,,,,,, CYAVAIRN
\1

N |\ @

® ®

1 = BOD ZAPNUTI < BOD VYPNUTI (maximaln{ bezpe¢nost)
2 = BOD ZAPNUTI > BOD VYPNUTI (miniméln{ bezpec¢nost)
3 = Vystup stav vypnuty (bez kontaktu)

Odezva spinéani vystupu stav

Funkce

Stav

Odezva otevieny kolektor

(tranzistor)
ZAP (provoz) Systém v rezimu méfen{ vodivy 22
23
Systém nen{ v rezimu méfen{ nevodivy 22
(vypadek napdjen) J
23
Chybové hlaseni Systém OK vodivy 22
23
(Diagnostickd hléSenf) zdvada — nevodivy 22
Odezva vystupl/vstupl a sumdrnich ¢itact
pfi zdvade
23
Upozornéni Systém OK vodivy 22
© 23
(Diagnostickd hld3eni) zdvada — nevodivy 22
Pokracuje rezim méten{
23
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Odezva otevieny kolektor

Funkce Stav (tranzistor)
Chybovié hlaseni Systém OK vodivy 22
nebo upozornéni ,
23
(Diagnostickd hldseni) zévada — nevodivy 22
Odzva pfi zdvadé nebo upozornéni
ReZim méfeni pokracuje
23
Limitni hodnota Limitn{ hodnota nen{ pfekro¢end event. vodivy 22
m Objemovy pritok | nedosazend
m Sumdrnf ¢itac
23
Limitn{ hodnota je pfekro¢end nebo nevodivy 22
nedosazend
23
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11.11 Skupina KOMUNIKACE

Popis funkci, skupina KOMUNIKACE

OZNACENI MERICIHO | Tato funkce se pouiva k oznacen{ méficiho mista p¥fstroje. Toto oznacenf je mozné
MISTA editovat a zobrazit mistnim displejem nebo protokolem HART.

Zadani:
Text s max. 8 znaky, pfipustné znaky jsou: A-Z, 0-9, +,—, interpunk¢n{ znaménka

Nastaveni z vyrobniho zavodu:

e " (bez textu)
POPIS MERICIHO Tato funkce se pouziva k zadéni popisu méfictho mista pfistroje. Tento popis je mozné
MISTA editovat a zobrazit mistnim displejem nebo protokolem HART.

Zadani:
Text s max. 16 znaky, pfipustné znaky jsou: A-Z, 0-9, +,—, interpunk¢ni znaménka

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
7777777777777777 " (bez textu)

ADRESA BUS Tato funkce se pouzivé k definici adresy, pfes kterou probihd vyména dat protokolem
HART.

Zadéni:

0az 15

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0

@y, Pozndmkal
Pro adresy 1 az 15 je charakteristicky stdly proud 4 mA.
Pti definici adresy O nenf moznd simulace.

OCHRANA ZAPISU Tato funkce se pouziva ke kontrole pifstupu pro zépis do pritokomeéru.

Zobrazeni
VYP = vyména dat je moznd
ZAP = vymeéna dat neni moznd

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
VYP

@y, Pozndmkal
Aktivace a deaktivace ochrany zépisu se provadi spinacem DIP na modulu [/O —
strana 39

IDENTIFIKACN{ KOD Zobrazent &isly vyrobce v decimalnim ¢fselném formétu.

VYROBCE Zobrazeni:

17 = (11 hex) pro Endress+Hauser
IDENTIFIKACN{ KOD Zobrazen( &fsla piistroje v hexadecimalnim ¢fselném formétu.
PRISTROJE

Zobrazeni:
61= Prosonic Flow 92
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11.12 Skupina PROCESNI PARAMETRY

Popisy funkei, skupina PROCESN{ PARAMETRY

PRIRAZEN[ MALEHO
MNOZSTVI

Vybér métené veliCiny, pii které md dojit k aktivaci potlaten{ malého mnoZzstvi.

Volby:

VYP

OBJEMOVY PRUTOK
RYCHLOST PRUTOKU

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
OBJEMOVY PRUTOK

BOD ZAPNUTI{
MALEHO MNOZSTVI

@y  Poznimka!
Tato funkce nenf k dispozici, pokud ve funkci PRIRAZENI MALEHO MNOZSTVI byla
vybrdna volba VYP.

Zadén{ bodu zapnut{ potla¢en{ malého mnoZstvi.

Pokud zaddte hodnotu, kterd nenf rovnd 0, dojde k zapnut{ potla¢en{ malého mnozstvi.
Kdyz je potlaceni malého mnoZstv{ aktivni, zobraz{ se na mistnim displeji hodnota
priitoku s obrdcenym znaménkem plus.

Zadéni:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:

Mimo standardn{ méfici rozsah

@y, Pozndmka!
Jednotka se pfebird z funkce OBJEMOVY PRUTOK —> strana 72.

BOD VYPNUTI
MALEHO MNOZSTVI

Zadan{ bodu vypnut{ potla¢en{ malého mnozstvi. Bod vypnut{ zadat jako kladnou
hodnotu hystereze ve vztahu k bodu zapnuti.

Zadani:

Celé ¢fslo 0 az 100%

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
50%

20001245

Obr. 31:  Pfiklad odezvy potlaeni malého mnozstvif

Pr{itok [objem/¢as]

Cas

BOD ZAPNUTI MALEHO MNOZSTVI = 20 m3/hod
BOD WPNUTI MALEHO MNOZSTVI = 10%
Aktivni potlaeni malého mnoZstvi

Potla¢eni malého mnoZstvi se spiné pii 20 m3/hod
Potlacenf malého mnoZstv{ se vypina pii 22 m3/hod
Hystereze

TN — 0 T
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Popisy funkci, skupina PROCESNI PARAMETRY

NASTAVEN{
NULOVEHO BODU

@ Pozor!

Respektujte, prosim, pokyny a piesny postup — strana 44.
Start nastaven{ nulového bodu.
Volby:

PRERUSIT
START

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
PRERUSIT

@y, Pozndmkal

» Na mistnim displeji se zobraz{ diagnostické hléseni "C 431 - 6" — strana 51.

= Pokud nenf moZné nastavit nulovy bod (napf. v > 0.1 m/s) nebo se nastaven{ pferusi,
pak se na mistnim displeji zobraz{ diagnostickd hldSeni "C 431 - 1 az 5" — strana 51.
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11.13 Skupina SYSTEMOVE PARAMETRY

Popisy funkci, skupina SYSTEMOVE PARAMETRY

MONTAZNI POLOHA V této funkci je moZné event. zménit znaménko méfené veli¢iny préitoku.
SENZORU Volby:

NORMALNI (priitok ve sméru $ipky)
INVERZNT (priitok proti sméru $ipky)

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
NORMALNI

@y,  Pozndmkal
Definujte skute¢ny smér priitoku média na zékladé sméru Sipky na (typovém Stitku)
senzoru.

TLUMENI PRUTOKU Nastaven{ hloubky filtru. Tak je mozné redukovat citlivost méfeného signdlu vaci
maximdalnfm hodnotdm rusen{ (napf. u vysokého obsahu pevnych latek, vzduchovych
bublin v médiu atd). Doba odezvy méfictho systému se zvySuje nastavenim filtru.
Zadani:

0az100s

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
ls

@y  Poznimka!
Tlumen{ pritoku ovliviiuje nésledujic funkce a vystupy méficiho pfistroje:

ZESILENT

TLUMEN{ PRUTOKU

TLUMENI DISPLEJE Displej

CASOVA KONSTANTA = Proudovy vystup
—> Frekvenéni vystup

—>  Vystup stav

a0005914-en

POTLACENI MERENE V této funkci je moZné prerusit vyhodnoceni méfenych veli¢in. To je G¢elné napf. pfi
HODNOTY ¢isténi potrubi. Nastaven{ ovlivn{ vSechny funkce a vystupy méfictho pfistroje.
Volby:

VYP

ZAP

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
VYP

MERICI REZIM Ur¢en{ méfictho reZimu proudového vystupu.

Volby:
STANDARDNI
SYMETRICKY

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
STANDARDNI
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11.14 Skupina DATA SENZORU

Popisy funkci, skupina DATA SENZORU

FAKTOR K

Zobrazen{ kalibra¢niho faktoru definovaného a nastaveného ve vyrobnim zévodé.

Zobrazeni:
5-mistné &islo s pohyblivou ¢drkou 0.5000 az 2.0000

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
Z&visf na jmenovitém priiméru a kalibraci.

NULOVY BOD

Zobrazen{ opravné hodnoty nulového bodu definovaného a nastaveného ve vyrobnim
z4vodé.

Zobrazeni:
Max. 5-mistné ¢islo: —1000 az +1000

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
Zé&visf na jmenovitém praméru a kalibraci.

PEVNY NULOVY BOD

Uprava opravné hodnoty nulového bodu definovaného a nastaveného ve vyrobnim
zévodu. Opravnou hodnotu nulového bodu (viz funkce NULOVY BOD) je moZné upravit
zde zadanou hodnotou. Pokud se zadd hodnota O (nastaveni z vyrobnfho zédvodu), nen{
mozné opravnou hodnotu definovanou a nastavenou ve vyrobnim zdvodé upravit.
Zadani:

Mazx. 5-mistné ¢islo: —1000 az +1000

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0

OPRAVNY FAKTOR

Uprava kalibra¢niho faktoru definovaného a nastaveného ve vyrobnim zdvods.
Kalibra¢n{ faktor (viz funkce FAKTOR K) je mozné upravit zde zadanou hodnotou. Kdyz
se zadd hodnota 1.0000 (nastaven{ z vyrobniho zévodu), nenf mozné upravavit
kalibra¢nfo faktor definovany a nastaveny ve vyrobnim zdvodé.

Zadani:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou 0.5000 az 2.0000

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
1.0000

DELKA KABELU

Vybér proveden{ pfstroje (kompaktni provedeni = KOMPAKTNI) event. délky
propojovaciho kabelu oddéleného provedeni.

Volby:

KOMPAKTNI

DELKA 5m/15 stop
DELKA 10m/30 stop
DELKA 15m/45 stop
DELKA 30m/90 stop
DELKA 50m/150 stop
OSTATNI

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
KOMPAKTNI

@y, Pozndmkal
U volby OSTATNI je mozné skute¢né pouZivanou délku kabelu zadat do niZze uvedené
funkce VARIABILNI DELKA KABELU.

VARIABILN{ DELKA
KABELU

P¥i vybéru OSTATNI ve funkci DELKA KABELU je mozné v této funkci zadat skute¢nou
délku propojovaciho kabelu oddéleného provedeni. Pti vybéru délky kabelu nebo
KOMPAKTNI ve funkci DELKA KABELU se zde zobraz{ odpovidajici hodnota.

Zadani:

Vstupn{ limitn{ hodnoty: 0.00 az 50.00 nebo 0.00 az 150.00

Nastaveni z vyrobniho zavodu:
0.00 (= kompaktn{ provedent)

@y, Pozndmkal
Pisluind jednotka se piebird z funkce DELKA — strana 72
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11.15 Skupina MONITOROVANI

Popisy funkci, skupina MONITOROVANI

AKTUALNT STAV Zobrazen{ aktuéniho stavu systému.
SYSTEMU Zobrazeni:

SYSTEM OK

nebo

zobrazen{ diagnostickych hld$en{ s maximdln{ prioritou

@y  Poznimka!

Dalsf informace jsou uvedené v Kapitole "Odstrafiovan{ zdvad" na strané 52.
PREDCHOZI STAVY Tato funkce se pouzivd k ndhledu poslednich 16 diagnostickych hldSen{ od zac¢dtku
SYSTEMU posledntho méfen.

Zobrazeni:

16 poslednich diagnostickych hléSen{

@y,  Pozndmka!

Dals{ informace jsou uvedené v Kapitole "Odstrafiovan{ zdvad" na strané 52.
PRIRAZENI Zobrazen{ véech diagnostickych hldsent a jejich odezvy. Vybérem jednotlivych
DIAGNOSTICKEHO diagnostickych hldden{ je mozné ménit odezvu pifstroje, pokud je mozny vybér ostatnich
KODU voleb.

Zobrazeni:

PRERUSIT

INICIALIZACE

PRIPOJENT SENZORU

OKOLN{ TEPLOTA

NASTAVENI

MEDIUM

SIGNAL SENZORU

SIMULACE ZAVADA

SIMULACE VYSTUP

VYSTUP SIGNAL

@y,  Pozndmka!

» Pokud 2x stisknete tlaéftko (=], zobrazi funkce KATEGORIE ZAVADY.

m 7Zpét z funkce kombinacf tladftek [*J=) nebo vybérem parametru "PRERUSIT" (v

seznamu diagnostickych hléSent).

m Seznam diagnostickych hléSeni: — strana 50.
KATEGORIE ZAVADY V této funkci se definuje odezva piistroje na diagnostické hldeni. Pfi vybéru volby

"ALARM" reagujf vSechny vystupy pfi zdvadé podle definované odezvy pfistroje.

Volby:

UPOZORNENT (jen zobrazeni)

ALARM (vystupy a zobrazeni)

VYP

@y, Pozndmka!

Pokud 2x stisknete tla¢ftko [¢} zobrazf se funkce PRIRAZEN] DIAGNOSTIC. KODU.
PRODLEVA ALARMU K zaddnf ¢asového rozpéti pred generacf diagnostického hldSenf, které je nutné k

vyhodnoceni zdvady bez pferuSenf méfeni. V z4vislosti na nastaveni a dignostickém kdédu
ovlivn{ toto potlateni zobrazeni, proudovy a frekvencni vystup.

Zadani:

0 az 100 s (v sekundovych intervalech)

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
0s

@l Pozor!

Kdy?Z je tato funkce aktivni, pfeddvajf se dignostickd hldSenf k nadfazenému fidicimu
piistroji (PCS atd.) s prodlevou. Proto je nutné piedevsim zkontrolovat, zda to umoZn{
bezpec¢nostni poZadavky procesu. Pokud nenf mozné diagnostickd hldenf potlacit, je
nutné zde zadat hodnotu 0.
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Popisy funkci, skupina MONITOROVANI

OSTRANOVANT ZAVAD

Potvrzeni diagnostickych hldSen{ pro chyby dat/kontrolniho souctu.

Kdyz se vyskytne chyba dat/kontrolniho souctu (diagnostickd hldSeni F283-1, F283-2
nebo F283-4, viz — strana 49), zobrazi se v této funkci piislu$nd skupina zdvad a
funkce této skupiny zdvad se nastavi na nastaven{ z vyrobniho zdvodu. Vybérem skupiny
zdvad v této funkci je mozné potvrdit jen aktudln{ dignostické hldseni.

Zobrazeni:
PRERUSIT
Zobrazen{ skupiny zdvad, ve které se vyskytla chyba dat/kontrolntho souctu.

RESET SYSTEMU

Restart (reset) méficiho pfistroje.
Volby:

NE

Restart piistroje neprobéhne.

DATA MERICI TRUBICE
Restart bez odpojen{ ze sité. Pfitom se data senzoru (nulovy bod, kalibra¢ni faktor atd.)
nastavi na vyrobnf nastaven{. Vsechna ostatnf data (funkce) zlistévaji bez zmény.

RESTART
Restart bez odpojenf ze sité. V tomto pifpadé vSechna data (funkce) z@stdvaji bez zmény.

RESET STAV PRI EXPEDICI
Restart bez odpojenf ze sité. P¥itom kromé dat senzoru dochdz{ k resetu vSech ostatnich
dat (funkci) na vyrobnim nastavenf.

Vyrobni nastaveni:
NE

PROVOZNI HODINY

Zobrazen{ provoznich hodin pfistroje.

Zobrazeni:

Zé&visi na po¢tu provoznich hodin:

Provozni hodiny < 10 hodin — formdt zobrazen{ = 0:00:00 (hr:min:sec)
Provozn{ hodiny 10 az 10 000 hodin — formdt zobrazeni = 0000:00 (hr:min)
Provozni hodiny < 10 000 hodin — formét zobrazeni = 000000 (hr)




Popis funkcf pfistroje

11.16 Skupina SIMULACE SYSTEMU

Popis funkci, skupina SIMULACE SYSTEMU

SIMULACE ODEZVY PRI
ZAVADE

Tato funkce se pouzivd k nastaven{ viech vstupd, vystupli a sumdrnich ¢tac¢t na
definované odezvy pii zdvade, aby bylo mozné tyto odezvy zkontrolovat. Béhem odezvy
se na mistnim displeji zobraz{ diagnostické hldsen{ C 484 "Simulace zdvady" — strana 51

Volby:
VYP
ZAP

Nastaveni z vyrobniho zédvodu:
VYP

SIMULACE MERENE
VELICINY

Tato funkce se pouZivd k nastaveni vech vstupd, vystupl a sumdrnich ¢itacti na
definované reZzimy odezvy priitoku, aby bylo mozné tyto odezvy zkontrolovat. Béhem
této odezvy se na mistnim disleji zobraz{ diagnostické hldSeni C 485 "Simulace hodnoty"
— strana 51

Volby:

VYP

OBJEMOVY PRUTOK
RYCHLOST ZVUKU
RYCHLOST PRUTOKU
INTENZITA SIGNALU

Nastaveni z vyrobniho zévodu:
VYP

@y, Pozndmka!
= Béhem simulace je schopnost métenf{ pfistroje omezend.
m Pfi vypadcich napdjeni se nastaven{ neuklddd.

HODNOTA SIMULACE
MERENE VELICINY

@y,  Poznimka!
Tato funkce je k dispozici, pokud ve funkci SIMULACE MERENE VELICINY byla
vybréna volba VYP.

K zad4n{ volitelné hodnoty (napf. 12 m3/s) ke kontrola pfifazenych funkc{ v samotném
méficim pfistroji a v sériové zapojenych okruzich signdlu.

Nastaveni:

5-mistné ¢&islo s pohyblivou ¢drkou

Nastaveni z vyrobniho zévodu:

0

@y,  Pozndmkal
= Béhem simulace je schopnost métenf{ pfistroje omezend.
® Jednotka se prebird ze skupiny SYSTEMOVE JEDNOTKY —> strana 72

11.17 Skupina PROVEDENI SENZORU

Popisy funkci, skupina PROVEDENI SENZORU

VYROBNTI CISLO

Na displeji se zobraz{ vyrobn{ ¢islo senzoru.

11.18 Skupina PROVEDENI ZESILOVACE

Popisy funkci, skupina PROVEDENI ZESILOVACE

SOFTWARE PRISTROJE

Na displeji se zobraz{ aktudln{ softwarova verze pfistroje.

TYPI/O

Na displeji se zobraz{ modul [/O s ¢islem svorek.
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12 Nastaveni z vyrobniho zavodu

12.1  Metricky systém jednotek (ne pro USA a Kanadu)

12.1.1 Jednotky teploty, hustoty, délky — strana 72

Jednotka Jednotka
Objemovy pritok /s Délka mm
Objem m3 Rychlost m/s
Intenzita signédlu dB
12.1.2 Jazyk — strana 75
Zemé Jazyk Zemé Jazyk
Austrélie angli¢tina Luxemburk francouzstina
Rakousko némcina Malajsie anglictina
Belgie anglictina Nizozem{ holandstina
Ceské republika Cestina Norsko norstina
Dénsko anglictina Polsko polstina
Velkd Britdnie anglictina Portugalsko portugalStina
Finsko finStina Singapur angli¢tina
Francie francouzstina Jiznf Afrika angli¢tina
Némecko némcina Spanélsko Spanélstina
Hong Kong angli¢tina Svédsko $védstina
Madarsko angli¢tina Svycarsko némcina
Indie anglictina Thajsko anglictina
[tdlie italStina Ostatn{ zemé angli¢tina

12.1.3 Jednotka sumarniho ¢itace 1 + 2 — strana 79

Pfifazeni sumarniho ¢itace

Jednotka

Objemovy pratok

m3




Nastaven{ z vyrobniho zévodu

12.1.4 Bod zapnuti a vypnuti — strana 101

Vyrobni nastaveni v tabulce jsou zobrazend v jednotce dm3/s. Pokud ve funkci JEDNOTKA
OBJEMOVY PRUTOK vyberete jinou jednotku, dojde k pfepoctu odpovidajici hodnoty a jejimu
zobrazen{ ve vybrané jednotce — strana 72.

Jmenovity pramér Kapalina
DIN [mm] ANSI [inch] Bod zapnuti [dm3/s] Bod vypnuti [dm3/s]
25 1" 4.6 3.8
40 1" 11 9.2
50 2" 19 15
80 3" 42 35
100 4" 73 60
150 6" 170 140

12.2  Jednotky US (jen pro USA a Kanadu)

12.2.1 Jednotky teploty, hustoty, délky, jazyka — strana 72

Jednotka Jednotka
Objemovy pritok ft3/hod Délka inch
Objem ft3 Rychlost ft/s
Intenzita signédlu dB Jazyk anglictina

12.2.2 Jednotka sumarniho CitaCel + 2 — strana 79

Pfifazeni sumérniho CitaCe Jednotka ‘

Objemovy priitok ft3 ‘

12.2.3 Bod zapnuti a vypnuti — strana 101

Vyrobn{ nastaven{ v tabulce jsou zobrazend v jednotce dm?3/s. Pokud ve funkci JEDNOTKA
OBJEMOVY PRUTOK vyberete jinou jednotku, dojde k pfepoctu odpovidajici hodnoty a jejimu
zobrazeni ve vybrané jednotce — strana 72.

Jmenovity priameér Kapalina
DIN [mm] ANSI [inch] Bod zapnuti [dm3/s] Bod vypnuti [dm3/s]
25 1" 4.6 3.8
40 1" 11 9.2
50 2" 19 15
80 3" 42 35
100 4" 73 60
150 6" 170 140
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Endress+Hauser

People for Process Automation

ProhldSeni o kontaminaci a dekontaminaci

C RA | | | | | | | | Na v8ech dodacich listech uvédéjte, prosim, zpétné ¢islo dodévky (RA#) sd€lené Endress+Hauser a
° toto ¢islo uved'te také na obalu. Nerespektovani tohoto pokynu miZe vést k odmitnut{ Vasf doddvky.

Z dtivodu zdkonnych pfedpisti a pro bezpe¢nost nasich pracovnik® a provoznich prostredkl potfebujeme jesté pred vyfizenim Vasi zakdzky
podepsané toto "ProhléSen{ o kontaminaci a dekontaminaci". Toto prohldSen{ umistéte bezpodminecné na obalu.

Typ piistroje / senzor Sériové ¢islo

[] Poutitf jako pifstroj SIL v bezpe¢nostnim systému

Procesn{ data Teplota N Tlak [Pa]
Vodivost _[s] Viskozita [mnd /s]

Médium a varovani

Meédium/koncentrace Identifikace | hotlavé jedovaté Zfravin zdravi ostatn{* | bezpe¢né
¢. CAS Skodlivé

Procesn{
médium

Médium pro
procesnf ¢istén{

Vréceny dil
¢istény s

*vybu$né; oxidujic{; nebezpecné pro Zivotni prostfedi; biologicky nebezpelné;
radioaktivni. Zaskrtnéte, pokud se vyskytne jeden z vystraznych pokynd, pfiloZte List bezpe¢nostnich Gdajii a event. specidlni manipula¢n{ pfedpisy.

Popis zavady

Udaje o spole¢nosti

Spolecnost Tel. ¢islo kontaktni osoby:

Adresa Fax / E-Mail

C. objednévky

“Potvrzujeme, Ze pfedloZené prohldSeni jsme vyplnili podle naseho nejlepstho svédomi pravdivé a Gpln€é. Déle potvrzujeme,
Ze vrdcené dily jsme peclivé ocistili a podle naSeho nejlepsiho svédomf{ jsou bez zbytkd v nebezpe¢ném mnozstvi".

Misto, datum Jméno (prosim, tiskacim pismem) Podpis



Ceska republika

Endress+Hauser Czech s.r.o.
Olbrachtova 2006/9
140 00 Praha 4

tel. 241 080 450
fax 241 080 460
info@cz.endress.com
www.endress.cz
www.e-direct.cz

BA121D/32/¢z//06.06/02.07
71028166
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