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1 Notas
1.1 Teoria de operagao

1.1.1 Display e elementos operativos
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a)nome do parametro; b)valor do pardmetro, unidade incluida; ¢)simbolos de display; d)simbolos
softkey; e)LED indicador do estado da operacdo; f)LEDs indicadores da alteracdo de estado dos
relés; g)teclas

Simbolos do display

Simbolo Significado

Modo operativo do instrumento

|EE| User

Pardmetros do utilizador podem ser editados. Pardmetros de servico estdo
bloqueados.

|EE Diagnosis

A interface do servico estd ligada.

|=E| Service
- Pardmetros do utilizador e do servico podem ser editados.
|ﬁi| Locked

Todos os parametros estao bloqueados

Estado de bloqueio do estado correntemente mostrado

IEI:EI Pardmetro mostrado

= O pardmetro ndo pode ser editado no actual modo operativo do equipamento
e Pardmetro editdvel

L

O paradmetro pode ser editado
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Simbolos Scroll

| [aiv]

Lista de scroll disponivel

Indica que a lista contém mais parametros que os que podem ser representados
no display. Ao premir Zlou I repetidamente, todos os parametros da lista poder
ser mostrados.

Navegacao no display

4

Mover para a esquerda

b

Mover para a direita

ip

Zoom de aproximacao

L

Zoom de afastamento

LEDs

LED indicativo do estado da operacao (pos. (e) na figura)

Verde Modo de medicao normal; nenhum erro detectado

Vermelho Aviso:

(intermitente) Um erro foi detectado mas a medicao continuou. A fiabilidade do valor medido
nao estd assegurada

Vermelho Alarme:
Um erro foi detectado. A medicao foi interrompida. O valor medido assume o
valor especificado pelo utilizador (pardmetro “output on alarm”)

Desligado Falta de alimentacao

LEDs para os relés ( pos. (f) na figura)

Amarelo

O relé estd activado

Desligado

O relé estd desactivado
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Teclas (softkey operation)

A func@o das teclas depende da posicao corrente no menu operativo (funcionalidade softkey). A funcao das

teclas é indicada por simbolos sofkey no fundo do display.

Simbolo

Significado

Movimento descendente
Movimenta a barra de marcagao no sentido descendente dentro da lista
seleccionada.

Movimento ascendente
Movimenta a barra de marcacao no sentido ascendente dentro da lista
seleccionada

e

Enter

.Abre o submenu seleccionado, o pardmetro seleccionado ou selecciona o
parametro

.Confirma o valor do parametro editado

Parametro anterior
Reabre o parametro anterior estabelecido dentro do submenu

Pardmetro posterior
Abre 0 préximo parametro no submenu

L

Confirmacéo de seleccao
Selecciona a opcao de uma lista de seleccdo, que é marcada pela barra.

Aumentar valor
Aumenta o digito activo de um parametro alfanumérico

Diminuir valor
Diminui o digito activo de um parametro alfanumérico

Lista de erro

Abre a lista de todos os erros que estao presentemente detectados.
Se um aviso existe, este simbolo ird piscar.

Se um alarme existe, este simbolo é mostrado continuamente.

Mudar display
Mude para a pdgina seguinte de valores medidos (apenas disponivel se mais de
uma pégina de valores medidos for definido; ver menu “display”)

TS

Info
Abre o Shortcut Menu (menu de atalhos), que contém a informacao mais
importante acerca do estado do instrumento

Menu
Abre 0 Main Menu (menu principal), que contém todos os pardmetros do
Prosonic S
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Combinacao de teclas

As seguintes combinagdes de teclas ndo dependem da posi¢ao no menu:

Combinacéo Significado
L__J - [_] Escape
L i / .Enquanto edita um pardmetro: saida do modo de edicao sem aceitar as alteracoes.
I FLI .Dentro da navegacao: mova para a camada prévia do menu.
|
s

Aumento de contraste
Aumenta o contraste do display.

I
s
[—] J:l Diminuicao de contraste
%\f / Diminui o contraste do display.
g

Bloqueio
Bloqueia o instrumento contra mudancas de parametros.
O instrumento apenas pode ser desbloqueado pelas teclas.

1.1.2 Menu operativo

Estrutura do menu

Os parametros do Prosonic S estdo organizados num menu operativo (consiste num menu principal e varios
submenus). Pardmetros que estao relacionados entre eles estdao compreendidos em conjuntos de parametros
comuns. Para simplificar a navegacao no menu, um c6digo de cinco digitos é mostrado em cada conjunto de

pardmetros.

tank shape :dome ceiling
medium property :liquid
process cond . :standard lig.

{

o s
Lol
L
Y

LO0-F - 1 3-00-00-m-0 17

[dentificagdo do conjunto de pardmetros; A: submenu; B: nimero de entradas e saidas associadas; C:
ntmero do conjunto de pardmetros dentro do submenu
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.O primeiro digito (A) especifica o submenu' :

- L: “level”

- F: “flow”

- A: “safety settings”

- R: “relay/controls”

- O: “output/calculations”
- D: “device properties”, “

- I: “system information”

- S: “service” (apenas disponivel se a password for inserida)

calibr. Display” e “sensor management”

.0 segundo digito (B) é usado se a definicdo do pardmetro ocorre vdrias vezes dentro do Prosonic S (ex: para
diferentes entradas e saidas).

Exemplo:
-01201: “allocation current” para saida 1

-02201: “allocation current” para saida 2
Se a definicdo de pardmetro ocorrer apenas uma vez no Prosonic S, “X” é indicado nesta posigao.

.Os ultimos trés digitos (C) especificam a defini¢do do pardmetro individual no submenu.

Tipos de parametro

Mostrar parametros

Parametros em que o simbolo E&= ¢é
mostrado no canto inferior esquerdo do
display, estao ou bloqueados ou sao parametros
que ndo podem ser editados.

Pardmetros em que o simbolo (e ¢ mostrado
no canto inferior esquerdo do display, podem
ser editados ao premir SR,

O procedimento de edicdo depende do tipo de
pardmetro:

.20 entrar em selec¢do de parémetro, a lista de
seleccdo associada ird aparecer (ver abaixo:
“Editar um pardmetro com lista de selec¢ao”).
.20 dar entrada de um parametro numérico ou
alfanumérico, o editor de texto e nimero,
aparecerd (ver abaixo: "Dar entrada de
ndmeros e caracteres”).

SO R 00 - e

1)Dependendo da versao do instrumento, o ambiente de instalacdo e o modo de operagdo seleccionado, alguns dos submenus podem
nao estar presentes.



Prosonic S FMU90
Navegacdo no menu
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Entrar no menu

A navegacdo comeca sempre no ecra principal ( display do valor medidoz)). A partir daf, os menus seguintes
podem ser abertos pelas teclas:

|shorteut manu ’__i#{rnain menu
‘| daily counter” eval
tag marking flovw
armvalope curve
languags
device information
password/rasst .
*apenas para medicdo de caudal
p P G LEI#J? O
L "'_I
L_{
L |
| actual error
]| Warning 01802
i Alarm 01502

.Shortcut menu (menu de atalho)
Pode-se dar entrada neste menu pela tecla “info”. Permite acessos rdpidos & informacéao do dispositivo:

- daily counter (contagem didria) (para medicéo de caudal)

- tag marking (marcacao de tag)

- envelope cutve: utilizada para verificar a qualidade do sinal

- language: define a linguagem do display

- device information: n° de série, versdes de software e hardware

- password/reset: para definir palavra-chave ou redefinir c6digo.

Todos os parametros do menu de atalho estao também no menu principal.

.Main menu (menu principal)

Pode-se dar entrada no menu principal pela tecla “menu”. Contém todos os pardmetros do Prosonic S.
Estd dividido em submenus. Alguns dos submenus consistem em mais submenus. Que submenus estdo
actualmente presentes, depende da versao do instrumento e do ambiente em que este estd instalado.
No capitulo “operating menu” estd uma viséo geral de todos os submenus e parametros.

Actual error (erro)

Se a prépria monitorizacdo do Prosonic S detectar um erro, o simbolo SN aparecerd acima da tecla do
meio.

Se o simbolo piscar, apenas existem “warnings” (avisos).

Se o simbolo for mostrado continuamente, pelo menos um alarme existe.

Apds premir a tecla, uma lista de erros aparecera.
2) Nota: Dependendo da configuracao, a aparéncia do display do valor medido pode ser diferente do exemplo da figura.

11
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Seleccione um submenu

main menu

submeanu

"distance unit”
parameter set

"device properties”

safety setiin
Lﬂll-’ﬂl‘llr‘l 5

main menu CRaa1
outputsealeulat
systen mrormat.
Elliir-. display
EEPA
%:, vy
‘2
perties | 01001

distance unit:m

unit for calculation
stance

Nota!

L0 RAL H e~ FA-00- 0 -0

1. No menu principal, prima Tou Taté que
o0 submenu escolhido esteja marcado pela
barra.

Notal

Os sfmbolos ™ & indicam que a lista de
seleccdo contém mais items dos que estao

mostrados no médulo. Prima i = ou = vdrias
vezes, para marcar um dos items escondidos.

2) Prima para entrar no submenu escolhido.

3) Se o submenu conter mais submenus,
continue até chegar ao nivel ao conjunto de

parametros pretendidos. Este nivel pode ser
alcancado se os simbolos =/ e

= aparecerem.

¥

Se necessério, pode voltar ao nivel anterior do menu ao premir* %

12
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Seleccionar um parametro

Ao seleccionar pode trocar entre conjuntos de parametros no submenu. Para cada conjunto de parametros
0s valores de todos 0s seus parametros serao mostrados. Para mudar um dos valores. Proceda do seguinte
modo:

1. Prima = e =1, até chegar ao conjunto

input y de parametros necessarios.
sensor selection:autonatic

detected :FDUS1

tank shape :dome ceiling
nedium property :liguid
process cond.:standard lig.

2. Prima <! para entrar no conjunto de
parametros.

3. Seleccione os parametros necessdrios

premindo - ou .

(Este passo nao é necessdrio se o conjunto
s6 conter um parametro.)

LVL 1 appl. para. L1ag4
tank shape :dome ceiling

4. Prima ! para entrar no modo de edicdo
do parametro.

| _ /,__L.ﬂ Este método de edicao depende do tipo de
Y parametro (lista de seleccao, parametros
{
S numéricos ou alfanuméricos). Para

detalhes, veja as proximas seccoes.

LD Pl LKy | 00000k

Nota!

Qo

Se necessério, pode sair do parametro ou do conjunto de pardmetros pressionando L_J
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Edicao de parametros com lista de selecciao

1. Prima [*/e =, até que a opcao necessaria esteja
marcada pela barra (no ex. “turb surface”).

Nota!

Os simbolos @ & indicam que a lista de seleccao
contém mais items dos que podem ser mostrados no
display. Prima ‘= ou = vdrias vezes, para marcar
um dos items escondidos.

2. Prima ./, para seleccionar a opcao marcada. Entéo,
estard guardada no instrumento.

3. Prima as teclas da esquerda e do meio
simultaneamente para desistir do parametro. Os
sfmbolos = e Ereapareceréo e poderd entao
mudar para o préximo conjunto de pardmetros.

:dome ceiling
nediun proper-ty :Liguid
process cond. :turb. surface

O P RO -1 L0 |
Nota!

WP
Ao premir U antes de ./ pode desistir do pardmetro antes de aceitar as mudancas neste.

14
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Entrada de nimeros e caracteres

i ™

LR R - B0 py-Cd

Ao seleccionar um pardmetro numérico (“empty
calibration”, “full calibration” etc.) ou um pardmetro
alfanumérico (“devicemarking” etc.), o editor de
numeros e texto aparecerd. Dé entrada dos valores
desejados da seguinte maneira:

1. O cursor estd no primeiro digito. Prima
lou-*!até que o digito esteja no valor escolhido.

2. Prima < para confirmar o valor e passar para o
préximo digito.

3. Repita o procedimento para todos os digitos
relevantes.

4. Se todos os digitos relevantes forem adicionados:
Prima =lou*!, até - aparecer no cursor.

5. Prima <'para guardar o valor completo no
dispositivo.

6. Prima a tecla esquerda e do meio
simultaneamente para desistir do parametro.

15
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Funcoes especiais de edicao
Dentro do editor para caracteres alfanuméricos, premir =lou-*) ndo s6 encaminhar4 para ntimeros e

caracteres mas também para os seguintes simbolos para funcoes especiais de edicao. Estes simplificam o
processo de edicao.

L i K5 WL full calib) L1es

n |M|— |blocking dist.:0.300 m

:II.:I!. empty - BD Fﬂ

TE- PR PO 0]

:4 000 i
.:0.300 m

LO-FARLI RO -] O i

Escape: o editor estd fechado. O pardmetro mantém o valor anterior. O mesmo comportamento pode ser
alcangado ao premir a tecla esquerda e a do meio simultaneamente. (&)

LO-RARLFR Y- 1 -y

LR e -1 ROk

16
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Digito anterior: O cursor retrocede até ao digito anterior.

[T

Delete: o digito escolhido e todos os digitos & sua direita serao apagados.

Voltar ao display de valor medido

L]

[a]

Qs

Q9

L=l

2

reage  EndresssHauser T

Lo e L Loy | a0l

Ao premir a tecla esquerda e a do meio
simultaneamente pode voltar

.de um pardmetro para um conjunto de parametros
.de um conjunto de pardmetros para o submenu
.do submenu para o menu principal (main menu)

.do menu principal (main menu) para o display de
valor medido

17
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1.2 Primeiras defini¢bes

Nota! Este capitulo descreve o comissionamento do Prosonic S pelo display e médulo operativo.
Comissionamento por ToF Tool, FieldCare ou terminal portatil HART modelo DXR375 sao semelhantes.
Para mais instrugdes veja as instrugdes de operacao do ToF Tool, ajuda online do FieldCare ou as instrucoes

de operagdo fornecidas com o DXR375.

Depois de ligar a alimentacdo eléctrica pela primeira vez, o instrumento perguntard por vérios parametros

operativos:

1. Seleccione a lingua de display.

a. Prima ' ou & para mover a barra de marcacao para
a lingua desejada.

b. Prima - para confirmar a sua seleccdo.

2. Seleccione a unidade para distdncias de medicéo.

3. Seleccione a unidade de temperatura.

4. Seleccione o modo de operagao.

Nota!

As opcoes disponiveis dependem da versao do
instrumento e do ambiente de instalagao.

5. Para medicdo de nivel:
Seleccione as fungdes de controlo, as que vai usar.

Nota!
Qo

anquagqe 0isell

| |

a
LR Ry -D Oy 037

0isl

LoD el L e -0 - 0000 8

biel

L0 Pl L e -0 - D00

il

L0 Pl LD -0 - DD

il

rake control

L0 el L e -0 - D00 1

Ao premir U pode voltar ao pardmetro anterior (ex. de modo a corrigir o valor).

18
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Todos estes pardmetros podem também ser alterados mais tarde em conjuntos de parametros “device
properties/operating parameters” e “device properties/language”.

2 Menu “level” (nivel)

S evel Lxo01 Lista de seleccdo “level”
[ ;evell [iLiL?a ! Use esta lista para seleccionar o canal
:} evel [LVL) 2
' do nivel que ird configurar.
Lgd

2.1 O Submenu “Basic setup” (fungbes bésicas)

2.1.1. “LVL N sensor selection” (seleccao de sensor) (N=1 ou 2)

e LVL1 sensor sel. L1003
nput:
——> | sensor selection:
:L| y detected:
B

“input"
Use este parametro para designar um sensor ao canal.

Seleccao:

.Sem Sensor

.sensor 1

.sensor 2 (apenas para instrumentos com 2 canais)

“sensor selection” (seleccao de sensor)

Use este pardmetro para especificar o tipo de sensor ultra sénico que estd ligado.

Nota!

. Para os sensores FDU9x a opcao “automatic” é recomendada (definicdo por defeito). Com esta definicéo,
o Prosonic S reconhece o tipo de sensor automaticamente.

. Para os sensores FDUB8X, o tipo terd de ser desighado especificamente. O reconhecimento automético de
sensor, ndo funciona para este tipo de sensores.

Atencao!

Apds trocar um sensor, observe o seguinte:

O reconhecimento automadtico de sensor estd também activo depois de um sensor ter sido trocado”. O
Prosonic S reconhece o tipo do novo sensor automaticamente e altera o pardmetro detectado se necessdrio.
A medicao continua sem quebras.

Todavia, para assegurar uma medicao perfeita as seguintes verificacoes sao necessdrias:

Verifique os pardmetros “empty calibration” e “full calibration”. Ajuste estes valores se necessério. Tenha
em conta a distancia de bloqueamento do novo sensor.

.Vd ao conjunto de parametros “distance correction” e verifique a distancia mostrada. Se necessdrio uma
nova interferéncia da supressao do eco.

“detected” (apenas disponivel para “sensor selection”="automatic”)

Indica o tipo de sensor detectado automaticamente.
3) se 0 novo sensor é do tipo FDU9x.

19
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2.1.2 “LVL N application parameters” (aplicacao de parametros) (N=1 ou 2)

LYVL1 appl. para. L1004
tank shape:
medium property:
process cond.:

“tank shape”(forma do tanque)
Use este pardmetro para especificar a forma do tanque da sua aplicagao.

Selecccao
. s
/2 < :
|
I e
tecto redoma cil. horizontal

bypass tanque estabilizador

; ; (guia de tubo ultra sénico)

esférico tecto liso

sem tecto , ex. lixeiras, canais
abertos

“medium property” (propriedade do meio)
Use este parametro para especificar o tipo de meio.

Seleccao:

."Liquid”(Liquido)

."Paste like” (Pastoso)
."Solid”(Sélido) < 4mm
."Solid” (Sélido) > 4mm
."Unknown”(Desconhecido)

Nota!
Se 0 meio ndo for nenhum destes grupos, escolha “unknown”(desconhecido).

20
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“process conditions” (condi¢es do processo)

Use este pardmetro para especificar as condi¢des de processo da sua aplicacdo. Os filtros da avaliacao do

sinal sdo automaticamente ajustados &s condigoes escolhidas.

“process conditions”
(condigdes do processo)

Para as seguintes situacdes

Exemplos

Definicoes de filtros

Liquido standard

Para todas as aplicacoes
liquidas que ndo se insiram
nos seguintes grupos

Os filtros e 0 damping de
saida estdo definidos em
valores médios.

Superficie calma

Tanques de armazenamento
com tubo de imersao ou
enchimento de fundo

Os filtros médios e damping de
saida estao definidos para altos
valores.

-valor medido estével
-medicdo precisa

-tempo de reacgao lento

Superficie turbulenta

Tanque de
armazenamento/acumulacao
com superficie irregular e
enchimento livre, bocais de
mistura ou misturadoras de
fundo.

Filtros especiais para
estabilizar o sinal de entrada
530 activados.

-valor medido estével
-tempo de reac¢ao médio

Agitador adicional Superficies movimentadas Filtros especiais para
(possivelmente com formacao estabilizar os sinais de entrada
de vortex) devido aos estdo definidos em grandes
agitadores. valores.

-valor medido estével
-tempo de reac¢do médio
Mudanga rdpida Mudanga rdpida de nivel, Os filtros médios estao

particularmente em tanques
pequenos.

definidos para valores
pequenos.

-tempo de reacg¢ao rdpido
-valor medido possivelmente
instdvel.

Sélido standard

Para todas as aplica¢des em
sélidos em bruto, que nao se
inserem em nenhum dos
seguintes grupos.

O filtro e o damping de saida
estdo definidos em valores
médios.

Sélidos empoeirados

Sélidos em bruto empoeirados

Os filtros médios estao
definidos para detectar sinais
relativamente fracos.

Correia transportadora

Sélidos em bruto com rédpida
mudangca de nivel

Os filtros médios estao
definidos para valores
pequenos.

-tempo de reacg¢ao rdpido
-valor medido possivelmente
instével

Teste: sem filtro

Apenas para servigo e
diagnéstico

Todos os filtros estao
desligados.
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2.1.3 “LVL N empty calibration” (N=1 ou 2)

“empty E”

LVL] empty cal. L1005
pmpty E: 0,00 m

A

il A

0%

LRl - D007

Utilize este parametro para especificar a distancia de vazio E, ex. a

distdncia entre a membrana do sensor € o nivel minimo (ponto zero).

-Por defeito: mdximo alcance de medi¢ao do sensor respectivo.
-Valores de alcance: depende do tipo de sensor.

Cuidado!

O ponto zero nao deve ser mais fundo que o ponto em que a onda
ultra sénica chega ao fundo do tanque.

2.1.4 “LVL N full calibration” (N= 1 ou 2)

“full F”

0%

100~ Rl LR EETa- | 900000

Use este parametro para especificar a extensao F, ex. a distancia do
nivel minimo ao nivel maximo.

-Definicdo por defeito: dependendo do tipo de sensor

-Valores de alcance: dependendo do tipo de sensor

-Distancia de bloqueamento BD — dependendo do tipo de sensor
(ver tabela)

Cuidado!

O nivel méximo pode ndo ser projectado na distancia de
bloqueamento:

Frax=E - BD
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“blocking distance” (distdncia de bloqueamento)
Indica a distancia de bloqueamento do respectivo sensor. A distdncia de bloqueamento é medida a partir da
membrana de sensor.

Tipo de sensor Distancia de bloqueamento (BD) | Distincia méx. de medicao"
FDU91/FDU91F 0,3m 10 m (para liquidos)
FDU92 0,4 m 20 m (para liquidos)
FDU93 0,6 m 25 m (para liquidos)
FDU95 - *1*** (versdo baixa 0,7m 45 m (para sélidos)
temperatura)

FDU95 - *2*** (versdo alta 0,9m 45 m (para sélidos)
temperatura)

FDU9%6 1,6 m 70 m (para sélidos)
FDU80/FDU80F 0,3m 5 m (para liquidos)
FDU81/81F 0,5m 10 m (para liquidos)
FDU82 0,8 m 20 m (para liquidos)
FDU83 Im 25 m (para liquidos)
FDU84 0,8 m 25 m (para sélidos)
FDU85 0,8 m 45 m (para sélidos)
FDU86 1,6 m 70 m (para sélidos)

1) vélido para processos em condicoes dptimas.

2.1.5 “LVL N unit” (N = lou 2)

LWL 1 unit L1007
unit level:

level 1:

distance:

“unit level” (unidade de nivel)

Use este pardmetro para seleccionar a unidade de nivel.
Se nenhuma linearizacéo for feita, o nivel € mostrado nesta unidade.

Seleccao:

.m

ft (pés)

.inch (polegadas)
.mm

.% (por defeito)

Cuidado!

Depois de uma mudanca na unidade de nivel, os pontos de troca dos relés de controlo da bomba e limite
terao de ser verificados e ajustados se necessario.
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“level N” (N =1 ou 2)

Mostra a medicéo do nivel F (do ponto zero 4 superficie do produto) na unidade seleccionada.

“distance” (distancia)

Mostra a medicéo da distdncia D (da membrana do sensor 4 superficie do produto) na unidade de disténcia.
Se o valor mostrado nio corresponder 4 distdncia real, uma supressao da interferéncia do eco terd de ser
realizado antes da linearizacao.

Nota!
A unidade de distancia é definida durante a primeira definicao do instrumento. Se necessario, poderd ser
alterada no menu “device properties/operating params”.

2.1.6 “LVL N linearisation” (N = 1 ou 2)

[ LWL 1 linearisat.  L100&[ Nota!
Type: Numero e tipo de pardmetros neste conjunto,
n :>' mode: dependem do tipo de linearizacdo escolhida.
Led Apenas os parametros “type” e “mode” estdo

sempre presentes.

A linearizacdo é usada para converter nivel em outras quantidades. De referir, por exemplo, que consegue
calcular o volume ou massa dentro de um depdsito de uma forma arbitrdria. O Prosonic S estabelece
diferentes modos de linearizagéo para os tipos de depdsito mais comuns. Inclusivamente, uma tabela de
linearizac@o para depdsitos de formas arbitrdrias pode ser introduzida.

24



Prosonic S FMU90

“type”
Use este pardmetro para seleccionar o tipo de linearizagao.
Seleccao:

.nenhuma
Neste tipo de linearizacdo o nivel medido néo é convertido mas mostrado na unidade de nivel.

Jdinear
Neste tipo de linearizagdo o valor mostrado é proporcional ao valor medido.

ka, ma.ﬁg.

Os seguintes parametros adicionais terdo de ser especificados:
- unidade do valor da linearizacao, ex. kg, m3, ft3,. ...(“customer unit”) (unidade do cliente)
- capacidade médxima do depdsito, medida na unidade do cliente (“maximum scale”) (escala méxima)

.Cilindro horizontal ¥
.Esfera

Nestes tipos de linearizacao, o nivel medido é convertido para o volume num cilindro horizontal ou um
tanque esférico.

4 ) ﬁ’3

m& L

Os seguintes parametros adicionais terdo de ser especificados:

- a unidade do valor linearizado, ex. kg, m3, ft3,.... (“customer unit”) (unidade do cliente)

- o didmetro (D) do tanque (“diameter”)

- a capacidade mdxima (a) do tanque, medida na unidade do cliente (“maximum scale”) (escala maxima).

. angled bottom (A) (fundo angular)
. pyramid bottom (B) (fundo piramidal)
. conical bottom (B) (fundo cénico)
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Nestes modos de linearizacao o nivel medido é convertido para o volume no respectivo tipo de depdsito.

B

/3

A
nﬂ'ﬁ-%

100%) = = -

U
mé

Os seguintes pardmetros adicionais terdo de ser especificados:

- a unidade para o valor linearizado, ex. kg, m3, ft3,. ...(“customer unit”)

- a altura intermédia H de acordo com o diagrama (“intermediate height”) (altura intermédia)
- capacidade mdxima (a) do tanque, medida na unidade do cliente (“maximum scale”).

. table
Neste modo de linearizacdo, o valor medido é calculado de uma tabela de linearizac@o. A tabela poderd
conter até 32 pares de valores (nivel — volume). A tabela deverd aumentar ou decrescer proporcionalmente.

2.8

Os seguintes parametros adicionais terdo de ser especificados:
- a unidade para o valor linearizado, ex. kg, m3, ft3,. ...(“customer unit”)
- a tabela de linearizacdo (“edit”)
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4) Esta opcao s6 é vélida para cilindros horizontais sem tecto em redoma. Para tanques com tecto em
redoma, o ToF Tool ou FieldCare podem ser usados para calcular a tabela de linearizacdo e introduzi-la no
instrumento.

“customer unit” (unidade do cliente)

Use este parametro para seleccionar a unidade desejada para os valores de linearizacdo (ex. kg, m’, ft’, ...).
Esta unidade s6 ¢ indicada no display. Nao ird causar conversao do valor medido.

Nota!
Apds seleccionar a opgao “customer specific”, o pardmetro “customized text” aparecerd. Uma série
arbitrdria (consiste em até 5 caracteres alfanuméricos) poderd ser introduzida neste pardmetro.

“maximum scale”
Use este pardmetro para especificar o conteddo méaximo do depésito na unidade do cliente.

“diameter”
Use este parametro para especificar o didmetro do cilindro horizontal ou do tanque esférico
respectivamente.

“intermediate height”
Use este parametro para especificar a altura intermédia do depésito.

“mode”
" Use este pardmetro para especificar se a medicao
20 g— —— 100 é de "level” (nivel) (A) ou do “ullage”(nivel de
ma F Y .
vazio) (B)
E
r
0%
L =AM S - | Gi-L 212
“edit”

Use este pardmetro para dar entrada, alterar ou ler uma tabela de linearizacdo. Existem as seguintes op¢des:

. read (leitura)

O editor de tabela é aberto, mas a tabela existente pode ser lida mas nao alterada.

. manual

O editor de tabela é aberto, os valores da tabela podem ser introduzidos e alterados.

. semi-automatic (semi-automatico)

O editor de tabela é aberto. O nivel é automaticamente lido pelo Prosonic S. O nivel medido (volume, peso
ou caudal) terd de ser introduzido pelo utilizador.

. delete (apagar)

A tabela de linearizagdo é apagada.
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Edicao de tabela

“status table”

para edicao

Mo, |Leve Value
1 0, 0000 0,0000
2 0,0000 00,0000
3 {0, 0000 0,0000
{0, 0000 0,0000

(' Préxima coluna

Z Coluna anterior

[(: Abre coluna marcada

Retorne ao passo
Iali'*' anterior por esta
L combinac@o de teclas

Mo, |Leve Value
1 {0,0000 0,0000
2 10,0000 0,0000
3 10,0000 0,0000
10,0000 0,0000

- Navegar na tabela
[d: (para”level” e “value”)abre

niimero marcado para

edicao.

M (para “No.”)
Abre edicao de coluna

]

Row funcfion

- Dietate row
- Irsart row
- Move rovw

(antes da coluna

™ actual)
T+ Nova posicao

“status table”(“tabela de estado”)
Use este pardmetro para validar ou invalidar a tabela de linearizacao.

Selection:
. enabled

A tabela é valida.

. disabled

A tabela é invélida, o valor medido é transferido para a saida sem linearizagéo.

e i - LR S
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2.1.7 Supressao de interferéncia de eco: Principios bésicos

Os parémetros “check value” e “distance mapping” sao usados para configurar a supressao de interferéncia
de eco do Prosonic S.
A figura seguinte mostra o principio operativo da supressao de interferéncia de eco:

fa) b

[ T e Ry

1: a curva envelope (a) contém o nivel do eco e interferéncia do eco. Sem a supressao de interferéncia do
eco, a interferéncia do eco é avaliada.

2: a supressao da interferéncia do eco gera uma curva mapping (b). Esta curva suprime todos os ecos dentro
do alcance do mapping (c).

3) a partir de agora, apenas esses ecos sao avaliados, que sao mais altos que a curva de mapping. A
interferéncia do eco estd abaixo da curva de mapping e é portanto ignorada.

Nota!

Para incluir todas as interferéncias de eco, a supressao de interferéncia de eco deverd ser feita com o nivel
mais baixo possivel. Se durante o comissionamento, o depésito nao pode ser vazado suficientemente, é
aconselhdvel repetir a supressao de interferéncia de eco mais tarde (quando o nivel chegar quase a 0%).
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2.1.8 “LVL N check value” (N =1 ou 2)

esmursmer ! VL1 check value  L100B
act, distance 1:
) :} check distance:
L]
L
L1008
LWL1 dist. coem. I ?
N - "~ o
act. distance: Ddi:-ay Ddi'-r.ia'r' =D
chied: distance: Djisgiary = O
Ddiw.ia-,." o

LOO-EM e I e | G- D0-D e w015

“actual distance N” (N =1 ou 2)
Mostra a actual distancia medida Digpiay

“check distance”

Use este pardmetro para determinar se a distancia mostrada Dy corresponde a disténcia real D (medida
por uma regra). Baseado na sua seleccao, o Prosonic S automaticamente propde um alcance ajustado de
mapping.

Tem as opgdes seguintes:

. Distance = ok

Escolha esta opcdo se o valor mostrado Dygjgiay cOIresponde a distancia real D.

Apds seleccionar esta op¢do, 0 Prosonic S muda o conjunto de pardmetros “LVL N Distance mapping”. O
alcance pré definido do mapping é idéntico a D. Significa: todas as interferéncias de eco acima da superficie
do produto irdo ser suprimidas pela curva de mapping.

. Distancia muito pequena

Escolha esta opc¢ao se o valor mostrado Dgspiay fOr mais pequeno que a disténcia real D.

Neste caso, 0 eco avaliado actual é uma interferéncia de eco. Depois de seleccionar esta op¢ao, o Prosonic S
muda para o conjunto de parametros “LVL N distance mapping”. O alcance pré definido do mapping é
pouco maior que Dygigpiay. Portanto, a interferéncia de eco avaliada é suprimida pela curva de mapping. Se
depois do mapping, Dgisyiay ainda for pequeno, repita o mapping até que Dgspiay iguale a distéancia real D.

. Distancia muito grande

Escolha esta opcdo se o valor mostrado Dygjgiay for maior que a distéancia real D.

Este erro nao é causado por interferéncia de ecos. Portanto, a supressao de interferéncia do eco nao é feita e
o Prosonic S volta ao submenu “level 1(2)”. Verifique os pardmetros de calibrac@o, especialmente “empty
calibration” e “application parameters”.
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. Distancia desconhecida

Escolha esta op¢ao se ndo sabe a disténcia real D.

Neste caso, uma supressao de interferéncia de eco nio pode ser feita e o Prosonic S volta ao submenu “level
1(2)7,

. Manual
Escolha esta opgao se quiser definir o alcance do mapping manualmente. O Prosonic S muda para a fungao
“LVL N distance mapping, onde pode definir o alcance do mapping necessarios.

2.1.9 “LVL N distance mapping” (N= 1 ou 2)

LVL] dist.map. LIOQOB
act. distance 1:
range of mapping:
start mapping:
status:

“actual distance N” (N=1 ou 2)
Mostra a distdncia medida entre a membrana do sensor e a superficie do produto. Compare este valor para a
distancia real para verificar se uma interferéncia do eco é avaliada.

“range of mapping” (alcance do mapping)
Use este parametro para especificar o alcance da curva de mapping. Normalmente, o valor adequado terd
sido introduzido automaticamente. Nao obstante, pode alterar este valor se necessario.

“start mapping”

Seleccione “yes” neste pardmetro para comecar o mapping. Quando o mapping estiver terminado, o estado
serd mudado automaticamente para “enable map”.

O conjunto de parametro “LVL N state” aparecerd, no qual o nivel medido e a distancia serdo mostrados.
Compare a distdncia mostrada para a distancia real para decidir se um outro mapping serd necessario.

Se sim: prima a tecla seta esquerda («-) para voltar ao conjunto de parametros “LVL N dist. map).

Se ndo: prima a tecla seta direita (-»), para voltar ao submenu “level (LVL) N”.

“status”
Ver abaixo, conjunto de parametros “LVL N State”
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2.1.10 “LVL N state” (N= 1 ou 2)

] LWL state L1ooC

] e
¥ ——> | act. distance 1:

status:

“level N” (N=1 ou 2)

Mostra o nivel medido.

“act distance N” (N=1 ou 2)

Mostra a distdncia medida.

“status”

Use este parametro para definir o status da supressao da interferéncia do eco.

. enable map

Escolha esta opgdo para activar a supressao da interferéncia do eco. O mapping é entdo usado para avaliacao
de sinal.

. disable map

Escolha esta opgdo para desactivar a supressao da interferéncia do eco. O mapping deixa de ser usado para
avaliacdo de sinal mas pode ser reactivado se necessario.

. delete map

Escolha esta op¢ao para apagar o mapping. Nao pode ser reactivado de novo e o instrumento usa o mapping
pré programado por defeito.

2.2 Submenu “extended calibration”

2.2.1 “LVL N distance mapping” (N=1 ou 2)
E idéntico ao pardmetro “LVL N distance mapping” definido no submenu “basic setup”.

2.2.2 “LVL N check value” (N=1 ou 2)

VLI check value L1017
correction:

“correction”

Este parametro pode ser usado para mudar a distancia medida (entre a membrana do sensor e a superficie
do produto) para um valor constante. A distancia introduzida neste parametro é adicionado 4 distancia
medida.
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2.2.3 “LVL N correction” (N=1 ou 2)

LWL correction L1018
offsets

“offset”
Este pardmetro pode ser usado para deslocar o nivel de medicdo por um valor constante. O nivel
introduzido neste pardmetro é adicionado ao nivel de medicao.

Nota!
A correccao de nivel é aplicada antes da linearizacao.

2.2.4 “LVL N blocking distance” (N= 1 ou 2)

LVLI] block. dist. L1019
blecking distance:

“blocking distance”
Indica a distdncia de bloqueio do respectivo sensor.

2.2.,5 “LVL N limitation” (N= 1 ou 2)

[ VLI limitation L1019
limitation:

upper limit:
N —> |upp

lowrer limit:

“limitation”
Use este pardmetro para especificar se o valor medido tem um valor alto/baixo.

Selec¢ao:

. off

. limite baixo

. limite alto

. limite alto/baixo

“upper limit”

Define o limite alto para o valor medido.

(apenas disponivel para as opc¢des “high limit” e “low/high limit”.)
“lower limit”

Define o limite baixo para o valor medido.

(apenas disponivel para as opcoes “low limit” e “low/high limit”.)
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20mA
100%:

=k

i1 1

idmA

0%

(1): limite baixo; (2): limite alto -
(a): limites desligados; (b): limites ligados

2.2.6 “LVL N external input 1”
“LVL N external input 2”
(N=1ou 2)

LVLI ext. inputl L1020
inpurt 1:
funcrion:

Nota!

Estes parametros s6 estao disponiveis para instrumentos com switches (interruptores) de limite externos.
(FMUQO_*******B***).

Estes parametros sao usados para localizar até 2 switches (interruptores) de limite externos para o canal de
nivel (ex.um switch de seguranca minima e outro de seguran¢a méxima). Se um destes interruptores d4 um
sinal, o nivel assume um valor especifico independentemente do sinal de eco.

“input N” (N=1 ou 2)
Este pardmetro d4 um valor de limite de comutacdo externo ao canal de nivel.

Selecgao:

. desligado (defeito)

Néo existe comutacao de sinal

. ext. digin 1

Comutacdo de limite externo nos terminais 71, 72, 73
. ext. digin 2

Comutacdo de limite externo nos terminais 74, 75, 76
. ext. digin 3

Comutacao de limite externo nos terminais 77, 78, 79
. ext. digin 4

Comutacdo de limite externo nos terminais 80, 81, 82

“function”
Este parametro determina que valor o nivel assume se o comutador do limite enviar um sinal.
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Seleccao:

. off (defeito)

Sem influéncia no valor do nivel.

. Min (0%)

Se o switch do limite enviar um sinal, um valor de nivel de 0% é gerado.

. Max (100%)

Se o switch do limite enviar um sinal, um valor de nivel de 100% é gerado.

. hold

Se o switch do limite enviar um sinal, o nivel € mantido no seu valor corrente.
. customer specific

Se o switch do limite enviar um sinal, o nivel assume o valor definido pelo cliente no pardmetro “value”.

“value”
Este parametro sé estd disponivel para “function” = “customer specific”.
Este determina que valor o nivel assume se o switch do limite enviar um sinal.
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2.3 Submenu “simulation

2.3.1 “LVL N simulation (N= 1 ou 2)

premreT LYVLI1 Simulation L1022

D simulation:
—> | (sim. level value:)
[l

[sim. wol. value:)

Os parametros deste conjunto sdo usados para simular um nivel ou um valor medido para verificar a
linearizacdo, o sinal de safda e as unidades de troca ligadas.

“simulation”
h-\ Use este pardmetro para seleccionar o modo
' simulagao:
. sim. off

Este é 0 modo normal usado para medi¢do. Nenhuma

simulagdo ¢ efectuada neste modo.

. sim. level

Ap6s seleccionar este modo, o parametro “sim. level

value” aparecerd, onde podera especificar um valor de

nivel (1). O display e o sinal de saida assumem valores
de acordo com o nivel. Use este valor para verificar a

(1) (2) linearizacao.

. sim. volume

Apds seleccionar este modo, 0 parametro “sim. vol.

value” aparecerd, onde poderd especificar um valor de

nivel (2). A saida assume um valor de acordo com este

volume. Use este modo para verificar o sinal de saida e

as unidades de troca de ligacao.

Nota!

Uma mensagem de erro serd gerada enquanto que um

dos modos “sim. level” ou “sim. volume” for activo.

LR - 1 D e

“sim. level value”

Este parametro est4 disponivel para uma simulaco de nivel. £ usado para especificar o valor de nivel
medido. O display e o sinal de saf{da assumem valores de acordo com este nivel

“sim. vol. value”

Este pardmetro estd disponivel para uma simulacdo de volume (de modo geral: simulacao do valor
linearizado). Este é usado para especificar o volume desejado (ou valor linearizado). O sinal de safda assume
um valor de acordo com este volume.
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3 O menu “flow”

O submenu “flow” é usado para a calibracdo de
. Medicoes de caudal (1 ou 2 canais)

. Alarme de retorno de dguas

. Contadores de caudal

A estrutura do submenu depende do modo de operacao seleccionado .

aperating modes operating mode
“Hevel +flow" “flow+backwater”
“Hflow"
m:Ein menu main menu
flow flow
= =
h h J
how = [ =
How e ff e o 1+ba cwater # o 1+ backwater
flow 1 o
o 2 nackwater
fiow counter —* ficw counter —*

LD Pl LD | Q00000 &

Comece sempre por calibrar o primeiro canal de caudal (submenu “flow 1”).
Em seguida, pode calibrar os seguintes como requerido:

. Segundo canal de caudal (submenu “flow 2”)

. Deteccao de refluxo (submenu “backwater”)

. Contadores de caudal (submenu “flow counter”)

3.1 Submenu “flow N” (N=1 ou 2)

Y, Flow 1 F1002
basic setup

——> | extended calibr.
[

simulation

Nota!
O submenu “flow 2” s6 estd disponivel para instrumentos com 2 entradas de sensores. E idéntico ao de
submenu “flow 1”.

5) O modo de operacdo é seleccionado durante o primeiro setup. No entanto, pode ser alterado em qualquer momento se requerido
(menu “device properties”, submenu “operating params”, conjunto de pardmetros “operating mode”)
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3.1.1 Submenu “Basic setup”

“flow N sensor selection” (N= 1 ou 2)

---------- ! Flow] sensor sel,  F1003

[ input:
——> | sensor selection:
]

detected:

“input"
Use este parametro para localizar um sensor para um canal.

Seleccao

. Sem sensor

. Sensor 1

. Sensor 2 (para instrumentos com 2 entradas de sensor)
. Nivel médio °

“sensor selection”
Use este parametro para especificar o tipo do sensor ultra sénico conectado.

Notal!

. para os sensores FDU9x, a opcdo “automatic” é recomendada (por defeito). Com esta definicdo, o Prosonic
S reconhece o tipo de sensor automaticamente.

. para os sensores FDU8X, o tipo terd de ser designado especificamente. O reconhecimento automadtico do
sensor nao funciona para estes sensores.

Cuidado!

Ap6s trocar um sensor, observe o seguinte:

O reconhecimento automatico do sensor estd activo se um sensor for trocado ”. O Prosonic S reconhece o
tipo do novo sensor automaticamente e altera o parametro detectado para condizer com o novo sensor. A
medi¢do continua sem quebras.

No entanto, para assegurar uma medicdo perfeita, as verificacdes seguintes sao necessérias:

. Verifique o parametro “empty calibration”. Ajuste este valor se necessario. Tenha em conta a distancia
blocking do novo sensor.

. V4 ao conjunto de pardmetros “flow N check value” e verifique a distdncia mostrada. Se necessdrio
efectue uma nova supressao de interferéncia de eco.

“detected” (apenas disponivel para “sensor selection” = “automatic”)
Indica o tipo do sensor automaticamente detectado.

6) Esta opcao s6 estd disponivel se dois niveis de medigao tiverem sido calibrados. Isto sé é possivel para o modo de operagao
“leve+flow” e um instrumento de dois canais.
7) Se o sensor for do tipo FDU9x.
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“flow N linearization” (N= 1 ou 2)

T Flow | linearizat  FLOO4| Notal

)| e

—> | flow unit: O tipo de linearizagao seleccionada determina que
Lgd parémetros estdo presentes.

Apenas os parametros “type” e “flow unit” estdo
sempre presentes.

2

O conjunto de pardmetros “linearization” é usado para calcular o caudal do nivel medido. O Prosonic S
estipula os seguintes tipos de linearizagao:

. curvas de caudal pré programadas, normalmente para canais

. uma tabela de linearizacao editével (até 32 pontos)

. uma férmula de caudal Q= C (h“+yhﬁ) com pardmetros selecciondveis.

Cuidado!
Medicao de caudal requere sempre uma linearizacao.

“tYPQ”

Use este pardmetro para seleccionar o tipo de linearizacgao.

Selecgao:
. none
Nao é efectuada nenhuma linearizacao de caudal.

Nota!
Se esta opcao for seleccionada, ndo estdo disponiveis mais parametros. A medicdo de caudal apenas é
possivel com uma de outras opcoes.

. flume/weir

Neste tipo, a linearizacao é efectuada de acordo com uma curva de linearizagdo pré programada. O tipo de
curva é seleccionada no parametro “curve”. Adicionalmente a “flow unit” terd de ser especificada. O
pardmetro “max. flow” mostra o caudal méximo do respectivo canal (flume /weir). Se necessério este
valor pode ser ajustado (bem como a “width”-largura do canal).

. table

Neste tipo, é usada uma tabela de linearizacao que consiste em até 32 pares de valores “nivel — caudal”.
Adicionalmente, a “flow unit” terd de ser especificada. Para introduzir e activar essa tabela, use os
pardmetros “edit” e “status table”.

. férmula

Neste tipo, a linearizacao é efectuada de acordo com a férmula Q = C (h“+yh“).

Os parametros “alpha”, “beta”, “gamma” e “C” irdo aparecer, e sao usados para especificar os detalhes da
curva. Adicionalmente, o “flow unit” e o “max. flow” da canal (flume/weir) terdo de ser especificados.
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“flow unit”
Use este parametro para seleccionar a unidade de caudal desejado.

Nota!
Depois de uma alteracdo da unidade de caudal, os pontos de troca dos relés de limite terdo de ser verificados

e ajustados se necessério.

“curve”

Este parametro estd disponivel para o tipo de linearizacao “flume/weir”.

F usado para seleccionar o tipo de canal (flume/weir). Apés a selecco, uma segunda lista aparecerd com
diferentes tamanhos de canal (flume/weir) *. Quando confirmar a sua seleccdo o Prosonic S volta 4 funcao
“linearization”.

“Widﬂl”
Este pardmetro aparece para as curvas “rectangular weir”, “NFX” e “trapezoidal weir”. E usado para
especificar a extensao do respectivo canal (weir).

“edit”

Este pardmetro é usado para introduzir ou ver a tabela de lineariza¢ao. Tem as seguintes opcoes:
. read:

O editor de tabelas aparecerd. Uma tabela existente pode ser vista mas nao alterada.

. manual:

O editor de tabelas aparecerd. Valores na tabela podem ser introduzidos e alterados.

. delete:

A tabela de linearizagao serd apagada.

O editor de tabela.
Mo, JLewvel Value Mo, JLewvel Value
1 00000 0,000 |4 0,0000 0,0000
2 10,0000 0, 0000 2 0, 0000 0, 0000
S 00000 00,0000 3 00,0000 0,0000
10,0000 0, 0000 N ] 0,0000
[F: goto mext row [#] B]: nawigate within fhe tabls
[A: goto previous row E: (for "Lawvel® und "Vaiue")
[H:openmarkedrow | open marksd numbsr
for editing for editing
[H: {for "Ho)
apen now editor
Q50 Retum tothe prewous Row function
h! E step by this
W key comibination, - Delets row
-lnzertrow — e (before cument row)
- Mowe row —+= Cwery: new poaifion
el e o S LR ST St ]
“status”

Use este pardmetro para especificar se a tabela de linearizacao pode ser usada ou néo.

Seleccao:

. enabled

A tabela é utilizada.

. disabled

A tabela nao é utilizada. O valor do caudal nao é calculado.
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“alpha”’ “beta”, “gamma” e “C”
Estes parametros estdo disponiveis para o tipo de linearizacao “formula”.
Sao usados para especificar os pardmetros da férmula de caudal:

Q= C (h%yh?)

“max flow”

Este pardmetro estd disponivel para os tipos de linearizacao “flume weir” e “formula”.

E usado para especificar o caudal méximo do respectivo canal (weir/flume).

Para cada curva pré programada, um valor por defeito é aplicado. No entanto, este valor pode ser ajustado,
ex. se a canal (weir/flume) é aplicado para caudais baixos.

O caudal méximo corresponde a uma corrente de saida d 20 mA.

“flow N empty calibration” (N= 1 ou 2)

flow 1 empry cal. F1010
Empty E: 0,00 m
plocking dist, _.IB

“empty E”
Use este parametro para introduzir a distancia em vazio E, ex. a distancia entre a membrana do sensor e o
ponto zero do canal (flume/weir).

Para canais (flume), o ponto zero é o fundo do canal na sua posicao mais estreita.

FOL 24

m

A

LON-FbL RO - B 07
Example: canal Khafagi-Venturi
E: distdncia em vazio; D: distancia medida; L: nivel

Para canais (weirs), o ponto zero é o ponto mais baixo do canal.

FOLI 2

m

[ ]
|

<

LOR0-FL Ry | RO 008
Exemplo: Weir triangular
E: distdncia em vazio; D: distancia medida; L: nivel
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“blocking distance” (distancia de bloqueio ou zona morta)
Indica a distdncia de bloqueio do respectivo sensor. A distancia de bloqueio é medida a partir da membrana
do sensor. O nivel mdximo pode ndo ser projectado para a distancia de bloqueio.

Tipo de sensor Blocking distance (BD) Distancia de medi¢ao méaxima
1)

FDU91/FDU91F 0,3m 10 m (para liquidos)
FDU9%2 0,4m 20 m (para liquidos)
FDU93 0,6 m 25 m (para liquidos)
FDU95 - *1*** (versao baixa 0,7m 45 m (para sélidos)
temperatura)

FDU95 - *2***(versdo alta 0,9m 45 m (para sélidos)
temperatura)

FDU%6 1,6 m 70 m (para sélidos)
FDU80/ FDU8OF 0,3m 5 m (para liquidos)
FDU81/ FDU81F 0,5m 10 m (para liquidos)
FDU82 0,8 m 20 m (para liquidos)
FDU83 I m 25 m (para liquidos)
FDU84 0,8m 25 m (para sélidos)
FDU85 0,8m 45 m (para sélidos)
FDU86 1,6 m 70 m (para sélidos)

1) vélido para condi¢des de processamento éptimas.

“flow N” (N=1 ou 2)

“flow N” (N= 1 ou 2)

fow 1 F1005
flowr 1:
level:

SENIOn

Mostra o caudal medido correntemente em Q.
Se o0 valor mostrado nao coincidir com o caudal real, é recomendado que verifique a linearizacéo.

“level”

Mostra o nivel medido correntemente em L.
Se o0 valor mostrado nao coincidir com o nivel real real, é recomendado que verifique a calibracao em vazio.

“sensor”

Mostra a distancia D medida correntemente entre a membrana do sensor e a supetrficie do liquido.
Se o valor mostrado ndo coincidir com a distancia real, é recomendado efectuar uma supressao de

interferéncia do eco.
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Supressao da interferéncia do eco: Principios bésicos
Os conjuntos de pardmetros “flow N check value” e “flow N mapping” sdo usados para configurar a

supressao da interferéncia de eco do Prosonic S.
A figura seguinte mostra o principio operativo da supressao da interferéncia de eco:

el T, E'_ T, o T,
(2} (b) (a) ib)

1 2 3

LWL P - a0
1: A curva de envelope (a) contém o eco do nivel e interferéncia do eco. Sem a supressao da interferéncia do eco, a interferéncia do

eco ¢ avaliada.
2: A supressao da interferéncia do eco gera a curva de mapping (b). Esta curva contém todos os ecos que estao localizados dentro do

alcance do mapping (c).
3: Daqui em diante, apenas estes ecos s&o avaliados, os quais s&o mais altos que a curva de mapping. A interferéncia de eco é ignorada

porque é mais baixa que a curva de mapping.

Notal
Para incluir todas as interferéncias de eco, a supressao de interferéncia de eco deverd ser efectuada com o
nivel mais baixo possivel. Se durante o comissionamento o canal nao puder ser suficientemente esvaziado, é
recomendado repetir a supressao de interferéncia de eco mais tarde (quando o nivel chegar a quase 0%).

“flow N check value” (N =1 ou 2)

Flowr 1 check value F1000
distance:
check distance:

LOGDD

flow 1 check value ?

distance: Oy, ay qj.“lq_: o

cheok digtance: Dd'u.pla].-" D
Qg = D

L0 R e D 0Ol 0 0
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“distance”
Mostra a distancia correntemente medida Dgjgpiay.

“check distance”

Use este pardmetro para dizer se a distancia mostrada Dy cOrresponde 4 distancia real D. baaseado na sua
seleccdo, o Prosonic S automaticamente propde um alcance adequado de mapping.

Tem as seguintes opgdes:

. distance =ok

Escolha esta opcao se o valor mostrado corresponder & distancia real.

Apds seleccionar esta opcao, o conjunto de parametros “flow N mapping” aparecerd. O alcance pré definido
do mapping é igual a D. Significa que: todos os ecos de interferéncia que estao acima da superficie do
produto serdo mapeados ha supressao de interferéncia de eco.

. distance too small

Escolha esta op¢do se o valor mostrado é inferior 4 distdncia real D.

Neste caso, 0 eco correntemente avaliado é um eco de interferéncia.

Apds seleccionar esta opcdo, o conjunto de parametros “flow N mapping” aparecerd. O alcance pré definido
do mapping é um pouco maior que Dyspiay. Portanto, o eco de interferéncia avaliado serd mapeado na
supressao de interferéncia de eco.

. distance too big

Escolha esta op¢do se o valor mostrado Digpiay € maior que a disténcia real D.

Este erro nao é causado por interferéncias de eco. Assim, nao é efectuada supressao de interferéncia de eco
e 0 Prosonic S volta ao conjunto de parametros “flow N”. Verifique os parametros de calibracao,
especialmente o “empty calibration”.

. distance unknown

Escolha esta op¢do se ndo sabe a distancia real D.

Neste caso, uma supressao de interferéncia de eco ndo pode ser efectuada e o Prosonic S volta ao conjunto
de parametros “flow N”.

. manual

Escolha esta opcao se deseja definir o alcance de mapping manualmente.
O conjunto de pardmetros “flow N mapping” aparece, onde pode definir o alcance desejado de mapping.
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“flow N mapping” (N=1 ou 2)

remTa flow | mapping F1008

:} range of mapping:
L]

start mapping:
status:

“sensor”
Mostra a distancia medida entre a membrana do sensor e a superficie da dgua.
Compare este valor 4 distancia real para descobrir se estd avaliada uma interferéncia de eco.

“range of mapping”
Use este parametro para especificar o alcance da curva de mapping. Normalmente, um valor adequado ja foi
introduzido automaticamente. No entanto, pode alterar este valor se desejar.

“start mapping”
Seleccione “yes” neste pardmetro para iniciar o mapping. Quando o mapping estd terminado, o estado é
automaticamente alterado para “enable map”.

O conjunto de parametros “flow N state” aparecerd, no qual o nivel medido, distancia e caudal sao
mostrados. Compare a distancia mostrada 4 distdncia real para decidir se é necessério efectuar outro
mapping.

Se sim: pressione a tecla seta-esquerda (€) para voltar ao conjunto de parametros “flow N mapping”.
Se ndo: pressione a tecla seta-direita (=) para voltar ao submenu “flow N”.

“status”
Ver abaixo (“flow N status”)

“flow N state” (N =1 ou 2)

LWL state L100C
levels
ZENS0r:
flow M:
status:

“level”
Mostra o nivel medido.

“sensor”
Mostra a distancia medida entre a membrana do sensor e a superficie do liquido.

“flow N” (N =1 ou 2)
Mostra o caudal medido.

“status”
Use este pardmetro para definir o estado da supressao de interferéncia do eco.
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. enabled

Escolha esta op¢do para activar a supressao de interferéncia do eco. O mapping é entao usado para avaliacao
do sinal.

. disable map

Escolha esta opgdo para desactivar a supressao de interferéncia do eco. O mapping deixa de ser usado para
avaliacdo do sinal mas pode ser reactivado se necessério.

. delete map
Escolha esta opcao para apagar o mapping. Nao poderd ser reactivado de novo e o instrumento utiliza o

mapping pré programado, por defeito.

3.1.2 Submenu “extended calibration”

“flow N mapping” (N=1ou2)

[ —===0 | Flow | mapping  F1010

[ SENsor:
3 ——> | range of mapping:

STart mapping:
status:

E idéntico ao pardmetro “flow N mapping” definido no submenu “Basic setup”, ver pag. 44.

“flow N low cut off” (N=1o0u2)

[ESSR] flow] lowcutoff FIOL1
lover flow cut offs

flow 1:
0 =

“low flow cut off”

Use esta funcéo para introduzir um limite baixo para o caudal (percentagem do “maximum flow”). Se o
caudal estiver abaixo deste limite, nao é tido em conta para os contadores de caudal (os quais estao
parametrizados no submenu “flow counter”).

“flowN”" (N=10ou2)
Mostra o caudal medido.
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“flow N correction”

---------- ! flow 1 dist. corr. F1012
[ l correction:

FaTale = | flowl:

“correction”
Este parametro pode ser usado para modificar a distdncia medida (da membrana do sensor para a superficie
da dgua) para um valor constante. A distdncia introduzida neste parametro é adicionada 4 distdncia medida.

“flowN” (N=10ou2)
Mostra o caudal medido para mostrar a influéncia da correccao da distancia no caudal.

“flow N level correction” (N = 1 ou 2)

Flow 1 level corr. F1013
offset:
flow 1:

“offset”

Este pardmetro pode ser usado para modificar o nivel para um valor constante. O nivel introduzido neste
parametro é adicionado ao nivel medido.

“low N” (N=10ou2)
Mostra o caudal medido para mostrar a influéncia da correc¢do do nivel no caudal.

“flow N blocking distance” (N=1 ou 2)

it T Flow 1 block, dist.  F1Q15

blocking dist.:
] :
Lmd
“blocking distance”

Mostra a distancia de bloqueio do sensor ligado.
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“flow N limitation” (N = 1 ou 2)

flow 1 limitation
limitation:
upper limit:
lower [imit:

FIO14

“limitation”

Use este parametro para especificar se o valor medido tem limite alto ou baixo.

Selecgao:

. off

. limite baixo

. limite alto

. limite alto/baixo

“upper limit”

Define o limite alto para o valor medido. (apenas disponivel para as op¢des “high limit” e “ low/high limit”)

“lower limit”

Define o limite baixo para o valor medido. (apenas disponivel para as opgdes “low limit” e “ low/high

limit”)

20mA

100%:

=k

i1 1

idmA

i)

0%

(1): limite baixo; (2): limite alto
(a): limitag@o desligada; (b) limitacao ligada

ToC- PRl e L L rp L
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“flow N external input 1”
“flow N external input 2”
(N=1ou2)

flow] ext. inputl L1020
input 1:
function:

Notal!

Estes pardmetros apenas estao disponiveis para instrumentos com switch de limite externo.
(FMU—QO********B***].

Estes parametros sdo usados para atribuir até 2 switchs de limite externo para o canal de caudal (ex. um
switch de seguranca minimo e outro de seguranca méxima). Se um destes switch der sinal, o caudal assume
um valor especificado, independentemente do sinal de eco actual.

“input N” (N =1 ou 2)
Este pardmetro atribui um switch de limite externo ao canal de caudal.

Selec¢ao:

. disabled (por defeito)

Nao é atribufdo nenhum switch

. ext. digin 1

switch de limite externo nos terminais 71, 72, 73
. ext. digin 2

switch de limite externo nos terminais 74, 75, 76
. ext. digin 3

switch de limite externo nos terminais 77, 78, 79
. ext. digin 4

switch de limite externo nos terminais 80, 81, 82

“function”
Este pardmetro determina que valor o caudal assume se o switch de limite enviar um sinal.

Seleccao:

. off (por defeito)

Néo tem influéncia no valor do caudal.

. Min (0%)

Se o switch de limite enviar um sinal, o valor de caudal de 0% é gerado.

. Méx. (100%)

Se o switch de limite enviar um sinal, o valor de caudal mdximo do respectivo canal (flume ou weir) é
gerado.

. hold

Se o switch de limite enviar um sinal, o caudal fica no valor actual.

. customer specific

Se o switch de limite enviar um sinal, o caudal assume o valor definido pelo cliente no parametro “value”.
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“value”
Este parametro s6 estd disponivel para “function” = “customer specific”.
Determina que valor o caudal assume se o switch de limite enviar um sinal.

3.1.3 Submenu “simulation”

“flow N simulation” (N = 1 ou 2)

=] Aow | simulation  FI0Z0[  Os pardmetros deste conjunto sdo usados para simular
I simulation: um nivel ou caudal, para verificar a linearizacao, o sinal
m — (sim. level value:] de safda e as unidades de switch ligadas.
Tgl [sim. flow value:)

“simulation”

.20
ma

LOC- AL - L 000D
Use este pardmetro para seleccionar o modo de simulacao:
. sim. off
Este é o modo normal usado para medicdo. A simulacao nao é efectuada neste modo.
. sim. level
Apds seleccionar este modo, o parametro “sim. flow value”, pode especificar um valor de caudal (2).
O sinal de saida assume um valor de acordo com este caudal.
Use este modo para verificar o sinal de safda e as unidades de switch ligadas.

Notal!
Uma mensagem de erro é gerada se pelo menos um dos modos “sim. level” ou “flow” estiver activo.

“sim. level value”
Este pardmetro estd 4 disposicdo para uma simulagdo de nivel. E usado para especificar o valor de nivel
desejado. O display e o sinal de saida assumem valores de acordo com este nivel.

“sim. flow value”

Este pardmetro estd 4 disposi¢ao para uma simulagao de caudal. E usado para especificar o valor de caudal
desejado. O display e o sinal de saida assumem valores de acordo com este caudal.
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3.2 Submenu “backwater”
3.2.1 A teoria

A medicao de caudal pode ser dificultada por refluxo no lado jusante ou por impurezas dentro do canal.

A funcdo de deteccdo de impurezas e refluxo pode detectar estes etros e assegurar que o Prosonic S reage
apropriadamente.

Dois sensores sdo necessarios para a deteccao de impurezas e refluxo de caudal. O primeiro sensor é
montado acima da dgua a nascente, o segundo acima da dgua a jusante. O Prosonic S avalia o rdcio do nivel
a jusante h; e do nivel a nascente h;.

Backwater detection (deteccao de refluxo)

Refluxo é detectado se o rdcio h,/h; exceder um valor critico (normalmente 0,8 para canais Venturi).
Neste caso, 0 caudal é continuamente reduzido a 0. Um relé de alarme pode ser configurado para indicar
um alarme de refluxo.

Dirt detection (deteccdo de impurezas)
As impurezas dentro do canal sdo detectadas se o rdcio h,/h; cair abaixo de um valor critico (normalmente
0,1). Um relé de alarme pode ser configurado para que indique um alarme de impurezas (“dirt”).

Prosonic 5

[ T R T R s ]
(a): sensor a nascente; (b): sensor a jusante
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3.2.2 Submenu (Basic setup)

“backwater sensor selection)

backw. sensor sel. F1304
input:
SeNs0r selection:
detected:

“input”
Use este parametro para atribuir o sensor a jusante ao canal.
As opgdes disponiveis dependem da versao do instrumento e dos sensores ligados.

“sensor selection”
Use este pardmetro para especificar o tipo do sensor ultra sénico ligado.

Nota!

. para os sensores FDU9x, a opcao “automatic” é recomendada (por defeito). Com esta defini¢do o Prosonic
S reconhece o tipo de sensor automaticamente.

. para os sensores FDU8Z, o tipo tem de ser explicitamente desighado. O reconhecimento automdtico do
sensor nao funciona com estes sensores.

Cuidado!

Apds trocar um sensor, observe o seguinte:

O reconhecimento automético do sensor estd também activo se um sensor tiver sido trocado . O Prosonic
S reconhece o tipo do novo sensor automaticamente e altera o pardmetro “detected” para adequar-se ao
novo sensor. A medicao continua sem quebras.

No entanto, para assegurar uma medicdo perfeita, as seguintes verificacdes sao necessérias:

. Verifique a “backwater empty calibration”. Ajuste este valor se necessdrio. Tenha em conta a distancia
de bloqueio do novo sensor.

. V4 ao pardmetro “backwater check value” e verifique a distdncia mostrada. Se necessério, efectue uma
nova supressao de interferéncia do eco.

“detected” (apenas disponivel para “sensor selection”="automatic”)
Indica o tipo do sensor detectado automaticamente.
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“backwater empty calibration”

[ et backw. empty cal. Fl1305
empty E:
_ ——> | blocking dist.:
L]
Lgd
“empty E”

Use este parametro para introduzir a distancia em vazio do sensor a jusante.

“blocking distance”
Mostra a distancia de bloqueio BD do sensor a jusante.

“backwater detection”

backw. detection F1305
ratio B:

“ratio B”

Use este pardmetro para especificar o limite alto para o récio hy/h;.

Se durante a medicdo, o rdcio exceder este limite, o alarme de refluxo fica activo, ex:

. 0 aviso W 00 692 aparecera.

. 0 relé do alarme de refluxo é desligadolo).

. se 0 nivel de refluxo continuar a subir, o caudal (indicado no display e registado pelos contadores) é
continuamente reduzido a 0.

/

h2hi < B h2hi = B

LOO-RAL Ry BD00py 008
Nota!
A definicdo por defeito é B = 0,8.

Este é o valor éptimo para os canais Venturi. Para assegurar uma medicao fidvel, este ndo deverd ser
excedido.

10) No menu “relays/controls”, um dos relés pode ser definido para ser o relé de alarme de refluxo.
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“dirt detection”

dirt detection F13046
ratio D

“ratio D”

Use este parametro para especificar o limite baixo para o rdcio h,/h;.

Se durante a medicdo, o récio descer abaixo deste limite, o alarme de impurezas fica activo, ex:
. 0 aviso W 00 693 aparecera.

. 0 relé do alarme de impurezas é desligado“).

Lo R LD L

[ backwater F1307

I act, backw, level:
act, flow level;
- —

actual ratio:
flow 1:

O seguinte é mostrado neste conjunto de parametros:
. 0 nivel de refluxo corrente h, (nivel a jusante)

. 0 nivel de caudal corrente h; (nivel a nascente)

. 0 rdcio corrente hy/h;

. 0 caudal corrente Q

Use estes valores para verificar a calibragdo do caudal bem como a calibracdo da detec¢éo do refluxo e das
impurezas.
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“backwater check value”

= packw check value F1308

D distance:

——> | check distance:
[l

Ly
I ]
flowi 1 check valus ?
distance: q“:,a}, deh}_ =D
check distancs: deh}:» o
Dd;ph}-‘ D
LO-E0P R Srae- | 0L g0 |
“distance”

Mostra a distancia medida Dgjsplay-

“check distance”
Use este pardmetro para constatar se a distdncia medida Dspiay iguala a distancia real D. Baseado na sua
seleccao, o Prosonic S propde automaticamente um alcance de mapping adequado.

Tem as seguintes opgoes:

. distance = ok

Escolha esta opcao se o valor mostrado igualar a distdncia real.

Apds seleccionar esta opcao, o conjunto de parametros “backwater mapping” aparecerd. O alcance pré
definido do mapping é igual a D. Significa que: todos os ecos de interferéncia que estao acima da superficie
corrente do produto serdo mapeados na supressao de interferéncia de eco.

. distance too small

Escolha esta op¢ao se o valor mostrado for mais pequeno que a distancia real D.

Neste caso, 0 eco correntemente avaliado é um eco de interferéncia.

Apds seleccionar esta opcdo, o conjunto de parametros “backwater mapping” aparecerd. O alcance pré
definido do mapping é pouco maior que Dy Assim, 0 eco de interferéncia correntemente avaliado serd
mapeado pela supressao de interferéncia de eco.

. distance too big

Escolha esta opcdo se o valor mostrado Dyjspiay for maior que a distancia real D. Este erro néo é causado por
interferéncias de eco. Portanto, nenhuma supressao de interferéncia de eco é efectuada e o Prosonic S volta
ao conjunto de parametros “backwater”. Verifique os pardmetros de calibrac@o, especialmente “empty
calibration”.

. distance unknown

Escolha esta opgdo se nao sabe a distancia real D.

Neste caso, uma supressao de interferéncia de eco nao pode ser efectuada e o Prosonic S volta ao conjunto
de pardmetro “backwater”.

. manual

Escolha esta op¢ao se quiser definir o alcance do mapping manualmente. O conjunto de pardmetros

“backwater mapping” aparecerd, onde pode definir o alcance do mapping desejado.
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“backwater mapping”

packw. mapping  F1309
sens. va. backwr.:
range of mapping:
Start mapping:
status:

“sensor value backwater”
Mostra a distdncia medida correntemente entre a membrana do sensor e a superficie da dgua. Compare este
valor 4 distancia real para descobrir o eco de interferéncia correntemente avaliado.

“range of mapping”
Use este parametro para especificar o alcance da curva de mapping. Normalmente, um valor adequado ja foi
introduzido automaticamente. No entanto, pode alterar este valor se necessario.

“start mapping”

Seleccione “yes” neste parametro para iniciar o mapping. Quando o mapping estd terminado, o seu estado
altera automaticamente para “enable map”.

O conjunto de parametros “backwater status” aparecerd, no qual sao mostrados o nivel medido, distancia e
caudal. Compare a distdncia mostrada 4 distancia real para decidir se um outro mapping serd necessdrio.

Se sim: pressione a tecla seta-esquerda (€) para voltar ao conjunto de parametros “backwater mapping”.
Se nao: pressione a tecla seta-direita (=) para voltar ao submenu “backwater”.

“status”
Ver abaixo ( conjunto de parametros “backwater status”).

“backwater status”

---------- ! packwr, status Fl304

[ act, backw, level:
—> | distance:

flowr 1:

status:

“actual backwater level”
Mostra o nivel medido do sensor de refluxo.

“distance”
Mostra a distancia medida entre a membrana do sensor de refluxo e a superficie do liquido.

“ﬂow 177
Mostra o caudal medido.

“status”
Use este parametro para definir o estado da supressao de interferéncia de eco.
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. enable map
Escolha esta op¢do para activar a supressao de interferéncia de eco. O mapping é entdo usado para avaliacao
de sinal.

. disable map
Escolha esta op¢do para desactivar a supressao de interferéncia de eco. O mapping nao é mais usado para
avaliacdo de sinal mas pode ser reactivado se necessério.

. delete map

Escolha esta op¢do para apagar o mapping. Nao pode ser reactivado de novo e o instrumento usa o mapping
pré programado por defeito.

57



Prosonic S FMU90

3.2.3 O submenu “extended calibration”

“backwater mapping”

E idéntico ao conjunto de pardmetros “backwater mapping” no submenu “basic setup”, ver acima.

packw. status F130A
act, backw. level:
distance:

flow 1:

status:

“backwater distance correction”

“sensor offset”

sensor offset:

backw dist, corr. F1501

Este pardmetro pode ser usado para alterar a distdncia medida (da membrana do sensor 4 superficie da dgua)

por um valor constante. A distancia introduzida neste pardmetro é adicionada & distancia medida.

“backwater correction”

0 —

L

“offset”

Este parametro pode ser usado para alterar o nivel downwater medido por um valor constante. O nivel
introduzido neste pardmetro é adicionado ao nivel downwater medido.

backw. correction F1502
offset:

“backwater blocking distance”

“blocking distance”

blocking dist.:

backw. block.dist. F1504

Mostra a distancia de bloqueio do sensor ligado.
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“backwater limitation”

---------- ! packw limitation F1503

[ limitation:
——> | upper limit:

lowrer limit:

“limitation”

Use este pardmetro para especificar se o nivel “downstream” medido tem limite alto e ou baixo.

Selec¢ao:

. off

. limite baixo

. limite alto

. limite alto/baixo

“upper limit”
Define o limite alto para o nivel “downstream”.
(apenas disponivel para as opc¢des “high limit” e “low/high limit”)

“lower limit”
Define o limite baixo para o nivel “downstream”.
(apenas disponivel para as opcoes “low limit” e “low/high limit”)

20mA,
100%

ta)
(2} o

i1 4

[

OidmA

0% -—

L Pl Rl L Lo L

(1): limite baixo; (2): limite alto
(a): limitag@o desligada ; (b) limitacdo ligada
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“backwater external input 1”

“backwater external input 2”

backw.ext. inputl L1020
inpurt 1:
function:

Nota!

Estes parametros apenas estdo disponiveis para instrumentos com switch de limite externo (FMU90-
********B***)'

Estes parametros sao usados para atribuir até 2 switchs de limite externo para o canal de refluxo (ex. switch
de seguranca minimo e outro de seguranga mdxima). Se um destes switchs der sinal, o nivel de refluxo
assume um valor especificado, independentemente do sinal de eco actual.

“input N” (N =1 ou 2)
Este parametro atribui um switch de limite externo ao canal de refluxo.

Selecgao:

. disabled (por defeito)

Néo é atribufido nenhum switch

. ext. digin 1

switch de limite externo nos terminais 71, 72, 73
. ext. digin 2

switch de limite externo nos terminais 74, 75, 76
. ext. digin 3

switch de limite externo nos terminais 77, 78, 79
. ext. digin 4

switch de limite externo nos terminais 80, 81, 82

“function”
Este parametro determina que valor o nivel de refluxo assume se o switch de limite enviar um sinal.

Seleccao:

. off (por defeito)

Nao tem influéncia no valor do nivel de refluxo.

. Min (0%)

Se o switch de limite enviar um sinal, o valor de nivel de refluxo 0% é gerado.

. Méx. (100%)

Se o switch de limite enviar um sinal, o valor de nivel de refluxo mdximo é gerado.
. hold

Se o switch de limite enviar um sinal, o nivel de refluxo fica no valor actual.

. customer specific

Se o switch de limite enviar um sinal, o nivel de refluxo assume o valor definido pelo cliente no parametro
“value”.
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“value”
Este parametro s6 estd disponivel para “function” = “customer specific”.
Determina que valor o nivel de refluxo assume se o switch de limite enviar um sinal.

3.2.4 O submenu “simulation”

“backwater simulation”

""""""" | packw simulation  F1000) g parametros deste conjunto sio usados para simular o
[ | s.mul;tlaT. o nivel de 4gua a jusante para verificar a parametrizacao
sim. level value:) s .
n :>' [ ' : da deteccdo do refluxo e impurezas.
L B ]

“simulation”
Use este pardmetro para seleccionar o modo simulagao:

. Sim. off
Este é o modo normal usado para medicao. Nenhuma simulacao é efectuada neste modo.

. sim. level
Depois de seleccionar este modo, o parametro “sim. level value” aparecerd, onde pode especificar um valor
de nivel. A deteccdo de impurezas e refluxo gera um rdcio h,/h; de acordo com este nivel.

Notal!
Uma mensagem de erro é gerada enquanto o modo “sim. level” estd activo.

“sim. level value”

Este parametro est4 disponivel para uma simulaco de nivel. £ usado para especificar o valor de nivel
desejado.
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33 O submenu “flow counter”

Flow counter F1100
totaliser
daily counter

Neste submenu, seleccione que tipo de contador vai parametrizar.

Seleccao:
. totalizador (ndo reajustdvel)
. contador didrio (reajustdvel)

Uma seleccao de até trés totalizadores ou contadores didrios aparecerao'”. Seleccione o totalizador ou
contador didrio que vai parametrizar.

S e rotalizer EY201
totaliser 1
:> totaliser 2
E_ Y totalizer 3
[daily counter FX101

daily conter 1
daily conter 2
daily conter 3

12) o ntimero de totalizadores e contadores didrios dependem da versao do equipamento e do ambiente de instalagéo.
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3.3.1 “totaliser N/daily counter N” (N =1 - 3)

e fotalizer | F1202

D allocation:

:)- counting unir:
[

“allocation”
Use este parametro para atribuir um caudal ao contador.

Selecgao:

. nenhum (por defeito)

. flow 1 (caudal), Q1

. flow 2, Q2 (apenas para instrumentos com 2 canais)

. average flow (caudal médio), (Q1 + Q2)/2, (apenas para instrumentos com 2 canais)
. flow 1-2, Q1-Q2, (apenas para instrumentos com 2 canais)

. flow 2-1, Q2-Q1, (apenas para instrumentos com 2 canais)

. flow 142, Q1+Q2, (apenas para instrumentos com 2 canais)

“counting unit”
Use este parametro para seleccionar a unidade do volume de caudal.

Seleccao:
.m’

.1

. hl

. igal

. usgal

. barril
.inch®
ft

. USmgal
.Ml
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3.3.2 “totaliser N/daily counter N” (N =1 - 3)

e | [otalizer 1 F1202

D allocation:

:I ——> | counting unit:

“value”
Mostra o volume de caudal.

“overflow”

Quando o contador passa 0 excesso de caudal, este parametro é aumentado em 1. O volume toal do caudal
é:

Vot = OVverflow x 107 + value (valor)

“reset” (apenas para contadores diarios)
Use este pardmetro para fazer reset do contador a “0”.

Selecgao:

. ho (por defeito)

“value” e “overflow” mantém os seus valores.
.yes

“value” e “overflow” sao redefinidos a “0”.

3.3.3 “totaliser N/daily counter N” (N =1 - 3)

Ti
(]
=]

e

rotalizer 1
error handling:

“error handling”
Use este pardmetro para definir a reacgdo do Prosonic S em caso de erro.

Selec¢ao:

. stop

O Prosonic S péra de contar.

. hold

O Prosonic S continua a contagem, usa o valor de caudal que estava presente no momento em que o etro
ocorreu.

. actual value

O Prosonic S continua a contagem, usa o valor de caudal corrente (apesar da sua fiabilidade nao ser
assegurada).
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3.3.4 “daily counter N” (N=1-3)

Ermawi | daily counter 1 F1105

D external reset;

——> | externl start:
C]

Nota!

Estes parametros apenas estdo disponiveis para instrumentos com switch de limite externo (FMU90-
********B***)‘

“external reset”
Este parametro distribui uma das entrada de switch externa ao contador, o qual pode ser efectuado reset.

Selec¢ao:
. disabled
. ext. digin 1
. ext. digin 4

“external start”
Este pardmetro atribui uma das entradas de switch externo ao contador no qual pode ser iniciado.

Selec¢ao:
. disabled
. ext. digin 1

. ext. digin 4
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4 Menu “safety settings”

main menu CX001
safety settings
relay/ controls
output-calculat
device properties

4.1 “output on alarm” (apenas para instrumentos HART)

putput on alarm  AX101
output 1:
output value 1:
output 2:
putput value 2:

4.1.1 “output N” (N = 1 ou 2) (apenas para instrumentos HART)

Define a saida corrente em caso de alarme.

Seleccao:
. min (3,6 mA)
. max (22 mA) (por defeito)

. especificado pelo utilizador (definido em “output value N parameter”)

. hold (o dltimo valor é guardado)

[mA]
[ 3 S

35

t

ima]

778 S

[ma]
23 4

3.6

t

A: min.; B: max.; C: utilizador especifico; D: hold, E: valor de saida

- Tr-L -yl
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4.1.2 “output value N” (N = 1 ou 2) (apenas para instrumentos HART)

Define a saida corrente em caso de alarme. (apenas disponivel para “output N” = “user specific”)
. alcance de valores: 3,6...22 mA

4.2 “output echo loss”
et} putp. echo loss AX102
level 1:
: :} level 2:
L]
Lgd
Nota!

O conjunto de parametros “output echo loss” (AX102) é vélido apenas para medicao de nivel. Para medicao
de caudal, existe um conjunto de pardmetros adicional com um cédigo diferente: “output echo loss”
(AX112).

Os parémetros de ambos 0s conjuntos sao descritos nesta seccao.

4.2.1 “level N” ou “flow N” (N =1 ou 2)
Define o valor de saida no caso de perca de eco.

Selec¢ao:

. hold (por defeito)

O valor corrente é guardado.

. ramp % min

Depois do tempo definido em “daily echo loss” (ver abaixo), o valor de saida é continuamente alterado para
0% (para uma rampa negativo) ou para 100% (para 100%). A rampa terd de ser especificada como uma
percentagem do alcance de medicdo por minuto. (pardmetro “ramp level N”).

Nota!
Esta opcao ndo estd disponivel para medicoes de caudal.

ima]
2z

X

A%

L0C- vk Koy -1 AL -0-yp-Di)
A: perca de atraso do eco; B: rampa (positivo); C: rampa (negativo)
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. customer specific

Depois do tempo definido em “delay echo loss” (ver abaixo), a saida assume o valor que foi definido no
pardmetro “value level N” ou “value flow N”.

. alarm

Depois do tempo definido em “delay echo loss” (ver abaixo), o instrumento gera um alarme. A safda assume
o valor definido em “output on alarm” (ver acima).

4.2.2 “ramp level N” (N =1 ou 2)
(apenas disponivel para a op¢ao “ramp %/ min”)
Use este pardmetro para especificar a rampa (percentagem do alcance de medicao por minuto).

4.2.3 “value level N” ou “value flow N” (N = 1 ou 2)
(apenas disponivel para a op¢ao “customer specific”)
Use este parametro para especificar o valor de saida em caso de perda de eco.

4.3 “delay echo loss”

delay echo loss AX103
delay sensor 1:
delay sensor 2:

4.3.1 “delay sensor N” (N =1 ou 2)

Use este pardmetro para definir o tempo de atraso para perca de eco.

Depois da perca de eco (echo loss), o instrumento aguarda pelo tempo especifico neste pardmetro antes de
gerar um alarme. A medi¢do ndo é interrompida por curtas interferéncias.

4.4 “safety distance”

gafety distance AX104
saf.dist, zen 1:
saf.dist, sen 2:

44.1 “safety distance sensor N” (N =1 ou 2)

/ ™ Use este pardmetro para especificar a distdncia de
seguranca do sensor.
} A distancia de seguranca € localizada
(BO) imediatamente abaixo da distancia de bloqueio. Se
A o nivel estiver na distdncia de seguranca, um

alarme é gerado.

T . por defeito: 0 m

L R - BT

BD: blocking distance (dependendo do tipo de sensor); A: distancia de seguranca
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4.5 “in safety distance”

et n safery dist. AX105
in saf, dist. 5 1:
A :} in saf, dist. s 2:
Lgd

4.5.1 “in safety distance sensor N” (N = 1 ou 2)
Define a reaccdo instrumento se o nivel estiver na distancia de seguranca.

Seleccao:

. warning (por defeito)

Um aviso (A02651) é gerado mas o instrumento continua a medicéo.

Se 0 nivel desce abaixo da distdncia de seguranca, o aviso desaparece.

. alarm

O instrumento entra no estado de alarme definido (“output on alarm”). Adicionalmente, uma mensagem de
erro (A01651 ou A02651) é gerada. Se o nivel descer abaixo da distdncia de medicdo, o alarme desaparece
e o instrumento continua a medir.

. self holding

O instrumento entra no estado de alarme definido (“output on alarm”). Adicionalmente, uma mensagem de
erro (A01651 ou A02651) é gerada. Se o nivel descer abaixo da distdncia de seguranca, o alarme continua
activo. A medicao é continuada apenas depois de um reset do self holding.

[mA]
22
Sh

Ed2651

T PR Ly i

A: alarme; B: aviso; C: self holding
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4.52 “reset sensor N” (N =1 ou 2)

(apenas disponivel para a op¢ao “self holding”)
Este parametro é usado para fazer reset ao alarme em caso de self holding.

Seleccao:

. ho (por defeito)

Nao € feito reset ao alarme.

.yes

E feito reset ao alarme. A medicdo é resumida.

4.6 “reaction high temperature”

react. high temp AX107
overremp sen 1:
Max. temp. Sen. 1:
overremp sen 2:
max. temp. Sen. 2:

4.6.1 “overtemperature sensor N” (N =1 ou 2)
Define a temperatura maxima do sensor respectivo.

4.7 “defective temperature sensor”

bt ] def. temp. sensor  AXO18
def. temp. sens |
0 :> def. temp. sens 2

L

4.7.1 “defective temperature sensor N” (N =1 ou 2)

Define como o instrumento reage em caso de um sensor de temperatura com defeito.

Seleccao:.

. warning

Se o sensor de temperatura tiver defeito, a saida assume um valor definido (“output on alarm”, ver acima).
Adicionalmente, uma mensagem de erro (A01661 ou A02661) é gerada.

4.8 “relay delay”

TR relay delay AX10G
startdelay relay:

4.8.1 “startdelay relay”

Use esta funcao para definir o inicio do atraso para os relés do Prosonic S. Quando o fornecimento de
voltagem estd ligado, os relés nao ligam imediatamente, mas sim, um atrds do outro com o atraso
especificado entre eles. Isto ajuda para evitar sobrecargas do sistema de alimentacao.

. por defeito: 1s
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5 Menu “relays/controls”
5.1 O submenu “relay configuration”

5.1.1 “relay allocation”

inta e ] relay allocation RX101
relay 1
—> |relay 2
E__ | relay 3
relay 4

Use este parametro para seleccionar o relé que ird configurar.

Selecgao:
. todos os relés da versao do instrumento.

Nota!
Se a funcdo j4 tiver sido distribuida a um dos relés, o nome da fun¢éo é mostrada a seguir ao nimero do

relé.

5.1.2 “relay 1...6” (relay function)

T relay 2 R1103

function:
O] :

Lgd

Ap6s seleccionar um relé, o conjunto de pardmetros “relay N” (N = 1...6) aparece, o qual é usado para
configurar o relé.

Para configurar o relé, proceda de acordo com 0s passos seguintes:

1. Seleccione o pardmetro “function”. O ecrd “select function” aparecera.

2. Seleccione uma das seguintes fungdes:

a. limit

Apds seleccionar esta opcao, uma outra lista de seleccao aparecerd. Seleccione o valor de medigdo, ao qual o
relé de limite serd atribuido.

Continue pelas secgdes 5.1.3 e 5.1.11.

b. time pulse (apenas para medicao de caudal)

(produz curtos impulsos em intervalos de tempo regulares)

Apds seleccionar esta opcao, uma outra lista de seleccao aparecerd. Seleccione a op¢ao “time pulse”.
Continue pelas seccdes 5.1.4 e 5.1.11.

c. counting pulse (apenas para medicdo de caudal)

(produz um curto impulso apés um volume de caudal definido)

Ap6s seleccionar esta opcao, uma outra lista de seleccao aparecerd. Seleccione o valor de medicdo ao qual os
impulsos se referem.

Continue pelas sec¢oes 5.1.5, 5.1.6 e 5.1.11.

d. alarm/diagnostics

Apds seleccionar esta opcao, uma outra lista de seleccdo aparecerd. Seleccione o alarme ao qual o relé é
atribuido.
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Seleccao:

- alarm relay

O relé estd activo se um erro de alarme for detectado.

Continue pelas sec¢oes 5.1.7 e 5.1.11.

- diagnostics

Um estado especifico do instrumento (ex. perda de eco) pode ser atribuido ao relé. O relé fica activo assim
que ocorrer este estado.

Continue pelas sec¢oes 5.1.8 e 5.1.11.

- backwater alarm

O relé é activo se um alarme backwater for activo.

Esta opcao apenas estd disponivel se 0 modo de operacao for “flow-+backwater
Continue pelas sec¢oes 5.1.9 e 5.1.11.

- dirt alarm

O relé é activo se o alarme de impurezas (dirt) for activo.

Esta opcao apenas estd disponivel se 0 modo de operacao for “flow-+backwater
Continue pelas sec¢oes 5.1.10 e 5.1.11.

e. fieldbus (DO relay)“” (apenas para instrumentos Profibus DP)

Apbs seleccionar esta opcao, uma outra lista de seleccao aparecerd. Seleccione o bloco DO o qual o relé é
para ser ligado.

Nao é necessdria parametrizacdo adicional.

f. none

O relé ndo é usado.

3. Agora, o instrumento volta para o conjunto de pardmetros “relay N” (N = 1...6). Dependendo das
selec¢Oes, mais parametros estardo disponiveis os quais pode usar para completar a configuracao. Detalhes
estdo descritos nas seccoes seguintes.

»13)

»13)

5.1.3 “relay N” (N =1 - 6) (Parametrizacdo de um relé de limite)

ST} relay 2 R2101

D function: limit
——> | limit type:
] switch on point:
switch off point:

“limit type”
Use este parametro para definir o tipo de limite.

Selecgao:

. standard

Para este tipo de limite, um ponto switch on e um switch off, terd de ser definido. O comportamento da
troca depende da posicdo relativa destes pontos de troca.

a. switch on point > switch off point

O relé é activo se o valor medido subir acima do ponto switch on.

O relé é inactivo se o valor medido descer abaixo do ponto switch off.

b. switch on point < switch off point
O relé é activo se o valor medido descer abaixo do ponto switch on.
O relé é inactivo se o valor medido subir acima do ponto switch off.

13) 0 modo de operacéo é definido durante o primeiro setup do instrumento. Pode ser alterado por “device properties/operating
parameters/operating mode”
14) o relé fieldbus (relé DO) troca de acordo com o valor bindrio (ex. de um SPS) que é ligado ao bloco DO do instrumento.
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m, ft, m'/h, ', *C, mfmin, f'min, ... m, ft, m'/h, ', *C, mémin, fi'min, ...

Ll t

[[o Ty
A: switch on point; B: switch off point; C: relé active; D: relé inactivo

. tendency/speed

Este tipo de limite é semelhante ao tipo “standard”. A unica diferenca é que, variacoes de tempo do tempo
medido s3ao examinadas em vez do valor medido em si. Portanto, a unidade para o ponto de troca é
“unidade de valor de medic&o por minuto”.

. inband

Para este tipo de limite, um ponto de troca alto e baixo terao de ser definidos.

O relé é activo se o valor medido estd entre os dois pontos de troca.

O relé é inactivo se o valor medido é superior ao valor alto ou inferior ao valor baixo do ponto baixo de
troca.

Adicionalmente, a histerese pode ser definida, o que afecta ambos 0s pontos de troca.

. out of band

Para este tipo de limite, um ponto de troca alto e baixo terdo de ser definidos. O relé é activo se o valor
medido é superior ao valor alto ou inferior ao valor baixo do ponto baixo de troca.

O relé é inactivo se o valor medido estd entre os dois pontos de troca.

Adicionalmente, a histerese pode ser definida, o que afecta ambos os pontos de troca.

m, ft, ma.-’h. ft /s, °&: m'min, ftfmin, ... m, ft, m!fh: ft /s, ‘f.'. mdmin, ftfmin, ...
[
TTle AT

1 2

D0-F WL AL | T B T Wl E D
1: relé de limite “inband”; 2: relé de limite “out of band”
A: ponto de troca alto; B: ponto de troca baixo; C: relé activo; D: relé inactivo; E: histerese
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“switch on point” e “switch off point”
(para o tipo de limite “standard”)
Defina os pontos de troca nestes parametros. Tém a mesma unidade como valor de medicgo.

Cuidado!
Depois de uma alteragdo de “unit level” ou “flow unit”, os pontos de troca terdo de ser verificados e
ajustados se necessdrio.

“switch on/min” e “switch off/min”
(para o tipo de limite “tendency/speed)

Defina os pontos de troca nestes parametros. A unidade é a unidade do valor de medicdo por minuto.

Cuidado!
Depois de uma alteragdo de “unit level” ou “flow unit”, os pontos de troca terdo de ser verificados e
ajustados se necessdrio.

“Upper switching point” e “lower switching point”
(para o tipo de limite “inband” e “out of band”)
Defina os pontos de troca nestes parametros. Tém a mesma unidade como valor de medicgo.

Cuidado!
Depois de uma alteragdo de “unit level” ou “flow unit”, os pontos de troca terdo de ser verificados e
ajustados se necessdrio.

“hysteresis”

(para o tipo de limite “inband” e “out of band”)

Defina a histerese neste parametro. Tem a mesma unidade que o valor de medicéo.
A histerese afecta 0 ponto de troca alto e baixo.
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5.1.4 “relay N” (N =1 - 6) (parametrizacdo de um relé de impulso de tempo)
(apenas para versdes de instrumentos com funcionalidade de caudal:
FMUQO _*2*********** e FMUQO _ *4***********)

relay 2 R2103
function: time pulse
pulse width:
pulse time:

“pulse width” e “pulse time”

Use estes parametros para especificar o intervalo de tempo entre os dois impulsos (tempo de impulso) e a
duracdo de cada impulso (alcance de impulso).

Pulse time:

. unidade: min

. por defeito: 1 min

. alcance dos valores: 1 a 65000 min

Pulse width:
. unidade: ms —
. por defeito: 200 ms
. alcance dos valores: 200 a 60000 ms YTy T——]

A: tempo de impulso; B: alcance do impulso; C: relé activo; D: relé
inactivo

5.1.5 “relay N” (N =1 - 6) (parametrizacdo de um relé de contador de impulsos)

relay 2 R2103
function: pulse flow 1
counter unit:
pulse value:
pulse width:

“counter unit”

Use este parametro para seleccionar a unidade para o volume de caudal.
Seleccao:

.1 (por defeito)

. hl
.Ml
.dm
.cm®
ft?
.inch®

. us gal

. us mgal
.l gal

. barris

3
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“pulse value”
Use este parametro para especificar o volume de caudal depois do qual o impulso é gerado.
Por defeito: 100 m’

“pulse width”
Use este parametro para especificar o alcance de cada impulso.

Por defeito:
. HART : 200 ms
. Profibus DP: 1000 ms

Alcance de valores:
. 200 a 60000 ms

Nota!

Se o relé é usado num instrumento Profibus DP para transmitir os impulsos, o alcance do impulso pode ser
reduzido.

Se o bloco DI é usado, entdo o menor valor possivel serd 1000 ms.

5.1.6 “relay N” ( N = 1- 6) (Display do valor de contagem)

----------- ] relay 2 R2105

[ pulse counter:
——> | overilow x 107:
]

reset counter:
SIart counter:

“pulse counter”
Mostra o ntimero de impulsos que foram gerados desde o Ultimo overflow (excesso de caudal).

“overflow”
Mostra, quantas vezes o contador de impulsos jd passou o overflow.

Nota!
O volume total de caudal é:
Viota = (0Verflow x 107 + contador de impulso) x valor de impulso

“reset counter”
Use este parametro para repor o contador a zero.

Seleccao:

. ho (por defeito)

“pulse counter” e “overflow” retém os seus valores.
.yes

“pulse counter” e “overflow” sao repostos a “0”.

76



Prosonic S FMU90
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R TFis ey e
A: caudal; B: alcance do impulso; C: relé activo; D: relé inactivo, E: valor do impulso; F: contador de impulso

“start counter” e “stop counter”

Pode usar estes pardmetros para excluir caudais muito pequenos e caudais muito grandes de serem
contados.

Se o caudal estd abaixo de “start counter” ou acima de “stop counter”, nenhuns impulsos sdo gerados.
Ambos os valores terdo de ser especificados como percentagem do caudal maximo (Quay)-

. “start counter” por defeito: 0%

. “stop counter” por defeito: 100%

LC- R e - L D -0yl
A: inicio de contagem; B: paragem de contagem; C: relé activo; D: relé inactivo
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5.1.7 “relay N” ( N = 1- 6) (parametrizacdo de um relé de alarme)

[ e | relay 2 R2103
[ l function: alarm

Para um relé de alarme, ndo sdo necessdrios pardmetros adicionais. Prima “—>” para proceder ao préximo
conjunto de parametros.

5.1.8 “relay N” ( N = 1- 6) (parametrizacao de um relé de diagnéstico)

- erws LT relay 2 R2103
function: diagnostics

——> | allocation 1:
[

allocation Z:
—md

“allocation 1/2”
O estado ou um evento de um instrumento especifico pode ser atribuido a cada um destes pardmetros. O
relé é inactivo assim que um destes estados ou eventos ocorram.

Selecgao:

. sensor de perda de eco 1/2 /1+2

. sensor de temperatura defeituoso 1/2

. sensor de temperatura externo defeituoso

. alarme acumulado: sensor de temperatura defeituoso
. sensor de excesso de temp. 1/2

. alarme acumulado: excesso de temp.

. canal de distancia de seguranca 1/2

. alarme acumulado: distincia de seguranca

5.1.9 “relay N” (N = 1- 6) (parametrizacdo de um relé de alarme de refluxo)

pelay 2 R2103
function: backwat. alarm

Para um relé de alarme de refluxo, nenhum parametro adicional é necessério. Prima “->” para proceder ao
conjunto de pardmetros seguinte.
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5.1.10 “relay N” ( N = 1- 6) (parametrizacao de um relé de alarme de dirt (impurezas))

relay 2 R2103
functions dirt alarm

Para um relé de alarme de impurezas, nenhum pardmetro adicional é necessdrio. Prima “-” para proceder
ao conjunto de parametros seguinte.

5.1.11 “relay N” ( N = 1- 6) (comportamento do relé)

—— ) relay X RX104

D switch delay:
—> | lnvert:
[

error handling:

“switch delay” (apenas disponivel para relés de limite)
Use este parametro para especificar o atraso do switch (em segundos).

O relé ndo troca automaticamente apds o ponto switch-on ser excedido mas apenas apds o atraso especifico.
O valor medido terd de exceder o ponto switch-on durante todo o tempo de atraso.

“invert”
Use este parametro para especificar se a direccao de troca do relé estd para ser invertido.

Seleccao:

. ho (por defeito)

A direccao de troca do relé ndo é invertida. O relé troca como descrito nas sec¢des acima.

.yes

A direcc@o de troca do relé é invertida. Os estados “energized” e “de-energized” podem ser trocados entre
si.

“error handling” (ndo disponivel para alarme e relés de diagndstico)
Use este pardmetro para especificar a reac¢ao do relé em caso de erro.
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Selec¢ao:

. actual value
O relé troca de acordo com o valor medido (apesar de a sua fiabilidade nao ser assegurada).

. hold (por defeito)
- relé de limite: o estado corrente de troca do relé é mantido.
- relé de contador de impulsos: o contador usa o valor de caudal que estava presente quando o erro ocorre.

. switch on
(apenas disponivel para relés de limite)
O relé é activo.

. switch off
(apenas disponivel para relés de limite)
O relé é inactivo.

. stop
(apenas disponivel para contadores de impulso e relés de impulso de tempo)
Os impulsos ndo sdo gerados enquanto o erro estd presente.

5.2 Submenu - standard “pump control N” (N = 1 ou 2)

Nota!

Dependendo do nimero do equipamento, diferentes funcionalidades podem ser configuradas para o
controlo da bomba. O ndmero do equipamento pode ser encontrado na placa do nome do instrumento e no
menu operativo em “system information/device information”.

Esta capitulo apenas € valido para instrumentos com controlo standard de bomba.
(FMUQO_*l *kkkkkkkkkk e FMUQO_*Z***********).

Para um controlo avancado da bomba ver cap. 5.3
(FMUQO_*3*********** e FMUQO_*4***********).

Nota!

Os submenus “pump control N” apenas estao presentes se “pump control” for seleccionado em “device
properties/operating parameters/controls”.
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5.2.1 Principios basicos
Pontos de troca

O controlo de bomba é usado para comecar ou parar as bombas dependendo do nivel medido. Para fazer

isto, um ponto switch-on e um switch-off é definido para cada bomba. Adicionalmente, um relé é atribuido

a uma bomba e uma troca é efectuada por este relé.

A. Switch-on point > Switch-off point
A bomba é ligada se o nivel subir acima do ponto switch-on (A). E desligado se o nivel descer abaixo do
ponto switch-off (B).

LR RO = B
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada

B. Switch-on point < Switch-off point

A bomba é ligada se o nivel descer abaixo do ponto switch-on (A). E desligado se o nivel subir acima do
ponto switch-off (B).

Exemplo: enchimento de um depdsito de armazenamento.

aoF
|

| N\

c

(]

—

- RO L T e

A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada
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Modo de operacao

O Prosonic S pode controlar varias bombas em simultdneo — dependendo do ntiimero de relés.

Se duas ou mais bombas forem aplicadas para canal de um nivel, pode escolher entre os dois modos de
operagao:

a. controlo de bomba ndo alternado

Neste modo, a bomba é ligada de acordo com os pontos de troca atribuidos.

b. controlo de bomba alternado

Neste modo, 0s pontos de troca nao estao alocados s bombas individuais. Em vez disso, 0s relés sao
trocados de modo a assegurar um uso uniforme de todas as bombas. Isto é conseguido seguindo as seguintes
regras.:

1. Se o nivel subir acima de um dos pontos switch-on, esse relé liga, o que nesse momento estd desligado.
Nao é necessariamente o relé ao qual o ponto switch-on pertence.

2. Se 0 nivel subir acima de um dos pontos switch-off, esse relé desliga, o que nesse momento estd ligado.
Nao é necessariamente o relé ao qual o ponto switch-off pertence.

No entanto, existem duas restri¢des a estas regras:

3. A subida do nivel acima do ponto switch-on efectua a activacao de um relé apenas se o ponto switch-off
correspondente tiver sido alcancado anteriormente.

4. A descida do nivel abaixo do ponto switch-off efectua a desactivacdo de um relé apenas se o ponto
switch-on correspondente tiver sido alcancado anteriormente.

Nota!

Se duas bombas no mesmo alcance operarem alternadamente, os seus pontos switch-on e switch-off sao
idénticos. Esta resposta de troca pode ser alcangada ao atribuir pontos de troca ao segundo relé o qual pode
nunca ser alcangado.

Exemplo:

No alcance de troca entre 60% e 40%, as duas bombas devem operar alternadamente, ex. quando a bomba
1 estiver em funcionamento, a bomba 2 estd desligada e vice versa. Estes relés estao programadas como o
seguinte:

- relé 1: ponto switch-on: 60%; ponto switch-off: 40%

- relé 2: ponto switch-on: 160%; ponto switch-off: 120%
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F'1| F'2|F'3
A

A|B

Al B

B

N o """"

1: controlo de bomba alternado.
2: controlo de bomba nao alternada; cada ponto de troca estd atribuido a uma bomba diferente.
A: ponto switch-on da bomba; B: ponto switch-off da bomba; C: bomba ligada; D: bomba desligada

[T T e ]
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Controlo de limite vs controlo de doseamento de bomba

Se vdrias bombas estiverem ligadas, pode escolher entre controlo de limite (como descrito acima) e controlo
de doseamento de bomba.

Controlo de limite
Se esta opcao for escolhida, os relés sao ligados de acordo com os pontos de ligacao como descrito acima.

Controlo de doseamento de bomba

Se esta opcao for escolhida, haverd apenas um ponto switch-on e um ponto switch-off, os quais sao validos
para todos os relés. Adicionalmente, um indice de bomba desejado teréd de ser especificado.

Se 0 nivel subir acima (ou descer abaixo) do ponto switch-on, inicialmente apenas uma bomba estard ligada.
Se 0 doseamento de bomba desejado nao for alcangado ap6s o intervalo hook-up seleccionado, uma bomba
adicional serd ligada. Do mesmo modo, as préximas bombas séo ligadas em intervalos até que o doseamento
de bomba desejado for alcancado.

No entanto, se o nivel jd estiver perto do ponto switch-off (distancia <barreira switch-on), nenhuma das
préximas bombas sao ligadas, mesmo que o doseamento de bomba néo tenha sido alcancado.

Fan :

P1

!

T L= >y t

E

LoD P K- D D
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: interval hook-up; F: barreira switch-on; G: indice de
bomba

Nota!
Se ambos os controlos de bomba alternada e o controlo de doseamento de bomba estdo activos, as bombas
sao alternadamente usadas como primeira bomba.
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5.2.2 Overview

Parametrizacdo de controlo de bomba (tipo: controlo de limite)

Passo

Conjunto de
parametros ou
submenu

Parametro

Observagoes

Ver secc¢ao

Menu
“relays/controls”

Seleccione “pump
control 1” ou “pump
control 2”

Pump control N
(N=1ou?2)

Referéncia

Seleccione o nivel de
acordo com o qual as
bombas sao
controladas

Ntmero de bombas

Seleccione o ndmero
de bombas.

Notal!

Um relé deve estar
disponivel para cada
bomba.

523

Pump control N
(N=1ou?2)

Funcéo

Seleccione “limit
control”

5.2.4

Pump control N
(N=1ou?2)

Seleccione a bomba.
(cada bomba terd de
ser configurada
individualmente).

5.2.5

Pump M control N
M=1-6)
(N=1ou?2)

Ponto switch-on

Defina o ponto
switch-on para esta
bomba.

Ponto switch-off

Defina o ponto
switch-off para esta
bomba.

Atraso switch-on

Defina o atraso
switch-on para esta
bomba.

Alternado

Seleccione se a
bomba é para fazer
parte no controlo de
bomba alternada (por
defeito: nao)

Reducao da crosta

Defina a inexactidao
dos pontos de troca
(para reduzir a
formacdo de crosta).

5.2.6

Pump M control N
M=1-6)
(N=1ou?2)

Intervalo de backlash

Defina o intervalo de
backlash.

Tempo de backlash

Defina o tempo de
backlash.

Erro de
manuseamento

Defina o erro de
manuseamento.

5.2.7

Atribuicdo de relé

Atribua um relé &
bomba.

Nota!

Por defeito: o relé 1
é configurado como

5.2.8
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um relé de alarme.

Relay N
N=1-06)

Funcao

Seleccione
“pumpM/control N”

Inversao

Seleccione se o sinal
de troca estd
invertido (por
defeito: nao)

5.2.9

Pump control N

Seleccione a préxima
bomba e continue
com 0 passo 5 até
que todas as bombas
estejam configuradas.
Se todas as bombas
estdo configuradas:

. W
prima 0 para voltar
a0 menu
“relay/controls”.
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Parametrizacao de um controlo de bomba (tipo: controlo de doseamento de bomba)

Passo

Conjunto de
parametros ou
submenu

Parametro

Observagoes

Ver seccao

Submenu
“relay/controls”

Seleccione “pump
control 1” ou “pump
control 2”

Pump control N
(N=1ou?2

Reference

Seleccione o nivel de
acordo com o qual as
bombas sao
controladas.

Ntdmero de bombas

Seleccione o0 ndmero
de bombas.

Nota: um relé terd de
estar disponivel para
cada uma das
bombas.

Pump control N
(N=1ou?2)

Funcéo

Seleccione “rate
control”

Pump control N
(N=1ou?2)

Ponto switch-on

Defina o ponto
switch-on.

Ponto switch-off

Defina o ponto
switch-off

Min. Pumprate/min

Defina o doseamento
minimo da bomba

Reducdo de crosta

Defina a inexactidao
dos pontos de troca
(para reduzir a
formacdo de crosta).

Switch-on border

Defina o switch no
border

Intervalo hook-up

Defina o intervalo
hook-up

Alternado

Seleccione se o
controlo de bomba
alternada deve ser
efectuado.

Pump control N
(N=1ou?2)

Seleccione a bomba.
(os parametros
seguintes terdo de
ser configurados para
cada bomba
individualmente).

Pump M control N
M=1-6)
(N=1ou?2)

Atraso no switch-on

Defina o atraso no
switch-on

Intervalo de backlash

Defina o intervalo de
backlash

Tempo de backlash

Defina o tempo de
backlash

Erro de
manuseamento

Defina o erro de
manuseamento

Atribuicao de relé

Atribua um relé &
bomba.

Nota: por defeito, o
relé 1 é configurado
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como um relé de

alarme.
8 Relay N Funcdo Seleccione “pump
N=1-6) M/ controlN”
Inversao Seleccione se o sinal

de troca é invertido
(por defeito ndo)

9 Pump control N Seleccione a préxima
bomba e continue
com 0 passo 6 até
que todas as bombas
estejam configuradas.
Se todas as bombas
estdo configuradas:

. W
prima 0 para voltar
a0 menu
“relay/controls”.

5.2.3 “pump control N” (N =1 ou 2)

pemreeTa pump control R1300

D reference:

——> | number of pumps:
[]

“reference”
Defina o canal de nivel, ao qual o controlo de bomba se refere.

Selec¢ao:

. nenhum (por defeito)
. nivel 1

. hivel 2

“number of pumps”
Defina o niimero de bombas que participam no controlo de bombas. No fim da configuracao, um relé
deverd ser atribuido a cada uma das bombas (conjunto de pardmetros “relay allocation”).

. alcance dos valores: 1...6 (dependendo do nimero de relés)
. por defeito: 1
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5.2.4 “pump control N” (N =1 ou 2)

pump contraol R1301
function:

“function”
Determina o tipo de controlo de bomba.

Seleccao:

. controlo de limite (por defeito)

Cada bomba tem o seu préprio ponto switch-on e switch-off.

. controlo de indice

Apenas existe um ponto switch-on e switch-off para todas as bombas. Se o ponto switch-on tiver sido
excedido, vdrias bombas s3o ligadas em intervalos até que o doseamento de bomba definido for obtido. Para
detalhes veja o capitulo “limit control and rate control”.

5.2.5 “pump control N” (N=1 ou 2)

pump contraol R1302
pump 1:

[pump 2:]

[pump 3:]

pump ]

Determina, a que bomba as seguintes especificagoes se referem.

Selec¢ao:
. dependendo do numero de bombas seleccionado.

5.2.6 “pump M/control N” (M =1-6; N=1 ou2)
(Part 1 : Pontos de comutagao para control de limites)

pump 1 /control 1 R1303
switch on point:
switch off point:
switch on delay:
crust reduction:

“switch on point”

Especifica o ponto switch-on da bomba respectiva. Use a unidade do nivel seleccionado.

Cuidado!

Apds uma alteracdo do “unit level” o ponto switch on terd de ser verificado e ajustado se necessdrio.

“switch off point”

Especifica o ponto switch-off da bomba respectiva. Use a unidade do nivel seleccionado.

Cuidado!

Apds uma alteracdo do “unit level” o ponto switch off terd de ser verificado e ajustado se necessdrio.
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“switch-on delay”
Especifica o atraso switch-on da respectiva bomba (em segundos).
Quando o nivel tiver subido acima do ponto switch-on, o relé ndo liga imediatamente, mas apenas apés o

atraso do switch-on especificado. Defina diferentes atrasos &s bombas individuais para evitar a ligacao
simulténea de vérias bombas (a qual podia causar uma sobre carga do sistema de alimentacao eléctrica).

e e L

LoC- RO DO

A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: atraso switch-on

“alternate”
Especifica se a bomba deve ser inclufda no controlo de bomba alternada.

Seleccao:

. ho (por defeito)

A bomba nao estd incluida no controlo de bomba alternada. Em vez disso, troca de acordo com os seus
préprios pontos de troca.

.yes

A bomba estd incluida no controlo de bomba alternada.
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“crust reduction”

Especifica o alcance da inexactiddo (percentagem do alcance de medicdo) para os pontos de troca da bomba.

Se este valor é maior que “0”, os pontos de troca nao sao exactamente constantes. Em vez disso, eles
variam dentro do alcance de inexactidao especificado.
Isto ajuda a evitar a formacédo de crosta, o que ocorre nos pontos fixos de troca.

-t

[FE DT P e
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: inexactiddo (“crust reduction”)

5.2.7 “pump M/control N” M =1-6; N=1 ou2)
(Part 2 : Comportamento da comutagio para controlo de limites)

pumphi/controlN EN304
backl. interval:
backlash time:
error handling:

“backlash interval” e “backlash time”

Use estes pardmetros se, quiser esvaziar um depdsito além do ponto switch-off em intervalos regulares.
O “backlash interval” determina a partir de quando o bombeamento ird ocorrer.

O “backlash time” determina quanto tempo este bombeamento ird durar.
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[}
-

L0 AL K- LD - Dyp-DAT
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: backlash interval; F: backlash time

“error handling”
Este pardmetro define a reac¢ao do atraso em caso de erro.

Seleccao:

. hold (por defeito)

O estado de troca do relé é mantido.

. switch on

O relé é actuado (ex. a bomba é ligada).

. switch off

O relé é desligado (ex. a bomba é desligada).

. actual value

O relé troca de acordo com o valor de medicao (apesar da sua fiabilidade nao estar assegurada).

5.2.8 “relay allocation”

-------- ] relay allocation RM305

—> | relay 2
]

relay 3
relay 4

Atribui um relé 4 bomba.
Seleccao:
. todos os relés incluidos no instrumento.
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52.9 “relayN” (N=1-6)

relay M RM 304
function:
invert:

“function”
Atribui a fun¢@o desejada ao relé.

Seleccao:
. nenhum (por defeito)
. pump M/control N

“invert”
Determina se o comportamento de comutagao do relé estd invertido.

Selec¢ao:
. ho (por defeito)

O comportamento de comutacdo do relé nao estd invertido. O relé é ligado se a bomba estiver ligada.

.yes
O comportamento de comutacdo do relé estd invertido. O relé é ligado se a bomba estiver desligada.

5.2.10 “pump control N” (N =1 ou 2)
(Switching points for rate control)

pump control R13A3
switch on point:
switch off point:
min pump rate:
alternate:

“switch on point”
Especifica o ponto switch-on. Use a unidade de nivel seleccionada.

Cuidado!
Apds alteracao em “unit level”, o ponto switch-on terd de ser verificado e ajustado se necessério.

“switch off point”
Especifica o ponto switch-off. Use a unidade de nivel seleccionada.

Cuidado!
Apés alteracao em “unit level”, o ponto switch-off terd de ser verificado e ajustado se necessdrio.

“min pump rate”
Especifica o caudal mfnimo desejado (para detalhes, ver seccdo “limit control and rate control”).

Nota!
Se quiser esvaziar o depésito, terd de especificar um caudal negativo.
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Sub fun¢do “crust reduction”

Especifica o alcance da inexactiddo (percentagem do alcance de medicdo) para os pontos de comutagao. Se
este valor for maior que “0”, os pontos de troca ndo sdo exactamente constantes. Em vez disso, eles variam
dentro do alcance de inexactidao especificado.

[sto ajuda a evitar a formacdo de crosta, a qual ocorre com frequéncia em pontos de comutacao fixos.

A

e
| M-

-
- AR LA L DT

A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: inexactidao (“reducao da crosta”)

“switch on border”
Especifica a margem o controlo de doseamento (para detalhes, ver seccdo “limit control and rate control”)

“hook up interval”
Especifica o intervalo de tempo entre a ligacao das diferentes bombas (para detalhes, ver seccao “limit
control and rate control”)

“alternate”
Determina se um controlo de bomba alternado estd para ser efectuado.

5.2.11 “pump control N” (M=1-6,N=1ou2)
(Comportamento de comutacdo para controlo de doseamento)

e e ] pump control RM304
switch-on delay:
C ——> | backlash interval:
iy backlash time:
error handling:

“switch on delay”

Ver pég. 88

“backlash interval” e “backlash time”
Ver pég. 89

“error handling”
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53 Submenu “pump control N” melhorado (N = 1 ou 2)

Notal!

Dependendo da referéncia do equipamento, diferentes funcionalidades podem ser configuradas para o
controlo da bomba. A referéncia do equipamento pode ser encontrada na placa do nome do instrumento e
no menu operativo em “system information/device information”.

Este capitulo apenas é valido para instrumentos com controlo melhorado de bomba.
(FMUQO_*3*********** e FMUQO_*A_***********).

Para um controlo standard da bomba ver cap. 5.2
(FMUQO_*]*********** e FMUQO_*Z***********).

Nota!
Os submenus “pump control N” apenas estao presentes se “pump control” for seleccionado em “device
properties/operating parameters/controls”.

5.3.1 Principios basicos

O controlo de bomba é usado para iniciar ou parar as bombas dependendo do nivel medido. Podem ser
definidos até dois controlos de bombas. Uma ou mais bombas podem ser atribuidas para cada controlo de
bomba. As bombas sdo ligadas e desligadas pelos relés do Prosonic S.

O comportamento de comutacdo depende de:

. da fungdo seleccionada

. do tipo seleccionado de “load control” (apenas relevante para controlo de bomba alternada).

Funcoes “limit simple” e “limit parallel”
Para estas fungdes, um ponto switch-on e um ponto switch-off, é definido para cada bomba. O
comportamento de comutacao depende da posicao relativa destes dois pontos de comutacao:

a. switch-on point > switch-off point (“emptying”)
A bomba é ligada se o nivel subir acima do ponto switch-on (A). E desligada se o nivel descer
abaixo do ponto switch-off (B).

b. switch-on point < switch-off point (“filling”)
A bomba é ligada se o nivel descer abaixo do ponto switch-on (A). E desligada se o nivel subir
acima do ponto switch-off (B).

-t

-t |

1: “Emptying” (switch-on point > switch-off point); 2: “Filling” (switch-on point > switch-off point)
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada

TR
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Nota!
Se vdrias bombas forem atribuidas a um controlo de bomba, a direccdo de troca destas bombas terdo de ser
as mesmas. A combinacao de “filling” e “emptying” nao é permitido.

A diferenca entre “limit sample” e “limit parallel” é relacionado com o controlo de mais de uma bomba:

. limit sample (A)

Com esta fungdo, apenas uma bomba pode funcionar de cada vez. Antes de uma bomba ser ligada, a bomba
que anteriormente funcionava é desligada automaticamente. Detalhes dependem da posicao relativa dos
pontos de troca, especialmente se os alcances de troca de diferentes bombas estdo sobrepostos. (ver o
exemplo no diagrama abaixo).

. limit parallel (B)

Com esta fungao, vérias bombas podem ser ligadas a0 mesmo tempo.

Example: (“Emptying” com trés bombas)

L 1 L 2
Plen
P2en
P3an
P3ar P2om, Plor
t 1
onp---- ....;.. ; : ....: ..... ;. ....... [ ] e el ———— -
P1 ; P1
off s e . : . O ——— e o
L Lot t
o } on
A p i P2
off : off
PR T SN ST SV S SO P — - NUUUOURTRNRT IS
Pa M P
e o -} off -
— - . :
on : : on
P1 . P1
o . ) T
P IR t
B an : ; 5 on
it .
s ® " "1 0 t t
on — et on
P3 P P3
off et Lttt
t t

Lo FARL R =T~ 1 Py 1 00
A: “limit simple”; B: “limit parallel”

1: Alcances de troca separados; 2: alcances de troca sobrepostos;

Plony P2on, P30n; pontos switch-on para as bombas P1, P2, P3

Plosr, P20, P3osr; pontos switch-off para as bombas P1, P2, P3
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Funcdo “pump rate control”

Se o controlo de doseamento da bomba for seleccionado, apenas existe um ponto switch-on e um switch-
off, os quais sao validos para todos os relés. Adicionalmente o doseamento de bomba desejado terd de ser
especificado.

Se o nivel subir acima (ou descer abaixo) do ponto switch-on, inicialmente apenas uma bomba estd ligada.
Se 0 doseamento de bomba desejado nao estiver sido alcancado apés o intervalo hook-up seleccionado, uma
bomba adicional é ligada. Da mesma forma, mais bombas serao ligadas em intervalos até que o doseamento
de bomba desejado for alcancado.

No entanto, se o nivel j estiver perto do ponto switch-off (distancia <switch-on barrier), nenhuma bomba
serd ligada, mesmo que o doseamento de bomba nao tiver sido alcangado.

t
a A
e e S —
P4
¥ —
1] : -t
e i --
: P1+P2
:J\"‘__"v-'_"-f
; E
[ o |
P4 P2 P3
D = : mezrzeme nene s S
' —— -t
E

- PO L DT

A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: intervalo hook-up; F: barreira switch-on

Controlo de bomba alternada.

Opcionalmente, um numero de bombas podem ser atribuidas ao controlo de bomba alternada. Neste modo,
0s pontos de troca ndo sao mais atribuidos 4s bombas individuais. Em vez disso, o grau de uso desejado terd
de ser definido para cada bomba (ex: uso igual de todas as bombas). Se o nivel subir acima (ou descer
abaixo) do ponto switch-on, a bomba terd de ser ligada, o Prosonic S selecciona a bomba de acordo com um
algoritmo que assegura que ao longo do tempo, o grau de uso desejado é igual para todas as bombas.

O mesmo é vélido para o desligar de bombas.

Notal!

Para o controlo de limite (simples ou paralelo) pode ser definido para cada bomba individualmente se é para
fazer parte do controlo de bomba alternada. Para controlo de doseamento de bomba, é possivel distribuir
todas ou nenhuma bomba para o controlo de bomba alternada.
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5.3.2 Setup bésico

Parametrizacdo de controlo de limite (simples/paralelo)

Passo | Conjunto de parametros Parametro Observacgoes Ver

ou submenu pagina

1 menu “relay/controls” 1. seleccione “pump control 1” ou “pump

control 2”
2. seleccione “Basic setup”

2 Pump control N Referéncia Seleccione o nivel de acordo com o qualas | 99
(N=1ou2) bombas sdo controladas.

Numero de bombas Seleccione o ntimero de bombas. 99
Nota: um relé deverd estar disponivel para
cada bomba.

Bomba standby”’ Defina, se uma das bombas é para ser uma 99
bomba em standby.

Reset Reinicia um controlo de bomba existente; 99
ndo é usado durante a parametrizagéo.

3 Pump control N Funcéo Seleccione “limit parallel” ou “limit 100
(N=1ou2) simple”.

Load control (controlo Seleccione o tipo de load control (apenas 100
de carga) relevante para controlos de bomba
alternada).

4 Pump control N Seleccione a bomba.

(N=1ou2) (cada bomba pode ser configurada
individualmente).

5 Pump M control N Ponto switch on Defina o ponto switch on para esta bomba 101
(M=1-106) Ponto switch off Defina o ponto switch off para esta bomba 101
(N=1ou 2) Atraso switch on Defina o atraso de troca para esta bomba 101

Alternado Seleccione se a bomba é para fazer parte do | 102
controlo de bomba alternada (por defeito:
nao)

Grau de uso Defina o grau de uso desejado 102
(percentagem) para esta bomba; (apenas
relevante para controlo de bomba
alternada)

Méx. Tempo de uso Defina 0 méx. de tempo de uso para esta 102
bomba (apenas relevante para controlo de
bomba alternada com “load control” =
“starts+time”)

Reducao da crosta Define a inexactidao dos pontos de troca 102
(para reduzir formacao de crosta).

6 Pump M control N Intervalo backlash Defina o intervalo de backlash 103
(M=1-16) Tempo backlash Defina o tempo de backlash 103
(N=1ou2) Erro de manuseamento | Defina o erro de manuseamento 103

7 Pump M control N Feedback da bomba Selecciona a entrada digital usada para o 104
(M=1-106) feedback da bomba
(N=1ou2) Atraso do feedback Define o tempo de intervalo, no qual um 104

feedback é necessdrio
Significado do feedback | Define o significado do feedback 104
8 Atribuicao de relé Atribua um relé 4 bomba.
Nota: por defeito, relé 1 é configurado
como relé de alarme.

6] Relé N Funcao Seleccione “pump M/control N” 105

(N=1-6) Inversdo Seleccione se o sinal de troca é invertido 105
(por defeito: nao)
10 Pump control N Seleccione a préxima bomba e continue

com 0 passo 5 até que todas as bombas
tenham sido configuradas. Se todas as

%Tl‘l'_l
bombas estao configuradas: prima Y] para
voltar ao menu “relays/controls”.

1) Apenas para instrumentos com switch de limite externos; a bomba stand-by é sempre a tltima das bombas M.
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Parametrizacao de controlo de doseamento de bomba

Passo | Conjunto de parametros Parametro Observacgoes Ver

ou submenu pégina

1 menu “relay/controls” 1. seleccione “pump control 1” ou “pump

control 2”

2 Pump control N Referéncia Seleccione o nivel de acordo com o qualas | 99
(N=1ou2) bombas sdo controladas.

Nimero de bombas Seleccione o ntimero de bombas. 99
Nota: um relé deverd estar disponivel para
cada bomba.

Bomba standby”’ Defina, se uma das bombas é para ser uma 99
bomba em standby.

Reset Reinicia um controlo de bomba existente; 99
nao é usado durante a parametrizagao.

3 Pump control N Funcao Seleccione “limit parallel” ou “limit 100
(N=1ou2) simple”.

Load control (controlo Seleccione o tipo de controlo de carga 100
de carga) (apenas relevante para controlos de bomba
alternada).

4 Pump control N Seleccione a bomba.

(N=1ou2) (cada bomba pode ser configurada
individualmente).

5 Pump control N Ponto switch on Defina o ponto switch on 106
(N=1ou2) Ponto switch off Defina o ponto switch off 106

Min. Pumprate/min Defina o doseamento de bomba minimo 106

Reduc@o de crosta Define a inexactidao para os pontos de 106
troca (para reduzir a formacao de crosta)

Barreira swich-on Define o switch na barreira 107

Intervalo hook up Define o intervalo hook-up 107

Alternado Seleccione se um controlo de bomba 107
alternada é para ser efectuado.

6 Pump M control N Intervalo backlash Defina o intervalo de backlash 103
(M=1-106) Tempo backlash Defina o tempo de backlash 103
(N=10u2) Erro de manuseamento | Defina o erro de manuseamento 103

7 Pump M control N Feedback da bomba Selecciona a entrada digital usada para o 104
(M=1-16) feedback da bomba
(N=1ou2) Atraso do feedback Define o tempo de intervalo, no qual um 104

feedback é necessdrio
Significado do feedback | Define o significado do feedback 104
8 Atribuicdo de relé Atribua um relé 4 bomba.
Nota: por defeito, relé 1 é configurado
como relé de alarme.
9 Relé N Funcéo Seleccione “pump M/ control N” 105
(N=1-06) Inversao Seleccione se o sinal de troca é invertido 105
(por defeito: nao)
10 Pump control N Seleccione a préxima bomba e continue
com 0 passo 5 até que todas as bombas
tiverem sido configuradas. Se todas as
bombas estao configuradas: prima ?f:‘ para
voltar ao menu “relays/controls”.

11 Pump M control N Atraso switch-on Defina o atraso switch-on 101
(M=1-106) Grau de uso Defina o grau de uso desejado 102
(N=1ou 2) (percentagem) para esta bomba; (apenas

relevante para controlo de bomba
alternada)
Maéx. Tempo de uso Defina 0 méx. de tempo de uso para esta 102

bomba (apenas relevante para controlo de
bomba alternada com “load control” =
“starts+time”)

1) Apenas para instrumentos com switch de limite externos; a bomba stand-by é sempre a tltima das bombas M.
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"pump control N” (N = 1 ou 2)

pump control k1401
reference:
number of pumps:
standby pump:
reset:

“reference”
Define nivel do canal ao qual o controlo de bomba se refere.

Seleccao:

. nenhum (por defeito)

. nivel 1

. nivel 2 (para versoes de instrumentos com 2 entradas de nivel)

“number of pumps”

Define o ntimero de bombas que participam no controlo de bombas. No fim da configuracao, um relé
deverd ser atribuido a cada uma das bombas (conjunto de parametros “relay allocation”).

. alcance dos valores: 1...6 (dependendo do nimero de relés)

. por defeito: 1

“standby pump” (apenas para instrumentos com switches de limite externos)
Determina se uma das bombas é uma bomba standby.

Selecgao:

. hdo (por defeito)

Nao existe bomba standby.

. sim

A dltima das bombas é uma bomba standby. Nao pode ser configurada individualmente. Se o Prosonic S for
informado de falha de uma das bombas, a bomba standby substitui essa bomba.

Exemplo:
Numero de bombas: 5
Bomba standby: sim
= Controlo de bombas para bombas 1 a 4; bomba 5 é a de standby.

“reset”
Este pardmetro é usado para reiniciar o controlo de bomba (ex. depois de uma bomba avariada ter sido
reparada).

Nota!
Reiniciar tem o mesmo efeito que desligar a alimentacao eléctrica. Nao influencia a parametrizacao do
controlo de bomba.

Selec¢ao:

. hdo (por defeito)

O controlo de bomba nio é reiniciado.
. sim

O controlo de bomba é reiniciado.
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"pump control N” (N = 1 ou 2)

[ —===T | pump control R1402

[ function:

——> | load control:

“function”
Determina o tipo de controlo de bomba.

Seleccao:

. limit parallel (por defeito)

Cada bomba tem o seu préprio ponto switch-on e switch-off. Vérias bombas podem funcionar ao mesmo
tempo.

. limit simple

Cada bomba tem o seu préprio ponto switch-on e switch-off. Apenas uma bomba pode funcionar de cada
vez.

. rate control

Apenas existe um ponto switch-on e um ponto switch-off para todas as bombas. Se o ponto switch-on for
excedido, vdrias bombas sao ligadas em intervalos até que o doseamento definido seja obtido. Para detalhes
consulte o capitulo “limit control and rate control”.

“load control”
Determina, como a carga das bombas é medida pelo controlo de bomba alternada.

Seleccao:

. em ordem

- se é para ligar a bomba, o0 Prosonic S selecciona a bomba que esteve inactiva mais tempo.

- se é para desligar a bomba, o Prosonic S selecciona a bomba que esteve activa mais tempo.

. tempo de uso

O tempo total de funcionamento de cada bomba é considerado.

. arranque (por defeito)

O ntmero de arranques é considerado para cada bomba, independentemente do tempo que a bomba estiver
a trabalhar depois de cada arranque.

. arranque + tempo

Idéntico 4 opcéo “arranque”.

Adicionalmente, um uso mdximo é definido para cada bomba. Depois de estar a funcionar por este tempo, a
bomba é automaticamente substituida por outra bomba.
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"pump control N” (N = 1 ou 2)

et} pump control R1302

pump 2:)
- —> | [pump 2

(pump 3:)
[pump 4:)

Determina a que bomba as especificacdes seguintes se referem.

Seleccao:
. dependendo do nimero de bombas seleccionadas.

“pump M / control N” (M = 1-6; N = 1 ou 2)
(Parte 1: pontos de troca para controlo de limites)

pump 1 centol 1 R1303
switch on point:
switch off point:
switch on delay:
crust reduction:

“switch-on point”

Especifica o ponto switch-on da bomba respectiva. Use a unidade de nivel seleccionada.

Cuidado!

Depois de alterac@o na “unidade de nivel”, o ponto switch-on terd de ser verificado e ajustado se necessdrio.

“switch-off point”

Especifica o ponto switch-off da bomba respectiva. Use a unidade de nivel seleccionada.
Cuidado!

Depois de alteracao na “unidade de nivel”, o ponto switch-off terd de ser verificado e ajustado se
necessério.

“switch-on delay”
Especifica o atraso switch-on da respectiva bomba (em segundos).
Quando o nivel tiver subido acima do ponto switch-on, o relé nao troca automaticamente, mas sé apés o

atraso switch-on especificado. Atribua atrasos diferentes ds bombas individuais para evitar a ligacao
simultanea de varias bombas (o qual pode provocar uma sobre carga do sistema de alimentacao eléctrica).
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Lo N e
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: atraso switch-on

“alternate”
Especifica se a bomba deverd ser incluida no controlo de bomba alternada.

Selecgao:

. hao (por defeito)

A bomba nao estd incluida no controlo de bomba alternada. Em vez disso, troca de acordo com o0s seus
préprios pontos de troca.

. sim

A bomba é incluida no controlo de bomba alternada.

“degree of use” (grau de uso)
(para “load control”(controlo de carga) = “time of use”(tempo de uso) ou “starts”(arranque))

Define o grau de uso desejado (percentagem) desta bomba para um controlo de bomba alternada. O grau de
uso s6 é obtido se a bomba for atribuida ao controlo de bomba alternada.

Nota!

O grau de uso total de todas as bombas que fazem parte do controlo de bomba alternada deverd ser 100%.

“maximum use of time”
(para “load control” (controlo de carga) = “starts+time” (arranque+tempo)

Define o tempo de uso méximo que ¢ vélido para o controlo de bomba alternada e para “load

control”="starts+time”. Depois de estar a funcionar durante este tempo, a bomba é automaticamente
substituida por outra bomba.
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“crust reduction”

Especifica um alcance de inexactiddo (percentagem do alcance de medicdo) para os pontos de troca na
bomba. Se este valor for maior que “0”, os pontos de troca ndo sao exactamente constantes. Em vez disso,
variam dentro do alcance especificado de inexactidao.

[sto ajuda a evitar formacao de crosta, a qual ocorre em pontos de troca fixos.

£
:I L

—

L0 P K- L L 0D D8
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: inexactiddo (“crust reduction”)

“pump M / control N” (M = 1-6; N = 1 ou 2)
(Parte 2: comportamento de troca para controlo de limite)

pumphiscontrolN RN304
backl. interval:
backlash time:
error handling:

“backlash interval” e “backlash time”

Use estes parametros se desejar vazar um depdsito para além do ponto switch-off em intervalos regulares.
O “backlash interval” determina apds quanto tempo ird ocorrer este bombeamento.

O “backlash time” determina quanto tempo o bombeamento adicional durard.
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E

LRy | ROy R

A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: backlash interval; F: backlash time

“error handling”
Este pardmetro define a reac¢ao do relé em caso de erro.

Seleccao:

. hold (por defeito)

O estado de troca do relé é mantido.

. switch-on

O relé é ligado (ex. a bomba é ligada)

. switch-off

O relé é desligado (ex. a bomba é desligada)
. actual value (valor actual)

O relé troca de acordo com o valor de medicao corrente (mesmo que a sua fiabilidade nao seja segura).

“pump M / control N” (M = 1-6; N = 1 ou 2)

(Parte 3: parametrizacao das entradas de troca associadas)

=] pumphl/control N R1406
pump feedback:
- ——> | feedback delay:
=L feedback meaning:
B
Nota!

Este parametro existe apenas para instrumentos com switches de limite externos.
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“pump feedbacks”
Define que entrada digital é usada para feedback da bomba.

Seleccao:

. invalido (por defeito)
Sem feedback.

. ext. digin 1
Terminais 71, 72, 73
. ext. digin 2
Terminais 74, 75, 76
. ext. digin 3
Terminais 77, 78, 79
. ext. digin 4
Terminais 80, 81, 82

“feedback delay”

Define em que intervalo de tempo ap6s o arranque da bomba, é necessdrio um feddback.
Mensagens de feedback apds este tempo sao ignoradas.

Por defeito: 30 s

Nota!

Ao definir o atraso do feedback, o atraso do arranque do relé (o qual é definido no menu definicGes de
seguranca), terd de ser tido em conta. Dependendo do nimero de bombas conectadas, o atraso do feedback,
terd de ser a0 menos “nimero de bombas X atraso de arranque do relé”.

“feedback meaning”
Define o significado do sinal de feedback.

Selec¢ao:

. pump start (por defeito)

O feedback assinala o arranque da bomba.

Se nio for dado feedback dentro do atraso (de feedback), a bomba de standby arranca (se uma estiver
definida).

. pump failure

O feedback assinala a falha da bomba. Se a bomba standby estiver definida, é usada para substituir a bomba
que falhou.

Cuidado!

Se as bombas conectadas forem desligadas como consequéncia de uma mensagem de erro, é aconselhédvel
por razdes de seguranca que desligue a unidade controladora do Prosonic S também.
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“relay allocation”

relay allocation RN 305

relay
relay 2
relay 3

relay 4

Atribui um relé a uma bomba.

Selecgao:
. Todos os relés da versao do instrumento.

“relay N” (N = 1 - 6)

ret-nrees T relay N RM304
function:
—> | invert:
E_-J
“function”

Atribui a funcdo desejada ao relé.

Selecgao:
. nenhum (por defeito)
. Pump M/control N

Nota!
Se a bomba standby tiver sido parametrizada: a bomba standby é sempre a Gltima das bombas.

Portanto, durante a atribuicéo de relé, a tltima bomba terd de ser seleccionada no pardmetro “function”.

Exemplo:
Ntmero de bombas: 5
Bomba standby: sim
= Para a bomba standby: “function” = bomba 5/controlo N

“invert”
Determina se o comportamento de troca do relé é invertido.

Seleccao:

. hdo (por defeito)

O comportamento de troca do relé ndo é invertido. O relé é ligado quando a bomba for ligada.

. sim

O comportamento de troca do relé é invertido. O relé é ligado quando a bomba estiver desligada.
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“pump control N” (N = 1 ou 2)
(pontos de entrada para controlo de doseamento)

[ pump control R13A3
I switch on point:
——> | switch off point:
:l_j min pump rate:
alternate:

“switch on point”

Especifica o ponto switch-on. Use a unidade de nivel seleccionada.

Cuidado!

Apds uma alteracdo na unidade de nivel “unit level”, o ponto switch on terd de ser verificado e ajustado se
necessdtrio.

“switch off point”

Especifica o ponto switch-off. Use a unidade de nivel seleccionada.

Cuidado!

Apds uma alteracdo na unidade de nivel “unit level”, o ponto switch off terd de ser verificado e ajustado se
necessario.

“min pump rate”

Especifica o doseamento minimo de bomba hecessdrio (para detalhes ver seccao “limit control and rate
control”).

Nota!

Se o recipiente for para vazar, um doseamento de bomba negativo terd de ser especificado.

Sub funcao “ crust reduction”

Especifica um alcance de inexactiddo (percentagem do alcance de medicéo) para os pontos de troca. Se este
valor for maior que “0”, os pontos de troca ndo sao constantes. Em vez disso, eles variam dentro do alcance
de inexactidao especificado.

[sto ajuda a evitar formac@o de crosta, a qual ocorre em pontos de troca fixos.

I_E_“\
.j L

L
T ——

_—

LOC- R K- L L 2y p-Oa
A: ponto switch-on; B: ponto switch-off; C: bomba ligada; D: bomba desligada; E: inexactid@o (“crust reduction”)
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“switch on border”
Especifica a barreira switch-on para o controlo de doseamento (para detalhes ver seccao (“limit control and
rate control”).

“hook up interval”
Especifica o intervalo de tempo entre o inicio das diferentes bombas (“limit control and rate control”).

“alternate”
Determina se um controlo de bomba alternada vai ser efectuado.
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5.3.3 O submenu “storm function”

A funcdo storm (tempestade) é usada para evitar o funcionamento desnecessdrio da bomba se as instalacdes
forem inundadas por um curto perfodo de tempo. (ex. em caso de chuva forte).

“storm function N” (N = 1 ou 2)

[ torm function | R13A3
storm function:

_ ——> | switch on point:

L switch off point:

storm time:

“storm function”
Use este pardmetro para mudar a funcdo de ligado para desligado.

Selecgao:
. off (por defeito)
.on

“switch on point”

Define o ponto switch on para a funcéo storm. Se o nivel subir acima deste valor, a funcdo storm é activada,
ex. todas as bombas sao desligadas.

Por defeito: 95%

Notal!

A deteccdo de tempestade ndo é indicada por nenhum alarme.

“switch off point”

Define o ponto switch off para a funcdo storm. Se o nivel descer abaixo deste valor, a fungdo storm é
desactivada, ex. o normal funcionamento das bombas é retomado.

Por defeito: 90%

Nota!

O ponto switch off terd sempre de ser mais baixo que o ponto switch on. Terd de ser assegurado que o
ponto switch off é alcancado sem as bombas (por um escoamento).

“storm time”

Define a duracdo mdxima de uma tempestade.

Se a func@o storm tiver sido activada para este tempo, é automaticamente desactivada, mesmo se o nivel
ndo tiver descido abaixo do ponto switch off ou subido acima do ponto switch on uma segunda vez.

Por defeito: 60 min.

110



Prosonic S FMU90

5.3.4 O submenu “function test”

O teste de funcao é usado para evitar incrustagdes que podem ocorrer se as bombas estiverem desligadas
durante muito tempo. Se uma bomba nao esteve a funcionar durante um tempo definido (max downtime),
¢ automaticamente ligada por um curto perfodo de tempo (max test time).

Nota!

O teste de func@o afecta todas as bombas, até a bomba standby.

“function test N” (N = 1 ou 2)

[T Function test | Rlaoz
function test:

——> | max downtime:
[ switch on point:

Lmd o B ~
switch off poIne:

“function test”
Use este pardmetro para alterar o teste de funcao automadtico de ligado para desligado (on ou off).

Selec¢ao:
. off (por defeito)
.on

“max downtime” e “max test time”

Estes pardmetros definem quando e durante quanto tempo uma bomba fica ligada para o teste de funcao:
Se a bomba ndo esteve a funcionar durante “max downtime”, é ligada (mesmo que momentariamente
outras bombas estiverem em funcionamento).

E automaticamente desligado ap6s 0 “max test time”.

Por defeito:
. max. downtime: Oh
. max. test time: 60s

“switch on point” e “switch off point”

Estes parametros definem a condic@o do teste de funcdo. A bomba € ligada para o teste de funcao, se estas
condigoes forem alcangadas. Detalhes dependem da posi¢ao relativa dos pontos de troca:

. switch on point > switch off point (“Emptying”) (Vazamento)

O teste de funcao apenas é efectuado se o nivel estiver acima do ponto switch on.

Se 0 nivel descer abaixo o ponto switch off, o teste de fungdo é terminado, mesmo se 0 “maximum test
time” ndo tiver acabado.

. switch on point > switch off point (“Filling”) (Enchimento)

O teste de funcao apenas é efectuado se o nivel estiver abaixo do ponto switch on.

Se 0 nivel subir acima o ponto switch off, o teste de funcao é terminado, mesmo se 0 “maximum test time”
nao tiver acabado.

Por defeito:

. ponto switch on: 20%

. ponto switch off: 10%
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5.3.5 O submenu “flush control”

O flush control (controlo de descarga) é usado para ligar uma bomba por um nimero de ciclos (ciclos de
descarga) por um tempo definido (tempo de descarga). Este inicio ocorre dentro do ndmero definido de
ciclos de bomba. A figura abaixo, mostra um exemplo com 5 ciclos de descarga. Pelo menos dois dos cinco
ciclos de bomba sao usados para descarga.

Um ciclo de bomba comeca sempre com a primeira bomba sendo ligada e termina se todas as bombas forem
desligadas de novo.

A: 5 ciclos de bomba; B: 2 ciclos de descarga; C: atraso de descarga D: tempo de descarga

“flush control N”

e flush control 1 R1603
flush control:
——> | pump cycles:
:'-I. ; flush cycles:
flush time:

“flush control”
Use este pardmetro para trocar o controlo de descarga de ligado para desligado.

Selec¢ao:
. off (por defeito)
.on

“pump cycles”
Define o ntimero de ciclos de bomba apds o qual os ciclos de descarga sao iniciados.
Por defeito: 0

“flush cycles”

Define o ntimero de ciclos de descarga dentro do ndmero de ciclos de bomba.

Por defeito: 0

Notal!

O ndmero de ciclos de descarga terdo de ser iguais ou inferiores que o ntimero de ciclos de bomba.

“flush time”
Define quanto tempo o relé de descarga esté ligado.

“flush delay”

Define o intervalo entre o inicio do ciclo de bomba e o inicio do relé de descarga.
Por defeito: Os
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“relay allocation”

relay allocation
relay 1
relay 2
relay 3

relay 4

R¥a04

Define que relé é o relé de descarga.

Selecgao:

. todos os relés da versdo do instrumento.

“relay N” (N = 1 - 6)

STRIEN e

“function”

relay N
function:
invert:

RMaG05

Atribui a fungao desejada ao relé.

Seleccao:
. nenhum (por defeito)

. controlo de descarga N

“invert”

Determina se 0 comportamento de troca do relé é invertido.

Selecgao:
. hdo (por defeito)

O comportamento de troca do relé nao é invertido. O relé é activo nos ciclos de descarga.

. sim

O comportamento de troca do relé é invertido. O relé é inactivo nos ciclos de descarga.

113



Prosonic S FMU90

5.3.6 O submenu “tariff control”

Nota!

O controlo de tarifa apenas estd disponivel para instrumentos com switches de limite externos

(FMUQO_********B***]‘

O controlo de tarifa permite definir dois pontos switch on e switch off para cada bomba. Um switch externo

determina qual destes pontos de troca estao vélidos. Ao conectar um switch de tempo ao Prosonic S, isto
permite o uso de tarifa de tempo de baixo custo, preferencialmente para bombeamento.

“tariff control N” (N = 1 ou 2)

prevreTE Lariff control 1 R1607

D tariff control:

tariff input:
:l — .

“tariff control”
Determina se um controlo de taxa estd para ser efectuado.

Selecgao:
. off (por defeito)
.on

“tariff input”
Atribui uma das entradas de switch ao controlo de tarifa.

Seleccao:

. invélido (por defeito)
. ext. digin 1

Terminais 71, 72, 73

. ext. digin 2

Terminais 74, 75, 76

. ext. digin 3
Terminais 77, 78, 79

. ext. digin 4
Terminais 80, 81, 82

“tariff control N” (N = 1 ou 2)
(seleccao de bomba)

----------- ! Fariff control | R1603
[ l pump 1:

- :>- pump 2:
(] -

Seleccione a bomba para a qual vao configurar o controlo de tarifa desta lista.
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“tariff ctrl pump M” (N=10u2,M=1-6)

rariffcir. 1 p R1a08
switch on point:
switch on point:
switch off point:
switch off point:

“switch on point”
Mostra o ponto switch on que é vélido mesmo que nenhum sinal esteja presente no switch de entrada de
tarifa. (¢ igual ao ponto switch on definido em setup bésico).

“switch on point tariff”
Define o ponto switch on o que é vélido se um sinal estd presente no switch de entrada de tarifa.

“switch off point”
Define o ponto switch off vélido se nenhum sinal estd presente no switch de entrada de tarifa.

“switch off point tariff”
Define o ponto switch on que € vdlido se um sinal estd presente no switch de entrada de tarifa.

Nota!

Ao seleccionar pontos de troca de tarifa apropriados, um bombeamento ideal durante o tempo de tarifa de
baixo custo, pode ser alcancado.

Exemplo para vazamento:

Os pontos de troca para controlo de tarifa sao consideravelmente abaixo dos do setup bésico. Isto resulta
num bombeamento ideal e vazamento do recipiente durante o tempo de tarifa de baixo custo. Durante o
tempo de tarifa de alto custo, o maior nimero de dgua possivel é mantida no recipiente.

5.3.7 O submenu “pump data”
Os dados operativos mais importantes das bombas podem ser mostrados neste submenu.

“pump data N” (N =1 ou 2)
(seleccdo de bomba)

et | pump data 1 R1610
pump 1:
_ —> | pump 2:
Q.

Seleccione uma bomba desta lista. Os dados operativos desta bomba irdo ser mostrados no conjunto de
pardmetros seguintes.
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“pump data N” (N =1 ou 2)

[ T pumpdatz 1 p1 R1611
D operzating hours:

:} reset operating hours:

total op. hours:

nurmber of stares:

Notal!
Os dados de todas as bombas mostrados neste conjunto de parametros sao afectados por um reiniciar do
Prosonic S.

“operating hours”
Indica quanto tempo a bomba esteve em funcionamento desde o ultimo reinicio.

“reset operating hours”
Restabelece a opgao “operating hours” (horas de operacao) a O.

Selecgao:

. hao

“operating hours” mantém o mesmo valor.
. sim

“operating hours”é reposto a 0.

“total operating hours”
Indica o tempo total que a bomba esteve em funcionamento desde o comissionamento. Este valor ndo pode
ser reiniciado.

“number of starts”
Indica o nimero de vezes que a bomba foi iniciada.

“starts per hour”
Indica o nimero médio de arranques por hora.

“backlash starts”
Indica o nimero de vezes que o tempo de backlash esteve activo para esta bomba.

“reset backlash starts”
Repde o nimero de inicio de backlash a 0.

Seleccao:

. hdo

“backlash starts” mantém o mesmo valor.
. sim

“backlash starts” é reposto a 0.

“last run time”
Indica quanto tempo a bomba esteve em funcionamento desde a tltima ligagao.
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5.3.8 O submenu “operating hours alarm”

Um tempo médximo de funcionamento pode ser definido para cada bomba. O alarme de horas de operacéo,
fica activo assim que este tempo de funcionamento é excedido.

“operating hours alarm N” (N = 1 ou 2)

et pp.hours zlarm! Rlol2
op.hours alarm:

alarm delay:
N =

“operating hours alarm”
Use este pardmetro para alterar o controlo de horas de operagao de ligado para desligado.

Seleccao:
. off (por defeito)
.on

“alarm delay”
Define o atraso para o alarme de horas de operacao. Este atraso é o mesmo para todas as bombas.
Por defeito: Os

“operating hours alarm N” (N = 1 ou 2)
(seleccao de bomba)

it ppuhours zlarm 1 R1613

:>- pump 2:
L] -

Selecciona a bomba para a qual vai configurar o alarme de horas de operagao.
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“operating hours N pump M” (N=1ou2,M=1-6)

e pp.hours zlarml pl R1613

D gperating hours:

] ——> | max. op. hours:

“operating hours”
Indica quanto tempo a bomba esteve em funcionamento desde o ultimo reinicio.

“maximum operating hours”

Define o tempo mdximo de funcionamento da bomba. O alarme de horas de operacdo fica activo assim que
“operating hours” exceder este valor.

Por defeito: 10000h

Nota!
O alarme é desactivado por um reset em “operating hours” no submenu “pump data” (ex. depois da

manutencao da bomba estar completa).

“relay allocation”

st ] relay allocation Rxold

Srp

relay

0 > | relay 2
BV

T |L.G.:|
mrr A

relay

Define o relé que é associado com o alarme de horas de operacéo.

Selec¢ao:
. todos os relés da versao do instrumento.

Nota!

O relé ndo é atribufdo a uma bomba especifica. Apenas indica que o alarme de horas de operacdo € activo
para uma das bombas. Ao mesmo tempo uma mensagem de erro é gerada a qual relata o nimero da bomba
afectada.

“relay N” (N = 1 - 6)

[T relay M EMols
function:
—> | invert:
]

Ly
“function”
Atribui a funcao desejada ao relé.
Selecgao:

. nenhuma (por defeito).
alarme de horas de operacdo N (N = 1 ou 2)
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“invert”
Determina se 0 comportamento de troca do relé é invertido.

Seleccao:

. hao (por defeito)

O comportamento de troca do relé ndo é invertido. O relé é inactivo se um alarme de horas de operacao
estiver activo.

. sim

O comportamento de troca do relé é invertido. O relé é activo se um alarme de horas de operac@o estiver
activo.

5.3.9 O submenu “pump alarm”

Nota!

Este submenu apenas estd disponivel para instrumentos com switches de limite externos
(FMUQO_********B***).

O alarme de bomba é usado para definir uma falha da bomba por um dos relés. Isto apenas é possivel se um
sistema de monitorizacdo de bomba estiver ligado a uma das entradas de switch e se o “pump feedback”

tiver sido parametrizado no submenu “Basic setup”.

“pump alarm N” (N = 1 ou 2)

T pump alarm] R1gl7

D pump alarm:

——> | waiting time:
]

“pump alarm”
Use este pardmetro para alterar a fun¢ao alarme de bomba de ligado para desligado.

Seleccao:
. off (por defeito)
.on

“waiting time”

Define o tempo de espera para o alarme de bomba. E 0 mesmo para todas as bombas.
Por defeito: Os.
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“relay allocation”

Erume | pelay allocation  RX614
relay 1
. —> | relay 2
v relay 3
relay 4

Define que relé é usado para indicar um alarme de bomba.

Seleccao:

. todos os relés do instrumento estao disponiveis

Nota! O relé ndo estd alocado a henhuma das bombas. Apenas indica que uma das bombas gerou um
alarme. Ao mesmo tempo uma mensagem de erro é gerada, a qual relata o nimero da bomba afectada.

5.4 O submenu “rake control”

Nota!

O submenu “rake control” apenas estd presente se “rake control” for seleccionado em “device
properties/operating parameters/controls”.

5.4.1 Definicao bésica

Para detectar um entupimento, o Prosonic S mede o nivel a nascente L1 e a jusante L2. Um entupimento

faz com que L2 fique mais baixa que L1. Portanto, a funcd@o de controlo de entupimento, avalia a diferenca
L1 -L2 ou o récio L2/L1.

LO-RAALFR =] BOD -y

O entupimento do rake é indicado por um relé, o qual pode ser usado, por exemplo, iniciar um
equipamento de limpeza de rake.
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5.4.2 Visdao geral
Passo | Conjunto de parametros ou Parametro Observagoes Ver
submenu seccao
1 Menu “rake/controls” Seleccione “rake control”
2 Controlo de rake Agua a nascente Seleccione o sinal de nivel de dgua a 5.4.3
nascente (L1)
Agua a jusante Seleccione o sinal de nivel de dgua a
jusante (L2)
Funcao Seleccione o critério para o
entupimento:
. diferenga: L1 — L2
. rdcio: L2/L1
3 Controlo de rake Ponto switch on Define o ponto switch on 5.4.4
Ponto switch off Define o ponto switch off
4 Controlo de rake Atraso do switch Define o atraso do switch 5.4.5
Manuseamento do erro | Define o manuseamento do erro
5 Atribuicao de relé Seleccione o relé para o controlo de 5.4.6
rake
6 Relay N Funcéo Seleccione “rake control” 5.4.7
N=1-¢) Invert Seleccione se o atraso de troca estd
para ser invertido (por defeito: nao)
Nota!

Nos menus “output/calculations” e “calibrate display”, é possivel definir que a diferenca L1-L2 ou o rdcio
L2/13 é mostrado pela saida analdgica e/ou no display.

543

[ ]

“rake control”
(Parte 1: Allocation)

T rake control
Ipstream water:

function:

R1200

downstream water:

“upstream water”
Especifica, a que sinal se refere um nivel a nascente.

Seleccao:
. nivel 1 (por defeito)

. nivel 2

“downstream water”
Especifica, a que sinal se refere um nivel a jusante.

Seleccao:

. nivel 1

. nivel 2 (por defeito)
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“function”
Usado para seleccionar o critério para a deteccdo do entupimento do rake.

Seleccao:

. diferenca (por defeito)

O entupimento do rake é indicado se a diferenca L1-L2 exceder um valor critico.

. racio

O entupimento do rake é indicado se o rdcio L1/L2 descer abaixo de um valor critico.

5.4.4 ‘“rake control”
(Parte 2: pontos de troca)

P rake control R1201
switch on point:

——> | switch off peint:
]

[

“switch on point” e “switch off point”

Usado para especificar valores de limite, para deteccao de entupimento de rake. O significado destes valores
de limite depende da funcao seleccionada.

Cuidado!

Apds uma mudanga do “unit level”, os pontos de troca terdo de ser verificado e ajustados ne necessario.

Funcao = “difference”

Neste caso, 0 ponto switch on e off terdo de ser especificados na unidade de nivel. O ponto switch on terd
de ser maior que o ponto switch off.

O relé de controlo do rake fica activo se a diferenca L1-L2 sobe acima do ponto switch on. E desactivada se
a diferenca descer abaixo do ponto switch off.

LR - | By
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A: ponto switch on; B: ponto switch off; C: relé activo (limpeza do rake ligado); D: relé inactivo (limpeza do rake desligado)

Func@o = “ratio”

Neste caso, o ponto switch on e off sdo nimeros entre 0 e 1. O ponto switch on terd de ser inferior que o
ponto switch off.

O relé de controlo do rake fica activo se o récio L1/L2 descer abaixo do ponto switch on. E desactivada se a
diferenca subir acima do ponto switch off.

| L3211

LAt - LDy p-oa0

A: ponto switch on; B: ponto switch off; C: relé activo (limpeza do rake ligado); D: relé inactivo (limpeza do rake desligado)

5.4.5 ‘“rake control”
(Parte 3: Troca de parametros)

[ rake control R1202
:] switch delay:
——> | error handling:
[l
Lgd

“switch delay”
Especifica o atraso do switch para o controlo do rake.

O relé ndo troca imediatamente apds o ponto switch on ter sido excedido mas apenas depois do atraso do
switch especificado. Isto aconte para prevenir que flutuagdes ao acaso de L1 ou L2 activem a limpeza do

rake desnecessariamente.

“error handling”
Especifica 0 comportamento do relé de controlo do rake em caso de erro.
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Seleccao:

. hold (por defeito)

O estado de troca do relé é mantido.

. switch-on

O relé é ligado.

. switch-off

O relé é desligado.

. actual value (valor actual)

O relé troca de acordo com o valor de medicdo corrente (mesmo que a sua fiabilidade ndo seja segura).

5.4.6 “relay allocation”

relay allocation  RX203
relay 1
relay 2
relay 3

relay 4

Atribui um relé 4 funcdo de controlo de rake.

Selecgao:
. todos os relés da versao do instrumento.

5.4.7 “relayN” (N = 1...6)

[T relay 2 R2300
function:

B —> | invert:

Lm-

Parametro “function”
A func@o de relé é definida por este pardmetro.

Selecgao:
. nenhum (por defeito)
. controlo de rake

Parametro “invert”
Neste parametro, especifique se o comportamento de troca do relé estd para ser invertido.

Selec¢ao:

. hdo (por defeito)

O comportamento de troca do relé nao é invertido. O relé é ligado se a limpeza do rake estiver activa.
. sim

O comportamento de troca do relé é invertido. O relé é ligado se a limpeza do rake estiver inactiva.
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5.5 O submenu “relay simulation”

5.5.1 “relay simulation”

[ e relay simulation  RX120
D relay |
—> | relay 2
L] relay 3
relay 4

[ ]

Nesta lista, seleccione o relé que ird simular.

552 “reléN” (N=1-6)

[ i elay 2 R2100
simulation:
0 :>- simulation walues:
Lg-
“simulation”

Usado para trocar a simulagao de ligado para desligado.

Seleccao:
. off (por defeito)
.on

“simulation value”
(apenas disponivel se a simulacao estiver ligada)

Use este pardmetro para definir o estado de troca do relé.

Seleccéo:
. switch off (por defeito)
. switch on
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6 Menu “output/calculations” (para instrumentos HART)

O menu “output/calculations” pode ser usado para:

output/calculat
device properties
system informat

main menu CXool

. configurar cdlculos como médias e subtracao.
. configurar as safdas e o interface HART.

Apés entrar no menu “output/calculations”, um ecra de seleccdo aparecerd no qual terd de escolher a saida

que ird configurar.

putput/calculat
current putput 1
(current gutput 2]

OX001

current outpur |
2llocat./calculat
extended calibr.
HART settings
simulation

01302
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6.1 O submenu “allocation/calculations

6.1.1 “allocation current N” (N =1 ou 2)

erama (| Bllocat, curr. |

——> | output current:
]

Lygd

“output”

Atribui um valor medido ou calculado 4 saida corrente.

Seleccao:

As opcoes disponiveis dependem da versao do instrumento, os sensores conectados e a configuragao do
instrumento. Os seguintes valores medidos e calculados podem ocorrer:

.level 1

.level 2

. flow 1

. flow 2

. nivel médio: (level 1+ level 2)/2

. level 1-2

. level 2-1

.level 142

. caudal médio

. flow 1-2

. flow 2-1

. flow 1+2

. backwater ratio downstream/upstream
. rake control ratio downstream/upstream

“output current”
Mostra a corrente de saida (mA).

127



Prosonic S FMU90

6.2 O submenu “extended calibration”

6.2.1 “mode current N” (N =1 ou 2)

mode current 1 QX202
current span:
——> | output damping:
L] 4mA threshold:
curr. turn down:

“current span”
Usado para seleccionar a corrente no qual o alcance da medi¢ao é mapeada.

Selecgao:

. 4-20 mA (por defeito)

O alcance da medicao (0%-100%) é mapeada 4 corrente 4-20 mA.

. 0-20 mA

O alcance da medicao (0%-100%) é mapeada 4 corrente 0-20 mA.

. corrente fixa HART

Uma corrente fixa é produzida. O valor pode ser definido no pardmetro “mA value”. O valor medido é
transmitido pelo sinal HART.

jma] Ima] [ma&]
20 20 0|
3]

4 4

38 .
! i} T _ i} T
-0 0 100 [B%, ...] 0 100 [%..] [ 100 [...]
A B c

TP F-OCR

A: current span = 4-20 mA; B: current span = 0-20 mA; C: current span = corrente fixa HART; D: valor mA

“mA value” ( apenas disponivel para “current span” = “fixed current HART”)
Especifica o valor da corrente fixa.

. alcance dos valores: 3,6 — 22 mA

. por defeito: 4 mA
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“output damping”

Especifica o damping de saida t pelo qual mudancas do valor medido s&o atenuadas.

Ap6s um aumento do nivel, é necessério 5 x t até que o novo valor de medicao seja alcancado.

. alcance de valores: em preparacao
. por defeito: Os

L J

-+ Xt

L J

1: valor medido; 2: corrente de saida

“4 mA threshold” (apenas disponivel para “current span” = “4-20 mA”)
Usado para trocar no limite de 4 mA. Este limite certifica que a corrente nao falha abaixo de 4 mA, mesmo

que o valor medido seja negativo.

Seleccao:

. off (por defeito)

O limite é desligado. Podem ocorrer correntes abaixo de 4 mA.
.on

O limite € ligado. A corrente ndo cai abaixo dos 4 mA.

LO0-RAAG S -0 M0z -0l

[ma] [ma]
20 20
A B
a4 4 e
38 38
MIN O 100[%,..] MN O

100 [%. .1

A: limite 4 mA desligado; B: limite 4 mA ligado

T PR - LD DT O
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“current turn down” ( ndo presente para “current span” = “fixed current HART”)

Usado para mapear apenas uma parte do alcance de medicdo para a corrente de safda. A parte seleccionada
¢ aumentada por este mapping.

“turn down 0/4 mA” (apenas para “current turn down” ="on”)

Especifica o valor medido pelo o qual a corrente é O ou 4 mA (dependendo da amplitude de corrente
seleccionada).

“turn down 20/4 mA” (apenas para “current turn down” ="on”)

Especifica o valor medido para o qual o valor é 20 mA.

[ma]
20 )

TR PRI F-OCR

A: turn down 4 mA; B: turn down 20 mA
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6.3 Submenu “HART settings”
(apenas para saida corrente 1)

6.3.1 “HART settings”

----------- ] HART settings Q1203

[ HART address:
——> | no. of preambles:
CJ

short TAG HART:

“HART address”
Define o endereco de comunicacao para o instrumento.

Alcance de valores:
. operacao standard: O (por defeito)
. operacao multidrop: 1 — 15

Nota!
Em operacao multidrop, a corrente de saf{da é 4 mA por defeito. No entanto, pode ser ajustada no parametro
“mA value” no conjunto de pardmetros “mode current” (ver acima).

“n° de preambulos”
Especifica o nimero de predmbulos para o protocolo HART. Para linhas com problemas de comunicagao,

um ligeiro aumento deste valor é recomendado.

“short TAG HART”
Em preparacéo.
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6.3.2 “additional HART value 2/3/4"

pdd. HART value2 Q2205
measured value 2:
ourput 2:
output damping:

Use estes conjuntos de parametros para configurar os valores adicionais transmitidos pelo protocolo HART:
. valor medido 2
. valor medido 3
. valor medido 4

Os parametros sao 0s mesmos para os trés valores medidos.

Nota!
“measured value 1” (valor medido 1) é idéntico ao do valor principal, o qual é ligado & corrente de saida 1.

“measured value 2/3/4”
Especifica que valor medido é transmitido.

Seleccao:

A seleccdo depende da versdo do instrumento, dos sensores ligados e da configuracao. Podem ocorrer as
seguintes opcoes:

. nenhum (por defeito)

.level 1/2

.flow 1/2

. average level

Ldevel 1-2 / 2-1 / 142

. rake control ratio

. backwater ratio

. temperature external sensor
. temperature sensor 1/2

. counter 1/2/3

. totalizer 1/2/3

. average flow

low 1-2/2-1/7 142

. distance sensor 1/2

Note!

Se “temperature sensor 1/2” for seleccionado, refere-se sempre 4 temperatura que foi atribuida ao sensor
respectivo em “sensor managment/FDU sensor N”. Possiveis temperaturas, sao:

. sensor de temperatura

. média do sensor de temperatura e temperatura de um sensor externo de temperatura

. temperatura de um sensor externo de temperatura
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“output damping 2/3/4”

Especifica o damping de safda t pelo qual mudancas do valor medido sao atenuadas.
Apds um aumento do nivel, é necessario 5 x t até que o valor HART seja adoptado.
. alcance de valores: em preparacao

. por defeito: Os

L

=4 Exrt

LR S r=L s 0 r

1: valor medido; 2: valor de saida HART

6.4 Submenu “simulation”

6.4.1 “simulation”

i) | Eimulation Q1204

E simulation:

——> | simulation value:
[]

“simulation”
Usado para ligar a simulacao da corrente.

Seleccao:

. off (por defeito)

Nenhuma simulacéo é efectuada. O instrumento estd em modo de medicao.

. on

O instrumento estd em modo de medi¢do. Nenhum valor medido é transmitido para a safda. Em vez disso, a
corrente de saida assume o valor especificado na subfuncdo “simulation value”.

“simulation value” (apenas para “simulation” = “on”)
Especifica o valor da corrente de saida simulada (em mA).

133



Prosonic S FMU90

7 Menu “output/calculations” (para instrumentos Profibus DP)

[main menu CX001
output calculat.
device properties
system information

O menu “output/calculations” é usado para configurar os blocos Analog Input (Al) e os blocos Digital Input

(DI). Estes blocos transferem valores analégicos ou digitais para um SPS.

7.1 “analog input” (Al)

putput/calculat. 01000
analog input
digital input
Profibus DP

7.1.1 “output/calculations”

0 —

La-

Use esta lista para seleccionar o bloco Al que ird configurar.

putput calculat.  0XAQ]
analog input 1
nalog input 2

analog input 3
analog input 4

7.1.2 “analoginput N” (N =1 -10)

[T——

C —

Ly

pnalog input 1 01a02
measured value 1:
value:

Status:

“measured value N” (N =1 -10)

Use este parametro para seleccionar a varidvel medida ou calculada, a qual é transferida pelo bloco Al.

“value”

Mostra o valor actual medido ou calculado.

“status”

Mostra o status, o qual é transferido com o valor medido.
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7.2 “digital input” (DI)

putput/calculat.
2nalog input
digital input
Profibus DF

01000

7.2.1 “output calculations”

putput/calculat
digital input 1
digital input 2
digital inpurc 3

0X¥B0O1

digital inpur 4

Use esta lista para seleccionar o bloco DI que ird configurar.

7.2.2  “digital input N” (N =1 - 10)

e Higital input 1~ ©1B03

| e

sTatus:

“allocation”

Use este parametro para seleccionar um estado de troca. A ocorréncia deste estado serd indicada pelo bloco

DL

Selec¢ao:

. relay

O bloco DI é conectado a um dos relés do instrumento. Apds seleccionar esta op¢ao, a fungao “relay”
aparecerd, onde pode seleccionar um dos relés.

. pump control N (N = 1 ou 2)

S6 disponivel se um controlo de bomba tiver sido configurado. Apds seleccionar esta opgao, uma lista de
seleccao adicional aparecerd, a qual é usada para atribuir o bloco DI a um dos relés de bomba.

. rake control

Sé disponivel se um controlo de rake tiver sido configurado. Apds seleccionar esta opgao, uma lista de
seleccao adicional aparecerd, a qual é usada para atribuir o bloco DI a um dos relés de controlo de rake.
. hone

Nenhum valor é transferido via o bloco DI.

“value”
Mostra o estado do relé seleccionado.

“status”
Mostra o status, o qual é transferido com o valor bindrio.
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7.3 “Profibus DP”

putput/calculat. 01000
analog input
digital input
Profibus DP

Este submenu é usado para configurar as propriedades gerais do interface do Profibus DP.

7.3.1 “Profibus DP”

Profibus DF 01301
profile version:
instrument addr.:
ident number:

“profile version”
Mostra a versao dos perfis Profibus usados.

“instrument address”
Mostra o endereco do instrumento.

Nota!
Existem duas opg¢des para definir o endereco do instrumento:
. pelos switches DIP no compartimento do terminal

. pela ferramenta de configuracdo (Fieldcare).

“ident number”
Define o nimero de ident do instrumento.

Selec¢ao:

. profile
O ntmero ident dos perfis Profibus é usado.

. manufacturer (fabricante) (por defeito)

Os ficheiros especificos do ndmero ident do instrumento sao usados.
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8 Menu “device properties”
8.1 Submenu “operating parameters”

8.1.1 “distance unit”

T Histance unit 01101

D distance unit:

Define a unidade de distancia.

Seleccao:

. m (por defeito)
i

.mm

.inch

8.1.2 “temperature unit”

---------- ] [emperature unit D110B

I temperature unir:

Define a unidade de temperatura.
Seleccao:

e (por defeito)

F

8.1.3 “operating mode”

] perating mode  DI110C
D operating mode:

Use este pardmetro para seleccionar o modo de operacao. A seleccao disponivel depende da versao do
instrumento.

Seleccao:

. level

. level + flow"”
. flow"

. flow + backwater'>'®

15) apenas para instrumentos com software de medicao de caudal
16) apenas para instrumentos com 2 entradas de sensor
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8.1.4 “controls”

rontrols D110D
controls:

(apenas disponivel para os modos de operacdo “level” e “level + flow”)
Use este parametro para especificar que controlos do Prosonic S so efectuados.

Selecgao:

. hao (por defeito)

. controlo de bomba
. controlo de rake

8.2 O submenu “tag marking”

8.2.1 “tag marking”

ag marking Dlio2
output 1:

output 2:

device marking:

“output N” (N = 1 ou 2) (apenas para instrumentos HART)

Use estes parametros para definir um tag (descricao) para a safda de corrente. O tag pode consistir até 16
numeros alfanuméricos.

“device marking”

Use estes parametros para definir um tag (descricao) para todo o instrumento. O tag pode consistir até 16
nidmeros alfanuméricos.
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8.3 O submenu “language”

8.3.1 “language”

Define a linguagem para o médulo de display. A linguagem da estrutura do produto determina que

anguage
langauge:

01103

linguagens estao disponiveis.

“language” = 1:

. Alemao

. Inglés

. Holandés
. Francés

. Espanhol
. Italiano

. Portugués

“language” = 2:

. Inglés
. Russo
. Polaco
. Checo

“language” = 3:

. Inglés

. Chinés

. Japonés

. Coreano
. Tailandés

. Bahasa (Indonésia, Maldsia)
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8.4 O submenu “password/reset”

8.4.1 “password/reset”

[T password reset  D1104
reset:
—> | code:
E__ J status:
“reset”

Introduza o cédigo de reset neste pardmetro para reiniciar todos os parametros para os seus valores por
defeito.

Reset Code

. HART: 333

. Profibus DP: 33333

Nota!

. 0s valores por defeito de todos os parametros estao impressos em negrito nos diagramas do menu, no fim
do documento.

. 0 tipo de linearizagéo estd definido como “none”. No entanto, a tabela de linearizagao (se presente) ndo é
apagada. Se necessério pode ser reactivada mais tarde.

“code”

Este pardmetro é usado para bloquear o instrumento contra alteracdes indesejadas ou nao autorizadas.

. introduza um numero que nao seja o c6digo de desbloqueio, para bloquear o instrumento. Os pardmetros
nao podem mais ser alterados.

. introduza o cddigo de desbloqueio, para desbloquear o instrumento. Pardmetros podem ser alterados
novamente.

Released code

. HART: 100

. Profibus DP: 2457

“status”

Mostra o estado de bloqueio do instrumento. Os seguintes estados podem ocorrer:

. Unlocked

Todos os parametros (excepto pardmetros de servico), podem ser alterados.

. Code locked

O instrumento foi bloqueado via 0 menu de operacao. S6 podera ser desbloqueado, introduzindo o “release
code” cédigo de desbloqueio, no pardmetro “code”.

. Key locked

A tecla foi bloqueada por uma combinagao de teclas. Apenas pode ser desbloqueda se pressionar todas as
trés teclas a0 mesmo tempo.

. Switch locked

O instrumento foi bloqueado pelo switch no compartimento do terminal. Apenas poderd ser desbloqueado
por este switch.
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9 Menu “system information”

9.1 O submenu “device information”

9.1.1 “device family”

peumri) | device family X101

D device family:

“device family”
Mostra a famflia do aparelho.

9.1.2 “device name”

p— Hevice (X102

D device name:

“device name”
Mostra o nome do aparelho.

9.1.3 “order code”

---------- ! prder code (X103
[ l order code:

“order code”
Mostra a referéncia do instrumento.

9.1.4 “serial number”

e Eerial no., X105

D serial no.:

“serial no.”
Mostra o nimero de série do instrumento.
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9.1.5 “software version”

0 —

L

“software version”

Mostra a versdo de software do instrumento.

9.1.6 “device version”

“dev. rev.”

Mostra a revisao do aparelho.

9.1.7 “DD version’

“ DD version”

Mostra a versao DD que € necessdria para operar o instrumento pelo ToF Tool.

Eoftware version [X100
software version:

dev. version (X107
dev, rev.:

9y

DD wersion (X108
DD version:
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9.2 O submenu'” “in/ output info”

9.2.1 “level (LVL)N” (N = 1 ou 2)

pre———— evel [LVL) 1 X107

——> | sensor selection:
C]

detected:

“input"
Indica, que entrada de sensor estd ligada ao canal de nivel.

“sensor selection”

Mostra o tipo de sensor ligado. Para os sensores FDU9x, “automatic” é mostrado, jd que estes sensores sao
automaticamente detectados pelo transmissor (nao terao de ser especificados pelo utilizador),

“detected”
(apenas para “sensor selection” = “automatic”)
Mostra o tipo de sensor detectado automaticamente.

9.2.2 “flowN” (N=1 ou2)

PETTTER Flow 1 [X109

g ——> | sensor selection:

detected:

“input”
Indica, que entrada de sensor estd ligada ao canal de caudal.

“sensor selection”

Mostra o tipo de sensor ligado. Para os sensores FDU9x, “automatic” é mostrado, jd que estes sensores sao
automaticamente detectados pelo transmissor (ndo terao de ser especificados pelo utilizador),

“detected”
(apenas para “sensor selection” = “automatic”)
Mostra o tipo de sensor detectado automaticamente.

17) Este submenu apenas pode ser acedido pelo médulo de display (ndo por um software operativo)
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9.2.3 “current output N” (N= 1 ou 2)(apenas para instrumentos HART)

Current output | X104
output:

“output”
Mostra o valor actual da saida corrente.

9.2.4 “relay N” (N= 1...6)

relay 1 [X10B
function:

“function”

Indica, que funcdo foi atribuida ao relé.

9.3 O submenu'® “trend display” (apenas para instrumentos HART)
Use este submenu para esquematizar a alteracao temporal de um valor de safda.

9.3.1 “trend display” (apenas para instrumentos HART)

st 1 rend display IX10E
trend output 1:

¥ ——> | trend output 2:

Desta lista, seleccione a safda que ird esquematizar.

9.3.2 “trend output N” (N= 1 ou 2) (apenas para instrumentos HART)

[ frend cutput 1 [X10H

[ time interval:

“time interval”
Use este pardmetro para especificar o intervalo de tempo para o esquema.

18) Este submenu apenas pode ser acedido pelo médulo de display (ndo por um software operativo)
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9.3.3 “trend output N” (N= 1 ou 2) (apenas para instrumentos HART)

FrrE frend output | IX10G

:I j

Lgd

O esquema da direccdo (trend) é mostrado neste ecra. Para sair do display, pressione as teclas da esquerda e

do meio simultanemente (ESC).

9.4 O submenu “min/max values”

Use este submenu para mostrar os valores m{nimos e maximos que um certo parametro tenha alcangado

durante a medicao.
g N\

()

[T T e R

1: valor méx.; 2: valor minimo; 3: valor medido; 4: reset

9.4.1 “min/max values”

minsmax values X300
level

flow

temperature

Desta lista, seleccione uma quantidade (nivel, caudal ou temperatura) para o display dos valores min/mdx.

9.4.2 “level”, “flow” ou “temperature”
level X301
level [LVL] 1
lewvel [LVL] 2

Desta lista, seleccione o canal de nivel, caudal ou temperatura para o display dos valores min/méx.
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9.4.3 “level (LVL) N”, “flow N” ou “temperatures sem. N” (N= 1 ou 2)

prs—— evel [LVL] 1 X302

D max. value:
——> | min. value:
[

reset:

“max. value”
Mostra o valor méximo alcancado pelo pardmetro seleccionado.

“min. value”
Mostra o valor minimo alcangado pelo pardmetro seleccionado.

“reset”
Use este parametro para reiniciar (reset) os indicadores drag min e max.

Selecgao:

. keep (por defeito)

Os indicadores de drag ndo sao reiniciados.

. erase

Os valores mininos e maximos sao reiniciados, assumem o valor corrente do pardmetro respectivo.

. reset min.

O valor minimo é reiniciado, assume o valor corrente do pardmetro respectivo. O valor méximo nao é
reiniciado.

. reset max

O valor mdximo é reiniciado, assume o valor corrente do parametro respectivo. O valor minimo néo é
reiniciado.

Nota!

. 0s valores min/max do sensor de temperatura sé podem ser reiniciados pelo service da Endress+Hauser.

. 0s valores min/max da temperatura referem-se sempre 4 sonda de temperatura interna dos sensores
ultrasénicos FDU8x/FDU9x.
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9.5 O submenu “envelope curve”
Este submenu pode ser usado para mostrar a curva envelope do sensor conectado no modulo do display.

9.5.1 “envelope curve”

envelope curve [X12a
2. curve sen. |
&L, CUrve sem. 2

Nesta lista, seleccione um sensor para o display da curva envelope.

9.5.2 “plot settings”
(Parte 1: curve selection)

Plot serrings X127
Envelope curve
Env.curve+FAC
Env.curve+cust.map

Nesta lista, seleccione que curvas irdo ser mostradas.

Seleccao:

. envelope curve (por defeito)

. env. Curve + FAC

. envelope curve + customer map

9.5.3 “Plot settings”
(Parte 2: single curve <-> cyclic change)

o e LT Plot setrings X128
single curve

—> | cyclic
o

Ly

Nesta lista, seleccione o tipo de plotting,

Seleccao:

. single curve (curva tnica) (por defeito)

. ¢yclic (ciclico)

O display da curva de envelope é actualizada em intervalos regulares.

Nota!

Se o display da curva de envelope ciclica ainda estiver activa no display, o valor medido é actualizado num
ciclo temporal mais pequeno. Aconselhamos sair do display da curva de envelope ap6s optimizar o ponto de
medicao.
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9.5.4 “envelope curve”

et 1 envelope curve X128

A curva de envelope é mostrada nesta ecra. Para sair deste display, pressione a tecla da esquerda e do meio
simultaneamente (ESC).

9.6 O submenu “error list”

9.6.1 “error list”

---------- ' error list E1000

[ actual error

- —> | lasterror

Desta lista, seleccione se o0s erros correntes ou 0s erros prévios sao para ser mostrados.

9.6.2 “actual error”

ST mctual error E1002
|

M 2

[ _:!'1

Uma lista com os erros activos é mostrada neste ecrd. Seleccione um erro para ter uma descricdo do mesmo.
Ao pressionar a tecla da esquerda e do meio simultaneamente, pode voltar da descricao do erro para a lista
do erro.

9.6.3 “last error”

t error E1003

I

&
=+
177

Uma lista dos erros previamente corrigidos, é mostrada neste ecra. Seleccione um erro para ter uma
descricao do mesmo. Ao pressionar a tecla da esquerda e do meio simultaneamente, pode voltar da
descri¢do do erro para a lista do erro.
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9.7 O submenu “diagnostics”

9.7.1 “operating hours”

[T pperatng hours  E1403

operating hours:
[] :

m-

“operating hours”
Indica, quanto tempo o instrumento esteve a operar.

9.7.2 “actual distance”

potual distance E1404
act. distance 1:
act. distance 2:

“act. Distance N” (N =1 ou 2)
Mostra a distdncia medida (entre a membrana do sensor e a superficie do produto).

9.7.3 “actual measured value”

fct. mes. value E1405
level 1:
flow 1:
level 2:
flowr 2:

“level N” (N=1 ou 2)
Mostra o nivel medido ou (se uma linearizacao foi efectuada) o volume medido do canal respectivo.

“flow N” (N=1 ou 2)
Mostra o caudal medido do canal respectivo.

9.7.4 “application parameter”

et 1 eppl. parameter El1405
sensor 1:
) :)- sensor 2:
L]
Lgd

“sensor N” (N= 1 ou 2)
Indica se a definicao que depende dos parametros da aplicacdo (“tank shape”, “medium property”, “process
condition”) foi alterada depois da definicdo dos parametros da aplicacao no menu service.

9.7.5 “echo quality sensor”

---------- ! echo quality sen. E14006

I echo quality 1:

——> | echo quality 2:
]
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“echo quality N” (N= 1 ou 2)
Mostra a qualidade do eco do sensor respectivo.
A qualidade do eco é a distdncia (em dB) entre o eco do nivel e a FAC (Floating Average Curve).

10 Menu “display”

10.1  “display”

ralibr. display DX202
type:

time:

value 1:

cust. text 1;

“type”

Use este pardmetro para seleccionar o formato do display do valor medido.

Selec¢ao:
. 1x value + bargraph (por defeito para instrumentos com uma saida de corrente)

. value max. size
Até 2 valores sao mostrados alternadamente usando todo o display.

. alter 3x2 values
Até 6 valores podem ser mostrados em 3 pdginas que alternam entre si. Cada pdgina contém 2 valores.

i il
172

N

5 -temp . sensor 1 1 6 bemp .

i 20.00
e Q000
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“time”
Este pardmetro é usado para opcdes “value max. size” e “alter 3x2 values”. Especifica o tempo em que a
préxima pdgina aparecerd.

Nota!

]
Para mudar para a préxima pdgina imediatamente, prima .Eg

“value 1”...”value 6”
Use estes parametros para atribuir um valor medido ou calculado a cada um dos valores mostrados. A
seleccdo depende da versao do instrumento e do ambiente de instalacao.

Nota!

Se “temp. sensor 2" for seleccionado e dependendo das defini¢des em “sensor management/FDU sensor
N”, um dos seguintes é mostrado:

. sensor de temperatura

. amédia do sensor de temperatura e a temperatura da sonda exterior de temperatura

. temperatura da sonda exterior de temperatura

“cust. text 1”...”cust. text 6”

Estes parametros podem ser usados para atribuir um texto a cada um dos valores mostrados. Este texto é
mostrado juntamente com o valor se “customized text” (no conjunto de pardmetros “display format”) for
definido para “yes”.

10.2  “display format”

ey fdisplay formart DX201

D format:
——> | no. of decimals:
[]

sep. charactern:
customized text:

“format”
Use este pardmetro para seleccionar o formato do display para ntimeros.

Selecgao:
. decimal (por defeito)
. ft-in-1/16"

“no. of decimals”

Use este pardmetro para seleccionar o nimero de décimas para a representacao dos nimeros.
Seleccao:

. X

. XX

. X.XX (por defeito)

. X.XXX

“sep. character”

Use este pardmetro para seleccionar o caracter de separacao para representacao de numeros decimais.
Seleccao:

. point (.) (por defeito)

. comma |(,)
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”customized text”

Determina se “text 1” a “text 6” do conjunto de parametros “calibration display” sdo mostrados.

Seleccao:
. nao (por defeito)
. sim

10.3  “back to home”

|: :

L

“back to home”

Use este pardmetro para especificar o tempo de retorno. Se nenhuma entrada for feita durante o tempo

back to home
back to home:

DX200

especificado, o display volta ao valor medido.

. alcance de valores: 3.

. por defeito: 100 s

..9999 5
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11 O menu “sensor management”

11.1 O submenu “sensor management”

T nput DXO1S
FDU sensor 1:
2 ——> | [FDU sensor 2:)
[

Ao entrar neste menu, uma lista de selec¢ao aparecerd, da qual pode seleccionar o sensor para

parametrizacao.

11.1.1 “US sensor N” (N=1 ou 2)
Defini¢6es de sensor

Eraeme 1 | U5 senzar | Dl10o

D sensor operation:
——> | sensor priority:
(] detected:
sensor selection:

“sensor operation”
Este parametro é usado para ligar ou desligar o sensor.

Selecgao:

. on (por defeito)

O sensor estd ligado.

. hold

O sensor estd desligado. O dltimo valor medido fica gravado.
. off

O sensor estd desligado. Nenhum valor medido é transmitido.
No display, os valores conectados estdo definidos para “
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“sensor priority” (apenas para instrumentos de 2 canais)
Este parametro é usado para definir a prioridade do sensor. Um sensor com prioridade alta envia impulsos
com mais frequéncia que um sensor com prioridade baixa.

Exemplo

A:
Sensor prioridade 1: 1
Sensor prioridade 2: 1

= Ambos 0s sensores enviam o
mesmo ntimero de impulsos.

| 51 52 51 52 51 52 §1 52 51
S1(52
A
2 |
= - R Sensor prioridade 1: 1
-t
) Sensor prioridade 2: 3
A b 5151 515251 81 51 52 54
B S1|52 = Sensor 1 envia 3 impulsos.
1 3 Entdo, sensor 2 envia 1
% impulso.
-t

PP ——E—
“detected” (apenas disponivel para deteccdo automatica de sensor)
Indica o tipo de deteccao automdtica de sensor.

“sensor selection”

Use este pardmetro para especificar o tipo de sensor ultrasénico conectado.

Nota!

. para os sensores FDU9x, a opcdo “automatic” é recomendada (por defeito). Com esta definicdo, o Prosonic
S reconhece o tipo de sensor automaticamente.

. para os sensores FDU8x, o tipo terd de ser atribufdo. O reconhecimento automadtico so sensor ndo funciona
com estes sensores.

Cuidado!

Depois de trocar um sensor, observe o seguinte:

O reconhecimento automdtico de sensor estd também activo depois de um sensor ser trocado ( se 0 novo
sensor for do tipo FDU9x). O Prosonic S reconhece o tipo do novo sensor automaticamente e altera o
parametro “detected” se necessdrio. A medicdo continua sem quebras. No entanto, para assegurar uma
medigdo perfeita terd de verificar o seguinte:

. verifique os pardmetros “empty calibration” e “full calibration”. Ajuste estes valores se necessdrio. Tenha
em conta a distancia de bloqueio do novo sensor.

. vd ao conjunto de parametros “distance correction” e verifique a distdncia mostrada. Se necessdrio, faca
uma nova supressao de interferéncia de eco.
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“detection window”

E usado para ligar e desligar a janela de deteccdo e também para reiniciar uma janela de deteccdo existente.
Se esta funcéo estiver ligada, a janela é definida envolvendo o nivel de eco actual (largura tipica: 1 a 2,5 m;
dependendo dos pardmetros da aplicagao).

A janela move-se em conjunto com o eco crescente ou decrescente.

Os ecos depois dos limites da janela sdo ignorados por um determinado periodo de tempo.

Nota!
Este parametro é definido automaticamente de acordo com os pardmetros da aplicacao.

Selecgao:

. off

.on

. reset

Apds a seleccdo desta opcdo, a janela actual é reiniciada, o eco do nivel é procurado no alcance de medicao
e uma nova janela é definida envolvendo o eco de nivel actual.
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11.1.2 “US sensor N” (N= 1 ou 2) (atribuicdo de entradas externas)

T U5 sensor | D1107

temp. measurement:
——> | ext. sens. cul.:

[ input

distance:

Ly

Nota!
Este submenu s6 estd disponivel para instrumentos com entradas externas (FMUQQ-*******Bx**),

“temperature measurement”
Define que sensor de temperatura é usado para correc¢ao de sinal.

Seleccao:

. US sensor (por defeito)

E usada a sonda de temperatura integrada do sensor ultrasénico.
. Temperatura externa

E usada a sonda de temperatura externa. (terminais 83-85).

. média US sens/ext.

E usada a temperatura média da sonda interna e externa.

“external sensor control”
Determina se (e como) o sensor é controlado por um switch externo.

Seleccao:

. off (por defeito)

O sensor nao é controlado por um switch externo.

. hold

Se o switch externo enviar um sinal, o valor medido é mantido.

. value

Se o switch externo enviar um sinal, a distancia assume um valor definido pelo utilizador (ver o parametro
“distance”).

Nota!
Este parametro pode ser usado para a funcao de medic@o do instrumento por um sinal externo, para
sincronizar a medicao com agitadores muito lentos.

Nota!

. Se adicionalmente uma limitacao de nivel tiver de ser definida, os limites superior e inferior sdo definidos
por esta limitacdo mesmo que a entrada externa der sinal.

. O controlo do sensor externo é desactivado se uma das seguintes funcdes tiver sido configurada:

- “level (LVL)N / extended calibration / LVL N ext. input M” (N, M = 1 ou 2)

- “flow N / extended calibration / flow N ext. input M” (N, M = lou 2)

- “backwater / extended calibration / backwater ext. input M (M = 1 ou 2)
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“input"
Determina que entrada de switch externo é usada para controlo de sensor.

Seleccao:

. desactivado (por defeito)

. ext. digin 1 (terminais 71, 72, 73)
. ext. digin 2 (terminais 74, 75, 76)
. ext. digin 3 (terminais 77, 78, 79)
. ext. digin 4 (terminais 80, 81, 82)

“distance” (apenas para “external sensor control” = “value”
Define o valor da distdncia se um sinal estiver activo na entrada de switch externo.

11.2 o submenu “external temperature sensor”

Nota!

Este submenu s6 estéd disponivel para instrumentos com entradas de temperatura externas (FMU90-
*******B***).

11.2.1 “external temperature sensor” (parametrizacao)

PxL.temp. sensor  D1020
SENs0T type:
temperature unit:

“sensor type”

Define o tipo de sensor conectado.
Seleccao:

. sem sensor (por defeito)

. FMT131

. PT100

“temperature unit”

Mostra a unidade de temperatura.

Nota!

A unidade de temperatura pode ser alterada em “device properties/operating parameters/temperature

unit”.
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11.2.2 “external temperature sensor” (index pointer)

prt.iemp. sensor D1021
max, value:

min. value:

actual value:

reset:

“max value”

Mostra a temperatura mais alta que foi alcancada até ao momento.

“min value”

Mostra a temperatura mais baixa que foi alcancada até ao momento.

“actual value”

Mostra a temperatura actual.

“reset”

E usado para reiniciar os fndex pointers para o sensor externo de temperatura.
Seleccao:

. keep (por defeito)

Os index pointers ndo foram reiniciados.

. delete
Ambos {ndex pointers foram reiniciados para a temperatura inicial.

. reset min.
“min. value” é reiniciado para a temperatura actual.
“max. value” mantém o seu valor.

. reset max.

“max value” é reiniciado para a temperatura actual.
“min. value” mantém o seu valor.

11.2.3 “external temperature sensor” (error handling)

[ put.tem. sensor DI1022
error handling:

g ——> | value at warning:

“error handling”

Determina a reaccdo do Prosonic S em caso de falha do sensor externo de temperatura.

Seleccao:
. alarm (por defeito)
Uma mensagem de erro é gerada.

O sinal de saida assume um valor definido (“output on alarm” no menu “safety settings”).
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. warnhing
Uma mensagem de erro é gerada, mas a medicao continua.
O algoritmo de avaliacdo de sinal usa a temperatura como definida em “value at warning”.

“value at warning”

Define a temperatura que é usada para avaliacao de sinal em caso de falha do sensor de temperatura (apenas
vélido para “etror handling” = “warning”)

11.3 o submenu “external digin”

prternal digin - DXO019
external digin 1:
external digin 2:
external digin 3:
externz! digin 4

Nota!
Este submenu s6 estd disponivel para instrumentos com switch externos (FMUQQ-*******Bx**)_

Ao entrar neste submenu, seleccione a entrada de switch externo que ird configurar.

11.3.1 “external digin N” (N = 1 - 4)

“invert”
Determina se o comportamento de troca da entrada (aberto — fechado) estd invertido.

Seleccao:
. ho (por defeito)
O Prosonic S detecta o switch fechado (de 0 a 1).

.yes
O Prosonic S detecta o switch aberto (de 1 a 0).

Nota!

Os estados de troca podem ser realizados na seguinrte maneira:
. 0 : voltagem < 8 V na entrada, ou + e II ndo interligados.

. 1 : voltagem = 16 V na entrada, ou + e II interligados.

“value”
Indica o estado de troca corrente da entrada externa (“0” ou “17”).
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12 Menu Operacao

12.1  “Level”
A Iy 'y [y [y
|maln el I
B St ESC ESC Esc EsC ESC
leval —* o k
- (K[
Eﬂ 'ﬁ"“g Jiwel {LVL) 1
[t (VL) e Cice =1 EED A [TioE 2] (R
P LVLi sensor sel, |-E-I ||_\,-|_1 spl. par. IE L1 empty cal__ JE | LVL1 full calit:
Laffci} nput: ark shaps: emphy E: full F:
sangar 1 domea I!‘p"2'|||l'lg Default: depenuent Deefautt: dependent
TR BElECTT: hDI‘IICmmC’.-'L an SEnSHF on gEnaor
automatc Hiccking disL:
FOLE Tedium properly:
Tlquid
delectad: pesie llke
pméé;ssmrﬂ.:
slardand g,
calm surtace
ma
(K[
Jiwsed (LVL) 1
e © 1076 | B [T B [Tore =] s
: LVL1 dist. me Ly deckvalus [ LLYL1 corection VLT bhock. dist.
Laffci} act. distares 1 comectian: affest: biccking dt.:
range of Mapring detault 0 mm | default 0 mm
SIart mapping
atatiz
equal lo L1008,
aea above
mm
Ttz Titee =
Lievel 1 LyL 1 simulatian
sinulalion simuatcn:
&im. off
#lm ol
alm. walume
B, vl valle:
glm. vol. valus:
Nota!

Os diagramas do menu contém todos os submenus que poderdo ocorrer no Prosonic S. Os submenus que
estarao realmente presentes depende da versao do instrumento, ambiente de instalac@o e parametrizacao.
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Fy 'y & Y
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“ ”
12.2 Flow
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12.3

ImEn Ml

“Safety settings”

safaly sellings

?ESC

?ESC

?ESC

l%

AX101* =] Ax102 =] AR =] EE30

olitput on alarm H ol Bchi kes H deky echoloss [ | eakty distance
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foutput 2 el 20y
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ILEE@Q TEE 1 ESC ESC
_Jaxios 1=1 530 B fexioe =0
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124

“Relay / Controls”

12.4.1 Controlo de bomba — standard (FMUOQQ - *1********* ¢ FMUQQ - *2********)

[man rem ] + ESC
T
e | |eiontor 1200 =21 GET B 2] GE +
!':urm ﬂ'&’é&. ump contrl 1 [ | purp conirsd 1 = B |pump contral 1
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12.4.2 Controlo de bomba — melhorado: Setup Basico (FMUQOQ - *3******** ¢ EMUQO -

*4******)

rmaln mear E +
Tekyiconiicls [ | 10
o ey coniTos
=l e
PUmp control 1
{pump conlrol ) pump canirol 1 A [riam B [riace
basl sehp —*| purp controt 1 & |pump confral 1 E5'3+
mlm raference: unction:
ta]{m] none limilt paralizl R1402
lewel 1 Himit simpls pUmp ool 1
it 2) Toad conirck: pap 1 | Ftaod H
TUmheEr of plmps: In order pump2 pumnp 1 coniol 1 =
del'lal.llt: 1 Hme of u=a Swltch on palnt:
Sy pump: starts detault: 20%
no starE+tme awitch off paint:
¥es defautt: 10%
raset switch on deloy:
defautt: 0
altemaks
no
yes
[degres of uss)
defautt: 0%
imax. use tme:)
defautt: 0 min
st reductian
defautt: 0%
Ridce
FUmp contro 1 ;
nnction: - =
rats ol | R1504 12| GIES
TR pUTE ol 1 B | pump conra 1
I arder aitch on point pump 1 —
Hime of use default: 2% pump 2j
gwitch off point:
e default: 102
min. purnprarmin:
default: 0 %/min
hcok up Inerval:
default: 0 2
aitch on border:
i} deTault: 0%
altemate:
i
o crust reduction:
default: 0%
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-
e |
E2C
R1405 =0 GG B | Rxa07
pump 1 sontral 1 = | pump 1 contral 1 | ety allccation ESC
ekl Interval: pUmp festback: reey 1: Fodte
dafault: & h disabled ey 2: Ly [T
bscklash time: et digin 1 - —'f_m |-
detault: 0 rechan:
eror hardiing: st digin 4 kelne
hoid feadback delay: pmp 1 caniol 1
Fitch on default: 20 &
gatch off fesshack meaning: Irevert
actual value pump start no
pump fallurs yes
“anly Br nstruments
with exiernal
Imit esiiehes
el
ESC
p| 1505 = B = BEEE =] GBS
pump 1 contral 1 Bl pump 1 confral 1 H| pump 1 contrad 1 = | relay allocation ESC
salbch on dstay: backl. Interyal: pump Eedback: relay 1 q_ Ton
default: 0 g default: 0 h digabled relsy 2 > 5
{degras of Use:) backksh time: 2t digin 1 Il 2
default: 507 default: 0= function:
(e, uss Hre: &mof rardiing =t digin 4 It
detault: 0 min actual value fedback deky:
hakl default: 30 8
gadtch on pedback maaning:
gadtch off pump start
pump fallurs
“orly or Instruments
with exiernal
Irnlt ssiiehes
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12.4.3 Controlo de bomba — melhorado: func¢bes adicionais
(FMUQO - *3xxkkkk*x o EMUOO - *4********)

m|m
Fif 4020
purmp cantrol 1 E]
Rig
Slorm unction ®| 2o nurection 1
Hfm stomn functian:
off
an
FRIECH N point: 955
sltch off polril: 90%
Hfm oM Ume: 80 min
Fi1 40
P Sanitral 1 E
furetian test = E:Eﬁn et 1
HE funchion test:
off
an
i o rdme: 0 R
M. test Hme: &0 5
swlich on podt: 20%
mlm wltch off poirl: 10%
AT 400
purmg cantral 1 B [Fes & [7
fush control | e conrol 1 BT Lrety allccation
jta| i} fu=h contrid: ek 1 T
oft Takay 2 L [
an 26
- nretian: >
pump cycles: 0 . funcion
e cycles: O Inwert: o
MEh Hme: 0 g B
" - flush efrl 4
mm fush dalay: 0 8
Al dis)
fp conirol ] B [Rieor =N GET
et control | tarift contral 1 [ Lri canrol 1
{orty fo Instumers - CIEE]
with sxdemal E'“f;;m"d- ﬁﬁ'e ) tariir cirl 1 p
Iimilt sttces) na SAileh o ATt
HE Tt Input aaibch on polnt20ta
dissbied gaiteh ol poinit1 0%
et digin 1 switch off poink10%:
et digin 4
mfm|
Ridin
pure con | = Irew
pump data * | purnp data 1 e
i}l mg; pump data 1 prl
operating hours:
resat op. hoLrs:
okl op. howrs:
number of starts:
slarts per hour:
backazh starts:
resst backistart
m m I=at run time:
R1400
|EEE':°“”°“1 ||—=‘ —_— B
Op. hours sarm ~*lop oz alrmi [ | op hours alarm 4
urmp 1 EEE B, | RxE14
* I'D?rlaalarm Eumgz op. hours slarmd pi J5° ek allecsaton
on apsrating hours: falay 1 R2615
m|m alarm dalay: 0 8 max. ap. hours Takay 2 L I
detault: 10000 h : T [Feeis
. ™ tunctien
Irrert:
- e
D] Iﬂ -op.nouralarm 1
| R4 |
p-.lmp:anr:' ] RIETT g FIETS
Lnp alarm 1 ¢
{onily ko Insruments Lt | Ea" a:‘mm"
with sternal pump alarm By R251%
Tt siwilches off refay 2 T
g tme: unclion: Faata
waltng time: 0 5 etion: function
- N
- pump alarm 2
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12.4.4 Controlo de rake / configuracao de relé / simulagio

R0
ralayicontrols
rake confrol R1200 R1201 B [rizz B | Foezns
ol Take control Tika contiol H |rake conivol | rakay allccsation ESC
upskean watar: iffich on point: awitch delsy: relay 1: S
nong default: 20%: /0.8 default: 0s relay 2: I relay allocation
leval 1 =#flch off point: &rrar handing:
kel 2 default: 10% /0.9 actual valus functian:
doaTEiraam watar: hakd nang
none wwltch on raks control
keval 1 gwitch oll
laval 2 Irisert
furetian: LY
differenca Va3
L3]{E3] ratie
R0
ralayconirols
reksry configurat. R
relay allocation
i [3‘9": LE RE0E
. reky 2 =]
py—— | = [R2107
: »
+additoral parames, Sskdt urection E-_ F2018
depered. on furchon limit ™ rction =
Imit lesel 1 | gal.cg
Imit level 2
Imit kel 142 fnchon:
lirnit 1y pe:
wtandard — 2
Inband — E
alt of band—————
tarderyiapesd ——= D
+ andiional params,
dapending an
Iimit type
firne pakss 2| £
countng puss F201R
apd nretion
Pz o 1 = F
Pl fow 2
alarmidagnast R201D
A nretion
none
alarm r=ay = G
diagnostics H
beckowal alarm |
dirt akarm J
F2iME
fiald bug
{anly for Prafibus DF frction
Instrurnets) none
()]
EiB Do
Rit
ralayiconirils
reky simutation Ri120
relay simulation
[g‘“': LE RE106
L reky 2
lmulatiore
off
of
alrmulatian vake:
ewltzh off
switch on
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R21a | B[ rz104 B ] P21 Bl [ R4
A ey 2 B ety 2 Ay 2 =] [E
furction: saibch dely: lirit: awlich delsy:
mlt e detault: 0 s limilt e detautt: 08
Tt 1y pe: =T TIrTE Ty pee: el t
standard na Inbsandasit of bd. no
kL an it WS Lpper sw : Wan
default: §0% EIELCET DR default: 60% (e fardng: |
slbch off point: actual valug bow gwlich point: actual value
default: 40% Rl default: 40% Ficdd
aalich on fag swltch on
awlich off default: 1% Swlhch off
o g F21C2 1=] CEE E R2103 1=1 GE0T
reday 2 [=] IEE . [ = |relay 2
function: salbch dealay: fursztion: art
lirnit oo default: 08 fime pulse no
Tt Ty pe: =T pize W Ves
Erdenoy na default: 200 ms &rar anﬂlrg:
f] ansmin: WS FILISB fime: actual valus
detault: 8% =T mnjrrg default: 1 min $|J:|p
satbch aitfmin: actual valug
default: 40% hold
awlich on
swlich off
F2 10 | Bl rz105 | Bl [Rz104 F2104
F ™ ety 2 Ay 2 Ay 2 B oy 2
function: : Iwert: et
EEE" T 1 el fow X 107 no no
colrEr unit: Tt Codnber s R
m2 no efrar I'HI'IE“I'Q:
| Ve actual valus
B ERETH hak
k= vale defaul: 0% shop
default: 1.000 m3| | shop counier:
U= widh: default: 100%
default: 200 ms
F2102 | Bl rz104 RZ104 F2104
H—"] iy 2 =] [ L I gy 2
function: Irvert: Irvasrt: st
dlagnestcs nia i no
dlocation 1: yes yeu yes
nane
achokes 2en 1
L= I a—
nane

achokes san 2
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maln menu =
" o0
lill.llp.ll.mlc‘.llal — culpubcakulat
currantoutput 1
feument output 2

“Output / calculations” (HART)

EEES
cument oputpat 1
- L = o
albcaticaleulst [
@lm cutpLt:
level 1
o 1
average el
AlE AL CUment
oige
et autpt 1
L = oz
atendedcalbr.  [® Doge conent 4
current span:
H|m 4. 20mA
O 20ms [
[l
flie curr. HART - ] e —
mA value:
default: 4mA
AmA thrashakd:
aoff
o
aulpul damping:
default: 22
AT, BT G
ol
an B [
e current 1
CUIT. 1T chT: o0
Turn doesm CFdmia:
default: 0%
Ty AT ZOmA:
mlm default 100%
olae
current cutput 1
HART sstiirgs =1 EES =1 B B Josems =] B
it for B LHAET saitirgs H |20 HarTvaive 2 [ [aod. HARTveive 2 [ oo HARTva0e 4
curment cutput 2) HART akdrass: measured valus 2: reasLred value 3: measUrad value 4:
alm default: 0 no sensor e 82nBar i B8NS01
noof praambsis: letaal 1 vt lewed 1
default: 5
short TAG HAFT: Ut dampna Z: SUTpUT damping & TP damprg 4:
default: 0 e default: 0 & default: 08
H|E
oiaie
RNt cutpt 1
amulation:
off
o
SIMUIATT valle:
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12.6  “Output / calculations” (Profibus DP)
IITISl'IITEﬂ.I I
T 0
Sulput kAL, £ outputealcst
CHCAmM
analog Input utrticaklat o —
& e
analog Input 1 * anaicg input 1
" —1= [Siae
analog Input 10 WlEI'%UTEd vale 1 i P
walus
akats: none
ket 1
fow 1
.;:.-Hagalwal
CHB0
dghtal Inpuk cutputicalulst o 4,
digltal Irput 1 3| C1BOZ
Hatiing dglal Inpu 1 @
digital Input 10 allocation 1: N [EEE
valug: " | Cigital Engang 1 —
ghatuz: PumpsrEEUerUng 1 !
PUmpSrEkEUELng 2 Pumpenstederung 1
kedre Funktion
Fumps1 PST1 | ]
FumpsH PST 1
raka conlrel B2
rake contral
rane e
rakes coniral
additional Inputs o1p02
addtona Inputs
rane
et digin 1 |l
ext. digin 4
raky ooz
=ay
rane
reksy 1 |l
ralay 6
Tesst Cipm
ressl
e —
yee
Frifibus DF G
Frofibus DF
profie version:
Inslrument addr.:
A
ent nurntsr: Bl
profli
manufachirs
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12.7  “Device Properties”
maln ment
, Do
telos praparties dentcs peopertizs |
aperaling param it E [o1ie = [oiioc =1 BRI
- distarcs unit = | Emperaire urit = |opsrating mode = | coniros
ditanes unit tﬂﬂ'pﬂ'ﬂ turs: unit: DE aﬂng mde: canimlkz:
m T level ne
ft “F Iak o pump contrel
mrm e raks canlrak
inch MW +hackmatar o o
operating meades
tag marking el s o
taq makd el Hlow
Sutput 1+ * only for HART Instruments
output 2:¢ * only for HART Inatruments
devlos marking:
E [t
language o |
languags:
Englzh
et =N
pas}a‘“‘:‘d 5 gwardresat
resal:

{& marualy

e |
2. marial
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12.8  “System information”
mealn ment
[CTE)]
systam nformat — g
d]wloalnumauon (5[] @ [ = [eoe 1= =] G B
dvioa fami & [oevies & | order cods E =] ELEIEY E
| dewice famly: devite name: Qe Code: IECICE
) 11 08 B fiioa | B [eios B fixice | [ES6Y E
::";apw"’-'m;'n_"gmm * et iy 1 Bl Lo LvL) 2 = [ 1 = [now 2 3| currnt cutput 1 E
lirks - depering on Input: Input: Input: nput ctpul:
aamrgs and aenan aakction: sarEr sectan: sanzor sakcton: serEor selacton:
Instrurmenit version) | datected: delectsd etacted: _CIEI‘DQWQCI L
* only for
B 1. HART Instument:
l:“;"h‘?r‘;*ﬂ:?m trend displa a — - [Esc
nsuments) [T pam——— | > ]/__ .
oUlput 21 trend output 1 -
‘ time Interval: i
=2
v B am
Now L] =
GE
[T R p—
tempEAaturE P ['[,:w_}g Jewvel (L) 1 .
M valugs:
min. valug
el laved 1:
Keep
s
ezt min.
reast max
-
QI'WOFQC'LITW -
B o
el cres
fape, B Mgy ESC
B curva san. 1 *| bt sstin
o s sen 2 |Eotseings )3 pmms
Ervelope curve i+ e —
Emv.curve + FAG [ /"
Emveune +cetmay| | Bingle curve AN
eydlic >
ET E,, E1000
S B Ieoe
-
actual &rror achal smor =
1: I errar descption
2: =]
R )
=] 1
last amor E1003
™ et atror =
1 | ernar descrption
2 =]
ER )
R =N [ =1 G A [nas & [raos Bl [acs
o operatirg hours & | 2ctual distance H |2t mess. vals [ |Bppl parameisr M | scho qualty s=n.
EPEIBHDI'I hiowrs: act. dstance 1: lewel 1: sensof 1: E[thUmm’ i:
act. dstance 2 flow 1: fmenear 2§ echo qualty 22
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106 1=] B30 H fixios
saftears varskin E et varslon E DD verskon
gofhaars varsion: e, ren.: Lol weersban:
Ii1a* 1=1 (R 1108
currantouipat 2 [ e rday M
Ctpt: function: function:

* oty oy

HAFT nshuments
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129  “Display”

II'I'IEI'I T IE

" [ 150 =g IS8 [FEE=RT I
hepley | izplay B Jispiay formnat =) e
bype: fomat: beck to hame:
Axvalus + bargr. decimal detault;: 200
e fl--1/16"
[vale 1" o of decimals:
(et et 1 detault: ¥.xx
28p. characle:
Int
* dapanding e
on ype cuslomized Tt
12.10 “Sensor management”
miain ment
=
2enaor manmemmt Cioa
FOLI gangar : = s
SAMEl MANSJemen II'||II|.I|:
—— H Ithe B Ioiar
LS sensin 1 H | LS sensor 1
mm {FDL) s 2)
==Ear EFET&UDH IEI'I'lp. messurament
an WS sensor
hakd eI Emp
ol . LISsans/enl
SEEOT EII]’IL‘!'E =t 2and cirl.:
dekctad: oif
S0l aelacton Fedd
C 0N walls
nput
dizabied
ext digini 1
ext digin 4
Idistanc=)
*only far Instruments
with sxcternal
hm'parn.mmm
and sxtemal
(1[5} Hmit swiichas
[FGE
FDLI sansor
sl bernp. sanzor *——#| Dioe0 Dz H_ | ooz
[1][&1] et temp. sensor it B SErEo 7| et temp. sensor
sanaor ipe: e Valli: amor handling:
T Sl miln. valus: alarm
TN actial valus: warnlrg
PT108% rsaat: wvake at warning:
tampsrature urit: keep default: 20 “C
arass
resst min.
| i resst max.
[FGE
FDLI sansor
external dgin * _E' D024
— axternal dgin
“orly for naruments el dan 1 M B
With extarnal iernal dgin 2 Eitarnal digh
w“'mmm;“m exirral dgin 2 Inwert:
n na
== exerral doin 4 e
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13 Apéndice

13.1  Curvas de caudal pré programadas

13.1.1 Canais Khafagi-Venturi

BD: distancia de bloqueio do sensor

G N R O

Type of flume

by, [mm]

Qo [m*/h]

Ehafagi-Venouri OV 302 120 45 220 40,09
Ehafag-Venmuri OV 303 300 20 250 1043
Ehafag-Venmri OV 304 4400 1a0 350 2315
Ehafagi-Venmr OV 305 500 200 380 3230
Ehafag-Venmuri GV300 &00 240 200 4140
Ehafag-Venmri OV 308 200 320 G0d 102

Ehafagi-Venmri OV 310 100 400 &00 1582
Ehafag-Venmri OV 313 1300 520 50 3308
Ehafag-Venmri OV 314 1600 640 250 alé
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As curvas pré programadas podem também ser usadas para canais Khafagi-Venturi com paredes altas. Para

tal Quey terd de ser ajustado (funcdo “linearizagao”, subfuncdo “max. flow”):

Type of lume H,,., [mm] Q.. [m*/h]
Khafagi-Ventusi OV 302 330 2120
Khafagi-Venturi OV 303 Jan 1879
Khafagi-Venturi OV 304 4a0 3500
Khafagi-Venturi OV 303 580 aizz?
Khafagi-Venturi OV 306 580 7480
Khafagi-Venturi OV 308 a0 1780
Khafagi-Venturi OV 310 1200 381z
Khafagi-\enturi CV313 1330 5807
Khafagi-Ventusi OV 314 1800 1o

Nota:

Ap6s seleccionar o tipo de canal, Qu,y pode ser ajustado &s condicdes de caudal. Qu,y define o caudal

correspondente a saida de 20 mA.
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13.1.2 Canais ISO — Venturi

&EID

= 3 Hma

[— |

L3N by D Bzl

BD: distdncia de bloqueio do sensor

Type of flume by, [mm] b, [mm] H,,y, [mm] Qe [m*71]
[50-Venturi 415 150 75 200 425
[50-Venturi 425 250 125 300 1303
15C-Venturi 430 400 200 400 3222
[50-Venturi 440 400 247 625 B30
[50-Venturi 450 500 333 700 13188
[50-Venturi 480 200 450 800 2200
Nota!

Apds seleccionar o tipo de canal, Qu,y pode ser ajustado &s condicdes de caudal. Qu,y define o caudal
correspondente a safda de 20 mA.
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13.1.3 British Standard canais Venturi (BS 3680)

7N — o
"a_|_x —
ZHnw | =3 Hrax L =3 (B-b)
" X
[T T R )
BD: distancia de bloqueio do sensor.
O fundo do canal pode ndo ter inclina¢do durante o comprimento x.
Type of lume b H,_,, [mm] Q.. [m*/h]
BST Venturi 4" 4 150 36,25
BET Venturi 7 i 190 00,44
BST Venturi 12° 12" 240 3711
BST Venturi 18 18" 450 0257
BST Venturi 307 0 240 3603

Nota!

Apds seleccionar o tipo de canal, Qp,y pode ser ajustado &s condicoes de caudal. Qu,y define o caudal

correspondente a safda de 20 mA.
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13.1.4 Canais Parshall

23A

" A
T
BD: distancia de bloqueio do sensor
A: fundo horizontal do canal
Type of flume w H,_,, [mm] Q... [m*/h]
Farshall 1* 1" 1&d 15,23
Parghall 2° x 1 &0 30 4s
Parghall 3° ¥ 430 2042
Farshall 6" o 480 4305
Parghall &° o G30 950.5
Parghall | f 1Ot 780 704
Farshall 1,5 ft 5k 780 2555
Parghall Z ft 201 780 3408
Parghall 3 £ 300 780 5328
Farshall 41 2010 780 7185
Parshall 5 f 500 780 S5
Parshall 6 ft 4 ft 780 10251
Farshall & 8,0 780 14747
Nota!

Apds seleccionar o tipo de canal, Qp,x pode ser ajustado &s condicdes de caudal. Qu,y define o caudal que

corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.5 Canais Palmer — Bowlus

—22
! 1
[ T———
Type of lume D H_,, [mm] Q.. [m*/h]
Palmer-Bowlus 6" g" 120 38,08
Palmer-Bowlus 8" a" 150 48,86
Palmer-Bowius 10° 1 Z10 1502
Palmer-Bowius 12° 12' Z40 Z15,8
Pzlmer-Bowlus 15" 15" 300 3776
Palmer-Bowius 18° 18 330 504.0
Palmer-Bowlus 21° 21 420 8756
Palmer-Bowlus 24 24 450 1077
Palmer-Bowlus 271 7 540 la3g
Palmer-Bowlus 30" o G00 2133

Nota!

Ap6s seleccionar o tipo de canal, Q. pode ser ajustado &s condicoes de caudal. Qy,y define o caudal que

corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.6 Tanques rectangulares

m
(=]

z 3 Hrma

LOO-EME S o000 Jx -0

Type of weir B [mm] Hyye [mum] Cinax [m’.a"ll]

RectWTO/5H 1000 500 2418

RectWTOATS 1000 1500 12567
Nota!

No parametro “width”, a largura do tanque pode ser ajustada. A mudanca correspondente da curva de
caudal é efectuada automaticamente pelo Prosonic S.

Nota!

Apds seleccionar o tipo de tanque, Quay pode ser ajustado s condigdes de caudal. Qu,x define o caudal que
corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.7 Tanques rectangulares constrictos

22 Heax

23 Horax

A
me
L
22 Hmax
r
k= Imm
-+ -k-
3
'
|

LW RARL S e LAy D 0

Type of weir B [mm] Hpay [mm] Quax [M*/1]
RectWThr 2H 200 120 51,18
RectWThr 3H 300 150 1084
RectWThr £H 400 40 2595
RectWThr 5H s00 270 4348
RectWThr 6H (welH] 300 ol3,3
RectWThr BH 200 450 1433
RectWThr TO 1000 &00 2851
RectWThr TS 1500 725 6041
RectWThr ZT 2000 1013 13352
Nota!

No pardmetro “width”, a largura do tanque pode ser ajustada. A mudanca correspondente da curva de
caudal é efectuada automaticamente pelo Prosonic S.

Nota!

Apés seleccionar o tipo de tanque, Oy, pode ser ajustado ds condigdes de caudal. Oy, define o caudal que
corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.8 Tanques rectangulares de acordo com French standard NFX

m
[&]

= 3 Hirag

Type of weir B [mm] H_,, [mm] Lo . [m*#h]

MEX Rect TO/5H 1000 500 2427 3

MEX Rect TO/TS 1000 1500 [25825
Nota!

No pardmetro “width”, a largura do tanque pode ser ajustada. A mudanca correspondente da curva de
caudal é efectuada automaticamente pelo Prosonic S.

Nota!

Apés seleccionar o tipo de tanque, Oy pode ser ajustado ds condigdes de caudal. Oy, define o caudal que
corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.9 Tanques rectangulares constrictos de acordo com French standard NFX

—_—

Type of weir B [mm] H.,, [mm] Q,,, [m*/h]

MEX Rect WThr 2H 200 120 53,5

MEX Rect WThr 3H 300 150 11,7

MEX Rect WThr 4H 400 240 2001

MEX Rect WThr 5H 500 Z70 2458

MEX Rect WThr 6H =] 0 G20,2

MEX Rect WThr 8H a0 450 1527 8

MEX Rect WThr TO 1000 o0 0338

Nota!
No parametro “width”, a largura do tanque pode ser ajustada. A mudanca correspondente da curva de

caudal é efectuada automaticamente pelo Prosonic S.
Notal!

Ap6s seleccionar o tipo de tanque, Qy.x pode ser ajustado ds condigdes de caudal. Oy, define o caudal que
corresponde a safda de 20 mA.
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13.1.10 Tanques trapezoidais

=2 Hraw |

H mae

22 Hmx

k= 3mm

¥

L e b e 2

Type of weir B [mum] H_,, [mm] Qs [m*/h]

Trap.W TO/3H 1000 300 1049

Trap.W TO/T= 1000 1500 11733
Nota!

No parametro “width”, a largura do tanque pode ser ajustada. A mudanca correspondente da curva de
caudal é efectuada automaticamente pelo Prosonic S.

Nota!

Apds seleccionar o tipo de tanque, Quay pode ser ajustado s condigdes de caudal. Qu,x define o caudal que
corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.11 Tanques triangulares

22 Hmae
Hmae
22 Hmax
k= Imm
N e —ofife-
BD
|.| 23 Hmaw .
——-

L8 R -2 - D |

Type of weir o H,, [mm] Q,,, [m*/h]
V-Weir 225 225° 0 2780
V-Weir 30 30° @0 3712
V-Weir 45 45 &0 5741
V-ieir 40 ao® 0 TIE
V-ieir 90 90 0 1385

Nota!

Apds seleccionar o tipo de tanque, Quay pode ser ajustado s condigdes de caudal. Qu,x define o caudal que

corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.12 Tanques triangulares British standard (BS 3680)

H maze

22 Hpm

[=18]

I- 23 Hergw

E= 3mm

1k

OB Sy m-0-000 032001

Type of weir o H_,, [mm] Q,,, [m*/h]
BST V-Weir 22,5 [1./4 O0F) 1/400° 390 120,1
BST V-Weir 45 (152 80 7) 1/200° 300 237.0
BST V-Weir 90 00 300 4732

Nota!

Apds seleccionar o tipo de tanque, Quay pode ser ajustado s condigdes de caudal. Qu,x define o caudal que

corresponde a saida de 20 mA.
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13.1.13 Tanques triangulares de acordo com French standard NFX

L B ey -E A0 |

Type of weir o H,,,, [mm] Q,,, [m*/h]
NEX V-Weir 30 30° 800 37590
NEX V-Weir 45 45° 600 5731
NEX V-Weir 60 a0° 800 7031
NEX V-Weir 00 op° 800 1376,7

Nota!

Ap6s seleccionar o tipo de tanque, Qy.x pode ser ajustado ds condigdes de caudal. Oy, define o caudal que
corresponde a safda de 20 mA.
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13.2 A férmula para célculo de caudal

Se seleccionou o tipo de linearizacdo “formula”, o célculo do caudal é efectuado de acordo com:
Q=C (h*+yh")

Onde:

. Q: 0 caudal em m*/h

. C: um parametro de escala
. h: o nivel a nascente

. J: uma constante de peso

. B, a: os expoentes de caudal

Os valores apropriados de B, a, y e C para os diferentes tipos de tanques e canais podem ser retirados das
seguintes tabelas.

Khafagi-Venturi flumes

Type Qe [m* /0] o B '} C

Oy 302 4009 1,500 2,500 00013140 00095209
O 303 1043 1,500 2,500 0,000£301 00232249
O 304 2315 1,500 2,500 00003225 0,031 7665
Oy 305 3230 1,500 2,500 00002580 0,0307031
O 3046 4140 1,500 2,500 0,0002150 00476407
OV 308 1024 1,500 2,500 00001613 00635320
Oy 310 1982 1,500 2,500 00001290 00734162
v 313 3308 1,500 2,500 00000002 0,1032410
OV 316 G181 1,500 2,500 00000804 0,1270650

15O-Venturi flumes

Type Q.. [m*/h] a g Y C

150 415 425 1,500 2,100 00000336 00146855
150 425 1303 1,500 1,600 0,0050710 00214408
150230 3222 1,500 2,000 00032155 00372104
150 240 803,56 1,600 1,700 -0,25825633 00590888
150 450 13189 4600 1,800 -0,0805701 00553654
50 280 18625 00 1,500 -0,0528184 00795737

Britizh standard Venturi lumes (BS 3680)

Type Qe [m*/h] o F Y c

BST Venturi 4" 36,25 1,500 1,000 0,0000000 0019732
BST Venmuri 7" 90,44 1,500 1,000 0,0000000 0034532
BST Venouri 127 3712 1,500 1,000 0,0000000 005920
BST Venouri 18" 9257 1,500 1,000 0,0000000 00858021
BET Venouri 30° | 3603 1,500 1,000 0,0000000 0, 148003
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Parshall flumes

Type Q. [m*/h] o B ¥t C

Parshall 1 15,23 1,550 1,000 0, 0000000 0,0048651
Parghall 2" 30,46 1,550 1,000 0,0000000 0,0007302
Parghall 3" 203 1,547 1,000 0,0000000 0,01 24064
Parshall &" 4305 1,580 1,000 0, 0000000 00240705
Parghall 6" 250, 1,530 1,000 0,0000000 0,0405407
Parghall 1 £t 1704 1,522 1,000 0,0000000 00675749
Parshall 1.5 | 2595 1,538 1,000 0, 0000000 00924537
Parghall 2 £t 3408 1,550 1,000 0,0000000 01151107
Parghall 3 ft 5328 1,566 1,000 0,0000000 0,1575084
Parshall 4 it 7185 1,578 1,000 0, 0000000 0,196203=
Parghall 5 ft 058 1,587 1,000 0,0000000 0,2320573
Parghall & £t 10951 1,595 1,000 0,0000000 0,2670383
Parshall & £t 14767 1,607 1,000 0, 0000000 0,3324357

Palmer-Bowlus flumes
Type Q. [m*/h] o B ¥ C
Palmer-Bowlus 6" | 38,08 0,200 2,000 00083313 03106790
Palmer-Bowius 8" | 68,85 0,200 2,000 00047711 06255716
Palmer-Bowius 10" | 1502 0,200 2,000 00034024 09571182
Palmer-Bowius 127 | 215,68 0,200 2,000 00022824 16034450
Palmer-Bowlug 15" | 377,06 0,200 2,000 00015814 25057210
Palmer-Bowlus 18" | 3040 0,200 2,000 00012675 35431970
Palmer-Bowlus 21" | 8756 0,200 2,000 00008745 55433280
Palmer-Bowiug 24 a77 0,200 2,000 1000677 7 6652450
Palmer-Bowlus 277 [ 1639 0,200 2,000 00005672 Q7043720
Palmer-Bowlus 30" [ 2133 0,200 2,000 00004475 12.2501200
Rectangular weirs

Type Q.. [m'/h] o B ¥ C
RectWTO/5H 1040 1,500 1,000 0,0000000 0,2067454
RectWTO/ TS 11733 1,500 1,000 0,0000000 02067454
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Constricted rectangular weirs

Type Qe [m*/0] o B ¥ C

RectWThr 2H 51,18 1,500 1 0,0000000 0,038931330
RectWThr 3H 108 1500 1 0, 0000000 J52018248
RectWThr 4H Ig05 1,500 1 0, 0000000 0077562671
RectWThr 5H L340 1,500 1 0, 0000000 0,09704058<
RectWThr 6H 6133 1500 1 0, 0000000 01130346497
RectWThr 8H 1423 1,500 1 0, 0000000 0.156346588
RectWThr TO Zgol 1,500 1 0, 0000000 0194656672
RectWThr TS alal 1,500 1 0, 0000000 0.3106200
RectWThr 2T 13352 1,500 1 0, 0000000 04141800

Rectangular weirs according to French standard NFX

Type

Q,,, [m*/n]

o B

¥

00107087

MEX Rect TO/5H  [2427.3 1400 2,000 0.280101 3
MEX Rect TOATS 125825 1,500 0,000 00000000 01951244

Constricted rectangular weirs according to French standard NFX

Type O, [m*h] o B ¥ C

MEX RectWThr 2H |53,3 1,500 1,600 [L428487 00528094
MEX RectWThr 35 |111,7 1,500 1,600 -0, 111584 00744722
MEX RectWThr 4H 289 1500 1,600 0,0075777 00065477
MNEX RectWThr 5H 4458 1,500 1,600 -0,0254393 0118752
MEX RectWThr 6H |025.2 1,500 1,600 -0,0818%70 01407481
MNEX RectWThr 8H [ 15278 1,500 1,600 -0,0634245 01810272
MEX RectWThr TO [2833,8 1,500 1,600 -0,06713%3 0.2235204

Trapezoidal weirs

Type

Q,, m*/n]

o B

¥

C

Trap.W TO/3H 1042 1,500 1,000 0,0000000 0.2007454
Trap.W TO/T3 11733 1,500 1,000 0,0000000 0.2007454

Triangular weirs

Type Qo [m*/h o E b C

V-Weir 22,5 2760 2,500 1,000 0,0000000 00000313
V-Weir 30 3712 2,500 1,000 0,0000000 0000421
V-Wair 45 574 2,500 1,000 0,0000000 0,0000651
V-Weir 60 7503 2,500 1,000 0,0000000 0000907
V-Wair 00 1385 2,500 1,000 0,0000000 0,000157
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British standard triangular weirs (BS 3680)

Type O, [m*/h] o B ¥ c
BSTV-Weir22,5 | 120,1 2,314 2,640,000 0,1430720 0,0000590

BET -Weir 45 2373 2,340 2,610 02650230 0000088
BST V-We 4732 2,314 2,650 0, 1904230 00001980

Triangular weirs according to French standard NEX

Type

a_,. [m/h]

¥

C

WEX V-Weir 30

2,400

00241095

ANA T A
0,0000461 6

3731 2,470 0,000 0,0000000 0,0000757
MR V-Weir 60 7331 2,485 0,000 00000000 00000923
MWEX V-Weir 20 1376,7 2,491 0,000 0,0000000 0,00014623
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13.3  Mensagens de erro de sistema

13.3.1 Sinal de erro

Os erros que ocorrem durante comissionamento ou operac¢ao sao sinalizados na seguinte maneira:
. Simbolo de etro, etro de cédigo, e descricao de erro no display e médulo de operagao

. Saida corrente, configurédvel (funcdo “output on alarm”).

- MAX, 110%, 22mA

- MIN, -10%, 3,6mA

- HOLD (o ultimo valor é guardado)

- valor especificado pelo utilizador

. no menu: “system information / error list / actual error”

13.3.2 Ultimo erro

Para aceder a uma lista de tltimos erros que foram resolvidos, vd a “system information / error list / last
error”.

13.3.3 Tipos de erro

Tipo de erro Simbolo Significado
Alarme (A) O sinal de saida assume um valor
I'I que pode ser definido pela funcao

Continuo “output on alarm”:

- MAX, 110%, 22mA
- MIN, -10%, 3,6mA
- HOLD (o ultimo valor é
guardado)
- valor especificado pelo
utilizador

Adicionalmente, uma mensagem
de erro aparecerd no display.

Aviso (W) LI O instrumento continua a
medicao.
. Uma mensagem de erro é
A piscar mostrada.
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13.3.4 Cédigo de erro
O cédigo de erro consiste em 5 digitos com o seguinte significado:

. Digito 1: tipo de etro

- A: alarme

- W: aviso

- E: erro (o utilizador pode definir se o erro se comporta como alarme ou aviso.)

. Digitos 2 e 3:
Indica o canal de entrada, canal de safda ou o relé a que o erro se refere. “00” significa que o erro nao se
refere a um canal especifico ou relé.

. Digitos 4-6:

Indica o erro de acordo com a tabela seguinte.

Exemplo:

W01 641 . W: aviso

. 01: entrada de sensor 1
. 641: perda de eco
Cédigo Descricao do erro Resolucao
A 00100 A versao do software nao é
compativel com o hardware.

A 00 101 Erro checksum Reset completo e recalibragao

A 00102 Erro checksum Reset completo e recalibragao

W00 103 A inicializar - aguarde Se a mensagem nao desaparecer
depois de uns segundos: substitua
a electrénica.

A 00106 A descarregar - aguarde Espere pelo fim do descarga

A00110 Erro checksum Reset completo e recalibragao

AQ0 111 Electrénicas defeituosas Ligue e desligue o equipamento;

AQ00112 se 0 erro persistir: contacte o

AQ0114 service da Endress+Hauser

AQ00115

AQ0116 Erro de descarga Repita a descarga

AQ0117 Hardware néo reconhecido ap6s

troca

A01121 Safda 01 ou 02 nao calibrada Contacte o service da

A02 121 Endress+Hauser

A 00 125 Electrénicas defeituosas Substitua a electrénica.

A 00 152 Erro checksum Reset completo e recalibragao

W00 153 A inicializar Se a mensagem nao desaparecer
depois de uns segundos: substitua
a electrénica.

A 00 155 Electrénicas defeituosas Substitua a electrénica.

A 00 164 Electrénicas defeituosas Substitua a electrénica.

A Q0171 Electrénicas defeituosas Substitua a electrénica.

A 00 180 Falha na sincronizagao Verifique ligagdo da sincronizacao

A Q0183 Hardware nao suportado Verifique se a placa instalada
confere com o c¢6digo do
instrumento; contacte o service
da Endress+Hauser

A 01231 Sensor 01 e 02 defeituosos — Verifique o sensor de temperatura

A 02 231 verifique ligacoes externa e a sua ligacao

A 00 250 Falha no sensor de temperatura Verifique o sensor de temperatura
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externa externa e ligaces
A 01 281 Medicao de temperatura 01 e 02 | Verifique a ligacdo correcta do
A 02281 defeituosos — verifique ligacao sensor
W01 501 Nenhum sensor seleccionado Atribua um sensor
W 02 501 para canal 01 ou 02
A 01502 Sensor 01 ou 02 nio reconhecido | Introduza tipo de sensor
A 02 502 manualmente
A 00511 Nao existe calibragéo de fébrica
A01512 Mapping em progresso Aguarde pelo fim do mapping
A 02512
W01 521 Novo sensor 01 ou 02 detectado
W02 521
W 01 601 Curva de linearizacdo para nivel | Reintroduza linearizacdo (menu
W 02 601 01 ou 02 ndo mondtona “level”)
W01 602 Curva de linearizacdo para caudal | Reintroduza linearizacdo (menu
W 02 602 01 ou 02 ndao mondtona “flow”)
W 01 603
W 02 603
A 01604 Calibracao falhada para nivel 01 Ajuste calibracdo (menu “level”)
A 02 604 ou 02
A 01 605 Calibracao falhada para caudal 01 | Ajuste calibracdo (menu “flow”)
A 02 605 ou 02
A 01 606
A 02 606
W01 611 Pontos de lineariza¢do de nivel Introduza mais pontos de
W02 611 01 ou 02: ndmero < 2 linearizacdo (menu “level”)
W 01612 Pontos de lineariza¢do de caudal | Introduza mais pontos de
W02 612 01 ou 02: nimero < 2 linearizac@o (menu “flow”)
W 01613
W 02613
W01 620 Valor do impulso demasiado Verifique a unidade de contagem
baixo para o relé¢ 01 - 06 ( ver menu “flow”, submenu
W 06 620 “flow counter”)
E 01 641 Sensor de eco ndo usado 01 ou Veifique calibraco bdsica do
E 02 641 02 sensor respectivo (menu “level”
ou “flow”)
A 01 651 Distancia de seguranca alcancada | Erro desaparece se o nivel estiver
A 02 651 para o sensor 01 ou 02 — perigo fora da distancia de seguranga de
de sobre enchimento novo. Possivelmente, a fungao
“acknowledge alarm” serd usada.
“Menu “safety settings”
E 01 661 Sensor de temperatura 01 ou 02
E 02 661 demasiado alto
W01 682 Corrente 01 ou 02 fora do Efectue calibracao bésica;
W 02 682 alcance de medicao Verifique a linearizacao
W01 691 Ruido de enchimento detectado
W 02 691 Sensor 01 ou 02
W 00 692 Refluxo detectado
(se deteccdo de refluxo estiver
activa)
W 00 693 Impurezas detectadas
(se deteccdo de impurezas estiver
activa)
W01 701 Horas de operacao, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 1 ctrll
W02 701 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao

bomba 1 ctrl2
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W 01702 Horas de operacéo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 2 ctrll
W02 702 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 2 ctrl2
W01 703 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 3 ctrll
W02 703 Horas de operacao, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 3 ctrl2
W01 704 Horas de operac@o, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 4 ctrll
W02 704 Horas de operacao, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 4 ctrl2
W01 705 Horas de operac@o, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 5 ctrll
W02 705 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 5 ctrl2
W01 706 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 6 ctrll
W02 706 Horas de operacdo, alarme de Reinicie horas de operacao
bomba 6 ctrl2
WOl 711 Falha de bomba 1 ctrll Verificar bomba'
W02 711 Falha de bomba 1 ctrl2 Verificar bomba'
W01 712 Falha de bomba 2 ctrll Verificar bomba'
W02 712 Falha de bomba 2 ctrl2 Verificar bomba'
WO01713 Falha de bomba 3 ctrll Verificar bomba'
W02 713 Falha de bomba 3 ctrl2 Verificar bomba'
W01 714 Falha de bomba 4 ctrll Verificar bomba'
W02714 Falha de bomba 4 ctrl2 Verificar bomba'
WO1 715 Falha de bomba 5 ctrll Verificar bomba'
W02 715 Falha de bomba 5 ctrl2 Verificar bomba'
W01 716 Falha de bomba 6 ctrll Verificar bomba'
W 02716 Falha de bomba 6 ctrl2 Verificar bomba'
W 00 801 Nivel de simulagdo ligado Desligue simulagao de nivel
(menu “level”)
W01 802 Sensor simulagéo 01 ou 02 ligado | Desligue simulacao
W 02 802
W01 803 Simulagéo de caudal ligado Desligue simulagéo
W02 803 (menu “flow”)
W 01 804
W 02 804
W 01 805 Simulac@o corrente 01 ligado Desligue simulacao
(menu “output/calculations”)
W 02 806 Simulac@o corrente 02 ligado Desligue simulacao
(menu “output/calculations”)
W 01 807 Simulac@o de relé 01-06 ligado Desligue simulagao
W 06 807
W01 808 Sensor 01 ou 02 desligados Ligue Sensor
W02 808 (ver menu “device
properties/sensor managment”)
W01 809 Calibracao corrente D/A activa
W 02 809
A 00820 Unidades diferentes para célculo | Verifique as unidades da
de valor médio, soma, diferenca | calibragéo bésica respectiva
A 00832 ou control de rake (menu “level” ou “flow”)

1) Ap6s a reparacao da bomba, o controlo de bomba (pump control) deverd ser reiniciado, ou o FMU90
terd de ser desligado e reiniciado.
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13.4  Configuracio de bloco (por defeito) (HART)
13.4.1 Blocos de func¢ao

O Prosonic S contém vérios blocos de funcdo. Durante o comissionamento, os blocos estao interligados para
efectuar a tarefa de medicdo desejada. Dependendo da versdo do instrumento e do ambiente de instalagao,
poderdo ocorrer os seguintes blocos de funcao:

Entrada de sinal:
. sensor 1
. sensor 2 (se seleccionado na estrutura do produto)

Avaliacdo de sinal (célculo do valor medido):
. nivel 1

. nivel 2 (para instrumentos com 2 saidas)

. caudal 1 (para instrumentos de caudal)

. caudal 2 (para instrumentos de caudal)

Controlos:

. controlo de bomba
. controlo de rake

. deteccdo de refluxo

Saida de sinal:

. display

. saida corrente 1 com HART

. safda corrente 2 (se seleccionado na estrutura do produto)
.relé 1

. relé 2 (para instrumentos com 3 ou 6 relés)

. relé 3 (para instrumentos com 3 ou 6 relés)

. relé 4 (para instrumentos com 6 relés)

. relé 5 (para instrumentos com 6 relés)

. relé 6 (para instrumentos com 6 relés)

13.4.2 Modo de operacdo = “level”
1 entrada de sensor / 1 saida de corrente

(FMUQO - *****1*1*****)

I Display

K-—S-ansor I Lovel 1 |— Current output 1

- +HART

FDUSx Alarm

Lo R - L L0 - a7

k4
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1 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****1*2*****)

—i. Display

r_|Eurrﬂ nt cutput 1
| +HART

N T ———
i-—&ansoﬁ—
FDUSx b Level2 |

»{ Current output 2 |—»

Alarm—b{ﬁelaw I—I-

2 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****2*2*****)

LA - | B D D

|
—;l Display

g Current cutput 1

~—15ensor 1——» Level 1 —_—
]

+HART

FOUgx
~—{Bensor 2-———» Level 2
F D8

# Cumrent cutput 2 L&

Alarmm —» Relay 1

13.4.3 Modo de operagao = “level+flow”
1 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****1*2*****)

T SR S g LEe Tt ea

—i Display |

;|C urrent output 1
| +HART

Flow 1
i-—ﬂensoﬂ:
FDUSx —{ Lovel 1|

h-l
»{ Current output 2 |—p—

Alarm —s|Relay 1 —»

Lot e -t S L S S
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2 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****2*2*****)

. Display
Sensor 1 Flowe 1 e Current cutput 1 .
| +HART
FDIAED
Sensor 2 Level 2 I * Current output 2 —
{ fl.larn"—ln-l Relay 1 j—
FDIAED

L0 L A - el e -

13.4.4 Modo de operacdo = “flow”

1 entrada de sensor / 1 saida de corrente

(FMUQO - *****1*1*****)

> Display
~—Sensor 1| Flow 1 | — » Cumrent output 1
a : +HART |

FDUSx Alarm—p{ﬁalaw —

L0 L MR- D i R

1 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****1*2*****)

—E Display
— Flow 1 — p Cumant output 1
+HART
K—Sansc:-r 1
FOUSx —»{ Flow 2 | » Current output 2 —p
Alarm

Lol R e L L -
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2 entrada de sensor / 2 saida de corrente

(FMUQO - *****2*2*****)

—;'. Display
—{Sensor 11— Flow 1  — .'._'Gurrﬁnl-;:-ulpuﬂ '
i | - sHART [+
FOLix
I/- Flow 2 » Cument output 2 —Ir
. Alam —» Relay 1
FO Lk

LA - | G D e D |

13.4.5 Modo de operacido= “flow+backwater”

2 entrada de sensor / 2 saida de corrente

—l—" Display .
Flow 1
Ir,-—|5enmr 1_|_F Curent cutput 1

+ HART
tC

FOUSx =|Ba=:im-aler -;:I-al—aciuonl Backwalter ratio

»Curentoutput 2 —p
{upstream water) h2/h1) [Lurent ot < |
Ir,a— Consor 2 Alarm —» Ralay 1

F Dl
(downstream watar)

Laci e - 1 3 LR T p )
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13.5 Configuracio de bloco (por defeito) (Profibus DP)

O Prosonic S contém vérios blocos de funcdo. Durante o comissionamento, os blocos estdo interligados para
efectuar a tarefa de medicao desejada. Dependendo da vers&o do instrumento e do ambiente de instalacao,
poderdo ocorrer os seguintes blocos de funcao:

Entrada de sinal:
. Ultrasonic Sensor Block (US)
. Digital Output Block (DO)

Ciélculo de valor medido:

. Level Block (LE)

. Flow Block (FS)

. Flow Block com Backwater Detection (FB)
. Flow Block com Averaged Level (FA)

Saida de sinal:
. Analog Input Block (AI)
. Digital Input Block (DI)

Ciélculos:

. Sum Block Level (SL)

. Average Block Level (AL)

. Difference Block Level 1-2 (DL)
. Difference Block 2-1 (LD)

. Sum Block Flow (SF)

. Average Block Flow (AF)

. Difference Block Flow 1-2 (DF)
. Difference Block Flow 2-1 (FD)

Contadores:

. Totalizator Block (TO)

. Daily Counter Block (DC)
. Impulse Counter (IC)

Limites:
. Limit Block (LS)
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13.5.1 Modo de operacdo = “Level”

1 entrada de sensor

o~ UST ——» LE1 [—> AN
[ista —
- TS B A2 1 Bus
FOLEx
Temperatur
* Al

[T =

2 entradas de sensor

— B US1T —» LE1 |— Al

- | Distanz

Temperatur

AlZ

¥

¥
g
o

AL—I-AIE-'
DL—P—AIQ'

P USz ——» LE: [—» A2

- Céstanz N e
B Al
FOLE
T ratur
Emperel » A6 |

Ls2
—{ LS4 |

L0 AL RO L AL -0y
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13.5.2 Modo de operacao = “Flow”

1 entrada de sensor

"

FOLE

US1 F—

Cistanz

Temperatur

AlS

AlG

AlT

Alg

L R - DL
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2 entradas de sensor

FOUEx

o~ US1T ——» F21 [——» Al
Distanz s AR |
FOUSx
Temperatw ""I B
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13.5.3 Modo de operacao = “Flow+Level”

1 entrada de sensor
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2 entradas de sensor
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13.5.4 Modo de operacado = “Flow+Backwater”

2 entradas de sensor
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