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Micropilot FMR53, FMR54

1

1.1

Dulezité informace o dokumentu

Funkce dokumentu

Tento navod k obsluze obsahuje veskeré informace, jeZ jsou potfebné v riznych fazich
Zivotniho cyklu zafizeni: od identifikace produktu, vstupni pfejimky a skladovani, pres
montdaZ, pfipojeni, provoz a uvedeni do provozu aZ po odstrarfiovani potiZi, udrZbu

a likvidaci.

1.2

1.2.1

Symboly v dokumentaci

Bezpecénostni symboly

Symbol Vyznam

—= | NEBEZPECI!
A NEBEZPECI Tento symbol upozoriiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

Ao011189-Gs | hude to mit za nasledek vaZzné nebo smrtelné zranéni.

AVAROVANI Tento symbol upozornuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

VAROVANI!

aoo11190¢s | miiZe to mit za nasledek vazné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNENI | tento symbol upozorniuje na nebezpec¢nou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

UPOZORNENI!

ao011191-¢s | bude to mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

OZNAMENI

OZNAMENT!
Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalSich skute¢nostech, které nevedou
A00L1192:C5 | ke zranéni osob.

1.2.2  Elektrické symboly
Symbol | Vyznam
pyy= Stejnosmérny proud
aoone7 | Svorka, na kterou je pfivedeno stejnosmérné napéti nebo pres kterou protéké stejnosmérny proud.
~ Stridavy proud
0011198 | Svorka, na kterou je privedeno stfidavé napéti nebo pres kterou protéka sttidavy proud.
~ Stejnosmérny proud a stfidavy proud
aoo173e1 | ® Svorka, na kterou je pfivedeno stfidavé napéti nebo stejnosmérné napéti.
= Svorka, pfes kterou protéka stfidavy proud nebo stejnosmérny proud.
. Zemnéni

A0011200

Uzemnéna svorka, kterd je uzemnéna pres systém zemneéni.

S)

A0011199

Ochranné zemnéni
Svorka, ktera musi byt pripojena k zemi pred provedenim jakéhokoliv dalSiho pripojeni.

v

A0011201

Ekvipotencialni spojeni

Spojeni, které musi byt pfipojeno k zemnicimu systému provozu: V zavislosti na narodnich nebo
podnikovych ptfedpisech to mizZe byt liniovy nebo hvézdicovy systém zemnéni pro vyrovnani
potenciélu.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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1.2.3

Znacky nastroja

Symbol

Vyznam

Qo

A0013442

Hvézdicovy Sroubovak

| g

A0011220

Plochy Sroubovak

P

A0011219

KftiZovy Sroubovak

Q&

A0011221

Kli¢ na inbusové Srouby

23

A0011222

Kli¢ na Sestihranné matice

1.2.4  Symboly pro urcité typy informaci
Symbol | Vyznam
Povoleno

A0011182

Uvadi pfipustné postupy, procesy nebo kroky.

A0011183

Uprednostiiované
Uvadi upfednostiiované postupy, procesy nebo kroky.

A0011184

Zakazané
Uvadi nepfipustné postupy, procesy nebo kroky.

A0011193

Tip
Nabizi dopliiujici informace.

)

A0011194

Odkaz na dokumentaci
Odkazuje na odpovidajici dokumentaci k zafizeni.

A0011195

Odkaz na stranku
Odkazuje na odpovidajici ¢islo stranky.

A0011196

Odkaz na obrazek

Odkazuje na odpovidajici ¢islo obrazku a ¢islo stranky.

Rada kroki

Vysledek fady kroki

A0013562

Napovéda v pfipadé problémi

1.2.5  Symboly v obrazcich
Symbol Vyznam
1,2,3.. Cisla polozek
mEH. . Rada krokt
A B, G, ... Pohledy
A-A, B-B, C-C, ... Rezy

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Symbol Vyznam

A0011187

A Nebezpeci vybuchu
Oznacuje prostor s nebezpe¢im vybuchu.

A0011188

A Bez nebezpedi vybuchu
Oznacuje prostor bez nebezpeci vybuchu

1.2.6  Symboly na zafizeni

Symbol Vyznam

A-O

Bezpecnostni pokyny
DodrZujte bezpe¢nostni pokyny obsazZené v pfislusném Navodu k obsluze.

(e Tepelna odolnost pfipojovacich kabeld
Specifikuje minimélni hodnotu tepelné odolnosti pfipojovacich kabelt.

1.3 Dopliujici dokumentace

Dokument

Ucel a obsah dokumentu

Technické informace
TIO1041F (FMR53, FMR54)

objednat.

Pomiicka pro planovani pro vase zafizeni
Tento dokument obsahuje veSkeré technické udaje o zafizeni a poskytuje
prehled pfisluSenstvi a dalSich vyrobkd, které pro dané zatizeni lze

Strucné pokyny k obsluze
KAO01101F (FMR53/FMR54,
HART)

hodnoty

Priivodce, ktery vas rychle provede postupem k ziskani 1. méfené

Struéné pokyny k obsluze obsahuji veSkeré zasadni informace od vstupni
prejimky po prvotni uvedeni do provozu.

Popis parametri zafizeni
GP01014F (FMR5x, HART)

nastaveni.

Reference pro vase parametry
Dokument poskytuje podrobné vysvétleni kaZzdého jednotlivého
parametru v menu obsluhy. Tento popis je urcen tém, ktefi pracuji

s danym pfistrojem v pribéhu celé jeho Zivotnosti a provadéji specificka

ﬂ K dispozici jsou uvedené typy dokumenti:
= Na CD dodavaném spolecné se zafizenim
= V oblasti Ke staZeni na internetovych strankach Endress+Hauser: www.endress.com

- Download

1.3.1 Bezpecnostni pokyny (XA)

V zavislosti na typu schvéleni jsou nasledujici Bezpe¢nostni pokyny (XA) dodavany

spole¢né se zatizenim. Tvofi pak nedilnou sou¢ast Navodu k obsluze.

Polozka 010 | Schvaleni K dispozici pro | Bezpecnostni pokyny HART | Bezpecnostni pokyny
PROFIBUS
FOUNDATION Fieldbus
BA ATEX:II 1 GExialIC T6 Ga = FMR53
« FMR54 XA00677F XAO00685F
BB ATEX: 11 1/2 GEx ia [IC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00677F XAQ0685F
= FMR54
BC ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00680F XA00688F
s FMR54
BD ATEX:111/2/3 G Ex ic |ia Ga| IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc s FMR53 XA00678F XA00686F
= FMR54
BE ATEX:1I 1 D Ex ta IlIC T500 xx°C Da FMR54 XA00682F XA00690F
6 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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PoloZka 010 | Schvaleni K dispozici pro | Bezpecnostni pokyny HART | Bezpe¢nostni pokyny
PROFIBUS
FOUNDATION Fieldbus
BF ATEX: 11 1/2 D Ex ta IlIC Txx"C Da/Db FMR54 XA00682F XA00690F
BG ATEX: 11 3 G Ex nA IIC T6-T1 Gc = FMR53 AD0679F XAOO68TF
= FMR54
BH ATEX: 11 3 G Ex ic IIC T6-T1 Gc = FMR53
« FMR54 XA00679F XA00687F
BL ATEX:111/2/3 G Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR53 XA00678F XA00686F
= FMR54
B2 ATEX:111/2 G Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00683F XA00691F
ATEX: 11 1/2 D Ex ia IlIC Txx’C Da/Db = FMR54
B3 ATEX: 11 1/2 G Ex d [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00684F XA00692F
ATEX: 11 1/2 D Ex ta IIIC Txx’C Da/Db = FMR54
B4 ATEX:II 1/2 G Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00681F XA00689F
ATEX:111/2 G Ex d [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR54
1A [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga = FMR53
» FMRS4 XA00677F XA00685F
1B IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53
« FMR54 XA00677F XA00685F
IC [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00680F XA00688F
= FMR54
D IECEx: Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR53 XA00678F XA00686F
= FMR54
IE [ECEx: Ex ta IIIC Tso xx°C Da FMR54 XA00682F XA00690F
IF IECEx: Ex ta IlIC Txx"C Da/Db FMR54 XA00682F XA00690F
IG [ECEx: Ex nA IIC T6-T1 Ge = FMR53
« FMR54 XA00679F XA00687F
H [ECEx: Ex ic IIC T6-T1 Ge = FMR53
« FMR54 XA00679F XA00687F
IL IECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR53 XA00678F XA00686F
= FMR54
12 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00683F XA00691F
[ECEx: Ex ia IlIC Txx’C Da/Db = FMR54
I3 [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00684F XA00692F
[EXEx: Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR54
14 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO00681F XA00689F
IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR54
ﬂ Pro certifikovana zafizeni jsou pfislusné Bezpe¢nostni pokyny (XA) uvedeny na
vyrobnim Stitku.
Pokud je zafizeni ptipraveno pro provoz se vzdalenym displejem FHX50 (struktura
produktu: polozka 030: Zobrazeni, obsluha, volba L nebo M), méni se oznaceni Ex pro
nékteré certifikaty podle nasledujici tabulky b
PoloZzka 010 Polozka 030 (,,Zobrazeni, obsluha“) | Oznaé¢eni Ex
(,Schvaleni“)
BG Lnebo M ATEX 11 3G Ex nA [ia Ga] IIC T6 Gc
BH Lnebo M ATEX 11 3G Ex ic [ia Ga] IIC T6 Gc
1) Oznaceni certifikatil, jeZ nejsou uvedeny v této tabulce, nejsou ptipravou pro FHX50 nijak dotceny.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Polozka 010 Polozka 030 (,,Zobrazeni, obsluha“) | Oznaéeni Ex

(,,Schvaleni“)

B3 L nebo M ATEX I 1/2G Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb,
ATEXII 1/2D Ex ta |ia Db]| IIIC Txx’C Da/Db

IG L nebo M IECEx Ex nA [ia Ga] IIC T6 Gc

IH L nebo M IECEx Ex ic |ia Ga| IIC T6 Gc

3 Lnebo M IECEx Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb,

IECEx Ex ta |ia Db] IIIC TxxC Da/Db

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Zakladni bezpecnostni pokyny

2 Zakladni bezpecnostni pokyny

2.1 PoZzadavky na pracovniky

Pracovnici provadéjici instalaci, uvadéni do provozu, diagnostiku a udrZzbu musi spliiovat

nasledujici poZadavky:

» Skoleni, kvalifikovani odbornici musi mit odpovidajici kvalifikaci pro tuto konkrétni
funkci a ukol

» Jsou povéfeni vlastnikem/provozovatelem zavodu

Jsou seznédmeni s federalnimi/narodnimi predpisy

» Pred zacatkem préce si odborni pracovnici musi pfecist a pochopit pokyny v Navodu
k pouziti a doplitkové dokumentaci a pokyny v osvédcenich (v zavislosti na pouZiti)

» Nasledujici pokyny a zédkladni podminky

v

Pracovnici obsluhy musi spliiovat nasledujici poZadavky:

» Musi byt pouceni a povéfeni podle pozadavk ukolu vlastnikem/provozovatelem
zavodu

» Dodrzovat pokyny tohoto Navodu k obsluze

2.2 Urcené pouziti

Pouziti a méfené materialy

Meéfici pfistroj popsany v tomto Navodu k obsluze je urcen pro souvislé, bezkontaktni
méfeni urovné hladiny kapalin, past a kald. Diky jeho pracovni frekvenci pfiblizné 6 GHz,

maximalnimu vyzafovanému pulznimu vykonu 12,03 mW a primérnému vystupnimu
vykonu 0,024 mW je provoz zcela neSkodny pro lidi i zvifata.

Pfi dodrZzeni meznich hodnot uvedenych v ¢asti ,, Technické udaje“ a v Navodu k obsluze

a dopliujici dokumentaci miize byt méfici zatizeni pouZito pouze pro nasledujici méfeni:

» Méfené procesni proménné: uroven hladiny, vzdalenost, sila signalu

» Vypocitané procesni proménné: objem nebo hmotnost v libovolné tvarovanych
nadobéch; pritok méficimi pfepady nebo kanaly (vypocitano z tirovné pomoci funkce
linearizace)

Aby bylo zaru€eno, Ze méfici pfistroj zlistane v dobrém stavu po dobu provozu:

» Pouzivejte méfici pfistroj pouze pro mérené materialy, proti kterym jsou materiély
smacené béhem procesu pfimérené odolné.

» DodrZujte mezni hodnoty v , Technickych udajich®.

Nespravné pouziti
Vyrobce neni zodpovédny za Skody zplisobené nespravnym nebo nepovolenym pouzitim.

Ovéteni spornych pfipadi:

» V pfipadé specidlnich méfenych materialt a €isticich prostfedk spole¢nost Endress
+Hauser rdda poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materialtt sméacenych
kapalinou, ale nepfijme Zddnou zaruku ani zodpovédnost.

Zbytkové riziko

Modul elektroniky a jeho vestavéné soucasti, jako napfiklad zobrazovaci modul, hlavni
modul elektroniky a modul vstupni/vystupni elektroniky, se mohou béhem provozu
zahfivat aZ na teplotu 80 °C (176 °F) v dusledku pfenosu tepla z procesu a rovnéz odvadéni
tepla v rdmci elektroniky. Béhem provozu muiZe senzor dosdhnout teploty bliZici se teploté
méfeného materialu.

Nebezpe¢i popaleni v dlisledku zahtatych povrchi!
» V pripadé vysokych teplot procesu: nainstalujte ochranu proti dotyku, aby nedoslo
k popéleni.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 9
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2.3 Bezpecnost na pracovisti

Pri praci na zafizeni a s nim:
» PouZivejte poZadované osobni ochranné pomucky podle federdlnich/ndrodnich
pfedpist.

2.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi zranéni.
» Zafizeni obsluhuijte, pouze pokud je v fddném technickém a bezporuchovém stavu.
» Obsluha je zodpovédna za provoz zafizeni bez ruSeni.

Zmény na zafizeni

Neoprévnéné upravy zafizeni jsou nepripustné a mohou vést k nepredvidatelnému
nebezpedi.
» Pokud bude presto nutné provést upravy, vyZadejte si konzultace u vyrobce.

Oprava

Pro zaruceni provozni bezpec¢nosti a spolehlivosti,

» Opravy zafizeni provadéjte pouze, pokud budou vyslovné povoleny.

» DodrZujte federdlni/narodni predpisy tykajici se oprav elektrickych zafizeni.
» PouZivejte pouze originalni ndhradni dily a pfisluSenstvi od vyrobce.

Nebezpeci vybuchu

Pro vylouceni nebezpeci pro osoby nebo zafizeni, kdyZ je zafizeni pouZivano v nebezpecné
oblasti (napf. ochrana proti vybuchu, bezpe¢nost tlakovych nadob):
» Na zdkladé typového Stitku zkontrolujte, zda je povoleno pouZivani zafizeni
v nebezpecné oblasti.
» DodrZujte specifikace v samostatné dopliujici dokumentaci, jez tvori nedilnou soucast
téchto pokynt.

2.5 Bezpecnost vyrobku

Tento méfici pfistroj je navrZzen v souladu s osvédéenym technickym postupem tak, aby
spliioval nejnovéjsi bezpeénostni pozadavky, byl otestovan a byl odeslan z vyroby ve stavu,
ve kterém je schopny bezpec¢né pracovat.

Spliiuje vSeobecné bezpecnostni normy a zakonné poZzadavky. Také vyhovuje smérnicim EC
uvedenym v CE prohlaSeni o shodé pro dané zatizeni. Endress+Hauser potvrzuje tuto
skutec¢nost opatfenim zatizeni znackou CE.

10 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Popis vyrobku

3 Popis vyrobku

3.1 Provedeni vyrobku

3.1.1  Micropilot FMR53

®

1 Provedeni Micropilot FMR53 (6 GHz)

Modul elektroniky
Priruba

Neaktivni délka

Aktivni édst antény
Procesni pripojenti (zavit)

vl W N =

3.1.2  Micropilot FMR54

A0016790

®

2 Provedeni Micropilot FMR54 (6 GHz)

Modul elektroniky

Piiruba

Trychtytovd anténa
Vysokoteplotni oddélovaé antény
Plandrni anténa

U W N

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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3.1.3  Modul elektroniky

> £
NY
Y
()

A0012422

®

3 Provedeni modulu elektroniky

1 Kryt modulu elektroniky

2 Zobrazovaci modul

3 Hlavni modul elektroniky

4 Kabelové priichodky (1 nebo 2, v zdvislosti na verzi pfistroje)

5 Stitek

6  V/V modul elektroniky

7 Svorky (zdsuvné pruZinové svorky)

8  Kryt svorkovnicového modulu

9  Zemnici svorka

3.2 Registrované ochranné znamky
Vstup HART®

Registrovana ochranna zndmka spole¢nosti HART Communication Foundation, Austin,
USA

KALREZ®, VITON °®

Registrovana ochranna znamka spole¢nosti DuPont Performance Elastomers L.L.C,,
Wilmington, USA

TEFLON®
Registrovana ochrannd znadmka spole¢nosti E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington,
USA

TRI CLAMP®
Registrovana ochranna znamka spolecnosti Alfa Laval Inc., Kenosha, USA

12 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku

4 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

. DELIVERY NOTE .

m / |
\

AD013696

A0016870

Je objednaci kéd na dodacim listu (1) shodny s objednacim kédem na
Stitku vyrobku (2)?

A0016871

AD013696

A0016872

Je zboZi nepoSkozeno?

— = —

<@>

AD013696

i H

A0014038

Souhlasi tdaje na Stitku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 13



Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku Micropilot FMR53, FMR54

<@>

A0013696

A0014037

Jsou dodany disky CD-ROM (dokumentace produktu, ovladaci nastroj)

a dokumentace?

Pokud je vyZadovano (viz typovy Stitek): Jsou dodany Bezpecénostni pokyny
(XA)?

ﬂ Pokud néktera z podminek nebude splnéna, kontaktujte svého distributora Endress
+Hauser.

14 Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku

4.2

Pro identifikaci méficiho pfistroje je moZno pouZit nasledujici volby:

= Specifikace vyrobnich titki

= Rozsifeny objednaci kéd s rozepsanim funkci zafizeni na dodacim listu

» ZapiSte sériova Cisla z vyrobnich §titki do W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): Zobrazi se vS§echny informace o méficim pfistroji.

Identifikace vyrobku

Prehled rozsahu dodané Technické dokumentace naleznete v nasledujicim: zadejte sériova
¢isla z vyrobnich §titkti do W@M Device Viewer ( www.endress.com/deviceviewer )

4.2.1  Stitek
- 92 (3.62)
2 A
1 Endress+Hauser E'II”
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 8
'8 26
& 25 g
T, max = 24 MWP: 6 0 =
Gl 23 LN=| 7 S
Ta: 22
Mat.: 21
20 T
FW: 18 DevRev.. 16 A—>I:E|
19 17 13 x= {0500 patents [ 12
\ Date: 14 ) Y
mm (in)

A0019444

®

4 Vyrobni stitek jednotky Micropilot

Ndzev pfistroje

Adresa vyrobce

Objednaci kod

Sériové cislo (Ser. No.)

Rozsifeny objednaci kéd (Ext. ord. cd.)

Procesni tlak

Délka antény (pouze pro FMR51 s prodlouZenim antény)
Symbol certifikace

Certifikace a udaje vztahujici se ke schvdleni

10 Stuperi ochrany: napi. IP, NEMA

11 Cislo dokumentu pro Bezpeénostni pokyny: napt. XA, ZD, ZE
12 Maticovy datovy kéd

13 Znacka upravy

14 Datum vyroby: rok-mésic

15 Tepelnd odolnost kabelu

16 Revize zarizeni (Dev.Rev.)

17  Doplrigjici informace o verzi zafizent (certifikaty, schvdleni, komunikace): napf. SIL, PROFIBUS
18 Verze firmwaru (FW)

19 Oznaceni CE, C-Tick

20 Profibus PA: verze profilu; FOUNDATION Fieldbus: Ident. ¢. zafizeni
21 Materidl v kontaktu s procesnimi médii

22 Pfipustnd okolni teplota (T,)

23 Velikost zdvitu kabelovych priichodek

24  Maximdlni teplota procesu

25 Signdlové vystupy

26  Provozni napéti

W 0O NN WN =

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 15
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Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku Micropilot FMR53, FMR54

ﬂ Na vyrobnim §titku mtzZe byt uvedeno pouze 33 ¢islic z roz§ifeného objednaciho kédu.
Pokud rozsifeny objednaci kod prekracuje pocet 33 Eislic, zbytek nebude uveden. Cely
roz§ifeny objednaci kod lze vSak zobrazit v menu obsluhy zafizeni (Diagnostika -
Informace o zafizeni > Rozsifeny objednaci kéd 1/2/3).

16 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Skladovani, pfeprava

5 Skladovani, preprava

5.1 Podminky skladovani

= Pripustna teplota skladovani: -40...+80 °C (-40...+176 °F)
= PouZijte piivodni obal.

5.2 Preprava produktu k méricimu bodu

MtzZe dojit k poskozeni nebo odlomeni krytu nebo kuzelu antény.

Nebezpedi zranéni!

» Mefici pfistroj pfepravte na misto méfeni v ptivodnim obalu nebo za procesni pfipojeni.

» Zdvihaci zafizeni (zavésy, zdvihaci oka atd.) neupeviiujte za kryt ani kuZel antény, ale
za procesni pfipojeni. Abyste zamezili nepldnovanému néklonu, berte do uvahy
umisténi tézisté pristroje.

» Dodrzujte bezpe¢nostni pokyny, podminky pfepravy pro zatizeni s hmotnosti pfes 18 kg
(39,6 lbs).

A0016875

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 17



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

6 Instalace

6.1 Instalacni podminky

6.1.1 Montazni poloha

= Doporucend vzdéalenost A od stény
2 3

k vnéjsimu okraji hrdla: ~ 1/6 priméru

) 1 nadrZe.

° e Zarizeni by vSak nemélo byt instalovano
: E blize nez 30 cm (11,8 in) od stény

i nadrze.

= Mimo stied (2), nebot rugeni by mohlo
zpusobit ztratu signélu.

= Nikoli nad plnici proud (3).

= Doporucuje se pouZivat ochrannou
stfisku proti povétrnostnim vliviim (1),
aby bylo zafizeni chranéno pred pfimym
slune¢nim zafenim nebo deStém.

A0016882

18 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Instalace

6.1.2 Instalace v nadobé

A0018944

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.

Zamezte tomu, aby se jakékoli ¢asti
instalace (koncové spinace, teplotni
senzory, vyztuhy, odsavaci potrubi, topné
spiraly, pfepazky atd.) nachazely uvnitf
signalového svazku. Vezméte do uvahy
uhel svazku (- 22).

19



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

6.1.3  Omezeni rusivych odrazl

Sikmo namontované kovova stinéni
rozptyluji radarovy signéal a mohou tak
omezit rusivé odrazy.

AD016890

6.1.4  Méreni v plastové nadobé

Pokud je vnéjsi sténa nddoby vyrobena z nevodivého materidlu (napf. GRP), mikrovlny se
mohou rovnéz odraZet od vnéjsich soucasti instalace mimo nadobu (nap¥. kovova potrubi
(1), zebiiky (2), mfiZe (3) atd.). Proto se podobné vnéjsi soucasti instalace nesmi nachazet
v oblasti signalového svazku. Dalsi informace ziskate od spolec¢nosti Endress+Hauser.

A0017123

20 Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Instalace

6.1.5  Volitelné moZnosti pro optimalizaci

= Velikost antény
Cim vétsi je anténa, tim mensi je thel svazku a a tim méné je rusivych odrazil
(> 22).
= Mapovani
Méfeni 1ze optimalizovat pomoci elektronického potlaceni rusivych odrazi.
Viz parametr Potvrzeni vzdalenosti(-> 69).
= Vyrovnani polohy antény
Dbejte na znacku na pfirubé nebo sroubovacim spojeni (» B 25)(»> B 27).
s Uklidnovaci komora
K zamezeni ruseni 1ze pouzit uklidilovaci komoru (- 30).
= Sikmo namontovana kovova stinéni
Tato rozptyluji radarové signaly, a mohou proto omezit rudivé odrazy.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 21



Micropilot FMR53, FMR54

6.1.6  Uhel svazku

A0016891

5 Vztah mezi uhlem svazku a, vzddlenosti D a priimérem Sirky svazku W

Uhel svazku se definuje jako tihel a, ve kterém hustota energie radarovych vin dosahuje
polovi¢ni hodnoty maximalni hustoty energie (Sitka 3 dB). Mikrovlny vychazeji rovnéz
mimo signalovy svazek a mohou se odraZet od soucasti instalace zasahujicich do cesty
mikrovln.

Primér svazku W jako funkce uhlu svazku a a méfici vzdalenosti D:

FMR53
Uhel svazku o 23°
Méfici vzdalenost (D) Primeér sifky svazku W
3 m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft)
FMR54 - trychtyfova anténa
Velikost antény 150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Uhel svazku a 23° 19° 15°
Meéfici vzdalenost (D) Pramér §itky svazku W
3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft) 1m (3,3 ft) 0,79 m (2,6 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft) 2,01 m (6,6 ft) 1,58 m (5,2 ft)
9 m (30 ft) 3,66 m (12 ft) 3,01m (9,9 ft) 2,37 m (7,8 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft) 4,02 m (13 ft) 3,16 m (10 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft) 5,02 m (16 ft) 3,95 m (13 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft) 6,69 m (22 ft) 5,27 m (17 ft)

22
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Micropilot FMR53, FMR54

Instalace

6.2 Podminky méreni

» V pfipadé vroucich povrchii, bublani nebo tendence tvofeni pény pouzijte FMR53 nebo
FMR54. V zévislosti na své konzistenci miiZze péna mikrovlny bud’ pohlcovat nebo
odraZet od povrchu pény. Méfeni je moZné za urcitych podminek. U FMR50, FMR51
a FMR52 se v téchto pfipadech doporucuje dopliujici moZnost ,RozSifena dynamika“
(polozka 540: ,Balik aplikaci“, volba EM).

s V pfipadé znacné tvorby pary nebo kondenzace se miZze maximalni méfici rozsah
FMR50, FMR51 a FMR52 zmen3it v zavislosti na hustoté, teploté a sloZeni pary >
pouZijte FMR53 nebo FMR54.

= Pro méfeni v absorbujicich plynech, jako napfiklad amoniak NH3 nebo nékteré
fluorovodiky ', pouzijte Levelflex nebo Micropilot FMR54 v uklidiiovaci komore.

» Méfici rozsah ma pocatek v bodé, kde se svazek setkd se dnem nadrZe. Zvlasté
u miskovitych den nebo konickych vyvodi nelze uroven pod timto bodem detekovat.

= U aplikaci s uklidiiovaci komorou je tfeba nulovou uroven umistit na konec trubky,
protoZe nedochézi ke kompletnimu Sifeni elektromagnetickych vin za koncem trubky. Je
tfeba vzit na védomi, Ze v oblasti C miZe dochézet ke sniZeni pfesnosti. Aby se v téchto
pfipadech zarucdila poZadovana pfesnost, doporucuje se umistit nulovy bod do vzdalenosti
C nad konec trubice (viz obrazek).

= V piipadé médii s nizkou dielektrickou konstantou (g, = 1,5...4) ® je dno nadrze pfi
nizkych hladindch (mala vyska C) viditelné skrze médium. V tomto rozsahu je tfeba
oCekavat sniZeni pfesnosti. Pokud toto neni pfijatelné, doporucujeme umistit v téchto
aplikacich nulovy bod do vzdalenosti C (viz obrazek) nad dno nadrZe.

= V principu je moZné méftit s FMR51, FMR53 a FMR54 aZ po vrchol antény. AvSak pfi
uvaZeni mozné koroze a vytvareni nanosu by se konec meéficiho rozsahu nemél volit blize
nez ve vzdalenosti A (viz obrazek) od vrcholu antény.

= Pfi pouZiti FMR54 s planarni anténou, zvla$té u médii s nizkou dielektrickou konstantou,
by konec méficiho rozsahu nemél byt blize nez 1 m (3,28 ft) od pfiruby.

= Nejmensi mozny méfici rozsah B zavisi na verzi antény (viz obrézek).

= Vyska nadrZe by méla ¢init alesponi H (viz tabulku).

100%

! 5.0 0600 00200 00000 o
"M H 2’4’\5@@%&“@@%&“@3’3&% jan

oL SIS ,/ v

A0018872

2) Ovlivnénymi sloZzkami jsou napt. R134a, R227, Dymel 152a.
3) Dielektrické konstanty nejcastéjsich médii bézné pouzivanych v primyslu jsou souhrnné uvedeny v dokumentu SD106F, jenz lze stdhnout
z webovych stranek spole¢nosti Endress+Hauser (www.endress.com).

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 23



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

Zatizeni A [mm (in)] B [m (ft)] C [mm (in)] H [m (ft)]
FMR53

50(1,97) >0,5(1,6) 150...300 (5,91...11,8) > 1,5 (4,9)
FMR54

24 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.




Micropilot FMR53, FMR54 Instalace

6.3 Instalace v nadobé (volny prostor)

6.3.1 Tycova anténa (FMR53)

Ustaveni polohy

= Ustavte anténu svisle vii¢i povrchu produktu.

= Ustaveni polohy antény umoziuje znacka na pfirubé (nékde mezi otvory v pfirubé) nebo
na matici Sroubovaciho spojeni. Tato znacka musi byt nasmérovéna co nejlépe ke sténé
nadrZe.

A0018974

Montaz do hrdla

A0016821
6 Vyska a priimér hrdla pro tycovou anténu (FMR53)

1 Neaktivni délka antény
2 Svazek vychdzi odtud
3 PruZinové podlozky

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 25



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

Délka antény 390 mm (15,4 in) 540 mm (21,3 in)

H <100 mm (3,94 in) <250 mm (9,84 in)

ﬂ Neaktivni ¢ast (1) tycové antény musi dosahovat aZ pod hrdlo.

ﬂ Pro pfiruby s povlakem z PTFE: PouZijte pruZinové podlozky (viz obrazek), které
kompenzuji protlaceni povlaku.
Doporucuje se prirubové Srouby periodicky utahovat v zavislosti na teploté a tlaku
procesu.
Doporuceny utahovaci moment: 60...100 Nm (44,25...73,75 Ibf ft)

Tloustka povlaku PTFE na piirubé je 4 mm (0,16 in). To odpovida maximalni
sefizovaci vzdalenosti pruZinovych podloZek.

ﬂ Povlak PTFE na pfirubé obvykle slouZi rovnéz jako tésnéni mezi hrdlem a pfirubou
zafizeni.

Sroubované spojeni

= Utdhnéte pouze Sestihrannou matici.
= Nastroj: Kli¢ na Sestihranné matice 55 mm
= Maximalni pfipustny utahovaci moment:

- Zavit PVDF: 35 Nm (26 Ibf ft)

- Zavit 316L: 60 Nm (44 1bf ft)

26 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Instalace

6.3.2  Trychtyfova anténa (FMR54)

Ustaveni polohy

= Ustavte anténu svisle vii¢i povrchu produktu.
= Ustaveni polohy antény umoZiuje znacka na pfirubé (nékde mezi otvory v pfirubé). Tato
znacka musi byt nasmérovéana co nejlépe ke sténé nadrze.

A0018974

Montaz do hrdla

Trychtyfova anténa musi dosahovat aZ pod hrdlo; pokud je to nutné, vyberte verzi
s prodlouZenim antény 100...400 mm (4...16 in) %),

A0016822

7 Vyska a primér hrdla pro trychtyrovou anténu (FMR54)
1 Montdzni hrdlo

Velikost antény 150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
D 146 mm (5,75 in) 191 mm (7,52 in) 241 mm (9,49 in)
H <205 mm (8,07 in) <290 mm (11,4 in) <380 mm (15 in)

4)

Viz strukturu produktu: polozka 610 ,Nainstalované piislusenstvi®, volby OM, ON, OR, OS.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 27
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Instalace

Micropilot FMR53, FMR54

Méfeni zvenku pfes plastové stény

= Pokud je to moZné, pouZijte anténu 250 mm (10 in).

= Vzdalenost mezi spodnim okrajem antény a stropem nadrzZe by méla byt pfiblizné
100 mm (4 in).

= Pokud je to mozné, vyhnéte se pfi montazi poloham, kde by mohlo dochézet ke
kondenzaci nebo tvorbé nanosu.

= V pfipadé venkovni montaZe musi byt prostor mezi anténou a nadobou ochranén pred
povétrnostnimi vlivy.

= Neinstalujte Zadné potencialné odrazné predméty (napt. potrubi) vné nadrZe do cesty
signalového svazku.

Vhodnad tloustka stropu nddrze

Prostupovany material PE PTFE PP Plexisklo
DK/ g, 2,3 2,1 2,3 3,1
Optimalni tloustka 16 mm (0,65 in) 17 mm (0,68 in) 16 mm (0,65 in) 14 mm (0,56 in)

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Instalace

6.3.3  Planarni anténa (FMR54)

Planérni anténa je vhodna pouze pro aplikace s uklidiiovaci komorou (- 30). Nelze ji
pouZit pro aplikace s méfenim ve volném prostoru.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 29



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

6.4 Instalace do uklidiiovaci komory

\

AD016841

8 Instalace do uklidriovaci komory

1 Znacka pro vyrovndni polohy antény

= Pro trychtyfovou anténu: Vyrovnejte znacku do sméru drazek v uklidniovaci komore.

= U planérnich antén neni vyrovnavani polohy nutné.

= Méfeni Ize provadét pfes otevieny kulovy kohout s nezuZenym prichodem bez jakychkoli
problémi.

= Po montdzi lze krytem otacet v rozmezi 350°, aby se tak usnadnil pfistup k displeji
a svorkovnici (= 36).

30 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Instalace

6.4.1  Doporuceni pro uklidiiovaci komoru

= Kov (bez smaltovani; na vyZadani plast).

= Konstantni pramér.

= Primér uklidniovaci komory ne vétsi neZ priimeér antény.

= Rozdil primérd mezi trychtyfovou anténou a vnitfnim primeérem uklidiovaci komory méa
byt co nejmensi.

= Svar co nejhladsi a ve stejné ose jako drazky.

= Rozestup drézek 180° (nikoli 90°).

= Sitka draZek nebo primér otvorti max. 1/10 priméru trubky, zbaveno otfept. Délka
a pocet nemaji na méfeni jakykoli vliv.

= Zvolte trychtyfovou anténu co nejvétsi. V ptipadé stiednich velikosti (napf.
180 mm (7 in)) zvolte prvni dalsi vétsi anténu a mechanicky ji upravte (pro trychtyfové
antény)

= Na jakémkoli pfipadném pfechodu (tj. pfi pouzivani kulového ventilu nebo navazovani
usekl trubky) nesmi byt tvofena Zadné mezera presahujici 1 mm (0,04 in).

= Uklidiiovaci komora musi byt na své vnitini strané hladka (priimérna hrubost povrchu R,
< 6,3 um (248 pin)). PouZijte protlatovanou nebo paralelné svafovanou trubku
z nerezové oceli. Trubku Ize prodlouZit pomoci svafovanych pfirub nebo trubkovych
pouzder. Pfiruba a trubka museji byt na vnitfni strané fadné vyrovnany.

= Neprovadéjte svary skrz sténu trubky. Vnitini strana uklidiiovaci komory musi zlstat
hladka. V pfipadé neimyslného provafeni skrze sténu trubky se musi svar a jakéakoli
nerovnost na vnitfni strané eliminovat a vyrovnat dohladka. Jinak budou vznikat silné
rusivé odrazy a bude zde dochazet ve zvySené mife k usazovani materialu.

= Zvlasté v pfipadé menSich jmenovitych svétlosti se musi dodrZet, aby pfiruby byly
k trubce navafeny tak, aby umoziiovaly ustaveni ve spravné orientaci (znacka sméfuje
smérem k drazkam).

Funkéni zpiisobilost jednotky Micropilot FMR54 s planarni anténou nezavisi na
vyrovnani ani geometrii standardnich uklidriovacich komor. NevyZaduje se Zadné
specialni vyrovnani polohy. Dbejte vSak na to, aby byla planarni anténa nainstalovéana
svisle vi¢i ose uklidfiovaci komory.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 31
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6.4.2  Priklady konstrukce uklidiiovacich komor
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A Micropilot FMR50/FMR51: trychtyr 40 mm (1%5")
B Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: trychtyi 80 mm (3")
[C]  Uklidrniovaci komora s drazkami
D Kulovy ventil s neztiZenym priichodem
1 Znacka pro vyrovndni polohy osy
2 Sroubované spojeni
3 napf. pfivafovaci priruba DIN2633
4 ¢ otvoru max. 1/10 ¢ uklidriovaci komory
5  ®otvoru max. 1/10 @ uklidriovaci komory; z jedné strany nebo provrtany skrz
6  Vnitrek otvorii zbaveny otrepti
7 Prumeér otvoru kulového ventilu musi byt vZdy stejny jako prumeér trubky; zamezte pfitomnosti hran

a prekdzek.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Instalace

6.5 Instalace do obtoku

A0019446
9 Instalace do obtoku

1 Znacka pro vyrovndni polohy antény
2 Pripojky nddrze

= Nastavte znacku do sméru kolmého (90°) k pfipojkam nadrze.

= Méfeni Ize provadét pres otevieny kulovy kohout s neziZenym priichodem bez jakychkoli
problému.

= Po montaZi Ize krytem otéacet v rozmezi 350°, aby se tak usnadnil pfistup k displeji
a svorkovnici (= 36).

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 33
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6.5.1 Doporuceni pro obtokovou trubku

= Kov (bez plastu nebo smaltovani).

= Konstantni pramér.

= Zyolte trychtyfovou anténu co nejvétsi. V pfipadé stfednich velikosti (napf.
95 mm (3,5 in)) zvolte prvni dalsi vétsi anténu a mechanicky ji upravte (pro trychtyfoveé
antény).

» Rozdil primérfi mezi trychtyfovou anténou a vnitfnim pramérem obtoku ma byt co
nejmensi.

= Na jakémkoli pfipadném ptechodu (tj. pfi pouZivani kulového ventilu nebo navazovéni
usekl trubky) nesmi byt tvofena Zadna mezera pfesahujici 1 mm (0,04 in).

= V oblasti pfipojek nadrze (~+20 cm (7,87 in)) je tfeba ofekavat sniZenou presnost
meéteni.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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6.5.2 Priklad konstrukce obtoku
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A Micropilot FMR50/FMR51/FEMR52/FMR54: trychtyi 80 mm (3")
B Kulovy ventil s nezuZenym priichodem
[C] Minimdlni vzddlenost od horni pfipojovaci trubky: 400 mm (15,7 in)

Znacka pro vyrovndni polohy osy

napr. privarovaci priruba DIN2633

Prumeér pfipojovacich trubek co nejmensi

Neprovddéjte svary skrz sténu trubky; vnitini strana obtoku musi zustat hladkd.

Prumer otvoru kulového ventilu musi byt vZdy stejny jako prumer trubky. Zamezte pritomnosti hran
a prekdzek.

vl W N =

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 35



Instalace Micropilot FMR53, FMR54

6.6 Nadoby s tepelnou izolaci

A0019142

Pokud jsou teploty procesu vysoké, musi byt zafizeni umisténo do béZné izolace nadrze,
aby se zamezilo zahtivani elektroniky v diisledku sélani nebo vedeni tepla. Izolace nesmi
pfesahovat hrdlo hlavice.

6.7 Otoceni hlavice prevodniku

Aby se umoznil snaz3i pfistup ke svorkovnicovému modulu, hlavici pfevodniku je mozZné
otodit:

A0013713

1. Odsroubujte pojistny Sroub pomoci kli¢e na Sestihranné matice.
2. Otacejte skfinkou v poZadovaném sméru.

3. Utdhnéte pojistny Sroub (1,5 Nm pro plastovy kryt; 2,5 Nm pro hlinikovy nebo
nerezovy kryt).

36 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Instalace

6.8

Otoceni zobrazovaciho modulu

Ul e W

6.9

Od3roubujte modul elektroniky od hlavice.

Jemnym oté&civym pohybem vytdhnéte modul displeje.

Nasroubujte kryt modulu elektroniky zpét na hlavici.

Pomoci inbusového kli¢e pojistnou sponu opét utahnéte.

Kontrola po instalaci

A0013905

Pomoci inbusového klice uvolnéte Sroub pojistné spony krytu modulu elektroniky
a otocte sponu o 90° proti sméru hodinovych rucicek.

Otocte zobrazovaci modul do poZadované polohy: max. 8 x 45° v kazdém sméru.

Protdhnéte spirdlovy kabel do mezery mezi skfifikou a hlavnim modulem elektroniky
a zastr¢te zobrazovaci modul do sktinky elektroniky, az do ni zapadne.

Je zatizeni neposkozeno (vizualni kontrola)?

Odpovida pristroj specifikacim mista méfeni?

Napfiklad:

= Teplota procesu

= Teplota procesu (viz kapitola ,Kfivky zatéZovani materidlu“ v dokumentu , Technické
informace®)

= Rozsah okolni teploty

= Rozsah méfeni

Je identifikace mista méfeni a oznaceni Stitkem spravné (vizualni kontrola)?

Je zafizeni odpovidajicim zplisobem chranéno pted srdzkami a pfimym sluncem?

Jsou pojistny Sroub a pojistna spona dobfe utazené?

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Micropilot FMR53, FMR54

38

7 Elektrické pripojeni

7.1 Podminky pripojeni

7.1.1  Specifikace kabelu

= Minimalni prifez: Viz specifikaci ,Svorka“ v Technickych informacich pro zafizeni.
= Pro okolni teplotu Tyy>60 °C (140 °F): pouZivejte pro teplotu Ty +20 K.

Vstup HART

= Normdlni kabel zafizeni posta¢i pouze, pokud se pouziva analogovy signal.

= Pokud se bude pouzivat protokol HART, doporucuje se stinény kabel. DodrZujte koncepci
zemnéni v daném zavodé.

= Pro ¢tyfvodicova zafizeni: Pro napdjeci vedeni je dostacujici standardni kabel k zatizeni.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Elektrické pfipojeni

7.1.2 Prifazeni svorek

Dvouvodic: 4-20mA HART

10 Prifazeni svorek dvouvodic; 4-20mA HART

A Bez integrované prepétové ochrany

B Sintegrovanou prepétovou ochranou

1 Aktivni bariéra s napdjenim (napt. RN221N): dodrZujte napéti svorek (> 46)

2 Odpor pro komunikaci HART (2250 Q): dodrZujte maximdlni zatizeni (> B 46)

3 Pfipojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX100 (pies VIATOR Bluetooth modem)
4 Analogové zobrazovaci zafizeni: dodrZujte maximdlni zatizeni (- B 46)
5 Stinéni kabelu,; dodrzujte specifikaci kabelu (- B 38).
6  Svorky pro 4-20mA HART (pasivni)
7 Modul prepétové ochrany
8  Svorka pro zemnéni pro vyrovndni potencidlu
9 Kabelovd priichodka

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Elektrické pripojeni Micropilot FMR53, FMR54

Dvouvodi¢: 4-20mA HART, spinaci vystup

[J _/
o)

 —

—
xmy I_z_2|5(')d 4..20 mA
! z/ 3J 4/ 5

AD013759

11  Pfifazeni svorek dvouvodic; 4-20mA HART, spinaci vystup
A

Bez integrované prepétové ochrany
B Sintegrovanou prepétovou ochranou
1 Aktivni bariéra s napdjenim (napt. RN22 1N): dodrzujte napéti svorek (- B 46)
2 Odpor pro komunikaci HART (2250 Q): dodrZujte maximdlni zatiZeni (- 46)
3 Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX100 (ptes VIATOR Bluetooth modem)
4 Analogové zobrazovaci zafizeni: dodrzujte maximdlni zatizeni (- B 46)
5 Stinéni kabelu, dodrzujte specifikaci kabelu (- 38).
6  Svorky pro 4-20mA HART (pasivni)
7 Svorky pro spinaci vystup (otevieny kolektor)
8  Svorka pro zemnéni pro vyrovndni potencidlu
9  Kabelova priichodka pro vedent 4-20mA HART
10 Kabelovd pruchodka pro vedeni spinaciho vystupu
11 Modul pfepétové ochrany

40 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Elektrické pfipojeni

Dvouvodic: 4-20mA HART, 4-20mA

15—
N 420,

.20 mA

SOJ 7 4

A0013923

12 Prifazeni svorek dvouvodic, 4-20 mA HART, 4...20mA

Bez integrované prepétové ochrany

S integrovanou prepétovou ochranou

Pripojeni proudového vystupu 2

Pripojeni proudového vystupu 1

Napdjeci napéti pro proudovy vystup 1 (napi. RN221N); dodrZujte napéti svorek (- B 46)
Stinéni kabelu; dodrzujte specifikaci kabelu (»> B 38).

Odpor pro komunikaci HART (2250 Q): dodrZujte maximdlni zatizeni (- 46)

Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX100 (pies VIATOR Bluetooth modem)
Analogové zobrazovaci zafizeni; dodrzujte maximdlni zatizeni (- B 46)

Analogové zobrazovaci zafizeni; dodrzujte maximdlni zatizeni (- 46)

Napdjeci napéti pro proudovy vystup 2 (napi. RN221N); dodrZujte napéti svorek (- B 46)
Modul prepétové ochrany

Svorky pro proudovy vystup 2

Svorka pro zemnéni pro vyrovndni potencidlu

Kabelovd pruchodka pro proudovy vystup 1

Kabelovd priichodka pro proudovy vystup 2

Tato verze je rovnéZ vhodné pro jednokanalovy provoz. V tomto pfipadé se musi
pouZzivat proudovy vystup 1 (svorky 1 a 2).

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 41
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Ctyivodi¢: 4-20mA HART (10,4...48 Vpc)

A0011340

13 Prifazeni svorek Ctyivodic; 4-20mA HART (10,4 az 48 VDC)

W 0O N WN =

Vyhodnocovaci jednotka, napt. PLC

Odpor pro komunikaci HART (2250 Q): dodrzujte maximdlni zatizeni (- B 48)

Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX100 (pres VIATOR Bluetooth modem)
Analogové zobrazovaci zafizeni: dodrZujte maximdlni zatizeni (- B 48)

Signdlni kabel véetné stinéni (pokud je vyZadovdno), dodrzujte specifikaci kabelu (> B 38)
Ochranné spojenti; neodpojujte!

Ochranné zemnéni, dodrZujte specifikaci kabelu (- 38)

Svorky pro 4...20mA HART (aktivni)

Svorky pro napdjeci napéti

Napdjeci napéti: dodrZujte napéti svorek (- 48), dodrzujte specifikace kabelu (> 38)
Svorka pro vyrovndni potencidlu

Kabelovd priichodka pro signdlni vedeni

Kabelovd priichodka pro napdjent

A UPOZORNENI
K zajisténi elektrické bezpecnosti:
» Neodpojujte ochranné spojeni (7).
» Odpojte napajeni diive, neZ budete odpojovat ochranné zemnéni (8).

Pfipojte ochranné zemnéni k vnitfni zemnici svorce (8) dfive, neZ pfipojite napajeni.
Pokud je to nutné, pripojte zemnéni pro vyrovnani potencialu k vnéjsi zemnici svorce
(12).

Aby se zajistila elektromagnetickd kompatibilita (EMC): Zatizeni neuzemnéte pouze
prostrednictvim vodice ochranného zemnéni v napajecim kabelu. Funkéni zemnéni
musi byt pfipojeno rovnéz k procesnimu ptipojeni (pfiruba nebo zavitovy spoj) nebo
k vnéjsi zemnici svorce.

V blizkosti zafizeni musi byt nainstalovan snadno pfistupny vypinac napajeni. Vypinac
napajeni musi byt oznacen jako odpojovac pro dané zatizeni (IEC/EN61010).

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Elektrické pfipojeni

Ctyivodi¢: 4-20mA HART (90...253 V()

1 2/ 3]

AD018965
14 Prifazeni svorek ctyfvodic; 4-20mA HART (90 az 253 VAC)
1 Vyhodnocovaci jednotka, napt. PLC
2 Odpor pro komunikaci HART (2250 Q): dodrZujte maximdlni zatizeni (> B 48)
3 Pfipojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX100 (pies VIATOR Bluetooth modem)
4 Analogové zobrazovaci zafizeni: dodrZujte maximdlni zatizeni (- B 48)
5 Signdlni kabel vcetné stinéni (pokud je vyZadovdno), dodrZujte specifikaci kabelu (» B 38)
6  Ochranné spojeni; neodpojujte!
7 Ochranné zemnéni, dodrzujte specifikaci kabelu (> B 38)
8  Svorky pro 4..20mA HART (aktivni)
9  Svorky pro napdjeci napéti
10 Napdjeci napéti: dodrzujte napéti svorek (- B 48), dodrzujte specifikace kabelu (- B 38)
11 Svorka pro vyrovndni potencidlu
12 Kabelovd priichodka pro signdlni vedeni
13 Kabelovd priichodka pro napdjent

A UPOZORNENI
K zajisténi elektrické bezpecnosti:
» Neodpojujte ochranné spojeni (7).
» Odpojte napajeni dfive, neZ budete odpojovat ochranné zemnéni (8).

ﬂ Pripojte ochranné zemnéni k vnitfni zemnici svorce (8) dfive, neZ pfipojite napajeni.
Pokud je to nutné, pfipojte zemnéni pro vyrovnani potencialu k vnéjsi zemnici svorce
(12).

Aby se zajistila elektromagnetickd kompatibilita (EMC): Zatizeni neuzemnéte pouze
prostrednictvim vodi¢e ochranného zemnéni v napéjecim kabelu. Funkéni zemnéni
musi byt pfipojeno rovnéz k procesnimu pfipojeni (pfiruba nebo zavitovy spoj) nebo
k vnéjsi zemnici svorce.

V blizkosti zafizeni musi byt nainstalovan snadno pfistupny vypinac¢ napajeni. Vypinac
napajeni musi byt oznacen jako odpojovac pro dané zatizeni (IEC/EN61010).

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 43



Elektrické pripojeni Micropilot FMR53, FMR54

Priklady pFipojeni pro spinaci vystup

< =

A0015909 A0015910

15  Pripojeni relé 16  Pripojeni bindrntho vstupu

1 Zdvihaci odpor

Vhodna relé (pfiklady): 2 Bindmivstup

= Solid-state relé: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 s konektorem
pro montazni listu UMK-1 OM-R/AMS
= Elektromechanickeé relé: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

44 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Elektrické pripojeni

7.1.3  Zastrcné konektory zafizeni

ﬂ U verzi se zastrénym konektorem sbérnice (M12 nebo 7/8") 1ze signalni vedeni

pripojit bez nutnosti otevfit kryt.

Obsazeni kontaktu zdstréného konektoru M12

Kontakt Vyznam

1 Signal +

2 Nezapojeno
3 Signal -

4 Zemnéni

0011175
Obsazeni kontaktii zdstréného konektoru 7/8"

Kontakt Vyznam

1 Signal -

2 Signal +

3 Stinéni

4 Nezapojeno

A0011176

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Elektrické pripojeni Micropilot FMR53, FMR54

7.1.4  Napajeci napéti

Dvouvodié, 4-20mA HART, pasivni

»Napajeni, vystup* 1) »Schvaleni“ 2l Svorkové napéti Una | Maximalni zatéZ R, v zavislosti na napajecim napéti Uy
zafizeni u napajeci jednotky

A: Dvouvodi¢; 4-20mA | = Non-Ex 10,4..35V? R [Q)]
HART = ExnA

= Exic 500

= CSAGP

Exia /IS 10,4..30V?)

0 L | |
10 | 20 30 35 UVl
10.4 21.4
A0017140

= Exd(ia) / XP 12..35V4 R [Q)]

= Exic(ia)

= ExnA(ia) 500

= Exta/DIP

Ex ia + Ex d(ia) / IS + XP 12..30v*¥

O | | |
10 | 20 30 35 UVl
12 23
A0019136

1) polozka 020 struktury produktu

2) polozka 010 struktury produktu

3) Pro okolni teploty T,< -20 °C (-4 °F) je vyzadovano minimalni napéti 15 V ke spusténi zafizeni s proudem zajistujicim minimum chyb (3,6 mA).
Spoustéci proud lze nastavit pomoci parametrii. Pokud je zatizeni pouZivano s pevné stanovenym proudem I > 5,5 mA (rezim HART multidrop), je
napéti U > 10,4 V dostate¢né v rdmci celého rozsahu okolnich teplot.

4) Pro okolni teploty T,< -20 °C (-4 °F) je vyZadovano minimalni napéti 16 V ke spusténi zafizeni s proudem zajistujicim minimum chyb (3,6 mA).

»Napajeni, vystup* b ,Schvaleni“? Svorkové napéti Una | Maximalni zatéz R, v zavislosti na napajecim napéti Uy
zarizeni u napajeci jednotky
B: Dvouvodi¢; 4-20 mA = Non-Ex 12..35v 3 R Q]
HART, spinaci vystup = ExnA
= Ex nA(ia) 500
= Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSAGP
= Exia/IS 12..30V? 0
s Exia+Exd(ia) /IS + XP | [ |
10 | 20 30 35 UglV]
12 23
A0019136

1) polozka 020 struktury produktu
2) polozka 010 struktury produktu
3) Pro okolni teploty T,< -30 °C (-22 °F) je vyZadovano minimalni napéti 16 V ke spusténi zafizeni s proudem zajistujicim minimum chyb (3,6 mA).

46 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Elektrické pripojeni

»Napajeni, vystup“ L ,Schvaleni“? | Svorkové napéti U na zafizeni | Maximalni zatéz R, v zavislosti na napajecim napéti U,
u napajeci jednotky

C: Dvouvodic; 4-20mA HART, jakakoli 12..30v? R [Q)]
4-20mA

500

0 | | |
10 20 30 Ul
12 23
A0017055

1) polozka 020 struktury produktu
2) polozka 010 struktury produktu
3) Pro okolni teploty T,< -30 °C (-22 °F) je vyZadovano minimalni napéti 16 V ke spusténi zafizeni s proudem zajistujicim minimum chyb (3,6 mA).

Ochrana proti pfepélovani | Ano

Pripustné zbytkové U <1V
zvlnéni pfi f = 0 az 100 Hz

000 Hz

Pripustné zbytkové Uss < 10 mV
zvInéni pfi f = 100 aZ 10

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Elektrické pripojeni

Micropilot FMR53, FMR54

48

Ctyivodi¢, 4-20mA HART, aktivni

»,Napajeni; vystup

) Svorkové napéti

Maximalni zatéz R, .,

K: Ctyivodi¢ 90-253 V AC; 4-20mA HART 90...253 Vuc (50...60 Hz), 500 Q
kategorie prepéti Il
L: Ctyivodi¢ 10,4-48 V DC; 4-20mA HART 10,4...48 Vpc
1) polozka 020 struktury produktu

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.




Micropilot FMR53, FMR54

Elektrické pripojeni

7.1.5  Piepétova ochrana

Pokud se méfici zafizeni pouZiva pro méfeni hladiny v hoflavych kapalinach, coZ vyZaduje

pouZiti pfepétové ochrany v souladu s DIN EN 60079-14, normou pro zkusebni postupy

60060-1 (10 kA, puls 8/20 ps), prepétova ochrana musi byt zajisténa pomoci

integrovaného nebo externiho modulu pfepétové ochrany.

Integrovana piepétova ochrana

Integrovany modul pfepétové ochrany je k dispozici pro dvouvodicové zafizeni HART
a rovnéz zafizeni PROFIBUS PA a FOUNDATION Fieldbus.

Struktura produktu: polozka 610 ,Nainstalované pfislusenstvi“, volba NA ,Piepétova

ochrana®“.

Technické udaje

Odpor na kanal 2 *0,5 Q max
Prahova hodnota stejnosmérného napéti 400...700 V
Prahova hodnota pulzniho napéti <800V
Kapacitance pfi 1 MHz <1,5pF
Jmenovité zadrzné pulzni napéti (%0 ps) 10kA

Externi pfepé&tova ochrana

Jako externi pfepétovéa ochrana jsou vhodné jednotky HAW562 nebo HAW569 od

spolecnosti Endress+Hauser.

[E Podrobné informace naleznete v nasledujicich dokumentech:

= HAWS562: TI01012K
= HAW569: TI01013K

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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7.2 Pripojeni méficiho pristroje
A VAROVANI
Nebezpeci vybuchu!
DodrZujte pfislusné narodni normy.
DodrzZujte specifikace v bezpe¢nostnich pokynech (XA).
PouZivejte pouze specifikované kabelové priichodky.
Zkontrolujte, zda napéjeci napéti souhlasi se specifikaci na typovém Stitku.
Pred pripojovanim zafizeni: vypnéte napajeci napéti.
Pred zapnutim napajeciho napéti: Pfipojte vedeni ochranného pospojovani k vnéjsi
zemnici svorce.

vvvyvyyvwvyy

PoZadované nastroje a prisluSenstvi:

= Pro pristroje s bezpe¢nostnim kolikem pro viko: inbusovy kli¢ AF 3
= Odizolovaci klesté

= Pfi pouZiti lankovych vodici: kabelové koncovky.

A0012619

1. Uvolnéte Sroub pojistné spony krytu svorkovnicového modulu a otocte svorku o 90°
proti sméru hodinovych rucicek.

2. OdSroubujte kryt svorkovnicového modulu.

3. Prostréte kabel skrz kabelovou prichodku. Aby bylo zaruceno dobré utésnéni,
neodstraniujte tésnici krouzek z kabelové priichodky.

4. Odizolujte kabel.

Odizolujte konce kabeld v délce 10 mm (0,4 in). U lankovych kabeld také nasad'te na
drat koncové nakruzky.

6. Pevné utdhnéte kabelové prichodky.

A0013837
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Pripojte kabel podle pfifazeni svorek (- B 39).
Pri pouziti stinéného kabelu: Pripojte stinéni kabelu k zemnici svorce.
PriSroubujte kryt na svorkovnicovy modul.
10. Pro pristroje s bezpe¢nostnim kolikem pro viko: Sefid'te bezpecnostni kolik tak, aby
jeho hrana leZela nad hranou vika displeje. Utahnéte bezpe¢nostni kolik.
B Zasuvné pruzinové svorky

Piistroje bez integrované pfepétové ochrany jsou vybaveny zasuvnymi pruzinovymi
svorkami. Lze pfimo zasunout pevné vodi¢e nebo ohebné vodice s kabelovymi
koncovkami, ¢imz automaticky vznika vodivé spojeni.

Zplsob vyjmuti kabeld ze svorky: Stisknéte v misté draZky mezi svorkami pomoci
plochého Sroubovaku < 3 mm (0,12 in) a soucasné kabely vytdhnéte ven ze svorek.

mm (in)

A0013661
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7.3 Kontrola po pripojeni

Jsou kabely a méfici pfistroj neposkozené (vizualni kontrola)?

Vyhovuji kabely poZadavkim ?

Maji kabely dostate¢nou délku a nejsou namahéany?

Jsou vSechny kabelové prichodky nainstalované, pevné utazené a spravné utésnéné?

Souhlasi napéjeci napéti se specifikaci na $titku pfevodniku ?

Je piifazeni svorek spravné (- B 39)?

Oo|lo|o|jo|o|o)| g

Pokud je vyZadovano: Je ochranné zemnéni spravné ptipojeno (- 39)?

Pokud je pfipojeno napajeci napéti: Je zafizeni pfipraveno k provozu a objevuji se hodnoty na
zobrazovacim modulu?

O Jsou vSechny kryty nasazené a pevné utazené?

O Je zajistovaci spona spravné utazena?

52 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Ovladani

8 Ovladani

8.1 Prehled

8.1.1 Lokalni ovladani

Objednaci kod pro ,Zobrazeni; obsluha“, volba C
,SD02“

Objednaci koéd pro ,Zobrazeni; obsluha“, volba E

,SD03“
(ptipravuje se)

A0015544

A0015546

1 Ovldddni pomoci tlacitek 1

Ovldddni pomoci dotykovych ovladacii

8.1.2  Provoz se vzdalenym zobrazovacim a ovladacim modulem

FHX50

17 Moznosti obsluhy FHX50
1 Kryt zobrazovactho a ovlddaciho modulu FHX50

2 Zobrazovaci a ovlddaci modul SD02, tlacitka; kryt se musi odejmout
3 Zobrazovaci a ovladaci modul SDO3, optické klavesy; ovlddani je mozné ptes sklo krytu (pfipravuje se)

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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8.1.3 Vzdalena obsluha

Pres protokol HART

(@

|

[
1[0 @

A0013764

18  Pridavnd zarizeni pro ddlkové ovlddani pres protokol HART

PLC (programovatelnad logickd fidici jednotka)

Napdjeci jednotka prevodniku, napt. RN22 1N (s komunikacnim odporem)

Pripojeni pro Commubox FXA191, FXA195 a Field Communicator 375, 475

Field Communicator 375, 475

Pocita¢ s ovlddacim ndstrojem (napr. FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) nebo FXA195 (USB)

Field Xpert SFX100

Modem VIATOR Bluetooth s pfipojovacim kabelem

Prevodnik

O 0O NN WN =

Pfes servisni rozhrani (CDI)

A0014019

1 Servisni rozhrani (CDI) méficiho pristroje = spolecné datové rozhrani Endress+Hauser (Common Data

Interface)

2 Commubox FXA291
3 Pocitac s ovlddacim ndstrojem ,FieldCare*

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Ovladani

8.2

Struktura a funkce menu obsluhy

8.2.1  Struktura menu obsluhy
Menu Podmenu/parametr | Vyznam
Jazyk 4 Definuje jazyk ovladani na displeji na
zafizeni.
Nastaveni Parametr 1 KdyzZ viem témto parametrim byly
pfirazeny prislusné hodnoty, méreni by
Parametr N mélo byt ve standardnich aplikacich
kompletné nakonfigurovano.
Pokrocilé nastaveni | Obsahuje dal$i podmenu a parametry:
= k pfizplsobeni zafizeni specidlnim
podminkam méfeni.
= k zpracovani naméfené hodnoty
(8kalovani, linearizace).
= ke konfiguraci signalniho vystupu.
Diagnostika Seznam diagnostiky | Obsahuje aZ 5 aktualné aktivnich
chybovych zprav.
Zaznamnik udalosti | Obsahuje poslednich 20 zprav (které jiz
nejsou aktivni).
Informace o zafizeni | Obsahuje informace nutné pro identifikaci
pristroje.
Méfené hodnoty Obsahuje veskeré aktualné mérené
hodnoty.
Zaznam méfenych Obsahuje historii jednotlivych méfenych
hodnot hodnot.
Simulace PouZiva se pro simulovani méfenych
hodnot nebo vystupnich hodnot.
Kontrola zafizeni Obsahuje veSkeré parametry nutné pro
kontrolu schopnosti pfistroje provadét
méfeni.
Expert 2 Systém Obsahuje veskeré obecné parametry
Obsahuje veSkeré parametry zarizeni zafizeni, které neovliviiuji méfeni nebo
(vCetné téch, které jsou jiz obsazeny komunika¢ni rozhrani.
v nékterém z diive uvedenych podmenu). . T
Tato nabidka je organizovana podle Senzor Obs;hUJe \{eskfevre Parametry potfebné pro
funkénich blokt pfistroje. konfiguraci méfeni.
Parametry nabidky Expert jsou popsany | Vystup = Obsahuje veSkeré parametry potfebné
v pro konfiguraci proudového vystupu.
GP01014F (HART) = Obsahuje veskeré parametry potiebné
pro konfiguraci spinaciho vystupu (PFS).
Komunikace Obsahuje veSkeré parametry potrebné pro
konfiguraci digitalniho komunikaéniho
rozhrani.
Diagnostika Obsahuje veskeré parametry potfebné pro

detekci a analyzu provoznich chyb.

1) V ptipadé provozu prost¥ednictvim ovladacich nastrojii (napf. FieldCare), je parametr ,Jazyk“ umistén pod
polozkou ,Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni > Zobrazeni”
2) Pro vstup do menu ,Expert” je vZdy nezbytny pfistupovy kéd. Pokud nebyl definovan specificky pfistupovy

kéd zékaznika, je tfeba zadat ,0000*

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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8.2.2  Role uZivatele a souvisejici autorizace pristupu

Pokud byl nadefinovan pfistupovy kod specificky podle zafizeni, dvé uZivatelske role
,Obsluha“ a ,UdrZba“ budou mit rozdilny pfistup zapisu k parametriim. Tim se ochrani
nastaveni zafizeni pfes lokalni displej pfed neopravnénym piistupem (- 57).

Autorizace pristupu k parametrim

Role uzZivatele

Pristup ke ¢teni

Pristup k zapisu

Bez pristupového S pristupovym Bez pristupového S pristupovym
kédu kédem kédu kédem
(z vyroby) (z vyroby)
Obsluha v v v --
Udrzba v v v v

Pokud bude zadén nespravny piistupovy kéd, uzivatel bude mit ptistupova prava s roli

,Obsluha“.

Role uZivatele, se kterou je uZivatel momentélné pfihlasen, je indikovdna parametrem
Zobrazeni stavu pristupu.

Cesta: Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni stavu pfistupu

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Ovladani

8.2.3  Ochrana proti zapisu pomoci pristupového kédu

Pomoci pfistupového kédu specifického pro zafizeni jsou parametry nastaveni méficiho
pfistroje chranény proti zapisu a jejich hodnoty jiZ lokélni operaci nelze zménit.

Definovat pristupovy kéd
1. Navigovéani na parametr ,Definovat pfistupovy kéd“: Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni
- Sprava - Definovat pfistupovy kéd
2. Jako pristupovy kéd zadejte max. 4mistné cislo.
3. Zopakujte tentyZ kéd v nasledujicim parametru: ,Potvrdit pfistupovy kod®.
L~ Pfed v8emi parametry chranénymi proti zapisu se objevi symbol &.

Parametry, které 1ze vZdycky zménit
Ochrana proti zapisu nezahrnuje ur¢ité parametry, které nemaji vliv na méfeni. I pfes
zadany ptistupovy kod je 1ze vZdycky zménit, i kdyZ ostatni parametry budou zamknuté.
Pokud po dobu 10 minut nebude v reZimu navigace a editovani stisknuta Zadna klavesa,
zafizeni automaticky parametry chranéné proti zapisu zamkne. Pokud uZivatel pfejde
z reZimu navigace a editovani do reZimu zobrazeni nameéfené hodnoty, zafizeni
automaticky parametry chranéné proti zapisu zamkne po 60 s.
ﬂ = Pokud se pristup k zapisu aktivuje pomoci pristupového kédu, 1ze ho také
deaktivovat pouze pomoci pfistupového kédu (- B 57).
= V dokumentech ,Popis parametrii zafizeni" je kazdy parametr chranény proti zapisu
oznaceny symbolem (@).

8.2.4  Zakaz ochrany proti zapisu pomoci pristupového kédu

Pokud se symbol @ objevi na lokalnim displeji pfed parametrem, parametr je chranény
proti zapisu pristupovym kédem specifickym pro zafizeni a jeho hodnotu nelze
momentalné pomoci lokalniho displeje zménit (- B 57).

Pristup k zapisu lze pfes lokalni pfistup povolit zadanim pristupového kodu specifického
pro dané zafizeni.

1. Po stisknuti [E] se objevi dotaz na pfistupovy kod.

2. ZapiSte pristupovy kad.

L~ Symbol & pfed parametry zmizi; vS§echny parametry dfive chranéné proti zapisu
budou nyni znovu povolené.

8.2.5 Deaktivace ochrany proti zapisu pomoci pristupového kédu

1. Navigovani na parametr Definovat pristupovy kod: Nastaveni > Pokrocilé
nastaveni - Sprava - Definovat pfistupovy kod

2. Zadejte 0000.

3. Zopakujte zadani 0000 v nasledujicim parametru: Potvrdit pfistupovy kod.

L= QOchrana proti zapisu je deaktivovana. Parametry lze ménit bez zadavani
pristupového kédu.
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8.2.6  Ochrana proti zapisu pomoci mechanického spinace

Na rozdil od ochrany proti zapisu pomoci pfistupového kédu specifického podle zafizeni
umoZiuje tento zplisob Uplné zamknuti pfistupu zapisu k celému menu obsluhy - kromé
nastaveni Kontrast displeje.

Hodnoty parametrt jsou stale viditelné, ale nelze je jiZz ménit (s vyjimkou Kontrastu
displeje), bud' pfes lokalni displej, rozhrani CDI nebo protokol sbérnice.

[ =

cpl wP[sIM
XXXKXKXKXXXXK

Uvolnéni pojistné spony.
Od3roubovéni krytu modulu elektroniky.
Jemnym otacivym pohybem vytdhnéte modul displeje.

B R

Prepnuti mechanického spinace (WP) na hlavnim modulu elektroniky do polohy ON

zapne hardwarovou ochranu zapisu. Pfepnuti mechanického spinace (WP) na

hlavnim modulu elektroniky do polohy OFF vypne hardwarovou ochranu zépisu.

= Pokud hardwarova ochrana proti zapisu bude zapnuta, v zdhlavi zobrazeni
méfené hodnoty a v naviga¢nim okné pfed parametry se objevi symbol (3.

glol

XXX XXXXXX & |

20.50

XX

A0015870

Pokud hardwarova ochrana proti zdpisu bude vypnuta, symbol @ v zahlavi
zobrazeni méfené hodnoty a v naviga¢nim okné pfed parametry zmizi.

5. Prisunte spirdlovy kabel do mezery mezi krytem a hlavnim modulem elektroniky
a zastrcte modul displeje do sktifiky elektroniky v poZadovaném smeéru, aZ zapadne.

6. PriSroubujte kryt modulu elektroniky a utahnéte pojistnou sponu.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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8.2.7 Povoleni a zakazani zamku klavesnice

Zamek klavesnice umoZiuje zakazat pfistup k celému menu obsluhy pomoci lokalniho

pfistupu. Kvilli tomu navigovani pfes menu obsluhy nebo zménu hodnot jednotlivych

parametril jiZ nelze provést. Lze pouze odecitat naméfené hodnoty v zobrazeni mérené

hodnoty.

Zamek klavesnice pro modul displeje SD02 (tlacitka)
Zamek klavesnice se zakaZe a povoli stejnym zptsobem:
Uzivatel je v zobrazeni méfené hodnoty.

» Soucasnym stisknutim klaves (=] + (] + [E].
L~ Po povoleni zdmku klavesnice:

XXX X
Keylock on
m) ka/h
Po zakazani zamku klavesnice:
XXX X
Keylock off
mD ka/h

A0014001-CS

ﬂ Pokud se kdokoli bude snaZit o pfistup k menu obsluhy, kdyZ je zdmek aktivovén,

objevi se také hlaSeni ,Zadmek klavesnice zapnuty*.

Zamek klavesnice pro modul displeje SD03 (optické klavesy)

pripravuje se

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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8.3 Zobrazovaci a ovladaci modul

8.3.1  Vzhled zobrazeni na displeji

2

DEVICE_01 L~ 2. ].

1\

2.3—Gmv
/ ‘\_’ 19.184Mﬂ/2'2
1.1 2.6 ‘@J« 1.000— 2.4
( " 2.5
12— h 3
3.1 \[Language
3.2\ De;llsch
Espaiiol
| Frangais
4\
2
T DErc o) i
(CLWNG |(PaRs [ Tuvw ] s} 6 1 71819
XYZ Aala - ' < LC
cC_ AR X X

A0012635

19  Vzhled zobrazovactho a ovlddactho modulu pro obsluhu v provozu

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Zobrazeni mérené hodnoty (1 hodnota, max. velikost)

Zdhlavi obsahujici oznaceni a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
Symboly mérené hodnoty

Meérend hodnota

Unit (jednotka)

Zobrazeni mérené hodnoty (1 sloupcovy graf + 1 hodnota)

Sloupcovy graf mérené hodnoty 1

Merend hodnota 1 (véetné jednotky)

Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 1

Meérend hodnota 2

Jednotka mérené hodnoty 2

Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 2

Zndzornéni parametru (zde: parametr s vybérovym seznamem)

Zdhlavi obsahujici ndzev parametru a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
Vybérovy seznam; M oznacuje aktudlni hodnotu parametru.

Vstupni matice pro ¢isla

Vstupni matice pro alfanumerické a specidlni znaky

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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Symboly v zobrazeni rtiznych podmenu

Symbol | Vyznam

. Zobrazeni/obsluha
.'|. - Zobrazuje se:
s v hlavni nabidce vedle volby ,Zobrazeni/obsluha“
= v zahlavi, pokud se nachdzite v nabidce ,Zobrazeni/obsluha“

Nastaveni
P Zobrazuje se:
= v hlavni nabidce vedle volby ,Nastaveni*
= v zdhlavi, pokud se nachdzite v nabidce ,Nastaven{*

m[ | Expert
::.I_- Zobrazuje se:
s v hlavni nabidce vedle volby ,Expert*
= v zahlavi, pokud se nachdzite v nabidce ,Expert”

Diagnostika
I:15|_.|- Zobrazuje se:
= v hlavni nabidce vedle volby ,Diagnostika“
= v zdhlavi, pokud se nachdzite v nabidce ,Diagnostika“

A0011975

A0011974

A0011976

A0011977

Stavové signaly

F ,Porucha“

Vyskytla se chyba zafizeni. Naméfena hodnota jiZ neni platna.

A0013956

c ,JKontrola funkce*
Zatizeni je v servisnim rezZimu (napf. béhem simulace).

A0013959

»Mimo specifikaci“
Zafizeni je provozovano:
S = Mimo rozsah technickych specifikaci (napt. béhem spousténi nebo ¢isténi)
003058 | @ Mimo konfiguraci vykonavanou uzivatelem (napf. uroveii mimo nakonfigurovany
rozsah)

M ,Nutna udrzba“
PoZaduje se udrzba. Naméfend hodnota je stéle platna.

A0013957

Symboly v zobrazeni v uzamknutém stavu

Symbol | Vyznam

h Parametr zobrazeni

Oznacuje parametry, jeZ se pouze zobrazuji a jeZ nelze upravovat.
A0011978

Zarizeni zamknuto
= Pfed ndzvem parametru: Zatizeni je zamknuto prostfednictvim softwaru nebo hardwaru.
aoot1079 | @V zéhlavi zobrazeni méfené hodnoty: Zafizeni je zamknuto prostfednictvim hardwaru.
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Symboly méfené hodnoty
Symbol ‘ Vyznam
Méfiené hodnoty
| _| Hladina
A0011995
I—H Vzdalenost
A0011996
E.. Proudovy vystup
A0011998
[E] Méfeny proud
AD011999
[E] Svorkové napéti
A0012106
1 Teplota elektroniky nebo senzoru
A0012104
Meéfici kanaly
Méfici kanal 1
A0012000
Méfici kanal 2
A0012107
Status méfené hodnoty
Stav ,,Alarm*“
Meéreni je pferuSeno. Vystup prevezme definovanou hodnotu poplachu. Zobrazi se diagnostické
hlaseni .
A0012102
Stav ,,Vystraha“
Zatizeni pokracuje v méfeni. Zobrazi se diagnostické hlaseni .
A0012103
62 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.
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8.3.2  Ovladaci prvky

Klavesa Vyznam

Klavesa minus

Pro menu, podmenu
Presune pruh vybéru v seznamu voleb nahoru.
0013969 . s
%% Pro text a editor cisel

Ve vstupni masce piesune pruh vybéru doleva (zpét).

Klavesa plus

Pro menu, podmenu
Pfesune pruh vybéru v seznamu voleb doli.
A0013970 . s
Pro text a editor Cisel

Ve vstupni masce pfesune pruh vybéru doprava (vpied).

Klavesa Enter

Pro zobrazeni zmérené hodnoty
= Stisknutim této klavesy se kratce otevie menu obsluhy.
= Stisknutim klavesy na 2 s se otevie kontextové menu.

Pro menu, podmenu
= Kratkeé stisknuti klavesy
Otevie zvolené menu, podmenu nebo parametr.
s Stisknuti kldvesy na 2 s pro parametr:
Pokud existuje, otevie text napovédy pro funkci parametru.

A0013952

Pro text a editor ¢isel
= Kratkeé stisknuti klavesy
- Otevie zvolenou skupinu.
- Vykona zvoleny ukon.
= Stisknuti kldvesy na 2 s potvrdi hodnotu editovaného parametru.

Kombinace klavesy Escape (stisknéte tla¢itka sou¢asné)
Pro menu, podmenu
= Kratké stisknuti klavesy
+ - Opusti aktudlni uroven menu a prepne na dalsi vy$si uroven.
- Pokud je otevieny text ndpovédy, zavie text ndpovédy k parametru.
aoo13071 | @ Stisknutim kldvesy na 2 s se vrétite na zobrazeni méfené hodnoty
(,vychozi poloha®).

Pro text a editor Cisel
Zavre editor textu nebo ¢isel bez provedeni zmén.

Kombinace klavesy Minus/Enter (stisknéte a pfidrzte klavesy
+ soucasné)

0013953 | Spjzi kontrast (jasnéjsi nastaveni).

Kombinace klavesy Plus/Enter (stisknéte a pfidrzte klavesy
+ soucasné)

001304 | 7yy8i kontrast (tmavsi nastaveni).

Kombinace klavesy Minus/Plus/Enter (stisknéte a pfidrzte klavesy

Pro zobrazeni zmérené hodnoty
Povoli nebo zakaZe zdmek klavesnice.

A0013955
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8.3.3 Zadavani Cisel a textu

Editor cisel Editor textu
1 1
A A
2 —120] 2—User;
0 | 1] 2 ] 3] 4 ABC_ ][ DEFG | HUK ]
5] 6| 7]8 ]9 i, [ LMNO ][ PQRS ][ TUVW | |,
-l - T« cC [ XYZ [ #C«> [ Aat@ |
[ X (. c I X ]
— O |®] |® — O |®] |®
1 Okno uprav
2 Pole zobrazeni hodnot
3 Vstupni maska
4 Ovlddaci prvky

Vstupni maska

Ve vstupni masce editoru textu a €isel jsou nasledujici vstupni symboly:

Symboly editoru ¢isel

Symbol Vyznam

Volba ¢isel od 0 do 9.

i

A0013998

VloZi desetinnou ¢arku na pozici vstupu.

J

A0016619

Vlozi znaménko minus na pozici vstupu.

!

A0016620

Potvrdi volbu.

H

A0013985

Presune pozici vstupu o jednu pozici doleva.

I

A0016621

Ukond vstup bez pouziti zmén.

H

A0013986

SmaZe vechny zapsané znaky.

i

A0014040

Symboly editoru textu

Symbol Vyznam
Volba pismen A azZ
ABC bap
XYZ
A0013997
Prepinani

Aalim = Mezi velkymi a malymi pismeny
= Pro zapis ¢isel

A0013981 s . . o
= Pro zapis zvla$tnich znakl
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Ovladani

Potvrdi volbu.

H

A0013985

*
0
*
=

A0013987

Pfepne na volbu opravnych nastroji.

H

A0013986

Ukondi vstup bez pouziti zmén.

i

A0014040

Smaze vSechny zapsané znaky.

Symboly ovladani v editoru ¢isel

H

A0013985

A0016621

A0013986

Potvrdi volbu.

Presune pozici vstupu o jednu pozici
doleva.

Ukondi vstup bez pouZiti zmén.

{

A0016619

=)

A0016620

Cc)

A0014040

Vlozi desetinnou ¢arku na pozici
vstupu.

Vlozi znaménko minus na pozici
vstupu.

Smaze vSechny zapsané znaky.

Symboly ovladani v editoru textu

A0013985

A0013987

A0013986

Potvrdi volbu.

Pfepne na volbu opravnych
nastroju.

Ukongi vstup bez pouziti zmeén.

Cc)

A0014040

A0013981

SmaZe vSechny zapsané znaky.

Prepinani

= Mezi velkymi a malymi pismeny
= Pro zapis ¢isel

= Pro zapis zvlastnich znakl

Symboly opravy pod#c<3)

©

A0013989

SmaZe vSechny zapsané znaky.

=

A0013991

Pfesune pozici vstupu o jednu pozici doprava.

B

A0013990

Presune pozici vstupu o jednu pozici doleva.

A0013988

SmaZe jeden znak hned vlevo od pozice vstupu.

Symboly opravy pod&c+)

©

A0013989

& =

A0013990

A0013991 A0013988

SmaZe vSechny zapsané

znaky.

Presune pozici vstupu
0 jednu pozici doleva.

Pfesune pozici vstupu
o jednu pozici doprava.

SmaZe jeden znak hned
vlevo od pozice vstupu.
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8.3.4  Kiivka obalky na zobrazovacim a ovladacim modulu

Aby bylo moZné vyhodnotit méfeny signal, 1ze zobrazit kfivku obalky, a pokud bylo
zaznamenano mapovani, pak také mapovaci kfivku:

DEVICE 01

21

1

y

9.44

A

A

(2s)

DEVICF n1

1

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
Env. curve

mA

2 X
A

DEVICF n1

i1

Setup ’
Conf.backup dis| _1

mA

Env. curve

L~Env. curve

1-01194 ‘ Env. curve 1-01194 IZI

. Lad M -
< apping curuve

Difference curve
+
IZ, Envelope + Map

Env. curve

=] 1.5970m 5 OmU

Env. curve
LEnu. curve

A0014277
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9 Systémova integrace prostrednictvim
protokolu HART

9.1 Piehled soubort s popisem zafizeni (DD)
IC vyrobce 0x11
Typ zafizeni 0x28
Specifikace HART 6.0
Soubory DD Informace a soubory naleznete na adrese:
= www.endress.com
= www.hartcomm.org

9.2 Mérené hodnoty pres protokol HART

Pfi dodévce jsou proménnym zafizeni HART pfifazeny nésledujici méfené hodnoty:

Proménna zatizeni Hodnota méreni
Prvni proménna zatizeni (PV) Linearizovana hladina
Druhda proménna zafizeni (SV) Vzdalenost
Treti proménna zatizeni (TV) Absolutni amplituda odrazu
Ctvrta proménnd zafizeni (QV) Relativni amplituda odrazu

ﬂ Prifazeni proménnych zafizeni 1ze zménit v menu obsluhy: Expert > Komunikace -
Vystup.
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10 Uvedeni do provozu

10.1 Instalace a kontrola funkce

Pred spusténim vaseho mista méfeni se ujistéte, Ze byly dokonceny veskeré finalni
kontroly:

= Seznam ,Poinstala¢ni kontrola“ (= 37)
= Seznam ,Kontrola po pfipojeni” (> 52)

10.2 Nastaveni jazyka obsluhy

Tovarni nastaveni: angli¢tina nebo objednany mistni jazyk

XXXXXXXXX

20.50

XX

Main menu 0104-1
1. @ Language Enalish
nglis

“xDisplay/operat.

3 Anzeige/Betrieb

/Setup

& Setup
Language 0104-1
2. F v English
@ Deutsch
Espaiiol
Francais
Language 0104-1
3. v English
[ Deutsch |
Espanol
Francais
Hauptmenii 0104-1
4. Sprache
@ Deutsch

20  Na piikladu lokdlniho displeje

A0013996
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10.3 Konfigurace méreni hladiny

L = % -

0%

A0016933

1. Nastaveni > Oznaceni (TAG) zafizeni (> B 94)
L~ Zadejte oznaceni (TAG) zafizeni

2. Nastaveni - Jednotka vzdalenosti(> B 94)
-~ Zvolte jednotku vzdalenosti.

3. Nastaveni 2 Typ nadrZze(~> 95)
L= Zvolte typ nadrZe.

4. Nastaveni > Priimér trubky (pouze pro ,Typ nadrze” = ,Obtok/trubka“)
(= B95)

L= Zadejte pramér uklidiiovaci komory nebo obtoku.
5. Nastaveni - Skupina médii(-> 95)
L= Uvedte skupinu médii (,Na vodni bazi“: DC>4 nebo ,Ostatni“: DC>1,9)

6. Nastaveni > Prazdna kalibrace(~> B 96)

L~ Zadejte prazdnou vzdalenost E (vzdalenost od referenéniho bodu R k urovni O
%) °).

7. Nastaveni - Plna kalibrace(~> B 96)
L~ Zadejte plnou vzdalenost F (vzdalenost od urovné O % do trovné 100 %).
8. Nastaveni - Hladina(> & 97)
L= Ud&ava méfenou hladinu L.
9. Nastaveni > Vzdalenost(> B 97)
L= Udava naméfenou vzdalenost od referen¢niho bodu R k hladiné L.
10. Nastaveni - Jakost signalu(-> B 98)
L~ Udéava jakost vyhodnocovaného odrazu hladiny.

11. Nastaveni > Mapovani - Potvrzeni vzdalenosti(-> 99)

- Porovnejte vzdalenost udavanou na displeji se skutecnou vzdalenosti, aby bylo
mozZné spustit zdznam mapy rusivého odrazu.

12. Nastaveni - Pokrocilé nastaveni »Hladina - Jednotka hladiny(> & 104)

5) Pokud méfici rozsah pokryva napfiklad pouze horni ¢ast nadrze (E << vyska nadrze), je povinné zadat do parametru ,Nastaveni -> Pokrocilé
nastaveni - Hladina - VySka nadrZe/zasobniku” skute¢nou vysku nadrZe.
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L= Zvolte jednotku hladiny: %, m, mm, ft, in (tovarni nastaveni: %)

Cas odezvy zafizeni je pfednastaven pomoci parametru Typ nadrZe. Pokrocilé
nastaveni lze vykonat v podmenu Pokro¢ilé nastaveni.
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10.4 Konfigurace displeje na zarizeni

10.4.1 Tovarni nastaveni displeje na zatizeni

Parametr Tovarni nastaveni
Format zobrazeni 1 hodnota, max. velikost
Zobrazeni hodnoty 1 Linearizovana hladina
Zobrazeni hodnoty 2 Zadny

Zobrazeni hodnoty 3 Zadny

Zobrazeni hodnoty 4 Zadny

10.4.2 Nastaveni displeje na zafizeni
Displej na zatizeni 1ze nastavit v nasledujicim menu:

Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Displej (- 122)

10.5 Konfigurace proudovych vystupi

10.5.1 Tovarni nastaveni proudovych vystupi

Proudovy vystup | Pfifazena hodnota méreni | Hodnota 4mA Hodnota 20mA

1 Linearizovand hladina 0 % prislu$né linearizované 100 % ptisludné linearizované
hladiny hladiny

29 Vzdalenost 0 Prazdna kalibrace

1) pro zafizeni s 2 proudovymi vystupy

10.5.2 Nastaveni proudovych vystupi
Proudové vystupy lze nastavit v nasledujicich nabidkach:

Zakladni nastaveni
Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 1/2 (- B 114)

Pokrocilé nastaveni
Expert - Vystup - Proudovy vystup 1/2; viz dokument ,Popis parametrti zafizeni*:
GPO1014F (HART)

10.6 Ochrana nastaveni proti neopravnénym zménam
Nastaveni 1ze proti neopravnénym zménam ochréanit dvéma zplisoby:

= Ochrana proti zapisu pomoci nastaveni parametra (- 57)
= Ochrana proti zapisu pomoci mechanického spinace (- B 58)
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11  Diagnostika, vyhledavani a odstranovani

zavad

11.1 Vyhledavani a odstranovani zavad - vSeobecné

11.1.1 VSeobecné chyby

Chyba

Mozna pricina

Napravné ukony

Zafizeni nereaguje.

Napajeci napéti nesouhlasi
s hodnotou uvedenou na typovém
Stitku.

Pfivedte spravné napéti.

Polarita napajeciho napéti je
nespravna.

Opravte polaritu.

Kabely nemaji radny kontakt se
svorkami.

Zajistéte elektrické spojeni mezi
kabelem a svorkou.

Hodnoty na displeji nejsou
vidét

Kontrast je nastaven na moc nizkou
nebo vysokou hodnotu.

= Nastavte vétsi kontrast soucasnym
tisknutim # a [E].

= Nastavte mensi kontrast sou¢asnym
tisknutim & a E.

Zastrcka kabelu displeje neni spravné
pfipojena.

Zapojte zastrcku spravne.

Displej je vadny.

Vyméiite displej.

Pii spousténi zafizeni nebo
pri pripojeni displeje se na
displeji zobrazi , Chyba
komunikace*”

Elektromagnetické ruseni

Zkontrolujte uzemnéni zafizeni.

Poskozeny kabel displeje nebo
zastrcka displeje.

Vyméiite displej.

Vystupni proud < 3,6 mA

Nespravné pfipojeni signalniho
kabelu.

Zkontrolujte prfipojeni.

Elektronika je vadna.

Vymeérnite elektroniku.

Komunikace HART nepracuje.

Chybi odpor pro komunikaci nebo je
nespravné nainstalovan.

Nainstalujte odpor pro komunikaci (250
Q) spravné (> 39).

Nespravné pfipojeny Commubox.

Pfipojte Commubox spravné (- B 54).

Commubox neni pfepnuty do reZimu
HART.

Nastavte volici pfepina¢ na jednotce
Commubox do polohy HART.

Komunikace CDI nepracuje.

Chybné nastaveni portu COM na
poditaci.

Zkontrolujte nastaveni portu COM na
pocitaci a v pfipadé potfeby je zménte.

Zatizeni méri nespravné.

Chyba nastaveni parametr

Zkontrolujte nastaveni parametrfi a v
pfipadé potfeby upravte (viz nasledujici
tabulku).
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Diagnostika, vyhledavani a odstrariovani zavad

11.1.2 Chyby nastaveni parametri

Chyba

Mozna pficina

Napravné opatfeni

Nespravna méfend hodnota

Pokud mérena vzdalenost
(Nastaveni - Vzdalenost) odpovida
skutec¢né vzdélenosti:

Chyba kalibrace

= Zkontrolujte a upravte Nastaveni >
Prazdna kalibrace, je-li tfeba.

= Zkontrolujte a upravte Nastaveni -
PIna kalibrace, je-li tfeba.

= Zkontrolujte a upravte linearizaci, je-li
tfeba (Nastaveni - Pokrocilé
nastaveni - Linearizace).

Pro méteni v obtoku/uklidiiovaci
komote:

= Nespravny typ nadrze

= Nespravny prameér trubky

s Zvolte Nastaveni - Typ nadrze =
Obtok/trubka.

= Zadejte spravny primér do Nastaveni
- Priameér trubky.

Nespravnd korekce hladiny

Zadejte spravnou hodnotu do Nastaveni
- Pokrocilé nastaveni > Hladina >
Korekce hladiny.

Pokud méfend vzdalenost
(Nastaveni > Vzdalenost)
neodpovida skutecné vzdalenosti:
Rusivy odraz

Provedte mapovani nadrZe (Nastaveni
- Mapovani).

Bez zmény méfené hodnoty
pri doplnovani/vypousténi

Rusivy odraz od soucasti instalace,
hrdla nebo nédnosu na anténé.

= Provedte mapovani nadrze
(Nastaveni » Mapovani).

= Pokud je to tfeba, ocistéte anténu

= Pokud je to tfeba, zvolte lepsi
montazni polohu

Pokud neni povrch v klidu
(napf. pfi dopliovani,
vypousténi, pfi chodu
michaciho zatizeni), stoupne
obcas mérena hodnota nahle
na vyssi hladinu

Signél je oslabeny nerovnosti
povrchu - rusivé odrazy jsou nékdy
silnéjsi.

= Provedte mapovani nadrze
(Nastaveni » Mapovani).

s Zvolte Nastaveni - Typ nadrze =
Procesni nadoba s michacim
zafizenim.

= ProdluZte ¢as integrace (Expert >
Senzor > Vzdalenost > Cas
integrace)

= Optimalizujte orientaci antény

= Pokud je to nutné, zvolte lepsi
montazni polohu nebo vétsi anténu.

Béhem dopliiovani/
vypousténi poklesd mérena
hodnota néhle nize

Vicenasobné odrazy

s Zkontrolujte Nastaveni > Typ
nadrZe.

= Pokud je to mozné, vyhnéte se
stiedové montazni poloze.

= Pokud je to vhodné, pouZijte
uklidiiovaci komoru.

Chybova zpréva F941 nebo
S941 ,Ztrata odrazu”

Odraz od hladiny je prilis slaba.

= Zkontrolujte Nastaveni - Skupina
médii.

= Pokud je to nutné, zvolte podrobné;jsi
nastaveni v Nastaveni - Pokrocilé
nastaveni > Hladina -
Charakteristika média.

= QOptimalizujte ustaveni polohy antény

= Pokud je to nutné, zvolte lepsi
montazni polohu nebo vétsi anténu.

Odraz od hladiny potlacena.

Odstranite mapovani a zaznamenejte je
ZNnovu.

Zafizeni zobrazuje urcitou
vysku hladiny, kdyZ je nadrz
prazdna.

Rusivy odraz

Provedte mapovani v celém méticim
rozsahu, kdyZ je nadrz prazdna
(Nastaveni > Mapovani).

Chybny sklon hladiny v celém
méficim rozsahu

Zvolen nespravny typ nadrZe.

Nastavte spravné parametr Nastaveni >
Typ nadrze.
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11.2 Diagnostické informace na lokalnim displeji

11.2.1 Diagnosticka zprava

Z&vady zjisténé autodetekénim systémem méficiho pfistroje se zobrazuji jako diagnostické
zpravy stridajici se se zobrazenim mérené hodnoty.

Zobrazeni mérené hodnoty ve stavu alarmu ‘ Diagnosticka zprava

21
11

XXXX X XXX X

XXXX X XXX X

x @

MS
2 O ° 5 O Jl\tgagjgc] napéti i
XX

o] (@] |®] —:

A0013939-CS

vl W N =

Stavovy signdl

Stavovy symbol (symbol pro tiroveri uddlosti)
Stavovy symbol s diagnostickou uddlosti
Text k uddlosti

Ovlddaci prvky

Stavové signaly

F

A0013956

»Porucha“
Vyskytla se chyba zafizeni. Naméfend hodnota jiz neni platna.

A0013959

,Kontrola funkce*
Zafizeni je v servisnim reZzimu (napt. béhem simulace).

A0013958

»Mimo specifikaci*

Zafizeni je provozovano:

= Mimo rozsah technickych specifikaci (napf. béhem spousténi nebo ¢isténi)

= Mimo konfiguraci vykonavanou uZivatelem (napf. uroveri mimo nakonfigurovany
rozsah)

C
S
4

A0013957

»,Nutna udrzba“
PoZaduje se udrzba. Namérena hodnota je stéle platna.

Stavovy symbol (symbol pro tiroven udalosti)

X

A0013961

Stav ,,Alarm“
Meéfeni je pferuSeno. Vystupy signélu prejimaji definovany stav alarmu. Zobrazi se
diagnostické hlaseni .

Ay

A0013962

Stav ,,Vystraha“
Zatizeni pokracuje v méfeni. Zobrazi se diagnostické hlaseni .
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Diagnostika, vyhledavani a odstrariovani zavad

Diagnosticka udalost a text k udalosti

Chybu lze identifikovat pomoci diagnostické udélosti. Text k udalosti vim pomaha tim, Ze
vam poskytne informace o dané chybé. Navic se pfed diagnostickou udélosti zobrazi
prislusny symbol.

Diagnostickd udalost
Stavovy symbol Stavovy signal Cislo udalosti Text k udalosti
N2 N N2
)
Priklad i LY S 441 Proud.vystup 1

A0013962

A0013958

3mistné ¢islo

Pokud je aktivnich vice diagnostickych zprav soucasné, zobrazuje se pouze zpréava s nejvyssi
prioritou. Dalsi aktivni diagnostické zpravy lze zobrazit v podmenu Seznam
diagnostiky(~> B 135).

Zaznamnik udalosti(~> 136).

Ovladaci prvky

Funkce obsluhy v menu, podmenu

Klavesa plus
Otevre zpravu o napravnych opatfenich.

A0013970

Klavesa Enter
Otevie menu obsluhy.

A0013952
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11.2.2 Vyvolani napravnych opatfeni

X XXX XXXX X XXXX XXXX X M S

&S
2 O ° 5 O « Jl\%ellgésjgc! napéti
XX

X 1)

Seznam diagnostiky &S

1 Diagnostika 1
& 5801 Napajeci napéti

Diagnostika 2
Diagnostika 3

-

2 — [Napajeci napéti (ID:203) | — 3
4—1 |/ 5801 0d00Oh02m25s 5
6 % Zvyste Uroven napajeciho napéti

3. [O+[®]

A0013940-CS

1 Zprdva o ndpravnych opatienich

Diagnostika s diagnostickym kédem
Servisni ID
Cas vyskytu pfi provozu

2

1 Krdtky text
2

3

4

5 Ndpravnd opatfeni

UZivatel je v diagnostické zprave.
1. Stisknéte [# (symbol {1}).
L= Otevie se podmenu Seznam diagnostiky.
2. Zvolte poZadovanou diagnostickou udalost pomoci () nebo [ a stisknéte [E] .
= Otevfe se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.
3. Stisknéte () + [ soucasné.
L~ Zprava o nadpravnych opatfenich se zavte.

UZivatel se nachézi v nabidce Diagnostika u zadani pro diagnostickou udalost, napf.
v podmenu Seznam diagnostiky nebo parametru Pfedchozi diagnostika.

1. Stisknéte [E).

= Otevfe se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.
2. Stisknéte & + [ soucasné.

L~ Zprava o napravnych opatfenich se zavte.

11.3  Diagnosticka udalost v ovladacim nastroji

Pokud je v zafizeni pfitomna néjaka diagnosticka udalost, stavovy signal se objevi
v ovladacim néastroji jako levy horni status soucasné s pfisluSnym symbolem pro uroven
udélosti v souladu s NAMUR NE 107:

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikace (S)

= PoZadavek na udrzbu (M)
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Diagnostika, vyhled&vani a odstrariovani zédvad

Vyvolani napravnych opatfeni
1. Prejdéte do nabidky ,Diagnostika®“.
L= V parametru ,Aktudlni diagnostika“ je zobrazena diagnostickéd udalost pomoci
textu k udalosti.
2. Na pravé strané plochy displeje pfemistéte kurzor mysi nad parametr ,Aktualni
diagnostika“.
L~ Objevi se plovouci ndpovéda s ndpravnymi opatfenimi pro diagnostickou udalost.

11.4

V podmenu Seznam diagnostiky lze zobrazit az 5 aktualné aktivnich diagnostickych
zprav. Pokud je aktivnich vice neZ 5 diagnostickych zprav, zobrazuji se na displeji zpravy
S nejvyssi prioritou.

Seznam diagnostiky

Cesta
Diagnostika - Seznam diagnostiky
Vyvolani a zavieni napravnych opatfeni
1. Stisknéte [E.
L~ Otevfe se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.

2. Stisknéte [ + [ soucasné.
-~ Zprava o napravnych opatfenich se zavre.

ﬂ O struktufe zpravy o napravnych opatfenich (- B 76)

11.5 Prehled diagnostickych informaci

11.5.1 Zavady senzorového prvku

Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
) . chovani
Kod Popis

FO02 | Neznamé cidlo 1. Zkontrolovat ¢idlo. Alarm
2. Vyménte cidlo

F022 | Teplotni ¢idlo 1. Vyménit modul hlavni elektroniky Alarm
2. Vymérite cidlo

FO082 | Pamét dat 1. Vyménit modul hlavni elektroniky Alarm
2. Vymérite ¢idlo

F083 | Obsah pameéti ¢idla 1. Restart zafizeni Alarm
2. Obnoveni udajt S-Dat
3. Vymeérite ¢idlo

11.5.2 Zavady elektroniky

Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
) X chovani
Kod Popis
F242 | Nekompatibilni 1. Zkontrolovat software Alarm
software 2. Pfeprogramovat nebo vymeénit modul hlavni elektroniky
F252 | Nekompatibilni 1. Zkontrolovat moduly elektroniky Alarm
moduly 2. Vyménit V/V nebo modul hlavni elektroniky
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Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
X . chovani
Kod Popis
F261 | Moduly elektroniky 1. Restart zafizeni Alarm
2. Zkontrolovat moduly elektroniky
3. Vymeénit modul V/V nebo modul hlavni elektroniky
F262 | Pfipojeni modulu 1. Zkontrolovat pfipojeni modulu Alarm
2. Vymeénit moduly elektroniky
F270 |Zavada hlavni Vymeénit modul hlavni elektroniky Alarm
elektroniky
F271 |Zavada hlavni 1. Restart zafizeni Alarm
elektroniky 2. Vymeénit modul hlavni elektroniky
F272 | Zavada hlavni 1. Restart zafizeni Alarm
elektroniky 2. Kontaktujte servis
F273 | Zavada hlavni 1. Nouzové ovladani pres displej Alarm
elektroniky 2. Vymeénit hlavni modul elektroniky
F275 |Zavada modulu Vymeénit modul vstupi/vystupt Alarm
vstupl/vystupt
F276 |Zavada modulu 1. Restart zafizeni Alarm
vstupl/vystupli 2. Vyménit modul vstup/vystupd
F282 | Pamét elektroniky 1. Restart zafizeni Alarm
2. Kontaktujte servis
F283 | Obsah paméti 1. Pfenést data nebo resetovat zafizeni Alarm
2. Kontaktujte servis
F311 |Z&vada elektroniky 1. Pfenést data nebo resetovat zafizeni Alarm
2. Kontaktujte servis
M311 | Zavada elektroniky PoZadavek na udrzbu!
1. Neresetujte
2. Kontaktujte servis
11.5.3 Zavady konfigurace
Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
X . chovani
Kod Popis
F410 |Prenos dat 1. Zkontrolovat pfipojeni. Alarm
2. Zkuste provést pfenos dat znovu
C411 | Nahravéani/stahovani | Nahravani/stahovani aktivni, vyckejte prosim Vystraha
C431 | Ofezat Provedte ofiznuti Vystraha
F435 | Linearizace Zkontrolovat lineariza¢ni tabulku Alarm
F437 | Nekompatibilni 1. Restart zafizeni Alarm
konfigurace 2. Kontaktujte servis
M438 | Datovy soubor 1. Zkontrolovat datovy soubor Vystraha
2. Zkontrolovat konfiguraci zafizeni
3. Nahrajte a stahnéte novou konfiguraci
S441 | Proudovy vystup 1. Zkontrolovat proces Vystraha
2. Zkontrolovat nastaveni proudového vystupu
F484 | Simulovany chybovy Deaktivovat simulaci Alarm
rezim
C485 | Méfena hodnota pfi Deaktivovat simulaci Vystraha
simulaci
C491 | Simulace proudového | Deaktivovat simulaci Vystraha
vystupu
C494 | Simulace spinaciho Deaktivovat simulaci spinaciho vystupu Vystraha
vystupu
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Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
) X chovani
Kod Popis
C585 | Simulovana vzdalenost | Deaktivovat simulaci Vystraha
C586 | Zadznam mapovani Zaznam mapovani: Vyckejte prosim Vystraha
11.5.4 Zavady zplsobené procesem
Diagnosticka udalost Pokyny k udrzbé Chyba
. . chovani
Kod Popis
F801 | Nizkd uroven energie | Zvyste uroveil napajeciho napéti Vystraha
MS803 | Proudova smycka 1. Zkontrolovat zapojeni Alarm
2. Vyménit modul vstupli/vystupd
F825 | Provozni teplota 1. Zkontrolovat okolni teplotu Alarm
2. Zkontrolovat teplotu procesu
S825 | Provozni teplota 1. Zkontrolovat okolni teplotu Vystraha
2. Zkontrolovat teplotu procesu
S921 |Zména reference 1. Zkontrolovat referené¢ni konfiguraci Vystraha/
2. Zkontrolovat tlak Alarm
3. Zkontrolovat ¢idlo.
S941 | Ztrata odrazu Zkontrolovat parametr ,Hodnota DC* Vystraha/
Alarm
S942 | V bezpeénostni 1. Zkontrolovat droven Vystraha/
vzdalenosti 2. Zkontrolovat bezpec¢nostni vzdalenost Alarm
3. Resetovat samodrznou funkeci
S943 | Ve vzdalenosti SniZend presnost: zkontrolovat uroven Vystraha
blokovani
M950 | Provedena pokro¢ila Zareagujte na diagnostickou udalost Vystraha
diagnostika
S968 | Omezend hladina 1. Zkontrolovat hladinu Vystraha
2. Zkontrolovat mezni parametry
F970 | Linearizace 1. Zkontrolovat hladinu Alarm
2. Zkontrolovat nastaveni linearizace
11.6 Evidence udalosti

11.6.1 Historie udalosti

Podmenu Seznam udalosti poskytuje chronologicky pfehled zprav o nastalych udélostech.

Cesta

Diagnostika - Zaznamnik uddalosti - Seznam udalosti

Zobrazit se miZe maximalné 20 zprav o udalostech v chronologickém potadi. Pokud je
v zafizeni aktivovéana pokrocila funkce HistoROM (volitelna polozka objednavky), mizZe se

zobrazovat az 100 poloZek.

Historie udalosti zahrnuje polozky pro:
= Diagnostické udalosti
s Informacni udalosti
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Vedle provozni doby v okamZiku nasténi je kazdé udélosti prifazen také symbol, jenz
udava, zda dana udalost nastala nebo skoncila:
= Diagnosticka udalost
- 2 nastala udalost
- (=: udalost skondcila
= Informacni udalost
2): nastala udalost

Vyvolani a zavieni nadpravnych opatfeni
1. Stisknéte [E).
L= Otevre se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.

2. Stisknéte &) + [ soucasné.
“= Zprava o napravnych opatfenich se zavre.

11.6.2 Filtrovani zaznamniku udalosti

Pomoci parametru MozZnosti filtru miiZete definovat, ktera kategorie zprav o udalostech
se bude v podmenu Seznam udalosti zobrazovat.

Cesta
Diagnostika - Zaznamnik udalosti > MozZnosti filtru

Kategorie filtru

= Ve

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikace (S)

= PoZadavek na udrzbu (M)
= Informace (I)

11.6.3 Prehled informacnich udalosti

Na rozdil od diagnostickych udélosti se informacni udalosti zobrazuji pouze v zdznamniku
udalosti, a nikoli v seznamu diagnostiky.

Inlf::gﬁ:ini Text k udalosti
[1ooo | -------- (zatizeni v potadku)
11079 Cidlo zménéno
11089 Napajeni zapnuto
11090 Reset konfigurace
11091 Konfigurace zménéna
11092 Udaje o trendu vymazany
11110 Zmeéna prepinace ochrany proti zapisu
11137 Zména elektroniky
11151 Reset historie
11154 Reset svorkového napéti min./max.
11155 Reset teploty elektroniky
11156 Trend chyb v paméti
11157 Seznam udalosti kategorie chyb paméti
11184 Displej pfipojen
11185 Zaloha zobrazeni dokoncena
11186 Obnoveni prostfednictvim zobrazeni dokonéeno
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Infor’m acnt Text k udalosti
udalost
11187 Nastaveni staZeno se zobrazenim
11188 Zobrazovana data odstranéna
11189 Porovnéni zalohy dokonéeno
11264 Bezpecnostni sekvence pferusena
11335 Zména firmwaru
11397 Sbérnice: zména pristupovych prav
11398 CDI: zména pfistupovych prav
11.7 Historie firmware
Datum Verze Modifikace Dokumentace (FMR53/FMR54, HART)
firmwaru N .
CD-ROM Pokyny k obsluze Popis parametri Technické informace
12.2012 | 01.00.zz | Pdvodni software CD00521F/00/ BAO1050F/00/EN/ GP01014F/00/EN/ TI01041F/00/EN/01.12
A2/01.12 01.12 01.12

ﬂ Verzi firmwaru lze vyslovné objednat prostfednictvim struktury produktu. Timto
zplisobem je mozZné zajistit kompatibilitu verze firmwaru se stavajici nebo planovanou
systémovou integraci.
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12  Udrzba

Meéici zafizeni nevyZaduje Zaddnou specialni udrzbu.

12.1  Ci$téni zvenku

Pti ¢isténi zatizeni zvenku pouzivejte vZdy ¢istici prosttedky, jeZ nenarusuji povrch krytu
ani tésnéni.

12.2 Vyména tésnéni

Procesni tésnéni senzorli (na procesnim pfipojeni) se museji pravidelné ménit, zvlasté
pokud se pouZivaji lisované tésnéni (aseptickd konstrukce). Interval mezi vyménami zévisi
na Cetnosti cykll ¢iSténi a na teploté mérené 1atky a teploté Cisténi.
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13 Opravy

13.1 VSeobecné informace k opravam

13.1.1 Koncepce oprav

Koncepce oprav spole¢nosti Endress+Hauser pfedpoklada, Ze zafizeni maji moduldrni
konstrukei a Ze opravy miZe vykonavat servisni technik spole¢nosti Endress+Hauser nebo
specialné proskoleni zadkaznici.

Nahradni dily jsou sou¢asti vhodnych sad. Ty obsahuji pfislusné pokyny k provedeni
vymeny.

Vice informaci o servisu a ndhradnich dilech ziskéte od servisniho oddéleni spole¢nosti
Endress+Hauser.

13.1.2 Opravy zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech
s nebezpecim vybuchu

Pri provadéni oprav zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech s nebezpecéim vybuchu

méjte na védomi nasledujici:

= Opravy zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech s nebezpecim vybuchu muize
provadeét pouze prosSkoleny personél nebo servisni technici spole¢nosti Endress+Hauser.

s DodrZujte pfislusné normy, nadrodni pfedpisy pro oblasti s nebezpe¢im vybuchu,
bezpecnostni pokyny (XA) a certifikaty.

= PouZivejte pouze origindlni ndhradni dily od spole¢nosti Endress+Hauser.

= Pfi objedn&vani ndhradnich dill si vyuZivejte oznaceni zafizeni na typovém Stitku. Dily
nahrazujte pouze shodnymi dily.

= Opravy vykondavejte podle pokynil. Po dokonceni oprav provedte na zatizeni
specifikované pravidelné zkousky.

= Prestavbu certifikovaného zafizeni na jinou certifikovanou variantu smi provadét pouze
servisni oddéleni spole¢nosti Endress+Hauser.

s Zadokumentujte veSkeré opravarenské ukony a pfestavby.

13.1.3 Vyména modulu elektroniky

Pokud doslo k vyméné modulu elektroniky, neni nezbytné provést nové zakladni nastaveni,
nebot kalibra¢ni parametry jsou uloZeny v paméti HistoROM, jeZ je umisténa v krytu
zafizeni. Po vyméné hlavniho modulu elektroniky vSak mtZe byt nutné provést zdznam
nového mapovani (potlaceni rusivého odrazu).

13.1.4 Vyména zafizeni

Po provedeni vymény celého zafizeni nebo modulu elektroniky lze parametry opét
stdhnout do pfistroje jednim z nésledujicich zplisobi:

= Prostfednictvim modulu displeje
Podminka: Konfigurace ptivodniho zafizeni byla uloZena v modulu displeje (> 129).
s Prostfednictvim FieldCare
Podminka: Konfigurace ptivodniho zafizeni byla uloZena do pocitace prostfednictvim
FieldCare.

V méfeni miZete pokracovat, anizZ byste provedli nové nastaveni. Pouze linearizace
a mapovani nadrZe (potlaceni rusivého odrazu) se musi znovu zaznamenat.
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13.2 Nahradni dily

= Nékolik vyménnych soucasti méficiho zafizeni je oznaceno typovym Stitkem nahradniho
dilu. Ten obsahuje informace o daném nahradnim dilu.
= Kryt svorkovnicového modulu zatizeni nese typovy Stitek ndhradniho dilu, jenZ obsahuje
nasledujici informace:
objednavani.
- Adresu URL pro W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Tam jsou uvedeny veSkeré nahradni dily pro méfici zafizeni véetné objednaciho kédu
a lze je zde rovnéz objednat. Pokud je k dispozici, je moZné odtud také stdhnout
pfislusné pokyny k instalaci.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

22 Priklad typového Stitku ndhradniho dilu v krytu svorkovnicového modulu

Sériové ¢islo méficiho zafizeni:

= Je umisténo na zatizeni a na typovém Stitku ndhradniho dilu.

= Je moZné je zobrazit prostfednictvim parametru ,Sériové ¢islo” v podmenu
JInformace o zatizeni®.

13.3  Zpétné zasilani

Meéfici zafizeni se musi vratit vyrobci, pokud jsou vyZadovany opravy nebo tovarni kalibrace
nebo pokud bylo objednano nebo dodano chybné méfici zafizeni. V souladu s pravnimi
pfedpisy musi spolecnost Endress+Hauser jakoZto spolec¢nost s certifikaci ISO dodrZovat pfi
manipulaci s navracenymi produkty, které jsou v kontaktu s médii, urcité postupy.

Aby se zajistilo rychlé, bezpe¢né a profesionalni navraceni zafizeni, prectéte si, prosim,
postupy a podminky vraceni zafizeni na internetovych strankach spole¢nosti Endress
+Hauser na adrese www.services.endress.com/return-material

13.4 Likvidace

Béhem likvidace dodrZujte nésledujici pokyny:
= DodrZujte platné federalni/narodni zakony.
» Zajistéte radné roztfidéni a recyklaci soucasti zafizeni.
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14 Prislusenstvi

14.1 PrisluSenstvi specificka podle daného zarizeni

Prislusenstvi Popis

Ochranna sttiska proti
povétrnostnim vlivim

A0015466

298.5 (11.8) ‘ 273.8 (10.8)
255.1 (10) 164 (6.46)
5, 6
Uy
@ /\ | 5
) 'Sy )
RS
=<~ ¢

mm (in)
A0015472

A 37,8mm (1.49in)
B 54mm(2.13in)

Ochrannou stfigku proti povétrnostnim vliviim lze objednavat spole¢né se zafizenim (struktura produktu, polozka
620 ,PriloZené prislusenstvi“, volitelnd moznost PB ,Ochranna stfiska proti povétrnostnim vlivim*).
Alternativné ji lze objednat samostatné jako pfisluSenstvi; objednaci kéd 71132889.
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Prislusenstvi

Popis

ProdlouZeni antény
FAR10 (pro FMR54)

SI

12

Q@ 0 -
S S
BT 7]

-

040 (91.57)
044.5 (91.75)
062 (02.44)
078 (23.07)

-
-t

1 Pripojeni k pristroji
2 Pfipojeni trychtyre

Material:

= 316L (1.4404)
= Hastelloy B2

= Hastelloy C4

Délka L1:

= 100 mm (4 in)
= 200 mm (8 in)
= 300 mm (12 in)
= 400 mm (16 in)

mm (in)

AD018879

Podrobné informace k objednavani jsou k dispozici z nasledujicich zdroja:

= V Konfigurdtoru produktil na internetovych strankach Endress+Hauser: www.endress.com - Zvolit zemi - Pfistroje >
Zvolit zafizeni - Strana produktu, funkce: Konfigurovat tento produkt

= ZvaSeho prodejniho stfediska Endress+Hauser: www.endress.com/worldwide
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PrisluSenstvi

PrisluSenstvi Popis
Vzdaleny displej FHX50
I
. ’@ 2. f\
= 5\ ¢
3.
ENg \
A0019128
= Material:
- Plast PBT

- 316L (pfipravuje se)
s Vhodné pro moduly displeje:
- SDO2 (tlacitka)
- SDO03 (dotykové ovladani) (pfipravuje se)
= Pfipojovaci kabel:
- Kabel s konektorem M12; dodavany spolecné s FHX50; do 30 m (98 ft)
- Standardni kabel zaji§tény ze strany zakaznika; do 60 m (196 ft)

ﬂ s Pokud se mé pouzivat vzdaleny displej, musi se Micropilot objednat ve verzi ,Pfipraveno pro displej FHX50*
(polozka 030, volitelna moznost L nebo M). Pro FHX50 se vak musi zvolit volitelna moznost A: ,Pfipraveno pro
displej FHX50“ v ramci polozky 050: ,Volitelné méFici zafizeni®.
= Pokud nebyl Micropilot objednan ve verzi ,Pfipraveno pro displej FHX50%, ale m4 se pfesto osadit jednotkou
FHX50, je nezbytné zvolit volitelnou moZnost B: ,Neptipraveno pro displej FHX50“ v rdmci polozky 050:
»Volitelné mérici zafizeni” u FHX50. V tomto pfipadé se spolecné s FHX50 dodéavéa sada pro zpétné osazeni, jez je
nezbytna k pfipravé jednotky Micropilot na pouziti vzdaleného displeje.

ﬂ Podrobnosti jsou uvedeny v dokumentu SDO1007F.

14.2  PrisluSenstvi specificka podle komunikace

PrisluSenstvi Popis
Commubox FXA195 Vnitfné zabezpefend komunikace HART s FieldCare prostfednictvim rozhrani USB.
HART [E Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00404F
Prislusenstvi Popis
Commubox FXA291 Pfipojuje zafizeni Endress+Hauser v provozu pomoci rozhrani CDI (= Endress
+Hauser Common Data Interface) k rozhrani USB v pocitaci.
E@ Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00405C
PrisluSenstvi Popis
Smyckovy pfevodnik Vyhodnocuje dynamické proménné HART a prevadi je na analogové proudové
HART HMX50 signély nebo mezni hodnoty.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00429F a Navodu
k obsluze BAOO371F
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PrisluSenstvi Popis

Adaptér WirelessHART Pripojuje zafizeni v provozu k siti WirelessHART.

SWA70 Adaptér WirelessHART lze instalovat pfimo na zafizeni HART a snadno je
integrovat do stavajici sité HART. Zajidtuje bezpecny pienos dat a lze jej provozovat
soubézné s dalSimi bezdratovymi sitémi.

[Ii] Podrobnosti naleznete v Navodu k obsluze BAOO0O61S

Prislusenstvi Popis

Fieldgate FXA320 Bréna pro vzdalené sledovani pfipojenych méficich zafizeni se signdlem 4-20 mA
prostfednictvim webového prohliZece.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00025S a N&vodu
k obsluze BAOOO53S

Prislusenstvi Popis

Fieldgate FXA520 Bréna pro vzdalenou diagnostiku a parametrizaci pfipojenych méficich zafizeni
HART prostfednictvim webového prohliZece.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00025S a N&vodu
k obsluze BAOOO51S

Prislusenstvi Popis

Field Xpert SFX100 Kompaktni, flexibiln{ a robustni pramyslovy ru¢ni termindl pro vzdalenou

parametrizaci a zobrazeni méfené hodnoty prostfednictvim vystupu HART nebo
prostfednictvim sbérnice FOUNDATION Fieldbus.

[[i] Podrobnosti naleznete v Navodu k obsluze BAOO060S

14.3  PrisluSenstvi specificka podle dané sluzby

Prislusenstvi

Popis

FieldCare

Néstroj pro spravu provoznich zdrojl od spole¢nosti Endress+Hauser na zédkladé
tabulky zafizeni v provozu (Field Device Table - FDT).

Pomaha pri konfiguraci a udrzbé vSech zafizeni v provozu vaseho zavodu. Diky
poskytovani informaci o stavu zafizeni rovnéz podporuje priibéh diagnostiky
zafizeni.

[Ii] Podrobnosti naleznete v Navodu k obsluze BAO0O027S a BAOOO59S.
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PrisluSenstvi

14.4  Soucasti systému

Prislusenstvi Popis
Graficky spravce dat Graficky spravce dat Memograph M poskytuje informace o veskerych relevantnich
Memograph M procesnich proménnych. Méfené hodnoty jsou spravné zaznamenévany, mezni
hodnoty jsou sledovany a mista méfeni analyzovana. Udaje se ukladaji do vnittni
paméti o velikosti 256 MB a rovnéz na kartu SD nebo pamétovy USB disk.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI0O0133R a Navodu
k obsluze BAOO247R
RN221N Aktivni bariéra s napajenim pro bezpe¢né oddéleni 4 az 20mA proudovych obvodu.
UmoZiluje obousmérny prenos HART.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00073R a Navodu
k obsluze BAOO202R
RNS221 Napéjeni pfevodniku pro dvouvodicové senzory nebo pfevodniky vyhradné mimo

oblasti s nebezpecim vybuchu. UmoZnuje obousmérnou komunikaci pomoci
komunikac¢nich zditek HART.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TIOO081R a Navodu
k obsluze KAOO110R
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15 Prehled menu obsluhy

Jazyk (> B94)
Nastaveni > Oznaceni (TAG) méficiho mista (> B94)
Jednotka vzdalenosti (> 94)
Typ nadrze (» B95)
Primér trubky (> 95)
Skupina médii (> 95)
Prazdna kalibrace (> 96)
Uplna kalibrace (> B96)
Hladina (> 97)
Vzdalenost (> 97)
Jakost signalu (> 98)
Nastaveni > Mapovani > Potvrzeni vzdalenosti (» B99)
Koncovy bod mapovani (» B 100)
Zaznam mapovani (» 100)
Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Stav blokovani (= 100)
Zobrazeni pFistupovych prav (» 101)
Zapis ptistupového kodu (» 101)
Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Hladina > Typ média (» 102)
Charakteristika média (» 102)
Max. plnici rychlost (» B®102)
kapalina
Max. vypoustéci rychlost (» B®103)
kapalina
Rozsifené podminky (» 103)
procesu
Jednotka hladiny (> B104)
Vzdalenost blokovani (> 104)
Korekce hladiny (» 104)
Vyska nadrze/zasobniku (> 105)
Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Linearizace > Typ linearizace (> 106)
Linearizovand jednotka (= 106)
Libovolny text (> 107)
Maximalni hodnota (= 107)
Prumér (> 108)
Stfedni vyska (= 108)
Tabulkovy rezim (> 108)
Cislo tabulky (> B109)
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Micropilot FMR53, FMR54 Prehled menu obsluhy
Hladina (= 109)
Zakaznicka hodnota (> 110)
Aktivovat tabulku (= 110)
Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Bezpeénostni nastaveni >  Vystup pfi ztraté odrazu (= 111)
Hodnota pti ztraté odrazu (= 111)
Rampa pfi ztraté odrazu (» B111)
Vzdalenost blokovani (= 104)
‘ Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Potvrzeni SIL/WHG -> (= 113)
‘ Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Deaktivovat SIL/WHG -> (> 113)
Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni > Proudovy vystup 1/2 > Prifazeni proudového (» B114)
vystupu
Proudovy rozsah (= 114)
Pevna droveinl proudu (> 115)
Tlumeni (= 115)
Chybovy rezim (» B116)
Chybovy proud (» B116)
Vystupni proud 1/2 (» B117)
Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Spinaci vystup > Funkce spinaciho vystupu (= 117)
Pridélit status (= 117)
Pfifazeni meze (= 118)
Prifazeni diagnostické (= 118)
hladiny
Hodnota zapnuti (= 118)
Zpozdéni zapnuti (» B120)
Hodnota vypnuti (» B118)
Zpozdéni vypnuti (» B120)
Chybovy rezim (» B 120)
Status ptepinani (» B120)
Prevraceny vystupni signal (> B 121)
Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni > Zobrazeni > Jazyk (» B94)
Format zobrazeni (= 122)
Zobrazeni hodnoty 1 (= 124)
Desetinna mista 1 (= 124)
Zobrazeni hodnoty 2 (= 124)
Desetinna mista 2 (= 124)
Zobrazeni hodnoty 3 (= 124)
Desetinna mista 3 (= 124)
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91
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Zobrazeni hodnoty 4 (» 124)

Desetinna mista 4 (> 124)

Interval zobrazeni (> 125)

Tlumeni zobrazeni (> 125)

Hlavicka (> 125)

Text hlavicky (» B126)

Oddélovac (> 126)

Format ¢isel (> 127)

Desetinna mista v menu (» 127)

Podsviceni (> 127)

Kontrast displeje (> B128)

Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Zobrazeni zalohy Provozni doba (» B129)
konfigurace >

Posledni zalohovani (> B129)

Sprava konfigurace (» B129)

Vysledek porovnani (» B130)

Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Sprava-> Reset zafizeni (» B133)

Definovat pfistupovy kod (» B132)

Potvrdit ptistupovy kod (» B132)

Diagnostika > Aktudlni diagnostika (» 135)

Predchozi diagnostika (» 134)

Provozni doba od restartu (» 134)

Provozni doba (» B129)

Diagnostika - Seznam diagnostiky-> Diagnostika 1 (> 135)

Diagnostika 2 (» 135)

Diagnostika 3 (> 135)

Diagnostika 4 (» 135)

Diagnostika 5 (> 135)

Diagnostika > Zaznamnik udalosti > Moznosti filtru (» B136)

Seznam udalosti (> 136)

Diagnostika - Informace o zafizeni > Oznaceni (TAG) zafizeni (= 138)

Sériové ¢islo (» 138)

Verze firmwaru (> 138)

Nazev pfistroje (» B138)

Objednaci kod (> 139)

Rozsifeny objednaci kéd 1 (» B139)
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Rozsifeny objednaci kod 2 (» B 139)
Rozsifeny objednaci kod 3 (> B139)
Diagnostika > Méfena hodnota-> Vzdalenost (» B97)
Linearizovana hladina (= 140)
Vystupni proud 1/2 (» B117)
Meéfeny proud 1 (= 140)
Svorkové napéti 1 (= 140)
Status pfepinéani (» B120)
Teplota elektroniky (> B 140)
Diagnostika > Zaznam méfenych hodnot Pridéleni kanalu 1 (> B141)
(_];))fipravuje se)
Pridéleni kanalu 2 (= 141)
Pridéleni kanalu 3 (= 141)
Pridéleni kanalu 4 (= 141)
Interval evidence (= 141)
Vymazat evidovana data (> B 142)
Zobrazeni kanalu 1 (= 142)
Zobrazeni kanalu 2 (» B 142)
Zobrazeni kanalu 3 (> 142)
Zobrazeni kanalu 4 (» B 142)
Diagnostika > Simulace-> Pridélit méfenou proménnou (> B 144)
Hodnota procesni proménné (= 144)
Simulace spinaciho vystupu (> B 144)
Status ptepinani (> B 145)
Simulace proudového vystupu 1/2 (= 145)
Hodnota proudového vystupu 1/2 (= 145)
Poplach simulaéniho zafizeni (> B 146)
Diagnostika > Kontrola zafizeni > Spusténi kontroly zafizeni (= 147)
Vysledek kontroly zafizeni (» B147)
Cas posledni kontroly (> B147)
Urovet signalu (» B147)
Expert Nabidka ,Expert” se popisuje v dokumentu GPO1014F (,Popis parametrt zatizeni“).
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16 Popis parametri zatizeni

ﬂ s [@: Oznacuje cestu k parametru prostfednictvim displeje a ovladaciho modulu.
= &): Oznacuje cestu k parametru prostfednictvim ovladaciho nastroje (napft.
FieldCare).
= [&): Oznacuje parametry, které lze uzamknout prostfednictvim softwarového zamku
(> 57).

Jazyk
Navigace Jazyk
Popis Nastavit jazyk zobrazeni

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

= Anglictina
= Jeden dodatecny jazyk ovladani (viz strukturu produktu, polozka 500, ,Dodate¢ny jazyk
ovladani®)

Angli¢tina

16.1 Nabidka ,Nastaveni“

Oznaceni (TAG) zafizeni
Navigace Nastaveni > Oznaceni (TAG) zafizeni
Popis Zadat oznaceni (TAG) pro bod méfeni
Vstupni rozsah Az 32 alfanumerickych znakl
Tovarni nastaveni FMR5x
Jednotka vzdalenosti
Navigace Nastaveni - Jednotka vzdalenosti
Popis Jednotka délky pro vypocet vzdéalenosti

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

94

= mm
=m
= ft
= in
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Popis parametr zatizeni

Typ néadrze
Navigace Nastaveni - Typ nadrze
Popis Definuje typ nadrzZe

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

= Procesni nddoba s michacim zafizenim
= Procesni nddoba standardni

= Skladovaci nadoba

= Obtok / trubka

= Otevieny kanal

= VInovodovéa anténa

= Uklidiiovaci komora

= Koule

= Mimoprovozni zkouska

ﬂ Typ antény zafizeni urcuje, které z téchto volitelnych moZnosti jsou k dispozici.
Procesni nddoba standardni

Cas odezvy zafizeni je pfednastaven pomoci parametru Typ nadrZe. Pokro¢ilé nastaveni
1ze vykonat v podmenu Pokro¢ilé nastaveni.

Primér trubky
Navigace Nastaveni - Pramér trubky
Predpoklad Typ nadrze = Obtok/trubka
Popis Definuje primér obtoku nebo uklidfiovaci komory.
Vstupni rozsah 0...9999 mm (0...390 in)
Tovarni nastaveni 0 mm (0 in)
Skupina médii

Navigace
Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Skupina médif
Definuje skupinu médii méfeného produktu.

= Na vodni bazi (DC > 4)
= Ostatni (DC > 1,9)

Ostatni (DC > 1,9)
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Micropilot FMR53, FMR54

Dopliujici informace

Pokud je vyZadovano, Ize zadat mensi hodnoty DC do ,Expert - Senzor - Médium -
Charakteristika média“. Tim vS§ak mtZe dojit ke zmenSeni méficiho rozsahu.

Prazdna kalibrace
Navigace Nastaveni - Prazdna kalibrace
Popis Vzdalenost mezi procesni pfipojkou a min. hladinou
Vstupni rozsah 0...100 m (0...328 ft)
Tovarni nastaveni 20 m (66 ft)

Pfi objednavani zafizeni 1ze definovat jinou hodnotu.
Dopliujici informace Prazdna kalibrace E predstavuje vzdalenost

mezi referen¢nim bodem (spodni okraj pfiruby

nebo Sroubovaciho pfipojeni) a minimalni

hladinou (0 %).

B
0% Y

PIna kalibrace

Navigace
Popis
Vstupni rozsah

Tovarni nastaveni

96

Nastaveni - Plna kalibrace
Rozpéti: max. hladina - min. hladina
0,001...100 m (0,003...328 ft)

Prazdna kalibrace - vzdalenost blokovani
Pfi objednavani zafizeni 1ze definovat jinou hodnotu.
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Popis parametr zatizeni

Doplnujici informace

Plné kalibrace F je vzdéalenost mezi minimalni
hladinou (0 %) a maximalni hladinou (100 %).

100% I
F
0%
Uroveii
Navigace Nastaveni - Hladina
Popis Zobrazuje méfenou hladinu L (pfed
linearizaci).
A
L
0%

Dopliiujici informace

~—a—

Hodnota se zobrazuje ve zvolenych ,Jednotkach hladiny” (- 104).

A0019482

Vzdalenost

Navigace

Nastaveni > Vzdalenost

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis

Dopliiujici informace

Udava namérenou vzdalenost D od

referencniho bodu (spodni okraj pfiruby nebo
Sroubovaciho ptipojeni) k dané hladiné. 7—£
[

~——

Hodnota se zobrazuje ve zvolenych ,Jednotkach hladiny” (- & 104).

AD019483

Jakost signalu

Navigace
Popis

Volitelné moznosti
zobrazeni

Dopliujici informace

98

Nastaveni - Jakost signalu
Zobrazuje jakost signalu

= Silny

= Stfedni

= Slaby

= Bez signalu

V piipadé ztraty odrazu ( Bez signalu) vygeneruje zafizeni nasledujici chybovou zpravu:
= F941 pokud byla mozZnost Alarm zvolena v parametru Vystup pfi ztraté odrazu

(» B111)
= 5941 pokud byla v parametru Vystup pfi ztraté odrazu zvolena jina

moznost(=> 111).
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Popis parametr zatizeni

16.1.1 Sekvence ,Mapovani“

Potvrzeni vzdalenosti
Navigace Nastaveni » Mapovani - Potvrzeni vzdalenosti
Popis Potvrzeni, zda méfena vzdalenost odpovida skutecné vzdalenosti. V zavislosti na daném

Volitelné mozZnosti

vybéru zafizeni automaticky stanovi rozsah, v jehoZ rozmezi bude mapovani zaznamenano.

= Rucni mapovéani

= Vzdalenost v pofadku

= Nezndmaé vzdalenost

= Vzdalenost piili§ mala

= Vzdalenost prilis velka !
® Prdzdna nadrz

= Tovarni mapovani

1) K dispozici pouze pro ,Expert - Senzor - Sledovani odrazu - Rezim vyhodnocovéani“ =, Kratkodobé historie” nebo ,Dlouhodoba historie”

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Neznama vzdalenost

Zkontrolujte, zda udavana vzdalenost odpovida skutecné vzdalenosti. V zavislosti na
daném vybéru zatizeni automaticky stanovi rozsah, v jehoZ rozmezi bude mapovani
zaznamenano.

ﬂ Pro referencni ucely se mérena vzdalenost zobrazuje spoleéné s timto parametrem.

Vyznam volitelnych moZnosti

= Rucni mapovéani
Vybere se, pokud se méa rozsah mapovani definovat rué¢né v parametru Koncovy bod
mapovani. V tomto pfipadé neni nutné vzdalenost potvrzovat.

= Vzdalenost v pofadku
Vybere se, pokud méfena vzdalenost odpovida skutecné vzdalenosti. Zafizeni vykona
mapovani a sekvenci ukon¢i (na displeji se zobrazi ,,Konec sekvence®).

= Neznama vzdalenost
Vybere se, pokud skute¢na vzdalenost neni zndma. Mapovani nelze vykonat a zafizeni
sekvenci ukon¢i (na displeji se zobrazi ,Konec sekvence®).

= Vzdalenost pfili§ mala
Vybere se, pokud je méfend vzdalenost mensi neZ skuteéna vzdalenost. Zatizeni vyhleda
dalsi odraz a vrati se zpét k parametru Potvrzeni vzdalenosti. Zobrazi se nova
vzdalenost. Porovnavani se musi opakovat, dokud udavana vzdalenost nebude odpovidat
skutec¢né vzdalenosti. Pokud je tomu tak, 1ze spustit zdznam mapovani volbou mozZnosti
Vzdalenost v poradku.

= Vzdalenost piili§ velka
Vybere se, pokud je méfend vzdalenost vétsi nez skutecna vzdalenost. Zatizeni upravi
vyhodnoceni signélu a vrati se zpét k parametru Potvrzeni vzdalenosti. Pfepocita
a zobrazi se nova vzdalenost. Porovnavani se musi opakovat, dokud udavana vzdalenost
nebude odpovidat skutecné vzdalenosti.

s Prazdna nadrz
Vybere se, pokud je nadrZ zcela prazdna. Zatizeni vykona zdznam mapovani pokryvajici
celou délku sondy a sekvenci ukon¢i (na displeji se zobrazi ,Konec sekvence®).

= Tovarni mapovani
Vybere se, pokud se ma soucasna mapovaci kiivka (pokud néjaka existuje) odstranit.
Zatizeni se vrati zpét k parametru Potvrzeni vzdalenosti a je moZné provést zdznam
nového mapovani.
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Koncovy bod mapovani
Navigace Nastaveni - Mapovani - Koncovy bod mapovani
Predpoklad Potvrzeni vzdalenosti = Ruéni mapovani nebo Vzdalenost prilis mala.
Popis Novy koncovy bod mapovani
Vstupni rozsah 0,1 m (0,33 ft) ... Vyska nadrze/zasobniku
1) Parametr: ,Expert - Senzor - Hladina - Vyska nadrZe/zasobniku”
Tovarni nastaveni 1m (3,3 ft)
Dopliujici informace Tento parametr definuje, do jaké vzdalenosti se ma provést zdznam nového mapovani.

Vzdalenost se méfti od referencniho bodu, tj. od spodniho okraje montazni ptiruby nebo
Sroubovaciho pfipojeni.

Pro referen¢ni ucely se spolecné s timto parametrem zobrazuje parametr Aktualni
mapovani. Aktualni mapovani udava, do jaké vzdalenosti bylo mapovani jiz

zaznamenano.
Zaznam mapovani
Navigace Nastaveni » Mapovani - Zdznam mapovani
Predpoklady Potvrzeni vzdalenosti = Ruéni mapovani nebo Vzdalenost prili§ mala.
Popis Spusti zdznam mapovani.
Volitelné moZnosti = Ne

® Zaznam mapovani

= Prekryvajici se mapovani

= Tovarni mapovani

= Vymazani ¢astecného mapovani

Tovarni nastaveni Ne

16.1.2 Podmenu ,Pokrocilé nastaveni*

Stav blokovani
Navigace & Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Stav blokovani
Popis Uvadi ochranu proti zapisu s nejvySsi prioritou, ktera je momentalné aktivni
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Popis parametr zatizeni

Volitelné mozZnosti
zobrazeni

Dopliujici informace

= Zablokovany hardware

= Obchodni méfeni aktivni
= WHG blokovano

= Docasné blokovéano

ﬂ Pred vSemi parametry, které nelze upravovat z divodu ochrany proti zapisu, se objevi
symbol 2.

Zobrazeni pristupovych prav

Navigace
Predpoklad
Popis

Volitelné moZnosti
zobrazeni

Dopliujici informace

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Zobrazeni pfistupovych prav
Zobrazuje se pouze u zafizeni s ovladacim a zobrazovacim modulem (SDO2 nebo SD03)
Uvadi ptistupové opravnéni k parametrim pies lokalni displej

= Obsluha
= Udrzba
= Servis

ﬂ = Opravneéni k pfistupu lze zménit pomoci parametru Zapis pristupového
kédu(»> B 101).
= Pokud je aktivni dal$i ochrana proti z&pisu, je tim aktudlni opravnéni k pfistupu
omezeno jeSté vice. Stav ochrany proti zapisu lze zobrazit prostfednictvim
parametru Stav blokovani(-> 100).
» Pokud se pfed nékterym parametrem objevuje symbol (@, nelze dany parametr
zmeénit prostfednictvim lokélniho displeje s aktudlnim opravnénim k pfistupu.

Zapis pristupového kédu

Navigace
Popis
Vstupni rozsah

Dopliujici informace

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Zapis pristupového kddu
Zadejte pfistupovy kod k odstranéni ochrany proti zapisu
0..9999

Pro lokalni ovladani se musi zadat pfistupovy kod specificky podle uZivatele definovany

v sekvenci Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Sprava - Definovat pfistupovy kod.
Pokud bude zadan nespravny pfistupovy kéd, uZivatel si uchova jeho aktualni opravnéni

k pfistupu.

Ochrana proti zapisu ovliviiuje veSkeré parametry oznacené symbolem (&) v tomto
dokumentu. Na lokalnim displeji oznacuje symbol (@ pfed parametrem, Ze je dany parametr
chranény proti zapisu.

Pokud neni po dobu 10 minut stisknuta Zadna klavese nebo pokud uZivatel pfejde z reZimu
navigace a editovani do reZimu zobrazeni naméfené hodnoty, zafizeni automaticky
parametry chranéné proti zapisu zamkne po dalSich 60 s.

ﬂ JestliZe sviij pristupovy kod ztratite, kontaktujte, prosim, prodejni stfedisko
spole¢nosti Endress+Hauser.
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Podmenu ,,Uroven*

Typ média
Navigace Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni - Uroveni > Typ média
Popis Uvedeni typu média
Volitelné moZnosti = Tekutina
zobrazeni = Pevné
Tovarni nastaveni Tekutina

Charakteristika média
Navigace Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni > Uroveni > Charakteristika média
Popis DC: dielektrické konstanta
Volitelné moZnosti = Neznama

#DC1,4..1,6
= DC1,6..1,9
= DC1,9..2,5
=« DC2,5...4
= DC4...7
= DC7...15
= DC>15
Tovarni nastaveni Neznama
Dopliujici informace ﬂ Dielektrické konstanty nejcastéjSich médii béZné pouZivanych v primyslu jsou
souhrnné uvedeny v dokumentu SD106F, jenZ lze stahnout z webovych stranek
spole¢nosti Endress+Hauser (www.endress.com).

Max. plnici rychlost kapalina
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Hladina - Max. plnici rychlost kapalina
Predpoklad Typ média = Kapalina
Popis Zvolte maximalni o¢ekavanou plnici rychlost.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

= Pomalu < 1 cm (0,4 in) /h

= Stfedni < 10 cm (4 in) /min

= Standardni < 1 m (40 in) /min
= Rychle <2 m (80 in) /h

= Velmi rychle > 2 m (80 in) /min
= Bez filtru / zkouska

Standardni < 1 m (40 in) /min
Max. plnici rychlost kapalina je pfednastavena pomoci parametru Nastaveni - Typ

nadrzZe. Kdykoli ji vSak 1ze pfizpisobit podle procesu v reaktoru. Pokud se Typ nadrze
pozdéji opét zméni, mlZe byt nutné jemné nastaveni zopakovat.

Max. vypoustéci rychlost kapalina
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Hladina - Max. vypoustéci rychlost kapalina
Predpoklad Typ média = Kapalina
Popis Zvolte maximalni o¢ekdvanou plnici rychlost.

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

= Pomalu < 1 cm (0,4 in) /h

= Stfedni < 10 cm (4 in) /min

= Standardni < 1 m (40 in) /min
® Rychle <2 m (801in) /h

= Velmi rychle > 2 m (80 in) /min
= Bez filtru / zkouska

Standardni < 1 m (40 in) /min
Max. vypoustéci rychlost kapalina je pfednastavena pomoci parametru Nastaveni > Typ

nadrze. Kdykoli ji vSak lze pfizpisobit podle procesu v reaktoru. Pokud se Typ nadrze
pozdéji opét zméni, mlZe byt nutné jemné nastaveni zopakovat.

Rozsifené podminky procesu

Navigace
Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Pokrodilé nastaveni > Hladina - Roz$ifené podminky procesu
Definuje dodate¢né podminky procesu (pokud je to nutné)

= Zadny
= Mnoho pfekéazek
Tato volba se nedoporucuje pro kapaliny.
= Zména hodnot DC
= Péna (> 5 cm/0,16 ft)

Zadny
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Jednotka hladiny
Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Hladina - Jednotka hladiny
Popis Definuje jednotku hladiny
Volitelné moZnosti = %
=m
= mm
= ft
=in
Tovarni nastaveni %
Dopliiujici informace Jednotka hladiny se miiZe lisit od jednotky vzdalenosti, jeZ je definovana v parametru
Jednotka vzdalenosti(-> 94):
= Jednotka vzdalenosti se pouZiva pro zékladni kalibraci (,Prazdna kalibrace” a ,PIna
kalibrace®).
= Jednotka hladiny se pouzivé k zobrazeni (nelinearizované) hladiny.
Vzdalenost blokovani

Navigace

Popis
Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Hladina - Vzdalenost blokovani
& Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Bezpecnostni nastaveni > Vzdalenost blokovani

Oblast, v niZ neni mozné meéfeni provadét.
0...200 m (0...656 ft)

Délka antény

V rdmci vzdélenosti blokovani UB nejsou
vyhodnocovany Zadné odrazy. Proto je moZzné Y
UB pouZit k potlaceni rusivych odrazi ]

v blizkosti antény. 1
BD

AD019492

Korekce hladiny

104

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Hladina - Korekce hladiny
Popis Definuje korekci hladiny
Vstupni rozsah V zavislosti na zvolené jednotce hladiny:

= -100,0 az 100,0 %

= -200,0 az +200,0 m

= -656,2 az +656,2 ft

= -7874,0 az+7874,0 in

= -200 000,0 az +200 000,0 mm

Tovarni nastaveni 0%

Dopliujici informace Hodnota specifikovana v tomto parametru se pripocitdva k méfené urovni (pred
linearizaci).

Vyska nadrze/zasobniku

Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Hladina > Vyska nadrZe/zasobniku

Popis Celkové vyska nadrZe/zésobniku mérena od procesniho pfipojeni

Vstupni rozsah -999,999...4999,999 m (-3 280...+3 280 ft)

Tovarni nastaveni Prazdna kalibrace

Dopliujici informace Pokud se parametrizovany méfici rozsah (Prazdna kalibrace) li$i podstatné od vysky

nadrZe nebo zasobniku, doporucuje se vySku nadrZe nebo zdsobniku zadat. Ve vychozim
nastaveni se VySka nadrZe/zasobniku vZdy rovna hodnoté Prazdnd kalibrace.
Priklad: Souvislé sledovani hladiny v horni tfetiné nadrZe nebo zésobniku.
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Popis parametrt zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Podmenu , Linearizace“

Typ linearizace

Navigace
Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Linearizace - Typ linearizace

Definuje typ linearizace

» Zadny

Hladina je pfeddna dale bez linearizace.

» Linearni (A)

= Tabulka (B)

= Pyramidové dno (C)
= Kuzelové dno (D)

= Sesikmené dno (E)
= Vodorovny valec (F)
= Koule (G)

Zadny

A

A0013299

Linearizovana jednotka

Navigace

Predpoklad

106

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Linearizace - Linearizovana jednotka

Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byla zvolena linearizace (tj. Typ linearizace * Zadna)
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Definuje jednotku linearizované hodnoty.

= Libovolny text
st

=]b

= tuna

] kg

= impGal
= UsGal
s ft3

= cm3

= dm3

= m3

= h]

=]

5%
%

Zvolena jednotka se pouZiva pouze k zobrazeni na displeji. Méfend hodnota neni
pfevadéna podle zvolené jednotky.

Libovolny text
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Linearizace - Libovolny text
Predpoklad Pouze zobrazovan pro Linearizovand jednotka = Libovolny text.
Popis Definice jednotky
Vstupni rozsah Az 32 alfanumerickych znak (pismena, ¢isla, specidlni znaky)
Tovarni nastaveni Libovolny text
Maximalni hodnota
Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Linearizace > Maximalni hodnota
Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen néktery z nasledujicich typi linearizace:
= Linearni
= Pyramidové dno
= KuZelové dno
= SeSikmené dno
= Vodorovny vélec
= Koule
Popis Definice maximalniho objemu nadoby (100%) méfeného v Linearizované jednotce.
Vstupni rozsah -50000 ... +50000
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Tovarni nastaveni

100

Primér
Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Linearizace - Primeér
Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen néktery z nasledujicich typt linearizace:
= Vodorovny valec
= Koule
Popis Definice priméru nadrZe
Vstupni rozsah 0...9999,999 m (32 808 ft)
Tovarni nastaveni 2 m (6.6 ft)
Dopliujici informace Hodnota musi byt specifikovana ve zvolené jednotce vzdalenosti (- B 94).
Stiedni vyska
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Linearizace - Stfedni vyska
Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen néktery z nasledujicich typt linearizace:
= Pyramidové dno
= KuZelové dno
= SeSikmené dno
Popis Definice stfedni vysky H

Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

A0013264

0az200m (0 az 656 ft)
Om (O ft)

Hodnota musi byt specifikovana ve zvolené jednotce vzdalenosti (- B 94).

Tabulkovy rezim
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Linearizace - Tabulkovy rezim

Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen typ linearizace ,Tabulka®“.

Popis Definuje metodu pouZivanou pro zadavani lineariza¢nich bodt do tabulky.

Volitelné moZnosti = Rucné
Hladina a pfislu$na linearizovana hodnota jsou zadavany ru¢né pro kazdy linearizac¢ni
bod.

= Poloautomaticky
Hladina je méfena zafizenim pro kaZzdy lineariza¢ni bod. Pfislu$na linearizovana hodnota
se zadava rucne.
= Vymazat tabulku
Odstrani stavajici linearizac¢ni tabulku.
= Setfidit tabulku
Uspofada lineariza¢ni body ve vzestupném poradi.

Tovarni nastaveni Rucéné

Dopliujici informace Podminky, jeZ musi linearizacni tabulka spliiovat:

= Tabulka musi sestavat z az 32 part hodnot ,Hladina - Linearizovana hodnota®“.
= Tabulka musi mit monoténni pribéh hodnot (monotoénni vzestup nebo pokles).
= Prvni lineariza¢ni bod musi odpovidat minimalni hladiné.

= Posledni lineariza¢ni bod musi odpovidat maximéalni hladiné.

Pokud je zadéna tabulka s klesajicimi hodnotami a pokud je méfena hodnota
pfenédSena pomoci proudového vystupu, miZe byt nutné prevratit smér proudového
vystupu: Expert - Vystup - Proudovy vystup - ReZim méfeni = Invertovany.

Cislo tabulky
Navigace Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni - Linearizace - Cislo tabulky
Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen typ linearizace ,Tabulka®.
Popis Index lineariza¢niho bodu, které se zadéva v naslednych parametrech.
Vstupni rozsah 1..32
Tovarni nastaveni 1
Hladina
Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Linearizace - Hladina
Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen typ linearizace , Tabulka“.
Popis Definice nebo zobrazeni (nelinearizované) hladiny pfislusného lineariza¢niho bodu.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Vstupni rozsah

Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

V zavislosti na parametrizovaném méficim rozsahu. Viz parametry Prazdna
kalibrace(> B 96) a PIna kalibrace(> B 96).

0

Pro Tabulkovy rezim = Ruéné: Hladina je pfepisovatelny parametr.
Pro Tabulkovy rezim = Poloautomaticky: Hladina je parametr ur¢eny pouze ke ¢teni.

Zakaznicka hodnota
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Linearizace > Zakaznicka hodnota

Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen typ linearizace ,Tabulka®.

Popis Specifikace linearizované hodnoty pfislusného lineariza¢niho bodu.

Vstupni rozsah -3,0x 1038 .. +3,0x 1038

Tovarni nastaveni 0

Aktivovat tabulku
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Linearizace > Aktivovat tabulku

Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ byl zvolen typ linearizace ,Tabulka“.

Popis Aktivuje nebo deaktivuje lineariza¢ni tabulku.

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

110

= Zakézat
Linearizace se nevypocitava. Pokud byl parametr Typ linearizace nastaven na Tabulka,
je vygenerovana chybova zprava F435.

= Povolit
Meétena hodnota je linearizovdna podle tabulky, neZ je odeslana na vystup.

Zakazat

Kdy?Z se tabulka upravuje, je tento parametr automaticky resetovan na moznost Zakazat.
Po dokonceni postupu uprav musi byt opét nastaven na moznost Povolit.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Podmenu ,,Bezpeénostni nastaveni

Vystup pfi ztraté odrazu

Navigace

Popis

Volitelné moZnosti

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Bezpe¢nostni nastaveni - Vystup pfi ztraté
odrazu

Definuje vystupni signal v pripadé ztraty odrazu.

= Posledni platna hodnota
V pfipadé ztraty odrazu se uchova posledni platna hodnota.

= Rampa pfi ztraté odrazu
V pfipadé ztraty odrazu je vystupni hodnota souvisle posouvéana smérem k O % nebo 100
%. Sklon rampy je definovan v parametru Rampa pfi ztraté odrazu.

= Hodnota pfi ztraté odrazu
V pfipadé ztraty odrazu pfejme vystup hodnotu definovanou v parametru Hodnota pfi
ztraté odrazu.

= Alarm
V pfipadé ztraty odrazu vygeneruje zafizeni alarm.

Posledni platna hodnota

Hodnota pfi ztraté odrazu

Navigace

Predpoklad

Popis
Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Bezpecnostni nastaveni - Hodnota pfi ztraté
odrazu

Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ je moZnost Hodnota pfi ztraté odrazu vybrana
v parametru Vystup pfi ztraté odrazu.

Definuje konstantni vystupni hodnotu v pripadé ztraty odrazu.
0 az 200000
0

Jednotka je stejna jako pro vystupni hodnotu:

» Bez linearizace: Jak je definovdno v parametru Jednotka hladiny(-> 104).
= S linearizaci: Jak je definovano v parametru Linearizovana jednotka(-> 106).

Rampa pfi ztraté odrazu

Navigace

Predpoklad

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Bezpec¢nostni nastaveni > Rampa pfi ztraté
odrazu

Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ je moZnost Rampa pfi ztraté odrazu vybrana v parametru
Vystup pfi ztraté odrazu.
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Popis Definuje sklon rampy v pfipadé ztraty odrazu.
100%
0%
t
A%
min
A ZpoZzdeni ztrdty odrazu
B Rampa pfi ztrdté odrazu (kladnd hodnota)
[C]  Rampa pfi ztrdté odrazu (zdpornd hodnota)
Vstupni rozsah -9999999,0 aZz + 9999999,0 %/min
Tovarni nastaveni 0 %/min
Dopliiujici informace = Jednotkou pro sklon rampy je ,procentudlni dil méficiho rozsahu za minutu* (%/min).
= Pro zaporny sklon rampy: Méfend hodnota se souvisle sniZuje, dokud nedosahne hladiny
0 %.
= Pro kladny sklon rampy: Méfena hodnota se souvisle zvySuje, dokud nedosdhne hladiny
100 %.
Vzdalenost blokovani (= 104)
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Sekvence ,,Potvrzeni SIL/WHG*“

Sekvence ,Potvrzeni SIL/WHG" je k dispozici pouze pro zafizeni se schvalenim SIL
nebo WHG (polozka 590: ,Dopliikova schvaleni”, volba LA: ,SIL“ nebo LC: ,Ochrana
proti pfeplnéni WHG"), ktera aktudlné nejsou v blokovaném stavu SIL nebo WHG.

Sekvence Potvrzeni SIL/WHG je vyZadovana k blokovani zafizeni v souladu s SIL nebo
WHG.

Podrobnosti jsou uvedené v ,Prirucce funkéni bezpecnosti“, SDO1087F, kterd popisuje
postup blokovani a parametry této sekvence.

Sekvence ,,Deaktivovat SIL/WHG*

Sekvence ,Deaktivovat SIL/WHG" je k dispozici pouze pro zafizeni se schvalenim SIL
nebo WHG (polozka 590: ,Doplitkova schvaleni®, volba LA: ,SIL“ nebo LC: ,Ochrana
proti pfeplnéni WHG"), ktera aktudlné nejsou v blokovaném stavu SIL nebo WHG.

Sekvence Deaktivovat SIL/WHG je vyZadovana k odblokovéni zafizeni, pokud bylo
zablokovano v souladu s SIL nebo WHG.

Podrobnosti jsou uvedené v, Pfirucce funkéni bezpeénosti“, SDO1087F, ktera popisuje
postup odblokovani a parametry této sekvence.
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Podmenu ,Proudovy vystup 1“/,Proudovy vystup 2 ©

Prifazeni proudového vystupu

Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Proud. vystup 1 - Pfifazeni proudového vystupu
Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proud. vystup 2 - Prifazeni proudového vystupu

Popis Zvolit procesni proménnou pro proudovy vystup

Volitelné moznosti = Linearizovana hladina
= Vzdalenost
= Teplota elektroniky
(-50°C/ -58°F=4mA; 100°C/ 212 °F = 20 mA)
» Relativni amplituda odrazu
(0dB=4mA; 150 dB=20mA)
= Analogovy vystup pokro¢. diagnostika 1
= Analogovy vystup pokro¢. diagnostika 2

Tovarni nastaveni = Proudovy vystup 1: Linearizovana hladina
= Proudovy vystup 2: Relativni amplituda odrazu 1

1) pouze pro zafizeni se 2 proudovymi vystupy
Proudovy rozsah
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 1 - Proudovy rozsah

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 2 - Proudovy rozsah

Popis Zvolit proudovy rozsah pro vystupni procesni hodnotu a horni/spodni uroveni pro
poplachovy signal.

ﬂ = V pfipadé chyby prejimé proudovy vystup hodnotu definovanou v parametru
Chybovy reZim(~> B 116).
= Pokud namérena hodnota leZi mimo méfici rozsah, zafizeni zobrazuje zpravu S441
Proudovy vystup.
Meéfici rozsah je definovan parametry Prazdna kalibrace (4 mA) (- 96) a Plna
kalibrace (20 mA)(~> B 96).

Volitelné moznosti s 4 .20 mA NAMUR
=4 .20 mAUS
® 4 ..20 mA

= Pevna droven proudu

Tovarni nastaveni 4 .20 mA NAMUR

6) Podmenu ,Proudovy vystup 2“ je k dispozici pouze u zafizeni se dvéma proudovymi vystupy.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Doplnujici informace

Pevnd tiroven proudu
Hodnota proudu je nastavena prostfednictvim parametru Pevna droven
proudu(~> 115).

Priklad
Znéazornuje vztah mezi proudovym rozsahem pro vystup procesni proménné a spodni
a horni urovni alarmu.

2 1 3
[mAJ
A0013316
I Proud
1 Proudovy rozsah pro procesni hodnotu.
2 Spodni uroven pro signdl pfi alarmu
3 Horni uroveri pro signdl pti alarmu
Volitelné mozZnosti 1 2 3
4..20 mA NAMUR 3,8..20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA
4..20 mAUS 3,9..20,8 mA US <3,6 mA >21,95 mA
4 .20 mA 4 ...20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA
Pevna troveii proudu
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 1-> Pevna uroven proudu
Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Proudovy vystup 2-> Pevna turoveni proudu
Podminka Zobrazuje se pouze tehdy, pokud byla volba Pevna droven proudu zvolena v parametru
Proudovy rozsah.
Popis Definuje pevnou uroven proudu.
Vstupni rozsah 4..22,5 mA
Tovarni nastaveni 4,0 mA

Tlumeni
Navigace Nastaveni - Pokrod¢ilé nastaveni - Proudovy vystup 1/2- Tlumeni

Popis Definuje ¢asovou konstantu pro tlumeni vystupniho proudu.

Vstupni rozsah 0az999,9s

Tovarni nastaveni 0 s (tj.: bez tlumeni)
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Dopliujici informace

Kolisani zméfené hodnoty ovliviiuji proudovy vystup s exponencidlnim zpoZdénim, jehoz
¢asova konstanta je definovéana v tomto parametru.

Pfi malé casové konstanté reaguje vystup na zmény méfené hodnoty okamzité. Pti velké
¢asové konstanté nastava reakce vystupu s del$im zpoZdénim.

Chybovy rezim
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 1-> Chybovy reZim

Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 2-> Chybovy reZim
Predpoklad V parametru Proudovy rozsah je zvolena jedna z nasledujicich volitelnych

moznosti(-> 114):

= 4 .20 mA NAMUR

=4 .20 mAUS

= 4..20 mA
Popis Zadat podminku poplachu pro vystupni hodnotu proudu.

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

= Min.

Proudovy vystup pfejima hodnotu spodni urovné pro signal pfi alarmu.

= Max.

Proudovy vystup pfejima hodnotu horni urovneé pro signdl pfi alarmu.
= Posledni platna hodnota
Proudovy vystup se Fidi posledni méfenou hodnotou, ktera byla platna pfed vyskytem

chyby.
= Aktualni hodnota

Proudovy vystup se Fidi aktuadlné namérenou hodnotou na zakladé méfeni proudu; chyba

je ignorovana.
= Definovana hodnota

Hodnota proudového vystupu je definovana v parametru Chybovy proud(~> & 116).

Max.

Toto nastaveni neovliviiuje reZim odezvy na chyby dalsich vystupd a sumatort. Ten je
specifikovan v samostatnych parametrech.

Min. a Max.

ﬂ S timto nastavenim je uroven signélu pfi alarmu specifikovdna pomoci parametru
Proudovy rozsah(-> 114).

Chybovy proud
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Proudovy vystup 1-> Chybovy proud

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Proudovy vystup 2-> Chybovy proud
Predpoklad Volba Definovana hodnota je zvolena v parametru Chybovy reZim (- 116).
Popis Zadat vystupni hodnotu proudu pro podminku poplachu

Vstupni rozsah

116

3,6...22,5 mA
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Tovarni nastaveni 22,5 mA
Proudovy vystup 1 / Proudovy vystup 2
Navigace

Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Proud. vystup 1 - Vystupni proud 1
Diagnostika - Zméfend hodnota - Vystupni proud 1
Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Proud. vystup 2 - Vystupni proud 2
. Diagnostika - Zméfend hodnota - Vystupni proud 2

.@@@
i0 (3 @0 @

Popis Zobrazi vystupni proud v mA.

Podmenu ,,Spinaci vystup*

Funkce spinaciho vystupu

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup > Funkce spinaciho vystupu
Popis Volba funkce spinaciho vystupu
Volitelné mozZnosti = yypnuto
Vystup je vzdy rozpojeny (nevodivy).
= zapnuto

Vystup je vzdy propojeny (vodivy).

= Diagnostika
Vystup je normalné sepnuty a rozpoji se pouze tehdy, je-li pfitomna diagnosticka
udalost. Parametr Pfifazeni diagnostické uirovné(-> B 118)stanovuje, pfi kterém typu
udalosti se vystup rozpoji.

= Mez
Vystup je normalné sepnuty a rozpoji se pouze tehdy, pokud méfend proménnéd prekroci
nebo poklesne pod definovanou mez. Mezni hodnoty jsou definovany parametry
Prifazeni meze(~> 118), Hodnota zapnuti(-> 118)a Hodnota
vypnuti(-> 118).

® Binarni vystup
Stav spindni vystupu sleduje vystupni hodnotu funkéniho bloku DI. Funkéni blok je
vybrén v parametru Pridélit status.

Tovarni nastaveni vypnuto

Dopliujici informace Nastaveni Zapnuto a Vypnuto lze pouZivat k simulaci spinaciho vystupu.
Pridélit status

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup > Pridélit status
Predpoklad Pouze zobrazovan pti Funkce spinaciho vystupu = Binarni vystup.
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Popis Volba stavu zafizeni pro spinaci vystup
Volitelné moZnosti = vypnuto

= Binarni vystup AD 1

= Binarni vystup AD 2

Tovarni nastaveni vypnuto

Prirazeni meze

Navigace Nastaveni - Pokrodilé nastaveni - Spinaci vystup - Pfifazeni meze
Predpoklad Pouze zobrazovan pfi Funkce spinaciho vystupu = Mez.
Popis Definuje proménnou, kterd se ma kontrolovat z hlediska pfekroceni meze, a pfifazuje ji

k spinacimu vystupu.

Volitelné moZnosti = yypnuto
= Linearizovand hladina
= Vzdalenost
= Svorkové napéti
= Teplota elektroniky
= Relativni amplituda odrazu

Tovarni nastaveni vypnuto

Prirazeni diagnostické drovné

Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - Prifazeni diagnostické urovné
Predpoklad Pouze zobrazovan pii Funkce spinaciho vystupu = Uroveii udalosti.
Popis Definuje, na kterou tfidu diagnostickych udalosti vystup reaguje.
Volitelné moZnosti = Alarm
= Poplach nebo vystraha
= Vystraha
Tovarni nastaveni Alarm

Hodnota zapnuti
Hodnota vypnuti

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - Hodnota zapnuti/Hodnota
vypnuti
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Predpoklad

Popis

Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Pouze zobrazovan pfi Funkce spinaciho vystupu = Mez a Prifazeni meze # Vypnuto.
Definuji bod zapnuti a bod vypnuti pro vyhodnoceni meze.

V zavislosti na zvolené mérené proménné (parametr Pfifazeni meze).

V zavislosti na zvolené méfené proménné (parametr Pfifazeni meze).

Priibéh spindni zavisi na relativni poloze obou spinacich bodt.

Bod zapnuti > Bod vypnuti:
Vystup je sepnuty, pokud méfena hodnota leZi vySe neZ bod zapnuti.
Vystup je rozpojeny, pokud méfenad hodnota klesne pod bod vypnuti.

A0015585
A Bod zapnuti
B Bod vypnuti
[C]  Vystup sepnuty
D Vystup rozpojeny

Bod zapnuti < Bod vypnuti:
Vystup je sepnuty, pokud mérena hodnota poklesne pod bod zapnuti.
Vystup je rozpojeny, pokud méfena hodnota prekroci bod vypnuti.

A0015586

A Bod zapnuti
B Bod vypnuti

[C]  Vystup sepnuty

D Vystup rozpojeny
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

ZpoZdéni zapnuti

Navigace
Predpoklad
Popis

Vstupni rozsah

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - ZpoZdéni zapnuti

Pouze zobrazovan ptfi Funkce spinaciho vystupu = Mez a Pfifazeni meze # Vypnuto.
Definuje zpoZdéni zapnuti vystupu.

0..100s

Os

ZpoZdéni vypnuti

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - ZpoZdéni vypnuti
Predpoklad Pouze zobrazovan pfi Funkce spinaciho vystupu = Mez a Pfifazeni meze # Vypnuto.
Popis Definuje zpozdéni vypnuti vystupu.

Vstupni rozsah

Tovarni nastaveni

0..100s

Os

Chybovy rezim
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - Chybovy rezim
Popis Definuje stav pfepinani vystupu v pfipadé chyby.

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

= Aktudlni status

Spinaci vystup ztistane ve stavu, ve kterém byl v okamZiku vyskytu chyby
= Otevfeno
= Uzavfeno

Otevieno

Status prepinani

Navigace

120

& Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - Status pfepinéani
iagnostika > Méfena hodnota - Status pfepindni

-}
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Popis Udéava aktudlni stav spinaciho vystupu.
Volitelné moznosti = Otevfeno
zobrazeni = Uzavieno

Pfevraceny vystupni signal

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Spinaci vystup - Pfevraceny vystupni signél
Popis Umoznuje prevratit reakci spinaciho vystupu.
Volitelné moZnosti = Ne
Reakce spinaciho vystupu jsou takové, jak jsou popsany dfive.
= Ano

Stavy Rozpojeny a Sepnuty jsou pfevraceny v porovnani s dfive uvedenym popisem.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Podmenu ,,Zobrazeni*

Pro ovladaci nastroje: Podmenu Zobrazeni je zobrazovano pouze tehdy, kdyZ je
k zafizeni pripojen zobrazovaci modul.

Jazyk

(> B94)

Format zobrazeni

Navigace
Popis

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

122

Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni > Format zobrazeni
Zvolit, jak jsou naméfené hodnoty zobrazovany na displeji.

» ] hodnota, max. velikost

= ] sloupcovy graf + 1 hodnota

= 2 hodnoty

= ] vysoka hodnota + 2 hodnoty

= 4 hodnoty

1 hodnota, max. velikost
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Dopliiujici informace 1 hodnota, max. velikost

4841.000

gav mm

A0019963

1 sloupcovy graf + 1 hodnota

0 I

935 %
O 159.0
mm
2 hodnoty
uov 93.5
%
01 159.0
mm
1 vysokd hodnota + 2 hodnoty
4 159.0 mm
VOV 235 V
dov 93.5
%
4 hodnoty
v 935 %
(1) 159.0 mm
v 935 V
a0V 26.3 °C

A0019968

ﬂ = Parametry Zobrazeni hodnoty 1 - Zobrazeni hodnoty 4 se pouZivaji ke specifikaci
toho, které mérené hodnoty se budou na displeji zobrazovat a v jakém
pofadi(-> 124).
= Pokud je specifikovano vice méfenych hodnot, neZ kolik umoznuje zvoleny rezim
zobrazeni, hodnoty se prepinaji stfidavé na displeji zafizeni. Cas zobrazeni do dalsi
zmeény se konfiguruje pomoci parametru Interval zobrazeni(-> B 125).
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Zobrazeni hodnoty 1
Zobrazeni hodnoty 2
Zobrazeni hodnoty 3
Zobrazeni hodnoty 4
Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni > Zobrazeni hodnoty 1/2/3/4
Popis Zvolit méfenou hodnotu, kterd se zobrazuje na lokalnim displeji.
Volitelné moZnosti  Zadna Y
= Linearizovand hladina
= Vzdalenost
= Proudovy vystup 1
= Méfeny proud
= Proudovy vystup 2 (pouze pro zatizeni se 2 proudovymi vystupy)
= Svorkové napéti
= Teplota elektroniky
= Absolutni amplituda odrazu
= Relativni amplituda odrazu
= Analogovy vystup pokrocild diagnostika 1
= Analogovy vystup pokrocila diagnostika 2
1) Nelze zvolit pro ,Zobrazeni hodnoty 1*.
Tovarni nastaveni = Zobrazeni hodnoty 1: Linearizovana hladina
= Zobrazeni hodnoty 2: Zadna
= Zobrazeni hodnoty 3: Zadna
= Zobrazeni hodnoty 4: Zadna
Dopliujici informace Parametr Format zobrazeni se pouZiva k uréeni toho, kolik méfenych hodnot se bude
zobrazovat soucasné a jakym zptisobem(-> B 122).
Desetinna mista 1

Desetinna mista 2
Desetinna mista 3
Desetinna mista 4

Navigace
Predpoklad
Popis

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni
Dopliujici informace

124

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Zobrazeni > Desetinnd mista 1/2/3/4

Meétena hodnota je specifikovana v parametru Zobrazeni hodnoty 1/2/3/4(~> 124).

Volba poctu desetinnych mist pro zobrazovanou hodnotu.

=X

® XX

® X.XX
X XXX
X XXXX

X.XX

Toto nastaveni neovliviiuje pfesnost méfeni ani vypoctl zafizeni.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Interval zobrazeni

Navigace

Popis

Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni - Interval zobrazeni

Nastavit ¢as, po ktery jsou méfené hodnoty zobrazené na displeji, pokud se pfepina
zobrazeni mezi jednotlivymi hodnotami.

1..10s
5s

Zobrazeni se automaticky pfepind mezi hodnotami pouze tehdy, pokud pocet méfenych
hodnot pfesahuje pocet hodnot, jeZ zvoleny format zobrazeni mtZe zobrazovat soucasné.

ﬂ = ParametryZobrazeni hodnoty 1 - Zobrazeni hodnoty 4 se pouZivaji ke specifikaci
toho, které méfené hodnoty se budou na displeji zobrazovat (> B 124).
= Format zobrazeni zobrazovanych zméfenych hodnot je specifikovan pomoci
parametru Format zobrazeni (- 122).

Tlumeni zobrazeni
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni - Tlumeni zobrazeni
Popis Nastavit reakéni ¢as displeje podle kolisdni méfené hodnoty.
Vstupni rozsah 0..999 s
Tovarni nastaveni 0s
Hlavi¢ka
Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Zobrazeni - Hlavicka
Popis Zvolit obsah hlavicky na lokalnim displeji
Volitelné mozZnosti = Oznaceni (TAG) zafizeni
s Libovolny text
Tovarni nastaveni Oznaceni (TAG) zafizeni
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Dopliujici informace

I XXXXXXXXX

A0013375

1 Poloha textu hlavi¢ky na displeji

Oznaceni (TAG) zarfizeni
Definuje se v parametru Oznaceni (TAG) zafizeni(> B 94).

Libovolny text
Definuje se v parametru Text hlavicky(~> 126).

Text hlavicky
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni - Text hlavicky
Predpoklad Je zvolena volba Libovolny text v parametru Hlavicka(-> 125).
Popis Zadat text hlavicky displeje
Vstupni rozsah Max. 12 znakd, napfiklad pismena, €islice nebo zvlastni znaky (napf. @, %, /)
Tovarni nastaveni  ------------
Dopliiyjici informace
1 I~ XXXXXXXXX
1 Poloha textu hlavicky na displeji
Zaddni uZivatele
Pocet zobrazenych znakd zavisi na pouZitych znacich.
Oddélovac
Navigace Nastaveni > Pokro¢ilé nastaveni - Zobrazeni > Oddélovac
Popis Zvolit oddélovac desetinnych mist pro zobrazeni ¢iselnych hodnot

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

126

= _ (tecka)
=  (¢arka)

. (tecka)
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Format ¢isel
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni - Format ¢isel
Popis Zvolit format ¢isel pro zobrazeni
Volitelné moZnosti = Desetinny
= ft-in-1/16" (Plati pouze pro jednotky vzdalenosti)
Tovarni nastaveni Desetinny
Desetinna mista v menu

Navigace
Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Zobrazeni - Nabidka desetinnych mist
Volba poctu desetinnych mist pro uvadéni ¢isel v menu obsluhy.

& X

& XX

" XXX

B X.XXX
B X XXXX

X.XXXX

Tento parametr urcuje pouze uvadéni ¢isel v rdmci menu obsluhy (napt. Prazdna
kalibrace, PIna kalibrace). Neovliviiuje uvadéni mérené hodnoty.

Pro méfené hodnoty je pocet desetinnych mist definovéan v parametrech Desetinna mista
1 aZ Desetinna mista 4(~> 124).

Podsviceni

Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni - Podsviceni

Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, kdyZ je pfipojen zobrazovaci modul SDO3 s optickymi kldvesami
(SD02 s tlacitky nema podsviceni).

Popis Zapnout a vypnout podsviceni lokalniho displeje.

Volitelné moZnosti

Tovarni nastaveni

Dopliujici informace

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE.

s Zakazat
= Povolit

Zakéazat
Bez ohledu na nastaveni tohoto parametru se miZe podsviceni automaticky vypnout

zasahem zatizeni, pokud je napéjeci napéti pfilis nizké.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Kontrast displeje
Navigace Zobrazeni/obsluha - Kontrast displeje
Popis Nastavuje kontrast lokalniho displeje podle okolnich podminek.

Vstupni rozsah
Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

128

20...80 %
30 %
Nastaveni kontrastu pomoci tlacitek:

» Jasnéjsi: stisknéte soucasné tlacitka
= Tmavsi: stisknéte soucasné tlacitka

Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Podmenu ,,Zobrazeni zalohy konfigurace“

Podmenu Zobrazeni zalohy konfigurace je zobrazovano pouze tehdy, kdyZ je
k zafizeni pfipojen zobrazovaci modul.

Konfiguraci zafizeni 1ze uloZit v ur¢itém case do zobrazovaciho modulu. Pokud je to
poZadovano, lze uloZenou konfiguraci v zatizen{ obnovit, napf. aby se zatizeni uvedlo zpét
do nékterého definovaného stavu. Konfiguraci je rovnéZ mozné prenést do jiného zafizeni
stejného typu pomoci zobrazovaciho modulu.

Provozni doba

Navigace

Popis
Format zobrazeni

Dopliiujici informace

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Zobrazeni zalohy konfigurace - Provozni doba
Diagnostika - Provozni doba

Oznacuje, jak dlouho bylo zafizeni v provozu.
Dny (d), hodiny (h), minuty (m) a sekundy (s)

Zobrazeni
Maximalni pocet dni je 9999, coZ pfedstavuje ekvivalent 27 let.

Posledni zalohovani

(5}

Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Zobrazeni zalohy konfigurace - Posledni
zalohovani

Popis Oznacuje ¢as, kdy byla posledni datova zaloha uloZena do modulu displeje.

Format zobrazeni Dny (d), hodiny (h), minuty (m) a sekundy (s)

Spréava konfigurace B

Navigace Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Zobrazeni zalohy konfigurace - Sprava
konfigurace

Popis Zvolit akci pro spravu dat zafizeni v modulu displeje.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

Dopliiujici informace

= Zrusit
Nevykona se Zadna akce a uZivatel tento parametr opusti.

= Vykonat zalohovani
Zalozni kopie aktualni konfigurace zafizeni v paméti HistoROM (vestavénd v zatizeni) se
uloZi do zobrazovacitho modulu zafizeni. ZaloZni kopie obsahuje tidaje o pfevodniku
a senzoru zafizeni.

= Obnovit
Posledni zaloZni kopie konfigurace zafizeni se zkopiruje ze zobrazovaciho modulu do
paméti HistoROM zatizeni. ZaloZni kopie obsahuje tdaje o pfevodniku a senzoru
zafizeni.

= Duplikovat
Konfigurace pfevodniku je zduplikovana do jiného zafizeni pomoci zobrazovaciho
modulu pfevodniku.

= Porovnat
Konfigurace zatizeni uloZend v zobrazovacim modulu se porovna s aktualni konfiguraci
zatizeni v paméti HistoROM.

= Odstranit zaloZni data
Zalozni kopie konfigurace zafizeni se odstrani ze zobrazovaciho modulu zafizeni.

Zrusit

Porovnat
Vysledek porovnani lze zobrazit pomoci parametru Vysledek porovnani(-> & 130).

ﬂ Pokud se vybere moZnost Obnovit, jsou pfeneseny vSechny parametry. Pokud se
vybere moznost Duplikovat, jsou pfeneseny viechny parametry vyjma nasledujicich:

= Kéd data HART

= Kratky Stitek HART

= Zprava HART

= Popis HART

= Cislo koncového sestaveni
= Adresa HART

= Oznaceni (TAG) zafizeni
= Typ média

= Typ senzoru

HistoROM
HistoROM je energeticky nezavisla pamét zatizeni v podobé paméti EEPROM.

ﬂ V priibéhu piislusné akce neni mozné upravovat konfiguraci pomoci lokalniho displeje
a na displeji se zobrazi zprava o statusu zpracovani.

Vysledek porovnani &

Navigace Nastaveni > Pokrocilé nastaveni > Zobrazeni zalohy konfigurace > Vysledek
porovnani

Popis Porovnani mezi aktudlnimi daty o zafizeni a zalohou zobrazeni
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Volitelné mozZnosti = Nastaveni jsou shodna
zobrazeni Aktualni konfigurace zatizeni v paméti HistoROM je shodna se zaloZni kopii
v zobrazovacim modulu.
= Nastaveni nejsou shodna
Aktudlni konfigurace zatizeni v pameéti HistoROM neni shodné se zaloZni kopii
v zobrazovacim modulu.
= Zaloha neni k dispozici
Neexistuje zaloZni kopie konfigurace zafizeni z paméti HistoROM v zobrazovacim
modulu.
= Nastaveni zalohy poskozeno
Aktualni konfigurace zatizeni v pameéti HistoROM je poSkozena nebo neni kompatibilni
se zaloZni kopii v zobrazovacim modulu.
= Kontrola neprovedena
Konfigurace zatizeni v paméti HistoROM doposud nebyla porovnana se zaloZni kopii
v zobrazovacim modulu.
= Datovy soubor nekompatibilni
Porovnani neni mozné z diivodu nekompatibility.

Dopliujici informace ﬂ Porovnani se spousti pomoci poloZky Porovnat nastaveni v parametru Sprava
konfigurace (- 129).
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Podmenu ,,Sprava“

Sekvence , Definovat pristupovy kéd* 7)

Definovat pfistupovy kod
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Sprava - Definovat pfistupovy kéd - Definovat
pristupovy kéd
Popis Definujte zde pfistupovy kdd specificky podle uZivatele a uréeny k ochrané zafizeni pred

nezadoucimi zménami prostfednictvim zobrazovaciho modulu.

Vstupni rozsah 0..9999
Tovarni nastaveni 0
Dopliiujici informace Zaddni uZivatele

Pokud pfistupovy kod neleZi ve vstupnim rozsahu, zobrazi se pfislusné hlaSeni.

Tovdrni nastaveni

Pokud neni provedena zména tovarniho nastaveni nebo je definovéno O jakoZto pfistupovy
kod, parametry nejsou chranéné proti zapisu a konfiguracni udaje zafizeni lze kdykoli
upravit. UZivatel je pfihlagen v uloze Udrzba.

ﬂ Ochrana proti zapisu ovliviiuje veSkeré parametry oznacené symbolem @) v tomto
dokumentu. Na lokélnim displeji oznacuje symbol @ pfed parametrem, Ze je dany
parametr chranény proti zapisu.

Jakmile je definovan pfistupovy kéd, 1ze parametry chranéné proti zapisu upravit
pouze tehdy, pokud se zada pfistupovy kéd do parametru Zapis pristupového
kodu(~> B 101).

ﬂ JestliZe sviij pfistupovy kod ztratite, kontaktujte, prosim, prodejni stfedisko
spolecnosti Endress+Hauser.

ﬂ Pro ovladéni pfes displej: Novy pristupovy kéd je platny aZ poté, kdy je potvrzen
v parametru Potvrdit pFistupovy kéd a kdy se uZivatel vrati v zobrazeni na hlavni
obrazovku (zobrazeni méfené hodnoty).

Potvrdit pfistupovy kod
Navigace Nastaveni - Pokrocilé nastaveni - Sprava - Definovat pfistupovy kéd - Potvrdit
pristupovy kéd
Popis Potvrdte pristupovy kéd opakovanym zadanim hodnoty uvedené v parametru Definovat
pristupovy kod.
Vstupni rozsah 0...9999
Tovarni nastaveni 0

7) Tato sekvence je k dispozici pouze pro ovladani prostfednictvim zobrazovaciho modulu. Pro ovladani prostfednictvim ovladaciho softwaru (napf.
FieldCare) je parametr ,Definovat pfistupovy kod“ umistén ptimo v podmenu ,Sprava“.
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Dalsi parametry

Reset zarizeni

Navigace

Popis

Volitelné moZnosti

Tovarni nastaveni

Nastaveni - Pokrocilé nastaveni > Sprava - Reset zafizeni

Tuto funkci pouZivejte k resetovani konfigurace zafizeni - bud’ celé nebo ¢asti - do
definovaného stavu.

= Zrusit
Nevykona se Zadna akce a uZivatel tento parametr opusti.

s Na vychozi tovarni nastaveni
KaZdy parametr se resetuje na specifické tovarni nastaveni podle objednaciho kodu.

= Na nastaveni pfi dodavce
KaZzdy parametr se resetuje na nastaveni pfi dodavce. Nastaveni pfi dodavce se mtze liSit
od tovarniho nastaveni, pokud byla objedndna nastaveni specifickd pro daného
zdkaznika.

s Ze zakaznickych nastaveni
Kazdy uzivatelsky nastaveny parametr se resetuje na jeho tovarni nastaveni. Servisni
parametry si vSak své aktudlni hodnoty uchovaji.

= Restart zafizeni
Restart resetuje kazdy parametr, jehoZ udaje jsou uloZeny v energeticky zavislé paméti
(RAM), na prislusné tovarni nastaveni (napf. data méfenych hodnot). Konfigurace
zafizeni se neméni.

Zrusit
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16.2 Nabidka ,Diagnostika“

Aktudlni diagnostika
Navigace Diagnostika - Aktualni diagnostika
Popis Tuto funkci pouzivejte k zobrazeni aktudlni diagnostické zpravy. Pokud se vyskytne vice

Format zobrazeni

Dopliujici informace

diagnostickych zprav soucasné, zobrazuje se na displeji zprava s nejvyssi prioritou.

Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpréavy, a o ndpravnych opatfenich lze zobrazit
prostfednictvim symbolu {ir na displeji.

Symbol pro chovéni pfi udélosti, diagnostickou udalost, ¢as, kdy udalost nastala, a text
k udalosti

Uzivatelské rozhrani

Priklad formatu zobrazeni:
MS441 01d4h12min30s
Proudovy vystup 1

Predchozi diagnostika

Navigace

Popis

Dopliujici informace

Diagnostika - Pfedchozi diagnostika

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni diagnostické zpravy, ktera byla zobrazena naposledy
pfed aktudlni zpravou. Tato podminka mtZe byt naddle platna.

Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpravy, a o napravnych opatfenich lze zobrazit
prostrednictvim symbolu (i} na displeji.

UzZivatelské rozhrani

Priklad formatu zobrazeni:
M.C411 01d5h14min20s
Nahravani/Stahovani aktivni

Provozni doba od restartu

Navigace

Popis

Format zobrazeni

Diagnostika - Provozni doba od restartu

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni ¢asu, po ktery bylo zafizeni doposud v provozu od
posledniho restartu zafizeni.

Dny (d), hodiny (h), minuty (m) a sekundy (s)

Provozni doba

(> B129)
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

16.2.1 Podmenu ,Seznam diagnostiky*

V tomto podmenu je zobrazeno aZ 5 aktudlné aktivnich diagnostickych zprav. Pokud je
aktivnich vice neZ 5 diagnostickych zprav, zobrazuji se na displeji zpravy s nejvyssi
prioritou.

ﬂ Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpravy, a o ndpravnych opatfenich lze zobrazit
prostfednictvim symbolu (3} na displeji.

Informace o diagnostickych opatfenich v zafizeni a prehled veskerych diagnostickych
zprav: (- 74)

Diagnostika 1

Diagnostika 2
Diagnostika 3
Diagnostika 4
Diagnostika 5
Navigace & Diagnostika - Seznam diagnostiky - Diagnostika 1
& Diagnostika - Seznam diagnostiky - Diagnostika 2
& Diagnostika - Seznam diagnostiky - Diagnostika 3
& Diagnostika - Seznam diagnostiky - Diagnostika 4
Diagnostika - Seznam diagnostiky - Diagnostika 5
Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni aktudlnich diagnostickych zpréav s nejvyssi prioritou az

Format zobrazeni

Dopliujici informace

do paté nejvyssi priority.

Symbol pro chovani pri udalosti, diagnostickou udélost, ¢as, kdy udalost nastala, a text
k udélosti

UZivatelské rozhrani

Priklad 1 formatu zobrazeni:
MS441 01d4h12min30s
Proudovy vystup 1

Priklad 2 forméatu zobrazeni:
#4F276 10d8h12min22s
Chyba modulu vstupti/vystupl
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16.2.2 Podmenu ,Zaznamnik udalosti“

MozZnosti filtru
Navigace Diagnostika » Zaznamnik udalosti - MozZnosti filtru
Popis Tuto funkci pouZivejte k vybéru kategorie (stavovy signal), jejiz zpravy o udalostech se
zobrazuji v seznamu udalosti.
Stavové signaly jsou utfidény do kategorii podle smérnice NAMUR NE 107: F =
porucha, M = poZadavek na udrZzbu, C = kontrola funkce, S = mimo specifikace
Volitelné moZnosti = Ve
= Zavada (F)
= Pozadavek na udrzbu (M)
= Kontrola funkce (C)
= Mimo specifikace (S)
= [Informace (I)
Tovarni nastaveni Vse
Seznam udalosti

Navigace

Popis

Format zobrazeni

136

Diagnostika - Zaznamnik udélosti - Seznam udalosti

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni historie zprav o udélostech z kategorie zvolené

v parametru MoZnosti filtru(> B 136). Zobrazuje se maximalné 20 zprav o udalostech

v chronologickém pofadi. Pokud je v zafizeni aktivovéana pokrocila funkce HistoROM, muzZe
seznam udalosti obsahovat az 100 poloZek.

Nésledujici symboly udavaji, zda nastala néjaka udalost nebo zda skoncila (stavové
symboly):

= 3): nastala udalost

= (>: udalost skoncila

Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpravy, a o napravnych opatfenich lze zobrazit
prostfednictvim symbolu (3} na displeji.

= Pro zpravy o udalostech v kategorii [ (stavovy signdl): stavovy signal, ¢islo udélosti, ¢as,
kdy udalost nastala, text k udalosti

= Pro zpravy o udalostech v kategorii F, M, C, S (stavovy signal): diagnostickd udalost,
stavovy symbol, ¢as, kdy udalost nastala, text k udélosti
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Doplnujici informace Uzivatelské rozhrani

Priklad 1 forméatu zobrazeni:
110913 24d12h13m00s
Konfigurace upravena

Priklad 2 formatu zobrazeni:
S441 %) 01d4h12min30s
Proudovy vystup 1

HistoROM
HistoROM je ,energeticky nezavisla“ pamét zatizeni v podobé paméti EEPROM.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16.2.3 Podmenu ,Informace o zarizeni“

Oznaceni (TAG) zafizeni

Navigace
Popis
Zobrazeni

Tovarni nastaveni

Diagnostika - Informace o zafizeni > Oznaceni (TAG) zafizeni
Zadat oznaceni (TAG) pro bod méfeni
Retézec max. 32 znak skladajici se z pismen, éislic nebo zvlastnich znaki (napi. @, %, /)

FMR5x

Sériové cislo

Navigace

Popis

Zobrazeni

Diagnostika - Informace o zafizeni > Sériové ¢islo

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni sériového ¢isla zafizeni. To 1ze nalézt rovnéz na
typovém Stitku.
Pouziti sériového cisla
= Krychlé identifikaci zarizeni, napf. pri kontaktovani spolecnosti Endress+Hauser.
= K ziskéni specifickych informaci o zafizeni pomoci nastroje Device Viewer:
www.endress.com/deviceviewer

Retézec max. 11 znaki skladajici se z pismen a ¢islic

Verze firmwaru

Navigace Diagnostika - Informace o zafizeni - Verze firmwaru

Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni nainstalované verze firmwaru.

Zobrazeni Retézec max. 6 znakil ve formatu xx.yy.zz

Nazev zafizeni

Navigace Diagnostika - Informace o zafizeni > Nazev zafizeni

Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni nazvu pfevodniku. Ten lze nalézt rovnéZ na typovém
Stitku pfevodniku.
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Objednaci kod
Navigace Diagnostika - Informace o zafizeni - Objednaci kéd
Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni objednaciho kédu zafizeni. Ten lze nalézt rovnéZ na

typovém Stitku. Objednaci kod je generovan pomoci pfevodu jedna ku jedné z rozsifeného
objednaciho kédu, ktery definuje veSkeré vlastnosti zafizeni ze struktury produktu. Na
rozdil od toho nelze vlastnosti zafizeni pfimo vy¢ist z objednaciho kédu.

ﬂ Pouziti objednaciho kédu
= K objednéni identického ndhradniho zafizeni.
= Krychlé a snadné identifikaci zafizeni, napf. pfi kontaktovani spole¢nosti Endress

+Hauser.
RozS§ifeny objednaci kod 1
RozS§ifeny objednaci kod 2
RozS§ifeny objednaci kod 3
Navigace & Diagnostika - Informace o zafizeni - RozSifeny objednaci kod 1

Diagnostika - Informace o zafizeni - RozSifeny objednaci kod 2
Diagnostika - Informace o zafizeni - RozSifeny objednaci kéd 3

Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni prvni, druhé nebo tfeti ¢asti roz§ifeného objednaciho
kédu. Z ddvodu omezeni délky je rozsifeny objednaci kéd rozdélen do maximalné 3
parametri.

Rozsifeny objednaci kéd udava vybrané volitelné moZnosti ze vSech vlastnosti v ramci
struktury produktu pro zafizeni, a proto dané zafizeni jednoznacné identifikuje. Lze jej
nalézt rovnéz na typovém Stitku.

ﬂ PouZiti roz§ifeného objednaciho kédu
= K objednéani identického ndhradniho zafizeni.
= Ke kontrole shody objednanych vlastnosti zafizeni s dodacim listem.

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 139



Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16.2.4 Podmenu ,Mérena hodnota“

Vzdalenost

(> ®97)

Linearizovana hladina

Navigace
Popis

Dopliujici informace

Diagnostika > Mérena hodnota - Linearizovana hladina
Zobrazuje linearizovanou hladinu.

Hladina je zobrazena v Linearizované jednotce(-> 106).

Proudovy vystup 1 / (» B117)

Proudovy vystup 2

Méreny proud 1

Navigace Diagnostika - Mérend hodnota > Méfeny proud 1

Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni aktudlni hodnoty aktudlné méfeného proudového

vystupu.

Svorkové napéti 1

Navigace

Popis

Diagnostika > Méfena hodnota - Svorkové napéti 1

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni aktudlniho svorkového napéti, jez je pfitomno na
proudovém vystupu.

Status prepinani

(> B120)

Teplota elektroniky

Navigace Diagnostika - Méfend hodnota - Teplota elektroniky

Popis Udavéa aktualné méfenou teplotu elektroniky
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

16.2.5 Podmenu ,Zaznam mérenych hodnot*

ﬂ Toto podmenu je k dipozici pouze tehdy, kdyZ je u zafizeni aktivni roz3ifena funkce
HistoROM.

Toto podmenu je k dipozici pouze tehdy, kdyZ je u zafizeni aktivni roz3ifena funkce
HistoROM.

Pridéleni kanalu 1
Pridéleni kanalu 2
Piidéleni kanalu 3
Pridéleni kanalu 4

Navigace Diagnostika - Zdznam méfenych hodnot - Pfidéleni kanélu 1
Diagnostika - Zaznam meéfenych hodnot - Pfidéleni kanalu 2
Diagnostika - Zaznam meéfenych hodnot - Pridéleni kanalu 3

. & Diagnostika » Zadznam méfenych hodnot - Pridéleni kanalu 4

alajaja
mmm

Popis Tuto funkci pouZivejte k pridéleni procesni proménné kandlu pro zdznam mérenych
hodnot.

Zaznamenat lze celkem 500 namérfenych hodnot. To znamena:

= 500 datovych bodd, pokud se pouZiva 1 kanal pro zdznam hodnot

= 250 datovych bodd, pokud se pouZivaji 2 kanaly pro zdznam hodnot
= 166 datovych bodd, pokud se pouZivaji 3 kandly pro zdznam hodnot
= 125 datovych bodd, pokud se pouZivaji 4 kanaly pro zdznam hodnot

Pokud se dosahne maximalniho po¢tu datovych bodd, jsou nejstarsi datové body
v zdznamu méfenych hodnot cyklicky pfepisovany tak, aby zaznam vZdy obsahoval
poslednich 500, 250, 166, resp. 125 naméfenych hodnot (princip kruhové paméti).

ﬂ Obsah zédznamu se vymaZe, pokud se zméni vybrana volitelnd mozZnost.

Volitelné moznosti = vypnuto
= Hladina
= Vzdalenost
s Proudovy vystup 1
s Méfeny proud
= Proudovy vystup 2 (pouze pro zafizeni se dvéma proudovymi vystupy)
= Svorkové napéti
= Teplota elektroniky
s Absolutni amplituda odrazu
= Relativni amplituda odrazu
= Oblast pfipojeni
= Analogovy vystup pokro¢. diagnostika 1
s Analogovy vystup pokro¢. diagnostika 2

Tovarni nastaveni vypnuto

Interval zaznamu

Navigace Diagnostika » Zaznam mérenych hodnot - Interval zdznamu
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Popis Definice intervalu zaznamu t j, pro zaznam métenych hodnot. Toto definuje interval mezi
jednotlivymi datovymi body v zdznamu méfenych hodnot, a tim také maximalni
zaznamenatelny procesni ¢as T joq :

= Pokud se pouZiva 1 kanal pro zaznam hodnot: T ;o3 = 500 - t 14

= Pokud se pouZivaji 2 kanaly pro zaznam hodnot: T j,4= 250 - t jog
= Pokud se pouZivaji 3 kanaly pro zaznam hodnot: T j,4= 166 - t jog
= Pokud se pouZivaji 4 kanaly pro zaznam hodnot: T 4= 125 - t}og

Jakmile tento ¢as uplyne, jsou nejstarsi datové body v zaznamu méfenych hodnot cyklicky
prepisovany tak, aby v paméti stéle zistavaly zaznamy casu T o4 (princip kruhové paméti).

ﬂ Obsah zadznamu se vymaze, pokud se zméni délka intervalu zaznamu.

Vstupni rozsah 1,0...3600,0 s
Tovarni nastaveni 10,0 s
Dopliiujici informace Priklad

Pokud se pouziva 1 kandl pro zdznam hodnot:

-Tlog=500-1s=5003z8,5min
# Tj,g=500-10s=5000s~1,5h
® Tj,g=500-80s=40000s~11h
® Tj,g=500-3600s=1800000s~20d

Vymazat zaznamenana data
Navigace Diagnostika - Zaznam méfenych hodnot - Vymazat zaznamenana data

Popis Tuto funkci pouZivejte k vymazani veSkerych zaznamenanych dat.
Volitelné moZnosti = Zrusit

Data se nevymazou. VSechna data zdstanou zachovana.
= Vymazat data

Zaznamenand data se vymaZzou. Proces zaznamendavani za¢ne od poc¢atku.

Tovarni nastaveni Zrusit

Zobrazeni kanalu 1
Zobrazeni kanalu 2
Zobrazeni kanalu 3
Zobrazeni kanalu 4

Navigace iagnostika - Zaznam méfenych hodnot - Zobrazeni kanalu 1

iagnostika - Zaznam mérenych hodnot - Zobrazeni kanalu 2
iagnostika - Zaznam mérenych hodnot - Zobrazeni kanalu 3
iagnostika - Zaznam mérenych hodnot - Zobrazeni kanalu 4

alalal@
[0 0 60 @0
U9 UU
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

Popis

Dopliujici informace

Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni trendu naméfené hodnoty pro kandl pro zaznam
hodnot v podobé grafu.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL,\)N\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

A0013859

= Osa x: v zavislosti na zvoleném poctu kandall zobrazuje 250 az 1000 nameéfenych hodnot
procesni proménné.
= Osa y: zobrazuje pfiblizny rozsah mérené hodnoty a soustavné jej upravuje podle
probihajicich méfeni.
ﬂ Procesni proménna, jejiZz kfivka méfenych hodnot se zobrazuje, se specifikuje
v parametru Pfidéleni kanalu 1 - Pfidéleni kanalu 4(~> 141).

Po vyvolani nékterého z téchto parametrl se zobrazi graf, ve kterém je znazornéna zména
pfisludné méfené hodnoty v pritbéhu ¢asu. Soucasnym stisknutim [# a (=) lze graf zavtit
a zobrazeni se navrati zpét k menu obsluhy.
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Popis parametrii zatizeni

Micropilot FMR53, FMR54

16.2.6 Podmenu ,Simulace*

Prifazeni mérené proménné

Navigace

Popis

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

Diagnostika - Simulace - Prirazeni méfené proménné

Tuto funkci pouZivejte k vybéru procesni proménné pro proces simulace, jenZ je aktivovan.
V pribéhu procesu simulace se zobrazeni pfepina mezi méfenou hodnotou a diagnostickou
zpravou kategorie ,kontrola funkce* (C):

Simulovand hodnota zvolené procesni proménné je definovana v parametru Hodnota
procesni proménné(-> B 144).

= yypnuto
= Hladina
» Linearizovana hladina

vypnuto

Hodnota procesni proménné

Navigace

Predpoklad

Popis

Vstupni rozsah

Tovarni nastaveni

Diagnostika - Simulace - Hodnota procesni proménné

V parametru Prifazeni mérené proménné je zvolena jedna z nasledujicich volitelnych
moznosti:

» Hladina
» Linearizovana hladina

Tuto funkci pouZzivejte k zadani simulované hodnoty pro zvolenou procesni proménou.
Tuto simulovanou hodnotu vyuziva nésledny proces zpracovani méfené hodnoty a signalni
vystup. Timto zplisobem mohou uZivatelé ovéfit, zda bylo méfici zatizeni spravné
nakonfigurovéno.

Z&visi na zvolené procesni proménné

Aktualni hodnota zvolené procesni proménné (v okamziku aktivace simulace).

Simulace spinaciho vystupu

Navigace
Popis

Volitelné moznosti

Tovarni nastaveni

144

Diagnostika - Simulace - Simulace spinaciho vystupu
Tento parametr pouzivejte k aktivaci nebo deaktivaci simulace spinaciho vystupu.

= yypnuto
= zZapnuto

Vypnuto (tj. bez simulace)
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Micropilot FMR53, FMR54 Popis parametrd zatizeni

Doplnujici informace Spinaci vystup lze simulovat také volbou moZnosti Zapnuto nebo Vypnuto v nabidce
Nastaveni - Pokro¢ilé nastaveni - Spinaci vystup - Funkce spinaciho vystupu.

Status prepinani
Navigace Diagnostika - Simulace - Status prepinéani
Predpoklad Pouze zobrazovén pfi Simulace spinaciho vystupu = Zapnuto.
Volitelné moznosti = Otevfeno
s Uzavieno
Tovarni nastaveni Otevfeno
Simulace proudového vystupu 1

Simulace proudového vystupu 2

Navigace Diagnostika - Simulace - Simulace proudového vystupu 1
Diagnostika - Simulace - Simulace proudového vystupu 2 (pro zafizeni s 2
proudovymi vystupy)
Popis Tuto funkci pouZivejte k zapinani a vypinani simulace proudového vystupu. V pribéhu

procesu simulace se zobrazeni pfepina mezi méfenou hodnotou a diagnostickou zpravou
kategorie , kontrola funkce* (C):

ﬂ Simulovand hodnota je definovana v parametru Hodnota proudového vystupu
1-2(> B 145).

Volitelné moZnosti = zapnuto
Simulace proudu je aktivni.
= vypnuto
Simulace proudu je vypnuta. Zafizeni je v normalnim reZimu méfeni nebo probiha
simulace jiné procesni proménné.

Tovarni nastaveni vypnuto

Hodnota proudového vystupu 1
Hodnota proudového vystupu 2

Navigace Diagnostika - Simulace - Hodnota proudového vystupu 1
Diagnostika - Simulace > Hodnota proudového vystupu 2 (pouze pro zatizeni se 2
proudovymi vystupy)
Predpoklad Je zvolena moZnost Zapnuto v parametru Simulace proudového vystupu 1-2.
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Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Popis Tuto funkci pouZivejte k zadani hodnoty proudu pro simulaci. Timto zptisobem mohou
uZivatelé ovérit spravné nastaveni proudového vystupu a spravnou funkci pfepinacich
jednotek dale na vedeni.

Vstupni rozsah 3,6 ...22,5 mA

Tovarni nastaveni Hodnota proudu v okamziku aktivace simulace.

Poplach simulac¢niho zatizeni
Navigace Diagnostika - Simulace - Poplach sim.

Popis Tuto funkci pouZivejte k zapindni a vypinani alarmu zatizeni. Timto zplisobem mohou

uZivatelé ovérit spravné nastaveni proudového vystupu a spravnou funkci pfepinacich
jednotek dale na vedeni.

V priibéhu procesu simulace se zobrazeni pifepind mezi méfenou hodnotou a diagnostickou
zpravou kategorie ,,kontrola funkce* (C):

Volitelné moZnosti = zZapnuto
= yypnuto
Tovarni nastaveni vypnuto
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Micropilot FMR53, FMR54

Popis parametr zatizeni

16.2.7 Podmenu ,Kontrola zarizeni

Spusténi kontroly zafizeni

Navigace
Popis

Volitelné mozZnosti

Tovarni nastaveni

Diagnostika - Kontrola zafizeni - Spusténi kontroly zarfizeni
Spusténi kontroly zafizeni.

= Ne

Kontrola zatizeni se neprovadi.
= Ano

Kontrola zatizeni se provadi.

ﬂ Pokud je pfitomna chyba S941 ,Ztrata odrazu“, kontrolu zafizeni nelze provést.
Nejprve musite odstranit pfic¢inu této chyby.

Ne

Vysledek kontroly zafizeni

Navigace Diagnostika - Kontrola zafizeni - Vysledek kontroly zafizeni
Popis Udava vysledek kontroly zafizeni.
Zobrazeni = Instalace v pofadku
= SniZend presnost
Meéfteni je moZné. Pfesnost méfeni miiZe byt vSak sniZena v disledku amplitudy signalu.
= SniZend schopnost méreni
Meéreni je aktudlné mozné. Existuje zde vSak riziko ztraty odrazu. Zkontrolujte instalacni
polohu zafizeni a dielektrickou konstantu média.
= Kontrola neprovedena
Cas posledni kontroly
Navigace Diagnostika - Kontrola zatizeni - Cas posledni kontroly
Popis Zobrazuje provozni dobu, pfi které byla provedena posledni kontrola zafizeni.

Dopliujici informace

Formdt zobrazeni
Dny (d), hodiny (h), minuty (m), sekundy (s): 0000d00h00mO00s

Uroveti signalu

Navigace

Diagnostika > Kontrola zafizeni - Uroven signalu

Endress+Hauser potvrzuje tuto skutecnost pfipojenim znacky CE. 147



Popis parametrii zatizeni Micropilot FMR53, FMR54

Predpoklad Zobrazuje se pouze tehdy, pokud byla provedena kontrola zafizeni.
Popis Zobrazuje vysledek kontroly zafizeni z hlediska hladiny signalu.
Volitelné moznosti = Kontrola neprovedena

zobrazeni = Kontrola neprobéhla v poradku

Zkontrolujte instala¢ni polohu zarizeni a dielektrickou konstantu média.
= Kontrola v pofadku
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Micropilot FMR53, FMR54 Rejstrik
Rejstrik
A F
Aktivovat tabulku (parametr) ... .............. 110 FHX50 . .. 53
Aktudlni diagnostika (parametr) .. ............. 134 Filtrovani zdznamniku udélosti . . . . ............. 80
Autorizace ptistupu k parametriim Formaét Cisel (parametr) . ..................... 127
Pristupkzapisu.......................... 56 Formét zobrazeni (parametr) . ................. 122
Pristupkecteni ... ... ... ... .. .. ... ... ... 56 Funkcedokumentu............. ... ... ... .. .. 4
Funkce spinaciho vystupu (parametr) . ........... 117
B FV (proménna zafizeni HART) . ... .............. 67
Bezpec¢nostna pracoviSti......... ... .. ... 10
Bezpe€nostprovozu . . ........... ... .. 10 H
Bezpe€nostvyrobku . ........ ... o 10 Historieuddlosti . . .. ... ... ... ... . .... 79
Bezpecnostni nastaveni (podmenu) . . ........... 111 Hladina (parametr) . ........................ 109
Bezpecnostni pokyny Hlavice
ZaKladni. ... 9 Otofeni...... ... i 36
Bezpecnostni pokyny (XA) .. .......... ... ... 6 Hlavicka (parametr) . ....................... 125
. Hodnota méfené proménné (parametr) . ......... 144
g Hodnota proudového vystupu 1 (parametr) . ... ... 145
Qas posledni kOl’ltI‘Oly (parametr) ............... 147 Hodnota proudového vystupu 2 (parametr) ....... 145
Cislo tabulky (parametr) . .................... 109 Hodnota pfi ztraté odrazu (parametr) ... ......... 111
Qiétém’ ................................... 82 Hodnota vypnuti (parametr) .................. 118
CiSténizvenku......... ... . ... ... . ... ... .... 82 Hodnota zapnuti (parametr) .................. 118
D CH
DD ... 67 Charakteristika média (parametr) . .. ........... 102
Definovat pfistupovy kéd . . ... ... . L. 57 Chybové zpravy
Definovat pfistupovy kod (parametr) ... ......... 132 Chyby Senzoru . .......................... 77
Desetinnd mista 1 (parametr) . ................ 124 Zévady elektroniky . . ... ........... .. .. .... 77
Desetinna mista 2 (parametr) . ................ 124 Zavady konfigurace . . ... ............ . ..... 78
Desetinnd mista 3 (parametr) . ................ 124 Zavady zplsobené procesem . . ............... 79
Desetinna mista 4 (parametr) ... .............. 124 Chybovy proud (parametr) ... ................. 116
Desetinna mista v menu (parametr) . .. .......... 127 Chybovy rezim (parametr) . . .............. 116, 120
Device Descriptions (popisy zafizeni) . ............ 67 Chyby Senzoru .. ...............ouiuieenio... 77
Diagnostickdudalost . . .. ...... ... ... .. ... 75
V ovladacim nastroji . ... ........... .. ... ... 76 I
Diagnostickd zpréava . . .............. ... .. .... 74 Informace o pfistroji (podmenu) ............... 138
Diagnostické udélosti . . .............. ... ... ... 74 Integrace HART . . . ... ... . .. 67
Diagnostika Interval zaznamu (parametr) . ................. 141
Symboly .. ... ... 74 Interval zobrazeni (parametr) ... .............. 125
Diagnostika (nabidka) . ...................... 134
Diagnostika 1 (parametr) . ................... 135 J
Diagnostika 2 (parametr) . ................... 135 Jakost signalu (parametr) .. .......... ... ... ... 98
Diagnostika 3 (parametr) . . .................. 135 Jazyk (parametr) . ........ ... ... 94
Diagnostika 4 (parametr) . . .................. 135 Jednotka hladiny (parametr) . ............... .. 104
Diagnostika 5 (parametr) .. .................. 135 Jednotka vzdalenosti (parametr) . ............. .. 94
Dokument
Funkce...... ... ... .. . ... 4 K
Koncepceoprav. ........ ..., 83
E Koncovy bod mapovéni (parametr) . ............. 100
Elektrické pfipojeni Konfigurace méreni hladiny . . . .............. 69, 69
Commubox FXA191,195 .................. 54 Kontrast displeje (parametr) . ................. 128
Commubox FXA291 . . . .. .. .. .. ... 54 Kontrola zafizeni (podmenu) . ................. 147
Ovladaci nastroje . . ....................... 54 Korekce hladiny (parametr) . .................. 104
Pres protokol HART . . .. ......... ... ... ... 54
Pres servisni rozhrani (CDI) . .............. 54 L
Provozni komunikator ... .................. 54 Libovolny text (parametr) . ................... 107
Prenosné termindly . . .. ................... 54 Likvidace . . ... ... 84
Linearizace (podmenu) . ..................... 106
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Linearizovana hladina (parametr) . ............. 140
Linearizovana jednotka (parametr) . ............ 106
Lokdlnidisplej ... ... ... 53

viz Diagnosticka zprava
viz ve stavu alarmu

M
Mapovani (sekvence) . . .......... ... .. ... 99
Max. plnici rychlost kapalina (parametr) . ... .. ... 102
Max. vypoustéci rychlost kapalina (parametr) . . . . .. 103
Maximalni hodnota (parametr) ... ............. 107
Mechanicky spinac........... ... .. ......... 58
Menu

Popis parametrd .. ............ ... ..... 94
Menu obsluhy

Popis parametrd . ......... ... ... . ... 94

Prehled .. ....... ... ... ... ... . ... . ... 90
Meéfena hodnota (podmenu) . . ................ 140
Méfené materidly . . ...... ... ... 9
Méfeny proud 1 (parametr) . .................. 140
Modul elektroniky

Otoceni

viz Otoceni hlavice prevodniku

Provedeni........ ... ... ... .. ... .. . ... 12
MozZnosti filtru (parametr) . ................... 136
N
Nahradnidily................... ... ... ...... 84

SHEEK . .\ 84
Néapravna opatreni

Uzavieni....... .. ... ... . .. 76

Vyvolani......... .. ... ... ... ... 76
Nastaveni

Jazykobsluhy . ............... .. L 638
Nastaveni (nabidka) ... ...................... 94
Nastaveni jazykaobsluhy . . ........... ... ... ... 68
Nézev zatizeni (parametr) .. .................. 138
0)
Objednaci kod (parametr) .. .................. 139
Oddélovac (parametr) . . ..............ou... 126
Odstraniovanizavad . . ........................ 72
Ochrana proti zapisu

Pomoci mechanického spinace . . ... .......... 58

Pres pfistupovy kéd . . . ... ... .l 57
Otoceni zobrazovacthomodulu . . . ............... 37
Ovlddacimodul . . . ........... .. ... ... ... .... 60
Ovladaci prvky

Diagnostickd zprava . . . .................... 75
Oznaceni (TAG) zafizeni (parametr) . ......... 94,138
P
Pevna uroven proudu (parametr) . .............. 115
Plné kalibrace (parametr) . .................... 96
Podmenu

Seznamuddlosti. ... ... ... ... ... ... 79
Podsviceni (parametr) . .. .................... 127
Pokrocilé nastaveni (podmenu) .. .............. 100
Poplach simulaé¢niho zafizeni (parametr) ......... 146
Posledni zalohovani (parametr) . ............... 129

Potvrdit pfistupovy kod (parametr) ... .......... 132
Potvrzeni vzdalenosti (parametr) . . .............. 99
PouzZiti .. ... .. 9

Zbytkovériziko . ... ... 9
PoZadavky na pracovniky . . ............ .. ... .. .. 9
Prazdna kalibrace (parametr) . .................. 96
ProhlaSenioshodé.......... ... ... ... ... ... 10
Proménné zafizeniHART . .. ................... 67
Proudovy rozsah (parametr) .................. 114
Proudovy vystup 1 (parametr) . ................ 117
Proudovy vystup 1 (Podmenu) . ................ 114
Proudovy vystup 2 (parametr) . ................ 117
Proudovy vystup 2 (Podmenu) . ................ 114
Provozni doba (parametr) . ................... 129
Provozni doba od restartu (parametr) . ........... 134
Primér (parametr) . . ....................... 108
Prameér trubky (parametr) ..................... 95
Predchozi diagnostika (parametr) . ............. 134
Prepétova ochrana

VSeobecné informace . .. ....... ... ... 49
Prepinac DIP

viz Mechanicky spina¢
Pfevodnik

Otoceni hlavice pfevodniku . .. ............... 36

Otoceni zobrazovacthomodulu . . .. ........... 37
Prevraceny vystupni signél (parametr) . .......... 121
Pridéleni kanélu 1 (parametr) . ................ 141
Pridéleni kanélu 2 (parametr) . ................ 141
Pridéleni kanélu 3 (parametr) . ................ 141
Pridéleni kanélu 4 (parametr) . ................ 141
Pridélit status (parametr) . ................... 117
Prifazeni diagnostické drovné (parametr) . ........ 118
Prifazeni méfené proménné (parametr) . ......... 144
Prifazeni meze (parametr) . .. ................. 118
Prifazeni proudu (Parametr) ... ............... 114
PrisluSenstvi

Specificka podle dané sluzby . . ............... 88

Specificka podle daného zafizeni . ............. 85

Specificka podle komunikace . . .. .......... ... 87
Pristupkzapisu............ .. ... ... ... .. ... 56
Pristupkecteni. ... ... ... . ... ... ... ... ... 56
Pristupovy kéd . .. ... ... o 56

Nespravny vstup . ... ... 56
PV (proménna zafizeni HART) .. . ............... 67
R
Rampa pfi ztraté odrazu (parametr) . . ........... 111
Registrované ochranné znamky . . . .............. 12
Reset zafizeni (parametr) . ................... 133
Rozsifené podminky procesu (parametr) . ........ 103
Rozsifeny objednaci kéd 1 (parametr) ... ........ 139
Rozsifeny objednaci kéd 2 (parametr) . .......... 139
Rozsifeny objednaci kéd 3 (parametr) . .......... 139
S
Sériové Cislo (parametr) . . .................... 138
Seznam diagnostiky . .. ... ... ... L 77
Seznam diagnostiky (podmenu) . ............... 135
Seznamudalosti . . ...... ... ... L 79

150 Endress+Hauser potvrzuje tuto skute¢nost pfipojenim znacky CE.



Micropilot FMR53, FMR54 Rejstrik
Seznam udalosti (parametr) ... ................ 136 Vzdalenost blokovani (parametr) .. ............. 104
Simulace (podmenu) . ....................... 144
Simulace proudového vystupu 1 (parametr) . ... ... 145 w
Simulace spjnaciho vystupu (parametr) .......... 144 W@M Device Viewer . . .. ........ .. ........... 84
Sktin
Provedeni.......... ... ... . ... ... ... 12 Z
Skupina médii (parametr) . . ... ................ 95 Zékaznickd hodnota (parametr) . ............... 110
SOUCASH SYSTEMU . . . ..o oo 89 Zamek klavesnice
Sprava (pOdmenu) . . . .. ...ovurei 132 Zakdzani......... . ... . ... ... ... ... 59
Sprava konfigurace (parametr) . ............... 129 Zapnuti. ... 59
Spusténi kontroly zafizeni (parametr) . .......... 147 Zapis pristupoveho kodu (parametr) . .......... .. 101
Status pfepindni . ... .......... ... ... ... .. 120 Zavady elektroniky . ... 77
Status pfepindni (parametr) . . . ................ 145 Zavady konfigurace . . ........ ... L Ll 78
Stav blokovani (parametr) ... .......... ... ... 100 Zavady zplisobené procesem . . ................. 79
Stavové Signaly . . . ... 61, 74 Zaznam mapovani (parametr) . .............. .. 100
Stfedni vy3ka (parametr) .. ................... 108 Zaznam mefenych hodnot (podmenu) ........... 14l
SV (proménna zatizeni HART) . ... .............. 67 Zaznamnik udalosti (podmenu) . .. ............. 136
Svorkové napéti 1 (parametr) . . ............... 140 ZnackaCE . ... ... ... .. .. 10
Symboly Zobrazeni (podmenu) . ...................... 122
PrOOPIAVU . . . o e oeeee oo 64 Zobrazeni hodnoty 1 (parametr) .. ............. 124
Veditorutextuadcisel . ..................... 64 Zobrazeni hodnoty 2 (parametr) . .............. 124
Symboly méfené hodnoty . . .. ................. 62 Zobrazeni hodnoty 3 (parametr) .. ............. 124
Symboly v zobrazeni riznych podmenu . . . . .. .. ... 61 Zobrazeni hodnoty 4 (parametr) .. ............. 124
Symboly v zobrazeni v uzamknutém stavu . . . . ... .. 61 Zobrazeni kanalu 1 (parametr) . ............... 142
Zobrazeni kanalu 2 (parametr) . ............... 142
T Zobrazeni kanalu 3 (parametr) . ............... 142
Tabulkovy reZim (parametr) . . ................ 108 Zobrazeni kanalu 4 (parametr) . ............... 142
Teplota elektroniky (parametr) .. .............. 140 Zobrazeni kiivkyobalky . ............ ..., 66
Text hlavicky (parametr) . ... ................. 126 Zobrazeni pfistupovych prav (parametr) . . ........ 101
Textkudalosti. . ............ooiiuiin... 75 | Zobrazenizalohy konfigurace (podmenu) ......... 129
Tlumeni (parametr) . . ....................... 115 Zobrazovaci a ovladaci modul FHX50 . .. .......... 53
Tlumeni zobrazeni (parametr) ................. 125 Zobrazovacimodul . . ....... .. .. .. .. .. ... .. .. 60
TV (proménna zafizeni HART) . . ... ............. 67 Zpozdéni vypnuti (parametr) . . ........... .. ... 120
Typ linearizace (parametr) ... ................. 106 Zpozdéni zapnuti (parametr) . . ... 120
Typ média (parametr) . . ..................... 102
Typ nadrZe (parametr) . ....................... 95
U
Udrzba . .. ..o 82
Ur€ené pouZiti . . ... ... 9
Uroven (parametr) . . ...........c.ouuenio... 97
Uroven (podmenu) ... ...........cooueo.... 102
Uroven signalu (parametr) .. .................. 147
Uroveni udalosti
Symboly . ... ... ... 74
Vyklady . ......... . 74
\"
Verze firmwaru (parametr) . .................. 138
Vraceni zafizenivyrobei . .. ........ ... L. 84
Vstupnimaska . .............. ... .. ... .. ... 64
Vymazat zaznam (parametr) . .. ............... 142
Vymeéna zafizeni . ........................ 83, 83
Vysledek kontroly zatizeni (parametr) . .......... 147
Vysledek porovnani (parametr) . .. ............. 130
Vystup pfi ztraté odrazu (parametr) . .. .......... 111
Vyska nadrZe/zasobniku (parametr) .. .......... 105
Vzdéalendobsluha . ............. ... .. ... ... 54
Vzdalenost (parametr) . . ...................... 97
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