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= Dokument niniejszy nalezy przechowywaé¢ w bezpiecznym miejscu tak, aby byt on zawsze
dostepny podczas pracy z przyrzadem.

= Aby unikna¢ zagrozen dla oséb i obiektu, nalezy doktadnie przeczytac rozdziat
"Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa" oraz wszelkie inne zalecenia dotyczace
bezpieczenstwa podane w niniejszym dokumencie, odnoszace sie do procedur
postepowania.

= Producent zastrzega sobie prawo zmiany danych technicznych bez wcze$niejszego
zawiadomienia. Aby otrzymad¢ najbardziej aktualne informacje i najaktualniejszg wersje
niniejszej instrukcji obstugi, nalezy zwrocié sie do dystrybutora Endress+Hauser.
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1 Informacje o dokumencie

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbiorze dostawy i sktadowaniu,
przez montaz, podtgczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

1.2 Stosowane symbole

1.2.1  Symbole bezpieczenstwa

Symbol Znaczenie

i} NIEBEZPIECZENSTWO!
VNN F4[So43 F3 0] | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji

moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub Smier¢.

. OSTRZEZENIE!

A\ OSTRZEZENIE Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemoznos$¢ unikniecia tej sytuacji
moze spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.
PRZESTROGA!

4\ PRZESTROGA Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji
moze spowodowac Srednie lub drobne uszkodzenia ciata.
NOTYFIKACJA!

NOTYFIKACJA Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnos$ciach,

ktére nie powoduja uszkodzenia ciata.

1.2.2  Symbole elektryczne

Symbol Znaczenie Symbol Znaczenie
- Napiecie state ~ Napiecie zmienne
~ Napiecie state lub zmienne 1 Zacisk uziemienia roboczego
= (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu
widzenia uzytkownika jest juz
uziemiony poprzez system
uziemienia.
@ Zacisk uziemienia ochronnego v Potaczenie wyréwnawcze (sie¢
(uziemienie obudowy) ochronna)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtaczony Podlaczenie do systemu uziemienia
do uziemienia zanim wykonane instalacji. Moze to by¢ linia
zostang jakiekolwiek inne podtaczenia wyréwnania potencjatéw lub system
przyrzadu. uziemienia o topologii gwiazdy, w
zaleznosci od rozwigzan stosowanych
w kraju lub w danej firmie.

1.2.3  Symbole narzedzi

Symbol | Znaczenie

0 % Wkretak ptaski

A0011220

:} % Wkretak krzyzowy

A0011219
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Symbol | Znaczenie

O é Klucz imbusowy

A0011221

% Klucz ptaski

A0011222

1.2.4  Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Symbol | Znaczenie

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Podaje dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

Odsytacz do rysunku

B D E @

B
w

Kolejne kroki procedury

Wynik sekwencji dziatan

Pomoc w razie problemu

©

Kontrola wzrokowa

[A
7

o) | (9] ¥

1.2.5 Symbole na rysunkach

Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
BB HE. . Kolejne kroki procedury
A B,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... | Oznaczenia przekrojow

1.3 Oznaczenie dokumentacji

ﬂ Wymieniona dokumentacja jest dostepna:
Na stronie internetowej Endress+Hauser pod adresem: www.pl.endress.com -
Pobierz

1.3.1  Karta katalogowa (TI): Pomoc w doborze przyrzadu
TIO1033P:

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz przeglad akcesoriow i
innych wyrobéw, ktére mozna zaméwié dla przyrzadu.

Endress+Hauser
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1.3.2  Skrécona instrukcja obstugi (KA): Umozliwia szybki dostep do
gltéwnej wartosci mierzonej

KAQ01105P:

Skrocona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru
dostawy do pierwszego uruchomienia.

1.3.3  Parametry urzadzenia (GP): Opis parametréw przyrzadu
GP01013P:

Dokument zawiera szczegétowy opis kazdego parametru w menu obstugi. Opis jest
przeznaczony dla os6b wykonujgcych prace przy przyrzadzie przez caty cykl zycia przyrzadu
oraz jego konfiguracje.

1.3.4  Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zaleznosci od wersji przyrzadu, wraz z nim dostarczane sg nastepujgce instrukcje
dotyczace bezpieczenstwa (XA). Stanowig one integralng czesé niniejszej instrukcji obstugi.

Wersja przyrzadu | Wersja Oznaczenie Opcja
dokumentacji
FMD71, FMD72 | ATEX1I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA00619P BA
FMD71, FMD72 | ATEX1I 1/2G Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb XA00620P BC
FMD71, FMD72 | ATEXII 3G ExnAIIC T6 GC XA00621P BD
FMD71, FMD72 | IECExiaIIC T6 Ga/Gb XA00622P 1A
FMD71, FMD72 | IECEx d[ia] IIC T6 Ga/Gb XA00623P IB
FMD71, FMD72 | CSA Ogodlnego przeznaczenia - CD
FMD71, FMD72 | NEPSI Ex ia IIC T4/T6 Ga/Gb XA01352P NA
FMD71, FMD72 | NEPSIEx d [ia] IIC T4/T6 Ga/Gb XA01352P NB
FMD71 FM C/US IS CLI Div.1 Gr.A-D, AEx ia, strefa 0,1,2 XA00628P FA
FMD71 FM C/US XP AIS CLIDiv.1 Gr.A-D, Exd [ia] strefa 0,1,2 | XA00629P FB
FMD71 CSA C/US XP CLIDiv.1 Gr.A-D, Exd [ia], strefa 0,1,2 | XA00631P CB
FMD71 FM C/US NI CLIDiv.2 Gr.A-D, strefa 2 XA00668P FD
FMD71 CSA C/US NI, CLIDiv. 2, Gr.A-D CL], strefa 2, IIC XA00670P cc
FMD71 CSA C/US IS CLIDiv.1 Gr.A-D, Ex ia strefa 0,1,2 XA00630P CA
FMD72 CSA C/US IS CLI Div.1 Gr.A-D, Ex ia strefa 0,1,2 XA00626P CA
FMD72 CSA C/US XP CLIDiv.1 Gr.A-D, Ex d [ia], strefa 0,1,2 | XAO0627P CB
FMD72 CSA C/US NI, CLIDiv.2 Gr.A-D, strefa 2 XA00671P cc
FMD72 FM C/US IS CLIDiv.1 Gr.A-D, AEx ia, strefa 0,1,2 XA00624P FA
FMD72 FM C/US XP AIS CLIDiv.1 Gr.A-D, Exd |ia] strefa 0,1,2 | XA0O0625P FB
FMD72 FM C/US NI CLIDiv.2 Gr.A-D, strefa 2 XA00669P FD
1) Pozycja kodu zam. "Dopuszczenia" w konfiguratorze produktu

ﬂ Numer instrukcji dotyczacej bezpieczeristwa (XA) dla danego przyrzadu jest podany
na tabliczce znamionowe;j.
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1.4

Terminy i skréoty

Termin/skrét Objasnienie

XA Dokument "Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex"

KA Dokument "Skrécona instrukcja obstugi"

BA Dokument "Instrukcja obstugi'

SD Dokument 'Dokumentacja specjalna"

PN Ci$nienie nominalne

MWP MWP (maksymalne ci$nienie pracy) dla danego czujnika pomiarowego jest determinowane przez
element ukladu pomiarowego o najnizszym ci$nieniu nominalnym, tzn. oprécz czujnika
pomiarowego nalezy réwniez uwzgledni¢ przylacze technologiczne. Nalezy uwzgledni¢ zalezno$¢
ci$nienie/temperatura. Normy i informacje dodatkowe, patrz rozdziat "Dopuszczalne ci$nienie"
> B 13e6.

Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowe;j.

OPL OPL (wartos$¢ graniczna nadci$nienia ) dla danego czujnika pomiarowego jest determinowana przez
element ukladu pomiarowego o najnizszym ci$nieniu nominalnym, tzn. oprécz czujnika
pomiarowego nalezy réwniez uwzglednié¢ przylacze technologiczne. Nalezy uwzglednié¢ zalezno$é
ci$nienie/temperatura. Normy i informacje dodatkowe, patrz rozdziat "Dopuszczalne ci$nienie"
> B 136.

LRL Dolna wartos¢ zakresu nominalnego

URL Gorna warto$¢ zakresu nominalnego

LRV Dolna wartos¢ zakresu ustawionego

URV Gorna warto$¢ zakresu ustawionego

TD Zakresowos¢
Zakres ustawiony i zakres od zera.

\Dolna wartos¢ zakresu ustawionego (LRV) | < 1=2

| Gérna wartos¢ zakresu ustawionego (URV) | "

Przyktad dla czujnika pomiarowego LRL LRV URV URL

HP = 1000 mbar (15 psi) } % % {

LP = 400 mbar (6 psi): f

LRL = 400 mbar (6 psi):

= Dolna warto$¢ zakresu ustawionego (LRV) = 3

; -
-300 mbar (-4,35 psi)
= Gorna warto$c¢ zakresu ustawionego (URV) = N 4 y
0 bar 5
= Warto$¢ nominalna (URL) = .
1000 mbar (15 psi)

7ak o 1 Zakres ustawiony

TD - URL + |LRL|/| URV- LRV | 466:1 2 Zakres od zera

7 k_ o e 3 Wartos¢ nominalna =Gorna wartosc¢ zakresu nominalnego (URL)

U?%\EQSE;E?T;S}(;' bar (435 psi 4 Nominalny zakres pomiarowy

3} - mbar (4,35 psi) 5 Zakres pomiarowy

Zakres ustawiony jest wzgledem punktu
zerowego (zakres od zera).

1.5

1.5.1

Zastrzezone znaki towarowe

HART®

jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA

Endress+Hauser
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2 Podstawowe wskazdwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac zgode wiasciciela/operatora obiektu.

Posiada¢ znajomos$¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przed rozpoczeciem prac personel specjalistyczny powinien przeczytaé ze zrozumieniem
zalecenia podane w instrukcji obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach
(zaleznie od zastosowania)

» Przestrzegac polecen i podstawowych warunkow

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukeji obstugi.

2.2 Przewidziane zastosowanie

2.2.1 Zastosowanie i media mierzone

Deltabar FMD72 to przetwornik ro6znicy ci$nien, do pomiaru réznicy ci$nien i poziomu w
zbiornikach ci$nieniowych. Przyrzad sktada sie z dwoch modutéw czujnika, stuzgcych do
pomiaru ci$nienia medium (ci$nienie hydrostatyczne - HP i nadci$nienie - LP). Réznica
ci$nien/ poziom hydrostatyczny jest obliczany przez przetwornik. Sygnaly z czujnikow sg
przesytane w postaci cyfrowej. Ponadto, istnieje mozliwo$¢ obliczania i przestania sygnatu
temperatury czujnika i ci$nienia medium zmierzonego przez ten czujnik. Przy
uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale 'Dane techniczne" oraz ogélnych
warunkow podanych w instrukeji oraz dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad moze by¢
wykorzystywany do pomiaréow (zmiennych procesowych):

Mierzone zmienne procesowe

= Cisnienie hydrostatyczne (HP) i nadcisnienie (LP)
= Temperatura czujnika ci$nienia wysokiego - HP i niskiego - LP
= Temperatura przetwornika

Obliczane zmienne procesowe
= Roznica ci$nien
= Poziom (poziom, objeto$é¢ lub masa)

2.2.2  Niewtlasciwe zastosowanie przyrzadu

Producent nie bierze zadnej odpowiedzialno$ci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:
» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress

+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatow
pozostajacych w kontakcie z medium.

Endress+Hauser 9
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2.2.3  Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne, np. wskaznik,
modut elektroniki, karta We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F)
wskutek wymiany lub rozpraszania ciepta. Podczas pracy czujnik moze osiggna¢
temperature bliskg temperaturze medium.

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku cieczy o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:

» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

» Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wyltgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Zaniezawodng prace przyrzadu odpowiedzialnos$¢ ponosi operator.

Przerébki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére mogg spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczgcych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Uzywac wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzgdzen ci$nieniowych):

» Sprawdzic na tabliczce znamionowej, czy zamowiony przyrzad moze by¢ uzywany
zgodnie z przeznaczeniem w strefie niebezpiecznej.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem
wiedzy technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie.

Spetnia ogélne wymagania bezpieczenstwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE dla konkretnego
przyrzadu. Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na przyrzadzie znaku CE.

Endress+Hauser
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3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja produktu

Pomiar poziomu (poziom, objeto$¢ i masa) za pomoca uktadu Deltabar:

f
ke

LP 1

Pp=p2
Pyp=pl+p2

A0016449
LP  Modut czujnika nadcisnienia (niskiego ci$nienia)
HP Modut czujnika cisnienia hydrostatycznego (wysokiego cisnienia)
p2 Nadcisnienie wewngtrz zbiornika
pl Cisnienie hydrostatyczne
1 Przetwornik

Przetwornik FMD71/FMD72 jest przeznaczony do pomiaru poziomu w zbiornikach
ci$nieniowych lub prézniowych, kolumnach destylacyjnych oraz innych zbiornikach, w
zmiennej temperaturze otoczenia.

Modut czujnika HP jest zamontowany w przytgczu umieszczonym u spodu zbiornika, a
modut czujnika LP jest zamontowany powyzej poziomu maksymalnego cieczy. Przetwornik
moze by¢é zamontowany na rurze lub na $cianie za pomocg wspornika montazowego.

Sygnaly z czujnikow sg przesytane w postaci cyfrowej. Ponadto, istnieje mozliwo$¢é
obliczania i przestania sygnatu temperatury czujnika i ci$nienia medium zmierzonego przez
ten czujnik.

NOTYFIKACJA

Dobér wielkosci/kolejnosé modutéw czujnika

» W uktadzie zamknietym na modut czujnika oddziatuje nadcisnienie wewnatrz zbiornika
(p2) oraz cisnienie hydrostatyczne stupa cieczy (p1). Nalezy to wzigé¢ pod uwage przy
doborze modutu czujnika po stronie dodatniej (HP).

Endress+Hauser 11
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Deltabar FMD71, FMD72

3.2 Zasada pomiaru

3.2.1  Obliczanie réznicy ciSnien

Tor pomiarowy stuzacy do obliczania roznicy cisnien przedstawiono na ponizszym
diagramie:

Czuj
nik -
LP

HP -

Cisnienie
czujnika LP

N

Zmierzone
ci$nienie LP

N

Kalibracja
czujnika LP

Dostrojenie Symulacja Ci$nienie po Wartos¢ Zmierzona
czujnika LP | & | ci$nienia LP korekcji ci$nienia po réznica ci$nien

thumieniu

N2 T T T

Roéznica Kalibracja
ci$nien + pozycji pracy
odwrocony | = (korekcja >
sygnat przesuniecia
ci$nienia zera)

Symulacja

el T Thumienie > P
réznicy ci$nien

N~

Kalibracja
czujnika HP

Dostrojenie
czujnika HP ci$nienia HP

Symulacja

N2

Cis$nienie
czujnika HP

N2

Zmierzone
ci$nienie HP

12

W trakcie cyklu pomiarowego wartosci wszystkich zmiennych procesowych
przedstawionych na diagramie sg aktualizowane. Przypisanie poszczegélnych czujnikéw
jest dokonywane podczas konfiguracji systemu. Modut czujnika podlgczony bezposrednio
do przetwornika jest definiowany jako nadrzedny. Po uruchomieniu drugi modut czujnika
jest definiowany jako podrzedny. Zaleznie od potrzeb konfiguracja ta moze by¢ zmieniona.
Zmiana konfiguracji moze by¢ dokonana tylko po odlgczeniu zasilania urzgdzenia.

Oznaczenia modutoéw czujnika sg niezalezne od konfiguracji urzadzenie nadrzedne/
podrzedne. Oznacza ono miejsce instalacji modutu czujnika:
= Sensor module LP [Modut czujnika LP]
LP = niskie ci$nienie; u géry
= Sensor module HP [Modut czujnika HP]
HP = wysokie ci$nienie; u spodu

Jesli oba moduly czujnika majg identyczne zakresy pomiarowe, przypisanie to mozna
zmieni¢, ale nalezy to skonfigurowac w menu.

ﬂ Dlatego po wymianie modutéw czujnika lub modutu elektroniki nalezy przeprowadzic
ich konfiguracje. See the "Transm. connect. (286)" parameter .

Endress+Hauser




Deltabar FMD71, FMD72 Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy

DELIVERY NOTE v

A0015502

m / N
;

A0016870

Czy kod zamdwieniowy w dokumentach przewozowych (1) jest identyczny
jak na naklejce przyrzadu (2)?

A0016052

A0015502

A0016053

(A
\7

3 A —

zzzzzzzzzz

A0015502

I

A0016054

Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamoéwieniu i w
dokumentach przewozowych?

Endress+Hauser 13
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14

= ¥

A0015502

A0022106

Czy dofaczona jest dokumentacja przyrzadu?
W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotaczono
Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)?

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z
oddziatem Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji sg nastepujace:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Pozycje kodu zaméwieniowego podane w dokumentach przewozowych

= Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer ( www.pl.endress.com/deviceviewer ) i
wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wySwietlane sg
szczeg6towe informacje na temat przyrzadu.

Przeglad zakresu dokumentacji technicznej: wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej w W@M Device Viewer (www.pl.endress.com/deviceviewer)

4.3 Tabliczki znamionowe

4.3.1 Tabliczka znamionowa na obudowie T14 przetwornika

-

1 | Endress+Hauser EIW

%7‘ Order code: Ser. no.: 5
Ext. order code:

4 B

A0016056

Nazwa przyrzqdu

Numer zaméwieniowy (skrécony dla ponownego zamawiania)
Rozszerzony kod zamowieniowy (kompletny)

Dane techniczne

Numer seryjny (do identyfikacji)

Adres producenta

O WN =

Endress+Hauser
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Deltabar FMD71, FMD72 Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

O & 2

A0021222

1 Informacje dotyczqce rodzaju dopuszczenia
2 Oznaczenie instrukcji dot. bezpieczeristwa lub numer rysunku

Dodatkowa tabliczka znamionowa dla przyrzadéw z przytaczami technologicznymi z
PVDF

-

® e

A0022683

1 Dopuszczalne parametry pracy

4.3.2  Tabliczka znamionowa na obudowie T17 przetwornika

] Endress+Hauser (1]
27
3 Order code:
4 Ext. ord. cd.:
5 Ser. no.:
- 1,

A0021552

Nazwa przyrzqdu

Adres producenta

Numer zaméwieniowy (skrécony dla ponownego zamawiania)

Rozszerzony kod zamdéwieniowy (kompletny)

Numer seryjny (do identyfikacji)

Dane techniczne

Informacje dotyczqce dopuszczenia i oznaczenie instrukcji dot. bezpieczeristwa lub numer rysunku

NO W =
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Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Deltabar FMD71, FMD72

4.3.3  Tabliczka znamionowa na obudowie czujnika

Endress+Hauser {Z1]

Sensor module Deltabar
Ser. no.:

cen

]
e ‘ %

-© MWP

A0021224

1 Numer seryjny czujnika
2 Identyfikacja czujnika (HP/LP)

4.4 Transport i sktadowanie

4.4.1  Warunki sktadowania
Uzywac oryginalnego opakowania.

Przechowywac przyrzad w czystym i suchym miejscu i chronié¢ przed uszkodzeniami
wskutek wstrzgséw (EN 837-2).

Temperatura sktadowania
-40..+80°C (-40...+176 °F)

4.4.2  Transport przyrzadu do miejsca instalacji w punkcie
pomiarowym

A\ OSTRZEZENIE

Niewtasciwy sposéb transportu!

Mozliwo$é uszkodzenia obudowy i membrany, ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu
lub chwytajac za przytacze technologiczne.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkow transportu dla
przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39.6 lbs).

A0016058

16 Endress+Hauser
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Warunki pracy: montaz

Endress+Hauser

5 Warunki pracy: montaz

= Podczas montazu, pracy lub wykonywania poditgczen elektrycznych do wnetrza obudowy
nie moze dostac sie wilgo¢.

= W przypadku wykonywania pomiaréw mediéw o wysokiej zawartosci czgstek statych, np.
Sciekow, zaleca sie instalowanie separatoréw oraz zaworéw spustowych do
wychwytywania i usuwania osadow.

® Do czyszczenia membrany oddzielaczy nie nalezy uzywac twardych ani ostro
zakonczonych narzedzi.

= Nie zdejmowac ostony membrany oddzielaczy do momentu bezposrednio
poprzedzajacego montaz.

s Zawsze mocno dokreci¢ pokrywe obudowy i wprowadzenia przewodow.

= Jedli to mozliwe, przewody podtgczeniowe i ztgcza powinny by¢ prowadzone od spodu,
aby unikna¢ przenikania wilgoci (np. deszczu lub skroplin) do wnetrza przedziatu
podigczeniowego.

5.1 Wymiary montazowe

Wymiary podano w rozdziale '"Budowa mechaniczna" w karcie katalogowe;j.

5.2 Miejsce montazu

Przetwornik FMD71/FMD72 jest przeznaczony do pomiaru poziomu w zbiornikach
ci$nieniowych lub prézniowych, kolumnach destylacyjnych oraz innych zbiornikach, w
zmiennej temperaturze otoczenia.

Modut czujnika HP jest zamontowany w przytgczu umieszczonym u spodu zbiornika, a
modut czujnika LP jest zamontowany powyzej poziomu maksymalnego cieczy. Przetwornik
moze by¢ zamontowany na rurze lub na $cianie za pomocg wspornika montazowego.

5.3 Pozycja montazowa

= Przetwornik: dowolna.

= Moduly czujnikéw: pozycja montazowa moze spowodowac przesuniecie punktu
zerowego .
Przesuniecie zera powodowane zmiang pozycji montazowej moze by¢ kompensowane
bezposrednio za pomocg przyciskow obstugi, jak réwniez zewnetrznych przyciskow
obstugi lokalnej w przypadku przyrzadéw pracujgcych w strefach zagroZenia wybuchem
(kalibracja pozycji pracy).

5.4 Ogo6lne wskazowki montazowe

Montaz modutéw czujnika i przetwornika jest bardzo prosty
= Obudowa i moduty czujnika mozna obracac o kat do 360°.
= Przetwornik mozna swobodnie obraca¢ we wsporniku montazowym.

Pozycje modutu czujnika i przetwornika mozna w sposob tatwy zmieni¢ po montazu.

Korzysci

= Prosty montaz dzieki optymalnemu ustawieniu pozycji obudowy

s Fatwy dostep do przyciskow obstugi

= Optymalna czytelno$¢ wskaznika lokalnego (opcja)

= Fatwy montaz na rurze dzieki mozliwosci optymalnego ustawienia pozycji modutéw.

17
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A0017506

5.5 Izolacja termiczna - FMD71 w wersji
wysokotemperaturowej

FMD71 w wersji wysokotemperaturowej moze posiadac izolacje termiczng tylko do
okreslonej grubos$ci. Maksymalna dopuszczalna grubo$é izolacji jest podana na przyrzadzie
i dotyczy materiatu izolacyjnego o przewodnosci cieplnej < 0.04 W/(m x K) i maksymalnej
dopuszczalnej temperatury otoczenia i medium. Wysokos¢ izolacji nie jest podana na
przytaczach higienicznych.

= Temperatura otoczenia (T): < 70 °C (158 °F)
= Temperatura medium (Tp): < 150 °C (302 °F)

Dane okreslano dla najtrudniejszych warunkow aplikacji (powietrze nieruchome).

P e
[m D:DV
(R A B B N

A0021075

Temperatura otoczenia
Temperatura medium
Wysokosé izolacji
Materiat izolacyjny

N =
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Warunki pracy: montaz

Endress+Hauser

5.6 Montaz moduléw czujnika

5.6.1 Ogo6lne wskazéwki montazowe

= Na tabliczce znamionowej modutu czujnika jest podana informacja, gdzie jest on typowo
montowany:
HP (u spodu)
LP (u gory)
Dodatkowe informacje podano w rozdziale "Przeznaczenie" - 12

s Pozycja pracy modutu czujnika moze powodowac przesuniecie punktu zerowego, tzn. gdy
zbiornik jest pusty lub czesciowo pelny, warto$¢ zmierzona jest rézna od zera.
Przesuniecie punktu zerowego mozna korygowac: patrz rozdziat "Uruchomienie bez
uzycia menu obstugi'> B 43 lub "Kalibracja pozycji pracy'> B 48.

= Modut czujnika HP nalezy zawsze instalowac ponizej najnizej potozonego punktu
pomiarowego.

s Modut czujnika LP nalezy zawsze instalowa¢ powyzej najwyzej potozonego punktu
pomiarowego.

= Nie montowac¢ modutéw czujnika w strumieniu wlotowym ani w miejscu zbiornika, w
ktorym moga wystepowac wahania ci$nienia w wyniku pracy mieszadta.

= Nie montowac¢ modutéw czujnika po stronie ssawnej pompy.

s Montaz modutéw czujnika za zaworem odcinajgcym utatwia ich kalibracje i diagnostyke.

= Jedli nagrzany modut czujnika jest schtadzany w trakcie procesu czyszczenia (np. zimng
wodg), powstaje krotkotrwate podci$nienie, wskutek czego wilgo¢ moze dostac sie do
czujnika poprzez ztgcze kompensaciji cisnienia (3). W takim przypadku nalezy montowac
czujnik tak, aby ztgcze kompensaciji ci$nienia (3) byto skierowane ku dotowi.

= Chronic ztgcze kompensaciji cisnienia i filtr GORE-TEX® (3) przed zanieczyszczeniem.

= Do czyszczenia membrany oddzielaczy nie nalezy uzywac twardych ani ostro
zakonczonych narzedzi.

A0017512

5.7 Montaz moduléw czujnika z przytaczami
technologicznymi z PVDF

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko uszkodzenia przylacza technologicznego!

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Moduly czujnika z przytaczami gwintowymi z PVDF powinny by¢ instalowane z uzyciem
dostarczonego w komplecie wspornika montazowego!
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A\ OSTRZEZENIE

Zmeczenie materialu wskutek wplywu cisnienia i temperatury!

Ryzyko uszkodzenia ciata w razie pekniecia czesci! Pod wptywem obcigzen spowodowanych

wysokim ci$nieniem i temperatura, zlgcze gwintowe moze obluzowac sie.

» Dokrecenie potaczen gwintowych powinno by¢ reqularnie sprawdzane. Potgczenia te
moga wymagac dokrecenia maksymalnym momentem 7 Nm (5,16 Ibf ft). Do
uszczelnienia potaczen gwintowych %" NPT zalecane jest uzycie tasmy teflonowej.

Wspornik montazowy moze by¢ instalowany na rurze o $rednicy od 1%"do 2" lub na
Scianie.

W przypadku montazu do rury, nakretki uchwytu powinny by¢ dokrecone jednakowym
momentem, wynoszacym co najmniej 5 Nm (3.69 1bf ft).

S

[off 1K N gz

A0017514

= Wspornik montazowy wchodzi w zakres dostawy.

= Zamawianie:
Konfigurator produktu, pozycja kodu zam. "Akcesoria zatgczone", opcja "PA" lub
jako oddzielne akcesorium (Nr kat.: 71102216).

5.8 Montaz przetwornika

Przetwornik nalezy montowac z uzyciem dostarczonego wspornika montazowego.
Wspornik montazowy moze by¢ instalowany na rurze o $rednicy od 1%"do 2" lub na
Scianie.

W przypadku montazu do rury, nakretki uchwytu powinny by¢ dokrecone jednakowym
momentem, wynoszacym co hajmniej 5 Nm (3.69 1Ibf ft).

I s

w

A0021145

Wspornik montazowy wchodzi w zakres dostawy.
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5.8.1 Obracanie wskaznika

A0017524

A\ OSTRZEZENIE
Czy zasilanie jest wylaczone?
Ryzyko porazenia pragdem i/lub wybuchu!
» Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

1. Jesli wystepuje (np. w przyrzadach z dopuszczeniem Ex d i Ex na): za pomoca klucza
imbusowego odkreci¢ zacisk mocujgcy pokrywe przedziatu elektroniki.

Wykreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z obudowy przetwornika.

Nieznacznie obrdci¢ i wyciggng¢ wskaznik z obudowy.

Obroci¢ obudowe do zgdanego potozenia: maks. 4 x 90° w kazdym kierunku.
Zamontowac wskaznik w przedziale elektroniki i zatrzasng¢ w zagdanym potozeniu.

Wkreci¢ z powrotem pokrywe przedziatu podtgczeniowego na obudowe przetwornika.

N B B B B B

Jesli wystepuje (np. w przyrzadach z dopuszczeniem Ex d i Ex na): za pomoca klucza
imbusowego dokreci¢ zacisk mocujgcy (moment 1 Nm (0.225 1bf)).

5.9 Zamkniecie pokrywy obudowy

Pokrywy obudowy nie mozna zamkna¢.

Zniszczony gwint!

» Podczas zamykania pokrywy obudowy sprawdzié, czy gwinty w pokrywie i w obudowie
nie sg zanieczyszczone, np. piaskiem. Jesli podczas zamykania pokrywy wystepujg
opory, ponownie sprawdzi¢, czy na gwincie nie ma zanieczyszczen lub brudu.

5.9.1 Zamykanie pokrywy obudowy ze stali k.o. w wersji
higienicznej (T17)

Pokrywa przedziatu podigczeniowego i pokrywa przedziatu elektroniki jest zawsze
mocowana na uchwyt i zamykana $rubg. Aby zapewnic, ze pokrywa jest pewnie dokrecona
i szczelna, $rube nalezy dokrecié¢ recznie az do oporu momentem 2 Nm (1.48 1bf ft).

21



Warunki pracy: montaz

Deltabar FMD71, FMD72

22

5.10 Uszczelka przytacza kolnierzowego

Bledny wynik pomiaru.

Uszczelka nie moze stykac sie z membrang oddzielacza, poniewaz moze to mie¢ wptyw na
wynik pomiaru.

» Sprawdzi¢, czy uszczelka nie styka sie z membrang oddzielacza.

i R A e P M |

1
2

A0017743

Membrana oddzielacza
Uszczelka

5.11 Kontrola po wykonaniu montazu

a

Czy przyrzad nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym

Przyktadowo:

= Temperatura medium

= Process pressure [Ci$n. procesu
= Temperatura otoczenia

= Zakres pomiarowy

Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)

Czy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem promieniowania
stonecznego

Czy $ruba zacisku jest odpowiednio dokrecona

Endress+Hauser
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6 Podlaczenie elektryczne

A\ OSTRZEZENIE

Napiecie pracy wieksze od 35 VDC: niebezpieczne napiecie dotykowe na zaciskach.
Ryzyko porazenia pradem!
» W mokrym $rodowisku nie otwieraé pokrywy przy wigczonym zasilaniu.

ﬂ Oznaczenia modutéw czujnika sg niezalezne od konfiguracji urzagdzenie nadrzedne/
podrzedne. Oznacza ono miejsce instalacji modutu czujnika:
= Sensor module LP [Modut czujnika LP]
LP = niskie ci$nienie; u gory
= Sensor module HP [Modut czujnika HP]
HP = wysokie ci$nienie; u spodu

Dodatkowe informacje podano w rozdziale "Przeznaczenie" > 12

6.1 Potaczenie modutu czujnika LP z modutem czujnika
HP

A OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ podlaczone!
Ryzyko porazenia prgdem i/lub wybuchu!
» Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

= Odkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego w obudowie modutu czujnika LP.

s Wprowadzié przewdd modutu czujnika HP przez dtawik kablowy w module czujnika LP.
Uzy¢ dostarczonego w komplecie ekranowanego przewodu 4-zytowego. Zyt przewodéw
sg oznaczone identycznymi kolorami, jak zaciski, do ktérych majg by¢ podtgczone.

= Podigczyc przyrzad zgodnie z ponizszym schematem.

= Wkreci¢ pokrywe obudowy.

A0017528

BK (czarny)

BU (niebieski)

WH (biaty)

BN (brgzowy)

Sensor module LP [Modut czujnika LP]
Sensor module HP [Modut czujnika HP]
Zacisk uziemienia

Moment dokrecenia: 0.4 Nm

W NN
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6.1.1 Ekranowanie za pomoca ekranu przewodu

Sposob ekranowania opisano w dokumentacji specjalnej SDO0354P. Dokumentacja ta jest
dotaczona do przewoddw podtgczeniowych.

6.2 Podlaczenie modutu czujnika HP do przetwornika

A\ OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ podtaczone!
Ryzyko porazenia pragdem i/lub wybuchu!
» Przed przystgpieniem do wykonania poditgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

= Odkreci¢ pokrywe przedziatu podigczeniowego w obudowie modutu czujnika HP.

= Wprowadzié przewdd przetwornika przez dtawik kablowy w module czujnika HP. Uzyé
dostarczonego w komplecie ekranowanego przewodu 4-zytowego. Zyt przewodow sg
oznaczone identycznymi kolorami, jak zaciski, do ktérych majg by¢ podtgczone.

= Podlgczyc przyrzad zgodnie z ponizszym schematem.

= Wkreci¢ pokrywe obudowy.

p a
NPT %' ,1/\.7

A0017529

BK (czarny)

BU (niebieski)

WH (biaty)

BN (brgzowy)

Sensor module HP [Modut czujnika HP]
Przetwornik

Zacisk uziemienia

Moment dokrecenia: 0.4 Nm

O NV WN =

6.2.1 Ekranowanie za pomoca ekranu przewodu

Sposob ekranowania opisano w dokumentacji specjalnej SDO0354P. Dokumentacja ta jest
dotaczona do przewoddw podtgczeniowych.
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6.3 Podlaczenie przyrzadu

6.3.1  Przyporzadkowanie zaciskow

A\ OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ podltaczone!
Ryzyko porazenia pragdem i/lub wybuchu!

>

Przed przystapieniem do wykonania podigczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

A OSTRZEZENIE
Niewlasciwe podlaczenie moze zagrazac bezpieczenstwu podiaczenia!

>

Zgodnie z normg PN-EN 61010, przyrzad powinien by¢ wyposazony w oddzielny
wytgcznik lub wytgcznik automatyczny.

W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, podczas instalacji
obowigzujg krajowe normy i przepisy oraz Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa,
Dokumentacja montazu i sterowania.

Informacje dotyczace eksploatacji przyrzadéw w strefach zagrozonych wybuchem
znajdujg sie w odrebnej dokumentacji. Standardowo dokumentacja ta jest dostarczana
wraz z przyrzagdami posiadajgcymi dopuszczenie do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem.

Przyrzady z wbudowang ochrong przeciwprzepieciowg powinny by¢ uziemione.
Przyrzad posiada wbudowany uktad zabezpieczajgcy przed odwrotng polaryzacja,
przepieciami oraz filtr przeciwzaktoceniowy HF.

Procedura podtaczenia przyrzadu jest nastepujaca:

1.
2
3.
4

5.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce
znamionowej.

Odkreci¢ pokrywe obudowy.
Wprowadzi¢ przewdd przez dtawik kablowy.
Podlaczy¢ przyrzad zgodnie z ponizszym schematem.

Wkreci¢ pokrywe obudowy.

Zalaczyc zasilanie.
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4
2
<

e
o

4... 20mA Test

B

A0019989

Obudowa

Napiecie zasilania

4..20 mA

W tym miejscu przyrzqdy z wbudowanq ochrong przeciwprzepieciowq posiadajq oznakowanie "OVP"

(ochronnik przeciwprzepigciowy).

Zaciski uziemienia zewnetrznego

Testowanie sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskiem "+'"i zaciskiem "test"

7 Wewnetrzny zacisk uziemienia, minimalne napiecie zasilania = 12 V DC, jesli zworka umieszczona jest jak na
schemacie.

8  Zworka umozliwiajgca testowanie sygnatu 4...20 mA

W N =

o W

6.3.2  Napiecie zasilania

A\ OSTRZEZENIE

Zasilanie moze by¢ podtaczone!

Ryzyko porazenia pragdem i/lub wybuchu!

» W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem, instalacja powinna
by¢ zgodna z obowigzujgcymi krajowymi normami i przepisami oraz Zaleceniami
dotyczgcymi bezpieczenstwa.

» Informacje dotyczace eksploatacji przyrzadéw w strefach zagrozonych wybuchem
znajdujg sie w odrebnej dokumentacji. Standardowo dokumentacja ta jest dostarczana
wraz z przyrzagdami posiadajagcymi dopuszczenie do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem.

Wersja elektroniki Zworka umozliwiajgca testowanie Zworka umozliwiajgca testowanie
sygnatu 4...20 mA w pozycji "Test" | sygnatu 4...20 mA w pozycji "Bez
(ustawienie fabryczne) testowania"

4...20 mA HART, do pracy w 13...45V DC 12..45V DC

strefie niezagrozonej wybuchem

Testowanie sygnatu 4...20 mA

Sygnat wyjsciowy 4...20 mA moze by¢ zmierzony pomiedzy zaciskiem "+'i zaciskiem "test"
bez rozwierania linii wejsciowej. Redukcja minimalnego napiecia zasilania przyrzagdu
mozliwa jest poprzez zmiane pozycji zworki. Dzieki temu mozliwa jest rowniez praca z
niskonapieciowymi zrédtami napiecia zasilania. Aby zapewni¢ btgd pomiaru ponizej 0.1%,
rezystancja wewnetrzna przyrzgdu powinna wynosic¢ ponizej <0.7Q. Odpowiednie pozycje
zworki opisano w ponizszej tabeli.
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Pozycja zworki umozliwiajacej Opis
testowanie sygnatu

Pomiar sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskami "+'i "test" jest mozliwy.
(Prad wyjsciowy moze by¢ zmierzony bez rozwierania linii wyjsciowej,
poprzez diode.)

= Ustawienie fabryczne zworki

Minimalne napiecie zasilania: 13 V DC

Test|v

A0019992

Pomiar sygnatu 4...20 mA pomiedzy zaciskami "+'i 'test" jest

niemozliwy.
= Minimalne napiecie zasilania: 12 V DC

™

A0019993

6.4 Warunki podigczenia

6.4.1 Parametry przewodoéw

Zalecane jest stosowanie dwuzytowej skretki ekranowane;j.

6.4.2  Parametry przewodow podlgczeniowych przetwornika

» Endress+Hauser zaleca stosowanie ekranowanej skretki dwuzytowe;j.
= Zaciski dla zyt: 0,5...2,5 mm? (20...14 AWG)
= Zewnetrzna $rednica przewodu zalezy od zastosowanego wprowadzenia przewodu.

6.4.3  Wprowadzenia przewodow

Dopuszczenie Diawik kablowy Dopuszczalna srednica Mozliwe przekroje zyt
przewodu

= Wersja Standard | Tworzywo sztuczne 5..10 mm (0,2...0,39 in) 0,5...2,5 mm?

= Exia M20x1,5 (20...14 AWG)

= Exic

= ExtD Metalowy M20 x 1.5 7...10,5 mm (0,28...0,41 in)

= ExnA

= Dopuszczenie FM

= Dopuszczenie CSA

6.4.4  Ochrona przeciwprzepieciowa

Wersja Standard

Przyrzad w wersji standardowej nie ma wbudowanej ogranicznika przepie¢ (‘udary
przewdd/ziemia"). Jednak wymagania obowigzujgcej normy EN 61000-4-5 dotyczacej
kompatybilnosci elektromagnetycznej (napiecie probiercze 1kV przewdd/ziemia) sa
spetnione.

Ochrona przeciwprzepieciowa (opcjonalna)

Przyrzady w wersji "NA" w pozycji 610 kodu zam. "Akcesoria zamontowane" sg wyposazone
w ogranicznik przepiec.
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= Ogranicznik przepiec:

- Znamionowe napiecie pracy (DC): 600 V

- Nominalny prad wytadowczy: 10 kA
® Graniczny udarowy prad wytadowczy (1= 20 kA wg DIN EN 60079-14: impuls 8/20 ps
= Graniczny prad AC ogranicznika =10 A

NOTYFIKACJA

Przyrzad moze ulec uszkodzeniu!
» Przyrzady z wbudowang ochrong przeciwprzepieciowg powinny by¢ uziemione.

6.5 Parametry podiaczen elektrycznych

6.5.1  Maksymalna rezystancja obciazenia

Aby zapewni¢ odpowiednie napiecie na zaciskach przyrzadow 2-przewodowych, dla
danego napiecia zasilania Uy, nie moze by¢ przekroczona maksymalna rezystancja
obciazenia R (powiekszona o warto$é rezystancji przewodéw).

Na ponizszych diagramach obcigzeniowych prosimy zwréci¢ uwage na pozycje zworki i
ochrone przeciwwybuchows:

Rlmax A A RLmax 4 B
@) @]
1435 1391

1217 1174

[Testly
783 739

™ 548

304

13 20 30 40 45 U

(Sal
=y

12 20 30 40 4

(V] [V]
.1, <1
- 2 - - 2 -
U-12V U-13V

3~ RLmax < 3~ RLmax <

23 mA 23 mA

A0017533

A Zworka umozliwiajgca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji 'Bez testowania"

B Zworka umozliwiajqca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji "Test"

1 Napiecie zasilania dla przyrzqdu w wersji do pracy strefie Il 1/2 G Ex ia, FM IS, CSA IS

2 Napiecie zasilania dla przyrzqdu w wersji do pracy w strefie niezagrozonej wybuchem, 2 G Ex d, 3 G Ex nA,
FM XP, FM NI, CSA XP, CSA zagrozonej wybuchem pytow

3 Rimax - Maks. rezystancja obcigzenia

U  Napiecie zasilania

ﬂ W przypadku obstugi przyrzadu za pomocg komunikatora recznego lub poprzez
komputer PC z oprogramowaniem narzedziowym, nalezy uwzgledni¢ minimalng
rezystancje linii komunikacyjnej wynoszgcg 250 Q.

6.5.2 Ekranowanie

W celu zapewnienia optymalnej ochrony przed zakt6ceniami zalecane jest obustronne
uziemienie ekranu (po stronie szafki systemu automatyki i po stronie przyrzadu). Jesli w
danej instalacji nalezy bra¢ pod uwage prady wyréwnawcze, wéwczas uziemi¢ ekran z
jednej strony, najlepiej przy przetworniku.

Endress+Hauser
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W przypadku stosowania przyrzadu w strefie zagrozonej wybuchem nalezy przestrzegac
stosownych przepiséw. Oddzielna dokumentacja Ex zawierajgca dodatkowe zalecenia oraz
dane techniczne dostarczana jest wraz z kazdym przyrzadem przeznaczonym do pracy w
strefie zagrozonej wybuchem.

6.6 Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych

Czy przewody lub przyrzad nie sg uszkodzone (ogledziny)

Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacjg

Czy zamontowane przewody sg odpowiednio odcigZone

Czy wszystkie dtawiki kablowe sg zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne

Czy napiecie zasilajace jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej

Czy przyporzadkowanie zaciskow jest wlasciwe

Jesli to konieczne: czy przewidziano podtgczenie uziemienia ochronnego

Przy wlaczonym zasilaniu: czy przyrzad jest gotéw do pracy i czy na wskazniku wyswietlane sa wskazania

Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone

I I A o

Czy zacisk zabezpieczajacy jest mocno dokrecony
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7 Warianty obstugi

7.1 Obstuga za pomoca przyciskow obstugi

7.1.1  Potozenie elementéw obstugi

Przyciski obstugi na zewnatrz przyrzadu

W przypadku obudowy T14 (aluminiowej i ze stal k.o.) przyciski obstugi lokalnej znajduja
sie albo pod pokrywa ochronng na zewnatrz obudowy przyrzadu lub na module elektroniki
w jej wnetrzu. Ponadto, przyrzady ze wskaznikiem lokalnym i modutem elektroniki 4...20
mA HART posiadaja przyciski obstugi na wskazniku lokalnym.

AD016499

Jesli przyciski obstugi lokalnej sg umieszczone na zewnatrz obudowy, nie ma potrzeby
otwierania obudowy przyrzadu. To zapewnia:

= Pelne zabezpieczenie przed wptywem czynnikéw zewnetrznych, w tym wilgoci i
zanieczyszczen.

= Prostote obstugi bez konieczno$ci uzycia narzedzi.

= Trwatos$c.

Endress+Hauser
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Przyciski i elementy obstugi znajdujace si¢ wewnatrz przyrzadu, na module

elektroniki

e
o
/

o
5

1O |-
RN
[T |[SW/min

off

D =
T |w

...5 Nie przyporzqdkowany

Przyciski obstugi
Gniazdo opcjonalnego wskaznika

O N WN =

Funkcje mikroprzetacznikow

Zielona dioda LED wskazujqca akceptacje wartosci

A0016500

Mikroprzetqcznik do blokowania i odblokowania parametréw definiujqcych wartosci mierzone
Mikroprzelgcznik do wigczania/wytqczania ttumienia
Mikroprzetqcznik prgd alarmu SW/Min. wartosé alarmowa (3.6 mA)

Mikroprzetacznik | Symbol/

oznaczenie

Pozycja mikroprzelacznika

"off" [wyt.]

"on" [zal.]

' O

A0011978

Przyrzad jest odblokowany Tryb
konfiguracji parametréw definiujgcych
warto$ci mierzone jest odblokowany.

Przyrzad jest zablokowany.
Tryb konfiguracji parametréw
definiujgcych wartosci
mierzone jest zablokowany.

2 damping t Ttumienie wylaczone. Sygnat Ttumienie wigczone. Sygnat
wyjsciowy reaguje natychmiast na wyjSciowy reaguje na zmiany
zmiany wartosci mierzonej. wartosci mierzonej z

opo6zZnieniem T. b

3 SW/Alarm min | Prad alarmu jest ustawiany za pomocg | Prad alarmu wynosi 3.6 mA
menu obstugi. (‘Setup" [Ustawienia] > | niezaleznie od nastawy
"Extended setup" [Ust. zaawansowane| | wybranej za pomocg menu
- "Current output" [Wyj. pradowe] > obstugi.
"Output fail mode" [Tryb obstugi
btedu]) ?

1) Warto$¢ opdznienia mozna ustawia¢ za pomocg menu obstugi ("Setup" [Ustawienia| - "Damping"

[Ttumienie|). Ustawienie fabryczne: t = 2 s lub zgodnie z zaméwieniem.

2) Ustawienie fabryczne: 22 mA
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Funkcje przyciskéw obstugi

Przycisk(i) Znaczenie
— | Naci$niecie przycisku przez | Zapamietanie dolnej wartosci
O co najmniej 3 sekundy granicznej zakresu. Zadane jest

ci$nienie referencyjne.

Szczegotowy opis, patrz takze rozdziat
"Tryb pomiaru: ci$nienie'-> 43 lub
"Tryb pomiaru: poziom" - 44,

A0017535

+ | Naci$niecie przycisku przez | Zapamietanie gornej wartosci
O co najmniej 3 sekundy granicznej  zakresu. Zadane jest
ci$nienie referencyjne.

Szczegotowy opis, patrz takze rozdziat
"Tryb pomiaru: ci$nienie'-> 43 lub
"Tryb pomiaru: poziom" > B 44.

A0017536

E | Naci$niecie przycisku przez | Kalibracja pozycji pracy
O co najmniej 3 sekundy

A0017537

A0017535

+ i E | Naci$niecie przycisku przez | Reset wszystkich parametréw. Reset za
Q O co najmniej 6 sekund pomoca przyciskéw obstugi odpowiada

resetowi za pomocg kodu 7864.
A0017536 A0017537

7.2 Obstuga za pomoca menu obstugi

7.2.1  Koncepcja obstugi

Obstuga za pomocg menu obstugi zalezy od rodzaju uzytkownika.

Rodzaj
uzytkownika

Znaczenie

Operator

Operatorzy sg odpowiedzialni za codzienng obstuge przetwornikéw pomiarowych. Zasadniczo
ogranicza sie ona jedynie do odczytu wartosci mierzonych bezposrednio z przyrzadu lub
zdalnie ze sterowni. Poza odczytem warto$ci mierzonych obstuga moze obejmowacé proste
funkcje, dostosowane do konkretnych aplikacji. W razie wystgpienia btedu taki uzytkownik
jedynie przekazuje informacje o btedach, natomiast sam nie podejmuje zadnych dalszych
dziatan.

Konserwacja

Inzynierowie serwisu zwykle pracuja przy przetwornikach pomiarowych na okreslonych
etapach po uruchomieniu. Zajmuja sie przede wszystkim konserwacjg oraz wykrywaniem i
usuwaniem usterek, kiedy to nalezy dokonac¢ prostych nastaw przyrzadu. Technicy zajmuja sie
przyrzadami przez caty cykl Zycia produktu. W zwigzku z tym uruchomienie i ustawienia
zaawansowane oraz konfiguracja to niektére zadania, ktére musza oni wykonywac.

Ekspert

Eksperci pracujg przy przetwornikach pomiarowych przez caty cykl zycia przyrzadu, ale
wymagania ich dotyczace sg czasem niezwykle wysokie. W tym celu konieczne jest
wielokrotne wykorzystywanie poszczegélnych parametréw/funkcji sposréd wszystkich
dostepnych funkcji przyrzadu. Oprécz czysto technicznych zadan zwigzanych z procesem,
eksperci mogg rowniez wykonywac zadania czysto administracyjne (np. administrowanie
uzytkownikami). Eksperci moga wykorzystywac caty zestaw parametrow.
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7.3 Struktura menu obstugi

Rodzaj
uzytkownika

Podmenu

Znaczenie/wykorzystanie

Operator

Language

Obejmuje wylgcznie parametr "Language” [Jezyk| (000), ktory stuzy do
ustawienia jezyka obstugi przyrzadu. Jezyk mozna zmieni¢ zawsze, nawet
wtedy, gdy przyrzad jest zablokowany.

Operator

Display/
operat.
|Wskaznik/
Obstuga]

Zawiera parametry niezbedne do konfigurowania wskazan wartosci
mierzonych (wybor wyswietlanych wartosci, format wyswietlania itd.). Za
pomocg tego podmenu uzytkownik moze zmieniaé¢ sposéb wskazywania
warto$ci mierzonych bez zaktécania biezagcego pomiaru.

Konserwacja

Setup
|Ustawienia|

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do uruchomienia zadan

pomiarowych. Struktura tego podmenu jest nastepujaca:

= Standardowe parametry konfiguracji
Szeroki zakres dostepnych parametréw, ktére mozna wykorzystac do
skonfigurowania typowej aplikacji. Zakres dostepnych parametréw zalezy
od wybranego trybu pomiarowego. Po wybraniu nastaw wszystkich tych
parametréw, mozna w wiekszosci przypadkéw catkowicie skonfigurowaé
zadanie pomiarowe.

= Podmenu "Extended setup" [Ust zaawansowane]
Podmenu "Extended setup" [Ust zaawansowane| zawiera dodatkowe
parametry, umozliwiajgce skonfigurowanie zaawansowanych parametréw
zadania pomiarowego, w celu przeliczenia wartosci mierzonej i skalowania
sygnatu wyjsciowego. W zaleznosci od wybranego trybu pomiarowego to
menu posiada podmenu nizszego rzedu.

Konserwacja

Diagnostyka

Zawiera wszystkie parametry niezbedne do wykrycia i analizowania btedow
obstugi. Struktura tego podmenu jest nastepujaca:
= Diagnostic list [Lista Diagnost.]
Zawiera maks. 10 aktywnych komunikatéw diagnostycznych.
= Event logbook [Rejestr zdarzeri]
Zawiera 10 ostatnich komunikatoéw o btedach (historycznych).
= Instrument info [Info o urzgdz|
Zawiera dane identyfikacyjne przyrzadu.
= Measured values [Wart. mierzone|
Zawiera wszystkie aktualne wartosci mierzone.
= Simulation [Symulacja]
Stuzy do symulacji ci$nienia, poziomu i wartosci alarmowych/
ostrzegawczych.
= Reset
= Sensor LP [Czujnik LP]
= Sensor HP [Czujnik HP]

Ekspert

Ekspert

funkcyjnych przyrzadu. Zawiera wiec nastepujgce podmenu:

Zawiera wszystkie parametry przyrzadu (réwniez parametry w innych
podmenu). Struktura podmenu "Ekspert' odpowiada strukturze blokéw

= System
Zawiera wszystkie parametry przyrzadu, ktore nie dotycza pomiaréw ani
integracji z rozproszonym systemem sterowania.
= Measurement |[Pomiar|
Zawiera wszystkie parametry stuzgce do konfigurowania pomiaréw.
= Qutput [Wyjscie|
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania wyjscia pradowego.
= Communication [Komunikacja]
Zawiera wszystkie parametry do konfigurowania interfejsu HART.
= Diagnosis [Diagnostyka]|
Zawiera wszystkie parametry niezbedne do wykrycia i analizowania btedow
obstugi.

Endress+Hauser
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7.4 Mozliwosci obstugi przyrzadu

7.4.1  Obstuga lokalna

A0017650

1 Modut wskaznika z przyciskami obstugi. Dostep po otwarciu pokrywy.

7.5 Obstuga przyrzadu za pomoca wskaznika (opcja)

Do wyswietlania wskazan i obstugi lokalnej stuzy czterowierszowy wskaznik
ciektokrystaliczny (LCD). Umozliwia odczyt wartosci mierzonych, tekstéw dialogowych, jak
rowniez ostrzezen i komunikatéw btedéw, utatwiajgc w ten sposéb uzytkownikowi obstuge
na kazdym jej etapie.

Dla utatwienia obstugi wskaznik mozna wyjgc¢ z obudowy.
Wskaznik moze by¢ obracany skokowo co 90°.

W zaleznosci od pozycji pracy przyrzadu, utatwia to obstuge przyrzadu i odczyt wartosci
mierzonych.

Funkcje:

= 8-cyfrowe wskazanie wartosci mierzonej wraz ze znakiem i przecinkiem dziesietnym,
wskaznik stupkowy odwzorowujgcy sygnat pragdowy 4...20 mA HART.

= Prosta obstuga za pomocg menu, dzieki wielopoziomowej strukturze parametrow
(podziat na bloki).

= Dla utatwienia obstugi kazdy parametr jest oznaczony 3-cyfrowym kodem.

= Opcje konfiguracji wskaznika zgodnie z indywidualnymi wymaganiami, tj. mozliwo$¢
ustawienia jezyka dialogowego, naprzemiennych wskazan, wyswietlania dodatkowych
wartosci mierzonych takich jak temperatura czujnika, ustawienia kontrastu

= Zaawansowane funkcje diagnostyczne (ostrzezenia i komunikaty btedéw, wskazniki
"peak-hold" tj. wskazanie maksymalnego poziomu sygnatu w okreslonym przedziale
czasuy, itd.).

= Szybkie i tatwe uruchomienie

Endress+Hauser
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7.5.1 Przeglad

x.))(xxxx 679

OHE )/

AD016498

Przyciski obstugi

Wskaznik stupkowy

Symbol

Nagtéwek

Numer identyfikacyjny parametru

v W N =

7.5.2 Ustawienie kontrastu wskaznika

= [+ i [E) (nacisnac jednoczesnie): zwiekszenie kontrastu.
= ()i [E) (nacisnaé jednoczesnie): zmniejszenie kontrastu.

7.5.3  Ikony na wskazniku

W ponizszych tabelach pokazano ikony, ktére mogg by¢ wyswietlane na wskazniku.
Jednoczes$nie moga by¢ wyswietlane cztery ikony.

Ikony bledéw

Symbol | Znaczenie
5 Komunikat btedu "Out of specification" [Poza specyfikacja]

Urzadzenie pracuje poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania

do pracy lub czyszczenia).
'A0012088 p y y )

Komunikat btedu "Service mode" [Tryb serwisu]
' Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

A0012100

Komunikat bledu "Maintenance required" [Wymagana obstuga]
H Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

A0012101

F Komunikat btedu "Wykryto btad"

Wystapit btad podczas pracy. Wskazanie warto$ci mierzonej jest btedne.

A0012086

Ikony stanu blokady

Symbol | Znaczenie

h Ikona blokady

Obstuga przyrzadu jest zablokowana. Procedura odblokowania przyrzadu, patrz rozdziat "Blokowanie/
odblokowanie trybu konfiguracji'.

A0011978
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Ikony aktywnej komunikacji

Znaczenie

A0017652

Symbol komunikacji
Sygnalizacja aktywnej komunikacji, tj. transmisji danych za pomocg interfejsu cyfrowego

7.5.4 Nawigacja i wybdr opcji z listy

Przyciski obstugi stuzg do nawigacji po menu obstugi i wyboru opcji z listy wyboru.

Przycisk(i)

Znaczenie

A0017879

= Przewijanie listy wyboru w dét
= Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

[

A0017880

= Przewijanie listy wyboru w gore
= Edycja wartosci alfanumerycznych wprowadzanych w danej funkcji

(]

A0017881

= Zatwierdzanie wyboru / ustawienia
= Przejscie do nastepnej pozycji
= Wybor pozycji menu i aktywacja trybu edycji

(]

L]

A0017879 A0017881

Requlacja kontrastu wskaznika lokalnego: przyciemnianie

[

g

A0017880 A0017881

Regulacja kontrastu wskaznika lokalnego: rozjasnianie

(]

=

A0017879 A0017880

Funkcje ESC:

= Wyjscie z trybu edycji bez zapisu wprowadzonych zmian.

= 7 pozycji menu na poziomie wyboru. Kazde jednoczesne wecisniecie przyciskéw powoduje
przejscie do wyzszego poziomu menu.

7.5.5  Przyklady nawigacji

Parametry z listg wyboru

Language

000

Obstuga

1| v German

Domyslnie ustawionym jezykiem dialogowym jest "English" [Angielski].
Przed wybrang opcja pojawia sie znak v wskazujacy, ze jest ona aktualnie aktywna.

Spanish
2 German Za pomocg przyciskéw & lub Hwybraé opcje "Spanish" [Hiszpanski].
v Spanish
3 | v Spanish Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem (E).
G Przed wybrang opcjg pojawia si¢ znak v wskazujacy, ze jest ona aktualnie aktywna.
erman

(Obecnie wybranym jezykiem dialogowym jest "Spanish" [Hiszpanskil).
Zamkna¢ tryb edycji parametru, naciskajac przycisk [E.

Zatwierdzenie zadanego ci$nienia

Przyktad: kalibracja pozycji pracy.

Endress+Hauser
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Sciezka menu: Menu gtéwne - Setup |Ustawienia| - Pos. zero adjust [Kalibracja zera]

Pos. zero adjust [Korekcja
punktu zerowego]

007

Obstuga

1|v Cancel [Anuluyj]

Confirm [Potwierdz]

Zadane ci$nienie ma by¢ uzyte do kalibracji pozycji pracy.

2 Cancel [Anuluj]

v Confirm [Potwierdz]

Woeiskajac przycisk @ lub () zaznaczy¢ opcje Confirm" ['Potwierdz].
Aktywna opcja pod$wietlana jest czarnym ttem.

3 Adjustment has
been accepted!

Za pomocg przycisku [Elzatwierdzi¢ aktualne cisnienie jako parametr
kalibracji pozycji pracy. Przyrzad potwierdza nastawe i powraca do
parametru "Pos. zero adjust' [Kalibracja zera].

4|v Cancel [Anuluj]

Confirm [Potwierdz]

Zamknac tryb edycji parametru, naciskajgc przycisk [E).

Parametry definiowane przez uzytkownika

Przyktad: zmiana ustawienia parametru "Set URV (014)" [Ustaw URV] z 100 mbar (1.5 psi)

na 50 mbar (0.75 psi

R

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended setup [Ust. zaawansowane| - Current
output [Wyj. pradowe| - Set URV [Ustaw URV]|

Set URV [Ustaw URV] 014

Obstuga

00 0 00| mbar

—
I

Na wskazniku lokalnym wyswietlany jest parametr, ktéry ma zosta¢
zmieniony. Jednostka "mbar” jest definiowana w innym parametrze i
nie moze by¢ zmieniona.

2 100 . 000 | mbar

Przejsc do trybu edycji wciskajgc przycisk # lub ). Pierwsza cyfra
zostaje pod$wietlona czarnym ttem.

3 500 . 000| mbar

Za pomocg przycisku (#] zmieni¢ warto$¢ "1" na "5". Nacisna¢ przycisk
[E, aby zatwierdzi¢ wartos¢ "5". Kursor przechodzi do nastepnej pozycji.
Przyciskiem [E) zatwierdzi¢ warto$¢ (na drugiej pozyciji).

4 500 . 000| mbar

Podswietlana zostanie trzecia cyfra, co oznacza, ze mozna jg edytowac.

5 504 . 000| mbar

Przyciskiem [ przejsc do ikony "<J". Przyciskiem [E] zapisa¢ nowa
warto$é i zamkna¢ tryb edycji. Patrz nastepny rysunek.

6 50. 00O mbar

Nowa warto$¢ maksymalna zakresu wynosi teraz 50.0 mbar (0.75 psi).
Zamknac¢ tryb edycji parametru, naciskajgc przycisk [E). Przejs¢ do trybu
edycji weiskajac przycisk & lub .

7.6 Obstuga za pomocg oprogramowania narzedziowego
Endress+Hauser

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzgdzania aparaturg obiektowg
(Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT. Narzedzie to umozliwia
konfiguracje wszystkich urzadzen Endress+Hauser oraz urzadzen innych producentéw,

wspierajacych standard FDT.

Wymagania sprzetowe i programowe mozna znalez¢ pod adresem:
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www.pl.endress.com - Szukaj: FieldCare - FieldCare > Dane techniczne.

FieldCare obstuguje nastepujace funkcje:

= Konfiguracja przetwornikow w trybie offline i online
= Zapis i odczyt danych urzgdzenia (upload/download)
= Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

7.7 Bezposredni dostep do parametrow
Bezpodredni dostep do parametrow jest mozliwy dla typu uzytkownika "Ekspert".

Direct access (119) [Dostep bezposredni]

Sciezka menu
Prawo odczytu
Prawo zapisu

Opis

Wprowadzenie
Ustawienie fabryczne

Wskazowka

Expert |Ekspert] - Direct access [Dostep bezposredni]
Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Ekspert

Aby przej$é bezposrednio do danego parametru, nalezy wprowadzi¢ kod bezposredniego
dostepu.

Nalezy wprowadzi¢ zgdany kod parametru.
0

W kodzie bezposredniego dostepu mozna pomig¢ poczatkowe zera.

7.8 Blokowanie/odblokowanie trybu konfiguracji

Po wprowadzeniu wszystkich parametréow, tryb konfiguracji mozna zablokowaé,
zapewniajgc ochrone przed nieuprawnionym dostepem do parametrow.

Istnieja nastepujace mozliwosci blokowania/odblokowywania trybu konfiguracji:

= Za pomocg mikroprzetgcznika na module elektroniki.

= Za pomocg wskaznika lokalnego (opcja)

= Poprzez zdalng obstuge, np. za pomocg programu FieldCare lub komunikatora recznego
HART.

Blokada trybu konfiguracji wskazywana jest na wySwietlaczu lokalnym poprzez ikone ii=y.
Zmiana parametrow definiujgcych ustawienia wskaznika, np. "Language” i "'Display contrast"
[Kontrast wskazan], jest nadal mozliwa.

ﬂ Jezeli tryb konfiguracji zostanie zablokowany za pomocg mikroprzetgcznika,
odblokowanie mozliwe jest réwniez tylko za pomocg mikroprzetgcznika. W przypadku
wigczenia blokady za pomocg wskaznika lokalnego lub poprzez zdalng obstuge, np. za
pomoca programu FieldCare, wylgczenie blokady mozliwe jest tylko poprzez wskaznik
lokalny lub zdalng obstuge.

Do wiaczenia i wytaczenia blokady przyrzadu stuzy parametr "Operator code" [Kod
operatora].

Bezpodredni dostep do parametrow jest mozliwy dla typu uzytkownika "Ekspert".

Operator code (021) [Kod operatora]

38
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Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Operator code [Kod
operatoral]
Prawo odczytu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu blokady lub odblokowania trybu obstugi.
Wprowadzenie ] Celen; wlaczenia blokady: wprowadzi¢ liczbe # kodu dostepu (zakres wartosci: 1 do
9999).

= Celem wylaczenia blokady: wprowadzi¢ kod dostepu.

Ustawienie fabryczne 0

Wskazéwka Fabrycznie ustawiony kod dostepu: "0". Inny kod dostepu mozna zdefiniowac korzystajgc z
parametru "Code definition" [Definiowanie kodu]. Jesli uzytkownik zapomni kodu dostepu,

mozna go wyswietli¢ wprowadzajgc liczbe"5864".

Kod dostepu jest zdefiniowany za pomocg parametru "Code definition" [Definiowanie
kodu].

Code definition (023) [Definiowanie kodu|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust zaawansowane| - Code definition
[Definiowanie kodul]

Prawo odczytu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu dostepu umozliwiajgcego odblokowanie
przyrzadu.

Wprowadzenie Liczba z zakresu 0...9999

Ustawienie fabryczne 0
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7.9

Przywracanie ustawien fabrycznych (reset)

ﬂ Przez wprowadzenie odpowiedniego kodu mozliwe jest przywrécenie ustawien
fabrycznych wszystkich parametrow lub ich okreslonej grupy *). Kod wprowadzany jest
poprzez parametr "Reset" ($ciezka menu: "Diagnosis’ [Diagnostyka] - "Reset").

[stnieje mozliwos$¢ wprowadzenia réznych kodéw resetu. W ponizszej tabeli podano

odpowiednie kody resetu oraz parametry, ktoérych ustawienia fabryczne sg w danym
przypadku przywracane. Reset parametréw mozliwy jest wytgcznie po odblokowaniu
trybu konfiguracji (patrz rozdziat "Blokowanie/odblokowanie trybu konfiguracji"

> 38).

Fabryczna konfiguracja wg specyfikacji uzytkownika nie ulega zmianie w przypadku
resetu (pozostaje konfiguracja zgodna ze specyfikacjg uzytkownika). Aby zmieni¢
dokonang fabrycznie konfiguracje wg specyfikacji uzytkownika, nalezy skontaktowac
sie z serwisem Endress+Hauser.

Reset code
[Kod
resetu]

Opis i efekt wykonania resetu

62

Reset parametréw inicjalizacyjnych (cieply start)

= Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

= Nastepuje ponowne wezytanie danych z pamieci EEPROM (po
= Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wylaczony.

nowna inicjalizacja procesora).

333

Reset parametréow definiowanych przez uzytkownika
= Opcja resetu wszystkich parametréw, za wyjatkiem:
- Device tag (022) [Etykieta]
- Linearization table [Tabela linearyzacji]
- Czas pracy (162)
- Rejestr zdarzen
- Curr. trim 4 mA (135) [Dostrojenie ch-ki pradowej 4 mA]|
- Curr. trim 20 mA (136) [Dostrojenie ch-ki prgdowej 20 mA|
- Lo trim sensor (131) [Kalibracja dolnej wartosci zakresul|
- Hi trim sensor (132) [Kalibracja gornej wartosci zakresu]
- Lo trim sensor (277) |Kalibracja dolnej wartosci zakresul|
- Hi trim sensor (278) [Kalibracja gornej warto$ci zakresu]
= Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wytaczony.
= Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

7864

Reset wszystkich parametréw
= Opcja resetu wszystkich parametréw, za wyjatkiem:
- Czas pracy (162)
- Rejestr zdarzen
- Lo trim sensor (131) [Kalibracja dolnej wartosci zakresul|
- Hi trim sensor (132) [Kalibracja gornej wartosci zakresu
- Lo trim sensor (277) [Kalibracja dolnej wartosci zakresul|
- Hi trim sensor (278) [Kalibracja gornej wartosci zakresu]
= Jedli aktywny jest tryb symulacji, zostaje on wylaczony.
= Nastepuje ponowne uruchomienie przyrzadu.

1) Wprowadzi¢ w parametrze "System"' - "Management" |Zarzadzanie| - "Reset" (124)

ﬂ Po zresetowaniu wszystkich parametréw w oprogramowaniu FieldCare, nalezy
nacisnac przycisk "Refresh" [Odswiez|, aby sprawdzi¢, czy zresetowaniu ulegly rowniez
jednostki pomiarowe.

1) . Warto$ci domyslne poszczegdlnych parametréw podano w opisie parametréw

40
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8 Integracja przetwornika z systemem
automatyki za pomocg protokotu HART®

Dane aktualnej wersji przyrzqdu

Wersja oprogramowania | 01.00.zz | = Na stronie tytutowej instrukeji obstugi
= Na tabliczce znamionowej
= Parametr Firmware Version [Wer. oprogramow. |

Diagnosis [Diagnostyka] - Instrument info |Info o urzgdz] - Firmware
version [Wer. oprogramow. |

Id producenta 17 (0x11) | Parametr Manufacturer ID [ID producenta]
Diagnosis [Diagnostyka] - Instrument info [Info o urzadz|
~Manufacturer ID [ID producenta]

Kod typu przyrzadu 39 (0x27) | Parametr Device type code |Kod typu przyrzadu|
Diagnostyka ~Info o urzadz - Typ urzadzenia

Wersja protokotu HART | 6.0 ---

Rewizja modelu 1 = Na tabliczce znamionowej przetwornika
= Parametr Rewizja modelu
Diagnostyka ~Info o urzadz - Rewizja modelu

W ponizszej tabeli podano, skad mozna uzyskac pliki opisu urzadzenia (DD) wymagane dla
poszczegolnych programoéw obstugowych.

Oprogramowanie obstugowe

Oprogramowanie obstugowe Zrédta opiséw urzadzenia (pliki DD i DTM)

FieldCare = www.pl.endress.com - Pobierz
= plyta CD-ROM (skontaktowac sie z Endress+Hauser)
= plyta DVD (skontaktowac sie z Endress+Hauser)

AMS Device Manager www.pl.endress.com - Pobierz

(Emerson Process Management)

SIMATIC PDM www.pl.endress.com - Pobierz

(Siemens)

Komunikator reczny DXR 375, 475 Poprzez funkcje aktualizacji oprogramowania komunikatora

(Emerson Process Management)

8.1 Zmienne procesowe HART i wartosci mierzone

Fabrycznie zmiennym procesowym sa przypisane nastepujgce zmienne przyrzadu:

Zmienna procesowa Pressure [Ci$nienie] Level [Poziom]
Linear [Liniowy] | Table active [Aktywna tabela]

Gléwna zmienna procesowa 0 8 9

Wartosc (PV) (Zmierzone (Poziom przed (Zawartos¢ zbiornika)

réznica ci$nien) linearyzacja)

Druga zmienna procesowa 2 0 8

Wartosc (SV) (Zmierzone (Zmierzone (Poziom przed

ci$nienie HP) roznica cisnien) linearyzacja)
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Zmienna procesowa

Pressure [Cisnienie]

Level [Poziom]

Linear [Liniowy]

Table active [Aktywna tabela]

Trzecia zmienna procesowa 5 2 2
Wartosc (TV) (Zmierzone (Zmierzone (Zmierzone
cisnienie LP) cisnienie HP) cisnienie HP)

Czwarta zmienna procesowa 4 5 5
Wartosé (QV) (Temperatura (Zmierzone (Zmierzone
czujnika HP) ci$nienie LP) ci$nienie LP)

ﬂ Przypisanie zmiennych urzgdzenia do zmiennych procesowych jest wyswietlane w
menu Exspert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] - HART output

[Wyjscie HART].

Przypisanie zmiennych urzadzenia do zmiennych procesowych mozna zmienic za
pomocg komendy "51" HART.

Nastepny rozdziat zawiera przeglad mozliwych zmiennych urzadzenia.

8.2 Zmienne urzadzenia i zmienne mierzone

Do poszczegélnych zmiennych urzadzenia sg przypisane nastepujgce zmienne mierzone:

Kod zmiennej urzadzenia

Wartos$¢é mierzona

0 Zmierzona réznica ci$nien
1 Cisnienie po korekgji

2 Zmierzone ci$nienie HP
3 Ci$nienie czujnika HP

4 Temperatura czujnika HP
5 Zmierzone ci$nienie LP
6 Ci$nienie czujnika LP

7 Temperatura czujnika LP
8 Poziom przed linearyzacja
9 Zawartos¢ zbiornika
10 Gestos$¢ medium

11 Temperatura elektroniki
12 Wartos$¢ wejsciowa HART

ﬂ Odczyt wartosci zmiennych urzadzenia jest dokonywany przez jednostke nadrzedng
HART® za pomocg komend "9" lub "33" HART®.
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9 Uruchomienie

Jesli zadane zostatlo ci$nienie nizsze od dopuszczalnego minimum lub wyzsze od

dopuszczalnego maksimum, kolejno wys$wietlane sg nastepujace komunikaty:

» 'S140 Working range P LP/HP" lub "F140 Working range P LP/HP" (w zaleznosci od
ustawienia w parametrze "Alarm behav. P' (050))

» 'S841 Sensor range LP/HP" lub "F841 Sensor range LP/HP" (w zaleznosci od ustawienia
w parametrze "Alarm behav. P' (050))

» "S945/F945 Pressure limit LP"

» "S971 Calibration"

9.1 Kontrola po wykonaniu montazu i kontrola
funkcjonalna

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy upewnic sie, Ze wykonane zostaty
czynnosci kontrolne po wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtgczen elektrycznych.

= Kontrola po wykonaniu montazu (lista kontrolna) > B 22
= "Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych' (lista kontrolna) > & 29

9.2 Blokowanie/odblokowanie trybu konfiguracji

Jesli tryb konfiguracji przyrzadu jest zablokowany, nalezy go odblokowac.

9.2.1 Wlaczenie/wylaczenie blokady sprzetowej

Jesli wiaczona jest blokada sprzetowa (przetgcznik blokady zapisu), préba zapisu wartosci
parametru powoduje pojawienie sie komunikatu "HW lock state is ON" [wigczona blokada
sprzetowa].

Dodatkowo, na wskazaniu wartosci mierzonej wyswietlana jest ikona blokady. Aby
wytgczyc¢ blokade, nalezy zmieni¢ potozenia przetgcznika blokady, zlokalizowanego pod
wskaznikiem~> B 31.

9.2.2  Wlaczenie/wylaczenie blokady programowej

Jesli wlaczona jest blokada programowa (za pomocg kodu dostepu), na wskazaniu wartosci
mierzonej wyswietlana jest ikona blokady. Proba zapisu parametru powoduje pojawienie
sie monitu o podanie kodu dostepu. W celu wytgczenia blokady, nalezy wprowadzi¢
zdefiniowany kod uzytkownika > & 38.

9.3 Uruchomienie za pomocg elementéw obstugowych

9.3.1 Wpybrany musi by¢ tryb pomiaru ci$nienia

Jesli wskaznik lokalny nie jest podtgczony, trzy przyciski w module elektroniki lub przyciski
na zewnatrz przyrzadu umozliwiajg realizacje nastepujgcych funkcji:
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= Kalibracja pozycji pracy (korekcja punktu zerowego)

= Ustawianie dolnej i gérnej wartosci zakresu

= Resetowanie przyrzadu (przywracanie ustawien fabrycznych), patrz rozdziat "Funkcje
przyciskéw obstugi’, tabela > B 40.

= Zadane ci$nienie powinno by¢ zgodne z zakresem nominalnym danego modelu
czujnika. Patrz dane na tabliczce znamionowej.

= Tryb konfiguracji powinien by¢ odblokowany, patrz rozdziat "Blokowanie/
odblokowanie trybu konfiguracji' > B 43.

s Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru poziomu. Do zmiany trybu
pomiarowego stuzy parametr "Measuring mode" [Tryb pomiaru], patrz rozdziat
"Uruchomienie za pomocg menu obstugi' > B 46.

A\ OSTRZEZENIE
Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gorng wartosc¢ zakresu ustawionego (URV)
Moze to spowodowacé przelanie medium.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzic i ponownie ustawi¢ gérng wartos¢ zakresu
ustawionego (URV).

Kalibracja pozycji pracy (patrz informacje na poczatku rozdziatu "Uruchomienie").

1 Przyrzad jest zamontowany w okreslonej pozycji pracy. Na przyrzad nie oddziatuje cisnienie medium
procesowego.

Nacisng¢ i przytrzymacé przycisk(E przez co najmniej 3 s.

Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca si¢ na krotko?

Tak Nie

Ul W N

Wskazywane ci$nienie zostaje zapamietane jako | Wskazywane ci$nienie nie zostaje zaakceptowane jako
wartos¢ zerowa. warto$¢ zerowa. Sprawdzi¢ wartosci graniczne zakresu.

Ustawianie dolnej wartosci (zera) zakresu.

1 Na przyrzad oddziatuje ci$nienie, ktére ma by¢ ustawione jako zero zakresu.

2 Nacisng¢ i przytrzymaé przycisk(=) przez co najmniej 3 s.

3 Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca si¢ na krotko?

4 Tak Nie

5| Zadane ci$nienie zostaje zapamigtane jako zero Zadane ci$nienie nie zostaje zapamietane jako zero
zakresu. zakresu. Sprawdzié wartosci graniczne zakresu.

Ustawianie gérnej wartosci zakresu.

1 Na przyrzad oddziatuje ci$nienie, ktére ma by¢ ustawione jako zakres.

2 Nacisng¢ i przytrzymacé przycisk® przez co najmniej 3 s.

3 Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca si¢ na krotko?

4 Tak Nie

5 | Zadane cisnienie zostaje zapamietane jako zakres. | Zadane ci$nienie nie zostaje zapamietane jako zakres.
Sprawdzi¢ wartosci graniczne zakresu.

9.3.2  Tryb pomiaru poziomu

Jesli wskaznik lokalny nie jest podtgczony, trzy przyciski w module elektroniki lub przyciski
na zewnatrz przyrzadu umozliwiajg realizacje nastepujgcych funkcji:
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= Kalibracja pozycji pracy (korekcja punktu zerowego)

s Ustawianie zera i zakresu ci$nienia oraz przyporzgdkowanie tych wartosci do zera i
zakresu poziomu

= Resetowanie przyrzadu (przywracanie ustawien fabrycznych), patrz rozdziat "Funkcje
przyciskéw obstugi’, tabela > B 40.

ﬂ = Zadane ci$nienie powinno byc¢ zgodne z zakresem nominalnym danego modelu

czujnika. Patrz dane na tabliczce znamionowej.

= Tryb konfiguracji powinien by¢ odblokowany, patrz rozdziat "Blokowanie/
odblokowanie trybu konfiguracji' > B 43.

= Przyciski & 1 (4 sg aktywne jedynie w przypadku ustawienia "Calibration mode wet"
[Kalibracja na mokro|. Przy innych ustawieniach przyciski sg nieaktywne.

= 'Przeglad opcji pomiaru poziomu"

= Standardowo przyrzad ustawiony jest w trybie pomiaru poziomu. Do zmiany trybu
pomiarowego stuzy parametr "Measuring mode" [Tryb pomiaru|, patrz rozdziat
"Uruchomienie za pomocg menu obstugi' > B 46.
Ustawienia fabryczne ponizszych parametrow sg nastepujace: > 8 46.
- "Level selection" [Wybér trybu pom. poziomu| = ,In pressure” [W jednostkach
ci$nienia]
- "Calibration Mode" [Tryb kalibracji]: Wet [Mokra]
- "Unit before lin." lub "Linear range limit": %
- "Empty calib." [Kalibr. "pusty']: 0.0 (odpowiada wartosci 4 mA)
- "Full Calib." [Kalibr. "petny"]: 100.0 (odpowiada wartosci 20 mA)
- "Empty pressure" [Ci$nienie "pusty']: 0.0
- "Full pressure" [Cisnienie "peiny']: 100.0
Parametry te mozna zmienic¢ jedynie za pomocg wskaznika lub zdalnie, za pomocg
oprogramowania FieldCare.

= 'Calibration mode" [Tryb kalibracji], "Level type', "Empty calib." [Kalibr. "pusty’], "Full
calib." [Kalibr. "peiny'], "Empty pressure" [Cisn. "pusty’] and "Full pressure" [Cisn.
"pelny'| to nazwy parametrow wyswietlanych na wskazniku i w oprogramowaniu
FieldCare.

A OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérng wartosc¢ zakresu ustawionego (URV)

Moze to spowodowacé przelanie medium.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzi¢ i ponownie ustawi¢ gérng wartos¢ zakresu
ustawionego (URV).

Kalibracja pozycji pracy (patrz informacje na poczatku rozdziatu "Uruchomienie").

1 Przyrzad jest zamontowany w okreslonej pozycji pracy. Na przyrzad nie oddziatuje ci$nienie medium
procesowego.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk(E przez co najmniej 3 s.

Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca sie na krotko?

Tak Nie

Ul W N

Wskazywane ci$nienie zostaje zapamietane jako | Wskazywane ci$nienie nie zostaje zaakceptowane jako
warto$é zerowa. warto$¢ zerowa. Sprawdzi¢ wartosci graniczne zakresu.

Ustawianie zera ci$nienia.

1 Na przyrzad oddzialuje ci$nienie, ktére ma by¢ ustawione jako zero zakresu (Cisnienie "pusty").
2 Nacisna¢ i przytrzymac przycisk(= przez co najmniej 3 s.
3 Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca sie na krotko?
4 Tak Nie
5| Zadane cisnienie jest zapisywane jako zero (Ci$nienie Zadane ci$nienie nie jest zapisywane jako zero.
"pusty"’) i przypisane do "zera" poziomu (Kalibracja Sprawdzi¢ warto$ci graniczne zakresu.
"pusty’).
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Ustawianie zakresu ci$nienia.

1 Na przyrzad oddziatuje ci$nienie, ktére ma by¢ ustawione jako zakres (Cisnienie "peiny’).

2 Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk® przez co najmniej 3 s.

3 Czy kontrolka LED w module elektroniki zaswieca si¢ na krotko?

4 Tak Nie

5 Zadane ci$nienie jest zapisywane jako zakres Zadane ci$nienie nie jest zapisywane jako zakres.
(Cisnienie "peny") i przypisane do "zakresu" poziomu Sprawdzi¢ wartosci graniczne zakresu.

(Kalibracja "pelny").

9.4 Uruchomienie za pomoca menu obstugi

Uruchomienie obejmuje nastepujace etapy:
= Kontrola po wykonaniu montazu i kontrola funkcjonalna > B 43
= Wybdr jezyka, trybu pomiaru, strony dodatniej i jednostki ciSnienia> 8 47
= Kalibracja pozycji pracy > B 48
= Konfigurowanie pomiarow:
- Pomiary ci$nienia > B 64
- Pomiary poziomu > B 49

9.5 Wybor jezyka obstugi

9.5.1  Wybdr jezyka obstugi za pomoca wskaznika

Language (000)

Sciezka menu
Prawo zapisu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

46

Menu gtéwne - Language

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybdr jezyka, w ktérym wyswietlany bedzie tekst dialogowy na wskazniku.
= English

= Inny jezyk (zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu)

= Ewentualnie trzeci jezyk (jezyk zaktadu producenta)

English
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9.5.2  Wybdr jezyka obstugi za pomoca oprogramowania
obstugowego (FieldCare)

FL FieldCare - Plant Asset Management (PAM) - DB

! File Edit ‘iew Device Operation DTM Catalog Tools ‘Window Extras  Help

Dz & 8 8089 PR m WESF -
Metwork ¥ ;HART'Communication'ﬂi\ (OFfline Parameterize) £ \
Metwark Tag C...| Channel E Language :
%@IEEHT Cammuni... 4}, =] o & &
E- ] 4; HARTCH DeviceType: Firmware version: ~ 01,00.22 Lock state:  Unlocked
Order code: Device tag:

Measuring mode:

Lebel Language: | English >
E Preselection sensors HPJLP no i 2

2 Langusge 2 —
¥ Language i

% DisplayiCperat,

E Setup

E Diagnosis

B Expert

A0017654-PL

9.6 Wybor trybu pomiarowego

A\ OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérng warto$c¢ zakresu ustawionego (URV)

Moze to spowodowac przelanie medium.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢ goérng wartosc¢
zakresu ustawionego (URV) korzystajac z menu "Setup" [Ustawienial.

Tryb pomiaru (005)

Sciezka menu
Prawo zapisu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup |Ustawienia] - Measuring mode [Tryb pomiaru
Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybér trybu pomiarowego.
Struktura dostepnego menu obstugi odpowiada wybranemu trybowi pomiaru.

» Pressure [Ci$nienie]
= Level [Poziom]|

Level [Poziom]

9.7 Wyboér strony dodatniej

9.7.1 Definiowanie strony dodatniej

High press. side (183) [Strona dodatnia]

Endress+Hauser
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Sciezka menu Setup [Ustawienia] - High press. side [Strona dodatnia]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Okresla, ktére przytgcze technologiczne odpowiada stronie dodatniej.
Opcje = Sensor module HP [Modut czujnika HP]

= Sensor module LP [Modut czujnika LP]

Ustawienie fabryczne Sensor module HP [Modut czujnika HP]

9.8 Wybdr jednostki cisnienia

Press. eng. unit (125) [Jednostka ci$nienia]

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Press. eng. unit [Jednostka ci$n.|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wybor jednostki ci$nienia Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujgce

ci$nienie sg przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.

Opcje = mbar, bar
= mmH20, mH20,
= in H20, ftH20
» Pa, kPa, MPa
® psi
= mmHg, inHg
= kgf/cm?

Ustawienie fabryczne mbar, bar lub psi w zalezno$ci od nominalnego zakresu modutu czujnika lub zgodnie ze
specyfikacjg w zamowieniu

9.9 Pos. zero adjust [Korekcja punktu zerowego]

Parametr ten stuzy do kalibracji pozycji pracy (korekcji punktu zerowego).

Corrected press. (172) [Ci$nienie po korekji|

Sciezka menu Setup [Ustawienia| - Corrected press. [Cisnienie po korekeji]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wskazanie ci$nienia mierzonego po przesunieciu charakterystyki czujnika i kalibracji
pozycji pracy.
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Wskazéwka Jesli wskazanie to jest rézne od "0", moze by¢ skorygowane do zera poprzez kalibracje
pozycji pracy.

Pos. zero adjust (007) [Kalibracja punktu zerowego]

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Pos. zero adjust [Kalibracja punktu zerowegqo|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Kalibracja pozycji - réznica ci$nien pomiedzy wartoscig zerowa (zadana) a mierzong nie

musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Opcje = Confirm [Potwierdz]
= Cancel [Anulyj]

Przyktad = Warto$¢ zmierzona = 2,2 mbar (0,033 psi)
= Korekcja wartosci zmierzonej jest dokonywana poprzez parametr "Pos. zero adjust"
[Kalibracja zera| i wybranie opcji "Confirm" [Potwierdz|. Oznacza to przyporzadkowanie
wartosci 0.0 do zadanego ci$nienia.
= Warto$¢ zmierzona (po kalibracji zera) = 0.0 mbar
= Wartos$¢ pradu jest rowniez korygowana.

Ustawienie fabryczne Cancel [Anuluj]

9.10 Konfiguracja pomiaru poziomu

9.10.1 Informacje dotyczace pomiaru poziomu

ﬂ Istniejg dwie metody obliczania poziomu: "In pressure" [W jednostkach ci$nienia]
oraz "In height" [W jednostkach wysokosci]. W zamieszczonej ponizej tabeli
"Przeglad opcji pomiaru poziomu" znajduja sie informacje na temat tych obu
zadan pomiarowych.
= Wartosci graniczne nie sg sprawdzane; co oznacza, ze w celu zagwarantowania
prawidlowego pomiaru, wprowadzane wartosci muszg by¢ zgodne z zakresem
czujnika i zadaniem pomiarowym.

= Jednostki definiowane przez uzytkownika nie mogg by¢ stosowane.

= Nie odbywa sie przeliczanie jednostek.

= Wartosci wprowadzane w parametrach "Empty calib./full calib." [Kalibr. "pusty"]/
[Kalibr. "petny"], "Empty pressure/full pressure" [Cisnienie: "pusty']/[Ci$nienie:
"petny'], "Empty height/Full height" [Wysokos¢: "pusty']/[Wysokosc: "peiny’] i "Set
LRV/Set URV" [Ustaw LRV]/[Ustaw URV| musz3 sie réznic¢ o co najmniej 1%. Jesli
warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie
komunikatu ostrzezenia.
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9.10.2 Przeglad opcji pomiaru poziomu

wysoko$é/poziom.

ci$nienia
referencyjnego
(kalibracja na sucho)
> B57

Zadanie Level Opcje wyboru Opis Wskazanie wartosci
pomiarowe selection zmiennych mierzonej
[Wybér trybu | mierzonych
pomiaru
poziomu]
Kalibracja jest 'In pressure" Poprzez parametr Kalibracja z zadaniem | Ta sama wartos¢
wykonywana (W "Unit before lin. ci$nienia mierzona jest
poprzez jednostkach (025)" [jednostka referencyjnego wskazywana na
wprowadzenie ci$nienia przed linearyzacja| (kalibracja na mokro) | wyswietlaczu w polu
dwoch par wartosci > 91: %, > 50 wskazania wartosci
ci$nienie/poziom. jednostki poziomu, Kalibracja bez zadania | mierzonej oraz w
objetosci lub masy. ci$nienia parametrze "Level
referencyjnego before lin (019)"
(kalibracja na sucho) | > B 89 [Poziom
> B53 przed linearyzacjg]|.
Kalibracja jest 'In height" [W Kalibracja z zadaniem
wykonywana jednostkach ci$nienia
poprzez wysokosci| referencyjnego
wprowadzenie (kalibracja na mokro)
gestosci i dwoch > BS5S
par wartosci Kalibracja bez zadania

9.10.3 Wybor trybu pom. poziomu = "In pressure" [W jedn. ci$nienia]
Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego (kalibracja na
mokro)

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, poziom w zbiorniku powinien by¢ mierzony w "'m".
Poziom maksymalny wynosi 3 m (9,8 ft).

Zakres ci$nienia jest obliczany w oparciu o poziom i gesto$¢ medium. W przykladzie
ustawiony zakres ci$nienia wynosi 0...300 mbar (4.5 psi).

Wymagane warunki poczatkowe:

= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do cisnienia.
= Zbiornik moze by¢ napetiany i oprézniany.

ﬂ Warto$ci wprowadzane w parametrach "Empty calib./Full calib." [Kalibr. "pusty']/
[Kalibr. "petny"] i "Set LRV/Set URV" [Ustaw LRV]/[Ustaw URV] oraz zadane ci$nienia
muszg sie réznic¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje
odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne wartosci
graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomiaru,
wprowadzane warto$ci muszg by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem
pomiarowym.

Endress+Hauser




Deltabar FMD71, FMD72

Uruchomienie

Endress+Hauser

Opis

Wykonac¢ Kalibracje pozycji pracy’ > B 48.

Wybrac¢ tryb pomiaru "Level" [Poziom| za
pomocg "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] -
Measuring mode [Tryb pomiaru]

Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
ci$nienia|, w podanym przyktadzie: 'mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Press.
eng. unit [Jednostka cisn.]

Wybra¢ opcje pomiaru poziomu "In pressure"
[W jedn. ci$n.] za pomocg parametru "Level
selection (024)" [Wybor tr. pom. poziomul].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Level selection [Wyboér tr. pom. poziomul].

Wybra¢ jednostke poziomu za pomoca
parametru "Unit before lin. (025)" [Jedn.
przed linearyzacja|, w podanym przyktadzie:
-

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom] -

Unit before lin. [Jedn. przed linearyzacjg]

A
B

Lo

Patrz tabela, krok 7.
Patrz tabela, krok 8.

A0017661

Wybraé opcje "Wet" [Mokra| w parametrze
"Calibration mode (027)" |Tryb kalibracji].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended
setup [Ust. zaawansowane] ->Level [Poziom| >
Calibration mode [Tryb kalibracji|

Zbiornik jest napetniony do poziomu
odpowiadajacego dolnemu punktowi kalibracji.
Odpowiadajgca mu wartos¢ ci$nienia wynosi
np. 0 mbar (O psi).

Wybrac¢ parametr "Empty calib. (028)"
[Kalibracja "pusty’].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Empty calib. [Kalibracja "pusty’|

Wprowadzi¢ wartos¢ poziomu; w podanym
przyktadzie: O m. Potwierdzenie warto$ci
oznacza przyporzadkowanie poziomu zerowego
do zadanego ci$nienia.

Zbiornik jest napetniony do poziomu
odpowiadajgcego gérnemu punktowi kalibracji.
W tym punkcie ci$nienie wynosi np.

300 mbar (4,35 psi).

Wybra¢ parametr "Full calib. (031)"
[Kalibracja "peny"].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom]
- Full calib. [Kalibracja "petny’|

Wprowadzi¢ wartos$¢ poziomu; w podanym
przyktadzie: 3 m (9,8 ft). Potwierdzenie
wartosci oznacza przyporzadkowanie wartosci
"zakresu" poziomu do zadanego ci$nienia.

i

™ TSmO o

Patrz tabela, krok 7.
Patrz tabela, krok 8.
Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 11.
Wysokos¢

Wartos¢ prqdu
Pressure [Cisnienie]

A0017658
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Opis

Jesli kalibracja jest wykonywana dla medium
innego niz medium procesowe, nalezy
wprowadzi¢ gesto$¢ medium kalibracyjnego w
parametrze "Adjust density (034)" [Kalibracja
gestoscil.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Adjust density |Kalibracja gestosci]

10

Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla min. wartosci
zakresu prgdowego (4 mA) (0 m (O ft)) za
pomocg parametru "Set LRV (166)" [Ustaw
LRV].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended
setup [Ust. zaawansowane| -Current output
[Wyj. prgdowe]| - Set LRV [Ustaw LRV]

11

Ustawi¢ warto$¢ poziomu dla maks. wartosci
zakresu pragdowego (20 mA) (3 m (9,8 ft)) za
pomoca parametru "Set URV (167)" [Ustaw
URV].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended
setup |Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyj. pradowe]| - Set URV [Ustaw URV]|

12

Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz
to, dla ktérego byta wykonywana kalibracja,
wprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze
"Process density (035)" [Gestos¢ cieczy].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Level [Poziom| >
Process density [Gestos¢ cieczy]

13

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy:

0..3m (0...9,8 ft).

Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sg wartosci mierzone: %, poziom, objetos¢
lub masa, patrz parametr "Unit before lin. (025)" [Jednostka przed linearyzacja|

> Bo9l.
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9.10.4 Wybor trybu pom. poziomu = "In pressure" [W jedn. ci$nienia]
Kalibracja bez zadania ci$nienia referencyjnego (kalibracja na
sucho)

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 10001 (264 gal) odpowiada ci$nieniu 450 mbar (6,53 psi).

Minimalna objetos¢ O litréw odpowiada ci$nieniu 50 mbar (0,73 psi), poniewaz przyrzad
jest zmontowany ponizej poczagtkowej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Wartos$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do cisnienia.
= Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. wartosci ci$nien i objetosci dla dolnego i
gornego punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

ﬂ = Warto$ci wprowadzane w parametrach "Empty calib./Full calib." [Kalibr. "pusty']/
[Kalibr. "petny"] i "Empty pressure/Full pressure" [Cisnienie "pusty']/[Ci$nienie
"petny’] i"Set LRV/Set URV" [Ustaw LRV/Ustaw URV| muszg sie r6zni¢ o co najmniej
1%. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nastepuje odrzucenie wartosci i
wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne wartosci graniczne nie sg
sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomiaru, wprowadzane
warto$ci muszg by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem pomiarowym.

= Z uwagi na pozycje pracy, punkt zerowy ci$nienia moze ulec przesunieciu, tj. podczas
gdy zbiornik jest pusty lub czesciowo wypetniony, warto$¢ wskazywana moze by¢
rozna od zera. Informacje na temat kalibracji pozycji pracy, patrz > & 48.

Opis

1 | Wybraé tryb pomiaru "Level" [Poziom| za
pomoca "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] -
Measuring mode [Tryb pomiaru] B

2 Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomoca
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
ci$nienia|, w podanym przyktadzie: 'mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Press.
eng. unit [Jednostka cisn.]

3 Wybra¢ opcje pomiaru poziomu "In pressure" /( =
[W jedn. ci$n.| za pomocg parametru "Level
selection (024)" [Wybor tr. pom. poziomul].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| » Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Level selection [Wyboér tr. pom. poziomul]. A0017661

4 | Wybra¢ jednostke objetosci za pomocg A Patrz tabela, Krok 61 7.
parametru "Unit before lin. (025)" [Jedn. B Patrz tabela, Krok 81 9.
przed linearyzacja|, w podanym przyktadzie I'
(litr).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom|->
Unit before lin. [Jedn. przed linearyzacjg]
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Opis

Wybra¢ opcje "Dry" [Sucha] w parametrze
"Calibration mode (027)" [Tryb kalibracji].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Level [Poziom| >
Calibration mode [Tryb kalibracji]

W parametrze "Empty calib. (028)" [Kalibr.
"pusty’| wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla
dolnego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: O 1.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Empty calib. [Kalibracja "pusty’|

W parametrze "Empty pressure (029)"
|Cisnienie "pusty'| wprowadzi¢ warto$¢
ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego; w
podanym przyktadzie: 50 mbar (0,73 psi).
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Empty pressure |Ci$nienie "pusty’]

W parametrze "Full calib. (031)" [Kalibr.
"petny"] wprowadzi¢ wartos¢ objetosci dla
gornego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 10001 (264 gal).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Full calib. [Kalibracja "petny’|

W parametrze "Full pressure (032)" [Ci$nienie
"petny"| wprowadzi¢ warto$¢ ci$nienia dla
gornego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 450 mbar (6,53 psi).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Full pressure [Cisnienie "pelny’]

10

Parametr "Adjust density (034)" [Kalibracja
gestosci| jest fabrycznie ustawiony na 1.0 ale w
razie potrzeby jego warto$¢ mozna zmienié.
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Adjust density [Kalibracja gestosci]

11

Ustawi¢ objeto$¢ dla min. wartosci zakresu
pradowego (4 mA) za pomocg parametru "Set
LRV (166)" [Ustaw LRV (0 1).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyj. pragdowe] - Set LRV [Ustaw LRV]

12

Ustawi¢ objetos¢ dla maks. wartosci zakresu
pradowego (20 mA) za pomocg parametru "Set
URV (167)" [Ustaw URV] (10001 (264 gal)).
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended
setup |Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyj. prgdowe] - Set URV [Ustaw URV]|

13

Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz
to, dla ktérego byta wykonywana kalibracja,
wprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze
"Process density" [Gestos¢ cieczy].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Current output
|Wyj. pradowe| - Process density [Gestos¢
cieczy|

14

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy:
0...10001(0...264 gal).

v A

ST M Tommo o

Patrz tabela, krok 6.
Patrz tabela, krok 7.
Patrz tabela, krok 8.
Patrz tabela, krok 9.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.
Warto$¢ pragdu
Pressure [Cisnienie]
Objetos¢

A0017662
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Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sg wartosci mierzone: %, poziom, objeto$¢
lub masa, patrz parametr "Unit before lin. (025)" [Jednostka przed linearyzacjg]
> Bl

9.10.5 Opcja pomiaru poziomu "In height" [W jedn. wysokosci]
Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego - kalibracja na
mokro)

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, objeto$é¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 10001 (264 gal) odpowiada poziomowi 4,5 m (15 ft).

Minimalna objetos¢ 0 litréw odpowiada poziomowi 0,5 m (1,6 ft), poniewaz przyrzad jest
zmontowany ponizej poczatkowej warto$ci zakresu pomiarowego. Gesto$¢ medium wynosi
1 g/cm3 (1 SGU).

Wymagane warunki poczatkowe:

= Wartos$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do cisnienia.
= Zbiornik moze by¢ napetniany i oprozniany.

ﬂ Warto$ci wprowadzane w parametrach "Empty calib./Full calib." [Kalibr. "pusty"]/
[Kalibr. "petny"| i "Set LRV/Set URV" [Ustaw LRV]/[Ustaw URV]| oraz zadane ci$nienia
muszg sie rézni¢ o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie jest spetiony, nastepuje
odrzucenie warto$ci i wygenerowanie komunikatu ostrzezenia. Inne wartosci
graniczne nie s sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego pomiaru,
wprowadzane warto$ci muszg by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem
pomiarowym.

Opis

1 | Wybraé tryb pomiaru "Level" [Poziom| za
pomocg "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] -
Measuring mode [Tryb pomiaru] B

2 Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
ci$nienia|, w podanym przyktadzie: 'mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Press.
eng. unit [Jednostka cisn.]

3 Wybra¢ opcje pomiaru poziomu 'In height' [W /( =
jedn. wys.| za pomocg parametru '"Level
selection (024)" [Wybor tr. pom. poziomul.
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Level selection [Wyboér tr. pom. poziomul]. A0017661

4 | Wybra¢ jednostke objetosci za pomocg A Patrz tabela, krok 8.
parametru "Unit before lin. (025)" [Jedn. przed |B  Patrz tabela, krok 9.
linearyzacja|, w podanym przyktadzie " (litr).
Sciezka menu: Setup |Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom|->
Unit before lin. [Jedn. przed linearyzacjg]
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Opis

Wybrac¢ jednostke wysoko$ci w parametrze h
"Height unit (026)" [Jedn. wys.|, w podanym
przyktadzie: "'m".

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Height unit [Jedn. wys.]

Wybra¢ opcje "Wet" [Mokra] w parametrze
"Calibration mode (027)" [Tryb kalibracji].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Level [Poziom| -
Calibration mode [Tryb kalibracji]

Poziom napetnienia zbiornika wynosi 0.5 m
(1.6 ft), (49 mbar (0.72 psi)).

W parametrze "Empty calib. (028)" [Kalibr. v

"pusty’| wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla

dolnego punktu kalibracyjnego; w podanym E
przyktadzie: O L.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]| T
- Empty calib. [Kalibracja "pusty’|

Poziom napetnienia zbiornika wynosi 4.5 m 41
(15 ft), (441 mbar (6.40 psi)).

W parametrze "Full calib. (031)" [Kalibr. "petny’| | D

wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego
punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 10001 (264 gal).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Full calib. [Kalibracja "petny’|

—

Wprowadzi¢ gestos¢ medium kalibracyjnego w
parametrze "Adjust density (034)" [Kalibracja
gestosci|; w podanym przyktadzie: 1 g/cm3 (1
SGU).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Adjust density [Kalibracja gestosci]

10

Ustawi¢ objetos¢ dla min. wartosci zakresu
pradowego (4 mA) za pomocg parametru 'Set
LRV (166)" [Ustaw LRV (0 1).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] »Extended
setup |Ust. zaawansowane| -Current output
[Wyj. prgdowe]| - Set LRV [Ustaw LRV]

11

Ustawi¢ objetos¢ dla maks. wartosci zakresu
pradowego (20 mA) za pomoca parametru "Set
URV (167)" [Ustaw URV] 10001 (264 gal).
Sciezka menu: Setup |Ustawienia| >Extended
setup |Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyj. pragdowe] - Set URV [Ustaw URV]

ST TSmO O

12

Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz
to, dla ktérego byta wykonywana kalibracja,
wprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze
"Process density (035)" [Gestosc cieczy].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Level [Poziom| -
Process density |Gestos¢ cieczy]

13

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy:
0..10001(0...264 gal).

Patrz tabela, krok 10.
Patrz tabela, krok 8.
Patrz tabela, krok 9.
Patrz tabela, krok 11.
Patrz tabela, krok 12.
Wysokos¢

Wartos¢ prqdu
Pressure [Cisnienie]
Objetosé

<
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Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sg wartosci mierzone: %, poziom, objeto$¢
lub masa, patrz parametr "Unit before lin. (025)" [Jednostka przed linearyzacjg]
> Bl

9.10.6 Wybor trybu pom. poziomu = "In height" [W jedn. wysokosci]
Kalibracja bez zadania ci$nienia referencyjnego (kalibracja na
sucho)

Przyktad:

W przedstawionym tu przyktadzie, objeto$¢ w zbiorniku powinna by¢ mierzona w litrach.
Maksymalna objetos¢ 10001 (264 gal)odpowiada poziomowi 4.5 m (15 ft). Minimalna
objetos¢ O litréw odpowiada poziomowi 0.5 m (1.6 ft), poniewaz przyrzad jest
zamontowany ponizej poczatkowej wartosci zakresu pomiarowego.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Warto$¢ mierzona jest wprost proporcjonalna do cisnienia.

= Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. wartosci wysokosci i objetosci dla dolnego i
gornego punktu kalibracyjnego musza by¢ znane.

= Warto$ci wprowadzane w parametrach "Empty calib./Full calib." [Kalibr. "pusty'|/[Kalibr.
"peny'| i "Empty height/Full height" [Wysokos¢ "pusty']/[Wysokos¢ "petny'] i 'Set LRV/Set
URV" [Ustaw LRV/Ustaw URV| muszg sie r6znié o co najmniej 1%. Jesli warunek ten nie
jest speliony, nastepuje odrzucenie wartosci i wygenerowanie komunikatu ostrzeZenia.
Inne warto$ci graniczne nie sg sprawdzane, tj. dla zagwarantowania prawidtowego
pomiaru, wprowadzane warto$ci muszg by¢ zgodne z zakresem czujnika i zadaniem
pomiarowym.

= 7 uwagi na pozycje pracy, punkt zerowy ci$nienia moze ulec przesunieciu, tj. podczas gdy
zbiornik jest pusty lub czesciowo wypemiony, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od
zera. Informacje na temat kalibracji pozycji pracy, patrz .

Opis

1 | Wybrac tryb pomiaru "Level" [Poziom| za
pomocg "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| -
Measuring mode [Tryb pomiaru] B

2 Wybrac¢ jednostke ci$nienia, za pomoca
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
ci$nienia], w podanym przyktadzie: "mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Press.
eng. unit [Jednostka cisn.|

3 Wybra¢ opcje pomiaru poziomu 'In height' [W /(,\
jedn. wys.| za pomocg parametru "Level
selection (024)" [Wybor tr. pom. poziomul.
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Level selection [Wybor tr. pom. poziomul]. A0017661

4 | Wybrac jednostke objetosci za pomoca A Patrz tabela, Krok 71 8.
parametru "Unit before lin. (025)" |Jedn. przed |B  Patrz tabela, Krok 91 10.
linearyzacja|, w podanym przyktadzie '" (litr).
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| » Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom|->
Unit before lin. [Jedn. przed linearyzacjg]

5 Wybra¢ jednostke wysoko$ci w parametrze
"Height unit (026)" [Jedn. wys.|, w podanym
przyktadzie: 'm".

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Height unit [Jedn. wys.]
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Opis

Wybra¢ opcje "Dry" [Sucha] w parametrze
"Calibration mode (027)" [Tryb kalibracji].
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended
setup [Ust. zaawansowane| ->Level [Poziom| >
Calibration mode [Tryb kalibracji]

W parametrze "Empty calib. (028)" [Kalibr.
"pusty’| wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla
dolnego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: O .

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Empty calib. [Kalibracja "pusty’|

W parametrze "Empty height (030)" [Wysoko$¢
"pusty’| wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla
dolnego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 0.5 m (1.6 ft).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Empty height [Wysoko$¢ "pusty’|

W parametrze "Full calib. (031)" [Kalibr. "petny’|
wprowadzi¢ warto$¢ objetosci dla gérnego
punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 10001 (264 gal).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Full calib. [Kalibracja "petny’|

10

W parametrze "Full height (033)" [Wysoko$¢
"pelny"] wprowadzi¢ wartos¢ objetosci dla
gornego punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 4.5 m (15 ft).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]
- Full height [Wysokos¢ "petny’|

11

Wprowadzi¢ gestos¢ medium kalibracyjnego w
parametrze "Adjust density (034)" [Kalibracja
gestosci]; w podanym przykiadzie: 1 g/cm3 (1
SGU).

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Adjust density [Kalibracja gestosci]

12

Ustawi¢ objetos¢ dla min. wartosci zakresu
pradowego (4 mA) za pomocg parametru 'Set
LRV (166)" [Ustaw LRV (0 1).

Sciezka menu: Setup |Ustawienia| >Extended
setup |Ust. zaawansowane| ->Current output
[Wyj. pragdowe] - Set LRV [Ustaw LRV]

13

Ustawi¢ objetos¢ dla maks. wartosci zakresu
pradowego (20 mA) za pomoca parametru "Set
URV (167)" [Ustaw URV]| 10001 (264 gal).
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] >Extended
setup [Ust. zaawansowane| -Current output
[Wyj. pragdowe] - Set URV [Ustaw URV]|

13

Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz
to, dla ktérego byta wykonywana kalibracja,
wprowadzi¢ gesto$¢ medium w parametrze
"Process density" [Gestosc¢ cieczy].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Current output
[Wyj. prgdowe] - Process density [Gestos¢
cieczy]

14

Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy:
0..10001(0...264 gal).

h )
P

A

E

D | | -
h

iy

G

F : : -
v

C  Patrz tabela, krok 11.

D  Patrz tabela, krok 7.

E  Patrz tabela, krok 9.

F  Patrz tabela, krok 12.

G  Patrz tabela, krok 13.

h  Wysokosé¢

i Wartos¢ prqdu

p  Pressure [Cisnienie]

v Objetosc
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Dla tego trybu pomiaru poziomu dostepne sg wartosci mierzone: %, poziom, objeto$¢
lub masa, patrz parametr "Unit before lin. (025)" [Jednostka przed linearyzacjg]
> Bl

9.10.7 Kalibracja zbiornika wypeitnionego czesciowo (kalibracja na
mokro)

Przyktad:

Ten przyktad dotyczy przypadkéw kalibracji na mokro, gdy nie ma mozliwosci opréznienia
zbiornika a nastepnie napetnienia go do 100%.

Podczas tej kalibracji, poziom 20% przyjeto jako punkt kalibracyjny "pusty" a poziom 80%
jako punkt kalibracyjny "pelny".

Kalibracja jest nastepnie rozszerzona do zakresu od 0% do 100%, a dolna wartos¢ (zero)
(LRV)/zakres (URV) zostang odpowiednio zmienione.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Domyslnym ustawieniem w trybie pomiaru poziomu dla trybu kalibracji jest "Wet"
[Mokral].

= Warto$¢ ta moze by¢ zmieniona - $ciezka menu: Setup [Ustawienia] > Extended setup
[Ust. zaawansowane]| - Level [Poziom| - Calibration mode [Tryb kalibracji]

Opis

1 | Wybraé tryb pomiaru "Level" [Poziom| za
pomoca "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| -
Measuring mode [Tryb pomiaru]

2 Wybra¢ jednostke poziomu za pomocg
parametru "Unit before lin. (025)" [Jedn. przed
linearyzacja|, w podanym przyktadzie: "%". A
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom]->
Unit before lin. [Jedn. przed linearyzacjg]

3 Zbiornik jest napetniony w 20%. W parametrze
"Empty calib. (028)" [Kalibr. "pusty’]
wprowadzi¢ warto$¢ poziomu dla dolnego
punktu kalibracyjnego; w podanym
przyktadzie: 20%.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom]
- Empty calib. [Kalibracja "pusty’|

A0017668

A Patrz tabela, krok 3.
B Patrz tabela, krok 4.
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Opis

4 Zbiornik jest napetniony w 80%. W parametrze
"Full calib. (031)" [Kalibr. "petny"| wprowadzi¢
warto$¢ poziomu dla gérnego punktu
kalibracyjnego; w podanym przyktadzie: 80%.
Sciezka menu: Setup |Ustawienia| > Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]|
- Full calib. [Kalibracja "petny’|

5 Wartodci ci$nien dla punktu kalibracyjnego
pelny/pusty zostang automatycznie zapisane i
zaakceptowane. Jako zakres (URV) i zero (LRV)
zostang automatycznie przyjete wartosci
wprowadzone w parametrze "Empty calib.
(028)" [Kalibracja "pusty'| i "Full calib. (031)"
[Kalibracja "petny’]. Te automatycznie
wprowadzone warto$ci mozna w razie potrzeby
edytowac i zmienic¢ na warto$¢ z przedziatu od
0 do 100%.

ﬂ Jesli w procesie jest uzywane medium inne niz to, dla ktérego byta wykonywana
kalibracja, wprowadzi¢ gesto§¢ medium w parametrze "Process density (035)"
[Gestos¢é cieczy]. W tym przypadku nalezy wprowadzi¢ rézne wartosci gestosci,
korzystajac z nastepujacej $ciezki menu:
= Setup |Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom] >

Adjust density (034) [Kalibracja gestosci], np. 1.0 kg/1 dla wody)
= Setup |Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom] >
Process density (035) [Gestosc cieczy], np. 0.8 kg/1 dla oleju)

9.11 Linearization [Linearyzacja]

9.11.1 Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie objeto$¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢
mierzona w m3.

Wymagane warunki poczatkowe:

= Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tzn. punkty tabeli linearyzacji sg juz znane.
= Wybrany zostat tryb pomiaru "Level" [Poziom].
= Wykonana zostata kalibracja poziomu.
= Krzywa linearyzacji musi narasta¢ monotonicznie.
= Opis parametrow wystepujacych w przykladzie, patrz rozdziat "Opis parametrow"
> B 84.

A OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérng wartosc¢ zakresu ustawionego (URV)

Moze to spowodowacd przelanie medium.

» Pozmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzic i w razie potrzeby zmieni¢ gérng wartos¢
zakresu ustawionego (URV) korzystajac z menu "Setup" [Ustawienial.
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Wybra¢ opcje "Manual entry" [Reczne
wprowadzanie| w parametrze "Lin. Mode
(037)" | Tryb linearyzacji].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Lin. Mode [Tryb linearyzacji|

W parametrze "Unit after lin. (038)" [Jednostka
po linearyzacji|] wybra¢ jednostke, np. m3.
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Unit after lin [Jednostka po
linearyzacji)

h
v

Wysokos¢
Objetos¢

A0017669

W parametrze "Line numb. (039)" [Numer
wiersza| wprowadzi¢ numer punktu w tabeli
linearyzacji, np. 1.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Line numb [Numer wiersza|

W parametrze "X-value (040) (manual entry)"
[Wartos¢ X (reczne wprowadzenie)|
wprowadzi¢ warto$¢ poziomu (np. O m).
Potwierdzi¢ wprowadzang warto$¢.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - X-value [Warto$c X]

Za pomocg parametru "Y-value (041)" [Wart. Y]
wprowadzi¢ odpowiednig warto$¢ objetosci, w
podanym przyktadzie: 0 m3 i zatwierdzi¢
wartosc.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Y-value [Wartos¢ Y]

Aby wprowadzi¢ nastepny punkt tabeli
linearyzacji, w parametrze "Edit table (042)"
|[Edycja tabeli] wybrac opcje "Next point"
[Nastepny punkt]|. Wprowadzi¢ nastepny punkt
w sposéb oméwiony w kroku 3.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Edit table [Edycja tabeli]

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do
tabeli, w parametrze 'Lin. mode (037)" [Tryb
linearyzacji] wybrac opcje "Activate table"
[Aktywacja tabeli].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| » Lin. Mode |Tryb linearyzacji]

Wynik:
Wyswietlana jest warto$¢ mierzona po
linearyzacji.

v

—-

h
i
v

Wysokosé
Wartos¢ prqdu
Objetos¢

<y

A0017670

= Podczas wprowadzania tabeli linearyzacji az do momentu jej uaktywnienia,
wyswietlany jest komunikat btedu F510 "Linearization" [Linearyzacja] i wystawiany

jest sygnat alarmu.

= Dopdki tabela linearyzacji zawiera mniej niz 2 punkty, wyswietlany jest komunikat
btedu F511/F512 "Linearization" [Linearyzacja| i wystawiany jest sygnat alarmu.
= Warto$¢ odpowiadajgca zeru (= 4 mA) odpowiada najmniejszemu punktowi w

tabeli.
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Wartos¢ odpowiadajgca zakresowi (= 20 mA) odpowiada najwiekszemu punktowi w
tabeli.

= Za pomocg parametréow "Set LRV" [Ustaw LRV| oraz "Set URV" [Ustaw URV] istnieje
mozliwos¢ zmiany przyporzgdkowania warto$ci objetosci lub masy wartosciom
biezacym.

9.11.2 Reczne wprowadzanie tabeli linearyzacji za pomoca
oprogramowania obstugowego

Uzytkownik posiadajacy oprogramowanie obstugowe oparte na technologii FDT (np.
FieldCare) moze wprowadzac¢ tabele linearyzacji za pomocg modutu przewidzianego
specjalnie do tego celu. Umozliwia to podglad tabeli linearyzacji, nawet podczas
wprowadzania. Oprécz tego, FieldCare umozliwia wprowadzenie tabel linearyzacji dla
zbiornikow o réznych ksztattach (menu "Device operation" - "Device functions" >
"Additional functions" - "Linearization table".

Tabela linearyzacji moze by¢ rowniez wprowadzana recznie, punkt po punkcie,
pomoca oprogramowania obstugowego (patrz rozdziat > B 84).

9.11.3 Pétautomatyczne wprowadzanie tabeli linearyzacji

Przyktad:

W przedstawionym przyktadzie objeto$¢ w zbiorniku z dnem stozkowym powinna by¢
mierzona w m3,

Wymagane warunki poczatkowe:

= Zbiornik moze by¢ napemiany lub oprézniany. Krzywa linearyzacji musi narastaé¢
monotonicznie.

= Wybrany zostat tryb pomiaru "Level' [Poziom].

= Wykonana zostata kalibracja poziomu.

= Opis parametréw wystepujacych w przykladzie, patrz rozdziat "Opis parametrow"
> B 84.

A OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérng wartos¢ zakresu ustawionego (URV)

Moze to spowodowacé przelanie medium.

» Pozmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzic i w razie potrzeby zmieni¢ goérng wartosc¢
zakresu ustawionego (URV) korzystajgc z menu "Setup" [Ustawienia.

Opis

1 Wybra¢ opcje "Semiautom. entry" vV A
[Wprowadzanie pétautomatyczne| w ]jI

parametrze "Lin. Mode (037)" [Tryb
linearyzacji|.

Sciezka menu: Setup |Ustawienia] > Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Lin. Mode [Tryb linearyzacji]

2 W parametrze "Unit after lin. (038)" |Jednostka
po linearyzacji] wybra¢ jednostke, np. m3.
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Linearization
|[Linearyzacja] - Unit after lin [Jednostka po
linearyzacji|

A0017669

Wysokos¢
v Objetosc¢
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W parametrze "Line numb. (039)" [Numer
wiersza| wprowadzi¢ numer punktu w tabeli
linearyzacji, np. 1.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| » Extended
setup |Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Line numb [Numer wiersza|

W parametrze "X-value (040) (manual entry)"
[Wartos¢ X (reczne wprowadzenie)|
wyswietlany jest biezacy poziom.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] > X-value [Warto$¢ X]

Za pomocg parametru "Y-value (041)" [Wart. Y]
wprowadzi¢ odpowiednig wartos$¢ objetosci, w
podanym przyktadzie: 0 m? i zatwierdzi¢
wartosc.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja] - Y-value [Wartos¢ Y|

Aby wprowadzi¢ nastepny punkt tabeli
linearyzacji, kontynuowac¢ napetnianie
zbiornika wybrac opcje "Next point" [Nastepny
punkt| za pomocg parametru 'Edit table (042)"
|[Edycja tabeli]. Wprowadzi¢ nastepny punkt w
spos6b omoéwiony w kroku 3.

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| » Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Edit table [Edycja tabeli]

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw do
tabeli, w parametrze "Lin. mode (037)" [Tryb
linearyzacji] wybrac opcje "Activate table"
[Aktywacja tabeli].

Sciezka menu: Setup |Ustawienia| - Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Lin. Mode |Tryb linearyzacji]

Wynik:
Wyswietlana jest warto$¢ mierzona po
linearyzacji.

v

h
i
v

Wysokosé
Wartosé pradu
Objetos¢

<y

A0017670

= Podczas wprowadzania tabeli linearyzacji az do momentu jej uaktywnienia,
wyswietlany jest komunikat btedu F510 "Linearization" [Linearyzacja| i wystawiany

jest sygnat alarmu.

= Warto$¢ odpowiadajgca zeru (= 4 mA) odpowiada najmniejszemu punktowi w

tabeli.

Wartos¢ odpowiadajgca zakresowi (= 20 mA) odpowiada najwiekszemu punktowi w

tabeli.

= Za pomocg parametrow 'Set LRV" [Ustaw LRV oraz 'Set URV" [Ustaw URV] istnieje
mozliwo$¢ zmiany przyporzadkowania wartosci objetosci lub masy wartosciom

biezgcym.
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9.12 Konfigurowanie pomiaru ciSnienia

9.12.1 Kalibracja bez zadania ci$nienia referencyjnego (kalibracja na
sucho)

Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 400 mbar (6 psi) jest skonfigurowany
dla zakresu pomiarowego 0...+300 mbar (4.4 psi), tj. warto$ci O mbar i 300 mbar (4.4 psi)
sg przyporzadkowane odpowiednio do wartosci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczatkowe:

Jest to kalibracja w sensie teoretycznym, tj. wartosci ci$nienia dla zera i zakresu sg znane.
Nie ma potrzeby zadawac¢ ci$nienia.

ﬂ Z uwagi na pozycje pracy punkt zerowy cisnienia moze ulec przesunieciu, tj. podczas
gdy zbiornik jest pusty, warto$¢ wskazywana moze by¢ rézna od zera. Informacje na
temat kalibracji pozycji pracy, patrz rozdziat > B 48.

Opis

1 | Wybrac tryb pomiaru "Pressure" [Cisnienie| za | i
pomoca "Measuring mode (005)" [Tryb
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| -
Measuring mode [Tryb pomiaru]

2 Wybra¢ jednostke ci$nienia, za pomocg
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
cisnienia|, w podanym przyktadzie: "mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Press.
eng. unit [Jednostka cisn. |

3 | Wybra¢ parametr "Set LRV (013)" [Ustaw LRV]. | A i i >
Sciezka menu: Setup [Ustawienia] > Set LRV
[Ustaw LRV], A0017671
Patrz tabela, krok 3.

Patrz tabela, krok 4.

Warto$¢ pragdu

Pressure [Cisnienie]

Wprowadzi¢ warto$¢ dla parametru "Set LRV"
[Ustaw LRV] (w przyktadzie: 0 mbar (O psi)) i
zatwierdzi¢ jg. Warto$¢ ta zostaje zapamietana
jako zero (4 mA).

= o

4 Wybra¢ parametr "Set URV (014)" [Ustaw
URV].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia] - Set URV
|Ustaw URV].

Wprowadzi¢ warto$¢ dla parametru "Set URV
(014)" [Ustaw URV]| (w przyktadzie: 300 mbar
(4.5 psi)) i zatwierdzi¢ jg. Wartos$c ta zostaje
zapamietana jako zakres (20 mA).

5 Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0...+300 mbar
(4.5 psi).
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9.12.2 Kalibracja z zadaniem ci$nienia referencyjnego (kalibracja na
mokro)

Przyktad:

W podanym przyktadzie, przetwornik z czujnikiem 400 mbar (6 psi) jest skonfigurowany
dla zakresu pomiarowego 0...+300 mbar (4.4 psi), tj. warto$ci O mbar i 300 mbar (4.4 psi)
sg przyporzagdkowane odpowiednio do wartosci 4 mA i 20 mA.

Wymagane warunki poczatkowe:

Mozliwo$¢ okreslenia wartosci ci$nienia O mbar i 300 mbar (4.4 psi). Przyrzad jest juz

zamontowany.

ﬂ Opis parametrow wystepujgcych w przyktadzie, patrz rozdziat "Opis parametrow"
> B84

Opis

1 Wykonac "Kalibracje pozycji pracy' > B 48. I

2 | Wybra¢ tryb pomiaru "Pressure" [Ci$nienie] za
pomocg "Measuring mode (005)" [Tryb B
pomiaru].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| -
Measuring mode [Tryb pomiaru]

3 Wybrac¢ jednostke ci$nienia, za pomoca
parametru "Press eng. unit (125)" [Jednostka
ci$nienia], w podanym przyktadzie: "mbar".
Sciezka menu: Setup [Ustawienia| - Press.
eng. unit [Jednostka cisn.] A \ \

4 Ci$nienie odpowiadajace zeru zakresu (warto$¢ 0017671
4 mA) oddzialuje na przyrzad, w podanym Patrz tabela, krok 4.

przykiadzie: O mbar (0 psi). Patrz tabela, krok 5.

Wartos¢ prqdu

Pressure [Cisnienie]

Wybra¢ parametr "Get LRV (015)" [Zatwierdz
LRV].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia|] >Extended
setup [Ust. zaawansowane] ->Current output
[Wyj. pragdowe| - Get LRV [Zatwierdz LRV]

= ™o

Potwierdzi¢ aktualng wartos¢, wybierajgc opcje
"Apply" [Zastosuj|] Wartos¢ ta zostaje
zapamietana jako zero (4 mA).

5 Ci$nienie odpowiadajgce zakresowi (warto$¢
20 mA) oddziatuje na przyrzad, w podanym
przyktadzie: 300 mbar (4.4 psi).

Wybrac parametr "Get URV (016)" [Zatwierdz

URV].

Sciezka menu: Setup [Ustawienia| » Extended
setup [Ust. zaawansowane| - Current output

[Wyj. pragdowe] - Get URV |Zatwierdz URV]

Potwierdzi¢ aktualng wartos¢, wybierajac opcje
"Apply" [Zastosuj| Warto$¢ ta zostaje
zapamietana jako zakres (20 mA).

6 Wynik:
Ustawiony zakres pomiarowy: 0...+300 mbar
(4.5 psi).
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9.13 Tworzenie kopii zapasowej lub powielanie ustawien
przyrzadu

Uzytkownik posiadajacy oprogramowanie obslugowe oparte na technologii FDT (np.
FieldCare) ma do dyspozycji nastepujace opcje:

® Zapis/przywracanie ustawien.

= Powielanie parametrow przyrzadu.

» Przenoszenie wszystkich parametréw podczas wymiany modutu elektroniki.

Do tego stuzy nastepujgcy parametr:

Download select [Wybor pobierania danych]. (widoczny tylko w programie FieldCare)

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Opcje

Ustawienie fabryczne

66

Expert [Ekspert] - System - Management [Zarzadzanie| - Download select
[Wybor pobierania danych].

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybor zakresu danych dla funkcji wysytania/pobierania (up/download) w programie
FieldCare i SIMATIC PDM.

Mikroprzetgcznik powinien by¢ ustawiony na "SW" a "Damping" [Ttumienie| na "on" [zat.]. W
przypadku pobierania przy uzyciu ustawienia fabrycznego "Configuration copy" [Kopia
konfiguracji|, kopiowane sg wszystkie parametry niezbedne do wykonania pomiaréw.
Funkcja opcji "Electronics replace’ [Wymiana elektroniki] jest zarezerwowana dla Serwisu
Endress+Hauser Service i jest ona dostepna wytgcznie po wprowadzeniu odpowiedniego
kodu dostepu.

= Configuration copy [Kopia konfiguracji|: nadpisywane sa wszystkie parametry
konfiguracyjne, z wyjatkiem numeru seryjnego, kodu zaméwieniowego, danych
kalibracyjnych, kalibracji pozycji pracy, aplikacji i oznaczenia punktu pomiarowego.

= Device replacement [Wymiana przyrzadu]: nadpisywane sg wszystkie parametry
konfiguracyjne, z wyjatkiem numeru seryjnego, kodu zaméwieniowego, danych
kalibracyjnych i kalibracji pozycji pracy.

= Electronics replace [Wymiana elektroniki|: nadpisywane sg wszystkie parametry
konfiguracyjne.

Configuration copy [Kopia konfiguracji]

9.14 Konfigurowanie wskaznika

9.14.1 Konfigurowanie wskaznika

Do konfiguracji wyswietlacza stuzy nastepujace menu:
Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga|> B 78

9.15 Zabezpieczenie ustawien przed nieuprawnionym
dostepem

Ustawienia konfiguracyjne przyrzgdu mozna zabezpieczy¢ przed dostepem os6b
nieuprawnionych na dwa sposoby:
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= Za pomocg przetgcznika blokady (blokada sprzetowa) > B 31
= Poprzez ustawienia parametréw (blokada programowa)-> B 38
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10  Diagnostyka i usuwanie usterek

10.1 Wykrywanie i usuwanie usterek

Btedy ogdlne

Problem

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Przyrzad nie reaguje.

Napiecie zasilania jest niezgodne ze
specyfikacjg na tabliczce znamionowe;j.

Zapewni¢ odpowiednie napiecie zasilania.

Niewtasciwa biegunowos$¢ napiecia
zasilania.

Zmieni¢ biegunowo$¢ napiecia zasilania.

Brak styku przewodow
podtaczeniowych z zaciskami.

Sprawdzi¢ podtaczenia kabli i w razie
potrzeby poprawic styk.

Brak wskazan

Zbyt duza lub zbyt mata jasnos¢
wyswietlacza.

= Zwiekszy¢ jasno$¢ wyswietlacza
poprzez jednoczesne naci$niecie
przyciskow # i [E).

= 7Zmniejszy¢ jasnos¢ wyswietlacza
poprzez jednoczesne naci$niecie
przyciskow (=) i [E).

Btedne podtaczenie wtyku wskaznika.

Podtgczy¢ odpowiednio wtyk.

Uszkodzony wyswietlacz.

Wymienié wyswietlacz.

Prad wyjsciowy < 3.6 mA

Btedne podltaczenie linii sygnatowej.
Uszkodzony modut elektroniki.

Sprawdzi¢ podtgczenie przewodu.
Wymienié¢ modut elektroniki

Btedne wyniki pomiarow.

Btad konfiguracji

Sprawdzi¢ i zmieni¢ ustawienia
parametréw (patrz nizej).

Nie dziata komunikacja
HART.

Brak lub niewtasciwie zainstalowany
rezystor komunikacyjny.

Zainstalowa¢ odpowiednio rezystor
komunikacyjny (250 Q) .

Btedne podtaczenie modemu
Commubox.

Podtgczy¢ odpowiednio modem
Commubox.

Przetgcznik modemu Commubox nie
jest ustawiony w poz. "HART".

Ustawi¢ przetgcznik modemu Commubox
w poz. "HART".

10.2 Zdarzenia diagnostyczne

10.2.1 Komunikaty diagnostyczne

Na wskazniku przyrzadu wyswietlane sg wskazania btedow wykrytych dzieki funkgeji
autodiagnostyki przyrzadu na przemian ze wskazaniami wartosci mierzonych.

Sygnalizacja statusu

W tabeli> B 69 wymieniono btedy, ktére moga wystapi¢. Parametr ALARM STATUS
wyswietla komunikat o najwyzszym priorytecie. Zgodnie z zaleceniami NAMUR NE107,
wyrdznia sie cztery rézne kody informacji diagnostycznych o stanie przyrzadu:

A0013956

IIB{quI
F Wystapit btad przyrzadu. Wskazanie wartosci mierzonej jest btedne.

A0013957

M "Wymaga konserwacji"
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.
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c "Sprawdzenie"

Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).
A0013959

"Poza specyfikacja"

Przyrzad pracuje:

S = Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do pracy lub
czyszczenia).

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. warto$¢ poziomu poza
skonfigurowanym zakresem)

A0013958

Zdarzenie diagnostyczne i komunikat o zdarzeniu
Btad moze by¢ identyfikowany poprzez zdarzenie diagnostyczne.

Tekst komunikatu podaje blizsze informacje dotyczace btedu.

Zdarzenie diagnostyczne

Sygnat statusu Numer zdarzenia Tekst komunikatu
N2 N2 N2
Przyktad: S 841 Zakres czujnika
A0013958

Liczba 3-cyfrowa

Jezeli jednoczesnie pojawi sie kilka komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie.

Pozostate komunikaty diagnostyczne mozna sprawdzi¢, korzystajgc z podmenu Diagnostic
list [Lista diagnostyczna] > B 101.

ﬂ Poprzednie komunikaty diagnostyczne (historyczne) mozna wyswietli¢, korzystajac z
podmenu Event logbook [Rejestr zdarzeni] > & 101.

10.2.2 Lista zdarzen diagnostycznych

Komunikaty ogélne

Zdarzenie diagnostyczne Przyczyna Dziatania

Kod Opis

0 Brak btedu - -

Komunikaty kategorii "F"

Zdarzenie diagnostyczne | Przyczyna Dziatania
Kod Opis
FOO02 | Sens. unknown Modut czujnika nie jest odpowiedni dla Prosimy o kontakt z serwisem
LP/HP [Nieznany przetwornika (elektroniczna tabliczka Endress+Hauser.
czujnik| znamionowa modutu czujnika).
F062 | Sensor conn. = Zaktocenia elektromagnetyczne wyzsze niz | ® Prosimy o kontakt z serwisem
[Podtaczenie wyspecyfikowano w danych technicznych. Endress+Hauser.
czujnika] Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko | # Wymieni¢ modut elektroniki
przez krotki okres. » Sprawdzi¢ kabel modutu
= Uszkodzony modut czujnika. czujnika
= Przerwane pofaczenie kablowe czujnik -
modut elektroniki.
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Zdarzenie diagnostyczne

Przyczyna

Dzialania

Kod Opis
FO81 | Initialization = Zaklécenia elektromagnetyczne wyzsze niz | = Prosimy o kontakt z serwisem
[Inicjalizacja] wyspecyfikowano w danych technicznych. Endress+Hauser.
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko | & Sprawdzi¢ przewéd czujnika
przez krotki okres. = Wykonac reset
= Uszkodzony modut czujnika.
= Przerwane potgczenie kablowe czujnik -
modut elektroniki.
FO83 | Permanent mem. = Zaktécenia elektromagnetyczne poza = Prosimy o kontakt z serwisem

[Pamie¢ stata] LP/HP

dopuszczalnym zakresem. Komunikat ten
ukazuje sie zazwyczaj tylko przez krétki
okres.

= Uszkodzony modut czujnika.

Endress+Hauser.
Zrestartowac¢ przyrzad

F140 | Working range P = Za wysokie lub za niskie ci$nienie. s Sprawdzi¢ ci$nienie medium
[Zakres roboczy P| = Zaktocenia elektromagnetyczne poza s Sprawdzi¢ zakres modutu
LP/HP dopuszczalnym zakresem. czujnika
= Uszkodzony modut czujnika.
F162 | Sensor conn. = Uszkodzony modut czujnika (master). = Sprawdzi¢ kabel modutu
[Podigczenie = Zaktocenia elektromagnetyczne poza czujnika
czujnika] dopuszczalnym zakresem. Komunikat ten s Wymieni¢ modut czujnika

ukazuje sie zazwyczaj tylko przez krotki
okres.

Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F162 | Sensor conn.
[Podtgczenie
czujnika] HP
Sensor conn.
[Podtgczenie

czujnika] LP

= Zaktocenia elektromagnetyczne poza
dopuszczalnym zakresem. Komunikat ten
ukazuje sie zazwyczaj tylko przez krétki
okres.

= Uszkodzony modut czujnika.

Sprawdzi¢ kabel modutu
czujnika

s Wymieni¢ modut czujnika
Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F163 | Sensor conn.
[Podigczenie

czujnika]

= Przerwane potgczenie kablowe miedzy
modutem czujnika HP a LP.

= Uszkodzony modut czujnika (slave).

= Zaktocenia elektromagnetyczne poza
dopuszczalnym zakresem. Komunikat ten
ukazuje sie zazwyczaj tylko przez krotki
okres.

= Zrestartowac przyrzad
Sprawdzi¢ kabel modutu
czujnika

Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F164 | Sensor sync.
[Synchronizacja

czujnika]

= Moduly czujnika musza by¢ ze sobg
zsynchronizowane.

= Zakiocenia elektromagnetyczne poza
dopuszczalnym zakresem. Komunikat ten
ukazuje sie zazwyczaj tylko przez krotki
okres.

= Uszkodzony(e) modut(y) czujnika.

Zrestartowac przyrzad
Wymieni¢ modut czujnika
Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F165 | Sensor assignment
[Przypisanie

czujnika]

Nieznane przypisanie przetwornika do
modutu czujnika LP lub HP (np. po wymianie
modutu czujnika). Patrz takze "Wymiana
modutu czujnika".

Skonfigurowa¢ odpowiednio
przetwornik

s Zrestartowac przyrzad
Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F261 | Electronics module

[Modut elektroniki|

s Uszkodzony gtéwny modut elektroniki.
= Usterka gléwnego modutu elektroniki.
= Uszkodzony modut czujnika.

Zrestartowac przyrzad
Wymieni¢ modut elektroniki

F282 | Memory [Pamiec|

= Uszkodzony gtéwny modut elektroniki.
= Usterka gléwnego modutu elektroniki.

= Wymieni¢ modut elektroniki
Zrestartowac przyrzad

F283 | Memory content

[Zawartos¢ pamieci]

s Uszkodzony gtéwny modut elektroniki.

= Zakiocenia elektromagnetyczne wyzsze niz
wyspecyfikowano w danych technicznych.

= Brak napiecia zasilajacego podczas zapisu.

= Podczas zapisu wystapit btad.

= Wykonac reset
Wymieni¢ modut elektroniki
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czujnika)

= Uszkodzony modut czujnika.

Zdarzenie diagnostyczne | Przyczyna Dziatania
Kod Opis
F411 | Up-/download = Uszkodzony plik. = Powtdrzy¢ procedure
|Zapis/odczyt] = Podczas transmisji do przetwornika, dane transmisji danych do
nie sg prawidtowo przesytane do procesora, przetwornika
np. z powodu przerwy w potgczeniu = Uzy¢ innego pliku
kablowym, tetnien napiecia zasilajgcego lub | # Wykonac¢ reset
zaktocen elektromagnetycznych.
F510 | Linearization W toku edycja tabeli linearyzacji. = Zakoriczy¢ wprowadzanie
|Linearyzacja danych
= Wybrac opcje 'linear"
[Liniowy]
F511 | Linearization Tabela linearyzacji zawiera mniej niz 2 = Za mato danych w tabeli
|Linearyzacja punkty. = Skorygowac tabele
= Activate table [ Aktywuj
tabele]
F512 | Linearization Wartodci w tabeli linearyzacji nie narastaja = Niemonotoniczne dane w
|Linearyzacja| lub malejg monotonicznie. tabeli
= Skorygowac tabele
= Activate table [Aktywuj
tabele]
F841 | Sensor range |Zakres | ® Za wysokie lub za niskie ci$nienie. = Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia

Prosimy o kontakt z serwisem
Endress+Hauser.

F882 | Input signal [Sygnat

wejsciowy]

Zewnetrzna wartos¢ mierzona nie jest
odbierana lub wyswietlany jest stan btedu.

= Sprawdzic¢ szyne danych
= Sprawdzi¢ nadajnik
= Sprawdzi¢ nastawe

F945 | Pressure limit |Limit

ci$nienia| LP

= Przekroczony ustawiony limit nadci$nienia
lub podci$nienia modutu czujnika LP.
s Uszkodzony modut czujnika LP.

» Sprawdzi¢ warto$¢ ci$nienia

= Zmieni¢ warto$¢ graniczng
ci$nienia

Prosimy o kontakt z serwisem

Endress+Hauser.
Komunikaty kategorii "M"
Zdarzenie diagnostyczne | Przyczyna Dziatania
Kod Opis

MOO02 | Sens. unknown Modut czujnika nie jest odpowiedni dla Prosimy o kontakt z
[Nieznany czujnik]| | przetwornika (elektroniczna tabliczka znamionowa | serwisem Endress+Hauser.

modutu czujnika). Pomiar jest kontynuowany.

M283 | Memory content | ® Przyczyna identyczna jak dla komunikatu F283. | # Wykonad reset
[Zawartosé = Prawidlowy pomiar moze by¢ kontynuowany = Wymienié¢ modut
pamieci] tylko dopoki nie jest wymagana funkcja elektroniki

wskaznikow "peak hold".

M431 | Adjustment Wykonana kalibracja moze spowodowag, ze = Sprawdzi¢ zakres
[Kalibracja] wartosci przekroczg nominalny zakres czujnika w pomiarowy

gore lub w dot. Przekroczenie ustawionego zakresu | ® Sprawdzi¢ wartosé
pomiarowego. korekgeji pozycji pracy
= Sprawdzi¢ nastawe
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Dolna i/lub gérna warto$¢ ustawionego zakresu
przekracza dopuszczalny zakres czujnika.
Czujnik zostat wymieniony i charakterystyka
obecnego czujnika nie jest zgodna z konfiguracja
uzytkownika.

Do przetwornika wczytana zostata
nieodpowiednia konfiguracja.

Zdarzenie diagnostyczne | Przyczyna Dziatania
Kod Opis
M434 | Scaling = 7Zbyt matg réznica miedzy wartosciami = Sprawdzi¢ zakres
[Skalowanie] kalibracyjnymi (np. miedzy zerem i zakresem). pomiarowy

= Sprawdzi¢ nastawe

= Prosimy o kontakt z
serwisem Endress
+Hauser.

M438 | Data set [Zbior ]

Brak napiecia zasilajgcego podczas zapisu.

= Sprawdzi¢ nastawe

danych] = Podczas zapisu wystapit btad. » Zrestartowac przyrzad
= Wymieni¢ modut
elektroniki
Komunikaty kategorii "C"
Zdarzenie diagnostyczne Przyczyna Dziatania

Kod Opis

C412 | Backup in prog. [Kopia

Trwa transmisja danych do przetwornika.

Odczekaé az transmisja

btedu]

aktualnie przyrzad nie wykonuje pomiaru.

zapasowa w toku] zostanie zakonczona.
C482 | Simul. output Wiaczona jest symulacja wyjscia pradowego, tzn. | Wytgczy¢ symulacje
[Symulacja wyj. prad.] | aktualnie przyrzad nie wykonuje pomiaru.
C484 | Error simul. [Symulacja | Wigczona jest symulacja stanu btedu, tzn. Wrytaczy¢ symulacje

(824 | Process pressure [Cisn.
procesu]

= Zaklocenia elektromagnetyczne poza
dopuszczalnym zakresem.
Komunikat ten ukazuje sie zazwyczaj tylko
przez krotki okres.

= Za wysokie lub za niskie ci$nienie.

= Sprawdzi¢ warto$¢
ciSnienia

= Zrestartowac przyrzad

= Wykonac reset

Komunikaty kategorii 'S"

Zdarzenie diagnostyczne

Kod Opis

Przyczyna

Dziatania

S110 | Operational range T
|Zakres roboczy T]|

= Zakltécenia elektromagnetyczne poza
dopuszczalnym zakresem.
= Uszkodzony modut czujnika.

Sprawdzi¢ ci$nienie
medium

Sprawdzi¢ zakres
temperatury

S140 | Working range P

= Za wysokie lub za niskie ci$nienie.

Sprawdzi¢ ci$nienie

procesu] LP/HP

jest wyzsza od maksymalnej nominalnej
temperatury czujnika.

= Temperatura mierzona przez modut czujnika
jest nizsza od minimalnej nominalnej
temperatury czujnika.

|Zakres roboczy P| = Zaktocenia elektromagnetyczne poza medium
LP/HP dopuszczalnym zakresem. s Sprawdzi¢ warto$é
= Uszkodzony modut czujnika. ci$nienia
S822 | Process temp. [Temp. | # Temperatura mierzona przez modut czujnika | ® Sprawdzi¢ temperature

Sprawdzi¢ nastawe

S841 | Sensor range [Zakres
czujnika|

= Za wysokie lub za niskie ci$nienie.
s Uszkodzony modut czujnika.

Sprawdzi¢ warto$é
ci$nienia

Prosimy o kontakt z
serwisem Endress+Hauser.
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Zdarzenie diagnostyczne | Przyczyna Dziatania
Kod Opis
S945 | Pressure limit [Limit | ® Przekroczony ustawiony limit nadci$nienia lub | @ Sprawdzi¢ wartosé
ci$nienia] LP podci$nienia modutu czujnika LP. ci$nienia
= Uszkodzony modut czujnika LP. = Zmieni¢ warto$c¢ graniczng
ci$nienia

Prosimy o kontakt z
serwisem Endress+Hauser.

S971 | Adjustment = Wartos¢ pradu przekracza dopuszczalny ® Sprawdzi¢ warto$é
[Kalibracja| zakres 3.8...20.5 mA. ci$nienia
= Zadane ci$nienie przekracza ustawiony zakres | = Sprawdzi¢ zakres
pomiarowy (lecz nie przekracza zakresu pomiarowy
czujnika). s Sprawdzi¢ nastawe

10.3 Reakcja wyjscia na btedy

Do definiowania reakcji wyjscia pradowego na btad stuza nastepujace parametry:
= Alarm behav. P (050) |Reakcja na alarm|~> & 98

= "Output fail mode (190)" [Reakcja wyjscia na usterke]> B 110

= "High alarm curr. (052)" [Maks. prad alarmowy| > & 99
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10.4 Historia oprogramowania
Data Wersja Zmiany Oznaczenie dokumentacji
oprogramowania . . . =
Instrukcja obstugi Opis parametréw
01.2012 | 01.00.00 Pierwsza wersja oprogramowania. BA01044P/31/PL/01.12 | GPO1013P/31/PL/01.12
Mozliwo$¢ obstugi za pomocg FieldCare od wersji 2.08.00
BA01044P/31/PL/02.12 | GPO1013P/31/PL/02.12
BA01044P/31/PL/03.12 | GPO1013P/31/PL/03.12
BA01044P/31/PL/04.12 | GPO1013P/31/PL/04.12
10.5 Utylizacja
W przypadku utylizacji przyrzadu, zdemontowac wszystkie podzespoty i przygotowac do
recyklingu, segregujac je wedtug klasyfikacji materiatow z ktérych sg wykonane.
74 Endress+Hauser




Deltabar FMD71, FMD72

Konserwacja

Endress+Hauser

11 Konserwacja
Przyrzad nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci konserwacyjnych.

Chroni¢ ztgcze kompensaciji ci$nienia i filtr GORE-TEX® (1) przed zanieczyszczeniem.

B 2]

A0017750

11.1 Wskazdowki dotyczace czyszczenia

Endress+Hauser oferuje pierscienie do ptukania, stuzace do czyszczenia membran
przetwornikéw ci$nienia bez koniecznosci demontazu przetwornika.

W celu uzyskania dalszych informacji prosimy o kontakt z lokalnym biurem Endress
+Hauser.

11.2  Czyszczenie zewnetrzne

Podczas czyszczenia przyrzadu prosimy przestrzegac¢ ponizszych wskazéwek:

= Nie stosowac srodkow czyszczgcych, ktore mogtyby powodowaé korozje powierzchni lub
uszczelek.

= Uwaza¢, aby nie uszkodzi¢ mechanicznie membrany, np. nie stosowa¢ ostrych narzedzi.

® Przestrzega¢ wymogéw dotyczacych utrzymania stopnia ochrony przyrzadu. W razie
potrzeby sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej - 14.
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12 Naprawa

12.1 Informacje ogélne

12.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja modutowej konstrukeji przyrzgdéw Endress+Hauser zaktada, Ze naprawy moga
by¢ dokonywane przez serwis Endress+Hauser lub specjalnie przeszkolonych
uzytkownikow.

Czesci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach, wraz z odpowiednimi
instrukcjami ich montazu.

W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu i cze$ci zamiennych, prosimy o
kontakt z Serwisem Endress+Hauser.

12.1.2 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw dopuszczonych do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem, prosimy o przestrzeganie nastepujgcych zalecen:

= Naprawa przyrzadéw posiadajgcych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez
personel o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

= Nalezy przestrzega¢ stosownych norm, krajowych przepiséw dotyczgcych instalacji w
strefach zagrozonych wybuchem, instrukeji dotyczacych bezpieczenstwa (XA) oraz
wymagan okreslonych w certyfikatach.

= Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych cze$ci zamiennych Endress+Hauser.

= Zamawiajac czesci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne mogg by¢ uzyte wytgcznie identyczne elementy.

= Naprawy nalezy wykonywaé zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien
spetnia¢ wymagania, co jest weryfikowane w oparciu o okreslone procedury kontrolne.

= Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone w
wersje o innej klasie tylko przez Endress+Hauser.

= Obowigzkowe jest dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

12.1.3 Wymiana moduléw czujnika i gt6wnego modutu elektroniki
Po wymianie obu modutéw czujnika lub gtéwnego modutu elektroniki, nalezy wybrac
modut czujnika, ktory jest podtaczony do przetwornika. Procedura jest nastepujaca:
1. Wylaczy¢ zasilanie
2. Wymieni¢ moduty czujnika lub gtéwny modut elektroniki
3. Zataczy¢ zasilanie.
4

Select sensor module LP or sensor module HP: Menu path: Expert - System -
Management > Transm. connect. (286)"

Dodatkowe informacje, patrz rozdziat "Przeznaczenie" > 12.

12.1.4 Wymiana przyrzadu

Po wymianie kompletnego przyrzadu, parametry konfiguracyjne mogg by¢ przestane za
pomocg oprogramowania FieldCare:

Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata zapisana w komputerze za pomoca
oprogramowania FieldCare.

Mozna kontynuowaé pomiary bez wykonywania ponownej kalibracji.
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12.2  Czesci zamienne

= Niektére wymienne komponenty przyrzadu posiadajg tabliczke znamionowsa. Zawiera
ona informacje dotyczgce danej czesci zamienne;j.

= Wszystkie czedci zamienne przyrzadu, wraz z kodem zaméwieniowym sg
wyszczegdlnione w W@M Device Viewer (www.pl.endress.com/deviceviewer). Jest takze
mozliwo$¢ pobrania odpowiednich wskazéwek montazowych, o ile istnieja.

ﬂ Numer seryjny przyrzadu:
= Jest podany na przyrzadzie i na tabliczce znamionowej czesci zamienne;.

= Mozna go odczyta¢ w parametrze Serial number' [Numer seryjny| w podmenu
'Instrument info" [Info o urzadzeniu].

12.3  Zwrot przyrzadu

Zwrotu przyrzadu pomiarowego nalezy dokonac jezeli konieczne jest dokonanie jego
naprawy lub kalibracji fabrycznej lub tez w przypadku zaméwienia albo otrzymania
dostawy niewtasciwego typu przyrzadu pomiarowego.

Jako firma posiadajgca certyfikat ISO i zgodnie z przepisami prawa,

firma Endress+Hauser jest obowigzana przestrzega¢ okreslonych procedur w przypadku
obchodzenia sie z wyrobami bedgcymi w kontakcie z medium procesowym. Dla
zapewnienia sprawnego, bezpiecznego i profesjonalnego dokonywania zwrotéw, prosimy o
zapoznanie sie z odpowiednimi procedurami i warunkami zwrotéw, udostepnionymi na
stronie internetowej firmy Endress+Hauser:www.services.endress.com/return-material

» Wybrac kraj.
-~ Pojawi sie strona lokalnego oddziatu firmy, zawierajgca wszelkie niezbedne
informacje dotyczace zwrotu.

1. Jesli dany kraj nie jest wymieniony:
Klikng¢ link "Wybierz kraj".
-~ Pojawi sie lista oddziatow i przedstawicielstw Endress+Hauser.

2. Skontaktowac sie z lokalnym oddziatem lub przedstawicielem Endress+Hauser.
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13 Przeglad menu obstugi

W zaleznosci od konfiguracji parametrow, nie wszystkie podmenu i parametry sg
dostepne. Informacje na ten temat podano w opisie parametréw w punkcie

"Wymagane warunki poczatkowe".

operatora)

Szybki Opis
dostep
Language 000 > B84
Display/operat. Szybki Opis
[Wskaznik/Obstuga] dostep
Display mode |Tryb 001 > B84
wy$wietlania]
2nd disp. value |[Wartos¢ 002 > B84
wysw. 2]
3rd disp. value [Wartosé¢ 288 > B 115
wysw. 3]
Format 1st Value |[Format 004 > B85
gt. wart. mierz.|
HART input form. [Form. 157 > B 108
wejsciowy HART]
Setup [Ustawienia] Szybki Opis
dostep
Tryb pomiaru 005 > B85
Mode [Tryb pomiaru]| (tylko odczyt) 182
High press. side [Strona dodatnial 183
Press. eng. unit [Jednostka ci$nienia] 125 > B108
Corrected press. [Ci$nienie po korekgji] (tylko odczyt) 172 > B 109
Pos. zero adjust [Korekcja punktu zerowego] 007 > Bs86
Empty calib. [Kalibr. "pusty’] (Tryb pomiaru "Level" [Poziom], "Calibration mode" [Tryb kalibr.|] = wet [mokra]) 028 > Bs86
011
Empty calib. [Kalibr. "petny'] (Tryb pomiaru "Level' [Poziom], "Calibration mode" [Tryb kalibr.| = wet [mokra]) 031 > Bs86
012
Set LRV [Ustaw LRV]| (Tryb pomiaru "Pressure" [Cisnienie]) 013 > 87
Set URV |Ustaw URV]| (Tryb pomiaru "Pressure" [Cisnienie]) 014 > B87
Damping switch [Przetgcznik ttumienia| (tylko odczyt) 164 > B 108
Ttumienie 017 > B88
Damping |Ttumienie] (tylko odczyt) 184
Level before Lin [Poziom przed linearyzacja| (Tryb pomiaru "Level" [Poziom]) 019 > B89
Meas.Diff.Press. [Zmierz. rozn. ci$n.] (tylko odczyt) 020 > B89
Setup~ [Ustawienia] Extended setup [Ust. Szybki Opis
zaawansowane] dostep
Code definition 023 > B90
[Definiowanie kodu]
Device tag [Ozn. p-ktu 022 > B90
pomiarowego]|
Operator code [Kod 021 > B9
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Przeglad menu obstugi

Setup-> [Ustawienia] Extended setup [Ust. Level [Poziom] Szybki Opis
zaawansowane]| - (Tryb pomiaru "Level" dostep

[Poziom])
Level selection [Wybor 024 > B9l
trybu pomiaru poziomu]
Unit before lin. [Jednostka 025 -> B9l
przed linearyzacja|
Height unit [Jedn. wys.] 026 > BI2
Calibration mode [Tryb 027 > B92
kalibr.]
'"Empty calib." [Kalibr. 028 > B92
"pusty’] 011
Empty calib. [Kalibr. "pusty’|
(tylko odczyt)
Empty pressure |Cisnienie 029 > B93
"pusty’| 185
Empty pressure [Ci$nienie
"pusty’| (tylko odczyt)
Empty height [Wysokos¢ 030 > B93
"pusty’] 186
Empty height [Wysokos¢
"pusty’| (tylko odczyt)
"Full Calib." [Kalibr. "petny’| 031 > 94
Full Calib. [Kalibr. "petny’| 012
(tylko odczyt)
Full pressure "|/[Ci$nienie 032 > 94
"peiny’| 187
Full pressure "|/[Ci$nienie
"petny’]| (tylko odczyt)
Full height [Wysokos¢ 033 > B9
"petny’| 188
Full height [Wysokosé¢
"petny’| (tylko odczyt)
Adjust density [Kalibracja 034 > B9
gestosci]
Gestos¢ medium 035 > B9S
Level before Lin [Poziom 019 > B89
przed lin.| (tylko odczyt)

Setup-> [Ustawienia] Extended setup [Ust. Linearization Szybki Opis

zaawansowane| > [Linearyzacja] dostep

Lin. mode [Tryb 037 > B95
linearyzacji|
Unit after lin. [Jednostka po 038 > B9
linearyzacji|
Line number: [Numer 039 > 96
wiersza:|
X-value.: [Wart. X:] (tryb 040 > B97
edycji) 193
X-value: [Wart. X:] (tryb 123

potautomat.)
X-value: [Wart. X:| (tylko
odczyt)
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Setup-> [Ustawienia] Extended setup [Ust. Linearization Szybki Opis
zaawansowane] > [Linearyzacja] dostep
Y-value: [Wart. Y|: (tryb 041 > B97
edycji) 041
Y-value: [Wart. Y][: (tryb 194

potautomat.)
Y-value: [Wart. Y]: (tylko

odczyt)

Edit table [Edycja tabeli] 042 > B97
Tank description [Opis 173 > B 109
zbiornika|

Tank content |Zawarto$¢ 043 > 98

zbiornika] (tylko odczyt)

Setup~> [Ustawienia] Extended setup [Ust. Wyjscie pradowe Szybki Opis
zaawansowane] > dostep

Alarm behav. P [Reakcja na 050 > B98
alarm|
Alarm cur.switch 165 > B 109
|Przetgcznik pradu alarmu]
(tylko odczyt)
Output fail mode [Reakcja 190 > B110
wyjscia na usterke] 051

Output fail mode [Reakcja
wyjscia na usterke| (tylko

odczyt)
High alarm current [Maks. 052 -> B99
prad alarmowy]|
Set min. current [Ustaw 053 > 99
prad min. |
Output current [Prad 054 »> B99
wyijsciowy] (tylko odczyt)
Get LRV [Zatwierdz LRV] (tylko tryb pom. "Pressure" 015 > Ba87
|Ci$nienie])
Set LRV [Ustaw LRV] 013 > 87
Get URV [Zatwierdz URV] (tylko tryb pom. "Pressure" 016 > B88
[Ci$nienie])
Set URV |Ustaw URV] 014 > 87
Diagnosis [Diagnostyka] Szybki Opis
dostep
Diagnostic code [Kod diagnostyczny] (tylko odczyt) 071 > B99
Last diag. code [Ostatni kod diagn.| (tylko odczyt) 072 > B 100
Diagnosis~> [Diagnostyka] Sensor HP [Czujnik HP] Szybki Opis
dostep
Min. meas.press. [Min. ci$n. zmierzone] (tylko odczyt) 073 > B 100
Counter P < Pmin (tylko odczyt) 262 -> B111
Max. meas.press. [Maks. ci$n. zmierzone] (tylko odczyt) 074 > 100
Counter P > Pmax (tylko odczyt) 263 > B111
Min. meas.temp. [min. temp. zmierz.| (tylko odczyt) 264 > B111
max. meas. temp. [maks. temp. zmierz. | 265 -S> B111
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Diagnosis-> [Diagnostyka] Sensor LP [Czujnik LP] Szybki Opis
dostep
Min. meas.press. [Min. ci$n. zmierzone]| (tylko odczyt) 266 > B 112
Counter P < Pmin (tylko odczyt) 267 > B112
Max. meas.press. |[Maks. ci$n. zmierzone] (tylko odczyt) 268 > B112
Counter P > Pmax (tylko odczyt) 269 > B112
Min. meas.temp. [min. temp. zmierz.| (tylko odczyt) 270 > B113
max. meas. temp. [maks. temp. zmierz. | 271 -> B113
Diagnosis—> [Diagnostyka] Diagnostic list [Lista Szybki Opis
diagnost.] dostep
Diagnostic 1 [Diagnostyka 1] (tylko odczyt) 075 -> B 101
Diagnostic 2 [Diagnostyka 2] (tylko odczyt) 076 > B 101
Diagnostic 3 [Diagnostyka 3] (tylko odczyt) 077 -> B 101
Diagnostic 4 [Diagnostyka 4] (tylko odczyt) 078 > B 101
Diagnostic 5 [Diagnostyka 5] (tylko odczyt) 079 -> B 101
Diagnostic 6 [Diagnostyka 6] (tylko odczyt) 080 > B 101
Diagnostic 7 [Diagnostyka 7] (tylko odczyt) 081 »> B 101
Diagnostic 8 [Diagnostyka 8] (tylko odczyt) 082 > B 101
Diagnostic 9 [Diagnostyka 9] (tylko odczyt) 083 -> B 101
Diagnostic 10 [Diagnostyka 10] (tylko odczyt) 084 > B 101
Diagnosis-> [Diagnostyka] Event logbook [Rejestr Szybki Opis
zdarzen] dostep
Last diag. 1 [Ostatni kod diagn. 1] (tylko odczyt) 085 > B 101
Last diag. 2 [Ostatni kod diagn. 2] (tylko odczyt) 086 »> B 101
Last Diag. 3 |Ostatni kod diagn. 3] (tylko odczyt) 087 > B 101
Last diag. 4 [Ostatni kod diagn. 4] (tylko odczyt) 088 »> B 101
Last diag. 5 [Ostatni kod diagn. 5] (tylko odczyt) 089 > B 101
Last diag. 6 [Ostatni kod diagn. 6] (tylko odczyt) 090 »> B 101
Last diag. 6 |Ostatni kod diagn. 7] (tylko odczyt) 091 > B 101
Last diag. 8 [Ostatni kod diagn. 8] (tylko odczyt) 092 -> B 101
Last diag. 9 [Ostatni kod diagn. 9] (tylko odczyt) 093 > B 101
Last diag. 10 [Ostatni kod diagn. 10] (tylko odczyt) 094 »> B 101
Diagnosis~> [Diagnostyka] Instrument info [Info o Szybki Opis
urzadz] dostep
Firmware version [Wersja oprogramowania| (tylko 095 -> B 101
odczyt)
Serial number [Numer seryjny]| (tylko odczyt) 096 > B102
Ext. order code [Rozsz. kod zam.] (tylko odczyt) 097 -> 102
Order code |Kod zam.] (tylko odczyt) 098 > 102
Cust. tag number [Nr 254 -> B 110
punktu pom. |
Device tag [Ozn. p-ktu 022 -> B90
pomiarowego|
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Diagnosis-> [Diagnostyka] Instrument info [Info o Szybki Opis
urzadz] dostep
ENP Version [Wersja ENP] (tylko odczyt) 099 > B 102
Config. counter [Licznik konfiguracji] (tylko odczyt) 100 > B103
Manufacturer ID [ID producenta] (tylko odczyt) 103 > B103
Device type code [Typ urzadzenia] (tylko odczyt) 279 > B113
Device revision [Rewizja modelu] (tylko odczyt) 108 > B103
Diagnosis-> [Diagnostyka] Instrument info [Info o Sens. limit HP [W. gr. Szybki Opis
urzadz] > czujnika HP] dostep
LRL sensor [LRL czujnika| (tylko odczyt) 101 > B103
URL sensor |URL czujnika] (tylko odczyt) 102 > 103
Diagnosis~> [Diagnostyka] Instrument info [Info o Sens. limit LP [W. gr. Szybki Opis
urzadz]-> czujnika LP] dostep
LRL sensor [LRL czujnika] (tylko odczyt) 272 > 113
URL sensor |URL czujnika| (tylko odczyt) 273 -> B113
Diagnosis-> [Diagnostyka] Measured values Szybki Opis
[Wartosci zmierzone] dostep
Level before Lin [Poziom przed lin.| (tylko odczyt) 019 > B89
Tank content [Zawarto$¢ zbiornika] (tylko odczyt) 043 > 98
Meas.Diff Press. [Zmierz. rézn. cisn.| (tylko odczyt) 020 > B89
Sensor press. [Cisn. czujn.| HP (tylko odczyt) 109 > B 104
Sensor press. [Cisn. czujn.| LP (tylko odczyt) 280 > B114
Meas. press. [Cisn. zmierz.] HP (tylko odczyt) 281 > 114
Meas. press. [Cisn. zmierz.| LP (tylko odczyt) 282 > B114
Corrected press. [Ci$nienie po korekgji] (tylko odczyt) 172 > B 109
Sensor temp. [Temp. czujnika| HP (tylko odczyt) 110 > B 104
Sensor temp. [Temp. czujnika] LP (tylko odczyt) 283 > B1l14
Diagnosis-> [Diagnostyka] Symulacja Szybki Opis
dostep
Simulation mode [Tryb 112 > B 104
symulacji|
Sim. diff.press. 113 > 106
Sim. press. HP [Sym. ci$n. 284 > B 115
HP
Sim. press. LP [Sym. ci$n. 285 > B 115
LP|
Sim. level [Sym. poziomu] 115 > B 106
Sim. tank cont. [Symulacja 116 > B 106
zawartosci zbiornika|
Sim. current [Sym. pradu] 117 > B 107
Sim. error no. [Sym. btedu 118 > B 107

nr|
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Diagnosis-> [Diagnostyka] Reset Szybki Opis
dostep
Reset 124 > B 107
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14 Opis parametrow

ﬂ ® (@) : oznacza Sciezke dostepu do parametru za pomocg przyciskow wskaznika.
= [@): oznacza $ciezke dostepu do parametru za pomocg oprogramowania
obstugowego, np. FieldCare)

Language (000)

Sciezka menu
Prawo zapisu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Menu gtéwne - Language

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybor jezyka, w ktorym wyswietlany bedzie tekst dialogowy na wskazniku.
= English

= Inny jezyk (zgodnie ze specyfikacjg w zaméwieniu)

= Ewentualnie trzeci jezyk (jezyk zaktadu producenta)

English

Display mode (001) [Tryb wyswietlania]

Sciezka menu
Prawo zapisu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga| -Display mode (001) [Tryb wyswietlania]
Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Okresla wskazanie w wierszu gtéwnym wyswietlacza lokalnego w trybie pomiarowym.

= Primary value Primary value [Gléwna warto$¢ mierzona] (PV)
= External value [Warto$¢ zewnetrznal]
= All alternating [Wskazanie naprzemienne]

Primary value Primary value [Gtéwna warto$¢ mierzona| (PV)

2nd disp. value (002) [Warto$¢ wysw. 2]

Sciezka menu
Prawo zapisu

Opis

84

Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga] - 2nd disp. value (002) [Warto$¢ wysw. 2]
Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Okresla drugg wartos¢ wyswietlang w trybie pomiarowym w przypadku wskazan
naprzemiennych.

Endress+Hauser



Deltabar FMD71, FMD72

Opis parametréw

Opcje

Ustawienie fabryczne

= No value [Brak]

= Rdznica cisnien

= Pressure HP [Ci$nienie HP|

= Pressure LP [Ci$nienie LP]

= Sensor temp. HP [Temp. czujnika HP|

= Sensor temp. LP [Temp. czujnika LP]

= Poziom przed linearyzacjg

= Current [Prad]

= Main measured value (%) [Gtéwna wartos¢ mierzona (%) ]

Dostepne opcje wyboru zalezg od wybranego trybu pomiaru.

No value [Brak]

Format 1st value (004) [Format gtéwnej wart. mierz.

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga| - Format 1st value (004) [Format gtéwnej

wart. mierz. |

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Stuzy do definiowania liczby miejsc po przecinku dziesietnym dla wartosci wskazywanej w

wierszu gtéwnym.

= Auto
"X

" XX

" XXX

" X XXX

» X XXXX
» X XXXXX

Auto

Measuring mode (005/182) [Tryb pomiaru]

Sciezka menu
Prawo zapisu

Opis

Endress+Hauser

A\ OSTRZEZENIE

Zmiana trybu pomiaru ma wplyw na gérna warto$¢ zakresu ustawionego (URV)

Moze to spowodowac przelanie medium.

» Po zmianie trybu pomiaru nalezy sprawdzic i w razie potrzeby zmieni¢ gérng wartos¢

zakresu ustawionego (URV) korzystajgc z menu "Setup" [Ustawienial.

Setup [Ustawienia] - Measuring mode (005/182) [Tryb pomiaru]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybor trybu pomiarowego. Struktura dostepnego menu obstugi odpowiada wybranemu

trybowi pomiaru.
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Opcje = Pressure [Ci$nienie]
= Level [Poziom|

Ustawienie fabryczne Level [Poziom] lub zgodnie ze specyfikacjg w zamowieniu

Pos. zero adjust (007) [Kalibracja punktu zerowego]

Sciezka menu Setup [Ustawienia - Pos. zero adjust (007) [Kalibracja punktu zerowego|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Kalibracja pozycji - réznica ci$nient pomiedzy warto$cig zerowa (zadang) a mierzong nie

musi by¢ znana (zadawane jest ci$nienie referencyjne).

Przyktad = Wartos¢ zmierzona = 2.2 mbar (0.033 psi)
= Korekcja warto$ci zmierzonej jest dokonywana poprzez parametr 'Pos. zero adjust’
[Kalibracja zera| i wybranie opcji "Confirm"' [Potwierdz|. Oznacza to przyporzadkowanie
wartosci 0.0 do zadanego ci$nienia.
= Wartos$¢ zmierzona (po kalibracji pozycji pracy) = 0.0 mbar
= Wartosc¢ pradu jest rowniez korygowana.

Opcje = Confirm [PotwierdZ]
= Cancel [Anuluj]

Ustawienie fabryczne Cancel [Anuluj]

Empty calib. (011/28) [Kalibr. "pusty']

Sciezka menu Setup [Ustawienia] » Empty calib. (011/028) [Kalibr. "pusty'|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzanie wartos$ci wyjsciowej dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).

Jednostka jest wybierana w parametrze "Unit before lin." [Jednostka przed linearyzacja].

Wskazowka = W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik pusty).

Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednig wartos$¢ cisnienia.
= W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik pusty) nie musi by¢ podany.

Odpowiadajgce mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru "Empty pressure
(029)" [Cisnienie "pusty"] dla opcji trybu pomiaru poziomu 'In pressure’ [W jednostkach
cisnienia]. Odpowiadajaca mu wysokos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru
"Empty height (030)" [Wysokos¢ "pusty’] dla trybu pomiaru poziomu "In height" [W
jednostkach wysokosci].

Ustawienie fabryczne 0.0

Full calib. (012/031) [Kalibr. "peiny']
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Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Full calib. (012/031) [Kalibr. "peiny"]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzanie wartosci wyjsciowej dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik peiny).

Jednostka jest wybierana w parametrze "Unit before lin." [Jednostka przed linearyzacja|.

Wskazéwka = W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik petny).
Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednig wartos¢ cisnienia.
= W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik peiny) nie musi by¢ podany.
Odpowiadajgce mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru "Full pressure"
[Ci$nienie "petny"] dla opcji trybu pomiaru poziomu 'In pressure" [W jedn. ci$nienial.
Odpowiadajgcg mu wysoko$¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru "Full height”
[Wysokos¢ "petny"] dla trybu pomiaru poziomu '"In height" [W jednostkach wysokosci].

Ustawienie fabryczne 100.0

Set LRV (013, 056, 166, 168) [Ustaw LRV

Sciezka menu Setup |Ustawienia] - Set LRV (013, 056, 166, 168) [Ustaw LRV
Setup |Ustawienia] - Extended setup |Ust zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - Set LRV (013, 056, 166, 168) [Ustaw LRV

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie wartosci ci$nienia, poziomu lub zawartosci dla dolnej warto$ci pradu (4
mA).

Ustawienie fabryczne # 0.0 % w trybie pomiaru poziomu

= 0.0 mbar/bar lub zgodnie ze specyfikacjg w zamoéwieniu w trybie pomiaru ci$nienia

Set URV (014, 057, 167, 169) [Ustaw URV]

Sciezka menu C Setup [Ustawienia] - Set URV (014, 057, 167, 169) [Ustaw URV]|
Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane] - Current output [Wyj.

pradowe| > Set URV (014, 057, 167, 169) [Ustaw URV]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie wartosci ci$nienia, poziomu lub zawartosci dla gérnej wartosci pradu (20
mA).

Ustawienie fabryczne = 100.0 % w trybie pomiaru poziomu

s URL czujnika lub zgodnie ze specyfikacjg w zamdwieniu w trybie pomiaru ci$nienia

Get LRV (015) [Zatwierdz LRV]
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Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - Get LRV (015) [Zatwierdz LRV]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Ustawianie dolnej wartosci (zera) zakresu. Zadane jest ci$nienie o wartosci odpowiadajgce;
dolnej warto$ci zakresu pradowego (4 mA). Poprzez wybér opcji "Confirm" [Potwierdz],
dolna warto$¢ zakresu prgdowego zostaje przyporzadkowana do zadanej wartosci
ciSnienia.

Wybrany musi by¢ tryb pomiaru ci$nienia

= Cancel [Anuluj]
= Confirm [Potwierdz]

Cancel [Anuluj]

Get URV (016) |Zatwierdz URV]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane]| - Current output [Wyj.
pradowe| - Get URV (016) [ZatwierdZ URV]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Ustawianie gérnej wartosci zakresu. Zadane jest ci$nienie o wartosci odpowiadajgcej
gornej wartosci zakresu pradowego (20 mA). Poprzez wybor opcji "Confirm" [Potwierdz],
gorna warto$¢ zakresu prgdowego zostaje przyporzadkowana do zadanej wartosci
ci$nienia.

Wybrany musi by¢ tryb pomiaru ci$nienia

= Cancel [Anuluj]
= Confirm [Potwierdz]

Cancel [Anuluj]

Damping (017)/(184) [Ttumienie|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

88

Setup |Ustawienia| » Damping (017)/(184) [Ttumienie

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
(gdy mikroprzetacznik ('Damping’ [Ttumienie]) znajduje sie w pozycji "on" [Zat.].)

Wprowadzenie wartosci ttumienia (statej czasowej t) (mikroprzetgcznik ("Damping"
[Ttumienie]) znajduje sie w pozycji "on" [Zat.].)

Wskazanie warto$ci thumienia (statej czasowej t) (mikroprzetgcznik ('‘Damping'
[Ttumienie]) znajduje sie w pozycji "off" [Wyt.]).

Stata czasowa ttumienia wplywa na szybkos¢ reakcji sygnatu wyjsciowego wartosci
mierzonej na zmiane cisnienia.
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Zakres wprowadzen 0.0..999.0 s

Ustawienie fabryczne 2.0 s lub zgodnie ze specyfikacjg w zamdéwieniu

Level before lin. (019) [Poziom przed linearyzacja|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Level before lin. (019) [Poziom przed linearyzacja|

Setup [Ustawienia] »Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom|->
Level before lin. (019) [Poziom przed linearyzacjg|

Diagnosis [Diagnostyka| - Measured values [Wart. mierzone|-> Level before lin.

(019) [Poziom przed linearyzacja|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie wartosci poziomu przed linearyzacja.

Meas.Diff.Press. [Zmierz. rézn. ci$n.] (020)

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Meas.Diff.Press. [Zmierz. rézn. cisn.] (020)
: Diagnosis [Diagnostyka| - Measured values [Wart. mierzone| > Meas.Diff Press.
[Zmierz. rozn. cisn.] (020)

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie zmierzonej réznicy ci$nien po dostrojeniu charakterystyki czujnika, kalibracji
pozycji i thumieniu.

Cisnienie Zmierzone
czujnika LP ci$nienie LP
T ™
Czuj Kalibracja Dostrojenie Symulacja Ci$nienie po Wartosc¢ Zmierzona
nik > | czuyjnikalP | > | czujnikalP | > | ci$nienia LP korekcji ci$nienia po réznica ci$nien
LP ttumieniu
2 T T T
Roéznica Kalibracja
ci$nien + pozycji pracy .
odwrécony | = (korekcja > Sym Uk.i,q & s Thumienie > P
o réznicy ci$nien
sygnat przesuniecia
cisnienia zera)
/P
Kalibracja Dostrojenie Symulacja
> > >
HP czujnika HP czujnika HP ci$nienia HP
N N\
Cisnienie Zmierzone
czujnika HP ci$nienie HP
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Opis parametréw

Deltabar FMD71, FMD72

Operator code (021) [Kod operatora]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Wprowadzenie

Wskazowka

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Operator code (021)
[Kod operatora]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu blokady lub odblokowania trybu obstugi.

= Celem wiaczenia blokady: wprowadzié liczbe # kodu dostepu (zakres wartosci: 1 do
9999).
= Celem wylgczenia blokady: wprowadzi¢ kod dostepu.

Fabrycznie ustawiony kod dostepu:"0". Inny kod dostepu mozna zdefiniowac korzystajac z
parametru "Code definition" [Definiowanie kodu]. Jesli uzytkownik zapomni kodu dostepu,

mozna go wyswietli¢ wprowadzajac liczbe"5864".

0

Device tag (022) |Etykieta]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane]| - Device tag (022)
[Etykieta]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzenie etykiety przyrzadu, np. oznaczenie p-ktu pom. (maks. 32 znaki
alfanumeryczne).

Brak lub zgodnie ze specyfikacjg w zamoéwieniu

Code definition (023) [Definiowanie kodu|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

90

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust zaawansowane| - Code definition (023)
[Definiowanie kodu|

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia kodu dostepu umozliwiajgcego odblokowanie
przyrzadu.

Liczba z zakresu 0...9999
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Deltabar FMD71, FMD72 Opis parametrow

Level selection (024) [Wybor trybu pomiaru poziomu|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane]| - Level [Poziom]| >
Level selection (024) [Wybor trybu pomiaru poziomu]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wybor metody obliczenia poziomu
Opcje = 'In pressure" [W jednostkach ci$nienia]

Po wybraniu tej opcji nalezy poda¢ dwie pary wartosci: ciSnienie/poziom. Wartos¢
poziomu jest wyswietlana bezposrednio w jednostce wybranej w parametrze "Unit before
lin." [Jednostka przed linearyzacja|.

= 'In height" [W jednostkach wysokosci|
Po wybraniu tej opcji nalezy poda¢ dwie pary wartosci: wysokos$¢/poziom. W oparciu o
zmierzone ci$nienie i gesto§¢ medium, przyrzad oblicza najpierw wysoko$¢. Informacje te
sg nastepnie wykorzystywane do obliczenia poziomu w jednostkach wybranych w
parametrze "Unit before lin." [Jednostka przed linearyzacjg| przez podanie dwoch par
wartosci.

Ustawienie fabryczne "In pressure" [W jednostkach ci$nienia]

Unit before lin. (025) [Jednostka przed linearyzacja|

Sciezka menu Setup |Ustawienia] - Extended setup |Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Unit before lin. (025) [Jednostka przed linearyzacja|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wybor jednostki dla wskazywanej wartosci zmierzonej poziomu przed linearyzacja.
Przyktad = Aktualna warto$¢ mierzona: 0.3 ft

= Nowa jednostka wartosci wyjsciowej: m
= Nowa wartos$¢ zmierzona: 0.3 m

Opcje 5 %
s mm, cm, dm, m
= ft in
s m3, in3
=] hl
» ft3
= gal, Igal
= kg, t
=]b

Wskazéwka Wybrana jednostka stuzy wylacznie do opisu wartosci mierzonej. Oznacza to, ze po zmianie
ustawienia w tym parametrze, warto$¢ mierzona nie jest przeliczana na warto$¢ wyrazong
w nowych jednostkach.

Ustawienie fabryczne %
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Opis parametréw

Deltabar FMD71, FMD72

Height unit (026) [Jednostka wysokosci|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Height unit (026) [Jednostka wysokosci|

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wybdér jednostki wysokosci. Cisnienie mierzone jest przeliczane na odpowiadajgcg mu
wysokos$¢ wyrazong w wybranej jednostce. W obliczeniach wykorzystywany jest parametr
"Adjust density" [Kalibracja gestosci].

"Level selection" [Wybér tr. pom. poziomu| ="In height" [W jednostkach wysokosci|

= mm
=m
= in
m ft

Calibration mode (027) [Tryb kalibracji]

Sciezka menu

Prawo zapisu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Calibration mode (027) [Tryb kalibracji]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Wybér trybu kalibracji.

= Wet [Mokra|
Kalibracje na mokro wykonuje sie przez napetnienie i opréznienie zbiornika. Dla dwoch
roznych poziomow jest wprowadzana aktualna warto$¢ poziomu, objetosci, masy lub
wartos$¢ procentowa i przypisywana do niej mierzona w tym momencie warto$¢ cisnienia
(parametry "Empty calibration" [Kalibracja "pusty" i "Full calibration" [Kalibracja "peiny"]).
= Dry [Sucha]
Kalibracja na sucho jest kalibracjg w sensie teoretycznym. W tym przypadku, w
parametrach "Empty calib." [Kalibr. "pusty"], "Empty pressure" [Ci$nienie "pusty'], "Empty
height" [Wysokos¢ "pusty’], "Full calib." [Kalibr. "petny'|, "Full pressure" [Cisnienie "petny"| i
"Full height" [Wysokos¢ "petny"| definiowane sg dwie pary wartosci poziom - cisnienie lub
wysoko$¢ - ci$nienie.

Wet [Mokra]

Empty calib. (028)/(011) [Kalibr. "pusty’|

Sciezka menu

92

Setup [Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Empty calib. (028)/(011) [Kalibr. "pusty’|
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Deltabar FMD71, FMD72

Opis parametréw

Prawo zapisu

Opis

Wskazowka

Ustawienie fabryczne

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzanie wartosci wyj$ciowej dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
Jednostka jest wybierana w parametrze "Unit before lin." [Jednostka przed linearyzacja|.

= W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik pusty).
Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednig warto$¢ cisnienia.

= W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik pusty) nie musi by¢ podany.
Odpowiadajgce mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru 'Empty pressure
(029)" [Cisnienie "pusty’] dla opcji trybu pomiaru poziomu 'In pressure"’ [W jednostkach
cisnienia]. Odpowiadajaca mu wysokos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomoca parametru
"Empty height (030)" [Wysokos¢ "pusty’| dla trybu pomiaru poziomu "In height" [W
jednostkach wysokosci].

0.0

Empty pressure (029)/(185) |Cisnienie "pusty’|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]| >
Empty pressure (029)/(185) [Ci$nienie "pusty’]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzanie wartosci ci$nienia dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
Patrz réwniez "Empty calib. (028)" [Kalibr. "pusty"].

= "Level selection" [Wybér trybu pom. poziomu| ="In pressure" [W jednostkach ci$nienial
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Dry [Sucha] -> wprowadzenie warto$ci

= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] -> wskazanie

0.0

Empty height (030)/(186) [Wysokos¢ "pusty’]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Warunek

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom]| -
Empty height (030)/(186) [Wysoko$¢ "pusty’]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzanie wartosci wysokosci dla dolnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pusty).
Wybor jednostki w parametrze "Height unit (026)" [Jednostka wysokosci].

= "Level selection" [Wybdr tr. pom. poziomu] ="In height' [W jednostkach wysokosci|
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji| = Dry [Sucha] -> wprowadzenie wartosci
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] -> wskazanie

0.0

93



Opis parametréw Deltabar FMD71, FMD72

Full calib. (031)/(012) [Kalibr. "petny]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom[ >
Full calib. (031)/(012) [Kalibr. "peiny]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzanie wartosci wyjsciowej dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
Jednostka jest wybierana w parametrze "Unit before lin." [Jednostka przed linearyzacja|.

Wskazowka = W przypadku kalibracji na mokro powinien by¢ podany poziom (zbiornik peiny).
Przyrzad automatycznie rejestruje wtedy odpowiednig wartosc¢ ci$nienia.
= W przypadku kalibracji na sucho poziom (zbiornik petny) nie musi by¢ podany.
Odpowiadajgce mu ci$nienie nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru "Full pressure"
[Ci$nienie "peiny"] dla opcji trybu pomiaru poziomu 'In pressure" [W jedn. ci$nienia].
Odpowiadajgcg mu wysokos¢ nalezy wprowadzi¢ za pomocg parametru "Full height”
[Wysokos¢ "petny'] dla trybu pomiaru poziomu "In height" [W jednostkach wysokosci].

Ustawienie fabryczne 100.0

Full pressure (032)/(187) [Cisnienie "peiny"|

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Full pressure (032)/(187) |Ci$nienie "petny’|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzanie wartosci cisnienia dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik petny).
Patrz takze "Full calib.") [Kalibr. "petny].

Warunek = "Level selection" [Wybor trybu pom. poziomu| ="In pressure' [W jednostkach ci$nienia
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Dry [Sucha] -> wprowadzenie wartosci
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] -> wskazanie

Ustawienie fabryczne Gorna wartosc¢ zakresu nominalnego modutu czujnika (URL)

Full height (033)/(188) [Wysokos¢ "peiny’|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom| >
Full height (033)/(188) [Wysokos¢ "peiny’|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzanie wartosci wysokosci dla gérnego punktu kalibracyjnego (zbiornik pelny).
Wybér jednostki w parametrze "Height unit" [Jednostka wysokosci].
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Deltabar FMD71, FMD72 Opis parametrow

Warunek = "Level selection" [Wybér tr. pom. poziomu| ="In height" [W jednostkach wysokosci]
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Dry [Sucha] -> wprowadzenie warto$ci
= "Calibration mode" [Tryb kalibracji] = Wet [Mokra] -> wskazanie

Ustawienie fabryczne Zakres czujnika (URL) jest przeliczany na jednostke wysokosci

Adjust density (034) [Kalibr. gestosci]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane] - Level [Poziom]| -
Adjust density (034) [Kalibr. gestosci]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie gestosci medium do przeprowadzenia kalibracji. Ci$nienie zmierzone jest
przeliczane na wysokosc¢ z wykorzystaniem parametrow "Height unit" [Jedn. wysokosci] i
"Adjust density" [Kalibr. gestosci].

Ustawienie fabryczne 1.0

Process density (035) [Gestos¢ cieczy]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Level [Poziom]| >
Process density (035) [Gestosc cieczy]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie nowej wartosci gestosci w celu skorygowania warto$ci poprzedniej.
Kalibracja wykonana zostata np. przy uzyciu wody. Nastepnie zbiornik ma by¢
wykorzystywany dla innej cieczy o innej gestos$ci. Kalibracja jest wykonywana ponownie po
wprowadzeniu nowej gestosci w parametrze "Process density" [Gesto$¢ cieczy].

Wskazéwka Jesli po wykonaniu kalibracji na mokro ma by¢ dokonana zmiana trybu kalibracji na "Dry"
[Sucha] (za pomocg parametru "Calibration mode" [Tryb kalibracji], najpierw przed zmiang
trybu kalibracji nalezy prawidtowo zdefiniowaé gesto$¢ cieczy dla parametréw "Adjust
density" [Kalibracja gestosci] i "Process density" [Gestosc cieczy].

Ustawienie fabryczne 1.0

Lin. mode (037) [Tryb linearyzacji|

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Lin. mode (037) [Tryb linearyzacji]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wybér trybu linearyzacji.
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Opis parametréw

Deltabar FMD71, FMD72

Opcje

Ustawienie fabryczne

= Linear [Liniowy]
Wartos$¢ poziomu jest wysytana bez przeliczania. Przesytana jest warto$¢ parametru
,Level before lin.” [Poziom przed linearyzacja].

= Erase table [Kasowanie tabeli]
Tabela linearyzacji zostaje skasowana.

= [Reczne wprowadzanie] (otwiera tryb edycji tabeli, generowany jest alarm):
Recznie wprowadzane sg dwie pary wartosci (warto$é¢ X (193/040) i Y (041).

= [Potautomatyczne wprowadzanie| (otwiera tryb edycji tabeli, generowany jest alarm):
W tym trybie wprowadzania zbiornik jest stopniowo oprézniany lub napetniany.
Przyrzad automatycznie rejestruje wartos¢ poziomu (warto$é X (193/040)). Powigzana z
nig warto$¢ objetosci, masy lub % jest wprowadzana recznie (wartos¢ Y) (041)).

= Activate table [Aktywuj tabele]
Wybor tej opcji powoduje wprowadzenie i sprawdzenie tabeli. Przyrzad wskazuje poziom
po linearyzacji.

Linear [Liniowy]

Unit after lin. (038) [Jednostka po linearyzacji]

Sciezka menu

Prawo zapisu
Opis

Opcje

Ustawienie fabryczne

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Unit after lin. (038) [Jednostka po linearyzacji]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Wybdr jednostki objetosci (jednostki wartosci Y).

s %

= ¢cm, dm, m, mm
= hl

= in3, ft3, m3,

=]

® in, ft

= kg, t

=]b

= gal

= [gal

%

Line number (039) [Numer wiersza|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Zakres wprowadzen

96

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Line number (039) [Numer wiersza|

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzenie numeru biezgcego punktu w tabeli. Punktu o tym numerze dotycza
nastepnie wprowadzane warto$ci "X-value" [Wart. X] i "Y-value' [Wart. Y].

1..32
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Deltabar FMD71, FMD72

Opis parametréw

X-value (040)/(123)/(193) [Wart. X|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Wskazowka

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - X-value (040)/(123)/(193) [Wart. X]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzenie wartosci poziomu [Wart. X] (przed linearyzacja) dla konkretnego punktu w
tabeli i potwierdzenie.

= Jesli parametr "Lin. Mode" [Tryb linearyzacji] = "Manual" [Reczny], nalezy recznie
wprowadzi¢ warto$é poziomu.

= Jedli parametr "Lin. Mode" [Tryb linearyzacji] = "Semiautomatic' [Potautomatyczny],
warto$¢ poziomu jest wyswietlana i powinna by¢ potwierdzona poprzez wprowadzenie
odpowiadajacej jej wartosci parametru "Y-value' [Wart. Y].

Y-value (041)/(194) [Wart. Y]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Wskazowka

Setup |Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Y-value (041)/(194) [Wart. Y|

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Wprowadzenie wartosci Y (po linearyzacji) dla konkretnego punktu tabeli linearyzacji.
Jednostka wybierana jest w parametrze "Unit after lin." [Jednostka po linearyzacji|.

Wartosci w tabeli linearyzacji musza rosna¢ lub male¢ monotonicznie.

Edit table (042) [Edycja tabeli]

Sciezka menu

Prawo zapisu
Opis

Opcje

Endress+Hauser

Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Linearization
[Linearyzacja| - Edit table (042) [Edycja tabeli]

Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Wybér funkcji dla edycji tabeli.

= Next point [Nastepny punkt|: wprowadzanie nastepnego punktu.

= Current point [Biezacy punkt|: pozostanie przy aktualnie wybranym punkcie, np. w celu
poprawienia btedu.

= Last point [Poprzedni punkt]: skok do poprzedniego punktu, np. w celu poprawienia
btedu.

= [nsert point [Wstawienie punktu|: wstawienie dodatkowego punktu (patrz przyktad
ponizej).

= Delete point [Kasowanie punktu]: aktualnie wybrany punkt zostaje skasowany (patrz
przyktad ponizej).
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Opis parametréw Deltabar FMD71, FMD72

Przyktad Wstawienie punktu, np. miedzy punktem 4-tym a 5-tym
= Wybra¢ punkt 5 za pomoca parametru "Line numb." [Numer wiersza].
= W parametrze "Edit table" [Tabela edycji] wybrac opcje "Insert point" [Wstawienie
punktu].
= Punkt 5 jest wyswietlany w parametrze "Line-numb." [Numer wiersza|. Wprowadzic¢
nowe wartosci dla parametréw "X-value' [Wart. X] i "Y-value" [Wart. Y].

Skasowanie punktu, np. punktu 5-go

= Wybraé punkt 5 za pomocg parametru "Line numb." [Numer wiersza].

= W parametrze "Edit table" [Tabela edycji] wybrac opcje "Delete point" [Kasowanie
punktu].

= Punkt 5-ty zostanie skasowany. Numery wszystkich kolejnych punktéw zostajg
zmniejszone o 1, tj. po skasowaniu punkt 6-ty staje sie punktem 5-tym.

Ustawienie fabryczne Current point |Biezacy punkt]

Tank content (043) [Zawarto$¢ zbiornikal]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane] - Linearization
[Linearyzacja| > Tank content (043) [Zawarto$¢ zbiornika]
Diagnosis [Diagnostyka| > Measured values [Wart. mierzone| - Tank content
(043) [Zawartos¢ zbiornika]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wskazanie warto$ci poziomu po linearyzacji.

Alarm behav. P (050) [Reakcja na alarm]|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - Alarm behav. P (050) [Reakcja na alarm]|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Konfiguracja wyjscia pradowego w przypadku przekroczenia wartos$ci granicznych zakresu
modutu czujnika w gére lub w dét.

Opcje = Warning [Ostrzezenie]
Przyrzad kontynuuje pomiary. Wyswietlany jest komunikat btedu.
= Alarm
Sygnat wyjsciowy przyjmuje wartos¢, ktéra moze by¢ definiowana w parametrze "Output
fail mode (190)/(051)" [Reakcja wyjscia na usterke].
= Special [Specjalnal
— Przekroczenie dolnej wartosci granicznej modutu czujnika w dot] (modut czujnika LP
lub HP, badz caty uktad):
Prad wyj$ciowy = 3.6 mA
- Przekroczenie gornej wartosci granicznej modutu czujnika w gére (modut czujnika LP
lub HP, badz caty uktad):
Prad wyjsciowy przyjmuje wartos$¢ 21...23 mA, zaleznie od ustawienia w parametrze
"High alarm curr." (052) [Maks. prad alarmowy].
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Ustawienie fabryczne Warning [OstrzezZenie]

High alarm curr. (052) [Maks. prad alarmowy|

Sciezka menu Setup |Ustawienia] - Extended setup |Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - High alarm curr. (052) [Maks. prad alarmowy]|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Definiowanie warto$ci maksymalnego pradu alarmowego. Patrz takze parametr "Output
fail mode" [Reakcja wyjscia na usterke]

Zakres wprowadzen 21..23 mA

Ustawienie fabryczne 22 mA

Set min. current (053) [Ustaw prad min.|

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Current output [Wryj.
pradowe| - Set min. current (053) [Ustaw prad min.]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzenie minimalnej wartosci pradu.

W pewnych przypadkach sygnat pradowy ponizej 4.0 mA nie jest akceptowany przez
niektére moduty przetgczajace.

Opcje = 3.8 mA
= 40 mA
Ustawienie fabryczne 3.8 mA

Output current (054) [Prad wyjsciowy|

Sciezka menu Setup |Ustawienia] - Extended setup |Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - Output current (054) [Prad wyjsciowy|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wskazanie aktualnej wartosci pradu.

Diagnostic code (071) [Kod diagnostyczny]
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Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Diagnostic code (071) [Kod diagnostyczny]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie komunikatéw diagnostycznych aktualnie wySwietlanych o najwyzszym
priorytecie.

Last diag. code (072) [Ostatnie kody diagnostyczne]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Last diag. code (072) [Ostatnie kody diagnostyczne|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie ostatnich komunikatéw diagnostycznych i ktérych przyczyny zostaty
wyeliminowane.

Wskazowka = Komunikacja cyfrowa: wyswietlany jest ostatni komunikat.

= Wykaz komunikatow przechowywanych w parametrze "Last diag. code" [Ostatni kod
diagnostyczny| mozna skasowac za pomocg parametru "Reset logbook" [Kasowanie
rejestru].

Min. meas. press. (073) [Min. cisn. zmierzone|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor HP [Czujnik HP| - Min. meas. press. (073) [Min.
ci$n. zmierzone|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najnizszej zmierzonej wartosci cisnienia (wskaznik peak hold). Wskaznik ten
mozna skasowac za pomocg parametru "Reset peakhold" [Kasowanie peak hold].

Max. meas. press. (074) [Maks. ci$n. zmierzone|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor HP [Czujnik HP| - Max. meas. press. (074)
[Maks. ci$n. zmierzone]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najwyzszej zmierzonej wartosci cisnienia (wskaznik peak hold). Wskaznik ten
mozna skasowac za pomocg parametru "Reset peakhold" [Kasowanie peak hold].

Diagnostic list [Lista Diagnost.|
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Diagnostic 1 (075) [Diagnostyka 1]
Diagnostic 2 (076) [Diagnostyka 2]
Diagnostic 3 (077) [Diagnostyka 3]
Diagnostic 4 (078) [Diagnostyka 4]
Diagnostic 5 (079) [Diagnostyka 5]
Diagnostic 6 (080) [Diagnostyka 6]
Diagnostic 7 (081) [Diagnostyka 7]
Diagnostic 8 (082) [Diagnostyka 8]
Diagnostic 9 (083) [Diagnostyka 9]
Diagnostic 10 (084) [Diagnostyka 10]

Sciezka menu Diagnostic list - [Lista Diagnost.]
Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
Opis Parametry te wskazujg maksymalnie 10 aktualnych komunikatéw diagnostycznych,

uszeregowanych wedtug priorytetu.

Event logbook [Rejestr zdarzen]

Last diag. 1 (085) [Ostatni kod diagnost. 1]
Last diag. 2 (086) [Ostatni kod diagnost. 2]
Last diag. 3 (087) [Ostatni kod diagnost. 3]
Last diag. 4 (088) [Ostatni kod diagnost. 4]
Last diag. 5 (089) [Ostatni kod diagnost. 5]
Last diag. 6 (090) [Ostatni kod diagnost. 6]
Last diag. 7 (091) [Ostatni kod diagnost. 7]
Last diag. 8 (092) [Ostatni kod diagnost. 8]
Last diag. 9 (093) [Ostatni kod diagnost. 9]
Last diag. 10 (094) [Ostatni kod diagnost. 10]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Event logbook [Rejestr zdarzen]
Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
Opis Wskazanie 10 komunikatéw ktoére pojawily sie jako ostatnie i ktérych przyczyny zostaty

wyeliminowane. Mozna je skasowa¢ za pomocg parametru "Reset logbook" [Kasowanie
rejestru]. Btedy, ktore wystapity wielokrotnie, sg wyswietlane tylko jeden raz.

Jesli w miedzyczasie wystapi inny btad, te same btedy mogg wystepowac kilkakrotnie.
Komunikaty sg wyswietlane w kolejnosci chronologicznej.

Firmware version (095) [Wersja oprogramowania

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz|-> Firmware version
(095) [Wersja oprogramowania|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie numeru wersji oprogramowania.
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Serial number (096) [Numer seryjny]|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] - Serial number (096)
[Numer seryjny|

Prawo zapisu Parametr jest tylko do odczytu. Prawo zapisu ma tylko Serwis Endress+Hauser.

Opis Wskazanie numeru seryjnego przyrzadu (11 znakéw alfanumerycznych).

Ext. order code (097) [Rozszerzony kod zam.|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| - Ext. order code (097)
[Rozszerzony kod zam.|

Prawo zapisu Parametr jest tylko do odczytu. Prawo zapisu ma tylko Serwis Endress+Hauser.
Opis Wskazanie rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.
Ustawienie fabryczne Zgodnie ze specyfikacjg w zamdwieniu

Order code (098) [Identyfikator zam. |

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] - Order code (098)
[Identyfikator zam.|

Prawo zapisu Parametr jest tylko do odczytu. Prawo zapisu ma tylko Serwis Endress+Hauser.

Opis Wskazanie identyfikatora zaméwienia.

Ustawienie fabryczne Zgodnie ze specyfikacjg w zamoéwieniu

ENP version (099) [Wersja ENP]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] >ENP version (099)
[Wersja ENP|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wskazanie wersji ENP

(ENP = elektroniczna tabliczka znamionowa)
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Config. counter (100) [Licznik konfiguracji|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| >Config. counter (100)
[Licznik konfiguracji]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wskazanie wartosci licznika konfiguracji.

Warto$¢ licznika wzrasta o jeden wraz z kazda zmiang parametru lub grupy. Licznik zlicza
do 65535 a nastepnie ponownie rozpoczyna zliczanie od zera.

LRL sensor (101) [LRL czujnika]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] - Sens. limit HP [W. gr.
czujnika HP| - LRL sensor (101) [LRL czujnika]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazuje dolng warto$¢ zakresu nominalnego modutu czujnika.

URL sensor (102) [URL czujnika

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| ->Sens. limit HP [W. gr.
czujnika HP| - URL sensor (102) [URL czujnika]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazuje gérng warto$¢ zakresu nominalnego modutu czujnika.

Manufacturer ID (103) [ID producenta]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| >Manufacturer ID (103)
[ID producenta]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
Opis Wskazanie numeru identyfikacyjnego HART producenta w dziesietnym formacie
liczbowym.

dla Endress+Hauser: 17

Device revision (108) [Rewizja modelu]
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Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| - Device revision (108)
[Rewizja modelu]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie rewizji modelu przyrzadu (np. 1)

Sensor pressure HP (109) [Cis$nienie czujnika HP]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka] - Measured values [Wart. mierzone| - Sensor press. HP
(109) [Cisnienie czujnika HP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie ci$nienia zmierzonego przed dostrojeniem charakterystyki czujnika.

Sensor temp. HP (110) [Temp. czujnika HP|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka] - Measured values [Wart. mierzone| - Sensor temp. HP
(110) [Temp. czujnika HP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
Opis Aktualne wskazanie temperatury modutu czujnika. Moze ono by¢ rézne od temperatury
procesu.

Simulation mode (112) [Tryb symulacji]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja] - Simulation mode (112) [Tryb
symulacji]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Zatgczenie symulacji i wybdr trybu symulacji. Zmiana trybu pracy lub trybu pomiaru

poziomu (Lin. mode (037) [Tryb linearyzacji]), badz restart przyrzadu powoduje
wylaczenie aktywnego trybu symulacji.
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Opis parametréw

Opcje = None [Brak]
= Differential pressure [Ro6znica ci$nien|, - patrz réwniez opis parametru "Sim. press."
[Symulacja ci$nienia]
= Level [Poziom], - patrz réwniez opis parametru "Sim. level" [Symulacja poziomu]|
= Press. HP [Cisnienie HP], > patrz réwniez opis parametru "Sim. press. HP" [Symulacja
ci$nienia HP|
= Press. LP [Cisnienie LP], - patrz réwniez opis parametru "Sim. press. LP" [Symulacja
ci$nienia LP]
= Tank content [Zawarto$¢ zbiornika|, - patrz réwniez opis parametru "Sim. tank cont."
[Symulacja zawartosci zbiornikal
= Current [Prad], - patrz réwniez opis parametru 'Sim. current" [Sym. pradu]
= Alarm/warning [Alarm/Ostrzezenie|, - patrz réwniez opis parametru "Sim. error no."
[Symulacja btedu nr]
Ustawienie fabryczne None |Brak]
Symulacja Zmierzone
ci$nienia LP ci$nienie LP
2 T
Czuj Przetwarzanie sygnatu Ci$nienie po Symulacja
nik - pomiar. czujnika LP -> + korekcji réznicy ci$nien
LP
N} 0 N2
Kal. pozycji p,ra-cy + odwr. sygn. 5 Syr,nglac-ja N . 5
cisnienia cisnlenia
1\
HP o Przet\{varzani.e §ygna%u 5 .
pomiar. czujnika HP
T N2 N2 Przetwarzanie sygnatu roznicy
ci$nien
Symulacja Zmierzone
ci$nienia HP ci$nienie HP
Symulacja Symulacja
poziomu zawartosci
zbiornika
NS Y
P
(Zmierzona Przetw. L Przetw. T
rosnica sygnatulin. | > (Poziom przed - | zawartoscizb. | > (Zawartosc
ciénien) poziomu linearyzacja) (tabela lin.) zbiornika)
Tylko tryb pomiaru poziomu
Symulacja
btedu nr
NS
Tryb pomiaru Diagnostyka/ Symuladja
Tryb status radu
linearyzacji przyrzadu Pra
Lmierzona 5 v v L L
roznica cisnien
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Pozi d PV —
19210m P rzg > > > (Wartos¢ -> Przetw. sygnatu pradowego > yiscle
inearyzacjg . pradowe
zmierzona)
Zawarto$¢
zbiornika 7 i
Sim. diff.press. (113) [Symulacja wart. rézn. cisn.]
Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja] - Sim.diff.press. (113)
[Symulacja wart. rézn. cisn.|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Whprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr "Simulation mode" [Tryb
symulacji].
Warunek 'Simulation mode" [Tryb symulacji| = Differential pressure [Rdznica ci$nien|
Wartosé po wiaczeniu trybu Aktualna warto$¢ zmierzona réznicy cisnien
symulacji
Sim. level (115) [Symulacja wart. poziomu]
Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja] - Sim. level (115) [Symulacja
wart. poziomu|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr "Simulation mode" [Tryb
symulacji].
Warunek "Measuring mode" [Tryb pomiaru| = Level [Poziom] i 'Simulation mode" [Tryb symulacji| =
Level [Poziom]|
Wartos¢ po wigczeniu trybu Aktualna warto$é zmierzona poziomu
symulacji
Sim. tank cont. (116) [Symulacja zawartosci zbiornika]
Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja] - Sim. tank cont. (116)

[Symulacja zawartosci zbiornikal

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
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Opis Wprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr "Simulation mode" [Tryb
symulacji].

Warunek "Measuring Mode" [Tryb pomiaru| = level [Poziom], opcja trybu linearyzacji "Activate table"
[Aktywacja tabeli] i 'Simulation mode" [Tryb symulacji] = Tank content [Zawartosé
zbiornika]

Wartos$é po wlaczeniu trybu Aktualna wartos$¢ zawartosci zbiornika
symulacji

Sim. current (117) [Symulacja wart. pradul]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja] - Sim. current (117) [Symulacja
wart. pradu]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr 'Simulation mode" [Tryb
symulacji].
Warunek 'Simulation Mode" [Tryb symulacji] = Current value [Warto$¢ pradu]

Wartos¢ po wigczeniu trybu Aktualna wartos¢ pradu
symulacji

Sim. error no. (118) [Symulacja btedu nr]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja| - Sim. error no. (118)
[Symulacja btedu nr]|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie numeru komunikatu diagnostycznego. Patrz takze parametr "Simulation

mode" [Tryb symulaciji].
Warunek 'Simulation Mode" [ Tryb symulacji] = Alarm/warning [Alarm/Ostrzezenie|

Wartos¢ po wlaczeniu trybu 484 (aktywny tryb symulacji)
symulacji

Enter reset code (124) [Wprowadzenie kodu resetul

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Reset - Reset (124)

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
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Opis Kod resetu umozliwiajgcy przywrocenie ustawien fabrycznych wszystkich parametréw lub
ich okreslonej grupy, badZ zgodnie ze specyfikacjg w zamoéwieniu, patrz rozdziat
"Przywracanie ustawien fabrycznych (reset)".

Ustawienie fabryczne 0

Press. eng. unit (125) [Jednostka cinienia]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Press. eng. unit (125) [Jednostka ci$nienia]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wybor jednostki ci$nienia Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie parametry opisujgce

ci$nienie sg przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach.

Opcje = mbar, bar
= mmH20, mH20,
= in, H20, ftH20
= Pa, kPa, MPa
= psi
= mmHg, inHg
= kgf/cm?

Ustawienie fabryczne mbar, bar lub psi w zalezno$ci od nominalnego zakresu modutu czujnika lub zgodnie ze
specyfikacjg w zamowieniu

HART input form. [Form. wejsciowy HART] (157)

Sciezka menu Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga] »HART input form. [Form. wejsciowy HART]
(157) |[Format wejscia HART]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Liczba miejsc dziesietnych wskazywanej wartosci wejsciowe;j.
Opcje " XX
" XXX
" X.XXX
" X XXXX
B X XXXXX
Ustawienie fabryczne X.X

Damping switch (164) [Przetacznik ttumienia]

Sciezka menu Setup [Ustawienia| - Damping switch (164) [Przetacznik ttumienia]
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Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wyswietla status mikroprzetacznika 2, stuzacego do wiaczania i wytgczania ttumienia
sygnatu wyjsciowego (szybkosci reakcji wskaznika lokalnego na zmiane ci$nienia
mierzonego).

Wskazanie = Off [Wiyt|
Sygnat wyjsciowy nie jest op6zniany.
= On [Zal]
Sygnat wyjsciowy jest op6Zniany. Stata ttumienia jest okreslona poprzez parametr
'Damping"' (017) (184) [Ttumienie]

Ustawienie fabryczne On [Zat]

Alarm cur.switch (165) |Przetgcznik pradu alarmul

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - Extended setup [Ust. zaawansowane - Current output [Wyj.
pradowe| - Alarm cur.switch (165) [Przetacznik pradu alarmu]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie statusu mikroprzetgcznika 3 "SW/alarm min." [Prad alarmu/Min. wartos$é
alarmowal].

Wskazanie s SW

Prad alarmowy przyjmuje warto$¢ ustawiong w parametrze "Output fail mode" (051)
[Reakcja wyjscia na usterke].

= Alarm min. [Min. prad alarmowy]
Prad alarmowy wynosi 3.6 mA niezaleznie od wartosci ustawianej za pomoca
oprogramowania.

Corrected press. (172) [Cis$nienie po korekji]

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Corrected press. (172) [Ci$nienie po korekeji|
Diagnosis |Diagnostyka| » Measured values [Wart. mierzone| - Corrected press.
(172) [Cisnienie po korekeji]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.6
Opis Wskazanie zmierzonej réznicy ci$nien po kalibracji pozycji pracy (korekeji punktu
Zeroweqo).

Tank description (173) [Opis zbiornika]

Sciezka menu Setup |Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane - Linearization
[Linearyzacja| - Tank description (173) [Opis zbiornikal
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Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzi¢ opis zbiornika (maks. 32 znaki alfanumeryczne).

High press. side (183) [Strona dodatnia]

Sciezka menu Setup [Ustawienia] - High press. side (183) [Strona dodatnia]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Okresla, ktére przytacze technologiczne odpowiada stronie dodatniej.
Opcje = Sensor HP [Czujnik HP|

= Sensor LP [Czujnik LP]

Ustawienie fabryczne Sensor HP [Czujnik HP]

Output fail mode (051)/(190) [Reakcja wyjscia na usterke]

Sciezka menu Setup [Ustawienia| - Extended setup [Ust. zaawansowane| - Current output [Wyj.
pradowe| - Output fail mode (051)/(190) [Reakcja wyjscia na usterke]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wybor wartosci prgdu w przypadku alarmu. W przypadku wystgpienia alarmu prad
wyjsciowy 1 wykres stupkowy przyjmuje warto$¢ zdefiniowang w tym parametrze.
Opcje = Max: mozliwo$¢ ustawienia w zakresie 21...23 mA
= Hold: zachowanie ostatniej wartos$ci mierzone;j.
= Min: 3.6 mA
Ustawienie fabryczne Max (22 mA)

Cust. tag number (254) [Nr punktu pom.]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] - Cust. tag number
(254) [Nr punktu pom.]

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Wprowadzenie etykiety przyrzadu, np. oznaczenie p-ktu pom. (maks. 8 znakow
alfanumerycznych).

Ustawienie fabryczne Brak lub zgodnie ze specyfikacja w zaméwieniu

110 Endress+Hauser



Deltabar FMD71, FMD72 Opis parametrow

COUNTERP < Pmin (262) |Licznik P < Pmin]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Sensor HP [Czujnik HP] - Counter P < Pmin (262)
[Licznik P < Pmin]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie licznika podcis$nienia dla danego modutu czujnika. Warto$¢ licznika wzrasta po
kazdym wystgpieniu btedu 841. Wartos¢ te mozna wyzerowac za pomocg parametru "Reset
peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

Counter P > Pmax (263) [Licznik P > Pmax]|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Sensor HP [Czujnik HP] - Counter P > Pmax (263)
[Licznik P > Pmax]|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie licznika nadci$nienia dla danego modutu czujnika. Wartos$¢ graniczna jest
rowna wartosci nominalnej dla gérnego modutu czujnika + 10%. Wartos¢ te mozna
wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

Min. meas.temp. [min. temp. zmierz.] (264)

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Sensor HP [Czujnik HP| - Min. meas. temp. (264) [Min.
temp. zmierz. |

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najnizszej temperatury zmierzonej modutu czujnika. Warto$¢ te mozna
wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

Max. meas. temp. (265) [Maks. temp. zmierz.|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor HP [Czujnik HP| - Max. meas. temp. (265)
[Maks. temp. mierz.]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najwyzszej temperatury zmierzonej modutu czujnika. Warto$¢ te mozna
wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].
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Min. meas. press. (266) [Min. cisn. zmierzone|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor LP [Czujnik LP] > Min. meas. press. (266) [Min.
ci$n. zmierzone)|

Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Wskazanie najnizszej zmierzonej wartosci cisnienia (wskaznik peak hold). Wskaznik ten
mozna skasowac za pomocg parametru "Reset peakhold" [Kasowanie peak hold].

Counter P < Pmin (267) |Licznik P < Pmin]

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor LP [Czujnik LP| - Counter P < Pmin (267)
[Licznik P < Pmin]

Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Wskazanie licznika podcisnienia dla danego modutu czujnika. Warto$¢ licznika wzrasta po
kazdym wystapieniu btedu 841. Warto$¢ te mozna wyzerowac za pomocg parametru 'Reset
peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

Max. meas. press. (268) [Maks. ci$n. zmierzone|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor LP [Czujnik LP| - Maks. meas. press. (268)
[Maks. ci$n. zmierzone]

Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Wskazanie najwyzszej zmierzonej wartosci ci$nienia (wskaznik peak hold). Wartos¢ te
mozna wyzerowac za pomoca parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold|.

Counter P > Pmax (269) [Licznik P > Pmax]|

Sciezka menu

Prawo zapisu

Opis

112

Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor LP [Czujnik LP| - Counter P > Pmax (269)
[Licznik P > Pmax]

Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Wiskazanie licznika nadci$nienia dla danego modutu czujnika. Warto$¢ graniczna jest
rowna wartosci nominalnej dla gérnego modutu czujnika + 10%. Wartos¢ te mozna
wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].
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Min. meas.temp. [min. temp. zmierz.] (270)

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka]| - Sensor LP [Czujnik LP| > Min. meas. temp. (270) [Min.
temp. zmierz. |

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najnizszej temperatury zmierzonej modutu czujnika. Warto$¢ te mozna

wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

Max. meas. temp. (271) [Maks. temp. zmierz.|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Sensor LP [Czujnik LP] > Max. meas. temp. (271)
[Maks. temp. zmierz.|

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie najwyzszej temperatury zmierzonej modutu czujnika. Warto$¢ te mozna

wyzerowac za pomocg parametru "Reset peakhold (161)" [Kasowanie peak hold].

LRL sensor (272) [LRL czujnika]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| - Sens. limit LP [W. gr.
czujnika LP] - LRL sensor (272) [LRL czujnika]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazuje dolng warto$¢ zakresu nominalnego modutu czujnika.

URL sensor (273) [URL czujnika

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz| - Sens. limit LP [W. gr.
czujnika LP] - URL sensor (273) [URL czujnika]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazuje gérng warto$¢ zakresu nominalnego modutu czujnika.

Device type code (279) [Kod typu przyrzadu]
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Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Instrument info [Info o urzadz] - Device type code(279)
[Kod typu przyrzadu]
Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
Opis Wskazanie numeru identyfikacyjnego typu przyrzadu
39

Sensor press. LP (280) [Cisn. czujnika LP|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Measured values [Wart. mierzone| - Sensor press. LP
(280) [Cisn. czujnika LP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie ci$nienia zmierzonego przed dostrojeniem charakterystyki czujnika.

Meas. press. HP (281) [Cisn. zmierzone HP]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| > Measured values [Wart. mierzone| > Meas. press. HP
(281) [Ci$n. zmierzone HP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie zmierzonego ci$nienia HP po dostrojeniu charakterystyki czujnika i symulacji.

Meas. press. LP (282) [Cisn. zmierzone LP|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka] > Measured values [Wart. mierzone| > Meas. press. LP
(282) [Ci$n. zmierzone LP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.

Opis Wskazanie zmierzonego cisnienia LP po dostrojeniu charakterystyki czujnika i symulacji.

Sensor temp. LP (283) [Temp. czujnika LP]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka] > Measured values [Wart. mierzone| - Sensor temp. LP
(283) [Temp. czujnika LP]

Prawo zapisu Brak. Parametr jest tylko do odczytu.
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Opis Aktualne wskazanie temperatury modutu czujnika. MozZe ono by¢ rézne od temperatury
procesu.

Sim. press. HP (284) [Sym. ci$n. HP]

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka| - Simulation [Symulacja| - Sim. press. HP (284) [Sym.
cisn. HP|
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr "Simulation mode" [Tryb
symulacji].
Warunek "Simulation mode" [Tryb symulacji] = Pressure HP [Ci$nienie HP|

Wartos$é po wlaczeniu trybu Aktualna wartosc zmierzona ci$nienia
symulacji

Sim. press. LP (285) [Sym. ci$n. LP|

Sciezka menu Diagnosis [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Sim. press. LP (285) [Sym.
ci$n. LP]
Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert
Opis Wprowadzenie wartosci symulowanej. Patrz takze parametr 'Simulation mode" [Tryb
symulacji].
Warunek "'Simulation mode" [Tryb symulacji] = Pressure LP [Ci$nienie LP]

Wartos¢ po wlaczeniu trybu Aktualna warto$c zmierzona ci$nienia
symulacji

3rd disp. value (288) [Wartos¢ wysw. 3|

Sciezka menu Display/Operat. [Wskaznik/Obstuga| - 3rd disp. value (288) [Warto$¢ wysw. 3|

Prawo zapisu Operator/Utrzymanie ruchu/Ekspert

Opis Okresla trzecig warto$¢ wyswietlang w trybie pomiarowym w przypadku wskazan
naprzemiennych.
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Opcje

Ustawienie fabryczne

116

= No value [Brak]

= RbzZnica ci$nien

= Pressure HP [Ci$nienie HP]

» Pressure LP [Ci$nienie LP]

= Sensor temp. HP [Temp. czujnika HP]

= Sensor temp. LP [Temp. czujnika LP]

= Poziom przed linearyzacjg

= Current [Prad]

= Main measured value (%) [Gtéwna warto$¢ mierzona (%) ]

Dostepne opcje wyboru zalezg od wybranego trybu pomiaru.

No value [Brak]
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Dane techniczne

Dane techniczne

Wielkosci wejsciowe

15.1.1 Zmienne mierzone

Mierzone zmienne procesowe

= Ci$nienie hydrostatyczne (HP) i nadci$nienie (LP)
= Temperatura czujnika ci$nienia wysokiego - HP i niskiego - LP
= Temperatura przetwornika

Obliczane zmienne procesowe

= Roznica cisnien
= Poziom (poziom, objetos¢ lub masa)

15.1.2 FMD71: zakresy pomiarowe poszczeg6lnych czujnikéw

ﬂ Maksymalny zakres réznicy cisnieri odpowiada wartosci URL czujnika HP.

Cisnienia wzglednego
Zakres nominalny Wartosci graniczne zakresu nominalnego MWP OPL Odpornos¢ na podcisnienie Opcja b
dolna (LRL) gorna (URL)
[bar] [bar] [bar] [bar] [bar,ps (psiaps) ]

100 mbar (1,5 psi) -0.1(-1.5) +0.1 (+1.5) 2.7 (40.5) 4 (60) 0.7 (10.5) 1C

250 mbar (4 psi) -0.25 (-4) +0.25 (+4) 3.3 (49.5) 5 (75) 0.5 (7.5) 1E

400 mbar (6 psi) -0.4 (-6) +0.4 (+6) 5.3 (79.5) 8(120) 0 1F

1 bar (15 psi) -1(-15) +1 (+15) 6.7 (100.5) 10 (150) |0 1H

2 bar (30 psi) -1(-15) +2 (+30) 12 (180) 18 (270) |0 1K

4 bar (60 psi) -1(-15) +4 (+60) 16.7 (250.5) |25 (375) |0 1M

10 bar (150 psi) -1(-15) +10 (+150) 26.7 (400.5) |40 (600) |0 1P

40 bar (600 psi) -1(-15) +40 (+600) 40 (600) 60 (900) |0 1S

1) Pozycja kodu zam. "Zakres pomiarowy czujnika" w konfiguratorze produktu

Ci$nienia absolutnego
Zakres nominalny | Wartosci graniczne zakresu nominalnego MWP OPL Odpornosé na podcisnienie | Opcja
dolna (LRL) gorna (URL)
[bar,ps (psiabs)] [bar,ps (psiabs)] [bar,ys (psiabs)] | [baraps (PSiaps)] | [barays (psiabs)]

100 mbar (1,5psi) |0 +0.1 (+1.5) 2.7 (40.5) 4 (60) 0 2C
250 mbar (4 psi) 0 +0.25 (+4) 3.3 (49.5) 5 (75) 0 2E
400 mbar (6 psi) 0 +0.4 (+6) 5.3 (79.5) 8(120) 0 2F

1 bar (15 psi) 0 +1 (+15) 6.7 (100.5) 10 (150) 0 2H

2 bar (30 psi) 0 +2 (+30) 12 (180) 18 (270) 0 2K

4 bar (60 psi) 0 +4 (+60) 16.7 (250.5) 25 (375) 0 2M
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Zakres nominalny | Wartosci graniczne zakresu nominalnego MWP OPL Odpornos¢ na podcisnienie | Opcja L
dolna (LRL) gorna (URL)
[baraps (psiabs)] [barays (psiabs)] [barays (psiabs)] | [baraps (Psiabs)] | [baraps (Psiabs)]

10 bar (150 psi) 0 +10 (+150) 26.7 (400.5) 40 (600) 0 2P

40 bar (600 psi) 0 +40 (+600) 40 (600) 60 (900) 0 25

1) Pozycja kodu zam. "Zakres pomiarowy czujnika" w konfiguratorze produktu
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Dane techniczne

15.1.3 FMD72: zakresy pomiarowe poszczeg6lnych czujnikow

ﬂ Maksymalny zakres réznicy cisnieni odpowiada wartosci URL czujnika HP.

Cisnienia wzglednego
Zakres nominalny | Wartosci graniczne zakresu nominalnego MWP OPL Odpornos¢ na podcisnienie b Opcja 2)
dolna (LRL) gorna (URL) Olej silikonowy
[bar] [bar] [bar] [bar] [bar,ps (psiaps)]
400 mbar (6 psi) -0.4 (-6) +0.4 (+6) 4 (60) 6 (90) 0.01 (0.15) 1F
1 bar (15 psi) -1(-15) +1 (+15) 6.7 (100) 10 (150) 0.01 (0.15) 1H
2 bar (30 psi) -1(-15) +2 (+30) 13.3 (200) 20 (300) 0.01 (0.15) 1K
4 bar (60 psi) -1(-15) +4 (+60) 18.7 (280.5) |28 (420) 0.01 (0.15) M
10 bar (150 psi) -1(-15) +10 (+150) 26.7 (400.5) |40 (600) 0.01 (0.15) 1P
40 bar (600 psi) -1(-15) +40 (+600) 100 (1500) 160 (2400) |0.01 (0.15) 1S
1) Odporno$c na podci$nienie jest okreslona dla czujnika pomiarowego w warunkach odniesienia. (patrz rozdziat "Warunki odniesienia")
2) Pozycja kodu zam. "Zakres pomiarowy czujnika" w konfiguratorze produktu
Ci$nienia absolutnego
Zakres nominalny | Wartosci graniczne zakresu nominalnego | MWP OPL Odpornosc na podcisnienie b Opcja 2)
dolna (LRL) gorna (URL) Olej silikonowy
[barays (psiaps)] [baryps (psiabs)] [baraps (psiabs)] | [baraps (psiabs)] | [baraps (Psias)]

1 bar (15 psi) 0 +1 (+15) 6.7 (100) 10 (150) 0.01 (0.15) 2H
2 bar (30 psi) 0 +2 (+30) 13.3 (200) 20 (300) 0.01 (0.15) 2K
4 bar (60 psi) 0 +4 (+60) 18.7 (280.5) 28 (420) 0.01 (0.15) 2M
10 bar (150 psi) 0 +10 (+150) 26.7 (400.5) 40 (600) 0.01 (0.15) 2P
40 bar (600 psi) -1(-15) +40 (+600) 100 (1500) 160 (2400) 0.01 (0.15) 2S

1) Odporno$¢ na podci$nienie jest okreslona dla czujnika pomiarowego w warunkach odniesienia. (patrz rozdziat "Warunki odniesienia")
2) Pozycja kodu zam. "Zakres pomiarowy czujnika" w konfiguratorze produktu
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15.2  Wielkosci wyjsciowe

15.2.1 Sygnal wyjsciowy

Sygnat 4...20 mA z nalozonym sygnatem cyfrowym opartym na protokole HART 6.0,
technika 2-przewodowa

15.2.2 Zakres sygnalu wyjsciowego 4...20 mA
3.8 mA..20.5 mA

15.2.3 Sygnalizacja alarmu 4...20 mA

Zgodnie z NAMUR NE43

= Maks. prad alarmowy: moze by¢ ustawiony w zakresie 21...23 mA (ustawienie
fabryczne: 22 mA)

» Zamrozenie warto$ci mierzonej: zachowana jest ostatnia wartos¢ zmierzona

= Min. prad alarmowy: 3.6 mA

15.2.4 Maksymalna rezystancja obcigzenia

Aby zapewni¢ odpowiednie napiecie na zaciskach przyrzadéw 2-przewodowych, dla
danego napiecia zasilania Up, nie moze by¢ przekroczona maksymalna rezystancja
obciazenia R (powiekszona o warto$é rezystancji przewodéw). Na ponizszych diagramach
obcigzeniowych prosimy zwroci¢ uwage na pozycje zworki i ochrone przeciwwybuchowa:

RLmax , A RLmax 4 B
[ @]
1435 1391
1217 1174

g
o
<

783 739 ji

™ 548 204

(S

12 20 30 40 45 13 20 30 40 45 U

1 1 vl

2 2

U-12Vv U-13v
23 mA 23 mA

=

3~ RLmax < 3~ RLmax <

A0017533

Zworka umozliwiajqca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji '‘Bez testowania”

Zworka umozliwiajqca testowanie sygnatu 4...20 mA ustawiona w pozycji '"Test"

Napiecie zasilania dla przyrzqdu w wersji do pracy strefie Il 1/2 G Ex ia, FM IS, CSA IS

Napiecie zasilania dla przyrzqdu w wersji do pracy w strefie niezagrozonej wybuchem, 2 G Ex d, 3 G Ex nA,
FM XP, FM NI, CSA XP, CSA zagrozonej wybuchem pytow

Rimax - Maks. rezystancja obcigzenia

Napiecie zasilania

N oo

o w

ﬂ W przypadku obstugi przyrzadu za pomoca komunikatora recznego lub poprzez
komputer PC z oprogramowaniem narzedziowym, nalezy uwzgledni¢ minimalng
rezystancje linii komunikacyjnej wynoszaca 250 Q.
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15.2.5 Czas martwy, czas narastania

Graficzna prezentacja czasu martwego i czasu narastania
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63 %
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t

y
[ o
Y

A0019786

15.2.6 Zachowanie dynamiczne: wyjscie pradowe

Czas martwy (t;) [ms] Czas narastania (T63), t; Czas narastania (T90), t3

maks. | 120 120 280

15.2.7 Zachowanie dynamiczne, wyjscie HART

Czas martwy (t;) [ms]
czas narastania T90 (= t3) [ms]

Czas martwy (t;) [ms]
Czas narastania T63 (= t;) [ms]

Czas martwy (t;) [ms]

min. | 280 400 560
maks. | 1100 1220 1380
Cykl odczytu

= Acykliczna wymiana danych: maks. 3 polecenia/s, typowo 1 polecenie/s (w zaleznosci od
polecenia i liczby nagtowkow)
= Komunikacja cykliczna (tryb burst): maks. 3 polecenia/s, typowo 2 polecenia/s

Przetworniki Deltabar FMD71/FMD72 obstugujg tryb burst dla cyklicznej wymiany danych
za pomocg protokotu HART.

Czas cyklu (czas aktualizacji)

Komunikacja cykliczna (tryb burst): min. 300 ms

Czas odpowiedzi

» Komunikacja acykliczna: min. 330 ms, typowo 590 ms (w zaleznosci od polecenia i liczby
nagtéwkow)

= Komunikacja cykliczna (tryb burst): min. 160 ms, typowo 350 ms (w zaleznosci od
polecenia i liczby nagtéwkow)

15.2.8 Prad alarmowy

Skonfigurowany minimalny prad alarmowy: Konfigurator produktu, pozycja kodu zam.
'Ustugi’, opcja "TA"
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15.2.9 Wersja oprogramowania

Opis Opcja V)
01.00.zz, HART, DevRevO1 78
1) Pozycja kodu zam. "Wersja oprogramowania" w konfiguratorze produktu
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15.2.10 Parametry komunikacji cyfrowej

Id producenta 17 (0x11)

Kod typu przyrzadu 39 (0x27)

Wersja HART 6.0

Pliki opisu urzgdzenia (DTM, DD) Informacje i pliki do pobrania ze strony:

= www.pl.endress.com
= www.hartcomm.org

Zmienne HART Wartosci mierzone dla gtéwnej zmiennej mierzonej (PV)
= Roznica ciSnien

= Poziom przed linearyzacja

= Poziom po linearyzacji wg tabeli

Wartosci mierzone dla drugiej, trzeciej i czwartej zmiennej
mierzonej (SV, TV, FV)

= Zmierzona réznica cisnien
= Ci$nienie po korekcji

= Zmierzone ci$nienie HP

= (Ci$nienie czujnika HP
Temperatura czujnika HP
Zmierzone ci$nienie LP
Ci$nienie czujnika LP
Temperatura czujnika LP
Poziom przed linearyzacja
Zawarto$¢ zbiornika

= Temperatura elektroniki

Obstugiwane funkcje = Tryb burst
= Rozszerzone informacje o stanie przetwornika
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15.3 Parametry metrologiczne czujnika ceramicznego

15.3.1 Warunki odniesienia

= Zgodne z IEC 60770

= Temperatura otoczenia Ty = stata w zakresie +21...+33 °C (+70...+91 °F)

= Wilgotnos¢ wzglednae= stata, w zakresie 5...80 %

= Cisnienie otoczenia p, = state, w zakresie 860...1 060 mbar (12,47...15,37 psi)

= Pozycja pracy czujnika pomiarowego = stata, w zakresie +1° (patrz takze rozdziat "Wptyw
pozycji pracy' > B 124)

= Wprowadzenie wartosci Lo Trim Sensor i Hi Trim Sensor jako gérnej i dolnej wartosci
zakresu

= Zakres od zera

= Material membrany: Al,O5 (ceramika tlenkowa, Ceraphire®)

= Napiecie zasilania: 24 VDC +3 V DC

= Obcigzenie linii HART: 250 Q

15.3.2 Wplyw pozycji pracy zaleznie od czujnika

AD016465

Membrana procesowa w pozycji poziomej (A) | Membrana procesowa skierowana ku gérze Membrana procesowa skierowana ku dotowi

(B) (c)

Pozycja podczas kalibracji, btad zerowy < +0,2 mbar (+0,003 psi) < -0,2 mbar (-0,003 psi)

124

Wplyw ten mozna skorygowac za pomocg funkcji kalibracji pozycji pracy (korekty
przesuniecia zera) dla sygnatu réznicy cisnien. Dla poszczegolnych modutéw czujnikéw nie
ma innych mozliwosci kalibracji pozycji pracy.

Przesuniecie zera powodowane zmiang pozycji pracy moze by¢ kompensowane
bezposrednio za pomocg przyciskéw na przyrzadzie.

15.3.3 Rozdzielczosé

= Wyjscie prgdowe: 1 pA
= Wskaznik: mozliwos¢ ustawienia (ustawienie fabryczne: odzwierciedlenie maksymalnej
doktadnosci przetwornika)
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15.3.4 Odpornos¢ na drgania

Norma Odpornosé na drgania

IEC 61298-3 | < doktadno$¢ w warunkach odniesienia dla czestotliwosci drgan wymuszajacych: 10...60 Hz:
+0,35 mm (+0,01 in); 60...500 Hz: 2 g

15.3.5 Dopuszczalne parametry pracy

Wysoki stosunek ci$nienia hydrostatycznego stupa cieczy do nadcisnienia wewnatrz
zbiornika lub réznicy cisnien do ci$nienia statycznego moze prowadzi¢ do duzych btedéw
pomiarowych. Zalecana warto$¢ maksymalna: 1:10. W celu wykonania obliczen prosimy o
skorzystanie z bezptatnego narzedzia "Applicator’, dostepnego on-line na stronie
"www.pl.endress.com/applicator” lub na ptycie CD-ROM.
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15.3.6 Dokladnosé w warunkach odniesienia

Doktadnos¢ w warunkach odniesienia podana jest z uwzglednieniem liniowosci [DIN EN
61298-2 3.11], wigczajac histereze [DIN EN 61298-2 3.13] i powtarzalno$¢ [DIN EN
61298-2 3.11], zgodnie z metodg punktéw granicznych wg DIN EN 60770.

Zakres pomiarowy Czujnik Dokladnos$¢ w warunkach odniesienia (A) | Obliczona dokladno$¢ w warunkach odniesienia (Ap;g)
czujnika [%URL dla kazdego czujnika] roznicy cisnien
Wersja Standard Wersja Platinum

100 mbar (1,5 psi) Cisnienia = £0.075 - Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

wzglednego = 4015V

. e 2 2
SOmbar B75ps) \Cénles A= 40075 A= (B URLy)" + (A URLy)
100 100

400 mbar (6 psi) Cisnienia = +0.075 - AD016468

wzglednego = 10157

Obliczenie w % URL roznicy ci$nien:

1 bar (15 psi) Cisnienia = +0.075 A= +0.05
2 bar (30 psi) wzglednego/ = 0157 +0.075 Y A .-100
4 bar (60 psi) absolutnego A [%l: _Diff =7~
10 bar (150 psi) Dif P
40 bar (600 psi) A0016469

1) Dla higienicznych przytaczy technologicznych

15.3.7 Wplyw temperatury na przesuniecie zera i zakresu

Wersja Standard

Zakres pomiarowy czujnika

-10...460 °C (+14...+140 °F)

-20...-10 °C (~4...+14 °F)

+60...+125 °C (+140...+257 °F)

Obliczony wplyw temperatury (Tpig)
réznicy cisnien

% zakresu ustawionego

100 mbar (1,5 psi)
250 mbar (4 psi)
400 mbar (6 psi)

Tiora = £0.176

Tioral = £0.276

Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

1 bar (15 psi)
2 bar (30 psi)
4 bar (60 psi)
10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

Tiotal = £0.092

Torat = £0.250

2 2
T = “/ (Typ* URLye) + (Tpp - URLyp)
100 100

A0016474
Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

Ty - 100

T [%]= P

Diff

AD016475

Wersja wysokotemperaturowa i higieniczna

Zakres pomiarowy Czujnik -10...+60 °C +60...+150 °C Obliczony wplyw temperatury (Tp;s)
czujnika (+14...+140 °F) (140...+302 °F) réznicy cisnien
% zakresu ustawionego
100 mbar (1,5 psi) Ci$nienia Trotal = £0.176 T=410.75 Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):
250 mbar (4 psi) wzglednego Trota = £0.352 T=+1.25"
400 mbar (6 psi) \/ P )
Toiee =V (Typ- URLyyp) + (Typ - URLp)
1 bar (15 psi) Ci$nienia Tiotal = £0.092 T=4+0.5 — —=
2 bar (30 psi) wzglednego Trora = £0.184 Y T=+0.75" 100 100
4 bar (60 psi) ooz
10 bar (150 ps%) Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:
40 bar (600 psi)
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Zakres pomiarowy Czujnik -10...+60 °C +60...+150 °C Obliczony wplyw temperatury (Tp;)
czujnika (+14...+140 °F) (140...+302 °F) roznicy cisnien
% zakresu ustawionego

1 bar (15 psi) Ciénienia Tiora = £0.092 T=1+0.75 . Tpy - 100
2 bar (30 psi) absolutnego | Ty = +0.184 1) T=+125" Toit|%]= —p
4 bar (60 psi) Diff
10 bar (150 psi) A0016475
40 bar (600 psi) Ci$nienia Tiotal = £0.092 T=+0.5

absolutnego Tiotal = £0.184 bl T=1+0.75"

1) Dla higienicznych przytaczy technologicznych

15.3.8 Dokladnos¢ catkowita

'Doktadnos¢ catkowita" podana jest z uwzglednieniem liniowosci wtgczajac histereze,
powtarzalno$¢, zaleznos¢ punktu zerowego od temperatury. Wszystkie podane parametry
obowiagzujg w zakresie temperatur: —=10...+60 °C (+14...+140 °F).

Zakres pomiarowy | % URL dla % URL dla kazdego czujnika - | % URL dla Obliczona doktadnos¢ catkowita (TPp;)
czujnika kazdego wersja kazdego czujnika | réznicy cisnien
czujnika - wysokotemperaturowa - wersja
wersja higieniczna
Standard
100 mbar (1,5 psi) TP =+0.2 TP = +0.46 TP = +0.575 Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):
250 mbar (4 psi)
400 mbar (6 psi) J 2 2
TRy = V(TR URLyp) + (TRp URL;p)
1 bar (15 psi) TP =+0.15 TP = +0.46 TP =+0.5 TAA TAA
2 bar (30 psi) 100 100
4 bar (60 psi) A0016470
10 bar (150 ps¥) Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:
40 bar (600 psi)
TR, 100
TRy [%l=—"F——
Diff
A0016471

Narzedzie inzynierskie do doboru i wymiarowania uktadéw elektrycznej réznicy
ci$nien), dostepne bezptatnie na stronie Endress+Hauser (www.pl.endress. com/
applicator), pozwala na dokonanie doktadnych obliczen dla konkretnej aplikacji.

15.3.9 Stabilnosé¢ dlugoterminowa

Zakres pomiarowy czujnika Czujnik

Wersja Standard

1 rok

10 lat

%URL dla kazdego czujnika

Obliczona stabilno$¢ dlugoterminowa (Lp;g)
réznicy cisnien

100 mbar (1,5 psi)
250 mbar (4 psi)

Ci$nienia wzglednego

400 mbar (6 psi
(6 psi) Ci$nienia absolutnego

L=10.1
L=+0.25"

L=20.2
L=2+0.45"

L=1+03
L=+0.55"Y

W2zér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

L = \/ (@ URLHP)2 + (Li' URLLP)Z
100 100

A0016463
Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

Lpys - 100

Lo [%]= P

Diff

A0016464

Endress+Hauser
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Zakres pomiarowy czujnika

Czujnik

Wersja Standard

1 rok 10 lat

%URL dla kazdego czujnika

Obliczona stabilnosé¢ dtugoterminowa (Lp;g)
réznicy ciSnien

1 bar (15 psi)
2 bar (30 psi)
4 bar (60 psi)
10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

Ci$nienia wzglednego

Cisnienia absolutnego

L=+0.05 L=+0.2

L=+0.1"Y
L=+0.3

1) Dla higienicznych przytaczy technologicznych

15.3.10 Btlad catkowity

Btad catkowity obejmuje stabilno$é dtugoterminowg oraz doktadno$é¢ catkowitg. Wszystkie
podane parametry obowigzuja w zakresie temperatur: -10...+60 °C (+14...+140 °F).

Zakres pomiarowy | % URL dla % URL dla kazdego czujnika | % URL dla Obliczona btad catkowity (TEp;)
czujnika kazdego - wersja kazdego czujnika | réznicy ci$nien
czujnika - wysokotemperaturowa - wersja
wersja higieniczna
Standard
100 mbar (1,5 psi) | TE=+0.25 TE=+0.51 TE = +0.925 Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):
250 mbar (4 psi)
400 mbar (6 psi) 2 2
) TE = “/ (TEgp- URLyy) + (TE ;- URL)
1 bar (15 psi) TE=+0.2 TE=+0.51 TE =+0.7 — —
2 bar (30 psi) 100 100
4 bar (60 psi) ooz
10 bar (150 ps%) Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:
40 bar (600 psi)
TE,, - 100
TE [ %l=—"5——
Diff
A0016473
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15.3.11 Czas przygotowania do pracy
Wersja 4...20 mA HART : < 10 s
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15.4 Parametry metrologiczne czujnika metalowego

15.4.1 Warunki odniesienia

= Zgodne z IEC 60770

= Temperatura otoczenia Ty = stata w zakresie +21...+33 °C (+70...+91 °F)

= Wilgotno$¢ wzglednae= stata, w zakresie 5...80 %

= Cisnienie otoczenia p, = state, w zakresie 860...1 060 mbar (12,47...15,37 psi)

= Pozycja pracy czujnika pomiarowego = stata, w zakresie +1° (patrz takze rozdziat "Wptyw
pozycji pracy' > B 129)

= Wprowadzenie wartosci Lo Trim Sensor i Hi Trim Sensor jako gérnej i dolnej wartosci
zakresu

= Zakres od zera

= Material membrany oddzielajgcej: stal k.o. AISI 316L (1.4435)

= Ciecz wypelniajgca: olej silikonowy

= Napiecie zasilania: 24 VDC +3 V DC

= Obcigzenie linii HART: 250 Q

15.4.2 Wplyw pozycji pracy zaleznie od czujnika

A0016465

Membrana procesowa
W pozycji poziomej (A)

Membrana procesowa skierowana ku
gorze (B)

Membrana procesowa skierowana ku
dotowi (C)

Czujnik z przylgczem
gwintowym 1/2"i olejem
silikonowym

Pozycja podczas
kalibracji, btad zerowy

< +4 mbar (+0,06 psi)

< -4 mbar (-0,06 psi)

Czujnik z przylgczem
gwintowym 1/2"i
kotnierzowym

< +10 mbar (+0,145 psi)

W przypadku przyrzadéw, w ktorych ciecza
wypetiajaca jest olej obojetny, warto$¢ ta
jest dwukrotnie wieksza.

< =10 mbar (-0,145 psi)

W przypadku przyrzadéw, w ktérych ciecza
wypetniajaca jest olej obojetny, warto$c¢ ta
jest dwukrotnie wieksza.

Endress+Hauser

Wplyw ten mozna skorygowac za pomocg funkcji kalibracji pozycji pracy (korekty
przesuniecia zera) dla sygnatu réznicy ci$nien. Dla poszczegolnych modutéw czujnikéw nie
ma innych mozliwosci kalibracji pozycji pracy.

ﬂ Przesuniecie zera powodowane zmiang pozycji pracy moze by¢ kompensowane
bezposrednio za pomocg przyciskéw na przyrzadzie.

15.4.3 Rozdzielczos$é

= Wyjscie pragdowe: 1 pA
= Wskaznik: mozliwos¢ ustawienia (ustawienie fabryczne: odzwierciedlenie maksymalnej
doktadno$ci przetwornika)
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15.4.4 Odpornos¢ na drgania

Norma Odpornosé na drgania

IEC 61298-3 | < doktadno$¢ w warunkach odniesienia dla czestotliwosci drgan wymuszajacych: 10...60 Hz:
40,35 mm (+0,01 in); 60...500 Hz: 2 g

15.4.5 Dopuszczalne parametry pracy

Wysoki stosunek ci$nienia hydrostatycznego stupa cieczy do nadcisnienia wewnatrz
zbiornika lub réznicy ci$nien do ci$nienia statycznego moze prowadzi¢ do duzych btedéw
pomiarowych. Zalecana warto$é maksymalna: 1:10. W celu wykonania obliczen prosimy o
skorzystanie z bezptatnego narzedzia "Applicator’, dostepnego on-line na stronie
"www.pl.endress.com/applicator" lub na ptycie CD-ROM.
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15.4.6 Dokladnosé¢ w warunkach odniesienia

Doktadnosé w warunkach odniesienia podana jest z uwzglednieniem liniowosci [DIN EN
61298-2 3.11], wiaczajac histereze [DIN EN 61298-2 3.13] i powtarzalno$¢ [DIN EN
61298-2 3.11], zgodnie z metoda punktéw granicznych wg DIN EN 60770.

10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

absolutnego

Zakres pomiarowy Czujnik Dokladnos$¢ w warunkach odniesienia (A) | Obliczona dokladno$¢ w warunkach odniesienia (Ap;g)
czujnika [%URL dla kazdego czujnika] réznicy cisnien
Wersja Standard Wersja Platinum
400 mbar (6 psi) Cisnienia A= +0.15 - Wzér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):
wzglednego +0.3 V
. S 2 2

1bar (15 C A= +0.075 A= +0.05 = . .
) bar (15p S%) isnienia _ 1) _ 1 ADiff \/ (AHP URLHP) + (ALP URLLP)

ar (30 psi) wzglednego/ A= +0.15 A= +0.075 — —
4 bar (60 psi) Cis$nienia 100 100

A0016468

Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

Apy; - 100

Apige [%]= P

Diff

A0016469

1) Dla higienicznych przytgczy technologicznych

15.4.7 Wplyw temperatury na przesuniecie zera i zakresu

Zakres pomiarowy czujnika | -10...+60 °C (+14...+140 °F)

-40...-10 °C (-40...+14 °F)
+60...+80 °C (+140...+176 °F) | roznicy cisnien

Obliczony wplyw temperatury (Tp;e)

% zakresu ustawionego

400 mbar (6 psi)

Toota = £0.215
Topan = £0.2
Tyero point +0.015

Tota1 = 10.43
Topan = 0.4
Taero point — +0.03

Wzbr obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

1 bar (15 psi)
2 bar (30 psi)
4 bar (60 psi)
10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

Tootat = £0.101
Tepan = £0.1
Tzero point =+0.01

Trota = £0.42
Tepan = 0.4
Tzero point =+0.02

2 2
T = “/ (Typ- URLyp)” + (T URLyy)
100 100

A0016474
Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

Ty - 100

Toiee [ %= P

Diff

A0016475

Endress+Hauser
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15.4.8 Dokladnosé catkowita

'Doktadnosc catkowita" podana jest z uwzglednieniem liniowo$ci wigczajgc histereze,

powtarzalnos¢, zaleznosé punktu zerowego od temperatury. Wszystkie podane parametry
obowiazujg w zakresie temperatur: -=10...+60 °C (+14...+140 °F).

Zakres pomiarowy czujnika

%URL dla kazdego czujnika

Obliczona doktadnosé catkowita (TPp) réznicy cisnien

400 mbar (6 psi) TP = +0.25

TP =+0.34
1 bar (15 psi) TP =+0.15
2 bar (30 psi) TP =+0.25 "
4 bar (60 psi)

10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

TR [%]=

W2zér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

2 2
TRy = {(TBy URL,)” + (TR, URL,)

100 100

Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

TR, 100
P

Diff

A0016470

AD016471

1) Dla higienicznych przytgczy technologicznych

ﬂ Narzedzie inzynierskie do doboru i wymiarowania uktadéw elektrycznej roznicy
ci$nien, dostepne bezptatnie na stronie Endress+Hauser (www.pl.endress. com/
applicator), pozwala na dokonanie doktadnych obliczen dla konkretnej aplikacji.

15.4.9 Stabilnos¢ dlugoterminowa

1 rok 5 lat 10 lat Obliczona stabilno$é dtugoterminowa (Lp;¢)
. . X . réznicy cisnien
Zakres pomiarowy czujnika %URL dla kazdego czujnika
400 mbar (6 psi) L=+0.035 L=+0.14 L=4+0.32 W2zér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):
L=+025"
: - _ _ . 2 2
1 bar (15 psi) ilfggzﬁ L=1+0.08 L=20180 L .= \/ (Lyp- URLyp)” + (L URL;p)
- 100 100
2 bar (30 psi) L=+0.025 L=+0.05 L=+0.075 A0016463
4 bar (60 psi) L=+0.1Y
10 bar (150 psi) Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:
40 bar (600 psi) L=10.025 L=1+0.075 L=+0.100 L..-100
L=+0.1" L ’0/ ]:L
Diff | /0 P.
Diff

A0016464

1) Dla higienicznych przytaczy technologicznych
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15.4.10 Blad calkowity

Btad catkowity obejmuje stabilno$¢ dlugoterminowa oraz doktadno$¢ catkowitg. Wszystkie

podane parametry obowigzujg w zakresie temperatur: =10...+60 °C (+14...+140 °F).

Zakres pomiarowy czujnika

%URL/rok dla kazdego czujnika

Obliczona doktadnosé catkowita (TPp) réznicy cisnien

10 bar (150 psi)
40 bar (600 psi)

400 mbar (6 psi) TE = +0.30
1 bar (15 psi) TE =+0.20
2 bar (30 psi)
4 bar (60 psi)

W2zér obliczeniowy (mbar, bar lub psi):

2 2
TE Diff “/ (TEHP‘ URLHP) + (TELP ’ URLLP)

100 100

Obliczenie w % URL réznicy ci$nien:

TE,...- 100
TEDiffIO/O]Z%

Diff

A0016472

A0016473

Endress+Hauser

15.4.11 Czas przygotowania do pracy

Wersja 4...20 mA HART : < 10 s
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15.5 Warunki pracy: sSrodowisko

15.5.1 Temperatura otoczenia

= Wersja bez wskaznika: -40...+80 °C (-40...+176 °F)

= Wersja ze wskaznikiem: -20...+70 °C (-4...+158 °F)
Rozszerzony zakres temperatur pracy z ograniczeniem parametréw optycznych takich
jak szybkos¢ wyswietlania i kontrast. -40...+80 °C (-40...+176 °F)

Dla przyrzadow przeznaczonych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem, patrz
"Zalecenia dot. bezpieczenstwa".

Przyrzad moze by¢ stosowany w podanym zakresie temperatur. Wartosci niektérych
parametrow technicznych, np. spowodowane wptywem temperatury, moga by¢ w tym
zakresie przekroczone.

15.5.2 Temperatura skltadowania
-40...480°C (-40...+176 °F)

15.5.3 Klasa klimatyczna

Klasa 4K4H (temperatura powietrza: =20...+55 °C (-4...+131 °F), wilgotno$¢ wzgledna:
4...100 %) zgodnie z normg DIN EN 60721-3-4 (mozliwa kondensacja)

15.5.4 Stopien ochrony
[P66/68 NEMA 4x/6P

Stopieni ochrony IP 68 dla obudowy T17: 24 h przy zanurzeniu na gtebokos¢ 1.83 m pod
powierzchnig wody

15.5.5 Odpornos¢ na drgania

Obudowa Norma Odpornosé na drgania

Obudowa aluminiowa i stalowa [EC 61298-3 | Gwarantowana dla czestotliwosci drgant wymuszajgcych:
10...60 Hz: £0,15 mm (+0,0059 in);
60...500 Hz: 2 g we wszystkich 3 osiach

15.5.6 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

= Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna jest zgodna z wymaganiami norm serii EN 61326
Zatacznik A i zaleceniami NAMUR EMC (NE21). Dodatkowe informacje, patrz Deklaracja
zgodnosci.

= Maksymalny biad: < 0.5 % zakresu

= Wszystkie pomiary wykonano przy zakresowosci (TD) = 2:1.
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15.6

Warunki pracy: proces

15.6.1 Zakres temperatur medium dla przyrzadéw FMD71 z
membrang ceramiczng

= Przylacza gwintowe i kotnierzowe: -25...+125 °C (-13...+257 °F)
= Przylacza higieniczne:-25...+130 °C (-13...+266 °F) , 150 °C (302 °F) przez maks. min.

60 minut od wigczenia zasilania
= Wersja wysokotemperaturowa: —15...+150 °C (+5...+302 °F); patrz pozycja kodu zam.

610, opcja "NB".

s W aplikacjach pary nasyconej nalezy uzy¢ przyrzadu z metalowg membrang oddzielajgca

lub zainstalowac rurke syfonows, zapewniajgcg redukcje temperatury.

= Przestrzega¢ zakresu temperatur dopuszczalnych dla uszczelek. Patrz takze ponizsza

tabela.

Uszczelka Uwagi Temperatura medium Opcja Y
Przylacze gwintowe lub Przytacza higieniczne
kotnierzowe

FKM Viton - -25..4125°C (-13..+257 °F)/ - A
150°C (302 °F)

2)

FKM Viton FDA 3’, 3AKlasal, USP |-5..+125°C (+23...4+257 °F) -5..+150°C B

klasa VI (+23...+302 °F)

Kalrez, 4079 - +5...+125°C (+41..+257 °F) - D
+5...+150°C (+41...+302 °F)

NBR FDA? -10...+4100 °C (+14...+212 °F) -

NBR, wersja niskotemperaturowa | - -40...+100 °C (-40...+212 °F) - H

HNBR FDA *', 3A Klasall, -25..4125°C (-13...4257 °F)/ -20..+125°C

KTW, AFNOR, BAM 150°C (302 °F) ? (~4...+257 °F)
EPDM 70 FDA -40..+125 °C (-40..+257 °F) - J
EPDM 291 % FDA 3’, 3A Klasall, USP | -15...+125 °C (+5...+257 °F)/ -15..+150°C K
klasa VI, DVGW, KTW, 150°C (302 °F) 2 (+5...+302 °F)
W270, WRAS, ACS,
NSF61

FFKM Kalrez 6375 - +5...+125°C (+41...4257 °F) - L

FFKM Kalrez 7075 - +5..+125 °C (+41...4257 °F) -

FFKM Kalrez 6221 FDA 3), USP Klasa VI -5..+125°C (+23...4+257 °F) -5..+150°C N

(+23...+302 °F)

Fluoropren XP40 FDA ), USP Klasa VI, +5..+125°C (+41..+257 °F)/ +5..+150°C P

3AKlasal 150°C (302 °F) ? (+41..+302 °F)

Silikon (VMQ) FDA 2 -35..485°C (-31...+185 °F) -20..+85°C (~4..+185°F) |S

Podane temperatury medium dotyczg pracy ciagtej przetwornika FMD71. For devices with hygienic process connections, a higher temperature (max.
150 °C (302 °F)) may be applied for a short period (max. 60 min.) for cleaning purposes. 60 min.) eine hohere Temperatur (max. 150 °C (302 °F)

angewendet werden.
1) Konfigurator produktu, pozycja kodu zam. "Uszczelka"
2) 150 °C (302 °F) dla wersji wysokotemperaturowej
3) Dop. do kontaktu z zywnoscig FDA 21 CFR 177.2600
4) Uszczelki te sg stosowane w przyrzadach z przytagczami technologicznymi posiadajacymi atest 3A.

Endress+Hauser

Aplikacje charakteryzujace sie duzymi zmianami temperatury medium

Wysokie skoki temperatur mogg powodowac chwilowe btedy pomiaru. Kompensacja
temperaturowa jest efektywna po kilku minutach. Wewnetrzna kompensacja

temperaturowa dziata tym szybciej im mniejsze sg skoki temperatury i im dtuzsze sg
odstepy miedzy nimi.
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15.6.2 Zakres temperatur medium dla przyrzadéw FMD72 z

kotnierzowe, gwintowe G 1 A, G 1%, G 2, MNPT)

membrana metalowa
Wersja przyrzadu Dopuszczalna temperatura medium
Przytacze technologiczne z membrang wewnetrzng -40...+125 °C (-40...+257 °F)
Przytgcze technologiczne z membrang czotowg (przytacze -40...+100 °C (-40...+212 °F)

Higieniczne przytacze technologiczne z membrang czotowa -40...+130 °C (-40...+266 °F)

For max. 60 minutes: +150 °C (+302 °F)

15.6.3 Dopuszczalne ci$nienie

A OSTRZEZENIE

Maksymalne ci$nienie pracy zalezy od elementu ukladu pomiarowego o najnizszym
ci$nieniu nominalnym.

>

Cisnienie pracy: patrz rozdziat "Zakres pomiarowy" i "Budowa mechaniczna" w karcie
katalogowe;j.

Maksymalne cisnienie pracy (MWP) jest podane na tabliczce znamionowej kazdego
modutu czujnika . Warto$¢ ta jest okreslona dla temperatury odniesienia

+20°C (+68 °F)lub +38 °C (+100 °F)(dla kotnierzy wg ASME) i moze by¢ stosowana
przez czas nieograniczony. Nalezy uwzgledni¢ zaleznos¢ cisnienie/temperatura.
Dopuszczalne wartosci ci$nien dla wyzszych temperatur mozna znalezé w
nastepujacych normach: EN 1092-1: 2001 Tab. 18 (Pod wzgledem stabilno$ci
temperaturowej stal 1.4435 jest materiatem o identycznych wtasciwosciach jak stal
1.4404, ktora jest klasyfikowana do grupy 13EO wg EN 1092-1 Tab. 18. Sktad
chemiczny obu materiatéw moze by¢ identyczny). // ASME B 16.5a - 1998 Tab. 2-2.2
F316 // ASME B 16.5a - 1998 Tab. 2.3.8 N10276 // JISB 2220

Ciénienie probne odpowiada wartosci granicznej nadcisnienia (OPL) dla poszczegolnych
czujnikéow (OPL = 1.5 x MWP - ta zaleznosc¢ nie ma zastosowania do FMD72 z
czujnikiem pomiarowym 40 bar (600 psi)). Aby uniknac trwatego uszkodzenia
przyrzadu, moze by¢ ono stosowane jedynie przez ograniczony okres czasu.

Zgodnie z dyrektywa cisnieniowg (97/23/WE) stosowany jest skrot "PS". Skrot "PS"
odpowiada wartosci parametru MWP (maksymalne ci$nienie pracy) przyrzadu
pomiarowego.

Jezeli w przypadku danego zakresu czujnika i wybranego przylacza technologicznego,
warto$¢ OPL (graniczna warto$¢ nadci$nienia) dla przytacza jest mniejsza niz warto$cé
nominalna czujnika, wéwczas fabrycznie ustawiona warto$¢ maksymalna zakresu
nominalnego odpowiada wartosci OPL dla przytgcza technologicznego. Jesli wymagana
jest praca w catym zakresie czujnika, nalezy wybra¢ przytgcze technologiczne o wyzszej
wartosci OPL (1.5 x PN; PN = MWP).

15.7 Przeglad danych technicznych

Patrz karta katalogowa:
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