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Betjeningskoncept

Gammapilot M FMG60

1 Betjeningskoncept

1.1 Display- og betjeningselementer

LCD-modulet VU331 til visning og betjening sidder inde i fjerndisplay- og
betjeningsenheden FHX40. Den malte vaerdi kan aflaeses via FHX40-skueglasset. Betjening
af instrumentet kraever, at FHX40 dbnes ved at fjerne de fire skruer.

A0018096

Gammapilot M
FHX40
Betjeningsmodul VU331

W N =

1.1.1  Display- og betjeningsmodul VU331

(
W ENDRESS + HAUSER

HHHHKH 515 5]

AD018097
Betjeningstaster 4 Funktionsnavn
Stregkode 5 Parameteridentifikationsnummer
Symboler

W N =

1.1.2  Displaysymboler
[ folgende tabel beskrives de symboler, der vises pd LCD-displayet:

Symbol Betydning

ALARM_SYMBOL
Dette alarmsymbol vises, ndr instrumentet er i alarmtilstand. Hvis symbolet blinker, indikerer det

en advarsel.

LOCK_SYMBOL
Dette ladsesymbol vises, hvis instrumentet er last, dvs. nar indtastning ikke er muligt.

o COM_SYMBOL
g Dette kommunikationssymbol vises, nér datatransmission via f.eks. HART, PROFIBUS PA eller
FOUNDATION Fieldbus er i gang.

i SIMULATION_SWITCH_ENABLE
-E-. Dette kommunikationssymbol vises, nar simulering i FOUNDATION Fieldbus er aktiveret vha.
DIP-omskifteren.
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Betjeningskoncept
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1.1.3

Tasternes funktioner

Tast(er)

Betydning

I] eller m

Naviger opad pa valglisten.
Rediger den numeriske veerdi i en funktion.

E] eller m

Naviger nedad pa valglisten.
Rediger den numeriske veerdi i en funktion.

LLJBC L eller @

(a4 til venstre i en funktionsgruppe.

=

G4 til hejre i en funktionsgruppe, bekraeftelse.

*Jogl]

eller

Jogl#]

Kontrastindstillinger for LCD-displayet.

Jog =] og €]

Hardwareldsning/-oplasning

Efter hardwareldsning er betjening af instrumentet via displayet eller
kommunikation ikke mulig! Hardwaren kan kun lases op via displayet.
Det kreever, at der angives en opldsningsparameter.




Betjeningskoncept

Gammapilot M FMG60

1.2 Betjeningsmenuen

1.2.1 Funktionskode

Gammapilot M's funktioner er arrangeret i en betjeningsmenu. For at gere det nemt at
orientere sig i menuen er der vist en entydig positionskode pé displayet for hver funktion.
Denne kode bestdr af et bogstav og to numeriske tegn.

1 ! 2 ! 3
u | mEm_ | mEEEEm
‘ H - l=} .
|
» H ! e =} "
] 'm. Em =
EEEEE EEE | EEE
| |

AD018098

Maletilstand
Funktionsgruppe
Funktion

w N =

= Bogstavet angiver den aktuelle maletilstand for Gammapilot M:
- L: niveau
- S: greense(afbryder)
- D: densitet
- C: koncentration
- *:ingen maletilstand valgt endnu

= Det forste numeriske tegn identificerer funktionsgruppen:
- basic setup *0
- calibration *1

- Safety settings *2

= Det andet numeriske tegn angiver de enkelte funktioner i funktionsgruppen:
basic setup *0
- today's date *01
- beam type *02
- isotope *03
- operating mode *04

Derefter anferes positionen altid i parentes efter funktionsnavnet. "*" (endnu ikke valgt)
angives altid som mélemetoden, f.eks. "present date" (*01).
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1.2.2  Betjening ved hjeelp af onsite-displayet VU331

ESC
2 ESC &

=) (] T ﬁ: .—‘ >3

Basic setup Todays date Isotop vuns | Tilbage til
@ @ valg af gruppe

Calibration 3 137Cs
Safety setting 60Co
Temp. Comp. I no comp.

Linearisation B

Valg og konfiguration i betjeningsmenuen:
1.  Skift fra visning af mélt veerdi til valg af gruppe ved at trykke pa [=).

2. Tryk pa[-Jeller [ for at veelge den pakraevede funktionsgruppe, og bekraeft ved at
trykke péa ).
Det aktive valg angives med v/ foran menuteksten.

3. Aktivér redigeringstilstand vha. +] eller -J.
Valgmenuer
a. Veelg den pékraevede parameter i den valgte funktion med -J eller ).

b. [) bekreefter valget; v/ vises foran det valgte parameter.
c. =) bekreefter den redigerede veerdi; systemet afslutter redigeringstilstanden.

d. Hvis der trykkes pa +] og |-} samtidig, afbrydes valget, og systemet afslutter
redigeringstilstand.

Indtastning af numeriske veerdier og tekst
a. Tryk pa [+ eller =) for at redigere det forste tegn i det numeriske tegn/teksten.

b. [&) placerer markeren ved det naeste tegn. Fortseet med a., indtil du er feerdig med
indtastningen.

c. Hvis symbolet ! vises ved markeren, skal du trykke p& =) for at acceptere den
angivne veerdi. Systemet afslutter redigeringstilstand.

d. Hvis symbolet «— vises ved markeren, skal du trykke pa =] for at g4 tilbage til det
forrige tegn (f.eks. ved rettelse af angivet tekst).

e. Hvis der trykkes pa+) og =), afbrydes valget, og systemet afslutter
redigeringstilstand.

4. Tryk pale) for at veelge den naeste funktion.

Tryk pa [ og =) samtidig én gang; g4 tilbage til den forrige funktion.
Tryk pa ) og =) samtidig to gange; g4 tilbage til valg af gruppe.

6. Tryk pa ) og -Jsamtidig for at g4 tilbage til visning af malt veerdi.

Endress+Hauser 7
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Gammapilot M FMG60

2 Teending af enheden

Fejlmeddelelserne A165 "elektronikdefekt" og A635 "aktuel dato ikke defineret"
Gammapilot M har to realtidsure til nedbrydningskompensation, som hele tiden
sammenlignes med hinanden af sikkerhedsdrsager. Urene er udstyret med en kondensator,
der sldr bro over spaeendingsafbrydelser. Denne kondensator skal have en
minimumopladning for at sikre, at urene fungerer korrekt og bevarer datoen i tilfeelde af
spaendingsafbrydelser. Hvis fejlmeddelelserne A165 "elektronikdefekt' eller A635 "aktuel
dato ikke defineret"vises efter teending af Gammapilot M, er kondensatoren muligvis endnu
ikke opladet tilstraekkeligt. I sd fald skal Gammapilot M bruges ved driftsspeendingen i
mindst 20 til 30 minutter for at oplade kondensatoren. Derefter skal datoen angives korrekt.
Hvis fejlmeddelelsen stadig vises efter dette, kan den slettes ved at slukke og taende for
Gammapilot M.

Efter teending af forsyningsspaendingen initialiseres instrumentet fgrst. Dette tager ca. 2
minutter pa grund af interne hukommelsestest.

Display Betydning

FMG60 Derefter vises folgende i cirka fem sekunder:
= Enhedstype

= Softwareversion

s Kommunikationssignalets type

V01.03.06 HART

Forste gang, enheden teendes, bliver du bedt om at veelge sprog

for displayteksterne.
Language 092 Veelg sproget med tasterne - og .
v Englisch Bekraeft dit valg ved at trykke pa =) to gange.
Francais
Espafiol

Derefter vises displayet med den malte veerdi. Du kan nu fore-
tage den grundleeggende opsetning og kalibreringen.
Tryk pa =) for at skifte til valg af gruppe.

Group selection Tryk pa =) igen for at angive den ferste funktion i funktions-

ruppen "basic setup".
v/ Basic setup grupp P

Calibration

Safety settings
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Gammapilot M FMG60 Funktionsgruppen "Basic setup" (*0)

3 Funktionsgruppen "Basic setup" (*0)
Display
Group selection *0—>

v basic setup
calibrated

safety settings

3.1 "Measured value" (*00)

Display Betydning
Measured value *00

85.00%

Den aktuelt malte veerdi vises i denne funktion.

Visning af malt veerdi
» Antal decimaler kan veelges i funktionen "No. of decimals" (*95).

» Desimaltegnet (punktum eller komma) kan veelges i funktionen "Separation character"
(*96).

» Sgjlen i den nederste linje viser den malte veerdi grafisk.

» Hvis Gammapilot M registrerer en fejl, vises den tilhgrende fejlmeddelelse og den malte
veerdi skiftevist.

3.2 "Present date" (*01)

Display Betydning
Present date *01

Dato og klokkesleet for den grundleeggende opseetning angives
i denne funktion.
17.11.04 10:30

dd.mm.yy hh:mm

3.3 "Beam type" (*02)

Display Betydning
Beam type *02 Denne funktion bruges til at angive, om den anvendte stra-
V' Standard/ lingskilde udsender straling kontinuerligt, eller om den modu-
(LRI leres (for radiogrammagrafi-suppression).
Modulated = Standard/continuous (permanent, kontinuerlig straling)

= Modulated (moduleret stralingskilde)

Endress+Hauser
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Funktionsgruppen "Basic setup" (*0)

Gammapilot M FMG60

3.4 "Isotope" (*03)

Display

Isotop *03
v 137Cs
60 Co

no compens.

Betydning

Denne funktion bruges til at angive, hvilken isotop der bruges
til malingen. Gammapilot M skal bruge disse oplysninger til

nedbrydningskompensation.

3.5 "Operating mode" (*04)

Display

Operating mode *04
v/ Stand alone

Master

Slave

Betydning

Denne funktion bruges til at angive den driftstilstand, Gamma-

pilot M skal bruges i.

Der kan kun veelges én gang, hvorefter funktionen automatisk lases. Der kan kun lases
op igen ved at nulstille Gammapilot M (funktionen "Reset" (*A3)).

B

NN NN

—

Ny

A0018107

En Gammapilot M er tilstreekkeligt til maleomrdder pd op til 2 m. Ved starre maleomrdder kan der tilsluttes det pakraevede
antal Gammapilot M (kaskadetilstand). Med softwareindstillinger defineres de som

Master
Slave(r) eller
Slutslave

~ o 0w

Indstillinger/display:

4 til 20 mA HART; PROFIBUS PA; FOUNDATION Fieldbus

= Stand alone: Denne indstilling veelges, hvis Gammapilot M bruges som enkeltstdende

instrument.

s Master: Denne indstilling veelges, hvis Gammapilot er placeret i starten af en
kaskadekeede. Den modtager pulser fra en tilsluttet slave, tilfgjer sine egne pulser og
beregner méleveerdien ud fra denne total.

= Slave: Denne indstilling veelges, hvis Gammapilot M er placeret midt i en kaskadekeede.
Den modtager pulserne fra en ekstra tilsluttet slave eller slutslave, tilfgjer sine egne pulser
og sender denne total til den neaeste enhed (master eller slave). Efter valg af denne
indstilling er den grundleeggende opseetning feerdig. Ved kaskadetilslutning af flere

transmittere foretages yderligere kalibrering kun pd masteren.

Endress+Hauser
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Funktionsgruppen "Basic setup" (*0)

Endress+Hauser

= End slave: Denne indstilling veelges, hvis Gammapilot M er placeret for enden af en
kaskadekaede. Den modtager ikke pulser fra en anden enhed, men sender sine egne pulser
til den naeste enhed (master eller slave). Efter valg af denne indstilling er den
grundlaeggende opseetning feerdig. Ved kaskadetilslutning af flere transmitteren
foretages yderligere kalibrering kun pd masteren.

= Not defined: Vises, hvis der endnu ikke er valgt driftstilstand. En driftstilstand skal veelges
for at fortseette den grundleeggende opsatning.

Hvis en "Slave" eller "End-slave" er tilsluttet "FieldCare", vises pulsfrekvensen for denne
enhed i headeren i stedet for den malte veerdi.

3.6 "Measuring mode" (*05)

Display Betydning
Meas. mode *05 Denne funktion bruges til at veelge den enskede maletilstand.
v Level

Limit

Density

Yderligere indstillinger:

= Niveaumaling (kontinuerlig)

= Niveaugreensedetektering

= Densitetsmaling (om ngdvendigt med temperaturkompensation)
= Koncentrationsmaling (densitetsméling efterfulgt af linearisering)

Der kan kun veelges én gang, hvorefter funktionen automatisk lases. Den kan kun lases
op igen ved at nulstille Gammapilot M (funktionen "Reset" (*A3)).

0450
o0

Vo

/

A0018108
Niveaumdling (kontinuerlig)
Niveaugraensedetektering
Densitetsmdling (om nedvendigt med temperaturkompensation)
Koncentrationsmdling (densitetsmdling efterfulgt af linearisering)

Densitet
Koncentration

oOow>
mY
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Funktionsgruppen "Basic setup" (*0) Gammapilot M FMG60

3.7 "Density unit" (*06)

Display Betydning
Density unit *06 Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
linger. Den bruges til at veelge densitetsenheden.
v g/cm3
g/l
Ib/gal

Yderligere indstillinger:

= g/cm?

=g/l

= Ib/gal; [1 g/cm® = 8,345 Ib/gal]

= b/ft3; [1 g/cm® = 62,428 1b/ft?]

= 1°Brix = [270 (1-1/x)]

= ‘Baumé; [1’'Baumé = 144,3 (1-1/x)]
= °API; [1°API=131,5 (1,076/x-1)]

= “Twaddell; [1°Twaddell = 200 (x-1)]

"x"henviser til densiteten i g/cm?. Formlen angiver, hvor mange grader denne densitet svarer
til.

3.8 "Min. density" (*07)

Display Betydning
Min. density *07 Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
0.9500 a/cm? linger. Den bruges til at angive den nedre graense for densitets-
’ g/cm omradet.

Udgangsstrgmmen for denne densitet er 4 mA.

3.9 "Max. density" (*08)

Display Betydning
Max. density *08 Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
12500 a/em? linger. Den bruges til at angive den gvre graense for densitets-
’ g/em omradet.

Udgangsstrgmmen for denne densitet er 20 mA.

3.10 "Pipe diameter unit" (*09)

Display Betydning
Pipe diam. unit *09 Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
linger. Den bruges til at veelge enheden for rerdiameteren.
v mm
inch

1linch = 25,4 mm
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3.11 "Pipe diameter" (*0A)

Display Betydning

Pipe diam. *0A Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
linger. Den bruges til at angive den bestralede mélerute L. Ved
standardinstallation er denne veerdi identisk med den indven-
dige rerdiameter D;. Den kan veere storre for andre installatio-
ner (for at forsterre den bestralede malerute) (se figuren). Ror-
vaeggene betragtes ikke som en del af madleruten.

200 mm

74
2

0%

S
sy
EREETE

—
575

95%5%
[ %9022
rote22

- L -

A0018109

Angiv altid den komplette bestrdlede mdlerute L i funktionen 'pipe diameter" (*0A). Afhaengigt af installationen kan denne veerdi veere
storre end den faktiske rerdiameter.

Endress+Hauser 13
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3.12  "Output damping" (*0OB)

Display Betydning

Output damping *0B Denne funktion bruges til at angive den udgangsdeempning = (i
sekunder), hvorved eendringer af den malte veerdi deempes.

60s Efter udsving i niveauet eller densiteten tager det 5 x 7, indtil
den nye malte veerdi nés.
L4
- Sy — ——— » t
A0018110
1 Niveaueendring (eller densitetsaendring)

2 Malt veerdi

Veardiomrade
1ti1999s

Standard

Standarden afhaenger af den valgte "maletilstand” (*05):
= Niveau: 6 s

= Grense: 6 s

= Densitet: 60 s

= Koncentration: 60 s

Valg af udgangsdeempning

Den bedste veerdi for udgangsdeempningen afhaenger af procesforholdene. Nar
udgangsdeempningen forsterres, bliver den malte veerdi veesentligt mere stabil, men ogsé
langsommere.

Det anbefales at sge udgangsdeempningen for at reducere effekten for steerkt svingende
flader eller omrerere. Hvis hurtige aendringer i den mélte veerdi derimod skal detekteres
ngjagtigt, ma der ikke veelges for stor udgangsdeempning.
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4 Funktionsgruppen "Calibration" (*1)

Display

Group selection *1—>
V/ calibration
safety settings

Temp. compensation

ﬂ I dette kapitel er funktionsgruppen "calibration" (*1) opdelt i henhold til
maletilstanden:

— [915, "Kalibrering af niveauméling og greensedetektering"
— [ 24, 'Kalibrering af densitets- og koncentrationsmalinger"

Visse funktioner forekommer i begge underkapitler, hvilket betyder, at deres beskrivelse er
tilpasset til den padgeeldende maletilstand.

4.1 Kalibrering af niveaumaling og graensedetektering

4.1.1  Kalibreringspunkter for niveaumaling

(@]

A0018111

A Baggrundskalibrering

B Fuld kalibrering

C Tom kalibrering
Baggrundskalibrering

Henviser til fglgende situation:
= Strdlingen er deaktiveret.
= Beholderen fyldes mest muligt inden for maleomradet (ideelt: 100 %).

Baggrundskalibreringen er ngdvendig for at registrere den naturlige baggrundsstréling pa
Gammapilot M's monteringsposition. Pulsfrekvensen fra denne baggrundsstraling traekkes
automatisk fra andre malte pulsfrekvenser. Det betyder, at kun den del af pulsfrekvensen,
der stammer fra den anvendte stralingskilde, medregnes og vises.

[ modseetning til strdlingen fra den anvendte kilde forbliver baggrundsstrélingen naesten
konstant under hele malingen. Derfor sendes den ikke til automatisk
nedbrydningskompensation af Gammapilot M.

Endress+Hauser 15
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Fuld kalibrering

Henviser til fglgende situation:
= Strdlingen er aktiveret.
= Beholderen fyldes mest muligt inden for méleomrédet (ideelt: 100 %, minimum 60 %).

Hvis beholderen ikke kan fyldes mindst 60 % under kalibreringen, kan fuld kalibrering
alternativt foretages med strdlingen deaktiveret, hvilket er en metode til at simulere 100 %
fyldning. I s& fald er den fulde kalibrering identisk med baggrundskalibreringen. Fordi
baggrundsstralingens pulsfrekvens automatisk traekkes fra, er den viste pulsfrekvens ca.

0O cps.

Denne type simuleret kalibrering er ikke mulig for medier med egenstraling. I sa fald
skal baggrundskalibrering og fuld kalibrering altid udferes med beholderen fyldt til
100 %.

Tom kalibrering

Henviser til felgende situation:
= Stralingen er aktiveret.
= Beholderen temmes mest muligt inden for maleomradet (ideelt: O %, maksimalt: 40 %).

4.1.2  Kalibreringspunkter for graensedetektering

A0018112

A Baggrundskalibrering

B Tildeekket kalibrering

C Fri kalibrering
Baggrundskalibrering

Henviser til felgende situation:
= Stralingen er deaktiveret.
= Stralebanen er sd vidt muligt helt tildeekket.

Baggrundskalibreringen er nedvendig for at registrere den naturlige baggrundsstréling pa
Gammapilot M's monteringsposition. Pulsfrekvensen fra denne baggrundsstréling treekkes
automatisk fra andre mélte pulsfrekvenser. Det betyder, at kun den del af pulsfrekvensen,
der stammer fra den anvendte stralingskilde, medregnes og vises.

[ modseetning til strdlingen fra den anvendte kilde forbliver baggrundsstrélingen naesten
konstant under hele mélingen. Derfor sendes den ikke til automatisk
nedbrydningskompensation af Gammapilot M.
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Tildaekket kalibrering

Henviser til fglgende situation:
= Strdlingen er aktiveret.
= Strdlebanen er sd vidt muligt helt tildeekket.

Huvis stradlebanen ikke kan vaere helt tildaekket under kalibreringen, kan den tildeekkede
kalibrering alternativt ske med stralingen deaktiveret, hvilket er en metode til at simulere
fuld tildaekning. I sa fald er den tildeekkede kalibrering identisk med
baggrundskalibreringen. Fordi baggrundsstrdlingens pulsfrekvens automatisk traekkes fra,
er den viste pulsfrekvens ca. 0 c/s.

Denne type simuleret kalibrering er ikke mulig for medier med egenstraling. I sa fald
skal baggrundskalibrering og tildeekket kalibrering altid udferes med stralebanen helt
tildeekket.

Fri kalibrering

Henviser til fglgende situation:
= Strdlingen er aktiveret.
= Stralebanen er helt fri.

4.1.3  Metoder til angivelse af kalibreringspunkterne

Automatisk kalibrering

Ved automatisk kalibrering fyldes beholderen til den pékraevede veerdi. For
baggrundskalibreringen forbliver strdlingen deaktiveret, mens strlingen aktiveres for de
andre kalibreringspunkter.

Gammapilot M registrerer automatisk pulsfrekvensen. Det tilhgrende niveau angives af
brugeren.

Manuel kalibrering

Huvis et eller flere kalibreringspunkter ikke kan realiseres under ibrugtagning af
Gammapilot M (f.eks. fordi beholderen ikke kan fyldes eller tammes tilstraekkeligt), skal
kalibreringspunktet angives manuelt.

Det vil sige, at ikke kun niveauet, men ogsa den tilhgrende pulsfrekvens skal angives af
brugeren.

Hvis du ensker yderligere oplysninger om beregning af teellefrekvensen, kan du kontakte
Endress+Hauser-salgsorganisationen.

Kalibreringsdato og kalibrering

» Ved manuel kalibrering indstilles kalibreringsdatoen ikke automatisk. Den skal i stedet
angives manuelt i funktionen "calibration date" (*C7).

» Etmanuelt angivet kalibreringspunkt skal erstattes af en automatisk kalibrering, s& snart
det relevante niveau forekommer under betjeningen. Denne genkalibrering anbefales,
fordi automatisk angivne kalibreringspunkter giver mere praecise maleresultater end
beregnede kalibreringspunkter.

17
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4.1.4  Baggrundskalibrering

Uddrag fra betjeningsmenuen

Fglgende uddrag fra betjeningsmenuen viser, hvordan baggrundskalibreringen veelges. De

enkelte funktioner forklares i nedenstaende afsnit.

\ E
*10 *11 *10
Backgr. calibr. avg. pulse rate bgr. pulse rate E
0: stop/edit
1: start -1: not calibrated
0l 4
"Background calibration" (*10)
Display Betydning
Backagr. cal. *10 Denne funktion bruges til at starte baggrundskalibreringen.
stop/edit
start
Valgmuligheder:

= stop/edit

Denne indstilling skal veelges, hvis felgende geelder:

- Der skal ikke foretages nogen baggrundskalibrering, men pulsfrekvensen for en

eksisterende baggrundskalibrering skal vises i stedet.
- Der skal foretages manuel baggrundskalibrering.

Efter valg af denne indstilling skifter Gammapilot M til funktionen "bgr. pulse rate"
(*12), hvor den eksisterende pulsfrekvens vises og om ngdvendigt kan eendres.

= start

Denne indstilling bruges til at starte en automatisk baggrundskalibrering. Gammapilot M

skifter til funktionen "avg. pulse rate" (*11).

Endress+Hauser
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"Avg. pulse rate" (*11)

Display Betydning

Avg. pulse rate *11 Den gennemsnitlige pulsfrekvens vises i denne funktion (efter
valg af "start" i den forrige funktion). I starten svinger denne
186 cps veerdi (pa grund af nedbrydningsstatistikken), men pa grund af
integrationen ndr den en middelvaerdi over tid. Jo laengere tid
der foretages midling, jo lavere er de resterende udsving.

C/S ||Eu

—~Y
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Hvis vaerdien er tilstraekkeligt stabil, kan funktionen afsluttes ved at trykke pa "E".

Derefter skifter Gammapilot M til funktionen "backgr. calib." (*10). Veelg "stop/edit" for at
stoppe midlingsproceduren. Veerdien overfores derefter automatisk til funktionen

"bgr. pulse rate" (*12).

Bgr. Pulse rate

» Den maksimale integrationstid er 1000 s. Derefter overfgres veerdien automatisk til
funktionen "bgr. pulse rate" (*1B).

» Integrationen afsluttes ikke ved at trykke pa"E"i funktionen "avg. pulse rate" (*11). Den
fortseetter, indtil der vaelges "stop/edit" i funktionen "backgr. calib." (*10). Dette kan
medfere en mindre afvigelse mellem den sidst viste gennemsnitlige pulsfrekvens og den
endelige "bgr. pulse rate" (*12).

"Background pulse rate" (*12)

Display Betydning

Backgr. pulse rate *12 Baggrundskalibreringens pulsfrekvens vises i denne funktion.
Nar der trykkes pa "E', kan den viste veerdi bekraeftes, og bag-

186 cps grundskalibreringen kan fuldferes. "-1" angiver, at der endnu

ikke er forekommet baggrundskalibrering. I sa fald er der to

valgmuligheder:

= Du kan vende tilbage til funktionen "background
calibration" (*10) og genstarte baggrundskalibreringen.

= Du kan angive en kendt eller beregnet pulsfrekvens (manuel
kalibrering). Derefter skifter Gammapilot M til funktionen
"calibr. point" (*13) eller (*1A).

Endress+Hauser 19
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4.1.5  Fuld og tom kalibrering eller tildaekket og fri kalibrering

Uddrag fra betjeningsmenuen

[ fglgende uddrag fra betjeningsmenuen vises, hvordan fuld og tom kalibrering (for
niveaumalinger) eller tildeekket og fri kalibrering (for niveaugraensedetektering) angives. De
enkelte funktioner forklares i nedenstdende afsnit.

Funktionerne er kun tilgaengelige, ndr baggrundskalibrering har fundet sted.

*14 *15 *11 *16
value full calibration avg. full calibr.
[%] 0: 1 pulse [c/s]
- . .
target value stop/edit | * | rate -1: not cali-
at calibr. 1: start brated l
point
013 E *19
- o ! ‘ .
calibr. point next point
0: full/cove- | _ 0:no
red - 1:yes ™ Group
1: empty/free selection
*17 *15 *11 *18
value empty Calibration avg. empty calibr.
[%] - 0: pulse le/s]
target value stop/edit | * |rate -1: not cali-
at calibr. 1: start brated
point
()‘ L E T

Funktionerne "value full" (*14) og "value empty" (*17) vises kun, hvis indstillingen
"level" blev valgt i funktionen "measurement method" (*05).

"Calibration point" (*13)

Display Betydning

Calibr. point *13 Denne funktion bruges til at veelge, hvilket kalibreringspunkt

"full/covered" eller "empty/free") der angives.
v/ full/covered ( pty ) g

empty/free
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"Value full" (*14) / "Value empty" (*17)

Display Betydning
value full *14 Disse funktioner bruges kun til niveaumalinger.
) De bruges til angive det niveau, hvor fuld eller tom
100% kalibrering finder sted.
value empty *17
0%
Veerdiomrade
optimal veerdi minimumveaerdi maksimumvaerdi
Value full (*14) 100% 60% 100%
Value empty (*17) 0% 0% 40%
"Calibration" (*15)
Display Betydning
calibration *15 Denne funktion bruges til at starte automatisk angivelse af det
. valgte kalibreringspunkt.
stop/edit
start
Valgmuligheder:

= stop/edit

Denne indstilling skal veelges, hvis felgende geelder:
- Kalibreringspunktet skal ikke angives (f.eks. fordi det allerede er blevet angivet).
Kalibreringspunktets pulsfrekvens vises derefter i funktionen "full calibr." (*16) eller

"empty calibr." (*18). Denne veerdi kan om ngdvendigt eendres.

- Kalibreringspunktet skal angives manuelt. Det kan geres i funktionen "full calibr."
(*16) eller "empty calibr." (*18).

= start

Denne indstilling bruges til at starte automatisk angivelse af kalibreringspunktet.

Gammapilot M skifter derefter til funktionen "avg. pulse rate" (*11).
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"Avg. pulse rate" (*11)

Display Betydning

avg. pulse rate *11 Den gennemsnitlige pulsfrekvens vises i denne funktion (efter
valg af "start" i den forrige funktion). I starten svinger denne
veerdi (pa grund af nedbrydningsstatistikken), men pa grund af
integrationen nar den en middelvaerdi over tid. Jo laengere tid
der foretages midling, jo lavere er de resterende udsving.

2548 cps

c/s ngn

A0018118

I starten svinger pulsfrekvensen meget. Med tiden opnds der en middelveerdi.

Hvis veerdien er tilstraekkeligt stabil, kan funktionen afsluttes ved at trykke p&'E"
Gammapilot M skifter derefter til funktionen "calibration" (*15). Vaelg "stop/edit" for at
stoppe midlingsproceduren. Vzerdien overfores derefter automatisk til henholdsvis
funktionen "full calibr." (*16) eller "empty calibr." (*18).

Avg. Pulse rate

» Den maksimale integrationstid er 1000 s. Veerdien overfares derefter automatisk til
funktionen "full calibr." (*16) eller "empty calibr." (*18).

» Integrationen afsluttes ikke ved at trykke pa "E"i funktionen "avg. pulse rate" (*11). Den
fortseetter indtil valg af "stop/edit" i funktionen "calibration" (*15). Det kan resultere i
en mindre afvigelse mellem den sidst midlede pulsfrekvens og den endelige "full calibr."
(*16) eller "empty calibr. (*18).

"Full calibration" (*16) / "Empty calibration" (*18)

Display Betydning
full calibr. *16 Pulsfrekvensen for de enkelte kalibreringspunkter vises i disse
funktioner. Den viste veerdi skal bekraeftes ved at trykke pa'E".
33 ¢cps "-1" angiver, at der endnu ikke er forekommet baggrundskali-
brering.
I sa fald er der to valgmuligheder:
= Du kan vende tilbage til funktionen "calibration" (*15) og
genstarte kalibreringen.
= Du kan angive en kendt eller beregnet pulsfrekvens (manuel
empty calibr. *18 kalibrering)
2548 cps
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"Next point" (*19)

Display

next point *19
v no

yes

Valgmuligheder:
= no

Betydning

Denne funktion bruges til at angive, om der skal angives et eks-
tra kalibreringspunkt eller ej.

Denne indstilling skal veelges, ndr begge kalibreringspunkter er blevet angivet. Efter dette
valg returnerer Gammapilot M til gruppevalget, og kalibreringen er faerdig.

= yes

Denne indstilling skal vaelges, hvis der endnu kun er blevet angivet ét kalibreringspunkt.
Efter dette valg vender Gammapilot M tilbage til funktionen "calibr. point" (*13), og det

naeste punkt kan angives.
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4.2 Kalibrering af densitets- og koncentrationsmalinger

4.2.1  Kalibreringspunkter for densitets- og koncentrationsmalinger

Kalibreringspunkternes funktion

Til densitets- og koncentrationsmalinger skal Gammapilot M (ud over leengden af den
bestralede malerute) bruge felgende to parametre:

s Absorptionskoefficienten p for det malte materiale

= Referencepulsfrekvensen I,V

Disse parametre beregnes automatisk ud fra felgende kalibreringspunkter:
= Baggrundskalibrering (kalibrering med straling deaktiveret)
= Op til ni kalibreringspunkter for prever med forskellige kendte densiteter.

Ved medier med egenstréling skal baggrundskalibreringen altid udferes med et fyldt
ror. Simuleret kalibrering med et tomt ror er ikke muligt i dette tilfzelde.
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0 Baggrundskalibrering
1-9  Kalibreringspunkter for forskellige densiteter

Kalibrering med to punkter

Den anbefalede sammenligningsprocedure for at opnad hgj ngjagtighed for hele
maleomradet er kalibreringen med to punkter. Forst sker baggrundskalibreringen. De to
kalibreringspunkter tilpasses. De skal ligge meget langt fra hinanden. Efter angivelse af
begge kalibreringspunkter beregner Gammapilot M parametrene I, og p.

Kalibrering med ét punkt

Hvis kalibrering med to punkter ikke er muligt, forestages kalibrering med ét punkt.

Det betyder, at ud over baggrundskalibreringen bruges kun ét yderligere kalibreringspunkt.
Dette kalibreringspunkt skal veere sa taet som muligt pa arbejdspunktet. Densiteter i
naerheden af dette arbejdspunkt males ret praecist, hvorimod praecisionen kan blive
reduceret ved gget afstand til arbejdspunktet.

Ved kalibrering med ét punkt beregner Gammapilot M kun referencepulsfrekvensen .
For absorptionskoefficienten bruges standardveerdien p = 7,7 mm?/q i dette tilfeelde.

1) Iy er pulsfrekvensen for det tomme rer. Veerdien er vaesentligt hejere end nogen rigtig pulsfrekvens, der forekommer under malingen.

24 Endress+Hauser



Gammapilot M FMG60

Funktionsgruppen "Calibration" (*1)

Endress+Hauser

Kalibrering med flere punkter

Kalibrering med flere punkter anbefales isaer til malinger i et stort densitetsomrade eller til
seerligt ngjagtige malinger. Der kan bruges op til 9 kalibreringspunkter i hele méleomradet.
Kalibreringspunkterne skal veere placeret sa langt fra hinanden som muligt og skal veere
jeevnt fordelt i méleomradet. Nar kalibreringspunkterne er angivet, beregner Gammapilot M
automatisk parametrene I; og p. Kalibrering med flere punkter anbefales iseer til méaling
med en raekke forskellige densiteter eller til seerligt praecise malinger.

Rekalibrering

Gammapilot M har et ekstra kalibreringspunkt ("10") til rekalibrering. Dette punkt kan
angives, hvis maleforholdene har sendret sig, f.eks. ved aflejring i méalergret. Efter angivelse
af rekalibreringspunktet genberegnes I i henhold til de aktuelle mdlebetingelser.
Absorptionskoefficienten p forbliver ueendret i forhold til den oprindelige kalibrering.

4.2.2  Metoder til angivelse af kalibreringspunkterne

Automatisk kalibrering

Ved automatisk kalibrering realiseres det gnskede kalibreringspunkt ved malergret, dvs.
malergret fyldes med et medie med den gnskede densitet. For baggrundskalibreringen
forbliver strdlingen deaktiveret, mens strdlingen aktiveres for de andre kalibreringspunkter.
Gammapilot M registrerer automatisk pulsfrekvensen. Den tilherende densitet fastslds pa
laboratoriet og angives af brugeren.

Manuel kalibrering

Det anbefales at fastslé pulsfrekvenserne for flere prever med samme densitet og beregne
middeldensiteten og middelpulsfrekvensen for disse prever, sa der opnés hej
malengjagtighed. Disse vaerdier kan derefter indtastes manuelt i Gammapilot M.

Hvis det er muligt, ber denne procedure gentages for endnu en densitet. De to
densitetsveerdier skal vaere sd langt fra hinanden som muligt.

Ved manuel kalibrering indstilles kalibreringsdatoen ikke automatisk. Den skal i
stedet angives manuelt i funktionen "calibration date" (*C7).
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4.2.3  Baggrundskalibrering

Uddrag fra betjeningsmenuen

Fglgende uddrag fra betjeningsmenuen viser, hvordan baggrundskalibreringen veelges. De
enkelte funktioner forklares i nedenstdende afsnit.

' E
*10 *11 *12
backgr. calib. avg. pulse rate bgr. pulse rate E
0O: stop/edit 1*
1: start -1: not calibrated
0 4
"Background calibration" (*10)
Display Betydning
backgr. cal. *10 Denne funktion bruges til at starte baggrundskalibreringen.
stop/edit
start
Valgmuligheder:

= stop/edit
Denne indstilling skal veelges, hvis felgende geelder:
- Der skal ikke foretages nogen baggrundskalibrering, men pulsfrekvensen for en
eksisterende baggrundskalibrering vises i stedet.
- Der skal foretages manuel baggrundskalibrering.
Efter valg af denne indstilling skifter Gammapilot M til funktionen "bgr. pulse rate"
(*12), hvor den eksisterende pulsfrekvens vises og om ngdvendigt kan eendres.
= start
Denne indstilling bruges til at starte en automatisk baggrundskalibrering. Gammapilot M
skifter til funktionen "avg. pulse rate" (*11).
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"Avg. pulse rate" (*11)

Display

avg. pulse rate

186 cps

*11

Betydning

Den gennemsnitlige pulsfrekvens vises i denne funktion (efter
valg af "start" i den forrige funktion).

[ starten svinger denne veerdi (pa grund af nedbrydningsstati-
stikken), men péa grund af integrationen nar den en middel-
veerdi over tid. Jo leengere tid der foretages midling, jo lavere er
de resterende udsving.

c/s

IIEH

—~Y
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Hvis veerdien er tilstraekkeligt stabil, kan funktionen afsluttes ved at trykke pa "E".
Derefter skifter Gammapilot M til funktionen "backgr. calib." (*10). Veelg "stop/edit" for at
stoppe midlingsproceduren. Veerdien overfgres derefter automatisk til funktionen

"bgr. pulse rate" (*12).

Bgr. Pulse rate

» Den maksimale integrationstid er 1000 s. Derefter overferes veerdien automatisk til

funktionen "bgr. pulse rate" (*1B).

» Integrationen afsluttes ikke ved at trykke pa "E"i funktionen "avg. pulse rate" (*11). Den
fortseetter, indtil der veelges "stop/edit" i funktionen "backgr. calib." (*10). Dette kan
medfere en mindre afvigelse mellem den sidst viste gennemsnitlige pulsfrekvens og den

endelige "bgr. pulse rate" (*12).

"Background pulse rate" (*12)

Display

backgr. pul. rate
186 cps

*12

Endress+Hauser

Betydning

Baggrundskalibreringens pulsfrekvens vises i denne funktion.

Naér der trykkes pa "E', kan den viste veerdi bekraeftes, og bag-

grundskalibreringen kan fuldferes. -1" angiver, at der endnu

ikke er forekommet baggrundskalibrering. I s& fald er der to

valgmuligheder:

= Du kan vende tilbage til funktionen "background
calibration" (*10) og genstarte baggrundskalibreringen.

= Du kan angive en kendt eller beregnet pulsfrekvens (manuel
kalibrering). Derefter skifter Gammapilot M til funktionen
"calibr. point" (*13) eller (*1A).
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4.2.4  Kalibreringspunkter

Uddrag fra betjeningsmenuen

Fglgende uddrag fra betjeningsmenuen viser, hvordan densitetskalibreringspunkterne
angives. De enkelte funktioner forklares i nedenstdende afsnit.
Funktionerne er kun tilgaengelige, ndr baggrundskalibrering har fundet sted.

0 E :
*1A *15 *11 *1B *1C
calibr. point calibration avg. pulse density calib. density value
1.9 -» | 0: stop/edit L rate (c/s) >
point 10 for 1: start
recalibration
A ; Group
selection
*1D *1E *1F *19
calibr. point absorp. ref. pulse rate next point
0: not used —» | coeff. - - | 0:no >
1:used 1:yes
2:clear
"Calibration point" (*1A)
Display Betydning
calibr. point *1A Denne funktion bruges til at veelge, hvilket kalibreringspunkt
V1 der angives.
2
3

Yderligere indstillinger:

= "1"til "9" kalibreringspunkter for forskellige densiteter

= "10" rekalibreringspunkt

Efter angivelse af rekalibreringspunktet genberegnes I i henhold til de aktuelle
maélebetingelser. Absorptionskoefficienten p forbliver useendret i forhold til den
oprindelige kalibrering. Kalibreringspunktet "10" kan angives, hvis maleforholdene har
andret siq, f.eks. pd grund af ophobning i maleraret.
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"Calibration" (*15)

Display Betydning
calibration *15 Denne funktion bruges til at starte automatisk angivelse af det
. valgte kalibreringspunkt.
stop/edit
start
Valgmuligheder:

= stop/edit

Denne indstilling skal veelges, hvis fglgende geelder:

- Kalibreringspunktet skal ikke angives (f.eks. fordi det allerede er blevet angivet).
Kalibreringspunktets pulsfrekvens vises derefter i funktionen "density calib." (*1B).
Denne veerdi kan om nedvendigt sendres.

- Kalibreringen skal angives manuelt. Til det formal skifter Gammapilot M til funktionen
"density calib." (*1B).

= start
Denne indstilling bruges til at starte automatisk angivelse af kalibreringspunktet.
Gammapilot M skifter derefter til funktionen "avg. pulse rate" (*11).

"Avg. pulse rate" (*11)

Display Betydning
avg. pulse rate *11 Den gennemsnitlige pulsfrekvens vises i denne funktion (efter
valg af "start" i den forrige funktion). [ starten svinger denne
1983 cps

veerdi (pa grund af nedbrydningsstatistikken), men over tid nar
den en middelveerdi. Jo leengere tid der foretages midling, jo
lavere er de resterende udsving.

c/s ngn

—~Y

A0018118

Hvis veerdien er tilstraekkeligt stabil, kan funktionen afsluttes ved at trykke pa "E".
Gammapilot M skifter derefter til funktionen "calibration" (*15). Veelg "stop/edit" for at
stoppe midlingsproceduren. Veerdien overfares derefter automatisk til funktionen "density
calibr." (*1B).

Densitetskalibrering

» Den maksimale integrationstid er 1000 s. Derefter overfgres veerdien automatisk til
funktionen "density calibration" (*1B).

» Under integrationen skal der tages en prove af det malte materiale. Dens densitet skal
fastslas pa laboratoriet).

» Integrationen afsluttes ikke ved at trykke pa "E"i funktionen "avg. pulse rate" (*11). Den
fortsaetter indtil valg af "stop/edit" i funktionen "calibration" (*15). Dette kan medfare
en mindre afvigelse mellem den sidste viste gennemsnitlige pulsfrekvens og den endelige
"density calibration" (*1B).
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"Density calibration" (*1B)

Display

density calibr. *1B
1983 cps

"Density value" (*1C)

Display

density value *1C
0.9963 g/cm3

Betydning

Pulsfrekvensen for det relevante kalibreringspunkt vises i

denne funktion. Den viste veerdi skal bekreeftes ved at trykke

pa'E". "-1" angiver, at der endnu ikke er fundet en pulsfre-

kvens. [ sa fald er der to valgmuligheder:

= Du kan vende tilbage til funktionen "calibration" (*15) og
genstarte kalibreringen.

= Du kan angive en kendt eller beregnet pulsfrekvens (manuel
kalibrering).

Betydning

Denne funktion bruges til at angive kalibreringspunktets densi-
tet. Veerdien skal fastslds ud fra prgven i en laboratoriemaling.

Ved angivelse af veerdien skal der tages hejde for temperaturpavirkninger. Den
angivne densitet skal henvise til den temperatur, hvorved pulsfrekvensen er blevet
fastslaet. Hvis densiteten og pulsfrekvensen er blevet fastsliet ved forskellige
temperaturer, skal densitetsveerdien rettes i henhold til dette.

"Calibration point" (*1D)

Display

calibr. point *1D
not used
v used

clear

Valgmuligheder:
= not used

Betydning

Denne funktion bruges til at angive, om det aktuelle kalibre-
ringspunkt skal bruges.

Kalibreringspunktet bruges ikke. Det kan dog aktiveres igen pé et senere tidspunkt.

= used
Kalibreringspunktet bruges.
= clear

Kalibreringspunktet slettes. Det kan ikke aktiveres igen péa et senere tidspunkt.
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"Absorption coefficient" (*1E)

Display Betydning

absorp. coeff. *1E Denne funktion viser den absorptionskoefficient, der er resul-
tatet af de aktuelt aktive kalibreringspunkter. Den viste veerdi

7,70 mm2/g skal bruges til sandsynlighedskontrol.

Hvis kun ét absorptionspunkt aktuelt er aktivt, beregnes absorptionskoefficienten
ikke. Den sidste gyldige vaerdi bruges i stedet. Ved den ferste ibrugtagning eller efter
nulstilling bruges standardvaerdien, p = 7,70 mm?/g. Veerdien kan aendres af brugeren.

"Reference pulse rate" (*1F)

Display Betydning

ref. pulse rate *1F Denne funktion viser den referencepulsfrekvens I, der er
resultatet af de aktuelt aktive kalibreringspunkter. Veerdien

31687 cps kan ikke redigeres.

I, er pulsfrekvensen for tomt ror (teoretisk referencevaerdi). Generelt er veerdien
vaesentligt hejere end en rigtig pulsfrekvens, der forekommer under malingen.

"Next point" (*19)

Display Betydning
next point *19 Denne funktion bruges til at angive, om der skal angives et eks-
V o tra kalibreringspunkt eller ej.
yes
Valgmuligheder:
& Nno

Denne indstilling skal veelges, hvis der ikke skal angives eller zendres yderligere
kalibreringspunkter. Efter dette valg returnerer Gammapilot M til gruppevalget, og
kalibreringen er feerdig.

= yes
Denne indstilling skal veelges, hvis der skal angives eller eendres endnu et
kalibreringspunkt. Gammapilot M vender tilbage til funktionen "calibr. point" (*1A), og
det naeste punkt kan angives eller sendres.
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5 Funktionsgruppen "Safety settings" (*2)

Display

Group selection
V/ Safety settings
Temp. compensation.

Linearization

*2—

5.1 "Output on alarm" (*20)

Display

outp. on alarm
MIN -10% 3,6 mA
MAX 110% 22 mA

*20

Betydning

Denne funktion fastslar, hvilken veerdi Gammapilot M's output
antager i tilfeelde af alarmtilstand.

Hold
Output on alarm
(*20) PROFIBUS PA
pllAA R T 0o L FOUNDATION Fieldbus
MIN 3,6 mA -99999
MAX 22 mA +99999
Hold Den sidst malte veerdi fastholdes

User-specific
(kan kun veelges for HART-enheder)

Som defineret i "Output on

alarm’ (*21) Ikke mulig

5.2 "Output on alarm" (*21)

Display

outp. on alarm

22,00 mA

*21

Betydning

Denne funktion bruges til at angive, hvilken brugerspecifik
veerdi udgangsstremmen skal antage i tilfselde af en alarmtil-
stand. Veerdien angives i mA. Denne funktion er kun tilgeenge-
lig for HART-enheder.

Den er kun aktiv, hvis indstillingen "user-specific" er valgt i
funktionen "output on alarm" (*20).

Veerdiomrade: 3,6 til 22 mA
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5.3 SIL-lasning (for niveaugraensedetektering
200/400 mm PVT-scintillator) (kun for HART)

SIL-lasning (funktionen 'Security locking" (022)) findes i "funktionsgruppen Safety
settings"' (S2). Det er kun tilgeengeligt i driftstilstanden "stand alone"i forbindelse med
malemetoden "level limit' (se ogsé "Krav til lasning').

Sa snart SIL-1asning eller oplésning startes, bliver kommunikation via displayet eller via
FieldCare vaesentligt langsommere. Det skyldes intern tilbagemelding og
parametervalidering. Dette geelder dog kun i ldse- og opldsningsfasen og pavirker ikke selve
malingen.

[ tilfzelde af 1&sning l&ses alle parametrene bortset fra producentens nulstillingskode.
Parametrene kan kun vises. Kun producentens nulstillingskode kan redigeres. Lsning
startes ved at angive en 4-cifret adgangskode (1000 til 9999). Derefter felger en raekke
prompter for de vigtigste parametre, som alle skal bekreeftes. Lisning afsluttes derefter ved
at bekreefte adgangskoden. Enheden l&ses, sd snart adgangskoden bekraeftes.
Adgangskoden er ikke leengere synlig. Laseproceduren afbrydes, hvis en parameter eller
adgangskoden vises forkert og adgangskoden eller en parameter dermed ikke bekraeftes.
FMG60 er derefter i oplast tilstand, som det var tilfeeldet, for ldseproceduren startede.

Forudseetninger for lasning

Folgende parametre skal konfigureres, fer ldsning er mulig:
1. Driftstilstand = stand alone

2. Maletilstand = graense

3. Kommunikation = HART Ex i eller HART Ex e/d
4. Scintillator-type = PVT

5. Detektorleengde = 200 eller 400

6. SW-version = 01.02.00 eller 01.02.02

7. Strdlingskilde = Cs eller Co

Kontrollér, om kalibreringsvaerdierne for tilbagemeldingsruten er inden for det gyldige
omréde.

5.3.1 Liste over parametre, der skal bekraeftes

Folgende parametre kan redigeres af brugeren, og de skal derfor bekraeftes. Detektorlaeng-
den skal bekreeftes, da den ikke kan defineres af hensyn til sikkerhedsfunktionen i slut-
kontrollen og kun er angivet i servicesegmentet efter reparationsarbejde.

1. Dato

Stréletype (standard eller moduleret?))
Kildetype (Cs eller Co)
Udgangsdeempning

Kalibreringsdato
Baggrundspulsfrekvens cps

Fri kalibrering cps

Tildaekket kalibrering cps

e L o

Gammaradiografiholdetid (kan kun konfigureres for standardstraletype) eller 10 for
moduleret kilde

10. Udgangsstrgm < 3,0 mA
11. Detektorleengde

2) Moduleret kun for maks. niveaugreensedetektering
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5.3.2  Funktionen "security locking" (*22) (SIL-oplasning)

FMG60 kan 1ases op i SIL 2/3-tilstand ved at angive adgangskoden. FMG60 lases op, hvis
adgangskoden angives korrekt. Hvis der angives en forkert adgangskode, vender FGM60
tilbage til valg af gruppe. Enheden kan ikke lases op ved at slukke og teende for strammen.

Display

security locking *22
v/ unlocked
locked

device locked

Yderligere indstillinger:
= unlocked

= Jocked

= device locked

= device unlocked

5.3.3  Glemt adgangskode

Adgangskoden kan ikke vises, hvis enheden er 13st. Derfor kan adgangskoden kun slettes
ved producentnulstilling. Samtidig indstilles alle parametrene til standardveerdierne, og
kalibreringsdataene slettes. Der opstar derved fejlstrem i enheden.

5.3.4  Funktionen "password" (*23) (sikkerhedsadgangskode)

Adgangskoden bestdr altid af et 4-cifret tal i omrddet 1000 til 9999. Andre veerdier er ikke
gyldige. Efter 1&sning vises 0000. Selve adgangskoden vises ikke.

Display

password *23
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5.3.5  Funktionen "confirm Iout" (*24) (udgangsstrem under
lasning)

Udgangsstremmen skiftes til <3,6, typisk 2,4 mA, ved hjeelp af den anden afbryderrute ved
at veelge "Device locked", s brugeren tydeligt kan se, at FMG60 er blevet 13st.

Brugeren skal udtrykkeligt bekreefte denne stremveerdi. FMG60 er kun indstillet til
tilstanden "device locked", og stremudgangen frigives ferst igen, ndr systemet succesfuldt har
gennemgadet hele l&sesekvensen. Hvis FMG60 slukkes og derefter teendes igen under
l&seprocessen, genoptager FMG60 normal, uldst drift. Hvis en parameter ikke bekreeftes,
forbliver FMG60 i tilstanden "device locked". Enheden kan skiftes til "unlocked" under
laseprocessen, hvorefter den fungerer i normal maletilstand. Tilstanden "device locked" kan
ogsa deaktiveres ved hjeelp af fuld nulstilling (7864), men dette sletter dog ogsa alle
kalibreringsparametrene. Den korrekte l&setilstand kan fastslds ved hjeelp af PST-
funktionen (partial stroke test).

Display

confirm Iout *24
v not valid

valid

5.3.6  Funktionen "confirm sequence" (*25) (displaykontrol)

For at kontrollere, at tallene vises korrekt pa displayet, er talsekvensen > 0123456789 .- <
det fgrste element, der skal bekraeftes pa displayet. Brugeren skal bekreefte, at tallene vises
korrekt. Hvis der opstar en fejl i, hvordan tallene vises, skal brugeren afbryde l&sningen.

Display

confirm sequence *24
>0123456789 .-<
v not valid

valid

5.3.7  Funktionen "confirm backgr." (*26)

Display Betydning
confirm backgr. *26 Velg 'valid’, hvis de viste data (se _ ) stemmer over-
ens med de data, du angav. Veelg "not valid", hvis du vil afbryde
. SIL-lasning.
v/ not valid
valid
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5.3.8  Funktionen "confirm cal." (*27)
Display Betydning
confirm cal. *27 Veelg 'valid", hvis de viste data (se _ ) stemmer
overens med de data, du angav. Veelg "not valid", hvis du vil
. afbryde SIL-lasning.
V motvalid

Yderligere indstillinger:
= Not valid
= Valid

5.3.9  Funktionen "confirm source" (*28)

Display Betydning
confirm source *28 Veelg 'valid", hvis de viste data (se _ ) stemmer
overens med de data, du angav. Veelg "not valid", hvis du vil
o afbryde SIL-lasning.
V notvalid

Yderligere indstillinger:
= Not valid
= Valid

5.3.10 Funktionen "confirm time" (*29) (udgangsdeempning)

Display Betydning
confirm time *29 Veelg 'valid", hvis de viste data (se _ ) stemmer
overens med de data, du angav. Veelg "not valid", hvis du vil
- afbryde SIL-lasning.
V notvalid

Yderligere indstillinger:
= Not valid
= Valid

5.3.11 Funktionen "confirm date" (*2A)

Display Betydning
confirm date *2A

Veelg "valid', hvis de viste data (se ) stemmer

overens med de data, du angav. Veelg "not valid", hvis du vil
afbryde SIL-lasning.

v/ not valid

Yderligere indstillinger:
= Not valid
= Valid
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5.3.12 Funktionen "confirm length" (*2B)

Display

confirm length *2B

v not valid

valid

Betydning

Velg 'valid’, hvis de viste data (se _ ) stemmer

overens med de data, du angav. Veelg "not valid’, hvis du vil
afbryde SIL-lasning.

5.3.13 Funktionen "confirm password" (*2C)

Display

confirm password *2C

v/ not valid

valid

Betydning

Velg 'valid’, hvis de viste data (se _ ) stemmer

overens med de data, du angav. Veelg "not valid’, hvis du vil
afbryde SIL-lasning.

5.3.14 Funktionen "password" (*2D) (adgangskode til oplasning)

Adgangskoden bestdr altid af et 4-cifret tal i omrddet 1000 til 9999. Andre veerdier er ikke
gyldige. Enheden lases op ved at angive den 4-cifrede adgangskode.

Display

password *2D
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6 Funktionsgruppen "Temperature
compensation" (*3)

Display

Group selection *3
v/ Temp. compensation

Linearization

Gammagraphy

6.1 Grundlaeggende principper

6.1.1 Temperaturkompensationsfunktionen

Temperaturkompensationen er konstrueret
til at kompensere for densitetsaendringer,
der skyldes temperaturpavirkninger.
Temperaturkompensationen kreever, at der
er sluttet en PT-100-temperatursensor
(version med 4 ledere) til Gammapilot M.

A0018716

1 PT-100
2 Gammapilot M

6.1.2  Beregning af den kompenserede densitet

Hvis temperaturkompensationen aktiveres, konverteres den malte densitet til en
referencetemperatur T, der kan defineres af brugeren.
Konverteringen sker i henhold til fglgende formel:

Pret =P+ (Tres = T) iy + (Tpee - T)? tiy

hvor:

= p ¢ den viste densitet

= p: den malte densitet

= T ¢ referencetemperaturen (som angivet af brugeren)

= T: den aktuelle temperatur for det malte medie som angivet af PT-100-sensoren
= t; : den linezere temperaturkoefficient

= t,: kvadrattemperaturkoefficienten
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6.1.3  Beregning af temperaturkoefficienterne

Temperaturkoefficienterne t;; og t,, indtastes ikke
direkte af brugeren. I stedet angives to eller tre vaerdipar
"temperature - density’, og ud fra dette beregner
Gammapilot M automatisk koefficienterne.

= Hvis referencetemperaturen (1) og den laveste
temperatur (2) er blevet angivet, beregner
Gammapilot M den linezere temperaturkoefficient t;.
[ sd fald er kvadrattemperaturkoefficienten t,,=0.

= Hvis den hgjeste temperatur (3) desuden angives,
beregner Gammapilot M ogsa kvadratkoefficienten t,.
Der foretages dermed kvadratkompensation, som
normalt er mere preecist end linezer kompensation.

Densiteten for de enkelte veerdipar kan tages fra
referencebgger eller fastslas pa laboratoriet. Veerdierne
for vand er anfgrt i felgende tabel.

Eksempel: Densitet for vand

pA

v

1
2
3

A0018717

referencetemperatur Tref
laveste temperatur
hajeste temperatur (valgfri)

T[] T[F] p lg/em’] T[C] T [F] p lg/cm’]
0 32,0 0,9998 34 93,2 0,9942
2 35,6 0,9999 36 96,8 0,9934
4 39,2 1,000 38 100,4 0,9928
6 42,8 0,9999 40 104,0 0,9922
8 46,4 0,9998 45 113,0 0,9902
10 50,0 0,9997 50 122,0 0,9880
12 53,6 0,9994 55 131,0 0,9857
14 57,2 0,9992 60 140,0 0,9832
16 60,8 0,9989 65 149,0 0,9806
18 64,4 0,9985 70 158,0 0,9778
20 68,0 0,9982 75 167,0 0,9748
22 71,6 0,9977 80 176,0 0,9718
24 75,2 0,9972 85 185,0 0968,6
26 78,8 0,9966 90 194,0 0,6953
28 82,4 0,9961 95 203,0 0,9618
30 86,0 0,9957 100 212,0 0,9584
32 89,6 0,9949
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6.2 Uddrag fra betjeningsmenuen

Fglgende uddrag fra betjeningsmenuen forklarer, hvordan temperaturkompensationen

konfigureres. De enkelte funktioner forklares i nedenstdende afsnit.

*30

temp. compens.
0: not used
1:used

2: clear

‘ 0,1

Group
selection

*31

select temp.
0: reference
1: lowest

2: highest

*32

temp.

*33
dens.

*34
linear
coeff.
(display-
felt)

*35
square
coeff.
(display-
felt)

*36
next
point
0:no
1:yes

yo

6.3 "Temperature compensation" (*30)

Display

temp. compens.
v not used
used

clear

*30

Valgmuligheder:

= not used

Betydning

Temperaturkompensationen kan slas til og fra i denne funk-

tion.

Temperaturkompensationen er ikke aktiv i denne tilstand. Den mélte densitet vises uden
korrigering. De angivne veerdipar (temperatur - densitet) kan vises, men ikke redigeres.

= used

Temperaturkompensationen er aktiv i denne tilstand. Den korrigerede densitet vises.

Verdipar (temperatur - densitet) kan angives, vises og redigeres.

= clear

Temperaturkompensationen deaktiveres med dette valg. Samtidig slettes alle veerdipar

(temperatur - densitet).
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6.4

Display

select temp. *31
v reference

lowest

highest

Valgmuligheder:
= reference

den gnskede referencetemperatur

= lowest

den laveste temperatur
= highest

den hgjeste temperatur

6.5

Display

Temperatur *32

25°C

6.6 "Density" (*33)

Display

Density *33
0,9670 g/cm3

6.7

Display

linear coeff. *34

0,0

"Select temperature" (*31)

Betydning

Denne funktion bestemmer, hvilken temperatur der angives i
folgende funktioner (se diagrammet, — £ 38).

"Temperature" (*32)

Betydning

Temperaturen for det valgte veerdipar angives i denne
funktion. Enheden for temperaturangivelsen kan indstilles i
funktionen "temperature unit' (*C6).

Betydning

Densiteten for det valgte veerdipar angives i denne funktion.

Enheden for temperaturangivelsen kan indstilles i funktionen
"density unit" (*)06.

"Linear coefficient" (*34)

Betydning

Den linegere temperaturkoefficient t,; vises i denne funktion.
"0.0"vises, hvis der er angivet fzerre end to veerdipar. I s& fald er
temperaturkompensation ikke mulig.

Enheden er: g/(cm?K).

Denne funktion bruges kun til sandsynlighedskontrol og kan
ikke redigeres.
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6.8 "Square coefficient" (*35)

Display Betydning

square coeff. *35 Kvadrattemperaturkoefficienten t,, vises i denne funktion.
"0.0"vises, hvis alle tre veerdipar endnu ikke er blevet angivet.
0.0 [ sd fald er kun lineeer temperaturkompensation mulig.
Enheden er: g/cm3K?).
Denne funktion bruges kun til sandsynlighedskontrol og kan

ikke redigeres.
6.9 "Next point" (*36)
Display Betydning
next point *36 Denne funktion bruges til at angive, om der skal angives yderli-
gere et veerdipar eller ej.
v no
yes
Valgmuligheder:
& no

Der angives ikke yderligere veerdipar. I stedet vender Gammapilot M tilbage til funktionen
"temperature compensation" (*30), hvorfra "ESC' ferer tilbage til valg af gruppe.

= yes
Efter valg af denne indstilling vender Gammapilot M tilbage til funktionen "select
temperature" (*31), hvor det naeste veerdipar kan vaelges til angivelse.
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7 Funktionsgruppen "Linearization" (*4)
Display
Group selection *h—

v Linearization

Gammagraphy
Output
7.1 Linearisering for niveaumalinger

7.1.1 Lineariseringstilstande og lineariseringstabel

Ved niveaumélinger definerer lineariseringen forholdet mellem tzellefrekvensen og
niveauet (0 % til 100 %). Gammapilot M har forskellige lineariseringstilstande.

Der er forprogrammerede lineariseringstilstande til hyppigt forekommende
standardanvendelser ('linear’, "standard"). Samtidig er det ogsa muligt at indtaste en
lineariseringstabel, der passer ngjagtigt til den pédgeeldende anvendelse.
Lineariseringstabellen bestér af op til 32 veerdipar af typen 'normalized pulse rate: level".
Lineariseringstabellen skal veere monotomt faldende, hvilket betyder, at der altid skal
tildeles en hgjere pulsfrekvens til et lavere niveau.

Eksempel

/
[].100%

0 1000

A0018725
Eksempel pd en lineariseringstabel til niveaumalinger (bestdende af 6 veerdipar);
N:veerdiparrets nummer; L: niveau; I: malt pulsfrekvens; Iy : normaliseret pulsfrekvens

N (*41) L (*42) I Iy (*43)
1 0 2431 1000

2 35 1935 792

3 65 1283 519

4 83 642 250

5 92 231 77

6 100 46 0
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7.1.2  Normaliseret pulsfrekvens

Det er vigtigt at angive den normaliserede pulsfrekvens i lineariseringstabellen, da den
adskiller sig fra den faktiske malte pulsfrekvens. Forholdet mellem disse to veerdier beregnes
pa felgende méde:

I-1,
Iy= —— x1000
Imaks. - IO

hvor:

»],: minimumpulsfrekvensen (dvs. pulsfrekvensen for den fulde kalibrering)

®] . maksimumspulsfrekvensen (dvs. pulsfrekvensen for den tomme kalibrering)
s]: den maélte pulsfrekvens

s]: den normaliserede pulsfrekvens

Den normaliserede pulsfrekvens bruges, fordi den ikke afhaenger af strélingskildens
aktivitet:

aFor L =0 % (beholder tom) altid I, = 1000.

sFor L =100 % (beholder fuld) altid Iy = O.

7.1.3  Metoder til indtastning af lineariseringstabellen

Automatisk linearisering

Ved automatisk angivelse af lineariseringspunktet skal beholderen veere fyldt til det
pakraevede niveau. Strdlingen skal veere aktiveret. Gammapilot M registrerer automatisk
pulsfrekvensen. Det tilhgrende niveau angives af brugeren.

Manuel linearisering

Hvis et eller flere punkter fra lineariseringstabellen ikke kan realiseres under ibrugtagning
af Gammapilot M (f.eks. fordi beholderen ikke kan fyldes eller temmes tilstraekkeligt), skal
tabellen angives manuelt.

Det betyder, at ikke kun niveauet, men ogsé den tilhgrende pulsfrekvens skal angives af
brugeren.

Hvis du ensker yderligere oplysninger om beregning af teellefrekvensen, kan du kontakte
Endress+Hauser-salgsorganisationen.
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7.1.4  Uddrag fra betjeningsmenuen

Fglgende uddrag fra betjeningsmenuen giver et overblik over lineariseringen for
niveaumalinger. De enkelte funktioner forklares i de fglgende afsnit.

*

a0 0,1, 4, "ESC" . Crow

linearization selection
0

0: linear
1: standard -
2: define table
3: table on

4: clear table

2,3
' 0 E :

*41 *42 *43 *11 *44 *4B

table no. Input level linearis avg. pulse norm. pulse next point
1" til "32" [%] 0: stop/edit rate rate 0:no

- - - - -
1: start -1: not cali- 1:yes
brated

* ) 1

7.1.5  "Linearization (*40)

Display Betydning
Linearisierung *40 Denne funktion bruges til at veelge lineariseringstilstanden for
. niveaumalinger og til at sl& en lineariseringstabel til eller fra.
linear
standard
define table

A0018246

A Lineeer In Pulsfrekvens (teellinger pr. sekund, c/s)
B Standard L Niveau (%)
C,D  Lineariseringstabel indtastet af brugeren
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Yderligere indstillinger:

s linear
[ denne tilstand afthaenger udgangsstremmen linegert af pulsfrekvensen. I driftstilstan-
dene "slave' og "end slave" (se funktionen "operating mode" (*04)) er denne tilstand stan-
dardindstillingen og kan ikke redigeres.

= standard
[ denne tilstand beregnes niveauet ud fra en standardlineariseringskurve. Det gaelder i
falgende situation:
- Malingen foretages med en vertikalt cylindrisk beholder, hvis veegtykkelse er under

30 mm (1,18 in) alle steder.

- Der bruges kun én stralingskilde.
- Stralingsudgangsvinklen er mindre end 30°.

= define table
Indtastning af en ny lineariseringstabel startes med dette valg. Indtastningen foretages
derefter ved hjeelp af fglgende funktioner:
- "table no." (*41)
- "input level" (*42)
- "calibration" (*15)
- "avg. pulse rate" (*11)
- "linearization" (*43)
- "next point" (*4A)

= table on
En indtastet tabel aktiveres med denne indstilling. Ellers bruges den ikke til beregning af
den egnskede veerdi. Efter aktivering af tabellen skifter Gammapilot M til funktionen
"table-no" (*41). G4 tilbage til valg af gruppe ved at trykke pa "Esc" (O og S samtidig) to
gange.

= clear table
Denne valgmulighed sletter en eksisterende lineariseringstabel. Lineariseringstilstanden
indstilles til "linear".

Nar indstillingerne "linear" eller "standard" veelges, deaktiveres en eksisterende
lineariseringstabel, men slettes ikke. Tabellen kan slas til igen ved at veelge "table on".
Tabellen slettes forst helt, nar indstillingen "clear" er blevet valgt.

7.1.6  "Table no." (*41)

Display Betydning

table no. *41 Denne funktion bruges til at veelge et punkt i lineariserings-
tabellen til indtastning, visning eller redigering. Falgende
1 funktioner henviser til det valgte punkt.

Veerdiomrade: 01...32

A FORSIGTIG

Tabelpunkter skal ogsa angives som normaliseret pulsfrekvens for tom og fuld
kalibrering. Hvis disse punkter mangler, kan kalibreringen ikke foretages for hele
maleomradet.
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7.1.7 "Input level" (*42)

Display

input level *43
10%

7.1.8  '"linearization" (*43)

Display

calibration *43

stop/edit

Valgmuligheder:
= stop/edit

Betydning

Niveauet for det pdgeeldende lineariseringspunkt angives eller
vises i denne funktion. De mulige veerdier gar fra 0 % til 100 %.

Betydning

Denne funktion bruges til at starte automatisk angivelse af det
valgte lineariseringspunkt.

Denne indstilling skal veelges, hvis fglgende geelder:

- Lineariseringspunktet skal ikke angives (f.eks. fordi det allerede er blevet angivet).
Lineariseringspunktets pulsfrekvens vises derefter i funktionen "normalized puls rate"
(*44). Denne veerdi kan om nedvendigt sendres.

- Kalibreringspunktet skal angives manuelt. Gammapilot M skifter til funktionen

"avg. pulse rate" (*44).
= start

Denne indstilling bruges til at starte automatisk angivelse af lineariseringspunktet.
Gammapilot M skifter derefter til funktionen "avg. pulse rate" (*11).

"FieldCare" har en tabeleditor, der gor det nemt at indtaste lineariseringstabellen.
I denne editor skal lineariseringspunkter, der ikke bruges, have en normaliseret

o

pulsfrekvens pa "-1". Det er kun muligt at forlade et indtastningsfelt med veerdien "-1"

ved hjeelp af "Esc".

47



Funktionsgruppen "Linearization" (*4) Gammapilot M FMG60

48

7.1.9  "Avg. pulse rate" (*11)

Display Betydning

Avg. pulse rate *11 Den gennemsnitlige pulsfrekvens vises i denne funktion (efter
valg af "start" i den forrige funktion). [ starten svinger denne
veerdi (pa grund af nedbrydningsstatistikken), men pa grund af
integrationen nar den en middelvaerdi over tid. Jo leengere tid
der foretages midling, jo lavere er de resterende udsving.

2548 cps

c/s nE"

—~Y

A0018118

Hvis veerdien er tilstraekkeligt stabil, kan funktionen afsluttes ved at trykke p&'E"
Gammapilot M skifter derefter til funktionen "calibration" (*43). Veelg "stop/edit" for at
stoppe midlingsproceduren. Vzerdien normaliseres derefter automatisk og overfgres til
funktionen "normalized pulse rate" (*44).

Normaliseret pulsfrekvens

» Den maksimale integrationstid er 1000 s. Derefter overferes veerdien automatisk til
'normalized pulse rate" (*44).

» Integrationen afsluttes ikke ved at trykke pa "E"i funktionen "avg. pulse rate" (*11). Den
fortseetter indtil valg af "stop/edit" i funktionen "calibration" (*43). Dette kan medfgre en
mindre afvigelse mellem den sidst viste gennemsnitlige pulsfrekvens og den endelige
'normalized pulse rate" (*44).

7.1.10 "Normalized pulse rate" (*44)

Display Betydning
norm. pulse rate *44 Pulsfrekvensen for det relevante lineariseringspunkt vises i
denne funktion. Den viste veerdi skal bekraeftes ved at trykke
876 cps

pa'E". "-1"angiver, at der endnu ikke er fundet en pulsfrekvens

for dette punkt.

1 s& fald er der to valgmuligheder:

= Du kan vende tilbage til funktionen "calibration" (*43) og
genstarte integrationen.

= Du kan angive en kendt eller beregnet pulsfrekvens (manuel
linearisering).

P4 grund af normaliseringen stemmer "normalized pulse rate" ikke overens med
"average pulse rate". Den normaliserede pulsfrekvens skal altid vaere mellem 0 og
1000 c/s.
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7.1.11 "Next point" (*4B)

Display Betydning
next point *4B Denne funktion bruges til at angive, om der skal angives et
ekstra lineariseringspunkt eller ej.
no
yes
Valgmuligheder:
& no

Denne indstilling skal vaelges, hvis der ikke skal angives flere lineariseringspunkter. I sa
fald vender Gammapilot M tilbage til funktionen "linearization" (*40), hvor tabellen kan
aktiveres.

= yes

Denne indstilling skal vaelges, hvis der skal angives et lineariseringspunkt mere. I sa fald

vender Gammabpilot M tilbage til funktionen "table no." (*41), hvor det neeste punkt kan

veelges.
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7.2 Linearisering for koncentrationsmalinger

7.2.1  Enheder og lineariseringstabel

Ved koncentrationsmaélinger definerer lineariseringen forholdet mellem den malte densitet
og koncentrationen.

Gammapilot M giver mulighed for brug af forskellige enheder til koncentrationsmalingen.

= For nogle af disse enheder (f.eks. “Brix, ‘Baumé, °API) er forholdet mellem densitet og
koncentration defineret pa forh&dnd. Hvis der bruges en af disse enheder, kraeves der ikke
yderligere specifikationer og ingen lineariseringstabel.

= Der er ogsa enheder (f.eks. % masse, % volumen, masse pr. volumen) uden et pa forhdnd
defineret forhold mellem densitet og koncentration. Hvis der bruges en af disse enheder,
skal der indtastes en lineariseringstabel.
Lineariseringstabellen bestdr af op til 32 veerdipar af typen "density: concentration".
Lineariseringstabellen skal vaere monotomt stigende eller faldende, s& der opnés et
forhold mellem densitet og koncentration med én veerdi.

Eksempel

p (¢/cm’)

12 14 16 1,8 20 22

A0018732

Eksempel pd en lineariseringstabel for koncentrationsmadlinger (bestdende af 6 veerdipar);
N: table no. (*48); p: density (*49); C: concentration (*4A)

N p c
1 1,25 0
2 1,36 10
3 1,49 20
4 1,65 30
5 1,85 40
6 2,11 50
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7.2.2  Bestemmelse af veerdiparrene
Veerdiparrene kan:
= fastslds med prevemalinger
= findes i referencebgger
= eller beregnes ved hjeelp af en af fglgende ligninger.
Indhold af faste stoffer (% masse):

1-(pc/p) Pe
= ————x100% p=
1-(pc/ps)
1- (I-pc/ps)
100%
Indhold af faste stoffer (% volumen):
P~ Pc C
C= x 100 % p=p.+ (ps - pc)
Ps P 100%
Indhold af faste stoffer (masse pr. volumen):
P Pc
= ——— p=p.+Cx(1-ps/p)
1- (ps /pc)
I disse ligninger geelder fglgende:
= C: koncentrationen (angives i lineariseringstabellen)
= p: den malte densitet (angives i lineariseringstabellen)
= p.: beereveeskens densitet
= pc: det faste stofs densitet
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7.2.3  Uddrag fra betjeningsmenuen

Folgende uddrag fra betjeningsmenuen viser, hvordan lineariseringen for

koncentrationsmalinger konfigureres. De enkelte funktioner forklares i de folgende afsnit.

*45

unit selection

0: density unit
1: customer unit

# 1

*46

customer unit
0:g/cm3 ..
12:gdm/l

13: (uden enhed)

8.1 2,
# 3 'ESC"

0,1

Y

Group
selection

Y

*47
linearization
0: define table
1: table on

2: clear table

!

0,1

*48
table no.
(1..32)

*49
input density

*4N
input con-
centr.

*4B

next point
0:no
1:yes

7.2.4  "Unit selection" (*45)

Display

unit selection
v/ density unit

customer unit

*45

Valgmuligheder:

= density unit

Betydning

Denne funktion definerer, om den maélte veerdi vises i densi-
tetsenheden, eller om den konverteres til en koncentration

(dvs. en kundeenhed).

Hvis denne indstilling veelges, vises den malte veerdi i "density unit" (*06) uden

konvertering til en koncentration.

= customer unit

Hvis denne indstilling veelges, konverteres den malte veerdi, for den vises. Enheden kan
veelges i funktionen "customer unit" (*46).
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7.2.5  "Customer unit" (*46)

Display Betydning
customer unit *46 Den gnskede koncentrationsenhed veelges i denne funktion.
V' g/em3 For indstillingerne O til 7 er forholdet mellem densitet og
g/l koncentration defineret pd forhand. Derfor kreeves der ingen
lineariseringstabel. For indstillingerne 8 til 13 skal der angives
Ib/gal en lineariseringstabel.

Yderligere indstillinger:

= g/cm®

= g/l

= Ib/gal; [1 g/cm® = 8,345 Ib/gal]

= [b/ft3; [1 g/cm? = 62,428 Ib/ft3]

= “Brix; |1 *Brix = [270 (1 - 1/x)]

= ‘Baumé; [1 ‘Baumé = 144,3 (1 - 1/x)]

= °API; [1°API = 131,5 (1,076/x-1)]

= “Twaddell; [1 "Twaddell = 200 (x - 1)]

s 9%

= % masse (for konvertering, se formlen)

= % volumen (for konvertering, se formlen)
= fast stof/volumen (for konvertering, se formlen)
= g Trm./]

= (uden enhed)

"x"henviser til densiteten i g/cm?. Formlen angiver, hvor mange grader denne densitet svarer
til.

7.2.6  "Linearization" (*47)

Display Betydning

linearization *47 Denne indstilling bruges til at starte indtastning af en lineari-
seringstabel. Desuden kan en eksisterende tabel aktiveres i
denne funktion, eller den kan slettes, hvis der ikke laengere er
table on brug for den.

v/ define table

clear table

Valgmuligheder:
= define table
Indtastning af en ny lineariseringstabel startes med dette valg. Indtastningen foretages
derefter ved hjeelp af fslgende funktioner:
- table no. (*48)
- "input density" (*49)
- "input concentration" (*4A)
- "next point" (*4B)
= table on
En indtastet tabel aktiveres med denne indstilling. Ellers bruges den ikke til beregning af
den gnskede veerdi. Efter aktivering af tabellen skifter Gammapilot M til funktionen "table
no." (*48). Ga tilbage til valg af gruppe ved at trykke pa "Esc' (O og S samtidig) to gange.
= clear table
Dette valg sletter en eksisterende lineariseringstabel, og der kan indtastes en helt ny tabel.
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7.2.7  "Table no." (*48)

Display

table no. *48
1

7.2.8  "Input density (*49)

Display

input density *49
0,987 g/cm3

Betydning

Denne funktion bruges til at veelge et punkt i lineariserings-
tabellen til indtastning, visning eller redigering. Folgende
funktioner henviser til det valgte punkt.

Betydning

Densiteten for det relevante lineariseringspunkt angives i
denne funktion. Enheden er som angivet i funktionen "density
unit' (*06).

7.2.9  '"input concentration" (*4A)

Display

input concentr. *4A

0,67%

7.2.10 "Next point" (*4B)

Display

next point *4B
no

yes

Valgmuligheder:

& no

Betydning

Koncentrationen for det relevante lineariseringspunkt angives i
denne funktion. Enheden er som angivet i funktionen
"customer unit" (¥46).

Betydning

Denne funktion bruges til at angive, om der skal angives et
ekstra lineariseringspunkt eller ej.

Denne indstilling skal veelges, hvis der ikke skal angives flere lineariseringspunkter.
Gammapilot M vender derefter tilbage til funktionen "linearization" (*47), hvor tabellen

kan aktiveres.
= yes

Denne indstilling skal veelges, hvis der skal angives et lineariseringspunkt mere.
Gammapilot M vender derefter tilbage til funktionen "table no." (*48), hvor det naeste

punkt kan veelges.
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8 Funktionsgruppen "Gammagraphy" (*5)

Denne funktion bruges til at registrere forstyrrende strdling, der afbryder malingen.

Display

Group selection *5—
V' gammagraphy

output

display

8.1 Grundlseggende principper

Gammaradiografidetekteringen for Gammapilot M konfigureres i denne funktionsgruppe.
Formalet med gammaradiografi er at registrere forstyrrende straling, der typisk
forekommer pa stedet i forbindelse med materialetest ved hjeelp af gammaradiografi.
Uden gammaradiografidetektering ville denne interferens give for lille en malt veerdi (op til
0 % eller p,,;,). Ved gammaradiografidetektering antager udgangen en definit veerdi (f.eks.
-10 %, 110 %, fastholdelse af sidste vaerdi) i dette tilfselde.

A0018736

Gammaradiografipdavirkningen ved radiometriske niveaumdlinger
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8.1.1 Gammaradiografikriterier

Normalt forekommer gammaradiografi kun i et kort tidsrum. Derfor bruger Gammapilot M
felgende to kriterier til at detektere det:

1. Pulsfrekvensen ved detektoren stiger eller falder meget brat (funktionen "span time"
(*51)).

2. Pulsfrekvensen ved detektoren overstiger maksimum eller er under minimumveaerdien.
Disse vaerdier bestemmes af funktionen "measuring mode" (*05):

"measuring mode" (*05) minimum-pulsfrekvens maksimum-pulsfrekvens
= niveau \ . - " ; o (K

a grense 'full calibration" (*16) empty calibration" (*18)
= densitet pulsfrekvens forbundet med pulsfrekvens forbundet med
= Kkoncentration "'maximum density" (*08) "minimum density" (*07)

Generelt gger gammaradiografi pulsfrekvensen. Det kan dog ogsé reducere pulsfrekvensen,
hvis detektoren blaendes pa grund af for meget straling. Derfor betragtes bade for lave
pulsfrekvenser og for haje pulsfrekvenser som gammaradiografikriterier.

8.1.2 Gammaradiografidetektering til
graensedetekteringsanvendelser

Eftersom horisontalt monterede detektorer
normalt bruges til greensedetektering, /\
fungerer gammaradiografikriterierne ikke D@j‘ -t
korrekt. Hvis

gammaradiografidetekteringen skal bruges
til greensedetekteringsanvendelser,
anbefales det at bruge en kort transmitter
(200 mm) og montere den vertikalt i den

gnskede graenses hgjde. "

A0018738

Ved detektorer, der monteres horisontalt, hvilket normalt bruges til niveaugraensean-
vendelser, kan hastighedsovervigning (ferste gammaradiografikriterium) ikke bruges
korrekt pa grund af det smalle maleomrade. I sa fald skal "span time" (*51) indstilles
til "0 s". Overvagningen slas dermed fra. Derefter bruges kun det andet gammaradio-
grafikriterium.

8.1.3  Svar pa detekteret gammaradiografistraling

Hvis et af gammaradiografikriterierne opfyldes, antager udgangsstremmen for
Gammapilot M den veerdi, brugeren har defineret i funktionen "output gammagraphy" (*53),
og der vises en advarsel?). Efter det tidsrum, der er defineret af funktionen "hold time" (*54),
genoptages normal méalefunktion.

Hvis maksimumpulsfrekvensen (eller minimumpulsfrekvensen) stadig er for hgj (eller for
lav) efter holdetiden, vises der en alarmmeddelelse?.

3) Du kan finde oplysninger om betydningen af advarsels- og alarmmeddelelser i betjeningsvejledning BAOO236F/00/EN.
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8.2 "Gammagraphy detection" (*50)

Display Betydning
gammagr. det. *50 Gammaradiografidetekteringen kan slas til og fra i denne
funktion.
v off
on
Valgmuligheder:
= off
[ denne tilstand er gammaradiografidetekteringen ikke aktiv.
= hold
I denne tilstand er gammaradiografidetekteringen aktiv. Gammaradiografikriterierne skal
konfigureres.

8.3 "Span time" (*51)

Display

span time *51

999

Denne funktion bruges til at angive den
minimumtid T, det tager at temme
beholderen fra 100 % af maleomradet til O 1
%. Ved densitets- og l
koncentrationsmalinger skal det i

L
P, 7 100%

minimumtidsrum, der skal gd mellem
maksimal- og minimumdensitet, angives. Prax 7 0%

max

Efter dette tidsrum beregner Gammapilot M
en maksimal endringshastighed for
niveauet. Hvis denne hastighed overskrides
under malingen, indikerer Gammapilot M
gammaradiografistraling.

A0018740

Speendviddetiden kan indstilles til mellem 0 og 999 s. 0 s betyder, at hastigheden for
pulsfrekvensaendring ikke overvages. Det kan vaere nyttigt at indstille
speendviddetiden til et kortere tidsrum end den faktiske spaendviddetid for tanke med
rereanordninger, sa de hurtige &endringer i pulsfrekvensen, omreringen forarsager,
ikke medferer en fejlmeddelelse.
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8.4  "Sensitivity " (*52)
Display Betydning
sensitivity *52 Denne funktion bestemmer, hvor fglsom gammaradiografide-
5 tekteringen er, hvis veerdien er over eller under henholdsvis

58

maksimum- og minimumpulsfrekvensen. Der kan angives veer-
dier mellem "3" (hgjeste felsomhed) og "20" (laveste fglsom-
hed).

Valg af fglsomhedsveerdien

Den egnede folsomhedsvaerdi afthaenger meget af processen og de omgivende forhold.

Derfor er det umuligt at angive generelle regler for valg af den. Fglgende principper er dog

vejledende:

sFor homogene materialer med glatte og rolige flader skal der veelges en lav veerdi (3 til 8).
Gammaradiografistraling detekteres derefter med hej sandsynlighed.

sFor uhomogene materialer og turbulente flader skal der veelges en hgj veerdi (12 til 20), da
vilkarlige udsving i pulsfrekvensen ellers fejlagtigt kan blive fortolket som
gammaradiografiheendelser.

sHvis Gammapilot M lejlighedsvist rapporterer gammaradiografi, selvom der ikke
forekommer nogen gammaradiografistraling, anbefales det er gge veerdien lidt.

sHvis Gammapilot M ikke genkender eksisterende gammaradiografistraling, anbefales det
at reducere veerdien lidt.

A B

§ %\
N N
N N
N N
N N
N
N
N N
N N
N N
N N
N N
b
c/s c/s

— 3.8 t 12...20 t
A0018741
A Lave veerdier for glatte, rolige flader og homogene materialer
B Store veerdier for turbulente flader og uhomogene materialer
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8.5 "Output gammagraphy" (*53)

Display Betydning

outp. on gammagr. *53 Denne funktion definerer, hvilken veerdi udgangen antager,
hvis der detekteres gammaradiografistraling.

MIN -10% 3,8mA
MAX 110% 20,5mA Ved sikkerhedsrelaterede anvendelser er udgangsstremmen
for gammaradiografi altid 3,8 mA.

hold
Udgangsstrem ved gammaradiografi
. HAR PROFIBUS PA
41l 20 mA med T Foundation Fieldbus
MIN 3,8 mA -10%
MAX 20,5 mA +110%
hold Den sidst malte veerdi fastholdes.
8.6 "Hold time" (*54)
Display Betydning
hold time *54 Denne funktion definerer, hvor lsenge malingen afbrydes i

tilfeelde af en gammaradiografihaendelse. I dette tidsrum
antager udgangen den veerdi, der er defineret i funktionen
'output gammagraphy" (*53). Holdetiden skal veere lidt
leengere end den maksimale varighed for en
gammaradiografiméling.

Hvis maksimumpulsfrekvensen (eller
minimumpulsfrekvensen) stadig er for hgj (eller for lav) efter
holdetiden, vises der en alarmmeddelelse.

300s

—~y

B [mA]

—~Y

A0018742

A Typisk kurve for pulsfrekvenser

B Udgangssignal

1 Start pd gammaradiografimdlingen
2 Slut pd gammaradiografimdlingen
3 "hold time" (*54)
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8.7 "Gammagraphy count" (*55)

Display Betydning
gammagr. count. *55 Denne funktion viser det antal gammaradiografiforekomster,
11 der har veeret siden ibrugtagningen eller siden sidste nulstil-
ling.

8.8 "Gammagraphy count" (*56)

Display Betydning

gammagr. count. *56 Gammaradiografiteelleren kan nulstilles med denne funktion.

v keep

clear

Valgmuligheder:
= keep

Gammaradiografiteellerens vaerdi bevares.
= clear

Gammaradiografiteelleren nulstilles til "0".
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9 Funktionsgruppen "Output" (*6) eller
"profibus param." (*6)

Display Display
Group selection *6— Group selection *6—
v/ output v/ profibus param.

display display

diagnostics diagnostics

9.1 "Communication address" (*60) (kun for HART)

Display

commun. address

0

*60

Betydning

Angiv enhedens kommunikationsadresse med denne funktion.
Mulige adresser

= for standarddrift: O

= for multidrop-drift: 1 ... 15

Udgangsstrgmmen lyder konstant pd 4 mA i multidrop-
tilstand, men den kan aendres til en anden veerdi vha.
funktionen 'fixed current value' (*64). Ved
sikkerhedsrelaterede anvendelser er HART-
kommunikationsadressen altid 0.

9.2 "Instrument address" (*60) (kun for PROFIBUS PA)

Display

instrument addr.

126

*60

Betydning

Bruges til at definere enhedens busadresse. Standard:

= 126
Denne adresse kan bruges til at integrere enheden i et eksi-
sterende PROFIBUS PA-netvaerk. Derefter skal adressen
aendres, for der kan sluttes flere enheder til netveerket.

9.3 "No. of preambles" (*61) (kun for HART)

Display

no. of preambles

5

*61

Betydning

Angiv antal begyndelsestegn for HART-protokollen med denne
funktion. Det anbefales at bruge en sterre veerdi ved linjer med
kommunikationsproblemer.
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9.4 "Ident number" (*61) (kun for PROFIBUS PA)

Display Betydning

ident number *61 Brug denne funktion til at veelge enhedens id-nummer.

v/ manufacturer

profile

Valgmuligheder:
= manufacturer

Det producentspecifikke id-nummer bruges: 1548 hex (PNO-registreret)
= profile

Id-nummeret for 3.0-profilerne bruges: 9700 hex (enhed med én Al-blok)

9.5 "Low output limit" (*62) (kun for HART)

Display Betydning
low output limit *62 Udgangen for negative maleveerdier kan undertrykkes med
v off denne funktion.
0 Ved sikkerhedsrelaterede anvendelser er "low output limit"
on altid "off".
Valgmuligheder:
= off
minimumoutput: -10 % (3,8 mA)
s on

minimumoutput: 0 % (4 mA)

A B
[mA] [mA]
100% 20 100% 20

0% 4 0% 4
3.8
-100 100 [%] -100 100 [%]
A Lav udgangsgreense: fra
B Lav udgangsgreense: til

9.6 "Set unit to bus" (*62) (kun for PROFIBUS PA)

Display Betydning

set unit to bus *62 Nar denne funktion er bekraeftet, overfgres enheden for den
maélte variabel til Al-blokken (PV-skala -> Udgangsskala).
Denne funktion skal altid bekraeftes efter sendring af
enheden.

v/ confirm
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9.7 "Current output mode" (*63) (kun for HART)

Display Betydning
current outp. mode *63 [ denne funktion angives tilstanden for stremudgangen.
v/ standard

current turn down

fixed current

Valgmuligheder:

= standard
Det samlede maleomrade [0 ... 100%] for [ppin---Pmax] afbildes for stremintervallet
[4...20 mA].

= current turn down
Kun en del af méleomradet afbildes for stremintervallet [4...20 mA]. Brug funktionerne
"4mA value" (*68) og "20mA value" (*69) til at definere det pageeldende omrade.

= fixed current
Stremmen er fast. Den malte veerdi sendes kun af HART-signalet. Stromveerdien defineres
i funktionen "fixed current value" (*64).

0 100 [%] 0 100 [%]

A0018744

1 Current turn down
2 Standard
3 Fixed current

9.8 "Out value" (*63) (kun for PROFIBUS PA)

Display Betydning

out value *63 Viser udgangsstrgmmen for Al-blokken.

9.9 "Fixed current value" (*64) (kun for HART)

Display Betydning

fixed cur. value *64 Indstil den faste strgmveerdi ved hjeelp af denne funktion.
Denne skal indstilles, hvis du har valgt indstillingen "fixed cur-
4.00 mA rent"i funktionen "current output mode" (*63).

Veerdiomrade: 3,8 til 20,5 mA
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9.10 "Out status" (*64) (kun for PROFIBUS PA)

Display Betydning

out status *64 Viser status for udgangsveerdien (oplysninger om statussens
betydning kan findes i betjeningsvejledningen
BA00329F/00/EN).

9.11 "Simulation" (*65)

Display Betydning

simulation *65 Simuleringsfunktionen kan bruges til at teste, om lineariserin-
v S gen, udgangssignalet og stremudgangen fungerer korrekt. Der
i ol er felgende simuleringsmuligheder (se figuren nedenfor).

Sim. pulse rate

Sim. level

0...100%
4..20 mA

A0018746
Simuleringspulsfrekvens
Signalevaluering
Simuleringsniveau, simuleringsdensitet, simuleringskoncentration
Simuleringsstrem (kun for HART)

BW N =

Yderligere indstillinger:
= sim. off
Simuleringen er deaktiveret.
= sim. pulse rate
Der kan angives en pulsfrekvens (teellinger/sekund) i funktionen "simulation value"
(*66).
= sim. level
Denne indstilling kan kun bruges til niveaumalinger og graensedetektering. Hvis den er
valgt, kan der angives et niveau (en procentsats) i funktionen "simulation value" (*66).
= sim. density
Denne indstilling kan kun bruges til densitetsmélinger. Hvis den er valgt, kan der angives
en densitet i funktionen "simulation value" (*66).
= sim. concentration
Denne indstilling kan kun bruges til koncentrationsmadlinger. Hvis den er valgt, kan der
angives en koncentration i funktionen "simulation value" (*66).
= sim. current (kun for HART-enheder)
Der kan angives en strgmvaerdi (mA) i funktionen "simulation value" (*66).
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9.12 "Simulation value" (*66)

Display

simulation value *66

2000 c/s

Afheengigt af den valgte "simulation" (*65) kan felgende angives i denne funktion:
= en pulsfrekvens

= et niveau

= en densitet

= en koncentration
® en strgm

Under simuleringen antager fglgende funktioner en veerdi i henhold til den angivne veerdi:
= den malte veerdi (niveau, densitet eller koncentration)

= for HART-enheder: funktionen "output current" (*67)

s for HART-enheder: den faktiske strem ved udgangen

9.13 "Output current" (*67) (kun for HART)

Display Betydning

output current *67

Denne funktion viser den aktuelle udgangsstrgm.
12,38 mA

9.14 "2nd cyclic value" (*67) (kun for PROFIBUS PA)

Display Betydning

2nd cyclic value *67

Brug denne funktion til at veelge den anden cykliske veerdi.
V' Avg. pulse rate

medium temp.
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66

9.15 "4mA value" (*68) (kun for HART)

Display Betydning
4 mA value *68 I denne funktion angives den mélte veerdi (niveau, densitet
10% eller koncentration), hvorved udgangsstremmen skal veere
0

4 mA. Denne veerdi bruges, hvis du veelger indstillingen "cur-
rent turn down" i funktionen "current output mode" (*63).

Enheden for "4mA value" (*68) og "20mA value" (*69) afhanger af maletilstanden:

"Measuring mode" (*05) | enhed for "4mA value" (*68) og "20mA value" (*69)
= niveau 9%

= grense

densitet "density unit" (*06)

koncentration "Customer unit" (*46)

9.16 "select VOHO0" (*68) (kun for PROFIBUS PA)

Display

Betydning

select VOHO
v/ measured value

displayed value

*68 Bestemmer, hvilken veerdi der angives pé displayet.

Valgmuligheder:

= measured value (standard)
Afhaenger af méletilstanden (*05): niveau, densitet eller koncentration.

= display value

(en veerdi, der laeses fra PLCen (*69))
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9.17 "20 mA value" (*69) (kun for HART)

Display Betydning
20 mA value *69 I denne funktion angives den malte veerdi (niveau, densitet
90% eller koncentration), hvorved udgangsstremmen skal veere
0

20 mA. Denne veerdi bruges, hvis du veelger indstillingen "cur-
rent turn down'" i funktionen "current output mode" (*63).

Enheden for "4mA value" (*68) og "20mA value" (*69) afhanger af maletilstanden:

"Measuring mode" (*05)

enhed for "4mA value" (*68) og "20mA value" (*69)

= niveau
= graense

%

densitet

"density unit" (*06)

koncentration

"customer unit" (*46)

9.18 "Display value" (*69) (kun for PROFIBUS PA)

Display

Betydning

display value

*69 Dette felt kan indstilles eksternt, f.eks. fra en PLC. Veaerdien
vises derefter pa displayet som den primeere veerdi, hvis "select
VOHO" (068) = "display value".
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10

Funktionsgruppen "Display" (*9)

Display

V' display

system

Group selection

*9—

diagnostics

10.1

"Language" (*92)

Display

Language
v/ English
Francais

Espafiol

*92

Yderligere indstillinger:

= English
= Deutsch
= Francais
= Espafiol
= [taliano

= Nederlands
= Katakana (japansk)

10.2

Display

back to home

900s

*93

Betydning

Veelger displaysproget.

"Back to home" (*93)

Betydning

Denne funktion definerer det tidsrum, hvorefter

Gammapilot M automatisk vender tilbage til visning af den
malte veerdi. Det sker, hvis der ikke angives noget pa displayet i
det angivne tidsrum. "0s" betyder, at der ikke vendes
automatisk tilbage.

Veerdiomrade: 3 til 9999 s

Denne funktion er ikke aktiv under integrationen (som forekommer under kalibrering
eller linearisering).
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10.3  "No. of decimals" (*95)

Display Betydning
no. of decimals *95 Antal decimaler angives i denne funktion.
vV xxx

X.XXX

X

Yderligere indstillinger:
=X

= x X (standard for niveaumaéling og niveaugraensedetektering)
" XXX

8 X. XXX

» x.xxxx (standard for densitets- og koncentrationsmaling)

10.4 "Separation character" (*96)

Display Betydning
sep. character *96 Typen af decimaltegn veelges i denne funktion.
V.

10.5 '"Display test" (*97)

Display Betydning

display test *97
v off

Denne funktion kan bruges til at kontrollere displayet.

on

Valgmuligheder:
= off

Der foretages ingen displaytest.
= on

Alle displaypixels teendes i et par sekunder. Hvis hele displayet bliver markt, fungerer det
korrekt.

Endress+Hauser 69



Funktionsgruppen "Diagnostics" (*A) Gammapilot M FMG60

11  Funktionsgruppen "Diagnostics" (*A)

Display

Group selection *A—>
v/ diagnostics
system

basic setup

11.1 "Present error" (*AO)

Display Betydning

present error *AO

Den aktuelle fejl vises i denne funktion.

Hvis der er flere aktuelle fejl, kan du bruge [*J og = til at bladre

background not rundt mellem fejlmeddelelserne.

calibrated

A631

11.2  "Previous error" (*Al)

Display Betydning

previous error *Al

Den sidste fejl (fejlen for den aktuelle fejl) vises i denne
funktion.
simulation

switched on

A621

11.3  "Clear last error" (*A2)

Display Betydning
clear last error *A2

v keep

"previous error' (*A1) kan slettes med denne funktion.

clear

Valgmuligheder:
= keep

Den sidste fejl gemmes.
= clear

Den sidste fejl slettes.
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11.4 "Reset" (*A3)

Display Betydning
Nulstilling *A3 Enheden kan nulstilles til fabriksindstillingerne med denne
funktion.
0 Nulstilling anbefales, hvis der skal bruges en enhed med
ukendt historik.
for reset code
see manual
Effekt af nulstilingen

= Alle parametre nulstilles til standardveerdierne.

= Lineariseringstabellen slettes.

= Kalibreringsdataene for PT-100-sensoren og for stremudgangen (begge i servicemenuen)
gemmes.

= Realtidsuret nulstilles ikke.

Sé&dan foretages nulstilling
Nulstilling foretages ved at angive "333"i funktionen "reset" (*A3).

A FORSIGTIG
Nulstillingen pavirker malingen. Der skal foretages en ny kalibrering efter nulstilling.

11.5 "Unlock parameter" (*A4)

Display Betydning

unlock parameter *A4

0

Enheden kan lases med denne funktion, sa den er beskyttet
mod uautoriserede eller utilsigtede sendringer.

Lasning af enheden
Angiv tallet # 100 i funktionen "unlock parameter" (*A4)
Symbolet & vises pa displayet. £ndringer er ikke lzengere mulige.

Oplasning af enheden
Hvis du forseger at zendre en parameter, skifter enheden til funktionen "unlock parameter"
(*A4). Angiv"100". Parametre kan esendres igen.

Hvis enheden ikke kan lases op pa denne made, er den blevet last med en
hardwarelasningsprocedure. I sa fald kan den kun ldses op med en
hardwareoplasningsprocedure. Yderligere oplysninger kan findes i
betjeningsvejledningen BA00236F/00/EN.

11.6 "Present average pulse rate" (*A5)

Display Betydning

pres. avg. pulse rate *A5 Denne funktion viser den aktuelle middelpulsfrekvens.
Nedbrydningskompensationen er inkluderet.

B4 cps Baggrundskalibreringens pulsfrekvens er allerede trukket fra.
at integration time

w/o background
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11.7 "Average raw pulse rate" (*A6)

Display

avg. raw pulse rate
182 cps
at integration time

not compensated

*A6

Betydning

Denne funktion viser den aktuelle middelpulsfrekvens.
Nedbrydningskompensationen er ikke inkluderet.
Baggrundskalibreringens pulsfrekvens er endnu ikke trukket
fra.

11.8 "Medium temperature" (*A7)

Display

medium temp.

26°C

*A7

Betydning

Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
linger. Den viser temperaturen T, som den tilsluttede
PT-100-temperatursensor méler. Denne temperatur bruges til
temperaturkompensationen.

11.9 "Density value" (*A8)

Display

density value

0.9650 g/cm3

*A8

72

Betydning

Denne funktion bruges kun til densitets- og koncentrationsma-
linger. Den viser den malte densitet. Temperaturkompensatio-
nen inkluderes ikke i denne veerdi.
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12

Funktionsgruppen "System parameters" (*C)

Display

Group selection
v/ system params
basic setup

calibration

*C?

12.1 "Tag no." (*CO) (HART)

Display

Betydning

tag no.

*Co

Tagnummeret kan defineres i denne funktion.
Tagnummeret kan bestd af op til 16 alfanumeriske veerdier.

12.2  "Device tag" (*CO) (FOUNDATION Fieldbus)

Display

Betydning

device tag

*Co

Tagnummeret kan defineres i denne funktion.

12.3  "Profile version" (*C1) (PROFIBUS PA)

Display

Betydning

profile version

3,0

*C1

Viser enhedens PROFIBUS PA-profilversion.

12.4 "“device id" (*C1) (FOUNDATION Fieldbus)

Display

device id

*C1

Betydning

Viser enhedens serienummer (id).
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12.5  "Protocol+SW-No." (*C2)

Display

protocol+sw-no. *C2

V01.01.00 HART

Format:
Vxx.yy.zz prot

hvor:

- xx: hardwareversionen
- yy: softwareversionen

- zz: softwarerevisionen

Betydning

Denne funktion viser versionerne for protokollen, hardwaren
og softwaren.

- prot: kommunikationsprotokollen (HART, PROFIBUS PA eller FOUNDATION Fieldbus)

12.6  "device revision" (*C3) (FOUNDATION Fieldbus)

Display

dev. rev. *C3

Betydning

Viser revisionen for enhedens software.

12.7 "Serial no." (*C4) (HART)

Display

serial no. *Ch

YMLNRO1ID

Betydning

Denne funktion viser enhedens serienummer.

12.8 "DD revision" (*C4) (FOUNDATION Fieldbus)

Display

dd rev. *Ch

74

Betydning

Viser revisionen af enhedens DD (Device Description).

Endress+Hauser



Gammapilot M FMG60 Funktionsgruppen 'System parameters' (*C)

12.9 "Temperature unit" (*C6)

Display Betydning
temperature unit *C6 Denne funktion bruges til at veelge temperaturenheden.
V' F

°C

12.10 "Calibration date" (*C7)

Display Betydning

calibration date *C7 Denne funktion bruges til at angive kalibreringsdatoen.

17.11.04 10:30 Alle disse veerdier skal bekraeftes med "E", ndr de er blevet angi-

vet.

TT.MM.Jj HH:MM

Ved automatisk kalibrering kopierer Gammapilot automatisk datoen fra det interne
realtidsur. I sa fald er funktionen "calibration date" (*C7) kun en displayfunktion. Ved
manuel kalibrering skal brugeren udtrykkeligt angive datoen.

12.11 "Recalibration date" (*C8)

Display Betydning
recal. date *C8 Dette informationsfelt er kun aktivt til densitets- og koncentra-
tionsmalinger. Rekalibreringsdatoen angives her.
25.03.05 17:50

Alle disse veerdier skal bekraeftes med "E', nar de er blevet angi-
vet.

TT.MM.J] HH:MM

Ved automatisk rekalibrering kopierer Gammapilot automatisk datoen fra det interne
ur. I sa fald er funktionen "recalibration date" (*C8) kun en displayfunktion. Ved
manuel rekalibrering kan brugeren angive datoen.
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13  Funktionsgruppen "Service" (0D)

Der kan findes en detaljeret beskrivelse af funktionsgruppen "Service" og en detaljeret
oversigt over funktionsmenuen i servicevejledningen til Gammapilot M.
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14

Fejlfinding

Hvis du har fulgt anvisningerne i denne betjeningsvejledning, bgr enheden veere fuldt
idriftsat og klar til brug. Hvis det ikke er tilfzeldet, er der flere metoder til at analysere og
rette fejl.

14.1

Fejlkoder

Kode |Beskrivelse Afhjeelpning
A102 | checksum-fejl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
W103 | initialiserer Vent, indtil initialiseringsproceduren er faerdig
A106 | downloader Vent, indtil download er feerdig
A110 | checksum-fejl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A111 | elektronikdefekt Sluk og teend for instrumentet;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling,
eller udskift transmitteren
A113 | elektronikdefekt Sluk og teend for instrumentet;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling,
eller udskift transmitteren
Al114 | elektronikdefekt Sluk og teend for instrumentet;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling,
eller udskift transmitteren
A116 | downloadfejl Gentag download
Al121 | elektronikdefekt Sluk og teend for instrumentet;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling,
eller udskift transmitteren
W153 | initialiserer Vent, indtil initialiseringsproceduren er feerdig
A160 | checksum-fejl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A165 | elektronikdefekt = Sluk og teend for instrumentet;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers
serviceafdeling, eller udskift transmitteren
= Se bemeerkningen 'Fejlmeddelelserne A165
"elektronikdefekt" og A635 "aktuel dato ikke defineret"
pa— 8.
A291 | slavefejl Kontrollér slavetransmitterens grundleeggende opsaetning og
tilslutning
A503 | forkert sensortype Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
W513 | kalibreringsintegration kerer Vent, indtil der er opndet en stabil pulsfrekvens, og afslut
derefter integrationen (ved at trykke p&"E'i funktionen
"average pulse rate" (*11))
W514 | PT-100-kalibrering Vent, indtil kalibreringen er feerdig.
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling
A531 | sensorelektronik defekt Sluk/teend for instrument;
Hvis fejlen varer ved: Kontakt Endress+Hausers serviceafdeling,
eller udskift transmitteren
A532 | sensorspaendingsfejl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A533 | forkert sensorsoftwareversion Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A535 | sensorreguleringsfe;jl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
W536 | hejspaeending neer graense Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A538 | sensorkommunikationsfejl Kontakt serviceafdelingen hos Endress+Hauser
A602 | lineariseringstabel ikke plausibel Kontrollér lineariseringstabellens monotoni. Juster om

nedvendigt tabellen (funktionsgruppen "linearization" (*4))
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Kode |Beskrivelse Afhjeelpning
A612 | lineariseringstabel ikke defineret Indtast eller fuldfer lineariseringstabellen
(funktionsgruppen "linearization" (*4))
Lineariseringstabellen skal indeholde slutpunkterne 0 % =
1000 cps (standardiseret) og 100 % = O cps (standardiseret).
Ved indtastning via FieldCare:
Veelg den rette type tabel (lineariseringstabellen "level' eller
"concentration’)
W621 |simulering aktiveret Sl& linearisering fra
(funktionsgruppen "output” (*6)
funktionen "simulation" (*65))
W640 | SIL-ldseenhed SIL-l&sning ikke fuldfert
W642 | baggrundskalibrering kerer Kalibrering af den aktuelle tilbagemeldingsrute aktiv
A631 |baggrund ikke kalibreret Foretag baggrundskalibrering
(funktionsgruppen "calibration" (*1))
A632 | fuld/tildeekket ikke kalibreret Foretag fuld/tildeekket kalibrering
(funktionsgruppen "calibration" (*1))
A633 | tom/fri ikke kalibreret Foretag tom/fri kalibrering
(funktionsgruppen "calibration" (*1))
A634 | densitet ikke kalibreret = Kontrollér: Er der blevet angivet og aktiveret mindst ét kali-
breringspunkt?
Hvis det ikke er tilfeeldet: Angiv og aktiver kalibrerings-
punkt(er). (funktionsgruppen "calibration" (*1))
= Kontrollér: Er "referencepulsfrekvensen' (*1F) sterre end
2327
Hvis ja: Foretag densitetskalibrering igen (funktionsgruppen
"calibration" (*1))
A635 | aktuel dato ikke defineret = Angiv den aktuelle dato
(funktionsgruppen "basic setup" (*0)
funktionen "today's date" (*01))
= Se bemaerkningen 'Fejlmeddelelserne A165 "elektronikde-
fekt" og A635 "aktuel dato ikke defineret" pa — 2 8.
A636 | kalibreringsdato ikke plausibel Kontrollér kalibreringsdatoen, og angiv den igen
(funktionsgruppen "system parameters" (*C)
funktionen "calibration date" (*C7))
A637 | driftstilstand ikke defineret Veelg driftstilstand
(funktionsgruppen "basic setup" (*0)
funktionen "operating mode" (*04))
A638 | maletilstand ikke defineret Veelg maletilstand
(funktionsgruppen "basic setup" (*0)
funktionen "measurement mode" (*05))
A639 |temperaturkompensation ikke Angiv mindst to veerdipar for "temperature - density"
fuldfert (funktionsgruppen "temperature compensation" (*3))
W662 | hgj sensortemperatur (advarsel) Installer vandkelekappe eller varmeafskaermning
A663 | sensortemperatur for hej (alarm) Installer vandkelekappe eller varmeafskeermning
A664 | temperaturmalingsfejl Kontrollér, om PT-100-sensoren fungerer korrekt og er
tilsluttet ordentligt
W681 | strem uden for omrdde Kontrollér kalibrering og linearisering
(3,81l 20,5 mA)
A692 | gammaradiografi registreret (alarm) | ® Kontrollér, om der forekommer forstyrrende stréling, eller
om "hold time" (*54) er for kort.
= Hvis der ikke er nogen forstyrrende straling: reducer
gammaradiografiens falsomhed (funktionsgruppen
"gammagraphy" (*5) funktionen "sensitivity" (*52))
W693 | gammaradiografi registreret Vent, indtil gammaradiografimélingen er faerdig
(advarsel)
W695 | overlgb ved méleteeller Den lokale dosisfrekvens er for hgj (reducer med blindflange,

hvor det er relevant).
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14.2  Mulige kalibreringsfejl

Fejl Mulig arsag og afhjaelpning

Pulsfrekvens for lavved | = Stralingskilde deaktiveret
tom beholder —> Aktivér kilden ved kildebeholderen
Forkert justering af stralingsstrale
— Juster stralen
= Ophobning i beholderen
— Rengar beholder eller
— Rekalibrer (hvis ophobningen er stabil)
= Der er ikke taget hejde for fittings i beholderen ved aktivitetsberegningen
— Genberegn aktiviteten, og skift om nedvendigt kilde
= Der er ikke taget hgjde for trykket i beholderen ved aktivitetsberegningen
— Genberegn aktiviteten, og skift om nedvendigt kilde
Ingen strélingskilde i kildebeholderen
— Kom en kildekapsel i beholderen
= Kilde for svag
— Brug en kilde med hgjere aktivitet

Pulsfrekvens for hgj ved Aktivitet for hej

tom beholder —> Reducer strélingen, f.eks. ved at montere en stalplade foran
kildebeholderen, eller udskift kilden

Ekstern stralingskilde (f.eks. gammaradiografi)

— Afskeerm sd vidt muligt, og gentag kalibrering uden ekstern stralingskilde

Pulsfrekvens for hgj ved Ekstern stralingskilde (f.eks. gammaradiografi)
fuld beholder — Afskeerm sa vidt muligt, og gentag kalibrering uden ekstern stralingskilde
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14.3  Softwarehistorik
HART
Dato Softwareversion | Softwaresendringer Dokumentation
Siden 01.01.02 Original software. BA236F/00/en/08.04
09.2004 52023878
BA287F/00/en/08.04
52023818
Siden 01.01.04 Rettelse af fejl.
11.2005 Koncentrationstilstand rettet.
Rekalibrering af densitetsméling rettet.
Siden 01.01.06 Rettelse af fejl.
08.2006 Rettelser af hgj og lav pulsfrekvens.
Siden 01.02.00 Software udvidet til at omfatte funktionen 'SIL BA236F/00/en/03.07
04.2007 | 01.02.02 locking". 71041168
BA287F/00/en/04.07
71041170
BA236F/00/en/06.07
71041168
BA287F/00/en/06.07
71041170
Siden 01.03.00 Automatisk genstart efter fejl A165 forarsaget af | BA236F/00/en/09.08
08.2008 tomt rer ved densitetsmalinger 71082936
(pulsfrekvens > 160.000 pr. sek.) BA287F/00/en/06.07
71041170
BEMAERK
For instrumenter med SIL- eller WHG-godken-
delser forbliver softwareversion 01.02.02 gyldig.
Siden 01.03.02 Ny filtreringsfunktion til Gamma Modulator FHG65 | BA236F/00/en/03.09
02.2009 implementeret 71091966
BA287F/00/en/06.07
71041170
Siden 01.03.06 Forbedret EMC-stabilitet ved ekstrem interferens. |BA236F/00/en/10.09
10.2010 71104595
BA287F/00/en/06.07
71041170
PROFIBUS PA
Dato Softwareversion | Softwaresendringer Dokumentation
11.2005 |01.01.04 Original software. BA329F/00/en/11.05
- 7100008
08.2006 01.01.06 Rettelse af fejl.. BA287F/00/en/08.04
Rettelser af hgj og lav pulsfrekvens. 52023818
10.2007 | 01.02.02 Funktionen "beam type (*02) tilfgjet BA329F/00/en/01.08
71041172
BA287F/00/en/06.07
71041170
02.2009 |01.03.02 Automatisk genstart efter fejl A165 forarsagetaf |BA329F/00/en/03.09
tomt rer ved densitetsmalinger 71091969
(pulsfrekvens > 160.000 c/s) BA287F/00/en/06.07
71041170
Ny filtreringsfunktion til Gamma Modulator FHG65
implementeret
Siden 01.03.06 Forbedret EMC-stabilitet ved ekstrem interferens. | BAOO329F/00/en/10.09
10.2010 71104600
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FOUNDATION Fieldbus
Dato Softwareversion | Softwaresendringer Dokumentation
Siden 01.01.00 Original software. BA330F/00/en/06.05
06.2005 71000010
BA287F/00/en/08.04
52023818
Siden 01.01.02
07.2005
Siden 01.01.04 Rettelse af fejl.
11.2005 Koncentrationstilstand rettet.
Rekalibrering af densitetsmaling rettet.
Siden 01.01.06 Rettelse af fejl.
08.2006 Rettelser af hgj og lav pulsfrekvens.
Siden 01.03.02 Automatisk genstart efter fejl A165 fordrsaget af BA330F/00/en/03.09
03.2009 tomt rer ved densitetsmalinger 71091971
(pulsfrekvens > 160.000 c/s) BA287F/00/en/06.07
71041170
Ny filtreringsfunktion til Gamma Modulator FHG65
implementeret
Siden 01.03.06 Forbedret EMC-stabilitet ved ekstrem interferens. BAO0330F/00/en/10.09
10.2010 71104603
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Liste over funktioner

Symboler

*0 - Funktionsgruppen "Basic setup". . ................ 9
*00 - Measured value. . ..........oooviiiiiaann... 9
*O1l-Presentdate ..........oviiiiiiiiii, 9
03 —ISOtOPE . . oo oottt ettt e e 10
*04 - Operatingmode ..............ccoviiiii.... 10
*05 - Measuringmode. . ............coiiiiii.... 11
*06 - Density unit. . ...t 12
*07 -Min.density ..... ... 12
*08 -Max. density .. ..o 12
*09 - Pipe diameterunit . ........................ 12
*0A - Pipediameter...............coiiiiiii.... 13
*0B - Outputdamping . ............c.ooevvnnnn.... 14
*1 - Funktionsgruppen "Calibration". . . ............. 15
*10 - Background calibration .................. 18, 26
*11 - Average pulse rate (baggrund)............ 19, 27
*11 - Average pulse rate (densitet) ................ 29
*11 - Average pulse rate (niveau/graense).......... 22
*11 - Average pulse rate (niveaulinearisering) ... ... 48
*12 - Background pulserate................... 19, 27
*13 - Calibration point (niveau/graense)............ 20
*l4-Valuefull . ... 21
*15 - Calibration. . ...........coviiiiii . 21
*15 — Calibration (densitet)....................... 29
*16 - Full calibration ................ ..., 22
*17-Value empty .. .ovvvii e 21
*18 - Empty calibration.......................... 22
*19 - Next point (densitet) ....................... 31
*19 - Next point (niveau/greense) ................. 23
*1A - Calibration point .......................... 28
*1B - Density calibration......................... 30
*1C-Densityvalue. ..., 30
*1D - Calibration point. . ............ ..o ... 30
*1E - Absorption coefficient . ..................... 31
*1F - Reference pulserate........................ 31
*2 - Funktionsgruppen 'Safety settings". . ........... 32
*20-Outputonalarm........................... 32
*21-Outputonalarm........................... 32
*3 - Funktionsgruppen "Temperature compensation" . 38
*30 - Temperature compensation ................. 40
*31 - Select temperature . . . ...........c..euue..... 41
*32 —Temperature . .......vveeeeeeeannn... 41
*33 — DENSIY . e 41
*34 - Linear coefficient .......................... 41
*35 — Square coefficient. .......... ... ... ... ... 42
*36 - Nextpoint .........coiiniiiiiiinnn 42
*4 - Funktionsgruppen "Linearization". . ............ 43
*40 - Linearization (niveau) ...................... 45
*G1-TableNo.............. 46
*42 -Tnputlevel .......... ... ... 47
*43 — Calibration. .............coiiiiiiii .. 47
*44 - Normalized pulserate ...................... 48
*45 - Unitselection ... 52
*46 - Customerunit. ..., 53
*47 - Linearization. ... 53
*8-TableNo............... .. 54
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*49 —Inputdensity. ... 54
*4A - Input concentration. ........................ 54
*4B - Next point (koncentrationslinearisering) . .. . ... 54
*4B - Next point (niveaulinearisering) .............. 49
*5 — Funktionsgruppen "Gammagraphy" . ............ 55
*50 - Gammagraphy detection..................... 57
*S1-Spantime ..........ooiiii 57
*¥52 = Sensitivity ... ... 58
*53 — Qutput gammagraphy....................... 59
*S54-Holdtime. ... 59
*55 — Gammagraphy count........................ 60
*56 — Gammagraphy count........................ 60
*6 — Funktionsgruppen "OQutput’. . .................. 61
*60 — Communication address ..................... 61
*60 - Instrument address . ................ ... 61
*61 - Identnumber ....... ...t 62
*61 - No.of preambles ........................... 61
*62 — Low output limit. ........................... 62
*62 = Setunittobus. .......... . 62
*63 — Current outputmode . ....................... 63
*63 —0utvalue. ... 63
*64 - Fixed currentvalue ......................... 63
64— OUtStAtuS ..o v 64
*65 = Simulation. . .......... 64
*66 - Simulation value. . ........... ... ... ... 65
*67 - 2nd cyclicvalue ............ .. ... . 65
*67 — Qutputcurrent ..............ooviininiann. 65
*68-4mAvalue. ... 66
*68 -Select VOHO ...t 66
*69-20mAvalue ............ . 67
*69 - Displayvalue.................. ... ... 67
*9 - Funktionsgruppen 'Display". . .. ................ 68
*92 —LanQUaAge. .. ..o 68
*93 ~Backtohome .......... ... .. ..., 68
*95 - No.of decimals. ..., 69
*96 — Separation character . ....................... 69
*97 —Displaytest...........oviiii 69
*A - Funktionsgruppen 'Diagnostics’. ............... 70
*AQ — Present error .. ...t 70
*AL ~ Previous error. ... ...t 70
*A2 - Clearlasterror. ..........oviiiiiiii.. 70
FA3 = RESEL .t 71
*A4 - Unlock parameter ...............c.ccueeennn. 71
*A5 - Present average pulserate................... 71
*A6 — Average raw pulserate...................... 72
*A7 - Medium temperature ....................... 72
*A8 -Densityvalue ..................... . 72
*C - Funktionsgruppen 'System parameters' .. 73, 76-77
*CO-TagNo. ..o 73,80
*C2 = Protocol + SWNo. . ...ooviiiiiiii 74
*Ca—-Serial NO.. ..o 74
*C6 — Temperature unit. .......................... 75
*C7 - Calibrationdate ............................ 75
*C8 - Recalibrationdate .......................... 75
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Talveerdier

022 - Securitylocking. . ........ ... ... oL 34
023 -Password ............. oo i 34
024 - Confirmlout ....... ... . ... .. .. 35
025 - Confirm sequence. ............ccooveennna... 35
026 - Confirm backgr. ......... ... ... ... . ... 35
027 - Confirmecal......... ... .o i 36
028 - Confirm source ...........ccouviiinein .. 36
029 - Confirm time. ........... ...t 36
02A -Confirmdate. ....... ... i i 36
02B - Confirmlength.......... ... . ... . ...... 37
02C - Confirm password .................coi... 37
02D —Password. . ........coiiiiiniiinina. 37
A

Automatisk kalibrering. . .......... ... ... 17,25
B

Baggrundskalibrering . .............. ... .. ..., 15-16
D

Densitetsmaling. ............. ... . 33
Display. . ..o 7
Displaybetjening ............. . ... ... 7
Displaysymboler. ......... ... .. .. 4
F

Fejlkoder.. ... ... oo i 77
Frikalibrering .......... ... . ... i, 17
Fuld kalibrering . ........ ... .o 16
Funktionskode ...... ... ... i 6
K

Kalibreringmed étpunkt.................. ... ... 24
Kalibrering med flere punkter ..................... 25
Kalibreringsfejl. . ........... . ... o 79
Kalibreringspunkter ...................... 15-16, 24
Koncentrationsméling. . .......................... 33
M

Manuel kalibrering ............... ... ... ... 17,25
R

Rekalibrering . .......... ... .. 25
T

Tasttildeling . ... i 5
Tildeekket kalibrering . .............. ... . ... .. ... 17
Tom kalibrering . ........... . ... ... . ... 16
\"
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