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Struény pfehled Waterpilot FMX21

Stru¢ny pfehled

Rychlé a snadné uvedeni do provozu:

Bezpecnostni pokyny —str. 4
Vysvétlen{ varovnych symbol@
Zv14stni pokyny naleznete na pifslusnych mistech jednotlivych kapitol. Tato
mista jsou oznacena symboly Varovani A\, Pozor & a Upozornéni &

v

Montéaz —str. 9

V této kapitole jsou popsany jednotlivé kroky montdZe pfistroje a montdzni
podminky.

v

Elektrické pfipojeni —> str. 15

Pfistroj se doddva co nejvice zapojen a pfipraven pro pouZziti.

v

Ovladéni — str. 24

Tato kapitola poskytuje ptehledné informace o zptsobu ovldddn{ pfistroje.

v

Uvedeni do provozu ovladacim programem od Endress+Hauser —> str. 27

Kapitola "Uveden{ do provozu" popisuje zptisob ovlddan{ piistroje a kontroly
jeho funkci.
Dals{ informace o ovlddan{ pfistroje ovlddacim programem FieldCare od
Endress+Hauser naleznete v provoznim navodu BA027S/04.

v

Nabidka ovladacich funkci —> str. 57

.7

Kapitola 11.1 popisuje vSechny parametry uspofddané tak, jak se zobrazuji
v nabidce ovlddacich funkci. Cisla strének odkazuji na popis pfislusnych
parametrd.

v

Odstranovani poruch —> str. 52

Pokud béhem provozu dojde k poruSe, vyhledejte jeji pfi¢inu v seznamu
poruch.
V této kapitole jsou uvedena opatfeni, pomoc{ kterych uzivatel sdm odstran{
pifpadné poruchy.

v

Rejstfik nézvi parametri / rejstiik kliCovych slov — str. 82

V rejstfiku jsou uvedeny vSechny parametry v abecednim pofadi.
Cislo strénky odkazuje na p¥islusny parametr.
Rejstifk také obsahuje dtileZité pojmy a klicovd slova jednotlivych kapitol.
Pomoci rejstiiku kliCovych slov rychle a snadno naleznete poZzadované
informace.
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Bezpecnostn{ pokyny

Waterpilot FMX21

1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Urcené pouZiti

Waterpilot FMX21 je hydrostaticky tlakovy snimac uréeny pro méfeni hladiny Cerstvé vody,
odpadnich vod a slané vody. U provedeni s odporovym teplomérem Pt100 se souc¢asné méff teplota.
Volitelny hlavicovy ptevodnik teploty méni signdl z Pt100 na signdl 4 aZ 20 mA se superponovanym
digitdlnim komunika¢nim protokolem HART 6.0.

Vyrobce nerucf za Skody vzniklé neodbornym pouzitim nebo pouZzitim v rozporu s uréenim.

1.2 Montaz, uvedeni do provozu a ovladani

Waterpilot FMX21 a hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 (volitelny) jsou zkonstruovany v souladu
s technickym vyvojem jako provozné bezpec¢né a spliiujf platné normy EU. Pfi neodborném pouZitf
nebo pouZitf v rozporu s uréenim mohou v zavislosti na aplikaci vzniknout bezpe¢nostn{ rizika,
napt. pfeteCenf média vlivem nesprdvné montdZe pfistroje nebo jeho konfigurace. Proto montdz,
pfipojeni k elektrickému napéjeni, uveden{ do provozu, ovldddni a ddrzbu méfictho systému mohou
provadét pouze vyskolené a kvalifikované osoby povéfené provozovatelem zafizen{ k provadéni
uvedenych praci. Tyto osoby si musi pfecist provozni ndvod, porozumeét mu a f{dit se jim. P¥{stroj
1ze upravovat nebo opravovat pouze tehdy, je-li takové prdce vyslovné povolena

v provoznim ndvodu. Zvlastn{ pozornost vénujte idajlim a pokyndim na typovém Stitku.

1.3 Provozni bezpecnost a bezpeCnost procesu

Pro konfigurovani, zkouSen{ a idrzbu pfistroje je potfeba pfijmout vhodnd kontroln{ opatfenf, aby
byla zajiSténa provozn{ bezpecnost a bezpecnost procesu.

1.3.1 Prostory s nebezpecim vybuchu (volitelné)

Pristroje urcené pro pouZiti v prostordch s nebezpecim vybuchu majf dopliiujici oznaceni na
typovém Stitku (— str. 6, "Typovy §titek pfistroje Waterpilot FMX21"). Pfi pouziti méficiho pfistroje
v prostordch s nebezpe¢im vybuchu je potfeba dodrzovat pfislusné stdtni normy a ptedpisy.
Samostatnd dokumentace Ex dodana s pfistrojem je nedilnou soucdst{ dokumentace piistroje. Je
potieba dodrzovat montdZzni pfedpisy, pfedepsané hodnoty a bezpe¢nostni pokyny dokumentace
Ex. Na typovém Stitku je také uvedeno ¢islo dokumentace pifslusnych bezpecnostnich predpist
(XA).

m Ujistéte se o dostate¢né kvalifikaci odbornych pracovnik.

® Je nutné dodrZovat pozadavky méfictho mista z hlediska méfen{ a bezpecnosti.

m V technické informaci TI431P/00/EN v kapitole "Informace k objedndvce" naleznete varianty
osvédceni pro objednaci ¢islo.
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1.4 Bezpecnostni znaCky a symboly

Z dvodu zvyraznéni bezpecnostnich nebo alternativnich postupt jsou v tomto provoznim nédvodu
pouzity nésledujici bezpecnostni pokyny oznacené odpovidajicim symbolem.

Symbol Vyznam

Varovéni!
Symbolem "Varovan{" jsou oznaceny ¢innosti nebo postupy, které mohou vést k poranéni osob,
bezpecnostnimu riziku nebo zni¢en{ pifstroje, pokud nejsou provadény spravné.

Pozor!
Symbolem "Pozor" jsou oznaceny ¢innosti nebo postupy, které mohou vést k poranén{ osob nebo
nespravné funkci pfistroje, pokud nejsou provddény sprévné.

Upozornéni!

Symbolem "Upozornéni" jsou oznaceny ¢innosti nebo postupy, které mohou mit nepfimy vliv na
funkci pfistroje nebo mohou vyvolat neocekdvanou odezvu nékteré ¢4sti pifstroje, pokud nejsou
provadény spravné.

Pristroje certifikované pro pouZiti v prostordch s nebezpeéim vybuchu
JestliZe se na typovém $titku pifstroje nachdz{ tento symbol, ptistroj je mozné pouzivat v souladu
s osvédcenim v prostordch s nebezpe¢im vybuchu nebo v prostordch bez nebezpedi vybuchu.

Prostory s nebezpec¢im vybuchu

Tento symbol uvedeny na obrédzcich provozniho ndvodu oznacuje prostory s nebezpecim vybuchu.

— Pifstroje pouzivané v prostordch s nebezpec¢im vybuchu musi mit odpovidajici typ nevybusného
provedeni.

Bezpecné prostory (prostory bez nebezpedi vybuchu)
Tento symbol uvedeny na obrdzcich provozniho névodu oznacuje prostory bez nebezpedi vybuchu.

X PO ¢ =Pk

— Pristroje pouzivané v prostordch s nebezpe¢im vybuchu musf byt vybavené odpovidajicim
zplsobem ochrany. Kabely pouZivané v prostorach s nebezpe¢im vybuchu musi mit odpovidajic
typ nevybu$ného provedeni.

Stejnosmérny proud
Svorka, na které se nachdz{ stejnosmérné napéti nebo kterou protékd stejnosmérny proud.

Stiidavy proud
Svorka, na které se nachdzf stifdavé (sinusové) napéti nebo kterou protékd stiidavy proud.

Zemnici svorka
Svorka, kterd je z pohledu uZivatele vzdy uzemnéna prostfednictvim zemnictho systému.

Ochranna zemnici svorka
Svorka, kterou je potfeba uzemnit pfed zahdjenim jakéhokoliv dal$tho pfipojovéni.

Bk 2

Ekvipotencialni propojeni

Propojeni, které musf byt spojeno se zemnicim systémem zafizeni. M@iZe se jednat napiiklad

o veden{ pro vyrovndn{ potencidlu nebo hvézdicovy uzemmovaci systém v zdvislosti na stdtnich
nebo mistnich zvyklostech.

Tepelna odolnost pfipojovaciho kabelu
Oznacuje, Ze pfipojovaci kabely musi byt schopné snést teplotu nejméné 85 °C.

85°C

Bezpecnostni pokyny
DodrZujte bezpe¢nostni pokyny uvedené v provoznim névodu.

>
|
=




Oznacen{

Waterpilot FMX21

2 Oznaceni

2.1 Oznaceni pfistroje

2.1.1 Oznaceni méficiho pfistroje na typovém Stitku

Typovy Stitek pfistroje Waterpilot FMX21
Typovy stitek je upevnény na nosném kabelu pfistroje FMX21, viz také — str. 10, kap. 3.2.

Made in Germany, D-79689 Maulburg

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Order Code:} /1\

Ser-No.. [ (2) ] Ident-Code.:[ (3)

oL~ ®l @

Mat:| ® =00 7

] 10,
A q3
® O—| ®/@

Dat./Insp.: &i’s)ﬁﬁ m I:Q@:

PO1-FMX21xx-18-xx-xx-xx-003

Obr. 1: Typovy Stitek pristroje Waterpilot FMX21

1 Objednaci cislo
Vyznam jednotlivych pismen a cislic naleznete v potvrzeni objednavky
2 Vyrobni cislo
3 Identifikacni cislo
4 Jmenovity mérici rozsah
5 Nastaveny mérici rozsah
6 Vystupni signal
7 Napdjeci napéti
8 Materidly prichadzejici do styku s médiem
9 Oznaceni mériciho mista
10 Délka nosného kabelu
11 Symbol osvédceni (volitelné), (CSA, FM, ATEX)
12 Text pro osvédceni (volitelne)
13 Cislo certifikdtu
14 Cislo vykresu
15 Aktualni index cisla vykresu
16 Datum zkousky (volitelné)
17 Symbol pro dodrzovani technickych informact
18 Symbol: dodrzovat bezpecnostni pokyny, s uvedenim cisla dokumentace, napr. XA454P (volitelné)
19 Schéma pripojeni pristroje FMX21
20 Schéma pripojeni Pt100 (volitelné)
21 Varovani (prostory s nebezpecim vybuchu), (volitelné)



Waterpilot FMX21 Oznacen{

Kromé toho jsou na pfistrojii FMX21 s vnéj$im prmeérem 22 mm a 42 mm uvedeny také nésledujic

informace:
Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Ser.-No.: :
3 F/)Ad' ‘ @ (®
. ). 9[517)

POI-FMX21xx-18-xx-xx-xx-004

Obr. 2:  Oznaceni pristroje FMX21

Vyrobni cislo

Jmenovity mérici rozsah

Nastaveny mérici rozsah

Znacka CE nebo symbol osvedceni

Cislo certifikdtu (volitelné)

Text pro osvédceni (volitelné)

Odkaz na dokumentaci (viz — str. 4, > kap. 1.3.1)

NN N W~

Typovy Stitek pro dalsi osvédceni

Made in Germany, D-79689 Maulburg
Waterpilot FMX21 Endress+Hauser

Mat.: 316L/1.4435/1.4404, Al,O,, PE, EPDM |For use in drinking water according to:
[ 8) ] KTW'
m ® Empfehlung\@
W [ 9) ]
® NSF ACS @
<) " ®
[ (10) ]
@ NSF 616 refer o ocume(®
ISDxxxP/00/A3/

PO1-FMX21xx-18-xx-xx-xx-005

Obr. 3: Typovy Stitek pro osvédcent

1-3  Symbol osvédceni (osvédceni pro lodni provoz)
4-6  Symbol osvédceni (osvédceni pro pitnou vodu)
7 Odkaz na dokumentaci

8-10 Text pro osvédceni

11 Materialy prichazejici do styku s médiem

2.1.2  Oznaceni méficiho pfistroje pomoci objednaciho cisla

Objednac{ ¢islo uddvd vlastnosti pfistroje. Pfifazen{ vlastnosti naleznete v technické informaci
TI431P/00/EN v kapitole "Informace k objednédvce".

2.1.3  Oznaceni typu senzoru

V pifpadé senzor{ relativniho tlaku nebo absolutniho tlaku se v nabidce ovlddacich funkci zobrazi
parametr "Pos. zero adjust (korekce nulové polohy)". V ptipadé senzord absolutniho tlaku se
v nabidce ovlddacich funkci zobrazi parametr "Position offset (posunuti polohy)".



Oznacen{ Waterpilot FMX21

2.2 Rozsah dodavky

Do rozsahu doddvky patii:
m Pfistroj Waterpilot FMX21 volitelné vybaveny vestavénym odporovym teplomérem Pt100
m Volitelné pfislusenstvi (— str. 49, kap. 8)

Dokumentace, kterd je soucasti doddvky:
m Provozn{ ndvod BA380P/00/CS (tento ndvod)
m Z4vérecny zkudebn{ protokol
m Osvédceni pro pitnou vodu (volitelné)
m Pi{stroje vhodné pro pouZzit{ v prostordch s nebezpecim vybuchu:
dopliikovd dokumentace, jako napf. bezpecnostni pokyny (XA), montdZn{ vykresy (ZD).

2.3 Znacka CE, prohlaseni shody

Pfistroje byly zkonstruovany v souladu s technickym vyvojem, byly otestovdny a doddny

z vyrobniho zévodu ve stavu zaru€ujicim bezpeény provoz. Pfistroje spliiujf platné normy

a ptedpisy, které jsou uvedené v ProhldSen{ o shodé, a splfiuji zdkonné pozadavky smérnic EU.
Endress+Hauser dokladuje shodu pf{stroje umisténim znacky CE.

2.4 Registrované obchodni znacky

GORE-TEX®
Obchodn{ znacka spole¢nosti W.L. Gore & Associates, Inc., USA.

TEFLON®
Obchodn{ znacka spole¢nosti E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA.

HART®
Obchodnf{ zna¢ka HART Communication Foundation, Austin, USA.

FieldCare®

Obchodn{ znacka spole¢nosti Endress+Hauser Process Solutions AG.

iTEMP®

Obchodn{ znacka spole¢nosti Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG, Nesselwang, D.



Waterpilot FMX21 MontdZz

3 Montaz

3.1 Pfejimka a skladovani

3.1.1 Pfejimka

m Zkontrolujte baleni a jeho obsah, zda nejsou poSkozené.
m Zkontrolujte, zda je rozsah doddvky Gplny a zda souhlasi s objedndvkou.

3.1.2 Skladovani

Pfistroj je potfeba skladovat na suchém a Cistém misté a chrénit jej pfed poSkozenim ndrazem
(EN 837-2).

Rozsah skladovaci teploty:

m FMX21: -40 aZ +80 °C

m TMT182: —40 az +100 °C
m Pfipojovaci skiifika: —40 az +80 °C



Montdz Waterpilot FMX21

3.2 Montézni podminky

@ (@ tndress . Hauser 327

FMX21

PO1-FMX21xx-11-xx-xx-xx-003

Obr. 4:  Priklad montdze

Prislusenstvi — kap. 8.
Montazni sroubeni nosného kabelu je mozné objednat jako prislusenstvi
Pripojovaci skiiiku je mozné objednat jako prislusenstvi
Polomér ohybu nosného kabelu > 120 mm
Upinaci svorku je mozné objednat jako prislusenstvi
Nosny kabel
Vodici trubka pro FMX21
Pridavné zavazi je mozné objednat jako prislusenstvi
Ochrannd CEepicka

% Upozornéni!

m Délka kabelu
— Délka v metrech podle specifikace zdkaznika.
— Omezend délka kabelu v pffpadé montdZe s volné zavéSenym pfistrojem s montdZnim
Sroubenim nosného kabelu nebo upinaci svorkou, také pro osvédcen{ FM/CSA: max. 300 m.
» Pohyb sondy do strany mtize vést k chybdm meéfeni. Proto sondu umistéte do takového mista, kde
nedochdzi k proudéni nebo turbulencim média, nebo pouZijte vodici trubku. Vnitfni primér
vodici trubky musf byt vétsi nejméné o 1 mm neZ vnéjsf prameér pouzitého FMX21.
m Konec kabelu musf byt pfiveden na suché misto nebo do vhodné pfipojovaci skifiiky. P¥ipojovaci
skiffika Endress+Hauser poskytuje optimaln{ ochranu proti vlhkosti a povétrnostnim vliviim a je

vhodnd pro venkovn{ pouZiti.

Co N N A W~
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Waterpilot FMX21

Montdz

m Ochrannd Cepicka: Z divodu ochrany méfictho ¢lanku pfed mechanickym poskozenim je pouZita
ochrannd Cepicka. Tato Cepicka se béhem pfepravy a montdze nesmi sejmout.

m V pifpadé zkrdcen{ kabelu je potfeba znovu nasadit filtr a trubici pro vyrovndni tlaku
(viz také — str. 50, — kap. 8 "Sada pro zkrdcen{ kabelu").

m Endress+Hauser doporucuje pouZzit krouceny stinény kabel.

3.2.1 Rozméry

Rozméry naleznete v technické informaci TI431P/00/EN , kapitola "Mechanickd konstrukce"
(— viz také: www.endress.com — Vybrat zemi— Download — Rozsah vyhleddvéni:
Dokumentace).

3.3 Montéazni pokyny

3.3.1 Montaz pfistroje Waterpilot pomoci upinaci svorky

PO1-FMX21xxx-17-XX-XX-XX 004

Obr. 5:  Montaz pomoci upinaci svorky

1 Nosny kabel
2 Upinaci svorka
3 Upinaci celisti

Montdaz upinaci svorky:

1. Namontujte upfnaci svorku (polozka 2). Pfi vybéru mista pro upevnéni jednotky zohlednéte
hmotnost nosného kabelu (polozka 1) a pfistroje.

2. Upinac{ Celisti (poloZka 3) vysutite nahoru. Nosny kabel (poloZka 1) vloZte mezi upinaci Celisti,
viz obrdzek.

3. Nosny kabel (polozka 1) podrZte a upinaci Celisti (polozka 3) posuiite zpét dold.
Upinaci Celisti zajistéte lehkym uderem shora.

11



Montdz Waterpilot FMX21

3.3.2  Montéz pfistroje Waterpilot pomoci montazniho Sroubeni
nosného kabelu

mm (inch)

POT-FMX21xxx-17-xx-xx-%x-005

Obr. 6: Montaz pomoci montazniho Sroubeni nosného kabelu, na obrazku se zavitem G 1 1/2

Nosny kabel

Kryt montdzniho Sroubeni

Tesnict krouzek

Upinaci pouzdra

Adaptér montazniho Sroubent

Horni okraj upinaciho pouzdra

Pozadovana délka nosného kabelu a sondy Waterpilot pred smontovanim

Po smontovani se polozka 7 nachdzi u montazniho Sroubeni se zavitem G 1 1/2: vyska tésnici plochy adaptéru nebo
vyska zavitu 1 1/2 NPT zavitového konce adaptéru

% Upozornén!

Jestlize chcete spustit hladinovou sondu do urcité hloubky, um{stéte hornf okraj upfnactho pouzdra
0 40 mm vySe nezZ je pozadovand hloubka. Potom nosny kabel s upinacim pouzdrem zatla¢te do
adaptéru, viz bod 6 niZe.

Co NN AW~

Montaz montézniho Sroubeni nosného kabelu, zavit G 1 1/2 nebo NPT:
1. Nanosném kabelu vyznacte poZzadovanou délku kabelu, viz také upozornéni na této strance.

2. Sondu prostréte méficim otvorem a opatrné ji spoustéjte na nosném kabelu.
Nosny kabel upevnéte tak, aby neklouzal.

Na nosny kabel nasad'te adaptér (poloZka 5) a pevné jej zaSroubujte do méfictho otvoru.

4. Na nosny kabel nasadte shora tésnici krouZek (poloZzka 3) a kryt (poloZka 2). Tésnici krouzek
zatlacte do krytu.

5. Upinacf pouzdro (poloZka 4) nasad'te na nosny kabel (poloZka 1) podle obrazku 6.
6. Nosny kabel s upfnacim pouzdrem (polozka 4) zatlaCte do adaptéru (polozka 5).

Kryt (poloZka 2) s tésnicim krouZkem (polozka 3) nasuiite na adaptér (polozka 5) a pevné jej
k adaptéru pfiSroubujte.

% Upozornéni!

DemontdZ montdZniho Sroubeni nosného kabelu se provddi opacnym postupem.

@ Pozor!

Montujte pouze do zdsobnikd bez tlaku.

12
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3.3.3  Montaz pfipojovaci skfinky
Volitelnd pfipojovaci skifiika se montuje ¢tyfmi Srouby (M 4). Rozmeéry pfipojovaci skiftiky
naleznete v technické informaci TI431P/00/EN, kapitola "Mechanickd konstrukce"

(— viz také: www.endress.com — Vybrat zemi— Download — Rozsah vyhleddvéni:
Dokumentace).

3.3.4  Montaz hlavicového pfevodniku teploty TMT182

®

PO1-FMX21xx-17-Xx-Xx- —xx-003
Obr. 7:  Montaz hlavicového prevodniku teploty, zobrazeni s pripojovaci skrirnkou.
Pripojovaci skiiiiku je mozné oteviit pouze Sroubovakem.

1 Montazni srouby

2 Montazni pruziny

3 Hlavicovy prevodnik teploty TMT182
4 Pojistné krouzky

5 Pripojovaci skrinka

Varovani!

m Hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 nenf ur¢en pro pouZiti v prostordch s nebezpecim vybuchu.

Montéz hlavicového pievodniku teploty:

1. Montéznf Srouby (poloZka 1) s montdZnimi pruZzinami (polozka 2) prostréte otvory
v hlavicovém pfevodniku teploty (poloZka 3).

2. MontédZni Srouby upevnéte pojistnymi krouzky (poloZka 4). Pojistné krouzky, montdZzni Srouby
a pruziny jsou soucdstf doddvky hlavicového pfevodniku teploty.

3. Hlavicovy pfevodnik teploty pevné pfiSroubujte do pfipojovaci skfffiky
(max. $ifka Sroubovdku je 6 mm).

Varovdni!
m Montézn{ Srouby pili§ neutahujte, aby nedoslo k poSkozen{ hlavicového ptevodniku teploty.

13
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% Upozornéni!

Mezi fadovou svorkovnicf a hlavicovym pfevodnikem teploty TMT182 je nutné ponechat
vzdélenost minimdlné 7 mm.

mm (inch)

>7
(>0.27)

=1
e

NOC=HO

M=
oo

POI-FMX21xxx-06-xx-xx-xx-022

3.3.5 Montéz fadové svorkovnice pro pasivni Pt100 (bez TMT182)
Je-li ptistroj FMX21 s volitelnym odporovym teplomérem Pt100 doddn bez volitelného hlavicového
ptevodniku teploty TMT182, pfipojovacf skiftika je doplnéna fadovou svorkovnici pro pfipojent
odporového teploméru Pt100.

A Varovani!

m Pt100 ani fadova svorkovnice nejsou urené pro pouziti v prostordch s nebezpecim vybuchu.

@
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3.4 Kontrola montaze

Zkontrolujte fddné dotaZen{ viech Sroubt.

14
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4 Elektrické pfipojeni

4.1 Pripojeni pfistroje
Upozornéni!

Pfi pouziti méfictho pifstroje v prostordch s nebezpec¢im vybuchu je potieba dodrZovat platné statn{
normy a ptedpisy, bezpe¢nostni pokyny (XA) a montdzni vykresy (ZD).

m Napdjeci napéti musi odpovidat ddajim uvedenym na typovém Stitku (viz také —» str. 6,
kap. 2.1.1).

m Pfed pfipojenim pfistroje vypnéte napdjeci napéti.

m Konec kabelu musi byt pfiveden na suché misto nebo do vhodné pfipojovaci skfitiky. Pfipojovaci
skiffika Endress+Hauser s krytim IP66/67 a filtrem GORE-TEX® je vhodné pro venkovn{ pouZit{
(viz také —» str. 13, kap. 3.3.3 "MontdZ pfipojovaci sk¥inky").

m Piistroj pfipojte podle nésledujicich obrazkd. Soucést{ piistroje Waterpilot FMX21 a hlavicového
pfevodniku teploty TMT182 je ochrana proti pfep6lovéni. Zménou polarity nedojde ke znicen{
pifstroje.

m Podle normy IEC/EN 61010 musf byt pfistroj opatfen vhodnym pferuSovacem obvodu.

FMX21 FMX21 s Pt100 V
. 10.5...35 V DC
10.5...30 V DC (Ex ia)
10.5...35 V DC =—
_é_
®

Pt 100
FMX21

PO1-FMX2 1 xx-04-xx-xx-xx-008 PO1-FMX2 1 xx-04-xx-xx-xx-006
Obr. 8:  Elektrické pripojeni Obr. 9:  Elektrické pripojeni
Provedeni "NB", oznaceni 610 "Prislusenstvi"
v objednacim cisle (— viz technicka informace
TI431P, kapitola "Informace k objednavce”).

@ Ne pro FMX21 s vnéjsim priumérem 29 mm

Barvy vodi¢t: RD = Cervend, BK = ¢ernd, WH = bil4, YE = Zlutd, BU = modrd, BR = hnéda

1) Ne pro pouZitf v prostoréch s nebezpe¢im vybuchu.

15
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Waterpilot FMX21 s Pt100 a hlavicovym pfevodnikem teploty TMT182 !
(4 az 20 mA/HART)

10.5...35V DC
= TMT182 (4...20 mA)

. 4..20 mA

RL

i+

-

#[-] [ ] ]
RD BK |YE| BU

WH%BR

Pt 100

FMX21

PO1-FMX21xxx-04-xx-xx-xx-007
Obr. 10:  FMX21 s Pt100 a hlavicovym prevodnikem teploty TMTI182 (4 az 20 mA/HART), provedeni "PT" s oznacenim
620 v objednacim cisle (— viz technicka informace TI431P, kapitola "Informace k objednavce”).

@ Ne pro FMX21 s vnéjsim priimérem 29 mm
Barvy vodi¢t: RD = ¢ervend, BK = ¢ernd, WH = bild, YE = Zlutd, BU = modrd, BR = hnéda

1 Ne pro pouZiti v prostoréch s nebezpe¢im vybuchu.

4.1.1 Udaje pro piipojeni
Klasifikace pfipojen{ podle normy IEC 61010-1:
m Kategorie pfepéti 1

m Stupeni znecistén{ 1

deaje pro pfipojeni v prostorach s nebezpecim vybuchu

4 az 20 mA Ex ia IIC T4...T6

Ui 30VDC

I 133 mA

Pi L,LO0W

Ci 10,3 nF (senzor) / 180 pF/m (kabel)

Li 0 pH (senzor) / 1 pH/m (kabel)

Ta —-10°C < Ta< +70 °C pro T4; -10 °C < Ta < +40 °C pro T6
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4.1.2 Napajeci napéti

Provedeni Napajeci napéti

FMX21 FMX21 + Pt100 Hlavicovy pfevodnik
teploty TMT182

Proveden{ pro prostory bez 10,52z 35V DC 10,52z 35V DC 11,5az35VDC

nebezped{ vybuchu

Provedent pro prostory 10,5az30V DC - -

s nebezpe¢im vybuchu

Upozornéni!
JestliZe je piistroj pouzivan v prostordch s nebezpecim vybuchu, velikost napéjecich napéti je
omezena tak, jak je uvedeno vySe, v souladu s poZadavky pffslusné certifikace.

4.1.3  Specifikace kabelt

m Pffstroj FMX21 s volitelnym odporovym teplomérem Pt100
— BéZné dostupny stinény piistrojovy kabel
— Svorky, pfipojovaci skffiika: 0,08 aZ 2,5 mm?
m Hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 (volitelny)
— BéZné dostupny pfistrojovy kabel
— Svorky, pfipojovaci skffiika: 0,08 aZ 2,5 mm?
— Pfipojovacf svorky pfevodniku: max. 1,75 mm?

Upozornéni!

U proveden{ pfistroje s vnéjsim primeérem 22 mm nebo 42 mm je nosny kabel stinény.
Endress+Hauser doporucuje v ndsledujicich pffpadech jako nosny kabel pouZit stinény kabel:

m pii vétsi vzdalenosti mezi koncem nosného kabelu a displejem a/nebo vyhodnocovac{ jednotkou,
m pii vétsi vzddlenosti mezi koncem nosného kabelu a hlavicovym ptevodnikem teploty,

m je-li signdl Pt100 pfipojen pf{mo k displeji a/nebo vyhodnocovac{ jednotce.

4.1.4  Ptikon/proudova spotfeba

FMX21 FMX21 + Pt100 Hlavicovy pfevodnik teploty
TMT182
Pi{kon <0,805 W pii 35V DC <0,805 W pii 35V DC <0,805 W pti 35V DC
(prostory bez nebezped{
vybuchu)
<0,690 W pti 30 VDC
(prostory s nebezpecim
vybuchu)
Proudovd spotfeba | Max. <23 mA Max. <23 mA Max. <23 mA
Min. > 3,6 mA Min. > 3,6 mA Min. > 3,5 mA
Pt100: < 0,6 mA

17
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4.1.5 Zitéz

Maximaln{ odpor zatéze zdvisi na napdjecim napéti (U) a je potfeba jej stanovit samostatné pro
kazdou proudovou smycku, viz vzorec a grafy pro pfistroj FMX21 a hlavicovy pfevodnik teploty.
Celkovy odpor tvofeny odpory pfipojenych zatizeni, pfipojovaciho kabelu a pffpadné nosného
kabelu nesmf byt vétSi neZ hodnota odporu zatéze.

FMX21 Hlavicovy pfevodnik teploty
Uu-105V Q Uu-11.5V
Rimax <53 A~ 209 - *1-Raw Rot< 5oa3a ~ ~ Radd

PO1-FMX21xx-16-xx-xx-en-000 PO1-FMX21xx-16-xx-xx-en-001

Rimax= Max. odpor zdatéze [Q]
Pridavné odpory, napt. odpor vvhodnocovacti jednotky a/nebo displeje, odpor kabelu [QQ]

U = Napdjeci napeti [V]
[ = Prostd délka nosného kabelu [m] (odpor kazdého vodice kabelu < 0,09 QO/m)
R R
] 4 Q] 4
1065 1022
847 804
630 587
413 370
195 152
105 15 20 253035 Y 115 15 20 253035 Y
W\
PO1-FMX2 1 xxxx-05-xx-xx-xx-000 PO1-FMX21xx-05-xx-xx-xx-003
Obr. 11:  Grafzatéze FMX21 k pribliznému zjisténi Obr. 12:  Graf'zatéze hlavicového prrevodniku teploty
odporu zatéze. Pridavné odpory, jako je k pribliznému zjisténi odporu zatéze.
odpor nosného kabelu, je potieba podle Pridavné odpory je potieba podle vzorce
vzorce odecist od zjisténé hodnoty. odecist od zjisténé hodnoty.
Upozornéni!

V pfipadé ovldddni pomoci ru¢niho termindlu HART nebo pocitace PC s ovlddacim programem je
potfeba vzit v ivahu minimdln{ komunikac¢n{ odpor 250 Q.
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4.2 Pfipojeni méfici jednotky

4.2.1 Ochrana proti pfepéti

Z dtivodu ochrany pifstroje Waterpilot a hlavicového pievodniku teploty TMT182 pred velkymi
Spickami ruSivého napéti doporucuje Endress+Hauser zafadit ochranu proti pfepéti pfed a za displej
a/nebo vyhodnocovaci jednotku, jak je uvedeno na obrdzku.

Napajer
OP bal
4...20 mA .
/ oP 2 oP Napajen
E Hladina
Pt100 4...20 mA
— [—{op
Teplota 3 op Napéjen
S 4...20 mA
s / OP
o Hladina
+ —
8
x
E ©
Obr. 13:  Elektrické pripojent mérici jednotky

1 Napajeni, displej a vyhodnocovaci jednotka s jednim vstupem pro Pt100
Napdjeni, displej a vyhodnocovaci jednotka s jednim vstupem 4 az 20 mA
3 Napajeni, displej a vyhodnocovaci jednotka se dvéma vstupy 4 az 20 mA
OP  Ochrana proti prepéti, napr. HAW od Endress+Hauser (ne pro pouZiti v prostorach s nebezpecim vybuchu)

Upozornéni!
Vice informaci o aplikacich hlavicového pfevodniku teploty TMT182 pro HART od
Endress+Hauser naleznete v "technické informaci" TI078R/09/EN.
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4.2.2 Pfipojeni ru¢niho terminalu HART

Pomocf ru¢nfho termindlu HART je mozné z kteréhokoliv mista kabelu 4 az 20 mA konfigurovat
a kontrolovat pfevodnik a také pouzivat dalsf funkce.

@ min. 250 Q

A

{ 4..20 mA

FMX21

TO
PO1-FMX21 xxxx-04-xx-xx-xx-002
Obr. 14:  Pripojeni rucniho terminalu HART, zde napriklad komunikatoru Field Communicator DXR375
1 Potiebny komunikacni odpor >250 Q
2 Rucni terminal HART schvdleny pro pouziti v prostordch s nebezpecim vybuchu (Ex ia)
3 Rucni terminal HART schvaleny pro pouziti v prostordach s nebezpecim vybuchu (Ex ia) pripojeny primo k pristroji,
i kdyz se jedna o prostory Ex

Varovéni!

m V prostordch s nebezpe¢im vybuchu nevymériujte baterii ru¢niho termindlu.

m Pfi pouzitf méfictho pfistroje v prostordch s nebezpecim vybuchu je potfeba dodrZovat platné
statn{ normy a pfedpisy, bezpecnostn{ pokyny (XA) a montdzn{ vykresy (ZD).
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4.2.3 Pfipojeni modulu Commubox FXA191/FXA195 pro praci
s programem FieldCare

[ @T‘
]

min. 250 Q
®

4...20 mA

—o
—o

O N\+

FMX21

A

Obr. 15:  Pripojeni pocitace PC s oviadacim programem FieldCare pomoci modulu Commubox FXA191/FXA195

PO1-FMX21 xxxx-04-xx-xx-xx-003

1 Pocitac s ovladacim programem FieldCare

2 Modul Commubox FXA191/FXA195 schvaleny pro pouziti v prostordach s nebezpecim vybuchu (Ex ia)

3 Potrebny komunikacni odpor > 250 2 (komunikacni odpor (270 €2), ktery je mozné pripojit nebo odpojit, je
soucdasti modulu Commubox FXA195)

Pfipojeni modulu Commubox FXA191

Modul Commubox FXA191 je ur€en pro pfipojent jiskrové bezpecnych ptevodnik{ a pfevodniki
bez jiskrové bezpecnosti s protokolem HART k sériovému rozhrani (RS232C) pocitace. Tim je
umoznéno ddlkové ovlddani ptevodnikil ovlddacim programem FieldCare od Endress+Hauser.
Modul Commubox je napdjen ze sériového rozhrani. Modul Commubox je také vhodny pro
pfipojeni do jiskrové bezpecnych obvod. Dalsi idaje naleznete v technické informaci TI404F.

Pfipojeni modulu Commubox FXA195

Modul Commubox FXA195 je urcen pro pfipojent jiskrové bezpecnych pfevodnikdl a pfevodnik
bez jiskrové bezpecnosti s protokolem HART k portu USB pocitace. Tim je umozZnéno dalkové
ovlddan{ pfevodnik( ovlddacim programem FieldCare od Endress+Hauser. Modul Commubox je
napdjen z portu USB. Modul Commubox je také vhodny pro pfipojeni do jiskrové bezpecnych
obvodd. Komunika¢n{ odpor (270 Q), ktery je moZné pfipojit nebo odpojit, je soucasti modulu
Commubox. Dalsf iidaje naleznete v technické informaci TI237F.

% Upozornéni!

Pfi pouziti méfictho pifstroje v prostordch s nebezpec¢im vybuchu je potfeba dodrZovat platné statn{
normy a ptedpisy, bezpe¢nostni pokyny (XA) a montdzni vykresy (ZD).
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4.2.4  Prfipojeni kompenzace tlaku vzduchu s externi méfenou
hodnotou

Ew—

RRHTC T l

. ]
Cerabar
Fieldgate Vicebodovy propojovaci modul
FXA520 FXN520 ||
FMX21
1o/

PO1-FMX21 xx-14-xx-xx-xx-003

V aplikacich, kde m@ze dojit ke kondenzaci, se doporucuje pouzit absolutn{ tlakovou sondu. Pii
meéfen{ hladiny absolutni tlakovou sondou je méfend hodnota ovliviiovdna kolisdnim tlaku okolniho
vzduchu. Z d@ivodu korigovan{ této chyby Ize k signdlovému kabelu HART pfipojit externf absolutni
senzor tlaku (napf. Cerabar) v rezimu periodického vysflan{ (reZim "burst") a ptistroj Waterpilot
pfepnout do rezimu "burst".

Po zapnuti aplikace "Electr. Delta P (elektr. delta P)" bude externi senzor absolutniho tlaku
vypocitavat rozdil mezi dvéma signdly tlaku a timto zptisobem pfesné urcovat hladinu.
Takto 1ze korigovat vZdy pouze jednu méfenou hodnotu hladiny (viz také — kap. 6.4.7).

Pozor!
PHi pouzivéni jiskrové bezpecnych piistrojl je naprosto nezbytné dodrZovat pravidla propojovani
jiskrové bezpecnych piistroj, jak je ddno normou IEC60079-14 (zkouska jiskrové bezpecnosti).

4.2.5 Prfipojeni externiho senzoru teploty/hlavicového pfevodniku
teploty pro korekci hustoty

Ptistroj Waterpilot FMX21 je schopen korigovat chyby méfen{ zplisobené kolisénim hustoty vody
vlivem teploty. UZivatel si m@ze vybrat z nésledujicich moZnosti:

PouZiti interné méfené teploty senzoru v pfistroji FMX21

Pro korekci hustoty se v ptistroji Waterpilot FMX21 pouzivé interné méfend teplota senzoru. Sighal
hladiny je timto zptsobem korigovdn podle charakteristické k¥ivky hustoty vody (viz také — kap.
6.4.8).

PouZziti volitelného interniho senzoru teploty Pt100 pro korekci hustoty ve vhodném
nadfazeném zafizeni HART (napf. PLC)

Pifstroj Waterpilot FMX21 mUze byt vybaven volitelnym senzorem teploty Pt100. Endress+Hauser
navic nabiz{ hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 pro pfevod signdlu z Pt100 na signdl HART 4 aZ
20 mA.

Signdl teploty a tlaku se pteddvéd do nadfazeného zatizenf HART (napf. PLC), kde se pomoci uloZené
lineariza¢n{ tabulky nebo pfepoctové funkce hustoty vypocitdvd korigovand hodnota hladiny
(zvoleného média) (viz také — kap. 6.4.9).
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o o [ o

Ridici jednotka
HART

Vicebodovy propojovaci modul
FXN520

TMT182 FMX21 g

PO1-FMX2 1 xx-14-xx-xx-xx-002

Pouziti externiho teplotniho signalu pfeddvaného do pfistroje FMX21 periodickym
vysilanim (reZim "burst") komunikace HART

Pifstroj Waterpilot FMX21 mtiZe byt vybaven volitelnym senzorem teploty Pt100. V takovém
pifpadé je signal senzoru Pt100 analyzovan ptevodnikem teploty vybavenym komunikac{

s protokolem HART (verze HART 5.0 a vy3si) podporujicim rezim BURST (periodické vysfldn{).
Teplotni signdl se takto pfeddva do pfistroje FMX21. Pfistroj FMX21 pouZivd tento signal pro
korekci hustoty ovliviiujici signdl hladiny (viz také — kap. 6.4.10).

% Upozornéni!

Hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 nenf pro tuto konfiguraci vhodny.

.2 N
—— 4
Fieldgate Vicebodovy propojovaci modul
FXA520 FXN520
Hlavicovy prevodnik teploty

(rezim periodického vysilani) FMX21

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-en-007

Napiiklad pfi teploté 70 °C bez korekce mohou pfidavné chyby dosdhnout hodnoty az 4 %.
S korekcf hustoty se chyba sniZ{ v celém teplotnim rozsahu od 0 do 70 °C na hodnotu 0,5 %.

% Upozornéni!
Dals{ udaje o pfistrojich naleznete v pfislusné technické informaci:
m TI078R: Hlavicovy prevodnik teploty TMT182 (4 az 20 mA/HART)
m TI369F: Modul Fieldgate FXA520
m TI400F: Vicebodovy propojovaci modul FXN520

4.3 Kontrola pfipojeni

Po pfipojen{ pfistroje je nutné provést ndsledujici kontroly:

» Odpovidé napdjeci napétf tdajiim na typovém Stitku?

m Je piistroj pfipojen podle kapitoly 4.1 "Pfipojeni pfistroje"?

m Jsou vSechny Srouby fddné dotazené?

m Volitelnd pfipojovaci skiftika: jsou kabelové préichodky tésné?
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5 Ovladani

Upozornéni!
Endress+Hauser nabiz{ pro pfistroj Waterpilot FMX21 a hlavicovy pfevodnik teploty TMT182
mnoho moZnost{ feSeni méficich mist s displejem a/nebo vyhodnocovaci jednotkou. Dals{

informace Vam poskytne nejbliZsi servisni stfedisko Endress+Hauser. Kontaktni adresy naleznete na
www.endress.com/worldwide.

5.1 Ovladéni pomoci ru¢niho terminalu HART

Ru¢nim termindlem je moZné po kabelu 4 az 20 mA konfigurovat vSechny parametry pifstroje
pomoc{ nabidky funkci.

[e=] Q ) @ X]

Waterpilot:

Display/Operat.

T Tst Value Disp

2 2nd Value Disp. Delete
3 Display Contrast

4 Format 1t Value

=] HMW =
e P G S—

Setup

2 Measuring Mode Delete
3 Pres.side switch

4 High Press. Side

5 Press. Eng. Unit
5 Corrected Press.
5 Pos.Zero Adjust

6 Calib, Offset [&=] Q
Waterpilot:
Diagnosis
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Obr. 16:  Rucni terminal HART, zde napriklad Field Communicator 375 s nabidkou funkci

1 Displej LCD s textovymi nabidkami funkct
2 Tlacitka pro volbu nabidek funkci
3 Tlacitka pro zadavani hodnot parametrii

Upozornéni!

m Viz také — str. 20, "Pfipojen{ ru¢nfho termindlu HART".

m Dald{ informace naleznete v provoznim ndvodu k ru¢nfmu termindlu. Provozni ndvod je soucést
doddvky ru¢niho termindlu.
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5.2 Ovlédani programem FieldCare

Program FieldCare zaloZeny na technologii FDT je f{dici ndstroj spole¢nosti Endress+Hauser uréeny
pro spravu pifstroji. Programem FieldCare je moZné konfigurovat vSechny pfistroje
Endress+Hauser i pffstroje jinych vyrobct, které podporujf standard FDT. Podporovény jsou tyto
operaéni systémy: Win2000, Windows XP a Windows Vista.

Program FieldCare podporuje ndsledujici funkce:

» Konfigurovédni pfevodnikd v pf{mém (online) a nepifmém (offline) reZimu

m Uklddan{ dat do pfistroje a Ctenf dat z pfistroje (upload/download)

m Dokumentovan{ Gdajl o misté méteni

MozZznosti pfipojeni:

m Protokol HART pfes modul Commubox FXA191 a sériové rozhran{ RS232C pocitace
m Protokol HART pfes modul Commubox FXA195 a port USB pocitace

m Protokol HART pfes modul Fieldgate FXA520

Upozornéni!

m — str. 21, "Pfipojen{ modulu Commubox FXA191/FXA195 pro praci s programem FieldCare".

m Dals{ informace o programu FieldCare a jeho staZen{ naleznete na Internetu (— viz také:
www.endress.com — Vybrat zemi— Download — Vyhleddvén{ textu: FieldCare).

m Vzhledem k tomu, Ze v nepfimém (offline) reZimu konfigurovéni nelze v p¥{stroji vytvofit vSechny
interni vazby, je potfeba pied pfenesenfm parametr(i do piistroje zkontrolovat spravnost
parametr{.

53 Zablokovani/odblokovani ovladani

Po zadani vSech parametr miZete dalsf zaddvani{ zablokovat proti neopravnénému
a nezddoucimu pifstupu. Pro zablokovan{ ovldddn{ se pouzivd parametr "Operator code (kdd
operatora)".

Nézev parametru Popis

Operator code Funkce se pouZ{vd pro zaddn{ kédu potfebného pro zablokovéni nebo odblokovan{
(kéd operatora) ovlddani.

Zadan{ hodnoty

Udaj zadavany uZivatelem:
m Zablokovdni: zadejte &islo = uvoltiovacimu kédu (rozsah hodnot: 1 az 65535).

3 » Odblokovéni: zadejte uvoliiovaci kdd.
Cesta v nabidce:

Setup —> Extended Setup > | & Upozornént!

User code Pii doddn{ pfistroje je nastaven uvoltiovaci kéd "0". Jiny uvolfiovaci kdd je mozné nastavit
parametrem "Code definition (definovani kédu)".

Pokud uZivatel uvoltiovacf kdd zapomnél, mtize jej znovu zobrazit zadanim ¢fslic "5864".

Vyrobni nastaveni:
0

Uvoltiovaci kéd je definovdn parametrem "Code definition (definovan{ k6du)".

Nézev parametru Popis
Code definition Funkce se pouziva pro zaddn{ uvoliiovactho kédu, kterym lze piistroj odblokovat.
(Zdet/'ln)ollla;n kédu) Udaj zadavany uZivatelem:

addnf hodnoty = Cislo v rozsahu 0 aZ 9999

Cesta v nabidce: Vyrobni nastaveni:

Setup — Extended Setup — 0
Code definition

25
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54 Obnoveni vyrobniho nastaveni (reset)

Zadénim urcitého kédu miZete Uplné nebo ¢dste¢né vratit nastavené hodnoty parametr( na
hodnoty dané vyrobcem (viz také kap. 11.2.1). Kéd zadejte pomoci parametru "Enter reset code
(zaddn{ resetovactho kédu)" (cesta v nabidce: Expert — System — Management — Enter reset
code).

K dispozici jsou rizné resetovaci kédy pifistroje. V nésledujici tabulce je uvedeno, které parametry
se resetuji danymi resetovacimi kédy. P¥i resetovan{ parametr musi byt ovldddni odblokovadno
(viz kap. 5.3).

Upozornéni!

74dné z konfigura¢nich parametrt, které byly podle specifikace uZivatele vytvofeny u vyrobce, se
resetovdnim neovlivn{ (uZivatelskd konfigurace zlstane nezménéna). Pokud chcete, aby se pfi
resetovan{ nastavily na pivodn{ vyrobn{ nastaveni i tyto parametry, kontaktujte servisni stfedisko
Endress+Hauser. ProtoZe se nejednd o zvlastn{ servisni uroveri, objednac{ ¢islo a vyrobnf ¢islo 1ze
zménit bez zvldStniho uvolilovactho kédu.

Resetovaci kéd Popis a vliv

62 Resetovéni napéjeni (teply start)

m Pfistroj se znovu spusti. Data se znovu nactou z paméti EEPROM (procesor se znovu
inicializuje).

m Pokud prdvé probfhd néjakd simulace, ukondf se.

333 UZivatelsky reset
m Tento kéd resetuje vSechny parametry kromé:
— oznacen{ pifstroje
— lineariza¢n{ tabulky
— provoznich hodin
— zdznamu uddlost{
— seffzen{ proudu
m Pokud prédvé probfhd néjakd simulace, ukonc{ se.
m Pfistroj se znovu spusti.

7864 Celkovy reset
m Tento kéd resetuje viechny parametry kromé:
— provoznich hodin
— zdznamu udalost{
m Pokud prdvé probfhd néjakd simulace, ukonc{ se.
m Pfistroj se znovu spusti.

Upozornéni!
Po "celkovém resetu" v programu FieldCare je potfeba stisknout tlacitko "Refresh (obnoveni)", aby
se resetovaly také jednotky meéteni.
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6 Uvedeni do provozu

6.1 Kontrola funkce

Pfed uvedenim do provozu pfekontrolujte montdz a pfipojenf podle seznamu kontrol.

m Seznam kontrol "Kontrola montdze" — viz kap. 3.4
m Seznam kontrol "Kontrola pfipojen{" — viz kap. 4.3

6.2 Uvedeni do provozu programem FieldCare

Pozor!

Pokud je do pfistroje pfiveden tlak niZ${ neZ minimadln{ pf{pustny tlak nebo tlak vyss§i neZ maximalni
ptipustny tlak, zobraz{ se postupné ndsledujici hlaSeni:

1. "S140 Working range P (S140 provozni rozsah P)" nebo "F140 Working range P" D

2. "S841 Sensor range (S841 rozsah senzoru)" nebo "F841 Sensor range" !
3. "S971 Sensor range" D

V programu FieldCare jsou k dispozici tyto jazyky:

m némcina

= angli¢tina

» francouzstina

m italStina

= Spanélstina

m japonstina

m ¢{nstina

Upozornéni!

Pfistroj je standardné nastaven do rezimu meéfen{ tlaku. Méfic{ rozsah a jednotky, ve kterych je
meéfend hodnota pfeddvdna, odpovidajf specifikacim na typovém Stitku.

6.2.1 Zéakladni nastaveni

m Vyvolejte program FieldCare a navaZte spojeni s pifstrojem Waterpilot FMX21.
m Zvolte reZim méfen{ a potvrdte jej stisknutim "Enter":

Nézev parametru Popis
Measuring mode Zvolte rezim meéfeni.
(reZim méfeni) Struktura nabidky ovlddacich funkc{ z4visf na zvoleném rezimu méfeni.

Volba ('_rh Pozor!

Pfi zméné rezimu méfen{ se neprovddéji ptepocty. Po zméné rezimu méfeni musi byt
pifstroj znovu zkalibrovén.

Moznosti volby:

m Pressure (tlak)

m Level (hladina)

Vyrobni nastaveni:

Pressure (tlak)

1) zdvisi na nastaven{ parametru "Alarm behavior (chovén{ p#i poplachu)"
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m Zvolte jednotky tlaku a potvrdte je stisknutim "Enter":

Nézev parametru

Popis

Press. eng. unit
(jednotky tlaku)
Volba

Zvolte jednotky tlaku.
Po zméné jednotek tlaku se prepocitaji vSechny parametry tykajici se tlaku a zobrazi se
s novymi jednotkami.

Moznosti volby:

mbar, bar

mmH20, mH20, inH20
ftH20

Pa, kPa, MPa

psi

mmHg, inHg

kgf/cm?

Vyrobni nastaveni:
mbar nebo bar podle jmenovitého méfictho rozsahu senzoru nebo podle specifikaci

6.2.2  Korekce polohy

V zévislosti na montdzni poloze pfistroje miZe pfi méfeni tlaku dojit k posunuti nulové polohy. Toto
posunuti se koriguje nésledujicimi parametry.

Nézev parametru

Popis

Position adjustment
(korekce polohy)
(senzor relativniho tlaku)
Zadénf hodnoty

Korekce polohy — nenf potfeba zndt rozdil tlaku mezi poZadovanou hodnotou a hodnotou
méfeného tlaku.

Priklad:

— Meéfend hodnota = 2,2 mbar.

— V parametru "Pos. zero adjust (korekce nulové polohy)" korigujete méfenou hodnotu
volbou "Confirm (potvrdit)". To znamend, Ze aktudln{ hodnoté tlaku pfifadite hodnotu
0,0.

— Meéfend hodnota (po korekci nulové polohy) = 0,0 mbar.

— Hodnota proudu se koriguje také.

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)

Position offset
(posunuti polohy)
(senzor absolutniho tlaku)
Zadan{ hodnoty

Korekce polohy — je potteba zndt rozdil tlaku mezi nulou (poZadovand hodnota)
a hodnotou méfeného tlaku.

Priklad:

— Méfend hodnota = 982,2 mbar

V parametru "Position offset (posunuti polohy)" miiZete méfenou hodnotu korigovat
pomoci zadané hodnoty (napf. 2,2 mbat). To znamend, Ze aktudlni hodnoté tlaku
pfifadite hodnotu 980,0.

Meéfend hodnota (po korekci nulové polohy) = 980,0 mbar

— Hodnota proudu se koriguje také.

Vyrobni nastaveni:
0,0

6.2.3 Nastaveni tlumeni

Nazev parametru Popis

Damping value Tlumenim se ovliviiuje rychlost, s jakou métfend hodnota reaguje na zmény tlaku.
(hodnota tlumeni) Malé hodnota tlumenf: rychld reakce, méfend hodnota mtize kolisat.

Zadan{ hodnoty Velkd hodnota tlumeni: pomald reakce, méfend hodnota je stabilni.

Vyrobni nastaveni:
2,0 nebo podle specifikaci v objedndvce
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6.3 Méfeni tlaku

6.3.1 Kalibrace referen¢nim tlakem (mokra Kkalibrace)

Pfiklad:
V tomto ptikladu je pfistroj se senzorem 400 mbar nakonfigurovdn na méfic{ rozsah 0 az +300
mbar, tj. hodnota O mbar je pfifazena k proudu 4 mA a hodnota 300 mbar k proudu 20 mA.

Pfedpoklad:
Je mozZné definovat hodnoty tlaku O mbar a 300 mbar. Napfiklad pfistroj je jiZ namontovan.

Upozornéni!
Popis pouZitych parametr@ viz — kap. 11.2 "Popis parametrd".

Popis

1 | Provedte korekci polohy — str. 28.

2 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (reZim méfeni)" _IA“
zvolte rezim méfen{ "Pressure (tlak)". (mA]

® 20

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

3 | Pomocf parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)"
zvolte jednotky tlaku, zde naptiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

4 | Do pfistroje je pfiveden tlak odpovidajici dolni hodnoté
rozsahu (hodnota 4 mA), zde napfiklad O mbar.

@D 4 i i >
Zvolte parametr "Get LRV (pfevzet{ LRV)". 0 300 _P
[mbar]

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Get LRV.

POT-xxxxxxxX-05-%%-%%-%%-010

Hodnotu pfivedeného tlaku potvrdte volbou "Confirm Obr: 17: Kalibrace referencnim tlakem
{potvrdin)". Hodnota pfivedeného tlaku se pfifadf k dolnf | ; Viz tabulka, krok 4
hodnoté proudu (4 mA). 2 Viz tabulka, krok 5

5 | Do pfistroje je pfiveden tlak odpovidajici horni hodnoté
rozsahu (hodnota 20 mA), zde napfiklad 300 mbar.

Zvolte parametr "Get URV (pfevzeti URV)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Get URV.

Hodnotu ptivedeného tlaku potvrdte volbou "Confirm
(potvrdit)". Hodnota pfivedeného tlaku se pfitadi k horn{
hodnoté proudu (20 mA).

6 | Vysledek:
Meéfici rozsah je nakonfigurovdn na 0 az +300 mbar.
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6.3.2  Kalibrace bez referencniho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pifkladu je pfistroj se senzorem 400 mbar nakonfigurovdn na métici rozsah 0 az +300
mbar, tj. hodnota O mbar je pfifazena k proudu 4 mA a hodnota 300 mbar k proudu 20 mA.

Pfedpoklad:
Jednad se o teoretickou kalibraci, tj. hodnoty tlaku pro horni a doln{ hodnotu rozsahu jsou zndmé.

Upozornéni!

V zévislosti na montazni poloze pifstroje mtiZe dojit k posunuti méfené hodnoty tlaku, tj. jestlize
tlak neplisobi, méfend hodnota nemusi byt nulova. Informace o zptisobu provedeni korekce polohy
viz — str. 28.

Popis

1 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (reZim méfen)"
zvolte rezim méfen{ "Pressure (tlak)". |

[mA]

® 20

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)"
zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Zvolte parametr "Set LRV (nastaveni LRV)".

Cesta v nabfdce: Setup — Set LRV

Zadejte hodnotu parametru "Set LRV (nastaven{ LRV)" @ 4 0 1 1 300 p‘
(zde O mbar) a potvrdte ji. Tato hodnota tlaku se pFifadf T

[mbar]
k doln{ hodnoté proudu (4 mA).

4 | Zvolte parametr "Set URV (nastaven{ URV)".

PO T-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-010

Obr. 18:  Kalibrace bez referencniho tlaku

1 Viz tabulka, krok 3
Zadejte hodnotu parametru "Set URV (nastavenf URV)" | » Viz tabulka, krok 4

(zde 300 mbar) a potvrdte ji. Tato hodnota tlaku se
pfifadi k horn{ hodnoté proudu (20 mA).

Cesta v nabfdce: Setup — Set URV

5 | Vysledek:
Méfici rozsah je nakonfigurovdn na 0 az +300 mbar.
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6.4 Méfteni hladiny

6.4.1

Upozornéni!

Informace o méfeni hladiny

K dispozici jsou dva zpisoby vypoctu hladiny: "In pressure (tlakem)" a "In height (vySkou)". Tabulka

v nésledujic{ kapitole "Pfehled méfeni hladiny" ukazuje obé tyto méfici dlohy.

= Mezni hodnoty se nekontrolujf, proto zadané hodnoty musf odpovidat danému senzoru a méfici
uloze pfistroje, aby méfeni probihalo sprévneé.

m Definovén{ uZivatelskych jednotek neni mozné.

= Hodnoty zadané pro "Empty calib./Full calib. (kalibrace prdzdné/plné nédrze)", "Empty
pressure/Full pressure (tlak prdzdné/plné nddrze)", "Empty height/Full height (vySka v prdzdné/
plné nddrzi)" a "Set LRV/Set URV (nastaveni LRV/URV)" se musf navzdjem lisit nejméné o 1 %.
V opa¢ném pfipadé je hodnota odmitnuta a zobrazi se hldeni.

6.4.2  Ptehled méfeni hladiny
Meéfici dloha Volba Moznosti volby Popis Zobrazeni méfené
hladiny méfené veli¢iny hodnoty
Kalibrace se provadi "In pressure | Parametrem — Kalibrace referenénim Meéfend hodnota se
zaddnim dvou dvojic | (tlakem)" "Output unit tlakem (mokrd kalibrace), | zobrazuje v rezimu
hodnot tlak/hladina. (vystupni viz — stt. 34, "kap. 6.4.4" | zobrazovédni méfenych
jednotky)": %, — Kalibrace bez referen¢nfho | hodnot a parametrem
hladina, objem nebo tlaku (suchd kalibrace), viz | "Level before lin (hladina
jednotky hmotnosti. — str. 32, "kap. 6.4.3" pfed linearizaci)".
Kalibrace se provad{ "In height — Kalibrace referen¢nim
zaddnim hustoty (vySkou)" tlakem (mokrd kalibrace),

a dvou dvojic hodnot
vyska/hladina

viz — stt. 38, "kap. 6.4.6"

— Kalibrace bez referen¢nfho

tlaku (suchd kalibrace), viz
— str. 36, "kap. 6.4.5"
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6.4.3  Volba hladiny "tlakem"
Kalibrace bez referen¢niho tlaku (sucha kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pfikladu se md objem v nddrzi méfit v litrech. Maximdln{ objem 1000 litri odpovid4 tlaku
400 mbar. Minimdln{ objem O litr odpovidd tlaku O mbar, protoZe procesn{ membrdna sondy se
nachéz{ na pocétku métictho rozsahu hladiny.

Pfedpoklad:

m Méfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m Jednd se o teoretickou kalibraci, tj. hodnoty tlaku a objemu dolniho a horntho kalibra¢nfho bodu
musi byt zndmé.

Upozornéni!

m Hodnoty zadané pro "Empty calib./Full calib. (kalibrace prazdné/plné nadrze)" a "Set LRV/Set
URV (nastaven{ LRV/URV)" se musf navzajem lisit nejméné o 1 %. V opa¢ném pfipadé je hodnota
odmitnuta a zobraz{ se hldSen{. Ostatni mezn{ hodnoty se nekontrolujf, proto zadané hodnoty
mus{ odpovidat danému senzoru a méfici dloze pfistroje, aby méfen{ probihalo sprévneé.

m V zdvislosti na montdzn{ poloze pifstroje mtiZe dojit k posunuti méfené hodnoty tlaku, tj. jestlize
je nddrz prazdnd nebo Céste¢né naplnénd, méfend hodnota nemusf byt nulova. Informace
o zplisobu proveden{ korekce polohy viz — str. 28, "Korekce polohy".

Popis

1 | Pomoci parametru "Measuring mode (reZim méfeni)"
zvolte rezim meéfeni "Level (hladina)".

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomocf parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" ®
zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar". 1000 |
Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit {

3 | Pomoc parametru "Level selection (volba hladiny)" T | ::400 mbar
zvolte rezim hladiny "In pressure (tlakem)". @
Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level — 0l
Level selection

4 | Pomocf parametru "Output unit (vystupni jednotky)"

zvolte jednotky objemu, zde napiiklad "l" (litry).
p=1 cms3
Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —

Output unit

PO1-FMX21 xxx-19-xx-xx-xx-000

5 | Pomoc{ parametru "Calibration mode (kalibracn{ rezim)" Obr 19-

3 Kalibrace bez referencniho tlaku —
zvolte "Dry (suchy)".

sucha kalibrace

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level - | / Viz tabulka, kroky 6 a 7
Calibration mode 2 Viz tabulka, kroky 8 a 9

6 | Pomocf parametru "Empty calib. (kalibrace prdzdné
nédrZe)" zadejte hodnotu objemu odpovidajicf dolnfmu
kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "0 litrd".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib.

7 | Pomoc{ parametru "Empty pressure (tlak prézdné
nédrZe)" zadejte hodnotu tlaku odpovidajici dolnfmu
kalibra¢nimu bodu, zde naptiklad "0 mbar".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Empty pressure
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ES}

Popis

Pomoc{ parametru "Full calib. (kalibrace plné nddrze)"
zadejte hodnotu objemu odpovidajici hornimu
kalibra¢nfmu bodu, zde napfiklad "1000 litrd".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Full calib.

Pomoc{ parametru "Full pressure (tlak plné nddrze)"
zadejte hodnotu tlaku odpovidajici hornimu
kalibra¢nimu bodu, zde naptiklad "400 mbar".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Full pressure

10

Parametr "Adjust density (nastaven{ hustoty)" obsahuje
vyrobni nastaven{ 1,0. Toto nastaven{ Ize v pi{padé
potteby zmeénit. Postupné zaddvané dvojice hodnot mus{
odpovidat této hustoté.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density

@y, Upozornéni!

Procesn{ hustotu je mozné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 14).

11

Pomocf parametru "Set LRV (nastaven{ LRV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajici dolnf hodnoté proudu (4
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV

12

Pomocf{ parametru "Set URV (nastaven{ URV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajicf horn{ hodnoté proudu (20
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV

13

Pokud se v procesu pouzivé médium jiné, nez pro které
byla provedena kalibrace, je potfeba pomoc{ parametru
"Density process (procesn{ hustota)" definovat novou
hustotu.

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Density process

@y Upozornéni!

Procesnf hustotu je moZné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 14).

14

Je-li potfeba korigovat hustotu !: pomocf parametru
"Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)"
ptifadte teplotni sondu.

Cesta v nabidce: Expert — Application — Level — Auto
density cort.

15

Vysledek:
Méfici rozsah je nastaven na 0 az 1000 L.

Obr: 20:

QA AN W N~
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POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-028

Kalibrace referencnim tlakem —
mokra kalibrace

Viz tabulka, krok 6
Viz tabulka, krok 7
Viz tabulka, krok 8
Viz tabulka, krok 9
Viz tabulka, krok 11
Viz tabulka, krok 12

1) Korekci hustoty je moZné provadét pouze pro vodu. PouZiv4 se kiivka zévislosti hustoty na teploté, kter4 je
uloZena v pifstroji. Proto se zde nepouZivaji parametry "Adjust density (nastaveni hustoty)" (krok 10) a "Density

process (procesn{ hustota)" (krok 13).

Upozornéni!
V tomto reZimu meéten{ hladiny jsou k dispozici méfené veli¢iny: %, hladina, objem a hmotnost.
Viz kap. 11.2 "Vystupn{ jednotky".
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6.4.4  Volba hladiny "tlakem"
Kalibrace referen¢nim tlakem (mokra Kalibrace)

Pfiklad:
V tomto pffkladu se md hladina v nddrZi méfit v "m". Maximdln{ vySka hladiny je 3 m. Rozsah tlaku
je nastaven 0 aZ 300 mbar.

Pfedpoklad:

m Meéfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m N4drZ je mozné naplnit a vypustit.

Upozornéni!

Hodnoty zadané pro "Empty calib./Full calib. (kalibrace prdzdné/plné nédrze)", "Set LRV/Set URV
(nastaveni{ LRV/URV)" a tlaky pfivedené do piistroje se musi navzdjem lisit nejméné o 1 %.

V opa¢ném pifpadé je hodnota odmitnuta a zobraz{ se hldSeni. Ostatn{ mezn{ hodnoty se
nekontroluji, proto zadané hodnoty musi odpovidat danému senzoru a méfici tloze piistroje, aby
meéfen{ probihalo sprévné.

Popis

1 | Provedte "korekci nulové polohy" — str. 28.

2 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (rezim méfeni)"
zvolte rezim méfen{ "Level (hladina)".

Cesta v nabfdce: Setup — Measuring mode — Level ®
i . 300 mbar
3 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" 3m
zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar". {
Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit T |
4 | Pomoc{ parametru "Level selection (volba hladiny)" @
zvolte rezim hladiny "In pressure (tlakem)". 0 mbar
om
Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Level selection
5 | Je-li potieba korigovat hustotu ! : pomocf parametru
"Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)" .

prifadte teplotnf sondu. Obr. 21:  Kalibrace referencnim tlakem —

mokra kalibrace
Cesta v nabfdce: Expert — Application — Auto density
COIT. 1 Viz tabulka, krok 9

2 Viz tabulka, krok 10

6 | Pomocf parametru "Output unit (vystupni jednotky)"
zvolte jednotky hladiny, zde napfiklad "m".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Output unit

7 | Pomoci parametru "Calibration mode (kalibra¢n{ rezim)"
zvolte "Wet (mokry)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode

1) Korekci hustoty je mozné provadét pouze pro vodu. PouZivé se kfivka zdvislosti hustoty na teploté, kterd je
uloZena v piistroji. Proto se zde nepouZivaji parametry "Adjust density (nastaveni hustoty)" (krok 8) a "Density
process (procesnf hustota)" (krok 13).
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Popis

8 | Pokud je kalibrace provedena s médiem jinym nez je
procesni médium, pomoc{ parametru "Adjust density h 4
(nastavenf hustoty)" zadejte hustotu kalibra¢nfho média. [m]
Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level — ® 3
Adjust density

&y Upozornéni! 1
Procesn{ hustotu je mozné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 5).

9 | Do pfistroje je pfiveden hydrostaticky tlak odpovidajic
dolnfmu kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "0 mbar".

Zvolte parametr "Empty calib. (kalibrace prdzdné ® o 0 } } 300 p=
nédrze)". Tmbar]

POT-xxxxxxxX-05-X%-%%-%%-011

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —

Empty calib.

| 4
Zadejte hodnotu hladiny, zde naptiklad "0 m". [mA]
Potvrzenim zadané hodnoty se hodnota pfivedeného
tlaku pfifadi k dolnf hodnoté hladiny. @ 20

10 | Do pfistroje je pfiveden hydrostaticky tlak odpovidajici
hornimu kalibra¢nimu bodu, zde napiiklad "300 mbar".

Zvolte parametr "Full calib. (kalibrace plné nédrze)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —

Full calib.
Zadejte hodnotu hladiny, zde napifklad "3 m". ® 4 0 } } 3 h=
Potvrzenim zadané hodnoty se hodnota pfivedeného I

tlaku pfifadi k horni hodnoté hladiny.

POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-014
11 | Pomoci parametru "Set LRV (nastaveni LRV)" nastavte Obr: 22:  Kalibrace referencnim tlakem —

hodnotu hladiny odpovidajic{ dolnf hodnoté proudu (4 mokrd kalibrace

mA), zde napifklad "0 m".

Viz tabulka, krok 9

Viz tabulka, krok 10
Viz tabulka, krok 11
Viz tabulka, krok 12

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV

AN W N~

12 | Pomocf parametru "Set URV (nastaveni URV)" nastavte
hodnotu hladiny odpovidajici horn{ hodnoté proudu (20
mA), zde napifklad "3 m".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV.

13 | Pokud byla kalibrace provedena s médiem jinym nez je
procesn{ médium, pomoc{ parametru "Density process
(procesni hustota)" zadejte hustotu procesniho média.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Density process

&y Upozornéni!

Procesnf hustotu je moZzné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 5).

14 | Vysledek:
Meéfici rozsah je nastaven na 0 aZ 3 m.

% Upozornén!

V tomto rezimu meéten{ hladiny jsou k dispozici méfené veli¢iny: %, hladina, objem a hmotnost.
Viz kap. 11.2 "Vystupn{ jednotky".
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6.4.5  Volba hladiny "vyskou"
Kalibrace bez referen¢niho tlaku (suché kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pifkladu se md objem v nddrZi méfit v litrech. Maximdln{ objem 1000 litr& odpovidd vysce
hladiny 4 m. Minimdln{ objem O litri odpovida vy3ce hladiny O m, protoZe procesni membrana
sondy se nachdz{ na pocdtku méfictho rozsahu hladiny.

Pfedpoklad:

m Meéfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m Jednd se o teoretickou kalibraci, tj. hodnoty tlaku a objemu dolnfho a horntho kalibra¢nfho bodu
musi byt zndmé.

Upozornéni!

m Hodnoty zadané pro "Empty calib./Full calib. (kalibrace prdzdné/plné nddrze)", "Empty height/
Full height (vySka v prdzdné/plné nddrzi)" a "Set LRV/Set URV (nastaveni LRV/URV)" se mus{
navzdjem liSit nejméné o 1 %. V opa¢ném pifpadé je hodnota odmitnuta a zobraz{ se hldSent.
Ostatn{ mezni hodnoty se nekontroluji, proto zadané hodnoty musi odpovidat danému senzoru
a méfic{ tloze pfistroje, aby méfen{ probfhalo spravné.

m V zdvislosti na montdzn{ poloze pifstroje mtiZe dojit k posunuti méfené hodnoty tlaku, tj. jestlize
je nddrz prdzdnd nebo Céste¢né naplnénd, méfend hodnota nemusf byt nulovd. Informace
o zplisobu proveden{ korekce polohy viz — str. 28, "Korekce polohy".

Popis

1 | Pomoci parametru "Measuring mode (reZim méfeni)"
zvolte rezim meéfeni "Level (hladina)". W

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomocf parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" ®
zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar". 1000 |

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Pomocf parametru "Level selection (volba hladiny)"
zvolte rezim hladiny "In height (vy$kou)".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level — ol
Level selection

4 | Je-li potieba korigovat hustotu ! : pomocf parametru ®
"Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)" g
vy o . p= 1=
pfifadte teplotn{ sondu. cm3

PO1-FMX21xxx-19-xx-xx-xx-003

Cesta v nabfdce: Expert — Application — Auto density
COLT. Obr. 23:  Kalibrace bez referencniho tlaku —

sucha kalibrace

5 | Pomocf parametru "Output unit (vystupni jednotky)"

zvolte jednotky objemu, zde napiiklad "l" (litry). 1 Viz tabulka, kroky 10 a 11
2 Viz tabulka, kroky 13 a 14

Cesta v nabidce: Setup —» Extended setup —» Level —» |3 Viz tabulka, krok 12

Output unit

6 | Pomoc{ parametru "Height unit (jednotky vysky)" zvolte

[[eT)

jednotky vysky, zde napfiklad "m".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Height unit

7 | Pomoc{ parametru "Calibration mode (kalibra¢n{ rezim)"
zvolte "Dry (suchy)".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode

1) Korekci hustoty je mozné provadét pouze pro vodu. PouZiva se kiivka zévislosti hustoty na teploté, kterd je
uloZena v pifstroji. Proto se zde nepouZivaji parametry "Adjust density (nastaven{ hustoty)" (krok 12) a "Density
process (procesni hustota)" (krok 15).
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Popis

Pomoc{ parametru "Empty calib. (kalibrace prazdné
néddrZe)" zadejte hodnotu objemu odpovidajicf dolnfmu
kalibra¢nfmu bodu, zde napitklad "0 litrG".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib.

Pomoc{ parametru "Empty height (vyska v prdzdné
néddrZi)" zadejte hodnotu vysky odpovidajici dolnfmu
kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "0 m".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Empty height

10

Pomoc{ parametru "Full calib. (kalibrace plné nadrze)"
zadejte hodnotu objemu odpovidajici hornimu
kalibra¢nfmu bodu, zde napfiklad "1000 litrd".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Full calib.

11

Pomoc{ parametru "Full height (vySka v plné nédrzi)"
zadejte hodnotu vysky odpovidajic{ hornimu
kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "4 m".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Full height

12

Pomoc{ parametru "Adjust density (nastaven{ hustoty)"
zadejte hodnotu hustoty média, zde napifklad 1 g/cm?.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density

13

Pomocf parametru "Set LRV (nastaveni LRV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajici dolnf hodnoté proudu (4
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV

14

Pomocf{ parametru "Set URV (nastaven{ URV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajicf horn{ hodnoté proudu (20
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV

15

Pokud byla kalibrace provedena s médiem jinym nez je
procesn{ médium, pomoc{ parametru "Density process
(procesni hustota)" zadejte hustotu procesniho média.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Density process

&y Upozornéni!
Procesnf hustotu je moZné zménit, pouze pokud je
vyphuta automatickd korekce hustoty (viz krok 4).

16

Vysledek:
Méfici rozsah je nastaven na 0 az 1000 L.
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POT-xxxxxxxx-05-xx-xx-xx-033

Obr. 24:  Kalibrace referencnim tlakem —
mokra kalibrace

Viz tabulka, krok 12
Viz tabulka, krok 8

Viz tabulka, krok 9

Viz tabulka, krok 10
Viz tabulka, krok 11
Viz tabulka, krok 13
Viz tabulka, krok 14

NN AW~

% Upozornéni!

V tomto reZimu meéten{ hladiny jsou k dispozici méfené veli¢iny: %, hladina, objem a hmotnost
— kap. 11.2 "Vystupnf{ jednotky".
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6.4.6  Volba hladiny "vyskou"
Kalibrace referen¢nim tlakem (mokra Kalibrace)

Pfiklad:

V tomto pffkladu se md objem v nddrZi méfit v litrech. Maximdln{ objem 1000 litr& odpovidd vysce
hladiny 4 m. Minimdln{ objem O litrl odpovidd vy3ce hladiny O m, protoZe procesni membrana
sondy se nachézi na po¢atku méficitho rozsahu hladiny. Hustota média je 1 g/cm3.

Pfedpoklad:

m Méfend velicina je pfimo umérnd tlaku.

m N4drZ je mozné naplnit a vypustit.

Upozornéni!

Hodnoty zadané pro "Empty calib./Full calib. (kalibrace prdzdné/plné nédrze)", "Set LRV/Set URV
(nastaveni LRV/URV)" a tlaky pfivedené do piistroje se musi navzdjem lisit nejméné o 1 %.

V opac¢ném pifpadé je hodnota odmitnuta a zobraz{ se hldSeni. Ostatn{ mezn{ hodnoty se
nekontroluji, proto zadané hodnoty musi odpovidat danému senzoru a méfici tloze, aby méteni
probihalo sprdvné.

Popis

1 | Provedte korekci polohy, viz — str. 28.

2 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (rezim méfeni)" W
zvolte rezim meéfen{ "Level (hladina)".

Cesta v nabfdce: Setup — Measuring mode @

3 | Pomoci parametru "Level selection (volba hladiny)"
zvolte rezim hladiny "In height (vySkou)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Level selection

4 | Je-li potieba korigovat hustotu !): pomocf parametru 0l
"Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)"
pfifadte teplotn{ sondu.

®
Cesta v nabidce: Expert — Application — Auto density -1.9
COIT. P="ome

5 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" POT-EM1 ocx-19- x5 15-003
zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar". Obr. 25:  Kalibrace referencénim tlakem —

mokra kalibrace

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit
1 Viz tabulka, krok 9

6 | Pomocf parametru "Output unit (vystupni jednotky)" 2 Viz tabulka, krok 10
zvolte jednotky objemu, zde napiiklad "l" (litry). 3 Viz tabulka, krok 11

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Output unit

7 | Pomocf parametru "Height unit (jednotky vysky)" zvolte
jednotky vysky, zde napfiklad "m".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Height unit

1) Korekci hustoty je mozné provadét pouze pro vodu. PouZivé se kfivka zdvislosti hustoty na teploté, kterd je
uloZena v piistroji. Proto se zde nepouZivaji parametry "Adjust density (nastaveni hustoty)" (krok 11) a "Density
process (procesnf hustota)" (krok 14).
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Popis

Pomoc{ parametru "Calibration mode (kalibra¢ni rezim)"
zvolte "Wet (mokry)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Calibration mode

Do pfistroje je pfiveden hydrostaticky tlak odpovidajici
dolnfmu kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "0 mbar".

Pomocf parametru "Empty calib. (kalibrace prazdné
nddrZe)" zadejte hodnotu objemu odpovidajici dolnfmu
kalibra¢nimu bodu, zde napiiklad "0 litr".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Empty calib.

10

Do piistroje je pfiveden hydrostaticky tlak odpovidajici
hornimu kalibra¢nimu bodu, zde napfiklad "400 mbar".

Pomoc{ parametru "Full calib. (kalibrace plné nadrze)"
zadejte hodnotu objemu odpovidajici hornimu
kalibra¢nfmu bodu, zde napitklad "1000 litra".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Full calib.

11

Pokud je kalibrace provedena s médiem jinym nez je
procesni médium, pomoc{ parametru "Adjust density
(nastaven{ hustoty)" zadejte hustotu kalibra¢niho média,
zde napfiklad "1 g/cm?".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup — Level —
Adjust density

@y, Upozornénf!

Procesn{ hustotu je mozné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 4).

12

Pomocf parametru "Set LRV (nastaven{ LRV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajici dolnf hodnoté proudu (4
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set LRV

13

Pomocf{ parametru "Set URV (nastaven{ URV)" nastavte
hodnotu objemu odpovidajici horn{ hodnoté proudu (20
mA).

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Current
output — Set URV

14

Pokud byla kalibrace provedena s médiem jinym nez je
procesn{ médium, pomoc{ parametru "Density process
(procesni hustota)" zadejte hustotu procesniho média.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — Level —
Density process

&y Upozornéni!
Procesnf hustotu je moZné zménit, pouze pokud je
vypnuta automatickd korekce hustoty (viz krok 4).

15

Vysledek:
Méfici rozsah je nastaven na 0 az 1000 L.
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Obr. 26:  Kalibrace referencnim tlakem —

mokra kalibrace

Viz tabulka, krok 11
Viz tabulka, krok 9

Viz tabulka, krok 10
Viz tabulka, krok 12
Viz tabulka, krok 13

G AN W N~

ES

1.

Upozornéni!

V tomto reZimu méfen{ hladiny jsou k dispozici méfené veli¢iny: %, hladina, objem

a hmotnost — kap. 11.2 "Vystupni jednotky".
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6.4.7  Méfeni hladiny absolutni tlakovou sondou a externim tlakovym
signdlem (elektricky rozdilovy tlak)

Pfiklad:

V tomto pifkladu jsou pfistroje Waterpilot FMX21 a Cerabar M (kazdy s méficim ¢ldnkem

absolutniho tlaku) spojené spole¢nou komunika¢ni sbérnici. Timto zplisobem je mozné meétit
hladinu v hluboké jimce a soucasné provddét kompenzaci vlivu atmosférického tlaku.

.
Fieldgate Vicebodovy propojovaci modul
FXA520 FXN520

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-xx-008
Obr. 27:  Méreni absolutnimi tlakovymi sondami

1 Pripojovaci skiiniku je mozné objednat jako prislusenstvi
2 Absolutni tlak (atmosféricky tlak): Cerabar M
3 Absolutni tlak (hladina): Waterpilot
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Popis
Sefizeni senzoru hladiny (Waterpilot)

1 | Pomoci parametru "Measuring mode (reZim méfeni)" zvolte reZzim méfen{ "Pressure (tlak)".

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Do ptistroje nenf pfiveden tlak, proved'te korekci polohy, viz — str. 28.

4 | Pomoc{ parametru "Burst mode (rezim periodického vysildni)" zapnéte rezim periodického vysildn{ (burst).

Cesta v nabidce: Expert — Communication — HART Config.

5 | Pomoc{ parametru "Current mode (rezim proudu)" nastavte vystupn{ proud na "Fixed (pevny)" 4,0 mA.

Cesta v nabidce: Expert — Communication — HART Config.

6 | Pomocf parametru "Bus address (adresa na sbérnici)" nastavte adresu # O, napf. adresa na sbérnici = 1.
(HART 5.0, fidic{ jednotka: rozsah 0 aZ 15, kde adresa = O vyvoldva nastaven{ "Signaling (signalizace)"; HART 6.0,
fidic{ jednotka: rozsah 0 az 63).

Cesta v nabidce: Expert — Communication — HART Config.

Popis
Sefizeni senzoru atmosférického tlaku (Cerabar)
V piistroji se stanovi rozdil a sef{di se hladina

1 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (rezim méfeni)" zvolte rezim méfeni "Level (hladina)".

Cesta v nabfdce: Setup — Measuring mode

2 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Do pfistroje nenf pfiveden tlak, provedte korekci polohy, viz — str. 28.

4 | Pomoc{ parametru "Current mode (reZim proudu)" nastavte vystupni proud na "Fixed (pevny)" 4,0 mA.

Cesta v nabfdce: Expert - Communication — HART Config.

5 | Pomocf parametru "Bus address (adresa na sbérnici)" nastavte adresu # O, napf. adresa na sbérnici = 2.
(HART 5.0, tidicf jednotka: rozsah 0 aZ 15, kde adresa = O vyvoldvd nastaven{ "Signaling (signalizace)"; HART 6.0,
fidic{ jednotka: rozsah 0 az 63).

Cesta v nabfdce: Expert — Communication — HART Config.

6 | Pomocf parametru "Electr. Delta P (elektr. delta P)" aktivujte ¢tenf hodnoty vysilané externé v rezimu periodického
vysilan{ (burst).

Cesta v nabfdce: Expert — Application

7 | Provedte kalibraci hladiny (mokrou nebo suchou), viz — str. 34.

8 | Vysledek: Vystupni méfend hodnota senzoru atmosférického tlaku odpovidd hladiné v hluboké jimce (rozdilovy
signdl) a Ize ji ¢ist na zdkladé dotazu poslaného na adresu senzoru atmosférického tlaku pfes rozhran{ HART.

% Upozornén!

Opacné pfifazen{ méticich bodi ke sméru komunikace nen{ pfipustné.

Méfend hodnota vysilajictho piistroje (periodické vysildni) musf byt vzdy vétsi nezZ méfend hodnota
piijimajictho pfistroje (funkce "Electr. Delta P (elektr. delta P)").

Korekce, které majf za nésledek posunuti hodnot tlaku (napf. korekce polohy, sef{zen{ proudu), je
potteba vZdy provadét pro konkrétni senzor a jeho orientaci, bez ohledu na aplikaci "Electr. Delta
P (elektr. delta P)". Jind nastaven{ vedou k nepfipustnému pouziti funkce "Electr. Delta P (elektr.
delta P)" a mohou byt pfi¢inou nespravnych métenych hodnot.
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6.4.8 Automaticka kompenzace hustoty pomoci interné méfené
teploty senzoru

Priklad:

V tomto pifkladu se pfistroj Waterpilot FMX21 pouzivéd pro méfeni hladiny vody. Pfi aktivované

automatické kompenzaci hustoty se zména hustoty vody zptsobend zménami teploty automaticky
zohledtiuje ve vysledném signdlu hladiny.

Il
]

>

Ridici jednotka
HART

FMX21

PO1-FMX21 xx-14-xx-xx-xx-009

Popis
Sefizeni pfistroje Waterpilot pro méfeni hladiny

1 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (rezim méfeni)" zvolte rezim méfen{ "Level (hladina)".

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Do pfistroje nenf pfiveden tlak, provedte korekci polohy, viz — str. 28.

4 | Nastavte parametr "Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)" na "Sensor temperature (teplota senzoru)".

Cesta v nabfdce: Expert — Application

5 | Provedte kalibraci hladiny (mokrou nebo suchou), viz — str. 34.

6 | Vysledek: Vystupni méfend hodnota piistroje Waterpilot odpovidd hladiné v hluboké jimce korigované podle
charakteristické kiivky hustoty vody.
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6.4.9  Automaticka kompenzace hustoty pomoci hodnoty vestavéného
Pt100, vypocet probiha ve vhodné fidici jednotce HART (napf.
PLC)

Pfiklad:

V tomto piikladu je pfistroj FMX21 s vestavénym odporovym teplomérem Pt100 spojen spole¢nou
komunika¢ni{ sbérnicf s hlavicovym pfevodnikem teploty s komunika¢nim protokolem HART (napf.
TMT182). Teplotn{ signdl a tlakovy signdl se pfedédvaijf do fidic{ jednotky HART (napf. PLC), kde se
na zdkladé ulozené linearizacni tabulky nebo funkce hustoty (zvoleného média) vypocitava
korigovand hodnota hladiny. Timto zplisobem se mtZe podle zvolené funkce hustoty vytvéfet
tlakovy a teplotn{ signdl pro kompenzaci hladiny.

Ridici jednotka
HART

Vicebodovy propojovaci modul
FXN520

TMT182  TMX21

PO1-FMX21xx-14-xx-xx-xx-002

Popis
Sefizeni pfistroje Waterpilot pro méfeni tlaku

1 | Pomoci parametru "Measuring mode (rezim méfeni)" zvolte reZim méfeni "Pressure (tlak)".

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomocf parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Do ptistroje nenf pfiveden tlak, proved'te korekci polohy, viz — str. 28.

4 | Pomoc{ parametru "Current mode (rezim proudu)" nastavte vystupn{ proud na "Fixed (pevny)" 4,0 mA.

Cesta v nabidce: Expert — Communication — HART Config.

5 | Provedte kalibraci hladiny (mokrou nebo suchou), viz — stt. 34.

6 | Pomocf parametru "Bus address (adresa na sbérnici)" nastavte adresu # O, napf. adresa na sbérnici = 1.
(HART 5.0, fidic{ jednotka: rozsah 0 aZ 15, kde adresa = O vyvoldva nastaven{ "Signaling (signalizace)"; HART 6.0,
fidicf jednotka: rozsah 0 az 63).

Cesta v nabidce: Expert — Communication — HART Config.

&y Upozornéni!
Vystupn{ proud pouZitého pfevodniku teploty musi byt také nastaven na Fixed (pevny) a adresa rozhran{ HART
musf byt rznd od nuly (napf. adresa = 2).

7 | Vysledek: Korigovanou hodnotu hladiny je mozné stanovit pro zvolené médium na zadkladé odpovidajici funkce
hustoty tak, Ze se ve vhodné fidici jednotce HART (napf. PLC) vypocitéd tlakovy a teplotni signdl.
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6.4.10 Automatickda kompenzace hustoty pomoci externi hodnoty
teploty, vypocet probiha v pfistroji FMX21

Pfiklad:

V tomto pfikladu je pfistroj FMX21 s vestavénym odporovym teplomérem Pt100 spojen spole¢nou
komunikacn{ sbérnic{ s vysilaCem teploty pracujicim s protokolem HART. V tomto pf{padeé je signdl
z Pt100 zpracovévan hlavicovym pfevodnikem teploty pracujicim s protokolem HART (HART 5.0
a vys$$im) a podporujicim rezim BURST. Pti aktivované automatické kompenzaci hustoty se zména
hustoty vody zptisobend zménami teploty automaticky zohlediiuje ve vysledném signdlu hladiny.

[ HARTL UL
. )
Fieldgate Vicebodovy propojovaci modul
FXA520 FXN520
Hlavicovy pfevodnik teploty =
(rezim periodického vysilani) EMX21
PO1-FMX21xx-14-xx-xx-en-007
Popis

Nastaveni hlavicového pfevodniku teploty pracujiciho s protokolem HART (HART 5.0 a vy$§im)
a podporujiciho funkci periodického vysilani (burst).

Vystupn{ proud pouZitého hlavicového pfevodniku teploty musi byt nastaven na Fixed (pevny) a adresa rozhrani
HART musf byt rliznd od nuly (napf. adresa = 1).

Funkce periodického vysildn{ (burst) musf byt zapnutd povelem 1 pfes rozhran{ HART.

Tento krok je potfeba provést pied ¢innostmi popsanymi niZe, aby se zamezilo aktivaci vstupni poruchy rozhrani
HART pfistroje FMX21 pfi uvéddén{ do provozu.

Sefizeni pfistroje Waterpilot pro méfeni hladiny

1 | Pomoc{ parametru "Measuring mode (reZim méfeni)" zvolte reZim méfen{ "Level (hladina)".

Cesta v nabidce: Setup — Measuring mode

2 | Pomoc{ parametru "Press eng. unit (jednotky tlaku)" zvolte jednotky tlaku, zde napfiklad "mbar".

Cesta v nabidce: Setup — Press. eng. unit

3 | Do pfistroje nenf pfiveden tlak, proved'te korekci polohy, viz — str. 28.

4 | Nastavte parametr "Auto density corr. (automatickd korekce hustoty)" na "External value (externi hodnota)".

Cesta v nabidce: Expert — Application

5 | Provedte kalibraci hladiny (mokrou nebo suchou), viz — str. 34.

6 | Vysledek: Vystupni méfend hodnota piistroje Waterpilot odpovidd hladiné v hluboké jimce korigované podle
charakteristické kiivky hustoty vody.

% Upozornéni!

Hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 nenf pro tuto konfiguraci vhodny.
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6.5 Linearizace

6.5.1 Poloautomatické zadani linearizacni tabulky
Pfiklad:

V tomto pifkladu se mé4 v nddrzi s kuZelovym vytokem méfit objem v "m3".
Pfedpoklad:

m NddrZ je moZzné naplnit a vypustit. Lineariza¢ni kifivka mus{ plynule nar{stat.
= Byl zvolen provozn{ rezim "Level (hladina)".

% Upozornéni!

Popis pouZitych parametr@ viz — kap. 11.2 "Popis parametrd".

Popis
1 | Pomoci parametru "Lin. mode (rezim linearizace)" zvolte
"Semiautom. entry (poloautomatické zaddni)". W
Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — A
Linearization — Lin. mode [3m3’:]

2 | Pomocf parametru "Unit after lin. (jednotky po
linearizaci)" zvolte jednotky objemu/hmotnosti, napf.
nm3n.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Unit after lin.

3 | Naplite nadrz do vysky 1. bodu \ o2
p vysky s = ﬁ

POT-FMX21 xxx-19-xx-xx-xx-002
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Popis

4 | Pomoc{ parametru "Line-numb. (¢fslo lineariza¢ntho
bodu)" zadejte ¢fslo bodu v tabulce.

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup —
Linearization — Line-numb

Pomoc{ parametru "X-value (hodnota X)" 1ze zobrazit
aktudln{ hladinu.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — X-value [ y

Pomoci parametru "Y-value (hodnota Y)" zadejte
pifslu$nou hodnotu objemu, zde napiiklad "0 m3", T

a hodnotu potvrdte. 04
0 3.0

“h
[m]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Y-value

5 | Pro zadan{ dal$tho bodu tabulky zvolte v parametru "Edit | &
table (tprava tabulky)" polozku "Next point (dal$f bod)". [mA]

Zadeijte dalf bod tak, jak bylo popsdno v kroku 4.
20

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Edit table

6 | Po zaddn{ vSech bodl tabulky zvolte v parametru "Lin.
mode (reZim linearizace)" poloZku "Activate table
(aktivovat tabulku)".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup —

Linearization — Lin. mode 4 >

0 35 V_
7 | Vysledek: [m3]
Zobraz{ se méfend hodnota po linearizaci. POI-Mioooe 05-1x-xi-xx-016
Obr. 28:  Poloautomatické zadani linearizacni

tabulky

% Upozornéni!

1. Béhem zadévani tabulky aZ do jejtho aktivovani je aktivni poruchové hldSenf F510
"Linearization (linearizace)" a poplachovy proud.

2. Hodnota 0 % (= 4 mA) je definovdna nejmensim bodem tabulky.
Hodnota 100 % (= 20 mA) je definovdna nejvétsim bodem tabulky.

3.  Pomoci parametri "Set LRV (nastaveni LRV)" a "Set URV (nastaven{ URV)" je moZné zmeénit
pfifazen{ hodnot objemu nebo hmotnosti k hodnotdm proudu.
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6.5.2  Rucdni zadéni lineariza¢ni tabulky

Pfiklad:

V tomto pifkladu se mé& v nadrzi s kuZzelovym vytokem méfit objem v "m>".
Pfedpoklad:

m Jednd se o teoretickou kalibraci, tj. body lineariza¢n{ tabulky jsou zndmé.
= Byl zvolen provozn{ reZim "Level (hladina)".
= Byla provedena kalibrace hladiny.

Upozornéni!
Popis pouZitych parametr® viz — kap. 11.2 "Popis parametrd".

Popis

1 | Pomoci parametru "Lin. mode (rezim linearizace)" zvolte
"Manual entry (ru¢n{ zaddni)".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —

Linearization — Lin. mode v
[m3]
2 | Pomoc{ parametru "Unit after lin. (jednotky po 3.5

linearizaci)" zvolte jednotky objemu/hmotnosti, napf.
M 31
m>".

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Unit after lin.

3 | Pomoc{ parametru "Line-numb. (¢fslo lineariza¢niho

" o i \ 0
bodu)" zadejte ¢islo bodu v tabulce. 0 30 [21 ]

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Line-numb

Pomoc{ parametru "X-value (hodnota X)" zadejte POI-EMX21x05-19-306- 104002
hodnotu hladiny (napf. "0 m"). Zadanou hodnotu
potvrdte. V A
[m3]
Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — 3.5

Linearization — X-value

Pomoc{ parametru "Y-value (hodnota Y)" zadejte
piislusnou hodnotu objemu, zde napifklad "0 m3",
a hodnotu potvrdte.

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup —
Linearization — Y-value

0 3.0

i‘jv

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-015
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Popis

4 | Pro zaddn{ dal$tho bodu tabulky zvolte v parametru "Edit
table (dprava tabulky)" polozku "Next point (dal$f bod)". |
Zadejte dalsf bod tak, jak bylo popsdno v kroku 3. [mA]

Cesta v nabidce: Setup — Extended setup — 20
Linearization — Edit table

5 | Po zadén{ vSech bodd tabulky zvolte v parametru "Lin.
mode (reZim linearizace)" poloZku "Activate table
(aktivovat tabulku)".

Cesta v nabfdce: Setup — Extended setup —
Linearization — Lin. mode

4 -
6 | Vysledek: 0 35 V
Zobraz{ se méfend hodnota po linearizaci. [m3]

PO1-Mxxxxxxx-05-xx-xx-xx-016

Obr: 29:  Rucni zadani linearizacni tabulky

Upozornéni!

1. Béhem zadévani tabulky aZ do jejtho aktivovani je aktivni poruchové hldSenf F510
"Linearization (linearizace)" a poplachovy proud.

2. Hodnota 0 % (= 4 mA) je definovdna nejmensim bodem tabulky.
Hodnota 100 % (= 20 mA) je definovdna nejvétsim bodem tabulky.

3. Pomoci parametri "Set LRV (nastaveni LRV)" a "Set URV (nastaven{ URV)" je moZné zmeénit
pfifazen{ hodnot objemu nebo hmotnosti k hodnotdm proudu.

7 UdrZba

Ptistroj Waterpilot a volitelny hlavicovy pfevodnik teploty TMT182 nevyZaduji Zddnou zvlastn{
uadrzbu.

Upozornéni!
Pfipojovaci skifiika: Udrzujte kompenzaci tlaku a filtr GORE-TEX® v ¢istoté.

7.1 Cisténi povrchu

Pri Cisténi vneéjSich ¢asti pifstroje dodrzujte ndsledujici pokyny:

m PouZivané Cistici prostiedky nesmi zptisobovat korozi pouzdra pfistroje a tésnéni. P¥{slusné
informace naleznete na typovém Stitku — stt. 6.

m Je potfeba zamezit poSkozenf procesni membrany a nosného kabelu.

m Pfipojovac{ skiftiku je moZné Cistit pouze vodou nebo hadfikem namocenym do velmi zfedéného
etanolu.
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8 Prislusenstvi

K piistroji Waterpilot se doddvd rzné pifsluSenstvi, které 1ze samostatné objednat
u Endress+Hauser, viz také — technickd informace TI431P/00/EN, kapitola "Informace

k objedndvce".

8.1 Upinaci svorka

m Endress+Hauser nabiz{ upfnacf svorku pro snadnou montdz pfistroje Waterpilot, — str. 11,
"Montdz ptistroje Waterpilot pomoci upinaci svorky".

m Materidl: 1.4404 (AISI 316L) a PA (polyamid) vyztuZeny sklenénymi vldkny

= Objednaci ¢islo: 52006151

8.2 Pfipojovaci skfifika

= Piipojovacf skifiiky IP66/1P67 s filtrem GORE-TEX® v¢etné vestavénych svorek.

m Pfipojovaci skfifika je také vhodnd pro montdZ hlavicového pfevodniku teploty (objednaci &islo:
51001023) nebo pro Ctyfi ptidavné svorky (objednaci &islo: 52008938)
— str. 13, "MontdZz hlavicového pfevodniku teploty TMT182".

Upozornéni!
Ne pro pouziti pfistroje FMX21 v prostordch s nebezpecim vybuchu.

8.3 Pfidavné zavaZi pro Waterpilot s vnéjSim primérem
22 mm a 29 mm

M 14x1

A i o)

8l e

A

©| o

Cl v

= ©

YV —
@22 |

mm (inch) (20.87)
PO1-FMXxxxxxx-06-xx-XX-XX-014

m Endress+Hauser nabiz{ pf{davnd zdvaZi zabratiujicf pohybu do strany, ktery zptsobuje chyby
meéteni, nebo pro snadnéjsi spousténi pifstroje do vodic{ trubky.
Je mozZné seSroubovat nékolik zdvaz{ dohromady. Zdvazi se potom upevni pf{mo na p{stroj
Waterpilot. Na pfistroje Waterpilot s vhéj$im primérem 29 mm (proveden{ s povrchovou dpravou
pouzdra) 1ze upevnit nejvyse 5 zévazi.

= Materidl: 1.4435 (AISI 316L)

= Hmotnost: 300 g

m Objednaci ¢islo: 52006153

Upozornéni!

Pistroj FMX21 s vnéj$im primérem 29 mm a s osvédcenim Ex nA umoZniuje upevnit nejvyse 1

ptidavné zdvazi.
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8.4 Hlavicovy pfevodnik teploty TMT182
(4 az 20 mA/HART)

m 2-vodicovy hlavicovy pfevodnik teploty nakonfigurovany na méfic{ rozsah od —20 °C do +80 °C.
Toto nastaven{ poskytuje teplotn{ rozsah 100 K, ktery lze snadno pfifadit.
Pamatujte na to, Ze odporovy teplomér Pt100 je urcen pro teplotni rozsah
od —10 °C do +70 °C — str. 13, "Montdz hlavicového pfevodniku teploty TMT182".

m Objednacf ¢fslo: 51001023

Upozornéni!
Ne pro pouzitf pfistroje Waterpilot FMX21 v prostordch s nebezpe¢im vybuchu.

8.5 Montazni Sroubeni nosného kabelu

m Endress+Hauser nabiz{ montdZni Sroubeni nosného kabelu pro snadnéj$i montdz piistroje
Waterpilot a pro utésnéni méfictho otvoru — str. 12, "MontdZ piistroje Waterpilot pomoci
montdzniho Sroubenf nosného kabelu".

» Materidl: 1.4301 (AISI 304)

m Objednaci ¢islo montdZniho Sroubeni nosného kabelu, zavit G 1 1/2 A: 52008264

m Objednaci ¢islo montdZniho Sroubeni nosného kabelu, zavit 1 1/2 NPT: 52009311

8.6 Svorky

= Radovi svorkovnice se ¢tyfmi svorkami pro piipojovaci skiffiku p¥istroje FMX21, vhodn4 pro
préfezy vodica:
0,08 az 2,5 mm?

m Objednaci ¢islo: 52008938

Upozornéni!
Radovd svorkovnice se ¢tyfmi svorkami nenf urcena pro pouzit{ v prostordch s nebezpecim
vybuchu, v¢etné CSA: GP.

8.7 Sada pro zkraceni kabelu

Sada pro zkrdcenf{ kabelu se pouZivd pro snadné a odborné zkrécen{ kabelu, viz technickd informace
TI431P/00/EN, kapitola "Informace k objedndvce", a dokumentace SD552P/00/A6.

Upozornéni!
Sada pro zkrdcen{ kabelu nenf urcena pro pfistroje s osvéd¢enim FM/CSA.

8.8 Oznaceni kabelu

Z dtvodu usnadnéni montdZze Endress+Hauser oznac¢uje na nosném kabelu délku definovanou
zdkaznikem, viz technickd informace TI431P/00/EN, kapitola "Informace k objednévce".

Upozornéni!

m Oznacenf je uréeno pouze pro montdZ a po dokoncéeni montdZe mize byt odstranéno.
U pifstrojii s osvédéenim pro pitnou vodu je potieba toto oznaceni peclivé odstranit bez zanechdn{
zbytkd. Pfitom nesmi{ dojit k poSkozeni nosného kabelu.

m Ne pro pouZiti pfistroje Waterpilot FMX21 v prostordch s nebezpe¢im vybuchu.
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8.9 Testovaci adaptér pro FMX21 s vnéjSim primérem
22 mm a 29 mm

(-
M 14x1 = @
P == swa
22 AF
® SW 13
P [:I:l:]/mAF
SW 12
12 AF
v (]

'®

PO1-FMXxxxxxx-06-xx-XX-Xx-013
Obr. 30:  Testovaci adaptér
A Pripojeni pristroje Waterpilot
B Pripojeni hadice se stlacenym vzduchem, vnitini primér rychloupinaciho kusu je 4 mm

= Endress+Hauser nabizi testovaci adaptér pro snadné ovéfeni funkce hladinovych sond.

= DodrZujte maximdln{ hodnotu tlaku stlaeného vzduchu hadice a maximadln{ pfetiZenf hladinové
sondy. (Udaje o maximélnfm pfetiZenf hladinové sondy naleznete v technické informaci TI431P/
00/EN nebo na www.endress.com — Vybrat zemi— Download — Rozsah vyhledévani:
Dokumentace)

= Maximdlnf tlak doddvaného rychloupinactho kusu: 10 bar

= Materidl adaptéru: 1.4301 (AISI 304)

= Materidl rychloupinaciho kusu: eloxovany hlinik

m Hmotnost adaptéru: 39 g

= Objednacf ¢islo: 52011868
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9 Odstranovani poruch

9.1 HlaSeni

V nésledujici tabulce jsou uvedena moznd poruchovd hléSeni. Parametr "Diagnostic code
(diagnosticky kéd)" zobrazuje hldSen{ s nejvyssi prioritou. Pfistroj poskytuje ¢tyfi rizné stavové

informac¢ni{ kédy podle NE107:

m F = porucha

m M (varovédni) = poZadavek na udrzbu

m C (varovani) = kontrola funkce

m S (varovani) = mimo specifikace (odchylky od pf{pustnych okolnich nebo procesnich podminek
zjiSténé vlastn{ testovaci funkcf pfistroje nebo poruchy v samotném pfistroji poukazujici na to, ze
nejistota méfen{ je vétsi neZ by byla o¢ekdvdna za normdlnich provoznich podminek).

Upozornéni!

m Podporu a dalsf informace si vyzddejte v servisnim stfedisku Endress+Hauser.

Diagnosticky | Poruchové hlaSeni
kéd

Pficina

Odstranéni poruchy

0 Bez poruch

C412 Probihd zdlohovani

— Pfenos dat (download).

Pockejte na dokoncen{ pfenosu.

C482 Simulace proudu

— Simulace vystupntho proudu je
zapnutd, tj. pfistroj nynf neméri.

Ukoncete simulaci

C484 Porucha simulace

— Poruchovy stav zapnuté simulace, tj.
pifstroj nyn{ neméri.

Ukoncete simulaci

C485 Simulace méfen{

— Simulace je zapnutd, tj. pfistroj nyni
neméfi.

Ukoncete simulaci

C824 Procesni tlak

— Je pfiveden piili§ velky nebo maly tlak.

— Toto hld3enf se za normdlnfho stavu
aktivuje pouze kratkodobé.

— Vliv elektromagnetickych polf je véts{
nez specifikujf technické tudaje.

1. Zkontrolujte hodnotu tlaku
2. Restartujte pfistroj
3. Provedte reset

F002 Nezndmy senzor

— Senzor nevyhovuje pfistroji
(elektronicky typovy Stitek senzoru).

Kontaktujte servisni stfedisko
Endress+Hauser.

F062 Pfipojen{ senzoru

— Kabel mezi senzorem a hlavn{
elektronikou je odpojen.

— Senzor je vadny.

— Vliv elektromagnetickych polf je vétsi
nez specifikujf technické tdaje. Toto
hlaSenf se za normédlnfho stavu aktivuje
pouze krétkodobé.

Zkontrolujte kabel senzoru

F081 Inicializace

— Kabel mezi senzorem a hlavni
elektronikou je odpojen.

— Senzor je vadny.

— Vliv elektromagnetickych polf je vétsi
nez specifikujf technické tdaje. Toto
hléSen{ se za normdlntho stavu aktivuje
pouze kratkodobeé.

1. Provedte reset
2. Zkontrolujte kabel senzoru

F083 Porucha trvalé paméti

— Senzor je vadny.

— Vliv elektromagnetickych polf je vétsi
nez specifikujf technické tdaje. Toto
hlaSenf se za normédlnfho stavu aktivuje
pouze krétkodobé.

1. Restartujte ptistroj

F140 Provoznf rozsah P

— Je pfiveden pfili§ velky nebo maly tlak.

— Vliv elektromagnetickych polf je véts{
nez specifikujf technické tudaje.

— Senzor je vadny.

1. Zkontrolujte procesn{ tlak
2. Zkontrolujte rozsah senzoru




Waterpilot FMX21

Odstratiovén{ poruch

Diagnosticky Poruchové hlaSeni Pficina Odstranéni poruchy

kéd

F261 Elektronika — Hlavnf elektronika je vadna. Restartujte pfistroj

— Porucha hlavn{ elektroniky.
F282 Porucha paméti dat — Porucha hlavn{ elektroniky. Restartujte pfistroj
— Hlavn{ elektronika je vadnd.
F283 Porucha trvalé paméti | — Hlavn{ elektronika je vadnd. Provedte reset
— Vliv elektromagnetickych polf je véts{
nez specifikujf technické tudaje.
— Napéjecf napétf bylo béhem zdpisu
odpojeno.
— Pfi zdpisu doslo k chybé.
F411 Nacteni/uloZenf dat — Soubor je vadny. 1. Znovu nactéte data
— Béhem nacitdn{ dat nebyla data 2. Pouzijte jiny soubor
pfenesena do procesoru spravné, napi. | 3. Provedte reset
z divodu odpojeného kabelu, rusivych
$picek (zvlnéni{) na napdjecim napét{
nebo vlivem elektromagnetickych poli.
F510 Linearizace — Lineariza¢ni tabulka se prévé upravuje. | 1. Dokoncete zaddvan{ hodnot
2. Zvolte "linear (linedrni)"

F511 Linearizace — Lineariza¢n{ tabulka obsahuje méné 1. Rozsah tabulky je pfili§ maly

nez 2 body. 2. Upravte tabulku
3. Potvrdte pfevzet{ tabulky
F512 Linearizace — Lineariza¢nf tabulka nestoupd nebo 1. Tabulka nenf monoténn{
neklesd rovnomérné. 2. Upravte tabulku
3. Potvrdte pfevzet{ tabulky
F841 Rozsah senzoru — Je pfiveden pffli§ velky nebo maly tlak. | 1. Zkontrolujte hodnotu tlaku
— Senzor je vadny. 2. Kontaktujte servisni sttedisko
Endress+Hauser.

F882 Vstupnf signal — Externf méfend hodnota nebyla pfijata | 1. Zkontrolujte sbérnici

nebo se zobrazuje poruchovy stav. 2. Zkontrolujte zdrojovy ptistroj
3. Zkontrolujte nastaven{

MO002 Nezndmy senzor — Senzor nevyhovuje piistroji Kontaktujte servisni stfedisko
(elektronicky typovy Stitek senzoru). Endress+Hauser.

Ptistroj pokracuje v méfeni.

M283 Porucha trvalé paméti |- Pficina jako u F283. Provedte reset

— Sprdvné méfenf miize pokraCovat,
pokud nepotfebujete funkci indikovani
zdznamu 3picek.

M431 Korekce — Z dtvodu provedeni korekce mtize 1. Zkontrolujte méfici rozsah
dojit k pfekrocen{ horn{ nebo doln{ 2. Zkontrolujte korekci polohy
meze rozsahu senzoru. 3. Zkontrolujte nastaven{

M434 Nastaven{ rozsahu — Kalibra¢ni hodnoty (napf. dolni a horni | 1. Zkontrolujte méfic{ rozsah
hodnota rozsahu) jsou od sebe pfili§ 2. Zkontrolujte nastaven{
mélo vzdalené. 3. Kontaktujte servisn{ stiedisko

— Dolnf hodnota rozsahu a/nebo horni | Endress+Hauser.
hodnota rozsahu pfekracujf doln{ nebo
hornf mez rozsahu senzoru.

— Senzor byl vyménén, uzivatelskd
konfigurace nevyhovuje senzoru.

— Probéhlo nesprdvné nactenf dat.

M438 Zéznam dat — Napdjeci napéti bylo béhem zdpisu 1. Zkontrolujte nastaveni
odpojeno. 2. Restartujte pfistroj

— Pii zdpisu doslo k chybé.

M882 Vstupnf signal — Externf méfend hodnota indikuje 1. Zkontrolujte shérnici

varovny stav. 2. Zkontrolujte zdrojovy pfistroj
3. Zkontrolujte nastaven{
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Diagnosticky | Poruchové hlaSeni Pric¢ina Odstranéni poruchy
kéd
S110 Provozni rozsah T — Je zjiSténa piili§ vysokd nebo nizkd 1. Zkontrolujte procesn{ teplotu
teplota. 2. Zkontrolujte teplotni rozsah
— Vliv elektromagnetickych polf je véts{
nezZ specifikujf technické ddaje.
— Senzor je vadny.
S140 Provozn{ rozsah P — Je ptiveden piili§ velky nebo maly tlak. | 1. Zkontrolujte procesnf tlak
— Vliv elektromagnetickych polf je vétsi | 2. Zkontrolujte rozsah senzoru
nez specifikujf technické tdaje.
— Senzor je vadny.
5822 Procesn{ teplota — Teplota méfend v senzoru je vys$i nez | 1. Zkontrolujte teplotu
horn{ jmenovitd teplota senzoru. 2. Zkontrolujte nastaven{
— Teplota méfend v senzoru je niz${ nez
doln{ jmenovitd teplota senzoru.
5841 Rozsah senzoru — Je ptiveden pfili§ velky nebo maly tlak. | 1. Zkontrolujte hodnotu tlaku
— Senzor je vadny. 2. Kontaktujte servisn{ stfedisko
Endress+Hauser.
S971 Korekce — Hodnota proudu lezi mimo pffpustny | 1. Zkontrolujte hodnotu tlaku

rozsah 3,8 az 20,5 mA.
— Hodnota pfivedeného tlaku leZ{ mimo

nastaveny méficf rozsah (ale mtize lezet

uvnitf rozsahu senzoru).

— Z d@ivodu proveden{ korekce mtiZe
dojit k pfekrocen{ horn{ nebo doln{
meze jmenovitého rozsahu senzoru.

2. Zkontrolujte méfic{ rozsah
3. Zkontrolujte nastaveni
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9.2
Pt100

Poruchy pfistroje Waterpilot FMX21 s volitelnym

Popis poruchy

PfiCina

Odstranéni poruchy

Chybi méfici signal

Nenf sprévné pfipojen kabel pro proud
42z 20 mA

Pfistroj pfipojte podle — str. 15, kap.
4.1

Kabelem pro proud 4 az 20 mA nen{
pfivedeno napéjen{

Zkontrolujte proudovou smycku

Napédjeci napétf je pifli§ malé (min.
10,5V DC)

— Zkontrolujte napdjeci napét{
— Celkovy odpor je vétsi neZ max.
zatézovac{ odpor — str. 15, kap. 4.1

Waterpilot je vadny

Vyméiite Waterpilot

Meéfend hodnota teploty je nepfesnd/
nespravnd (pouze pro Waterpilot
FMX21 s Pt100)

Pt100 je zapojeny do 2-vodi¢ového
obvodu, odpor kabelu nebyl
kompenzovan

— Provedte kompenzaci odporu
kabelu

— Pt100 zapojte do 3-vodi¢ového
nebo 4-vodi¢ového obvodu

9.3

Poruchy hlavicového pfevodniku teploty TMT182

Popis poruchy

Pficina

Odstranéni poruchy

Chybf méfici signal

Nenf sprévné pfipojen kabel pro proud
4az 20 mA

Ptistroj pfipojte podle — stt. 15, kap.
4.1

Kabelem pro proud 4 az 20 mA nenf{
pfivedeno napéjent

Zkontrolujte proudovou smycku

Napdjeci napéti je piili§ malé (min.
10,5V DC)

— Zkontrolujte napéjeci napéti
— Celkovy odpor je vétsi neZ max.
zatézovac{ odpor — str. 15, kap. 4.1

Poruchovy proud < 3,6 mA nebo > 21
mA

Pt100 nenf pfipojen sprévné

Ptistroj pfipojte podle — str. 15, kap.
4.1

Nenf sprévné pfipojen kabel pro proud
4720 mA

Ptistroj pfipojte podle — stt. 15, kap.
4.1

Odporovy teplomér Pt100 je vadny

Vymeéiite Waterpilot

Hlavicovy pfevodnik teploty je vadny

Vyméite hlavicovy pfevodnik teploty

Méfend hodnota je nepfesnd/
nespravnd

Pt100 je zapojeny do 2-vodi¢ového
obvodu, odpor kabelu nebyl
kompenzovan

— Provedte kompenzaci odporu
kabelu

— Pt100 zapojte do 3-vodi¢ového
nebo 4-vodi¢ového obvodu
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9.4 Vraceni pfistroje

Pfed odesldnim pfistroje na opravu:

m Odstratite veSkeré zbytky média. Zvlastni pozornost vénujte drézkdm pro tésnénf a otvordim, ve
kterych by mohlo médium z{istat usazeno. Je to mimofddné diileZité, pokud se jednd o média,
kterd mohou ohrozit zdravi. Viz "ProhldSeni o kontaminaci" (na pfedposlednf strané).

JestliZe pfistroj vracite, pfilozte k nému nésledujict:

» R4dné vyplnéné a podepsané "Prohléseni o kontaminaci" (viz pfedposlednf strana).
Pouze na zdkladé tohoto prohldSeni m@iZze Endress+Hauser prohlédnout vraceny piistroj.

m Chemické a fyzikdln{ vlastnosti média.

m Popis zplisobu pouZiti pfistroje.

m Popis poruchy, ke které doslo.

m V piipadé potieby uvedte zvldstni pokyny pro zachdzeni s pffstrojem, napf. bezpecnostn{ pfedpis
podle EN 91/155/EEC.

9.5 Likvidace pfistroje

Pti likvidaci pifstroje je potieba jednotlivé ¢4sti pfistroje oddélit a recyklovat podle druhu materidlu.

9.6 Historie softwaru

Datum Verze softwaru Zmény softwaru

05.2009 01.00.zz P@vodn{ software.

Kompatibiln{ s:
— FieldCare verze 2.02.00 nebo vysst
— Komunikétor DXR375 v provedeni: 1, DD provedeni: 1

10 Technické udaje

Technické ddaje naleznete v technické informaci TI431P/00/EN
(— viz také: www.endress.com — Vybrat zemi— Download — Rozsah vyhleddvani:
Dokumentace).
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v,
11 Pfiloha
Na nésledujicich strandch je uvedena celd nabidka ovlddacich funkci.
% Upozornéni!

m Struktura nabidky ovlddacich funkcf zévisf na zvoleném rezimu méfeni. To znamend, Ze nékteré
funk¢ni skupiny se zobraz{ pouze v urcitém reZimu méfeni, napf. funkeni skupina "Linearization
(linearizace)" v rezimu méfeni "Level (hladina)".

= Kromeé toho existuji parametry, které se zobraz{ za pfedpokladu, Ze jiné parametry jsou
nakonfigurovany urcitym zplsobem.

11.1  Pfehled nabidky ovladacich funkci

Nésledujici tabulka obsahuje vSechny parametry. V tabulce jsou uvedeny drovné s pfislusnymi

parametry tykajicimi se rezimu méfen{ tlaku a hladiny.

% Upozornéni!
Cisla stranek odkazujf na popis jednotlivych parametrd.
Uroveii 1 Uroveii 2 Uroveii 3 Uroveii 4 Strana
Nastaveni
ReZzim méten{ 66
Jednotky tlaku 67
Korigovany tlak 68
Korekce polohy 67
(senzor relativniho tlaku)
Posunut{ polohy
(senzor absolutniho tlaku)
Kalibrace prazdné nadrze 70
Kalibrace plné nadrze 70
Nastaveni LRV 68
Nastaven{ URV 68
Hodnota tlumenf 67
Hladina pfed linearizac{ 71
Tlak po tlumeni 68
Rozsifené nastavent
Definovéni kédu 65
Oznacenf piistroje 65
Kéd operétora 65
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Uroveii 1 Urovei 2 Uroveti 3 Urover 4 Strana
Nastaven{

Rozsifené nastaven{

Hladina
Volba hladiny 69
Vystupni jednotky 69
Jednotky vysky 69
Kalibra¢nf rezim 69
Kalibrace prazdné nadrze 70
Tlak prézdné nddrze 70
Vyska v prézdné nadrzi 70
Kalibrace plné nddrze 70
Tlak plné nddrze 70
Vyska v plné nddrzi 70
Nastaven{ hustoty 71
Procesn{ hustota 71
Hladina pfed linearizac{ 71

Linearizace
ReZim linearizace 71
Jednotky po linearizaci 71
Cislo linearizaéniho bodu 72
Hodnota X 72
Hodnota Y 72
Uprava tabulky 72
Popis nddrze 72
Obsah nadrze 72

Proudovy vystup
Chovén{ pfi poplachu P 73
Vystup pfi poruse 73
Hornf proud poplachu 73
Nastaveni min. proudu 74
Vystupni proud 73
Prevzeti LRV (reZim méfenf tlaku) 74
Nastaven{ LRV 74
Prevzeti URV 74
(reZim méfen tlaku)
Nastaveni{ URV 74
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Uroveii 1 Uroveii 2 Uroveti 3 Uroveri 4 Strana
Diagnostika
Diagnosticky kéd 78
Posledn{ diagnosticky kéd 79
Minimdln{ méfeny tlak 78
Maximalni méfeny tlak 78
Diagnosticky seznam
Diagnostika 1 79
Diagnostika 2 79
Diagnostika 3 79
Diagnostika 4 79
Diagnostika 5 79
Diagnostika 6 79
Diagnostika 7 79
Diagnostika 8 79
Diagnostika 9 79
Diagnostika 10 79
Zéznam udalostf
Posledn{ diagnostické hldsenf 1 79
Posledn{ diagnostické hléSeni 2 79
Posledn{ diagnostické hldSen{ 3 79
Posledn{ diagnostické hléseni 4 79
Posledn{ diagnostické hléSeni 5 79
Posledn{ diagnostické hldSen{ 6 79
Posledn{ diagnostické hléseni 7 79
Posledn{ diagnostické hléSeni 8 79
Posledn{ diagnostické hldSen{ 9 79
Posledn{ diagnostické hldseni 10 79
Informace o pfistroji
Verze firmwaru 65
Vyrobnf ¢fslo 65
Rozsifené objednaci ¢islo 65
Identifikdtor objedndvky 65
UZivatelské oznacen{ 65
Oznacen{ pifstroje 65
Verze ENP 65
Cita¢ konfiguracf 79
Dolnf mez rozsahu 73
URL senzoru 73
Oznacenf vyrobce 76
Kéd typu piistroje 76
Revize piistroje 76
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Uroveii 1 Uroveti 2 Uroveti 3 Urover 4 Strana
Diagnostika

Meéfené hodnoty
Hladina pfed linearizac{ 71
Obsah nadrze 72
Méfeny tlak 68
Tlak senzoru 68
Korigovany tlak 68
Tlak po tlumeni 68
Teplota senzoru 67
Simulace
ReZim simulace 80
Simulace tlaku 80
Simulace hladiny 80
Simulace obsahu nadrze 80
Simulace proudu 80
Simulace poplachu/varovén{ 80
Zadén{ resetovactho kédu
Zadén{ resetovactho kédu 66
Odbornik
Systém
Definovanf k6du 65
Kéd operétora 65
Informace o pfistroji
UZivatelské oznaceni 65
Oznacen{ piistroje 65
Vyrobni ¢islo 65
Verze firmwaru 65
Rozsifené objednaci ¢islo 65
Identifikdtor objedndvky 65
Verze ENP 65
Vyrobn{ ¢islo elektroniky 65
Vyrobni ¢islo senzoru 65
Rizent
Zaddn{ resetovactho kédu 66
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Uroveii 1 Uroveii 2 Uroveti 3 Uroveri 4 ‘ Strana
Odbornik

Méfeni

Rezim méfent ‘ 66

Zékladni nastaven{
Korekce nulové polohy 67
Posunuti polohy 67
Hodnota tlumen{ 67
Jednotky tlaku 67
Jednotky teploty 67
Teplota senzoru 67

Tlak
Nastaven{ LRV 68
Nastaven{ URV 68
Méteny tlak 68
Tlak senzoru 68
Korigovany tlak 68
Tlak po tlumen{ 68

Hladina
Volba hladiny 69
Vystupni jednotky 69
Jednotky vysky 69
Kalibra¢nf rezim 69
Kalibrace prdzdné nddrze 70
Tlak prdzdné nddrze 70
Vyska v prézdné nadrzi 70
Kalibrace plné nddrze 70
Tlak plné nddrze 70
Vyska v plné nadrzi 70
Jednotky hustoty 70
Nastaven{ hustoty 71
Procesn{ hustota 71
Hladina pfed linearizac{ 71

Linearizace
Rezim linearizace 71
Jednotky po linearizaci 71
Cislo linearizaéniho bodu 72
Hodnota X 72
Hodnota Y 72
Uprava tabulky 72
Popis nddrze 72
Obsah nadrze 72
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Uroveii 1 Uroveti 2 Uroveti 3 Urover 4 Strana
Odbornik
Méfeni
Meze senzoru
Dolnf mez rozsahu 73
URL senzoru 73
Sefizeni senzoru
Sefizen{ dolniho bodu méfenim 73
Sefizen{ horntho bodu méfenim 73
Sefizen{ dolniho bodu senzoru 73
Sefizen{ horniho bodu senzoru 73
Vystup
Proudovy vystup
Vystupni proud 73
Chovénf pfi poplachu 73
Vystup pfi poruse 73
Hornf proud poplachu 73
Nastaveni min. proudu 74
Pfevzeti LRV (rezim méfen{ tlaku) 74
Nastaven{ LRV 74
Prevzet{ URV 74
(rezim méfenf tlaku)
Nastaveni{ URV 74
Pocéte¢ni proud 74
Sefizen{ proudu 4 mA 74
Sefizen{ proudu 20 mA 75
Sefizen{ posunuti 4 mA 75
Sefizen{ posunut{ 20 mA 75
Komunikace
Konfigurace HART
ReZim periodického vysilén{ (burst) | 75
Volba povelu 75
ReZim proudu 75
Adresa na shérnici 75
Pocet preambulf 76
Informace o HART
Kéd typu pfistroje 76
Revize piistroje 76
Oznacen{ vyrobce 76
Verze HART 76
Popis 76
Hla8eni{ HART 76
Datum HART 76

62



Waterpilot FMX21 Pfiloha
Uroveii 1 Uroveii 2 Urovei 3 Uroveri 4 Strana
Odbornik

Komunikace
Vystup HART
Prvn{ hodnota je 76
Prvni hodnota 76
Druhd hodnota je 76
Druh4 hodnota 76
Ttetf hodnota je 76
Ttetf hodnota 77
Ctvrtd hodnota je 77
Ctvrtd hodnota 77
Vstup HART
Vstupni hodnota HART 77
Stav vstupu HART 77
Jednotky vstupu HART 77
Formdt vstupn{ hodnoty HART 77
Aplikace
Elektr. delta P 77
Pevné extern{ hodnota 78
Automatickd korekce hustoty 78
Diagnostika
Diagnosticky kéd 78
Posledni diagnosticky kdd 78
Resetovén{ zdznamu 78
Minimdln{ méfeny tlak 78
Maximdlni méfeny tlak 78
Resetovén{ zdznamu $picek 78
Provozn{ hodiny 79
Cita¢ konfiguracf 79
Diagnosticky seznam
Diagnostika 1 79
Diagnostika 2 79
Diagnostika 3 79
Diagnostika 4 79
Diagnostika 5 79
Diagnostika 6 79
Diagnostika 7 79
Diagnostika 8 79
Diagnostika 9 79
Diagnostika 10 79

63



Ptiloha Waterpilot FMX21

Uroveii 1 Uroveii 2 Uroveri 3 Uroven 4 Strana

Odbornik

Diagnostika

Zaznam udélosti

Posledn{ diagnostické hldsen{ 1 79
Posledn{ diagnostické hldSen{ 2 79
Posledn{ diagnostické hldseni 3 79
Posledn{ diagnostické hléseni 4 79
Posledn{ diagnostické hléseni 5 79
Posledn{ diagnostické hléseni 6 79
Posledn{ diagnostické hléseni 7 79
Posledn{ diagnostické hldSen{ 8 79
Posledn{ diagnostické hldseni 9 79

Posledn{ diagnostické hlden{ 10 79

Simulace
ReZim simulace 80
Simulace tlaku 80
Simulace hladiny 80
Simulace obsahu nadrze 80
Simulace proudu 80
Simulace poplachu/varovén{ 80
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Pfiloha

11.2  Popis parametri

Tato kapitola popisuje parametry v pofadi, jak se zobrazuji v nabidce ovlddacich funkci "Expert
(odbornik)" programu FieldCare.

11.2.1 Systém

Odbornik — Systém

Nézev parametru

Popis

Operator code
(kdd operatora)
Zadén{ hodnoty

Funkce se pouziva pro zaddn{ kédu pro zablokovédni nebo odblokovéni ovlddani.

Moznosti volby:
= Zablokovdni: zadejte ¢islo # uvoltiovactho kédu.
m Odblokovdn{: zadejte uvoltiovaci kéd.

@y, Upozornéni!

P#i doddnf{ pifstroje je nastaven uvoltiovacf k6d "0". Jiny uvolfiovac{ kdd je mozné nastavit
parametrem "Code definition (definovani kédu)".

Pokud uZivatel uvoltiovacf kdd zapomnél, mtize jej znovu zobrazit zadanfm ¢fslic "5864".

Vyrobni nastaveni:
0

Code definition
(definovani kédu)
Zadéni hodnoty

Funkce se pouzivd pro zaddn{ uvoliiovactho kédu, kterym lze piistroj odblokovat.

Moznosti volby:
n Cislo v rozsahu 0 az 9999

Vyrobni nastaveni:
0

Odbornik — Systém — Informace o pfistroji

Nézev parametru

Popis

Cust. tag number
(uZivatelské oznaceni)

Zadan{ oznaceni méfictho mista, napf. ¢islo TAG (max. 8 alfanumerickych znakd).

Vyrobni nastaveni:

Zadén{ hodnoty nenf nastaveno nebo podle specifikaci v objedndvce

Device tag Zaddn{ oznaceni méfictho mista, napt. ¢islo TAG (max. 32 alfanumerickych znakd).
(ozr}a’cem pistroje) Vyrobni nastaveni:

Zadén{ hodnoty

nenf nastaveno nebo podle specifikac{ v objedndvce

Serial number
(vyrobni ¢islo)
Zobrazen{

Zobrazen{ vyrobntho &fsla pifstroje (11 alfanumerickych znakd).

Firmware version
(verze firmwaru)
Zobrazen{

Zobrazen{ verze firmaru.

Ext. order code
(rozsifené objednaci ¢islo)

Zadén{ rozsifeného objednactho ¢isla.

Vyrobni nastaveni:

Zadénf hodnoty podle specifikac{ v objedndvce
Order identifier Zadén{ identifikdtoru objedndvky.
(1de,nt/1ﬁkator objednévky) Vyrobni nastaveni:

Zadan{ hodnoty

podle specifikaci v objedndvce

ENP version (verze ENP)
Zobrazen{

Zobrazen{ verze ENP
(ENP = elektronicky typovy Stitek)

Electr. serial no. (vyrobni
¢islo elektroniky)
Zobrazen{

Zobrazen{ vyrobniho ¢isla hlavn{ elektroniky (11 alfanumerickych znakd).

Sensor serial no. (vyrobni
¢islo senzoru)
Zobrazen{

Zobrazen{ vyrobnfho ¢fsla senzoru (11 alfanumerickych znak).
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Odbornik > Systém - Rizeni

Nézev parametru Popis

Enter reset code (zadani Uplné nebo &dste¢né resetovani parametrd, obnoveni vyrobnfho nastavenf nebo

resetovaciho kédu) konfigurace podle objedndvky

Zadan{ hodnoty — 26, "Obnoven{ vyrobnfho nastaven (reset)".
Vyrobni nastaveni:
0

11.2.2 Méfeni

Odbornik —» Méfeni

Nézev parametru Popis

Measuring mode (reZim Volba rezimu méfen.
méfeni) Struktura nabidky ovlddacich funkc{ zdvisi na zvoleném rezimu méfent.

Volba @y Upozornéni!

Pfi zméné reZimu méfeni se neprovadéji prepocty. Po zméné rezimu méfeni musi byt
piistroj znovu zkalibrovédn.

Moznosti volby:

m Pressure (tlak)
m Level (hladina)

Vyrobni nastaveni:
Tlak nebo podle specifikaci v objedndvce

66



Waterpilot FMX21

Pfiloha

Odbornik —» Méfeni — Zakladni nastaveni

Nézev parametru

Popis

Pos. zero adjust

(korekce nulové polohy)
(senzor relativniho tlaku)

Volba

Korekce nulové polohy — nenf potfeba zndt rozdil tlaku mezi nulovou hodnotou

(poZadovand hodnota) a hodnotou méfeného tlaku.

Priklad:

— Meéfend hodnota = 2,2 mbar.

— V parametru "Pos. zero adjust (korekce nulové polohy)" korigujete méfenou hodnotu
volbou "Confirm (potvrdit)". To znamend, Ze aktudln{ hodnoté tlaku pfifadite hodnotu
0,0.

— Meéfend hodnota (po korekci nulové polohy) = 0,0 mbar.

— Hodnota proudu se koriguje také.

Moznosti volby:
= Confirm (potvrdit)
= Abort (zrusit)

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)

Calib. offset

Korekce polohy — je potteba zndt rozdil tlaku mezi poZzadovanou hodnotou

(posunuti polohy) a hodnotou méfeného tlaku.
(Zsegl,zo/r }fb;olutmho tlaku) Priklad:
adani hodnoty — Meéfend hodnota = 982,2 mbar
— V parametru "Position offset (posunuti polohy)" mtiZete méfenou hodnotu korigovat
pomoc{ zadané hodnoty (napf. 2,2 mbar). To znamend, Ze aktudlni hodnoté tlaku
pfifadite hodnotu 980,0.
— Meéfend hodnota (po korekci nulové polohy) = 980,0 mbar
— Hodnota proudu se koriguje také.
Vyrobni nastaveni:
0,0
Damping value Zaddn{ doby tlumenf (¢asové konstanty t). Tlumenim se ovliviiuje rychlost, jakou méfend
(hodnota tlumeni) hodnota reaguje na zmény tlaku.
Zadan{ hodnoty

Rozsah vstupnich hodnot:
0,0 a2 999,0 s

Vyrobni nastaveni:
2,0 podle specifikaci v objedndvce

Press. eng. unit
(jednotky tlaku)
Volba

Volba jednotek tlaku.
Po zméné jednotek tlaku se pfepocitaji vSechny parametry tykajici se tlaku a zobraz{ se
s novymi jednotkami.

Moznosti volby:

= mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20
n {tH20

m Pa kPa, MPa
= psi

= mmHg, inHg

m kgf/cm?
Vyrobni nastaveni:

mbar nebo bar podle jmenovitého méfictho rozsahu senzoru nebo podle specifikac{
v objedndvce

Temp. eng. unit

Volba jednotek méfenych hodnot teploty.

\(}'eldbnotky teploty) @y, Upozornéni!
olba Nastaven{ ovliviiuje jednotky parametru "Sensor temp. (teplota senzoru)".
Moznosti volby:
m °C
m °F
n K
Vyrobni nastaveni:
°C
Sensor temp. Zobrazen{ hodnoty teploty aktudlné méfené v senzoru. Tato teplota se miZe lisit od
(teplota senzoru) teploty procesu.
Zobrazen{

67



Pifloha

Waterpilot FMX21

68

Odbornik —» Méfeni — Tlak

Nézev parametru

Popis

Set LRV Nastaven{ doln{ hodnoty rozsahu — bez referenéniho tlaku.
(nastaveni LRV) Zaddn{ hodnoty tlaku odpovidajici dolni hodnoté proudu (4 mA).
Zadéan{ hodnoty Vyrobni nastaveni:

0,0 nebo podle specifikaci v objedndvce
Set URV Nastaven{ horn{ hodnoty rozsahu — bez referen¢niho tlaku.
(nastaveni URV) Zaddn{ hodnoty tlaku odpovidajicf hornf hodnoté proudu (20 mA).
Zadan{ hodnoty

Vyrobni nastaveni:
Horn{ mez rozsahu senzoru (— viz "Dolni mez rozsahu") nebo podle specifikaci
v objedndvce

Meas. pressure
(méfeny tlak)
Zobrazen{

Zobrazen{ méfeného tlaku po sefizen{ senzoru, korekci polohy a tlumen.

Simulaéni hodnota

tlaku ————
I
|
Sefizeni| Korekce . * Elektr. Proudovy
S Tlumeni i .
Senzor senzoru polohy I delta P B Hiadina [~ vystup
Tlak Korigovany  Tlak po Méreny
senzoru tlak tiumeni tlak

PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-en-009

Sensor pressure
(tlak senzoru)
Zobrazen{

Zobrazen{ méfeného tlaku pfed sefizenim senzoru.

Corrected press.
(korigovany tlak)
Zobrazeni

Zobrazen{ méfeného tlaku po seffzeni senzoru a korekci polohy.

Pressure after damping
(tlak po tlumeni)
Zobrazen{

Zobrazen{ méfeného tlaku po seffzeni senzoru, korekci polohy a tlument.
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Pfiloha

Odbornik —» Méfeni — Hladina

Nézev parametru

Popis

Level selection
(volba hladiny)
Volba

Volba zptisobu vypoctu hladiny

Moznosti volby:

= In pressure (tlakem)
Je-li zvolena tato moznost, definujte dvé dvojice hodnot tlaku/hladiny. Hodnota
hladiny se zobraz{ ptimo v jednotkédch definovanych parametrem "Output unit
(vystupnf jednotky)".

= In height (vySkou)
Je-li zvolena tato moznost, definujte dvé dvojice hodnot vysky/hladiny. Ze zméfeného
tlaku pfistroj nejprve pomoci hustoty vypocitd vySku. Tento ddaj se potom pouZije pro
vypocet hladiny na zékladé dvou definovanych dvojic hodnot v jednotkdch
definovanych parametrem "Output unit (vystupni jednotky)".

Vyrobni nastaveni:
In pressure (tlakem)

Output unit

(vystupni jednotky)
Volba

Volba jednotek pro zobrazeni métené hodnoty hladiny pfed linearizaci.

&y, Upozornéni!

Zvolené jednotky se pouZivaji pouze pro popis méfené hodnoty. To zhamend, Ze pfi
zaddni novych vystupnich jednotek se méfend hodnota nepfepocitdva.

Priklad:

= Aktudlni méfend hodnota: 0,3 ft

= Nové vystupn{ jednotky: m

= Novéd métend hodnota: 0,3 m

Moznosti volby:
LI

= mm, cm, dm, m
= ft, inch

= m? ind

= | hl

w3

= gal Igal

= kg, t

L)

Vyrobni nastaveni:
%

Height unit
(jednotky vysky)
Volba

Volba jednotek vySky. Méfeny tlak se pomoci parametru "Adjust density (nastaven{
hustoty)" pfepocitdva na zvolené jednotky vysky.

Pfedpoklad:
"Level selection (volba hladiny)" = "In height (vySkou)"

Moznosti volby:
= mm

= m

m inch
m ft
Vyrobni nastaveni:
m

Calibration mode
(kalibracni rezim)
Volba

Volba kalibra¢niho reZimu.

Moznosti volby:

n Wet (mokry)
Mokrd kalibrace se provad{ naplnénim a vypu$ténim nddrze. Pfi dvou réznych
hladindch se zadand hodnota hladiny, objemu, hmotnosti nebo procent pfifadi
k métené hodnoté tlaku (parametry "Empty calibration (kalibrace prdzdné nadrze)"
a "Full calibration (kalibrace plné nddrze)").

= Dry (suchy)
Jednd se o teoretickou kalibraci. Pfi této kalibraci se definuji dvé dvojice hodnot
tlaku/hladiny pomoci nésledujicich parametrd: "Empty calib. (kalibrace prazdné
nédrZe)", "Empty pressure (tlak prazdné nddrze)", "Full calib. (kalibrace plné nddrze)",
"Full pressure (tlak plné nédrze)".

Vyrobni nastaveni:
Wet (mokry)
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Nézev parametru

Popis

Empty calib. (kalibrace
prazdné nédrze)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ vystupn{ hodnoty pro dolnf kalibra¢nf bod (prdzdnd nddrz).
Musf se pouZit jednotky definované parametrem "Output unit (vystupni jednotky)".

@y Upozornéni!

m V pifpadé mokré kalibrace musf byt skute¢né k dispozici odpovidajici hladina (prézdna
nédrz). Pfistroj potom automaticky zaznamend piislusny tlak.

m V pfipadé suché kalibrace nemusf byt odpovidajic{ hladina (prdzdnd nddrz) k dispozici.
Pi{slusny tlak je potfeba zadat pomoci parametru "Empty pressure (tlak prazdné
nédrZe)" pti volbé hladiny "In pressure (tlakem)". PfisluSnou vysku je potieba zadat
pomoc{ parametru "Empty height (vySka v prdzdné nédrzi)" pfi volbé hladiny "In height
(vyskou)".

Vyrobni nastaveni:

0,0

Empty pressure
(tlak prazdné nadrze)
Zadan{ hodnoty/zobrazen{

Zaddn{ hodnoty tlaku pro dolnf kalibra¢ni bod (prdzdnd nddrz).
— viz také "Empty calib. (kalibrace prdzdné nddrze)".

Pfedpoklad

m "Level selection (volba hladiny)" = "In pressure (tlakem)"
"Calibration mode (kalibra¢ni reZim)" = Wet (mokry - pouze zobrazeni), Dry (suchy -
zaddni)

Vyrobni nastaveni:

0,0

Empty height (vyska
v prazdné nddrzi)
Zadén{ hodnoty/zobrazen{

Zaddn{ hodnoty vysky pro dolnf kalibra¢ni bod (prdzdnd nddrz). Jednotky zvolte pomoc{
parametru "Height unit (jednotky vysky)".

Pfedpoklad:

m "Level selection (volba hladiny)" = In height (vySkou)
"Calibration mode (kalibracni rezim)" = Wet (mokry - pouze zobrazeni), Dry (suchy -
zaddni)

Vyrobni nastaveni:
0,0

Full calib. (kalibrace plné
nédrze)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ vystupni hodnoty pro hornf kalibra¢ni bod (plnd nddrz).
Musf se pouzit jednotky definované parametrem "Output unit (vystupni jednotky)".

@y, Upozornéni!

m V pifpadé mokré kalibrace musf byt skute¢né k dispozici odpovidajici hladina (plnd
nédrz). Pfistroj potom automaticky zaznamend pifslusny tlak.

m V pifpadé suché kalibrace nemus{ byt odpovidajici hladina (plnd nddrz) k dispozici.
P¥{slusny tlak je potfeba zadat pomoc{ parametru "Full pressure (tlak plné nddrze)" pii
volbé hladiny "In pressure (tlakem)". Pfislu§nou vysku je potteba zadat pomoci
parametru "Full height (vyska v plné nddrZi)" p#i volbé hladiny "In height (vySkou)".

Vyrobni nastaveni:
100,0

Full pressure
(tlak plné nadrze)
Zadan{ hodnoty/zobrazen{

Zaddn{ hodnoty tlaku pro horn{ kalibra¢ni bod (plnd nédrz).
— viz také "Empty calib. (kalibrace prdzdné nédrze)".

Predpoklad

m "Level selection (volba hladiny)" = In pressure (tlakem)
"Calibration mode (kalibra¢ni reZim)" = Wet (mokry - pouze zobrazeni), Dry (suchy -
zaddni)

Vyrobni nastaveni:

Horn{ mez rozsahu (URL) senzoru

Full height
(vysSka v plné nédrzi)
Zadén{ hodnoty/zobrazen{

Zaddn{ hodnoty vysky pro hornf kalibra¢n{ bod (plnd nédrz). Jednotky zvolte pomoc{
parametru "Height unit (jednotky vysky)".

Pfedpoklad:

m "Level selection (volba hladiny)" = In height (vySkou)
"Calibration mode (kalibracni rezim)" = Wet (mokry - pouze zobrazeni), Dry (suchy -
zaddni)

Vyrobni nastaveni:
Horn{ mez rozsahu (URL) se pfepocitd na jednotky vySky

Density unit

(jednotky hustoty)
Zobrazeni

Zobrazen{ jednotek hustoty. Méfeny tlak se pfepocitd na vy$ku pomoci parametrti "Height
unit (jednotky vysky)" a "Adjust density (nastaven{ hustoty)".

Nastaveni:
= g/cm’
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Nézev parametru

Popis

Adjust density
(nastaveni hustoty)
Zadén{ hodnoty/zobrazeni

Zadén{ hustoty média. Méfeny tlak se pfepocitd na vy$ku pomoc{ parametrd "Height unit
(jednotky vysky)" a "Adjust density (nastaven{ hustoty)".

Udaj zadavany uZivatelem:

= Auto dens. corr. (automatickd korekce hustoty) = Off (vypnutd)

Zobrazeni:
= Auto dens. cort. (automatickd korekce hustoty) = Off (vypnutd)

Vyrobni nastaveni:
1,0

Process density
(procesni hustota)
Zadan{ hodnoty/zobrazen{

Zadan{ nové hodnoty hustoty pro korekci hustoty.

Kalibrace byla naptiklad provedena pro vodu. Nyn{ md byt nddrz pouzita pro jiné médium
s jinou hustotou. Kalibrace se pf{slu§né upravi zaddnim nové hodnoty hustoty pomoc{
parametru "Process density (procesn{ hustota)".

@y, Upozornéni!

Pokud chcete pomoci parametru "Calibration mode (kalibra¢n{ rezim)" zménit kalibraci
z mokré na suchou, je potfeba pted pfepnutim kalibra¢ntho rezimu zadat hustotu pomoc{
parametrdl "Adjust density (nastaven{ hustoty)" a "Process density (procesnf hustota)".
Udaj zadavany uZivatelem:

= Auto dens. corr. (automatickd korekce hustoty) = Off (vypnutd)

Zobrazeni:
= Auto dens. cort. (automatickd korekce hustoty) = Off (vypnutd)

Vyrobni nastaveni:
1,0

Level before lin (hladina
pfed linearizaci)
Zobrazen{

Zobrazen{ hodnoty hladiny pfed linearizaci.

Odbornik —» Méfeni — Linearizace

Nézev parametru

Popis

Lin. mode
(rezim linearizace)
Volba

Volba rezimu linearizace.

Moznosti volby:

= Linear (linedrni):
Hodnota hladiny bez pfepoctu se posild na vystup. Na vystupu je "hladina pfed lin.".

= Erase table (vymazan{ tabulky):
Vymazdn{ stdvajic{ linearizacn{ tabulky.

= Manual entry (ru¢nf zaddvénf - tabulka je v reZimu dpravy, na vystupu je poplach):
Dvojice hodnot tabulky (hodnota X a hodnota Y) se zaddvajf ru¢né.

= Semiautomatic entry (poloautomatické zaddvéni - nastaven{ tabulky do rezimu tpravy,
na vystupu je poplach):
V tomto reZimu zaddvéni se nddrZ postupné vypousti nebo napliiuje. Pfistroj
automaticky zaznamendvd hodnoty hladiny (hodnoty X). Odpovidajic{ hodnoty
objemu, hmotnosti nebo % se zadavajf ru¢né (hodnoty Y).

= Activate table (aktivovat tabulku)
Zde se tabulka aktivuje a kontroluje. Pifstroj zobrazuje hladinu po linearizaci.

Vyrobni nastaveni:
Linear (linedrni)

Unit after lin.
(jednotky po linearizaci)
Volba

Volba jednotek objemu (jednotky hodnoty Y).

Moznosti volby:
n %

= cm, dm, m, mm
= hl

n ind, ft3, m3

LI

m in, ft

m kg t

L)

= gal

= Jgal

Vyrobni nastaveni:
%
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Nézev parametru

Popis

Line-numb. (¢islo
lineariza¢niho bodu)
Zadan{ hodnoty

Zadén{ ¢fsla aktudlntho bodu v tabulce.
Ndsledné zaddn{ hodnot "X-value (hodnota X)" a "Y-value (hodnota Y)" se tyka tohoto
bodu.

Rozsah vstupnich hodnot:
m 1az32

X-value (hodnota X)
Zobrazeni/zadén{ hodnoty

Zaddn{ a potvrzen{ hodnoty hladiny vztahujicf se k ur¢itému bodu v tabulce.

@y, Upozornéni!

m Pokud "Lin. mode (rezim linearizace)" = "Manual (ru¢nf zadévéni)", je potfeba zadat
hodnotu hladiny.

m Pokud "Lin. mode (rezim linearizace)" = "Semiautomatic (poloautomatické zaddvani)",
hodnota hladiny se zobrazuje a je potfeba ji potvrdit zaddnim pf{slusné hodnoty Y.

Y-value (hodnota Y)
Zadan{ hodnoty

Zadéni vystupni hodnoty vztahujicf se k ur¢itému bodu v tabulce.
Jednotky jsou definovdny parametrem "Unit after lin. (jednotky po linearizaci)".

@y Upozornéni!
Lineariza¢n{ tabulka mus{ byt monoténn{ (monoténné rostouct nebo klesajici).

Edit table (tGiprava tabulky)
Volba

Volba funkce pro zaddn{ tabulky.

Moznosti volby:

m Next point (dalsf bod): zadat dals{ bod.

m Current point (aktudlni bod): zGstat na aktudlnim bodu, naptiklad z dvodu opravy
chybného zadéni.

m Previous point (pfedchdzejici bod): skocit zpét na pfedchézejici bod, napifklad
z dtvodu opravy chybného zadéni.

m [nsert point (vloZit bod): vloZit dalsf bod (viz piiklad niZe).

m Delete point (vymazat bod): vymazat aktudlni bod (viz pfiklad niZe).

Pfiklad: Pfiddn{ bodu - v tomto pifpadé mezi bod 4 a 5

— Pomoc{ parametru "Line-numb. (¢fslo linearizacnfho bodu)" zvolte bod 5.

— Pomoci parametru "Edit table (Gprava tabulky)" zvolte "Enter point (vloZit bod)".

— Pro parametr "Line-numb. (¢fslo lineariza¢niho bodu)" se zobraz{ bod 5. Zadejte novou
hodnotu parametrt "X-value (hodnota X)" a "Y-value (hodnota Y)".

Pfiklad: Vymazan{ bodu - v tomto pifpadé bodu 5

— Pomoc{ parametru "Line-numb. (¢fslo lineariza¢nfho bodu)" zvolte bod 5.

— Pomoci parametru "Edit table (Gprava tabulky)" zvolte "Delete point (vymazat bod)".

— Bod 5 se vymaze. VSechny nésledujici body se posunou o 1, tj. po vymazani se bod 6
stane bodem 5.

Vyrobni nastaveni:
current point (aktudlni bod)

Tank description
(popis nadrze)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ popisu nddrZe (max. 32 alfanumerickych znakd)

Tank content
(obsah nadrze)
Zobrazen{

Zobrazen{ hodnoty hladiny po linearizaci.




Waterpilot FMX21

Pfiloha

Odbornik —» Méfeni —» Meze senzoru

Nézev parametru

Popis

Lower range limit
(dolni mez rozsahu)
Zobrazen{

Zobrazen{ dolnf meze rozsahu senzoru.

URL sensor (horni mez
rozsahu senzoru)
Zobrazen{

Zobrazen{ hornf meze rozsahu senzoru.

Odbornik —» Méfeni — Sefizeni senzoru

Nézev parametru

Popis

Lo trim measured (sefiz.

dolniho bodu méfenim)
Zobrazen{

Zobrazen{ pfivedeného referen¢niho tlaku pfevzatého jako dolnf kalibra¢nf bod.

Hi trim measured (sefiz.
horniho bodu méfenim)
Zobrazen{

Zobrazen{ pfivedeného referen¢niho tlaku ptevzatého jako hornf kalibra¢n{ bod.

Lo trim sensor (sefizeni
dolniho bodu senzoru)
Zadan{ hodnoty

Prekalibrovan{ senzoru zaddnim cflového tlaku, pficemz se soucasné automaticky
pfevezme piivedeny referen¢ni tlak jako dolnf kalibra¢ni bod.

Hi trim sensor (sefizeni
horniho bodu senzoru)
Zadan{ hodnoty

Prekalibrovan{ senzoru zaddnim cflového tlaku, pficemz se soucasné automaticky
pfevezme piivedeny referencnf tlak jako hornf kalibra¢ni bod.

11.2.3 Proudovy vystup

Odbornik — Vystup — Proudovy vystup

Nézev parametru

Popis

OQutput current
(vystupni proud)
Zobrazen{

Zobrazen{ aktudlnf hodnoty proudu.

Alarm behav. P
(chovani pfi poplachu P)
Volba

Nakonfigurovan{ proudového vystupu pro pfipad pfekroceni mez{ senzoru.

Moznosti volby:
» Warning (varovéni)
Piistroj pokracuje v méfeni. Zobraz{ se poruchové hldSeni.
m Alarm (poplach)
Na vystupu se nastavi hodnota uréend funkcf "Output fail mode (vystup pii poruse)".

Vyrobni nastaveni:
Warning (varovani)

Output fail mode

(vystup pfi poruse)
Volba

Volba vystupu pfi poruse.
Zde se nastavuje hodnota proudu, kterd bude na vystupu v pfipadé poplachu.

Moznosti volby:

® Max: nastaven{ od 21 do 23 mA — viz také "High alarm curr. (horn{ proud poplachu)"
m Hold (drZeni): na vystupu se podrZ{ posledn{ naméfend hodnota.

= Min: 3,6 mA

Vyrobni nastaveni:
Max

High alarm curr.
(horni proud poplachu)
Zadén{ hodnoty

Zaddn{ hodnoty proudu pro hornf proud poplachu.
— viz také "Output fail mode (vystup pfi poruse)".

Rozsah vstupnich hodnot:
21 az23 mA

Vyrobni nastaveni:
22 mA
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Nézev parametru

Popis

Set min. current
(nastaveni min. proudu)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ dolnf meznf hodnoty proudu.
Nékteré spinaci jednotky neakceptuji hodnoty proudu mensf neZ 4,0 mA.

Moznosti volby:
= 3,8 mA
40 mA

Vyrobni nastaveni:
3,8 mA

Get LRV
(pfevzeti LRV)
Zadan{ hodnoty

Nastaven{ dolnf hodnoty rozsahu — do pfistroje je pfiveden referen¢nf tlak.
Do pfistroje je pfiveden tlak odpovidajici dolnf hodnoté proudu (4 mA). Volbou "Confirm
(potvrdit)" se hodnota pfivedeného tlaku pfifadi doln{ hodnoté proudu.

Pfedpoklad:

rezim meéten{ tlaku
Moznosti volby:

m Abort (zrusit)

» Confirm (potvrdit)

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)

Set LRV
(nastaveni LRV)
Zadan{ hodnoty

Nastaveni hodnoty tlaku odpovidajicf dolnf hodnoté proudu (4 mA).

Vyrobni nastaveni:

0,0 (%) v rezimu méten{ hladiny; 0,0 nebo podle specifikaci v objednédvce v reZzimu
méfen{ tlaku

Get URV
(pfevzeti URV)
Zadan{ hodnoty

Nastaven{ hornf hodnoty rozsahu — do pifstroje je pfiveden referencnf tlak.
Do pfistroje je pfiveden tlak odpovidajici hornf hodnoté proudu (20 mA). Volbou
"Confirm (potvrdit)" se hodnota pfivedeného tlaku pfifadi horni hodnoté proudu.

Pfedpoklad:

rezim méfenf tlaku
Moznosti volby:

m Abort (zrusit)

m Confirm (potvrdit)

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)

Set URV
(nastaveni URV)
Zadan{ hodnoty

Nastaveni hodnoty tlaku odpovidajici horni hodnoté proudu (20 mA).

Vyrobni nastaveni:
100,0 (%) v reZimu méten{ hladiny; URL senzoru nebo podle specifikaci v objedndvce
v rezimu méfenf tlaku

Start current
(pocdtecni proud)
Zadan{ hodnoty

Funkce se pouzivd pro zaddn{ pocdte¢niho proudu.
Timto nastavenim se také ovlivni vicebodovy reZim HART.

Moznosti volby:
= Min. alarm (min. poplach)
= 12 mA

Vyrobni nastaveni:
12 mA

Curr. trim 4mA
(sefizeni proudu 4 mA)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ hodnoty proudu dolniho bodu (4 mA) proudové linedrn{ regresni pfimky.
Pomoc{ tohoto parametru a parametru "Curt. trim 20mA (sef{zenf proudu 20 mA)" je
moZzné pfizplisobit proudovy vystup podminkdm pfenosu.

Sef{zen{ hodnoty proudu dolnfho bodu se provédi takto:
1.V parametru "Simulation mode (rezim simulace)" zvolte "Current (proud)".
2. 'V parametru "Sim. current (simulace proudu)" nastavte hodnotu 4 mA.

3. Vparametru "Curr. trim 4mA (sef{zen{ proudu 4 mA)" zadejte hodnotu proudu
métenou spinaci jednotkou.

Rozsah vstupnich hodnot:
Méteny proud +0,2 mA

Vyrobni nastaveni:
4 mA
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Nézev parametru

Popis

Curr. trim 20mA
(sefizeni proudu 20 mA)
Zadén{ hodnoty

Zaddn{ hodnoty proudu horniho bodu (20 mA) proudové linedrn{ regresni pf{mky.
Pomoc{ tohoto parametru a parametru "Curr. trim 4mA (sef{zenf proudu 4 mA)" je moZné
piizplisobit proudovy vystup podminkdm pfenosu.

Setizenf hodnoty proudu hornfho bodu se provadi takto:
1.V parametru "Simulation mode (reZim simulace)" zvolte "Current (proud)".
2.V parametru "Sim. current (simulace proudu)" nastavte hodnotu 20 mA.

3. Vparametru "Curr. trim 20mA (sefizenf proudu 20 mA)" zadejte hodnotu proudu
meéfenou spinaci jednotkou.

Rozsah vstupnich hodnot:
Méfeny proud +1,0 mA

Vyrobni nastaveni:
20 mA

Offset trim 4mA
(sefizeni posunuti 4 mA)
Zobrazeni/zaddn{ hodnoty

Zobrazeni/zadén{ rozdilu mezi hodnotou 4 mA a hodnotou zadanou v parametru "Curt.
trim 4mA (seffzenf proudu 4 mA)".

Vyrobni nastaveni:
0

Offset trim 20mA
(sefizeni posunuti 20 mA)
Zobrazeni/zadén{ hodnoty

Zobrazeni/zadén{ rozdilu mezi hodnotou 20 mA a hodnotou zadanou v parametru "Curt.
trim 20mA (sefizen{ proudu 20 mA)".

Vyrobni nastaveni:
0

11.2.4 Komunikace

Odbornik - Komunikace — Konfigurace HART

Nézev parametru

Popis

Burst mode (rezim
periodického vysilani)
Volba

Zapnut{ a vypnut{ reZimu periodického vysildni.
Moznosti volby:

= On (zapnuto)

= Off (vypnuto)

Vyrobni nastaveni
Off (vypnuto)

Burst option
(volba povelu)
Zadan{ hodnoty

Tento parametr se pouzivd pro urceni povelu HART, ktery se posild do F{dic{ jednotky.

Vyrobni nastaveni:
1 (povel 1 HART)

Current mode
(rezim proudu)
Volba

Konfigurovani reZimu proudu pro komunikaci HART.

Moznosti volby:
m Signaling (signalizace)
Meéfend hodnota se pfends{ hodnotou proudu
m Fixed (pevny)
proud 4,0 mA (vicebodovy rezim)
(métend hodnota se pfendsi pouze digitdlni komunikac{ HART)

Vyrobni nastaveni
Signaling (signalizace)

Bus address
(adresa na sbérnici)
Zadan{ hodnoty

Zadén{ adresy pro vyménu dat pomoc{ protokolu HART.
(HART 5.0, fidicf jednotka: rozsah 0 aZ 15, kde adresa = 0 vyvolédvd nastaven{ "Signaling
(signalizace)"; HART 6.0, F{dicf jednotka: rozsah 0 az 63)

Vyrobni nastaveni:
0
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Nézev parametru

Popis

Preamble number
(pocet preambuli)
Zadan{ hodnoty

Zadén{ poctu preambulf protokolu HART. (Synchronizace modemovych modult na
prenosové cesté; kazdy modemovy modul "spolkne" jeden bajt; na konec musi dorazit
nejméné 2 bajty.)

Rozsah vstupnich hodnot:
2az 20

Vyrobni nastaveni:
5

Odbornik —» Komunikace —» Informace o HART

Nazev parametru

Popis

Device type code (typ)
Zobrazen{

Zobrazen{ ¢iselného oznacen{ piistroje.
Pro Waterpilot FMX21: 36

Device revision (verze)
Zobrazen{

Zobrazen{ revize piistroje.
napf.: 1

Manufacturer ID (vyrobce)
Zobrazen{

Zobrazen{ ¢isla vyrobce v dekadickém ¢iselném tvaru.
Zde: 17 (Endress+Hauser)

HART revision (verze)
Zobrazen{

Zobrazen{ revize komunikace HART.
Zde: 6

Description (popis)
Zadéani hodnoty

Zadén{ popisu méfictho mista (max. 16 alfanumerickych znakd).

HART message (hlaSeni)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ hld8en{ (max. 32 alfanumerickych znakd).
Toto hld3en{ se posild protokolem HART na vyzdddn{ f{dici jednotky.

HART date (datum)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ data poslednf zmény konfigurace.

Vyrobni nastaveni:
DD/MM/RR (datum zéveére¢né zkousky)

Odbornik - Komunikace — Vystup HART

Nézev parametru

Popis

Primary value is
(prvni hodnota je)
Zobrazen{

Parametr ukazuje, kterd méfend veli¢ina se pfendsi protokolem HART jako prvni procesni
hodnota

Zobrazend veli¢ina z4vis{ na zvoleném rezimu méfent:

— ReZim méfen{ tlaku: "Meas. pressure (méfeny tlak)"

— Rezim méfen{ hladiny — ReZim linearizace "Linedrn{": "Hladina pfed linearizac{"

— ReZim méfeni hladiny — ReZim linearizace "Aktivovat tabulku": "Obsah nadrze"

Primary value (prvni)
Zobrazeni

Zobrazen{ prvn{ procesni hodnoty.

Secondary val. is
(druha hodnota je)
Zobrazen{

Parametr ukazuje, kterd méfend veli¢ina se pfendsi protokolem HART jako druhd procesni
hodnota.

Podle zvoleného rezimu métenf Ize zobrazit nésledujici procesni veli¢iny:
— "Meas. pressure (méteny tlak)"

— "Sensor pressure (tlak senzoru)"

— "Corrected press. (korigovany tlak)"

— "Pressure after damping (tlak po tlument)"

— "Sensor temp. (tlak senzoru)"

— "Level before lin (hladina pfed linearizac)"

— "Tank content (obsah nddrze)"

— "Process density (procesni hustota)" (korigovand)

Secondary value (druhd)
Zobrazen{

Zobrazen{ druhé procesn{ hodnoty.

Third value is
(tfeti hodnota je)
Zobrazen{

Parametr ukazuje, kterd méfend veli¢ina se pfendsi protokolem HART jako tfet{ procesn{
hodnota

Zobrazend veli¢ina zdvisi na zvoleném reZimu méfeni. Viz seznam u parametru
"Secondary val. is (druhd hodnota je)".
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Nézev parametru

Popis

Third value (tfeti)

Zobrazen({ tfet{ procesn{ hodnoty.

Zobrazen{

Fourth value is Parametr ukazuje, kterd méfend veli¢ina se pfendsi protokolem HART jako ¢tvrtd procesni
(¢tvrta hodnota je) hodnota.

Zobrazen{ Zobrazend veli¢ina zdvisf na zvoleném reZimu méfeni. Viz sezham u parametru

"Secondary val. is (druhd hodnota je)".

4th value (Ctvrta)
Zobrazen{

Zobrazen{ ¢tvrté procesn{ hodnoty.

Odbornik - Komunikace — Vstup HART

Nézev parametru

Popis

HART input value Zobrazen{ vstupn{ hodnoty pfenosu HART.
(vstupni hodnota HART)
Zobrazen{
HART input stat. Zobrazen{ stavu vstupu pfenosu HART.
(stav vstupu HART) Bad (Spatny) / Uncertain (nejisty) / Good (dobry)
Zobrazen{
HART input unit Volba vstupni hodnoty pfenosu HART.
(jednotky vstupu HART) Moznosti volby:
Volba » Unknown (nezndmé)

= mbar, bar

= mmH20, ftH20, inH20

= Pa hPa kPa MPa

m psi

= mmHg, inHg

= Torr

» g/cm?, kg/cm?

n lb/ft?

® atm

m °C,°EK,R

Vyrobni nastaveni:

unknown (nezndmé)
HART input form. Stanoven{ formdtu zobrazeni vstupni hodnoty pfenosu HART.
(format vstupni hodnoty Moznosti volby:
HART) ® x.X (standardni)
Volba " XXX

" X.XXX

® X.XXXX

B X XXXXX

Vyrobni nastaveni:
X.X

11.2.5 Aplikace

Odbornik — Aplikace

Nézev parametru

Popis

Electr. delta P
(elektr. delta P)
Zadan{ hodnoty

Zapnutf nebo vypnuti elektr. delta P s extern{ nebo konstantni hodnotou.

Moznosti volby:

Off (vypnuto)

External value (externf hodnota)
Constant (konstantn{ hodnota)

Vyrobni nastaveni:
Off (vypnuto)
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Nézev parametru

Popis

Fixed ext. value
(pevna externi hodnota)
Zadan{ hodnoty

Funkce se pouzivd pro zaddn{ konstantn{ hodnoty.
Hodnota se vztahuje k parametru "HART input unit (jednotky vstupu HART)".

Vyrobni nastaveni:
0,0

Auto dens. corr.
(automaticka korekce
hustoty)

Volba

Zapnuti nebo vypnuti automatické korekce hustoty s externi nebo intern{ hodnotou
teploty.

Pokud se md tato funkce pouZzivat, je potfeba ji zapnout pfed provedenim kalibrace (suché
nebo mokré). Po zapnutf funkce "Auto-dens. cort. (automatickd korekce hustoty)" se
zablokujf parametry "Process density (procesni hustota)" a "Adjust density (nastaven{
hustoty)" pro zaddn{ hodnoty.

Korigovand hodnota hustoty se zachovd aZ do pfepsan{ kalibraci.

Posledni hodnota procesn{ hustoty se zachovd aZ do pfepocteni hodnoty systémem.
Automatickd kompenzace hustoty se provad{ v teplotnim rozsahu 0 °C az 70 °C. Pro tuto
kompenzaci hustoty se pouZzivaji hodnoty hustoty vody.

Moznosti volby:

Off (vypnuto)

Sensor temperature (teplota senzoru)

External value (extern{ hodnota - pouze pfi nastaven{ elektr. delta P na Off (vypnuto)
nebo Constant (konstantni))

Pfedpoklad

= Rezim hladiny

Vyrobni nastaveni:
Off (vypnuto)

11.2.6 Diagnostika

Odbornik — Diagnostika

Nézev parametru

Popis

Diagnostic code
(diagnosticky kéd)
Zobrazen{

Zobrazen{ aktudlnfho diagnostického hléSen{ s nejvyssi prioritou.

Last diag. code
(posledni diag. kéd)
Zobrazen{

Zobrazen{ poslednfho aktivovaného diagnostického hldsen, které jiz bylo zruSeno.
@y Upozornéni!
» Digitdln{ komunikace: zobrazen{ posledniho hldeni.

m HldSen{ uvedend v parametru "Last diag. code (posledn{ diag. kéd)" 1ze vymazat
parametrem "Reset loghook (resetovan{ zéznamu)".

Reset logbook
(resetovéani zdznamu)
Volba

Funkce zrusi véechna hldSen{ v parametru "Last diag. code (posledni diag. k6d)"
a v zéznamech "Last diag. 1 (posledn{ diag. 1)" aZ "Last diag. 10 (poslednf diag. 10)".

Moznosti volby:
m Abort (zrusit)
» Confirm (potvrdit)

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)

Min. meas. press. (min.)
Zobrazen{

Zobrazen{ minimdaln{ namétené hodnoty tlaku (indikdtor Spicek). Tento indikdtor je
moZné resetovat parametrem "Reset peakhold (resetovan{ zéznamu $picek)".

Max. meas. press. (max.)
Zobrazeni

Zobrazen{ maximdln{ naméfené hodnoty tlaku (indikdtor $picek). Tento indikdtor je
mozné resetovat parametrem "Reset peakhold (resetovédni zdznamu $picek)".

Reset peakhold
(resetovéni zdznamu
Spicek)

Volba

Tento parametr umozZiluje resetovat indikdtory "Min. meas. press. (minimdlni méfeny
tlak)" a "Max. meas. press. (maximdln{ méteny tlak)".

Moznosti volby:
m Abort (zrusit)
» Confirm (potvrdit)

Vyrobni nastaveni:
Abort (zrusit)
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Nézev parametru

Popis

Operating hours
(provozni hodiny)
Zobrazen{

Zobrazen{ provoznich hodin. Tento parametr nenf mozZné resetovat.

Config. counter
(¢ita¢ konfiguraci)

Zobrazen{

Zobrazen{ ¢itace konfiguraci.
Hodnota tohoto &itace se zvysf o 1 pii kaZdé zméné parametru nebo skupiny. Citac ¢itd az
do hodnoty 65535 a potom se spousti opét od nuly.

Odbornik — Diagnostika — Diagnosticky seznam

Nézev parametru

Popis

Diagnostic 1 (diagnostika)
Diagnostic 2
Diagnostic 3
Diagnostic 4
Diagnostic 5
Diagnostic 6
Diagnostic 7
Diagnostic 8
Diagnostic 9

Diagnostic 10

Tyto parametry obsahujf aZ 10 aktudlné platnych diagnostickych hldsen{ uspotddanych
podle priority.

Odbornik — Diagnostika — Zaznam udalosti

Nézev parametru

Popis

Last diag. 1 (posledn{ diag.)
Last diag. 2
Last diag. 3
Last diag. 4
Last diag. 5
Last diag. 6
Last diag. 7
Last diag. 8
Last diag. 9

Last diag. 10

Tyto parametry obsahuji aZ 10 diagnostickych hléSent, ke kterym doSlo a které byly
zruseny.

Lze je resetovat parametrem "Reset logbook (resetovan{ zdznamu)".

Poruchy, které se vyskytly vicekrdt, jsou indikovdny pouze jednou.
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Odbornik — Diagnostika — Simulace

Nézev parametru

Popis

Simulation mode
(reZim simulace)
Volba

Zapnuti simulace a volba rezimu simulace.
Pfi zméné rezimu méfeni nebo typu hladiny se probthajici simulace vypne.

Moznosti volby:

m None (simulace je vypnutd)

m Pressure (tlak) — viz také tato tabulka, parametr "Sim. pressure (simulace tlaku)"

m Level (hladina) — viz tato tabulka, parametr "Sim. level (simulace hladiny)"

m Tank content (obsah nddrze) — viz tato tabulka, parametr "Sim. tank cont. (simulace
obsahu nédrze)"

m Current (proud) — viz tato tabulka, parametr "Sim. current (simulace proudu)"

m Alarm/warning (poplach/varovan{) — viz tato tabulka, parametr "Sim. error no.
(simulace poruchy ¢.)"

Blok pfevodniku

- Simula¢ni hodnota hladiny
- Simula¢ni hodnota obsahu nadrze

Tlak ]—\
Sefizeni Korekce : ’ Proudovy
Senzor g 25 S polohy Tlumeni {Hladlna P vy'stup

Simulaéni
proud

Simula¢ni hodnota tlaku

PO1-FMX21 xxxx-05-xx-xx-en-004

Vyrobni nastaveni:
None (simulace je vypnutd)

Sim. pressure
(simulace tlaku)

Zadéni simula¢ni hodnoty.
— viz také "Simulation mode (reZim simulace)".

Zadan{ hodnoty Predpoklad:
= "Simulation mode (rezim simulace)" = tlak
Vyrobni nastaveni:
Aktudln{ méfend hodnota tlaku
Sim. level Zaddn{ simula¢n{ hodnoty.
(simulace hladiny) — viz také "Simulation mode (reZim simulace)".
Zadénf hodnoty

Pfedpoklad:
m  "Measuring mode (rezim méfeni)" = hladina a "Simulation mode (rezim simulace)" =
hladina

Sim. tank cont.
(simulace obsahu nadrze)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ simula¢n{ hodnoty.
— viz také "Simulation mode (reZim simulace)".

Pfedpoklady:
m "Measuring mode (rezim méfeni)" = hladina, rezim linearizace "Activate table
(aktivovat tabulku)" a "Simulation mode (reZim simulace)" = obsah nddrZe.

Sim. current
(simulace proudu)
Zadan{ hodnoty

Zaddn{ simula¢n{ hodnoty.
— viz také "Simulation mode (reZim simulace)".

Pfedpoklad:
» "Simulation mode (rezim simulace)"= hodnota proudu

Vyrobni nastaveni:
Aktudln{ hodnota proudu

Sim. alarm/warning
(simulace poplachu/
varovani)

Zadan{ hodnoty

Zadan{ ¢isla diagnostického hldSent.
— viz také "Simulation mode (rezim simulace)".

Predpoklad:
m "Simulation mode (reZim simulace)"= poplach/varovan{

Vyrobni nastaveni:
484 (simulace je aktivni)
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11.3  Patenty

Tento vyrobek je chrdnén nejméneé jednim z ndsledujicich patentt. Dals{ patentova f{zen{ probihaji.

m US 6,427,129 B1 2EP 0 892 249 Bl
m US 6,703,943 Al
= DE 203 13 744.2 U1
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P/SF/Konta VIl

Endress+Hauser

People for Process Automation

Prohlaseni o kontaminaci

Vzhledem k prdvnim pfedpisiim a z divodu zaji$téni bezpe¢nosti nasich zaméstnancti a naseho provozniho zaf{zeni musime
jeSté pred tim, nez muZe byt VaSe Zddost zpracovéna, obdrzet “Prohlédsenf o kontaminaci” s Vasim podpisem. Diikladné se
proto pfed odesldnim ujistéte, Ze je pfiloZeno k privodni dokumentaci, v nejlepsim pfipadé jej pfipevnéte pfimo na vnéjsi
stranu baleni.

Typ pfistroje / senzoru Sériové Cislo

Procesni udaje Teplota [°C] Tlak

Vodivost [S] Viskozita

Informace a vystrahy k médiu

Meédium / koncentrace | Registracni zdpalné jedovaté Ziravé zdravi jiné * neskodné |

e Skodlivé /
¢islo CAS drdzdivé

Procesni

médium

Médium pouzité
na procesnf
¢istén{

'Médium pouzité
na vycisténi
zaslané ¢asti

* yybusné; podporujici hofenf; ohroZujici Zivotni prostfedf; biologicky rizikové; radioaktivn{

Pfislusné vlastnosti zatrhnéte; pfiloZte bezpe¢nostnf list a, je-li to nutné, zvldstn{ pokyny pro manipulaci a zachdzen{

Diivod vraceni

I'Jdaje o spolec¢nosti

Spole¢nost Kontaktni osoba
Oddélen{
Adresa Telefon
Fax / E-Mail
Vase obj. ¢islo

Timto potvrzujeme, Ze véechny vracené soucdsti byly fadné vycistény a jsou prosty jakychkoli necistot v mnozZstvich, jez by mohla byt
povaZovana za nebezpecna.

(misto, datum) (Razitko spolecnosti a prévné zdvazny podpis)
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