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1 Poznamky k pouZiti
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1 Poznamky k pouziti

K dispozici jsou rdzné moznosti, jak se dostat k popisu funkci pfistroje nebo jak zadat
potfebné parametry.

1.1 Vyuziti obsahu k vyhledani popisu funkce

Vsechny funkce jsou v obsahu usporaddny podle funkénich skupin (napf. basic setup -
zdkladni nastaveni, safety settings - bezpe&nostni nastaveni atd.). Pouzitim strdnkového
odkazu / linku je mozné ziskat presny popis funkci.

Obsah je uveden na strané 3.

1.2 Vyuzitim grafiky funkéniho menu k vyhledani popisu
funkce

Tato moznost Vam postupné nabidne voditko - a to od nejvyssi drovné, funkénich
skupin az k prfesnému popisu funkci, které potrebujete.

V tabulce (viz strana 11) jsou zobrazeny vSechny funkéni skupiny a funkce pfistroje,
které jsou k dispozici. Vyberte funkéni skupinu popf. funkci, potfebnou pro Vasi aplikaci.
Pomoci strankového odkazu / linku se dostanete na presny popis funkéni skupiny event.
funkce.

1.3 Vyuziti rejstfiku funkéniho menu k vyhledani popisu
funkce

Pro snadnéjsi orientaci ve funkénim menu se u kazdé funkce zobrazuje na displeji
pozice. Pomoci rejstiiku funkéniho menu (viz strana 83), ve kterém jsou oznaceni vSech
funkci usporadana abecedné popf. Ciselné, je pfislusna funkce pfistupna pres
strankovy odkaz / link.
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1.4 VsSeobecna struktura ovladaciho menu

Ovladaci menu se sklada ze dvou Urovni:

Function groups (00, 01, 03, ..., 0C, 0D) - funkéni skupiny(00, 01,03 a ..., 0C, 0D):
Ve funkénich skupindch se provadi hrubé rozdéleni jednotlivych moznosti ovladani
pfistroje. K dispozici jsou nasledujici funkéni skupiny nap¥.: "basic setup" - zakladnf{
nastaveni, "safety settings" - bezpecnostni nastaveni, "output" - vystup, "display"-
displej atd.

Functions (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9) - funkce (001, 002, 003, ...,0D8, 0D9):
Kazda funkéni skupina se sklada z jedné nebo vice ¢iselnych hodnot. Ve funkcich se
provadi vlastni ovladdni popf. parametrizace pfistroje. Zde je mozné zaddvat Ciselné
hodnoty, vybirat parametry a ukladat je. K dispozici jsou funkce: "tank shape (002)" -
geometrie zasobniku, "medium property (003)" - vlastnosti média, "process

cond. (004)" - podminky meéreni, "empty calibr. (005)" - prazdnd kalibrace atd.

Pokud by mélo dojit ke zméné napf. aplikace pfistroje, postupujte nasledujicim
zpUsobem:

1

. Vybér funkéni skupiny “basic setup (00)” - zékladni nastaveni.

2. Vybér funkce "tank shape (002)" - geometrie zasobniku (ve které se provadi vybér

stavajici geometrie zasobniku).

1.4.1 Oznaceni funkci

Pro snadnou orientaci ve funkénim menu (viz strana 11) se na displeji pro kazdou funkci
zobrazuje pozice.

- —>

R EEm lll\
: funkce

funkéni skupina

LOO-FMRxxxxx-07-00-00-en-005

Prvni dvé ¢&islice oznaduji funkéni skupinu:
 basic setup 00

+ safety settings 01

* linearisation 04

Treti Cislice oznacuje jednotlivé funkce ve funkéni skupiné:
* basic setup 00 « tank shape 002

* medium property 003
» process cond. 004

V dal$im textu je pozice uvedena vzdy v zdvorkdch ( napf. " tank shape" (002) -
geometrie zasobniku) za popsanou funkci.

Endress + Hauser
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1.5 Zobrazovaci a ovladaci prvky

25
e |

LCD
(LC displej)

3 tlacditka

LO0-FMR2xxxx-07-00-00-en-002

Obr.  Uspofadani oviddacich prvkd a prvki zobrazeni

1.5.1 Displej

Displej s tekutymi krystaly (LCD):
Ctyfi radky po 20 znacich. Nastaveni kontrastu pomoci kombinaci tladitek.

zéhlavi poloha indikatoru

( W ENDRESS + HAUSER

_ . ¢ symbol  hodnota sloupec jednotka
(I
vikia o1

=

seznam vybéru

*
pomocny text

obalova kfivka

LOO-FMRxxxxx-07-00-00-en-003

Obr.  Displej

Endress + Hauser 7
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1.5.2 Symboly displeje

Nésledujici tabulka popisuje symboly zobrazené na displeji:

Symboly | Vyznam
ALARM_SYMBOL
H Tento symbol se zobrazuje, kdyz se pfistrroj nachazi v rezimu alarmu. Pokud symbol blika,

H jednd se o varovani.
LOCK_SYMBOL
Tento symbol blokovani se zobrazi, kdyz je pfistroj zablokovan, tj. kdyz neni mozné zadavat
hodnoty.
COM_SYMBOL
Tento symbol komunikace se zobrazi, kdyz se pfenos dat provadi pres napf. HART, PROFI-
BUS-PA nebo Foudation Fieldbus.

i SIMULATION_SWITCH_ENABLE

] Tento symbol komunikace se zobrazi, kdyz je simulace v FF aktivovéana spinac¢em DIP.

Tabulka 1 Vyznam symbol(i

1.5.3 Usporadani klavesnice

Ovladaci prvky se nachdzeji v hlavici a je mozné je ovladat po otevieni vika hlavice.

Funkce tlacitek

Tlaéitko(a)

Vyznam

nebo Pohyb v seznamu vybéru nahoru.

Editace ciselnych hodnot ve funkci

E] nebo Pohyb v seznamu vybéru dolu

Editace ciselnych hodnot ve funkci

—Esc—

EjE nebo Pohyb ve funkéni skupiné doleva

Pohyb ve funkéni skupiné doprava, potvrzeni

a

nebo

a

Nastaveni kontrastu displeje

Zablokovani hardwaru / odblokovani

a E] a Po zablokovani hardware neni mozné ovladani pres displej a komunikaci!

Odblokovani je mozné provést pouze pres displej. Je nutné zadat uvolriovaci
kod.

Tabulka 2 Funkce tlaCitek

Endress + Hauser
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1.5.4 Ovladani pomoci VU 331

( W ENDRESS + HAUSER

—Esc—

—Esc—

2xX-] [+ &
é] [i] ETS >3s
Y r lﬁ j Feturn to

mEcdium FroFeriy e

tank share 7

shasio setur *

Grouwr Selection

et mmbd 4 s wddome celling = LA I
afety setlings Forizontal cwl aZE oD 1.9
lirgarization e BEE K = .
2Lilling well
exbendaed caliber. B Flat ceiling
srhsre

]

Vybér a konfigurace v obsluzném menu:

1.) Stisknutim tlagitka - zména ze zobrazeni namérené hodnoty na vybér skupiny.
2.) Stisknutim a E] - vybér pozadované funkéni skupiny (napt. "basic setup (00)") a potrvrdit stisknutim
O prvni funkce je vybrana (napf. tank shape (002)" - geometrie zasobniku).
Poznamka!
Aktivni vybér je oznaen symbolem -~ pred textem v menu.
3.) Aktivace edita¢niho modulu tlagitky a B

Menu voleb:
a) Vyberte poZadovany parametr ve vybrané funkci napt. "tank shape (002)" - geometrie zasobniku.

b) EJ - potvrzeni vybéru [ -~ se objevi pted vybranym parametrem.
C) E potvrzeni editované hodnoty (1 systém opousti edita¢ni modul.
d) B D . ) prerugeni vybéru [ Systém opousti editacni modul.

Zadani Cisel a textu:
a) Stisknutim . nebo E] k editaci prvni pozice €isla/ textu (napf. "empty calibr. (005)").

b) . - umisténi kurzoru na dalsi poziciJ pokrac¢ovat pomoci (a) dokud nedokonéite sviij vstup.
C) Pii # na kurzoru, stisknout tlagitko [i] k potrvrzeni vstupni hodnoty.
[ systém opoustl edtitaéni modul.

d) . E] (= E] U) pferuseni vstupu, systém opousti editacni modul.
4) Stisknout . k vybéru nasledu1|0| funkce (napf. "medium property (003)" - vlastnosti média).

5) Stisknout 1x U E] =4 D) 0 zpét k posledni funkci (napf. "tank shape (002)" - geometrie zasobniku).
Stisknout 2x . ] ( jC]) O zpét k vybéru skupiny.

6) Stisknout )+ ) (= E] M) zpét k zobrazeni méfené hodnoty.

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-001

Obr.  Vybér funkci a konfigurace (hlavni menu)

Endress + Hauser




1 Pozndmky k pouziti Micropilot M

1.6 Uvedeni do provozu

1.6.1 Spusténi pristroje

Pokud se pfistroj spina poprvé, objevi se na displeji nasleduijici:

| e——

:
A S

Po 5 s se zobrazi

Po 5 s se objevi ( napf. u pfistroji HART)

Po 5 s nebo po stiskunuti tlaéitka E] se objevi

Vyberte jazyk
(toto zobrazeni se objevi pfi prvnim spusténi)

Vyberte zakladni jednotku
(tento displej se zobrazi pfi prvnim spusténi)

Zobrazi se aktualni mérena hodnota

Po stisknuti E] , se dostanete do vybeéru skupiny.

Timto vybérem je mozné provést zékladni
nastaven.

10 Endress + Hauser
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2 Funkéni menu Micropilotu M
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2  Funkéni menu Micropilotu M

Funkéni skupina Funkce

Zéakladni nastaveni 00 nameérena hodnota 000

(viz strana 13) geometrie zasobniku 002

U vlastnosti média 003

podminky méreni 004

prazdna kalibrace 005

plna kalibrace 006

pramér trubky 007

bezpecna vzdalenost 051

rozsah potlaceni 052

start potlaceni 053

Bezpec¢. nastaveni 01 vystup alarm 010

(viz strana 23) vystup alarm (jen HART) 011

U vystup ztrata echa 012

rampa %MB/min 013

zpozdéni 014

bezpec. vzddlenost 015

v bezpec. vzdalenosti 016

potvrdit alarm 017

jisténi proti preplnéni 018

Linearizace 04 hladina/zbytkovy objem 040

(viz strana 30) linearizace 041

U zakaznicka jednotka 042

Cislo tabulky 043

zadani hladiny 044

zadani objemu 045

max. rozsah méreni 046

prdmeér vélce 047

RozSitend 05 vybér 050
kalibrace

(viz strana 38) bezpecna vzdalenost 051

U rozsah potlageni 052

start potlacent 053

aktudl. vzdal. potlaceni 054

potlaceni 055

kvalita echa 056

offset 057

prodlouzeni antény 0C9

doba integrace 058

blokovaci vzddlenost 059

Popis
strana 13
strana 13
strana 14
strana 14
strana 16
strana 17
strana 18
strana 20
strana 21

strana 21

strana 23
strana 25
strana 25
strana 26
strana 27
strana 27
strana 27
strana 29

strana 29

strana 30
strana 31
strana 32
strana 36
strana 36
strana 37
strana 37

strana 37

strana 38

strana 38
strana 39
strana 39
strana 40
strana 40
strana 41
strana 42
strana 42
strana 43

strana 43

11



2 Funkéni menu Micropilotu M Micropilot M
Funkéni skupina Funkce Popis
Vystup 06 = | adresa komunikace (jen HART) 060 strana 44
Profibus parametry 06 adresa pfistroje (jen PROFIBUS-PA) 060 strana 44
jen PROFIBUS-PA pocet preambuli (jen HART ) 061 strana 45
(viz strana 44) identifikacni Cislo (jen PROFIBUS-PA) 061 strana 45
U limit méfena hodnota (jen HART ) 062 strrana 46
vloz jednotku out (jen PROFIBUS-PA) 062 strana 46
modul proud. vystupu (jen HART ) 063 strana 47
vystupni jednotka (jen PROFIBUS-PA) 063 strana 47
stald hodnota proudu (jen HART ) 064 strana 48
stav out (jen PROFIBUS-PA) 064 strana 48
simulace 065 strana 49
hodnota simulace 066 strana 49
vystup. proud (jen HART) 067 strana 49
2 cyklic. hodnota (jen PROFIBUS-PA) 067 strana 51
hodnota 4 mA (jen HART) 068 strana 52
pfifazeni zobr. jednot. (PROFIBUS-PA) 068 strana 53
hodnota 20 mA (jen HJART) 069 strana 53
hodnota na displ. (jen PROFIBUS-PA) 069 strana 53
Obalova kfivka OE | = | zplsob zobrazeni OE1 strana 54
(viz strana 54) Ctenf krivky OE2 strana 54
U zobrazeni obal. kiivky OE3 strana 55
Displej 09 | = | jazyk 092 strana 57
(viz strana 58) zpét na vychozi str. 093 strana 57
U format displeje 094 strana 57
pocet mist za desetin. ¢arkou 095 strana 57
délici znak 096 strana 57
test displeje 097 strana 57
Diagnostika 0A | = | aktualni zdvada 0AO strana 61
(viz strana 60) posledni zavada 0A1 strana 61
U smaz posled. zavadu 0A2 strana 61
reset 0A3 strana 62
uvolriovaci kéd 0A4 strana 63
nameérena vzdal. 0A5 strana 64
nameérena hladina 0A6 strana 65
parametery aplikace 0A8 strana 65
Parametry systému O0C | = | misto méreni 0Co strana 66
(viz strana 66) ng. mista mér. (jen Foundation 0Co strana 66
Fieldbus)
U profil verze (jen PROFIBUS-PA) 0C1 strana 66
protokol+¢islo sw. 0Cc2 strana 66
sériové Cislo 0C4 strana 66
device id (jen Foundation Fieldbus) 0C4 strana 67
jednotka délky 0C5 strana 67
modul download 0Ccs8 strana 68
prodlouzeni antény 0C9 strana 68
Servis D00 | = | servisni Uroven D00 strana 69

12
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Micropilot M 3 Funkéni skupina "basic setup" (00)

3  Funkéni skupina "basic setup" (00)

- ENDRESS + HAUSER

|

GRS
T
Tato funkce zobrazuje aktudlni méfenou hodnotu ve zvolené jednotce
(viz funkci "customer unit" (042) - zakaznicka jednotka). Pocet mist za desetinnou
@ ¢arkou je mozné nastavit ve funkci "'no. of decimals" (095) - pocet desetinnych mist.
Pozor!
Pri pouziti prodlouZeni antény FAR 10, je nutné pred zakladnim nastavenim provést
korekci. Délka FAR 10 se zadavd ve funkci "antenna extens" (0C9) - prodlouZeni antény
(viz strana 42 nebo strana 68).
3.2 Funkce "tank shape" (002)
QR D
[ T

Tato funkce se pouzivd k vybéru geometrie zdsobniku:

Vybér:

« dome ceiling - sférické viko

* horizontal cyl - lezici vélec

* bypass - obtokova trubka
stilling well - uklidriovaci trubka
flat ceiling- ploché viko

« sphere - kulovity zdsobnik

lezici valec
sférické viko

obtokova trubka uklidrovaci trubka

ploché viko

kulovity zasobnik

L00-FMR2xxxx-14-00-00-en-007
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3.3 Funkce "medium property" (003)

Tato funkce se pouziva k vybéru dielektrické konstanty:

Vybér:
« unknown - neznama
e <19
*19..4
*4..10
e >10
Skupina média DK (€r) Priklady
A 1,4...19 nevodivé kapaliny, napf. zkapalnény plyn "
B 19..4 nevodivé kapaliny, napf. benzin, olej, toluen,...
C 4..10 napf. koncentrované kyseliny, organicka rozpoustédla, ester,
analin, alkohol, aceton,...
D > 10 vodivé kapaliny, vodou feditelnd rozpoustédla, zfedéné kyseliny a

louhy

1) s amoniakem NH3 zachazejte jako s médiem skupiny A, tj. vzdy aplikujte uklidriovaci trubku.

3.4 Funkce "process cond." (004)

Tato funkce se pouziva k vybéru podminek méreni:

Vybér:

» standard - standard

« calm surface - klidna hladina

« turb. surface - neklidna hladina
« add. agitator - michadlo

- fast change - rychld zména

« test:no filter - test: ¢. filtru

Endress + Hauser
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Endress + Hauser

standard

klidna hladina

neklidna hladina

Pro vSechny aplikace, které nelze
zaradit do zadné z nasledujicich
skupin.

Skladovaci zasobniky s ponornou
trubkou nebo plnénim zespoda.

Skladovaci / vyrovnavaci
zasobnik s neklidnou hladinou -
volné plnéni nebo smésovaci
trysky.

=l
5@

\'ﬁr/

i

=hq

\-%F/

Filtry a doba integrace jsou
nastaveny na prdmérné hodnoty.

Prlmérovaci filtry a doba
integrace jsou nastaveny na velké
hodnoty.

-> stala méfend hodnota

-> presné méreni

-> pomalejsi doba reakce

Specialni filtry k uklidnéni
vstupniho signalu jsou
aplikovany.

-> stdld mérena hodnota

-> stfedné rychla doba reakce

pfislusné michadlo

rychla zména

test: filtr. vyp.

Neklidnd hladina (event. tvorba
bublin) michanim

Rychla zména hladiny, predevsim
v malych zasobnicich

Vsechny filtry se deaktivuji pro
servisni / diagnostické ucely.

©
T e A
= Q
1

Specialni filtry ke stabilizaci
vstupniho signdlu jsou nastaveny
na velké hodnoty.
-> stabilizovana mérena hodnota
-> stfedné rychla doba reakce
-> minimalizace efektl

lopatkami michadla

Prlmérovaci filtry jsou nastaveny
na malé hodnoty. Doba integrace
je nastavena na 0.

-> rychld doba reakce

-> event. nestabilni hodnota
mérenf

Vsechny filtry jsou deaktivovany.
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Micropilot M
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¢

3.5 Funkce "empty calibr." (005)

Touto funkci zadavate vzdalenost od pfiruby ( referenéni bod meéreni) k minimaini

hladiné ( = nulovy bod).

A —&

_

ﬁ' 0%

E = prazdna kalibrace (= nula)

LOO-FMR2xxxx-14-00-00-en-008

Pozor!

U sférického vika nebo kénickych vypusti by mél nulovy bod lezet nad bodem, ve
kterém paprsek dopada na dno zasobniku.

Endress + Hauser




Micropilot M 3 Funkéni skupina "basic setup" (00)

3.6 Funkce "full calibr." (006)

2
g
3
2

50
0
0

Tato funkce se pouzivd k zaddvani vzdalenosti od minimalni hladiny az k maximalni
hladiné (=rozdil).

F = pIna kalibrace

L00-FMR2xxxx-14-00-00-en-009

Méreni je mozné provadét az ke Spi¢ce antény. AvSak z divodl koroze a tvorby
usazenin by mél konec rozsahu méfeni leZet ddle nez 50 mm (2") od $picky antény.
Doporucuje se typ antény (FMR 244: 150 mm / 6", FMR 245: 200 mm / 8").

% Poznamka!

Pokud je ve funkci "tank shape" (002)- geometrie zdsobniku vybrana bypass -
obtokovd trubka nebo stilling well - uklidfiovaci trubka, potom v dal$im kroku ndsleduje
dotaz na prdmeér trubky.

Endress + Hauser 17




3 Funkéni skupina "basic setup" (00) Micropilot M

3.7 Funkce "pipe diameter" (007)

2

L00-FMR2xxxx-14-00-00-en-011

Mikroviny se v trubkach Sifi pomaleji nez ve volném prostoru. Tento efekt zavisi na
vnitfnim prdmeéru trubky a Micropilot tento primér automaticky zohledriuje. Zaddvat
pramér trubky je nutné pouze u aplikaci v obtokové nebo uklidriovaci trubce.

18 Endress + Hauser



Micropilot M 3 Funkéni skupina "basic setup" (00)

3.8 Displej (008)

Zobrazuje se vzddlenost namérena od referenéniho bodu k hladiné média a hladina

vypocitana pomoci prazdné kalibrace. Zkontrolujte, zda hodnoty odpovidaji skute¢né

hladiné popr. skute¢né vzddlenosti. Mohou nastat nasledujici pripady:

» Vzdalenost spravna - hladina spravna ->pokracovat dalsi funkci "check distance"
(051) - kontrola vzdalenosti.

 Vzdalenost nespravna - hladina Spatna -> zkontrolovat "empty calibr." (005) -
prazdnou kalibraci.

 Vzdalenost spravna - hladina Spatna -> pokracovat dalsi funkci "check distance"
(051) - kontrola vzdalenosti.

Endress + Hauser 19



3 Funkéni skupina "basic setup” (00) Micropilot M

3.9 Funkce "check distance" (051)

Tato funkce umozriuje potlageni rusivého echa. K tomu je nutné namérenou vzdalenost
porovnat se skute¢nou vzddlenosti hladiny média. Mohou nastat ndsledujici moZnosti:

Vybér:

e distance = ok (vzdalenost ok)

e dist. too small (vzdalenost pfili§ mald)
« dist. too big (vzdalenost prilis velka)

« dist. unknown - vzdalenost neznama
e manual - ruéni

vzdalenost pfili§ mala vzdalenost = ok

L00-FMR2xxxx-14-00-00-en-010

?’;F;'

distance = ok (vzdalenost =ok)

« potlaceni se provadi az k pravé namérenému echu

« rozsah potlaceni je navrzen ve funkci "range of mapping (052)" - rozsah potlaceni
V kazdém pfipadé je vhodné potlaceni provést i v tomto pfipadé.

dist. too small - vzdalenost pfili§ mala

 nyni se vyhodnocuje rusivé echo

« proto se potlaceni provadi véetné pravé naméreného echa

« rozsah potlaceni je navrzen ve funkci "range of mapping (052)" - rozsah potlaceni

dist. too big - vzdalenost pfilis velka

« tuto zavadu neni mozné odstranit potlacenim rusivého echa

» zkontrolovat parametry aplikace - application parameters (002), (003), (004) a
"empty calibr." (005) - prazdnou kalibraci

dist. unknown - vzdalenost neznama
Pokud neni zndma aktudini vzdalenost, neni mozné provést potlaceni.

manual - ruéni

Potlaceni je mozné provést i ruénim zaddnim rozsahu potlaceni. Zadani se provadi
funkci "range of mapping (052)" - rozsah potlaceni.

Pozor!

Rozsah potlaceni musi koncit 0.5 m (20") pfed echem aktualni hladiny. U prézného
zdsobniku zadejte ne E, ale E — 0.5 m (20").

20 Endress + Hauser
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3 Funkéni skupina "basic setup" (00)

Pozor!

Rozsah potlaceni musi koncit 0,5 m pred echem skute¢né hladiny. U prazdného
zdsobniku nezadavat E avsak E- 0.5 m.

iz existujici potlaceni je mozné prepsat az do vzdalenosti specifikované ve

funkci "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni. Pres tuto vzdalenost zlstava
zachovano stavajici potladeni.

3.10 Funkce "range of mapping" (052)

Tato funkce zobrazuje navrZzeny rozsah potlaceni. Vztazny bod je vZdy referenénim
bodem méreni (viz strana 2). Tuto hodnotu mdze uZivatel je$té editovat.
Pfi manualnim potlaceni je pfednastavena hodnota 0 m.

3.11 Funkce "start mapping" (053)

. ENDRESS + HAUSER

Endress + Hauser

Tato funkce se pouziva ke startu potlac¢eni rusivého echa az do vzdalenosti zadané ve
funkci "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni.

Vybér:
e off: potlaceni nenfi aktivni
e on: potlaéeni je aktivni

Béhem potladeni se na displeji zobrazuje hlaseni "record mapping" - potlaeni probiha.

Pozor!
Potlaceni neprobihd, pokud se pfistroj nachdazi v rezimu alarmu.

21



3 Funkéni skupina "basic setup” (00) Micropilot M

3.12 Displej (008)

QR I
SN
Jesté jednou se zobrazuje vzdalenost od referenéniho bodu k hladiné média a hladina
vypocitana pomoci prazdné kalibrace. Zkontrolovat, zda hodnoty odpovidaji skutecné
hladiné popr. skute¢né vzdalenosti. Mohou nastat nasleduijici pripady:
 vzdalenost spravna - hladina spravna -> ukoncit zakladni nastaveni
e vzdalenost nespravna - hladina Spatna -> je nutné provést dalsi potlaceni rusivého
echa "check distance" (051) - zkontrolovat vzdalenost
e vzdalenost spravna - hladina $patnd -> zkontrolovat "empty calibr." (005) - prdzdnou
kalibraci.
QR D =0
SN

po 3 s se objevi

% Poznamka!

Po provedeni zédkladniho nastaveni se doporucuje posoudit méreni pomoci obalové
krivky (funkéni skupina "display" (09) - displej).
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Micropilot M 4 Funkéni skupina "safety settings" (01)

4  Funkéni skupina "safety settings" (01)

Touto funkci vybirdte reakci pfistroje na rezim alarmu.

Vybér:

* MIN (<= 3.6mA)

* MAX (22mA)

* hold

« user specific. - specifikace uzivatele

MIN (<= 3.6mA)

HART PA / FF
[mA] (110%)
22 17 1
| | %
364 v (:10%) 99999 4 v
t t 8

Pokud se pfistroj nachazi v rezimu alarmu, méni se vystup nasledujicim zplsobem:
* HART: MIN-Alarm 3.6 mA
» PROFIBUS-PA: MIN-Alarm -99999
» Foundation Fieldbus: MIN-Alarm -99999

Endress + Hauser 23
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24

MAX (22mA)

mA 0
[22 ] I S (110%) +999994

(-10%)

LOO-FMR2xxxx-05-00-00-yy-002

Pokud se pfistroj nachazi v rezimu alarmu, méni se vystup nasledujicim zplsobem:
» HART: MAX-Alarm 22 mA

» PROFIBUS-PA: MAX-Alarm 499999

» Foundation Fieldbus: MAX-Alarm +99999

hold

HART PA / FF

[ZIEA] L (110%) 110 %

\f Hold (drzet) \\f Hold (drzet)

3.6 4o (-10%) S10% 4o

L00-FMR2xxxx-05-00-00-yy-003

Pokud se pfistroj nachazi v reZimu alarmu, podrzi se posledni namérena hodnota.

uzivatelska specif.

HART
[MA] (110%)
22 |
X MA - H
3.6 4 (-10%) . g

Pokud se pfistroj nachazi v reZimu alarmu, je u pfistroje vystup nastaven na hodnotu
(x mA) konfigurovanou ve funkci "output on alarm" (011) - vystup alarm.

Pozor!
Tento vybér je mozny pouze u pfistroji HART.
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Micropilot M 4 Funkéni skupina "safety settings" (01)

4.2 Funkce "output on alarm" (011), pouze HART

=1

Vystupni proud pfi alarmu je v mA. Tato funkce je aktivni, pokud vyberete "user specific"
- uzivatelska spec. ve funkci "output on alarm" (010) - vystup alarm.

@ Pozor!

Tato funkce je aktivni pouze u pfistroji HART!

4.3 Funkce "outp. echo loss" (012)

Touto funkci se nastavuje reakce vystupu pfi ztraté echa.

Vybér:
 alarm
* hold
* ramp %/min - rampa %/min

alarm

mA] ) (110%)
22

\L. ALARM (vystraha)
[ —

zpozdéni (014)
N E—————

L00-FMR2xxxx-05-00-00-en-005

Pri ztraté echa se po dobé nastavené ve "delay time" (014) - zpozdéni, pfistroj
dostdva do rezimu alarmu. Reakce vystupu zavisi na konfiguraci v "output on alarm"
(010) - ve vystupu pfi alarmu.
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4 Funkéni skupina "safety settings" (01) Micropilot M

hold
[mAl 4 (110%)
22
zpozdéni (014) g
364 ('10%) i
t

Pfi ztraté echa se vystraha generuje podle nastaveného "delay time" (014) - zpoZdéni.
Vystup je zachovan.

ramp %/min - rampa %/min

[mA]
205

()
zpozdéni
(014)
3.8 ,

rampa %rozdil/min
(013) A%

min

LOO-FMR2xxxx-05-00-00-en-007

Pfi ztraté echa se generuje varovani podle nastaveného "delay time" (014) - zpozdéni .
Vystup se méni podle stoupani definovaného v "ramp %span/min" (013) - rampa %MB/
min. smeérem 0% nebo 100%.

4.4 Funkce "ramp %span/min" (013)

Stoupadni rampy, které uréuje v piipadé ztraty echa vystupni hodnotu. Tato hodnota se
pouzivd, pokud je v "ramp %span/min"(012) - rampa %MB/min vybrédna

"outp. echo loss" (012) - vystup ztrdta echa. ZvySeni se uvadi v % rozsahu méreni za
minutu.
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Micropilot M 4 Funkéni skupina "safety settings" (01)

4.5 Funkce "delay time" (014)

Touto funkci se zaddva doba zpozdéni ( prfednastavena hodnota= 30 s), podle které se
generuje varovani pfi ztraté echa nebo podle které se nastavuje pfistroj do rezimu
alarmu.

4.6 Funkce "safety distance" (015)

Pred "blocking dist." (059) - blokovaci vzddlenost (viz strana 44) se vklada
konfigurovatelnd bezpecnostni zéna. Tato zdna slouzi k varovani, Ze pfi nadédle
stoupajici hladiné bude meéreni brzy neplatné, protoze se napr. dotykd prostoru antény.

blokovaci vzdal. (059)

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-011

Touto funkci je mozné zadat velikost bezpecnostni vzdalenosti. Pfedem nastavend
hodnota je 0.1 m.

4.7 Funkce "in safety dist." (016)

Tato funkce definuje reakci na vzestup hladiny do bezpecnostni vzdalenosti.

Vybér:

 alarm - alarm
 warning - varovani

« self holding - pfidrzeni
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28

alarm

[mA]

ALARM

(vystraha)

L00-FMR2xxxx-14-00-06-de-012

Pristroj aktivuje definovany rezim alarmu ("output on alarm" (011) - vystup alarm).
Zobrazuje se vystrazné hlaSeni E651 - "level in safety distance - risk of overspill" -
hladina v bezpecnostni vzdalenosti - nebezpedi preplnéni.

Pokud hladina v bezpecnostni vzdalenosti opét klesne, zmizi vystrazné hlaSeni a pfistroj
pokraduje v méreni.

varovani

WARNING
(varovani)

L00-FMR2xxxx-14-00-06-de-013

Pfistroj zobrazuje varovani E651 - "level in safety distance - risk of overspill" -
hladina v bezpecnostni vzdalenosti - nebezpedi preplnéni, ale pokracujte v méreni.
Pokud hladina opusti bezpe¢nostni vzdalenost, varovani zmizi.

pfidrzeni

[mA]
22

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-de-014

Pfistroj aktivuje definovany rezim alarmu ("output on alarm" (011) - vystup alarm).
Zobrazuje se hlaSeni alarmu E651 - "level in safety distance - risk of overspill" -
hladina v bezpecnostni vzdadlenosti - nebezpeci preplnéni.

Pokud hladina opusti bezpe&nostni vzdalenost, pfistroj pokracuje v méfeni pouze po
provedeni resetu pfidrzeni (funkce: "ackn. alarm" (017) - potvrz. alarmu).
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4.8 Funkce "ackn. alarm" (017)

Touto funkci se potvrzuje alarm v pfipadé "self holding" - pfidrZeni.
Vybér:

°* no-ne

e yes - ano

no - ne
Alarm neni potvrzen.

yes - ano
Provadi se potvrzeni.

4.9 Funkce "overspill prot." (018)

Pokud je vybrano "german WHG" - vlastni WHG, jsou prednastaveny rlizné parametry
relevantni pro WHG jisténi proti pfeplnéni a pfistroj se zablokuje, neni mozné ho ovladat.
Vybrat "Standard" - standard pro odblokovani, pfitom z{stdvaji zachovéna nastaveni
parametrd WHG.

U Po 3 s se objevi
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5  Funkéni skupina "linearisation" (04)

Vybér:
 level CU - hladina CU

* level DU - hladina DU
« ullage CU - zbytkovy objem CU
« ullage DU - zbytkovy objem DU

level CU - hladina CU

Hladina v technickych jednotkdch. Je mozné provést linearizaci namérené hodnoty.
Jako prednastavend hodnota "linearisation" (041) - linearizace je linearné nastaveno
0...100%.

level DU - hladina DU
Hladina ve vybrané jednotce délky "distance unit" (0C5) - jednotka délky.

ullage CU - zbytkovy objem

Zbytkovy objem v technickych jednotkdch. Je mozné provést linearizaci hodnoty.
Jako prednastavend jednotka "linearisation" (041) - linearizace je nastavena linedrné
hodnota 0...100%.

ullage DU - zbytkovy objem DU
Zbytkovy objem je vybran v "distance unit" (0C5) - jednotce délky.

% Poznamka!

Referenéni bod pro zbytkovy objem je ve " full calibration" - pInd kalibrace (= rozdil).

zbytkovy objem

hladina

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-015
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5.2 Funkce "linearisation” (041)

Linearizace definuje pomér hladiny k objemu zasobniku popf. hmotnosti produktu a
umozfiuje méfeni v technickych jednotkdch jako napf. m, hl atd. Potom se naméfena
hodnota zobrazuje v (000) ve vybrané jednotce.

Tato funkce se pouzivd k vybéru modulu linearizace.

Vybér:

e linear - linearni

* horizontal cyl - leZici vélec

e manual - ruéni

» semi-automatic - poloautomaticky
« table on - tabulka zap

clear table - smazat tabulku

linear - linedrni

Zasobnik je linearni, popf. valcovity, stojici zdsobnik. Je mozné méfit v technickych
jednotkdch zaddnim max. objemu / hmotnosti.

Je mozné vybrat "customer unit" (042) - zdkaznickou jednotku. Hodnota objemu zcela
odpovidajici nastaveni se definuje v "max. scale" (046) - max. hodnota rozsahu méreni.
Tato hodnota je v souladu s vystupem 100% (= 20 mA pro HART).

, ... = zdakaznicka jednotka (042)

max. rozsah méfeni

(046) \

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-016
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horizontal cyl - lezici zasobnik

U leZicich vélcovitych zdsobnik{ se provadi vypocéet objemu, mnozstvi ... automaticky
zadanim "diameter vessel" (047) - primér valce, "customer unit" (042) - zakaznické
jednotky, "max. scale" (046) - max. rozsah méfeni, ktery je v souladu s vystupem
100% (= 20 mA pro HART).

kg, m3, 13, ... = zakaznické jednotka (042)

max. rozsah méfeni
(046)
I |

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-017

manual - ruéni

Pokud nenf hladina v nastaveném rozsahu méreni proporcionalni k objemu popf.

hmotnosti, je moZné zadat lineariza¢ni tabulku, ktera umozni méreni v technickych

jednotkach. Pfedpokladem jsou:

¢ Znamé jsou max. 32 dvojice hodnot pro body linearizaéni krfivky.

» Hodnoty hladiny se zaddvaji ve stoupajicim poradi. Kfivka stoupa monotdnnim
zplsobem.

« Hladiny pro prvni a posledni bod lineariza¢ni kfivky by mély odpovidat prazdné a piné
kalibraci.

« Linearizace se provddi v jednotce zakladniho nastaveni ("distance unit' (0C5) -
jednotka délky).

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-018

, ... = zakaznicka jednotka (042)

Kazdy bod (2) tabulky definuje dvojice hodnot: hladina(3) a napf. objem (4). Posledni
dvojice hodnot definuje 100% vystupu (= 20 mA pro HART).
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Vybér bodu tabulky ( bod 1).

Zadani pfislusné hladiny k bodu 1.

Zadani pfislusného objemu.

Ma byt zadan dalsi bod tabulky?

Dalsi bod tabulky.

Pokracuj "next point" (045) - dal$i bod, dokud se
odpovidd no - ne.

% Poznamka!
Po zadani tabulky je nutné ji aktivovat funkci "table on" - tabulka zap.
100% hodnota (=20 mA pro HART) je definovdna poslednim bodem tabulky.

Poznamka!

% Pred potvrzenim 0.00 m jako hladiny nebo 0.00% jako objemu, provedte aktivaci
editaéniho modulu tlacitky nebo ..
V ToF Tool je moZné lineariza¢ni tabulku zadat také pomoci tabulkového editoru popf.

zobrazit graficky.
Kromé toho je mozné vypocitat linearizacni kfivky zdsobnikd riznych tvard.
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34

semi-automatic - poloautomaticky

Pfi poloautomatickém zaddvani linearizacni kfivky se zdsobnik pIni postupné. Micropilot
automaticky detekuje hladinu, zadava se pfislusny objem/ hmotnost.

Tento proces je analogicky s ruénim zadavani tabulky, pfi¢emz pfistroj automaticky
zadava hodnotu hladiny ke kazdému bodu tabulky.

Poznamka!

Pokud je zasobnik prazdny, vénujte pozornost nésledujicim bodim:

« Pocet bodl musi byt znamy predem.

* Prvni ¢islo tabulky = (32 - pocet bod().

e Zadanido "Tab. no." (043) - tabulky €. se provadi v opac¢ném poradi ( posledni zadanf{
=1).

table on- tabulka zap.
Zadana lineariza¢ni tabulka je platnd, pokud byla dodate¢né aktivovana.

clear table - smazat tabulku
Pfed zaddnim linearizaéni tabulky je nutné vzdy vymazat event. stavajici tabulku. Pfitom
skodf linearizaéni modul automaticky na linearni.

Poznamka!

Lineariza¢ni tabulku je mozné deaktivovat vybérem "linear" - linearni nebo

"horizontal cyl" - horizontdlni valec (nebo funkci "level/ullage" (040) - hladina/zbytkovy
objem = "level DU" - hladina DU, "ullage DU"- zbytkovy objem DU). Tabulka pfitom
z(stava zachovana a je mozné ji kdykoli znovu aktivovat vybérem "table on" - tabulka
zap.
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5.3 Funkce "customer unit" (042)

Zakaznickou jednotku je mozné vybrat funkcemi:

Vybér:
* %

o |

e hi

* m3
e dm3
* cm3
o ft3
 usgal
* igal
. kg
ot

* b

t
m

ft
e mm
* inch

Spojitosti

Jednotky se u nasledujicich parametrd méni:
« measured value (000) - namérena hodnota
« input volume (045) - zaddni objemu

¢ max. scale (046) - maximalni rozsah méreni
» simulation value (066) - hodnota simulace
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5 Funkéni skupina "linearisation” (04) Micropilot M

5.4 Funkce "table no." (043)

Poloha dvojic hodnot v linearizaéni tabulce:

Spojitost
Aktualizace "input level" (044) - zadani hladiny, "input volume" (045) - zadani objemu.

5.5 Funkce "input level" (044)

Touto funkci je mozné zadat hladinu pro kazdy bod linearizaéni krivky. Pokud se
linearizaéni krivka zaddva poloautomaticky, Micropilot automaticky detekujte hladinu.

Uzivatelské zadani:
Hladina v "distance unit" (0C5) - jednotce délky.
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Micropilot M 5 Funkéni skupina "linearisation” (04)

5.6 Funkce "input volume" (045)

Touto funkci zaddvate objem ke kazdému bodu linearizaéni krivky.

Uzivatelské zadani:
Objem v "customer unit" (042) - zdkaznické jednotce.

5.7 Funkce "max. scale" (046)

Touto funkci je mozné zadat kone¢nou hodnotu rozsahu méreni. Tento Udaj je nutny,
pokud bylo ve funkci "linearisation" (041) - linearizace vybrano "linear" - linearni nebo
"horizontal cyl" - lezici valec.

5.8 Funkce "diameter vessel" (047)

Touto funkci se zaddva primér zdsobniku. Toto zadani je nezbytné, pokud je vybran
"horizontal cyl" - leZici valec ve funkci "linearisation" (041) - linearizace.
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- ENDRESS + HAUSER

6  Funkcéni skupina "extended calibr." (05)

Vybér funkci rozsifeného potladeni:

Vybér:

e common - v§eobecné (napf. "Level correction" - korekce hladiny, "Output damping" -
doba integrace , "Antenna extension" - prodlouzeni antény, ...)

« potlacenfi

« rozSifené potlaceni

6.2 Funkce "check distance" (051)

38

Tato funkce aktivuje potlaceni ruSivého echa. Je nutné, aby mérena vzdalenost byla
porovnana se skute¢nou vzdalenosti hladiny média. K dispozici jsou nasledujici
moznosti volby:

Vybér:

« distance = ok - vzdadlenost ok

« dist. too small - vzdalenost pfilis mala
« dist. too big - vzddlenost pfili§ velkd

« dist. unknown - vzdalenost neznama
« manual - ruéni

vzdalenost pfili§ mala vzdalenost = ok

4 4

?

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-010
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6 Funkéni skupina "extended calibr." (05)

Endress + Hauser

distance = ok - vzdalenost = ok

« potlaceni se provadi az k aktudlné namérenému echu

« rozsah potlaceni je navrzen ve funkci "range of mapping (052)" - rozsah potlaéeni
Je ucelné provést potlacenii v tomto pripadé.

dist. too small - vzddlenost pfili§ mala

* nyni se vyhodnocuje rusivé echo

« potlaceni se proto provadi v€etné nyni naméreného echa

* potfebny rozsah potlaéeni je navrzen ve funkci "range of mapping (052)" - rozsah
potlacenfi

dist. too big - vzdalenost pfilis velka

« tuto chybu neni mozné odstranit potlacenim rusivého echa

» zkontrolovat parametry aplikace (002), (003), (004) a "empty calibr." (005) -
prazdnou kalibraci

dist. unknown - vzdalenost neznama
Pokud neni zndmd vzdalenost, neni mozné provést potlaceni.

manual - ruéni
Potlaceni je mozné provést také ru¢nim zaddnim rozsahu potlaceni. Toto zadani se
provadi ve funkci "range of mapping (052)" - rozsah potlaceni.

Pozor!

Rozsah potla¢eni musi koncit 0.5 m (20") pfed echem aktualni hladiny. U prazdného
zdsobniku nezadavejte E, ale E — 0.5 m (20").

Pravé provedené potlaceni je prepsano az do vzddlenosti specifikované ve funkci
"range of mapping" (052) - rozsah potlageni. Stavajici potlaceni pfes tuto vzdalenost
z(stdva zachovano.

6.3 Funkce "range of mapping" (052)

Tato funkce zobrazuje navrzeny rozsah potlaéeni. Vztazny bod je vzdy referenénim
bodem méreni (viz strana 2). Tuto hodnotu mdzZe uzivatel editovat.
U ru¢niho potlaceni je prednastavena hodnota 0 m.
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6 Funkéni skupina "extended calibr." (05) Micropilot M

40

6.4 Funkce "start mapping" (053)

Touto funkci se provadi potlaeni rusivého echa az do vzdalenosti zadané v "range of
mapping" (052) - rozsah potlaéeni.

Vybér:

« off (vyp): potlaceni se neprovadi

e on (zap): aktivace potlaceni

Béhem procesu potlaeni se na displeji zobrazuje "record mapping" - potla¢eni
probiha.

@ Pozor!

Pokud je pfistroj v rezimu alarm, potlaceni se neprovadi.

Endress + Hauser



Micropilot M 6 Funkéni skupina "extended calibr." (05)

6.5 Funkce "pres. map dist." (054)

Zobrazuje vzdalenost, ke které se provadi potlaceni rusivého echa.
Hodnota 0 zobrazuje, Ze se potlaceni rusivého echa dosud neprovadélo.

aktualni vzdalenost potlaceni (054)

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-019

_ =

6.6 Funkce "cust. tank map" (055)

Tato funkce zobrazuje modul vyhodnoceni pomoci potladeni rusivého echa.

Vybér:

* inactive - neaktivni
« activ - aktivni

* reset

inactive - neaktivni
Nenizaznamenano potla¢eninebo je potlacenivypnuté. Vyhodnoceni se provadi pouze
pomoci FAC (viz strana 74).

active - aktivni
Vyhodnoceni se provadi pomoci potlaceni rusivého echa (viz strana 73).

reset
Maze celkové potlaceni.
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6.7 Funkce "echo quality" (056)

kvalita echa (056)

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-020

Kvalita echa je méfitkem spolehlivosti méreni. Popisuje mnozstvi odrazené energie a
zavisi predevsim na ndsledujicich podminkach:

« dielektrické konstanté média

« kvalité hladiny (viny, péna atd.)

« vzdalenosti senzoru - média

U nizkych hodnot se zvysuje pravdépodobnost, Ze echo se ztrdci zménou podminek
méreni, napf. neklidnd hladina, péna, velkd vzddlenost méreni.

@ Pozor!

Kvalitu echa je mozné zlepsit orientaci Micropilotu (viz strana 81).
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Micropilot M 6 Funkéni skupina "extended calibr." (05)

6.8 Funkce "offset" (057)

Tato funkce upravuje méfenou hladinu o konstantni hodnotu.
Zadand hodnota se s¢itd k namérené hodnoté.

6.9 Funkce "antenna extens." (0C9)

Touto funkci je mozné zaddvat délku prodlouzeni antény FAR 10 ( jen u FMR 230).
Vliv pomalejsi rychlosti Sifeni mikrovin ve FAR 10 na hladinu se timto automaticky
upravuje.
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44

. ENDRESS + HAUSER

6.10 Funkce "output damping"” (058)

v

ustdleného stavu). Vysoka hodnota tlumi nap¥. vlivy rychlych zmén na mérenou
hodnotu.

Ovliviiuje dobu, kterou potfebuje vystup k reakci na nahly skok v hladiné (63%
F

Uzivatelské zadani:
0..255s

Prednastavend hodnota zavisi na vybranych parametrech aplikace "tank shape" (002)

- geometrie zasobniku, "medium property" (003) - vlastnosti média a
"process cond." (004) - podminky méreni.

6.11 Funkce "blocking dist." (059)

V pfipadé silnych odrazl v blizkosti antény nebo blizko umisténych vestavénych dil(,

svarl nebo podpér je mozné potlaceni pod $pickou antény.

« Blokovacivzddlenost je mérena od spodni hrany procesniho pfipojeni. Standardné se
potlaéeni rozprostira az ke Spi¢ce antény (viz diagram na strana 28).

e Pro FMR 244 a FMR 245 ¢&ini blokovaci vzdalenosti standardné 20 cm.

« Uvnitf blokovaci vzdalenosti jsou potlatena vSechna echa.

 Protoze by hladinové echo mohlo byt za uréitych podminek také potlac¢eno (a neni
zaruceno, Ze je k dispozici jiné vyhodnotitelné echo), je pred potlacenim stanovena
10 cm bezpecnostni zéna (viz "safety distance" (015) - bezpe€nostni zdna na strané
28).

« Zakaznik mdze nastavit chovani Micropilotu pro pfipad, Ze se produkt nachdzi v této
z6né (v bezpecnostni vzdadlenosti) (viz strana 28).

Po 3 s se objevi
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Micropilot M 7 Funkéni skupina "output" (06), - "profibus param." (06), jen PROFIBUS-PA

7  Funkéni skupina "output" (06),
- "profibus param." (06), jen PROFIBUS-PA

Displej u pfistrojd HART a Foundation
Fieldbus

Displej u pristroji PROFIBUS-PA

7.1 Funkce "commun. address" (060), jen HART

Touto funkci zadavate komunikacni adresu pro pfistroj.

+ Standard: 0

» Multidrop: 1-15

V rezimu multidrop je vystupni proud nastaven standardné na hodnoté 4 mA. Je mozn
ho zménit ve funkci "fixed cur. value" (064) - staly proud.

@ Pozor!

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd HART!

7.2 Funkce "instrument addr." (060),
jen PROFIBUS-PA

V tomto poli se zobrazuje adresa PA Bus. Nastaveni adresy se provadi pfimo na pfistro
pomoci spinace DIP (viz provozni ndvod odpovitajiciho typu pfistroje) nebo pres
specidlni SetSlave adresu Kommando pres Bus nap¥. z ToF Tool.

@ Pozor!

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd PROFIBUS-PA!
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46

7.3 Funkce "no. of preambels" (061), jen HART

Touto funkci zaddvate pocet preambuli pro protokol HART.

ZvySeni hodnoty je event. u " §patnych " vedeni s komunikaénimi problémy ucelné.

Pozor!
Zadani je k dispozici jen u pristrojd HART!

7.4 Funkce "ident number" (061), jen PROFIBUS-PA

e rucné
« profilové

ruéné
nastaveni specifikované vyrobcem na 1522 hex (PNO registrovano).

profilové
Nastaveni definovano jako PA profil 3.0: pfistroj 9 700 hex s Al blokem.

Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroji PROFIBUS-PA!
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Micropilot M 7 Funkéni skupina "output" (06), - "profibus param." (06), jen PROFIBUS-PA

7.5 Funkce "low output limit" (062), jen HART

Tato funkce umoziiuje potlaceni vystupu negativnich hodnot hladiny.

Vybér:
e out - vyp minimalni vystup -10% (3.8 mA pro HART)
* on - zap minimalini vystup 0% (4 mA pro HART)

[mA] vystup [mA]
100% 20/ 100% 204

0% 414 0% 4
3.81 } T
410 0 100 [%] -10
off

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-021

vyp.

@ Pozor!

Toto uzivatelské zadani je k dispozici pouze u pfistrojd HART!

7.6 Funkce "set unit to bus" (062), jen PROFIBUS-PA

 potvrdit

Po potvrzeni této funkce je jednotka nameérené hodnoty prebrdna do bloku Al
(PV scale -> Out scale).
Po zméneé jednotky je v kazdém pfipadé nutné aplikovat tuto funkci.

@ Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroji PROFIBUS-PA!
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7.7 Funkce "curr.output mode" (063), jen HART

Touto funkci je mozné definovat modul proudového vystupu u pfistroji HART.

Vybér:

 standard - standard

« curr. turn down - proudova lupa
« fixed current - staly proud

standard - standard
Timto vybérem se zobrazuje celkovy rozsah mérfeni (0...100%) na celém intervalu
proudu (4 ... 20 mA).

curr.turn down - proudova lupa

Timto vybérem se zobrazuje jen ¢ast rozsahu méreni na celém proudovém intervalu
(4...20 mA). Pro definovani rozsahu pouzijte funkce "4 mA value" (068) - hodnota 4 mA
a "20mA value" (069) - hodnota 20 mA.

fixed current - staly proud
Proud je staly. Aktudlni nameérend hodnota se prenasi jen signalem HART. Hodnota
proudu se definuje ve funkci "fixed current" (064) - staly proud.

@ Pozor!

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd HART!

Priklad
mA . mA
20 Proudova lupa oy
standard staly proud g
afl S — g
: : 3 | :
0 100 [%] 0 100 [%] g

7.8 Funkce "out value" (063), jen PROFIBUS-PA

Zde se zobrazuje vystup Al bloku.

@ Pozor!

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd PROFIBUS-PA!
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7.9 Funkce "fixed cur. value" (064), jen HART

Touto funkci se zaddva hodnota pro stdly proud. Tento Udaj je nutny , pokud jste vybrali
moznost "fixed current' (063) - stdly proud ve funkci "output modus" - modul vystupni
proud.

Uzivatelské zadani:
3,8...20,5 mA

@ Pozor!

Toto uzivatelské zadani je k dispozici pouze u pfistrojd HART!

7.10 Funkce "out status" (064), jen PROFIBUS-PA

Zobrazuje akutalni stav vystupu (hodnota viz provozni ndvod pro odpovidajici typ
pfistroje).

@ Pozor!

Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroji PROFIBUS-PA!
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50

7.11 Funkce "simulation" (065)

Touto simulaéni funkci je mozné event. testovat linearizaci, vystupni signal a proudovy
vystup. Mohou nastat nasledujici simulaéni moznosti:

Vybér:

+ sim. off - simulace vyp.

 sim. level - hladina simulace

* sim. volume - objem simulace

» sim. current (HART only) - proud simulace (jen HART )

EEE)

0...100%
e

sim. objem

sim. proud
(jen HART)

sim. hladina

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-022

sim. off - simulace vyp.
Simulace nenf aktivni.

sim. level - hladina simulace

Hodnotu hladiny je mozné zadat v "simulation value" (066) - hodnota simulace.

Funkce:

« measured value (000) - méfena hodnota

« measured level (0A6) - namérena hladina

« output current" (067) - only with HART instruments! - vystupni proud - jen u pfistrojd
HART!

nasleduji zadané hodnoty.

sim. volume - simulace objemu

Zadani hodnoty objemu v "simulation value" (066) - hodnoté simulace.

Funkce:

« measured value (000) - méfena hodnota

« output current" (067) - only with HART instruments! - vystupni proud - jen u pfistrojd
HART!

nasleduji zadané hodnoty.

sim. current (HART only) - simulace proudu ( jen HART)

Zadani hodnoty proudu v "simulation value" (066) - hodnoté simulace.

Funkce

« output current" (067) - only with HART instruments! - vystupni proud - jen u pfistrojd
HART!

nasleduji zadané hodnoty.
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7 Funkéni skupina "output" (06), - "profibus param." (06), jen PROFIBUS-PA

Endress + Hauser

7.12 Funkce "simulation value" (066)

Po vybéru "sim. level" - hladina simulace ve funkci "simulation" (065) - simulace, se na

displeji zobrazi nasledujici:

Hladinu je mozné zadat.

Po vybéru "sim. volume" - simulace objemu ve funkci "simulation" (065) - simulaci, se

na displeji zobrazi nasleduijici:

Je mozné zadat objem.

Po vybéru "sim. current" - proud simulace ve funkci "simulation" (065) - simulace, se

na displeji zobrazi nasleduijici:

Je mozné zadat vystupni proud (jen u pfistrojl
HART).
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7.13 Funkce "output current" (067), jen HART

Zobrazi se displej s aktuadlni hodnotou vystupniho proudu v mA.

Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd HART!

7.14 Funkce "2nd cyclic value" (067),
jen PROFIBUS-PA

Vyberte druhou cyklickou hodnotu.

« height/dist. - vySka / vzddlenost
Micropilot pfendsi vzdy jako druhou cyklickou hodnotu vzdalenost.

Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroji PROFIBUS-PA!
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7 Funkéni skupina "output" (06), - "profibus param." (06), jen PROFIBUS-PA

=3

7.15 Funkce "4mA value" (068), jen HART

V této funkci specifikujete hladinu (napf. objem, hmotnost nebo pratok), vystupni proud
by mél byt 4 mA. Zadani je mozné, pokud jste ve funkci "current output mode" (063) -
modul vystupniho proudu vybrali nabidku "curr. turn down" - proudova lupa.

7.16 Funkce "select vOh0" (068), jen PROFIBUS-PA

Endress + Hauser

Vyber hodnotu zobrazenou v "measured value" (000) - namérend hodnota.

Vybér:
« measured value - naméfend hodnota
« display value - hodnota na displeji

measured value - namérena hodnota
Ve funkci "measured value" (000) - nameérena hodnota se zobrazuje nastavena mérena
hodnota.

display value - zobrazena hodnota
Hodnota v "display value" (069) - zobrazena hodnota se zobrazuje ve funkci
"measured value" (000) - namérend hodnota.

Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistrojd PROFIBUS-PA!
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7.17 Funkce "20mA value" (069), jen HART

=

V této funkci se specifikuje hladina (popr. objem, hmotnost nebo pratok), u které ma byt
hodnota vystupniho proudu 20 mA. Zadani je mozné, pokud jste ve funkci "current out-
put mode" (063) - modul vystupniho proudu vybrali nabidku "curr. turn down" - prou-
dova lupa.

7.18 Funkce "display value" (069), jen PROFIBUS-PA

=y

Toto pole je mozné popisovat i zvenci napf. prfes SPS. Hodnota je pak pfi vybéru funkce
"select vOh0" (068) - vybér zobrazeni = "display value" - zobrazené hodnoté.

Pozor!
Tato funkce je k dispozici jen u pfistroji PROFIBUS-PA!
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8  Funkéni skupina "envelope curve" (OE)

Pozor!
Tuto funkci je mozné aktivovat pouze pres displej.

8.1 Funkce "plot settings" (OE1)

Zde je mozné vybrat informace, které se maji zobrazit na displeji:

* env. curve - obalova kfivka

* env.curve+FAC - obalova kfivka+FAC ( o FAC viz strana 74)

 env.curve+cust.map - obalova kfivka+ potlaceni (tj. zobrazuje se i potlaceni rusivého
echa

8.2 Funkce "recording curve" (0E2)

Tato funkce definuje, zda se obalova kfivka bude Cist jako
« single curve - samostatna kfivka

nebo
* cyclic - cyklicky

% Poznamka!

Pokud je cyklické zobrazeni obaloveé kfivky na displeji aktivni, provadi se aktualizace
nameérené hodnoty v pomalejSim cyklu. Proto se doporucuje po optimalizaci mista
meéfeni zobrazeni obalové kfivky opét opustit.

% Poznamka!

Orientace Micropilotu mdze v pfipadé velmi slabého hladinového echa popt. silného
rusivého echa pfispét k optimalizaci méreni (zvétseni efektivniho echa/ zmenseni
rugivého echa) viz » Orientace Micropilotu » na strané 81).
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8.3 Funkce "envelope curve display" (OE3)

V této funkci se zobrazuje obalova kfivka, z které je mozné vyc&ist nasledujici informace:

kvalita vyhod. oznaceni vyhod.

pIné kalibrace echa echa

jen obal. kfivka I~ prazdna kalib.

minimalni vzdalenost vzdalenost od max. vzdalenost
zobrazeni vyhod. echa zobrazeni
potlageni ruSivé echo hladinové echo

obal. kfivka a potla¢eni
rusivého echa

Pohyb v zobrazeni obalové kfivky
Pomoci pohybu je moZné upravovat obalovou kfivku, stejné tak ji pfesunovat doprava

nebo doleva. Pravé aktivni modul pohybu se zobrazuje jako symbol v levém hornim
rohu displeje.

Modul horizontélni lupy:

- zvétseni

- zmenseni

Move modul (pohybu):

g i - pohyb doprava

Modul vertikalni lupy:

BEE L LD - vertikalnd lupa (4 stupng)

Horizontal Zoom mode - horizontalni modul lupy ,
Nejdfive jdéte na zobrazeni obalové krivky. Potom stisknéte L") nebo ! k aktivaci
pohybu obalové kfivky. Nachazite se potom v modulu horizontdlni lupy. Zobrazuji se
4§ nebo k.

N)ﬁfjsou k dispozici nasledujici moznosti volby:

. zvétSuje horizontalni rozmér.

. redukuje horizontalni rozmér.
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Move mode - modul pohybu

Stisknéte nasledné £ k aktivaci modulu pohybu. Zobrazi se §- i nebo 4 .
N)ﬂfjsou k dispozici nasledujici moznosti:

. posunuje kfivku doprava.

. - posunuje kfivku doleva.

Vertical Zoom mode - modul verikalni lupy

Stisknéte jesté jednou L&J k aktivaci vertikalni lupy. Zobrazi se 1 .
N)ﬂfjsou k dispozici nasledujici moznosti:

. zvétSuje vertikalni rozmér.

. - redukuje vertikalni rozmér.

Symboly displeje zobrazuji aktudlni stav maximalizace od :Ei do E:.%).

Exiting the navigation - ukonéeni pohybu

» Opétovnym stisknutim (e provadite cyklicky zmény mezi riznymi moduly pohybu
obalové kfivky. ,

¢ Opétovnym stisknutim ") a = opustite modul pohybu. Nastavena zvétSeni a presuny
zlstavaji zachovany. Jen pokud dojde k opétovné aktivaci funkce "recording curve"
(0E2) - ¢teni krivky, aplikuje Micropilot opét standardni zobrazeni.

U Po 3 s se zobrazi nasleduijici

57



9 Funkéni skupina "display" (09) Micropilot M

9  Funkeéni skupina "display” (09)

Vybér:

 English - angli¢tina

* Deutsch - néméina

« Francais - francouzstina
 Espariol - Spanélstina

e ltaliano - ital$tina

¢ Dutch - holandstina

« katakana, japonstina

Poznamka!
Pfi pouZiti nastroji parametrizace u operacnich systémd bez jazykové podpory
japonstiny, se mize zobrazit pouze "???7?".

Spojitost

VsSechny texty se zméni.

Pozor!
Tato funkce se nezobrazuje v Commuwin !

9.2 Funkce "back to home" (093)

Pokud béhem doby zaddvani neni provedeno zadani pres displej, ndsleduje skok zpét
na zobrazeni namérené hodnoty.

9999 s znamena4, Ze nedojde ke skoku zpét.

Uzivatelské zadani:

3...9999 s

@ Pozor!
Tato funkce se nezobrazuje v Commuwin !
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9.3 Funkce "format display" (094)

Vybér formatu zobrazeni na obrazovce.

Vybér:
 decimal - desetinny
e ft-in-1/16"

decimal - desetinny
Nameérend hodnota se na displeji zobrazuje v desetinném tvaru (napf. 10.70%).

ft-in-1/16"

Nameéfend hodnota se na displeji zobrazuje ve formatu (napf. 5'05-14/16").
Tato volba je moznd pouze pro "distance unit" (0C5) - jednotku délky - "ft" a "in"!

@ Pozor!

Tato funkce se nezobrazuje v Commuwin II!

9.4 Funkce "no.of decimals" (095)

Desetinné misto je oddélené teckou.

Desetinné misto je oddélené ¢arkou.

Endress + Hauser 59



9 Funkéni skupina "display" (09) Micropilot M

9.6 Function "display test" (097)

VSechny body displeje jsou aktivni. Pokud je cely displej tmavy, je to v poradku.

@ Pozor!

Tuto funkci je moZné provadét pouze na displeji!

U Po 3 s se objevi nasledujici
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10 Funkéni skupina "diagnostics" (0A)
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Ve funkéni skupiné "diagnostics'- diagnostiky je mozné zobrazovat chybova hlaSeni a
potvrdit je.

Typ zavady
Zavady, které nastanou béhem uvedeni do provozu nebo rezimu méreni, se zobrazuji
okamzité. Pokud se zobrazi vice systémovych nebo procesnich zévad, tak se zobrazi
zdvada s nejvySsi prioritou!
Systém méfeni rozliSuje mezi nasledujicimi typy zavad:
e A (Alarm - vystraha):
Pfistroj v definovaném stavu
Identifikace konstantnim symbolem (Popis kédu viz tabulka 14.2 na strané 77).
¢ W (Warning - varovani):
Pfistroj pokracuje v méreni, zobrazi se chybové hlaseni.
Identifikace blikajicim symbolem
(Popis kddu viz tabulka 14.2 na strané 77).
 E (Alarm / Warning - vystraha / varovani):
Konfigurovatelné (napf. ztrata echa, hladina v bezpec&né vzddlenosti)
Identifikace konstantnim / blikajicim symbolem .
(Popis kédu viz tabulka 14.2 na strana 77)

Chybova hlaseni

Chybova hldSeni se zobrazuji na displeji Ctyffadkovym textem. Kromé toho je k dispozici

i jednoznacny chybovy kdd. Popis chybovych kéd( je uveden na strané 77.

* Ve funkéni skupiné "diagnostics (0A)" - diagnostiky je mozné zobrazit aktudlni a
posledni uvedenou zdvadu.

« V pfipadé existence vice aktualnich zavad je mozné listovat mezi témito zadvadami
pomoci tlacitek nebo .-

* Poslednizavadu je mozné smazat ve funkéni skupiné "diagnostics (0A)" - diagnostiky
a to funkci "clear last error" (0A2) - smazat posledni zavadu.
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10.1 Funkce "present error" (0A0)

Tato funkce zobrazuje aktudlni zavadu. ,
V pfipadé existence vice zavad je mozné mezi nimi listovat pomoci tlacitek nebo ..

10.2 Funkce "previous error" (0A1)

Tato funkce zobrazuje posledni zavadu.

10.3 Funkce "“clear last error" (0A2)

Vybér:
* keep - zachovat
e erase - smazat
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10.4 Function "reset" (0A3)

Pozor!
Resetem se pfistroj vraci k vyrobnim nastavenim. V tomto pfipadé mize dojit k ovlivnéni
meéreni. VSeobecné je po resetu nutné provést nové zakladni nastaveni.

Reset je nutny v nasledujicich pfipadech:

* pfistroj jiz nefunguje

* pfistroj je nutné preinstalovat z jednoho mista méreni na jiné
« provadi se demontaz/uskladnéni/montdz pfistroje.

Zadani ('reset" (0A3)):
333 = zakaznické parametry (HART)
« 33333 = zakaznické parametry (PROFIBUS-PA a Foundation Fieldbus)

333 = reset zakaznickych parametrd pro HART

33333 = reset zakaznickych parametrti pro PROFIBUS-PA a Foundation Fieldbus

Tento reset se doporucuje v pfipadé aplikace pfistroje s neznamou "historii"

 Micropilot se nastavuje na prfednastavené hodnoty.

» Zakaznikem specifikované potlaceni rusivého echa se nemaze.

« Linearizace je pfepnuta na "linear" - linedrni, ale hodnoty v tabulce zlstavaji
zachovany. Tabulku je mozné opét aktivovat ve funkéni skupiné "linearisation" (04) -
linearizace.

Seznam funkci, které jsou dotéeny resetem:

* tank shape (002)  diameter vessel (047)
» empty calibr. (005) * range of mapping (052)
« full calibr. (006) » pres. Map dist (054)

* pipe diameter (007) « offset (057)

 output on alarm (010) * low output limit (062)
 output on alarm (011) « fixed current (063)

* outp. echo loss (012) « fixed cur. value (064)

* ramp %span/min (013)  simulation (065)

* delay time (014)  simulation value (066)
« safety distance (015) * 4mA value (068)

* in safety dist. (016) * 20mA value (069)

* level/ullage (040)  format display (094)

* linearisation (041) + distance unit (0C5)
 customer unit (042) » download mode (0C8)

v

Reset potlaceni rusivého echa je mozné provést ve funkéni skupiné "extended
calibr." (05) - rozsifena kalibrace funkci "cust. tank map" (055) - potlaceni.

Tento reset se doporucuje pfi aplikaci pfistroje s neznamou "historii" nebo pokud bylo

provedeno chybné potlacent:
« potlaceni rusivého echa se smaze, je nutné provést nové potlaceni
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10.5 Funkce "unlock parameter" (0A4)

Tato funkce umozriuje zablokovani nebo odblokovani parametrizace.

10.5.1 Zablokovani modulu konfigurace

Jisténi Micropilotu proti neimysiné zméneé dat pfistroje, ¢iselnych hodnot nebo
vyrobnich nastaveni je mozné provést dvéma zpUsoby:

"unlock parameter" (0A4) - uvoliovaci kéd:

Hodnotu <> 100 for HART (napf. 99) nebo <> 2457 pro PROFIBUS-PA a
Foundation Fieldbus (napr. 2456) je nutné zadat do "unlock parameter" (0A4) -
uvolriovaciho kédu ve funkéni skupiné "diagnostics" (0A) - diagnostiky. Zablokovani je
na displeji definovano symbolem .. a je mozné je opét uvolnit pfes displej nebo
komunikaci.

Hardware lock - zablokovani hardwaru:

Soubéznym stisknutim tladitek a .~} al=) dochézi k zablokovani pfistroje.
Zablokovéni je na displeji definovano symbolem _E a uvolnéni je moZné provést pouze
pfes displej opétovnym soubéznym stisknutim tladitek L) a ;JJ a =) Uvolnéni pres
komunikaci neni v tomto pfipadé mozné.

| v pfipadé zablokovani je mozné zobrazit vSechny parametry.

-

ENDRESS + HAUSER

a j a E] stisknout soubézné

Na displeji se zobrazi LOCK_SYMBOL.
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10.5.2 Modul odblokovani konfigurace

Pfi pokusu u zablokovaného pfistroje zménit parametry je uzivatel automaticky vyzvan
k odblokovani pfistroje:

"unlock parameter"' (0A4) - uvoliovaci kéd:
Zadanim uvolriovaciho kddu ( pres displej nebo komunikaci)

100 = pro pristroje HART
2457 = pro pfistroje PROFIBUS-PA a Foundation Fieldbus

je Micropilot uvolnén k ovladani.

Zablokovani hardwaru: ,
Po soub&zném stisknuti ) a =] a [£] je uzivatel vyzvan k zadani uvolfiovaciho kédu

100 = pro pristroje HART
2457 = pro pristroje PROFIBUS-PA a Foundation Fieldbus.

a j a E] stisknéte soubézné

Zadejte uvolnovaci kdd a potvrdte E]

Pozor!
Zména urcitych parametrt, napt. vSsech parametr snimani, ovlivni ¢etné funkce celého

méfriciho zarizeni a predevsim také presnost méreni!

Nékteré parametry neni mozné bézné ménit a jsou proto chranény specialnim servisnim
kddem, ktery ma k dispozici pouze servis E+H. V pfipadé dotazl kontaktujte
Endress+Hauser.

10.6 Funkce "measured dist." (0A5)

Zobrazeni namérené vzddlenosti ve vybrané "distance unit (0C5)" - jednotce délky.
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10.7 Funkce "measured level" (0A6)

méfena vzdalenost (0A5)

mérend hladina (0A6)

L00-FMR2xxxx-14-00-06-en-023

10.8 Funkce "application par." (0A8)

Zobrazuje, zda se nékteré nastaveni zdvislé na parametrech aplikace

"tank shape" (002) - geometrie zasobniku, "medium property" (003) - vlastnosti média
a "process cond." (004) - podminky méreni, zmeénilo nebo nezmeénilo.

Pokud se napf. zménila "output damping" (058) - doba integrace, tak se zobrazuje
funkce "application par." - parametry aplikace "modified" - zménény.

Vybér:

* not modified - nezménéno
» modified - zménéno

U po 3 s se zobrazi
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11 Funkéni skupina "system parameters" (0C)

Touto funkci je moZzné definovat oznaéeni mista méreni.
Uzivatelské nastaveni:

+ 16 alfanumerickych symbold pro pfistroje HART (8 pfes HART Universal Kommando)
« 32 alphanumerickych symboll pro pfistroje PROFIBUS-PA

11.2 Funkce "device tag" (0CO0), jen Foundation
Fieldbus

Tato funkce definuje oznaceni mista méreni.

11.3 Funkce "Profile Version" (0C1),
jen PROFIBUS-PA

Touto funkci se zobrazuje verze PA Profile (Profile 3.0).

Pozor!
Tato funkce je k dispozici pouze u pfistroji PROFIBUS-PA!

11.4 Funkce "protocol+sw-no." (0C2)

Tato funkce definuje verzi protokolu, hardwaru a softwaru: Vxx.yy.zz.prot.

Displej:

XX: verze hw

yy: verze sw

ZZ: revize sw

prot: typ protokolu (napf. HART)
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11.5 Funkce "serial no." (0C4)

Tato funkce definuje sériové Cislo pfistroje.

11.6 Funkce "device id" (0C4), jen Foundation
Fieldbus

Tato funkce definuje sériové Cislo pfistroje.

11.7 Funkce "distance unit" (0C5)

Touto funkci je mozné vybrat zékladni jednotku délky.

Vybér:
em
o ft
e mm
* inch

Spojitost
m, mm: "format display" (094) - format zobrazeni mize byt pouze "decimal" -
desetinny.

Zménény byly jednotky nasledujicich parametrd:
e empty calibr. (005) - prazdna kalibrace

« full calibr. (006) - pInd kalibrace

« pipe diameter (007) - prdmér trubky

- safety distance (015) - bezpecna vzdalenost
e input level (044) - zadani hladiny

« diameter vessel (047) - primér valce

« range of mapping (052) - rozsah potlaceni

e cust. tank map (055) - potlaceni

- offset (057) - offset (Uprava hladiny)
 simulation value (066) - hodnota simulace

¢ measured dist. (OA5) - namérend vzdalenost
¢ measured level (0A6) - namérena hladina

« antenna extens. (0C9) - prodlouzeni antény
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11.8 Funkce "download mode" (0C8)

Tento parametr definuje, které hodnoty pfi download konfigurace ToF Tool popf.
Commuwin Il se zaznamenaji do pfistroje.

Vybér:

» parameter only - jen parametr

e param+cust.map - parametr+ potlaceni
¢ mapping only - pouze potlaceni

% Poznamka!

V ToF Tool nemusi byt tento parametr explicitné zaznamenan. V dialogu download je
mozné vybrat rlizné moznosti.

11.9 Funkce "antenna extens." (0C9)

. ENDRESS + HAUSER =1 = i .

oo
LS

g

Touto funkci se zaddva délka prodlouzeni antény FAR 10 (jen u FMR 230). Vliv pomalejsi
rychlosti Sifeni mikrovin ve FAR 10 na hladinu se tim automaticky upravuje.

Po 3 s se zobrazuje
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12 Funkéni skupina "group "service" (0D)

Podrobny popis funkéni skupiny "Service" - servis stejné tak i detailni prehled o funkénim

menu Vam na pozadani sdeli servisni oddéleni E+H.

12.1 Historie softwaru

Softwarova verze/ Zmény softwaru
datum

Zmény dokumentace

V 01.01.00 / 12.2000 | Origindlni software.
Ovladani:
— ToF Tool od verze 1.5
— Commuwin Il (od verze 2.07-3)
— HART komunikator DXR 275
(od OS 4.6) s Rev. 1, DD 1.

V 01.02.00 / 05.2002 | * Funkéni skupina: zobrazeni obal. kfivky
* Katakana (japonstina)
* Proudova lupa
* Moznost editace potlaceni rusivého echa
» Délku prodlouzeni antény FAR 10 je

mozné zadat pfimo
Ovladani:

— ToF Tool od verze 3.1

— Commuwin Il (od verze 2.07-4)

— HART komunikator DXR 275

(od OS 4.6) s Rev. 2, DD 1.

Popis novych funkci pfistroje.
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13 Obalova krivka

13.0.1 Obalova krivka v ToF Tool

Signalni analyza pomoci obalovych kfivek

ropilot M FMR 240]

Options _Envelope Window Help

MStart| s Distler Assistant 301 | ) Explorer - HardCopy |[B ToF Toal - [——

basic setup
8] Parameters:
safety sefings
Name Value =
linearisation 000
—— measured value 235 m
measured dist 2650 m
output - output current 1340 mA.
display tank sh flat ceiling
diagnostics medium property unknown
S ARG ] process cond. turb. surface
e antennatype hom aerial
; o env. statistics 3
nearls o el —40.00] echo quality 14 dB
ermvelope cunve FAC adder 5B
empty calibr. 5000 m
50.00 ull calibr. 4000 m
present FEF 10.000 0B
First Echo Fact 10 d8
60,00 (285 m 5000 dB) unfit distance 264871 mm .
-70.00
-80.00
O FirstEcho
-40.00 = Ideal Echo
O FACAdder
- k) £
000 100 200 300 400 500 ]
~Dataat Cursar Device D ~Curve Dy
Cursorl Device Name: Micropilot M FMR 240 Number. 171
Cursorz TagName: ————
it e 24012001 0535:00
Ideal echo dist Serial Number: 1 Time remaining: —
=
21 [Device TAddress TBus [State [Setial Nurnber I
9 Micrapilot M FMA 240 T Senice T
%) Devices [\ Tage
2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [

YOP 0535

Zobrazeni obalové kfivky na mistnim displeji viz strana 55 .
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13.0.2 Potlaceni rusivého echa

Generace obalové kfivky

Elektromagneticka vina s frekvenci cca 6 GHz potfebuje k absolvovani trasy v zavislosti
na vzddlenosti méfeni interval 1 ns az 270 ns. OdraZeny signal se rozpind sampling
procesem tak, Ze se signal zobrazuje v rozsahu od cca 0,3 ms do 20 ms. Pro 6 GHz ¢ini
sampling faktor 81920 a pro 26 GHz je faktor 163 840. Signal ma prfenosovou frekvenci
asi 70 kHz, popr. 140 kHz pfi 26 GHz.

Timto zpUsobem vytvorena obalova krivka se méni, logaritmuje, zvétSuje a nasledné
mikroprocesorem digitalizuje a vyhodnocuje. Obalova kfivka obsahuje v
chronologickém poradi vysilany impuls, elektrické vykyvy a jedno nebo vice ech.

V zavislosti na maximalni vzdalenosti méfeni se uddva max. doba méfeni. Poté zaéina
opét dalsi cyklus zase vysilanym impulsem.

Ndhled obalové krivky je k dispozici na vlastnim displeji pfistroje. K tomuto ucelu je
nutné v ovladacim menu vybrat funkci 09C . Konfiguraci displeje je mozZné provést ve
funkcich 09A a 09B. Kromé toho je moZné zobrazit a vyhodnotit obalovou kfivku pomoci
Laptopu nebo PC a E+H softwarem " ToF Tool", stejné tak i pouzit pfislusny adaptér
rozhrani (viz BA 224F - Ovladani ToF Tool).

amplituda y

vysilany impuls |
s dobou odrazu

ru$ivé echo

zpUsobené instalacemi

5
— S — o {
zpUusobené michadlem
8 8 rusiva echa i >
(e] [e] zpusobena instalacemi technické prezentace

obalové kfivky

hladinové echo

ﬁ_/ v aoba

Obr.  Pfiklad zdsobniku se schématem obal. kfivky

LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-002
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Potlaéeni rusivého echa

VSeobecné je nutné provést potlaceni rusivého echa v zdsobniku. Toto potlaceni
provadi uzivatel u¢elné v prézdném zdsobniku. Potom jsou v8echny event. rusivé
odrazy zaznamendny dodate¢né zabudovanymi prvky a uloZeny.

Jen signifikantni echa lezi potom mimo toto potlac¢eni rusivého echa a vyhodnocuiji se.
Také u naplnéného zasobniku je mozné provést toto potlaceni az k hladiné nebo az k
definované vzddlenosti. AvSak rusivé echo, které se vyskytne dodate¢né, mize ovlivnit
meéreni poklesem hladiny pod definovanou vzdélenost.

[dB]
o—

20 —

zakaznické potlaeni echa
operace v "basic setup" - zakladni nastaveni
a "extended calibration” - rozsifena kalibrace

40 —

60— rusiva echa
80 —|

|
/ \ hladinové echo
100 —| /

v
obalova kfivka s odrazy / echa v zasobniku
120 » [m]

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-004
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FAC (Floating Average Curve)
FAC je podobna potlaceni rusivého echa. Rozdil spocivd v tom, Ze se automaticky
pfizptsobuje zménénému rusivému echu v zdsobniku, které vznika napf. tvorbou
usazenin a turbulencemi. FAC zaznamendva pouze mala rusivd echa, vSechny signaly
pod touto kfivkou ignoruje. Signdl echa s velkym odstupem vzhledem k FAC se
vyhodnocuje. FAC se nezaznamendva pouze jednou, avSak pocitd se z kazdé obalové
kfivky. Tak se provadi neustalé pfizplsobovani podminkam v zdsobniku.

20 —

40 —

60 —

80 —

100 —

120

FAC (Floating Average Curve)

|

echa; vyhodnocuje se echo s max. vzdalenosti od kfivky FAC

> [m]

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-005
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14 Odstranovani zavad

Pokud jste dodrzovali pokyny tohoto provozniho ndvodu, bylo uvedeni Micropilotu do
provozu Uspésné. Pokud tomu tak neni, poskytuje Micropilot moZnosti analyzovat
zdvady a opravit je. Strukturovany postup vyhleddvani zavad naleznete v kazdém
pfislusném provoznim ndvodu pfistroje nebo na strané 76.
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76

14.1 Navod k vyhledavani zavad

Micropilot M FMR 2xx -

T - Provozni navod

Zkontrolovat napéti a
porovnat ho s udajem
na typovém Stitku

neni ok

hotovo

ok +‘<

Zkontrolovat
polaritu napéti

neni ok
hotovo

ok |«
4

Zkontrolovat propojeni
modulu svorkovnice s

elektronikou

neni ok
hotovo

ok ‘4

‘ <

v

Hodnota na displeji | 2"°
neni viditelna

Kontrast: + a -

hotovo

\ 4

ne

Vystupni proud
< 3,6 mA?

neni ok ‘

Zkontrolovat zéastréku
k displeji

hotovo

neni ok Provést spravné
pripojeni zastréky

ok

Vystupni proud mezi
hodnotami 3.6...4 mA?

Zkontrolovat kabelaz
ok |

Displej je pravdépodovné vadny.
Kontaktovat E+H

hotovo

¢

Pravdépodobné vadna elektronika.

Kontaktovat E+H

Komunikace HART | 8n°

Je komunikacni
odpor zabudovan

neni funkéni

podle navodu?

ano

neni ok Zabudovat odpor

(viz navod) hotovo

Komunikace ok?

ne

ok

4

A

Je Commubox pfipojen
podle navodu?

Pipojit
Commubox
(viz navod)

neni ok

hotovo

Je volici spina¢
HART / Intensor na
Commuboxu ve
spravné poloze?

Spravné

nastavit s| hotovo

ok

P Kontaktovat E + H

Komunikace PA ano
neni funkéni —»

v

Komunikace pfes
servisni adaptér
FXA 193 neni
funkéni

Zkontrolovat kabelaz+ neni ok Opravit kabelaz " ano
terminator + terminator Komunikace ok? hotovo
ok ne
<
<
A 4
ano -
Zani Zkontrolovat odru$eni
Ruseni? ! o i ?
ne
ne
PP Kontaktovat E + H
Zkontrolovat konfiguraci | neni ok -
rozhrani COM na PC Spréavna konfigurace hotovo

Y

ne

Kontaktovat E + H

Pfistroj neméri ano
spravné

Zkontrolovat
zékladni nastaveni

Opakovat
zakladni nastaveni

hotovo

Méreni ok?

ok |

4

Opatreni podle
kapitoly navodu
"Odstranéni zavad"

LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-010
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14.2

Systém chybovych hlaseni

’

Kéd Popis zavad Priéina Odstranéni
A101 chyba kontrol. souc¢tu reset
totdl. reset & nutné pokud alarm trvd i po reset,
noveé nastaveni vymeéna elektroniky
A102 chyba kontrol. souc¢tu pfistroj vypnut pfed ulozenim dat reset;
totdl. reset & nutné rusenfi odstranit problémy s rusenim
noveé nastaveni zdvada EEPROMu pokud alarm trva i po reset,
EEPROM pravdépodobné vadny vymeéna elektroniky
W103 | inicializace - Cekejte EEPROM ukladani je aktivni Cekejte nékolik sekund,
pokud se nadale zobrazuje
zdvada, vyména elektroniky
A106 download aktivni, download aktivni Cekejte, hlaseni zmizi po
Cekejte zdznamu
A110 chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred ulozenim reset
total. reset & nutné dat odstranit problémy s rusenim
nové nastaveni ruseni pokud alarm trva i po reset,
zédvada EEPROMu vymeéna elektroniky
A111 zévada elektroniky zédvadna RAM reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A113 zévada elektroniky zédvadna RAM reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A114 zévada elektroniky zédvada EEPROM reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A115 zavada elektroniky v§eobecnd zavada hardwaru reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A116 zévada download kontrolni soucet zaznamenanych proved te restart download
opakujte download dat neni spravny
A121 zavada elektroniky bez vyrobniho nastaveni kontaktujte servis
EEPROM vymazan
A152 chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred ulozenim reset
total. reset & nutné dat odstranit problémy s rusenim
nové nastaveni ruseni pokud alarm trva i po reset,
zédvada EEPROMu vymeéna elektroniky
W153 | inicializace - Cekejte inicializace elektroniky Cekej nékolik sekund, pokud
se nadale zobrazuje zdvada,
sepni napéti ON-OFF
A155 zavada elektroniky zavada hardwaru reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A160 chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred ulozenim reset
total. reset& nutné dat odstranit problémy s rusenim
nové nastaveni ruseni pokud alarm trva i po reset,
zédvada EEPROMu vymeéna elektroniky
A164 zévada elektroniky zévada hardwaru reset;

pokud alarm i po reset,
vymeéna elektroniky

Tabulka 1 Systém chybovych hlaseni
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Kéd Popis zavad PrFiéina Odstranéni

A171 zavada elektroniky zévada hardwaru reset
pokud alarm po reset stéle
aktivni, vyména elektroniky

A231 zavada snimace 1 zdvada modulu HF nebo vyména modulu HF nebo
zkontroluj propojeni elektroniky elektroniky

W511 bez vyrobniho vyrobni nastaveni smazano proved te novou kalibraci
nastaveni K1

A512 zdznam potlaceni, aktivni zdznam alarm po nékolika sekundach
Cekej zmizi

W601 linearizace K1 linearizace neni monotdnni opravte tabulku
kfivka neni monoténni | stoupa

W611 linearizaéni bod pocet zadanych lineariza¢nich zadejte spravné tabulku
pocet mensi nez 2 souradnic < 2
(K1)

w621 aktivni simulace K 1 modul simulace aktivni modul simulace deaktivovan

E641 bez efektivniho echa ztrata echa na zakladé podminek zkontrolujte zakladni
K1 aplikace nebo tvorby usazenin nastaveni
kontrola kalibrace zdvadna anténa optimalizujte orientaci antény

anténu odisti (viz BA -
Odstranéni zavad)

E651 dosaZena bezpec. hladina v bezpec. vzdalenosti zavada zmizi, az hladina
vzalenost opusti bezpec. vzdalenost
nebezpedi preplnéni event. provedte reset

samocinného drzeni

A671 linearizace Ch1 nenf lineariza¢ni tabulka je v editacnim aktivujte linearizacni tabulku
kompletni, modulu
nepouzitelna

W681 proud Ch 1 mimo proud je mimo platnou oblast proved te kalibraci,

oblast méreni

méreni (3.8 mA...21.5 mA)

zkontrolujte linearizaci

Tabulka 1 Systém chybovych hlaseni
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Zavada

Vystup

14.3 Zavady p¥i aplikaci

mozna pfi¢ina

Odstranéni

Trva varovani

podle konfigurace

Viz tabulka

Viz tabulka chybovych hlaseni

nebo alarm chybova hlaseni (viz strana 77)
(viz strana 77)
Namérena Naméfendvzdalenost | ano — Kontrola prazdné kalibrace (005) a
hodnota (00) neni (008) OK? piné kal. (006).
spravna 5 TATIO0%% Kontrola_ linearizace::
— hladina/objem (040)
— max. rozsah méfeni (046)
odekavana — prdmér vélce (047)
___________________ — kontrola tabulky
" ne,
aktuaint Mé&reni v obtok. nebo | ano — Je obtok. nebo uklid. trubka v
TTAT - uklidriovaci trubce? geometrii zasobniku (002)spravné
vybrana ?
Je prdmeér trubky
(007) spravny?
ne |
Je aplikovano ano — Je offset (057)
prodlouzeni antény spravné nastaveny?
FAR 107 (viz strana 43)
ne
Rusivé echo ano — Provedte potlaceni rusivého echa

se event.
vyhodnocuje.

— zakladni nastaveni

Beze zmén hod-
not méfeni pri
pInéni /vypousténi

20 mA/100%

N
N

ocekavana

aktualni
N

4 mA/0%

Rusivé echo
vestavénych prvk(,
trysek nebo ndsady
na anténé

Provedte potlaceni rusivého echa
— basic setup

popf. vyCistéte anténu
popf. vyberte lepsi montazni
polohu.

Endress + Hauser
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Zavada Vystup Mozna pfi¢ina
Pfi neklidné Signél se pusobenim
hladiné (napf. s S — neklidné hla-
pinéni, Ja i A diny zeslabuje,
o - ~ 20 mAft oo S v
vypousténi, b P E— obcas jsou rusiva
probihajicim | |// echa silngjsi
michani ) skace 1/
méfena hodnota * otekavana
sporadicky na
vysSi stav
hladiny
4 mAT £+
20 mA/100%
aktudlni
otekéavana
4 mA/0% t—
P¥i pInéni / Nékolikanasobné
vypousténi skace echo
méfena hodnota
o 20 mA/100%
dolu
otekavana

aktuélni

4 mA/0% t >

E 641 (ztrata
echa)

20 mA/100%

—

aktualni

E 641

otekavana

4 mA0% t—

Hladinové echo je

prilis slabé

Mozné pficiny:

* neklidna hladina
plnénim/
vypousténim

* probihajici michanf

* péna

E 641 (ztrata
echa) po aktivaci
napajeciho napéti

Pokud je pfistroj pfi ztraté echa nakonfi-
gurovan na HOLD, nastavuje se na vystupu
libovolna hodnota/proud.

Uroven Sumu béhem
inicializacni faze prilis
vysoka.

80

ano —

ano —

Odstranéni

1.

Proved potlaceni rusivého echa
— zakladni nastaveni

2. Podminky méfeni (004) nastaveni
na "neklidnou hladinu" nebo " dod.
michanf"

3. Zvys integracni dobu (058)

4. Optimalizuj orientaci (viz strana
81)

5. popf. vyber vhodnégjsi
montazni polohu a /nebo
vetsi anténu.

6. Zkontroluj geometrii zdsobniku
(002), popr. "sférické viko" nebo "
lezici valec"

7. V oblasti blokovaci vzddlenosti
(059) neprovadéj vyhodnoceni
echa . hodnotu event.
pfizpUsobte.

8. Pokud je to mozné, nevybirejte
stfedovou montazni polohu.

9. Event. aplikujte uklidriovaci trubku.

1. Zkontroluje parametry aplikace
(002), (003) a (004)

2. Optimalizujte orientaci (viz strana
81).

3. Popf. vyberte vhodnéjsi montazni

polohu a /nebo vétsi anténu.

Opakuijte jesté jednou nastaveni
prazdny stav (005).

d potvrzenim tlacitky
.

dulu.

nebo j jdéte do editacniho mo-

Endress + Hauser
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14.4 Orientace Mikropilotu

fﬁf PFi montazi respektujte znaéeni na prirubé pfristroje!
Instalace v zasobniku (volny prostor):
Znaceni orientujte k nejbliz$i sténé zasobniku!

FMR 244

hlavice F 12 nebo T 12

S——~
znaceni na pfirubé pfistroje
nebo na Sroubovacim ¢&lanku
_——

Pozor!
Montovat pouze do
navarku!
""" ‘ = 90 A O O
; - ‘/ ' o “ o AF 60
| | )
“\\ i ! o o 6 © 1% BSPT (R 1%2"),
%;‘}\\ I 1 G 12" (FMR 244) max. utahovaci moment
RN ! 1,
N DN 50 DN 80...150 or 1% NPT 20 Nm
L ANSI 2" ANSI 3..6"

Otaceni hlavice

Hlavici je mozné otacet o 350° k usnadnéni pfistupu k displeji a

Instalace v uklidriovaci trubce: svorkovnici.

Znacéeni orientujte pararelné k zafezim nebo otvortim!

=

znaceni na pfirubé pfistroje
nebo na Sroubovacim ¢lanku

hlavice F 12 hlavice T 12

O O

O
()05
© © 1%" BSPT (R 1%2"),

On® G 1%" (FMR 244)
DN50 DN8O...150 or 1% NPT e .
ANSI 2" ANSI 3...6" Vnitfni Sestihran 4 mm /0.1

FMR 244: max. utahovaci moment 0.5 Nm

Instalace v obtokové trubce:
Znaceni kolmo (90°) k pfipojenim zasobniku!

Instalace s trubkovou anténou:

Orientace neni nutna!

Q0

N DN50 DN8O...150
e ANSI 2 ANSI 3...6”

LOO-FMR2xxxx-17-00-00-en-012
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Orientac¢ni znaceni se nachazi na pfirubé popf. Sroubovacim ¢lanku Micropilotu. Pri
instalaci by mél byt tento bod orientovén nasledujicim zplsobem (viz strana 81).

« v zdsobnicich: ke sténé zdsobniku

« v uklidriovacich trubkdch: k zarezlm

* v obtokovych trubkach: svisle k pfipojenim zasobniku.

Po uvedeni Micropilotu do provozu je mozné pomoci kvality echa identifikovat, zda je k
dispozici dostate¢ny signal méreni. Popf. je mozné kvalitu dodate¢né optimalizovat. A
naopak je mozné ji pfi existenci rusivého echa vyuzit k minimalizaci tohoto echa pomoci
optimalni orientace. Vyhodou je v tomto pfipadé skutecnost, Ze nasledné potlaceni
echa potfebuje o néco nizsi hranici, coz zplsobuje zvySeni intenzity signalu méreni.

Postupujte nasledujicim zplsobem:

A Varovani!

Pfi dodate¢né orientaci nebezpeci zranéni! Pfed uvolnénim popf. sejmutim procesniho
pfipojeni se ujistéte, Ze zasobnik neni pod tlakem a neobsahuje zdravi $kodlivé latky.

1. Optimalni je zasobnik vypustit tak, aby dno zUstalo jesté pokryté. Orientaci je vSak
mozné provést i u prdzdného zasobniku.

2. Optimalizaci je nejlepsi provést pomoci zobrazeni obalové kfivky na displeji nebo
ToF Toolu.

3. Pfirubu ods$roubujte popfr. Sroubovaci ¢ldnek uvolnéte o polovinu otacky.

4. Pfirubu otoCte o jeden zarez popf. Sroubovaci ¢lanek otocte o osminu otdcky.
Zaznamenejte kvalitu echa.

5. Dalsi ota€eni je zaznamenano do 360 °.

6. Optimalni orientace:
a) Zasobnik ¢dstec¢né naplnény, bez rusivého echa:

hladinové echo: max. hodnota

I
hladinové echo

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-002

b) Zasobnik ¢astecné naplnény, s rusSivym echem

echo hladiny: max. hodnota
' rusivé echo: min. hodnota

I I
rusivé echo echo hladiny

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-003
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c¢) Zasobnik prazdny, bez rusivého echa

echo: max. hodnota

I
echo dna zasobniku

LOO-FMRxxxxx-19-00-00-en-004

o
-

Zasobnik prazdny, s ruSivym echem

I
rudivé echo echo dna zéasobniku

\_\JL rusivé echo: min. hodnota
\

LOO-FMRxxxxx-19-00-00-en-005

7. Pfirubu popf. Sroubovaci ¢ldnek upevnéte v této pozici.
Popf. obnovte tésnéni.
8. Provedte potlaceni rusivého echa, viz strana 20.
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Rejstrik funkéniho menu

Rejstrik funkéniho menu

Funkéni skupiny

00 = basic setup - zakladni nastaveni............ 13
01 = safety settings - bezpe€nostni nastaveni . . . . . 23
04 = linearisation - linearizace. ... .............. 30
05 = extended calibr. - rozsifend kalibrace. ... .. .. 38
06 =output-vystup ............ .. ... .. ... 45
06 = profibus param. (PROFIBUS-PA only) - Profibus

parametry (jen PROFIBUS-PA). . ............... 45
09 =display-displej.......... ... . .. 58
OA = diagnostics - diagnostiky . ................ 61
0C = system parameters - systém parametrt . . . .. 67
OE = envelope curve - obalova kfivka. ........... 55

Function - funkce

000 = measured value - méfena hodnota. . ....... 13
002 = tank shape - geometrie zasobniku ........ 13
003 = medium property - vlastnosti média........ 14
004 = process cond. - podminky méfeni . ........ 14
005 = empty calibr.- prézdna kalibrace .......... 17
006 = full calibr. - plna kalibrace. .. ............. 18
007 = pipe diameter - prdmértrubky ............ 19
010 = output on alarm - vystup alarm............ 23
011 = output on alarm (HART only) - vystup alarm
(enHART) ... .. 26
012 = outp. echo loss - vystup ztrataecha. ....... 25
013 = ramp %span/min - rampa %rozdil/min. .. ... 27
014 = delay time -prodleni ................... 27
015 = safety distance - bezpecna vzdalenost. . . . .. 27
016 = in safety dist. - v bezpecné vzdalenosti . . . .. 27
017 = ackn. alarm - resetalarm . ............... 29
018 = overspill prot. - jiSténi proti preplnéni .. .. ... 30
040 = level/ullage - hladina/objem . ............. 30
041 = linearisation - linearizace. . .. ............. 31
042 = customer unit - zdkaznickd jednotka . .. .. .. 35
043 = table no. - &islotabulky .. ................ 37
044 = input level - zadani hladiny .. ............. 36
045 = input volume - zaddni objemu ............ 37
046 = max. scale -rozsah mérfeni............... 37
047 = diameter vessel - primér zasobniku. .. .. ... 37
050 = selection-vybér ............ ... ... .... 38
051 = check distance - kontrola vzddlenosti . . .. .. 39
052 = range of mapping - rozsah potlaceni . ... ... 40
053 = start mapping - start potlaceni ............ 40
054 = pres. map dist. - akualni vzddlenost potlaceni 41
055 = cust. tank map - zdkaznické potlaceni . . .. .. 41
056 = echo quality - kvalitaecha. . .............. 42
057 = offset-offset . . ...... ... .. ... L. 43
058 = output damping - doba integrace.......... 44
059 = blocking dist. - blokovaci vzddlenost . . . .. .. 44
060 = commun. address (HART only) - kom. adresa
(enHART) . ... 45
060 = instrument addr. (PROFIBUS-PA only) - adresa
pfistroje (jen PROFIBUS-PA) . .................. 45
061 = no. of preambels (HART only) - pocet preambuli
(JenHART) . ..o 46

061 = ident number (PROFIBUS-PA only) - identifikacni

Endress + Hauser

¢islo (jen PROFIBUS-PA) . .................... 46
062 = low output limit (HART only) - limitni nam.
hodnota (jen HART) . . . ... ... ..o it 47
062 = set unit to bus (PROFIBUS-PA only) - nastavit
jednotku vyp. (jen PROFIBUS-PA) .............. 47
063 = curr. output mode (HART only) - modul
proudového vystupu (jen HART). . .............. 48
063 = out value (PROFIBUS-PA only) - vystupni
hodnota (jen PROFIBUS-PA). . ................. 48
064 = fixed cur. value (HART only) - stély proud ( jen
HART) . . e 49
064 = out status (PROFIBUS-PA only) - stav out (jen
PROFIBUS-PA). . .. ... e 49
065 = simulation - simulace ................... 50
066 = simulation value - hodnota simulace . . .. ... 50
067 = output current (HART only) - vystupni proud (jen
HART) . .o e 50
067 = 2nd cyclic value (PROFIBUS-PA only) - 2 cykl.
hodnota (jen PROFIBUS-PA). . ................. 52

068 = 4mA value" (HART only) - 4 mA (jen HART). . 53
068 = select vOh0 (PROFIBUS-PA only) - vybér
zobrazeni (jen PROFIBUS-PA) ................. 54
069 = 20mA value" (HART only) 20 mA (jen HART). 54
069 = display value (PROFIBUS-PA only) - hodnota na

displeji jen PROFIBUS-PA). . .................. 54
092 = language -jazyk .. ....... ... ... ... ... 58
093 = back to home - zpét na vychozi stranku . ... 58
094 = format display - format displeje ........... 59
095 = no.of decimals - pocet desetin. mist . ... ... 59
096 = sep. character - oddélovaci symbol. . ...... 59
097 = display test - testdispleje.. . . ............. 60
0AO0 = present error - aktudlni zéavada. .. ......... 62
0A1 = previous error - poslednizdvada .......... 62
0A2 = clear last error - smaz posledni zédvadu. . . .. 62
OA3 =reset-reset. ......... ... ... ... ... 63
0A4 = unlock parameter - uvolfiovacikéd . ... .. .. 64
0A5 = measured dist. - naméfend vzddlenost . . . .. 65
0A6 = measured level - namérena hladina. . ... ... 66
0A8 = application par. - parametry aplikace. . . . . .. 66
0CO = tag no. - &islo mistameéfeni .. ............ 67
0CO = device tag (Foundation Fieldbus only) - oznageni
mista mérfeni ( jen Foundation Fieldbus).......... 67
0C1 = Profile Version (PROFIBUS-PA only) - verze
profilu (je PROFIBUS-PA). . ................... 67
0C2 = protocol+sw-no. - ¢islo protokolu a sw. . . . . 67
0C4 = serial no. -sériové Cislo .. ............... 68
0C4 = device id (Foundation Fieldbus only) - device id
(jen Foundation Fieldbus) . .................... 68
0C5 = distance unit - jednotka délky ............ 68
0C8 = download mode - modul download. . ...... 69
0C9 = antenna extens. - prodloZzeni antény . .. .. .. 69
OE1 = plot settings - zplsob zobrazeni .......... 55
OE2 = recording curve - &teni kfivky. ............ 55
OE3 = envelope curve display - zobrazeni obal. kfiv..56
D00 = service level - sevisnidroven . ............ 70
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