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> Pozndmka!

Tento provozni ndvod popisuje instalaci a prvni uvedeni do provozu pfistroje k méreni
vy$ky hladiny. Pfitom jsou zohlednény vSechny funkce, které jsou nutné pro standardni

meéfici ukoly.

Kromé toho Micropilot M disponuje dal$imi funkcemi k optimalizaci méficiho mista a k
pfepoctu mérené hodnoty, které nejsou soucdsti tohoto provozniho ndvodu.

Prehled o vSech funkcich pfistroje naleznete na strané 72.

Podrobny popis funkci pfistroje je uveden v provoznim ndvodu BA 221F/22/00/cs -
Popis funkci pfistroje Micropilotu M, ktery je souéasti doddvaného CD ROMu.
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Bezpecnostni pokyny

Micropilot M FMR 244

1 Bezpeénostni pokyny

1.1 Pouziti v souladu s urcenim

Micropilot M FMR 244 je kompaktni pfistroj pro kontinudlni, bezdotekové méreni vysky
hladin kapalin, past a kal& mikrovinou technikou. Pracovni frekvence cca 26 GHz a
maximalni vyzafovana pulzni energie 1 mW ( stfedni vykon 1 pW), umoZzniuji aplikaci
volné mimo kovové uzaviené zasobniky. Provoz je pro osoby i zvifata zcela bezpeény.

1.2 Montaz, uvedeni do provozu a ovliadani

Micropilot M je konstruovdn z hlediska provozni bezpeénosti v souladu s aktudinim
stavem technického vyvoje a respektuje pfislusné predpisy a smérnice ES. Pokud se
pouziva neodbornym zplsobem nebo zplsobem, ktery neni v souladu s jeho uréenim,
mUze vyvolat nebezpedi podminénd aplikaci, napf. pfepinéni produktu v disledku
$patné montdze popf. nastaveni. Proto montdz , elektrické pfipojeni, uvedeni do
provozu, ovladani a idrzbu méfici jednotky provadi pouze vySkoleny personadl, ktery je
k tomuto Uucelu povéren uzivatelem zarizeni. Odborny personal se musi seznamit s timto
navodem, porozumeét mu a dodrZzovat jeho pokyny. Zmény a opravy pfistroje je mozné
provadét pouze, pokud jsou vyslovné uvedeny v provoznim ndvodu.

1.3 Bezpecnost provozu

1.3.1  Oblast s nebezpecim vybuchu

Pfi aplikaci méficiho systému v prostiedi s nebezpecim vybuchu je nutné dodrzovat
pfislusné narodni normy. Soucasti pfistroje je zvlastni Ex dokumentace, ktera tvor{
nedilnou soucast této dokumentace. Instalacni predpisy, hodnoty pfipojeni a
bezpecnostni pokyny, které jsou zde uvedeny, je nutné respektovat.

« Ujistéte se, Zze odborny persondl je doste¢né vyskoleny.
« Je nutné dodrzovat technické a bezpecnostné technické pozadavky na méfici mista.

1.3.2 Osvédceni FCC

Toto zafizeni splfiuje ¢ast 15 osvédceni FCC. Provoz podléha nasledujicim dvéma
podminkam: (1) Toto zafizeni nesmi vyvolat $kodlivé interference a (2) musi respektovat
prijaté interference, véetné interferenci, které mohou zpUsobit nezadouci provoz.

Pozor!

Zmény nebo modifikace, které nejsou vyslovné uvedeny v Casti souvisejici s
dodrzovanim, mohou zpochybnit uzivatelské opravnéni k praci se zafizenim.

Endress + Hauser
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1.4 Bezpecnostni znacky a symboly

Ke zdlraznéni relevantnich a alternativnich procesl jsou stanoveny nasledujici
bezpecnostni pozndmky, pfi¢emz kazdy pokyn je oznacen odpovidajicim
piktogramem.

Symbol Vyznam

Varovani
A Varovani poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovadi
odpovidajicim zplsobem, mohou vést ke zranénim osob, vzniku
bezpecnostniho rizika nebo ke zni¢eni pfistroje.

Pozor!

@ Pozor poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovadé;ji
odpovidajicim zplsobem, mohou vést ke zranéni osob nebo zplsobit vadny

provoz pfistroje.

Poznamka!

Poznamka poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovadi
odpovidajicim zplsobem, mohou vykazovat nepfimy vliv na provoz nebo
mohou vyvolat nepfedvidanou reakci pfistroje.

g

Nevybusné , testované provozni prostfedky

Pokud se na typovém stitku pfistroje nachazi tento symbol, je mozné pfistroj
aplikovat v souladu s certifikaci v prostredi s nebezpec¢im vybuchu nebo v
bezpecném prostredi.

©

Prostfedi s nebezpeéim vybuchu

A Tento symbol v tomto provoznim navodu oznacuje prostredi s nebezpecim
:’é;g\: vybuchu.

- Pristroje, které se nachazi v prostredi s nebezpecim vybuchu nebo vedeni
téchto pfistrojd, musi byt jiskrové bezpeéné.

Bezpeéné prostredi ( nevybusné prostredi)
Tento symbol v tomto provoznim navodu oznacuje nevybusné prostredi.
l,& — I tyto pfistroje v nevybusném prostiedi podléhaji certifikaci, pokud privodni
vodice prochazeji prostrfedim s nebezpecim vybuchu.

Stejnosmérny proud
o= Svorka, na kterou je pfipojeno stejnosmerné napéti nebo kterou prochazi
stejnosmeérny proud.

Stfidavy proud
Svorka, ke které je pripojeno (sinusové) stfidavé napéti nebo kterou prochazi

S~
stridavy proud.
Uzemnéni
L Zemnici svorka, kterd je jiz zemnéna ze stanovisté uzivatele systémem
- uzemnéni.

Zemnici svorka
Svorka, ktera musi byt uzemnéna pred provedenim ostatnich pfipojeni.

Pfipojka pro vyrovnani napéti

—1— Pripoka, kterd musi byt propojend se systémem zemnéni tohoto zafizeni : tim
A mUze byt napf. zemnici vedeni nebo hvézdicovy systém zemnéni, vzdy podle
narodnich popf. firemnich zvyklosti.
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2 Identifikace

2.1 Oznaceni pristroje

2.1.1  Typovy Sstitek

Z typového Stitku je mozné ziskat nasledujici technické informace:

objednaci &islo

maximalni pfipustny tlak max. pfipustna teplota
(viz informace k objednavce) v zasobniku na anténé

ENDRESS+HAUSER

€0 L1126 EExialiC T6

T ) U 16..30VDC
registragni

g (-4.20mA )
gislo & Tpe70°C : (a5 C(Es
2 :
ATEX \> Dat./Insp.: XXX XXX XX

o
«
[=]
W \ICROPILOT M 0499
A IP65
Order Code: Ny
_ if medification,/
Ser.-No.: KX XXX XXX = see sep. labgl
PTBOOATEX [ 8 ] PNmax. "3 7]

TAntenne mMax. °c

>
|
=

\_ Made in Germany -+ 79689I‘Mau_l\burg )

|

registrace WHG

bezpeénbstni pokyn

Obr. 1: Informace na typovém Stitku Micropilotu M ( pfiklad)

2.1.2  Objednaci kod
Objednaci kéd Micropilotu M FMR 244

ATEX111/2G EEx ia IIC T6, bezpecnostni pokyny (XA) respektujte elektrostatické pozadavky!
ATEX111/2G EEx d [ia] lIC T6, bezpecnostni pokyny (XA) respektujte elektrostatické pozadavky!

-40° C...130° C / -40 °F...+266 °F

10 Certifikaty
A | varianta pro bezpec¢né prostredi
2
5
S| FM IS -tfida I, divize 1, skupina A-D
T|FM XP - tfida I, divize 1, skupina A-D
U | CSA IS - tfida I, divize 1, skupina A-D
V | CSA XP - tfida I, divize 1, skupina A-D
Y | specidlni provedeni
20 Velikost antény
2 |40 mm/1%"
9 | specialni provedeni
30 Typ antény, tésnéni, teplota
Typ Tésnéni Teplota
V | standard Viton/FKM
Y | specialni provedeni
40 Procesni pfipojeni, material
Sroubovaci élének Standard
GNS | NPT 122"
GGS |G1%" I1SO 228
YY9 specialni provedeni
FMR 244- oznaceni vyrobku (¢ast 1)

LOO-FMR2xxxx-18-00-00-€n-001

Material
PVDF
PVDF
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Objednaci kéd Micropilotu M FMR 244 (pokra¢ovani)

Vystup a ovladani menu

4...20 mA HART s U 331 (4 rddkovy obsluzny displej))
PROFIBUS-PA s VU 331 (4 radkovy obsluzny displej)

Foundation Fieldbus s VU 331 (4 fddkovy obsluzny displej)
Foundation Fieldbus
specialni provedeni

A | hlinikova hlavice F12, potazenad, IP65
C | hlinikova hlavice T12 s oddélenym prostorem pfipojeni, potazend, IP65
Y | specidlni provedeni

Sroubeni/pfipojeni

2 | M20x1.5 kabelovd vyvodka
3 | G Ykabelovy pfivod

4 | NPT % kabelovy pfivod

5 | konektor PROFIBUS-PA M12
6 | konektor FF 7/8"

9 | specidlni provedenf

Pridavné vybaveni

bez pfidavného vybaveni
specialni provedeni

50
A
B | 4...20 mA HART
C
D | PROFIBUS-PA
E
F
Y
60 Hlavice
70
80
A
Y
FMR 244-

kompletni objednaci kdd
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2.2 Rozsah dodavky

Pozor!
Bezpodminecné respektujte pokyny uvedené v kapitole " Pfijem zbozi, doprava,
uskladnéni" na strané 10, které se tykaji rozbaleni, dopravy a uskladnéni méficich
pristrojd.
Rozsah dodavky se sklada ze:
- sestaveného pristroje
« 2 ToF Tool CD-ROMU:
— CD 1: ToF Tool Program
— CD 2: Device descriptions (ovladac) a dokumentace pro vSechny pfistroje
Endress+Hauser, které je mozné ovladat pres ToF Tool
« event. pfislusenstvi (viz Kapitola 8)

Dokumentace, ktera je soucasti dodavky:

* zkraceny navod ( Zakladni nastaveni/Vyhleddvani zavad):uloZeno u pfistroje
¢ provozni navod (tento sesit)

« popis funkci pfistroje

« registracni dokumentace: pokud neni uvedeno v provoznim navodu

2.3 Certifikace

Znacka CE, Prohlaseni o shodé

Pfistroj je bezpeéné konstruovan a testovan v souladu s aktudlnim vyvojem techniky a
vyrobni zavod opousti v perfektnim stavu. Pfistroj respektuje platné normy a predpisy
podle EN 61010 " Bezpecnostni ustanoveni pro elektrické méfici, fidici, regulacni a
laboratorni stroje". Pristroj timto odpovida zdkonnym poZadavkdm smérnic ES.
Endress+Hauser potvrzuje UspéSnost testu pfistroje umisténim znacky CE.

2.4 Registrované vyrobni znacky

KALREZ®, VITON®, TEFLON®
Registrovana vyrobni znacka firmy E.l. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI-CLAMP®

Registrovana vyrobni znacka firmy Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

HART®

Registrovana vyrobni znacka HART Communication Foundation, Austin, USA
ToF®

Registrovana vyrobni znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg,
Némecko

PulseMaster®
Registrovana vyrobni znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg,
Némecko

PhaseMaster®
Registrovana vyrobni znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg,
Némecko

Endress + Hauser
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Montaz

3 Montaz

3.1 Montaz v prehledu

A Pfi montaZi respektuj orientaci znageni na $roubovacim &lanku!

Instalace v zasobniku { volny prostor):
Znadenl orientujte k nejbliZ35] sténé& zasob-

znadeni na Sroubovacim &lanku
Y G1u

B e nebo
i S Y NPT 1 %"

Instalace v uklidfujici trubce:
Znaéeni orientujte paralelné k otvorim!

— znaten! na Sroubovacim Elanku
ﬂgfi?f ﬂ
= s
=
G1w
nebo
NPT 1 45"

hlavice F 12 nebo T 12

Pozor!

Sroubujte pouze na
Sroubovacim &lanku,

Otaceni hlavice
Hlavici ja moZné otadet o 350°
pro usnadnéni plistupu k
displeji a svorkovnici.

hlavice F 12

hlavice T 12

ynitfnl Sastihran
4 mm/0.1"
may. utahovaci moment

Endress + Hauser

L0O-FMR244xx-17-00-00-en-001



Montaz

Micropilot M FMR 244

10

3.2 Prijem zbozi, doprava, uskladnéni

3.2.1  Pfijem zbozi

Zkontrolujte event. poSkozeni baleni nebo obsahu.
Zkontrolujte kompletnost dodaného zbozi a porovnejte rozsah dodévky se svou
objedndvkou.

Ve

3.2.2 Doprava k mistu méreni

Pozor!

Respektujte bezpecnostni pokyny, prepravni podminky pro pfistroje pres 18 kg.
Pfistroj nesmi byt pro Gcel pfepravy zdvihan za hlavici.

3.2.3 Uskladnéni

Pro skladovani a dopravu je nutné méfici pfistroj zajistit proti narazim.
Pripustna okolni teplota ¢ini -40 °C ... +80 °C.

Endress + Hauser



Micropilot M FMR 244 Montaz

3.3 Podminky instalace

3.3.1 Rozméry

hlavice F 12 hlavice T 12
qmax.W 10.‘ 65 78 max.100 94 ) 65 78

(®
©)

,,,,,,,,,,,

0129
162

:

Sroubovaci ¢lanek
G 1%" nebo NPT 1 %"

i
o gi L0715
0 o
< w
~ @
3 3 ~ PVDF
k PTFE FDA (lisovana TFM 1600)
Y
o3

Obr. 2: Rozméry Micropilotu M FMR 244

Endress + Hauser 11
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3.3.2  Montazni pokyny

Orientace

« Doporucduje se vzddlenost (1) sténa —
vnéjsi hrana hrdla: ~1/6 priméru
zdsobniku (FMR 244: min. 15 cm (6%)).

« Ne do stfedu (3), interference mohou
zpUsobit ztratu signalu.

e Ne pres proud pInéni(4).

 Doporuéduje se ochranny kryt proti
vliviim pocasi(2) , aby byl pfedvodnik
chranén proti pfimému slune¢nimu
zareni nebo desti. Montdz a demontaz
se provadeji jednoduse pomoci upinaci
spony (viz Kapitola 8 na str. 57).

Instalace zdsobniku

 Vyvarujte se situace, aby se
komponenty (1) jako jsou limitn{
spinace, snimace teploty atd. nachazely
uvniti vyzafovaciho Ghlu (viz "Uhel
vyzarovani" na str. 13).

« Symetricky usporadané komponenty(2),
jako jsou napf. vakuoveé krouzky, topné
spirdly, pferusovace proudéni atd.
mohou ovlivnit méfeni.

Moznosti optimalizace

« Velikost antény: ¢im je anténa vétsi, tim
je mensi uhel vyzarovani a tim je mensii
rusivé echo.

« Potlaceni rusivého echa: elektronickym
potlacenim rusivého echa je mozné
optimalizovat méreni.

« Orientace antény: viz "Optimalni
montdzni poloha" (viz strana 16/17)

« Uklidiovacitrubka: K vylou¢eni ruSivych
vlivl je vZdy mozné aplikovat
uklidriovaci trubku popf. trubkovou
anténu.

V pfipadé dalSich dotazll kontaktujte
Endress+Hauser.

{

L 00-FM R2xxxX-17-00-00-xx-008

L 00-FM R2xxxX-17-00-00-xx-009
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Uhel vyzafovani

Jako Uhel vyzarovani je definovan uhlel a, pfi kterém hustota vykonu mikrovin
predpokladd poloviéni hodnotu maximalni hustoty vykonu ( Sitka 3 dB).

Mikroviny jsou vyzarovany i mimo vyzarovany kuZel a mohou se odraZet od rusicd.
Primér vyzarfovaného kuzele W v zavislosti na typu antény ( Uhel vyzafovéni a ) a

vzdalenosti D.

a

Velikost antény FMR 244
(O Spicky) 40mm/1"
Uhel vyzafovani 23°

Vzdalenost (D)

Primér kuzele (W)

40mm/1"
3m/10ft 1.22m/4.07 ft
6m/20ft 2.44m/8.14 1t
9m/30ft 3.66m/12.211t

w

L00-FMR2xxxx-14-00-06-de-027

13
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Podminky méfeni

Poznamka!
U vroucich hladin nebo pfi sklonu k tvorbé pény aplikujte FMR 230 nebo FMR 231.

Pfi silné tvorbé pary popf. kondenzatu je mozné v zavislosti na hustoté, teploté a
sloZeni pary redukovat max. rozsah méreni (- aplikujte FMR 230 popf. FMR 231).

Pro méfeni amoniaku NH; je nutné bezpodmineéné aplikovat FMR 230 v
uklidiovaci trubce.

 Zacatek oblasti méreni je tam, kde paprsek dopada na dno zdsobniku. Zvlast u

zasobnikl se sférickym dnem nebo kdnickou vypusti nemohou méreni probihat pod
timto bodem.

» U médii s malou hodnotou DK ( skupiny médii A a B) je mozné u nizké hladiny vidét

médiem dno zdsobniku. K zajisténi poZzadované presnoti doporucujeme u téchto
aplikaci umistit nulovy bod ve vzddlenosti C ( viz zobr.) nad dno zdsobniku.

» Pro FMR 244 by mél konec oblasti méreni zvlasté v pfipadé tvorby kondenzatu lezet

ddle nez bod A ( viz zobr.) na Spi¢ce antény.

« Nejmensi mozny rozsah méreni B ( viz zobr.) zavisi na provedeni antény.
 Primér zasobnikl by mél byt vétsi nez D ( viz zobrazeni), vy$ka zadsobniku minimalné

H (viz zobr.).

« Podle konzistence mize péna mikroviny absorbovat nebo je na hladiné odrazet.

Méfeni jsou za urcitych predpokladd mozna.

O
100%
B
H
C
0% !
2D
A [mm/inch] | B [m/inch] C [mm/inch] D [m/inch] H [m/ft]
FMR 244 150 /6 >02/>8 50...150/2...6 >02/>8 >03/>1

Endress + Hauser
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7

Rozsah méfeni

Efektivni rozsah mé¥eni zavisi na velikosti antény, odrazovych vlastnostech média,
montéZni poloze a eventudlné na rusivych odrazech. Nasledujici tabulky popisujf
skupiny médii, stejné tak i mozny rozsah méreni jako funkci aplikace a skupiny médi.
Pokud je hodnota dielektricity média neznamd, doporucujeme v zajmu bezpeéného
méreni vychdzet ze skupiny médii B.

Skupina média DK (Er) Priklad
A 1,4..1,9 nevodivé kapaliny, napf. zkapalnény plyn’
B 1,9..4 nevodivé kapaliny, napf. benzin, olej, toluen, ...
napf. koncentrované kyseliny, organicka rozpoustédla, ester, analin,
Cc 4..10
alkohol, aceton,...
D >10 vodivé kapaliny, vodni roztoky, fedéné kyseliny a louhy

1) s amoniakem NH3 zachdazejte jako s médiem skupiny A, 1. aplikujte vzdy uklidfiovaci trubku

Rozsah méfeni v zavisloti na typu zdsobniku, podminkach a produktu pro Micro-
pilot M FMR 244

Skupina média

Skladovaci zasobnik
klidna hladina/napf. plnéni
dnem/pInéni
pres ponornou trubku nebo

Vyrovnavaci zasobnik
neklidna hladina
napt. stalé plnéni volné
zeshora, smésovaci trysky.

Zasobnik s jednostup. vrtulovym
michadlem
zvitena hladina
jednostupriové michadlo<60

Uklidnovaci trubka

obcas volné zeshora. RPM.
© ®

o 4 L =, I == il
A A A —n—

0

i Pl )
] g 0 ]

0

I

\'h/ \%—/ %—9 B

Rozsah méreni

Rozasah méreni

Rozsah méreni

Rozsah méreni

FMR 244 (pr. $pic.): 40mm/1" 40mm/1" 40mm/1" 40mm/1"
A |DK(Er=1,4..1,9 pouzit uklidriovaci trubku (20 m / 65 ft) nebo trubkovou anténu' (3.8 m /12.5 ft) 20 m/ 65 ft
B | DK(Er=1,9...4 3m/10ft 2m/ 71t 1m/3ft 20 m/ 65 ft
C | DK(gEr)=4...10 6 m/20ft 3m/10ft 1.5m/5ft 20 m/ 65 ft
D | DK(€Er>10 9m/30ft 5m/16ft 2m/7ft 20 m/ 65 ft

1)

u silného mechanického zatizeni ( napr. michadlem) predvidat zatizeni popr. aplikovat trubkovou anténu s ochrannou trubkou

Endress + Hauser
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34 Montaz

341 Naradi k montazi

Kromé Sestihranného klice SW 60 potrfebujete k montazi nasledujici naradi:
* imbusovy kli¢ 4 mm/0.1 k otaeni hlavice

3.4.2 Montaz volné v zasobniku

Optimalni montazni poloha

Pozor!
PouZivejte pouze
Sroubovaci ¢lanek.

SN AF 60
Sl maximalni utahovaci
moment 20 Nm < >

N

LOO-FMR244xx-17-00-00-€n-003

Standardni montaz

U montaze volné v zadsobniku respektujte

montdzni pokyny na str. 12 a nasledujici

body:

« Znaceni orientujte ke sténé zasobniku.

« Pfistroj nasroubuijte na Sroubovacim
¢lanku (SW 60). Respektujte maximalni
utahovaci moment 20 Nm.

» Po montazi je mozné hlavici otogit 0 350°

pro snadnéjsi pfistup k displeji a
svorkovnici. |

Pfi optimalnim méreni by méla anténa
vy¢nivat z hrdla.Pokud to z
mechanickych ddvodUd neni mozné, je
akceptovatelnd délka hrdla do 500 mm D
Poznamka!

U aplikaci s vys$Simi hrdly kontaktujte
Endress+Hauser.

 Anténu orientujte kolmo.

LOO-FMR244xx-17-00-00-de-002

Rozmér antény | 1%"/40 mm

D [mm/inch] 39/1.5

H [mm/inch] <85/<34

Endress + Hauser
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343 Montaz v uklidnovaci trubce

Optimalni montazni poloha

PouZivejte pouze
Sroubovaci &lanek!

NPT 1%"

A\

Pozor!

-\._ (L

20Nm

LOO-FMR244xx-17-00-00-en-004

Standardni instalace

Pfi instalaci v uklidriovaci trubce respektujte montézni pokyny na strané 12 a nasleduijici

body:

« Znaceni orientujte na zarezy.

« Pristroj pfisroubujte na Sroubovacim ¢lanku (SW 60). Respektujte maximaini
utahovaci moment 20 Nm.

¢ Po montdzi je moZné otécet pfirubu o 350 ° pro jednodussi pfistup k displeji a
svorkovnici.

« Méreni otevienym kulovym kohoutem s plnym pritokem je mozné bez problému.

Doporuéeni pro uklidhovaci trubku

Pfi konstrukci uklidriovaci trubky respektujte ndsledujici body:

 kovova ( bez smaltované vlozky, na Zadost umélé oplasténi)

« staly pramér

« uklidriujici trubka ne vétsi nez prdmér antény

« svar pokud mozno rovny a umistit do osy zarezl

« zarezy presadit 0 180° (ne 0 90 °)

$ifka zarezl popf. primér otvorl max. 1/10 priméru trubky, bez otfepu, délka a pocet

neovliviiuji méreni

u pfechodd , které vznikaji napf. pfi aplikaci kulového kohoutu nebo pfi spojeni

jednotlivych &asti trubky, smi vzniknout spara max. 0,1 mm

uklidriovaci trubka musi byt uvnitf hladkd (Ra< 6,3 um), jako mérici trubku aplikujte

taZzenou nebo podélné svarenou trubku z nerezové oceli, prodlouzeni trubky

pfivafenou pfirubou nebo natrubkem je mozné, pfirubu a trubku na vnitfnich stranach

fixujte souose a presné

« svafovani neprovadéijte skrz trubku, uklidriovaci trubka musi zUstat vnitiné
hladkosténna, pfi neumysiném provareni na vnitfni strané Cisté odstranit, uhladit
vzniklé nerovnosti, protozZe jinak by mohla vzniknout silna rusiva echa a zvySené
usazovani média

17
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Priklad pro konstrukci uklidiovaci trubky

- Micropilot M

100 %
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??: .'i& FMR 244
F L
“ ey
gyl
CHI—
znaenl
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Sroubovaci Eanak

fmeshess T G 1%" nebo NPT 114"
uklidfiujici trubka se zafezy

=

©
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150...500 mm
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344 Otaceni hlavice

Po montaZi je mozné hlavici pro jednoduchy pfistup k displeji a svorkovnici ota¢et o

350° . Pri otaceni hlavice do poZadované polohy postupujte nasledujicim zplsobem:

« Uvolnéte upevriujici Srouby (1).

« Otacejte hlavici (2) pozadovanym smérem.

 Upevniujici Sroub (1) pevné dotdhnéte. Respektujte maximaini utahovaci moment 0,5
Nm.

hlavice F 12 hlavice T 12

vnitfni Sestihran
4mm/0.1"

max. utahovaci
moment 0.5 Nm

LOO-FMR2xxxx-17-00-00-en-011

35 Kontrola instalace

Po montdzi pfistroje provedte ndsledujici kontroly:

 Je méfici pfistroj poskozen ( opticka kontrola)?

« Odpovida méfici pfistroj specifikacim méricich mist, jako procesniteploté/tlaku, okolni
teploté, rozsahu méreni atd?

« Je znaceni hlavice sprdvné orientovano?(viz strana 9)

« Jsou Srouby na hlavici utazeny odpovidajicim utahovacim momentem?

« Jsou spravna Cisla mist méreni a jejich popis (opticka kontrola)?

« Je méfici pfistroj dostate¢neé zajistén proti spadu a pfimému slune¢nimu zareni ( viz
strana 57)?

Endress + Hauser 19
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4 Kabelaz

4.1 Kabelaz v prehledu

Kabeldz v hlavici F 12

Al pisd phipsjenim respekiujte nésiedujici
o * Napdjec napdti musi souhlasit s Gdajem na
Pazorl  typovém Stithu (1),

* Piad pfipajenim pfistraje vypnite napajeci napéti. i

svorce plevodniku.

* Pavnd utahnéte aretatni Sroub: Je propojanim antény
so zamndnim hlavice.

PFi aplikaci méficiho systému v prostfedi s nebezpelim vybuchu, je
nutné dodrZovat pfislusné narodni normy a udaje v bezpeénostnich
pokynech (XA). Je nutné pouzit specifické kabelové vyvodky.

U pifistrojd s certifikétern =& ochrana proti vybuchu provad|
nésledujicim zplsobem:

® Hlavice F 12 - EEx ia:
Pomocné napsijeni musl byt jiskrové bezpedng,

& Elaktronika a proudovy virsiup jsou galvanicky oddélany
od okrubu anbény.

Micropilot M pfipojte nasledujicim zplsobem:

* Odéroubuite vike (2) hlavice.

® Event. odstranite displej (3).

* Odstrafite krycl desku svorkovnice (4).

* Modul svorkovnice trochu vytahnéte za taZné poutko.

* Kabel (5) protéhnéte wjvodkow (). Aplikujie
gtingné, kroucenéd vedeni.

A Stindné vedeani (T) uzemnéle pouze na skrand sanzoru.

* Provedie pfipojeni ( viz uspofdddni svorkovnice).
* Opél zasufite modul svorkovnice.
* Paynd dotahnéte kabelové Sroubsani (8],
* Upevnite kryci deskufd).
* Event. zasunte displej.
* Pfigroubujte kryt hlavice (2).
* Zapnéle pomocnou enengil.
pamaond
anegie

o

S S

ﬂ..PDmAE\ 7

* Pred spuilénim pfisiroje ppojie zemnici veden! na zemnici [T~ = T T *

ENDREGE+HALUEER
@MICHU'—’ LOT I g‘gg 1
= 3

w Codec C = 1
v b RN [mg

s

]

L00-FMR2xxxx-04-00-00-en-011
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Kabelaz v hlavici T 12

Il Ffed pfipojanim respekiujte nasledujick;

# Pred pfipojenim pfistroje pfipojte zemnici vedeni = —
na zemnici svorce prevodniku. 2 '

* Pevné utahnéte aretaénl Sroub : ;
Ja propojanim antény s uzemnénim hlavice. :

r'-_l' * Mapdjeci napstl musi souhlasit s Odajem na _ .
Pozor  typovém Stitk (1). R CnEss R (Y
# Pfad pfipojenim pfistroje vypnéte napéjech napétl. 1 wtar Covda: [ 3 g

e o I O #

:|:| by 011 ;

PFi pouziti méficiho systému v prostfedi s nebezpedim vybuchu, je nutné
dodrzovat pfislu$né narodni normy a udaje uvedené v bezpedénostnich
pokynech (XA). Je nutné pouzit specifickou kabelovou vyvodku. 2

Pipojeni Micropliotu M se provadi nasledujicim zplsabem:

Pfed odiroubovanim kryfu svorkovnice (2),
vypnile pomocnou energil.

* Kabel (3) protahnéte kabelovow vyvodkou,
Aplikujte stindné, kroucansé dvoudilovd vadeani.

A Siinénéd vadeni (5) uzemnéte pouze na strand senzonu.

® Provedte pfipojeni (viz uspofadani svorkovnice).
* Pevné dotéhnéte kabelovou wivodku (4).

* Pfidroubujie kryt hlavica (2).

® Zapnéte pomocnow energi,

2

I
b
L)
.3
L BN
— ] |
1
! k>
@—!7
=
1
: tn
1l

<

:

1

1

| -

E teslovact zdsuvia |

! {vistupni proud) 7
NN =
IKIEIEIEN] =

! L- L= 1+ | 'C-‘ W
________________ ! :.‘_I

LOO-FMR2xxxx-04-00-00-en-012
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4.2 Pripojeni mérici jednotky

Svorkovnice

K dispozici jsou dvé hlavice:
* hlavice F 12 s dodate¢nym utésnénim svorkovnice pro standard nebo EEx ia
« hlavice T 12 s oddélenou svorkovnici pro standard, EEx em nebo EEx d.

hlavice F 12

utésnéna
svorkovnice

hlavice T 12

L00-FMR2xxxx-04-00-00-en-001

Udaje o pfistroji se nachdzi na typovém $titku spoleéné s informacemi, které se tykaji
analogového vystupu a napdjeni. OtaCeni hlavice ve spojitosti s kabelazi (viz strana 19).

Zatéz HART

Minimalini zatéz pro komunikaci HART: 250 Q

Kabelové pfipojeni
Kabelova vyvodka: M20x1.5

Kabelovy vstup: G Y2

Napdjeci napéti

nebo NPT %

VSechna nasledujici napéti jsou svorkovym napétim prfimo na pfistroji:

. P¥ikon Usporadani svorkovnice
Komunikace
minimum maximum
HART 4 mA 16V 36V
standard
20 mA 75V 36V
4 mA 16V 30V
EEx ia
20 mA 75V 30V
EExd 20 mA 11V 30V
Staly proud standard 11 mA 10V 36V
(mérena hodnota
prenasena pres EEx ia 11 mA 10V 30V
HART)
Pfikon

BéZny provoz: min.

60 mW, max. 900 mW

Endress + Hauser
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Pfikon

Komunikace

Pfikon

HART

3.6..22 mA

4.2.1  Pfipojeni HART s E+H RMA 422 / RN 221 N

- ToF Tool

FXA 193
<
4.20mA O\
LI
=*| RMA 422
RN 221 N
- COMMUWIN II
- ToF Tool
HART =
DXR 275
Commubox
FXA 191
4.2.2  Pripojeni HART s ostatnimi zdroji napajeni

- ToF Tool

DXR 275

- COMMUWIN 1l

- ToF Tool

FXA 191

DC zdroj
stejnosmérného napéti
nebo
PLC

Pozor!

Pokud neni ve zdroji napajeni zabudovan komunikaéni odpor HART, je nutné pridat

odpor komunikace 250 Q do dvouZilového vedeni.

LOO-FMR2xxxx-04-00-00-en-008
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4.3 Zemneni

Pfipojte zemnéni na vnéjsi zemnici svorku prevodniku.

EJ_]J Pozor!

U Ex aplikaci je mozné zemneéni pouze na strané snimace. Dal$i bezpecnostni pokyny
naleznete ve zvlastni dokumentaci pro aplikace v prostredi s nebezpec¢im vybuchu.

4.4 Kryti

« hlavice: IP 65, NEMA 4X (oteviena hlavice: IP20, NEMA 1)
 anténa: IP 68 (NEMA 6P)

4.5 Kontrola pfipojeni

Po pfipojeni pfistroje provedte nasledujici kontroly:
« Je usporadani svorkovnice sprdavné ( viz strana 20 a strana 21)?
« Je kabelova vyvodka tésna?
« Je kryt hlavice pfiSroubovany?
 Pokud je k dispozici pomocna energie:
Je pfistroj pfipraven k provozu a je aktivni LC displej ?

24 Endress + Hauser
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Ovladani

5 Ovladani

5.1 Ovladani v prehledu

[ N EHOFESS + HALSEH |

meazired valus BAE

s__ 18,255,
B e

9

é{/ 2% - ] +| ;VJ
. %

~] 4] |+ s3s

' L L )
whazic setup 1 E ™= tank share 1 E |" medium propeprty e

-

il
Vybér a konfigurace v obluZném menu:

1.} Stiknutim E - zm&na ze zobrazeni m&fené hodnoty na vyb&r zakladni skupiny .
2.) Tla&itky - nebo + vybrat poZadovanou zakladni skupinu (napf. Zakladni nastaveni (00))
a potvrdit pomoci E — je vybrana prvni funkce ( napf. Geometrie zasobniku (002)).
Upazornéni]
Aktivni volba je oznadena symbolem-~" pfed textem menu.
3.) Tlacitky - a + se aktivuje editaénl modus.
Menu voleb:
a)Ve vybrané funkei{napf. Geometrie zasobniku(002) je moZné pomocl - a + vybrat poZadovang parametry.
b) E poivrzuje vyb&r — - se objevi pfed vybranymi parametry.
c) E potvrzuje editovanou hodnotu — opuiténi editagéniho modusu.
dy 1+ (= - ) pferuSuje vybéEr — systém opoustl editaéni modus.
Zadani ¢isel ftextu:
a) Stisknutim - nebo + je moZné editovat prvni pozicl Eisla ftextu (napf. Nastavenl prazdny stav (005)).
b} Pomocl E je kurzor umistén na dalsi pozici — dale s (a), aZ je hodnota kompletng zadana.
c) PFi < nakurzoru , je zadana hodnota pfevzata pomoci E — systém opousti editagni modus.

df "I+ (= ) pleruBuje zaddvani, systém opousti editaénl modus.

4} Stisknutim E - vybér nasledujicl funkce ( napf. Viastnosti média (003))

5) Stisk .+ —/{= - -} 1x — zp&t k posledni funkei ( napf. Geometrie zasobniku (002)).
Stisk * + J{= - ) 2x— zpét do volby skupiny.

£) Stisk * + —/{= .} Zp&t na zobrazenl mé&fené hodnoty.

o Feturn to

N | Grour Selection
—!'| safety settings .||~ dome ceiling LRk oW
] —J| kharizontal col — pCc: £ 1.9

lirezrization ! borass ¥ DC: 1.9 ... 4

' =tilling well ' D 4 ,,, 1@
extended calibr. -1 flat ceiling )l DC: o> 16
‘:F‘h:‘"':‘ —

LOO-FMR2xxxx-19-00-00-en-001

Endress + Hauser
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51.1 Vseobecna stavba ovladaciho menu

Ovladaci menu se sklada ze dvou urovni:

¢ Function groups(00, 01, 03,...,0C, 0D) - funkéni skupiny: Ve funkénich skupinach se
provadi hrubé nastaveni jednotlivych moznosti oviadani pfistroje. K dispozici jsou
funkéni skupiny: napr. " basic setup" - zdkladni nastaveni, " safety settings" -
bezpecénostni instrukce, "output" - vystup, "display" - displej atd.

e Founctions (001, 002, 003,...0D8,0D9) - funkce:Kazda funkéni skupina se sklada z
jedné nebo nékolika funkci. Ve funkcich se provadi vlastni oviadani popfr.
parametrizace pfistroje. Zde je mozné zaddvat Ciselné hodnoty a vybirat parametry a
ukladat je. K dispozici jsou funkce funkéni skupiny " basic setup" (00) - zakladnf{
nastaveni jako jsou napf. : " tank shape" (002)- geometrie zasobniku ,

"medium property" (003) - vlastnosti média , "process cond." (004) - procesni
podminky , "empty calibr." (005) - prazdna kalibrace atd.

Pokud se zméni napf. aplikace pfistroje, pokracujte nasledujicim zplsobem:
1. Vyberte funkéni skupinu "basic setup" (00) - zékladni nastavenf{

2. Vyberte funkci "tank shape" (002) - geometrie zasobniku (ve které se provadi vybér
existujici geometrie zasobniku).

51.2 Oznaceni funkci

Pro jednoduchou orientaci v menu funkci (viz strana 72) se na displeji zobrazuje ke
kazdé funkci pozice.

LOO-FMRxxxxx-07-00-00-€n-005

Prvni dvé ¢&islice oznaduji funkéni skupinu:

» basic setup 00
» safety settings 01
* linearisation 04

Treti Cislice oznacuje Ciselné jednotlivé funkce v ramci funkéni skupiny:

» basic setup 00 - -« tank shape 002
* medium property 003
» process cond. 004

Ndsledné je polozka uvedena vzdy v zavorkach (napf. "tank shape" (002) - geometrie
zasobniku) za popisovanou funkci.

Endress + Hauser
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5.2 Zobrazovaci a ovladaci prvky

\

( @ ENDRESS + HAUSER W

sYmboly 4 iagitka

LcD
(LC displej)
Obr.3: Usporadéni prvkd zobrazeni a oviddani
= Poznamka!
Pro pristup k displeji je mozné i v Ex rozsahu (EEx ia a EEx em, EEx d) otevfit kryt
elektroniky.

521 Zobrazeni

Displej s tekutymi krystaly (LC displej)

Ctyfi tadky po 20 znacich. Kontrast displeje je nastavitelny kombinaci tlagitek.

zihlavi poloha indikatoru

( W ENDRESS + HAUSER

¥ ¢
b ?
| .
e hodnota hodnota sloupec jednotka
- +
] =
¥ LEd P
=

kfivky

zobrazeni obalovéT

LOO-FMRxxxxx-07-00-00-en-003

Obr.4: Displej
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5.2.2  Symboly na displeji

Nésledujici tabulka popisuje symboly, které se zobrazuji na displeji:

Sybmol Vyznam

ALARM_SYMBOL
H Tento symbol alarmu se zobrazi, kdyz se pfistroj nachazi v rezimu alarmu. Pokud symbol blika,
jedna se o varovani.

LOCK_SYMBOL
Tento symbol blokovani se zobrazi, kdyz se pfistroj zablokuje, tj. pokud neni mozné zadani.

. COM_SYMBOL
e Tento symbol komunikace se zobrazi, kdyz se provadi pfenos dat pfes napf. HART,
PROFIBUS-PA nebo Foundation Fieldbus.

5.2.3  Usporadani klavesnice

Obsluzné prvky se nachazi uvnitf pfistroje a po otevieni krytu je mozné je pouzivat.

Funkce tlacitek

Tlacitko(a) Vyznam

Pohyb v menu smérem nahoru.
ar Editace ¢iselnych hodnot ve funkci.

Pohyb v menu smérem dol(.

ar Editace &iselnych hodnot ve funkci.

“orlt Pohyb ve funkéni skupiné doleva.

Pohyb ve funkéni skupiné doprava.

T and £
ar Nastaveni kontrastu LC displeje.

and £

Zablokovani/odblokovani hardwaru.

Po zablokovani neni mozné ovliadani pres displej nebo komunikaci!
*|and = and = Hardware je mozné odblokovat pouze pres displej. Pfitom je nutné zadat
uvolnovaci kéd.
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5.3 Mistni ovladani

5.3.1  Zablokovani parametrt

Micropilot je mozné zajistit proti neumysiné zméné dat, ¢iselnych hodnot nebo
vyrobnich nastaveni dvéma zpUdsoby:

"unlock parameter" (0A4) - uvolriovaci kdd:

Hodnotu <> 100 (napf. 99) je nutné zaznamenat do "unlock parameter" (0A4) -
uvolfiovaci kdd ve funkéni skupiné "diagnostics"(0A)- diagnostika. Zablokovani se na
displeji zobrazi symbolem £ a je mozné ho uvolnit jak pres displej tak i pres
komunikaci.

Zablokovani hardwaru:

Soudasnym stisknutim tlaéitek */a -| a =|se pfistroj zablokuje. Zablokovani se na
displeji zobrazi symbolem £ a pfistroj je moZné oblokovat pouze pomoci displeje a to
opétnym soucasnym stisknutim tlacitek */a -/ a =|.V tomto pfipadé neni mozné
provést odblokovani pres komunikaci. | u zablokovaného pfistroje je mozné zobrazit
v8echny parametry.

Soucasné stisknéte ‘| a - a

Na LC displeji se zobrazi LOCK_SYMOL.
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5.3.2  Uvolnéni parametrt

Pfi pokusu u zablokovaného pfistroje zménit parametr na displeji, je uzivatel
automaticky vyzvan k odlokovani pfistroje.

"unlock parameter " (0A4)- uvolfiovaci kéd:

Zadanim uvolfiovaciho kédu (na displeji nebo pres komunikaci)
100 = pro pfistroje HART

je Micropilot uvolnén pro ovlddani.

Odblokovani hardwaru :

Po sou¢asném stisknuti tlac¢itek ‘| a -|a =/ je uzivatel vyzvan k zadani uvolfiovaciho
kddu.

100 = pro pfistroje HART.

Stiskni souCasné ''a - a *

Zadej uvolnovaci kdd a potrvrd =

Pozor!

Pfi obméné urcitych parametrd, napf. véech parametrd prevodniku, ovlivni etné funkce
celkovy smér méfeni a prfedevsim také presnost! Takové parametry neni mozné bézné
meénit a jsou proto chranény specidlnim servisnim kédem, ktery ma k dispozici pouze
servisni oddéleni E+H. V pfipadé dotaz( kontaktujte Endress+Hauser.
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5.3.3  Vyrobni nastaveni (Reset)

Pozor!

Pfi provedeni resetu se pfistroj vraci k vyrobnim nastavenim. Pfitom mizZe dojit ke
zkresleni méreni. VSeobecné je nutné po resetu provést znovu zakladni nastaveni.

Reset je nutny v pfipadeé, Ze:

* pfistroj jiz nefunguje

* pfistroj byl pfemistén z jednoho mista méfeni na jiné
* pfistroj byl demontovan /uskladnén / zabudovan.

zadani ("reset" (0A3)):
» 333 = parametr zakaznika

333 = reset zakaznikova parametru

Provedeni tohoto resetu se doporucuje v pfipadech, Ze se aplikuje pfistroj s neznamou
" historii" :

« Micropilot se nastavuje na prfednastavené hodnoty.

« Zakaznikem nastavené potlaceni ruSivého echa se nemaze.

« Linearizace se prepinda na "linear" - linearni, avsak hodnoty v tabulce zUstavaji

zachovany. Tabulku je mozné opét aktivovat ve funkéni skupiné "linearisation" (04)-
linearizace.

Seznam funkci, které se tykaji resetu:

* tank shape (002)  diameter vessel (047)
» empty calibr. (005) * range of mapping (052)
« full calibr. (006) » pres. Map dist (054)

* pipe diameter (007) « offset (057)

 output on alarm (010) * low output limit (062)
 output on alarm (011) « fixed current (063)

* outp. echo loss (012) « fixed cur. value (064)

* ramp %span/min (013)  simulation (065)

* delay time (014) + simulation value (066)
« safety distance (015) * value (068)

* in safety dist. (016) * 20mA value (069)

* level/ullage (040)  format display (094)

* linearisation (041) + distance unit (0C5)

» customer unit (042) » download mode (0C8)

Reset potlaceni rusivého echa je mozny ve funkéni skupiné "extended calibr."(05) -
rozsifena kalibrace funkce "mapping"(055) - potlaceni.

Tento reset se doporucuje vzdy, kdyz se aplikuje pfistroj s nezndmou "historii" nebo v
pfipadé, Ze bylo provedeno chybné potlaceni.
* Potlageni rusivého echa se smaze. Je nutny novy zdznam potlaéeni.
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5.4 Zobrazeni a potvrzeni chybovych hlaseni

Typy zavad

Z&vady, které se objevi béhem uvedeni do provozu nebo béhem provozu, se okamzité
zobrazuji. Pokud se vyskytne vice systémovych nebo procesnich zévad, zobrazi se ta s
nejvyssi prioritou!
Méfici systém rozliSuje nasledujici druhy zavad:
e A (Vystraha):
Pfistroj funguje v poruchovém reZimu (napf. MAX 22 mA).
Zobrazi se prostfednictvim trvalého symbolu & .
(Popis kddu viz strana 60)
e W (Varovani ):
Pristroj pokraCuje v méfeni, zobrazuje se chybove hlaseni.
Zobrazuije se prostfednictvim blikajiciho symbolu &.
(Popis kddu viz strana 60)
 E (Vystraha / varovani):
Moznost konfigurace (napf. ztrata echa, hladina v bezpecné vzdalenosti
Zobrazuije se prostfednictvim trvalého / blikajiciho symbolu .
(Popis kddu viz strana 60)

54.1  Chybova hlaseni

Chybova hlaseni se zobrazuji na displeji étyfmi fadkami nekddovaného textu.
Dodatec¢né se zobrazuje jednoznaény kdd zavady. Popis kddu se nachdzi na strané 60.

* Ve funkéni skupiné "diagnostics" (0A) - diagnostika je mozné zobrazit aktudlni a
posledni uvedenou zavadu.

* U vice aktudlnich zévad je mozné mezi chybovymi hlaSenimi listovat tlaéitky ‘| nebo

* Posledni uvedenou zdvadu je moZné vymazat ve funkéni skupiné "diagnostic"(0A)
diagnostika funkci "clear last error "(0A2) - smaz posledni zavadu.
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55 Komunikace HART

Kromé mistniho ovlddani je mozné provadét parametrizaci a testovani mérenych hodnot

pfistroje také pomoci protokolu HART. Pro ovladani pfistroje jsou k dispozici dvé

moznosti:

* ovladani univerzalnim ruénim ovlddacim pfistrojem HART-Communicator DXR 275

« ovladani PC pfi pouziti obsluzného programu ( napt. ToF Tool nebo Commuwin Il)
(pfipojeni viz strana 23)

Poznamka!

Micropilot M je moZné ovlddat také mistné tlacitky. Pokud dojde k zablokovani mistniho
ovladani tlacitky, potom neni mozné ani zadavani parametr(i pfes komunikaci.

5.5.1 Ruéni ovladaci pfistroj HART DXR 275

Ruéni ovlddaci pfistroj DXR 275 umoZzriuje nastavovani funkci pfistroje pfes obluzné
menu.

FMR244: LIC0001
Online [ |

1->Group Select
2 PV 8.7m *

F1 F2

FMR244 : LIC0001

Group Select a
2 Linearisation
3 Ext. Calibration
4 Service
5 Operating mode
<Rt
FMR244: LIC0001

F1 F2 Callibration - £ ]
1 Measured Value

2->Empty Calibration

3 Full Calibration

4 Application Parameter
5 Output Damping
L] HOME

F1 F2 F3 F4

LOO-FMR244xx-07-00-00-yy-002

Obr. 5: Oviladdci menu ru¢nim ovladacim pristrojem DXR 275

Poznamka!

« Dalsi informace k rué¢nimu ovladacimu pfistroji HART naleznete v pfislusném
provoznim navodu, ktery je soucdsti dodavky pfistroje.

5.5.2  Obsluzny program ToF Tool

ToF Tool je graficky obsluzny program pro méfici pfistroje Endress+Hauser, ktery
pracuje metodou méreni doby pribéhu. Slouzi k podpore uvedeni do provozu, jisténi
dat, signdlni analyze a dokumentaci pfistroje. Podporuje operacni systémy: Win95,
Win98, WinNT4.0 a Win2000.

Tof Tool podporuje ndsledujici funkce:

« parametrizaci pfevodnikd v rezimu online

« signalni analyzu pomoci obalové krivky

« linearizaci zasobniku

« zdznam a uloZeni dat pfistroje (Upload/Download)
 dokumentaci mist méreni

Poznamka!
Dalsi informace k ToF Tool naleznete na CD-ROMu, ktery je pfiloZen k pfistroji.
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Uvedeni do provozu pies menu

ToF Tool -—————/ Micropilot M FMR 25X
Eile Edit View Device Opfions Parameter Window Help

7 Micropilot M FMR 2XX

basic selup Dotei Bearbaten Ansicht Eavorien Exias 2 |
pei T measured value 6344 23} P -
evice: icropilof output current. 1415 [ma] T -
o s FMR 2 Zuriick. ‘orwirs | Abbrechen Aktualisie.
ark shape [ vpe: o measured dist. 2462 tm] S - = =
mecium pr Function "dielectric const” (003)
Select the application.
Options:
tank shape flat ceiling hd
o unknown
medium property unknown v * <9
.94
process cond. standard - ® 4. 10 =
>0

Function "process cond.” (004)
Select the application.
Options:

® standard
calm surface

safety setings

.
linearisation ® turb. surface
extended callbr o agitator
output o fast change
=Y * test:nofilter
diagnostics
systern parameters
: sewm‘em Basic Setup Step 2/4 4 4 » » & & Function "empty calibr.” (005)
inaris.table

Distance from sensor flange to minimurn level of tank. The
valueis displaved in distance unit (it

envelope curve

=
2] [Doves A Tow S TSeial Number T
¥ Micropiot S FMR 53 1 Service. Ofine
WD Micropilot M FMR 2¢ 1 Service 1
) pevices [\ Tags
2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [

B ToF Tool-— [[&71 Hinweise zur Be. W.2028

L00-FM R2xxxx-20-00-00-en-002

A start| ) Explorer- EATEMP.

Signalni analyza pomoci obalové kfivky

Micropilot M FMR 240]
Options_Envelope Window _ Help

W om @0
Lo LY 6] Parameters:
safety sefings
Name Value =
linearisation 0.0 [ Yelie
— measured value 235 m
measured dist 2650 m
o e output current 1340 mA
display tank shape et ceiling
diagnostics medium property unknown
S GRS ] process cond. turh. surface
T antennatype hom aerial
; e env. statistics 3
nearlsia! —40.00] echo quality 14 dB
envelope cunve FAC adder 6B
empty calibr. 5000 m
50,00 ull calibr. 4000 m
present FEF 10000 o8
First Echo Fact 10 dB
60,00 (285 m 5000 dB) unfit distance 264871 mm
-70.00
Envelope Curve
8000 TOT
O FirstEcho
-40.00 = Ideal Echo
O FACAdder
- k) £
000 100 200 300 400 500 ]
~Dataat Cursar Device D ~Curve Dy
Cursorl Device Name: Micropilot M FMR 240 Number: 171
Cursorz TagName: ————
it e 24012001 053500
Ideal echo dist Serial Number: 1 Time remaining: —
=
21 [Device TAddress TBus [State [Setial Nurnber I
9 Micrapilot M FMP 240 T Senice T

) pevices [ Tays

2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [
#Start| A Distiller Assistant 3.01 | ) Explorer- HardCopy. WO 0535
L0OO-FM R2xxxx-20-00-00-en-008

MozZnosti propojeni

« servisni rozhrani s adaptérem FXA 193 (viz strana 23)
* HART s Commubox FXA 191 (viz strana 23)
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5.5.3  Obsluzny program Commuwin Il

Commuwinn Il je obsluzny program s grafickou podporou pro inteligentni méfici
pfistroje s komunikaénimi protokoly Rackbus, Rackbus RS 485, INTENSOR, HART,
PROFIBUS-PA. Podporuje operaéni systémy: Win3. 1/3.11, Win95, Win98 a WinNT4.0.
Jsou podporovény vSechny funkce Commuwin Il. Nastaveni se provadéji ovladaci
matici nebo grafickou plochou. V ToF Tool se zobrazuje obalova kfivka.

Poznamka!

Dalsi informace ke Commuwin Il naleznete v nasledujici dokumentaci E+H:
« Systémové informace: SI 018F/00 “Commuwin II”
* Provozni ndvod: BA 124F/00 “Commuwin II” obsluzny program

Pfipojeni

Tabulka poskytuje prehled o propojeni Commuwin:

Rozhrani Hardware Server Seznam pristroje

HART Commubox FXA 191 na HART HART pfipojeny pfistroj
PC s rozhranim RS-232C

Rozhrani FXN 672 ZA 673 pro seznam vs$ech pfipojent:
Rozhrani pro MODBUS, PROFIBUS, | PROFIBUS pozadovany FXN musi byt vybran
FIP INTERBUS, atd.

PCs ZA 672 pro
rozhranim RS-232C nebo ostatni
kartou PROFIBUS
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6 Uvedeni do provozu

6.1 Kontrola instalace a funkci

Pred uvedenim mista méreni do provozu, se ujistéte, Ze byla provedena kontrola
instalace a pfipojeni.

« kontrolni seznam "Kontrola instalace" (viz strana 19).

« kontrolni seznam "Kontrola pfipojeni" (viz strana 24).

6.2 Spusténi pristroje

Pfi prvnim spusténi se objevi ndsledujici displej:

W ENDRESS + HAUSER

=f=l

po 5 s se zobrazi

po 5 s se objevi ( napf. u pfistrojd HART)

po 5 s nebo po stisknuti = | se objevi

vyberte jazyk
(toto zobrazeni se objevi pfi prvnim spusténi)

vyberte méfici jednotku (toto zobrazeni se objevi
pfi prvnim spusténi)

zobrazi se aktualni mérena hodnota

po stisknuti * | se dostanete do vybéru skupiny

tento vybér umozni provést zékladni nastaveni
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6.3 Zakladni nastaveni

come ceiling

Sroubovaci ¢lanek:
referenéni bod
méfeni

L gy

zakladni nastaveni (standard)

Imgwd6 Y |

=

E = prazdna kalibrace (=nula)
nastaveni v 005

F = pIna kalibrace (= rozdil)
nastaveni v 006
D = vzdalenost { vzdalenost pfiruby / média)
nastaveni v 0A5
L = hladina
nastaveni v 0A8
SD = bezpe&nostni vzdalenost
nastaveni v 015

re

taven

s

rozSifrené nas

(popis viz BA 221F}

L0O-FMR244xx-19-00-00-en-001
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K uspésnému uvedeni do provozu je u vétSiny aplikaci zakladni nastaveni dostacuijici.
Komplexni Ukoly méfeni mohou vyvolat potfebu dal$ich nastaveni, které uzivateli

umozni optimalizovat Micropilot s ohledem na jeho specifické pozadavky. Funkce, které
jsou k tomuto Ucelu k dispozici, jsou podrobné popsany v Provoznim navodu BA 221F.

Pfi konfiguraci funkci v "basic setup" (00) - zékladni nastaveni respektujte nasledujici

pokyny:

* vybér funkci provadéjte zplisobem popsanym na strané 25

 nekteré funkce je mozné ovladat pouze v zavislosti na parametrizaci pfistroje, napr. je
mozné primér uklidriovaci trubky zaddvat jen tehdy, pokud byla ve funkci " tank
shape" (002) - geometrie zasobniku vybrana "stilling well" - uklidfiovaci trubka

« u urcitych funkci (napf. start potlaceni rusivého echa (053)) se zobrazi po zadani
udaje kontrolni otdzka, tladitky ‘| nebo -|je mozné vybrat "YES" - ano a potvrdit
stisknutim = |. Funkce se nyni provadi.

 pokud se béhem doby konfigurace (- funkéni skupina "display” (09) - displej)
neprovede zadani Udaje pres displej, nasleduje skok zpét na zobrazeni namérené
hodnoty .

Poznamka!

» béhem zadavani dat pokracuje pfistroj v méfeni, tj. aktudlni namérené hodnoty jsou
normalné na signalnich vystupech

 pokud je zobrazeni obalové kfivky na displeji aktivni, provadi se aktualizace hodnot
meéreni v pomalejsim intervalu, doporucuje se po optimalizaci mista méfeni opustit
opét zobrazeni obalové kfivky

« pfi vypadku napdjeni zlstdvaji vSechny nastavené a parametrizované hodnoty
bezpecéné ulozeny v EEPROMu

Pozor!

Podrobny popis vSech funkci, stejné tak i detailni prehled obsluzného menu naleznete
v pfiruce " Popis funkci pfistroje - BA 221F", ktery je samostatnou ¢asti tohoto
provozniho navodul!
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6.4 Zakladni nastaveni s VU 331

Funkce "measured value" (000) - namérena hodnota

Tato funkce zobrazuje aktudlni namérfenou hodnotu ve vybrané jednotce (viz funkce
"customer unit " (042) - zakaznicka jednotka). Po¢et mist za desetinnou ¢arkou je
mozné nastavit ve funkci "no. of decimals" (095) - mista po desetin. ¢arce.

6.4.1  Funkéni skupina "basic setup" (00) - zakladni nastaveni

Touto funkci se provadi vybér geometrie zasobniku:

Vybér:

« dome celling - sférické viko

« horizontal cyl - lezici vélec

* bypass - obtokova trubka

« stilling well - uklidfovaci trubka, pouziti také pro Wave Guide - trubkovou anténu
flat ceiling - ploché viko

« sphere - kulovy zdsobnik

leZici valec

obtokova trubka  uklidriujici trubka

ploché viko kulovity zasobnik

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-007
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Funkce "medium property" (003) - vlastnosti média

*

Touto funkci se vybirad dielektricka konstanta:

Vybér:
* unknow - neznama
+ DC: <19
+ DC:19...4
« DC:4..10
« DC: > 10
Skupina média DC (€r) Priklad
A 1,4..1,9 nevodivé kapaliny, napf. zkapalnény plyn’
B 1,9..4 nevodivé kapaliny, napf. benzin, olej, toluen, ...
napf. koncentrované kyseliny, organicka rozpoustedla, ester, enalin,
C 4..10
alkohol, aceton, ...
D >10 vodivé kapaliny, vodni roztoky, zfedéné kyseliny a louhy

1) s amoniakem NH3 zachdzejte jako s médiem skupiny A, tj. vzdy aplikujte uklidriovaci trubku
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Funkce "process cond." (004) - procesni podminky

Touto funkci se vybiraji podminky méfeni:
Vybér:

« standard - standardnf

« calm surface - klidna hladina

« turb. surface - neklidna hladina

« agitator - dod. michani

« fast change - rychld zména

test: no filter - test: filtr vyp.

standard klidna hladina neklidna hladina
Pro v§echny aplikace, které Lezici zasobnik s plnénim Lezici / vyrovnavaci zasobnik s
nejsou vhodné pro nasledujici ponornou trubkou nebo dnem neklidnou hladinou s volnym
skupiny. plnéni nebo pInénim sméSovacimi
tryskami
Filtry a integracni doba jsou Prlmérovaci filtry a integraéni Specialni filtry pro uklidnéni
nastaveny na prdmeérné hodnoty. | doba jsou nastaveny na velké vstupniho signalu jsou
hodnoty. zddraznény.
- stdld hodnota méreni - stdla hodnota méreni
- presné méreni - stfedné rychla doba reakce
— pomalejsi doba reakce
dod. michani rychla zména test: filtry vyp.
neklidna hladina (event. s tvorbou | rychla zména hladiny, pro servisni / diagnostické ucely je
bublin) v ddledku michan{ zvlasté v malych zdsobnicich mozné vypnout v§echny filtry
Specialni filtry ke stabilizaci Prlmérovaci filtry jsou nastaveny | VSechny filtry jsou vyp.
vstupnich signall jsou nastaveny | na malé hodnoty. Doba integrace
na velké hodnoty je nastavena na hodnotu 0.
- stdla hodnota méreni - rychla doba reakce
- stfedné rychla doba reakce - event. nestala hodnota méreni
- minimalizace efekt( lopatkami
michadla
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Funkce " empty calibr."(005) - prazdna kalibrace

Touto funkci se zaddva vzddlenost od pfiruby (referenéni bod méreni) k minimalni

hladiné (= nulovy bod).

@

—=

B : J 0%

E = prazdna kalibrace { = nula)

@ Pozor!

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-€n-008

U sférického dna nebo kdnickych vypusti by nulovy bod nemél leZet nize nez bod, ve
kterém mikrovinny paprsek dopada na dno zasobniku.
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Funkce "basic setup"(006) - zakladni nastaveni

F = plna kalibrace (= rozdil)

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-009

= Poznamka!
Pokud je ve funkci "tank shape" (002) - geometrie zasobniku vybrdna bypass -
obtokova trubka nebo stilling well - uklidriovaci trubka, nasleduje v dal§im kroku dotaz
na pramer trubky.

£S5

Poznamkal!

U FMR 244 by zvlasté pfi tvorbé kondenzatu mél lezet konec oblasti méfeni déle nez
150 mm od $picky antény.
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Micropilot M FMR 244

44

Funkce "pipe diameter" (007) - prumér trubky"

LOO-FMR2xxxx-14-00-00-€n-011

Mikroviny se v trubkach Sifi pomaleji nez ve volném prostoru. Tento efekt zavisi na
vnitfnim prdméru trubky a Micropilot ho automaticky zohledruje. Zadani prdméru trubky

je nutné jen pfi aplikacich v obtokové nebo uklidriovaci trubce.
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Micropilot M FMR 244 Uvedeni do provozu

Display(008) - displej

Zobrazuje se namérena vzdalenost od referenéniho bodu k hladiné média a pomoci

nastaveni prazdny stav se zobrazuje vypocitand hladina.

e vzdalenost spravnad - hladina spravna - pokracuj funkci "check distance" (051) -
kontrola vzdalenosti

« vzdalenost spravnd - hladina $patna - zkontroluj "empty calibr." (005) - prazdna
kalibrace

« vzdalenost $patna - hladina Spatna — pokracuj dalsi funkci "check distance" (051)-
kontrola vzdalenosti

Funkce "check distance" (051) - kontrola vzdalenosti"

Tato funkce inicializuje potlaceni rusivého echa. K tomu je nutné porovnat namérenou
vzddlenost se skute¢nou vzdalenosti hladiny média. K dispozici jsou nasledujici
moznosti vybéru:

Vybér:

« distance - vzddlenost = ok

« dist. too small - vzdalenost pfilis mala

dist. too big - vzdalenost pfilis velka

« dist. unknown - vzddlenost nezndma

* manual - ruéni

vzdalenost pfili§ mald  vzdalenost = ok

7 7

N

— LU

vzdalenost = ok

« potlaceni je provedeno az k aktudlnimu namérenému echu

* rozsah, ktery ma byt potlacen, je navrzen ve funkci "range of mapping" (052)- rozsah
potlaceni

LO0_FMR2xxxxx-14-00-06-en-010

V kazdém pfipadé je ucelné provadét potlaceni i v tomto pripadé.
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Micropilot M FMR 244

vzdéalenost pfFilis mala

* nyni se vyhodnocuije rusivé echo

« potlaceni se proto provadi véetné pravé naméreného echa

* oblast, kterd ma byt potladena je navrZzena ve funkci "range of mapping" (052) -
rozsah potlaceni

vzdalenost pfilis velka

« tuto zdvadu nelze odstranit potlac¢enim rusivého echa

 zkontrolujte parametry aplikace (002), (003), (004) a funkci "empty calibr." (005) -
prazdna kalibrace.

vzdalenost nezndma
Pokud neni znama aktudlni vzdalenost, neni mozné provést potlaceni

ruéni
Potlaceni je mozné také ruénim zadani oblasti, kterd ma byt potlacena. Tento Udaj se
provadi ve funkci "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni.

Pozor!

Oblast potlaceni musi konc¢it 0.5 m (20") pred skute¢nou hladinou. U préazného
zdsobniku zadejte ne E ale E — 0.5 m (20").

Praveé existujici potlaceni se prepisuje az k do vzddlenosti stanovené v "range of
mapping" (052) - rozsahu potlaceni. Dosud existujici potlaceni pres tuto vzdalenost
z(stdva zachovano.

Funkce "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052)

Tato funkce zobrazuje navrzeny rozsah potlaceni. Vztazny bod je vzdy referen¢ni bod
méreni ( viz strana 37). Tuto hodnotu mdze uZivatel jesté editovat.
Pfi rué¢nim potlaceni je pfednastavend hodnota 0 m.

Funkce "start mapping" (053) - start potlaceni

46

Touto funkci se provadi potlaceni rusivého echa az do vzdalenosti zadané ve funkci
"range of mapping" (052) - rozsah potlaceni.

Vybér:
« off - neprovadi se potlaceni
e on - potladeni je aktivovano

Zatimco probiha potlaceni, zobrazi se na disleji hlaSeni "record mapping" - potlaceni
probiha.

Pozor!
Potlaceni se neprovadi, pokud je pfistroj v rezimu alarm.
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Micropilot M FMR 244 Uvedeni do provozu

Display (008) - displej

Zobrazi se namérend vzdalenost od referenéniho bodu k hladiné média a s pomoci

nastaveni prazdny stav vypocitand hladina. Zkontrolujte, zda hodnoty odpovidaji

skute¢né hladiné popr. skute¢né vzdalenosti. Mohou nastat nasledujici pfipady:

« vzdalenost spravna - hladina spravnd - pokracuj dalsi funkci "check distance"(051)
- kontrola vzdal.

e vzdalenost sprdvna - hladina $patna — zkontroluj "empty calibration" (005) - prazdna
kalibrace

« vzdalenost $patna - hladina $patnd — pokracuj dalsi funkci "check distance" (051) -
kontrola vzdal.

U po 3 s se objevi
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Micropilot M FMR 244

6.4.2  Obalova kfivka s VU 331

Po zékladnim nastaveni se doporucuje posoudit méfeni s pomoci obalové kfivky
(funkéni skupina "envelope curve" (OE) - obalova kfivka).

Funkce "plot settings" (0E1) - druh zobrazeni

Zde je mozné vybrat, které informace se zobrazi na displeji:

» envelope curve - obalova kfivka

« env. curve+FAC - obalova kfivka+FAC (k FAC viz. BA 221F)

 env. curve +cust. map - obal. kiivka + potlaceni (tj. zobrazi se potla¢eni rusivého
echa)

Funkce "recording curve" (0E2) - zaznam kfivky

Tato funkce uréuje, zda se obalova kfivka zaznamenava jako
» samostatna kfivka
nebo

» cyklicky

48

Poznamka!

Pokud je zobrazeni obalové kfivky na displeji aktivni, provadi se aktualizace mérené
hodnoty v pomalejSim ¢asovém cyklu, proto se doporucuje po optimalizaci mist méreni
opét opustit displej obalové kfivky.

Poznamka!

U velmi slabého hladinového echa popf. silného rusivého echa je mozné orientaci
Micropilotu pfispét k optimalizaci méreni ( ZvétSeni efektivniho echa / zmenseni
rusivého echa) ( viz " Orientace Micropilofl " na strané 64.).

Pfi aplikace trubkové antény neni orientace nutna!
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Uvedeni do provozu
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Funkce "envelope curve display" (OE3) - zobrazeni obalové kfivky

Ze zobrazeni obalové kfivky v této funkci je mozné ziskat nasledujici informace:

kvalita vyhodnoceného
uplna kalibrace echa

zna&eni vyhodnoceného
echa

<

prazdna
kalibrace

pouze obalova
kiivka

vzdalenost od kone&na vzdalenost
vyhodnoceného echa zobrazeni

poc&ate&ni hodnota
zobrazeni

hladinové echo

i obalova kfivka a
potlageni rusivého
echa (mapa)

LOO-FMU4xxxx-07-00-00-en-003

Pohyb na displeji obalové kfivky

Pomoci pohybu je mozné upravovat obalovou kfivku vodorovné a svisle, stejné tak
posunovat doprava a doleva. Pravé aktivni modul pohybu se zobrazuje pomoci
symbolu v levém hornim rohu displeje.

Modul horizontalni lupy:

-zvétsit

-zmensit

Move modul:

.
22 - posun doleva
H

= - posun doprava

Modul vertikalni lupy:

vertikalni lupa (4 stupné)

L00-FM xxxxxx-07-00-00-en-004

Vodorovny modul lupy
Stisknéte tlacitka ‘| nebo -/, abyste dospéli do navigace obalové kfivky. Nachazite se

pak v modulu horizontaIni lupy. Zobrazuje se tladitkem £% nebo ¥ < . Nyni jsou k
dispozici nasledujici moZnosti:

« | zvétSuje horizontdIni rozmér

 -| redukuje horizontdlni rozmér.

L00-FMxoxxxxx-07-00-00-yy-007
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Uvedeni do provozu Micropilot M FMR 244

Move modul

Néasledné stisknéte tlacitko |, abyste dospéli do modulu pohybu. Zobrazuje se
tlacitkem j i nebo 4 .Nyni jsou k dispozici nasledujici moznosti:

e ‘| posune kfivku doprava.

e -| posune kfivku doleva.

LOO-FMxxxxxx-07-00-00-yy-008

Modul vertikalni lupy

Jesté jednou stisknéte : |, abyste dospéli do modulu vertikdini lupy. Zobrazi se 1 .
* +| zvétSuje vertikalni rozmeér.
-/ redukuje vertikalni rozmér.

Symbol na displeji ukazuje aktudlni stav zvétSeni (Lt az §:73%).

LOO-FMxxxxxx-07-00-00-yy-009 pohybu

Ukonéeni pohybu

 Opét stiskni = | pro cyklicky pohyb mezi riznymi moduly pohybu obalové kfivky.

« Stiskni soubézné tlac¢itka | a -| k opusténi modulu pohybu. Nastavena zvétSeni a
posuny zlstavaji zachovany. Teprve kdyZ je znovu aktivovana funkce "recording
curve" (0E2) - zaznam kfivky pouziva Micropilot opét standardni zobrazeni.

U po 3 s se objevi
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Uvedeni do provozu
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6.5 Zakladni nastaveni s ToF Tool

Pokud chcete provést zadkladni nastaveni pomoci obsluzného programu ToF Tool,
postupujte nasledujicim zplsobem:

« aktivujte obsluzny program ToF Tool na PC a provedte propojeni

* na navigac¢ni listé vyberte funkéni skupinu "basic setup" - zékladni nastaveni

Na displeji se objevi nasledujici zobrazent:

Basic Setup step 1/4 - zakladni nastaveni krok 1/4:

» status
* je mozné zadat oznaceni méficiho mist ( ¢islo tagu).

ToF Tool - / Micropilot M FMR 2XX

File Edit View Device Opfions Parameter Window Help
&
/ Micropilot M FMR 2XX

A1 Hinweise zur Benutzung - Microsoft Internet E_. B[Sl EI

Datei Bearbeiten Ansicht Favoriten Extras 2

=[ofx]

ER/ « o Q9
115 [ma) Zurick, “orwers | Abbrechen Aktualisie
2463 ml —

gcd Function "protocol+sw-no." (0C2) |

Device: Micropilot M
Type:

Output the protoool and the software number format:
Vo yy.22.prot
) -
protocol+sw-no. [vo0.07 00 FART A on
FMR 230 FIR231 Jy: SWersion
3 N [— 2z SW-Revision
23 no prot: protoodl name
[FMR 2% s .
Function "serial no." (0C4)
| —— Output seral number of device.

Function "distance unit* (0C5)

FMR 240 @ > Options:

safely sattings FMR244 FMR 245 e
linearisation .t
extended callbr * inch
output -~
] Dependencies
EMDETS 'D“\sp\ay Format (94) could only be x, mm

systern parameters

EET Basic Setup Step 1/4 » 113 Tt &

ft
Display Format (34) could only be x, mm

nears.table
envelope cune || change units of following parameters: =

x|

el s T T Tt T
craplo PR 531 T Servics Offine
ctoplot M FHR 20X 1 Service 1

) Devices = Tay
2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [
#AStart| &) Explorer-EATEMP | B ToF Tool- [[€11 Hinweise zur Be. W.2O8%8 0728

LO0-FMR2xxxx-20-00-00-en-001

Poznamkal!

» Kazdy zménény parametr musi byt potvrzen tlacitkem RETURN -ndvrat!
» Tlacitkem "Next"- pfisti se dostanete na dal$i zobrazeni displeje.
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Basic Setup step 2/4 - zakladni nastaveni krok 2/4:

 Zadavani parametrl aplikace:
— geometrie zésobniku ( popis viz strana 39)
— vlastnosti média (popis viz str. 40)
— vlastnosti méreni (popis viz strana 41)

ToF Tool -————/ Micropilot M FMR 25X
File Edit View Device Opfions Perameter Window Help
&

/ Micropilot M FMR 2XX

basic setup
6344 (%] Ve

measured value

< Device: Micropilot M
" Type: FMR 2F;<>< output current 1415 [ma] Zuriick. i Abbrechen Aktualisie.
% tank sh: measured dist. 2.462 m] /_ - n =
- Function "dielectric const" (003) |
< Select the application.
- Options:
tank shape flatceling =
o unknown

&

medium property unknown ¥ * <9

e 19,4
pracess cand standard v o410 =
e>10

Function "process cond.” (004)
Select the application.
Options:

® standard
® calm surface

safety setings

® turb. surface

lingarisation

extended callbr o agitator
output o fast change
I o testnofiter
diagnostios
System parameters
service Basic Setup Step 2/4 4 4 » » T € Function "empty calibr.” (005)
linearis tah
IERIELD Distance from sensor flange to minimur level of tank. The.
envelope curve L|) valueis disolaved in distance unit fmiity |
x|
2 [oees T T S TSera aer T
¥ Micropilot 5 FMR 53 1 Service Offine.
WD Micropilot M FMR 24X 1 Service 1

) pevices [ Tag
[

2000 Endress+Hauser GmbH & Co. — e
#AStart| &) Explorer-EATEMP | B ToF Tool- [[€11 Hinweise zur Be. W28 072
L00-FMR2xxxx-20-00-00-en-002

Basic Setup step 3/4 - zakladni nastaveni krok 3/4:

Vyberte funkci "dome ceiling" - sférické viko ve funkci "tank shape " - geometrie
zdsobniku, na displeji se zobrazi nasledujici:

* nastaveni prazdny stav (popis viz strana 42)

* nastaveni plny stav (popis na strané 43)

ToF Tool -————/ Micropilot M FMR 25X
File Edit View Device Opfions Perameter Window Help

7 Micropilot M FMR 2XX

basic selup
beui I messured value 6343 ] 4
evice: icropilo
Type: FMR N 5 ] I@' Zwick  owere | Abbrechen Aklualisie
measured dis, 2463 tm) — - 2
ecd Function "empty calibr.” (005) |

Distance from sensor flange to minirmurn level of tank. The
value s displayed in distance unit {ry
The empty Galibration is used to calulate the level value

> Level = Empty - measured distance
- (1) empty calibr. 5.000 [m] In Gase of measuring with activated tank bottom detection the
level hasnt to have an negative value.
Level = Empty - measured distancs, i dist. <= Ermpty
@ ful calo. 4000 tm Level = Emptys i dict = Empty
Dependencies

It input copy value the value of empty calibration to VD2HE
(Empty Area).

Function *full calibr.” (006)

Span minimum to maximurm level (= full calibration).

Function "pipe diameter" (007)

Inner diameter of bypass or stil. well
This Value is used for caloulating micro factor. The rmicro

safely seftings T i used iy
actor is shown n function O
IFEEHE Ao The displayed unit depends and system length unit See
extended callr Function *distance un (OCE)). If lngth unit is m, the unit of
ETEm inner diameter is mm, I length unit s f, the unit of inner
- diameter s inch. Transrnitto Application-CPU value is transrrit
sy
diagnosiics
System parameters Dependencies
Change the value of micro factor in function OCS.
EET Basic Setup Step 3/4 44 4 » 113 &t @ 9
lingari. table
[ERETIETE |l Function "echo anality® (008) |
B
el s T T Tt T
¥ Micropilot 5 FMR 53 1 Service Dffine
WD Micropilot M FMR 24X 1 Service 1

) pevices [ Tags
I

2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy [NUM [
#AStart| &) Explorer-EATEMP | B ToF Tool- [[€11 Hinweise zur Be. 92088 072
L00-FMR2xxxx-20-00-00-en-003
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Pokud ve funkci "tank shape" - geometrie zasobniku vyberete "horizontal cyl" - leZici

valec nebo "sphere" - kulovity zadsobnik, na displeji se objevi:
* nastaveni prazdny stav (popis viz strana 42)
* nastaveni plny stav ( popis na strané 43)

ToF Tool - / Micropilot M FMR 2XX

File Edit View Device Opfions Parameter Window Help

J Micropilot M FMR 2XX
basic setup
. pevi Micropilot measured value 6343 [ 4
= evice: icropilo outmut curren =
& ta Type: EMR 2xx it & 1415 ey @‘ Zuriick. Vonats Al
> measured dist. 2483 tm] V4 — ——
< Function "empty calibr.” (005) |
g Distance from sensor flange to minimum level of tank. The
< wvalue is displayed in distance unit (myft).
- The empty calibration is used to calaulate the level value
Level = Empty - measured distance
- (1) empty calibr. 5.000 [m] In case of measuring with activated tank bottom detection the
level hasn't to have an negative value.
Level = Emply - measured distance; i dist. <= Empty
(@ full calir. [4.000 tm] Level — Empty; f dist. > Emply
Dependencies
If input aopy value the value of empty calibration toVD2Hs |
(Empty Area)
Function *full calibr.” (006)
Span minimum to maximur level (= full calibration )
Function "pipe diameter" {(007)
Inner diameter of bypass or sill. well
safety setings This Value is used for calaulating micro factor. The micio
T factor is shown in function O
The displayed unit depends and system length unit (See
extended calibr Function "distance unit’ (9CKJ). If length unit is m, the unit of
output inner diameter is mm. If length unit is ft, the unit of inner
diameter is inch. Transmit to Application-CPU value is transrmit
display in mm.
diagnostics
systern parameters Dependencies
Change the value of micro factor i funtion OCS.
senice Basic Setup Step 3/4 4 4 » » T €
inearis. table
EITE eI |l Funetion "acho analitv® (002 |
F]
2 [oees T T S TSera aer T
¥ Micropilot 5 FMR 53 1 Service Offine.
WD Micropilot M FMR 24X 1 Service 1
) pevices [\ Tags
2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [
|[&371 rinweise zur Be. V2028 3

#Start| By Explorer-EATEMP | @ ToF Tool -

LOO-FMR2xxxx-20-00-00-en-004

Pokud ve funkci "tank shape" - geometrie zdsobniku vyberete " stilling well" -
uklidriovaci trubku nebo "bypass" - obtokovou trubku, objevi se na displeji nasledujici:

 nastaveni préazdny stav (popis viz strana 42)
 nastaveni plny stav (popis viz strana 43)

» prlmér obtokové trubky / uklidriovaci trubky ( popis viz strana 44)

ToF Tool - / Micropilot M FMR 2XX

File Edit View Device Opfions Parameter Window Help

- Micropilot M messured value 6344 1 4

2o e output current 1415 [mal 7

Type: FMR 2 Enj
measured dist, 2463 tm) V.

@ (1) empty calbr, [5.000 [m]

(2) full calibr, [4.000 [m]

[204.425 [mm]

O

&

(3) pipe diamster

Abbrechen Aktualisie.

Zuriick /e

Function "empty calibr.” (005) |

Distance from sensor flange to minirmurn level of tank. The
value s displayed in distance unit (mift

The empty Galibration is used to calulate the level value

Level = Empty - measured distance

In Gase of measufing with activated tank bottom detection the

level hasn't o have an negative value.

Level = Empty - measured distance; if dist. <= Empty

Level = Empty, i dist. > Empty

Dependencies

It input copy value the value of empty calibration to VD2HE
(Ermpty Area).

Function *full calibr.” (006)

Span miimum to maximurm level (= ful calibration).

Function "pipe diameter" {(007)

Inner diameter of bypass or stil. well
This Value is used for caloulating micro factor. The rmicro
factor is shown in funation Of

WD Micropilot M FMR 24X

safely seftings
IFEEHE Ao The displayed unit depends and system length unit See
extended callr Function *distance un (OCE3). If lngth unit is m, the unit of
ETEm inner diameter is mm, I length unit s f, the unit of inner
diameter s inch. Transrnitto Application-CPU valu s transriit
display in mm
diagnosiics
System parameters Dependencies
Changs the value of micro factor in function OCS.
EET Basic Setup Step 3/4 44 4 » 113 &t @ 9
inearis tabie
[ETETIETE |l Function "echo anality® (008) |
E
el s T T Tt T
¥ Micropilot 5 FMR 53 1 Service Dffine
1 Senice 1

) pevices [ Tags

2000 Endress+Hauser GmbH & Co.

[[&371 Hinweise zur Be.

— - [feady

[

Y2028

#AStart| By Explorer-EATEMP | @ ToF Tool -

Poznamka!
Zde je mozné dodate¢né zadat prdmér trubky.

L 00-FM R2xxxx-20-00--00-en-005
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Pokud ve funkci "tank shape" - geometrie zasobniku vyberete "flat ceiling" - plochy
kryt, objevi se na displeji nasledujici zobrazeni:
* nastaveni prazdny stav (popis viz strana 42)
 nastaveni plny stav (popis viz strana 43)

ToF Tool - / Micropilot M FMR 2XX

File Edit View Device Opfions Perameter Window Help

&
7 Micropilot M FMR 2XX
basic setup

i |

tark shape [iatceiing]

measured value
Micropilot M output current

measured dist,

63.45 (%]
1415 [ma]
2452 [m]

Extras

Eavariten

Datei  Bearbeiten  Ansicht

- - -» .
Zuriick SGRWErE) Abbrechen Aktualisie.
Function "empty calibr." (005) |

. [unkno

Distance from sensor flange to minimurn level of tank. The

pracess cond. [standerd]
emply caibr. (5.000m]
ullcalf. [4.000m]

pipe dir

safety setings

(1) empty calibr.

(2) full calibr,

[5.000 [m]

[4000 [m]

value s displayed in distance unit (mift)
The empty Galibration is used to calulate the level value
Level = Empty - measured distance

In Gase of measufing with activated tank bottom detection the
level hasn't o have an negative value.

Empty - measured distance, i dist. <= Empty
Empty; if dist. > Empty

Lew
Dependencies

It input copy value the value of empty calibration to VD2HE
(Empty Area).

Function *full calibr.” (006)

Span minimum to maximurm level (= full calibration).

Function "pipe diameter" (007)

Inner diameter of bypass or stil. well
This Value is used for caloulating micro factor. The rmicro
factor is shown in funation O

& ToF Tool-

A start| ) Explorer- EATEMP.

javascriptfenster_neu(' FMR2x V010100_HART_ENU htm#parErmptyCalibration’)

|[&31 Hinweise zur Be.

IFEEHE Ao The displayed unit depends and system length unit See
extended callr Funtion *distance un (OCE)). If lngth unit is m, the unit of
ET inner diarmeter is mm, If length unit s f, the unit of inner
- diameter s inch. Transrnitto Application-CPU value is transrrit
sy
diagnosiics
System parameters Dependencies
Change the value of micro factor in function OCS.
senice Basic Setup Step 3/4 4 4 » » T €
lingari. table
[ERETIETE Function "acho anality® {008) |
B
el s T T Tt T
¥ Micropiot S FMR 53 1 Service. Ofine
WD Micropilot M FMR 2¢ 1 Service 1
%) pevices [\ Tags
Ty

Basic Setup step 4/4 - zakladni nastaveni krok 4/4:

« timto krokem se provadi potlaceni rusivého echa

L00-FM R2xxxx-20-00--00-en-006

* nameérena vzdalenost a aktudlni namérena hodnota se zobrazuji v fadce zahlavi

* popis viz strana 45

Tool - ———— / Micropilot M FMR 250X

Opfions Perameter  Window _Help

ing]

measured value
Micropilot M

e output current,

measured dist,

63.45 (%]
1415 [ma]
2452 [m]

Extras

Eavariten

Datei Ansicht

Bearbeiten

T
Zurick “orwire | Abbrechen Aktualisie.

Function "empty calibr.” (005) |

. [unkno

Distance from sensor flange to minimurn level of tank. The

process cond. [standard]
emply calibr. (5,000 m]

fullalibr. [4.000 m]

safety settings
=
—n
e
oo E

D0 o @

(1) check distance

(e} dist, unknown =

value s displayed in distance unit (mift)
The empty Galibration is used to calulate the level value
Level = Empty - measured distance

In Gase of measufing with activated tank bottom detection the
level hasn't o have an negative value.

Level = Empty - measured distance; if dist. <= Empty
Empty; if dist. > Empty

Lew

Dependencies
It input copy value the value of empty calibration to VD2HE
(Empty Area).

Function *full calibr.” (006)

Span minimum to maximurm level (= full calibration).

Function "pipe diameter" (007)

Inner diameter of bypass or stil. well
This Value is used for caloulating micro factor. The rmicro
factor s shown in function OCS.

The displayed unit depends and syster length unit (See
Eunction "distance urit” (0CSY. f length unit s m, the unit of
inner diameter is mm. If length unit is t, the unit o inner
diarmeter s inch. Transmit to Application-CPU value is transrit

2000 Endress+Hauser GmbH & Co.

#AStart| By Explorer-EATEMP | @ ToF Tool -

|[231 Hinweise zur Be.

game
Change the value of micro factor in function 0C8.
— “ 4 t @ 9
envelope curve |l Fanction "acho anality® (00R8) =
x|
2] [Doves A B S TSeial Number T
¥ Micropiot 5 FMR 53x 1 Service Dffine.
D Micropiot M FMR 20X 1 Service 1
) Devices [(= Tays
[ - | [ready [ INOM [

(VAR W

L00-FM R2xxxx-20-00--00-en-007
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6.5.1 Obalova kfivka s ToF Tool

Po zékladnim nastaveni se doporucuje posoudit méreni pomoci obalové kfivky.

/ Micropilot M FMR 240]

[ Eile Ecit View Device Opfions Envelope Window Help

TS |
ECICIE] = s

W B e s PO
L S 8] Parameters:
safety sefings
Name Value =
linearisation 000 Yelie
—— measured value 235 m
measured dist 2650 m
o e output current 13.40 mA
display tank shape flat ceiling
diagnostics medium property unknown
cysten parameters -30.00 process cond. turb. surface
e antennatype hom aerial
; e env. statistics 3
LAETIEhE] —40.00] echo quality 14 dB
ermvelope cunve FAC adder 5B
empty calibr. 5000 m
50.00 ull calibr. 4000 m
present FEF 10.000 0B
First Echo Fact 10 d8
60,00 (285 m 5000 dB) unfit distance 264871 mm .
=i Curves:
EI® Envelope Curve
-80.00 O= 10T
0=
O FirstEcho
-40.00 = Ideal Echo
O FACAdder
F(1.00 E(5.00)
-100.00) [ i
000 100 200 300 400 500 ]
~Dataat Cursar Device D ~Curve Dy
Cursorl Device Name: Micropilot M FMR 240 Number. 171
Cursorz Tag Name
it e 24012001 053500
Ideal echo dist Serial Number: 1 Time remaining: —
=
21 [Device TAddress TBus [State [Setial Nurnber I
9 Micrapilot M FMA 240 T Senice T
) Devices = Tay
2000 Endress+Hauser GmbH & Co. N | |reacy I [NUM [

g start| & Distiller Assistant 3.01 | @) Explarer- HardCopy ..| [ ToF Tool - I YO 0535

L.00-FM R2xxxx-20-00--00-en-008

Poznamkal!

U velmi slabého hladinového echa popf. silného rusivého echa je mozné orientaci
Micropilotu pfispét k optimalizaci méreni (zvétSeni efektivniho echa / zmenseni rusivého
echa) (viz " Orientace Micropilotd" na strané 64.)..

Pfi aplikaci trubkové antény neni orientace nutna!

6.5.2  Specifické aplikace (ovladani)

Nastaveni parametr pro specifické aplikace viz zvlastni dokumentace BA 221F/00 -
Popis funkci pfistroje Micropilot M.
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7 Udrzba

U pfistroje Micropilot M neni v podstaté nutné provadét specidlni tdrzbu.

Vnéjsi cisténi
Pfi vnéjSim cisténi Micropilotu M je nutné respektovat, Ze aplikovany Cistici prostfedek
nesmi poskodit povrch hlavice a tésnéni.

Tésnéni
Procesni tésnéni snimacu je nutné pravidelné ménit, zvlasté pri aplikaci tvarového
tésnéni (aseptické provedeni)! Interval mezi vyménami zavisi na ¢astosti Gisticich cykld,

v o viv

stejné tak i na teploté média a teploté cistént.

Oprava

Koncepce oprav Endress+Hauser predpoklada, ze opravy mlize provadét zakaznik,
protoze pfistroje jsou konstruovany jako moduly. Ndhradni dily jsou zkompletovany
vzdy do Uéelné sady s pfislusnym ndavodem k vyméné. Na strané 66 a strané 67 jsou
uvedeny vSechny sady nahradnich dili , véetné objednacich ¢isel. S dalsimi
informacemi o servisu a nahradnich dilech se obratte na servisni oddélenf{
Endress+Hauser.

Oprava pfistrojua s Ex certifikaci

Pri opravé pristroji s Ex cerifikaci je nutné respektovat nasledujici:

 Opravy pfistrojd s Ex certifikaci smi provadét pouze odborny personal nebo servisni
oddéleni Endress+Hauser.

« Je nutné respektovat pfislusné platné normy, narodni Ex predpisy stejné tak i
bezpecnostni pokyny (XA) a certifikaci.

« Aplikovat je mozné pouze originalni nahradni dily Endress+Hauser.

« Pri objedndvce ndhradnich dilé respektujte oznaceni pfistroje na typovém stitku.
Vyména dild se uskutecriuje formou vymeény dilu za dil.

¢ Opravy je nutné provddét podle ndvodu. Po oprave je nutné provést kusovou kontrolu
pfedepsanou pro pfistroj.

« Prestavbu certifikovaného pfistroje na jinou certifikovanou variantu smi provést pouze
servisni oddéleni Endress+Hauser.

« Kazdou opravu a prestavbu je nutné dokumentovat.

Vyména

Po vymeéné kompletniho Micropilotu M popf. modulu elektroniky je mozné nahrat
parametry zpét do pfistroje pomoci komunikaéniho rozhrani (Download).
Predpokladem je, Ze data byla predtim uloZzena do PC (Upload) pres ToF Tool nebo
Commuwin I .

Je mozné pokracovat v méfeni bez provedeni nového nastaveni.

» event. aktivovat linearizaci (viz BA 221F)
« event. nové potlaceni rusivého echa ( viz zékladni nastaveni)

Po vyméné modulu antény nebo elektoniky je nutné provést novou kalibraci. Provedeni
je popsano v ndvodu k opravam.
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8 Prislusenstvi

K Micropilotu se doddvaji rizné nahradni dily, které je mozné objednat oddélené.

Ochranny kryt proti vliviim pocasi

Pfi instalaci v exteriéru je k dispozici ochranny kryt z nerezové oceli proti vlivim pocasi
( objednaci ¢islo : 543199-001). Dodavka zahrnuje ochranny kryt a upinaci sponu.

hlavice F12/T 12

-
~ TR,

%

LOO-FMR2xxxx-00-00-06-en-001

Commubox FXA 191 HART

Pro bezpe¢nou komunikaci s ToF Tool nebo Commuwin Il pfes rozhrani 232C.

Servisni adaptér FXA 193

Pro komunikaci s ToF Tool pres zdsuvku displeje: (objednaci ¢islo: 50095566).

Commuwin Il

Obluzny program pro inteligentni pfistroje.
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Oddéleny displej FHX

hlavice F 12
separatni skfifika
FHX 40
H
~
D"
Technicka data:
Max. délka kabelu: 20 m (67 ft)
Teplotni rozsah: -30 °C...+70 °C (-22 °F...158 °F)
Oddélena hlavice
Kryti: IP65 podle EN 60529 (NEMA 4)
Material hlavice: slitina hliniku AL Si 12

Rozméry v [mm] / [inch]:  122x150x80 (HxBXT) / 4.8x5.9x3.2
Verze EMC s vodivym tésnénim

Pfi propojeni s Micropilotem M s registraci ATEX Il 1/2 G EEx ia IIC T6 ureno také pro
aplikaci v zéné 1.

Endress + Hauser



Micropilot M FMR 244

Odstranéni zavad

Endress + Hauser

9

9.1

Odstranéni zavad

Navod na vyhledavani zavad
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9.2

Systém chybovych hlaseni

’

Kéd | Popis Pfiéina Odstranéni
A101 | chyba kontrol. souctu reset
totdl. reset & nutné nové pokud alarm trva i po reset,
nastaveni vyména elektroniky
A102 | chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred ulozenim dat | reset
totdl. reset & nutné nové | ruseni odstranit problémy s rusenim
nastaveni zdvada EEPROMu pokud alarm trva i po reset,
vyména elektroniky
W103 |inicializace - ¢ekej EEPROM ukladani je aktivni cekej nékolik sekund, pokud se
naddle zobrazuje zdvada,
vyména elektroniky
A106 | probiha download, probiha download Cekej, hlaseni zmizi po
Cekej zdznamu
A110 | chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred uloZenim dat | reset
totdl. reset & nutné nové | ruseni odstranit problémy s rusenim
nastaveni zédvada EEPROMu pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A111 | zavada elektroniky zédvadna RAM reset;
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A113 | zavada elektroniky zédvadna RAM reset;
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A114 | zavada elektroniky zdvada EEPROM reset;
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A115 | zavada elektroniky v§eobecnd zavada hardwaru reset;
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A116 | zavada download kontroIni soucet zaznamenanych dat | proved restart download
opakuj download neni spravny
A121 | zavada elektronik bez vyrobniho nastavenfi kontaktuj servis
EEPROM vymazan
A152 | chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred uloZenim dat | reset;
total. reset & nutné nové | ruseni odstranit problémy s rusenim
nastaveni zédvada EEPROMu pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
W153 |inicializace- Cekej inicializace elektroniky Cekej nékolik sekund, poku se
nadale zobrazuje zédvada, sepni
napéti ON-OFF
A155 | zavada elektroniky zavada hardwaru reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A160 | chyba kontrol. souctu pfistroj byl vypnut pred uloZenim dat | reset
total. reset& nutné nové | ruseni odstranit problémy s rusenim
nastaveni zdvada EEPROMu pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A164 | zavada elektroniky zévada hardwaru reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A171 | zavada elektroniky zavada hardwaru reset
pokud alarm trva i po reset,
vymeéna elektroniky
A231 | zavada snimace 1 zdvada modulu HF elektroniky vymeéna elektroniky nebo HF
zkontroluj propojeni modulu
W511 | bez vyrobniho nastaveni | vyrobni nastaveni smazano proved novou kalibraci
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Koéd | Popis PFiéina Odstranéni

A512 | zdznam potlacent, aktivni zaznam alarm po nékolika sekundach
Cekej zmizi

A601 | linearizace K1 linearizace neni monotdénni oprav tabulku
kfivka je monoténni stoupa

W611 | bod linearizace pocet zadanych lineariza¢nich spravné zadej tabulku
pocet <2 (K1) souradnic < 2

W621 | spusténd simulace K1 | modul simulace aktivovan modul simulace deaktivovan

E641 | bez vyhodnoceného ztrata echa na zékladé podminek zkontroluj zakladni nastaveni
echa K1 aplikace nebo tvorby usazenin optimalizuj orientaci antény
kontrola potlaceni zdvadna anténa anténu odisti (viz BA -

Odstranéni zévad)

E651 | dosazena bezpecna hladina v bezpeéné vzdalenosti zdvada zmizi, az hladina opusti
vzdalenost bezpecnou vzdalenost event.
nebezpedi preplnéni provedte reset samoc¢inného

drzeni

E671 | linearizace Ch 1 nenf linearizacni tabulka je v editacnim aktivuj lineariza¢ni tabulku
kompletni,nepouzitelna | modulu

W681 | proud Ch 1 mimo oblast | proud je mimo platnou oblast méreni | proved kalibraci,

méreni

(3.8 mA...21.5 mA)

zkontroluj linearizaci
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9.3

Zavady pfri aplikaci

Zavada

Vystup

Pfi¢ina

Trva varovani
nebo alarm.

vzdy podle konfigurace

viz tabulka
chybova hlaseni
(viz strana 60)

Mérena hodnota
(000)
je chybna

20 mAS100%:

otekavana

&
(=]
=
-

aktualni

4 mA' D

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-019

Namérena
vzdalenost (008) je
OK?

ne |

Méreni v obtokové
nebo v uklidriovaci
trubce?

ne |

Je "Korekce hladiny
(057) aktivni?

ne |

Event. se vyhod-
nocuje rusivé echo.

Beze zmén hod-

Rusivé echo

ano -

ano —

ano —

ano —

Ostranéni

1. viz tabuka chybova hlaseni,
(viz strana 60)

1. Zkontroluj nastaveni prazdny
stav (005) a nastaveni plny
stav (006)

2. Zkontroluj linearizaci:
— plny stav/zbyt.objem(040)
_ kone¢. hodnota oblasti
méreni(046)
— pramér vélce (047)
- zkontroluj tabulku

1. Je v geometrii zasobniku
(002) vybrana obtok. nebo
uklidriovaci trubka

2. Je prdmér trubky (007)
spravny?

1. Neni nastavena korekce
hladiny(057)?

1. Proved potlaceni rusivého
echa
— zakladni nastaveni

1. Proved potlaceni rusivého

not méfeni pri @,_ ) vestavénych prvkd, echa
plnéni a 20 mA B0% nétrubkd nebo — zdkladni nastaveni
vypousténi nasady antény pOpF. vydisti anténu

aktuAini popf. vyber vhodnéjsi polohu

- montaze

o&ekavana ’ o
|4 mAD: L+
L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-014
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L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-015

20 maS 100,

4 md 1+

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-016

Zavada Vystup Pricina
Pfi neklidné Signél se pUso-
hladiné (napf. ﬁ:? benim neklidné hla-
plnéni, ~ 20 mAT00% diny zeslabuje
vypousténi, p aktudind [ [/ obcas jsou rusiva
probihajicim | - echa silngjsi
michani ) skace //
méfena hodnota
sporadicky na
vyssi stav
hladiny

4 A b+

P¥i pInéni /
vypousténi skace
mérena hodnota
dold

20 i 100%%

otakinans . f
l

f
f
/ akbuind

4 mAID% =

L 00-FM R2xxx-19-00-00-en-017

Nékolikanasobné
echo

E 641 (ztrata
echa)

[20 mA00%

w&w
E &41

"

-

4 mAD%

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-018

Hladinové echo je

prilis slabé

Mozné pficiny:

* neklidnd hladina
plnénim/
vypousténim

¢ probihajici michanf

* péna

E 641 (ztrata

Pokud je pfistroj pfi ztraté echa nakonfi-
echa) po aktivaci | gurovan na HOLD, nastavuje se na vystupu
napajeciho napéti | libovolna hodnota/proud.

Uroveri $umu béhem
inicializacnifaze pfilis
vysoka.

Odstranéni

1. Proved potlaceni rusivého
echa _ zakladni nastaveni

2. Podminky méfeni (004) nas-
taveni na "neklidnou hladinu"
nebo " dod. michani"

Zvys integracni dobu (058)
Optimalizuj orientaci (viz
strana 64)

5. popf. vyber vhodnégjsi
montazni polohu a/nebo
vetsi anténu

(viz str. 12)

Zkontroluj geometrii zasob-
niku (002), popf. "sférické
viko" nebo " lezici vdlec"

ano _ |1.

2.V oblasti blokovaci
vzdalenosti (059) neprovadéj
vyhodnoceni echa _, hod-
notu event. pfizplsob

3. Pokud je to mozné, nevy-
birej sttedovou montazni
polohu (viz strana 12)

4. Event. aplikuj uklidriujici
trubku (viz strana 17)

Zkontroluje parametry
aplikace (002), (003) a (004)

2. Optimalizuj orientaci
(viz strana 64)

ano - | 1.

3. Popf. vyber vhodnéjsi
montazni polohu a /nebo
vétsi anténu
(viz strana 12)

Opakuj jesté jednou nastaveni
prazdny stav (005).
Pred potvrzenim tlacitky

' nebo - jdi do editacniho
modulu.

Endress + Hauser
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9.4 Orientace Micropilotu

Orienta¢ni bod se nachazi na pfirubé event. Sroubovacim ¢lanku Micropilotu. Pri
instalaci je nutné tento bod orientovat ndsledujicim zplsobem (viz strana 9):

e U nadrzi: ke sténé nadrze

« u uklidriujicich trubek: k zarezdm

* u obtokovych trubek: kolmo ke spojenim nadrze

* u trubkové antény: orientace neni nutna!

Po uvedeni Micropilotu do provozu je mozné na zakladé kvality echa zjistit, zda je k
dispozici dostate¢ny signal méreni. Popf. je mozné kvalitu dodate¢né optimalizovat.
Obracené je mozné kvalitu pfi existenci rusivého echa vyuzit k minimalizaci echa
optimalni orientaci.

Postupujte nasledujicim zplsobem:

Poznamka!

Nebezpedi zranéni pfi dodate¢né orientaci! Dfive nez odsroubujete popf. uvolnite
procesni pfipojeni, si ovérte, Ze nadrz neni pod tlakem a neobsahuje zdravi $kodlivé
latky.

1. Optimalni je vypustit nadrz tak, aby dno bylo jesté pokryté médiem. Orientaci je
mozné provést i u prazdné nadrze.

2. Optimalizace se nejlépe provadi pomoci zobrazeni obalové krivky na displeji nebo
pres ToF Tool.

Odsroubuijte pfirubu popfr. Sroubovaci ¢ldnek o polovinu otacky.

Prirubu otocte o jeden otvor popf. Sroubovaci ¢lanek o osminu otacky,
zaznamenejte kvalitu echa.

Déle otacejte az o 360 °.

Optimalni orientace:

echo hladiny: max. hodnota

echo hladiny
LO0-FMRxxxxx-19-00-00-en-002
Obr. 6 : Zasobnik &asteéné naplinén, bez rusivého echa
echo hladiny: max. hodnota
rudivé echo: minimani hodnota
rudivé echo echo hladiny
LO0-FMRxxxxx-19-00-00-en-00:

Obr. 7 : Zasobnik édsteéné napinény, rusivé echo k dispozici
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echo: max. hodnota

echo dna zasobniku

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-004

Obr. 8 :Zasobnik prézdny, bez rusivého echa

rusivé echo: minimalni hodnota

rugivé echo echo dna zasobniku

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-005

Obr. 9 : Zédsobnik prazdny, rusivé echo je k dispozici

7. Upevnéte pfirubu popfr. Sroubovaci ¢lanek v této poloze.
Popf. obnovte tésnéni.

8. Provedte potlaceni echa, viz strana 45.
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9.5

Poznamkal!

Nahradni dily

Nahradni dily si mdzZete objednat pfimo u Endress+Hauser s udanim sériového Cisla,
které je uvedeno na typovém Stitku prevodniku ( viz strana 6). Na kazdém nahradnim

dilu se také nachazi odpovidajici ¢islo nahradniho dilu. Montazni pokyny naleznete na
balicim listu, ktery je sou¢asti dodavky.

Nahradni dily Micropilotu M FMR 244 s hlavici F 12

S g Iy U I p——

Nahradni dily Micropilotu M, FMR 244
Hilavice F 12 5 kombinovamym prostorem pfipoieni a elektroniky.
Hilavice F 12 standard, kompletné sestavend,
vitng typoviho Stitku, kabelu wwodky a teflonového filtru.
543 120 - 0022 G %" kabalovy vstup
543 120 - 0023 MPT 4 kabalowy valup
543120 - 0024 M20x 1,5 kabalovs vivodka
5200 1991 higvice se zésirthow PROFIBLUS-PA
5200 BREE hlgvice se zéstrikou Fleldbus Foundation
O-kroudek C
O-krougak
- Modul svorkovnice
5 propojovecim kabelam
a kabelovou wivodiou
. ‘arze PROFIBLSPA
N Foundation Falbus
o
i
= o
X //_? h
| blokowact roub =,
upeviiovaci sroub B 'ﬁ%‘ "
I 5201 4976
PROFIBUS P4,
G201 4975
I Fialdbus Found.
5301 4978
O-krouzek D I
Modul antény & procesnim
pfipajenim na objadnéviu! I
\ i
\ . o
Sada Eroubi 535 720 - $020 0
5o skiddd: \ :
1 blokovaciho Sroubu M5x10,poz.A -
1 wpev, Sroubu MBx10,poz. B
Vidy respektujte montdini \
pakymy! Modul HF
\ cca 26 GHz Ultra wideband system
Sada tEsné&ni 535 720 - 5010 sa skidda: 5200 6025
1 i@sniciho krouku PG 13,5 FPM, poz. C
1 O-kroufku 49,21 x 3,53 EPDM, poz. D
1 O-krouZku 113,9 x 3,53 NBR, poz. E
1 O-krouZku 72,0 x 3,0 NBR {pro hlavici T 12)

52006187

255

Zakaznik smi méni stavabni
maduly v souladu 85 néwadem
Endress+Hausar.

Uvadend néhradn| dily jsou genareliné urtany pro
aplkacd v Ex pfistrojich.

krycl deska F 12 kompletn|
5200 6028

O-kroutek E

Zobrazovac a obelung modul WU 331
5200 5585

{kryt 8@ sklandmim prizorem nutng)
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Odstranéni zavad

N&hradni dily Micropilotu M FMR 244 s hlavici T 12

Nahradni dily Micropilotu M, FMR 244
Typ hlavice T 12 5 oddélenym prostorem svorkovnice

Hiavice T 12 komplatné sestavend s krytem pro svorkovnici

Kabalovl Cerlilikace
wpvodica’ slandard EEx d ia} Fhi XP
vabup [F+H =4:5)| (E+H =T}

| 5451200022 | 5200 62cd
5431 20-0023 | 5431 0-102% | 5431 80-1003
5451200024 | 5200 6205

G
MPT %
M20x1,5

Pfi aplikaci v Ex oblastech ja mané
pouiit pouze kabalowd wivodicy genarace
== B Kromd toho jo nuind respeidonvat

pfipustnou taplotu (= T57).

Miodul svorkovrioe T 12

Sada Sroubd 535 70 - 9020

=0 akifdé:

1 o Broubu MEx10, poz. A
1 blokovacihe Sroubu MEx10, poz. B

Wiy respakiujte montaini pokyryl

Sada (&sndnl 5356 720 - B0

5o sklddd =

2 bésnicich krouFkl PG13,5 FPM, paz.C
1 O=loraukku 49,21 x 3,53 EPDM, poz.D
1 O-loroufky 1139 x 363 NBR, pozE
1 O-loraukku 72,0 x 3,0 NBR, paz.F

Mahradn dily [sou genenalnd urfeny pro
aplkacd v Ex pfistrojich.

Kryt 518 710 - D020

b pfi objedndves varze hlavice
- F 543 180 - 1023 = NPT % a 5200 6204 Gz a
seun red Okroudsk 5200 G205 = M201 5 e ji2 sousisti
dodavky.
(- o
Bl L Kryt hlavice T 12 Madul alektroniky komgletn]
.’ ! e 5200 5643 HART 5200 5980
Nt i - '_\_‘ ¥
O-kroudakC R, ) . : h
S .
ot = !
- - o
- . .y )
. s B - - Obshidny a zobrazovac! modul YU 331
= i ! x 5200 5585
- 3 {kryt 8 skdandmim prizorem nutng)
A i 3
i blokovaci
. Hroub 7 . |
blokovacd froub B ooy T .
|t~ | \._
L : > .
S ) L
— — — — —— — I H\-\-.\_ -
I . ]
RF madul e r
cca 26 GHz Ultra wideband system s
O-kroudek [ £2006025 y
e ~
I =3 L
Stavabnl Tﬂdm pro havici F12/T12
i " } & procasnim p m 5200 5836
na objednéviul

\

| -

Zakaznik sml ménd stavabni
maduly pan v stuladu 8 névodam
Endress+Hausarl
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9.6 Vraceni zasilky

Pred zaslanim méficiho pfistroje firmé Endress+Hauser, napt. k opraveé nebo kalibraci,

je nutné pfijmout nasledujici opatreni:

« Odstrarite veskeré ulpivajici zbytky méfenych latek. Dbejte pfitom zvlasté na dréazky a
$térbiny, ve kterych mohou zlstavat zbytky téchto latek. To je dlleZité, pokud je
meérena latka zdravotné nebezpecnd napf. horlava, jedovatd, leptava, karcinogenni
atd.

« K pfistroji prilozte v kazdém pfipadé kompletné vypIinéné "Prohlaseni o kontaminaci"
( kopie tohoto prohldseni se nachdzi na konci tohoto provozniho nédvodu). Teprve
potom je Endress+Hauser umoznéno zaslany pfistroj testovat a opravit .

« K zasilce pfilozte specidlni manipulaéni predpisy, pokud je to nutné, napf. list
technickych bezpec¢nostnich Udaji EN 91/155/ES.

Kromé toho uvedte:

 chemické a fyzikaIni vlastnosti mérené latky

* popis aplikace

o kratky popis zdvad, které se vyskytly ( popf. uvedte kéd zévady)

« dobu provozu pfistroje

9.7 Likvidace

Pfi likvidaci je nutné respektovat zasadu tridéni materidld a zhodnoceni komponent(
pristroje.

9.8 Historie softwaru

Softwarova verze/ | Zmény softwaru Zmény dokumentace
datum

V 01.01.00 / 12.2000 | Originalni software.

Pouzitelny pres:

— ToF Tool od verze 1.5

— Commuwin Il (od verze 2.07-3)

— HART komunikator DXR 275
(od OS 4.6) srev.1,DD 1.

V 01.02.00 / 05.2002 | * funkéni skupina: Zobrazeni obal. kiivky | Popis novych funkci pristroje.
* katakana (japonsky)

* proudova lupa

* editovatelné potlaceni rusivého echa
* délku prodlouzeni antény FAR 10 je

mozné zadat pfimo
PouZitelné pres:
— ToF Tool od verze 3.1
— Commuwin Il (od verze 2.07-4)

— HART komunikator DXR 275
(od OS 4.6) srev.2,DD 1.

9.9 Kontaktni adresa Endress+Hauser

Na zadni strané tohoto provozniho ndvodu naleznete kontaktni adresu
Endress+Hauser, na kterou se mlzete obrétit se svymi dotazy.

Endress + Hauser
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10 Technicka data

10.1 Technicka data v prehledu

Oblast aplikace

Aplikace

Micropilot M slouZi k pribéznému, bezdotykovému méfeni hladin kapalin, past a
kald.

Stfidavé pInéni, teplotni vykyvy, plyny nad hladinou stejné tak i tvorba pary
neovliviiuji méreni.

* FMR 244 kombinuje prednosti trubkové antény s vysokou stabilitou.

Princip fungovani a stavba systému

Princip mérfeni

Micropilot je méfici systém, ktery se " diva dolli " a pracuje metodou méfeni doby
pribéhu. Méfi se vzdalenost od referen¢niho bodu ( procesni pripojeni méficiho
pfistroje) k hladiné produktu. Mikrovinné impulsy se prenaseji anténou, odrazi
hladinou produktu a zvovu pfijimaji radarovym systémem.

Meéfici zarizeni

Micropilot M je mozné pouzit jak k méreni v uklidriovaci/obtokové trubce, tak i k
méreni volné v zasobniku.
Pristroj disponuje vystupem 4...20mA. s protokolem HART.

Vstupni parametry

Velikost méreni

Velikost méreni je vzdalenost mezi referencnim bodem a odrazovou plochou
( napf. hladina mérenf latky).

Pri zohlednéni zadané vysky zdsobniku je hladina stanovena Ciselné.
Volitelné je mozné hladinu prepocditat na jiné hodnoty (objem, mnozstvi)
pomoci linearizace.

Rozsah meéreni

viz strana 15

Vystupni parametry

Wstupni signal

4...20 mA s protokolem HART

Signal pri vypadku

Informace o vypadku je mozné zjistit pomoci nasledujicich rozhrani:
* mistni zobrazenf
— symbol zdvady (viz strana 28)
- zobrazeni nekédovaného textu
* vystupni proud
* digitdlni rozhrani

Linearizace Funkce linearizace Micropilotu M umozriuje prepocet namérené hodnoty na libo-
volné jednotky délky a objemu. Lineariza¢ni tabulky pro vypocet objemu ve val-
covém zasobniku jsou naprogramované. Je mozné zaddvat ru¢né nebo poloau-
tomaticky jiné tabuky az se 32 dvojicemi hodnot .

Pomocna energie
Elektrické pripojeni K dispozici jsou dvé hlavice
* hlavice F 12 s dodate¢né utésnénym prostorem svorkovnice standard nebo
EEx ia
* hlavice T 12 s oddélenym prostorem svorkovnice pro standard, EEx em nebo
EEx d.
ZatéZ HART Min. zatéz pro komunikaci HART: 250 Q
Kabelové privody Kabelova vyvodka: M20x1.5

Kabelovy vstup: G %2 nebo NPT %

Napadjeci napéti

viz strana 22

Prikon

min. 60 mW, max. 900 mW
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Presnost méreni

Referenéni podminky * teplota = +20 °C (68 °F) =5 °C (9 °F)

* tlak= 1013 mbar abs. (14.7 psia) =20 mbar (0.3 psi)
* relativni vihkost (vzduch) = 65 % +20%

* idedlni odraz

* bez vétsi rusivé reflexe uvnitf vyzafovaného kuzele

Odchylky méreni Typické udaje uvadéné v referenénich podminkdch obsahuji linearitu, reprodu-
kovatelnost a hysterezi:

* FMR 244: do 10 m £3 mm,od 10 m £0,03% rozsahu méreni

Podminky aplikace

Podminky aplikace

Montazni pokyny viz strana 12

Uhel vyzafovani viz strana 13

Okolni podminky

Okolni teplota Okolni teplota prfevodniku:
* pro hlavici F12: -40 °C ... +80 °C (-40 °F ... +176 °F)
* pro hlavici T 12: -40°C ... +80°C (-40 °F ... +176 °F)

Pri hodnotach Ta<-20 °C a Ta>+60 °C je funkénost LC displeje omezena.
Pri provozu v exteriéru se silnym slune¢nim zarenim by mél byt k dispozici
ochranny kryt proti vlivim pocasi.

Skladovaci teplota -40°C ... 480 °C (-40 °F ... +176°F)
Klimaticka tfida DIN EN 60068-2-38 (test Z/AD)
Kryti * hlavice: IP 65, NEMA 4X (nekrytd hlavice: IP20, NEMA 1)

* anténa: IP 68 (NEMA 6P)

Odolnost proti chvéni DIN EN 60068-2-64 / IEC 68-2-64: 20...2000 Hz, 1 (m/s)/Hz
Tuto hodnotu je mozné redukovat v zavislosti na délce. Pri silném bo¢nim
zatizeni se proto doporucuje upevnéni.

Elektromagnetickda kom- | ® rusivé vyzarovani podle EN 61326, elektrické provozni prostredky tfida B

patibilita (EMC) * odolnost proti ruseni podle EN 61326, dodatek A (priimysl) a doporuceni
NAMUR NE 21 (EMC)

* pokud se ma pouzit pouze analogovy vystup, je bézny instalacni kabel
dostacuijici, pfi pouziti pfidavného komunikacniho kabelu (HART/Intensor),
aplikujte izolovany kabel

Procesni podminky

Rozsah procesni teploty | viz Technicka informace Tl 345F

Limit procesni teploty viz Technicka informace Tl 345F

Limit procesniho tlaku | viz Technicka informace Tl 345F

Permitivita ¢ v uklidriovaci trubce/trubkové anténé: £r>1,4
* ve volném prostoru: £r>1,9

Mechanicka konstrukce

Tvar, rozméry viz strana 11
Hmotnost cca 2,5 kg

Material viz strana 11
Procesni pripojeni viz strana 11

Zobrazovaci a obsluzné prvky

Koncept obsluhy viz strana 25

Displej viz strana 25
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Certifikaty a registrace

Znacka CE

Méfici systém splriuje zakonné pozadavky smérnic ES. Endress+Hauser potvr-
zuje Uspésné provedeni testu pfistroje umisténim znacky CE.

Telekomunikace

R&TTE, FCC

Jisténi proti pfeplnéni

WHG, viz strana 6

Externi normy a smér-
nice

EN 60529
ZpUsoby ochrany hlavici ( kéd IP)

EN 61010

Bezpecnostni ustanoveni pro elektrické méfici, fidici, regulacni a laboratorni
pfistroje.

EN 61326

Rusivé vysilani (provozni prostfedek tfidy B), odolnost proti ruSeni (dodatek A -
prdmyslova oblast)

NAMUR

Spole¢nost pro tvorbu norem méfici a regulaéni techniky v chemickém primyslu

Certifikat Ex

XA 103F-C
Instalace Micropilotu M FMR 2xx (F12 / EEx ia IIC T6)
PTB 00 ATEX 2117 X, Equipment marking: (Il 1/2 G)

XA 105F-C
Instalace Micropilotu M FMR 2xx (T12 / EEx d [ia] IIC T6)
PTB 00 ATEX 2117 X, Equipment marking: (Il 1/2 G)

Informace k objednavce

Informace k objedndvce a podrobné tdaje k objednacimu kddu obdrzite u
Endress+Hauser.

PfisluSenstvi

viz strana 75

Doplikova dokumentace

Doplrikova dokumen-
tace

* Systémové informace (S| 019F/00)
* Technicka informace (Tl 345F/00)
* Provozni navod "Popis funkci pfistroje " (BA 221F/00)
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Dodatek

Obsluzné menu HART(modul zobrazeni), ToF Tool

[baswc setup 00 tank shape 002 medium cond. 003 process cond. 004 emply calibr. 005 full calibr. 006
dome ceiling unknown standard enter value enter value
horizontal cyl. DK: <1.9 calm surface
bypass DK:1.9...4 turb. surface
stilling well DK:4...10 add. agitator
flal ceiling i DK: > 10 o fast change =l — pipe diameter 007 p———
sphere test: no filter enter valle
. [
Isulnt\; seltings 0 output on alarm 010 3] outp. echo loss 012 delay time 014
MIN -10% 3.6mA alarm in case of echo loss
MAX 110% 22mA hold max. 4000 sec.
hold default: 30 s
user specific output on alarm 0 ramp %MB/min ramp %span/min -~ 013
enter value enter value
Ilinnarisahorl 04 level/ullage 040 linearisation 041 v
level CU 040 manual 041 H customer unit 042 linearisation next point 045
ullage CU semi-automatic table no. 043 ves
table on input level 044
input volume 045 no
horicontal cyl 9 customer unit 042
linear ] customer unit 042
clear table
level DU 040
ullage DU
|uxtnmlnd calibr. 05 selection 050 dist./meas value 008 check distance 051 range of mapping 052 start mapping 053
mapping J DandL distance = ok input of off
are displayed dist. too small mapping range on
manual
dist. unknown
dist. too big
comman
extended map.. - =
pres. Map dist 054 cust. Tank map 055
is displayed inactive
active
reset
Joutput 06 | commun. address 060 e no. of preambels 061 low output limit 062 curr. output mode 063 J
oft standard
on o N -
fixed current fixed cur. value 064
fixed current 4mA value 068 20mA value 069
|enva\ope curve 0E plot seitings OE1 recording curve 0E2
envelope curve single curve
env.curve+FAC cyclic
env.curve+cust.map
display 09 I\anguuq-:: 092 hack to home 093 format display 094 no. of decimals 095
enter time decimal X
default: 100 s 116’ XX
XXX
X XXX
Jdiagnostics A present error 0AD e previous error AT clear last error —— 0A2 | reset A3 unlock parameter  0A4
for reset code for reset code
see manual see manual
Isystem parameter 0C|Htag no. 0cof P protocalsswno. 062 | »] serial no. 0c4

Upozornéni! Pfednastavené hodnoty kazdého parametru jsou oznaéeny tu¢nym pismem.
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———pdist./meas.value 008 check distance 051 range of mapping 052 start mapping 053 dist./meas.value 008 >
distance = ok input of off DandL
Dand L dist. too small mapping range on are displayed
) manual
are displayed
dist. unknown
dist. too big >
{safety distance 015 in safsty dist. 016 ackn. alarm 017 overspill protection 018 »
from blocking alarm no standard
distance warning yes german WHG
default: 0.1m self holding
————pmax. scale 046 |- diameter vessel 047 »
——Pmax. scale 046 > E
o
>
X
w
fdist./meas.value 008 P> E
DandL g
are displayed =,
>
>
-
Jecho quality 056 offset 05 Antenna exiens. 058 output damping 058 blocking dist. 059 P S
is displayed will be added to the length FAR10 - enter value is displayed >
measured level for FMR230 only default: 5 s 0
N Z
»
——pfsimulation 065 output current »
_l—’ sim. off
sim. level simulation value 066
sim. volume
sim. current
»
{sep. character 096 display test 097 »
. point off
. comma on
——p{measured dist.  0A5 |- measured level  0AG | application par.  0A8 »
not modified
maodified
——p{distance unit 05 |- dovmload mode 006 | >

Endress + Hauser
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Obsluzna matice Matrix HART/Commuwin Il

Function group V-cwil HO H1 H2 H3 H4 H5 Hé H7 H8 H9

00 basic setup VO [naméfena hodnota geometrie zasobniku | viastnosti média podminky méreni prézdna kalibrace Uplna kalibrace prdmér trubky

01 safety settings A%l vystup pfi alarmu vystup pfialarmu | vystup pfi ztrété echa [rampa %MB/min zpozdéni bezped. vzddlenost |v bezped. vzddlenosti| reset samocin.drzenf | jisténi proti pfeplnéni

04 linearisation V3  |hladina/zbytk. objem | linearizace zakaznicka jednotka | &islo tabulky hladina objem kon.hod.méf.rozsahu | primér vaice

05 extended calibr. v4 kontrola vzddlenosti | rozsah potlaceni start potlaceni laktudl.vzdal.potlaceni | potlaceni kvalita echa sprévna vyska pinéni | doba integrace blokovaci vzddlenost
06 output V5  |komunik. adresa Uvodni pocet hranice méf. hodnoty |modul proud.vystupu |stély proud simulace hodnota simulace vystupni proud hodnota 4 mA hodnota 20 mA

09 display Vé jazyk zpét na vychozi str. | formét zobrazeni poz.za desetin.éédrkou| oddél. znacka

0D service v7

0A diagnostics V9  |aktudl. zdvada posledni zdvada smazat posledni zav. | reset kdd blokovani méfend vzddlenost  |méfend hladina parametry aplikace

0C system parameter VA  |misto méfenl &.protokolu+soft. sériové ¢islo jednotka délky modul download ztrata antény

AN

1S40

BUZN

’

Il UIMNWWwoy / 1HVH 8dnew
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11.3 Popis funkci

Poznamkal!
Podrobny popis funkénich skupin, funkci a parametr naleznete v dokumentaci BA
221F/00 - Popis funkci pfistroje pro Micropilot M.
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11.4 Zpusob fungovani a konstrukce systému

11.4.1 Zpusob fungovani ( princip méfeni)

Micropilot je méfici systém, ktery se "diva dol(" a pracuje metodou doby pribéhu. Méri
se vzdalenost od referenéniho bodu (procesni pfipojeni pfistroje) az k hladiné produktu.
Mikrovinné impulsy se vysilaji pfes anténu, odrazi se od hladiny produktu a jsou opét
pfijimany radarovym systémem.

Ffiruba: o '::f_-""
Referentni bod @ IE]?T/" \\’?
méfen! L L N
a i 20mA . =
i O o 100%  Refanmcni
7 méfeni — 0
D Sroubovaci &lanek [ I‘/._ \3
1 BSPT(R1WY L\
E nebo NPT 134" T
referenén| bod L
I - mifani
F -
neaktivni D
dilka
L T
_|
|
Y 4 mA | |
max. hladina l..l

L00-FMR2xxxx-15-00-00-en-001

Vstup

Odrazené mikrovinné impulsy jsou pfijimany anténou a pfenaseny elektronikou. Tam
mikroprocesor vyhodnocuje signaly a identifikuje hladinové echo, které je vyvoldno
odrazem mikrovinnych inpulsd na hladiné produktu. K jednoznacné identifikaci signalu
prispivaji dlouholeté zku$enosti s pulzni dobou pribéhu, které prispély k vyvoji softwaru
PulseMaster®.

Milimetrova presnost mikrovinného pfistroje Micropilot S byla dosazena patentovanymi
algoritmy softwaru Phase Masters®.

Vzdalenost D k hladiné média je Umérna dobé pribéhu impulzu t:

D=c.t2,
pfitemz c je rychlost svétla.

Protoze systém zna prdzdnou vzddlenost E, pocita se také hladina L:

L=E-D

Referen¢ni bod pro "E" viz vySe uvedené zobrazeni.

Micropilot disponuije funkcemi k potlaceni rusivého echa, které mdze aktivovat uzivatel.

Tyto funkce zarucuji, ze rusiva echa napf. hran a svard nebudou interpretovana jako
hladinova echa.

Endress + Hauser
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Vystup

Micropilot se nastavuje, zatimco se zadava prdzdna vzddlenost E = nulovy bod), Uplna
vzdalenost F (= rozdil) a parametr aplikace, ktery automaticky pfistroj pfizplsobuje
podminkdam méfeni. U variant s proudovym vystupem odpovidaji body "E" a "F"
hodnotdm 4mA a 20 mA, pro digitdlni vystupy a zobrazovaci modul hodnotam 0% a
100%.

Lineariza¢ni funkce s max. 32 body, které se do tabulky zaddvaji manualné popf¥.
poloautomaticky , je moZné aktivovat mistné nebo délkovym ovladdnim. Tato funkce
umozfuje napf. méreni v technickych jednotkdch a poskytuje linedrni vystupni signal
pro kulovité a vélcové lezici zasobniky nebo zdsobniky s kénickou vypusti.

11.4.2 MéfFici zafizeni

Samostatné misto méreni

Micropilot M je mozné aplikovat k méreni v uklidriovaci/obtokoveé trubce i k méreni volné
v zdsobniku.

Pristroj disponuje vystupem 4...20 mA s protokolem HART nebo PROFIBUS-PA popf.
komunikaci Foundation Fieldbus .

Vystup 4...20 mA s protokolem HART

Kompletni méfici zafizeni se sklada z:

PLC

- COMMUWIN 11 - ToF Tool
- ToF Tool

L IO

Commubox
FXA 191

napajeci zdroj pfevodniki
napf. RMA 422 nebo RN
221N

(s komunikaénim odporem)

obsluZny a zobrazovaci g——)

modul VU 331 e

ruéni ovladaci zafizeni
HART DXR

DXR 275

L0O-FMxxxxxx-14-00-06-en-007

Pokud ve zdroji napdjeni neni instalovan komunikacni odpor HART, je nutné doplnit
komunikaéni odpor 250 Q ve dvouzilovém vedeni.

77



Dodatek

Micropilot M FMR 244

78

Mistni ovladani

 se zobrazovacim a obsluznym modulem VU 331,

» s PC, FXA 193 a obsluznym programem ToF Tool. ToF Tool je graficky obsluzny
program pro méfici pfistroje Endress+Hauser, které pracuji metodou doby priibéhu
( radarové, mikrovinné, fizené mikroimpulzy). SlouZi k podpore uvedeni do provozu,
jisténi dat, signdlni analyze a dokumentaci mista méreni.

Dalkové ovladani

 ruénim ovladacim pfistrojem HART DXR 275,
e PC, Commubox FXA 191 a obsluznym softwarem COMMUWIN Il popf. ToF Tool.

11.4.3 Patenty

Tento produkt je chrdanén minimalné jednim z nize uvedenych patentd.
Dalsi patenty jsou pfihlaseny.

» US 5,387,918 = EP 0 535 196
» US 5,689,265 = EP 0 626 063
» US 5,659,321

» US 5,614,911 = EP 0 670 048
» US 5,594,449 = EP 0 676 037
» US 6,047,598

» US 5,880,698

» US 5,926,152

» US 5,969,666

» US 5,948,979

» US 6,054,946

» US 6,087,978

» US 6,014,100

Endress + Hauser
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Declaration of contamination

Dear customer,

Because of legal determinations and for the safety of our employes and operating equipment we need this
“Declaration of contamination” with your signature before your order can be handled. Please put the completely
filled in declaration to the instrument and to the shipping documents in any case. Add also safety sheets and/or
specific handling instructions if necessary.

type of instrument / sensor: serial number:
medium / concentration: temperature: pressure:
cleaned with: conductivity: viscosity:

YV YVY VI

radioactive  explosive caustic poisonous  harmful of biological  inflammable safe
health hazardous
Please mark the appropriate warning hints.

Reason for return:

Company data:

company: contact person:
department:

address: phone number:
Fax/E-Mail:

your order no.:

| hereby certify that the returned equipment has been cleaned and decontaminated acc. to good industrial prac-
tices and is in compliance with all regulations. This equipment poses no health or safety risks due to contamination.

(Date) (company stamp and legally binding signature

~

Endress+Hauser

More information about services and repairs: The Power of Know How

www.services.endress.com I’l
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Ceska republika

Endress+Hauser Czech, s.r.o.

Jankovcova 2

170 88 Praha 7

tel.: +420 266 784 200

fax: +420 266 784 179
e-mail: info@cz.endress.com
http://ww.endress.cz
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Endress+Hauser

The Power of Know How _
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