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ZKkracena verze navodu

Pro rychlé a jednoduché uvedeni do provozu:

Bezpecénostni pokyny

Vysvétleni vystraznych symbol{l
Specidln{ pokyny naleznete na odpovidajicich mistech pfislu$né kapitoly. Tato
mista indikuji symboly A\ Varovani, ¢} Pozor a & Pozndmka.

— Strana 6

Montaz

Zde naleznete jednotlivé montdzn{ kroky a podminky montdZe piistroje
(napf. rozmeéry).

—> Strana 13

Kabelaz

Pi{stroj se prakticky dodédvd s kompletn{ kabeldZi.

—> Strana 27

Displej a prvKky ovladéni

Zde naleznete v pfehledu umisténi ovlddacich prvkd a prvkd displeje.

— Strana 35

Uvedeni do provozu

V ¢&asti "Uvedeni do provozu" se naucite, jakym zpisobem se pfistroj zapind a
jak se kontroluje jeho funk&nost.

— Strana 43

Uvedeni do provozu displejem VU 331

V &asti "Ovlddan{" se sezndmite s ovladacimi prvky pfistroje a riznymi
moznostmi jeho nastaveni.
Basic Setup s VU331.

— Strana 33

—> Strana 46

Uvedeni do provozu operara¢nim softwarem ToF Tool

Basic Setup s ToF Tool.
Dalsf informaci o ovldddni pomoci ToF Tool naleznete v Provoznim ndvodu
BA224F, ktery je uvedeny na ptiloZeném CD-ROMu.

— Strana 61

Vyhledani / Odstranéni zévad

K identifikaci zdvad, které se vyskytnou béhem provozu, pouZijte
sezham.
V ném naleznete opatfen{ k odstranéni zdvad.

— Strana 69

Rejstiik

Zde naleznete dleZité vyrazy a hesla. Rejsti{k pouZijte k rychlému a
efektivnimu vyhleddn{ potfebné informace.

—> Strana 98




ZKkracena verze navodu

KA 235F/00/22/08.04  Micropilot M FMR250 - zkrdcend verze ndvodu
52025245
000 Kontrast: +[#]) nebo [E]+ (-]
measured 7 008
value {EF dist/
lue
. _ meas val
[ E |« e B> A
Group <
selection 001 002 003 004 005 006 007 008 051 052 053
00 media tank Hmedium Hprocess  Hempty Hfull t-pipe —dist./ Hcheck range of i start
ﬁ basic type shape cond. cond. calibr. calibr. diameter meas value| |distance mapping mapping
¥
setup - kapalina -sférické - nezndmé - standardn{  Zadat E Zadat F Jenu Zobrazuji se - ok Potvrdit ndvrh
01 I viko -DC: <1.9 - klidnd (viz obr.) (viz obr.) obtokové + DaA - pifli§ mald  nebo
safet - sypky - lezic{ -DC: 1.9... 4 hladina uklidriovact (viz obr.) - piili§ velkd  zadat rozsah
settiny s material vélec -DC: 4... 10 -dodate¢né trubky - neznama
;g - obt. trubka - DC: >10 michén{ - ruéni
04
linearisation Pifruba:
00A 00B 0oC 005 006 Referen¢ni bod ®
05 vessel / rmedium Hproscess —empty Hfull méfent
silo cond. cond. calibr. calibr. —
extended / f \ 20 mA
calibr. -nezndmé - nezndmé - standardn{ Zadat E Zadat F 100%
06 -kovovésilo -DC: 1.6...1.9 -rychld zména (viz obr.) (viz obr.) T
tout -betonové  -DC: 1.9...2.5 -pomald zména
outpu silo -DC: 2.5...4  -test: Bez filtru o . D
28, obili/zdsobnik Priruba:
e Referenénf bod p—— E
‘ méfen{ t—
F
09 092
display Hlanguage }’ \\/
[
OE OE1 OE2 [EET L
envelope  —#plot settings  Hrecording H . , Zavitové pifpojent:
curve curve —H. 51 5. Hif) ® 4mA
= - obalovd kfivka - jednoduchd kiiivka 11%"BSPT (R 11%47) 0%
[v'] - véetné FAC - cyklickd nebo 1% NPT
- véetné zdk. potl. referencni bod ) \J
méfen{ N
0A 0AO 0A1 0A4 1
diagnostics present error previous error[ " 7 unlock parameter [ 7 7
. T
oc = 100: odblokovany } HART H"mlml Hl” ||H| H"m”l HlHl‘"“”‘ ‘“‘
system parameter # 100: zablokovany 52025245

L00-FMR250xx-19-00-00-en-020

Poznédmka!

Tento Provozn{ ndvod popisuje instalaci a prvni uvedeni pfistroje do provozu. Soucasti tohoto
Provozniho ndvodu jsou vSechny funkce nutné k provedeni typickych kol méteni. Kromeé toho
Micropilot M disponuje dals$imi funkcemi k optimalizaci méfictho mista a k pfevodu méfenych
hodnot, které nejsou soudastf tohoto Provozniho névodu.

>

Pfehled vSech funkci pfistroje naleznete na stané 92.

Podrobny popis vSech funkci pfistroje je uvedeny v Provoznim ndvodu BA291F "Popis funkcf
pfistroje Micropilot M" na pfiloZzeném CD-ROMu.
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Bezpecnostn{ pokyny

1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Pouziti v souladu s urc¢enim

Micropilot M FMR250 je kompaktn{ hladinovy radar pro kontinudlni, bezdotekové méfeni
pievézné sypkych materidl@. P¥istroj je moZné instalovat i volné vné uzavienych kovovych
zasobnik{, protoZe jeho provozni frekvence se pohybuje okolo hodnoty 26 GHz a maximaln{
vyzafovand pulzni energie je ImW (prémeérny vykon 1 mW). Provoz pifstroje je pro osoby a zvitata
zcela bezpecny.

1.2 Montaz, uvedeni do provozu a ovladani

Micropilot M je koncipovdn k bezpeénému provozu v souladu s aktudlnimi technickymi,
bezpecnostnimi standardy a smérnicemi EU. Pokud je pfistroj zabudovadn nesprévné nebo se
pouzivé k Ucellim, ke kterym nenf ureny, m@ze vyvolat rizika podminénd aplikaci napf. pfetecen{
produktu v diisledku Spatné montédZe nebo kalibrace. Z tohoto divodu je nutné provést montaz,
pfipojeni, ovldddn{ a tdrZzbu v souladu s pokyny tohoto Provozniho ndvodu: Obsluha mus{ byt k
tomuto tUcelu povéfena a musi disponovat odpovidajici kvalifikaci. Persondl si musi Provozni ndvod
precist, porozumét mu a respektovat jeho pokyny. Je mozné provadét pouze Upravy a opravy
vyslovné uvedené v tomto Provoznim ndvodu.

1.3 Bezpecnost provozu

1.3.1 Prostfedi s nebezpecim vybuchu

Systém meéfen{ ureny pro pouZiti v prostfedi s nebezpe¢im vybuchu disponuje zvldstni
"Dokumentaci Ex", kterd tvof{ nedilnou soucdst tohoto Provozniho ndvodu. MontdZn{ pokyny a
charakteristiky uvedené v této dopliiujici dokumentaci jsou zévazné.

m Ujistéte se, Ze odsluha disponuje odpovidajici kvalifikacf.
m DodrZujte specifikace uvedené v certifikaci, standardy a pfedpisy platné v zemi pouZiti.

1.3.2  Osvédceni FCC

Toto zatizeni spliiuje ¢ast 15 Smérnic FCC. Pfi provozu je nutné respektovat ndsledujici dvé
podminky: (1) Tento pifstroj nesm{ vyvolat Skodlivé interference a (2) musf respektovat pfijaté
interference vCetné interferenci, které mohou zpt@sobit nezddouci provoz.

Pozor!
Zmény a modifikace, které nejsou vyslovné uvedené v ¢ésti, kterou je nutné respektovat, mohou
zpochybnit uZivatelské opravnén{ k praci se zafizenim.



Bezpecnostn{ pokyny

1.4 Bezpecnostni znaCky a symboly

Ke zd@raznén{ relevantnich bezpe¢nostnich nebo alternativnich procesti provozu se v tomto
Provoznim névodu pouZivaji nésledujici bezpe¢nostni pokyny, kaZzdy z téchto pokynd je oznacen
odpovidajicim piktogramem.

Bezpecnostni pokyny

Varovani
Varovén{ poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovadi odpovidajicim zptisobem,
mohou vést ke zranén{ osob, ke vzniku bezpec¢nostnich rizik nebo ke znicen{ pfistroje.

Pozor!
Pozor poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovad{ odpovidajicim zplisobem,
mohou vést ke zranénf osob nebo zplisobit vadny provoz piistroje.

Poznamka!
Pozndmka poukazuje na aktivity nebo procesy, které pokud se neprovadi odpovidajicim zptisobem,
mohou nepf{mo ovlivnit provoz piistroje nebo mohou vyvolat jeho nepfedvidatenou reakci.

g = b

Typ jiSténi

Pfistroj s certifikaci pro pouziti v prostfedi s nebezpecim vybuchu
Pokud se na typovém Stitku piistroje nachdz{ tento symbol, je mozné piistroj pouzit v prostred{
s nebezpecim vybuchu.

Prostfedi s nebezpecim vybuchu
Tento symbol se pouZzivéd k oznaceni prostfed{ s nebezpecim vybuchu. Pf{stroje umisténé v tomto
prostiedf a kabeldz, kterd timto prostfedim prochdz{, mus{ odpovidat deklarovanému typu jiSténi.

Bezpecné prostiedi (nevybusné prostiedi)
Tento symbol, pokud je to nutné, indikuje bezpe¢né prostiedi. I pfistroje umisténé v bezpe¢ném
prostfedi podléhajf certifikaci, pokud jejich vystupy prochdzejf prostfedim s nebezpec¢im vybuchu.

X B @

Symboly elektrického pfipojeni

Stejnosmérny proud
—-- Svorka, ke které je pfipojeno stejnosmérné napéti nebo kterou prochdz{ stejnosmérny proud.

Stfidavy proud
Svorka, ke které je pfipojeno (sinusové) stfidavé napéti nebo kterou prochdz{ sttidavy proud.

2

Zemnéni
Zemnic{ svorka, kterd je jiZ zemnéna ve stanovisti uzivatelem systémem zemnéni.

Svorka, kterou je nutné uzemnit pfed provedenim dalSich pfipojenim k zaf{zeni.

Zemnici vedeni
Pfipojen{ zfizené k systému zemnéni, kterym muZe byt napt. hvézdicovy systém zemnéni nebo
zemnicf vedeni{ v souladu s ndrodn{ nebo firemn{ praxi.

@ Svorka pfipojeni ochranného vodice

Teplotni odolnost pfipojnych kabeld

o
Cwd Situace, ve kterych musf byt pfipojné kabely odolné v{i¢i teploté minimélné 85 °C.




Identifikace

2

2.1

2.1.1

Identifikace

Oznaceni pfistroje

» ¥

Typovy Stitek

Ndésledujici technické daje jsou uvedené na typovém Stitku piistroje:

ATEX

P

Registra¢n{ ¢islo

Objednaci kéd
(viz informace k objednévce)

Max. provozn{ tlak
v zdsobniku na anténé

Max. ptipustnd teplota

EH:

Ex) Il 1/26 EExia lIC T6

o ®©Uuie..30vDC

s (*4.20mA ) 11
% Tp>70°C: é:

(> Dat./Insp.: [ X X X X_X_X_X|

RESS+HAUSER
W \VIICROPILOT M
OrderCode: L~ 1 ] !
Ser.-No.: KX XXX XXX [x=
PTBOOATEX [ 8 1] PN max.

TAntenne max.[__4 7 ]°C

A—7>EE

J

Registrace WHG

Bezpecnostn{ informace

Obr. 1: Informace na typovém Stitku Micropilot M (piiklad)

2.1.2

10

20

Objednaci kéd

Objednaci kéd Micropilot M FMR250
Certifikace:

~<cz-3vYmgoOowmo~— >

Bezpe¢né prostred{

ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6

ATEX 11 1/2G EEx d [ia] IIC T6

ATEX I 3G EEx nA Il T6

ATEX 11 1/2GD EEx ia IIC T6, hlinfkovy kryt
ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 11 1/3D
ATEX 11 1/2D, hlinfkovy kryt

ATEX 11 1/3D

FM IS-CLI/1I/1II div.1 skupina A-G

EM XP-CLI/1I/11I div.1 skupina A-G

CSA General Purpose

CSAIS-CLI/II/Ml div.1 skupina A-G

CSA XP-CLI/II/II div.1 skupina A-G
Specidln{ provedeni

Anténa:

4 | Trubkova 80mm/3"

5 | Trubkova 100mm/4"

6 | Parabolicka 200mm/8"
9 | Specialni provedeni

FMR250-

| ] | | | | |Objednacikéd (st 1)

LOO-FMR2xxxx-18-00-00-en-001




Identifikace

Objednaci kéd Micropilot M FMR250 (pokracovani)

30 Tésnéni antény, teplota:
E | FKM Viton GLT; -40...200°C/-40...392 °F
Y | Specidln{ proveden{
40 Prodlouzeni antény:
1 | Bez vybéru
2 | 250mm/10"
3 | 450mm/18"
9 | Specidln{ proveden{
50 Procesni pfipojeni:
Zévitovy ndlitek —
GGJ Zavit DIN2999 R1-1/2, 316L
GNJ Zavit ANSINPT1-1/2, 316L
Univerzdln{ pifruby —
X3J Pfruba UNI DN200/8"/2004, 316L
max PN1/14.5LBS/1K, kompatibilnf DN200 PN10/16, 8" 150LBS, 10K 200A
XCJ Polohovy reguldtor, UNI DN100/4"/100A, 316L
max PN1/14.5LBS/1K, kompatibilnf DN100 PN10/16, 4" 150LBS, 10K 100A
XEJ] Polohovy reguldtor, UNI DN200/8"/200A, 316L
max PN1/14.5LBS/1K, kompatibilnf DN200 PN10/16, 8" 150LBS, 10K 200A
— Pffruby EN- -
CMJ | DN80 PN10/16 B1, 316L
caJ DN100 PN10/16 B1, 316L
— Pifruby ANSI -
ALJ 3" 150LBS RF, 316/316L
APJ] 4" 150LBS RF, 316/316L
— Pifruby JIS -
KLJ 10K 80A RF, 316L
KPJ 10K 100A RF, 316L
YY9 Specidln{ proveden{
60 Vystup, ovladani:
A | 4-20mA HART; 4-fddkovy displej VU331, mistnf zobrazen{ obalové kiivky
B | 4-20mA HART; bez displeje, pfes komunikaci
K | 4-20mA HART; pfipraveny pro FHX40, oddéleny displej (P¥isluSenstvi)
Y | Specidlnf proveden{
70 Hlavice:
A | F12 hlinik, potazend IP65 NEMA4X
B | F23 316L IP65 NEMA4X
C | T12 hlinfk, potaZzend IP65 NEMA4X, oddélend svorkovnice
D | T12 Alu, potazend [P65 NEMA4X + OVP, oddélend svorkovnice,
OVP = jisténi proti piepéti
Y | Specidln{ proveden{
80 Kabelové pfivody:
2 | Kabelové prchodka M20
3 | Z&vit G1/2
4 | Z&vit NPT1/2
9 | Specidln{ proveden{
90 Pfidavné vybaveni:
K | Pfipojeni odvzdu$niovace G1/4
M | Pfipojen{ odvzdu$iiovace NPT1/4
Y | Specidlnf proveden{
FMR250- } Kompletn{ objednac{ kéd
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2.2 Rozsah dodavky

Pozor!
Bezpodminecné respektujte pokyny o baleni, pfepravé a skladovani méficich pfistroj uvedené v

Py

Kapitole "Pffjem zboZi, pfeprava a skladovan{ pfistroje" na strané 13!

Doddvka se skldda ze:

= smontovaného pifstroje
® 2 ToF Tool - FieldTool® Package CD-ROMs
— CD 1: Program ToF Tool - FieldTool®
Program vcetné popisu pifstroje (ovladacii pfistroje) a dokumentace pro pfistroje
Endress+Hauser, které je mozné ovlddat programem ToF Tool
— CD 2: Vlastnosti ToF Tool - FieldTool®
Pomocné programy (napf. Adobe Acrobat Reader, MS Internet Explorer)
m PifsluSenstvi (— Kapitola 8)
Dokumentace, kterd je soucdsti doddvky:
m Zkrdceny ndvod (basic setup/vyhleddn{ zdvad): UloZeno u pfistroje
m Provozni ndvod (tato pfirucka)
= Dokumentaci o certifikaci: Pokud nenf soucést{ Provozniho nédvodu.

Pozndmka!
Provozn{ program "Popis funkci pfistroje" naleznete na pfilozeném CR-ROM.

2.3 Certifikace a osvédceni

Znacka CE, ProhlaSeni o shodé

Pfistroj je koncipovan v souladu s technickym pokrokem a vyhovuje bezpe¢nostnim poZzadavkém,
je testovan a vyrobn{ zdvod opousti ve stavu, ktery zajiStuje jeho bezpecny provoz. Ptistroj odpovidd
platnym standardim, pfedpistim a zdkonnym poZadavk@m smérnic EU. Endress+Hauser potvrzuje
Uspésnost testu pifstroje umisténim znacky CE.

2.4 Registrované vyrobni znacky

KALREZ®, VITON®, TEFLON®
Registrovand vyrobni znacky firmy E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI-CLAMP®
Registrovand vyrobnif znacka firmy Ladish & Co., Inc., Kenosha, USA

HART®
Registrovand vyrobn{ znacka of HART Communication Foundation, Austin, USA

ToF®
Registrovand vyrobni{ znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Némecko

PulseMaster®
Registrovand vyrobni{ znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Némecko

PhaseMaster®
Registrovand vyrobn{ znacka firmy Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Némecko
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3 Montéz

3.1 Montaz v pfehledu

A Pfi montaZi respektujte znaceni na pfirubé pfistroje!

Montéz v zdsobniku (volny prostor):

Pozndmka!
U provedeni s polohovym reguldtorem je znacen{ umisténé
na adaptéru hlavice (proti pfipojenf odvzdusnovace).

Otéceni hlavice
K ziskdni snadného pfistupu k displeji a svorkovnici
je mozné otédcet hlavici o 350°.

znacen{ na pfirubé piistroje
nebo zdvitovém ndlitku

hlavice F12/F23 hlavice T12

DN&0...200 1%2” BSPT (R 147),
ANSI 3...8 nebo
12 NPT

vnitfn{ $estihran 4 mm / 0.1

3.2 Pfijem zboZzi, doprava, skladovani

3.2.1 Pfijem zboZi

Zkontrolujte event. poSkozen{ baleni nebo obsahu.
Zkontrolujte kompletnost dodaného zboZi a porovnejte rozsah doddvky s Gdaji své objedndvky.

3.2.2 Pfeprava

Pozor!
Respektujte bezpecnostni pokyny a pfepravni podminky platné pro pffstroje s hmotnost{ nad18 kg,
Pi ptepravé nezdvihejte piistroj za hlavici.

3.23 Skladovani

Pro tcel skladovan{ a pfepravy je nutné p¥istroj zajistit proti ndraz&im. Pro tento dcel je origindlni
balen{ optimalni.
P¥{pustnd okolnf teplota ¢inf -40 °C...+80 °C.

11
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3.3 Montézni podminky

3.3.1 Montazni rozméry

Rozméry hlavice

hlavice F12
(hlinfk)

65

78

9129
150

L00-F12xxxx-06-00-00-en-001

max. 100

94

hlavice T12
(hlinik)

78

Y

g 129
162

LO0-T12xxxx-06-00-00-en-001

max. 94

104

40

hlavice F23
(316L)

J129
150

L00-F23xxxx-06-00-00-en-001
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Micropilot M FMR250 - procesni pfipojeni, typ antény

Z&vitové f)fipojem’
1 %" BSPT (R 1 2")
nebo 1% NPT

1

Hlavice F12/T12/F23

Pffruba DN80...100
nebo ekvivalent |

Jednotka sefizen{ s

ptirubou E+H UNI DN 100/200

1
@ 60 i 2 60 i Q60 i Q60 i
I I I I
| | | |
; 9 3 93 3 9 i 3
D i - W s
~, n I Q ! T : <
A T T T T
1
Q I oD O 340 @ 225 (DN100)
X L © 340 (DN200)
1 [ 1 ! 1l
1 ' ! 1
1 1 [y 1
1 B _ ‘_/\ ______________________ " T 1 :
! 1
! 1
_______________________ I_______________I_________-
1
1
rTTT T T T T T T oo b=mmmmmmm === - I
X Parabolické anténa X
: !
! B !
[ i
' o
| w
- | Il
wy | L
= '
= ! i
Q ! i
! i
! - i
v 3 |
o i
v ==
[ ; | h
i
! od
= i
i
A
ad
Trubkova anténa Parabolickd anténa
Velikost antény 80mm/3” 100mm/4” Velikost antény 200mm/8”
L [mm] 211 282 L [mm] 195
d [mm] 75 95 d [mm] 197
Piiruba EN 1092-1 (v souladu s DIN 2527) Pfiruba ANSI B16.5 Pfiruba JIS B2210
Pfiruba DN 80 DN 100 Pfiruba 3” 4” Pfiruba | DN 80 DN 100
b [mm] 20 20 b [mm] 23.9 23.9 b [mm] 18 18
D [mm] 200 220 D [mm] 190.5 228.6 D [mm] 185 210
pro PN10/16 pro 150 lbs pro 10 K

L00-FMR250xx-06-00-00-¢n-00:

13
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Pfiruba E+H UNI

V nékterych pifpadech je nutné redukovat pocet Sroubli matice. Otvory téchto Sroubf jsou
zvétSené, aby mohlo dojit k Gpravé rozméru, proto je nutné piirubu jesté pfed dotazenim Sroubt
fddné vycentrovat s kontra pf{rubou.

AA Piruba E+H UNI DN200

177
Pfiruba E+H UNI DN100

kompatibiln{ s:
- DN100 PN10/16,
- ANSI 4" 150 Ibs

-JIS 10K 100A

: : . v kompatibilnf s:
; @j - DN200 PN10/16,
: - ANSI 8 150 1bs,
M80x1.5 - JIS 10K 200A

4x90°

294.5
175
340
185.5
225 Material: 316L

14

L00-FMR250xx-06-00-00-en-006

Polohovy regulator s pfirubou E+H UNI

upeviiovaci Sroub

r\q 3 x M8 presazeny o 120°
\

TSN

I8N
V74
Z /// !k

tésnénf Viton pifruba E+H UNI

DN100/DN200

L00-FMR250xx-06-00-00-en-007
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3.3.2  Montazni pokyny

Orientace

m Doporucend vzdalenost (1) sténa — vnéjsi
hrana hrdla: ~1/6 priméru zésobniku. Ale
pifstroj by nemél byt za zddnych okolnost{
instalovdn v mens{ vzdélenosti od stény
zasobniku nez je 20 cm/8.

m Ne do stfedu (3), interference miiZe zplisobit
ztrdtu signélu.

m Ne pfes proud plnénf (4).

m K ochrané pfevodniku pfed pfimym
slune¢nim zdfenim a deStém se doporucuje
pouZzit ochranny kryt proti vliviim pocasf (2).
MontdZ a demontdz se provadi jednoduse
pomoci upinaci spony (— Kapitola 8 na
strané 66).

m U extrémné prasnych aplikac{ je mozné
integrovanym pfipojenim odvzduSiiovace
eliminovat ucpanf antény.

Prvky vestavéné v zasobniku

m Eliminujte instalace (1) vestavénych prvki
uvnitf vyzafovactho Ghlu (viz "Vyzatovaci
Ghel" na strané 18).

m | symetrické instalace (2) napf. vakuovych
krouZzkd, topnych spirdl atd. mohou ovlivnit
meéfeni.

MozZnosti optimalizace

m Velikost antény: Véts{ anténa, mensi
vyzafovac{ dhel a tifm men3{ rudivé echa.

m Potlacen{ ruSivého echa: Méfen{ je mozné
optimalizovat pomoci elektronického
potlacenf rusivych ech.

m Orientace antény: Viz "Optimdln{ montdZn{
poloha"

m U pifstrojd s polohovym reguldtorem je
moZné optimdlnim zpdsobem orientovat
snimac¢ v zésobniku a /nebo eliminovat
odrazy interferenci.

Maximéln{ Ghel B je £15°.

V ptipadé dotazl kontaktujte Endress+Hauser.

L00-FMR250xx-17-00-00-xx-003

L00-FMR250xx-17-00-00-xx-002
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Vyzafovaci thel

Vyzafovac{ thel je definovdn jako thel o, kde hustota energie radarovych vin dosahuje polovi¢n{
hodnotu maximdln{ hustoty energie (3ifka 3dB). Mikroviny jsou vyzafovdné i mimo vyzafovaci
signdl a mohou se odrdZet od rusi¢ti. Primeér kuZzele W jako funkce typu antény (vyzafovaci thel o)
a vzdélenost méfen{ D:

Trubkova anténa Parabolicka anténa
Velikost antény
FMR250 80 mm 100 mm 200 mm y
3 4 "
Vyzarovaci dhel o 10° 8° 4°
Pramér kuZele (W)
Méfend D 7
vzdélenost (D) 80 mm 100 mm 200 mm :
g 4" pe
0.87m / 0.70 m / 0.35m/
>m/ 16t 2.80 ft 224 1t 112 ft
1.75m / 1.40m / 0.70 m /
10m /32t 5.60 ft 4.48 1t 2231t W
2.62m/ 2.10m / 1.05m /
15 m / 49 ft 8.57 ft 6.85 ft 3.42 ft L00-FMR2xxxx-14-00-06-de-027
3.50m / 2.80m / 1.40m /
20m /065t 11.37 ft 9.09 ft 4541
525m/ 420m / 2.10m /
30m /981t 17.15 ft 1371 ft 6.84 ft
7.00m / 550m/ 2.79m/
40m /1311t 20.92 ft 18.32 ft .15 ft
8.75m / 6.99 m / 3.50m /
S0m /1641t 28.70 ft 22.04 ft 11.45 ft




Montéz

Procesni podminky

m Rozsah meéfen{ za¢ind v misté, ve kterém dopadd paprsek na dno zdsobniku. Zvlasté u zasobnikd
se sférickym dnem nebo kénickou vypusti neni mozné detekovat hladinu pod timto bodem.

m V pifpadé média s malou dielektrickou konstantou (skupiny A a B) je mozné u nizké hladiny
spatfit médiem dno zdsobniku. K zajisténi poZadované pfesnosti v téchto pfipadech
doporucujeme umistit nulovy bod ve vzdélenosti C =50...150 mm nad dnem zasobniku (viz
obr.).

= S FMR 250 je v podstaté mozné provadét méfen{ az ke Spi¢ce antény. Ale s ohledem na abrazi a
tvorbu sedimentu, doporucujeme umistit konec rozsahu méfeni do vzdélenosti od Spicky antény,
kterd lezi ddle nez A=400 mm (viz zobr.).

m Minimdln{ doporuceny rozsah méfeni B = 500 mm (viz obr.).

100% A

0%

L00-FMR250xx-17-00-00-en-001
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Rozsah méfeni

Efektivni rozsah méfen{ zavisi na velikosti antény, na reflektivité média, montdzni poloze a
eventudlnich rusivych odrazech. Maximalni definovatelny rozsah pro Micropilot EMR250 je 70 m
(229 ft).

K dosazen{ optimdln{ intenzity signdlu se doporucuje pouzit{ antény s maximdln{m moznym
primeérem (parabolickd anténa DN200/8", trubkovd anténa DN100/4").

Redukce maximélntho rozsahu méfent:

m Médii s malymi odrazovymi vlastnostmi (= mald DC). Napt. viz tabulka 1.

= Nésypnym kuZelem

m Extrémneé sypkymi hladinami sypkych materidl@ napf. sypké latky s nizkou sypnou hmotnosti pro
pneumatické plnéni.

m Usazeniny pfedevsim vlihkymi vyrobky.

Tabulka 1:
Nésledujic tabulka popisuje skupiny médif a dielektrickou konstantu €.
Skupina médii DC (€r) Priklady Tlumeni signalu
— Umély granuldt
A 1.6...1.9 — Bilé vapno, specidlnf cement 19...16 dB
— Cukr
B 1.9..2.5 — Portlandsky cement, sddra 16...13 dB
— Obilf, semena
C 2.5.4 — Kamennd drt 13...10dB
— Pisek
D 4.7 - lerodmkamenna drt, rudy 10..7 dB
- Sil
— Kovovy préSek
E >7 — Saze <7dB
— Uhelny prach

Pfislusné niZze uvedené skupiny se pouzivaji pro velmi sypké nebo rozdrcené objemové materidly.
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34 MontéaZzni pokyny

3.4.1 Montazni sada

K montdZi je potfebné ndsledujic{ ndfadi:

m Kli¢ AF60 k utaZen{ zdvitového nélitku a

m Imbusovy kli¢ pro utazenf hlavice 4 mm/0.1".

3.4.2  Montaz v zasobniku (volny prostor)

Optimalni montézni poloha

znacenf na pifstroji
pifruba nebo zévitovy nélitek

0 O
o o
o o
0,0
DN80...200
ANSI 3...8”

1)

15" BSPT (R 12")
nebo
1v2 NPT

1) U provedeni s polohovym reguldtorem - znaceni na adaptéru hlavice
(naproti pfipojen{ odvzdusiiovace)

L00-FMR250xx-17-00-00-en-009
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Standardni montdz FMR250 s trubkovou

anténou

m Respektujte montdzni pokyny uvedené na

strané 17.

m Znacen{ orientujte ke sténé zdsobniku.
m Znaceni na pfirubé je umisténé vzdy presné ve

stfedu mezi dvéma vyvrty pifruby.

m K ziskdn{ snadnéjsiho piistupu k displeji a
svorkovnici je mozZné po montdZzi otécet

hlavici o 350°.

= Trubkovd anténa by méla z natrubku
vy¢nivat. Pokud je to nutné, zvolte proveden{
s prodlouZenim antény (viz strana 15).
Pokud to nenf z mechanickych divodi
mozné, je mozné akceptovat vysku ndtrubku

do 500 mm.
Pozndmka!

V piipadé pouziti vys$stho natrubku
kontaktujte Endress+Hauser.

m Trubkova anténa - vertikalni montéaz
Idedlni je instalovat trubkovou anténu kolmo.
K eliminaci rusivych odrazt nebo z dvodu
optimdlniho orientace antény v zdsobniku je
mozné FMR250 s volitelnym polohovym
reguldtorem otdcet o 15° vemi sméry.

Velikost antény 80 mm / 3" 100 mm / 4"
D [mm / inch] 75/3 95 /3.7
H [mm / inch] <260 /<102 | <330/ <129

(bez prodlouZeni antény)

L00-FMR250xx-17-00-00-en-004
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Standardni montaz FMR250 s parabolickou

anténou

m Respektujte montdzni pokyny uvedené na
strané 17.

m Znalen{ orientujte ke sténé zasobniku.

m Znacen{ je umisténé na ptirubé vzdy piesné ve
stfedu mezi dvéma vyvrty.

m K ziskdn{ snadnéjsiho pfistupu k displeji a
svorkovnici je moZné otdcet hlavici pffstroje o
350°.

m V idedlnim pfipadé by méla parabolickd
anténa vycnivat z natrubku (1). Pokud je to
nutné, volte provedeni s prodlouZenim antény
(viz strana 15).

Pfedevsim v pf{padé pouZiti polohového

reguldtoru se ujistéte, Ze parabolicky reflektor

vy¢nivd z ndtrubku/horn{ ¢4sti tak, Ze nebran{

zameéteni.

Pozndmka!

V piipadé pouzitf vy$siho natrubku instalujte

parabolickou anténu kompletné do natrubku,
(2) vCetné vodice RF (3).

m Parabolicka anténa - vertikalni montaz
Idedln{ je kolm4 instalace parabolické antény.
K eliminaci rusivych odrazt nebo z dvod
optimdln{ orientace v zdsobniku, je mozné
FMR250 s volitelnym polohovym reguldtorem
vychylovat 0 15° vSemi sméry.

Velikost antény 200 mm / 8"

D [mm / inch] 197/ 7.75

H [mm / inch]

(bez prodlouZeni antény) <0/ <196

L00-FMR250xx-17-00-00-¢n-005
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Pfiklady montdZe s malou pfirubou (< parabolicky reflektor)

,\\\\ .
Standarni montaz
T AT T 17 B 7| ___ - =
NN == B NN
] ———— ndtrubek T
BN
£z — 7|
b
Pfi instalaci
D do nétrubku
miZete provést demontdz
parabolického reflektoru
Velikost antény | 200mm/8” Ce==
D [mm] 197
H [mm] ! <50
1) S, :
bez prodlouZen{ antény S g
! 4 $rouby s matici

Pozor!
U skldpéci priruby je nutné respektovat
délku antény!

L00-FMR250xx-17-00-00-en-00°
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FMR250 s polohovym regulatorem

V pfipadé pouzitf polohového reguldtoru je mozné nakldnét osu antény az o 15° vSemi sméry.

Mooz

Polohovy reguldtor se pouzivé k optimdln{ nastaven{ vyzafovactho thlu na hladinu sypkych

materidld.

Orientace osy antény:

1. Uvolnit Srouby.

L00-FMR250xx-17-00-00-de-008

2. Nastavit osu antény (zde moZnost max. +15° vSemi sméry).

3. Utdhnout Srouby.

Integrované pfipojeni odvzduSiiovace
P#i pouZitf pfistroje v extrémné prasnych
podminkdch miZe integrované pfipojeni
odvzdustiovace zabrdnit ucpdnf antény.

m Nepfetrzity provoz:

Doporuceny rozsah tlaku odvzduSiiovace:

1.2...1.5 bar abs.

m PreruSovany provoz:
Maximadln{ tlak vzduchu odvzdusnovace:
6 bar abs.

Pozor!
Ujistéte se, Ze pouZity vzduch je suchy.

pfipojen{ odvzdusiovace
NPT Y%

nebo
G % (max. utahovac{

L00-FMR250xx-17-00-00-en-010
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3.4.3 Otéaceni hlavice

Po montdZi je moZné k ziskdn{ snadného pfistupu k displeji a svorkovnici otdcet hlavici o 350°. Pfi
otd¢enf hlavice do poZadované polohy postupujte ndsledujicim zptisobem:

m Uvolnéte upevilovaci Sroub (1).

m Hlavici (2) otolte poZadovanym smérem.

m Utdhnéte upeviiovaci Sroub (1).

hlavice F12 / F23 hlavice T12

vnitfn{ Sestihran
4 mm/0.1“

L00-FMR2xxxx-17-00-00-en-010

3.5 Kontrola montaze

Po montéZzi pfistroje provedte nésledujici kontrolu:

m Nenf pfistroj event. poSkozeny (optickd kontrola)?

m Odpovidd méfic pFistroj specifikacim mista méfen{ jako jsou procesn{ teplota/tlak, okoln{ teplota,
rozsah méfenf atd.?

m Je sprévnym zplisobem provedena orientace znacenf pfiruby? (— Strana 13)

m Jsou Srouby pfiruby utaZené pfisluSnym utahovacim momentem?

m Je pocet a oznaCen{ méficich mist spravné (optickd kontrola)?

m Je méfic{ pfistroj adekvatnim zplisobem zajistény proti vlivu srdZek a pfimého slune¢niho zaten{
(— Strana 66)?
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4 Kabelaz

4.1 KabelazZ v pfehledu

Kabelaz hlavice F12/F23

@ Pred pfipojenim respektujte ndsledujici body:

- Napéjeci napéti musf souhlasit s idajem na typovém
Pozor! Stitku (1).

ENDRESS+HAUSER (q3]
W MICROPILOT M Biod

P65

- Pfed pfipojenim pifstroje vypnéte napéjeci napéti. 1 2;‘:9;,2“3 ——— (ot rstenen
No. EX XXX XXX %= 500 sep. label

- Pfed pfipojenim pifstroje pfipojte zemnic{ nf na zemnic{ Prmar [ |
ed pfipoje piistroje pfipojte zemnic{ veden{ na zemnic e i N

Germany —}- 79689 Mauburg

svorce pfevodniku.

@Ju 16..30vDC

g O o ——
> Dat/Insp.: [X XX XXX

288000
e

- Pevné utdhnéte aretacnf Sroub:
To umoZznuje propojen{ antény se zemnénim hlavice.

M:

P#i pouziti méfictho pfistroje v prostied{ s nebezpecim vybuchu je nutné dodrzovat
pifslu§né ndrodni normy a tidaje uvedené v bezpecnostnich ptedpisech (XA).
Je nutné pouzit specifickou kabelovou préchodku.

U pfistrojii s certifikaci pro prostiedi s nebezpe¢im vybuchu respektujte
nésledujict:

- Hlavice F12/F23 - EEx ia:
Napdjenf musf byt jiskrové bezpecné.

- Elektronika a proudovy vystup jsou galvanicky oddélené od okruhu
antény.

PFipojen{ Micropilotu M se provadi nésledujicim zptsobem:
- Od8roubujte kryt hlavice (2).
- Event. odstraiite displej (3).
- Odstrarite kryt svorkovnice (4).
- Modul svorkovnice trochu povytdhnéte za poutko.

- Kabel (5) protéhnéte vyvodkou (6).
Standardnf montdZ kabelu vyhovuje pouze v pfipadé
pouzitf analogového signélu.
V pfipadé velmi silného signdlu komunikace (HART)
pouzivejte stinény kabel.

A Odrudené veden{ uzemnit pouze na strané snimace (7).
- Provedte pfipojenf (viz uspofddén{ svorkovnice).
- Opét zasurite modul svorkovnice.
- Pevné utdhnéte kabelovou priichodku (6).
- PriSroubuijte kryt (4).
- Event. zapojte displej.
- PfiSroubujte kryt hlavice (2).
- Aktivujte napdjeni.

napéjen{
alternativné
] St /L -] Commubox
komunikaénf FXA 191

odpor /H DXR 375
(> 250 Q) ]

<ll
4..20 mA @

- -

1

i

1

! testovaci svorky
! r@.‘ [proludovy vystup)
1

1

1

1

1

I

1

1[2]3[4| [ ™
-

LO0-FMR2xxxx-04-00-00-en-013
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Kabelé4z hlavice T12

@ Pfed piipojenim respektujte nésledujici body:

Napdjecf napéti musf souhlasit s idajem na typovém

Tvoif propojen{ antény se zemnénim hlavice.

V pifpadé pouZiti méfictho systému v prostredi s nebezpe¢im vybuchu je nutné
dodrzet pifslusné ndrodnf normy a idaje uvedené v bezpe¢nostnich pokynech (XA).
Je nutné pouZit specifickou kabelovou préichodku.

Pipojen{ Micropilotu M se provéd{ nasledujicim zpdsobem:
f Pfed odsroubovénim krytu svorkovnice (2) vypnéte napdjeni!

Kabel (3) protéhnéte kabelovu préichodkou(4).

Standardni montéZ kabelu vyhovuje jen v pifpadé pouzit{ analogového
vystupu.

V pifpadé velmi silného signdlu komunikace (HART) pouZivejte stinény
kabel.

A Odrusené veden( (5) uzemnéte pouze na strané snimace.
Provedte pfipojent (viz uspofdddni svorkovnice).
Utdhnéte kabelovou prichodku (6).
PriSroubujte kryt (4).

Aktivujte napétf.
napéjeni
alternativné
b ___/7/—- Commubox
FXA 191

komunika¢ni
odpor /“ DXR 375
(>250 Q) )

1 Stitku (1). EH enoress+HauseR 3
Pozor! (0 W MICROPILOT M c.,ﬁ g
Pred piipojenim pifstroje vypnéte napdjeci napéti. 1 Order Code: —T—1 s g
S T - . - || Ser-No. BCXXXXXXX C=seesen.iave =
Pred pfipojenim pifstroje pfipojte zemnicf vedenf k zemnicf T e P T+
svorce pfevodnﬂm. €126 EExiaIC T Tantenne max. [_T__J°C §
]
Pevné dotdhnéte aretacni Sroub: ——— s
AT

<
4.20ma X g/s
r . i

testovaci svorky
@ (proudovy vystup)
1 1 N

17213741 § o

L- L+ 1+ - ]

LO0-FMR2xxxx-04-00-00-¢n-014



KabeldZ

4.2 Pfipojeni méfici jednotky

Svorkovnice

K dispozici jsou tfi hlavice:
m Hlinfkova hlavice F12 s dodate¢né utésnénou svorkovnici pro proveden:
— standard,
— EEx ia,
— EEx ias Ex.
m Hlinfkova hlavice T12 s oddélenou svorkovnici pro provedent:
— standard,
— EEx d,
— EEx ia (s jiSténim proti pfepéti),
— prach - Ex.
m Hlavice 316L F23 pro:
— standard,
— EEx ia,
— EEx ia s prach -Ex.

Elektroniky a proudovy vystup jsou galvanicky izolované od okruhu antény.

hlavice F12 hlavice T12 hlavice F23

J ol

i

L00-FMR2xxxx-04-00-00-en-019

Udaje pifstroje jsou uvedené na typovém stitku spolu s déileZitymi informacemi o analogovém
vystupu a zdroji napéti. Orientace hlavice v zdvislosti na kabeldZi (— Strana 26).

Zatéz HART
Miniméln{ zdtéZ komunikace HART: 250 Q

Kabelova pfipojeni

Kabelovd priichodka: M20x1.5
Kabelovy pfivod: G %2 nebo 2 NPT

27
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Napijeci napéti

Nésledujici hodnoty jsou tdaje napéti svorek pf¥{mo na p{stroji:

Svorkové napéti

Komunikace Spotfeba proudu
minimalni maximélni
HART 4 mA 16V 36V
standard
20 mA 7.5V 36V
4 mA 16V 30V
EEx ia
20 mA 7.5V 30V
4mA 16V 30V
EEx d
20 mA 11V 30V
4 mA 16V 30V
Ex
20 mA 11V 30V
Staly proud, moznost standard 11 mA J(AY 36V
nastaven{ napf. pro
soldrn{ provoz (méfend
hodnota pfenos pies
HART) EEx ia 11 mA Vv 30V
Stély proud pro rezim standard 4mAD 16V 36V
Multidrop HART EEx ia 4 mAY 16V 30V

1) Proud pfi startu 11 mA.

Pfikon

Bézny provoz: min. 60 mW, max. 900 mW

Spotieba proudu
Komunikace Spotfeba
HART 3.6...22 mA
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4.2.1 Pfipojeni HART s E+H RMA422 / RN221N

- ToF Tool
- FieldTool

FXA193

1| RMA422
RN221N

- ToF Tool
- FieldTool

- FieldCare

HART
DXR375

Commubox
FXA191

LO0-FMR2xxxx-04-00-00-¢n-009

4.2.2  Pripojeni HART Kk ostatnim zdrojam

- ToF Tool
- FieldTool

zdroj napdjen{
stejnosmérnym
proudem
nebo
PLC

- ToF Tool
ey - FieldTool
- FieldCare
<1D
e
i3
0-9] <
HART Commubox
DXR375 EXA191

L00-FMR2xxxx-04-00-00-¢n-008

Pozor!

Pokud ve zdroji nenf instalovany komunika¢n{ odpor HART, je nutné do 2-vodi¢ového veden{
doplnit komunika¢ni odpor 250 Q.
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4.3 Doporucené pfipojeni

4.3.1 Zemnéni

Pfipojte zemnén{ k vnéjsi zemnici svorce pfevodniku.

4.3.2  Pripojeni stinéného kabelu

Pozor!
U pouziti v prostfed{ Ex je nutné stinénf uzemnit pouze na strané snimace. Dal${ bezpecnostn{
predpisy jsou uvedené ve zvlastni dokumentaci pro pouZiti v prostiedi s nebezpecim vybuchu.

4.4 Kryti

m Hlavice: [P 65, NEMA 4X (oteviend hlavice a odstranény displej: IP20, NEMA 1)
m Anténa: [P 68 (NEMA 6P)

4.5 Kontrola pfipojeni

Po pfipojeni méfictho pfistroje, provedte ndsledujic{ kontroly:
m Je uspotfadani{ svorkovnice sprévné (— Strana 27 a strana 28?
m Je kabelovd priichodka tésnd?
m Je kryt hlavice pfiSroubovany?
m Pokud je k dispozici pomocné napéjeni:
Je piistroj ptipraveny k provozu, ukazuje displej LCD néjakou hodnotu?
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5 Provoz

5.1 Ovladani v pfehledu

[

[

W ENDRESS + HAUSER

measured value  GEG

9

4{5” vessel o =il M madium FroFert e
BRI =N T )| ek o
* metal =il tJ Lo 1.e...1.

concrete 21l Lo: 1.9...2.
bir o burnke Lo 2.5,

'j clom (_ K1
stockril LC: >
corpsunr bel

Pfiklad - vybér a konfigurace v ovladacim menu

1.) Stisknutfm _£) - zména ze zobrazenf méfené hodnoty na vybér skupiny.

2.) Stisknutim a2 vyberte poZadovanou funkéni skupinu (popf. basic setup (00) - zdkladni nastavenf) a potvrdte tlacitkem
¢} — Prvni funkce (napf. "tank shape (002)" - geometrie zésobniku (002)) je vybrana.

Poznamka!

Aktivn{ volba je oznaCena symbolem -~ pfed textem v menu.

Tlacitky ) nebo =J aktivujte edita¢ni modul.

Menu voleb:

a) Tlacitkem = nebo *J vyberte parametr ve vybrané funkci (napf. ,tank shape (00) - geometrie zdsobniku (00)).
b) ) potvrzeni vybéru — = tento symbol se zobrazi pfed vybranym parametrem

c) =) potvrzent editované hodnoty — systém opousti edita¢ni modul

@

d) el (= jﬂ) pferuSen{ vybéru — systém opoust{ edita¢n{ modul
Zadéni cisel / textu
a) Stisk _*J nebo (=) k editaci prvnf pozice &isla nebo textu (napf. ,,empty calibration (006)“ - prézdn4 kalibrace (006))
b) _¢J umnist{ kurzor na dalsf pozici — pokracujte s (a), dokud nenf hodnota kompletn{
c) Pii # na kurzoru stisknéte tladitko =) k potvrzen zadané hodnoty
— systém opoust{ edita¢n{ modul
d) )+ =) (= 7)) prerusuje zadénf — systém opoust! edita¢nf modul
Stisknéte tlacitko (&) k vybéru dalsi funkce ((napf. ,medium property* (003) - vlastnosti média (003))

oo

1 x stisknéte [ +]+ -J(= JJ) — n4vrat na seznam funkci (napf. ,tank shape“ (002) - geometrie zésobniku (002))
2 x stisknéte )+ =) (==2) — ndvrat do vybéru skupiny

6.) Stisknéte *J+ - (=) - nivrat na zobrazeni méfené hodnoty

LESCL
3x[-) 4]
rESCj
l__B e @
- ‘l] >3s
whasic setuy mEdis bwp
( i agd [ [ . Feturn b
zafets setting ;J i:,;’;.;d 74&]" tank shar M mediun FroFert Y mroue Selechio
s - ojome ceilin LRk Fio
lirgarizastio + +
I U horizontel ow u Lz < 1.
sxterice ( buras Lo 1.9 ...
t] I shillind wel I [E1 I S |
_ flat ceilin _ s = 1
:] zrher :]
r Esc ]

L00-FMR250xx-19-00-00-en-00:
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5.1.1 Vseobecna struktura ovladaciho menu

Ovléddaci menu se sklddd ze dvou tGrovni:

» Funkénich skupin (00, 01, 03, ..., 0C, OD): V riznych funkénich skupindch se provadi
zakladni rozdélen{ jednotlivych moZnosti ovlddani pfistroje. K dispozici jsou ndsledujici funkeni
skupiny: napf. "basic setup" - zdkladn{ nastaveni, "safety settings" - bezpe¢nostn{ nastaven,
"output” - vystup, "display" - displej atd.

= Funkce (001, 002, 003, ..., 0D8, 0D9): Kazdd funkcni skupina se sklddd z jedné nebo vice
funkci. Funkcemi se provadi vlastni ovlddani pfistroje nebo jeho parametrizace. Zde je mozné
zaddvat ¢iselné hodnoty, vybirat a uklddat parametry. Z funkéni skupiny “basic setup” (00) -
zdkladn{ nastaven{ (00) jsou k dispozici napf. funkce: "tank shape" (002) - geometrie zdsobniku,
(002), "medium property" (003) - vlastnosti média (003), "process cond." (004) - procesn{
podminky (004), "empty calibr." (005) - prazdnad kalibrace (005) atd.

Pokud napt. dojde ke zméné pouZiti piistroje, postupujte ndsledujim zptisobem:
1. Vyberte funkéni skupinu “basic setup” (00) - zékladn{ nastavenf (00).

2. Vyberte funkci "tank shape" (002) - geometrie zdsobniku (002) (ve které se provadi vybér
geometrie zdsobniku, kterd je k dispozici).

5.1.2 Oznaceni funkci

Pro snadnou orientaci ve funk¢nich menu (pfi¢ny odkaz) se na displeji u kazdé funkce zobrazuje
pozice.

funkce

funkéni skupina

LO0-FMRxxxxx-07-00-00-en-005

Prvni dvé ¢islice oznacujf funkéni skupinu:

= basic setup - 00
zakladni nastaveni

m safety settings - 01
bezpecnostni
nastaveni

m linearisation - 04
linearizace

Ttet{ ¢islice oznacuje jednotlivé funkce ve funkenf skupiné:

= basic setup - 00 = tank shape - geometrie 002
zdkladni nastaveni zasobniku
= medium property - 003
vlastnosti média
= process cond. - procesni 004
podminky

Za popsanou funkcf je v zdvorce vzdy uvedend pozice (napf. "tank shape" (002) - geometrie
zasobniku (002)).
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5.2 Displej a ovladaci prvky

LCD
(displej s tekutymi krystaly)

symboly 3 tlacitka

LO0-FMxxxxxx-07-00-00-en-00

Obr. 2: Zobrazen{ displeje a ovladacich prvkd

Pozndmka!
[ u provedenf pfistroje pro prostfed{ s nebezpec¢im vybuchu (IS a XP) je moZné k ziskdn{ snadného
piistupu k displeji odstranit kryt elektroniky.

5.2.1 Displej

Displej s tekutymi krystaly (LCD):

Ctyti fadky po 20 znacich. Nastaveni kontrastu displeje je moZné provést kombinac tlaéitek.

zdhlavi indikétor polohy

W ENDRESS + HAUSER

\
symbol  hlavn{ hodnota  sloupec jednotka

seznam voleb

Funkénf skupiny -> funkce

Esc—
FOWE}<-] (=) — g
e

FGoo <) _+}{Fooo]Foo1]Fo02[Foo3[Foo4| ...

ol ILF 1

o :
FG03
I FG04 r%L
" [Faos O
=) Foos =

FGo7 obalové kiivka

L00-FMRxxxxx-07-00-00-en-00:

Obr. 3: Displej
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5.2.2 Symboly displeje
Nésledujici tabulka popisuje symboly, které se zobrazujf na displeji LCD:

Symbol Vyznam

ALARM_SYMBOL
E Tento vystrazny symbol se zobrazuje, pokud se pfistroj nachdz{ v rezimu alarmu. Pokud symbol blik3,
jednd se o varovéni.

LOCK_SYMBOL
Tento symbol blokovéni se zobrazuje, pokud je pffstroj zablokovany, tj. pokud nenf moZné zadédvat idaje.

COM_SYMBOL

Tento komunikacni symbol se zobrazuje, pokud se provéd{ pfenos dat napt. pfes HART, PFOFIBUS-PA
nebo Foundation Fieldbus.

5.2.3  Uspofadani klavesnice

Ovlddac{ prvky se nachdzeji uvniti hlavice a je mozné je ovladat po otevien{ krytu hlavice.

Funkce tlacitek

Tlacitka Vyznam

e Pohyb v seznamu voleb smérem nahoru
+ t
D nebo —J Editace ¢iselnych hodnot ve funkci

B nebo IJ Pohyb v seznamu voleb smérem doltl
Editace ¢iselnych hodnot ve funkci

jc [+] nebo Pohyb ve funkénf skupiné vlevo

EI Pohyb ve funkénf skupiné vpravo, potvrzeni.

Nastaven{ kontrastu displeje LCD

- o Blokovén{ / odblokovén{ hardwaru
t] a EI a EJ Po zablokovdn{ hardware nenf mozné ovldddn{ piistroje pfes displej a komunikaci!
Odblokovén{ se provadi jen ptes displej. Je nutné zadat uvoltiovaci kdd.
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53 Mistni ovladani

5.3.1 Zablokovani rezimu konfigurace

Micropilot je mozné proti nepfedvidatelndm zméndm dat, ¢iselnych hodnot nebo vyrobnich
nastaven{ zabezpecit dvéma zplsoby:

"unlock parameter" (0A4) - uvoliiovaci kéd (0A4):

Hodnotu <> 100 (napf. 99) je nutné zadat do funkénf skupiny "diagnostics” (0A) - diagnostiky
(OA) do volby "unlock parameter" (0A4) - uvoltiovaci kéd (0A4). Zablokovani se zobrazuje na
displeji symbolem _E a je moZné ho odblokovat opét pouze pres displej nebo komunikaci.

Zablokovani hardwaru:

Soucasnym stisknutim tlacitek | +J, -Jal €] je mozné pifstroj zablokovat.

Zablokovdni se zobrazuje na displeji symbolem <& a odblokovani je moZné provést pouze

pres displej soucasnym stisknutim tla¢itek _+J, -] a £ ). Neni moZné provést odblokovani hardwaru
komunikaci. Zobrazen{ vSech parametr(i je mozné i v ptipadé, Ze je piistroj zablokovany.

Soucasné stisknéte tla¢itka Z], EJ a EJ

Na displeji LCD se zobraz{ LOCK_SYMBOL - symbol
zablokovan{.
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5.3.2  Odblokovani konfigurace

Pfi pokusu zménit u zablokovaného piistroje parametry na displeji, je uzivatel automaticky vyzvan
k odblokovén{ pfistroje:

unlock parameter" (0A4) - uvoliiovaci k6d (0A4):

Zaddn{ uvolfiovactho kédu (pfes displej nebo komunikaci)
100 = pro pfistroje HART

dochdzi k odblokovédni Micropilot k ovlddéni.

Hardware unlock - odblokovani hardwaru:

Po souc¢asném stisknut{ tlacitek _+], (=] a[£] je uZivatel vyzvan k zadén{ uvoliiovaciho kédu.

100 = pro pfistroje HART.

[ T——

Soucasné stisknéte tlacitka E], ;] a E]

CICG)

i

Zadejte uvoltiovacf kdd a potvrdte tlacitkem \i]

@ Pozor!

Zmény urcitych paramer® napf. pfislusnych parametrd snimace ovliviiuji mnoho funkci celého
meéfictho systému, pfedevsim piesnost méfeni! Zména téchto parametri nenf béZné nutnd, a proto
jsou parametry zabezpecené specidlnim servisnim kédem, ktery md k dispozici pouze E+H.

V piipadé dotazli kontaktujte Endress+Hauser.



Provoz

5.3.3  Vyrobni nastaveni (Reset)

Pozor!

Reset u pifstroje obnovuje vyrobn{ nastaven{. Tim mtze dojit k ovlivnén{ méteni. VSeobecné je po

resetu nutné provést kalibraci.

Reset je nutny jen v nésledujicich pf{padech:

m piistroj jiz nefunguje

m piistroj je nutné reinstalovat z jednoho mista méfen{ na jiné misto méfen{

m pfi demontdZi / skladovan{ / instalaci.

User input ("reset" (0A3)) - uzivatelské zadén{ ("reset" (0A3):

m 333 = zdkaznické parametry

333 =reset zdkaznickych parametri

Tento reset se doporucuje u pifstrojil s nezndmou 'historii' a pouziva se:

= U Micropilotu pfi obnové standardnich hodnot.

m V pifpadé, Ze nedoslo ke smazanf specifického zdkaznického potlacen{ ruSivého echa.
m Pokud se linearizace piepind na "linear" - linedrni, tabulkové hodnoty z{istdvaji zachované.

M

Tabulku je mozZné znovu aktivovat ve funkeni skupiné "linearisation" (04) - linearizace (04).

Seznam funkci, které jsou dotéeny resetem:
m tank shape (002) - pouze kapaliny

m vessel / silo (00A) - pouze pevné latky
= empty calibr. (005)

m full calibr. (006)

m pipe diameter (007) - pouze kapaliny
m output on alarm (010)

m output on alarm (011)

m outp. echo loss (012)

m ramp %span/min (013)

m delay time (014)

m safety distance (015)

m in safety dist. (016)

m level/ullage (040)

m linearisation (041)

m customer unit (042)

m diameter vessel (047)
m range of mapping (052)
m pres. Map dist (054)

m offset (057)

= [ow output limit (062)
= fixed current (063)

m fixed cur. value (064)
= simulation (065)

= simulation value (066)
= 4mA value (068)

= 20mA value (069)

= format display (094)

m distance unit (0C5)

= download mode (0C8)

Reset potlaceni rusivého echa nddrZe je mozné provést ve funkéni skupiné "extended calibr." (05)
- roz8ffend kalibrace (05) funkci "mapping" (055) - potlacenf (055).

Tento reset se doporucuje v pffpadé pouZit{ pfistroje s nezndmou "histori{" nebo pokud doslo k

inicializaci chybného potlacent:

m Potlacen{ rusivého echa je vymazané. Je nutné znovu zahdjit rezim potlaceni.
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54 Displej a potvrzeni chybovych hlaseni

Typy zévad

Z&vady, které vznikajl béhem uveden{ do provozu nebo méfen{ se okamzité zobrazuji na mistnim
displeji. V pfipadé vyskytu dvou nebo vice systémovych event. procesnich zdvad se na displeji
zobrazuje zdvada s nejvyssi prioritou.

Méfici systém rozliSuje nasledujici typy zévad:

= A (Alarm - alarm):
Piistroj funguje v definovaném reZimu (napf. MAX 22 mA)
Indikace konstantnfm symbolem &.
(Popis kédd viz strana 70).

» W (Warning - varovani):
P¥istroj pokracuje v méfeni, zobrazuje se chybové hldsent.
Indikace blikajicim symbolem ;.
(Popis kéd viz strana 70)

m E (Alarm / Warning - alarm / varovani):
MozZnost konfigurace (napf. ztrdta echa, hladina v bezpe¢né vzdalenosti)
Indikace konstantnim / blikajicim symbolem ;.
(Popis kéd viz strana 70)

5.4.1  Chybova hliseni

Chybovd hléseni se na displeji zobrazujf ¢tyiffddkovym textem. Kromé toho je k dispozici také
jednoznac¢ny chybovy kéd. Popis chybovych kédl je uvedeny na strané 70.

m Ve funkénf skupiné "diagnostics" (0A) - diagnostiky (0A) je moZné zobrazit aktudlni a posledni
zavady, které se vyskytly.

m P vyskytu nékolika aktualnich zdvad je mozné tlacitky ) nebo -] listovat chybovymi hlésenimi.

m Posledn{ zdvadu je moZné vymazat ve funkénf skupiné "diagnostics" (0A) - diagnostiky (0A)
funkcf "clear last error" (0A2) - smazat posledn{ zdvadu (0AZ2).
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5.5 Komunikace HART

Kromé mistntho ovlddédni je moZné parametrizaci méficiho pfistroje a ndhled méfenych hodnot

provést protokolem HART. Pfistroj je moZné ovlddat dvéma zpisoby:

m Univerzdlnim ru¢nim ovlddacim pfistrojem - komunikdtorem HART DXR375.

m Osobnim pocitacem (PC) s pouZitim opera¢niho programu (napi. ToF Tool nebo Commuwin II)
(Pfipojeni viz strana 31).

Pozndmka!
Micropilot M je moZné ovlddat mistné tlacitky. V pfipadé, Ze dojde k mistnimu zablokovdan{ pf{stroje
tla¢itky, nen{ mozné zaddvat parametry pfes komunikaci.

5.5.1 Ruéni ovladaci pfistroj Field Communicator DXR375

VSechny funkce pfistroje je mozné definovat ptes menu ru¢nim ovlddacim piistrojem DXR375.

[e] L4 =
FMR231: LIC0001
ONLINE
1_GROUP SELECTION
2 PV 87m Delete

<] HW m
FMR231: LIC0001

1 BASIC SETUP

GROUP SELECTION

2 SAFETY SETTINGS Delete
3 LINEARISATION

4 EXTENDED CALIB,

5 OUTPUT

=] HW ] @ X]

FMR231: LIC0001
BASIC SETUP
1 MEASURED VALUE Page
Up

7o
K 3 MEDIUM PROPERTY
- 4 PROCESS COND.
5 EMPTY CALIBR Page
@ E on
375

FIELD COMMUNICATOR

L00-FMR2xxxx-07-00-00-yy-007

Obr. 4: Menu s ru¢nim ovlddacim pifstrojem DXR375

Pozndmka!
m Podrobnéjsi informaci o ru¢nim ovlddacim pifstroji HART naleznete v pfislusném Provoznim
ndvodu, ktery se nachdz{ v pfepravni tasce pfistroje.

5.5.2  Operacni program ToF Tool

ToF Tool je graficky opera¢ni software pro méfic{ pfistroje Endress+Hauser, ktery pracuje na
principu metody priibéhu. PouZivé se k podpote uvedeni do provozu, zabezpecn{ dat, signdlnim
analyzdm a dokumentaci p¥{stroj@. Je kompatibiln{ s ndsledujicimi opera¢nimi systémy: WinNT4.0,
Win2000 and WinXP.

ToF Tool podporuje nasledujici funkce:

m Konfiguraci pfevodnik@ online

m Signdln{ analyzy obalovou kfivkou

m Linearizaci zdsobniku

m Zavddén{ a uloZenf dat piistroje (Upload/Download)
m Dokumentaci mist méfen{

Pozndmka!
Dalsi informace naleznete na CD-ROMu, ktery je pfiloZeny k piistroji.

39



Provoz

40

Uvedeni do provozu pfes menu

process cond. [standard]

Micrapilot M FMR 25K1 =10l x|
[l Fl= Edt view Device Options Parameter Window Help =181 x|
LG o s 7
-~ basic seup Al =
P
B Device: Micropilot M measured valus o.00 % 4
media tups. [soli : output current 0.00 ma @’
wessel /silo. [unknown] Type: ERRZ2a: measured dist 0.000 m _'
medium property [unknown] overspill prot. standard V2

emply calbr. 22,000 m]
full calbr. (22.000 m]

State:

safety saltings
oulput on alam [[6] MAX [22mb]]
oulp. echa loss [(b] hod]
delay time [30 ]
in safety dist. [(b] warning]
safety distance (0,100 m]

-+ ackn. alam [no]

++ averspill prot. [standard]

- lingatisation

- levelruilage [[b) level DU]
lincarisation [incar]
customer unit [%2]

extended calb.
check distance [[d) dist. unknown]
pres. map dist. [0.00m]
cust tank map finactive]
echo gualty [7 8]
offset [0.000 m]
output damping [5.0°¢]
blocking dist. [0.500 m]
- arterna extens. 0000 m]
- output
- commun. address [0]
o, of prearbels (5]
low oLtput it [[5) on]
curoutput mode (2] standard]
simulation [[a) sim. off]
oulpLt curtert [0L.00 m4] -
display
language [Engish]
back to home [300 5]
format display [decimal]

no.of decimals .y i
LA 2 Parameter Envelope Curv

Basic Setup Step 2/4 “

unknown st
unknown ¥

standard =
Micropilot M osoft Internet Ex)

vessel / silo

medium property

process cond.

=10l

Datei Bearbeten Ansicht  Favorken  Extras 7

| |

Gk - =+ - @ A G| Quchen lFavorten veden (3| G5 7|

Function "vessel / silo" (00A), solids only
This function is used to select the vessel / silo.

Selection:

+ unknown
o metal silo

* concrete silo
o hin/ bunker
o dome
stockpile

+ conveyor balt

|

[

4 4 b & &

[ Address

[ Bus

[ State

x
21 [Devies
Miciopiot M FHR 25

9 voviaes [T |

2004 Endress+Hauser GmbH+Co. KG

I Goncel [

raum | 4

Signélni analyzy obalovymi kfivkami:

L00-FMR250xx-20-00-00-¢n-011

=10l x|
=18

|

Emm|[mes 7

IR

W TP

envelope curve

48] Parameters:
Name [ Value
10.00
measuwed valiz 0047 %
measued dist 279 m
20.00 tank shape dome czing
medium property urknown
0.0 process cond. fast change
echo qualiy B
presert FEF 19422 B
] blncking dist 0130
250 m, -46.00 dB) application par nat modfied
50,00 presert ermor
£0.00
-70.00)
‘ 3
-80.00) 2
Curves:
-90.00 Ervelope Curve
LR
-100.00) m e
First Echa
-110.00 O min Echo Qualy
3 £ CI® Ideal Echa
-12000) | i
.00 050 1.00 150 200 250 300 350 400 (m
~Data at Cursor Devies D Curve D.
Cursarl: Device Mame:  Micropilot M FMRZxx Humber: 144
S;;mz TagName:  SWTEST 24.05.2002 10:26:59
deal scho dist Serial Humber: 1 [
TA[ATE I Envelops Curve ‘
[ Address Bus [ State |

=
2 [oevce
Micropilot M FMR 25x

Ready

I Carcel ||

[ o [

MozZnosti pfipojeni

m Servisn{ rozhran{ s adaptérem FXA193 (viz strana 31)
m HART s Commubox FXA191 (viz strana 31)

L00-FMR250xx-20-00-00-¢n-008



Uveden{ do provozu

6 Uvedeni do provozu

6.1 Kontrola funkénosti

Pfed uvedenim mista méfeni do provozu se ujistéte, Ze byla provedena zédvére¢nd kontrola:
m Seznam “Kontrola montdZe” (viz strana 26).
m Seznam “Kontrola pfipojeni” (viz strana 32).

6.2 Spusténi méficiho pfistroje

Pokud dochdz{ k prvnf aktivaci pfistroje, na displeji se zobraz{ ndsledujici hldSenf:

=]
[

ann
:

Vo

Po 5 s se zobraz{ nésledujici hldSen{

Po 5 s se zobraz{ nésledujici hldSen{ (napf. pro piistroje
HART)

Po 5 s nebo po stisknut{ tla¢itka E] se zobrazf{ ndsledujici
hléSen{

Vyberte jazyk (toto hldSen{ se zobraz{ pfi prvn{ aktivaci
piistroje)

Vyberte zdkladn{ jednotku (toto hldSen{ se zobrazi{ pfi
prvn{ aktivaci piistroje).

Zobrazi se aktudln{ méfend hodnota.

Po stisknutf tla¢itka i] se dostanete do vybéru skupiny..

Tento vybér umozni provést zdkladnf nastaveni.
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6.3 Basic Setup - zakladni nastaveni

Meéfeni hladiny v kapalindch

. . . . Piiruba:
Flissigkeil = ST =1 Referenén{ bod
méfeni

Bzl

Mgéfeni hladiny v sypkych materidlech

Pfiruba: 1
Referen¢n{ bod (-:-)
Fohrdurchmeszer Ausblendun3 merent

>
s
k)
[}
£ vz
QD
'é SD D
-~ 7}
oy |
o ‘E vk Bt
E! : E
S &
~ k=
) g F
S 2
5 =
o S L
= . > T
- LE S L™
= &
8 ‘g \ /
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*‘;; [}
g %
- N
[=!
o
2
N

(pro obtokovou a uklid. trubku) / k
Ex 7|
SD D
E
F
L
Y] I /
q |
ye—
[
S
ﬂ
o
-

= prézdnd kalibrace (= nulovy bod), nastaveni v 005

= Uplnd kalibrace (= rozpéti), nastaven{ v 006

E
F
D = vzdalenost (vzdalenost pfiruba / hladina), zobrazeni v 0A5
L = hladina, zobrazeni v 0A6

SD = bezpe¢nd vzddlenost, nastaveni{ v 015

(Popis viz BA 291F)

L00-FMR250xx-19-00-00-de-001
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S

K tspésnému uvedeni piistroje do provozu je u vétsiny aplikaci dostacujici zékladn{ nastaveni (basic
setup). Komplexni provoz méfeni miiZe vyvolat potfebu dal$ich funkci, které uzivatel vyuZije k
Upravé Micropilotu s ohledem na specifické pozadavky reZimu meéfeni. Funkce, které jsou k tomuto
ucelu k dispozici, jsou podrobné popsané v Provoznim nédvodu BA291F.

Pfi konfiguraci funkc{ v "basic setup" (00) - zdkladn{ nastaven{ (00) respektujte nésledujici pokyny:

= Vybér funkci je popsany na strané 33.

m Nekteré funkce je mozné pouZit jen v zdvislosti na parametrizaci pifstroje. Napf. prmeér
uklidiiovac{ trubky je mozné zadat jen v pffpadé€, Ze ve funkci "tank shape" (002) - geometrie
zdsobniku (002) byla pfedem vybrdna volba "stilling well" - uklidfiovac{ trubka.

m Nékteré funkce (napf. start potlacen{ rusivého echa (053)) vyZaduji okamzité potvrzen{ vstupnich
dat. Tla¢itky [ ] nebo -] je moZné vybrat "YES" - ANO a stisknutim tla¢itka _£] volbu potvrdit.
Nynf je funkce spusténd.

m Pokud béhem doby nastaven{ (— funkén{ skupina "display" (09) - displej (09)) nedojde k zadén{
dat, ndsleduje automaticky névrat do vychozi pozice (zobrazen{ méfeni hodnoty).

Pozndmka!

m Béhem zadédn{ dat pokracuje p¥fstroj v méfent tj. aktudlni nameéfené hodnoty vystupujf stadardnim
zplisobem pies signdlnf vystupy.

m Pokud je na displeji aktivni reZim obalové kfivky, dochdz{ k aktualizaci méfenych hodnot v
pomalejSim Casovém intervalu. Po optimalizace bodu méfen{ se doporucuje opustit opét rezim
obalové kfivky.

m Pfi vypadku napdjen{ z@stdvaji vSechny definvané a parametrizované hodnoty bezpecné uloZené
v EEPROMu.

Pozor!
Podrobny popis vSech funkcf i podrobny pfehled ovlddactho menu naleznete v pfirucce "Popis
funkci pfistroje - BA291F”, ktery je uvedend na pfiloZeném CD-ROM.

Pozndmka!
Standardn{ hodnoty parametrd jsou napsané tu¢nym pismem.
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6.4 Basic Setup s VU331

Funkce "measured value" (000) - méfena hodnota (000)

Tato funkce zobrazuje aktudlni méfenou hodnotu v definované jednotce (viz funkce "customer
unit" (042) - zdkaznickd jednotka (042)). Pocet mist za desetinnou ¢érkou je mozné vybrat ve
funkci "no.of decimals" (095) - poCet desetinnych mist (095).

6.4.1 Funk¢ni skupina "basic setup" (00) - zakladni nastaveni (00)

Tato funkce se pouzivd k vybéru druhu média.

Vybér:
m kapalina
» sypKky materidl

Nasledujici funkce je moZné upravit Nasledujici funkce je moZné

jen pfi vybéru volby "liquid" - upravpfi vybéru volby "solids" -

kapalina: sypky material:

= tank shape 002 m vessel / silo 00A
= medium property 003 m medium property 00B
= process cond. 004 m process cond. 00C
= empty calibr. 005 = empty calibr. 005
m full calibr. 006 m full calibr. 006
m pipe diameter 007 m check distance 051

m check distance 051 m range of mapping 052
= range of mapping 052 m start mapping 053
m start mapping 053 ..
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Funkce "tank shape" (002) - geometrie zasobniku, pouze kapaliny

enn

vl =

Mooz

Tato funkce se pouzivd k vybéru geometrie zdsobniku.
Vybér:

m sférické viko

m JeZic{ vélec

m obtokova trubka

m yklidiiovaci trubka

m ploché viko

m kulovity zdsobnik

S

sférické viko

lezici vélec

obtokova trubka uklidiiovacf trubka

ploché viko kulovity zésobnik

LO0-FMR2xxxx-14-00-06-en-007
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Funkce "medium property" (003) - vlastnosti média (003), pouze kapaliny

I

i

Tato funkce se pouziva k vybéru dielektrické konstanty.

Vybér:
® neznama
mDC:< 1.9
mDC:19..4
mDC:4...10
= DC:> 10
Tfida média DC (g71) Priklady
A 1,4..19 nevodivé kapaliny, napf. zkapalnéné plyny !
B 1,9..4 nevodivé kapaliny napf. benzin, olej, toluen, ...
C 410 napf. koncentrované kyseliny, organickd rozpoustédla, , estery, anilin, lih,
aceton, ...
D ~10 vodivé kapaliny, napt. rozpou$tédla feditelnd vodou, zfedéné kyseliny a
zésady

1) S amoniakem NH3 zachdzeijte jako s médiem skupiny A, tj. pouZijte FMR 230 v uklidiiovac{ trubce.
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Funkce "process cond." (004) - procesni podminky (004), pouze kapaliny

2806

vl =

Ntz

Tato funkce se pouzivd k vybéru procesnich podminek.
Vybér:

» standard

m klidnd hladina

m neklidnd hladina

= michadlo

m rychld zména

m test: bez filtru

Standard Klidna hladina Neklidna hladina
Pro v8echny aplikace, které nelze Skladovaci zdsobniky s plnénim Skladovaci / pufrové nddrze s
zafadit do Zddné z ndsledujich skupin. | ponornou trubkou nebo dnem neklidnou hladinou béhem volného
plnén{ nebo plnénf sméSovacimi
tryskami

Filtry a potlacen{ vystupu jsou Préimérovaci filtry a potlaceni vystupu | Zvyraznén{ specidlnich filtrt ke
nastavené na primeérnych hodnotdch. |jsou nastavené na vysoké hodnoty. zmirnénf vstupnich signald.
— stdld méfend hodnota — zmirnénd hodnota méfen{
— pfesné méfen{ — stfedné rychld doba reakce

— pomale;js{ doba reakce

Michadlo Rychlad zména Test.: Bez filtru
Zvitené hladiny (s event. tvorbou viri) | Rychld zména hladiny, zvlasté v VSechny filtry je mozné pro servisn{ /
béhem michdn{ malych nédrZich diagnostické ucely vypnout.

Specidln{ filtry pro zmirnén{ vstupnich | Priimeérovaci filtry jsou nastavené na | Vechny filtry jsou vypnuté.

signdld jsou nastavené na vysoké nizké hodnoty. Tlumen{ vystupu je
hodnoty. nastavené na hodnotu 0.

— zmirnénd hodnota méten{ — rychld doba reakce

— stfedné rychld doba reakce — even. nestabiln{ hodnota méfeni

— minimalizace G¢inkd michadla
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Funkce "vessel / silo" (00A) - zasobnik / silo (00A), pouze sypké materialy

[ T——

Tato funkce se pouZivd k vybéru zdsobniku / sila.
Vybér:

= neznamy

m kovové silo

m betonové silo

m zdsobnik na obili / zdsobnik (bunkr)

m sféricky zdsobnik

= nekrytd halda

= dopravnik

Funkce "medium property" (00B) - vlastnosti média (00B), pouze sypké materialy

2

Tato funkce se pouziva k vybéru dielektrické konstanty.

Vybér:
® nezndmi
s DC:1.6...1.9
s DC:1.9...2.5
nDC:25...4
nDC:4..7
s DC:>7
Skupina média DK (E1) Pfiklady
— Umély granuldt
A 1.6...1.9 — Bilé vdpno, specidln{ cement
— Cukr
B 1.9..2.5 — Portlandsky cement, sddra
— Obilf, semena
C 2.5.4 — Kamennd drt
— Pisek
D 4.7 - P{lrozene vlhkd kamennd drt, rudy
— Sil
— Kovovy pradSek
E >7 — Saze
— Uhelny prach

Pfislus$nd niz8{ skupina se pouziva pro velmi sypké nebo rozdrcené sypké materidly.
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Funkce "process cond." (00C) - procesni podminky (00C), pouze sypké materidly

Tato funkce se pouzivd k vybéru procesnich podminek.
Vybér:

» standard

m rychld zména

m pomald zména

m test: Bez filtrQi
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Funkce "empty calibr." (005) - prazdna kalibrace (005)

Tato funkce se pouZivd k zaddn{ vzdalenosti od pfiruby (referen¢ni bod méfeni) k minimdln{ hladiné
(=nula).

E E = prdzdni kalibrace (= nula)

0 @) o 0%

LO0-FMR2xxxx-14-00-06-en-008

@ Pozor!

Pro sféricky zdsobnik nebo pro kénické vypusté je nutné definovat nulovy bod déle nez bod, ve
kterém se vyzafovaci thel dotykd dna zdsobniku.
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Funkce "full calibr." (006) - iplna kalibrace (006)

F = aplna kalibrace (= rozpéti)

LO0-FMR2xxxx-14-00-06-en-009

V podstaté je mozné meéten{ provddét aZ ke Spicce antény. Ale s ohledem na korozi a tvorbu

sedimentu, by mél konec rozsahu méfenf leZet od Spicky antény ve véts{ vzddlenosti neZ je hodnota
50 mm (2").

% Pozndmkal

Pokud je ve funkci "tank shape" (002) - geometrie zésobniku (002) vybrand volba bypass -

obtokova trubka nebo stilling well - uklidfiovacf trubka, je nutné prameér potrubf zadévat v dal$im
kroku.
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Funkce "pipe diameter" (007) - pramér potrubi (007)

Mikrovlny se v potrubf ${f{ pomaleji neZ ve volném prostoru. Tento efekt zdvisi na vnitfnim prémeéru
potrubf a Micropilot ho automaticky zohledtiuje. V tomto pifpadé je nutné zadat priamér jen u

aplikaci v obtokové nebo uklidiiovaci trubce.

Display (008) - displej (008)

Zobrazuje se vzdalenost méfend od referen¢niho bodu k hladiné média a hladina vypocitand
pomoci prazdné kalibrace. Zkontrolujte, zda hodnoty odpovidajf aktudln{ hladiné nebo aktudln{

vzdalenosti. Mohou se vyskytnout ndsledujic{ pf¥{pady:

+ Sprdvnd vzdélenost - spravnd hladina — pokracujte dalsf funkci "check distance" (051) -

kontrolou vzdalenost{ (051)

+ Sprdvnd vzdélenost - nespravnd hladina — zkontrolujte "empty calibr." (005) - prézdnou

kalibraci (005)

*» Nesprdvnd vzdalenost — nesprdvnd hladina — pokracujte dalsf funkci "check distance" (051) -

kontrolou vzdalenosti (051).

LO0-FMR2xxxx-14-00-00-¢n-011
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Funkce "check distance" (051) - kontrola vzdélenosti (051)

Tato funkce inicializuje potlacen{ rusivych ech. K tomuto ucelu je nutné métenou vzddlenost
porovnat s aktudlnf vzdalenosti hladiny média. K dispozici jsou ndsledujicf moZnosti vybéru:
Vybér:

m vzdélenost = ok

m vzddlenost pfli§ mald

m vzddlenost pflis velkd

m vzddlenost neznamé

m rucn{

vzdélenost pfili§ mald  vzdélenost = ok

( 4
F

— L0

vzdalenost = ok
m Potlacenf se provad{ az k aktudlné naméfenému echu
m Rozsah potlaceni se definuje ve funkci "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052).

L00_FMR2xxxxx-14-00-06-en-010

[ v tomto pf{padé je vhodné provést potlaceni.

vzdaélenost pfiliS mala

= Nyn{ se vyhodnocuje rusivé echo

m Potlacen{ se proto provadi v€etné stdvajicich naméfenych ech

m Rozsah potlacen{ se definuje ve funkci "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052).

vzdaélenost pfiiliS velka

m Tuto zdvadu nenf mozné odstranit potla¢enim rusivého echa.

m Provedte kontrolu parametrt aplikace (002), (003), (004) a "empty calibr." (005) - prazdné
kalibrace (005.

vzdélenost nezndma

Pokud nenf k dispozici aktudlni vzddlenost, nenf mozné provést potlacent.

ruéni

Potlaceni je mozné provést i pfi ru¢nim zaddn{ rozsahu potlaceni. Zaddn{ se provadi{ ve funkci
"range of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052).

Pozor!

Rozsah potlaceni musf koncit 0.5 m (20") pfed echem aktudln{ hladiny. V pfipadé prazdného
zasobniku se nezaddvé E, ale E — 0.5 m (20").

Pokud je potlaceni definované, pfepisuje se na hodnotu vzdélenosti specifikovanou ve funkci "range
of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052). I pfes tuto hodnotu z{stdva stévajici potlacenf
zachované.
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Funkce "range of mapping" (052) - rozsah potlaceni (052)

Tato funkce zobraz{ definovany rozsah potlaceni. Referen¢ni bod je vZdy referen¢nim bodem
meéfen{ (viz strana 44). UZivatel m{Ze tuto hodnotu editovat.
U rucniho potlacenf je standardn{ hodnota rovnd O m.

Funkce "start mapping" (053) - start potlaceni (053)

54

Tato funkce potlacuje rudivé echo do vzdédlenosti definovanané ve funkci "range of
mapping" (052) - rozsah potlacen{ (052).

Vybér:

» off - vyp. — potlaCeni se neprovadi

* on - zap. — potlacen{ se aktivuje

Béhem reZimu potlacenf se zobrazuje hldSenf "record mapping" - zdznam potlaceni.

Pozor!
Potlacen{ probihéd pouze v ptipad€, Ze pifistroj nenf v rezimu alarmu.
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Display (008) - displej (008)

Zobrazuje se vzddlenost nameétend od referen¢niho bodu k hladiné média a hladina vypocitand

pomoci prézdné kalibrace. Zkontrolujte, zda hodnoty souhlasi s aktudln{ hladinou nebo aktudln{

vzddlenosti. Mohou se vyskytnout nésledujici pifpady:

« Sprévnd vzdélenost - sprévnd hladina — pokracujte ndsledujici funkci "check distance" (051) -
kontrola vzdélenosti (051)

« Sprédvnd vzdélenost - nespravnd hladina — zkontrolujte "empty calibr." (005) - prazdnou
kalibraci (005)

 Nespravnd vzddlenost - nespravnd hladina — pokracujte nésledujici funkci "check
distance" (051) - kontrola vzdélenosti (051).

Po 3 s se zobraz{ nésledujic hldsen{
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6.4.2 Obalova kfivka s VU331

Po basic setup - zdkladnim nastaveni se doporucuje vyhodnotit méfeni pomoc{ obalové kiivky
(funkénf skupina "envelope curve" (OE) - obalova ktivka (OE)).

Funkce "plot settings" (OE1)- typ nastaveni (0E1)

Vyberte informaci, kterd se zobraz{ na displeji LCD:

m obalové kfivka

m obalovd kiivka+FAC (na FAC viz BA291F)

m obalova kiivka+zdkaznické potlaceni (tj. zobrazuje se i zdkaznické potlaceni echa zdsobniku).

Funkce "recording curve" (OE2) - zaznam obalové kiivky (0E2)

Tato funkce definuje zptsob interperetace obalové kiivky
m jednoducha kfivka
nebo

m cyklickd.

56

Pozndmbka!

Pokud je cyklickd obalovd kiivka na displeji aktivni, dochdz{ k aktualizaci naméfené hodnoty v
pomalejsich casovych intervalech. Proto se po optimalizace mista méfen{ doporucuje opét opustit
zobrazen{ obalové kfivky.

Pozndmbka!

U aplikacf s velmi slabym hladinovym echem nebo silnymi rusivymi echy m{iZe orientace
Micropilotu pomoci optimalizovat méfen{ zvySenim efektivniho echa / redukc{ rusivého echa
(viz "Orientace Micropilotu" na strané 76).

V ptipadé pouziti trubkové antény: Orientace neni nutnd!
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Funkce "envelope curve display" (OE3) - zobrazeni obalové kfivky (0E3)

V této funkci se zobrazuje obalova kiivka. MlZete ji pouZit k ziskan{ ndsledujicich informaci:

kvalita oznacenf
Uplnd kalibrace vyhodnoceného echa vyhoinoceného echa

pouze obalova kfivka [~ prdzdnd Kalibrace

miniméln{ vzdalenost ~ vzddlenost od vyhodnoceného maximaln{ vzdalenost od
zobrazen{ echa zobrazen{
potlaenf  rusivé echo hladinové echo

obalova kiivka a
potlaceni rusivého echa

LO0-FMU4xxxx-07-00-00-en-003

Pohyb v zobrazeni obalové kfivky

Pohybem je moZné obalovou kiivku upravovat horizontdlné i vetikdlné, stejné tak ji posunovat
doprava a doleva. Aktivn{ reZim pohybu se zndzoriiuje symbolem v levém hornim rohu displeje.

Modul horizontdlni lupy:

- ZVetsit

- zmensit

Modul pohybu:

&g - pohyb doleva
- pohyb doprava

LO0-FMxxxxxx-07-00-00-en-004

Modul horizontalni lupy

Nejdfive na displej obalové kfivky. Potom stisknéte | ] nebo -] k aktivaci pohybu obalove kfivky.

Nynf se nachdzite v modulu horizontdln{ lupy. Zobrazuji se symboly
+ [+] zvétSuje horizontalnf rozmér.

+ -] redukuje horizontélni rozmér.

L00-FMxxxxxx-07-00-00-yy-007

57



Uveden{ do provozu
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Modul pohybu

K aktivaci modulu pohybu stisknéte ndsledné €] . Zobrazuji se symboly & & nebo -& - .
+ [ +] posun kfivky doprava.

« (-] posun kfivky doleva.

L00-FMxxxxxx-07-00-00-yy-008

Modul vertikélni lupy

K aktivaci modulu vertiklni lupy stisknéte je3té jednou €] . Zobrazi se F1i . Nyni mate k dispozici
ndsledujicf mozZnosti.

« [+] zvétSuje vertikalni lupu.

+ [ -] redukuje vertikéln{ lupu.

Symbol displeje zobrazuje stav aktudln{ lupy (:f:{% az F735).

L00-FMxxxxxx-07-00-00-yy-009

Ukonceni pohybu

+ Opakovanym stisknutim tla¢itka €] - cyklick4 zména mezi réiznymi rezimy pohybu obalové
kiivky.

« Stisknutim tlacitek +] a =) opustte rezim pohybu. Definované zvétSenf a posuny zistévajf
zachované. Teprve kdyZ dojte k nové aktivaci funkce "recording curve" (0E2) - zéznam obalové
kiivky (0E2), pouZije Micropilot opét standardn{ displej.

Po 3 s se zobraz{ nésledujic{ hldSeni.
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6.5 Basic Setup - zakladni nastaveni s ToF Tool

Pfi basic setup - zdkladnim nastaven{ s opera¢nim programem ToF Tool postupujte nédsledujicim
zplisobem:

m Aktivujte operacni program ToF Tool a provedte pfipojent

m Na naviga¢n{ listé vyberte funkéni skupinu "basic setup" - zdkladn{ nastaven{

Na obrazovce se objevi ndsledujic{ zobrazenf:

Basic Setup - zédkladni nastaveni krok 1/4:

m Status
m Zadejte popis mista méfen{ (¢islo tagu).

——--— / Micropilot M FMR 25x] K E =10 x|
File Edt ¥ew Device Options Parameter Window Help =& x]
|leH|3]2 |/mme|| w2 7
basic: setup =] =
%]
'"EZS“:Ed va\qu[D s Device: Micropilot M measured value 0.00 % 4
medis type [sold] | output current 000 ma @’
wessel / silo Junknown] Type: (FALAZHEES measured dist 0.000 m ¢
medium property [unknown] overspill prot. standard 2
process cond. [standard]
emply calr, [22.000 m]
full calbr. [22.000 m] state: | =

salety settings
* output on alam  [[b) M (22mé]]

-~ outp. echoloss [Ib] hold] S  —
 delay ime [30 5] protaceliawne
in sefely dit. [1b) warring]

safety distance [0.100m] tag no —
: .

ackn. alam [no]
-
overspil prot. [standard] =
line arisation
level/ullage [1b]level DU
linearisation finear]
custamer unit [%]
estended ealibr -
 check distance (id) dit. unknown] g i =
= pres. map dist. [0.00 m] N > media type solid ¥
offset [0.000 m]

cust. tark map [inactive] -
output damping (5.0

1
)l
antenna estens. (2,000 m] J
aulput
commun, address [0]

blocking dist. [0.500 m]
“ 0. of preambels (5] FMR 250
**low output limit [(b) on]

 cur. output mode (1] standard]
simulation [[a) sim. off]

echo qualty [7 dB]

culput current 0,00 md] —~
display

language [Engich]

back to home (9005]

format display [decimal]

no.of decimals Ty -
LA 2 e Parameter Envelope Curv

Basic Setup Step 1/4 ’ ’b t 9

«|

x
5 [Devics [ Address [ Bus [ state |
Micropilat M FMF 25
*) Devices |1 Tags

© 2004 Endress+Hauser GmbH+Co, KG Cancel || [ o | 4
L00-FMR250xx-20-00-00-en-010

Pozndmbka!
KaZzdou zménu parametru je nutné potvrdit tla¢itkem RETURN - ZPET!

m Pokud je vybrand volba "solid" - sypky materidl ve funkci "media type" - typ média pro méfen{
v sypkych materidlech (viz popis strana 46).
m Stisknutim tlacitka "Next" - pfechod na dalsi zobrazen{ displeje:
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Uveden{ do provozu

Basic Setup - zédkladni nastaveni krok 2/4:

m Zadejte parametry aplikace:
— zésobnik / silo (popis viz strana 50)
— vlastnosti média (popis viz strana 50)
— procesni podminky (popis viz strana 51).

~=lolx|
I Fie Edit Vien Device Options Parameter Window Help =18l x|
ECIEIG |mAom|ieeS?
basic selvp = =
- P
Jreed e 00 Device: Mmicropilot M measured value 0.00 % 4
mediatype [solid] 7 output current 0.00 mi @’
- wessel / slo [unknown] Type: FMR 25x measured dist. 0.000 m _f
medium property [urknown] overspill prot. standard fros

process cond. [standard]
empty calbr. 22,000 m]
full calbr, (22000 m] state: |
safely seltings

output on alam [[6) MAK (22ma)

oup. echo less (16 hokd] vessol 7 5ilo |
- delay time [30 5] HnRnown
i safetydist. (1) wrinc]

medium property unknown x

- safety distance [0.100m]
ackn alam [no]
process cond standard ¥
I Micropilot M - Microsoft Internet Explare =10l

overspil prot. [standard]
linearization

level/ulage [Ib]level DUI]
lneaisation [inear]

customer uit %] Datei Bearbeiten Ansicht  Favoriten  Extras 7 ‘ o ‘
extended calb.

check dstance [[d)dist unknown] Garuk - = - Q[ A | Qouhen (alravorten Greden 9| - ¥
- pres. map det. [1.00n] rp— T : =
et tank map finactive] Function "vessel f silo" (00A), solids only = |

echo qually [7 dB]
offset [0.000 m]
output damping [5.0¢]
blocking dist. [0.500 m]
antenna extens. [0.000 m]
autpul

commun. address (0]

no. of preambels [5]
** low output lirit [(5] on]
* curtoutput mods  [(3) standard]
= simulation [[3) sim. off]

output cuert [0.00 mé] -
display
language [Engish]
back to home (300 ]
format display [decimal]

no.of decimals [y ini
A2 2 Parameter Envelope Cury

|
21 [ Devics Addess | Bus [ state |
Micrapilot M FMR 253 ||
%) Devices %= Tags

© 2004 Endress+Hauser GmbH+Co. kG I cancel [ | [om [ 4
L00-FMR250xx-20-00-00-en-011

This function is used to select the vessel / silo

|
Selection:

« unknown
o metal silo
e concrete silo
® hin/ bunker
« dome

+ stockpile

o comveyer belt

Basic Setup Step 2/4 “ ‘ ’ ” ﬁ &

<

Basic Setup - zékladni nastaveni krok 3/4:

Pokud je ve funkci "vessel / silo" - zésobnik / silo je vybrand volba "metal silo" - kovové silo,
"concrete silo" - betonové silo, zobraz{ se na obrazovce ndsledujic{ zobrazen:

m prazdna kalibrace (popis viz strana 52)

m (iplnd kalibrace (popis viz strana 53).

ToF Tool - ropilot M FMR 25x] = =]
[ Fie Edt View Device Options Parameter Window Help =18 x|
ECIEIE = a e 2
basic setup A El
% 4 i
measured value 10,00 %] Device: Micropilot M measured value 0.00 £ /
media type [soiid] output current 0.00 ma
vessel / slo [unknown] Type: (IR 2433 measured dist, 0.000 m
- madum property (knonr] ovarsplil prot. standard e

-+ process cond. [standard]

+ empiy caitr. [22.000 m]
full caiibr. (22,000 m] state: |

salety settings

output an aleim [1b] MAX [22m4)]

it ho [b] hold]
Z:\Zyi;:[;i]“ ) hold] ul Q (1) empty ealibr. 22 000 [m]
insalety dit. [1bl waring] .y
20mA (2) full calibr 22.000 [m]

safety dstance 0.100 m] h
ackn. dam [na] ] 700%

-+ overepil prct. [standerd] \\‘\-\l__

o lineatisation

“level/ullage [[B) level DU]

linearisation [incar]
customer unit [%]

extended cabr.
check distance [[d] dist. urknown]
pres. map dit. [0.00m]
cust. tank map [inactive]
echo qualty [7 dB]
offset [0.000 m]
* output damping [5.0 5]
-~ blocking dist. (0,500 1]
antenna estens. [0.000 m]

output
commun address (0]
o, of preambels [5] 4mA
low output it [[b) on] [

curr.output mode [(a) standard)

simulation [(a] sim. aff]

output eurrent [0.00 ma)] = =

- display

-+ language [Engish]

++*back ta home (300 5]
format display [decimal]

o of decimals [l [~
T[4 E | M1, Perameter 4 Tabie J, Envelope Cur

x
ol | peviee [ Addess [Bus [ state [
Micropiot M FMF: 25+
% Devices [\ Tags

004 Endress+Hauser GmbH+Co. KG I carcel | [ o | é
LO0-FMR250xx-20-00-00-en-012

Basic Setup Step 3/4 “ ‘ ’ ” t G

£y |
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Uvedeni do provozu

Pokud je ve funkci "vessel / silo" - zdsobnik / silo vybrand volba "conveyor belt" - dopravnik
zobraz{ se na obrazovce nésledujici zobrazeni:

m prazdnd kalibrace (popis viz strana 52)

m (iplnd kalibrace (popis viz strana 53).

ropilot M FMR 25x] . =lolx|
I Fle Edt View Device Options Parameter Window Help =18 x]
W 3| % E==l=R
basic: sstup || 2
2

nee ”?‘“ngn 0% Device: Micropilot M measured value .00 % 4

media ype [sol output current nm ma 4

vessel / sila [conveyor bel] Type: FMR 252 measured dist. 0.000 m ‘

medum property. [unknown] overspill prot. standard frwsr

process cond. [standard]
emply calibr, (22000 m]
full calbr. [22.000 m] state: | &=
saety settings
“ output on slamm [(b) M (22mA))
“ outp. &cho loss (1) hold]
* dalay tims [30 5]

insafety dist. [[b) warring]

salely distance [0.100 m] (2) full ealibr, 22.000 [m]
ackn. alam [no]

averspill prot. [standard]
ne risation
level/ullage [[b] level DU
linearisation [inear]
custamer unit [%]
etended calibr
+ check distance [(d) dist. unknown]
* pres. map dist [0.00 ]
cust tark map [inactive]
echo qualiy [7 dB]
offsst (0,000 m]
output damping [5.0<]
blocking dist. [0.500 m]
antenna estens. (2,000 m]
aulput
commun, address [0]
“ 0. of preambels (5]
**low output limit [(b) on]
* cur. output mode [{3) standard]
simulation [[a) sim. off]
output curent [0.00 ma] -
display
language [Engish]
back to home (300 <]
format display [decimal]

no.of decimals Ty -
LA 2 el Parameter Envelope Cury

x
3 [Devics [ Address [ Bus [ state |
Micropilat M FMF 25
*) Devices |1 Tags

© 2004 Endress+Hauser GmbHHC0, KG [ Cancel |[ [ fwm ]|
L00-FMR250xx-20-00-00-¢n-013

(1) empty calibr. 22.000 [m]

20mA
100%

Basic Setup Step 3/4 “ ‘ ’ ” t @

< |

Basic Setup - zédkladni nastaveni krok 4/4:

= Timto krokem se aktivuje potlaceni ruSivého echa.
m V zdhlavi se vzdy zobrazuje métend vzddlenost a aktudlni naméfend hodnota.
m Popis je uvedeny na strané 54.

=10l x|
=18]x]
|sH|&| % |[Eom| e ?
- biasic setup = =
%]

mE:SUIEd vaIqu[ﬂ 00%] Device: Micropilot M measured value 0.00 o 4

media type: [solid] output current 0.00 ma K

vessel / silo [eonveyor bel] Type: FMR 258 measured dist. 0.000 m =1

medium propeity. [unknown] overspill prot. standard -

process cond. [standard]
empy calibr, [22.000 ]
full calior. [22.000 m] state: | 4=
salely setings

“ output on alam [1b] MAX [22m4)]

o outp. echa loss [(b] hold]
Bl g (1) ®) (a) (1) check distance (@) dist unknown =
in safety dist. [[b] warning] —1

safely distance [0.100 m]

ackn. alam [no]
overspil prct. [standsrd]

linearisation
level/ulage (16} level DU]
linearisation [inear] Datei Bearbeten Ansicht  Faveriten  Extras
customer unit [%]

- extended calir Gk - 5 - @ [ 4| @ouchen iFavorten @rieden (F[ - )

e L o Function "check distance” (051) =l
cust tark map [inactive] This function triggers the mapping of interference echoes. Ta do so, the
ccha qually (7 dB] measured distance must be compared with the actual distance to the product
oifsst [0.000m] surface. The following options are available for selection
output damping [5.05]
blocking dist. (1500 m] Selection:
anterna extens. [0.000 m) [l

output o distance = ok
o adi’j“[ﬁ[?l o dist. too small

o of preambets

= lows cutput lmit [(b) on] » dist. oo big

- cur.output mode [(a) standard] ¢ dist. unknown
simulation [fa] sim. oif] o manual
output curent. [0.00 mé)] —

display T—’ =
language [English] 4l | 5
back to home [900 5]

formeat display [decimal]

o of decimals T - Basic Setup Step 4/4 44 4 & e
AIATE M Farametet Ervelope Curv

=
2 [ oevies [ Address [ Bus [ State |
Micropilat M FHF 25¢
%) Devices |*= Tags

© 2004 Endress-+Hauser GmbH+Ca, KG I Cancel || [ [wom | i
L00-FMR250xx-20-00-00-en-014

<

61



Uveden{ do provozu
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6.5.1

Obalova kfivka s ToF Tool

Po basic setup - zdkladnim nastaven{ se doporucuje vyhodnocen{ méfen{ pomoc{ obalové k¥ivky.

ToF Tool - [DEMO_FMR.CR¥]

I Fie Edt View Device Options Envelops Window Hsip

=loixi
== x|

|23 &%

[Eom) e s

Jud s »w omjwe e m = O wn B4 w7 Y

enuelope curve

18] Parameters:
P Nare [value
measued value 20047 %
measured dist 278 m
20.00 tank shape dome ceding
e propety unknonn
2.0 process cond. fast change
echo qualiy )
presert FEF 19422 B
40.00) blocking dist 0130 m
[2.80 m. -45.00 dB) application par nat modified
£0.00) present error
£0.00
70.00 A
“ 3
80.00 Il
Curves:
enay) B Envelope Curve
o Map
-100.00) LI
O First Echo
10,00 O min Echo Qualiy
E O™ ideal Echo
12000) |
000 050 1.00 150 20 250 300 40 m
- Data at Cursor Devies D, Curve D.
Cursarl Device Name:  Micropilot M FMR2sx Mumber. 174
E:;wz TagName:  SWTEST 24.05.2002 10:26:59
deal echo dis Serial Number: 1 THEETERE -
HIATE T, Ervelope Curve £ ‘ ‘
x
ol | peviee [ Addess Bus [ state [ I
Micropilot M FMR 25+ “
¥) Devices (T Tags
Ready Eancel | [ o | 4
L00-FMR250xx-20-00-00-en-008
<
Poznémka!

U velmi slabého echa nebo u silného rusivého echa miiZe orientace Micropilotu pfispét k
optimalizaci méfen{ (zvySeni efektivniho echa / redukce rusivého echa) (viz "Orientace

Micropilotu" na strané 76).
P#i pouzit{ trubkové antény: Neni nutnd orientace!

6.5.2

Specifické uzivatelské aplikace (ovladani)

Podrobnosti o definici parametr( specifickych uZivatelskych aplikac{ viz zv1a$tni dokumentace
BA291F "Popis funkc{ pifstroje Micropilotu M" na pfiloZeném CD-ROM.



Udrzba

7 Udrzba

Meéfici pifstroj Micropilot M nevyZzaduje specidln{ udrzbu.

Cisténi povrchu
Pfi ¢iSténi povrchu méficich pifstrojli pouzivejte vzdy Cistici prosttedky, které neposkodi povrch
hlavice a tésnénf.

Tésnéni
Procesni tésnéni snimact je nutné pravidelné ménit, pfedevsim v pifpadé pouZiti lisovaného tésnéni
(aseptické provedent). Interval mezi vyménami zévisi na frekvenci cykld ¢isténi, na teploté méfené

¥ X%

latky a teploté Cisténi.

Opravy

Koncepce oprav Endress+Hauser pfedpoklddd, Ze opravy miZe provadét zdkaznik, protoZe pifstroje
jsou konstruované jako moduly. Néhradni dily jsou zkompletované do dcelnych sad. Ty obsahuijf
pifslusné pokyny k vyméné. Veskeré sady ndhradnich dild, které si m@Zete objednat u
Endress+Hauser, jsou uvedené s objednacimi ¢isly. V pfipadé potfeby dalsich informaci o servisu a
ndhradnich dilech kontaktujte Endress+Hauser.

Opravy pfistroji s certifikaci Ex

Pfi opraveé pifstrojli s osvédcenim Ex respektujte ndsledujici body:

m Opravy piistrojl s osvéd¢enim Ex provad{ vyskoleny personal nebo Endress+Hauser.

m Je nutné respektovat pifslusné standardy, ndrodni ptedpisy pro prosttedi Ex, bezpecnostn{
predpisy (XA) a certifikaci.

m Pouzivejte pouze origindln{ ndhradnf dily Endress+Hauser.

m Pii objedndvce ndhradich dil{i si poznamenejte oznaceni pifstroje na typovém Stitku. Vymeéna dilt
se uskutec¢tiuje formou dilu za identicky dil.

m Opravy provadéjte v souladu s pfedpisy. Po dokoncen{ oprav je nutné provést pfedepsany rutinni
test pifstroje.

m Pfestavbu certifikovaného pfistroje na jiné certifikované provedeni provad{ pouze
Endress+Hauser.

m KaZdou opravu a pfestavbu je nutné dokumentovat.

Vyména

Po vyméné kompletniho Micropilotu nebo modulu elektroniky je mozné provést download do
pfistroje opét pfes rozhranf komunikace. V tomto pi{pad€ se pfedpoklddd, Ze data byla pfedtim
uloZena do PC pfes ToF Tool / FieldCare.

Meéteni m@ze pokracovat bez provedeni nového nastaveni.

m event. aktivace linearizaci (viz BA291F na pfiloZeném CD-ROM)
m event. nové potlacen{ rusivého echa (viz basic Setup - zdkladn{ nastavent).

Po vyméné modulu antény nebo elektroniky je nutné provést novou kalibraci. Zptsob jejtho
provedeni je popsany v ndvodu k opravam.
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8 Prislusenstvi

2 z

K Micropilotu se dodavajf rtizné ndhradn{ dily, které si m{iZete objednat u Endress+Hauser zvl4st.

Ochranny Kryt proti vlivim pocasi

Ochranny kryt proti vlivim pocasf vyrobeny z nerezové oceli je vhodny pro montdz v exteriéru
(objednaci kéd: 543199-0001). Dodévka zahrnuje ochranny kryt a upfnaci svorku.

hlavice F12 / F23 / T12

LOO-FMR2xxxx-00-00-06-en-001

Servisni rozhrani FXA193

Servisni rozhrani propojuje servisni rozhrani pifstrojii Proline a ToF s 9 pélovym rozhranim RS 232C
PC (konektory USB je nutné opatfit béZné pouzivanym adaptérem USB / sériovy adaptér).

Objednacf kéd

Osvcdcéeni

A | Proveden{ pro bezpecné prostred{
ATEX I (1) GD

CSA/FM Class I Div. 1

ATEX, CSA, FM

Ostatn{

©cgaw

Spojovaci kabel

B | Spojovaci kabel pifstrojt ToF

Spojovac{ kabel pfistrojti Proline a ToF

Spojovaci kabel pfistrojt Proline a ToF a spojovac{ kabel pro 2-Zilové piistroje pro prostfedf Ex
Bez spojovactho kabelu

Ostatn{

> oo om

O

FXA193- Kompletn{ objednac{ kéd

Dopliikovd dokumentace

m Technickd informace: TI063D
m Bezpecnostn{ pfedpisy pro ATEX II (1) GD: XA077D
m Dopliikovd informace pro adaptéry kabelt: SD092D




Pi{slusSenstvi

Vzdéleny displej FHX40

Rozmeéry
Micropilot M Montdz na sténu MontéZ na potrub{
Levelflex M (bez montézniho drzaku) (montédZni drzdk a deska se dodavajf volitelné
Prosonic M

viz objednaci kéd)

S oddélenou hlavic{
FHX 40 (IP 65)

Gammapilot M

LOO-FMxxxxxx-00-00-06-en-003

Technické 1daje a objednaci kéd:

Max. délka kabelu 20 m (65 ft)

Teplotn{ rozsah -30 °C...+70 °C (-22 °E..158 °F)

Kryt{ P65 podle EN 60529 (NEMA 4)

Materidl hlavice Alloy z hlinfku AL Si 12

Rozméry [mm] / [inch] 122x150x80 (HxW=xD) / 4.8x5.9x3.2
Osvcdceni:

A | Bezpecné prostred{

ATEX II 2 G EEx ia [IC T6, ATEX 11 3D
FM IS CLI div.1 skupina A-D

CSA IS CLI div.1 skupina A-D

CSA General Purpose

Délka kabelu:
1| 20m/65ft

Zz v o=

Pfidavné volby:
A
B

Zé&kladni proveden{
Montdznf svorka, potrubf 1"/ 2"

FHX40 - { Kompletn{ objednac{ kéd
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Odstranén{ zdvad

0 Odstranéni zavad

9.1 Pokyny Kk odstranéni zavad

Micropilot M FMR 250 - Vyhledévani zavad

—— ] Zkontrolovat napétf a neni ok P
I P porovnat ho s tidajem > l?r1]3/011t . P¥fstroj funguje? hotovo
e spravné napétf
na typovém Stitku
ok [
y
Zkontrolovat nenf ok
polaritu napéti p{ Opravit polaritu Piistroj funguje? hotovo
ok |-
Zkontrolovat propojent nenfok Pinoit Zdstre
t zastrcki ?
s deskou elekironiky Tipojit zdstreku Piistroj funguje? hotovo
ok |
Hodnoty na displeji ao - ok »
nesouvidiené P Kontrast: _J _J P hotovo
ne nenf OK¢
Zkontrolovat zéstréku ne w | Provést sprévné hotovo
k displeji pFipojent zéstrky ple) funguje?
ok ne
y
Vystupn{ proud mezi aml Displej je pravdépodobné vadny
hodnotami 3,6-22 mA Kontaktovat E+H
- T

ano ¢
Vystupni proud N nenf ok . . ,
<36 mA? Zkontrovat kabeld? Opravit kabeldz Proud je ok? hotovo
ne

ok

¢
\{
Pravdépodobné vadnd elektronika
Kontaktovat E+H

v
Komunikace HART | @1© Je komunik}acvni odpor nenf ok Zabudovat odpor ;
neni funkéni P zabudovany v souladu > X o Komunikace ok? hotovo
s Provoznim névodem? (viz Provozni ndvod)
ne
ok | 4
<
y
Je Commubox instalovany | nenfok | Pfipojit Commubox
, 3 Komunikace ok? hotovo
vsouladu s ndvodem? (viz Provozni navod) _
ne
ok | a
<
Je spinac pro vybér ( ok
neni o it spfac ano
HART/Intersor Nas/taw}t Spinac 4>| Komunikace ok? '—} hotovo
na Commuboxu sprdvnym zptisobem
ve sprévné poloze? ne
ok PP Kontaktovat E+H
v
Komunikace pfes ano
isnf 6 Zkontrolovat konfiguraci | ne ok it z& {
S e o
nenf funkén{
Kontaktovat E+H
v
Pffstroj neméff ano
5 . ne o . ano
sprévné p.| Zkontrolovat zdkladnf p| Opakujte zékladnf hotovo
nastavent nastaven{
ok |
<
y

Postupujte v souladu s
pokyny Provozniho névodu
- kapitola Odstranéni zdvad

LO00-FMR250xx-19-00-00-en-003
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9.2

Systém chybovych hlaseni

Kéd | Popis Pficina Odstranéni
A102 | Chyba kontrolniho sou¢tu | Pfistroj byl vypnuty pfed uloZenim dat; Reset
totdln{ reset & nutnost nové | zdvada emc; Ostranit problémy emc
kalibrace Zévada EZPROM Pokud alarm pfetrvadva po resetu,
vymeéna elektroniky
W103 | Inicializace - Cekejte Ulklad4n{ E2PROM je aktivn{ Cekejte nékolik sekund; pokud
pretrvdvd varovani, vyména
elektroniky
A106 | Probihd download - Cekejte | Download procesnich dat Cekejte dokud nezmizi varovani
A110 | Zévada kontrolniho souctu, | P¥{stroj byl deaktivovdn pfed uloZenim dat | Reset;
celkovy reset a nutnost Z&vada emc odstranite zdvadu emc,
nové kalibrace Zévada E?PROM pokud alarm ptetrvavd i po resetu,
vymeéna elektroniky
Al111 | Zdvada elektroniky Vadnd RAM Reset,
pokud alarm pfetrvévd i po reset,
vyména elektroniky
A113 | Zdvada elektroniky Vadnd RAM Reset,
pokud alarm pfetrvévd i po reset,
vymeéna elektroniky
Al114 | Z&vada elekroniky Zé&vada E?PROM Reset,
pokud alarm pfetrvévd i po reset,
vymeéna elektroniky
A115 | Zavada elektroniky Celkova zdvada hardwaru Reset,
pokud alarm ptetrvavd i po resetu,
vymeéna elektroniky
Al116 | Zévada download, Kontroln{ soucet uloZenych dat nenf Restart downloadu dat
opakujte download spravny
A121 | Zévada elektroniky Bez vyrobni kalibrace; Kontaktujte E+H
zévada EPROMu
W153 | Inicializace - Cekejte Inicializace elektroniky Cekejte nékolik sekund, pokud
varovén{ pretrvévd, pifstroj vypnéte
a znovu zaphéte
A155 | Zdvada elekroniky Zévada hardwaru Reset,
pokud alarm pfetrvava i po resetu,
vymeéna elektroniky
A160 | Zdvada kontrolnfho souctu, | Pfistroj byl deaktivovan pfed ulozenim Reset,
celkovy reset & nutnost dat, odstraiite zdvadu emc;
nové kalibrace zdvada emc, pokud alarm pfetrvéva i po resetu,
zévada E2PROM vymeéna elektroniky
A164 | Zévada elektroniky Z&vada hardwaru Reset,
pokud alarm pfetrvévd i po reset,
vymeéna elektroniky
Al171 | Z&vada elektroniky Z&vada hardwaru Reset,
pokud alarm pfetrvdvd i po resetu,
vymeéna elektroniky
A231 | Zévada snimace 1, Zévada modulu HF nebo elektroniky Vyména modulu HF nebo
provedte kontrolu pfipojeni elektroniky
W511 | Bez vyrobnf kalibrace K1 Vyrobnf kalibrace je vymazand Z&znam nové vyrobnf{ kalibrace
A512 | Zaznam potlaceni, Cekejte | Potlacen{ je aktivni Cekejte nékolik sekund, dokud
nezmiz{ alarm
A601 | Linearizace K1 kfivka nen{ | Linearizace nen{ monotonni, zvysen{ Opravte lineariza¢ni tabulku
monoténn{
W611 | Méné nez 2 lineariza¢n{ Pocet definovanych lineariza¢nich bod{i < | Opravte linearizacn{ tabulku
body pro kanal 1 2
W621 | Simulation K 1 aktivn{ ReZim simulace je aktivni Vypnéte reZim simulace
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Kéd | Popis Pfic¢ina Odstranéni

E641 | Bez efektivniho echa Ztrata echa béhem pouziti nebo tvorba Zkontrolujte instalaci,
kandl 1 sedimentu na anténé optimalizujte orientaci antény,
zkontrolujte kalibraci vycistéte anténu (viz Provozni

ndvod)

E651 | Hladina v bezpecné Hladina v bezpecné vzdalenosti Alarm zmiz{ jakmile hladina opust{
vzdalenosti - riziko bezpecnou vzdalenost
pietecen{

E671 | Linearizace K1 nenf Lineariza¢n{ tabulka je v reZimu editace Aktivujte linearizac¢n{ tabulku
kompletni, nenf efektivn{

W681 | Proud K1 mimo definovany | Proud mimo definovany rozsah Zkontrolujte kalibraci a linearizaci

rozsah

(3.8 mA...21.5 mA)
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9.3

Zéavady pfi pouziti v kapalinach

Zévada Vystup Pficina
Zobrazeni varovani | Zavisi na konfiguraci Viz tabulka chybovych

nebo alarmu.

hlasenf (viz strana 70)

Naméfend hodnota
neni spravna (00)

100%

ocekdvand

Je méfend vzddlenost
(008) OK?

ne

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-019

Meéfen{ v obtokové
nebo uklidiiovaci
trubce?

ne

Event. se vyhodnocuje
rusivé echo.

Beze zmény méfené
hodnoty pfi plnéni
/ vyprazdnéni

100%

X 2. < N
ocekdvand N
N

aktudln{

N
N
N
N
N

R

0%

t

L00-FMR2xxxx-19-00-00-en-014

Rusivé echo z
instalovanych prvkd,
nétrubkd nebo
sedimentu na anténé

ano —

ano —

ano —

Odstranéni

1.

Viz tabulka chybovych hld$en{
(viz strana 70)

Zkontrolute prézdnou (005) a
uplnou kalibraci (006).

Zkontrolujte linearizaci:

—> Hladina/zbytkovy objem
(040)

— Max. hodnota (046)

— Priimér zasobniku (047)

—» Zkontrolujte tabulku

Je obtokové nebo uklidiiovac{
trubka vybrand v geometrii
zdsobniku (002)?

Je priimeér potrubf (007) spravny?

Provedte potlaceni nddrze
—> zdkladn{ nastaven{

Provedte potlaceni nddrze
— zdkladn{ nastaveni.

Pokud je to nutné, vycistéte
anténu.

Pokud je to nutné, zvolte lepsi
montézn{ polohu.
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Zavada Pficina

Pokud neni hladina Signél se ptisobenim
klidna (napf. pfi neklidné hladiny
plnéni, 100% zeslabuje - rusivé echa
vypréazdnéni, aktudlnf jsou obcas silnéjst

chodu michadla),
skace méfena

# oCekédvand

klesd

ocekdvand
~~., /]
7/

aktudln{

0% t

LO0-FMR2xxxx-19-00-00-en-017

hodnota
sporadicky k vyss§i
hladiné
0% t
LO0-FMR2xxxx-19-00-00-en-015
100%
aktudln{
ocekédvand
0% t
LO0-FMR2xxxx-19-00-00-en-016
Béhem plnéni / Nékolikandsobnd echa
vyprazdnéni
méfena hodnota 100%

E 641 (ztrata echa)

100%

—

aktualni

E 641

~

N
ocekédvana —

0% t

LO0-FMR2xxxx-19-00-00-en-018

Hladinové echo je pili§

slabé.

P¥{¢iny:

m Neklidnd hladina
béhem plnén{ /
vyprézdnén{

= Michadlo je aktivn{

= Péna

ano —

ano —

Odstranéni

1.

Provedte potlacen{ nddrze —
zdkladn{ nastavenf.

Definujte procesni podminky
(004) pro "neklidnou hladinu"
nebo "michadlo".

Zvysit potlaCeni vystupu (058)

Optimalizujte orientaci (viz
strana 76).
Pokud je to nutné, vyberte lepsi

montdzn{ polohu a / nebo dels{
anténu.

Zkontrolujte geometrii zdsobniku
(002) napf. "sférické viko" nebo
"leZic{ valec".

V rozsahu blokovaci vzddlenosti

(059) neprovédéjte vyhodnocen{
echa — hodnotu upravte.

Pokud je to mozné, nevolte
stfedovou montdZn{ polohu.

Event. pouzijte uklidiiovaci
trubku.

Zkontrolujte parametry aplikace
(002), (003) a (004).
Optimalizujte orientaci

(viz strana 67).

Pokud je to nutné, vyberte lepsi
montazn{ polohu a / nebo delsf
anténu.
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9.4

Zavady pfi pouziti v sypkych materidlem

Zévada Vystup Pficina
Zobrazeni varovani | Zavisi na konfiguraci Viz tabulka chybovych

nebo alarmu

hlasenf (viz strana 70).

Naméfend hodnota
neni spravna (00)

100%

ocekdvand

aktudln{

0% t

L00-FMR250xx-19-00-00-en-019

Je méfend vzddlenost
(008) OK?

ne\L

Event. vyhodnocen{
rusivého echa

Bez zmény méfené
hodnoty pfi plnéni
/ vyprazdnéni

100%

aktudln{

N
N
N
N
N

kg N
ocekdvand N

[

0% t

L00-FMR250xx-19-00-00-en-014

Rusivé echo z
vestavénych prvkd,
nétrubkd nebo
sedimentu na anténé.

ano —

ano —

Odstranéni

1.

Viz tabulka chybovych hld$en{
(viz strana 70).

Zkontrolujte prdzdnou kalibraci
(005) a tiplnou kalibraci (006).

Zkontrolujte linearizaci:

—> Hladina / zbytkové mnoZzstvi
(040)

— Max. hodnota (046).

—> Zkontrolujte tabulku.

Provedte potlaceni nddrze
—> zdkladn{ nastaven{

Provedte potlaceni nddrze
— zdkladn{ nastaven{

Pokud je to nutné, pouZije
polohovy reguldtor pro leps{
orientaci antény vzhledem k
hladiné média (eliminace
rusivého echa) (viz strana 76).

Pokud je to nutné, vycistéte
anténu (vzduch k profuku).

Event. vyberte lep${ montdZn{
polohu.
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Zévada

PfiCina

Béhem plnéni
nebo vyprazdnéni
skédce méfend
hodnota
sporadicky k vyss§i
hladiné

100%

aktudln{

7 ofekédvand

0%

LO00-FMR250xx-19-00-00-en-015

Signél se zeslabuje
(napf. pfi pohybu
hladiny, extrémn{
tvorbé prachu) — rusivd
echa jsou obcas silnéjsi.

E 641 (ztrata echa)

100%

—

aktudln{

E 641

<

N
x Z. 3 ~
ocekavana —

0%

L00-FMR250xx-19-00-00-en-018

Hladinové echo je pili§
slabé.

= Pohyb hladiny

= Extrémnf tvorba
prachu

m Prudky ndsypny
kuzel

ano —

Odstranéni

1.

Provedte potlacen{ nddrze —
zdkladn{ nastavenf.

2. Zvysit potlacen vystupu (058).
Optimalizujte orientaci
(viz strana 76).

4. Event. vyberte lep${ montdzn{
polohu a / nebo delsf anténu.

1. Zkontrolujte parametry aplikace
(00A), (00B) a (00C).

2. Optimalizujte orientace
(viz strana 76).

3. Event. vyberte leps{ montdZn{

polohu a /nebo del$f anténu.
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9.5 Orientace Micropilotu

K lepsi orientaci naleznete na pfirubé nebo zdvitovém ndlitku znaceni. Béhem instalace je nutné je
orientovat nédsledujicim zptisobem (viz strana 13):

m V zésobniku: Ke sténé zdsobniku

m V uklidniovac{ trubce: K zdfezlim

= V obtokové trubce: Kolmo k pfipojenf nddrze

m Pokud pouZijete trubkovou anténu neni orientace nutnd!

Po uvedeni Micropilotu do provozu indikuje kvalita echa, zda je k dispozici dostate¢ny signdl
meéfeni. Event. je mozné tuto kvalitu pozdéji optimalizovat. Naopak pfitomnost rusivého echa je
mozné minimalizovat optimdln{ orientaci. Vyhodou toho je, Ze pozdéji potlacen{ echa vyuziva
ponékud niz${ hladinu, kterd zplisobi zvySen{ intenzity méfeného signdlu.

Respektujte nésledujici body:

Varovéni!
Dodate¢nd orientace m@ze vést k zranén{ osob! Pfed od$roubovdnim nebo uvolnénim procesniho
pfipojent se ujistéte, Ze zdsobnik nenf pod tlakem a neobsahuje nebezpecné 1atky.

1. Optimdln{ je zésobnik vypustit takovym zptsobem, Ze dno z{istava jesté pokryté médiem.
Orientaci je mozné provést i u prazdného zdsobniku.

2. Optimalizace se nejlépe provadi pomoci zobrazen{ obalové kfivky na displeji nebo ptes
ToF Tool.

Odsroubujte pfirubu nebo o polovinu otdcky uvolnéte zavitovy nalitek.

Otocte pifrubu u jednoho otvoru nebo o 1/8 otdcky odSroubujte zévitovy nélitek.
Zaznamenejte kvalitu echa.

Pokracujte v otdCeni, dokud nenf dosaZzend hodnota 360°.

Optimdln{ orientace:

hladinové echo: maximdln{ hodnota

I
hladinové echo

L00-FMRxxxxx-19-00-00-¢n-002

Obr. 5: Caste¢né naplnény zdsobnik, rusivé echo nenf k dispozici

hladinové echo: maximéln{ hodnota
' rudivé echo: minimdln{ hodnota
I I

rusivé echo hladinové echo

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-003

Obr. 6: Céste¢né naplnény zésobnik, rusivé echo je k dispozici
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echo: maximdlni hodnota

I
echo dna zédsobniku

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-004

Obr. 7: Prazny zésobnik, rusivé echo nenf k dispozici

rudivé echo: minimdln{ hodnota

I I
rusivé echo echo dna nddrze

L00-FMRxxxxx-19-00-00-en-00:

Obr. 8: Prazny zésobnik, rusivé echo je k dispozici

7. Upevnéte pfirubu nebo zdvitovy ndlitek do této polohy.
Even. vyméiite tésnéni.

8. Provedte potlacen{ rusivého echa nddrze, viz strana 55.

Polohovy regulator - volitelné
V pifpadé pouZitf polohového reguldtoru je mozné otdcet osou antény viemi sméry o 15°. Polohovy

Moo 2

reguldtor se pouZivé k optimdln{ orientaci vyzafovaného paprsku na hladinu sypkych materidld.
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9.6 Nahradni dily

% PozndmkKa!
Néhradn{ dily si m@Zete objednat p¥imo u E+H, pfitom je nutné uvést sériové &islo, které naleznete
na typovém S$titku méfictho pfevodniku (viz strana 8). Odpovidajici ¢islo ndhradnfho dilu je uvedené
ina kazdém ndhradnim dflu. Montdzn{ pokyny jsou uvedené na pfibalovém letdku, ktery je soucdastf
dodévky.

Néhradni dily Micropilot M FMR250, hlavice F12 s kombinovanou kabeldZ{ a elektronikou

L00-FMR250xx-00-00-06-xx-001
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10 Hlavice - jen pro servis E+H!
543120-0022  Hlavice F12, hlintk, G1/2
543120-0023  Hlavice F12, hlinfk, NPT1/2
543120-0024  Hlavice F12, hlinik, M20

11 Kryt svorkovnice
52006026 Kryt svorkovnice F12
52019062 Kryt svorkovnice F12, FHX40

12 Sada Srouba
535720-9020 Sada Sroubt hlavice F12/T12

20 Kryt
52005936 Kryt F12/T12 hlinik, przor, tésnén{
517391-0011  Kryt F12/T12 hlinfk, potaZeny, tésnénf

30 Elektronika

52024952 Elektroniky FMR250, Ex, HART
31 Modul HF
52024953 Modul HF FMR250, 26 GHz

35 Modul svorkovnice / zdroj napajeni

52006197 Modul svorkovnice 4-pélovy, HART, 2-Zilovy s pi{pojnym kabelem
40 Displej
52005585 Displej VU331

50 MontdZ antény s procesnim pfipojenim na Zadost!

55 Trubkova anténa
52025230 Trubka FMR250 80mm/3", VA
52025231 Trubka FMR250 100mm/4", VA

55 Parabolicka anténa
52025233 Parabolicky reflektor 197x25, 316L

65 Sada tésnéni
535720-9010  se skladd z:

2 x tésnénf Pg13.5 FA
2 x O-krouzkl 17.0x2.0 EPDM
1 x O-krouzkt 49.21x3.53 EPDM
2 x O-krouzkl 17.12x2.62 FKM
1 x O-krouzkt 113.9x3.63 EPDM
1 x O-krouzkt 72.0x3.0 EPDM
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Néhradni dily Micropilot M FMR250, hlavice T12 s oddélenou svorkovnici a
elektronikou
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10 Hilavice - pouze pro servis E+H!
543180-0022  Hlavice T12, hlinik, potaZzend, G1/2, PAL
543180-0023  Hlavice T12, hlinik, potaZzend, NPT1/2, PAL
543180-0024  Hlavice T12, hlinik, potazend, M20, PAL
543180-1023  Hlavice T12, hlinik, NPT1/2, PAL, kryt, EEx d
52006204 Hlavice T12, hlinik, G1/2, PAL, kryt, EEx d
52006205 Hlavice T12, hlinik, M20, PAL, kryt, EEx d

11 Kryt svorkovnice
52005643 Kryt T12

12 Sada Srouba
535720-9020 Sada Sroubt hlavice F12/T12

20 Kryt
52005936 Kryt F12/T12 hlinik, prizor, tésnén{
517391-0011 Kryt F12/T12 hlinik, potaZeny, tésnéni

25 Kryt svorkovnice
518710-0020  Kryt T3/T12, hlinfk, potaZeny, tésnénf

30 Elektronika

52024952 Elektronika FMR250, Ex, HART
31 Modul HF
52024953 Modul HF FMR250, 26 GHz

35 Modul svorkovnice / zdroj napéjeni

52013302 Modul svorkovnice 4-pélovy, 2-Zilovy, HART, EEx d

52018949 Modul svorkovnice 4-pélovy, 2-Zilovy, HART, EEX ia, jiStén{ proti pfepéti
40 Displej

52005585 Displej VU331

50 MontdZ antény s procesnim pfipojenim na Zadost!

55 Trubkova anténa
52025230 Trubka FMR250 80mm/3", VA
52025231 Trubka FMR250 100mm/4", VA

55 Parabolicka anténa
52025233 Parabolicky reflektor 197x25, 316L
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65 Sada tésnéni
535720-9010

se sklada z:

2 x tésnénf Pg13.5 FA

2 x O-krouzek 17.0x2.0 EPDM

1 x O-krouzek 49.21x3.53 EPDM
2 x O-krouZek 17.12x2.62 FKM

1 x O-krouzek 113.9x3.63 EPDM
1 x O-krouzek 72.0x3.0 EPDM
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Néhradni dily M FMR250, hlavice F23 s kombinovanou svorkovnici a elektronikou

Hlavice z nerezové oceli na Zadost!

20 Kryt
52018670 Kryt F23, 316L, sklenény priizor, tésnéni
52018671 DeCoverckel F23, 316L, tésnéni
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9.7 Vraceni zakazky

Pfed zasldnim mé¥ictho pifstroje Endress+Hauser napf. k opravé nebo kalibraci, je nutné pfijmout

ndsledujici opatfent:

m Odstranit veSkeré zbytky méfenych ldtek. Zvldstni pozornost vénujte drazkdm a stérbindm, ve
kterych mohou byt zbytky téchto ldtek. To je diileZité pfedevsim pokud je médium litka
zdravotné nebezpecnd napf. korozivni, jedovatd, karcinogenni, radioaktivn{ atd.

m K piistroji vZdy pfiloZte kompletné vyplnéné "ProhldSeni o kontaminaci" (kopie “ProhldSeni o
kontaminaci” je uvedené na konci tohoto Provozniho ndvodu). Teprve potom m{iZe Endress
+Hauser vrdceny pfistroj pfepravovat, testovat a opravit.

m Event. pfiloZte specidlnf manipula¢n{ pokyny napf. list technickych bezpecnostnich Gidaji EN 91/
155/EEC.

Kromé toho je nutné zajistit:

m Pfesny popis aplikace.

m Chemické a fyzikdlni charakteristiky vyrobku.

m Strucny popis zdvady, kterd se vyskytla (event. uvedte kéd zévady)
m Provozn{ dobu pfistroje.

9.8 Likvidace

V piipadé likvidace respektujte zdsadu tfidéni komponentd piistroje podle materidl{.

9.9 Historie software

Softwarové verze / | Zmény softwaru Zmény dokumentace
Udaje
V 01.01.00 / 09.2004 | Origindln{ software.
Provoz pres:

— ToF Tool od verze 2.0
— Komunikdtor HART DXR375
srev. 1, DD 1.

0.10 Kontaktni adresa Endress+Hauser

Kontaktn{ adresa Endress+Hauser je uvedend na posledn{ strané tohoto Provozniho ndvodu.
V piipadé dotazli kontaktujte E+H.
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10 Technické udaje

10.1 Technické udaje

10.1.1 Vstup

Meéfend veli¢ina

Meéfend veli¢ina je vzddlenost mezi referenénim bodem a reflexn{ hladinou (napf. hladina média).
Hladina se pocitd na zékladé definované vysky nédrze.
Pomocf linearizace je mozné pievést hladinu média na jiné jednotky (objem, mnoZzstvi).

10.1.2 Vystup

Vystupn{ signél

4...20 mA s protokolem HART

Signdl pfi vypadku

Informace o zdvadeé je dostupnd pomoci nédsledujicich rozhrant:
= Mistnf disple;:
— Symbol zévady (viz strana 36)
— Jednoduchy text na displeji
= Proudovy vystup
m Digitdln{ rozhran{

Linearizace

Funkce linearizace Micropilot M umoZziiuje pfevést naméfenou hodnotu na jiné délkové nebo
objemové jednotky. Lineariza¢n{ tabulky pro vypocet objemu ve vélcovitych nddrzich jsou
naprogramované. Ostatn{ tabulky s poctem aZ 32 dvojic hodnot je moZné definovat ru¢né nebo
poloautomaticky.

10.1.3 Pomocné napajeni

VInéni{ HART

47...125 Hz: Uss = 200 mV (pfi 500 Q)

Mazx. intenzita hluku HART

500 Hz...10 kHz: Ueff = 2.2 mV (pfi 500 )

10.1.4 Charakteristiky vykonu

Referen¢ni podminky provozu

m teplota = +20 °C (68 °F) +5 °C (9 °F)

m tlak = 1013 mbar abs. (14.7 psia) +20 mbar (0.3 psi)

m vlhkost vzduchu= 65 % +20%

m idedIn{ reflektor

m bez velkych rusivych odraz{ v oblasti vyzafovaciho tGhlu

Maximéln{ odchylka méfen{

Typicky stav pfi referencnich podminkdch, v€etné linearity, reprodukovatelnosti a hystereze:
® a7 1 m: £30 mm
m od 1 m: £15 mm (nebo 0.04% rozsahu meéteni, plati vy$$i hodnota)

RozliSen{

Digitdln{ / analogové v % 4...20 mA
m FMR250: Imm / 0.03 % rozsahu méfen{

Doba reakce
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Vliv okolni teploty Meéfeni se provddéji v souladu s EN 61298-3:
m digitaln{ vystup (HART):
- FMR250
primér Ty: 5 mm/10 K, max. 15 mm nad definovany teplotn{ rozsah -40 °C...+80 °C
m Proudovy vystup (dalsi zévada, ve spojitosti s rozpétim 16 mA):
— Nulovy bod (4 mA)
primeér Ty: 0,03 %/10 K, max. 0,45 % nad definovany teplotn{ rozsah -40 °C...+80 °C
— Rozpéti (20 mA)
primér Ty: 0,09 %/10 K, max. 0,95 % nad definovany telotn{ rozsah -40 °C...+80 °C
10.1.5 Provozni podminky: Okoli
Rozsah okoln{ teploty Okolnf teplota pfevodniku: -40 °C ... +80 °C (-40 °F ... +176 °F), -50 °C
(-58 °F) na zadost.
Funk¢nost displeje LCD je limitovand hodnotami teploty
Ta<-20 °C a Ta>+60 °C.
Kryt proti plisobeni vlivi pocasi by se mélo pouZit pfi provozu v exteriéru, pokud je piistroj vystaven
pfimému slune¢nimu zéfeni.
Skladovac{ teplota -40 °C ... 480 °C (-40 °F ... +176°F), -50 °C (-58 °F) na Zddost.

Klimatiza¢ni tfida

DIN EN 60068-2-38 (test Z/AD)

Odolnost proti vibracim

DIN EN 60068-2-64 / IEC 68-2-64: 20...2000 Hz, 1 (m/s?)?/Hz

Cistén{ antény

V zdvislosti na pouZitf mdZe dojit ke kontaminaci antény. Tim event. m{Ze dojit k omezen{
vyzafovani a pffjmu mikrovin. Jaky stupetl kontaminace vede k zdvadé, zdvisi na médiu a indexu
odrazu, ktery je pfevdzené definovany dielektrickou konstantou €r. Pokud médium vykazuje
tendenci ke kontaminaci a k tvorbé usazenin, doporucuje se pravidelné ¢iSténi. Zajistéte, aby béhem
mechanického ¢isténi nebo Cistén{ pomoci hadice nedoslo k poSkozen{ antény (eventudlné pfipojeni
odvzdusriovace). V pifpadé pouZiti Cisticich prostfedkd je nutné respektovat odolnost materidlt vici
témto prostiedkdm!

Nesm{ dojit k pfekrocen{ maximaln{ pf{pustné teploty pifruby.

Elektromagnetickd
kompatibilita

m Ruen{ podle EN 61326, provozni prostfedek t¥{da B

m Odolnost proti ruSenf podle EN 61326, Dodatek A (prémyslové oblast) a Doporu¢eni NAMUR
NE 21 (EMC)

m Standardn{ montdZn{ kabel je i¢inny pouze v pfipadé pouZzitf analogového signdlu. V piipadé
zndsobeného komunikacnfho signdlu (HART), pouZijte stinény kabel.
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10.1.6 Provozni podminky: Méfeni

Tésnéni / teplota E  FKM Viton GLT, -40 °C...+200 °C (-40 °E..+392 °F)
Tlak -1...16 bar (...232 psi), ptfruba E+H UNI: -1...1 bar (...14.5 psi)
Anténa PEEK

Dily ve styku s médiem PEEK, tésnénfa 316 L/1.4404/1.4435

Volitelné: Polohovy regulator +15°, tésnénf: FKM Viton GLT

Dielektrickd konstanta

m ve volném prostoru: ¢ >1.6

10.1.7 Mechanicka konstrukce

Hmotnost

m Hlavice F12/T12: asi 6 kg + hmotnost pfiruby
m Hlavice F23: asi 9.4 kg + hmotnost pfiruby

10.1.8 Certifikace a osvédceni

Osvédceni CE

Meéfic systém spliiuje zékonné pozadavky smeérnic EU. Endress+Hauser potvrzuje dspéSnost
testovani pfistroje umisténim znacky CE.

Osvédcent RF

R&TTE, FCC

Externf standardy a smérnice

EN 60529

Typy kryti hlavici (kéd IP)

EN 61010

Bezpecnostni pfedpisy pro elektrické pifstroje urené k méfeni, ¥{zeni, regulaci a pouZiti v
laboratofich.

EN 61326
RuSenf (pfisluSenstvi t¥{da B), odolnost proti rueni (Dodatek A - prémyslovd oblast)

NAMUR
Normaliza¢n{ komise pro méfic{ a regulacn{ techniku v chemickém primyslu.

Osvédceni Ex

Bezpecnostni piedpisy (XA) a certifikace (ZE), které se vztahujf k pfistroji:

Pfistroj Certifikace | JiSténi proti vybuchu Vystup | Komunikace Hlavice PTB 04 ATEX XA
FMR250 A Bezpec¢né prostiedf A, B,K |HART — — —
1 ATEX 11 1/2G EEx ia lIC T6 A, B,K |HART A,B,D | vpiipravné fazi | XA313F-A
4 ATEX 11 1/2G EEx d [ia] IIC T6 A,B,K |HART C v pifpravné fazi | XA314F-A
G ATEX 11 3G EExnA 1l T6 A, B,K |HART v pifpravné fazi
B ATEX 11 1/2GD EEx ia IIC T6, hlinfkov ¥ kryt A,/ B,K |HART A,B,D | vpiipravné fazi | XA312F-A
C ATEX 11 1/2G EEx ia lIC T6 A,B,K | HART A,B,D | vpiipravné fazi | XA312F-A
ATEX111/3D
D ATEX 11 1/2D, hlinfkovy kryt A, B,K |HART C v pifpravné fazi | XA315F-A
ATEX111/3D A,B,K | HART C v piipravné fézi | XA315F-A
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Rozmérové nékresy

Rozmérové ndkresy (ZD), které se vztahuji k piistroji:

Pfistroj Certifikace | JiSténi proti vybuchu Vystup | Komunikace Hlavice ZD

FMR250 S EMIS A,B,K |HART A,B,D | ZD168F/00/en
T FM XP A,B,K |HART C ZD169F/00/en
U CSA TS A,B,K | HART A,B,D |ZD170F/00/en
\ CSA XP A,B,K |HART C ZD171F/00/en

10.1.9 Doplikova dokumentace

Doplitkovd dokumentace

m Technickd informace (TI390F)
m Provozni ndvod "Popis funkci pfistroje" (BA2Z91F)
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11 Dodatek

11.1  Ovladaci menu HART (modul displeje), ToF Tool

basic setup 00 media type 001 _|_> tank shape 002 medium cond. 003 process cond. 004 empty calibr 005 full calibr 006 §
liquid dome ceiling unknown standard enter value enter value
<olid horizontal cyl. DK:< 1.9 calm surface
bypass DK:19... 4 turb. surface
stilling well DK:4...10 add. agitator
flat ceiling 9 DK: > 10 | fast change B P
sphere test: no filter
vessel / silo 00A medium cond. 00B process cond. 00C empty calibr 005 full calibr 006 |
unknown unknown standard enter value enter value
metal silo DC:1.6..1.9 fast change
concrete silo slow change
bin / bunker test: no filter
dome
stockpile
conveyor belt
» .
Isafety settings 01 outputonalarm 010 Ml outp. echo loss 012 delay time 014
MIN -10% 3.6mA alarm in case of echo loss
MAX 110% 22mA hold max. 4000 sec.
hold default: 30 s
user specific outputonalarm 011 ramp %MB/min ramp %span/min 013
enter value enter value
Jiinearisation 04 level/ullage 040 linearisation 0414 l v
level CU 040 manual 041 ] customer unt 042 ] linearisation next point 045
ullage CU semi-automatic table no. 043 yes
table on input level 044
input volune 045 no
horicontal cyl ] customer unt 042
linear ] customer unt 042
clear table
level DU 040
ullage DU
Iextended calib 05 selection 050 dist./meas value 008 check distance 051 range of mapping 052 start mapping 053
mapping DandL distance = ok input of off
are displayed dist. too smal mapping range on
manual
dist. unknown
dist. too big
comma
extended map.
x P pres. Map dist 054 cust. Tank map 055
is displayed inactive
active
reset
Joutput 06 | commun. address 060 | no. of preambed 061 low output limit 062 curr. output mode 063
off standard
on
fixed current fixed cur value 064
fixed current 4mA value 068 [P 20mA value 069
Jenvelope cuve  OE plot settings OFE1 recording cuve  OF2 L L g3de = |
envelope cuve single cuve ENEE
envcurve+RAC cyclic
envcurve+cust.ma
display 09 =Ianguage 092 back to home 093 format display 094 no. of decimals 095
enter time decimal X
default: 100 s 116" XX
XXX
X.XXX
Idiagnostics OAH present error OAOH previous error 0A1 H clear last error 0A2 reset 0A3 unlock parameter 0A4
for reset code for reset code
see manual see manual
—
Isystem parameter OCHtag no. OCOI protocol+sw-no.  0C2 g | serial no. 0C4|

Pozndmka! Standardnf hodnoty parametr® jsou oznaceny tu¢nym pismem.

L00-FMR250xx-19-00-01-en-036

86



Dodatek

P dist./meas.value 008 check distance 051 range of mapping 052 start mapping 053 dist./meas.value 008 |—P|
distance = ok input of off DandL
dist. too small mapping range on are displayed
DandL manual
are displayed
| pipe diameter 007| dist. unknown
enter value dist. too big >
safety distance 015 in safety dist. 016 ackn. alarm 017 overspill protection018 »
from blocking alarm no standard
distance warning yes german WHG
default: 0.Tm self holding
] g
— - »
max. scale 046 —Dldlameter vessel 047 f =
——PImax. scale 046 »
=]
~
%]
=
—
>
{dist./meas.value 008 » ,\-Q
DandL
are displayed
P i
=
» S
N
| echo qualiy 056 offset 057 Antenna extens. 058 output damping 058 blocking dist 059 » Z
is displayed will be added to the length AR10 - enter value is displayed
measured level for FMR230 only default:5 s
»
———Ppfsimulation 065 output current 067 | »
sim. off
sim. level simulation value
sim. volume
sim. current
B
»
Isep. character 096 display test 097 »
. point off
, comma on
n 1 » et »
4" measured dist. 0A5 H measured level 0A6 | application par 0A8 »
not modified
modified
Hdistance unt 0C5 I—Dl download mode  0C8 I »

LO00-FMR250xx-19-00-02-en-036
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11.2  Popis funkci

% Pozndmka!

Podrobny popis funkénich skupin, funkci a parametr( je uvedeny v dokumentaci BA291F "Popis
funkc{ pfistroje Micropilot M" na pfiloZzeném CD-ROMu.
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11.3  Funkce a konstrukce systému

11.3.1 Funkce (princip méfeni

Micropilot je méfici systém, ktery se "divd dol@" a pracuje metodou doby pribéhu. Méf{ vzdalenost
referen¢nfho bodu (procesni pfipojeni) k hladiné produktu. Mikrovinné impulsy se vysilaji pfes
anténu, odrdzi se od hladiny produktu a jsou opét pfijimany radarovym systémem.

C:;

E -

Pifruba:
Referen¢n{ bod
méfen{

20 mA
100%
Pifruba:
Referen¢ni bod
D méfen{ -

L Zévitové
pfipojent:
14" BSPT (R 114")
AmA nebo 2 NPT
I \ / 0% referenc¢n{ bod
0

méfen{

[
Ll

L00-FMR250xx-15-00-00-en-001

Vstup

OdrazZené mikrovinné impulzy pfijima anténa a pfendsi je do elektroniky. Tam mikroprocesor
vyhodnocuje signdl a identifikuje hladinové echo, které vznikd odrazem mikrovinnych impulzd na
hladiné produktu. K jednoznacné identifikaci signdlu se pouzivd software PulseMaster® , ktery
vznikl na zdkladé mnohaleté zkuSenosti s technologif doby prbéhu.

Vzdalenost D k hladiné produktu je itmérnd k dobé priibéhu impulzu:

D=c-t/2,
C je rychlost svétla.

Hladina L se vypocitd na zdkladé definované prazdné vzdalenosti E:

L=E-D

Referen¢ni bod pro "E" viz obrdzek.

Micropilot disponuje funkcemi k potlacen{ rusivych ech. UZivatel m@ze tyto funkce aktivovat. Tyto

funkce zajistuji, Ze rusivd echa (napf. z vestavénych prvk{ a vzpér) nejsou interpretovand jako
hladinové echo.
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90

Vystup

Micropilot je uveden do provozu zaddnim prazdné vzddlenosti E (=nula), Gplné vzddlenosti F
(=rozpéti) a parametru aplikace. Parametr aplikace automaticky pifizplisobuje piistroj procesnim
podminkdm. U pfistroji s proudovym vystupem majf body “E” a “F” hodnotu 4mA a 20mA, pro
digitdln{ vystupy a zobrazovaci modul maji hodnotu 0 % a100 %.

Funkci linearizace s max. 32 body, které se zadaji ru¢né nebo poloautomaticky, zaloZenou na
poloautomaticky zadané tabulce, je mozZné aktivovat mistné nebo délkovym ovldddnim. Tato funkce
umoztiuje méfen{ v technickych jednotkéch a poskytuje linedrnf vystupnf signdl pro kulovité, leZic{
vélcovité zdsobniky a nddrZe s kénickou vypusti.

11.3.2 Méfici zafizeni

Samostatné misto méfeni

Ptistroj disponuje vystupem 4...20 mA s protokolem HART.

Vystup 4...20 mA s protokolem HART

Kompletn{ méfic{ pfistroj se skldda z:

PLC
- FieldCare - FieldCare
’ I - ToF Tool - ToF Tool
- FieldTool = - FieldTool
I [ [ [

Commubox K< ?:6)5.]\115313 adaptér
FXA191 .

zdroj napajen{ pfevodniku '\\Y\\

RMA422 NS
nebo RN221N - ‘3\\\ fidici a zobrazovaci  (E——
(v¢etné komunika¢nfho odporu) W modul VU 331 .

ru¢nf komunikdtor HART
DXR375

DXR375

LO0-FMR2xxxx-14-00-06-¢n-001

Pokud ve zdroji napéjen{ nenf instalovdn komunikac¢nf odpor HART, je nutné doplnit komunikacn{
odpor 250 Q ve 2-Zilovém vedeni.
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Mistni ovladani

m displejem a obsluznym modulem VU331,

m osobnim pocitacem, FXA193 a operacnim softwarem "ToF Tool - FieldTool Package" respektive
"FieldCare".
ToF Tool je graficky operacn{ software urceny pro pifstroje Endress+Hauser, které pracujf na
principu doby priibéhu (radarové, mikrovinné, fizené mikroimpulzy). SlouZ{ k podpofe uvedeni
do provozu, jistén{ dat, signdlnim analyzdm a dokumentaci bodu méfen.

Dalkové ovladani

m s ru¢nim ovlddacim pfistrojem HART DXR375,
m osobnim pocitatem, Commubox FXA191 a opera¢nim softwarem "ToF Tool - FieldTool Package"
respektive "FieldCare".

11.3.3 Patenty

Tento vyrobek je chrdnén nejméné jednim z ndsledujicth patentd.
Ostatn{ patenty jsou ptihldsené.

m US 5,387,918 = EP 0 535 196
m US 5,689,265 = EP 0 626 063
m US 5,059,321
m US 5,614,911 = EP 0 670 048
m US 5,594,449 =EP 0 676 037
m US 6,047,598
m US 5,880,698
m US 5,926,152
m US 5,969,666
m US 5,948,979
m US 6,054,946
m US 6,087,978
m US 6,014,100
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Prohlaseni o kontaminaci

Mily zdkazniku,

z dvodu zdkonného rozhodnuti, pro bezpecnost nasich zaméstnanct a provozu zatizeni potfebujeme toto "ProhldSeni

o kontaminaci" s Va$im podpisem pfed vyfizenim objedndvky. Pfilozte toto kompletné vyplnéné prohldseni k piistroji a

v kazdém pfipadé k dokumentaci zasilky. V pfipadé potfeby pfiloZte i bezpecnostni listy nebo pokyny pro specifické zachdzeni.

Typ pfistroje/¢idlo: Vyrobnf ¢islo:
Médium/koncentrace: Teplota: Tlak:

Cisténo: Vodivost: Viskozita:

Vystrazné pokyny tykajici se pouZitého média:

A A A A LA A L

[] [] [] [] [] [] [] []

radioaktivn{ vybu$né Z{ravina jedovaté zdravi biologicky hoflavé bezpecné
Skodlivé nebezpecné

Davod vraceni:

Udaje o spolec¢nosti:

Spole¢nost: Kontaktn{ osoba:
Oddélent:

Adresa: Telefonn{ ¢islo:
Fax/e-mail:
Cislo Vasf objednévky:

Potvrzujeme, Ze vracené zafizenf je ociSténé a dekontaminované v souladu s obvyklym postupem u prmyslového zboZi a je
v souladu se véemi piedpisy. Zafizenf nenf pfedmétem Zddného zdravotniho nebo bezpecnostiho rizika z divodu kontaminace.

(Datum) (Razitko spole¢nosti a podpis zdkonného zastupce)

Dalsf informace o servisu a opravach: E n d reSS + H a u Ser

WWWw.services.endress.com People for Process Automation



Ceska republika

Endress+Hauser Czech s.r.o.
Olbrachtova 2006/9
140 00 Praha 4

tel. 241 080 450
fax 241 080 460
info@cz.endress.com
Wwww.endress.cz
www.e-direct.cz

Endress+Hauser 131

People for Process Automation
BA284F/32/cs/08.04/07.05
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