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Parametry punktowego koncentratora danych NRF590

Parametr (* uzywany do obliczeri zbiornikowych) Symbol
Poziom produktu* L,
Poziom mierzony* L,
Korekcja poziomu* L.

Poziom procentowy %* Ly
Temperatura cieczy mierzonej* T,
Temperatura fazy gazowej* T,
Temperatura powietrza* T,
Gesto$¢ obserwowana* D s
Gesto$¢ pary* Duap
Gesto$¢ powietrza* D
Gesto$¢ recznie* Dian
Poziom wody dennej (BSW, FWL)* L,
Cis$nienie dolne P;* P,
CiSnienie $rednie P,* P,
Ci$nienie gérne P;* P,
Cisnienie otoczenia* P,
Offset ci$nienia P;* Pol
Offset ci$nienia P,* Po2
Offset ci$nienia P3* Po3
Pozycja P, * Hp; lub Z
Odlegtos¢ P-P,* Hpipo
Odlegtos¢ P-P3* Hpips
Pozycja Py* Hps
Temperatura elementu (N)* T(N)
Parametr ogélny (N)* GPy
Wysokos¢ referencyjna zbiornika* TRH
Lokalna stata grawitacji* lg
Odlegto$¢ pomiarowa GRH
Gesto$¢ wody Dy
Poziom wody recznie Lyman
Temperatura fazy gazowej recznie Tyman
Ci$nienie P recznie Piman
Ci$nienie P, recznie P)man
Ci$nienie P, recznie P3man
Ci$nienie minimalne HT HT pinpr
Poziom minimalny HT HT pinievel
Histereza HT HTyys
Strefa bezpieczeristwa HT HTpery
Korekcja rozszerzalnosci objetosciowej zbiornika w wyniku CTSh Corr
zmiany temperatury ptaszcza zbiornika
Odksztatcenia zbiornika powodowane oddziatywaniem HyTD Corr
ci$nienia hydrostatycznego
Poziom minimalny HTMS HTMS inevel
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Uwagi dotyczace korzystania z instrukcji

1 Uwagi dotyczace korzystania z instrukcji

[stnieja r6zne opcje wyszukiwania w instrukcji opiséw funkcji oraz informaciji dotyczacych sposobu
wprowadzania parametréw.

1.1 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca spisu tresci

W spisie tredci zawarty jest wykaz wszystkich funkcji uporzadkowanych w grupy (np. basic setup,
safety settings itd.). Podane numery stron doktadnie informujg, gdzie mozna znalez¢ szczegbdtowe
opisy danych funkgcji. Spis tresci znajduje sie na str. 5.

1.2 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca indeksu menu
funkcji

W celu utatwienia poruszania sie w obrebie menu funkgcji, kazda z funkcji posiada jednoznacznie
opisujacy ja kod, ktéry wskazywany jest na wyswietlaczu. Indeks menu funkciji (patrz str. 103)
zawiera wykaz wszystkich dostepnych funkcji uporzadkowanych alfabetycznie i wedtug numeru.
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2 Obstuga

2.1 Wskaznik i elementy obstugowe

Punktowy koncentrator danych moze by¢ obstugiwany za pomoca modutu wskaznika oraz trzech
przyciskéw optycznych. Te trzy przyciski znajduja sie w szklanym wzierniku w pokrywie:

pozwalajg na obstuge bez otwierania obudowy. PodSwietlenie wskaznika jest wiaczone przez czas
wybrany przez uzytkownika (opcje wyboru: zawsze wytaczone, 10 s, 30 s, 1 min, zawsze wiaczone).

Wyswietlacz graficzn
Przedziat y 9 Y

elektroniki

h : Tark Level E*ﬁ

A 12,925 m
| Tank Temperature

dn 12530°c ) C

Esc

Przyciski optyczne

LOO-NRF590-07-00-00-pl-001

2.1.1  Format liczb dziesietnych

Liczbe wyswietlanych miejsc po przecinku mozna wybra¢ sposrdéd trzech ustawien rozdzielczosci
(niska, normalna, wysoka)

Ustawienie rozdzielczosci
Typ danych
niska normalna wysoka

Jednostki poziomu
mm XXXXX XXXXX XXXXX.X
cm XXXX.X XXXX.X XXXX.X
m XX. XXX XX. XXX XX.XXXX
in (cal) XXXX.X XXXX.X XXXX.XX
ft (stopa) XXX.XXX XXX.XXX XXX.XXXX
ft-in-8 XX'xx"X/8 XX'xx"X/8 XX'xx"x/8
ft-in-16 Xx‘xx"xx/16 xX‘XX"xx/16 XX ‘XX"xx/16
zapis szesnastkowy XXXXX XXXXX XXXXX.X
Jednostki temperatury
°C XXX XXX.X XXX.XX
o

F XXX XXX.X XXX.XX
JednostKi ci$nienia
Pa XXXXXXX XXXXXXX XXXXXXX
kPa XXXX.X XXXX.XX XXXX.XXX
MPa X.XXXX X.XXXXX X XXXXXX
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Ustawienie rozdzielczosci
Typ danych

niska normalna wysoka
mbar XXXXX XXXXX XXXXX.X
bar XX.XXX XX.XXX XX.XXXX
psi XXX XXX.X XXX.XX
inH,0 XXXXX XXXXX.X XXXXX.X
Jednostki gestosci
kg/m?3 XXXX.X XXXX.XX XXXX.XX
g/ml X.XXXX X.XXXX X.XXXXX
Ib/ft3 XX.XX XX.XXX XX.XXXX
°API XXX.XX XXX.XX XXX.XXX
Jednostki natezenia pradu
mA ‘ XX.XXX ‘ XX.XXX XX.XXXX

2.2 Funkcje przyciskow

2.2.1 Ogoblne kombinacje przyciskow

Kombinacja przyciskow Znaczenie

rEsc-l

Escape
Przerwanie aktualnej operacji edycji. Jesli edytowana warto$¢ nie zostata zapisana,
parametr zachowuje swa poprzednia wartos¢.

=

Ustawienie kontrastu wskaznika.
Otwiera menu ustawiania kontrastu wskaznika.

=

= H W menu obstugi: szybkie wyj$cie z menu
Powrét do wskazania wartosci mierzonej

Na poziomie wskazania warto$ci mierzonej: blokada programowa
Ustawia "Kodu dostepu" = O (blokada wiaczona)
Ustawia "Service English" = off [wyt.] (jezyk dialogowy wybrany przez uzytkownika)

2.2.2  Przyciski programowane

Oprécz wymienionych wyzej kombinacji, funkcje tych przyciskéw mozna programowac, tj. ich
znaczenie zalezy od aktualnej pozycji menu obstugi. Funkcja kazdego przycisku wskazywana jest
przez odpowiadajacy mu symbol pojawiajacy sie w dolnym wierszu wskaznika.
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Przyktad:

Symbole funkcyjne
— ESCﬁ — ESCﬁ przyciskow
ol ol ol ol
Przejscie Przejscie Edycja Przewijanie Przewijanie Zaznaczenie .
do poprzedn. do nastepn.  aktualnego listy wyboru listy wyboru aktualnej ¢ Funkcje
parametru parametru parametru w dot w goére pozycji

LOO-NRF590-07-00-00-pl-003

Lista symboli wskazujacych funkcje przycisku programowalnego

Symbol funkcji przycisku

Znaczenie

Przejscie do poprzedniego parametru z listy.

Przejécie do nastepnego parametru z listy.

Powrét do poziomu wyboru grupy.

Przejécie do trybu edycji biezacego parametru.

Przejscie do poprzedniej pozycji na liscie.

Przejécie do nastepnej pozycji na liscie.

Wyb6r aktualnie zaznaczonej opciji.
"Tak" w pytaniach tak/nie.

— Anulowanie wyboru aktualnej opcji.
— "Nie" w pytaniach tak/nie.

Zwiekszenie liczby lub znaku alfanumerycznego o jeden.

Zmniejszenie liczby lub znaku alfanumerycznego o jeden.

Wys$wietlenie statusu urzadzenia.
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2.3 Wskazanie wartosci mierzonej

W zaleznosci od konfiguracji punktowego koncentratora danych , sposéb prezentacji wartosci
mierzonej moze sie r6zni¢ od wskazania przedstawionego na rysunku. Na ponizszym rysunku
przedstawiono typowy przyktad. W tabeli podano zestawienie wszystkich wyswietlanych symboli.

gtéwna warto$é mierzona

(nazwa, warto$¢, jednostka
symbol pomiaréw rozliczeniowych
+ sygnalizacja alarmu

symbole statusu

DI #1§

status wejsc¢ DI #2 ¢ dodatkowa warto$¢ mierzona

i wyjs¢ DI#A/DO#A (nazwa, wartos¢, jednostka
binarnych \DI#B/DO#B ; symbol pomiaréw rozliczeniowych
DO # + sygnalizacja alarmu

L0OO0-NRF590-07-00-00-pl-023

Gléwna warto$¢ mierzona jest ciagle wyswietlana w jednostkach i formacie wybranym przez
uzytkownika, jako dodatkowa warto$¢ mierzona mogg by¢ wyswietlane maks. 4 parametry
z czestoscia wybrang przez uzytkownika.

Symbol Znaczenie

Status punktowego koncentratora danych

Wtaczona blokada pomiaréw rozliczeniowych
Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy funkcja pomiaréw rozliczeniowych zostata wiaczona za
pomocg przycisk6w.

Komunikacja

. Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy urzadzenie komunikuje sie za posrednictwem magistrali
" obiektowe.
Btad
i Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy urzadzenie wykryje btad.

Status wskazan warto$ci mierzonych

Pomiary rozliczeniowe

Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy nie mozna zagwarantowaé mozliwo$ci zastosowania do
pomiaréw rozliczeniowych (np. gdy blokada pomiaréw rozliczeniowych danego czujnika nie jest
gwarantowana).

Status wejs¢ i wyjs¢ dyskretnych

Aktywne

Symbol ten sygnalizuje aktywny stan odpowiedniego wejscia lub wyjscia dyskretnego.
] Nieaktywne
“ama® Symbol ten sygnalizuje nieaktywny stan odpowiedniego wejscia lub wyjscia dyskretnego.

Wskazanie: "Warto$¢ nieznana" lub "Nie podtaczony"

.'.:: m jesli wejécie lub wyjscie dyskretne zostato wytaczone w menu obstugi
m przed odczytem pierwszej warto$ci mierzonej
m jedli modut opcjonalny nie zostat zainstalowany.

Uzytkownika
Symbol ten jest wyswietlany wtedy, gdy wprowadzony zostat kod uzytkownika ("100").

Serwis
Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy wprowadzony zostat serwisowy kod dostepu.
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Symbol Znaczenie
Te a8 Diagnostyka
Ca Symbol ten jest wySwietlany wtedy, gdy wprowadzony zostat diagnostyczny kod dostepu.
Typ parametru

Tylko odczyt

Oznacza warto$¢ mierzong lub obliczona

Edytowalny
Oznacza parametr konfiguracyjny

Zablokowany do pomiaréw rozliczeniowych
Oznacza, ze aktualny parametr jest zablokowany przetacznikiem nadzoru metrologicznego

Cykliczna aktualizacja
(symbol miga z lewej strony nazwy parametru)
Oznacza, Ze parametr jest cyklicznie aktualizowany

DD

Parametry zewnetrznego urzadzenia HART. Nie jest wykonywana wewnetrzna kopia tych parametréw
a ich wartos¢ nie jest automatycznie skanowana przez system. Po wybraniu jednego z tych parametréw
na wyswietlaczu, jest on natychmiast odczytywany z podtaczonego urzadzenia i wySwietlany,
zmiany s zapisywane w urzadzeniu (ktére moze odrzuci¢ zmiany w zaleznosci od konfiguracji tego
urzadzenia np. w przypadku wprowdzonego kodu dostepu lub wiaczonego przetacznika nadzoru
metrologicznego).

Symbol

Znaczenie

Stan alarmu

Alarm nieaktywny

Symbol ten jest wyswietlany wtedy, gdy warto$¢ mierzona wyswietlana w tej
samej czedci wySwietlacza miedci sie w dopuszczalnym przedziale (tzn. miedzy
limitem dolnym i gérnym). Dtugo$¢ paska oznacza wielko$¢ wartosci biezacej
w stosunku do limitu dolnego i gérnego. Jesli dla warto$ci mierzonej nie
zdefiniowano alarmu, symbol ten nie jest wyswietlany.

Wiaczony alarm (symbole migaja)

— A: warto$¢ mierzona ponizej limitu dolnego LL

— B: warto$¢ mierzona pomiedzy limitem LLi L

— C: warto$¢ mierzona pomiedzy limitem H i HH
— D: warto$¢ mierzona powyzej limitu gérnego HH

Jedli dla warto$ci mierzonej nie zdefiniowano alarmu, symbole te nie sa
wySwietlane.

11
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24 Menu obstugi

2.4.1 Otwieranie menu

Nawigacja po menu obstugi zawsze rozpoczyna sie od ekranu giéwnego (wyswietlanie wartosci
mierzonych). Z tego miejsca za pomocg przyciskéw mozna wybraé nastepujace menu:

rEscq rEscq
B %\
1

¢

Tank Corr. Level i

| Menu skrécone Menu gtéwne

Service English Output
i i Display

Tylko, gdy wyéwie-LI \

tlany jest symbol [Escq

\4
Aktualny status |—>|Historia statuséw|

L0OO0-NRF590-19-00-00-pl-031

® Menu skrécone
Menu skrécone umozliwia zmiane jezyka obstugi na "English", jesli dowolny inny jezyk zostat
wybrany przez uzytkownika. Po uruchomieniu opcji "Service English", wszystkie parametry sg
wySwietlane w jezyku angielskim. Dwukrotne naci$niecie przyciskéw szybkiego wyjscia z menu
(patrz rozdziat 2.2.1), nastepuje przywrécenie domys$lnego jezyka obstugi i wiaczenie blokady

programowe;j.

= Menu gtéwne
Menu gtéwne zawiera wszystkie mozliwe do odczytu i edycji parametry punktowego
koncentratora danych. Parametry te sa podzielone miedzy podmenu statyczne i dynamiczne.
Parametry podmenu dynamicznego dostosowuja sie do aktualnych warunkéw montazowych
urzadzenia. Z menu gtéwnego nalezy korzysta¢ do odczytu i edycji parametréw niedostepnych
poprzez menu skrécone.

m Status urzadzenia
Funkcja "Device Status" obejmuje najwazniejsze parametry identyfikujace aktualny stan
punktowego koncentratora danych (sygnalizacja btedéw, alarmy itd.). Menu to jest wyswietlane
tylko przy aktywnym wskazaniu statusu (sygnalizowanym symbolem btedu).



Obstuga

2.4.2 Nawigacja po menu

Wybér podmenu

LOO-NRF590-07-00-00-en-050

m Wybdr podmenu nastepuje za pomoca przycisku
m Przejscie do pierwszej funkcji podmenu za pomoca przycisku s s

Wybér parametru w podmenu

LOO-NRF590-07-00-00-en-051

m Przejécie do poprzedniego parametru przyciskiem
m Przejécie do nastepnego parametru przyciskiem
m Edycja biezacego parametru przyciskiem

13
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243 Edycja parametrow

Parametry z lista wyboru

LOO-NRF590-07-00-00-en-052

m Przejécie do wybranego parametru przyciskiem
m Zaznaczenie wybranej warto$ci parametru przyciskiem §
m Zatwierdzenie zaznaczonej warto$ci przyciskiem

Parametry referencyjne

L0OO0-NRF590-07-00-00-en-040

Parametry referencyjne okreslaja, skad uzyskiwana jest warto$¢ liczbowa lub logiczna (tutaj: gtéwna
warto$¢ mierzona). Wybér nastepuje w 2 etapach:

1. Wybrac grupe funkcji, z ktérej dana warto$¢ ma by¢ uzyskana (tutaj: Tank Value [Parametr
zbiornikal).

2. Wybra¢ warto$¢ z tej grupy (tutaj: Corrected Level [Poziom skorygowanyl).
Na kazdym etapie nalezy dokona¢ wyboru z odpowiedniej listy wyboru.
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Parametry alfanumeryczne

LOO-NRF590-07-00-00-en-041

i ustawi¢ odpowiednig cyfre dla aktywnej pozycji.

m Przyciskiem i i lub
m Przejscie do nast@pne] cyfry przyciskiem
m Gdy przy aktywnej cyfrze pojawi sie symbol , aktualme wyswietlang warto$¢ mozna zatwierdzi¢

przyciskiem
m Gdy przy aktywnej cyfrze pojawi sie symbol <, powrét do poprzedniej cyfry przyciskiem

2.44  Zamkniecie menu

Jednoczesne naci$niecie wszystkich przyciskéw powoduje powrét do wskazania warto$ci mierzonej.

15
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2.5 Blokowanie/odblokowywanie parametrow

2.5.1 Blokada programowa

Gdy przyrzad pracuje w trybie wskazywania warto$ci mierzonych, blokade mozna wtaczy¢,
naciskajac jednocze$nie wszystkie przyciski. Powoduje to ustawienie parametru "Access Code" [Kod
dostepu] na "0" (tzn. parametréw nie mozna zmieni¢) a funkcja "Service English" jest ustawiana na
"off" (tzn. nastepuje powr6t do ustawienia jezyka wybranego przez uzytkownika).

2.5.2  Zdjecie blokady programowej

Kazda préba edycji parametru powoduje uruchomienie funkcji "Access Code" [Kod dostepu]. W celu
zdjecia blokady nalezy wprowadzi¢ "100". Zmiana parametréw jest ponownie mozliwa.

2.5.3  Przelacznik blokady nadzoru metrologicznego

Przefacznik blokady nadzoru metrologicznego jest umieszczony pod modutem operatorsko-
odczytowym. Przetacznik ten stuzy do zablokowania wszystkich ustawionych parametréw
pomiaréw rozliczeniowych. W tym stanie punktowy koncentrator danych mozna wykorzystywac
do pomiaréw rozliczeniowych.

Procedura zmiany ustawienia przetacznika nadzoru metrologicznego jest nastepujaca:

Z O U
&
\ @ 1
3 E, ,
Q ;;/ /

N

)

LOO-NRF590-19-00-00-yy-032
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Ostrzezenie!
Zagrozenie porazeniem elektrycznym! Przed otwarciem obudowy, nalezy wytaczy¢ catkowicie
zasilanie urzadzenia.

1. Zapomoca klucza imbusowego 3 mm odkreci¢ Srube zabezpieczajaca pokrywe wskaznika.
2. Wrykreci¢ pokrywe wskaznika.

&y, Wskazéwka!
Jedli odkrecenie pokrywy jest trudne, wyciggnaé jeden z przewoddw z dtawika kablowego, aby
powietrze weszto do obudowy. Nastepnie ponownie sprébowaé odkreci¢ pokrywe wskaznika.

Obréci¢ modut wskaznika na bok.

4. Ustawi¢ przefacznik blokady w zadanym potozeniu:
— " : parametry rozliczeniowe s3 odblokowane.
— () : parametry rozliczeniowe s3 zablokowane.

5.  Wkreci¢ z powrotem pokrywe wskaznika na obudowe punktowego koncentratora danych.

&y, Wskazéwka!
Oczysci¢ gwint pokrywy z kurzu lub czastek statych. Sprawdzi¢, czy O-ring jest na miejscu
i nanie$¢ smar zabezpieczajgcy przed zapiekaniem.

6. Ustawi¢ Srube zabezpieczajaca nad pokrywa i wkreci¢ do oporu. Srube te mozna teraz
zabezpieczy¢ drutem i zaplombowac.

2.5.4 Plombowanie punktowego koncentratora danych

Po zakoticzeniu préb zgodnych z obowigzujacymi przepisami, konieczne jest zabezpieczenie
pokrywy obudowy drutem i oplombowanie.

LOO-NRF590xx-19-00-00-xx-050
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3 Obliczenia zbiornikowe i tryby pracy

3.1 Wprowadzenie

W zaleznosci od opomiarowania zbiornika, punktowy koncentrator danych nie tylko wySwietla

i przesyta dane pomiarowe do systemu nadrzednego, ale takze moze wykonywacé obliczenia
zbiornikowe. Dla zbiornikéw wyposazonych w czujniki poziomu i temperatury, przyrzad moze
wykonywac obliczenia korekcji rozszerzalno$ci objetosciowej zbiornika wskutek zmiany
temperatury ptaszcza zbiornika (CTSh) oraz korekcji odksztatceri zbiornika wskutek oddziatywania
ci$nienia hydrostatycznego (HyTD). Funkcja ta bedzie dostepna od wersji oprogramowania 02.02.
dodatkowo mogg by¢ wykonywane obliczenia (obserwowanego) poziomu cieczy oraz gestosci
cieczy. Funkcja ta bedzie dostepna od wersji oprogramowania 02.02.

Dla zbiornikéw wyposazonych w czujnik poziomu, temperatury oraz co najmniej 1 czujnik
ci$nienia, celem korekcji odksztatceri zbiornika, dodatkowo mogg by¢ wykonywane obliczenia
obserwowanej gesto$ci cieczy. Funkcja ta bedzie dostepna od wersji oprogramowania 02.02.
Oprécz wymienionych wyzej obliczeri, mogg by¢ wykonywane obliczenia przeptywu. Funkcja ta
bedzie dostepna od wersji oprogramowania 02.02.
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3.2 Hydrostatyczne pomiary zbiornikowe (HTG) — zasada
pomiaru

3.2.1 Informacje ogélne

Hydrostatyczne pomiary zbiornikowe (HTG), to metoda obliczania poziomu i gestosci cieczy
wewnatrz zbiornika wytacznie w oparciu o pomiar ci$nienia. Ci$nienie jest mierzone na réznych
wysoko$ciach zbiornika za pomoca jednego, dwdch lub trzech czujnikéw ci$nienia. W oparciu o te
dane mozna obliczy¢ gesto$¢ lub poziom cieczy (badZ oba parametry). Na rys. 1 pokazano prosty
zbiornik z dachem stozkowym oraz potoZenia czujnikéw ci$nienia (P, do P5).

Faza gazowa nad cieczg

Hp1p3
—(.)
. 4
Ole
Lure ! -

A

_(ﬂ Hoy

! y Min. poziom HTG

Her v

L00-NRF590xx-19-00-00-pl-040

Rys. 1: Zasada pomiaréw HTG

3.2.2 Tryby pomiaré6w HTG i rownania obliczeniowe

Tryby pomiaré6w HTG

Pomiary hydrostatyczne moga stuzy¢ do obliczenia 2 parametréw: poziomu cieczy w zbiorniku
Gesto$¢ jest niezbedna do obliczeri poziomu. Jesli gesto$¢ nie moze by¢ obliczona (ze wzgledu
na brak czujnika P, lub zbyt niskiego poziomu cieczy) wtedy do obliczeti przyjmuje sie wartos$¢
wprowadzona recznie. Warto$¢ uzyskana z dodatkowego czujnika ci$nienia (P;), umieszczonego
na dachu zbiornika stuzy do bardziej doktadnych obliczel poziomu. Punktowy koncentrator
danych oferuje cztery tryby obliczeri (wybierane poprzez parametr HTGLevel) :
m Tryb 1 wykorzystuje jeden czujnik ci$nienia (P;). W tym trybie mozna obliczy¢ tylko poziom

a gesto$¢ nalezy wprowadzi¢ recznie (parametr Gesto$¢ recznie D).

......
......

......
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Metoda HTG - réwnania obliczeniowe

Tryb 1:  PI (Dolny)

=0

Dovs = Dinan Lire = ==t Hey
Dobs* lg
Tryb 2 ('): Pl (Dolny) + P3 (Gérny)
P- P . .
: Ig *+H P1- P3 Dair - Hep P3 Dvap
D..=D Lyrs =
obs man HTG Dobs _ Dvap
Tryb 3: PI (Dolny) + P2 (Posredni)
D % Lp
obs — H * | air
pr-p2 19
P
LHTG = 1 +H P1
Dobs * lg
Tryb 4: PI (Dolny) + P2 (Posredni) + P3 (Gérny)
D,.-— " _.p
obs H * I air
prp2 19
P-P * *
: |g S+ HP1-P3 Dair - HP1-P3 Dvap
LHTG = Dobs _ Dvap +H P1

Poziom i gesto$¢ oblicza sie z nastepujacych réwnari:

P,: ci$nienie mierzone przez czujnik P, [Pa]

P,: ci$nienie mierzone przez czujnik P, [Pa]

P5: ci$nienie mierzone przez czujnik P, [Pa]

lg: lokalna stata grawitacji (= 9.807 m/s?)

Hp,: Odlegtos¢ miedzy czujnikiem P, a poziomem zerowym zbiornika [m)]
Hp;_p,: odlegto$¢ miedzy czujnikiem P, a P, [m]

Hp_ps: odlegto$¢ miedzy czujnikiem P, a P; [m]

D,n: geStos¢é wprowadzona recznie (kg / m3)

Dyt geSto$¢ obserwowana cieczy (kg / md)

D,;: gestos¢ powietrza na zewnatrz zbiornika (kg / m?)

Dyyp : gestos¢ fazy gazowej nad ciecza wewnatrz zbiornika (kg / m3)
Ly @ obliczony poziom cieczy [m]
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3.2.3  Zakres parametrow

Gestos¢ obliczona/ "zamrozona" i poziom

Aby uzyska¢ zadana doktadnos¢ obliczeti poziomu lub gestosci metodg HTG, lustro cieczy powinno
by¢ na okreslonej wysoko$ci powyzej czujnika P, oraz P,. Jesli poziom cieczy spadnie ponizej
czujnika P, obliczenie poziomu jest niemozliwe. Obliczenia gesto$ci moga by¢ wykonywane
dopdki poziom cieczy znajduje sie powyzej potozenia czujnika cinienia P,.

Ponadto, jesli poziom cieczy bedzie na zbyt matej wysokosci powyzej czujnika P, lub P,, wzrasta
niepewno$¢ pomiaréw cisnienia. Ze wzgledu na wysoka niepewno$¢ pomiarowg, obliczenia metoda
HTG sa przerywane zanim poziom osiggnie potozenie czujnika ci$nienia.

W tym celu zdefiniowano specjalne 2 dodatkowe parametry:

m HTMinLevel okresla minimalne potozenie, przy ktérym mozliwe jest obliczenie poziomu. JeSli
obliczomy poziom HTGLevel < HTMinLevel, wtedy zamiast warto$ci obliczonej wskazywana jest
warto$¢ HTMinLevel.

m Parametr HTSafetyDistance okresla minimalny poziom cieczy nad czujnikiem ci$nienia P1
(wzglednie P2), aby wykonywane byty obliczenia poziomu (wzglednie gestosci). Jesli poziom
spadnie ponizej H2+HTSafetyDistance, wtedy wskazanie gestosci zostanie "zamrozone" i zapisane.
Dopdki poziom bedzie pozostawat ponizej tego limitu, wySwietlana bedzie zapisana warto$c.

Wskazdéwka!

Oprogramowanie NRF590 zawsze wykorzystuje wieksza z dwéch wartosci HTMinLevel

lub Hp,+HTSafetyDistance jako punkt przetaczania dla obliczed poziomu. Stuzy to uniknieciu
nieprzewidzianego zachowania przyrzadu, gdy uzytkownik ustawi parametr HTMinLevel tak,
ze HTMinLevel<Hp,+HTSafety (patrz Rys. 3)

Rys. 2 do Rys. 4 pokazuja sposéb wykonywania obliczelt w zalezno$ci od obliczonego poziomu
HTGLevel oraz warto$ci parametru HTMinLevel.

e . Poziom i gestos¢ obliczane

Poziom obliczany, gesto$¢ (warto$¢ "zamrozona")

Poziom = HTMinLevel, gesto$¢ (wartos¢ "zamrozona")

4 Hp,+HTSafety

A HTMinlevel
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Hp,+HTSafety
v A

Rys. 2: Sposob obliczeti dla HI<HTMinLevel<H2

L0OO0-NRF590xx-19-00-00-pl-041
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. Poziom i gesto$¢ obliczane

. Poziom obliczany, gesto$¢ (warto$¢ "zamrozona")

Poziom = HTMinLevel, gesto$¢ (wartos¢ "zamrozona")

A
Hp,+HTSafety
A
Hp+HTSafetyy
| v HTMinlevel
A
LOO-NRF500xx-19-00-00-pl-042
Rys. 3: Sposéb obliczen dla HTMinLevel<Hp,
. Poziom i gestos¢ obliczane
Poziom = HTMinLevel, gesto$¢ (warto$¢ "zamrozona")
A
A
HTMinlevel
Hp,+HTSafety
4
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Hp+HTSafety
A 4

LOO-NRF590xx-19-00-00-pl-043

Rys. 4: Sposob obliczeri dla HTMinLevel>Hp,

% Wskazéwka!

Jedli parametr HTGMode jest ustawiony na tryb 1 (tylko P,) lub tryb 2 (P, i P3), gesto$¢ nie jest
obliczana a zamiast tego przyjmowana jest warto$¢ parametru "Gesto$¢ recznie".
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Histereza

Poziom cieczy w zbiorniku nie jest staty, ale ulega nieznacznym zmianom, np. wskutek zaburzen
podczas napetniania. Jesli poziom cieczy oscyluje wokét jednego z pozioméw przetaczania (np. HTMinLevel),
ciggle bedzie zmieniany algorytm (obliczanie wartosci - "zamrozenie" poprzedniej wartosci).

Aby uniknaé tego efektu wokot kazdego punktu przetaczania zdefiniowano histereze potozenia.

—  wartosc obliczana
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, A

Histereza
\ 4
L HTMinLevel

—> warto$¢ "zamrozona"/
wprowadzana recznie

L0O0-NRF590xx-19-00-00-pl-044

Rys. 5: Histereza

Ci$nienie minimalne

Jesli poziom cieczy jest bliski potozeniu czujnika ci$nienia P, lub P,, ci$nienie zmierzone przez
czujnik jest bardzo niskie i pomiar moze by¢ obarczony zbyt duzym btedem, niedopuszczalnym
w pomiarach inwentaryzacyjno-rozliczeniowych zbiornikéw. W tym celu okreslono parametr
ci$nienia minimalnego: HTMinPressure. Jedli ciSnienie zmierzone przez czujnik P, jest nizsze
od warto$ci HTMinPressure, obliczenia gestosci sa zatrzymywane i ostatnia obliczona warto$¢
gestosci jest "zamrazana" lub zwracana jest warto§¢ HTMinLevel (dla parametru HTGLevel).

3.24  Obstuga btedow

W przypadku btedéw/ awarii urzadzeti, algorytm dziatania programu jest nastepujacy:

m Usterka czujnika P;, P, lub P5: usterka jednego z przetwornikdw ci$nienia lub brak sygnatu jest
natychmiast sygnalizowana symbolem btedu na wskazaniu gestosci.

» Blad odczytu bazy danych: w razie btedu odczytu dowolnej wartosci wykorzystywanej
do obliczen zbiornikowych, zwracana jest nieprawidtowa warto$¢ gestosci obserwowanej
oraz parametru HTGLevel.

» Cisnienie nizsze od warto$ci parametru HTMinPressure: jesli ci$nienie P, lub réznica P,-P5
(w trybie 2 i 4) spadnie ponizej minimalnego dopuszczalnego ci$nienia HTMinPressure, program
zatrzymuje obliczenia i zwracana jest warto$¢ parametru HTMinLevel. Jesli ci$nienie P, (w trybie
3 lub 4) spadnie ponizej warto$ci minimalnej, program zatrzymuje obliczenia gestosci, zapisuje
ostatnig wartos$¢ gestosci i warto$¢ gesto$ci obserwowanej zostanie zastgpiona przez tg zapisana
wartos¢, az warto$¢ P, bedzie réwna lub wieksza od wartosci minimalne;.
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3.3 Hybrydowy system pomiaru poziomu z monitorowaniem
gestosci (HTMS) — zasada pomiaru

3.3.1 Informacje ogdlne

Hybrydowy system pomiaru poziomu (HTMS), to metoda obliczania gestosci cieczy w zbiorniku
W oparciu 0 pomiar poziomu (przetwornik montowany na dachu zbiornika) i co najmniej jeden pomiar
ci$nienia (przetwornik montowany u dotu zbiornika). Dodatkowy czujnik ci$nienia, dostarczajacy
dane ci$nienia fazy gazowej nad ciecza moze by¢ zainstalowany na dachu zbiornika, co zapewnia
wyzsza doktadno$¢ pomiaru gesto$ci. Metoda obliczeti zastosowana w punktowym koncentratorze
danych NRF590 uwzglednia takze poziom wody na dnie zbiornika, co umozliwia uzyskanie
najwyzszej doktadnosci obliczei gestosci.

Na Rys. 1 pokazano zbiornik z dachem stozkowym. Zbiornik ten jest napetniony ciecza mierzong
iwoda. Na dachu zbiornika zainstalowano czujniki poziomu (np. radarowy lub z serwosterowaniem),
ktéry mierzy poziom cieczy w zbiorniku, czujnik ci$nienia P, zainstalowany przy dnie zbiornika
mierzy ci$nienie cieczy. Opcjonalny czujnik ci$nienia P;, zamontowany na dachu, mierzy cisnienie
fazy gazowej nad ciecza w gornej czesci zbiornika.

e . woda denna

ciecz mierzona

Hp1.p3

LOO-NRF590xx-19-00-00-pl-045

Rys. 6: Zasada pomiaréw metodg HTMS
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3.3.2 Metoda HTMS - r6wnania obliczeniowe

W metodzie HTMS obliczenia mogg by¢ wykonywane na 2 sposoby. W trybie 1 uzywany jest jeden
czujnik ci$nienia P;, zamontowany u dotu zbiornika a w trybie 2 uzywany jest drugi czujnik
ci$nienia (P;), zamontowany na dachu zbiornika, stuzacy do kompensacji ci$nienia fazy gazowej
wewnatrz zbiornika.

W trybie 1 gestos¢ jest obliczana z nastepujacego wzoru:

o R v,
®*1g* (Lp - v- Hpy) Le-v-Hy

Dla trybu 2 wzér jest nastepujacy:

o P-P _V* D, +(Hp- (Lo - Hppps))™ Dvap' Hpi ps ™ Dy,
®* " 1g* (Lo - v- Hp)) Lp- v- Hy,

gdzie:

Poziom i gesto$¢ oblicza sie z nastepujacych réwnari:

P,: ci$nienie mierzone przez czujnik P, [Pa]

P: ci$nienie mierzone przez czujnik P, [Pa]

lg: lokalna stata grawitacji (= 9.807 m/s?)

Lp: poziom cieczy (m)

Hp,: Odlegto$¢ miedzy czujnikiem P, a poziomem zerowym zbiornika [m]
v =L, - Hp;: wysokos¢ stupa wody powyzej punktu P; (m)

Hp_ps: odlegto$¢ miedzy czujnikiem P, a P5 [m]

Dyt geStosé obserwowana cieczy (kg / m°)

D, gestos¢ powietrza na zewnatrz zbiornika (kg / m>)

Dyqp : gestos¢ gazy gazowej nad cieczg wewnatrz zbiornika (kg / m3)
Lyt : obliczony poziom cieczy (m)

Wskazdéwka!
Powyzsze wzory sa wazne dla v>=0 (poziom wody nad czujnikiem ci$nienia P;). Jesli poziom wody
znajduje sie ponizej czujnika ci$nienia P, gesto$¢ jest obliczana dla v=0

3.3.3  Granice obowigzywania i histereza

Poziom ponizej czujnika ci$nienia

Jesli poziom spadnie ponizej pozycji czujnika ci$nienia Py, gesto$¢ bedzie obliczana w nastepujacy

Sposéb:

m Jedli poprzednia poprawna wartosci obliczona jest dostepna, warto$¢ ta bedzie przyjmowana do
momentu, az znowu beda mogty by¢ wykonywane obliczenia.

m Jedli wczeSniej nie byta obliczona zadna warto$¢, przyjeta zostanie warto$¢ wprowadzona recznie
przez uzytkownika.

Poziom minimalny (HTMinLevel)

W obu powyzszych réwnaniach, gdy L-v-Hp; = 0, obliczona gestos¢ jest liczba nieskoriczong.
Gdy poziom jest bliski tej warto$ci minimalnej, zwieksza sie niepewnos¢ obliczent a wyniki
pomiaréw nie sa wiarygodne. Aby unikna¢ takiej sytuaciji, nalezy zdefiniowa¢ minimalny poziom
cieczy w zbiorniku: HTMinLevel. Jesli warto$¢ "LP-v" spadnie ponizej tego limitu, obliczenia sa
wstrzymywane a gestos$¢ jest przyjmowana tak, jak opisano wyzej.
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Histereza

Poziom cieczy w zbiorniku nie jest staly, ale ulega nieznacznym zmianom, np. wskutek fal
spowodowanych przez wiatr. Je$li poziom cieczy oscyluje wokét poziomu minimalnego (parametr
HTMinLevel), ciagle bedzie zmieniany algorytm (obliczanie wartosci - "zamrozZenie" poprzedniej
warto$ci). Dla unikniecia tego efektu wokét poziomu minimalnego zdefiniowano histereze potozenia.

—> gestosc¢ obliczona
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, A

| Histereza — b gestosé "zamrozona'/
+ wprowadzona recznie

L HTMinLevel

LOO-NRF500xx-19-00-00-pl-048

Rys. 7: Histereza

Ci$nienie minimalne

Jesli poziom cieczy jest bliski potoZeniu czujnika ci$nienia P, ciSnienie zmierzone przez czujnik jest
bardzo niskie i pomiar moze by¢ obarczony zbyt duzym btedem, niedopuszczalnym w pomiarach
inwentaryzacyjno-rozliczeniowych zbiornik6w.

W tym celu okre$lono parametr ci$nienia minimalnego: HTMinPressure. Gdy ci$nienie zmierzone
przez czujnik P, jest mniejsze od warto$ci HTMinPressure, program zatrzymuje obliczenia gestosci.
Algorytm dziatania programu, patrz — Rozdziat 3.2.3.

3.3.4  Obstuga btedéw

W przypadku btedéw/ awarii urzadzeri, algorytm dziatania programu jest nastepujacy:

» Awaria czujnika poziomu, ci$nienia P; lub P; : usterka jednego z przyrzadéw pomiarowych
(przetwornika ci$nienia lub poziomu), badZ brak sygnatu jest natychmiast sygnalizowana na
wskazaniu gestosci.

» Ujemna gestos¢: jesli wynikiem obliczeni bedzie ujemna warto$¢ gestodci (np. dlatego, ze
ci$nienie P; jest wieksze od P,) zwrdcony zostanie btad.

» Cisnienie P1<HTMinPressure lub P,-P;<HTMinPressure: jesli ci$nienie P, lub réznica (P;-P5)
spadnie ponizej minimalnego dopuszczalnego ci$nienia (parametr HTMinPressure), niezaleznie
od chwilowej wartodci poziomu, program zazada recznego wprowadzenia gestosci lub przyjmie
warto$¢ wprowadzong recznie lub "zamrozona".

» Blad podczas odczytu z bazy danych: Jesli podczas odczytu wartosci z bazy danych wystapi
btad, zwrdcona zostanie nieprawidtowa warto$¢ gestosci.
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3.4 Funkcja korekcji odksztatcen zbiornika spowodowanych
oddzialywaniem cisnienia hydrostatycznego (HyTD)

3.4.1 Informacje ogélne

Funkcja korekcji odksztatceni zbiornika spowodowanych oddziatywaniem ci$nienia
hydrostatycznego moze by¢ wykorzystana do kompensacji zmiany odlegtosci pomiarowej (GRH)
wskutek wybrzuszenia (ptaszcza) zbiornika, spowodowanego ci$nieniem hydrostatycznym
wywieranym przez zmagazynowana w nim ciecz. Kompensacja opiera sie na liniowym przyblizeniu
rzeczywistych wynikéw uzyskanych poprzez reczng kontrole ilo$ci na kilku poziomach, w petnym
zakresie pomiarowym zbiornika.

- I _0m
Tx . R

Rezerwa
ekspansyjna

Wys. referencyjna h ‘ ‘

| /
\
\
L

Wys. stupa cieczy =
Wys. referencyjna - rezerwa ekspansyjna - X

Wys. stupa cieczy =
Wys. referencyjna - rezerwa ekspansyjna

L0O0-NRF590xx-19-00-00-pl-051
Rys. 8: Odksztatcenia zbiornika powodowane oddziatywaniem cisSnienia hydrostatycznego

Rzeczywisty przebieg wielko$ci odksztatcenia w funkcji poziomu jest nieliniowy i zalezy od konstrukcji
zbiornika. Jednak ze wzgledu na fakt, ze btad jest zwykle maty w poréwnaniu z wartoscia poziomu
mierzonego, z dobrym przyblizeniem mozna zastosowaé metode liniowa.

Korekcja

Poziom zmierzony
Poziom poczatkowy

L00-NRF590xx-19-00-00-pl-052

Rys. 9: Liniowy przebieg odksztatcenia
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3.4.2 Korekcja HyTD - réwnanie obliczeniowe i opis parametréw

Wielko$¢ korekcji HyTD oblicza sie z nastepujacego réwnania:

CHyTD =- (LP - LSTART)* Dfact if LP>|—START

Przed aktywacja funkcji HyTD nalezy skonfigurowac nastepujace parametry:

Lorart: POZiom poczatkowy, powyzej ktérego stosowana jest korekcja liniowa HyTD

Dy,: wsp6tczynnik odksztatcenia, wyrazony w procentach (wartos$¢ 1 odpowiada wspétczynnikowi
réwnemu 1%)

Wskazdéwkal!

Jako ze zastosowanie tej metody korekcji wptynie na odczyt wysokosci stupa cieczy, przed
zastosowaniem tej metody korekciji zalecane jest sprawdzenie procedur recznej kontroli oraz
weryfikacji poziomu.

3.4.3  Realizacja:

Korekcja HyTD: parametryzacja i obliczenia sa wykonywane wedtug nastepujacego diagramu:

Poziom

Poziom poczatkowy

Wsp. odksztatcenia

N

Korekcja HyTD

LOO-NRF590xx-19-00-00-pl-054

Rys. 10:  Diagram obliczeri korekcji HyTD
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3.5 Funkcja korekcji rozszerzalnosci objetoSciowej zbiornika
w wyniku zmiany temperatury ptaszcza zbiornika (CTSh)

3.5.1 Informacje ogélne

Funkcja korekcji rozszerzalnosci objetosciowej zbiornika w wyniku zmiany temperatury ptaszcza
zbiornika (CTSh) stuzy kompensacji zmiany odlegtosci pomiarowej (GRH) wskutek oddziatywania
temperatury na ptaszcz zbiornika lub rure ostonowa. Temperatura oddziatuje zaré6wno na zwilzane
jaki i niezwilzane czesci ptaszcza zbiornika i rury ostonowej. Obliczenia sg oparte na wspétczynnikach
rozszerzalno$ci cieplnej stali oraz wsp6tczynnikach izolacji cieplnej dla czesci zwilzanej i niezwilzanej
ptaszcza zbiornika. Szacunki temperatur s3 oparte na wartoéciach zmierzonych recznie lub automatycznie
i temperaturze ptaszcza zbiornika podczas kalibracji (szczegétowe informacje, patrz standard API MPMS,
rozdziat 12.1).

Wskazdéwka!

Korekcja taka jest zalecana dla kazdego systemu opomiarowania zbiornika dziatajgcego w warunkach
znacznie odbiegajacych (>10 °C) od warunkéw panujacych podczas kalibracji oraz dla bardzo
wysokich zbiornikéw. Korekcja ta jest bezwglednie zalecana dla aplikacji chtodniczych, kriogenicznych
i grzewczych. Jako Ze zastosowanie tej metody korekcji wptynie na odczyt wysokosci stupa cieczy
w zbiorniku, przed jej zastosowaniem zalecane jest sprawdzenie procedur recznej kontroli oraz
weryfikacji poziomu. Dla utatwienia korzystania, ta metoda korekcji moze by¢ wtaczona i parametryzowana
przez wybranie odpowiedniego typu zbiornika. Typ 3 nalezy wybiera¢ dla typowych nieizolowanych
zbiornikéw z dachem ptywajacym (nie posiadajacym statego dachu). Typ 5 nalezy wybiera¢ dla
zbiornik6w izolowanych.

i
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Rys. 11:  Rdzne typy zbiornikéw

LOO-NRF590xx-19-00-00-xx-001

Tabela 1:
Temperatura czesci zwilzanej i niezwilzanej dla réznych typéw zbiornikéw
Typ zbiornika!) | Rura ostonowa | Zbiornik ze Ty? T
statym dachem
1 Tak Tak Tp T,
2 Nie Tak 7 1 1 1
gTetgTe ST 5T
3 Tak Nie Tp T,
4 Nie Nie 7o g, Ta
8" 8
5 Tak Tak 0 Ty

1. patrz Rys. 4 powyzej

Ty: Temperatura zwilzanej czesci zbiornika (ponizej poziomu cieczy)
Tp: Temperatura niezwilzanej czesci zbiornika (powyzej poziomu cieczy)
Ty: Temperatura fazy gazowej nad ciecza w zbiorniku

T,: Temperatura otoczenia

SR

Tp: Temperatura cieczy mierzonej
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3.5.2 Metoda CTSh: ro6wnanie obliczeniowe

Wielko$¢ korekcji HyTD oblicza sie z nastepujacego réwnania:

CCTSh = (TRH - LP)* EXP* (TD - TCAL) + LP * EXP* (TW - TCAL)

Cergn: Wielko$¢ korekeji w wyniku zmiany temperatury ptaszca zbiornika (m)

TRH: wysoko$¢ referencyjna zbiornika (m)

Lp: poziom cieczy (m)

EXP: wspétczynnik rozszerzalnosci liniowej (m/°C), typowo: 10 x 10-6 m/°C, wprowadzenie w ppm:
np. "10" jako 10 x 10° m/°C

Tear: temperatura kalibracii (°C)

Tp: temperatura niezwilzanej czesci zbiornika (patrz nizej) (°C)

Tyy: temperatura zwilzanej czesci zbiornika (patrz nizej) (°C)

W powyzszym réwnaniu wystepuja 2 parametry (T, i Tyy), ktérych nie mozna bezposrednio
skonfigurowaé za pomoca menu punktowego koncentratora danych. Dla okreSlenia tych parametréw,
nalezy okredli¢ typ zbiornika, korzystajac z parametréw Tank Covered (4302) [Zbiornik zakryty]

i Stilling Well [Rura ostonowa] (4303).

Na Rys. 11 pokazano 4 rézne typy zbiornikéw a w Tabeli 1 podano wartosci obu parametréw: Tp,
i Tyy dla kazdego typu zbiornika.

3.5.3  Realizacja:

Punktowy koncentrator danych wykonuje obliczenia korekcji CTSh wedtug nastepujacego
schematu blokowego:

3104

3201

Poziom

4304
Temp. kalibr.

LOO-NRF590xx-19-00-00-pl-055

Rys. 12:  Schemat blokowy obliczen korekcji CTSh
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4 Menu funkcji

Menu gtéwne

I 1--- Tank Values I » Rozdziat: Menu "Tank Values"

Podmenu

dynamiczne Menu blokéw funkcji

K1

£

4

Rozdziat: Menu "Display"

3--- Configuration

2--- Display )

» Rozdziat: Menu "Configuration”

4--- System » Rozdzial: Menu "System"
|
15--- Alarm |2 151 Level Alarm | B
52-- Temp Alarm _
53-- Alarm #1
54-- Alarm #2
[=Discreteio ] & [e1-isDr# ]
62-- 1S DI #2 N
163-- DI #A » patrz kod zam. poz. 50
64— DI #B8 » patrz kod zam. poz. 60
[ * | HEIR
65-- DO #A » patrz kod zam. poz. 50
K1
*66-- DO #B » patrz kod zam. poz. 60
*67-- DO #C » Patrz kod zam. poz. 20
[7Analogue 10— 1 B [71=- 1S Al 1=
72 Al » patrz kod zam. poz. 20
*73-- AO » patrz kod zam. poz. 20
74— AO #2 » patrz kod zam. poz. 20
K1
75 ISRTD » patrz kod zam. poz. 40
[6==HART devices |2 [*8n— HART Generic | B
=
c
& [8n-FMR23x53x_ | [
o, >
N
& [en—tesemmrsax ] B
£
Q2
§ *8n-- NMT539(+WB) | B
8
et
£ [en-NmT539WB
T
13
<4
®  [an.PMC =N
c
£
*8n-- NMS5/7 =

]9 NRF Output

I—I 791 HART Output | B » patrz kod zam. poz. 20

¥
*92-- Modbus Output

|*92-- BPM Output | >

patrz kod zam. poz. 20

patrz kod zam. poz. 20

LOO-NRF590-19-00-00-pl-039

31




Menu funkcji

4.1 Menu "Tank Values" [Parametry zbiornika]

TANK
o> Poziom odn. Poziom [>—o )
Poziom % [>—o Poziom odn. » Poziom zmierz.
Poziom mierz. [>—o
o—[> Temp odn. Temperatura >—o Poziom HTG Poziom
o> Vapour Ref Temp. pary [>—o
o> Air Temp Ref Temp. pow. [>—o Poziom %
o> Tempo zmian poz. Poziom wody [>— Korekcja poziomu
o—[> P1 odn. (dolne) P1 (dolne) >—o (CTSh+HyTD)
O—D P2 odn. (srodk.) P2 ($rednie) >—o Wys. ref. zbiornika
o> P3 odn. (gorne) P3 (gorne) [>—o
Gestosc obs. [>—o
Lvl. Flow Rate [>— B )
Obj. nat. przept. [>—o o1 odn. (dol Cisn. otoczenia o1 ol
oy Par.og. Todn.  Par. ogolny 1 P>—o P2 odn, §sﬁ’03ﬁ.)) Aty AbS ) Eé?ogiov)ve)
oM Par.og. 20dn.  Par. ogélny 2 > P3 odn. (gome) Wazgl. P3(gome)
o> Par. og. 3 odn. Par. ogélny 3 [>— P1Abs/Wzgl.
o> Par. og. 4 odn. Par. ogolny 4 [>— Cién. P1 recznie Pg,ﬁgss//vv\\//;g: Offset P1
o{Element 1..16 Ref ~ Element 1..16 [>—o Cién. P2 recznie Offset P2
Wys. ref. zbiornika [>—o Cisn. P3 recznie Offset P3
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Menu "Tank values" [Parametry zbiornika] umozliwia przegladanie wszystkich wartosci mierzonych
i obliczonych dla zbiornika:

m Parametry podstawowe (poziom, temperatura...)
m Parametry obliczone (gesto$¢, poziom HTG...)
m Parametry rozszerzone (temperatura pary, poziom wody...)

4.1.1 Podmenu "Primary Values" [Parametry podstawowe] (119X)

Level [Poziom] (1101)

Wskazanie zmierzonego lub obliczonego poziomu po zastosowaniu korekcji. (tylko odczyt)

Temperature [Temperatura] (1192)

Temperatura cieczy: wskazanie aktualnej temperatury cieczy mierzonej. (tylko odczyt)

Obs. Density [Gestos¢ obserwowana] (1103)

Gesto$¢ obserwowana: wskazanie obliczonej gestosci cieczy (gdy funkcja obliczeni jest wiaczona).

(tylko odczyt)

Water Level [Poziom wody dennej] (1104

Wskazanie aktualnego poziomu wody dennej (moze to by¢ warto$¢ wprowadzona recznie). (tylko odczyt)

4.1.2 Podmenu "Pressure Values" [Parametry cisnienia] (120X)

P1 (Bottom) [P1 (dolne)] (1201) -

Cisnienie P1: wskazanie aktualnego ci$nienia P1 (dolnego) (moze to by¢ warto$¢ wprowadzona
recznie). (tylko odczyt)
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P2 (Middle) [P2 ($rodkowe)] (1202) :;:

Cis$nienie P2: wskazanie aktualnego ci$nienia P2 ($redniego) (moze to by¢ warto§¢ wprowadzona
recznie). (tylko odczyt)

P3 (Top) [P3 (gbrne)] (1203)

Cis$nienie P3: wskazanie aktualnego ci$nienia P3 (gérnego) (moze to by¢ warto$¢ wprowadzona
recznie). (tylko odczyt)

4.1.3  Podmenu "Misc. Values" [Parametry rézne] (130X)

Meas. Level [Poziom zmierzony] (1301

Poziom zmierzony: wskazanie aktualnej wartosci poziomu zmierzonej przez podtaczony czujnik
poziomu (tylko odczyt)

Level Correction [Korekcja poziomu] (1302)

Chwilowa catkowita warto$¢ korekcji poziomu. Jest to suma warto$ci wszystkich aktywnych
funkciji korekcji poziomu. (tylko odczyt)

Level % [Poziom %] (1393) .

Poziom wyrazony w procentach: warto$¢ procentowa aktualnego skorygowanego poziomu,
odniesiona do wysoko$ci referencyjnej. (tylko odczyt)

Vapour Temp [Temperatura fazy gazowej] (1304

Temperatura fazy gazowej: wskazanie aktualnej zmierzonej temperatury fazy gazowej nad ciecza w
zbiorniku (moze to by¢ warto$¢ wprowadzona recznie). (tylko odczyt)

Air Temp [Temp. powietrza] (130%)

Temperatura powietrza: wskazanie aktualnej zmierzonej temperatury powietrza (moze to by¢
warto$¢ wprowadzona recznie). (tylko odczyt)

4.1.4 Podmenu "GP Values" [Parametry ogélne] (140X)

Parametry ogélne (GP) to dodatkowe parametry pomiarowe, ktére mogg by¢ przestane do
punktowego koncentratora danych NRF590 i za pomoca bloku funkcji Tank [Zbiornik]
zintegrowane jako punkt pomiarowy, ktéremu mozna nada¢ programowalng nazwe i stosowac
do pdZniejszych obliczeri jako wartos$¢ Zrédtowa.

= GP Value 1 [Parametr ogélny 1]1401)
= GP Value 2 [Parametr ogélny 2](14%%)
m GP Value 3 [Parametr ogélny 3)140%)
= GP Value 4 [Parametr ogdlny 4](14%

Pelny opis korzystania z parametréw ogdlnych podano w rozdziale dotyczacym menu "Configuration”
[Konfiguracjal.
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4.2 Menu "Display" [WskazZnik]

DISPLAY

Gt. wart. mierz.

Dodatk. wart. mierz. 1
Dodatk. wart. mierz. 2
Dodatk. wart. mierz. 3
Dodatk. wart. mierz. 4

TTTT T

-Z::j- <— Podswietlenie
Jezyk obstugi

Gt. wart. mierz.
» [€— Dodatk. wart. mierz. 1
A l«— Dodatk. wart. mierz. 2
Doktadnosé A l«— Dodatk. wart. mierz. 3
wskazan v

€— Dodatk. wart. mierz. 4

Jednostki (JO)

Czestos$¢ przewijania
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Menu wskaznika stuzy do wyboru opcji pracy wskaznika oraz wyswietlania warto$ci mierzonych
na ekranie NRF590. Menu to zawiera réwniez podmenu "Display Units" (DU) [Jednostki (JO)]
parametréw zbiornika. W gérnej czedci wskaznika wyswietlana jest gtéwna warto$¢ mierzona,
wybrana przez uzytkownika. W dolnej czesci wskaznika kolejno mogg by¢ wyswietlane maks. 4
wartodci mierzone, z czesto$cia wybrana przez uzytkownika.

Ustawione jednostki obliczeniowe majg wptyw na sposéb transferu warto$ci do sterowni

z uzyciem okreslonego protokotu (szczegdty podano w opisie poszczegélnych protokotéw)

4.2.1 Podmenu "Display Setup" [Konfiguracja wskaznika] (201X)
Parametry w tym menu okre$lajg ogdélny wyglad i sposéb pracy wskaznika.

Language [Jezyk] (2011
Stuzy do wyboru jezyka obstugi

Contrast [Kontrast] (2012)

Kontrast wskaznika: stuzy do ustawienia kontrastu wyswietlacza CLD. Uwaga: kontrast mozna
zmieni¢ w dowolnym momencie, naciskajac jednoczesnie przyciski (- i E) lub (+ i E), celem
odpowiednio: zwiekszenia lub zmniejszenia ustawienia kontrastu. (Ustawienie domy$lne: 10)

Backlight [Pod$wietlenie] (2013)

Ustawienie pod$wietlenia: catkowicie wytacza podSwietlenie lub wiacza po naci$nieciu przycisku
i pozostaje wiaczone przez ustawiony czas. (Ustawienie domyglne: 10 s)

Scroll Rate [Czesto$¢ przewijania] (2014)

Czestos¢ przewijania wskazan dodatkowych warto$ci mierzonych: czesto$¢ zmiany wskazan to czas,
przez ktéry kazda dodatkowa warto$¢ mierzona jest wyswietlana w dolnej czeSci wskaznika.
(Ustawienie domySlne: 4 s)

Menu Lock [Blokada menu] (2015)

Po uruchomieniy, funkcja blokady uniemozliwia przypadkowe wybranie pozycji menu. Po wiaczeniu
tej funkcji, kazde przejscie z ekranu gtéwnego wymaga nacisniecia przez operatora okreslonej

sekwengcji przycisk6w (pokazanej na ekranie), aby uniemozliwi¢ wykonanie przypadkowej operacii.
(Ustawienie domy$lne: funkcja wytaczona) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Timeout [Limit czasu] 2019

Menu Timeout [Limit czasu]: funkcja ta powoduje powrét do ekranu gtéwnego z dowolnego
poziomu menu, jesli w ustawionym okresie czasie nie zostanie nacisniety zaden przycisk.
(Ustawienie domyslne: 30 min)

Display Test [Test wskaznika] (2018)

Po wiaczeniu tej funkcji, na ekranie wySwietlana jest okre§lona sekwencja obrazéw, celem
sprawdzenia, czy wszystkie elementy wskaznika dziataja prawidtowo

4.2.2 Podmenu "Display Values" [Parametry wyswietlane] (202X)

Parametry tego podmenu stuzg do okreSlenia, ktére wartosci maja by¢ wysSwietlane w gérnym
i dolnym wierszu wskaznika.

Gtéwna warto$¢ mierzona: stuzy do wyboru warto$ci wskazywanej w gérnym wierszu wskaznika.
(Ustawienie domyslne: Tank Values [Parametry zbiornika], Level [Poziom]| (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Sec. Value 1 [Dodatkowa warto$¢ mierzona 1] (2022)

Dodatkowa warto$¢ mierzona nr 1: stuzy do wyboru pierwszej dodatkowej warto$ci mierzonej
wyswietlanej cyklicznie w dolnym wierszu wskaznika. (Ustawienie domy$lne: Tank Values
[Parametry zbiornika], Product Temperature [Temperatura cieczy] (zablokowane przetacznikiem
nadzoru metrologicznego)

Sec. Value 2 [Dodatkowa warto§¢ mierzona 2] (2923) s

Dodatkowa warto$¢ mierzona nr 2: stuzy do wyboru drugiej dodatkowej wartosci mierzonej
wyswietlanej cyklicznie w dolnym wierszu wskaznika. (Ustawienie domy$lne: Undefined
[Niezdefiniowanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Dodatkowa warto$¢ mierzona nr 3: stuzy do wyboru trzeciej dodatkowej wartosci mierzonej
wy$wietlanej cyklicznie cyklicznie w dolnym wierszu wskaZnika. (Ustawienie domyslne:
Undefined [Niezdefiniowana]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Sec. Value 4 [Dodatkowa warto$¢ mierzona 4] (2025)

Dodatkowa warto$¢ mierzona nr 4: stuzy do wyboru czwartej dodatkowej wartosci mierzonej
wyswietlanej cyklicznie w dolnym wierszu wskaznika. (Ustawienie domy$lne: Undefined
[Niezdefiniowanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.2.3 Podmenu "Display Units" [Jednostki wskazari] (203X)

Units Preset [Jednostki domyslne] (2931)

Jednostki domys$lne i format wskazan: parametr ten umozliwia wybér jednej z wartosci domyslnych
dla wszystkich parametréw wyswietlania (jednostki, styl zera, separator dziesietny, doktadnos¢ ...).
[stnieje takze mozliwos$¢ wyboru alternatywnej konfiguraciji, polegajacej na recznym ustawieniu
kazdego parametru. (Ustawienie domy$lne: m, bar, °C) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Jednostki poziomu: stuzy do wyboru jednostki wskazati poziomu na wskazniku punktowego
koncentratora danych. (Ustawienie domyslne: m) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Temp. DU [Jednostka temp.] (2033)

Jednostki temperatury: stuzy do wyboru jednostki wskazat temperatury na wskazniku punktowego
koncentratora danych. (Ustawienie domy$lne: °C) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Press. DU [Jednostka ci$nienia] 2034 :

Jednostki ci$nienia: stuzy do wyboru jednostki wskazan ci$nienia na wskazniku punktowego
koncentratora danych. (Ustawienie domy$lne: bar) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Density DU [Jednostka gestosci] (293%)

Jednostka gestosci: stuzy do wyboru jednostki wskazan gestosci na wskazniku punktowego
koncentratora danych. (Ustawienie domys$lne: kg/m?) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Flow DU [Jednostka tempa zmian poziomu] (2936)

Jednostka tempa zmian poziomu: stuzy do wyboru jednostki tempa zmian poziomu na wskazniku
punktowego koncentratora danych. (Ustawienie domy$lne: m/h) (zablokowane przetacznikiem
nadzoru metrologicznego)

Volume DU [Jednostka objetosci] 2037) :

Jednostka objetosci: stuzy do wyboru jednostki wskazari objetosci na wskazniku punktowego
koncentratora danych. (Ustawienie domys$lne: m?) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Vol. Flow DU [Jednostka przeptywu objeto$ciowego] (2038)

Jednostki przeptywu objetosciowego: stuzy do wyboru jednostki wskazat przeptywu
objetosciowego na wskazniku punktowego koncentratora danych. (Ustawienie domyslne: m3/h)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.2.4 Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (204X)

Decimal Sep. [Separator dziesigtny] (2941) g
Separator dziesietny: stuzy do wyboru kropki (".") lub przecinka (",") jako separatora dziesietnego.

nn

(Ustawienie domyslne: Kropka ".") (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Zero Style [Styl zera] (2042)

Styl cyfry zera: stuzy do wyboru opcji wyswietlania zera z linig diagonalng wewnatrz lub bez.
(Ustawienie domyslne: "0") (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Zera poczatkowe: parametr ten okreSla, czy przed warto$cig liczbowa maja by¢ wyswietlane zera
poczatkowe. (Ustawienie domyslne: Nie) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Okredla, czy znak warto$ci wskazywanej (zar6wno + jak i -) ma by¢ wyswietlany dla wartosci
dodatnich, czy tylko dla wartosci ujemnych. (Ustawienie domyslne: -ve) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Doktadno$¢ wskazar: parametr ten stuzy do wyboru formatu wskazatri doktadnosci wszystkich
warto$ci liczbowych, czyli liczby znakéw przed i ze separatorem dziesietnym. Do wyboru sg trzy
opcje. (Ustawienie domy$lne: Normal [Normalna]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Service English [Jezyk obstugi: angielski] (2047)

Parametr ten umozliwia zmiane jezyka obstugi na angielski, np. na czas obstugi serwisowej
punktowego koncentratora danych. Funkcja ta nie powoduje zmiany jezyka obstugi ustawionego
przez uzytkownika, ktdry jest przywracany po zresetowaniu urzadzenia lub wytaczeniu tej funkgcji.
Zwykle parametr ten jest dostepny poprzez menu skrécone. (Ustawienie domyslne: Off [Wyt])
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" . " . .
4.3 Menu "Configuration" [Konfiguracja]
Gestosc¢ recznie
TANK Lokalna st. grawit.
o> Sygnat poziomu Poziom [>—o Gestos¢ recznie Min. poziom HTMS
Poziom % [>—o Lokalna st. grawit. Gestos¢ pary
Pozi ) Min. poziom HTG Gestos¢ powietrza
oziom mierz. [>—o . o
Pozycja P1 Gestos¢ wody
> Sygnat temp. Temperatura [>—o Odlegtos¢ P1-2 Pozycja P1
o> Temp. fazy gaz. Temp. fazy gaz. [>—o Pozycja P3 Pozycja P3
Temp. pow. Temp. pow.
:E Poz depdenne' Poz wodp d:nne' ; P1 (Dolne ) Poziom mierz:
- wody g - wody g ) —>» Poziom HTG

o3 P1 odn. (dolne) P1 (dolne) [>—o P2(Srodk.) —»{ HTG Poziom wody—»
o P2 odn. ($rodk.) P2 ($rednie) [>—o P3G —>» Gestosc 51 (Dol HTMS [—» Gestosc¢
o> P3 odn. (gorne) P3 (gorne) [>—o (Gome) (Dolne )

Gestosc obs. [>—o P3(Goérne)—

Temp? zmian poz. |>—o Zbiornik zakryty
Obj. nat. przept. [>—o Rura ostonowa
o> Par. og. 1 odn. Par. ogéiny 1 [>—o Temp. kalibr. Poziom poczatk.
o Par. og. 2 odn. Par. ogélny 2 [>—o Wsp. rozszerz. lin. Wsp. odksztatcenia
o—[> Par. og. 3 odn. Par. ogdlny 3 [>— . . .
o Par. 0g. 4 odn. Par. ogdiny 4 [>— Temperatura —3»| Poziom mierz.—»| HyTD |—» Korekcja HyTD
o> Element 1..16 Element 1..16 [>—o Temp. pary —»{ CTSh [—» Korekcja CTSh
Wys. ref. zbiornik
ys. ref. zbiornika [>—o Temp. pow.
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Menu Configuration [Konfiguracja] umozliwia dostep do wszystkich ustawieni i funkcji
obliczeniowych punktowego koncentratora danych NRF590.

4.3.1 Podmenu "Basic Config." [Konfig. Podstawowa] (320X)

Sygnat poziomu: stuzy do zdefiniowania Zrédta sygnatu poziomu mierzonego. (Ustawienie
domy$lne: Undefined [Niezdefiniowany]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

(3202)

Temp Ref [Sygnat temp.]

Sygnat temperatury cieczy: stuzy do zdefiniowania Zrédta temperatury cieczy mierzone;.
(Ustawienie domys$lne: Undefined [Niezdefiniowane]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Tank Ref. Height [Wys. ref. zbiornika] (3203)

Wysokos¢ referencyjna zbiornika: parametr ten okresla wysokos¢ referencyjng zbiornika. Stuzy do
obliczen skorygowanego poziomu % oraz przeptywu objetosciowego. (Ustawienie domyslne: 20.000 m)

4(Wszystkie tryby)

Dip Freeze [Zamrozenie] 3204) :

Funkcja ta stuzy do wilaczenia i wytgczenia trybu zamrozenia, w ktérym warto$¢ poziomu jest
zamrazana. Zwykle parametr ten moze by¢ ustawiony za pomocg menu szybkiego uruchomienia
(tylko po uruchomieniu urzadzenia). (zablokowany przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Dip Freeze IP [ZamrozZenie adresu IP] (3205)

Wiaczenie funkcji zamrozenia: funkcja ta umozliwia wiaczenie trybu zamrozenia przez jedno
z wej$¢ dyskretnych, gdy bedzie ono w stanie aktywnym. (Ustawienie domysine: Undefined
[Niezdefiniowane]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.3.2 Podmenu "Extended Config." [Konfig. rozszerzona] (330X)

Water Level Ref [Poziom wody dennej] 3301

Poziom wody dennej: stuzy do okreélenia Zrédta sygnatu poziomu wody dennej lub uzycia wartosci
wprowadzonej recznie. (Ustawienie domyslne: Manual [Recznal)

Man. Water Level [Poziom wody recznie] (3302)

Poziom wody recznie: parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzony recznie poziom wody dennej
(jesli jest uzywany). (Ustawienie domyslne: 0.000 m)

Vapour Temp. Ref [Temperatura fazy gazowe;j] (3393)

Temperatura fazy gazowej: parametr ten stuzy do okredlenia Zrédta temperatury fazy gazowej nad
poziomem cieczy mierzonej lub, ze ma by¢ uzywana warto$¢ wprowadzona recznie. (Ustawienie
domyslne: Manual [Reczna])

Man. Vap. Temp [Temp. fazy gazowej recznie] 3304

Temperatura fazy gazowej nad cieczg recznie: parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzong
recznie warto$¢ temperatury fazy gazowe;j (jesli jest uzywana). (Ustawienie domyslne: 25.0 C)
Air Temp Ref [Temp. powietrza] (3305)

Temperatura powietrza: parametr ten okregla zZrédto sygnatu mierzonej temperatury powietrza lub,
Ze ma by¢ uzywana warto$¢ wprowadzona recznie. (Ustawienie domys$lne: Manual [Reczna])

Man.Air Temp [Temp. pow. recznie] (3399)

Temperatura powietrza recznie: parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzong recznie warto$¢
temperatury powietrza (jesli jest uzywana). (Ustawienie domyslne: 25.0 C)

Ambient Press. [Ci$nienie otoczenia] (337)

Ci$nienie otoczenia: parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzong recznie warto$¢ cisnienia
powietrza (jesli jest uzywany). (Ustawienie domyslne: 1.00 bar)

4.3.3 Podmenu "Pressure Setup" [Konfig. ci$nienia] (34XX)

Podmenu "P1 (Bottom)" [P1 (Dolne)] 341X)

P1 (Bot) Ref [Cisn. dolne] 3411/

Cis$nienie P1: parametr ten stuzy do okre$lenia Zrédta sygnatu ci$nienia mierzonego P1 lub, Ze ma
by¢ uzywana warto$¢ wprowadzona recznie. (Ustawienie domyslne: Manual [Reczna])

PI Man. Press. [Cisn. PI recznie] 31%

Ci$nienie P1 recznie: parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzona recznie wartos$¢ cisnienia P1
(dolnego) (jesli jest uzywany). (Ustawienie domyslne: 0.00 bar)

P1 Position [Pozycja P1](3#13

Pozycja P1: parametr ten wskazuje wprowadzong recznie pozycje czujnika ci$nienia P1 (dolnego)
w kierunku pionowym wzgledem poziomu zerowego (tzn. ptytki odniesienia). (Ustawienie
domyslne: 5.000 m)

PI Offset [Offset P1](3419

Offset cisnienia P1: parametr ten wskazuje wprowadzong recznie warto$¢ offsetu cisnienia, ktéra
ma by¢ zastosowana dla warto$ci mierzonej ciSnienia P1 (dolnego). (Ustawienie domyslne: 0.00 bar
[wzgledne])
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P1 Abs / Rel [P] absolutne/wzgledne] 3*13

Rodzaj ci$nienia P1: wskazuje, czy warto$¢ cisnienia P1 (dolnego) jest wartoscia absolutng, czy wzgledna.
(Ustawienie domy$lne: wzgledne)

Wskazéwka!
Sprawdzi¢, czy podiaczony przetwornik ci$nienia pracuje w trybie "ci$nienie" a NIE w innym trybie,
np. "poziom "!

Podmenu "P2 (Middle)" [P2 ($rednie)] (342X)

P2 (Mid) Ref [Cisn. Srednie P2] %21

Cisnienie P2: parametr ten stuzy do okreslenia Zrddfa sygnatu ci$nienia mierzonego P2 ($redniego)
lub, Zze ma by¢ uzywana warto$¢ wprowadzona recznie. (Ustawienie domyslne: Manual [Recznal)

P2 Man. Press. [Cisn. P2 recznie] 3712

Cisnienie P2 (recznie): parametr ten wskazuje aktualnie wprowadzong recznie warto$¢ cisnienia P2
(Sredniego) (jesli jest uzywany). (Ustawienie domy$lne: 0.00 bar)

PI-2 Distance [Odlegtos¢ P1-P2] 3423

Odlegto$¢ od P1 - P2: parametr ten wskazuje recznie wprowadzong odlegtos¢ miedzy czujnikiem
P1 (dolnym) a czujnikiem P2 ($rednim) w kierunku pionowym (warto$¢ domyslna: 2.000 m)

P2 Offset [Offset P2] 3424

Offset ci$nienia P2: parametr ten wskazuje wprowadzong recznie warto$¢ offsetu cisnienia, ktéra
ma by¢ zastosowana dla wartosci mierzonej ci$nienia P2 ($redniego). (Ustawienie domyslne: 0.00
bar [wzgledne])

P2 Abs / Rel [P2 absolutne/wzgledne] (323
Typ cidnienia P2: wskazuje, czy warto$¢ ci$nienia P2 (posredniego) jest warto$cig absolutng, czy wzgledna.
(Ustawienie domy$lne: wzgledne)

Podmenu "P3 (Top)" [P3 (gérne)] 343%)

P3 (Top) Ref [Cisn. P3 (gdrne)] 3*3Y

Cisnienie P3: parametr ten stuzy do okre$lenia Zrédta sygnatu cisnienia mierzonego P3 (gérnego)
lub, Ze ma by¢ uzywana warto$¢ wprowadzona recznie. (Ustawienie domyslne: Manual [Recznal)

P3 Man. Press. [Cisn. P3 recznie] 3%

Cisnienie P3 (recznie): paramtr ten wskazuje aktualnie wprowadzong recznie warto$¢ cisnienia P3
(gbrnego) (jesli jest uzywany). (Ustawienie domyslne: 0.00 bar)

P3 Position [Pozycja P3] (3433

Pozycja P3: parametr ten wskazuje wprowadzona recznie pozycje czujnika ci$nienia P3 (gérnego)
w kierunku pionowym (wzgledem ptytki odniesienia). (Ustawienie domyslne: 20.000 m)

P3 Offset [Offset P3] (3434

Offset cisnienia P3: parametr ten wskazuje wprowadzong recznie warto$¢ offsetu cisnienia, ktéra
ma by¢ zastosowana dla warto$ci mierzonej ci$nienia P3 (gérnego). (Ustawienie domyslne: 0.00 bar
[wzgledne])

P3 Abs / Rel [P3 absolutne/wzgledne] 3*3%

Typ ci$nienia P3: parametr ten wskazuje, czy warto$¢ cisnienia P3 (gérnego) jest wartoscia
absolutng, czy wzgledna. (Ustawienie domy$lne: wzgledne)
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4.3.4 Podmenu "GP Values" [Parametry ogélne] (35XX)

To podmenu stuzy do konfiguracji czterech parametréw ogélnych (GP), z ktérych kazdy moze by¢
przypisany do warto$ci mierzonej i opatrzony oznaczeniem TAG wybranym przez uzytkownika.
Oznaczenie to jest potem wykorzystywane w menu Tank Values [Parametry zbiornika] oraz
wysSwietlane na wskazniku.

Uwaga: Warto$ci parametréw ogélnych sa przez caty czas wySwietlane w pierwotnych jednostkach
pomiarowych.

Uwaga: Parametry ogdlne moga by¢ przesytane do sterowni za pomocg niektérych protokotéw
komunikacji obiektowej (szczeg6towe informacje podano w dokumentacji dla danego protokotu)

Podmenu "GP Value 1..4" [Parametr ogélny 1...4] 357X

Tag 1..43°m0)

Oznaczenie TAG parametru ogélnego nr 1..4: oznaczenie TAG dla parametru ogélnego N (GPy).
Jedli dany parametr jest aktywny, bedzie ono wySwietlane na wskazniku lokalnym wraz z warto$cia
mierzona. (Ustawienie domyslne: "GP Value N" ["Parametr ogélny N"|)

Parametr ogéiny 1..435%%

Parametr ogélny # 1..4: okresla Zrédto wartosci dla parametru ogélnego N (GPy). (Ustawienie domy$lne:
niezdefiniowano)

GP Value 1..4 [Parametr ogdiny 1...4] (33

Parametr og6lny # 1..4: wskazuje aktualng warto$¢ parametru ogélnego.

4.3.5 Podmenu "Calculations" [Obliczenia] (36%¥X)

Podmenu "HTG" (361X)

Hydrostatyczne pomiary zbiornikowe: ten typ obliczeri umozliwia wykorzystanie punktowego
koncentratora danych NRF590 do obliczel poziomu cieczy z wykorzystaniem jednego lub kilku
czujnik6w ci$nienia, oraz gestosci cieczy, jesli zainstalowane s3 oba czujniki P1 i P2.
Nastepujace parametry w tej grupie wystepuja takze w innych cze$ciach menu:

m P1 Position [Pozycja P1]1301%) (definicje podano w opisie dla parametru nr 3413 w podmenu
Pressure setup [Konfig. ci$nienial)

= P1-2 Distance [Odlegtos¢ P1-2] 13019) (definicje podano w opisie dla parametru nr 3423
w podmenu Pressure setup [Konfig. ci$nienia])

m P3 Position [Pozycja P3] (3°17) (definicje podano w opisie dla parametru nr 3433 w podmenu
Pressure setup [Konfig. ci$nienia])

m Obs. Density [Gesto$¢ obserwowana| (319 (definicje podano w opisie dla parametru nr 1103
w menu Tank Values [Parametry zbiornika])

Uwaga: Jesli przy wchodzeniu do menu HTG wtaczony jest tryb HTMS, pojawi sie monit o wytaczenie
trybu HTMS przed wtaczeniem trybu HTG.
Manual Density [Gestos¢ recznie] 33%)

Recznie wprowadzona warto$¢ gestosci (Wartosé domyslna: 800.00 kg/m?3)

Local Gravity [Lokalna stata grawitacji] 313

Recznie wprowadzona wartos¢ statej grawitacji (Warto$¢ domyslna: 9.8070 m/s?)

Min. HTG Level [Min. poziom HTG]3%'%

Poziom minimalny w trybie HTG lub HTMS: Minimalny poziom cieczy, ktéra powinna znajdowac
sie w zbiorniku, aby obliczenia w trybie HTG i HTMS mogty by¢ wykonywane. Jesli warto$¢ ta jest
mniejsza od warto$ci: pozycja P1 + strefa bezpieczetistwa HT, do obliczeti zostanie przyjeta ta druga
warto$¢. (Ustawienie domyslne: 7.000 m)

HTG Level [Poziom HTG] 3918 s

Biezaca warto$¢ obliczona poziomu HTG w zbiorniku (tylko jesli uruchomiono tryb HTG). (tylko odczyt)
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Podmenu "HTMS" (362X)

Hybrydowy system pomiaru poziomu: w trybie tym obliczenia s3 wykonywane w oparciu o sygnaty
z przyrzadu do pomiaru poziomu i ci$nienia.
Nastepujace parametry w tej grupie wystepuja takze w innych cze$ciach menu:
m P3 Man. Press. [Cisn. P3 recznie| 3028 (definicje podano w opisie dla parametru nr 3413 w
podmenu Pressure setup [Konfig. ci$nienia])
m Tag 3 13929 (definicje podano w opisie dla parametru nr 3433 w podmenu Pressure setup [Konfig. ci$nienia))
m Obs. Density [Gesto$¢ obserwowana] (302A) (definicje podano w opisie dla parametru nr 1103
w menu Tank Values)

Uwaga: Jedli przy wchodzeniu do menu HTMS wiaczony jest tryb HTG, pojawi sie monit o wytaczenie
trybu HTG przed wtaczeniem trybu HTMS.

Manual Density [Gesto$¢ recznie] (3922

Recznie wprowadzona wartosé gestosci (Warto$¢ domyslna: 800.00 kg/m?)

Local Gravity [Lokalna stata grawitacji] (3023

Recznie wprowadzona wartos¢ statej grawitacji (Wartos¢ domyslna: 9.8070 m/s?)

Min. HTMS Level [Min. poziom HTMS] 3029

Minimalny poziom cieczy, ktéra powinna znajdowac sie w zbiorniku, aby obliczenia w trybie HTG
i HTMS mogty by¢ wykonywane. Jesli warto$¢ ta jest mniejsza od wartosci: pozycja P1 + strefa
bezpieczetistwa HT, do obliczeti zostanie przyjeta ta druga wartos¢. (Ustawienie domyslne: 7.000 m)

Vapour Density [Gestos¢ fazy gazowej] 302

Recznie wprowadzona warto$¢ gestosci fazy gazowej nad poziomem cieczy w zbiorniku.
(Ustawienie domyslne: 1.20 kg/m?)

Air Density [Gestos¢ powietrzaj (30%9)

Recznie wprowadzona warto$¢ gestosci powietrza wewnatrz/wokét zbiornika. (Ustawienie
domyslne: 1.20 kg/m?)

Water Density [Gestos¢ wody] (30%7)

Recznie wprowadzona warto$¢ gestosci wody w zbiorniku (Warto$¢ domyslna: 1000.00 kg/m3)

Podmenu "CTSh" (363X)

Korekcja rozszerzalnosci objetoSciowej zbiornika w wyniku zmiany temperatury ptaszcza zbiornika
(CTSh): obliczenie kompensacji poziomu cieczy w zbiorniku spowodowanego zmiang odlegtosci
pomiarowej wskutek rozszerzania sie/ skurczu $ciany zbiornika spowodowanego réznica
temperatur miedzy ciecza a faza gazowa wewnatrz zbiornika a temperaturg powietrza na zewnatrz
zbiornika. Temperaturg odniesienia dla korekcji CTSh jest temperatura suchego zbiornika,
definiowana jako temperatura w momencie pomiaru wysokosci referencyjnej zbiornika.

Uwaga: Trybu tego nie nalezy stosowaé wraz z pomiarem w trybie HTG, poniewaz poziom nie jest
mierzony wzgledem odlegtosci pomiarowe;.

Covered Tank [Zbiornik zakryty] 3632

Zbiornik zakryty: parametr stuzacy do obliczen korekcji CTSh wskazujacy, czy zbiornik jest zakryty
iw zwiazku z tym zawiera faze gazowa ponad powierzchnia cieczy lub dach ptywajacy.
(Ustawienie domy$lne: Covered [Zakryty])

Stilling Well [Rura ostonowa] (3933

Parametr wykorzystywany w obliczeniach CTSh oznaczajacy, czy przyrzad do pomiaru poziomu
jest zamontowany na rurze ostonowej. (Ustawienie domyslne: No [Nie])
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Calibr. Temp. [Temp. kalibracji] 3*3¥

Temperatura kalibracji: wskazuje temperature kalibracji zbiornika, tzn. w momencie wykonywania
pomiaru wysoko$ci referencyjnej zbiornika. (Ustawienie domyslne: 25.0 °C)

Lin.Exp.Coeff. [Wsp. rozszerzalnosci liniowej] (393

Wspétczynnik rozszerzalnosci liniowej: recznie wprowadzona warto$¢ wspétczynnika
rozszerzalnosci liniowej materiatu $ciany zbiornika (warto$¢ podawana jest dla stopni Kelvina).
(Ustawienie domyslne: "Invalid" [Niewazna])

CTSh Corr. [Korekcja CTSh] (3630 -

Korekcja CTSh: biezaca obliczona warto$¢ korekeji poziomu CTSh (tylko przy wiaczonym trybie
CTSh). (tylko odczyt)

Podmenu "HyTD" (364X)

Odksztatcenia zbiornika powodowane oddziatywaniem ci$nienia hydrostatycznego: Obliczenie
kompensacji poziomu spowodowanego zmiang odlegtosci pomiarowej wskutek odksztatcenia
$ciany zbiornika przez zawarta w nim ciecz.

Uwaga: Trybu tego nie nalezy stosowaé wraz z pomiarem w trybie HTG, poniewaz poziom nie jest
mierzony wzgledem odlegto$ci pomiarowe;.

Starting Level [Poziom poczatkowy] (304

Poziom poczatkowy HyTD: Poziom poczatkowy, od ktérego bedzie stosowana liniowa korekcja
HyTD. (Ustawienie domyslne: 0.500 m)

Def. Factor [Wsp. odksztaicenia] 3%

Wspétczynnik odksztatcenia: Wspdétczynnik odksztatcenia wykorzystywany do korekciji liniowej
HyTD. (Ustawienie domyslne: 0.2 %)

HyTD Corr. [Korekcja HyTD] %% s
Korekcja HyTD: aktualna warto$¢ korekcji poziomu HyTD (tylko po wiaczeniu trybu HyTD). (tylko odczyt)

4.4 Menu "System"

Menu "System" obejmuje parametry obowigzujace dla catego systemu pomiarowego, jak np. kod
dostepu, numer seryjny produktu, wersja oprogramowania. To menu obejmuje réwniez operacje
resetu jednostki master NRF590.

4.4.1  Podmenu "Device Status" [Status urzadzenia] (41°%)

Current Status [Biezacy status] 4101

Parametr ten wskazuje biezacy kod aktywnego statusu o najwyzszym priorytecie. Jesli aktywnych
jest kilka kodéw statusu, liste mozna przewija¢ w gére i w dét naciskajac przycisk Enter (pozycja
kodu na liScie zawsze odpowiada priorytetowi statusu, poczynajac od najwyzszego)

Status History [Historia statusu] (4102)

Parametr ten umozliwia przegladanie listy poprzednich i biezacych kod6éw statusu, przewijanie listy
w déti w gére, wybér pozycii z listy (lista jest sporzadzona w kolejnodci aktywnych kodéw statusu,
ponizej kodu statusu wskazywany jest czas pracy systemu w chwili wystapienia zdarzenia).
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4.4.2 Podmenu "System Param." [Parametry systemu] (420X)

Access Code [Kod dostepu] (4201)
Kod dostepu okresla uprawnienia do obstugi punktowego koncentratora danych.

m Kod "100" umozliwia uzytkownikowi zmiane parametréw konfiguracyjnych oraz wchodzenie
do menu resetu

Uwaga: Po uptywie 30 minut nieaktywnosci nastepuje automatyczne dezaktywacja kodu dostepu

Software Ver. [Wersja oprogramowania] (4202)

Wyswietla aktualny numer wersji oprogramowania zainstalowanego w urzadzeniu

W&M State [Blokada trybu rozliczeniowego] (4203)

Parametr ten wskazuje stan przefacznika nadzoru metrologicznego. Gdy jest on aktywny,
wySwietlana jest rowniez warto$¢ sumy kontrolnej dla danej konfiguracji urzadzenia.
Sprawdzenie statusu pomiaréw rozliczeniowych jest wykonywane w 2 fazach:

m Pierwsza faza obejmuje sprawdzenie wartosci z urzadzenia pomiarowego podtagczonego do wejécia
NRF590
m Druga faza obejmuje sprawdzenie bloku funkcji TANK

Status pomiaréw rozliczeniowych urzadzenia pomiarowego jest prawidtowy, jesli:

m przetacznik blokady trybu rozliczeniowego jest zamkniety (lub ustawiona jest odpowiednia opcja
oprogramowania)

m 7 urzadzenia pomiarowego nie przychodzi sygnat statusu alarmu

m dla radarowego przetwornika poziomu Micropilot S: status pomiaréw rozliczeniowych to "aktywny
pozytywny";

m dla podtaczonego przetwornika RTD: przetacznik blokady trybu rozliczeniowego czujnika jest
zamkniety, potozenie czujnika jest ustalone i znajduje sie pomiedzy okreslonymi warto$ciami
alarmowymi poziomu minimalnego i maksymalnego

Jesli dowolny z tych warunkéw nie jest spetniony, w menu urzgdzenia HART warto$ci zmierzone
przez przyrzad beda wskazywane wraz ze znakiem "#".
Status przetacznika nadzoru metrologicznego na poziomie funkcji TANK jest prawidtowy, jesli:

m przelycznik nadzoru metrologicznego punktowego koncentratora danych jest zamkniety
m status warto$ci mierzonej jest "w porzadku"
m dodatkowo dla pomiaru poziomu: hie s3 wtaczone obliczenia zbiornikowe (CTSh, HyTD, HTMS, HTG)

Jesli dowolny z tych warunk6éw nie jest spetniony, wskazywana warto$¢ dla grupy funkcji
zbiornikowych jest wySwietlana wraz z symbolem "#".

Serial No [Nr seryjny] 4204

Wyswietlany jest numer seryjny urzadzenia, ktéry powinien by¢ zgodny z numerem podanym
na tabliczce znamionowej urzadzenia (warto$¢ ta moze zosta¢ zmieniona przez serwisanta)
Order Code [Kod zaméwieniowy] 4205

Wyswietlany jest kod zamdéwieniowy urzadzenia, ktéry powinien by¢ zgodny z kodem podanym
na tabliczce znamionowej urzadzenia (warto$¢ ta moze zosta¢ zmieniona przez serwisanta)
Total Run Time [Catkowity czas pracy] (42%6)

Wyswietla catkowity czas pracy urzadzenia (w dniach, godzinach, minutach i sekundach)

ToF Upload [Odczyt ToF] (4207)
Stuzy do wyboru rodzaju informacji odczytywanych za pomoca oprogramowania ToF Tool. Zwykle

odczytywane s3 tylko parametry, jednak opcja ta umozliwia odczyt wielu dodatkowych informacji
dotyczacych urzadzenia (wersja oprogramowania, sprzetu, numer seryjny modutu elektroniki itd.)
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4.4.3
Reset systemu wplywa na caly system pomiarowy NRF590:

Podmenu "System Reset" [Reset systemu] (4R0X)

m Restart (nie s3 zmieniane Zadne parametry)
m Przywrdcenie CS (przywracane sg ostatnio zapisane wartosci ustawien klienta)
m Przywrdcenie FS (przywracane s3 fabryczne ustawienia wszystkich parametréw)

Uwaga: Menu to jest wySwietlane tylko po wprowadzeniu wtasciwego kodu dostepu.
Uwaga: Po wybraniu kazdej opcji wyswietlany jest monit o potwierdzenie wykonania kazdego
dziatania.

4.5  Menu "Alarms" [Alarmy] 6¥XX)

Menu alarméw zawiera cztery bloki funkcji alarmu:

m Level Alarm [Alarm poziomu] P1*X)

» Temp Alarm [Alarm temperatury] (°2XX)
m Alarm #1 (03X

m Alarm #2 (O4XX)

4.5.1 Blok funkcji "Alarm"
Wspotczynnik
Warto$¢ btedu ttumienia Warto$¢ HH
WarlosC__y | gy AD | FILTR > ALARM Alarm HH
AL-L odniesienia
AL-T o] _
\ Alarm HH+H
AL-1 Btad : @
AL-2 : » ALARM Alarm H
Wartosé HH+H [>—o ! ‘
Alarm HH [>—o ;TTTT T -7 @ Dowolny alarm
Alarm H [>—o ! ‘
art. - powolny alarm [>— ! » ALARM Alarm L
oan- Alarm L [>— !
Alarm LL [>—o e -7 @ Alarm L+LL
Alarm L+LL [>—o !
| —>» ALARM Alarm LL

LOO-NRF590-19-00-00-pl-059

W punktowym koncentratorze danych NFR590 dla wszystkich alarméw parametry oraz funkcje sa
identyczne. Po uruchomieniu funkcji wyswietlane s3 trzy tryby pracy (oraz dodatkowe opcje konfiguracji):

m Disabled [Nieaktywny] 1%
» Enabled [Aktywny] (°22X)
m Latching [Blokada] (°"3¥)

Po wigczeniu alarmu mozna ustawi¢ dodatkowe parametry konfiguracyjne.
Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (°n2X & 5n3X)

Value Ref [Wartos¢] 5n21/5n31)
Okredla skad pochodzi warto$¢, ktéra bedzie sprawdzana z warunkami alarmowymi.

m Alarm poziomu (ustawienie domy$lne: Tank Values [Parametry zbiornika], Level [Poziom])

m Alarm temperatury (ustawienie domyslne: Tank Values [Parametry zbiornika], Product
Temperature [Temp. cieczy])

m Alarm # 1 i # 2 (ustawienie domyslne: Undefined [Niezdefiniowanyl)
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LL Value [Wartos¢ LL](3"%2/33%) s

Wartos$¢ alarmu Niski-Niski: okresla punkt, w ktérym wtaczony powinien by¢ alarm Niski-Niski.
Gdy warto$¢ wejsciowa spadnie ponizej tego punktu, uruchamiany jest alarm. Wytaczenie alarmu
nastepuje wtedy, gdy warto$¢ wejsciowa przekroczy ten punkt (z uwzglednieniem histerezy).
(Ustawienie domy$lne: "Unknown" [Nieznana]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Warto$¢ alarmu Niski: okresla punkt, w ktérym wtaczony powinien by¢ alarm "Niski". Gdy warto$¢
wejSciowa spadnie ponizej tego punktu, uruchamiany jest alarm. Wytaczenie alarmu nastepuje
wtedy, gdy warto$¢ wejSciowa przekroczy ten punkt (z uwzglednieniem histerezy). (Ustawienie
domy$lne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Warto$¢ alarmu "Wysoki": okredla punkt, w ktérym wiaczony powinien by¢ alarm "Wysoki".

Gdy warto$¢ wejsciowa wzro$nie powyzej tego punktu, uruchamiany jest alarm. Wytaczenie
alarmu nastepuje wtedy, gdy warto$¢ wejsciowa spadnie ponizej tego punktu (z uwzglednieniem
histerezy). (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

HH Value [Wartos¢ HHJ 3"25/3135) g

Wartos$¢ alarmu Wysoki-Wysoki: okreéla punkt, w ktérym wilaczony powinien by¢ alarm Wysoki-
Wysoki. Gdy warto$¢ wejsciowa wzroshie powyzej tego punktu, uruchamiany jest alarm.
Wrylaczenie alarmu nastepuje wtedy, gdy wartos¢ wejSciowa spadnie ponizej tego punktu

(z uwzglednieniem histerezy). (Ustawienie domy$lne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

(5n26/5n36)

Error Value [Wartos¢ zastepczal

Jesli wartos¢ wejSciowa uruchamiajgca alarm jest nieprawidtowa lub zawiera btad, na wyjsciu
alarmu warto$¢ wystawiana jest ta stata warto$¢. (Ustawienie domyslne: All alarms [Wszystkie
alarmy]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Value [Wartosc] (5n27/5n37) .

Warto$¢ na wejsciu pradowym po filtrowaniu. (tylko odczyt)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (*n%X & 5nRX)

Damping Factor [Wspétczynnik tiumienia P s
Wspétczynnik ttumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktérg wartosci s podawane na filtr,

co zmienia szybko$¢ reakcji wyjScia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domy$lne: 5 s)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Hysteresis [Histereza] *"%)

Warto$¢ histerezy jest uzywana w pofaczeniu z warto$ciami alarmowymi, aby zapobiec
wielokrotnemu wiaczaniu sie alarmu, gdy warto$¢ sygnatu wejsciowego jest bliska wartosci
alarmowej. Dla alarmu Wysoki lub Wysoki-Wysoki wytaczenie alarmu nastepuje wtedy, gdy

warto$¢ mierzona spadnie ponizej wartosci alarmowej 0 warto$¢ histerezy. Dla alarmu Niski lub

Niski-Niski wytaczenie alarmu nastepuje wtedy, gdy warto$¢ mierzona wzrosnie powyzej warto$ci
alarmowej 0 warto$¢ histerezy. (Ustawienie domyslne: 0.001 m [warto$¢ wzgledna| (zablokowane

przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Alarm wigczony
Histereza
Warto$¢ "HH"  ———5—— _____¢ _______
Wartos¢ "H" t

Wartoéé "L" - IR I B N [_

Wartos¢"LL"  — \/

Alarm "HH" [ ]
Alarm "H" ]
Alarm "L"
Alarm "LL"

Blokada alarmu wigczona

Warto$¢ "HH"
Wartos¢ "H"

Wartos¢ "L"

Wartos¢ "LL"

Alarm "HH"
Alarm "H"
Alarm "L"
Alarm "LL"

Histereza

Wylgczenie alarmu

Potwierdzenie i wylaczenie biezacego alarmu(éw) "%

L00-590xx-19-00-00-pl-049

Tylko dla trybu wiaczonej blokady alarmu. Potwierdzenie powoduje wytaczenie alarmu.

4.6  Menu "Discrete /0" [Wej$cia/wyjscia dyskretne][ (6X¥X)

W zaleznosci od konfiguracji punktowego koncentratora danych NRF590, menu wejs¢/ wyjsé

dyskretnych obejmuje szereg blokéw funkcji:

= [S DI #1 [We cyfrowe 1 iskrobezp.] ((1X%)
= [S DI #2 [We cyfrowe 2 iskrobezp.] (62X%)

m DI #A [We cyfrowe A] (93%%) (gdy zainstalowana jest karta wej$¢ cyfrowych A)

» DI #B [We cyfrowe B| (04X} gdy zainstalowana jest karta wejs¢ cyfrowych B)

m DO #A [Wy cyfrowe A] (65XX) (gdy zainstalowana jest karta wyjs¢ cyfrowych A)
» DO #B [Wy cyfrowe B (09XX) (gdy zainstalowana jest karta wyj$¢ cyfrowych B)
» DO #C [Wy cyfrowe C] (9%X] (dostepne tylko dla wersji z protokotem V1)
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4.6.1 Blok funkcji "Discrete Input" [Wejscia dyskretne]
IS DI #1 DI #A
E Wartosé wejsciowa [>—o ?\.: Wartos¢ wejsciowa [>—o Typ zestyku W;ﬂ?;?g;nik
\/Sv)el;]';lér]cai‘:;wy_> N%C —>| FILTR w;ggiaa
IS DI #2 DI #B
\o___| wartoscwesciowa > \J___| Wartosc wejsciowa [>—
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Dla wszystkich wej$¢ dyskretnych punktowego koncentratora danych NRF590 zestawy
parametréw i funkcji sg identyczne:

Podmenu "Values" [Warto$ci] (¢"1%)

Input Value [Warto$¢ wejsciowaj (0011 -

Warto$¢: zmierzona i filtrowana warto$¢ sygnatu wejsciowego. (tylko odczyt)

Input Value [Wartos¢ wejsciowa] (0712

Zmierzone i kalibrowane napiecie wejSciowe, wykorzystywane nastepnie do ustawienia fizycznego
stanu przetagczania. (tylko odczyt)

Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (672X)

Contact Type [Typ zestyku] (02

Stuzy do okreglenia typu zestyku podiaczonego do tego wejscia, opcje: zwierny (NO), rozwierny
(NC). (Ustawienie domyslne: zwierny (NO))

Damping Factor [Wspéiczynnik ttumieniaj (9"

Wspétczynnik ttumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktéra wartosci sa podawane na filtr, co
zmienia szybko$¢ reakcji wyjscia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domyslne: 5 s)
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4.6.2  Blok funkcji "Discrete Output" [Wyjscia dyskretne]

DO #A

o>

Warto$¢

71

DO #B

N

Wartos¢

71

DO #C

N

Wartos¢

71

Wspétczynnik
Tryb wartosci ttumienia Typ zestyku

> + NO -
Warto$¢ —] / T ] FLTR %?—» AC > Wyjscie
Wart. symulowana 4’6

» L

v vr Ll
Warto$¢ wyjsciowa

/_/\

Warto$¢ wyjsciowa L L

] ]

Szeroko$¢ impulsu

Sygnat wyjsciowy

LOO-NRF590-19-00-00-pl-061

Dla wszystkich wyjs¢ dyskretnych punktowego koncentratora danych NRF590 zestawy parametréw
i funkcji sa identyczne. Po uruchomieniu funkcji mozliwe sg cztery tryby pracy (oraz dodatkowe
opcje konfiguraciji):

= Disabled [Nieaktywne] (21X

= Output [Wyjscie] (072X

= Pulse Out [Wyjécie impulsowe]l
= Simulate [Symulacja] (¥

6n3X] (opcja niedostepna dla wyjscia cyfrowego C)

Po uaktywnieniu wyjScia mozna ustawi¢ dodatkowe parametry konfiguracyjne.

Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (672%,6n3X & 6n4X)

Value Ref [Wartosc] (0n21/6n31

Warto$¢: okredla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie wykorzystana jako sygnat wejSciowy funkciji
wyijscia cyfrowego i w zwigzku z tym wykorzystywana do generowania sygnatu wyjsciowego.
(Ustawienie domyslne: Undefined [Niezdefiniowane]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Umozliwia uzytkownikowi okreSlenie, czy sygnat wejSciowy ma mie¢ normalna biegunowos¢,
czy przed uzyciem biegunowo$¢ powinna by¢ odwrécona. (Ustawienie domyslne: Normal [Normalnal)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Pulse Width [Szerokos¢ impulsuj (0723/6n33)

Okresla szeroko$¢ impulsu wyjsciowego generowanego wskutek zmiany stanu na wejsciu z nieaktywnego
na aktywny. Gdy tryb impulsowy jest wytaczony, stan na wyjsciu zawsze odpowiada stanowi na
wejsciu. (opcja niedostepna dla wyjscia cyfrowego C) (tylko gdy wiaczony jest tryb impulsowy)
(Ustawienie domyslne: No Pulsu [Bez impulsu]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Stuzy do okreslenia typu zestyku podtaczonego do tego wejscia, opcje: zwierny (NO), rozwierny
(NC). (Ustawienie domyslne: Normally open [Zwierny]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Output Value [Wartos¢ wyjsciowa] (6n23/6n35/6n45) ;.

Warto$¢: okresla wartosci wyjsciowe, czyli wartosci wejsciowe po filtrowaniu. (tylko odczyt)
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Sim. Value [Wart. symulowanaj (0"%5/6n35/6n43)

Warto$¢ symulowana: parametr ten moze by¢ uzywany wraz z ustawieniem trybu do generowania
recznego sygnatu wyjsciowego z bloku funkcji wyjscia cyfrowego. (Ustawienie domy$lne: Inactive
[Nieaktywne]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (6n5X)

Wsp6tczynnik ttumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktérg wartosci s podawane na filtr,
co zmienia szybko$¢ reakcji wyjScia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domy$lne: 5 s)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.7  Menu "Analogue I/0" [Wej$cia/wyjscia analogowe] (7XXX)
W zaleznosci od konfiguracji punktowego koncentratora danych NRF590, menu wejs¢/ wyjsé
analogowych obejmuje szereg blokéw funkcii:

m IS Al [We analogowe iskrob.] (71XX)

» Al [We analogowe] (72XX) (zaleznie od protokohu)

» AO [Wy analogowe] 73¥%) (zaleznie od protokotu)

m AO #2 [ Wy analogowe 2] 74X} (zaleznie od protokotu)

m IS RTD [We czujnika RTD iskrob.] 7>XX) (w razie wyboru tej opcji)

4.7.1 Blok funkcji "Analogue Input" [Wejscia analogowe]

<35mA /""" \ .
>21mA/ . Jednostki
,/ Wspotczynnik . Wartos¢ 0%
IS Al Kalibracja /' tumienia_ qWartos¢ 100%
Wartosc Sygnat »
+o— artos¢. > vonal 3 ADC | mA/% [ FILTR > %/OP |3 Warose
Wart. wej. >—o wejsciowy mA % %
_O—
Wart. wej. %[>
109%_ __--—1—— Wartos¢ 100%
Al 20+—m---""7"
Wartos¢ s o Sygnat
+ Wart. wej.  [> o wejsciowy Wartos¢
o] Wart. wej. % mA
art. wej. % >—o 4 e
0% 77T " Warto$¢ 0%

LOO-NRF590-19-00-00-pl-062

Dla wszystkich wejs¢ analogowych punktowego koncentratora danych NRF590 zestawy parametréw
i funkcji sg identyczne. Po uruchomieniu funkcji mozliwe s dwa tryby pracy (oraz dodatkowe opcje
konfiguracji):

m Disabled [Nieaktywne] 721X
= Enabled [Aktywne] (702X)

Po uaktywnieniu wejScia mozna ustawi¢ dodatkowe parametry konfiguracyjne.

Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (7n2X)

Okredla rodzaj jednostek, na jakie zostanie przeliczona skalowana analogowa warto$¢ wejsciowa
(poziomu, temperatury, ci$nienia, itd.). Jednostke wybiera sie dla grupy wskazati dla catego
punktowego koncentratora danych. (Ustawienie domy$lne: Percent [Procent]) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Okresla warto$¢ wyjsciows, ktéra ma generowac sygnat wartodci wejsciowej 4mA (0%). Wraz z wartoscia
odpowiadajaca 100% stuzy ona p6Zniej do liniowego skalowania sygnatu wejSciowego na wartosci
wyjSciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

100% Value [Wartos¢ 100%] 723 s

Okresla warto$¢ wyjsciowa, ktéra ma generowac sygnat wartoéci wejsciowej 20mA (100%). Wraz
z wartos$cig odpowiadajaca 0% stuzy ona péZniej do liniowego skalowania sygnatu wejsciowego
na warto$ci wyjsciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznana|) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Value [Wartosc] 724 s

Warto$¢ wyjSciowa obliczona w oparciu o wartosci wejsciowe odpowiadajace 0% i 100%, wyrazona
w wybranych jednostkach. (tylko odczyt)

Input Value [Wartos¢ wejsciowa] "% -

Warto$¢ w mA: chwilowa warto$¢ wejSciowa w mA. (tylko odczyt)

Input Value % [Wartos¢ wejsciowa %] (720 :

Warto$¢ w procentach: Chwilowa warto$¢ wejsciowa wyrazona w procentach zakresu
4mA...20mA po filtrowaniu. (tylko odczyt)

Podmenu "Calibration" [Kalibracja] (7»3%)

To menu pokazuje aktualny stan kalibracji wej$cia analogowego. Umozliwia ono takze operatorowi
zmiane kalibracji fabrycznej na uzytkownika i odwrotnie. Po wybraniu kalibracji uzytkownika,
operator moze wykona¢ kalibracje zgodnie z nastepujaca procedura:

m Wybrad tryb kalibracji przez uzytkownika i przej$¢ do nastepnej pozycji menu.

m System zazada podiaczenia do zaciskéw wejscia analogowego doktadnego Zrédta pradu
ustawionego na 4maA.

m Nastepny ekran menu pokazuje postep wykonywania cyklu pomiarowego.

m Nastepnie nalezy zmieni¢ ustawienie Zrédta pradu na 20maA.

m Wykonany zostanie nastepny cykl pomiarowy.

m Gdy wszystkie pomiary zostang poprawnie wykonane, system zapisuje nowe parametry kalibracji.

m Na koricu, celem sprawdzenia poprawnosci operacji, mozna wyswietli¢ skalibrowang przez
uzytkownika warto$¢ wejsciowa.

Wskazéwka!

Aby podczas kalibracji uzyskac jak najwyzsza doktadno$¢, przed przystapieniem do wtasciwej
kalibracji zalecane jest uzycie kalibrowanego Zrédta pradu z atestem i wykonanie dodatkowej
kalibracji, celem zapoznania si¢ z ta procedura.

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (724X)

Damping Factor [Wspétczynnik ttumienia] 7" s

Wsp6tczynnik ttumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktérg wartosci s podawane na filtr,
co zmienia szybko$¢ reakcji wyjScia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domy$lne: 5 s)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.7.2  Blok funkcji "Analogue Output" [Wyjscia analogowe]

Blad /7
Wartosé¢ 0% // Wspoiczynnik
AO Wartos¢ 100% / ttumienia « Warto$é btedu
Wartosé s
aose L o4 |Waross—»  IP/% [—»{ BLAD | FILTR [ %/mA
Warto$¢ wyjsciowa % % %
Warto$¢ wyjsciowa %| mA  Kalibracja
Wart.
Wartos¢ 100%———— _ o DAC |—» Sygnat
7O #2 \J(\)E)/O symulowana wyjéciowy
Warto$é " 20
Wartos¢ wyjéciowa + Wartos¢ Staty prad
Wartosé wyisci 0/—0— Sygnat
artosc wyjsciowa 7o WyJéCIOWy
Wartosc 0% =/ N __. .
artos¢ 0% — 6%

LOO-NRF590-19-00-00-pl-063

Dla wszystkich wyjs¢ analogowych punktowego koncentratora danych NRF590 zestawy parametréw
i funkcji sa identyczne. Po uruchomieniu funkcji, mozliwych jest kilka trybéw pracy (oraz dodatkowe
opcje konfiguraciji):

m Disabled [Nieaktywne] /21%)

m Enabled [Aktywne] (772X)

= Simulate [Symulacja] (73X

= HART Slave " (funkcja specjalna, tylko wyjécie analogowe AO)

» HART Master "™ (funkcja specjalna, tylko wyjscie analogowe AO)

= FMR Power Output [Zasilanie FMR]™¥ (funkcja specjalna, tylko wyjscie analogowe AO #2)

Po wiaczeniu alarmu mozna ustawi¢ dodatkowe parametry konfiguracyijne.

Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (712%)

Warto$¢: okresla warto$¢ wejsciowa, ktdra zostanie przeksztatcona na sygnat wyjsciowy 4...20 mA.
(Ustawienie domyslne: Undefined [Niezdefiniowanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

0% Value [Wartos¢ 0% (7n22/7n43)

Okresla warto$¢ wejsciowa, ktéra ma generowac sygnat wyjsciowy 4mA (0%). Wraz z warto$cia
odpowiadajaca 100% stuzy ona péZniej do liniowego skalowania sygnatu wejsciowego na wartosci
wyjSciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

100% Value [Wartos¢ 100%]7n23/7n44)

Okresla warto$¢ wejsciowy, ktéra ma generowac sygnat wyjsciowy 20mA (100%). Wraz z wartoscia
odpowiadajaca 0% stuzy ona pézniej do liniowego skalowania sygnatu wejSciowego na wartosci
wyjSciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Error Value [Wartos¢ zastepczal 7m4/7145) g

Okredla warto$¢ (w mA), ktéra bedzie wystawiana na wyjsciu, gdy warto$¢ wejsciowa jest btedna
lub spoza zakresu 0%...100%. (Ustawienie domy$lne: 22.000 mA) (zablokowane przetacznikiem
nadzoru metrologicznego)

Value [Wartosc]7n23/7n40) .

Parametr ten zawiera filtrowanga warto$¢ wejsciowa. (tylko odczyt)
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Output Value [Wartos¢ wyjsciowa] (7120/7097)

Warto$¢ w mA: prad wyjsciowy w mA. (tylko odczyt)

Output Value % [Wartos¢ wyjsciowa %] 727/ 748 s

Warto$¢ w procentach: warto$¢ pradu wyjsciowego wyrazona w procentach zakresu 4maA...20mA.

(tylko odczyt)

Podmenu "Simulate" [Symulacja] (773%)

Warto$¢ symulowana: parametr ten moze by¢ uzywany w trybie symulacji do symulacji w celach
testowych wartosci wyjsciowych (w mA) bloku wyjécia analogowego AO. (Ustawienie domyslne:
4.000 mA) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "HART Slave" (7n4X)
Tylko wyjscie analogowe AO: W zaleznosci od adresu sieciowego, prad wyjsciowy jest:

m Zmienny 4..20mA (adres = 0)
m Staly (adres >0 )

Dla pradu zmiennego parametry konfiguracyjne sg identyczne, jak powyzej.

Ex d Address [Adres Ex d] 7" s

Adres sieciowy: adres sieciowy Ex d urzadzenia HART Slave (Uwaga: jesli jest ustawiony na 0, prad
wyjsciowy 4..20mA bedzie zmienny, w przeciwnym razie bedzie ustawiony na wartos$¢ statg)
(Domyslnie: 15) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Warto$¢: okredla warto$¢ wejsciows, ktéra zostanie przeksztatcona na sygnat wyjsciowy 4...20 mA.
(Ustawienie domys$lne: Undefined [Niezdefiniowanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

0% Value [Wartos¢ 0% 7n22/7n43)

Okresla warto$¢ wejsciowa, ktéra ma generowac sygnat wyjsciowy 4mA (0%). Wraz z wartoscia
odpowiadajaca 100% stuzy ona péZniej do liniowego skalowania sygnatu wejsciowego na warto$ci
wyj$ciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

100% Value [Wartos¢ 100%]77%3/7n44)

Okresla warto$¢ wejsciowa, ktéra ma generowac sygnat wyjsciowy 20mA (100%). Wraz z wartoscia
odpowiadajaca 0% stuzy ona péZniej do liniowego skalowania sygnatu wejsciowego na warto$ci
wyj$ciowe. (Ustawienie domyslne: "Unknown" [Nieznanal) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Error Value [Wartos¢ zastepczaj 7n4/7n45)
Okresla warto$¢ (w mA), ktéra bedzie wystawiana na wyjsciu, gdy warto$¢ wejsciowa jest btedna
lub spoza zakresu 0%...100%. (Ustawienie domyslne: 22.000 mA) (zablokowane przetacznikiem
nadzoru metrologicznego)

Value [Wartosc] (7n23/7040) g s

Parametr ten zawiera filtrowang warto$¢ wejsciowa. (tylko odczyt)

Output Value [Warto$¢ wyjsciowa] (7n20/7n47)

Warto$¢ w mA: prad wyjsciowy w mA. (tylko odczyt)
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%/ (7n27/7n48) .

Output Value % [Wartos¢ wyjsciowa

Warto$¢ w procentach: warto$¢ pradu wyjsciowego wyrazona w procentach zakresu 4mA...20mA.
(tylko odczyt)

Fixed Current [Staly prad] """

Warto$¢: Staty prad wyjsciowy dla trybu HART Slave, dla adresu sieciowego > 0. (Ustawienie
domyslne: 4.000 mA) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "FMR Power Output" [zasilanie FMR] (7"4)

Tylko wyjscie analogowe AO #2: w tym trybie dla wyj$cia analogowego AO #2 jest ustawiony
maksymalny prad wyjsciowy, stuzacy do zasilania 4-przewodowego radarowego przetwornika
poziomu Micropilot.

Podmenu "HART Master" (775X)

Tylko wyjscie analogowe AO: Wyjscie analogowe AO spetnia funkcje magistrali HART dla
przyrzadéw pomiarowych, ktére maja by¢ podtaczone do punktowego koncentratora danych
NRF590. Prad wyjSciowy magistrali jest programowany.

Uwaga: Adres sieciowy urzadzert HART w magistrali Ex d nie moze by¢ identyczny, jak w magistrali
Ex i HART.

Warto$¢ zastepcza: staty prad wyjsciowy dla trybu HART Master (Wartos¢ domyslna: 26.000 mA)
(zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Calibration" [Kalibracja] (76X)

To menu pokazuje aktualny stan kalibracji wyj$cia analogowego. Umozliwia ono takze operatorowi
zmiane kalibracji fabrycznej na uzytkownika i odwrotnie. Po wybraniu kalibracji uzytkownika,
operator moze wykonac¢ kalibracje zgodnie z nastepujaca procedura:

m Wybrac tryb kalibracji przez uzytkownika i przej$¢ do nastepnej pozyciji menu.

m Najpierw system wystawi prad staly o wartosci ok. 4mA.

m Nastepnie operator musi doktadnie zmierzy¢ prad na zaciskach wyjscia analogowego.

m Warto$¢ zmierzong nalezy wprowadzi¢ do punktowego koncentratora danych.

m Najpierw system wystawi prad staty o wartosci ok. 20mA.

m Operator ponownie musi wykona¢ doktadny pomiar pradu wyjsciowego.

m Nastepnie wprowadzi¢ warto$¢ zmierzona do punktowego koncentratora danych

m Gdy wszystkie pomiary zostang poprawnie wprowadzone, system zapisuje nowe parametry kalibracii.

m Na koficu istnieje mozliwo$¢ symulacji kalibrowanej warto$ci pradu wyjSciowego, celem
sprawdzenia poprawno$ci operacji.

Wskazéwka!

Aby podczas kalibracji uzyskac jak najwyzsza doktadno$¢, przed przystapieniem do wiasciwej

kalibracji zalecane jest uzycie kalibrowanego urzadzenia do pomiaru pradu, posiadajacego atest
i wykonanie dodatkowej kalibracji, celem zapoznania sie z tg procedura.

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (727X

Damping Factor [Wspéiczynnik ttumieniaj 7"

Wspétczynnik thumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktéra wartosci s3 podawane na filtr,
co zmienia szybko$¢ reakcji wyjscia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domyslne: 5 s)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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4.7.3  Blok funkgji "IS RTD" [We czujnika RTD iskrobezpieczne]

Pozycja
Kalibracja Wspétczynnik  Min. temp. pom. rozl.
potgczenia Typ sondy tlumienia  Maks. temp. pom. rozl.

Sygnat—»| ADC |—» Q/°C [» FILTR |—» °C/OP [—» Temperatura

wejsciowy Q °C °C

IS RTD
D+O0—— Poziom K} o . Poziom
Dro— - e C Poziom
o Warto$¢ wejéciowa [>—o A A
D—0 Temperatura [>— Maks. temp.
pom. rozl.
Pozycja
Min. temp. ye
pom. rozl. _}
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Po uruchomieniu funkcji mozliwe s3 dwa tryby pracy (oraz dodatkowe opcje konfiguraciji):

= Disabled [Nieaktywne] (7>1X)
m Enabled [Aktywne]7>2X)

Po uaktywnieniu funkcji mozna ustawi¢ dodatkowe parametry konfiguracyjne.

Podmenu "Values" [Warto$ci] (752%)

Temperature [Temperatura] 7321 s

Wartos$¢ temperatury: wskazuje temperature obliczong w oparciu o rezystancje wejSciowa czujnika

(w aktualnie wybranej jednostce wskazan temperatury). (tylko odczyt)

Input Value [Wartos¢ wejsciowa] 3% -

Warto$¢ w Q: wskazuje zmierzong warto$¢ rezystancji czujnika po filtrowaniu (zawsze w Q).
(tylko odczyt)

Podmenu "Setup" [Konfiguracja] (7>3%)

Probe Type [Typ sondy] 73

Parametr stuzy do wyboru typu podtagczonego czujnika RTD oraz zakresu pomiarowego i funkcji
konwersji rezystancji na temperature. (Ustawienie domys$lne: Pt100 (385)) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Metoda podtaczenia: parametr ten stuzy do wyboru metody podtaczenia czujnika RTD. Podtaczenie
3-przewodowe zapewnia cze$ciowa, natomiast podtaczenie 4-przewodowe petng kompensacje
rezystancji przewodu. (Ustawienie domy$lne: 4 Wire [4-przewodowe]) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Position [Pozycja] (733

Pozycja czujnika: warto$¢ ta odpowiada wysokosci czujnika RTD w zbiorniku. Wraz z poziomem
mierzonym stuzy do sygnalizacji nieprawidtowej temperatury, jesli czujnik nie jest zakryty ciecza.
(Ustawienie domy$lne: 0.000 m) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Minimalna temperatura pomiaréw rozliczeniowych: warto$¢ ta powinna odpowiada¢ minimalnej
dopuszczalnej temperaturze podtagczonego czujnika. Jesli temperatura spadnie ponizej tej wartosci,
uktad traci status dopuszczenia do pomiaréw rozliczeniowych. (Ustawienie domy$lne: -200.0 °C)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Maksymalna temperatura pomiaréw rozliczeniowych: warto$¢ ta powinna odpowiadac
maksymalnej dopuszczalnej temperaturze podtaczonego czujnika. JeSli temperatura wzrosnie
powyzej tej wartosci, ukfad traci status dopuszczenia do pomiaréw rozliczeniowych. (Ustawienie
domyslne: 200.0 C) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Calibration" [Kalibracja] (7>4¥)

To menu pokazuje aktualny stan kalibracji wejscia czujnika RTD. Umozliwia ono takzZe operatorowi
zmiane kalibracji fabrycznej na uzytkownika i odwrotnie. Po wybraniu kalibracji uzytkownika,
operator moze wykonac¢ kalibracje zgodnie z nastepujaca procedura:

m Wybrac tryb kalibracji przez uzytkownika i przej$¢ do nastepnej pozyciji menu.

m Nastepnie nalezy podiaczy¢ symulator czujnika Pt100 (typ 385) ustawiony na-200 °C (18.520 Q)
do zaciskéw wejscia RTD z zastosowaniem 4-przewodowej metody podiaczenia.

m Nastepny ekran menu pokazuje postep wykonywania cyklu pomiarowego.

m Nastepnie nalezy zmieni¢ ustawienie symulatora na +200 °C (175.856 Q).

m Wykonany zostanie nastepny cykl pomiarowy.

m Nastepnie nalezy zmieni¢ ustawienie symulatora na +600 °C (313.708 Q).

m Wykonany zostanie ostatni cykl pomiarowy.

m Gdy wszystkie pomiary zostang poprawnie wykonane, system zapisuje nowe parametry kalibracj.

m Na koficu, celem sprawdzenia poprawno$ci operacji, mozna wyswietli¢ skalibrowang przez
uzytkownika warto$¢ wejsciowaq.

Wskazéwka!

Aby podczas kalibracji uzyskac jak najwyzsza doktadno$¢, przed przystapieniem do wiasciwej
kalibracji zalecane jest uzycie atestowanego, kalibrowanego symulatora czujnika Pt100 (typ 385,
wersja 4-przewodowa) i wykonanie dodatkowej kalibracji, celem zapoznania sie z ta procedura.

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (7>5%)

Wspétczynnik thumienia stuzy do ustawienia czestosci, z ktéra wartosci s3 podawane na filtr,
co zmienia szybko$¢ reakcji wyjscia na zmiany sygnatu wejsciowego. (Ustawienie domyslne: 5 s)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Histereza pozyciji: parametr ten jest uzywany podczas oceny potozenia czujnika wzgledem
chwilowego poziomu cieczy. Warto$¢ ta ma zapobiec czestym zmianom statusu, gdy poziom cieczy
w zbiorniku jest bliski potozenia czujnika. (Ustawienie domyslne: 0.100 m [odlegtos¢ wzgledna]
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

57



Menu funkcji

4.8  Menu "HART Devices" [Urzadzenia HART] 8XXX)

To menu zawiera pozycje odpowiadajace wszystkim wykrytym w systemie urzadzeniom HART.
Dla kazdego urzadzenia, za nazwa podany jest jego adres sieciowy w nawiasach kwadratowych
"IN]" (n=0..15) oraz drugi numer nawigacyjny (8NXX) (n=0..F).

Dla znanego typu urzadzenia pojawia sie indywidualne menu konfiguracyjne, dla urzadzen
nieznanych pojawia sie menu uniwersalne:

» Generic [Uniwersalne]™

= FMR23x™ (Micropilot M)

= FMR53x™ (Micropilot S)

» FMR54x™ (Micropilot S 26GHz)

m 1646/ (Whessoe/Varec Prothermo)

» NMT53xM (Prothermo)

» NMT532M (Prothermo)

» NMT539M (Prothermo)

» NMT539+WBM (Prothermo z sonda do pomiaru wody dennej)
» NMT539 WBI™ (tylko sonda do pomiaru wody dennej Prothermo)
» PMD23x" (Cerabar M)

» PMCM (Cerabar S)

» PMDI™ (Deltabar S)

» PMD7x" (Cerabar S Evolution)

» NMSP (Proservo)

m Model (Deltabar S Evolution)

4.8.1  Blok funkcji "Generic [Uniwersalny]™"

Magistrala
HART

—— Gt. wart. mierz. (%)

Komenda
>
Magistrala #2 Prad gt. wart. (mA)
GENERIC HQA e
Gt. wart. mierz.[>—o

Druga wart. mierz.[>—o '
Trzecia wart. mierz. [>—o Urzaﬁé?rme
Czwarta wart. mierz.[>—o aster » Gi wart. mierz.
Pagg.wan L Komenda —» Druga wart. mierz.

Prad gt. wart. (%) [>— #3

———->» Trzecia wart. mierz.

—» Czwarta wart. mierz.
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Dla kazdego urzadzenia HART nieposiadajacego indywidualnego menu konfiguracyjnego,

wySwietlane jest nastepujace menu uniwersalne.

Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Comm. Addr [Adres sieciowy] M1

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Device Tag [Oznaczenie TAG] 4"1?)

Oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu. (Ustawienie domyslne: "")
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Device Id [Identyfikator urzadzenia] *™3) :

Petny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ urzadzenia
i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (4719

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikaciji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzgdzeniu] (475

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] (6719 :
Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Date [Data] 6""7) s

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Podmenu "Values" [Wartosci] (8n2X)

PV Value [GL wart. mierzona] 472"

Gtéwna warto$¢ mierzona: gtéwna warto$¢ mierzona przez urzadzenie HART. (tylko odczyt)

SV Value [Druga wart. mierzonaj (%% s

Druga warto$¢ mierzona: druga warto$¢ mierzona przez urzadzenie HART. (tylko odczyt)

TV Value [Trzecia wart. mierzona] 6"%3 :

Trzecia warto$¢ mierzona: trzecia warto$¢ mierzona przez urzadzenie HART. (tylko odczyt)

FV Value [Czwarta wart. mierzona] (679 s

Czwarta warto$¢ mierzona: czwarta warto$¢ mierzona przez urzadzenie HART. (tylko odczyt)

PV Value [Prad gt. wart.] (mA) 6723 s

Prad gtéwnej wartosci mierzonej: prad gtéwnej warto$ci mierzonej (w mA) z urzadzenia HART.
(tylko odczyt)

PV Value [Gt. wart. mierz.] (%) (679 s

Gléwna warto$¢ mierzona w % zakresu: gtéwna warto$¢ mierzona w procentach zakresu
pomiarowego, odczytana z urzadzenia HART. (tylko odczyt)

Podmenu "Information" [Informacje] (673X)

Final Ass. No [Numer seryjny czujnikaj %37

Numer seryjny czujnika: numer seryjny odczytany z urzadzenia HART. (Parametr DD)

Message [Komunikat] (473

Ciag znakéw komunikatu odczytany z urzadzenia HART. (Parametr DD)
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Podmenu "Sensor" [Czujnik] (824X)

Serial No [Numer seryjny] (61

Numer seryjny czujnika: numer seryjny czujnika gtéwnej wartosci mierzonej odczytywany
z informacji o czujniku urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Upper Limit [Granica gérna] ("% -

Goérna granica zakresu czujnika: gérna granica zakresu czujnika gtéwnej wartosci mierzonej,
odczytywana z informacji o czujniku zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Lower Limit [Granica dolna] (6% -

Dolna granica zakresu czujnika: dolna granica zakresu czujnika giéwnej warto$ci mierzonej,
odczytywana z informacji o czujniku zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Min. Span [Min. szer. zakresu] 6% s:

Minimalna szeroko$¢ zakresu czujnika: minimalna szeroko$¢ zakresu czujnika gtéwnej wartosci
mierzonej, odczytywana z informacji o czujniku zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Podmenu "Output" [Wyjscie] (825X

Alarm Select [Kod wyboru alarmu] (637

Kod wyboru alarmu: kod wyboru alarmu gtéwnej warto$ci mierzonej, odczytywany z informacji
wyj$ciowych dla gtéwnej warto$ci mierzonej, zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Transfer Code [Kod funkcji transmisji] (*™?

Kod funkcji transmisji: kod funkcji transmisji gtéwnej wartosci mierzonej, odczytywany z informacji
wyj$ciowych dla gtéwnej warto$ci mierzonej, zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Upper Range [Zakres gorny] (6733
Goérny zakres wyjsciowy gtéwnej wartodci mierzonej: gérny zakres wyjsciowy gtéwnej wartosci
mierzonej, odczytywany z informacji wyjSciowych dla gtéwnej wartosci mierzonej, zapisanych
w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Lower Range [Zakres dolny] 5% =

Dolny zakres wyjSciowy gtéwnej warto$ci mierzonej: dolny zakres wyjSciowy gtéwnej wartosci
mierzonej, odczytywany z informacji wyjSciowych dla gtéwnej warto$ci mierzonej, zapisanych
w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Damp. Value [Ttumienie] (675 :

Ttumienie sygnatu wyjSciowego gtéwnej warto$ci mierzonej: warto$¢ thumienia sygnatu
wyjSciowego gtéwnej warto$ci mierzonej , odczytywana z informacji wyjciowych dla gtéwnej
warto$ci mierzonej, zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Write Prot. [Ochrona zapisu] (4™ s

Kod ochrony zapisu: kod ochrony zapisu, odczytywany z informacji wyjSciowych dla gtéwnej
warto$ci mierzonej, zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

PVT Dist Code [ID dostawcy] %7 :

I[dentyfikator dostawcy: identyfikator dostawcy, odczytywany z informacji wyjSciowych dla gtéwnej
warto$ci mierzonej, zapisanych w urzadzeniu HART. (tylko odczyt) (parametr DD)
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4.8.2 Blok funkcji "FMRII"
Tryb pom. rozl.
Biezacy btad
1 2
—» BLAD —» W&M —» Gt wart. mierz.
Magistrala
Vo FMR 23x AT
gistrala
HART FMR 53x Urzadzenie|
FMR 54x A 1 2
HART BLAD [—» W&&M ~|—— Poziom mi
) oziom mierz.
Gt. wart. mierz. master
Poziom mierz.
Odlegto$¢ mierz.

1
—>» BLAD » Odlegto$¢ mierz.

1.Btad =<-99990 mmIub >+99990 mm
2.W&M =Aktywne pozytywne i brak btedu
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Menu FMR jest wykorzystywane dla nastepujacych radarowych przetwornikéw poziomu
Endress+Hauser:

= FMR23x (dla FMR23x i FMR24x)
= FMR53x!" (dla FMR53x)
= FMR54x!" (dla FMR54x)

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Petny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja urzadzei HART.

Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Comm. Addr [Adres sieciowy] ("1

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Device Tag [Oznaczenie TAG] 4"

Oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu. (Ustawienie domyslne: "")

Device 1d [Identyfikator urzadzeniaj (5713 +:

Petny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ urzadzenia
i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (4719

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikaciji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniu] (4%

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] (710
Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)
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Date [Data] (4717 s

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Podmenu "Values" [Warto$ci] (8n2X)

PV Value [GL. wart. mierzona] %V

Warto$¢ mierzona: gtéwna warto$¢ mierzona przez urzadzenie. (tylko odczyt)

Meas. Level [Poziom mierzony] (6722

Poziom zmierzony: sygnat wyjsSciowy poziomu mierzonego. (tylko odczyt)

Meas. Distance [Odleglos¢ mierz.] 6723 s

Odlegtos¢ mierzona: sygnat wyjsciowy odlegto$ci mierzonej. (tylko odczyt)

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (73X)

Parametr ten stuzy do okreslenia typu zbiornika. (Parametr DD)

Medium Cond. [Stata dielektr. cieczy] "3
Stafa dielektryczna: parametr ten stuzy do wyboru statej dielektrycznej cieczy. (Parametr DD)

Process Cond. [Warunki procesu] (473

Warunki procesu: parametr ten stuzy do wyboru parametru opisujacego warunki procesowe.
Przetwornik poziomu FMR53x zapewnia milimetrowa doktadno$¢ po wybraniu opcji "standard"
lub "calm surface" [powierzchnia spokojnal. (Parametr DD)

Empty Calibr [Kalibracja "pusty"] (6737 i

Kalibracja "pusty": odlegto$¢ od kotnierza czujnika do lustra cieczy przy minimalnym poziomie
cieczy w zbiorniku. Warto$¢ mierzona jest wyswietlana w jednostkach odlegtosci (m/ft/inch/mm).
Warto$¢ kalibracyjna poziomu "pusty” stuzy do obliczenia poziomu cieczy w zbiorniku. (Parametr DD)

Full Calibr [Kalibracja "petny"]®"33

Kalibracja "pelny": odlegto$¢ miedzy poziomem maksymalnym a minimalnym (Parametr DD)

Pipe Diameter [Srednica przewodu] (6739
Srednica przewodu: $rednica wewnetrzna rury poziomowskazowej lub ostonowej, stuzaca do obliczania
predkosci mikrofal. (tylko po wybraniu opcji: Tank Shape = Bypass ["Typ zbiornika = Komora
poziomowskazowa lub Rura ostonowa") (Parametr DD)

History Reset [Kasowanie historii] (6737

Po pierwszej konfiguracji przetwornika FMR53x, kasowanie historii powoduje skasowanie tabeli
indekséw korekcyjnych, rozpoczynajac nowy okres "uczenia sie". (Tylko Micropilot S) (Parametr DD)
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Podmenu "Safety" [Bezpieczeristwo] &n4X)

Out. on Alarm [Alarmowy prad wyjsciowy] (6741

Alarmowy prad wyj$ciowy: parametr ten okre$la reakcje wyjscia na stan alarmu; MAX (22mA), MIN
(3.6mA), x mA lub HOLD (Parametr DD)

Output Value [Wartos¢ wyjsciowaj (6742

Warto$¢ wyjsciowa dla stanu alarmu: prad na wyjéciu w mA w razie btedu. Wartos¢ te przyjmuje
sygnat na wyjsciu po wybraniu opcji "Out.on Alarm = x mA". (Parametr DD)

Outp.Echo Lost [Wyj. po zagubieniu echaj (*™*3

Reakcja na zagubienie echa: stuzy do wyboru sposobu reakcji urzadzenia na zagubienie echa.
"Alarm", "Hold" lub "ramp in %/min" [nachylenie ch-ki w %/min] (Parametr DD)

Ramp Value [Nachylenie ch-ki] (649 i

Nachylenie ch-ki w %/min: dodatnie nachylenie charakterystyki przebiegu warto$ci mierzonej
w przypadku zagubienia echa. Warto$¢ ta jest przyjmowana po wybraniu opcji "Reaction to Lost
Echo = Ramp in %/min" [Reakcja na zagubienie echa = Nachylenie ch-ki w %/min]. (Parametr DD)

Delay Time [Opéznienie] (6743

OpéZnienie po zagubieniu echa: opéZnienie w sekundach miedzy momentem zagubienia echa
a reakcjg urzadzenia. (Parametr DD)

Safety Dist. [Strefa bezpiecz.] (6™

Poziom w strefie bezpieczenstwa: odlegtos¢ od strefy martwej, w ktérej niemozliwe jest wykonanie
wiarygodnego pomiaru. Jesli poziom w zbiorniku znajdzie sie w tym zakresie, urzadzenie generuje
komunikat ostrzegawczy. (Parametr DD)

In Safety Dist. [W strefie bezpiecz.] (6" i

W strefie bezpieczetistwa: stuzy do wyboru sposobu reakcji urzadzenia, gdy poziom znajdzie sie
w strefie bezpieczeristwa. Opcje: Alarm, Continue to Measure [Kontynuuj pomiary] lub Alarm with
Acknowledgment [Alarm z potwierdzeniem|. (Parametr DD)

Potwierdzenie alarmu: kasuje stan btadu, gdy poziom znajdzie sie w strefie bezpieczeristwa.
Po wybraniu kasuje alarm automatycznego zamrozenia wartosci. (Parametr DD)

Overspill Prot. [Zabezp. przed przelaniem] (6%

Tryb pracy: wybér pracy z wiaczona funkcja zabezpieczenia przed przelaniem (po jej wiaczeniu dla
niektérych parametréw zmianie ulegaja zakresy wprowadzeri, warto$ci i stan blokady) (Parametr DD)

Podmenu "Extended Cal." [Kalibracja rozszerzona] (825X)

Check Dist. [Sprawdz. odlegtosci] (4%

Sprawdzenie odlegtosci: przed wiaczeniem funkcji ttumienia zaktéceti (mapy), nalezy sprawdzi¢
odlegto$¢ mapowania do poziomu lustra cieczy. (Parametr DD)

Range of Map [Zakres mapowaniaj (4753

Odlegtos¢ thumienia: odlegto$¢, na ktérej wykonywane jest mapowanie (Parametr DD)
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Start Mapping [Start mapowania] 67

Start rejestracji mapy: okresla poczatek rejestracji mapy ech pochodzacych od elementéw zbiornika.
(Parametr DD)

Echo Quality [JakoS¢ echa] (%53

Jakos¢ echa w dB: wskazanie wartosci jako$ci echa w dB (Jakos$¢ echa = amplituda echa - FAC)
(tylko odczyt) (Parametr DD)

Offset (6n50)

Offset poziomu mierzonego: offset stuzy do korekcji poziomu zmierzonego (Poziom skorygowany
= poziom zmierzony + offset) (Parametr DD)

Output Damping [Ttumienie sygn. wyjsciowego] (%7 §

Stafa czasowa ttumienia sygnatu wyjsciowego w sekundach. (Parametr DD)

Strefa martwa: odlegto$¢ od kotnierza przytacza technologicznego, w ktérej wykonywanie pomiaru
jest niemozliwe. (Parametr DD)

Pres.Map Dist [Zakres biez. mapy] 69

Zakres biezacej mapy: wskazuje chwilowa warto$¢ ttumienia zakt6ceri (mape) (tylko odczyt)
(Parametr DD)

Cust.Tank Map [Mapa uzytkownika] (44

Mapa uzytkownika dla zbiornika: stuzy do wyboru mapy zbiornika zdefiniowanej przez uzytkownika
(Parametr DD)

Podmenu "Diagnostics" [Diagostyka] (8n6X)

Present Error [Aktualny biad] ™0V s

Aktualny bfad: komunikacja: kod diagnostyczny o najwyzszym priorytecie: lista wszystkich aktywnych
kodéw diagnostycznych, uporzadkowanych wedtug priorytetu (tylko odczyt) (Parametr DD)

Previous Error [Poprzedni btad] 702

Poprzedni btad: komunikacja: kod diagnostyczny wySwietlany jako ostatni na wySwietlaczu: lista
wszystkich kodéw diagnostycznych aktywnych wczesniej. (tylko odczyt) (parametr DD)

Clear Last Err. [Kasuj ostatni btad] (6703

Kasuj ostatni btad: parametr ten stuzy do skasowania ostatniej historii btedéw (Parametr DD)

Unlock Param. [Kod dostepu (67%%

Kod obstugi: kod ten okresla uprawnienia operatora do obstugi urzadzenia oraz parametry, ktére
moze zmieniaé. (Parametr DD)

Meas. Level [Poziom mierzony] (6722

Poziom mierzony: sygnat wyjsciowy poziomu mierzonego. (tylko odczyt)

Meas. Distance [Odlegtos¢ mierz.] 6723 s

Odlegtos¢ mierzona: sygnat wyjsciowy odlegtosci mierzonej. (tylko odczyt)
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Applic. Par. [Parametr aplikacji] (6"%7)

Parametr aplikaciji: status parametréw aplikacji moze by¢ zmieniony przez ustawienia uzytkownika
w matrycy obstugi. (Parametr DD)

Custody Mode [Tryb rozliczeniowy] (6709 -

Zwraca status pomiaréw rozliczeniowych (tylko odczyt) (Parametr DD)

Podmenu "Extra Param" [Parametry dodatkowe] (8n7X)

Distance Units [Jednostki odlegtosci] (6771

Jednostka odlegtosci: stuzy do wyboru jednostki odlegtosci. Powoduje zmiane jednostek niektérych
parametréw. (Parametr DD)

Customer Units [Jednostki uzytkownika] (6772 :

Jednostka uzytkownika: powoduje zmiane jednostek parametréw zaleznych. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Software Ver [Wersja oprogram.] (673 s

Numer kompilacji: numer kompilacji oprogramowania. (tylko odczyt) (parametr DD)

Extended Status [Status rozszerzony] 674

Dodatkowe informacje o statusie urzadzenia (tylko odczyt) (parametr DD)

Dip Table State [Stan tabeli pom. kontr.] 6773 s:

Wyswietla aktualny stan tabeli pomiaréw kontrolnych. (tylko dla Micropilot S) (tylko odczyt)
(Parametr DD)

4.8.3  Blok funkcji "NMT"

o Oyyriar poZiorTu
M?_ig,;sér_?la Tryb pom. rozl.
Kod bfedu Kod btedu
. 1646 ) Sygnat poziomu Sygnat poziomu
Mzg:ér_le_lla NMT 53x Urzadzenie 1 >
Sygnal poziomu Ko n';llgngr - BLAD [» W&M |——> Temp. cieczy
Temp. cieczy [>—o
Temp. f. gaz. [>—
Czujnik temp. 1..16 [>—o 1 >
—» BLAD —» W&M |—» Temp.f. gazowej

1.Btad = kody 1,2,23,24,32,41|ub42
2.W&M=Tryb pom. rozl. wt, brak btedu i sygnat poziomu
(wartosc¢ dla wt. blokady nadzoru metrologicznego)

LOO-NRF590-19-00-00-pl-067

Menu NMT jest wykorzystywane dla nastepujacych przetwornikéw Endress+Hauser Sakura:

m 1646l" (dla Varec 1646)
» NMT53x (dla NMT53x wiacznie z NMT538)

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Petny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja urzadzed HART.
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Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany przetacznikiem
nadzoru metrologicznego)

Comm. Addr [Adres sieciowy] ("1

Oznaczenie TAG: oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu, moze by¢ wykorzystane jako
nazwa urzadzenia w menu, je$li dla grupy wskazan wybrano opcje "Use Tag Names" [UZyj oznaczeti
TAG]. (Ustawienie domy$lne: "")

Device Id [Identyfikator urzadzeniaj 6" :

Pelny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ urzadzenia
i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (6114 -

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikacji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniu] ("3

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] (6719 :
Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Date [Data] (4717) -

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko
odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Values" [Warto$ci] (872X)

Liquid Temp [Temp. cieczy] (6r21) s

Srednia temperatura cieczy: $rednia temperatura elementéw czujnika zanurzonych w cieczy. Jesli
obliczenie nie moze by¢ wykonane, wyswietlana jest warto$¢ zastepcza +358 °C. (tylko odczyt)

Vapour Temp [Temperatura fazy gazowej] (4722 :

Srednia temperatura fazy gazowej: $rednia warto§¢ temperatur elementéw czujnika znajdujacych
sie nad lustrem cieczy. Jesli obliczenie nie moze by¢ wykonane, wySwietlana jest warto$¢ zastepcza
+358 °C. (tylko odczyt)

Liquid Level [Poziom cieczy] (6™2% s

Poziom cieczy przyjety do obliczeri temperatury Sredniej. Jest on automatycznie aktualizowany
przez urzadzenie odpowiednio do biezacego poziomu zmierzonego. (tylko odczyt)

Level To NMT [Poziom do NMT) 6727 s

Parametr ten okresla chwilowg warto$¢ poziomu przesytang do przetwornika NMT. Jesli Zrédto
poziomu jest ustawione na warto$¢ reczng, parametr ten jest kopiowany z parametru "Poziom
recznie". W przeciwnym razie przyjmuje warto$¢ uzyskana ze wskazanego Zrédia. (tylko odczyt)
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Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (13X)

Access Code [Kod dostepu] (6731

Kod dostepu umozliwia zmiane parametréw przetwornika NMT. Kod 530 zdejmuje blokade NMT,
natomiast dowolny inny kod wiacza blokade. (zablokowany przetacznikiem nadzoru
metrologicznego) (parametr DD)

Bottom Point [Punkt dolny] (673

Punkt dolny okresla poziom najnizej potozonego elementu czujnika temperatury wewnatrz zbiornika,
ktéry jest nastepnie uzywany jako poziom odniesienia przy okreslaniu, ktére elementy s3 zakryte
przy danym poziomie cieczy. (Parametr DD)

Liquid Offset [Offset cieczy] (6733

Dany element czujnika jest tylko wtedy uwzgledniany przy obliczeniu Sredniej temperatury cieczy,
gdy znajduje sie co najmniej w odlegtosci pod poziomem lustra cieczy okre$lonej tym parametrem.
(Parametr DD)

Vapour Offset [Offset fazy gazowej] (6734

Offset fazy gazowej: Dany element czujnika jest tylko wtedy uwzgledniany przy obliczaniu Sredniej
temperatury fazy gazowej, gdy znajduje sie co najmniej w odlegtodci nad poziomem lustra cieczy
okreslonej tym parametrem. (Parametr DD)

Sygnat poziomu: okresla czujnik, z ktérego pochodzi sygnat przesytany do przetwornika NMT lub
czy ma by¢ przyjety poziom wprowadzony recznie. (Ustawienie domyslne: Tank Values [Parametry
zbiornikal, Level [Poziom]| (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Manual Level [Poziom recznie] %38 s

Parametr ten okre§la recznie wprowadzong warto$¢ poziomu przesytang do przetwornika NMT,
jesli jako sygnat poziomu wybrano opcje "Recznie". (Ustawienie domyslne: 0.000 m) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona) (n4X)

Adjust Span [Korekcja szer. zakresu] ™%

Korekcja szerokosci zakresu elementu: wspétczynnik korekcyjny, przez kt6ry mnozona jest wartosé
temperatury zmierzonej przez kazdy element przed zastosowaniem offsetu punktu zerowego
elementéw. (Parametr DD)

Average No [Srednia liczba] (%)

Srednia liczba: (parametr DD)

Podmenu "Element Setup" [Konfiguracja elementu] 5%)

No Elements [Liczba elementéw] (6751

Liczba elementéw: okresla liczbe elementéw pomiarowych podtgczonych do przetwornika NMT
(parametr DD)

Element Type [Typ elementuj 475% :

Typ elementu pomiarowego: okresla typ rezystancyjnych elementéw pomiarowych podtaczonych

do modutu elektroniki przetwornika NMT a wiec sposéb konwersji zmierzonej rezystanciji
na temperature. (tylko odczyt) (parametr DD)

67



Menu funkcji

68

Interval Type [Typ odstepu] ("%

Typ odstepu miedzy elementami: okresla, czy elementy pomiarowe podtaczone do przetwornika
NMT s3 rozstawione w regularnych, czy nieregularnych odstepach: Regular [Regularny]: oznacza
jednakowy odstep miedzy elementami pomiarowymi, Irregular [Nieregularny]: potozenie kazdego
elementu pomiarowego moze by¢ ustawiane indywidualnie. (opcja niedostepna dla przetwornika
NMT532) (parametr DD)

Interval Size [Wielkos¢ odstepu] (6%

Odstep miedzy elementami: gdy typ odstepu ustawiono na regularny, warto$¢ ta okresla odlegtos¢
miedzy poszczegdlnymi elementami. (parametr DD)

Short Temp [Temp. zwarcia] (679

Warto$¢ zastepcza temperatury na wypadek zwarcia: w razie wykrycia zwarcia w elemencie
pomiarowym, zamiast temperatury zmierzonej zwracana bedzie warto$¢ zastepcza okreslona tym
parametrem. (parametr DD)

Open Temp [Temp. przerwy] (6139

Warto$¢ zastepcza na wypadek przerwy w obwodzie: w razie wykrycia przerwy w elemencie
pomiarowym, zamiast temperatury zmierzonej zwracana bedzie warto$¢ zastepcza okreslona tym
parametrem. (parametr DD)

Element 06757)

Temperatura zerowa elementu: temperatura odpowiadajaca rezystancji wewnetrznej elementu = 100 Q.
(tylko odczyt) (parametr DD)

Element 176758 .

Temperatura elementu #17: temperatura odpowiadajaca rezystancji elementu pomiarowego = 200 Q.
(tylko odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Element Values" [Dane elementéw] (826X)

Menu to zawiera podmenu dla kazdego elementu pomiarowego temperatury przetwornika NMT.
Uwaga: Menu to jest nieaktywne, gdy w przetworniku zostanie wiaczony tryb pomiaréw
rozliczeniowych

Podmenu "Element 1..16"(6n60

Element 1..16663

Temperatura - Element 1..16: wy$wietla temperature konkretnego elementu pomiarowego.

Position 1..16 [Pozycja 1...16] (5799

Umozliwia okrelenie potozenia wybranego elementu pomiarowego, gdy typ odstepu miedzy
elementami ustawiono na "[rregular” [Nieregularny]. (Parametr DD)

Podmenu "Device Status" [Status urzadzenia] @r8X)
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4.8.4

Blok funkcji "NMT532 / NMT539"

Magistrala
HART

Magistrala
HART

NMT 539

Sygnat poziomu
Temp. cieczy
Temp. fazy gaz.
Element 1..16

YYYs

NMT 539+WB

Sygnat poziomu
Temp. cieczy
Temp. fazy gaz.
Poziom wody
Element 1..16

YYYYs

Magistrala
HART

Urzadzenie
HART
master

A

Kod btedu

Sygnat poziomu

Tryb pom. rozl.

Kod btedu

Sygnat poziomu Sygnat poziomu

—» BLAD

1
>

WaM

3
——» Temp. cieczy

—»{ BLAD

1
>

W&M

3
——» Temp. f. gaz.

Kod btedu

—» BLAD

»

» Poziom wody

1.Bfad = Btad sygnatu poziomu, kody 1,2,23,24,32,41 lub 42

2 .Bfad = Kody 24,32,41,42,43 lub 44

3.W&M= Tryb rozl. zat., brak btedu i sygnat poziomu
(wartos¢ dla wi. blokady nadzoru metrologicznego)

LOO-NRF590-19-00-00-pl-068

Menu NMT jest wykorzystywane dla nastepujacych przetwornikéw Endress+Hauser Sakura:

= NMT53200 (dla NMT532)
= NMT5301 (dla NMT539)
= NMT539+WBM (NMT539 z sonda do pomiaru wody dennej)

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Petny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja urzadzei HART.

Podmenu "Hart!nl" (8n1X)

Comm. Addr [Adres sieciowy] ("1

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Comm. Addr [Adres sieciowy] (*M?)

Oznaczenie TAG: oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu, moze by¢ wykorzystane jako
nazwa urzadzenia w menu, jesli dla grupy wskazatri wybrano opcje "Use Tag Names" [UZyj oznaczeti
TAG]. (Ustawienie domyslne: "")

Device Id [Identyfikator urzadzenia] *™3) :

Petny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ
urzadzenia i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (4719

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikaciji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniu] (4775

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)
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Description [Opis] 6719 :

Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr
DD)

Date [Data] (#"17) s

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Podmenu "Values" [Wartos$ci] (872X)

Liquid Temp [Temp. cieczy] ") s

Srednia temperatura cieczy: $rednia temperatura elementéw czujnika zanurzonych w cieczy. Jesli
obliczenie nie moze by¢ wykonane, wyswietlana jest warto$¢ zastepcza +358 °C. (tylko odczyt)

Vapour Temp [Temperatura fazy gazowej] (5722 s

Srednia temperatura fazy gazowej: $rednia warto§¢ temperatur elementéw czujnika znajdujacych
sie nad lustrem cieczy. Jesli obliczenie nie moze by¢ wykonane, wySwietlana jest warto$¢ zastepcza
+358 °C. (tylko odczyt)

Water Level [Poziom wody dennej] (6723

Zmierzony poziom wody dennej, obliczony w oparciu o czestotliwos¢ sondy, wspétczynnik sondy,
zakres pomiarowy i offset zera, skorygowany o offset poziomu wody. (tylko odczyt)

Liquid Level [Poziom cieczy] (6"2% s

Poziom cieczy przyjety do obliczeri temperatury Sredniej. Jest on automatycznie aktualizowany
przez urzadzenie odpowiednio do biezacego poziomu zmierzonego. (tylko odczyt)

WB Cap. [Pojemnosc¢ czujnika wody dennejj (6723 s

Pojemno$¢ czujnika wody dennej: pojemno$¢ elektrostatyczna, obliczona w oparciu o warto$¢
czestotliwodci sondy. (tylko odczyt) (parametr DD)

WB Freq. [Czestotliwos¢ czujnika wody dennejj (6729

Czestotliwo$¢ czujnika poziomu wody dennej: czestotliwo$¢ wyjsciowa sygnatu pojemnosci
elektrostatycznej sondy. (tylko odczyt) (parametr DD)

Level To NMT [Poziom do NMT) (6727 s

Parametr ten okresla chwilowg warto$¢ poziomu przesytang do przetwornika NMT. Jesli Zrédto
poziomu jest ustawione na warto$¢ reczng, parametr ten jest kopiowany z parametru "Poziom
recznie". W przeciwnym razie przyjmuje warto$¢ uzyskang ze wskazanego Zrédia. (tylko odczyt)

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (73X)

Access Code [Kod dostepu] (6731

Kod dostepu umozliwia zmiane parametréw przetwornika NMT. Kod 530 zdejmuje blokade NMT,
natomiast dowolny inny kod wiacza blokade. (zablokowany przetacznikiem nadzoru
metrologicznego) (parametr DD)

Bottom Point [Punkt dolny] (673%/

Punkt dolny okres$la poziom najnizej potozonego elementu czujnika temperatury wewnatrz zbiornika,
ktdry jest nastepnie uzywany jako poziom odniesienia przy okreSlaniu, ktére elementy s3 zakryte
przy danym poziomie cieczy. (Parametr DD)
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Liquid Offset [Offset cieczy] (633

Dany element czujnika jest tylko wtedy uwzgledniany przy obliczeniu Sredniej temperatury cieczy,
gdy znajduje sie co najmniej w odlegtosci pod poziomem lustra cieczy okre$lonej tym parametrem.
(Parametr DD)

Vapour Offset [Offset fazy gazowej] "3

Offset fazy gazowej: Dany element czujnika jest tylko wtedy uwzgledniany przy obliczaniu Sredniej
temperatury fazy gazowej, gdy znajduje sie co najmniej w odlegtodci nad poziomem lustra cieczy
okreslonej tym parametrem. (Parametr DD)

Sygnat poziomu: okre$la czujnik, z ktérego pochodzi sygnat przesytany do przetwornika NMT lub czy
ma by¢ przyjety poziom wprowadzony recznie. (Ustawienie domy$lne: Tank Values [Parametry
zbiornikal, Level [Poziom]| (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Parametr ten okre§la recznie wprowadzong warto$¢ poziomu przesytang do przetwornika NMT,
jesli jako sygnat poziomu wybrano opcje "Recznie". (Ustawienie domyslne: 0.000 m) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona) (n4X)

Hysteresis [Histerezaj (674!

Histereza liczby elementéw: histereza ta ma zastosowanie do potozenia elementu czujnika temperatury
i zapobiega czestym zmianom liczby aktywnych elementéw uwzglednianych w obliczeniach
temperatury $redniej, gdy poziom jest bliski potoZeniu jednego z elementéw. (Parametr DD)

Avg. Method [Metoda usredniania] ¥ |

Metoda usredniania: stuzy do wyboru metod obliczania $redniej. Standardowa: suma wskazan
wszystkich element6w jest dzielona przez ich liczbe. (ST1-n / n ) Srednia wazona: suma wskazari
temperatury kazdego elementu, pomnozonych przez wspétczynnik wagi kazdego z nich, podzielona
przez sume wszystkich wspétczynnikéw wagi. (2 (T1-n x W1-n) / X W1-n ) (Parametr DD)

Multi/Spot [Pomiar wielopunktowy/jednopunktowy] (6%

Liczba elementéw: budowa czujnika pomiarowego. Jednopunktowy: czujnik ztozony z jednego
elementu pomiarowego. Wielopunktowy: czujnik ztoZony z wielu elementéw pomiarowych. (tylko
NMT539 ) (parametr DD)

Adjust Span [Korekcja szer. zakresu] (6"

Korekcja szerokodci zakresu elementu: wspétczynnik korekcyjny, przez kt6ry mnozona jest wartosé
temperatury zmierzonej przez kazdy element przed zastosowaniem offsetu punktu zerowego
elementéw. (Parametr DD)

Average No [Srednia liczbaj (67%5)

Srednia liczba: (Parametr DD)
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Podmenu "Element Setup" [Konfiguracja elementu] (75X

No Elements [Liczba elementéw] 6757

Liczba elementéw: okreSla liczbe elementéw pomiarowych podtaczonych do przetwornika NMT
(parametr DD)

Element Type [Typ elementu] (6™%

Typ elementu pomiarowego: okreSla typ rezystancyjnych elementéw pomiarowych podtaczonych
do modutu elektroniki przetwornika NMT a wiec sposéb konwersji zmierzonej rezystancji na temperature.
(Parametr DD)

Interval Type [Typ odstepu] (6733

Typ odstepu miedzy elementami: okresla, czy elementy pomiarowe podtaczone do przetwornika
NMT sa rozstawione w regularnych, czy nieregularnych odstepach: Regular [Regularny]: oznacza
jednakowy odstep miedzy elementami pomiarowymi, Irregular [Nieregularny]: potozenie kazdego
elementu pomiarowego moze by¢ ustawiane indywidualnie. (opcja niedostepna dla przetwornika
NMT532) (parametr DD)

Odstep miedzy elementami: gdy typ odstepu ustawiono na regularny, warto$¢ ta okre$la odlegtos¢
miedzy poszczegdlnymi elementami. (Parametr DD)

Short Temp [Temp. zwarcia] (6™ |

Warto$¢ zastepcza temperatury na wypadek zwarcia: w razie wykrycia zwarcia w elemencie
pomiarowym, zamiast temperatury zmierzonej zwracana bedzie warto$¢ zastepcza okreslona tym
parametrem. (Parametr DD)

Open Temp [Temp. przerwy] (6739 i

Warto$¢ zastepcza na wypadek przerwy w obwodzie: w razie wykrycia przerwy w elemencie
pomiarowym, zamiast temperatury zmierzonej zwracana bedzie warto$¢ zastepcza okreslona tym
parameterm. (Parametr DD)

Element 06757) s

Temperatura zerowa elementu: temperatura odpowiadajaca rezystancji wewnetrznej elementu = 100 Q.
(tylko odczyt) (parametr DD)

Element 176738 s

Temperatura elementu #17: temperatura odpowiadajaca rezystancji elementu pomiarowego = 200 Q.
(tylko odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Element Values" [Dane elementéw] (8n6X)

Menu to zawiera podmenu dla kazdego elementu pomiarowego temperatury przetwornika NMT.
Uwaga: Menu to jest nieaktywne, gdy w przetworniku zostanie wiaczony tryb pomiaréw
rozliczeniowych

Podmenu "Element 1..16"(6n60

Element 1..16 6103

Temperatura - Element 1..16: wy$wietla temperature konkretnego elementu pomiarowego.

Position 1..16 [Pozycja 1...16] (5799

Umozliwia okredlenie potozenia wybranego elementu pomiarowego, gdy typ odstepu miedzy
elementami ustawiono na "[rregular” [Nieregularny]. (Parametr DD)
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Weighting 1..16 [Waga 1..16] (%3

Wskaznik wagi wybranego elementu pomiarowego, wykorzystywany przy obliczaniu $redniej
metoda wazona. (Parametr DD)

Resistance 1..16 [Rezystancja 1..16] %99 :

Wskazuje zmierzona rezystancje wybranego elementu pomiarowego. (tylko odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Element 19 (100 oméw)" (6707

Ten specjalny parametr kalibracyjny ma menu identyczne, jak pozostate elementy, ale bez pozycji
"Position" [Pozycja] lub "Weighting" [Waga].

Podmenu "WB Probe" [Czujnik wody dennej] (827%)

Water Offset [Offset poziomu wody] (6771

Offset poziomu wody: wartos¢ ta jest dodawana do obliczonego poziomu wody. (Parametr DD)

Span Selection [Wybér zakresu] 77 G

Wybér sondy poziomu wody dennej: wyb6r drugosci pojemno$ciowej sondy poziomu wody dennej.
(Parametr DD)

Water Span [Zakres poziomu wody] (677

Jest to warto$¢ wykorzystywana do obliczerl poziomu wody w oparciu o czestotliwos¢ sondy.
(Parametr DD)

Water Factor [Wspdiczynnik sondy] 6074 -

Wspétczynnik sondy: wspétczynnik wyrazajacy zmiane czestotliwosci sondy wody dennej na kazdy
milimetr poziomu wody. (tylko odczyt) (parametr DD)

Empty Freq. [Czestotl. "pusty"] 6775

Czestotliwos$¢ w oleju: czestotliwo$¢ sondy poziomu wody dennej zanurzonej catkowicie w oleju.
(Parametr DD)

Full Freq. [Czestotl. "petny"] (6770 §

Czestotliwos¢ w wodzie: czestotliwos$¢ sondy poziomu wody dennej zanurzonej catkowicie
w wodzie. (Parametr DD)

Podmenu "Device Status" [Status urzadzenia] 8n8X)

Error Code [Kod biedu] ®87

Kod diagnostyczny: parametr ten wskazuje kod btedu wykrytego przez modut elektroniki
przetwornika NMT. (tylko odczyt) (parametr DD)

Last Error [Ostatni blgd] (478%) -

Ostatni kod diagnostyczny: parametr ten wskazuje ostatni wykryty kod diagnostyczny. (tylko
odczyt) (parametr DD)

Device Code [Kod urzadzenia] ("%

[dentyfikator urzadzenia: warto$¢ stuzaca do identyfikacji przetwornika NMT numerem wybranym
przez uzytkownika. (Parametr DD)
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Error Output [Sygnat bledu] (676

Sygnat btedu: parametr ten okresla zachowanie przetwornika NMT w razie btedu elementu
pomiarowego: On [W1]: zwracana jest warto$¢ zastapcza w razie zwarcia lub przerwy w obwodzie.
Off [Wy1]: element nie jest uwzgledniany w obliczeniach $redniej; zwracana jest $rednia zwykta.
(Parametr DD)

Custody Mode [Tryb rozliczeniowy] ")

Po ustawieniu tego trybu, parametry przetwornika NMT sg zablokowane i zgodne ze specyfikacja
dla pomiaréw rozliczeniowych. Gdy kod diagnostyczny nie sygnalizuje btedu, warto$ci zmierzone
maja status pomiaréw rozliczeniowych. (zablokowany przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
(parametr DD)

Software Id [Identyfikator oprogramowania] (670 s

Wersja oprogramowania: wskazuje numer wersji oprogramowania zainstalowanego w przetworniku NMT.
Przyktad: 14 = wersja 1.4 (tylko odczyt) (parametr DD)

Hardware Id [Identyfikator urzadzenia] (67¢7)

Wersja urzadzenia: wskazuje numer wersji urzadzenia dla przetwornika NMT. Przyktad: 10 =
wersja 1.0 (tylko odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Values" [Warto$ci] (872X)

Water Level [Poziom wody] %7 :

Zmierzony poziom wody dennej, obliczony w oparciu o czestotliwos¢ sondy, wspétczynnik sondy,
zakres pomiarowy i offset zera, skorygowany o offset poziomu wody. (tylko odczyt)

WB Cap. [Pojemnos¢ czujnika wody dennejj 67 :

Pojemno$¢ czujnika wody dennej: pojemno$¢ elektrostatyczna, obliczona w oparciu o warto$¢
czestotliwodci sondy. (tylko odczyt) (parametr DD)

WB Freq. [Czestotliwos¢ czujnika wody dennej] (6723

Czestotliwo$¢ czujnika poziomu wody dennej: czestotliwo$é wyjsciowa sygnatu pojemnosci
elektrostatycznej sondy. (tylko odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (73X)

Access Code [Kod dostgpu] (437

Kod dostepu umozliwia zmiane parametréw przetwornika NMT. Kod 530 zdejmuje blokade NMT,
natomiast dowolny inny kod wiacza blokade. (zablokowany przetacznikiem nadzoru
metrologicznego) (parametr DD)

Hysteresis [Histereza] (6733 |

Histereza liczby elementéw: histereza ta ma zastosowanie do potozenia elementu czujnika temperatury
i zapobiega czestym zmianom liczby aktywnych elementéw uwzglednianych w obliczeniach
temperatury Sredniej, gdy poziom jest bliski potoZeniu jednego z elementéw. (Parametr DD)

Podmenu "WB Probe" [Czujnik wody dennej] (24X)

Water Offset [Offset wody] (6747

Offset poziomu wody: warto$¢ ta jest dodawana do obliczonego poziomu wody. (Parametr DD)

Span Selection [Wybor zakresu] (4742

Wyb6r sondy poziomu wody dennej: wybdr dtugosci pojemno$ciowej sondy poziomu wody dennej.
(Parametr DD)
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Water Span [Zakres poziomu wody] (6%

Jest to warto$¢ wykorzystywana do obliczerl poziomu wody w oparciu o czestotliwos¢ sondy.
(Parametr DD)

Water Factor [Wspétczynnik sondy] 6% s

Wspétczynnik sondy: wspotczynnik wyrazajacy zmiane czestotliwosci sondy wody dennej na kazdy
milimetr poziomu wody. (tylko odczyt) (parametr DD)

Empty Freq. [Czestotl. "pusty"] (6%
Czestotliwos$¢ w oleju: czestotliwo$¢ sondy poziomu wody dennej zanurzonej catkowicie w oleju.
(Parametr DD)

Full Freq. [Czestotl. "petny"] (6740 §

Czestotliwo$¢ w wodzie: czestotliwos$¢ sondy poziomu wody dennej zanurzonej catkowicie w wodzie.
(Parametr DD)

Podmenu "Device Status" [Status urzadzenia] 875X

Error Code [Kod bledu] 7

Kod diagnostyczny: parametr ten wskazuje kod btedu wykrytego przez modut elektroniki
przetwornika NMT. (tylko odczyt) (parametr DD)

Last Error [Ostatni biad] (6% -

Ostatni kod diagnostyczny: parametr ten wskazuje ostatni wykryty kod diagnostyczny. (tylko
odczyt) (parametr DD)

Device Code [Kod urzadzenia] (%

[dentyfikator urzadzenia: warto$¢ stuzaca do identyfikacji przetwornika NMT numerem wybranym
przez uzytkownika. (Parametr DD)

Custody Mode [Tryb rozliczeniowy] (6755

Po ustawieniu tego trybu, parametry przetwornika NMT sg zablokowane i zgodne ze specyfikacja
dla pomiaréw rozliczeniowych. Gdy kod diagnostyczny nie sygnalizuje btedu, warto$ci zmierzone
maja status pomiaréw rozliczeniowych. (zablokowany przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
(parametr DD)

Software Id [Identyfikator oprogramowaniaj (675¢

Wersja oprogramowania: wskazuje numer wersji oprogramowania zainstalowanego w przetworniku NMT.
Przykiad: 14 = wersja 1.4 (tylko odczyt) (parametr DD)

Hardware Id [Identyfikator urzadzenia] 6"

Wersja urzadzenia: wskazuje numer wersji urzadzenia dla przetwornika NMT. Przyktad: 10 =
wersja 1.0 (tylko odczyt) (parametr DD)
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4.8.5  Blok funkcji "NMT539 WB"

Magistrala
HART

Poziom wody [>—o

%i

Magistrala
NMT 539 WB HART Kod btedu
Urzadzenie 1
HART —»{ BtAD » Poziom wody
master

1.Btad = Kody 24,32,41,42,43 lub 44
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LOO0-NRF590-19-00-00-pl-069

Menu NMT jest wykorzystywane dla nastepujacych przetwornikéw Endress+Hauser Sakura:
= NMT539 WBI™ (dla przetwornika NMT539 w wersji bez czujnika temperatury)

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Pelny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja urzadzenn HART.

Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Comm. Addr [Adres sieciowy] M1 s

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Comm. Addr [Adres sieciowy] (6712

Oznaczenie TAG: oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu, moze by¢ wykorzystane jako
nazwa urzadzenia w menu, je$li dla grupy wskazan wybrano opcje "Use Tag Names" [UZyj oznaczeti
TAG]. (Ustawienie domy$lne: "")

Device Id [Identyfikator urzadzeniaj "3 :

Peiny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ
urzadzenia i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (671 -

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikacji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniuj "3

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] 6719 :
Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Date [Dataj (4"17)

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko
odczyt) (parametr DD)
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4.8.6 Blok funkcji "PMC/PMD"
Emg #i Magistrala
HART
Mo | DVD 23¢ Urzagzeni
PMD 7x HART Komenda | o G wart. mierz

Gt. wart. mierz.

>

master

#1

LOO-NRF590-19-00-00-pl-070

Menu PMC/PMD jest wykorzystywane dla nastepujacych przetwornikéw ci$nienia
Endress+Hauser:

= PMC4x™ (dla PMC/PMP 4x)
= PMC73x (dla PMC/PMP 73x/63x)
= PMD23x™ (dla PMD/FMD 23x/63x)
= PMC7x! (dla PMC/PMP 7x)
= PMD7x" (dla PMD/EMD 7x)

Uwaga: Sprawdzi¢, czy podiaczony przetwornik ci$nienia pracuje w trybie "cisnienie" a NIE

w innym trybie, np. "poziom "!

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Petny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja urzadzen HART.

Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Adres sieciowy: skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Device Tag [Oznaczenie TAG] (712

Oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu. (Ustawienie domyslne: "")

Device Id [Identyfikator urzadzenia] *™3) :

Petny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajacy producenta, typ
urzadzenia i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambut] (4719

Liczba preambut: minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikaciji przez urzadzenie
HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniu] (4775

Informacja o urzadzeniu: informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej wartosci
mierzonej) odczytane z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] (6719 :
Opis urzadzenia: tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)
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Date [Data] (4717 s

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Podmenu "Values" [Warto$ci] (8n2X)

PV Value [GL. wart. mierzona] %V

Warto$¢ mierzona: parametr ten okresla chwilowg warto$¢ mierzong, odpowiadajaca wskazaniu
na wskazniku lokalnym urzadzenia. (tylko odczyt)

Submenu "Setup" [Konfiguracja] (#13X)

Op. Mode [Tryb pracy] (631
Tryb pracy: stuzy do wyboru trybu pracy przetwornika ci$nienia, w systemie punktowego koncentratora
danych mozliwa opcja wyboru jest wytacznie "pressure” [ci$nienie]. (opcja niedostepna dla
przetwornikéw PMC4x) (zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego) (parametr DD)

Pressures Unit [Jednostka cisnienial ("3

Jednostka ci$nienia: stuzy do wyboru jednostki ci$nienia. Po wybraniu nowej jednostki, wszystkie
parametry opisujace ci$nienie s3 przeliczane i wskazywane w nowych jednostkach. (Parametr DD)

Output Damping [Ttumienie sygn. wyjsciowego] (6733 §

Ttumienie (czas catkowania) wptywa na szybko$¢, z jaka sygnat wyjSciowy oraz wskazanie reaguja
na zmiany ci$nienia. (Parametr DD)

Low Sens. Lim. [Wartos¢ dolna zakresu czujnika] (6"

Warto$¢ dolna zakresu czujnika: wskazuje warto$¢ dolng zakresu czujnika. (tylko odczyt) (parametr DD)

Hi Sens. Lim. [Wartos¢ gérna zakresu czujnikal (4733

Warto$¢ gérna zakresu czujnika: wskazuje warto$¢ gérna zakresu czujnika. (tylko odczyt) (parametr DD)

Sensor Press. [Cisn. czujnika] (4739
Ci$nienie czujnika: wskazuje chwilowa warto$¢ ci$nienia wskazywanego przez czujnik. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Zero Corr. [Korekcja zera] (677

Korekcja zera: warto$¢ korekcji punktu zerowego czujnika (Parametr DD)

Podmenu "Diagnostics" [Diagostyka] (8n4X)

Diag. Code [Kod diagnostyczny] 6"

Kod diagnostyczny: gdy przetwornik ci$nienia wykryje btad lub stan ostrzezenia, generuje kod
btedu. Parametr ten powoduje wyswietlenie aktualnego kodu btedu. (tylko odczyt) (parametr DD)

Last Diag. Code [Ostatni kod diagn.] 4"
Ostatni kod diagnostyczny: wyswietla ostatni kod btedu. (tylko odczyt) (parametr DD)

Security Lock [Blokada przyciskéw] (6743

Blokada: blokada parametréw przetwornika ci$nienia. (Parametr DD)
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Software No [Nr wersji opr.] (6™

Numer wersji oprogramowania: wskazuje numer wersji urzadzenia i oprogramowania. (tylko
odczyt) (parametr DD)

Sensor S/N [Nr ser. czujnika] (6% ::

Numer seryjny czujnika: wyswietla numer seryjny czujnika. (opcja niedostepna dla przetwornikéw
PMC4x) (tylko odczyt) (Parametr DD)

Magistrala
HART

4.8.7  Blok funkcji "NMS"
Tryb pom.rozl.
Kod btedu
Kod btedu Tryb pracy
1 3
) —» BtAD —» W&M [——» Pot. czujn. ptywak.
Magistrala
HART
1 3
—» BLAD —» W&M |——» Poziom cieczy
Tryb pom.rozl.
Kod btedu
2 4
—» BLAD [—» W&M [——» Temp. cieczy
Urzgdzenie
NMS 5/7 T
Pot. czujn. ptywak. [>—o master
Poziom cieczy [>—o 2 _
Temp. cieczy [>—o —» BLAD » Temp. f. gaz.
Temp. f. gaz. [>—
Poziom dna [>—
Gorna gesto$e [>—o 1
—» BtAD » Poziom dna
2
—»{ BLAD P» Gorna gestosc
1.Btad = Kody 106,107,112,122,124,1321ub 201
2.Btad = Kody 111,132,2301ub 231
3. W&M = Tryb. pom. rozl.wt., brak btedu 115 lub 120, zréwnowazony ukfad,??
4. W&M = Tryb. pom. rozl.wt. i brak btedu

LOO-NRF590-19-00-00-pl-081

Menu NMS jest wykorzystywane dla nastepujacych przetwornikéw Endress+Hauser:

» NMSM (dla NMS5 Proservo)
» NMSP (dla NMS7 Proservo)

Uwaga: Ponizej podano skrécony opis parametréw urzadzenia. Petny opis parametréw oraz ich
funkcji — patrz dokumentacja dla poszczegélnych urzadzen.

Podmenu "Hart[nl" (8n1X)

Comm. Addr [Adres sieciowy] ("1

skrécony adres HART stuzacy do detekcji urzadzenia. (zablokowany przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Device Tag [Oznaczenie TAG] 4"

Oznaczenie TAG zaprogramowane w urzadzeniu. (Ustawienie domyslne: "")
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Device Id [Identyfikator urzadzenia] (*"3 < [

Pelny numer identyfikacyjny HART odczytany z urzadzenia, zawierajgcy producenta, typ urzadzenia
i numer identyfikacyjny. (tylko odczyt) (parametr DD)

No Preambles [Liczba preambuf] (671 - [

Minimalna liczba preambut, wymagana do obstugi komunikacji przez urzadzenie HART. (tylko odczyt)
(parametr DD)

Device Info. [Informacje o urzadzeniu] (715 - [E3

Informacje o urzadzeniu (nazwa czujnika i ustawienia gtéwnej warto$ci mierzonej) odczytane
z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Description [Opis] "9z 14
Tekst opisu urzadzenia odczytany z urzadzenia HART. (tylko odczyt) (parametr DD)

Date [Data] 717) iz {53

Data urzadzenia: data ostatnich zmian konfiguracyjnych, odczytana z urzadzenia HART. (tylko
odczyt) (parametr DD)

Podmenu "Values" [Wartos$ci] (872X)

Displacer Pos [Pot. czujn. plywak.] (6721
PotoZenie czujnika ptywakowego: Aktualne ptozenie czujnika ptywakowego (GVH=000) (tylko odczyt)

Liquid Temp [Temp. cieczy] (672
Temperatura cieczy: Temperatura cieczy w zbiorniku z podtaczonego przetwornika NMT
(GVH=010) (tylko odczyt)

Upper Density [Gérna gestos¢] "3

Ostatnia zmierzona warto$¢ gestosci gérnej (GVH=005) (tylko odczyt)

Bottom Level [Poziom dna] 6™% i

Ostatnio zmierzony poziom dna zbiornika (GVH=004) (tylko odczyt)

Vapour Temp [Temp. f. gazowej] (6725 -

Temperatura fazy gazowej nad ciecza: temperatura par wewnatrz zbiornika z podtaczonego
przetwornika NMT (GVH=013) (tylko odczyt)

Liquid Level [Poziom cieczy] 4729

Ostatnia zmierzona warto$¢ poziomu cieczy przy zréwnowazonym uktadzie pomiarowym
w przetworniku NMS (GVH=008) (tylko odczyt)

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (873X)

Access Code [Kod dostepu] (631 . T
Kod dostepu, zdejmujacy blokade konfiguracji parametréw NMS (tylko odczyt) (Parametr DD)

Op. Status [Tryb pracy] (6732
Tryb pracy: biezacy status pracy serwomechanizmu (tylko odczyt)
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Komenda operacyjna: komenda sterujaca pracg i wykonywaniem okre$lonych operaciji przez
serwomechanizm (tylko odczyt) (Parametr DD)

Balancing [Zréwnowazenie] !

Wskazuje stan zréwnowazenia systemu pomiarowego przetwornika NMS (tylko odczyt)

Custody Mode [Tryb rozliczeniowy] (673

Pomiary rozliczeniowe: parametr ten wskazuje witaczony tryb pomiaréw rozliczeniowych czujnika
(tylko odczyt)

Podmenu "No Initialize" [Bez inicjalizacji] (8*4X)

New NMS Status [Nowy status NMS] (6130 -z [

Wiacza lub wytacza funkcje generowania nowych warto$ci rozszerzonego statusu przetwornika
NMS (tylko odczyt) (parametr DD)

Error Code [Kod biedu] 477 -

Kod statusu urzadzenia wskazuje ewentualne btedy i usterki przetwornika NMS (lub podtaczonego
przetwornika NMT) (tylko odczyt)

Wersja oprogramowania: oznaczenie wersji oprogramowania (tylko odczyt) (parametr DD)

4.9  Menu "NRF Output" [Wyj$cia NRF] OXXX)

W zalezno$ci od konfiguracji, menu "NRF output" [Wyj$cia NRF] obejmuje protokét HART oraz inne
protokoty sieciowe:

» HART Output [Wyjécie HART](1XX)

= Modbus Output [Wyjscie Modbus]“?**) (po wybraniu protokotu Modbus)

» V1 Output [Wyjscie V1]192%X) (po wybraniu protokotu V1)

= BPM Output [Wyjscie BPM]92*X) (po wybraniu protokotu BPM)

= WMS550 Output [Wyjscie WM550]9%X) (po wybraniu protokolu WM550)

» L.&] Output [Wyjscie L&J]©%X) (po wybraniu protokotu L&])

» Mark/Space Out. [Wyjscie Mark/Space]“?**) (po wybraniu protokotu Mark/Space)
» GPE Output [Wyjscie GPE|“2*X) (po wybraniu protokotu GPE)
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4.9.1 Blok funkcji "HART Output" [Wyjscie HART]

HART SLAVE | &1

Gt. wart. mierz.

Druga wart. mierz.
Trzecia wart. mierz.
Czwarta wart. mierz.
Prad gt. wart. (%)
Prad gt. wart. (mA)

vAvAvAvAvAv

LOO-NRF590-19-00-00-pl-071

To menu funkcji obstuguje skaner HART oraz parametry mozliwe do przestania do punktowego
koncentratora danych skonfigurowanego jako urzadzenie podrzedne.

Podmenu "Slave Values" [Parametry slave] °11X)

Gléwna warto$¢ mierzona: wskazuje parametr, ktéry bedzie zwracany jako gtéwna wartosé
mierzona (PV). (Ustawienie domy$lne: Tank Values [Parametry zbiornika], Level [Poziom|]
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

SV Value [Druga wart. mierzona] (9112 s

Druga wart. mierzona: wskazuje parametr, ktéry bedzie zwracany jako druga warto$¢ mierzona
(SV). (Ustawienie domy$lne: Tank Values [Parametry zbiornika], Product Temperature
[Temperatura cieczy] (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

TV Value [Trzecia wart. mierzona] (9113 s

Trzecia warto$¢ mierzona: wskazuje parametr, kt6ry bedzie zwracany jako trzecia warto$¢
mierzona (TV). (Ustawienie domyslne: Tank Values [Parametry zbiornika], Water Level [Poziom
wody dennej| (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

FV Value [Czwarta wart. mierzona] (911%

Czwarta wart. mierzona: wskazuje parametr, ktéry bedzie zwracany jako czwarta warto$¢
mierzona (FV). (Ustawienie domyslne: Tank Values [Parametry zbiornika], Observed Density
[Gestos¢ obserwowana| (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

PV Value [Prad gt. wart.] (mA) (91115

Prad gltéwnej warto$ci mierzonej: wskazuje parametr, ktéry bedzie zwracany jako prad gtéwnej
warto$ci mierzonej (PV). (Ustawienie domyslne: IS Al [We analogowe iskrobezpieczne|, warto$¢ w mA)

PV Value [GL. wart. mierz.] (%) (9119

Gléwna warto$¢ mierzona (%): wskazuje parametr, ktéry bedzie zwracany jako gtéwna warto$¢
mierzona (PV) (%). (Ustawienie domy$lne: Tank Values [Parametry zbiornika|, Level [Poziom] w procentach)

Podmenu "Slave Setup" [Konfiguracja slave] (°12X)

Ex i Address [Adres Ex i] (9121 s

Adres sieciowy: adres sieciowy Ex i HART punktowego koncentratora danych do komunikaciji z innymi
urzadzeniami nadrzednymi w magistrali HART (gdy wyjscie analogowe jest skonfigurowane jako
HART Master, adres ten jest wspélny dla magistrali Ex I oraz Ex d) (Ustawienie domyslne: 15)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Ex d Address [Adres Ex d] 7"

Adres sieciowy: adres sieciowy Ex d urzadzenia HART Slave (Uwaga: jesli jest ustawiony na 0, prad
wyjsciowy 4..20mA bedzie zmienny, w przeciwnym razie bedzie ustawiony na warto$¢ statg)
(Domyglnie: 15) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Tag!9123)

Oznaczenie TAG to nazwa skrécona, wybrana przez uzytkownika, odczytywana z punktowego
koncentratora danych poprzez sie¢ HART. (Ustawienie domy$lne: "NRF590")

No Preambles [Liczba preambut] (9129

Liczba preambut: parametr ten okresla minimalna liczbe preambut do komunikacji HART. Liczba ta
moze by¢ zmieniona, jesli okreSlone urzadzenia wymaga wiekszej minimalnej liczby preambut.
(Ustawienie domyslne: 5)

Device Id [Identyfikator urzadzeniaj (?'%
Wyswietla unikatowy petny adres HART zawierajacy trzy wartosci:

m Kod producenta (warto$¢ stata: 17 dla Endress+Hauser)
m Typ urzadzenia (warto$¢ stata: 20 dla NRF590)
m Unikatowy numer seryjny HART urzadzenia (inny dla kazdego urzadzenia)

Podmenu "Master Setup" [Konfiguracja Master] (?13%)

No Retries [Liczba préb] (9137

Liczba préb: Jest to liczba préb komunikacji z podtaczonym urzadzeniem. W razie niepowodzenia,
urzadzenie przechodzi do skanowania nastepnego urzadzenia. (Ustawienie domyglne: 3)

Hart Bus Reset [Reset HART] (9133

Wymusza reset okreS$lonej magistrali HART poprzez odtaczenie zasilania urzagdzen a nastepnie
ponowne jego wiaczenie.
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4.9.2  Blok funkcji "Modbus Output" [Wyjscie Modbus]

MODBUS

Poziom ———-o0
Poziom % ——->oO0
Poziom zmierzony

Temperatura
Temp. f. gazowej
Temp. powietrza
Poziom wody

P1 (goérne)

P2 (srednie)

P3 (dolne)
Gestos¢ obs.

Tempo zmian poz.
Sygnat 4..20mA

Warto$¢ ref. 1..8
Dyskretne ref. 1..8

Obj. nat. przeptywu
Parametr ogoiny 1
Parametr og6iny 2

Parametr ogéiny 3
Wartos¢ 1..4

Dyskretna 1..4

Parametr ogoliny 4
Element 1..16

VAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAvAVAVAVAvAY

L 343

L0OO-NRF590-19-00-00-pl-078

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za posrednictwem protokotu Modbus.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (921%)

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie
domyg$lne: 1) (zablokowane przefacznikiem nadzoru metrologicznego)

Baud Rate [SzybkoS¢ transmisji] (17 s

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domys$lne: 9600) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie
domyg$lne: 1) (zablokowane przefacznikiem nadzoru metrologicznego)

Baud Rate [Szybko$¢ transmisji] (17 s

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domys$lne: 9600) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Typ parzystosci: stuzy do wyboru typu kontroli parzysto$ci podczas komunikacji, warto§¢ domyslna
"1 bit stopu" odpowiada domys$lnym ustawieniem protokotu Modbus RTU. (Ustawienie domy$lne:
1 bit stopu) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Tryb zmiennoprzecinkowy: parametr ten okresla kolejno$¢ przesytania czterech bajtéw wartosci

zmiennoprzecinkowych podczas komunikacji. (Ustawienie domys$lne: Normal [Normalna])
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Sygnat 4..20mA (%215)

Sygnat 4..20mA: okresla Zrédto sygnatéw 4..20mA zwracanych przez NRF590 (Ustawienie
domyslne: IS Al [We analogowe iskrobezpieczne], warto$¢ w mA)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (%22X)

Parametr ten okrela zakres liczb catkowitych: 0...+65535 lub —32768...4+32767. (Ustawienie
domyslne: Bez znaku) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Invalid Data [Dane zastepcze] (9%

Okresla wartosci zastepcze, ktére bedg zwracane zamiast nieprawidtowych danych. (Ustawienie
domyslne: 00) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

NRF Ver 1 Map [Mapa NRF wersja 1](9223)

Tryb mapowania NRF wersja 1: stuzy do wyboru typu danych dostepnych pod adresami urzadzenia
kompatybilnymi z V1 w protokole Modbus. (Ustawienie domyslne: Float Vals [Dane
zmiennoprzecinkowe].)

Bus Terminate [Terminator magistrali] (%%

Terminator magistrali: okresla, czy stosowany jest terminator magistrali. Funkcja ta powinna by¢
uaktywniana w ostatnim urzadzeniu petli (np. najbardziej oddalonym od sterowni) (Ustawienie
domyslne: Off [Wyl])

CRC Mode [Tryb CRC](9%%°)

Warto$¢ poczatkowa CRC uzywana we wszystkich obliczeniach CRC dla protokotu
komunikacyjnego. (Ustawienie domyslne: OXFFFF)

Podmenu "Modbus Values" [Wartosci Modbus] (923%)

Interfejs Modbus punktowego koncentratora danych NRF590 przewiduje cztery wartosci
zmiennoprzecinkowe oraz cztery rejestry dyskretne (wartosci catkowitych), ktére mogg by¢
zapisywane przez system nadrzedny. Warto$ci te moga by¢ nastepnie przyporzadkowane do funkgji
NRF590 (np. wyswietlanie warto$ci temperatury powietrza lub sterowanie wyjsciem dyskretnym).

Value #1..4 [Wartos¢ 1...4] (9231-923%)
Parametry te stuza do wyswietlenia czterech wartosci zmiennoprzecinkowych zapisanych przez
system nadrzedny.

Discrete #1..4 [Dyskretne 1...4] (9235-9238)

Parametry te stuza do wyswietlenia czterech wartosci dyskretnych (catkowitych) zapisanych przez
system nadrzedny. Sa one konwertowane na dyskretne zmienne stanu NRF590:

m Nieznana (warto$¢ catkowita 0)

m Nieaktywna (warto$¢ catkowita 1)

m Aktywna (warto$¢ catkowita 2)

m Nieprawidtowa (warto$¢ catkowita >= 3)

Podmenu "UserReg.Mapping" [Mapowanie rejestréw uzytkownika] (924%)

Oprdcz przesytania statych wartosci przez interfejs Modbus, NRF590 umozliwia przesytanie o$miu
innych warto$ci zmiennoprzecinkowych oraz oSmiu zmiennych dyskretnych definiowanych przez
uzytkownika.

Value #1..8 Ref [WartoS¢ ref. 1..8]19%41-9248)

Warto$¢ ref. #1..8: parametry te mogg by¢ przyporzadkowane do dowolnej odpowiedniej wartosci
NRF590, ktéra ma by¢ przesytana przez interfejs Modbus.
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Discrete #1..8 Ref [Dyskretne ref. 1..8](9%31--9258)

Dyskretne Ref. #1..8 : parametry te moga by¢ przyporzadkowane do dowolnej odpowiedniej
warto$ci dyskretnej NRF590, ktéra ma by¢ przesytana przez interfejs Modbus.

Podmenu "Integer Scaling" [Skalowanie wartosci catkowitych] (°26X)

Implementacja Modbus umozliwia nie tylko obstuge warto$ci zmiennoprzecinkowych, ale réwniez
przeksztatcanie ich na liczby catkowite jednorejestrowe. W tym celu, dla kazdego typu danych
nalezy poda¢ warto$¢ 0% i 100%, korzystajac z menu:

m Poziom 0% (9261) 100% (9262)

m Temperatura 0% (9263) 100% (9264)

m Ci$nienie 0% (9265) 100% (9266)

m Gesto$¢ 0% (9267) 100% (9268)

m Przeptyw 0% (9269) 100% (926A)

m Przeplyw objetosciowy 0% (926B) 100% (926C)
m Parametr ogélny 1 0% (926D) 100% (926E)

m Parametr ogdélny 2 0% (926F) 100% (926G)

m Parametr ogélny 3 0% (926H) 100% (926])

m Parametr ogélny 4 0% (926]) 100% (926K)

m Warto$ci mapy uzytkownika 0% (926L) 100% (926M)

Warto$¢ 0% zawsze odpowiada wartosci catkowitej zero. W przypadku wyboru opciji liczb
catkowitych ze znakiem, warto$¢ wynikowa bedzie skalowana w zakresie -100% do +100%.
Uwaga: Wszystkie warto$ci skalowane przez uzytkownika maja ten sam wspétczynnik skalowania.

Podmenu "Diagnostics" [Diagostyka] (927X)

Output Status [Status wyjscia] (%71

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do tej magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).
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4.9.3  Blok funkcji "V1 Output" [Wyjscie V1]

V1
o> Poziom Y
o> Temperatura —-o
o Temp. f. gaz.
o Poziom wody
o P1 (dolne) o 4..20mA Ref
o_{> P2 ($rednie) 0—[> Alarm Ref 1 (Niski)
o> P3 (gorne) o> Alarm Ref 2 (Wysoki)
o Gestos¢ obs. o SP 1 Ref
o Parametr ogoiny 1 o> SP 2 Ref
o> Parametr ogéiny 2 o> SP 3 Ref
o> Element 1..16 o> SP 4 Ref

LOO-NRF590-19-00-00-p-073

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za po$rednictwem protokotu V1.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (°21X)

Type [Typ] ')

Typ protokotu: stuzy do okre$lenia typu protokotu komunikacyjnego (szczegétowe dane, patrz:
skrécona instrukcja obstugi). (Ustawienie domyslne: V1) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

1d [Identyfikator] (9212)

Identyfikator urzadzenia w protokole V1. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten
identyfikator. (Ustawienie domy$lne: 1) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Identyfikator urzadzenia w protokole V1. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten
identyfikator. (Ustawienie domy$lne: 1h) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Line Impedance [Impedancja linii] ('3

Parametr ten ustawia impedancje linii, co wptywa na réznice napie¢ miedzy logicznym zerem
a jedynka dla odpowiedzi systemu. W wiekszo$ci aplikacji odpowiednie jest ustawienie domyslne.
(Ustawienie domyslne: 15)

Okresla sposéb, w jaki warto$¢ ujemna poziomu jest reprezentowana w odpowiedzi. (Ustawienie
domyslne: tylko dodatnie) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Service Relay [Przekaznik] (%15 s

Aktywuje przekaznik serwisowy i odtacza system V1 od magistrali. (Ustawienie domy$lne: Off
[Wy1]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (%22X)

SP 1 Ref!9221)

SP 1 Ref: okresla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako status flagi SP 1 w protokole V1.
(Ustawienie domyslne: IS DI #1 [We cyfrowe 1], Value [Warto$¢|)

87



Menu funkcji

88

SP 2 Ref(°222)

SP 2 Ref.: okredla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako status flagi SP 2 w protokole V1.
(Ustawienie domy$lne: IS DI #2 [We cyfrowe 2], Value [Warto$¢])

SP 3 Ref!22)

SP 3 Ref.: okredla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako status flagi SP 3 w protokole V1.
(Ustawienie domyslne: Undefined [Niezdefiniowanal)

SP 4 Ref(9?24)

SP 4 Ref.: okredla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako status flagi SP 4 w protokole V1.
(Ustawienie domys$lne: Undefined [Niezdefiniowanal)

4..20mA Ref!9225)

4..20mA Ref.: wskazuje warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako warto$¢ analogowa.
(Ustawienie domyslne: IS Al [We analogowe iskrobezpieczne|, warto$¢ w mA)

Alarm Ref 1 (L) (920

Alarm 1 (stan wysoki): okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako Alarm 1 w protokole
V1 (stan niski). Warto$¢ domyslina jest powigzana z warto$cig alarmu poziomu Niski lub Niski-
Niski. (Ustawienie domyslne: Level Alarm [Alarm poziomu], Alarm Wysoki lub Wysoki-Wysoki

Aktywny)

Alarm Ref 2 (H) (9227)

Alarm 2 (stan niski): okre$la warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako Alarm 2 w protokole
V1 (stan wysoki). Warto$¢ domy$lna jest powigzana z warto$cig alarmu poziomu Wysoki lub
Wysoki-Wysoki. (Ustawienie domy$lne: Level Alarm [Alarm poziomu], Alarm Niski lub Niski-Niski

Aktywny)
Podmenu "Diagnostics" [Diagnostyka] (923X)

Output Status [Status wyjscia] (9231

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).
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4.9.4  Blok funkcji "BPM Output" [Wyjscie BPM]
BPM
o> Poziom I
Te t o—
:j[> Temperfa e o> Alarm poziomu HH
emp. f. gaz. _
o Temp. po?/vietrza o> Alarm poziomu H
; °—[> Alarm poziomu L
°—[> Poziom wody :
o> P1 (dolne) o> Alarm poziomu LL
oD P2 (¢rednie) o> Density Al Ref H
. o> Density Al Ref L
:E F(;s (s?;)érzegbs o{> Water Al Ref H
¢ ' oM Water Al Ref L
' o> DI Ref 1
<] Temp. powietrza o1 DI Ref 2

LOO-NRF590-19-00-00-pl-072

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za poSrednictwem protokotu Enraf BPM.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (°21%)

Wybdér dtugosci identyfikatora: 2-cyfrowy lub 3-cyfrowy. (Ustawienie domyslne: 2-cyfrowy)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

1d [I[dentyfikator] (9?12

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (warto$¢ 2-cyfrowa)
(Wartos¢ domyslna: 0) (zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

1d [I[dentyfikator] (9?12

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (warto$¢ 3-cyfrowa)
(Wartos¢ domyslna: 0)

Baud Rate [Szybkos¢ transmisji] (9213

stuzy do wyboru jednej sposréd 2 szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domy$lne: 1200)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Typ przyrzadu: parametr "Type Of Instrument" (TOI) [Typ przyrzadu] stuzy do rozréZnienia odmian
protokotu specyficznych dla réznych urzadzeri. Zmieniajac te warto$¢, mozna dostosowac system
do mozliwosci systemu nadrzednego. (Ustawienie domyslne: Accept All [Akceptuj wszystkie])
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Device No [dn] [Numer urzadzeniaj (%%

Numer urzgdzenia: Numer urzadzenia moze by¢ wykorzystywany przez system nadrzedny dla
dodatkowej identyfikacji. (Ustawienie domyslne: 590) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Dev. Type [dt] [Typ urzadzenia] (%%

Typ urzadzenia: Typ urzadzenia identyfikuje typ urzadzenia emulowanego przez NRF590. Warto$¢
domyslna 'A' odnosi sie do czujnika 854 ATX. (Ustawienie domyslne: 'A') (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (922X)

DI Ref 11221

Zewnetrzna #1: okresla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako Warto$¢ zewnetrzna Enraf
nr 1. (Ustawienie domyslne: IS DI #1 [We cyfrowe 1], Value [Warto$¢])

DI Ref 219222

Zewnetrzna #2: okresla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako Warto$¢ zewnetrzna Enraf
nr 2. IS DI #2 [We cyfrowe 2], Value [Warto$¢])

Sys Air Temp [Temp. powietrza] (%%7) s

Temperatura powietrza w systemie: temperatura powietrza dostarczanego do systemu. (tylko odczyt)

No Pre.Detect [Liczba wykr. preambut] (9239 s
Liczba wykrytych preambut: 0znacza liczbe preambut wykryta w poprzednim zadaniu. (tylko odczyt)

Podmenu "Diagnostics" [Diagnostyka] (923X)

Output Status [Status wyjscia] (9231

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).
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4.9.5  Blok funkcji "WM550 Output" [Wyjscie WM550]

WM550
Poziom ——-=O+
Poziom % ——=o0—
Poziom zmierzony Petla 1

Temperatura
Temp. f. gaz.
Temp. powietrza
Poziom wody —oO+
P1 (gorne) ———O—
P2 ($rednie) Petla2

P3 (dolne)
Gestos¢ obs.
Tempo zmian poz.
Obj. nat. przeptywu

Alarm 1 Ref
Alarm 2 Ref
Alarm 3 Ref
Alarm 4 Ref
Alarm 5 Ref
Alarm 6 Ref
Alarm 7 Ref
Alarm 8 Ref

Parametr ogoiny 1
Parametr ogoliny 2
Parametr ogolny 3
Parametr ogoliny 4
Element 1..16
Wys. zbiornika

VAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAY

VAV AVAVAVAVAVAYS

LOO-NRF590-19-00-00-pl-075

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za po$rednictwem protokotu WM550.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (°21%)

1d [[dentyfikator] (917 s

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na Zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie
domyslne: 1) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Baud Rate [Szybkos¢ transmisji] (7?12 s

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domyslne: 2400) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Software Id [Identyfikator oprogramowaniaj (213 s

[dentyfikator oprogramowania: stuzy do wyboru typu kontroli parzystosci podczas komunikacji
(Wartos¢ domyslna: 2000) (zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (%22X)

Alarm Ref 19221

Alarm Nr 1: okre$la warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 1 (Ustawienie domy$lne:
Level Alarm [Alarm poziomu], Alarm HH Aktywny)

Alarm Ref 21972

Alarm Nr 2: okre$la warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 2 (Ustawienie domy$lne:
Level Alarm [Alarm poziomu], Alarm H Aktywny)
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Alarm Ref 31923

Alarm Nr 3: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 3 (Ustawienie domyslne:
Level Alarm [Alarm poziomu]|, Alarm L Aktywny)

Alarm Ref 4929

Alarm Nr 4: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 4 (Ustawienie domyslne:
Level Alarm [Alarm poziomu]|, Alarm LL Aktywny)

Alarm Ref 519225)

Alarm Nr 5: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 5 (Ustawienie domyslne:
Undefined [Niezdefiniowana])

Alarm Ref 6920

Alarm Nr 6: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 6 (Ustawienie domyslne:
Undefined [Niezdefiniowana])

Alarm Ref 79%27)

Alarm Nr 7: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 7 (Ustawienie domyslne:
Undefined [Niezdefiniowana])

Alarm Ref 819228)

Alarm Nr 8: okresla warto$¢ dyskretna, ktéra bedzie przesytana jako bit alarmu 8 (Ustawienie domyslne:
Undefined [Niezdefiniowana])

Podmenu "Loop 2" [Petla 2] #23%)

Tryb pracy petli 2: okresla, czy w obu petlach szybko$¢ transmisji jest identyczna czy nie.
(Ustawienie domy$lne: As Loop 1 [Jak Petla 1]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Baud Rate (2) [Szybkosc¢ transmisji (2)] (9237

Szybkos¢ transmisji (Petla 2): okresla jedng z mozliwych szybkosci transmisji w petli nr 2, jesli
ustawiono inny tryb pracy petli. W przeciwnym razie obie szybkosci transmisji sg identyczne.
(Ustawienie domyslne: 2400) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Diagnostics" [Diagnostyka] (924X)

Output Status [Status wyjscia] (%41

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do tej samej magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).
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Podmenu "Diagnostics 2" [Diagnostyka 2] (925X

Output Status [Status wyjscia] (9237

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownia. Wysokos¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do tej samej magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).

4.9.6  Blok funkcji "L&J Output" [Wyjscie L&]]

L&J
o> Poziom ——70
o> Temperatura Y
o> Temp 2 Ref e
o> Poziom wody dennej ——o
o> Gestos¢ obs.
oM DI Ref 1
oM DI Ref 2

LOO-NRF590-19-00-00-pl-077

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za posrednictwem protokotu L&J Tankway.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (°21%)

1d [[dentyfikator] (917 s

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie domy$lne:
1) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domyslne: 1200) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Type [Typ] 913 s

Typ parzystosci: stuzy do wyboru formatu kodowania warto$ci poziomu przesytanej do sterowni.
(Ustawienie domyslne: CCW S&J) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

DI Ref 119214

Dyskretne Ref. 1: okresla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako Warto$¢ dyskretna L nr 1.
(Ustawienie domyslne: IS DI #1 [We cyfrowe 1], Value [Warto$¢|)

DI Ref 21215

Dyskretne Ref. 2: okresla warto$¢ dyskretng, ktéra bedzie przesytana jako Warto$¢ dyskretna 1] nr 2.
(Ustawienie domyslne: IS DI #2 [We cyfrowe 2|, Value [Warto$¢|)
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Temp 2 Ref(219

Temperatura #2 Ref.: okresla warto$¢, ktéra bedzie przesytana jako Tmperatura LJ nr 2. (Warto$¢
domy$Ina: Tank Values [Parametry zbiornika], Vapor Temperature [Temperatura fazy gazowej nad cieczg]

Podmenu "Diagnostics" [Diagostyka] (922X)

Output Status [Status wyjscia] (92"

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub
bez).

4.9.7  Blok funkcji "Mark/Space Out." [Wyjscie Mark/Space]

MARK SPACE
o> Poziom ———o
o> Temperatura Y
——o
o> Alarm Ref 1 ——-o
o> Alarm Ref 2

L0OO0-NRF590-19-00-00-pl-076

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za po$rednictwem protokotu Mark/Space.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (921X)
1d [Identyfikator] (9?17 s

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie
domyg$lne: 1) (zablokowane przefacznikiem nadzoru metrologicznego)

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domyslne: High [Wysokal)
(zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Type [Typ] (9213 s

Typ urzadzenia: okre$la urzadzenie Mark/Space emulowane przez NRF590. (Ustawienie
domy$lne: 1900) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Data Mode [Typ danych] (9?19

okresla typ formatu danych, ktéry bedzie uzywany w odpowiedzi. (Ustawienie domyslne: 20 m)
(zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Temperature [Temperaturaj (%13 s

Tryb pomiaru temperatury: okre$la, czy warto$¢ temperatury bedzie zwracana, czy nie. (Ustawienie
domyslne: With Temp [z temeraturg|) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Temp. Offset [Offset temp.] 7?19/

Przesuniecie (offset) temperatury: okresla, czy do warto$ci zwracanej temperatury ma by¢
zastosowany offset, czy nie. (Ustawienie domys$lne: Enabled [Wiaczony]) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (¥22%)

Alarm Ref 19221

Bit 1 alarmu: parametr, ktéry ma by¢ zwracany jako bit 1 alarmu. (Ustawienie domyslne: IS DI #1
[We cyfrowe 1], Value [Warto$¢])

Alarm Ref 219722

Alarm Nr 2: parametr, ktéry ma by¢ zwracany jako bit 2 alarmu. (Ustawienie domy$lne: IS DI #2
[We cyfrowe 2], Value [Warto$¢])

Podmenu "Diagnostics" [Diagnostyka] (923X)

Output Status [Status wyjscia] (7?3

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownia. Wysokos¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtagczonego do magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).

4.9.8  Blok funkcji "GPE Output" [Wyjscie GPE]

GPE
o—[> Poziom —o+
o> Temperatura ——-o0—
oM 4..20mA Ref
o Contact Ref

LOO-NRF590-19-00-00-pl-074

To menu funkcji umozliwia obstuge punktowego koncentratora danych NRF590 ze sterowni
za po$rednictwem protokotu GPE.

Podmenu "Basic Setup" [Konfiguracja podstawowa] (°21%)

1d [Identyfikator] (9211

Identyfikator. Urzadzenie odpowiada na Zadania zawierajace ten identyfikator. (Ustawienie
domyslne: 1) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)
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Baud Rate [Szybkos¢ transmisji] (%1%

Stuzy do wyboru szybkosci transmisji komunikacji. (Ustawienie domys$lne: 300) (zablokowane
przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Type [Typ] "

Typ parzystosci: okresla typ odpowiedzi, ktéra bedzie wysytana przez urzadzenie. (Ustawienie
domy$lne: 1 mm Reply [OdpowiedZ 1 mmj]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Parametr ten okresla, czy numer petli w Zgdaniu powinien by¢ sprawdzany, czy ignorowany. Jesli
jest sprawdzany, odpowiedZ jest wysytana tylko wtedy, gdy odpowiada on numerowi petli NRF590.
(Ustawienie domys$lne: Not Checked [Nie sprawdzany]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Parametr ten zawiera sprawdzany numer petli NFR590, jesli opcja sprawdzania jest aktywna.
(Ustawienie domy$lne: 0) (zablokowana przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Podmenu "Extended Setup" [Konfiguracja rozszerzona] (922X)

4..20mA Ref [Parametr 4..20 mA] (927

Parametr analogowy: parametr, ktéry na by¢ zwracany jako warto$¢ analogowa 4..20mA
w odpowiedzi. (Ustawienie domyslne: IS Al [We analogowe iskrobezpieczne], warto§¢ w mA)

Contact Ref [Kontakt] (9%%)

Kontakt: parametr, ktéry ma by¢ zwracany w odpowiedzi jako status kontaktu. (Ustawienie
domyglne: IS DI #1 [We cyfrowe 1], Value [Wartos¢])

Wspétczynnik korekcyjny konwersii: jest to warto$¢, przez ktérag mnozona jest warto$¢ poziomu
przed przestaniem. Zwykle przyjmowana jest warto$¢ domyslna. Jej zmiana moze stuzy¢

kompensacji niedoktadno$ci konwersji jednostek w systemach nadrzednych. (Ustawienie domysine:
1.00 warto$¢ bezwymiarowa) (zablokowane przetacznikiem nadzoru metrologicznego)

Typ dtugiej odpowiedzi: okre$la typ dtugiej odpowiedzi, gdy wybrano "Type = Long Reply" [Typ =
Dtuga odpowiedZ]. (Ustawienie domyslne: Type 1 [Typ 1]) (zablokowane przetacznikiem nadzoru
metrologicznego)

Podmenu "Diagnostics" [Diagnostyka] (923%)

Output Status [Status wyjscia] (9231

Diagram statusu komunikacji (CSG) to proste narzedzie do graficznej prezentacji stanu komunikacji
pomiedzy czujnikami pomiarowymi a sterownig. Wysoko$¢ paska na diagramie reprezentuje
aktywnos$¢ w ostatniej sekundzie:

m OdpowiedZ do jednostki nadrzednej (najdtuzszy pasek)

m Otrzymane zapytanie dla danego urzadzenia NRF590

m Zapytanie do innego czujnika podtaczonego do magistrali
m Wykryto bajty danych w magistrali

m Wykryto bity danych w magistrali (najkrétszy pasek)

m Brak komunikacji (brak paska, przerwa w pasku)

W normalnych warunkach pracy powinny by¢ widoczne tylko trzy gérne paski (z przerwami lub bez).
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5 Wykrywanie i usuwanie usterek

W przypadku postepowania zgodnego z instrukcjami zawartymi w niniejszym podreczniku obstugi,
punktowy koncentrator danych NRF590 powinien funkcjonowaé prawidtowo. Na wypadek, gdyby
wystapily jakiekolwiek problemy, urzadzenie posiada whudowany system pomocy utatwiajacy
analize i korekcje btedéw. Algorytm procedury lokalizacji btedéw znajduje sie na str. 98.
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5.1

Wskazdéwki diagnostyczne

Punktowy koncentrator danych NRF590 - Wykrywanie i usuwanie usterek

Sprawdzi¢ napigcie

nadrzednym i ustawienia

W przygotowaniu

W przygotowaniu Gotowe

Urzadzenie nie reaguje ) zasilania i porownac je Zle Podtaczy¢ do sieci
z danymi na tabliczce o odpowiednim napigciu Urzadzenie dziata? Gotowe
znamionowej.
[
ok +~
Sprawdzi¢ biegunowos¢ | 7je L x
napiecia zasilania. p| Zmieni¢ biegunowose Gotowe
ok g
v
Sprawdzi¢ podigczenie Zle Podiaczyé wtyczk
zasilania modutu elektroniki > acye whyezie Gotowe
ok |
<
Niewyrazne wskazania Tak Kont tﬂ + ﬂ ok »
na wyswietlaczu > Kontras »  Gotowe
No Zle ¢
Sprawdzi¢ podtaczenie Zle w | Podtaczy¢ prawidiowo Gotowe
wyswietlacza. wtyczke
ok
A 4
Prad wyj$ciowy Tak Prawdopodobnie uszkodzony wyswietlacz.
3.6...22mA? Skontaktowac sie z Serwisem E+H
< T No
<3.6 mA? (wersja 2-przew.) Sprawdzi¢ przewody Yl p y Prad OK.? Gotowe
<2.4mA? (wersja 4-przew.)
Prawdopodobnie uszkodzony modut elektroniki
Skontaktowac sie z Serwisem E+H
A4
Br:;th?;?::&;?z?ieﬂéﬁ; Tak | Sprawdzi¢ adresy Jle Tak
dtaczonych czujnikéw w i
 C2tiniki w 2biomikach)! > @OO)Q Y j przygotowaniu przygotowaniu Gotowe
(btedne wartosci mierzone
Isg przesytane do NRF590
v
Sprawdzi¢, czy prad rozruchy
podtaczonych przyrzadow
nie przekracza 24 mA
(odtaczy¢ jeden lub kilka
: Zle _ - Tak
przyrzadéw podczas W przygotowaniu W przygotowaniu Gotowe
uruchamiania petli HART)
ok
A4
Brak komunikacji Tak | Sprawdzi¢, czy w ostatnim| Zje Tak
Modbus z systemem »| ur;adzemu w petli P W przygotowaniu W przygotowaniu Gotowe
nadrzednym zainstalowano rezystor
komunikacyjny
A 4
Sprawdzi¢ ustawienia 2
rejestrow Modbus . w towani W owan Tak
(KA245F) w ukladzie » przygotowaniu przygotowaniu Gotowe
nadrzednym
ok
A4
Brak komunikacji HART Sprawdzi¢ adres Sle
2 systemem nadrzednym Tak | NRF590 w ukladzie »

wyj$¢ w NFR590

ok

LOO-NRF500xx-19-00-00-pl-050
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5.2

Komunikaty btedéw systemowych

Kod Tres$¢ komunikatu Opis Dziatanie
F101 Open Circuit Sygnat wejSciowy na wyjsciu Sprawdzi¢ instalacje i przewody.
[Przerwa w obwodzie] analogowym nie jest wykrywany
prawdopodobnie wskutek
przerwanego lub odtaczonego
przewodu
F102 Overloaded Input Sygnat wejSciowy na wejsciu Sprawdzi¢ instalacje i przewody.
[Przecigzenie wejscia] analogowym jest > 28 mA
F103 Device Offline Oznacza, ze podtaczone Sprawdzi¢ urzadzenie.
[Urzadzenie odtaczone] urzadzenie HART nie odpowiada | Sprawdzi¢ przewody.
M104 Check Device Komunikat diagnostyczny na Sprawdzi¢ kod diagnostyczny
[Sprawdzi¢ urzadzenie] podiaczonym urzadzeniu HART i usuna¢ btad (szczegétowe
sygnalizuje usterke (opcja informacje, patrz dokumentacja
niedostepna dla urzadzeri HART z | konkretnego urzadzenia HART).
obstuga komend uniwersalnych).

S105 IS HART Overload Sygnalizuje, ze napiecie w linii Exi | Jest to spowodowane

[Przecigzenie linii iskrobezp. HART] | HART jest nizsze od 14 V i przecigzeniem magistrali HART.
dziatanie urzadzenia HART moze | Sprawdzi¢, czy ktére§ z urzadzen
by¢ nieprawidtowe. nie ma adresu O (aktywne wyjscie

4...20 mA) i/lub zmniejszy¢ liczbe
podiaczonych urzadzen (maks.
ilo$¢, patrz: Dane techniczne).

F106 IS HART Short [Zwarcie w Sygnalizuje zwarcie w linii Ex i Sprawdzi¢ instalacje i przewody.

iskrobezpiecznej linii HART] HART (napigcie ponizej 2 V).

F107 IS FMR Short [Zwarcie w Sygnalizuje zwarcie w linii Ex i Sprawdzi¢ instalacje i przewody.

iskrobezpiecznej linii FMR] HART (napigcie ponizej 2 V)
zasilajacej przetwornik radarowy
FMR53x..

F108 IS Ext Short [Zwarcie linii Sygnalizuje zwarcie w linii Ex i Sprawdzi¢ instalacje i przewody.

iskrobezpiecznej zasilania zewn.| | zasilania urzadzen zewnetrznych
(napiecie ponizej 2 V) dla wejScia
analogowego, cyfrowego 1 i 2.

C281 Initialization [Inicjalizacja) Inicjalizacja urzadzen Zadne, tylko dla celéw
(np. po wiaczeniu zasilania) informacyjnych

F301 Flash Contents [Zawarto$¢ pamieci | Btad inicjalizacji systemu Dokona¢ ponownego zapisu

Flash]! sygnalizujacy uszkodzenie danych | pamieci Flash lub zwrdci¢
na karcie pamieci Flash na ptycie | urzadzenie do E+H do naprawy.
gléwnej.

F302 No Order Code [Brak kodu zam.] |Btad inicjalizacji systemu: nie Zwrdci¢ system do E+H.
znaleziono kodu zaméwieniowego.

F303 App Failure [Btad aplikacji| Btad inicjalizacji systemu: Jedli zamontowano cze$ci zamienne
sterownik aplikacji sygnalizuje sprawdzi¢, czy obie ptytki
uszkodzenie podczas inicjalizacji | pochodza z tego samego zastawu

(nie uzywac ptytek nowych ze
starymi)

Jedli dokonywano ponownego
zapisu pamieci Flash, powtérzy¢
operacje. W przeciwnym razie
zwréci¢ urzadzenie do E+H.

F304 Com Failure [Bfad komunikacii] Btad inicjalizacji systemu: Jedli dokonywano ponownego

sterownik komunikacji sygnalizuje
btad podczas inicjalizacji.

zapisu pamieci Flash, powtérzy¢
operacje.

W przeciwnym razie zwrdci¢
urzadzenie do E+H.
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Kod Tres$¢ komunikatu Opis Dziatanie

F305 App Error [Btad aplikacji] Btad inicjalizacji systemu: btad Jesli zamontowano czesci
tacznosci miedzy sterownikiem zamienne sprawdzi¢, czy obie
aplikacji a gtownym sterownikiem | ptytki pochodza z tego samego
systemu. zastawu (nie uzywacé ptytek

nowych ze starymi).

Jesli dokonywano ponownego
zapisu pamieci Flash, powtérzy¢
operacje. W przeciwnym razie
zwrdci¢ urzadzenie do E+H.

F306 Comm Error [Btad komunikacii] Btad inicjalizacji systemu: biad Jesli dokonywano ponownego
tacznosci miedzy sterownikiem zapisu pamieci Flash, powtérzy¢
komunikacji a gléwnym operacje. W przeciwnym razie
sterownikiem systemu. zwrdci¢ urzadzenie do E+H.

F307 DD Failure [Uszkodzenie DD] Btad inicjalizacji systemu: btad Jesli dokonywano ponownego
tadowania jednego ze sterownikéw | zapisu pamieci Flash, powtérzy¢
(plikéw DD) z pamieci Flash. operacje. W przeciwnym razie

zwrdci¢ urzadzenie do E+H.

C312 Initialization [Inicjalizacja] Inicjalizacja urzadzenia (np. po Zadne, tylko dla celé6w
wewnetrznym resetowaniu informacyjnych.
systemu)

C401 Factory RESET [Przywrdcenie Sygnalizuje, ze przywrécone Zadne, tylko dla celé6w

ustawien fabrycznych] zostaty fabryczne ustawienia informacyjnych.
systemu (lub grupy) przez
uzytkownika.

C402 Initialization [Inicjalizacja) Inicjalizacja konfiguracji (np. po Zadne, tylko dla celow
resetowaniu programowym z informacyjnych.
menu)

5432 Calibration [Kalibracja] Kalibracja uzytkownika i/lub Ponownie wykona¢ kalibracje
fabryczna tej funkcji zakoriczona | uzytkownika lub zwréci¢ do E+H
niepowodzeniem i ukfad aktualnie |do naprawy.
nie jest wykalibrowany.

5434 Scaling [Skalowanie] Parametry skalowania wartosci 0% |Sprawdzi¢ konfiguracje.
i/lub 100% dla danej funkcji sa
nieprawidtowe — funkcja moze nie
dziata¢ prawidtowo.

C482 Simulated Output [Symulacja Wyjscie dziata aktualnie w trybie | Zamkna¢ tryb symulacji.

wyjécia) symulacji, wiec warto$¢ wyjsciowa
nie jest powigzana z wartoSciami
procesowymi.

C483 Simulated Input [Symulacja Wejscie dziata aktualnie w trybie | Zamkna¢ tryb symulacji.

wejécial symulacji, wiec warto$¢ wejsciowa
nie jest powigzana z wartoscia
procesowa.

F501 Value Ref [Warto$¢ odniesienia] Warto$¢ odniesienia uzywana jako | Sprawdzi¢ konfiguracje.
warto$¢ wejsciowa dla tej funkci,
jest nieprawidtowa, dlatego
warto$¢ wyjsciowa nie jest
powiazana z procesem.

F502 Device 0 found [Znaleziono Sygnalizuje, Ze dane urzadzenie Zmieni¢ adres HART urzadzenia

urzadzenie 0] ma adres sieciowy 0. Zgodnie z lub odtaczy¢ je od systemu.

definicja standardu HART oznacza
to takze, ze urzadzenie ma
aktywny sygnat 4...20 mA. Moze
to prowadzi¢ do przeciazenia
magistrali HART, co jest
niedopuszczalne w systemie
NRF590.

F503 Level Ref [Poziom odniesienia] Warto$¢ poziomu odniesienia jest | Sprawdzi¢ konfiguracje.

nieprawidtowa (np. przypisana do
niej zmienna nie jest juz dostepna
W systemie).
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Kod Tres$¢ komunikatu Opis Dziatanie
F504 Water Level Ref [Poziom Warto$¢ poziomu odniesienia Sprawdzi¢ konfiguracje.
odniesienia woda] wody dennej jest nieprawidtowa
(np. przypisana do niej zmienna nie
jest juz dostepna w systemie).

F505 Temp. Ref [Temp. odniesienia] Warto$¢ temperatury odniesienia | Sprawdzi¢ konfiguracje.
jest nieprawidtowa (np. przypisana
do niej zmienna nie jest juz
dostepna w systemie).

F506 Vapor Temp. Ref [Temp. Warto$¢ temperatury odniesienia | Sprawdzi¢ konfiguracje.

odniesienia fazy gazowej] fazy gazowej nad ciecza jest
nieprawidtowa (np. przypisana do
niej zmienna nie jest juz dostepna
W systemie).
F507 Air Temp. Ref [Temp. odniesienia | Warto$¢ temperatury odniesienia | Sprawdzi¢ konfiguracje.
powietrza] powietrza jest nieprawidtowa (np.
przypisana do niej zmienna nie jest
juz dostepna w systemie).

F508 P1 Ref [Warto$¢ odniesienia P1] Wartos¢ ci$nienia (dolnego) Sprawdzi¢ konfiguracje.
odniesienia P1 jest nieprawidtowa
(np. przypisana do niej zmienna nie
jest juz dostepna w systemie).

F509 P2 Ref [Wartos¢ odniesienia P2] Warto$¢ ci$nienia (Srodkowego) Sprawdzi¢ konfiguracje.
odniesienia P2 jest nieprawidtowa
(np. przypisana do niej zmienna nie
jest juz dostepna w systemie).

F510 P3 Ref [Wartos¢ odniesienia P3] Warto$¢ ci$nienia (gérnego) Sprawdzi¢ konfiguracje.
odniesienia P3 jest nieprawidtowa
(np. przypisana do niej zmienna nie
jest juz dostepna w systemie).

C511 CS Restored [Przywrécono ust. Ustawienia klienta zostaty Zadne, tylko dla celé6w

klienta] przywrdécone w catym systemie lub | informacyjnych.
W tej grupie.
C512 Device Removed [Urzadzenie Wskazane urzadzenie HART Zadne, tylko dla celow
usuniete] zostato usuniete z systemu przez | informacyjnych.
uzytkownika.

C513 Restart Operacja restartu oprogramowania | Zadne, tylko dla celéw
zostata wybrana przez informacyjnych.
uzytkownika.

F514 CS Saved [Zapisano konf. Sygnalizuje, ze aktualna Zadne, tylko dla celéw

uzytkownika] konfiguracja systemu zostata informacyjnych.
zapisana przez uzytkownika jako
"Ustawienia klienta".

C515 User Access [Kod uzytkownika] Wprowadzony zostat kod Zadne, tylko dla celé6w
dostepowy uzytkownika: 100. informacyjnych.

C516 Service Access [Dostep serwisu] Wprowadzony zostat kod Zadne, tylko dla celéw
dostepowy technika serwisu. informacyjnych.

C517 Diag. Access [Kod diagn.] Wprowadzony zostat kod Zadne, tylko dla celéw
diagnostyczny Endress+Hauser. informacyjnych.

C518 Unknown Access [Dostep Wprowadzono nieprawidtowy kod | Zadne, tylko dla celéw

nieznany| dostepu. informacyjnych.

C519 Access Locked [Blokada dostepu] | Sygnalizuje, Ze kod dostepowy Zadne, tylko dla celé6w
zostat zablokowany przez zmiane | informacyjnych.
na 0 w sposéb reczny lub za
pomocg trzech przyciskow.

C520 Access Timeout [Przekroczono Sygnalizuje, Ze kod dostepowy Zadne, tylko dla celé6w

limit czasu dostepu]

zostat usuniety z systemu,
poniewaz menu hie byto uzywane
przez ustawiony limit czasu.

informacyjnych.
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Kod Tre$¢ komunikatu Opis Dziatanie

5901 Level Held [Zamrozenie poziomu] | Warto$¢ poziomu w zbiorniku To moze by¢ oznaka normalnej
zostata zamrozona i nie jest pracy urzadzenia (np. podczas
aktualizowana (np. po wiaczeniu |zamroZenia), W przeciwnym razie
funkcji zamrozenia). sprawdzi¢ konfiguracje.

5902 Temp. Held [ZamroZenie temp.] Wartos¢ temperatury w zbiorniku | To moze by¢ oznaka normalnej
zostata zamrozona i nie jest pracy urzadzenia, w przeciwnym
aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

5903 Vap. Temp. Held [Zamrozenie Wartos¢ temperatury fazy gazowej | To moze by¢ oznaka normalnej

temp. fazy gazowej nad ciecza w zbiorniku zostata pracy urzadzenia, w przeciwnym
zamrozona i nie jest razie sprawdzi¢ konfiguracje.
aktualizowana.

5904 Air Temp. Held [ZamroZenie temp. | Warto$¢ temperatury powietrza w | To moze by¢ oznaka normalnej

powietrza] zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

S905 Water Level Held [ZamroZenie Wartos$¢ poziomu wody w To moze by¢ oznaka normalnej

poziomu wody] zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

5906 P1 Held [Zamrozenie P1] Wartos¢ ci$nienia (dolnego) P1 w | To moze by¢ oznaka normalnej
zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

S907 P2 Held [Zamrozenie P2] Wartos¢ cisnienia ($redniego) P2 w | To moze by¢ oznaka normalnej
zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

5908 P3 Held [Zamrozenie P3] Wartos¢ ci$nienia (gérnego) P3 w | To moze by¢ oznaka normalnej
zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

5909 Obs. Density Held [Zamrozenie Warto$¢ gestosci obserwowanej To moze by¢ oznaka normalnej

gestosci obs.| cieczy w zbiorniku zostata pracy urzadzenia (np. podczas
zamrozona i nie jest aktualizowana | pracy w trybie HTG i gdy poziom
(np. w trybie HTG, gdy poziom cieczy jest ponizej czujnikéw
cieczy jest ponizej czujnikéw ci$nienia), w przeciwnym razie
ci$nienia). sprawdzi¢ konfiguracje.

S910 Flow Held [ZamrozZenie przeptywu] | Warto$¢ natezenia przeptywu w To moze by¢ oznaka normalnej
zbiorniku zostata zamrozona i nie | pracy urzadzenia, w przeciwnym
jest aktualizowana. razie sprawdzi¢ konfiguracje.

Fo11 Level Fault [Btad poziomu] Btedna warto$¢ poziomu w Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo12 Temp. Fault [Btad temp.] Btedna warto$¢ temperatury w Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo13 Vap. Temp. Held [Btad temp. fazy |Btedna warto$¢ temperatury fazy | Sprawdzi¢ konfiguracje, wartosci

gazowej| gazowej W zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo14 Air Temp. Fault [Btad temp. pow.] |Btedna warto$¢ temperatury Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
powietrza w zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo15 Water Level Fault [Btad poziomu | Btedna warto$¢ poziomu wody w | Sprawdzi¢ konfiguracje, wartosci

wody] zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo16 P1 Fault [Btad P1] Btedna warto$¢ ci$nienia P1 Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
(dolnego) w zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo17 P2 Fault [Btad P2] Btedna warto$¢ ci$nienia P2 Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
(Sredniego) w zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo18 P3 Fault [Btad P3] Btedna warto$¢ ci$nienia P3 Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
(gbrnego) w zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

Fo19 Obs. Density Held [Btad gestosci Btedna warto$¢ gestosci Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci

obs.] obserwowanej cieczy w zbiorniku. |reczne, warto$ci odniesienia.

F920 Flow Fault [Btad przeptywu] Btedna warto$¢ natezenia Sprawdzi¢ konfiguracje, warto$ci
przeptywu cieczy w zbiorniku. reczne, wartosci odniesienia.

1. nie zapisywana w historii statusu
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