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Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa Prosonic S FMU95

1 Zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

Zastosowanie przyrzadu

Prosonic S FMUO9O0 jest przetwornikiem wspétpracujacym z maksymalnie 10 ultradZwiekowymi
czujnikami FDU91, FDU91F, FDU92, FDU93, FDU95 i FDU96. Dopuszczalne jest réwniez
podtaczenie starszych czujnikéw typu FDUS8x.

Funkcje przetwornika:

m wySwietlanie maksymalnie 10 danych pomiarowych

m tlumienie echa zaktdcajacego dla kazdego podtaczonego czujnika
m linearyzacja indywidualnie programowalna dla kazdego czujnika
m konfigurowalne obliczanie sum i wartosci Srednich

m transmisja danych pomiarowych poprzez PROFIBUS DP

Montaz, uruchomienie, obstuga

Prosonic S FMU95 zostat skonstruowany do bezpiecznej pracy zgodnie z aktualnie obowigzujacymi
wymaganiami dotyczacymi techniki pomiaru i bezpieczeristwa oraz obowigzujacymi dyrektywami
Unii Europejskiej. Jednak w przypadku nieprawidtowego uzytkowania lub wykorzystywania
przyrzadu w sposéb niezgodny z przeznaczeniem, mogg zaistnie¢ zagrozenia wtasciwe dla
aktualnej aplikaciji, np. przelanie wskutek nieprawidtowego montazu lub kalibracji.

W zwiazku z powyzszym montaz, podtaczenie elektryczne, uruchomienie, obstuga i konserwacja
przyrzadu moga by¢ wykonywane wytacznie przez odpowiednio wykwalifikowany i uprawniony
personel, ktéry jest zobowiazany do przeczytania ze zrozumieniem niniejszej Instrukcji Obstugi

i przestrzegania zawartych w niej zalecerl. Modyfikacje i naprawy przyrzadu dopuszczalne sg tylko
wowczas, jeSli w instrukciji jest to wyraznie zaznaczone.

1.1 Strefy zagrozone wybuchem

Wraz z systemami pomiarowymi stosowanymi w strefach zagrozonych wybuchem dostarczana jest
oddzielna dokumentacja Ex, ktéra jest integralng cze$cia niniejszej Instrukcji Obstugi. Obowiazuje
przestrzeganie zaleceti podanych w instrukcji obstugi oraz danych znamionowych podanych

w dokumentacji uzupetniajace;.

m Nalezy sie upewnic, ze caty personel jest odpowiednio przeszkolony.
m Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okre$lonych w odpowiednim certyfikacie,
jak réwniez stosownych norm i przepiséw krajowych i lokalnych.

Przetwornik mozna instalowaé tylko w odpowiednio oznaczonych obszarach.
Do przetwornika bez certyfikatu mogg by¢ podtaczane czujniki z certyfikatem do pracy w strefach
zagrozonych wybuchem.

A Ostrzezenie!
Czujniki FDU83, FDU84, FDU85 i FDUS86 z certyfikatem ATEX, FM lub CSA w potaczeniu
z przetwornikiem FMU95 nie posiadaja dopuszczenia Ex.

Uwaga dotyczaca montazu na terenie USA:
Montaz powinien by¢ zgodny z przepisami National Electrical Code NFPA 70 (NEC)

Uwaga dotyczaca montazu na terenie Kanady:
Montaz powinien by¢ zgodny z przepisami Canadian Electrical Code (CEC)
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1.2

Uwagi i symbole zwigzane z bezpieczenistwem

W celu wskazania istotnych informacji zwigzanych z bezpieczetistwem lub alternatywnych
procedur obstugi, w niniejszym podreczniku zastosowano przedstawione ponizej konwencije.
Kazda z wyréznionych instrukcji wskazywana jest na marginesie odpowiednim symbolem.

Symbole zwiazane z bezpieczeristwem

A\

Ostrzezenie!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze powodowaé
uszkodzenia ciata, zagrozenia bezpieczeristwa lub nieodwracalne uszkodzenie przyrzadu.

v

Uwaga!
Ostrzezenie wskazuje dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze powodowaé
uszkodzenia ciata lub nieprawidtowe dziatanie przyrzadu.

g

Wskazéwka!
Wskazéwka wyréznia dziatania lub procedury, ktérych nieprawidtowe wykonanie moze mie¢
posredni wptyw na dziatanie przyrzadu lub moze prowadzi¢ do jego nieprzewidzianej reakcji.

Symbole zwigzane z ochrong przeciwwybuchowa

Przyrzad do pracy w strefach zagrozonych wybuchem
Przyrzad posiadajacy ten znak na tabliczce znamionowej moze by¢ montowany w strefie zagrozonej
wybuchem lub w strefie bezpiecznej, zgodnie z posiadanym dopuszczeniem.

Strefa zagrozona wybuchem

Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref zagrozonych wybuchem.

Przyrzady i okablowanie stosowane w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni
typ ochrony przeciwwybuchowe;.

X B ©

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)

Symbol stosowany na rysunkach do wskazania stref bezpiecznych (w razie potrzeby). Przyrzady
podigczone do uktadéw pracujgcych w strefach zagrozonych wybuchem musza posiada¢ odpowiedni
typ ochrony przeciwwybuchowe;.

Symbole elektryczne

Napiecie state
Oznaczenie zacisku WE/WY statego pradu lub napiecia

2

Napiecie zmienne
Oznaczenie zacisku WE/WY zmiennego (sinusoidalnego) pradu lub napiecia.

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez system uziemienia

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktéry powinien by¢ podiaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakikolwiek inne
podtaczenie przyrzadu

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)
Podfaczenie do systemu uziemienia instalacji. W zaleznosci od rozwiazan stosowanych w kraju lub w danej
firmie, moze to by¢ linia wyréwnania potencjatéw lub system uziemienia o topologii gwiazdy.

Odpornos¢ temperaturowa kabli potagczeniowych
Oznaczenie informuje, Ze kable potaczeniowe musza by¢ odporne na temperature co najmniej 85 °C.
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2 Identyfikacja przyrzadu

2.1 Komponenty przetwornika Prosonic S FMU95

FMU95 w obudowie obiektowej

LO0-FMU95xxx-03-00-00-xx-004
(A): Modut operatorsko-odczytowy; (B): Pokrywa przedziatu podiaczeniowego; (C): Tabliczka znamionowa; (D):
Oznaczenie i identyfikacja przyrzadu; (E): Krétka instrukcja; (F): Kabel wskaznike; (G): Zaciski; (H): Zacisk montazowy; (1):
Zaciski uziemienia; (K): Zaslepione wprowadzenia kabli

FMU95w obudowie do montazu na szynie DIN

LO0-FMU95xxx-03-00-00-xx-001

(A): Modut operatorsko-odczytowy; (B): Pokrywa przedziatu podiaczeniowego; (C): Tabliczka znamionowa; (D):
Oznaczenie i identyfikacja przyrzadu; (E): Krétka instrukcja; (F): Kabel wyswietlacza; (G): Zaciski
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FMU95 ze zdalnym modutem operatorsko-odczytowym do montazu w szafie Systemu automatyki

i na panelu operatorskim (96x96 mm)

L00-FMU95xxx-03-00-00-xx-002

(A): Obudowa do montazu na szynie DIN bez wyswietlacza; (B): Zdalny modut operatorsko-odczytowy do montazu

w szafie systemu automatyki z dostarczonym kablem (3 m)

2.2 Tabliczka znamionowa (przyktad)

Made in Germany
D-79689 Maulburg

Endress+Hauser

Prosonic S

Order Code: FMU95-J11CBA31A

1)
2)| Ser-No.  5A01090109A
3)| © 10,5...32V DC 14W

4)| ©s Profibus DP

]

)| Exp13D Toxnec

IP66 / NEMA4X

(6)] xAwxF-A AN\ -1

7| Ox= if modification Patents %Dﬂ

~ see sep. label

(€&

L00-FMU95xxx-18-00-00-xx-001

(1): Kod zamdwieniowy (zgodnie ze sposobem oznaczania wyrobu); (2): Numer seryjny; (3): Zasilanie; (4): Sygnat
wyjsciowy; (5): Informacje o certyfikatach; (6): Powolanie na dokumenty zwigzane z bezpieczenistwem; (7): Oznaczenie
wskazujace wprowadzenie zmian na tabliczce znamionoweyj; (8): Stopieri ochrony elektrycznej (izolacja ochronna); (9):

Stopieri ochrony
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2.3 Kod zamdéwieniowy

10 Certyfikaty

R | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
J | ATEX I 3D (w przygotowaniu)

N | CSA Ogélnego stosowania (w przygotowaniu)

20 Zastosowanie
1 ‘ Pomiar poziomu

30 Obudowa, material, stopieri ochrony
1 | Obudowa obiektowa, PC, [P66 NEMA 4x
2 | Obudowa do montazu na szynie DIN, PBT, [P20

40 Obstuga

K | Bez modutu operatorsko-odczytowego, poprzez interfejs cyfrowy

50 Zasilanie
A | 90-253 VAC
B | 10,5-32 VDC
60 Wejscie poziomu

A | 5 x czujnik FDU9x/8x

B | 10 x czujnik FDU9x/8x

80 Wyjscie

3 | PROFIBUS DP

110 Wersja jezykowa (*)
1 |de,en,nl fr, es, it, pt
2 |en,ru,pl cs

3 |en, zh, ja, ko, th, id

C | Pod$wietlany modut operatorsko-odczytowy (wskaznik) + przyciski operatorskie
E | Zdalny modut operatorsko-odczytowy do zabudowy tablicowej, panel czotowy: 96x96, IP65

120 Opcje dodatkowe
A ‘ Wykonanie podstawowe
‘ FMU95 - ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Kompletny kod zaméwieniowy

(*): oznaczenia wersji jezykowych:

cs: czeski; de: niemiecki; en: angielski; es: hiszpariski; fr: francuski; id: malajski (bahasa indonesia,
bahasa malaysia); it: wtoski; ja: japoriski; ko: koreariski; nl: holenderski; pl: polski; pt: portugalski;

ru: rosyjski; th: Thai; zh: chifiski

24 Zakres dostawy

m Przetwornik pomiarowy w wersji zgodnej z zamdwieniem

m Oprogramowanie narzedziowe Endress+Hauser (na ptycie CD-ROM dostarczonej razem

z przyrzadem)
m dla FMUOQS-***E*****;

zdalny panel operatorsko-odczytowy; elementy montazowe; kabel podiaczeniowy (3 m)

m Akcesoria zgodnie z zaméwieniem
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2.5 Dostarczona dokumentacja

m Instrukcja Obstugi, BA 344F (niniejszy dokument)
Opisuje sposéb montazu i uruchomienia przetwornika Prosonic S FMU95. Zawiera opis funkcji
z menu obstugi, ktére sa wymagane do realizacji standardowego zadania pomiarowego.
Opis dodatkowych funkcji znajduje sie w instrukcji ,,Opis funkcji przyrzadu” (BA345F, patrz
ponizej).
m Opis funkcji przyrzadu, BA 345F
Zawiera szczeg6towy opis wszystkich funkcji przetwornika Prosonic S FMU95.
Adres do pobierania:
— Internet: ,www.pl.endress.com”. Aby wyszuka¢ dokumentacje do pobrania, kliknij przycisk
,Pobierz”.
m Tabele Slot-Indeks BA346F
Tabele Slot-Indeks dla wszystkich parametréw przyrzadu konfigurowalnych przez uzytkownika.
Adres do pobierania:
— Internet: ,www.pl.endress.com”. Aby wyszuka¢ dokumentacje do pobrania, kliknij przycisk
,Pobierz”.
m Zalecenia dotyczace bezpieczenistwa
Z wersjami certyfikowanymi urzadzen dostarczane sg dodatkowe instrukcje bezpieczetistwa (XA,
ZE, ZD). Nazwy instrukcji bezpieczeristwa, ktére dotycza okreslonej wersji urzagdzenia mozna
znaleZ¢ na tabliczce znamionowe;.

2.6 Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE, deklaracja zgodnosci

Prosonic S FMU95 zostat skonstruowany i przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujacym bezpieczna i niezawodna
eksploatacje. Przyrzad jest zgodny z odpowiednimi normami i przepisami i w ten sposéb spetnia
wymagania prawne Unii Europejskiej. Endress+Hauser potwierdza wykonanie testéw przyrzadu
z wynikiem pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku CE.

2.7 Zastrzezone znaki towarowe
PROFIBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym PROFIBUS Trade Organisation, Karlsruhe, Niemcy

ToF®
jest zastrzezonym znakiem handlowym Endress+Hauser GmbH+Co. KG, Maulburg, Niemcy
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3 Montaz

3.1 Odbidr dostawy, transport, sktadowanie

3.1.1 Odbiér dostawy

Sprawdzi¢, czy opakowanie oraz zawarto$¢ dostawy nie ulegly uszkodzeniu.
Sprawdzi¢, czy dostawa jest kompletna oraz zgodna z zamdéwieniem.

3.1.2  Transport , skladowanie
Przyrzad nalezy opakowaé w sposéb zabezpieczajacy przed uderzeniami podczas transportu

i sktadowania. Najlepsza ochrone stanowi oryginalne opakowanie.
Dopuszczalny zakres temperatury sktadowania: -40 ... +60 °C

3.2 Montaz obudowy obiektowej

3.2.1 Wymiary obudowy obiektowej

~1 ,6 kg - -
Gl ooe
§ ] i)
| >
>55 >55

LO0-FMU90xxx-06-00-00-xx-001
Wymiary w mm
(A):Zacisk montazowy (dostarczany z przyrzadem); moze by¢ wykorzystany jako szablon do wykonania otworéw
montazowych; (B): Obudowa obiektowa; (C): Minimalna odlegtos¢ montazowa

Dla wszystkich wersji przyrzady wymiary obudowy obiektowej sa identyczne.
Aby mozliwe byto otwarcie obudowy, wymagane jest zachowanie po lewej stronie odlegtosci
montazowej co najmniej 55 mm.
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3.2.2  Warunki pracy: montaz

Ochrona przed wplywem warunkéw pogodowych

Aby unikna¢ nadmiernej ekspozycji przyrzadu na stotice, nalezy go montowac¢ w potozeniu
zabezpieczajacym przed bezposrednim oddziatywaniem promieni stonecznych lub nalezy
zastosowac ostone pogodowa (patrz rozdziat ,,Akcesoria”).

Zabezpieczenie przepieciowe

Aby zapewni¢ ochrone Prosonic przed przepieciami (szczegélnie w przypadku montazu na terenie
otwartym), zaleca sie podtaczenie zabezpieczenia przepieciowego (patrz rozdziat ,,Akcesoria”).

Montaz nascienny

Wraz z przyrzadem dostarczany jest zacisk do montazu nasciennego. Stuzy on takze jako szablon
do wiercenia. Zacisk montazowy powinien by¢ mocowany na ptaskiej powierzchni i nie moze
by¢ zginany.

Montaz na rurze

Do montazu obudowy obiektowej do rur 1" - 2" dostepna jest klamra montazowa (patrz rozdziat
»Akcesoria”).

3.23 Montaz

L00-FMU90xxx-17-00-00-xx-003

11
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3.3 Montaz obudowy na szynie DIN

3.3.1 Wymiary obudowy do montazu na szynie DIN

EN 60715
TH 35x7,5/15

LO0-FMU90xxx-06-00-00-xx-005

3.3.2  Warunki pracy: montaz

m Poza obszarami zagrozonymi wybuchem obudowa do montazu na szynie DIN powinna by¢
montowana w szafce systemu automatyki.

m Obudowa jest montowana na szynie DIN zgodnie z normg EN 60715 TH 35x7,5 lub TH 37x15.

m Nie montowac przyrzadu w bezpodrednim otoczeniu linii wysokiego napiecia, silnikéw,
stycznikéw lub przetwornikéw czestotliwosci. Przestrzegaé przepiséw dotyczacych montazu
i instalacii linii wysokiego napiecia, silnikéw, stycznikéw lub przetwornikéw czestotliwosci.

m Aby zapewnic tatwy montaz i otwarcie obudowy, miedzy przyrzadami niezbedna jest odlegtos¢
okoto 1 cm.

m Aby zapobiec zaktdceniom pracy przyrzadu, przewody faczace czujniki z przetwornikiem
nie powinny by¢ prowadzone w poblizu Zrédet wysokiego napiecia lub linii zasilajacych.

m Przewody podtaczeniowe nie powinny by¢ lokowane w poblizu przetwornic czestotliwosci.

3.3.3 Montaz

7

EN 60715 TH 35x7.5
EN 60715 TH 35x15

7

LO0-FMU90xxx-17-00-00-xx-001

(A):Montaz przyrzadu na szynie; (B): Demontaz przyrzadu z szyny
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3.4.1

Zakres dostawy

Montaz zdalnego panelu operatorsko-odczytowego

Jesli Prosonic S jest zamawiany z wyswietlaczem w wersji do montazu w szafce systemu

automatyki, woéwczas w zakres dostawy wchodza:

m Zdalny panel operatorsko-odczytowy, 96x96 mm

m 4 elementy montazowe (z nakretkami i §rubami)

m Kabel podtaczeniowy (3 m) do pofaczenia z przetwornikiem
(konfekcjonowany z odpowiednimi wtyczkami).

3.4.2

Wymiary zdalnego modutu operatorsko-odczytowego

55 T

=
00oo

O 96

Wymiary w mm

3.4.3

1.  Wryciaé otwér o wymiarach 92 x 92 mm w planowanym potozeniu urzadzenia

Montaz

(np. na drzwiach szafki).

L00-FMU90xxx-06-00-00-xx-00-

2. Wsunaé modut zdalnego modutu operatorsko-odczytowego do otworu i przymocowaé
zgodnie z rysunkiem ponizej:

=
=]

l

I

]
l

——

(d)

L00-FMU90xxx-17-00-00-xx-002
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3.4.4  Adapter dla zdalnego panelu operatorsko-odczytowego

Jesli jest juz wykonany otwér 138 mm x 138 mm oraz zamontowany jest zdalny panel operatorsko-
odczytowy Prosonic FMU860/861/862, wéwczas nalezy wykorzysta¢ adapter montazowy

(Kod zaméwieniowy: 52027441, patrz rozdziat ,,Akcesoria”). Nalezy go wtozy¢ do zdalnego panelu
operatorsko-odczytowego FMU860/861/862.

Wskazdéwkal!

Adapter jest przeznaczony do bezpo$redniego montazu w otworze pod modut zdalnego
wyswietlacza w przetwornikach serii FMU86x starszej generacji. Obudowa zdalnego wyswietlacza
w FMU86x stanowi obsade dla adaptera i nowego modutu operatorsko-odczytowego dla FMU90/
95 o wymiarach panelu czotowego 96x96 mm.

‘\\

)
/&‘
N

LANVARRIARNR N

LO0-FMU90xxx-06-00-00-xx-006

(a): Zdalny panel operatorsko-odczytowy FMU90 z adapterem; (b): Zdalny panel operatorsko-odczytowy FMU860/861/
862

3.5 Montaz czujnikéw

Informacje dotyczace montazu czujnikdw mozna znaleZ¢ w nastepujacych dokumentach:

m Karta katalogowa TI 189F (dla FDU8x)
m Karta katalogowa TI 396F (dla FDU9x)

Dokumenty sa dostarczane razem z czujnikami.

3.6 Kontrola po wykonaniu montazu

Po zakoniczeniu montazu nalezy sprawdzic:

m Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (sprawdzenie wzrokowe)?

m Czy urzadzenie spetnia wymagania techniczne punktu pomiarowego takie jak temperatura
procesu, ci$nienie procesu, temperatura otoczenia, zakres pomiarowy itd.?

m Jedli wystepuje: Czy numer i oznaczenie punktu pomiarowego jest poprawne?

m Czy przyrzad jest wystarczajaco chroniony przed opadami i bezpo$rednim nastonecznieniem?

m Dla obudowy obiektowej: Czy dtawiki kablowe s3 prawidtowe dokrecone?

m Czy przyrzad jest pewnie zamontowany na szynie DIN lub w zacisku montazowym (sprawdzenie
wzrokowe)?

m Dla obudowy obiektowej: Czy $ruby pokrywy przedziatu podtaczniowego sg doktadnie
dokrecone (sprawdzenie wzrokowe)?
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4 Podlaczenie elektryczne

A Ostrzezenie!

Przed przystapieniem do podtaczania przyrzadu nalezy wytaczy¢ zasilanie.

4.1 Przedzial podlaczeniowy

4.1.1 Przedzial podtaczeniowy w obudowie obiektowej

W obudowie obiektowej znajduje sie osobny przedziat podtaczen elektrycznych. Dostep do niego
jest mozliwy po odkreceniu czterech §rub mocujacych pokrywe czotowa przetwornika.

L00-FMU90xxx-04-00-00-xx-002

Dla utatwienia podtaczenia elektrycznego, pokrywe czotowa przetwornika mozna catkowicie
zdemontowaé poprzez odtaczenie wtyczki wyswietlacza (1) i zdjecie zawiaséw (2):

L00-FMU90xxx-04-00-00-xx-009

4.1.2  Wprowadzenie przewodéw w obudowie obiektowej
W dolnej czesci obudowy znajduja sie prefabrykowane gniazda do montazu dtawikéw kablowych:

» M20x1,5 (10 gniazd)
m M16x1,5 (5 gniazd)
m M25x1,5 (1 gniazdo)

Liczba i typ wprowadzeti przewod6éw zalezy od zastosowania.
Udrozni¢ prefabrykowane gniazda wykorzystujac do tego celu odpowiednie narzedzie (np. néz
lub wiertlo).

15
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4.1.3 Przedzial podiaczeniowy w obudowie do montazu na szynie
DIN

Pojedynczy przyrzad

LOO-FMU95xxx-04-00-00-xx-005

Panel czotowy jest otwierany lekkim naci$nieciem zapadki klipsowe;.
Wewnatrz znajduje sie przedziat podtaczen elektrycznych.

16
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Kilka przyrzadéw montowanych obok siebie

L00-FMU95xxx-04-00-00-xx-006

1. Nacisna¢ zapadke klipsowa na panelu czotowym danego przetwornika, np. za pomoca
wkretaka.

2. Lekko wysuna¢ panel na odlegtos¢ ok. 2 cm.
3. Otworzy¢ panel czotowy.

Wskazdéwka!
Przewody elektryczne mogg by¢ doprowadzone od géry lub od dotu przetwornika.

Wskazdéwka!
Jesli przetworniki s3 zamontowane obok siebie i przewody czujnikéw sa prowadzone réwnolegle,

wOwczas wymagane jest wzajemne potaczenie zaciskéw synchronizacji (39 i 40), (patrz rozdziat
»,Oznaczenie zaciskéw” i, Linia synchronizacji”).

g b
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4.2

Przypisanie zaciskow
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Panele zaciskowe w przedziale podiaczeri elektrycznych Prosonic S FMU95; Uwaga! Panele zaciskowe oznaczone kolorem
szarym sa dostepne opcjonalnie, w zaleznosci od wersji przyrzadu.

ZaciskKi

Znaczenie

Uwagi

Zasilanie pomocnicze

1

m L (dla wersji AC)
m L+ (dla wersji DC)

W zaleznosci od wersji przyrzadu:

m 90 ...253V,¢
2 = N (dla wersji AC) = 10,5...32 Ve
m |- (dla wersji DC)
3 Wyréwnanie potencjatéw
W zaleznosci od wersji przyrzadu:
Bezpiecznik = 400 mA T (dla wersji AC)

m 2 AT (dla wersji DC)

Magistrala komunikacji cyfrowej

65 PROFIBUS A (RxT/TxD - N)

66 PROFIBUS B (RxT/TxD - P)

Synchronizacja

39, 40 Synchronizacja patrz rozdziat ,, Linia synchronizacji”

Wejscia czujnikéw ultradZzwiekowych

09,10,11 Czujnik 1 (FDU8x/9x)
12, 13,14 | Czujnik 2 (FDU8x/9x) o
YE: zétta zyta

15,16, 17 | Czujnik 3 (FDU8x/9x) BK: czarna zyta

. RD: czerwona Zyta
18, 19,20 | Czujnik 4 (FDU8x/9x)
21,22,23 | Czujnik 5 (FDU8x/9x)
24,25,26 | Czujnik 6 (FDU8x/9x)
27,28,29 | Czujnik 7 (FDU8x/9x) Tylko dla wersji z 10 wejSciami czujnikowymi
30, 31,32 | Czujnik 8 (FDU8x/9x) YE: zétta zyta

. BK: czarna zyta
33, 34,35 | Czujnik 9 (FDU8x/9x) RD: czerwona zyta
36, 37,38 | Czujnik 10 (FDU8x/9x)
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A Ostrzezenie!

W przypadku korzystania z publicznych sieci zasilajacych, w poblizu przetwornika nalezy
zainstalowaé niezalezny wylacznik zasilania. Wytacznik ten powiniem by¢ wyraznie oznaczony
(IEC/EN 61010)

% Wskazéwkal

m Aby zapobiec zaktdceniom pracy przyrzadu, przewody faczace czujniki z przetwornikiem
nie powinny by¢ prowadzone w poblizu Zrédet wysokiego napiecia, ani linii zasilajacych.
m Przewody podtaczeniowe nie powinny by¢ lokowane w poblizu przetwornic czestotliwosci.

Elementy dodatkowe na panelach zaciskowych

Oznaczenie Znaczenie/Uwagi
Fuse (Bezpiecznik) Bezpiecznik: 2 AT /DC lub 400 mA T/AC
Display (Wy$wietlacz) Gniazdo podtaczenia wskaznika lokalnego lub zdalnego panelu operatorsko-odczytowego

(wiecej w rozdziale 4.7)

Service (Serwis) Interfejs serwisowy do podtaczenia PC/notebooka przez Commubox FXA291 (wiecej
w rozdziale 5.1)

ﬂ g Mikroprzetacznik blokowania przyrzadu, wiecej w rozdziale 5.5.3
Term. (Terminator) Terminator sieci

Address (Adres) Adres sieciowy przyrzadu
Ostrzezenie!

Podczas podtaczania urzadzenia zasilanie powinno by¢ wytaczone.

19



Podtgczenie elektryczne

Prosonic S FMU95

20

A

4.3 Podlaczenie do sieci PROFIBUS DP

Wskazdéwkal!
Informacje dotyczace struktury sieci PROFIBUS DP podano w Instrukcji Obstugi BA 034S
(,PROFIBUS PA/DP — Wytyczne planowania i uruchomienia”.

4.3.1 Dane techniczne przewodéw

Dla szybkosci transmisji do 12 MBit/s mozna zastosowa¢ przewody typu A wg normy EN 50170.
Dane techniczne tych kabli podano w tabeli ponizej:

Terminator 135 Q do 165 Q dla czestotliwosci pomiarowej od 3 MHz do 20 MHz
Reaktancja pojemno$ciowa | < 30 pF/m

przewodu

Przekréj zyty > 0,34 mm?, odpowiada AWG 22

Typ przewodu skretka, zyty: linka 1x2, 2x2 lub 1x4

Rezystancja petli 110 Q/km

Ttumienie sygnatu Maks. 9 dB na catej dtugosci odcinka

Ekranowanie Ekran pleciony z miedzi lub powtoka pleciona i ekran z folii

Przewody konfekcjonowane s3 dostepne w Endress+Hauser, patrz rozdziat ,,Akcesoria”.

4.3.2 Skrzynka zaciskowa

Zalecane jest podfaczanie przetwornika Prosonic S z magistralg za pomoca skrzynki zaciskowe;j.
Odpowiednie skrzynki zaciskowe s3 dostepne w Endress+Hauser; patrz rozdziat ,Akcesoria”.

4.3.3  Odgatezienia
Odgatezienia to przewody potaczeniowe pomiedzy magistrala a przyrzadem.

Uwaga!

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zaleceri:

m Diugos¢ catkowita wszystkich odgatezieri < 6,6 m (dla maksymalnej szybkosci transferu
1,5 MBit/s)

m Dla szybkosci transferu > 1,5 MBit/s odgatezieni nie nalezy stosowa¢. Odgatezienie to odcinek
przewodu pomiedzy ztaczem a sterownikiem magistrali w przyrzadzie obiektowym.
Doswiadczenia wykazuja, ze przy planowaniu odgatezien nalezy zachowa¢ duza ostrozno$c.
Nie mozna zagwarantowac, ze dla szybkosci transferu 1,5 MBit/s sumaryczna dtugosé
wszystkich odgatezieri moze wynosi¢ 6,6 m. Na to ma duzy wpltyw faktyczne rozmieszczenie
przyrzadéw obiektowych. Dlatego zdecydowanie zaleca sie nie stosowanie odgatezieri przy
szybkosciach transferu > 1.5 MBit/s.

m Jedli uzycia odgatezienl nie mozna uniknaé, nie mogg one by¢ zakoriczone terminatorem.
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4.4 Podlaczenie czujnika

4.4.1 Schemat podiaczeniowy

max.
30m

FDU91F/93/95/96 max.

FDU91/92
(FDUBO0/80F/81/81F/82)
T i
max
30m ] i
— 14
FDU91/92 max. y YE BKRD
(FDUB80/80F/81/81F/82) 300 m (2): ? K
T 1 _I
[ 1]
YE |BK [RD
FMU95
(A) (B)
FDU91F/93/95/96 FDU91F/93/95/96
(FDU83/84/85/86) (FDU83/84/85/86)

JTL
YE BIK RID GNIYE

(FDU83/84/85/86) 300 m

YE |BK|RD

FMU95

@

YE |BK|RD

FMU95

(A): Uziemienie skrzynki zaciskowej;

(B): Uziemienie przy przetworniku FMU90;
(1): Ekran kabla czujnika;

(2): Skrzynka zaciskowa;

(3): Ekran kabla wydtuzajacego;

Kolory zyt: YE = Z6tty; BK = czarny; RD = czerwony; GNYE = zielono-Z6tty

L00-FMU95xxx-04-00-00-xx-00-
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4.4.2  Wskazowki podiaczeniowe

Uwaga!

Aby zapobiec zaktGceniom pracy przyrzadu, kabli czujnika nie nalezy ktas¢ réwnolegle do kabli
wysokonapieciowych lub linii zasilania. Nie mogg réwniez przebiega¢ w poblizu przetwornic
czestotliwosci.

Uwaga!

Ekran kabla stuzy jako przewdd zwrotny i nalezy go podtaczy¢ do przetwornika bez zadnych przerw
elektrycznych. W przypadku kabli konfekcjonowanych, ekran wyprowadzony jest poprzez czarna
zyte (BK). W przypadku przewodu przedtuzajacego, ekran nalezy skreci¢ w jednolita wiazke

i podtaczy¢ do zacisku ,,BK”.

Ostrzezenie!
Czujniki FDU83, FDU84, FDU85 i FDU86 z certyfikatem ATEX, FM lub CSA nie posiadaja
dopuszczenia Ex w potaczeniu z przetwornikiem FMU9O.

Ostrzezenie!

Dotyczy czujnikéw FDU91F/93/95/96 1 FDU83/84/85/86:

Zyta uziemiajaca (GNYE) powinna by¢ podtaczona do lokalnej linii wyréwnania potencjatéw

w odlegtosci do maks. 30 m. Mozliwe sg dwie opcje uziemienia:

m poprzez zacisk uziomowy skrzynki potaczeniowej

m poprzez zacisk uziomowy przetwornika FMU90 lub w szafce systemu automatyki (jesli odlegtos¢
od czujnika nie przekracza 30 m).

Wskazdéwkal!

W celu utatwienia montazu, zalecamy stosowanie czujnikéw FDU91/92 i FDU80/80F/81/81F/
82 z przewodem o maksymalnej dtugosci 30 m. Przy dtuzszych odlegtosciach nalezy zastosowac
kable przedtuzajace.

4.4.3  Wydltuzenie kabli czujnikéw

Na odlegtosciach do 30 m czujnik mozna podtaczy¢ bezposrednio korzystajac z kabla czujnika.
Na wiekszych odlegtodciach zaleca sie stosowanie przewody przedtuzajacego, ktory jest podiaczany
za pomocg skrzynki zaciskowej. Catkowita dtugo$¢ przewodéw (przewdd czujnika + przewdd
przedtuzajacy) moze wynosi¢ maksymalnie 300 m.

Uwaga!
Jezeli skrzynka zaciskowa jest zainstalowana w strefie zagrozonej wybuchem, nalezy przestrzega¢
stosownych przepiséw krajowych.

Odpowiednie przewody przedtuzajace mozna zaméwi¢ w Endress+Hauser oddzielnie
jako akcesoria (patrz rozdziat ,,Akcesoria”).
Alternatywnie, mozliwe jest stosowanie przewoddéw o nastepujacych parametrach:

m Liczba zyt zgodna ze schematem podigczeni (patrz poprzednia strona)
m Oplot ekranujacy dla zyty zéttej (YE) i czerwonej (RD) (ekran z folii metalowej niedopuszczalny)
m Diugosé: maks. 300 m (przewdd czujnika + przewdd przedtuzajacy)
® Przekréj zyt: 0,75 mm? do 2,5 mm?
m maks. 6 Q/Zyte
m maks. 60 nF
m Dla FDU91F/93/95/96 i FDU 83/84/85/86:
Przewdd uziemiajacy nie powinien by¢ ekranowany.
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4.5

Skracanie przewodu czujnika

W razie potrzeby, przewdd czujnika moze zostac skrdcony. Prosimy o uwzglednienie nastepujacych

zaleceni:

m Podczas zdejmowania izolacji, uwaza¢ aby nie uszkodzi¢ zyt.

m Przewdd ekranowany jest za pomocg metalowego oplotu. Ekran peini funkcje przewodu
powrotnego. W oryginalnym przewodzie konfekcjonowanym (nieskracanym) wyprowadzony
jest jako czarna zyta (BK). Po skréceniu przewodu, rozsunaé metalowy oplot ekranujacy, skreci¢

w jednolita wiazke i podiaczy¢ do zacisku ,,BK”.

Uwaga!
Zyta uziemienia ochronnego (GNYE), wystepujaca w niektérych przewodach czujnikéw,
nie moze mie¢ polaczenia elektrycznego z ekranem przewodu.

FDU91/92
(FDU8B0/80F/81/81F/82)

YE|BK|RD

FDU91F/93/95/96
(FDU83/84/85/86)

o
x
X
=)
w
>

Kolory zyt: YE = Z6tty; BK = czarny; RD = czerwony; GNYE = zielono-Z6tty

L00-FMU95xxx-04-00-00-xx-011
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4.6 Linia synchronizacji

m Jezeli nastepuje podiaczenie kilku

przetwornikéw Prosonic S (FMU90/FMU95)
w jednej szafie systemu automatyki

a przewody czujnik6w sa prowadzone obok
siebie, zaciski linii synchronizacji (39 i 40)
musza by¢ potaczone ze soba.

Rozwigzanie to pozwala na synchronizacje

do 20 urzadzeti.

m Jedli w jednej szafie jest zainstalowanych

4.7

wiecej niz 20 przetwornikéw, nalezy je

pogrupowac po 20 sztuk. Przewody

czujnik6w podtaczonych do przyrzadéw

Z jednej grupy moga by¢ prowadzone obok

siebie. W przypadku ich podtaczenia

do przetwornikéw z réznych grup, musza by¢

separowane.

Do synchronizacji mozna stosowac

standardowe, powszechnie dostepne

przewody ekranowane:

— maks. dtugos¢é: 10 m pomiedzy
poszczegdlnymi przyrzadami

— przekréj: 2 x (0,75 - 2,5 mm?)

— dla odcinkéw o dtugosci do 1 m mozna
stosowal przewody nieekranowane,

dla odcinkéw o dtugosci powyzej 1 m

ekranowanie jest wymagane.

Ekran przewodu powinien by¢ uziemiony
Przetworniki serii Prosonic FMU86x moga
by¢ réwniez wpinane w petle synchronizacij.
W tym przypadku, do kazdej linii
synchronizacji moze by¢ podtgczonych
do 10 urzadzeti.

Prosonic S| |Prosonic S| [Prosonic S
FMU90/95 | [FMU90/95 | [FMU90/95

39 40 39 40 39 40

| |

LO0-FMU90xxx-04-00-00-xx-004

I:LIDEI
)
1 2 10
Prosonic S Prosonic
FMU90/95 FMU860/861/862
39 40 63 64

l

LOO-FMU90xxx-04-00-00-xx-017

Podlaczenie zdalnego panelu operatorsko-odczytowego
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W przypadku wersji przetwornika Prosonic S ze zdalnym panelem operatorsko-odczytowym
do montazu w drzwiach szafy systemu automatyki lub do zabudowy tablicowej w sterowni,
wraz z przyrzadem dostarczany jest specjalny przewéd podiaczeniowy o dtugodci 3 m.
Przewdd ten nalezy podtaczy¢ do gniazda wyswietlacza w przyrzadzie Prosonic S.

Wskazéwka!
Minimalna $rednica tulejki kablowej (pancerza): 2 cm
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4.8 Wyréwnanie potencjatéw

4.8.1 Wyréwnywanie potencjaléw w obudowie obiektowej

/\  Ostrzezenie!

Po maksimum 30 m linie uziemiajaca
czujnikéw FDU91F/93/95/96 i FDU83/84/
85/86 nalezy podtaczy¢ do lokalnego systemu
wyréwnywania potencjatu (patrz rozdziat
4.3.1). Do tego celu mozna wykorzystac
metalowy listwe zaciskowg w obudowie

obiektowe;j.
L00-FMU90xxx-04-00-00-xx-006
Przyktad
FMU95
N 1]
o | [0l ’} 1
~ BOH ™ 5;
- [z ]| service H
. 8 |SW
@ i
2
3
(a) i ‘
DP
F@Ui
ol O) \:
GNYE
N[L[PE
[L] FDU91F/93/95/96 FDU91F/93/95/96
90 ... 253 VAC (FDU83/84/85/86) (FDU83/84/85/86)
10,5 ... 32 VDC ( ¢ |

L00-FMU95xxx-04-00-00-xx-009

Przewdd (a) jest juz podiaczony przy dostawie.
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4.8.2  Wyréwnywanie potencjatéw dla obudowy do montazu na szynie
DIN

Jesli uzywana jest obudowa do montazu na szynie DIN, wéwczas przewdd wyréwnania potencjatu
nalezy podtaczy¢ w szafie, np. do szyny metalowej:
Ostrzezenie!

Po maksimum 30 m linie uziemiajaca czujnikéw FDU91E/93/95/96 i FDU83/84/85/86
nalezy podtaczy¢ do lokalnego systemu wyréwnywania potencjatu (patrz rozdziat 4.3.1).

FMU95
1
e is ’}wm % s[Off | &% !
o~ 2 H - ¥9 ¥5 5:
- [2]|senics  |*¥ g8 g
. ta %3 8 |SW
O [fo
< S
(a) EB i’%
2e
FEd
uy
£
GNYE -
GNYE
FDU91F/93/95/96 FDU91F/93/95/96
(FDUB83/84/85/86) (FDUB83/84/85/86)
1 1 1 |
olé £
LN PE PE|PE
@ 919 o] LA l@)
| ] (®) (®) L
90 ... 253 VAC
10,5 ... 32 VDC

LOO-FMU95xxx-04-00-00-xx-010
(a): Zacisk (izolowany od szyny DIN); (b): Zacisk uziemienia ochronnego (potaczony z szynq DIN); (c): Uziemienie
ochronne za posrednictwem szyny DIN

Uwaga!

Uktad przetwarzania sygnatu i ztacza (interfejs wskaznika/serwisowy, itd.) sa galwaniczne
izolowane od zasilania i sygnatéw komunikacyjnych. Ich potencjat elektryczny jest identyczny
z potencjatem uktadu elektroniki czujnika.

Jesli czujniki sa podtgczone do uziemienia, nalezy zwrdci¢ uwage na réznice potencjatéw!

Wskazdéwkal!

m Podczas zdejmowania izolacji kabla czujnika (w przyktadzie powyzej GNYE) nalezy wziaé
pod uwage najdtuzsza wymagang odlegtos¢.

m Podczas skracania kabla czujnika, nalezy postepowaé zgodnie ze wskazéwkami w rozdziale 4.5,
»okracanie przewodu czujnika”.
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Podlaczenie elektryczne

4.9 Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych
Po podfaczeniu przetwornika, nalezy sprawdzic:

m Czy przypisanie zacisk6w jest poprawne?

m Dla obudowy obiektowej: Czy dtawiki kablowe i pokrywa przedziatu podtgczeniowego
s3 mocno dokrecone?

m Czy zasilanie pomocnicze jest wiaczone: Czy na module wskaznika (jesli wystepuje)
pojawit sie obraz oraz czy zielona dioda LED $wieci sie?
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5 Obstuga

Rozdziat niniejszy zawiera ogélny opis mozliwosci obstugi przyrzadu. Opisano w nim rézne metody
dostepu do parametréw przyrzadu i okreslono warunki wstepne dla kazdego przypadku.
Rozdziat niniejszy nie zawiera objasnienia poszczegélnych parametréw, ktére mozna znalez¢é w:

m Rozdziale 6: ,Uruchomienie”
m Instrukcja obstugi BA345F: | Prosonic S FMU95 - Opis funkcji przyrzadu”
Rozdziat niniejszy sktada sie z nastepujacych czesci:

m 5.1 Mozliwosci obstugi przyrzadu
m 5.2 Obstuga za pomocg lokalnego panelu operatorsko-odczytowego
m 5.3 Obstuga za pomocg narzedzia Endress+Hauser

(,,ToF Tool - FieldTool Package” lub ,FieldCare”)

5.1 Mozliwosci obstugi przyrzadu

PROFIboard

PROFIcard
PROFlusb

ToF Tool _. T
FieldTool
Package

Care " Ethernet

SPS/
PLC/
API

PROFIBUS DP
1

ToF Tool
FieldTool
Package

Field
are

Commubox
FXA 291 =lelc)

Prosonic S
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LO0-FMU90xxx-14-00-00-xx-010

5.1.1 Obstuga lokalna

m Za pomocg lokalnego panelu operatorsko-odczytowego w Prosonic S
m Za pomocg modutu Commubox FXA291 i oprogramowania narzedziowego Endress+Hauser
(,,ToF Tool - FieldTool Package” lub ,FieldCare”)

% Wskazéwka!

Commubox FXA291 to adapter interfejsu Endress+Hauser.

5.1.2  Obstuga zdalna

m Oprogramowanie narzedziowe Endress+Hauser (,,ToF Tool - FieldTool Package”
lub ,FieldCare”) z karta PROFIcard, PROFIboard lub modutu PROFIusb

% Wskazéwka!

PROFIboard, PROFIcard i PROFlusb to adaptery interfejsu Endress+Hauser.
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Obstuga

Acykliczna wymiana danych

Podczas obstugi zdalnej wykonywana jest acykliczna wymiana danych, umozliwiajaca zmiane
parametréw urzadzenia niezaleznie od komunikacji pomiedzy urzadzeniem a sterownikiem
programowalnym.

Acykliczna wymiana danych jest wykorzystywana do:

m przesytu parametréw urzadzenia podczas uruchomienia i konserwacii,

m wysSwietlania warto$ci mierzonych, ktére nie sg pobierane podczas komunikacji cyklicznej.

Przyrzad Prosonic S obstuguje stacje Master klasy 2:

Komunikacja acykliczna za pomoca urzadzenia master Klasy 2 (MS2AC)

W przypadku komunikacji MS2AC, urzadzenie master Klasy 2 korzystajac z tzw. punktu
dostepowego do ustug (SAP) otwiera kanat komunikacyjny, celem uzyskania dostepu do przyrzadu.
Urzadzeniami master Klasy 2 s3 na przykfad:

m Oprogramowanie narzedziowe ToF Tool - FieldTool

m Oprogramowanie FieldCare

Jednak zanim komunikacja bedzie mogta by¢ prowadzona za posrednictwem sieci PROFIBUS,
urzadzenie master Klasy 2 powinno uzyskaé dane o parametrach urzadzenia obiektowego.
Mozna to zrealizowal poprzez:
®m opis urzadzenia (DD)
m sterownik DTM (Device Type Manager)
m komponent programowy w stacji Master, ktéry uzyskuje dostep do parametréw,

korzystajac z adresacji poprzez numer slotu i indeks.

Wskazdéwka!

m Komponent DD lub DTM jest dostarczany przez producenta urzadzenia.

m Przyrzad Prosonic S posiada dwa punkty dostepowe do ustug (SAP). Dlatego moze by¢
jednoczes$nie wykorzystywany przez dwa urzadzenia master Klasy 2.

m Zastosowanie urzadzenia master Klasy 2 zwieksza czas jednostkowy systemu komunikacyjnego.
To powinno by¢ uwzglednione podczas programowania systemu sterowania lub sterownika
programowalnego.

Tabele Slot-Indeks

Tabele Slot-Indeks dla acyklicznej wymiany danych znajduja sie z dokumencie BA346F
(mozna go pobra¢ ze strony www.pl.endress.com).
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5.2 Obstuga za pomoca lokalnego panelu operatorsko-
odczytowego

5.2.1 Wyswietlacz i elementy obstugi

FMugs  Endress+Hauser

B2 Thto ] diEY «—— (d)
(e)—» 6O

g

LOO-FMU95xxx-07-00-00-xx-001
(a): Nazwa parametru; (b): Wartos¢ parametru z jednostka; (c): Symbole wyswietlane; (d): Symbol funkcji przycisku; (e):
Dioda LED do sygnalizacji statusu pracy; (f): Przyciski operatorskie

Symbole wyswietlane

Symbol Znaczenie

Tryb obstugi przetwornika

Uzytkownik
Mozliwo$¢ edycji parametréw definiowanych przez uzytkownika. Parametry serwisowe pozostaja
zablokowane.

ii:-? Diagnostyka

I""-—I Podtaczony jest interfejs serwisowy.

= Serwis

— Mozliwo$¢ edycji parametréw definiowanych przez uzytkownika i parametréw serwisowych.
I'EEI Blokada

Wszystkie parametry sa zablokowane.

Status dostepu do aktualnie wySwietlanego parametru

= Parametr wyswietlany
- - W aktualnym trybie obstugi przyrzadu nie ma mozliwosci edycji parametru.
T iF| Parametr edytowalny

e B e ™

Mozliwo$¢ edycji parametru.

Symbole przewijania

I-E- 1 |_.-!'L 1 Dostepna lista przewijania

— == Symbol wskazujacy, Zze lista zawiera wiecej parametréw niz moze by¢ jednoczesnie
przedstawionych wy$wietlaczu. Dostep do wszystkich parametréw mozna uzyskaé wciskajac
kilkakrotnie przycisk 't lub [+].

Nawigacja na wyswietlaczu krzywej obwiedni echa

o Przejscie w lewo
1
i ill" Przej$cie w prawo
o Powigkszenie
nlr

Zmniejszenie
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Diody LED

Diody LED wskazujace stan obstugi (poz. (e) na rysunku)

$wieci na zielono

Normalny tryb pomiarowy; nie wykryto zadnego btedu

czerwona (migajaca)

Ostrzezenie:
Wykryto biad, ale pomiar jest kontynuowany. Warto$ci pomiarowe nie s3 w dalszym ciagu
wiarygodne.

czerwona

Alarm:
Wykryto btad. Pomiar zostat przerwany. Mierzona wartos$¢ jest zgodna z warto$cia zadana
przez uzytkownika (parametr ,output on alarm” [stan wyjscia w przypadku alarmu]).

off [wyt.]

Brak zasilania

Przyciski programowalne

Funkcja przyciskéw zalezy od aktualnego potozenia w menu obstugi (funkcja przycisku
programowalnego). Biezace funkcje przycisk6w sa wskazywane przez symbole w dolnym wierszu

wyswietlacza.

Symbol

Znaczenie

dim= =

Przesuwanie w dé6t
Przesuwa pasek zaznaczenia w dét listy wyboru.

A 1“
NNE=

Przesuwanie w gore
Przesuwa pasek zaznaczenia do géry listy wyboru.

el

Enter

m Otwiera zaznaczone menu podrzedne, zaznaczony zestaw parametréw lub parametr
m Potwierdza edytowane parametry

AN Il*
-
I I

Poprzedni zestaw parametréw
Ponownie otwiera poprzedni zestaw parametréw w menu podrzednym.

=5 Tily

Nastepny zestaw parametré6w
Ponownie otwiera nastepny zestaw parametréw w menu podrzednym.

Potwierdzenie wyboru
Wybiera opcje z listy wyboru, ktéra jest aktualnie pod$wietlona.

Zwiekszenie wartosci
Zwieksza aktywna cyfre parametru alfanumerycznego.

Zmniejszenie wartosci
Zmniejsza aktywna cyfre parametru alfanumerycznego

Lista btedéw

Otwiera liste wszystkich btedéw, ktére sg aktualnie sygnalizowane.
W przypadku ostrzezenia, ten symbol miga.

W przypadku alarmu, symbol jest wySwietlany w sposéb ciagly.

Zmiana wskazania
Przejécie do nastepnej strony mierzonych wartosci (dostepny tylko, gdy zdefiniowano wiecej
niz jedna strone mierzonych wartosci; patrz menu ,,display” [wskaznik]

Info
Otwiera menu skrécone, zawierajace najwazniejsze dane o biezacym stanie przyrzadu

Menu
Otwiera gtéwne menu zawierajace wszystkie parametry Prosonic S

31




Obstuga Prosonic S FMU95
Ogélne kombinacje przyciskow
Funkcje ponizszych kombinacji przyciskdw sa niezalezne od aktualnej pozycji w menu:
Kombinacja przyciskow | Znaczenie
D Escape
m Podczas edycji parametru: wyjscie z trybu edycji bez wprowadzenia zmian.
m W trakcie nawigacji: przejécie do wyzszego, poprzedniego poziomu menu.
D Zwiekszanie kontrastu
‘% Nastepuje zwiekszenie kontrastu wySwietlacza.
D Zmniejszanie kontrastu
% Nastepuje zmniejszenie kontrastu wySwietlacza.
Blokowanie
Blokuje mozliwo$¢ zmiany parametréw.
Przyrzad mozna odblokowa¢ tylko ponownie wciskajac te przyciski.
5.2.2  Menu obstugi
Struktura menu
Parametry Prosonic S sa uporzadkowane w menu obstugi (sktadajacego sie z menu gtéwnego i kilku
menu podrzednych). Parametry, ktére s ze sobg wzajemnie powigzane, potagczono w zestawy
parametréw. W celu utatwienia nawigacji w obrebie menu, przy kazdym zestawie parametréw
wySwietlany jest pieciocyfrowy kod.
anl o L1064
tank shape :dome ceiling \A I B T R
: ° et E 0 LR
medium property:liquid LI
process cond . :standard lig. NS
A B C
a4+ L+ ] L #
L00-FMU90xxx-19-00-00-en-037
Identyfikacja zestawow parametréw; A: Menu podrzedne; B: Numer przypisanego wejscia lub wyjscia; C: Numer zestawu
parametréw w obrebie menu podrzednego
= Pierwsza pozycja (A) okresla menu podrzedne!:
— L:, level [poziom]”
— A: ,safety settings [ustawienia bezpieczeristwa]”
— O:,,output/calculations [wyjscie/obliczenia]”
— D, device properties [wtasnosci przyrzadu]”, ,,calibr. display [kalibracja wskaznika|” i ,sensor
management [zarzadzanie czujnikami]”
— I:,,system information [informacje o systemie]”
— S:,service [serwis]” (dostepne tylko po wprowadzeniu kodu dostepu serwisowego)
1. W zaleznosci od wersji przyrzadu, warunkéw montazowych oraz wybranego trybu pracy, niektére menu podrzedne moga by¢ niedostepne.
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Diagramy przedstawiajgce strukture menu podrzednych znajduja sie w rozdziale ,,Menu

Obstugi”.

Druga cyfra (B) jest wykorzystywana wtedy, gdy zestaw parametréw w urzadzeniu Prosonic S

wystepuje wiecej niz raz (np. dla réznych wejs¢ i wyjs¢).

Przyktad:
— L1002: Level 1 [Poziom 1]
— 12002: Level 2 [Poziom 2]

— 19002: Level 9 [Poziom 9]
— LA0O2: Level 10 [Poziom 10]

Jesli zestaw parametréw w urzadzeniu Prosonic S wystepuje tylko raz, wéwczas na tej pozycji

znajduje sie znak ,X”.

m Trzy ostatnie pozycje (C) okreSlaja dany zestaw parametréw w menu podrzednym.

Typy parametréw

Parametry wyswietlane

L 1HE5

IVL 1 full calib ]
:9.700

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-041

Parametry edytowalne

LVL 1 appl. para. | L 1ud
e :dome ceiling
medium property:liquid
process cond . :standard lig.

7 ok L«

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-044

Parametry, w przypadku ktérych w lewym
dolnym rogu wskaznika wyswietlany jest
symbol |Z&=!, s3 albo zablokowane albo
dostepne wytacznie w trybie odczytu.

Parametry, w przypadku ktérych w lewym

dolnym rogu wskaznika wyswietlany jest

symbol |=#F, moga by¢ edytowane po

wecisnieciu przycisku (SR : 58

Procedura edycji zalezy od typu parametru:

m w przypadku wprowadzania parametru
wybieranego z listy, ukazuje sie
odpowiednia lista wyboru (patrz ponizej:
»Edycja parametru z listy wyboru”).

= w przypadku wprowadzania parametru
liczbowego lub alfanumerycznego,
ukazuje sie edytor tekstu i warto$ci
liczbowych (patrz ponizej: ,Wprowadzanie
warto$ci liczbowych i znakéw
alfanumerycznych”).
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Nawigacja po menu (przyktad)
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Wejscie do menu

Nawigacja zawsze rozpoczyna sie od ekranu gtéwnego (wyswietlanie wartoéci mierzonych?).
Z tego miejsca za pomoca przyciskéw mozna wybra¢ nastepujace menu:

FmMuss  Endress+Hauser (51 %I

|shortcut menu main menu
tag marking \ __:.E'm, / level

envelope curve 00 safety settings
language \D D/ i

device information
Lgl

password/reset

\/
|actua| error
Warning 01802
i Alarm 01502

LO0-FMU95xxx-19-00-00-en-002

m shortcut menu [menu skrécone]
Menu skrécone jest otwierane poprzez wcisniecie przycisku ,, Info”. Umozliwia ono szybki
dostep do informaciji o przyrzadzie:
— tag marking [oznaczenie punktu pomiarowego|
— envelope curve [krzywa obwiedni echa]: wykorzystywana do kontroli jako$ci sygnatu
— language [jezyk]: ustawienie jezyka dialogowego
— device information [informacje o urzadzeniu|: numer seryjny, wersja oprogramowania i sprzetu
— password/reset [hasto/reset]: wprowadzanie hasta lub kodu resetu
Wszystkie parametry menu skréconego sa réwniez dostepne z menu gtéwnego.
main menu [menu gtéwne]
Dostep do menu gtéwnego jest mozliwy po wciSnieciu przycisku ,,Menu”. Menu gtéwne
zawiera wszystkie parametry Prosonic S i jest podzielone na menu podrzedne. Niektére z nich
zawieraja kolejne menu podrzedne. To, jakie menu podrzedne wystepuja, zalezy od wersji
przyrzadu i warunkéw instalacii.
Przegladu wszystkich menu podrzednych i parametréw dokonano w rozdziale ,,Menu obstugi”.
m actual error [biezacy btad]
W przypadku wykrycia btedu przez system autokontroli Prosonic S, nad srodkowym przyciskiem
pojawia sie symbol przycisku programowego == EEEh
Jesli symbol przycisku miga, wystepuja tylko ,0strzezenia”.
Jesli symbol przycisku jest wyswietlany w sposéb ciagly, wystepuje co najmniej jeden ,alarm”.
Po wci$nieciu przycisku, wyswietlana jest lista aktualnie wystepujacych btedéw.

2. Wskazéwka: W zaleznosci od konfiguracji, sposéb prezentacji warto$ci mierzonej moze sie rézni¢ od przyktadu przedstawionego na rysunku.
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Wybér menu podrzednego

main menu
[menu gtéwne]

Menu podrzedne
,device properties”
[dane przyrzadu]

Zestaw parametrow
,distance unit”
[jednostka odlegtosci]

main menu LAbal

safety settings
relay/controls

output/calculat
=2 + IR + 3R J )

main menu CrEal

output/calculat
system informat.

calibr. display
F—= 1 Yo + IR J )

v 2
device properties |  U1991

tag marking
language

password/reset
= + M + N J )

distance unit
distance unit:m

unit for calculation

of distance
= + MK > MR J )

% Wskazéwkal

LOO-FMU95xxx-19-00-00-en-005

Wybér menu podrzednego odbywa sie
Z poziomu gtéwnego menu, poprzez
weciskanie przycisku ) lub [

az do pod$wietlenia wymaganego menu
podrzednego.

&y, Wskazéwkal

Symbole [ [&1 wskazuj 3, Ze lista wyboru
zawiera wiecej pozycji niz mozna
bezposrednio wyswietli¢ na wskazniku.

Aby zaznaczy¢ jedna z ukrytych pozycij,
nalezy kilkakrotnie wcisnaé przycisk 4 lub 1.

W celu przej$cia do zaznaczonego menu
podrzednego, nalezy wcisnac .

Jesli dane menu podrzedne zawiera menu
podrzedne kolejnego poziomu, nalezy
kontynuowac procedure az do osiggniecia
poziomu zestawdw parametréw. Poziom ten
zostaje osiggniety, gdy pojawia sie symbole
przyciskéw funkcyjnych (=) 1 =,

i
W razie potrzeby, powrét do poprzedniego poziomu menu mozliwy jest poprzez wcisniecie %] .
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Wybér parametru

Przelaczanie pomiedzy zestawami parametréw w aktualnie otwartym menu podrzednym odbywa
sie za pomoca przycisku =J lub [=). Dla kazdego zestawu parametréw, wyswietlane s3 wartosci
wszystkich zawartych w nim parametréw. Procedura zmiany warto$ci danego parametru jest
nastepujaca:

LYL 1 sensor sel . Liges
input :sensor 2

sensor selection:automatic
detected :FDUS1

EES &5 s 1. Wciskajac =J lub =), wybra¢ wymagany
D D zestaw parametrow.
11 .
L1GEd

tank shape :dome ceiling
medium property:liquid
process cond . :standard lig.

2. Aby wej$¢ do zestawu parametréw
wcisnac .

medium property :liquid
process cond . :standard lig.

[l 4 ) L+ | -/rm

D D 3.  Wybra¢ zadany parametr wciskajac [+
ls Jub ],

(Krok ten nie jest wymagany jesli dany
zestaw zawiera tylko jeden parametr.)

LVL 1 appl. para. Lima4
tank shape :dome ceiling
medium property :liquid

D D 4.  Aby wej$¢ do trybu edycji parametru,
4 nalezy wcisnaé ..

Sposéb edycji zalezy od typu parametru
(lista wyboru, parametr liczbowy lub
alfanumeryczny). Szczeg6ty zostaty
podane w nastepnych rozdziatach.

L00-FMU90xxx-19-00-00-en-040

% Wskazéwkal!

i
W razie potrzeby, nalezy nacisnaé % , aby wyjs¢ z poziomu danego parametru i zestawu
parametréw.
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Edycja parametru za pomoca listy wyboru

process cond. Lzaac
lctandard lig.

< galm surface

< turb . surface

< add . agitator
== + Juk + IR Jd 3

process cond. L 280
> ¢calm surface
slturb. surface
< add. agitator

<> fast change

LVL1 appl. para. Liga4
tank shape :dome ceiling
medium property:liquid

Liaieg

tank shape :dome ceiling
medium property:liquid

process cond .- turb. surface

[ 4 ] = L 4 ]

LO0-FMU90xxx-19-00-00-en-041

Wskazdéwka! O
Wocisniecie przyciskéw przed
wprowadzonych zmian.

spowoduje opuszczenie parametru bez akceptacji

Weciska¢ 4] lub [t], az do pod$wietlenia
wymaganej opcji (w podanym przyktadzie:
»turb. surface [powierzchnia
turbulentnal”).

&y, Wskazéwkal

Symbole [¥F] [:&1 wskazuja, Ze lista
wyboru zawiera wiecej pozycji niz mozna
bezposrednio wyswietli¢ na wskazniku.
Aby zaznaczy¢ jedng z ukrytych pozycii,
nalezy kilkakrotnie wcisnaé przycisk L+
lub .

Aby wybraé zaznaczong opcje, wcisnaé .
Zostaje ona wowczas zapisana
W przyrzadzie.

Wyjs¢ z poziomu parametru wciskajac,
jednocze$nie przycisk lewy i Srodkowy.
Ponownie ukazujg sie symbole przyciskéw
programowych = i =J, co umozliwia
przejscie do kolejnego zestawu
parametrow.
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Wprowadzanie warto$ci liczbowych i znakéw alfanumerycznych

W przypadku wyboru parametru liczbowego
(,empty calibration [kalibr. pusty]”, ,,full
calibration [kalibr. petny]”, itd.) lub
alfanumerycznego (,,device marking [ozn.
przyrzadu]”, itd.), ukazuje sie edytor tekstu

i wartosci liczbowych.

Zadane wartosci wprowadzamy w nastepujacy
Sposob:

1. Kursor znajduje sie na pozycji pierwszej
cyfry. Ustawi¢ wymagana warto$¢ na tej
pozycji, wciskajac =) lub +J.

& 2.  Wcisna¢ 4 w celu potwierdzenia

2* ustawionej warto$ci i przejScia
do nastepnej pozycji.

3. Powtérzy¢ powyzsza procedure

LU amntn pal B L1865 P
dla pozostatych pozycii.

empty E

4. Po wprowadzeniu wymaganych wartosci
na wszystkich pozycjach:
Weciska¢ =) lub +J az do momentu,
gdy na kursorze pojawi sie .

5. Aby zapamieta¢ wprowadzong warto$¢
wcisnac .

distance membrane Ef|.
to min. level
=

6. Wyjs¢ z poziomu parametru wciskajac,
6. jednoczes$nie przycisk lewy i Srodkowy.

LO0-FMU90xxx-19-00-00-yy-042
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Specjalne funkcje edycyjne

Na poziomie edytora znakéw alfanumerycznych, przyciski (=) i .+ umozliwiaja nie tylko wybér liczb
i znakdéw, ale réwniez ponizszych symboli specjalnych funkcji edycyjnych. Utatwia to procedure
edyciji.

d

LWL fullealib] L1098

blocking dist.:0.300 n
span .
max : empty - BD
=~ 4 MR T

L00-FMU90xxx-19-00-00-7y-043

Enter: Liczba znajdujaca sie po lewej stronie od kursora jest przesylana do pamieci przyrzadu.

LYL1 fullcalip] L1996
—» |blocking dist.:0.300
span

max: enpty - BO

L]

DD@

T00-FMU90xxx-10-00-00-7y-044

Escape: Edytor zostanie zamkniety. Parametr zachowuje swojq poprzednia warto$¢. Takie sam skutek mozna 0siagnac,
weciskajac rownoczesSnie lewy i sSrodkowy przycisk (K] ).

DD@

T00-FMU90xx-19-00-00-77-045

Nastepna cyfra: Kursor przesuwa sig na nastepna cyfre.

Il

LWL £ull palih

full F

T00-FMU90xxx-19-00-00-7y-046

Poprzednia cyfra: Kursor powraca do poprzedniej cyfry.
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Wi
e

T00-FMU90x0c-19-00-007y-047

Kasowanie: Biezaca cyfra i wszystkie cyfry na prawo od niej zostang skasowane.

Powrét do wyswietlania warto$ci mierzonej

FMU95

Endress+Hauser

L00-FMU95xxx-19-00-00-en-003

Woeiskajac réwnoczesnie lewy i Srodkowy,

mozna z powrotem przejsc:

® 7 poziomu parametru do poziomu zestawu
parametréw

® 7 poziomu zestawu parametréw do poziomu
menu podrzednego

m 7 poziomu menu podrzednego do poziomu
menu gtéwnego

® 7 poziomu menu giéwnego do poziomu
wskazania wartos$ci mierzonej
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53 Obstuga za pomoca narzedzia Endress+Hauser
(,ToF Tool - FieldTool Package” lub , FieldCare”)

* - deacmniomaton
.= = O level Davica: Prosonic § Fovel (1) 4463 %
1 = Il 1 Type: EMUDx tevel (2) 0.00 *
3 basic satip operating mode Il
— mpud [semsor 1]
senzar selaction [sutome
i ! state: | o -
tank shape [dome cailing
s misdiumn propiny [iguid]
& process cond. [standard - 1) empty £ 2 700 [m]
il (@) fullr 2 400 Il
wpe [nong]
mode [{a) leval] leve e - 1 (b)
= evtended calibr
“ sirnulstion
# level 2 digtance [m]
© safoty semags
*  releyicontrols Blocking dist. R
& autputfealoulat
¥ device properies
& aystem informet
LVL 1 calibr. 4 4 > » & @
|
El
2l [oevee [ Addess [ Bus | state
- Prasorsc 5 PROSONIC 5 1 Serice 0
" %) Dovieer [P Ta |
0 2004 Endress+Hauser GrbHaCo. K5 MM
b — |
L00-FMUQ0xxx-19-00-00-en-087

Obstuga przyrzadu za pomoca programu harzedziowego ToF Tool - Fieldtool Package jest podobna
do obstugi poprzez modut operatorsko-odczytowy.

m Menu obstugi mozna znalezZ¢ w paskach nawigacji (a).

m Pola wprowadzania parametréw mozna znaleZ¢ w edytorze parametréw (b).

m Po Kliknieciu nazwy parametru, zostana wyswietlone strony pomocy. Zawieraja one
szczegbtowy opis odpowiedniego parametru.
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6 Uruchomienie

Ostrzezenie!
Dla wersji z obudowa obiektowga: obstuga przyrzadu jest mozliwa wytacznie przy zamknietej
obudowie obiektowe;.

W rozdziale niniejszym opisano etapy procedury uruchomienia:

m 0.1 Przygotowanie
— 6.1.1 Ustawianie adresu urzadzenia
— 6.1.2 Terminator sieci
— 6.1.3 kadowanie plikéw konfiguracyjnych urzadzeti (plikéw GSD)
— 6.1.4 Odblokowanie konfiguracji
— 6.1.5 Przywracanie ustawieni fabrycznych (reset)
m 6.2 Konfiguracja przyrzadu pomiarowego
— 0.2.1 Plerwsza konfiguracja
— 6.2.2 Wprowadzenie nastaw podstawowych
— 6.2.3 Ustawienia podstawowe
— 6.2.4 Sprawdzenie sygnatu pomiarowego (wySwietlanie krzywej obwiedni echa)
— 6.2.5 Wylaczenie niewykorzystanych wej$¢ czujnikowych
m 6.3 Parametryzacja bloku wejécia analogowego
m 6.4 Parametryzacja cyklicznego telegramu danych
m 6.5 Parametryzacja lokalnego panelu operatorsko-odczytowego (wskaznika)

6.1 Przygotowanie

6.1.1  Ustawianie adresu urzadzenia

Wyb6r adresu urzadzenia

m Kazde urzadzenie PROFIBUS powinno posiada¢ adres. Jesli adres nie jest wtasciwie ustawiony,
urzadzenie takie nie bedzie rozpoznawane przez system sterowania procesem.

m W danej sieci PROFIBUS adres urzadzenia jest unikatowy.

m Poprawne adresy to liczby z przedziatu od 1 do 126. Wszystkie fabrycznie nowe urzadzenia maja
programowo ustawiony adres 126.

m Adres domyélny stuzy do sprawdzenia dziatania urzadzenia i podtaczenia go do dziatajacego
systemu PROFIBUS. Potem adres nalezy zmieni¢, aby umozliwi¢ podfaczenie innych urzadzeti
do sieci.

Adresacja programowa

Adresacja programowa jest wiaczona, gdy mikroprzetacznik 8 na panelu zaciskowym
PROFIBUS DP znajduje sie w pozycji ,,ON” (zataczony).

W tym przypadku adres moze by¢ ustawiony za pomocg narzedzia obstugi (np. , FieldCare”).
Adres mozna wyswietli¢, korzystajac z funkcji ,,Output-calculations/Profibus DP/instrument
address” [Wyjscia-obliczenia/Profibus DP/adres przyrzadu]
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Adresacja sprzetowa

off
on,

Address
NoO OB WN =

I
:
00|
7

off
on

Term
BWN =
Rl |

Ol|o
0] U

%)

A(N) B(P)
65 66

% Adres
NP OWN - Of'f
% on
= 8+2=10

L00-FMU90xxx-04-00-00-pl-016

Adresacja sprzetowa jest wiaczona, gdy mikroprzetacznik 8 znajduje sie w pozycji ,HW (OFF)”
[HW (WYL.)]. W tym przypadku adres jest okre§lony przez pozycje mikroprzetacznikéw od 1 do 7,

zgodnie z nastepujaca tabela:

Nr mikroprzetacznika 1 3 4 5 6 7
Wartos$¢ w pozycji ,,OFF” 0 0 0 0 0 0
[WYE]

Wartos$¢ w pozycji ,,ON” [WE] | 1 4 8 16 32 64

Nowy adres zaczyna obowiazywaé w przeciggu 10 sekund po ustawieniu mikroprzetacznika.

6.1.2 Terminator sieci

Terminator sieci powinien by¢ witaczony dla ostatniego przyrzadu w sieci.

W tym celu nalezy ustawi¢ wszystkie cztery przetaczniki terminatoréw w pozycji ,ON”.

Term.

65 66

A(N) B(P)

Terminator

B wnN —

onfwy! =
oniwy! =

Terminator
BWN -~

L00-FMU90xxx-04-00-00-pl-018

(A): Terminator wytaczony (ustawienie fabryczne); (B): Terminator wigczony
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6.1.3  Ladowanie plik6w Kkonfiguracyjnych urzadzen oraz typy plikéw
(GSD)

Co to sa pliki GSD?

Plik konfiguracyjny urzadzenia (GSD) zawiera opis parametréw urzadzenia sieciowego PROFIBUS,
np. programowalne szybko$ci transmisji oraz typ i format danych cyfrowych przesytanych

do sterownika PLC. Dodatkowe pliki z grafika bitmapowa sa niezbedne, celem przedstawienia
urzadzenia w postaci ikony w oprogramowaniu do projektowania sieci. Pliki konfiguracyjne

i bitmapowe sg niezbedne do uruchomienia sieci PROFIBUS DP.

Nazwa pliku GSD

Kazdemu urzadzeniu jest przypisany kod identyfikacyjny przez organizacje PROFIBUS (PNO).
Wrystepuje on w nazwie pliku konfiguracyjnym urzadzenia (.gsd).

Przetwornik FMU95 posiada numer identyfikacyjny 154E (w zapisie heksadecymalnym) = 5454
(w zapisie dziesietnym).

Dlatego plik GSD ma nazwe: EH3x154E.gsd

Adres do pobierania

m www.pl.endress.com
kliknij ,,Pobierz” i wpisz ,GSD” w polu ,Szukaj”. Wybranie facza ,,Oprogramowanie” otwiera
liste zawierajaca linki do wszystkich dostepnych plikéw GSD.
m Plyta CD-ROM zawierajaca pliki GSD wszystkich urzadzed Endress+Hauser
Kod zaméwieniowy: 50097200
m Biblioteka plikéw GSD Organizacji PROFIBUS (PNO) pod adresem:
http: //www.PROFIBUS.com

Struktura katalogow
Pliki s3 uporzadkowane w nastepujaca strukture:

Prosonic_S/DP/Profile3/Revision1.0/
—BMP/

——Eh154E_d.bmp
——Eh154E_n.bmp
—Eh154E_s.bmp
—DIB/

—Eh154E_d.dib
——Eh154E_n.dib
——Eh154E_s.dib
——GSD/

Extended/Eh3x154E.gsd

——Info/

Liesmich.pdf
Readme.pdf

L00-FMU95xxx-02-00-00-xx-001

Uniwersalny plik konfiguracyjny
Jest alternatywa pliku GSD dla danego urzadzenia. PNO dysponuje uniwersalnymi plikami
konfiguracyjnymi, bez specyfikacji przyrzadu.

W przypadku stosowania uniwersalnego pliku konfiguracyjnego, dla parametru ,,Output-
calculation/Profibus DP/ident number” [WyjsScia-obliczenia/Profibus DP/numer
identyfikacyjny] powinna by¢ wybrana opcja ,,profile” [profil].

Zastosowanie plikéw GSD

Pliki GSD musza by¢ zatadowane w konkretnym podkatalogu oprogramowania konfiguracyjnego
PROFIBUS DP. W zalezno$ci od rodzaju oprogramowania, mozna skopiowa¢ pliki GSD lub
skorzysta¢ z funkcji importu. Szczegdtowe informacje na temat lokalizacji odpowiedniego pliku
s3 podane w instrukcji odpowiedniego oprogramowania konfiguracyjnego.
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6.1.4  Odblokowanie konfiguracji

Jesli na wskazniku wy$wietlany jest symbol [iCl=%], zmiana parametréw przyrzadu
jest zablokowana. Przed uruchomieniem przyrzad nalezy odblokowacd.
Przetwornik Prosonic S posiada trzy typy blokad:

m Blokowanie/odblokowanie programowe
m Blokowanie/odblokowanie za pomocg kombinacji klawiszy
m Blokowanie/odblokowanie za pomoca mikroprzetacznika

Mozliwe stany blokady

W parametrze ,device properties/password-reset/status” [Wtasnosci przyrzadu/hasto-zerowanie/
status] wyswietlany jest biezacy stan blokady. Moga wystepowac nastepujace stany:

m unlocked [odblokowany]
Mozliwos¢ zmiany wszystkich parametréw przyrzadu (za wyjatkiem parametréw serwisowych).
m code locked [zablokowany poprzez kod]
Przyrzad zostat zablokowany poprzez menu obstugi. Odblokowanie mozliwe jest poprzez
wprowadzenie kodu dostepu w parametrze ,code” [kod].
m key locked [zablokowany za pomoca kombinacji przyciskéw]
Przycisk przyrzadu zostat zablokowany przez wcisniecie kombinacji przyciskéw.
Mozna go odblokowac wciskajac réwnoczes$nie wszystkie trzy przyciski.
» switch locked [zablokowany za pomoca mikroprzetacznika]
Przyrzad zostat zablokowany za pomocg mikroprzetacznika znajdujacego sie w przedziale
podiaczeniowym. Mozna go odblokowaé wytacznie za pomoca tego mikroprzetacznika.

Blokowanie/odblokowanie programowe

Blokowanie

Przej$¢ do parametru ,device properties/password-reset/code” [Wtasnosci przyrzadu/hasto-
zerowanie/kod] i wprowadzi¢ warto$¢ #2457, Zmiana parametréw przyrzadu zostanie
zablokowana.

Na wskazniku pojawi sie symbol [{Z=wil.

Odblokowanie

W przypadku préby zmiany parametru, zostanie wyswietlony zestaw parametréw , password-reset”
[hasto/zerowanie]. Wybra¢ parametr ,code” [kod] i wprowadzi¢ ,2457”. Zmiana parametréw
jest ponownie mozliwa.

Blokowanie/odblokowanie za pomoca kombinacji klawiszy

Blokowanie

Woeisna¢ wszystkie trzy przyciski réwnoczesnie. Zmiana parametréw przyrzadu zostanie
zablokowana.
Na wskazniku pojawi sie symbol [Elm].

Odblokowanie

W przypadku préby zmiany parametru, zostanie wyswietlony zestaw parametréw , password-reset”
[hasto/zerowanie]. W parametrze ,,status” wyswietlany jest symbol ,key locked” [blokada].
Woeisna¢ wszystkie trzy przyciski réwnoczesnie. Zmiana parametréw jest ponownie mozliwa.
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Blokowanie/odblokowanie za pomocga mikroprzetacznika

Zmiane parametréw przyrzadu mozna zablokowac za pomocg mikroprzetacznika w przedziale
podfaczeniowym Prosonic S.

T00-FMU90x0c-19-00-00y-105

Potozenie mikroprzetacznika (A): Odblokowany; parametry mozna zmieniac
Potozenie mikroprzetacznika (B): Zablokowany; Nie mozna zmieniaé parametrow.

Jesli mikroprzetacznik znajduje sie w potozeniu B, na wskazniku pojawi sie symbol [{Jees]
i parametréw nie mozna zmienia¢. Przyrzad mozna odblokowaé wytacznie za pomoca
mikroprzetacznika.

6.1.5  Przywracanie ustawieni fabrycznych (reset)

@ Uwaga!

Reset moze prowadzi¢ do uniewaznienia pomiaru. Z zasady, po resetowaniu nalezy przeprowadzi¢
kalibracje podstawowa.

Zastosowanie resetowania
W przypadku uzywania urzgdzenia o nieznanej historii zaleca sie przywrdcenie ustawieti
fabrycznych.

Skutek resetowania

m Wszystkie parametry przyjmuja warto$ci fabryczne.

m Tryb linearyzacji jest przetaczany na ,,none” [brak]. Jesli tabela linearyzacji jest wypekiona,
nie zostanie skasowana. W razie konieczno$ci, mozna jg przywrdcic.

m Krzywa echa zakt6cajacego jest ustawiana na ,jinactive” [nieaktywna]. Jednakze krzywa
nie zostanie skasowana i w razie konieczno$ci mozna jg przywrdcic.

% Wskazéwkal!

W diagramach menu (patrz rozdziat ,,Menu obstugi”) wartosci fabryczne parametréw sa drukowane
gruba czcionka.

Resetowanie
Aby wykonad reset, dla parametru ,,device properties/password-reset/reset” [Wtasnosci
przyrzadu/hasto-zerowanie/zerowanie| nalezy wprowadzi¢ warto$¢ ,33333”.
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6.2 Konfiguracja przyrzadu pomiarowego

6.2.1 Pierwsza konfiguracja

Wskazdéwkal!

W rozdziale tym opisano procedure uruchomienia Prosonic S za pomocg modutu operatorsko-
odczytowego. Uruchomienie za pomoca ToF Tool, FieldCare lub komunikatora recznego HART
DXR375 odbywa sie w podobny sposéb. Szczegétowe wskazéwki mozna znalez¢ w Instrukciji
Obstugi ToF Tool, pomocy on-line dla FieldCare lub Instrukcji Obstugi dostarczanej

z komunikatorem DXR375.

Po zafaczeniu zasilania po raz pierwszy, pojawiaja sie zapytania konwersacyjne o kilka parametréw
przyrzadu:

1.  Wybra¢ jezyk dialogowy.

a. Wciskajac { lub T, przesuna¢ pasek

zaznaczania do wymaganego jezyka. < Deutsch

: Francais
> Espaniol
=2 4+ Nk 1T AR 4

LOO-FMU90xxx-07-00-00-yy-027

b. Potwierdzi¢ wybdr, wciskajac .

L1l

2. Wybra¢ jednostke pomiaru odlegtosci. Elst ance unit

o ft

2 Mim
> inch
=2 4+ BE T B

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-028

3. Wybraé jednostke temperatury. temperature unit Dilal

< °F

E=— 4 ok L«

L00-FMU90xxx-07-00-00-en-029

Wskazdéwkal! 0

Poprzez wcisniecie % mozna powrdci¢ do poprzedniego parametru

(np. w celu skorygowania wartosci). Zmiana ustawient wszystkich powyzszych parametréw
mozliwa jest réwniez w péZniejszym czasie poprzez zestawy parametréw ,device properties/
operating parameters [Wtasnosci przyrzadu/parametry obstugi]” i ,,device properties/language
[Wtasnosci przyrzadu/jezyk]”.
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6.2.2
1.

Po ustawieniu pierwszej konfiguracji pojawi sie
ekran gtéwny.

Jednakze przed wprowadzeniem nastaw
podstawowych, wySwietlana warto$¢ nie
odpowiada warto$ci rzeczywistej, mierzone;j.
W tym celu nalezy wej$¢ do gtéwnego menu
weciskajac przycisk ,Menu” (przycisk prawy).

&y, Wskazéwka!

W menu ,calibr. Display” [ustawienia
wyswietlania] mozna ustawi¢ wskaznik zgodnie
z wymaganiami (wySwietlane warto$ci, format
wyswietlania liczb). Na rysunku przedstawiono
przyktad dla przyrzadu 2-kanatowego.

Wybra¢ menu podrzedne ,level” [poziom].

— Do wybrania wykorzysta¢ przyciski ¥ i T
— Potwierdzi¢, wciskajac

Z tego menu podrzednego wybrac kanat
pomiarowy poziomu, kt6ry ma by¢ kalibrowany.

Z tego menu podrzednego wybrac opcje ,,basic
setup” [nastawy podstawowe].

To menu podrzedne zawiera wszystkie parametry
nastaw podstawowych.

Wprowadzenie nastaw podstawowych
1:level 111 2:level 2

96.07
%07

LO0-FMU90xxx-07-00-00-en-049

= Y

main menu

safety settings
output/calculat

device properties
=2 4+ Nk T AR 4

LO0-FMU95xxx-07-00-00-en-003

LBl

level (LVL) 2
level (LYL) 3

level (LVL) 4
=2 + Nidk T+ AR 4

LO0-FMU95xxx-07-00-00-en-004

level (VL) 1 L18g

extended calibr.
simulation

LO0-FMU90xxx-07-00-00-en-035

E=— 4
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6.2.3

Przeglad

Nastawy podstawowe

Ponizsza tabela zawiera przeglad nastaw podstawowych dla pomiaréw poziomu.
Szczegbtowe informacje o tych parametrach mozna znalez¢ w rozdziatach 6.3.2 - 6.3.11.

ylevel” [poziom] lub ,ullage” [rezerwa ekspansyjna zbiornika]

customer unit [jednostka
uzytkownika]

Okredla jednostke warto$ci linearyzacii;
(parametr niedostepny dla opciji ,type” [typ] = ,nhone” [brak])

max. scale [maks. skala]

Okredla maksymalng pojemno$¢ zbiornika (w jednostkach uzytkownika);
(parametr niedostepny dla opciji ,type” [typ] = ,nhone” [brak])

diameter [Srednica]

Okredla Srednice zbiornika;
(parametr dostepny tylko dla opcji ,type” [typ] = ,horizontal cylinder”
[poziomy zbiornik cylindryczny] lub ,,sphere” [zbiornik kulisty])

intermediate height
[wysokos¢ posrednial

Okredla wysokos¢ posrednia zbiornika lub silosu;

(parametr dostepny tylko dla opcji ,type” [typ] = ,pyramid bottom” [dno
w ksztatcie odwréconego ostrostupal, ,,conical bottom” [zbiornika z dnem
stozkowym]| lub ,,angled bottom” [zbiornik z dnem pochytym])

edit [edycja]

Wprowadzenie, zmiana lub skasowanie tabeli linearyzacii;
(parametr dostepny tylko dla opciji ,type” [typ] = ,table” [tabela])

status table [status tabeli]

Zablokowanie lub odblokowanie tabeli linearyzacji;
(parametr dostepny tylko dla opciji ,type” [typ] = ,table” [tabela])

Krok | Zestaw parametré6w Parametr Uwagi Patrz
rozdziat
Konfigurowanie czujnikéw
1 LVL N sensor selection input [wejscie] Przyporzadkowanie czujnika do kanatu. 52
[Wybér czujnika poziomu N] - i . . - -
_ sensor selection [wybér redlenie typu czujnika (opcja ,automatic” [automatyczny] dla X
(N=1-10) lection [wyb Okresl t ka ( tomatic” [automat | dla FDU9x)
czujnika]
detected [wykryty] Dostepny tylko dla ,,sensor selection” [wyb.czuj.| = ,automatic” [automat.];
wskazuje wykryty typ czujnika.
2 LVL N application parameter | tank shape [ksztatt Funkgcja ta stuzy do okre$lenia ksztattu zbiornika w danej aplikacji. 53
[Parametr aplikacji poziomu | zbiornika]
N] .
(N=1-10) med¥um propetty [typ
medium]
process conditions
[warunki procesy]
3 LVL N empty calibration empty E [pusty E] Parametr ten stuzy do okreslenia odlegto$ci pomiedzy membrang czujnika 55
[Kalibracja ,pusty” LVL N] a minimalnym poziomem medium (0%).
(N=1-N)
4 LVL N full calibration full F [petny F] Parametr ten stuzy do okrelenia odlegtosci od poziomu minimalnego (0%) | 56
[Kalibracja ,petny” LVL N| do maksymalnego (100%).
N=1-10
[ ) Strefa martwa (BD) Parametr wyswietlany. Maksymalna warto$¢ kalibracji ,,petny” wynosi:
F maks — E-BD
5 LVL N unit [jednostka LVL N] | jednostka poziomu Wybdér jednostki pomiaru poziomu 57
N=1-10
[ ) level N [poziom N| (N = | Wyswietla aktualny wynik pomiaru poziomu.
1-10)
sensor [czujnik] Wys$wietlana jest aktualna odlegto$¢ pomiedzy membrang czujnika
a powierzchnig produktu.
Linearyzacja (jesli linearyzacja nie jest wymagana: przej$¢ do kroku 7: , distance correction” [korekcja odlegtosci])
6 LVL N linearisation type [typ] Wybér typu linearyzacji 58
[Linearyzacja LVL N] . . o o .
(N=1-10) mode [tryb] Okredla, do jakiej wartosci odnosi sie pomiar:
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Krok | Zestaw parametré6w Parametr Uwagi Patrz
rozdziat

Ttumienie ech zaktécajacych

7 LVL N check value [Warto$¢ | act. distance N [aktualna | Parametr ten wskazuje aktualnie zmierzong odlegto$¢ pomiedzy membrang | 64
kontrolna LVL N] odlegtos¢ NJ czujnika a powierzchnia produktu.
(N=1-10) (N=1-10)
check distance [odlegto$¢ | Poréwnanie wskazywanej odlegtosci z warto$cia rzeczywista:
kontrolna] m ,distance = ok.” [odlegtos¢ OK] — ,distance mapping” [mapowanie
odlegtosci] (patrz ponizej)
m  distance too small” [odlegto$¢ zbyt mata] — ,,distance mapping”
[mapowanie odlegtosci| (patrz ponizej)
m  distance too big” [odlegtos¢ zbyt duza] — Wprowadzanie nastaw
podstawowych zakoriczone
m  distance unknown” [odlegto$¢ nieznana] — Wprowadzanie nastaw
podstawowych zakoriczone
m ,manual” [recznie] — , distance mapping” [mapowanie odlegtoci|
(patrz ponizej)
8 LVL N dist. map. [mapowanie | act. distance N [aktualna | Parametr ten wskazuje aktualnie zmierzona odlegtos¢ pomiedzy membrang | 65
odlegtosci LVL NJ odlegtos¢ NJ czujnika a powierzchnia produktu.
(N=1-10) (N=1-10)
range of mapping [zakres | Okresla zakres rejestracji mapowania;
mapowania| Nalezy potwierdzi¢ wstepnie zdefiniowana warto$¢ lub wprowadzi¢ wiasna
warto$¢.
start mapping [poczatek | Wybrac:
mapowania| ® 1o [nie]: mapowanie nie jest rejestrowane
m yes [tak]: mapowanie jest rejestrowane; po zakoficzeniu pojawi sie funkcja
Hflow N state” [stan przeptywu N] (patrz ponizej)
9 LVL N state [stan LVL N] level N [poziom NJ Wskazuje aktualnie mierzony poziom. 66

(N=1-10)

(N=1-10)

act. distance [aktualna
odlegto$¢]

Wskazuje aktualng odlegto$¢ pomiedzy membrang czujnika a powierzchnia

produktu. Sprawdzi¢ warto$¢:

m Warto$¢ poprawna: — Wprowadzanie nastaw podstawowych
zakoriczone.
Powréci¢ do wyswietlania mierzonej wartosci, wciskajac kilkakrotnie
kombinacje .

m Warto$¢ niepoprawna: — przej$¢ do kroku 7 (,,distance correction”
[korekcja odlegtosci])

status

Stuzy do zablokowania, uaktywnienia lub skasowania mapowania

Wskazéwka!

Celem optymalizacji czasu aktualizacji wyniku pomiaru, zaleca sie wylaczenie niewykorzystanych
kanatéw pomiarowych za pomocg menu ,sensor management” [Zarzadzanie czujnikami,

patrz str. 66.
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,LVL N sensor selection” [Wybér czujnika LVL N] (N =1 -10)

LVL1 sensor sel. L1003
input:
sensor selection:
detected:

Hinput” [wejscie]
Parametr ten umozliwia przypisanie czujnika do kanatu.

Opcje wyboru:

® no sensor [brak czujnika]
m sensor 1 [czujnik 1]

]

m sensor 10 [czujnik 10]

»,sensor selection” [wybér czujnikal

Parametr ten stuzy do okreSlenia typu podiaczonego czujnika ultradZwiekowego.

% Wskazéwkal

m Dla czujnikéw FDU9x zalecany jest wybdr opcji ,automatic” [automatycznie] (ustawienie
fabryczne). W tym przypadku Prosonic S automatycznie rozpoznaje typ czujnika.

m Dla czujnikéw FDUB8x typ czujnika nalezy przyporzadkowac recznie.
W tym przypadku opcja automatycznego rozpoznawania czujnika nie funkcjonuje.

@ Uwaga!

Po wymianie czujnika, nalezy przestrzega¢ nastepujacych zalecen:
Opcja automatycznego rozpoznawania czujnika jest réwniez aktywna po wymianie czujnika3.
Przetwornik Prosonic S automatycznie rozpoznaje typ nowego czujnika i zmienia w razie
konieczno$ci parametr ,detected” [wykryty]. Pomiar jest kontynuowany bez jakiejkolwiek przerwy.
Jednak w celu zapewnienia doktadnego pomiaru, nalezy wykonac nastepujace dziatania kontrolne:
m Sprawdzi¢ parametry ,,empty calibration” [kalibracja: pusty] i ,,full calibration” [kalibracja:
pelny]. W razie potrzeby skorygowa¢ warto$ci powyzszych parametréw.
Uwzgledni¢ strefe martwa nowego czujnika.
m Przej$¢ do zestawu parametréw ,,LVL N check value” [Warto$¢ kontrolna LVL N] (ostatni
zestaw nastaw podstawowych) i sprawdzi¢ wskazywang odlegtos¢. W razie koniecznosci
ponownie uruchomié ttumienie echa zaktdcajacego.

ydetected” [wykryty] (parametr dostepny tylko w przypadku ustawienia ,,sensor selection” [wybdr
czujnikal na ,,automatic” [automatycznie])

Parametr ten wskazuje typ automatycznie wykrytego czujnika.

3. Jedli nowy czujnik jest typu FDU9x
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,LVL N application parameters” [Parametry aplikacji LVL N] (N=1 - 10)

LVL1 appl. para. L1004
tank shape:
medium property:
process cond.:

,tank shape” [ksztalt zbiornika]

Parametr ten stuzy do okreslenia ksztattu zbiornika w danej aplikacji.

Opcje wyboru:
1 - -
L
zbiornik cylinder poziomy
ze sklepieniem
koputowym

rura poziomo- rura ostonowa
wskazowa (prowadzaca impulsy
ultradzwiekowe)

O

brak zadaszenia zbiornik kulisty zbiornik ze sklepieniem ptaskim
np. wysypiska, otwarte kanaty
i koryta pomiarowe

LOO-FMU90xxx-14-00-00-pl-001

,medium property” [typ medium]
Parametr ten stuzy do okreslenia typu medium.

Opcje wyboru:
m liquid [ciecz]
m paste like [pasta]
m solid < 4 mm [materiat sypki o granulacji pow. 4 mm]|
m solid > 4 mm [materiat sypki o granulacji pow. 4 mm]
m unknown [nieznane]
% Wskazéwka!
Jesli medium nie moze by¢ zaklasyfikowane do Zadnej z 4 pierwszych grup, nalezy wybra¢ opcje
yunknown” [nieznane].
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,process conditions” [warunki procesowe/

Parametr ten stuzy do okre$lenia warunkéw procesowych w danej aplikaciji. Filtry do przetwarzania
sygnatu zostaja automatycznie ustawione odpowiednio do wybranych warunkéw.

, Warunki Aplikacje Przyktad Ustawienia filtréw
procesowe”
standard liquid [ciecze Dla wszystkich aplikacji Dla filtréw i ttumienia wyjsciowego

standardowe]

pomiarowych cieczy, ktérych nie
mozna zakwalifikowaé do zadnej
z pozostatych grup

ustawiane sg Srednie wartosci.

calm surface
[powierzchnia spokojna]

Zbiorniki magazynowe z rura
zanurzeniowa lub napetnianiem
dennym

Dla filtréw u$redniajacych i ttumienia
wyjciowego ustawiane sa wysokie
wartosci.

-> stabilna warto$¢ mierzona

-> dokfadny pomiar

-> dhugi czas reakcji

turbulent surface
[powierzchnia
turbulentna]

Zbiorniki magazynowe/buforowe,
z cieczami o burzliwej
powierzchni, wskutek
swobodnego napeniania, dysz
mieszajacych lub mieszadet
dennych

:

Uaktywniane sa specjalne filtry do
stabilizacji sygnatéw wejSciowych.
-> stabilna warto$¢ mierzona

-> $redni czas reakcji

additional agitator
[zbiornik z mieszadtem]

Powierzchnie burzliwe

(z mozliwoscia powstawania
wiréw) wskutek dziatania
mieszadet

Dla specjalnych filtréw do stabilizacji
sygnatéw wejSciowych ustawiane

$3 wysokie wartosci.

-> stabilna warto$¢ mierzona

-> $redni czas reakcji

fast change [szybkie
zmiany]

Szybkie zmiany poziomu,
zwlaszcza w matych zbiornikach

Dla filtréw u$redniajacych ustawiane
s3 niskie warto$ci.

-> krétki czas reakcji

-> warto$¢ mierzona moze

by¢ niestabilna

standard solid
[standardowe materiaty
sypkie]

Dla wszystkich aplikacji
pomiarowych do materiatéw
sypkich, ktérych nie mozna
zakwalifikowac do zadnej

z pozostatych grup.

Dla filtréw i ttumienia wyjsciowego
ustawiane sg Srednie wartosci.

solid dusty [pyliste
materiaty sypkie]

Pyliste materiaty sypkie

Filtry u$redniajace ustawiane sa tak,
aby mozliwa byta detekcja nawet
sygnatéw o stosunkowo niskim
poziomie.

conveyor belt [podajnik
tasmowy|

Aplikacje pomiarowe materiatéw
sypkich, w ktérych wystepuja
szybkie zmiany poziomu

Dla filtréw usredniajacych ustawiane
s3 niskie warto$ci.

-> krétki czas reakcji

-> warto$¢ mierzona moze by¢
niestabilna

test: no filter [test: brak

filtrowania]

Opcja tylko dla celéw
serwisowych i diagnostycznych

Wszystkie filtry sa wylaczone.
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,LVL N empty calibration” [Kalibracja: pusty LVL N] (N =1 - 10)

LVL1 empty cal. L1005
empty E: 0,00 m

~empty E” [pusty E]

s it

0/4ma

? 0%

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-007

Parametr ten stuzy do okre$lenia odlegtosci ,pusty E”, tj.
odlegtosci pomiedzy membrang czujnika a minimalnym
poziomem medium (poziom zerowy).

— Ustawienie domy$lne: maks. zakres pomiarowy danego
czujnika

— Zakres wartodci: zalezy od typu czujnika

¢ Uwagal

Minimalny poziom nie powinien sie znajdowac nizej niz miejsce

na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala ultradZwiekowa
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, LVL N full calibration” [Kalibracja: petny LVL N] (N =1 -10)

LVL1 full calib. L1006
full F: 0,00 m
block.dist. BD:

HSULE” [petny F]

s

A

0/4mA
0%

LO0-FMU90xxx-19-00-00-yy-008

Parametr ten stuzy do okreélenia zakresu F, tj. odlegtosci
od minimalnego poziomu do maksymalnego poziomu.

— Ustawienie domyélne: zalezy od typu czujnika

— Zakres wartodci: zalezy od typu czujnika

— Strefa martwa BD: zalezy od typu czujnika (patrz tabela)
¢ Uwagal

Maksymalny poziom nie moze wypada¢ w strefie martwej:

F,..=E-BD

,blocking distance” [strefa martwal

Parametr ten wskazuje strefe martwa danego czujnika. Strefa martwa jest mierzona od membrany

czujnika.

Typ czujnika Strefa martwa (BD) Maks. odlegto$¢ mierzona!
FDU91/FDU91F 0,3 m 10 m (dla cieczy)

FDU92 0,4 m 20 m (dla cieczy)

FDU93 0,6 m 25 m (dla cieczy)

FDU95 - *1*** (wersja niskotemperaturowa) 0,7 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU95 - *2*** (wersja wysokotemperaturowa) | 0,9 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU96 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)
FDU80/FDU8OF 0,3 m 5 m (dla cieczy)

FDU81/81F 0,5m 10 m (dla cieczy)

FDU82 0,8 m 20 m (dla cieczy)

FDU83 Im 25 m (dla cieczy)

FDU84 0,8 m 25 m (dla materiatéw sypkich)
FDU85 0,8 m 45 m (dla materiatéw sypkich)
FDU86 1,6 m 70 m (dla materiatéw sypkich)

1. Dla optymalnych warunkéw procesowych
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,LVL N unit” [Jednostka LVLN] (N=1-10)

LVL 1 unit level L1007
unit level:
level 1:
Sensor:

,unit level” [jednostka poziomu]

Parametr ten stuzy do wyboru jednostek odlegtosci.
Jedli nie jest dokonywana linearyzacja, poziom jest wyswietlany w wybranych tu jednostkach.

Opcje wyboru:

mm

mft

m inch

= mm

= % (Ustawienie domyslne)

ylevel N” [poziom N] (N =1 - 10)

Parametr ten wskazuje aktualny poziom mierzony F (od poziomu zerowego do powierzchni
produktu) w wybranych jednostkach.

0/4mA
00/0

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-021

n,sensor” [czujnik]

Parametr ten wskazuje aktualng odlegto$¢ mierzona D (od membrany czujnika do powierzchni
produktu) w jednostkach odlegtosci. Jesli warto$¢ wskazywana jest niezgodna z odlegtoscia
rzeczywisty, wowczas przed linearyzacja nalezy wykona¢ funkcje thumienia ech zaktdcajacych.

L00-FMU90xxx-19-00-00-yy-022

Wskazdéwka!

Jednostka odlegtosci jest definiowana podczas uruchomienia przyrzagdu. W razie potrzeby, mozna
ja zmieni¢ poprzez menu ,device properties/operating params” [Wtasno$ci przyrzadu/parametry
obstugi].

57



Uruchomienie

Prosonic S FMU95

58

, LVL N linearisation” [Linearyzacja LVL N] (N =1 - 10)

LVL 1 linearisat. ~ L1008 &,  Wskazowka!
type: [lo$¢ i typ parametréw w tym zestawie zalezy od wybranego
mode: typu linearyzacii.

Zawsze wystepuja tylko parametry , type” [typ] i ,mode” [tryb].

Funkcja ,linearization” [linearyzacja] stuzy do przeliczania wartosci poziomu na inne wielkosci.
W szczegblnosci, umozliwia obliczanie objeto$ci lub masy w zbiorniku o dowolnym ksztaltcie.
Przetwornik Prosonic S oferuje rézne tryby linearyzacji dla najcze$ciej stosowanych typéw
zbiornik6w. Ponadto, istnieje réwniez mozliwo$¢ wprowadzenia tabeli linearyzacji dla zbiornika
o dowolnym ksztalcie.

»type” [typ]
Parametr ten stuzy do wyboru typu linearyzacij.

Opcje wyboru:

® none [brak]
W przypadku wyboru tej opcji, poziom mierzony nie jest przeliczany lecz jest wySwietlany
w wybranych jednostkach poziomu (patrz wczes$niejszy opis parametru ,,unit level” [jednostka
poziomu]).

m linear [liniowa]
W przypadku linearyzacji tego typu, warto$¢ wyswietlana jest wprost proporcjonalna do poziomu
mierzonego.

0/4 o,
A 0%

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostki linearyzowanej wartosci, np. kg, m?, ft3, ... (,,customer unit” [jednostka
uzytkownikal))

— maksymalnej pojemnosci (a) zbiornika, mierzonej w jednostkach uzytkownika (,,maximum
scale”[maksymalna skalal).
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= horizontal cylinder [cylinder poziomy]*

m sphere [zbiornik kulisty]
W przypadku tych typéw linearyzacji warto$¢ mierzona poziomu jest przeliczana na wartos$¢
objetos$ci w poziomym zbiorniku cylindrycznym lub w zbiorniku kulistym.

20

0/4
mA

0%

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostki linearyzowanej warto$ci, np. kg, m3, ft3, ... (, customer unit” [jednostka
uzytkownika])

— $rednicy (D) zbiornika (,,diameter” [Srednica])

— maksymalnej pojemnosci (a) zbiornika, mierzonej w jednostkach uzytkownika (,,maximum
scale” [maksymalna skala]).

m angled bottom [dno pochyle] (A)

pyramid bottom [dno w ksztalcie odwréconego ostrostupa] (B)

conical bottom [dno stozkowe] (B)

W przypadku tych typéw linearyzacji warto$¢ mierzona poziomu jest przeliczana na warto$¢
objeto$ci dla odpowiedniego typu zbiornika.

100%

|

|

|

|

|

M

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostki linearyzowanej wartosci, np. kg, m?, ft3, ... (,,customer unit” [jednostka
uzytkownika])

— wysokosci posredniej H przedstawiona na rysunku (,,intermediate height” [wysoko$¢
posrednial)

— maksymalnej pojemnosci (a) zbiornika, mierzonej w jednostkach uzytkownika (,,maximum
scale”[maksymalna skalal).

0/4
mA

0% = kg,m3, #3, ...

4. Opcja ta dotyczy wytacznie zbiornikéw cylindrycznych poziomych, nie posiadajacych elipsoidalnego dna. Dla zbiornikéw posiadajacych elipsoidalne dna,
obliczona tabele linearyzacji mozna zapisa¢ w przyrzadzie za pomoca narzedzia ToF Tool.
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m table [tabela]
W tym trybie linearyzacji warto$¢ mierzona jest obliczana w oparciu o tabele linearyzacji.
Tabela moze zawiera¢ do 32 par wartosci (poziom - objeto$¢). Wartosci w tabeli musza by¢
rosnace lub malejace monotonicznie.

Wymagane jest zdefiniowanie nastepujacych parametréw dodatkowych:

— jednostki linearyzowanej wartosci, np. kg, m®, ft3, ... (,,customer unit” [jednostka
uzytkownikal))

— tabeli linearyzacii (,,edit [edycja]”)
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,customer unit [jednostka uzytkownika/”

Parametr ten stuzy do wyboru wymaganych jednostek dla linearyzowanych wartosci (np. kg, m?,
ft3, ...). Jednostki te sa tylko wyswietlane na wskazniku. Ich wybér nie powoduje przeliczania
warto$ci mierzone;j.

Wskazdéwka!

Po wybraniu opcji ,,customer specific” [definiowana przez uzytkownika|, ukazuje sie parametr
scustomized text” [tekst uzytkownika]. Umozliwia on wprowadzenie pomocniczego opisu
(zawierajacego do 5 znakéw alfanumerycznych).

,maximum scale [maksymalna skala]”

Parametr ten stuzy definiowania maksymalnej zawartosci zbiornika, w jednostkach uzytkownika.

,diameter [Srednica]”

Parametr ten stuzy definiowania $rednicy poziomego zbiornika cylindrycznego lub zbiornika
kulistego.

,intermediate height [wysokoS¢ posrednial”

Parametr ten stuzy definiowania wysoko$ci posredniej zbiornika.

,mode [tryb]”

Parametr ten stuzy do definiowania, czy pomiar
odnosi sie do parametru ,level [poziom]” (A)
czy do parametru , ullage [rezerwa ekspansyjna
zbiornika]” (B).

LO0-FMU90xxx-19-00-00-yy-015
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,edit [edycjal”

Parametr ten stuzy do wprowadzania, zmiany lub odczytu tabeli linearyzacji.
Dostepne s3 nastepujace opcje:

m read [odczyt]:
Otwiera edytor tabeli. Istniejaca tabela jest dostepna w trybie odczytu, bez mozliwosci
wprowadzania zmian.
= manual [recznie]:
Otwiera edytor tabeli. Istnieje mozliwo$¢ wprowadzania i zmiany warto$ci w tabeli.
® semi-automatic [p6t-automatycznie]:
Otwiera edytor tabeli. Warto$¢ poziomu jest automatycznie zapisywana przez Prosonic S.
Warto$¢ mierzona (objeto$¢, masa lub przeptyw) powinna by¢ wprowadzona przez uzytkownika.
m delete [kasowanie]:
Tabela linearyzacji zostaje skasowana.

Edytor tabeli
Nr | Poziom Wartos¢ Nr | Poziom Warto$¢
1 0,0000 0,0000 —> |1 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000 2 0,0000 0,0000
3 0,0000 0,0000 3 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000 ... 10,0000 0,0000
[¥]: przejscie do nastepnego wiersza [=]: nawigacja po tabeli
: przejscie do poprzedniego wiersza [«J: (dla pozycji "Poziom" i "Wartos¢”)
. otwarcie otwarcie zaznaczonego
zaznaczonego wiersza numeru w celu edycji
w celu edycji [«J: (dla pozycji "Nr")
otwarcie edytora wiersza
O Powrdt do poprzedniego Funkcje edycji wiersza
% kroku poprzez wcisnigcie
tej kombinacji przyciskow. - Kasowanie wiersza
- Wstawianie wiersza — (przed aktualnym wierszem)
- Przesuwanie wiersza 1> zapytanie: nowa pozycja

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-006

,Status table [status tabeli]”
Parametr ten stuzy do uaktywnienia lub zablokowania tabeli linearyzacji.

Opcje wyboru:
m enabled [uaktywniona]
Tabela jest wykorzystywana.
m disabled [zablokowana]
Tabela nie jest wykorzystywana. Wartosci mierzone sa przesytane na wyjscie bez linearyzacii.
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Ttumienie ech zaklécajacych: podstawowe zasady

Konfiguracja funkcji ttumienia ech zaktécajacych w Prosonic S odbywa sie poprzez zdefiniowanie
parametréw , check value [warto$¢ kontrolnal” i ,, distance mapping [mapowanie odlegtosci]”.
Na rysunku ponizej pokazano zasade thumienia ech zaktdcajacych:

1 2 3

L00-FMU90xc-19-00-00y-017

1: Krzywa obwiedni echa (a) uwzgledniajaca echo poziomu i echo zaktdcajace. Bez funkcji ttumienia ech zaktdcajacych,
echo zaktdcajace zostaje uwzglednione podczas analizy sygnatu.

2: Funkcja ttumienia ech zakidcajacych generuje krzywa mapowania (b). Krzywa ta ttumi wszystkie echa w zakresie
mapowania (c).

3: Od tego momentu uwzgledniane sq tylko echa lezace powyzej krzywej mapowania. Echo zaktdcajace lezy ponizej
krzywej mapowania i dlatego jest ignorowane.

Wskazdéwka!

Aby uwzgledni¢ wszystkie echa zaktGcajace, thumienie ech zaktGcajacych nalezy wykonywac
przy mozliwie jak najnizszym poziomie medium. Je$li podczas uruchomienia nie ma mozliwosci
wystarczajacego opréznienia zbiornika, zaleca sie powtérne wykonanie thumienia ech
zakidcajacych w péZniejszym czasie (gdy tylko poziom w zbiorniku bedzie bliski 0%).
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, LVL N check value [Wartos$¢ kontrolna LVL N]” (N=1-10)

LVL1 check value L100B
act. distance 1:
check distance:

L1008 ?

LVL1 dist. corr. -

act. distance: %isplay Dyuyswietiana = D
check distance: Dwyéwietlana >D

D

Dwyéwietlana <

L00-FMU90xxx-19-00-00-pl-016

yactual distance N [aktualna odlegtos¢ N]” (N =1 - 10)

Wyswietla aktualnie mierzona odlegtos¢ Dyyeyietiana-

,Check distance [odlegtos¢ kontrolna]”

Parametr ten stuzy do ustalenia, czy odlegtos¢ wyswietlana D qyiean, j€St zgodna z odlegtodcia
rzeczywista D (np. zmierzong za pomoca przyrzadu do pomiaru dtugo$ci). Na podstawie wyboru
dokonanego przez uzytkownika, przetwornik Prosonic S automatycznie proponuje odpowiedni
zakres mapowania.

Dostepne s3 nastepujace opcje:

m distance = ok [odleglo$¢ poprawna]
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy warto$¢ wyswietlana D
rzeczywistej D.
Po wybraniu tej opcji, Prosonic S automatycznie wprowadza zmiane w zestawie parametréw
,,distance mapping [mapowanie odlegtoéci]”. Zadany zakres mapowania jest identyczny
jak odlegtos¢ D. W konsekwencji: wszystkie echa zaktGcajace, generowane powyzej aktualnej
powierzchni produktu bedg ttumione poprzez krzywa mapowania.

m distance too small [za mata odleglos¢]
Opcje ta nalezy wybra¢ wéwczas, gdy wartos¢ wyswietlana D
rzeczywistej D.
W tym przypadku, aktualnie analizowane echo jest echem zakicajacym.
Po wybraniu tej opcji, Prosonic S automatycznie wprowadza zmiane w zestawie parametréw
,,distance mapping [mapowanie odlegtoéci]”. Zadany zakres mapowania jest nieznacznie
wiekszy od wartosci D W efekcie, aktualnie analizowane echo jest ttumione poprzez
krzywa mapowania.
Jesli po wykonaniu mapowania 0dlegtos¢ D qietiana JeSt Nadal za mata, powtarza¢ mapowanie,
az uzyskana warto$¢ D, yienans bdZi€ réwna odlegtosci rzeczywistej D.

m distance too big [za duza odlegtos¢]
Opcje ta nalezy wybraé wéwczas, gdy warto$¢ wyswietlana D
rzeczywistej D.
Btad ten nie jest powodowany przez echa zaktdcajace. W zwiazku z tym, nie jest wykonywana
funkcja ttumienia ech zaktécajacych i Prosonic S automatycznie powraca do poziomu menu
podrzednego ,level 1(2) [poziom 1 [2]]”. Sprawdzi¢ parametry kalibracyjne, w szczeg6lnosci
,empty calibration [kalibracja: pusty]” i ,application parameters [parametry aplikacji]”.

wyswietlana 0dPOWIada odlegtosci

wyswietlana J€St MNiejsza od odlegtodci

wyswietlana*

wyswietlana J€St Wieksza od odlegtodci
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m distance unknown [odleglo$¢ nieznana]
Opcje ta nalezy wybra¢ wowczas, gdy odlegtos¢ rzeczywista D nie jest znana.
W tym przypadku, funkcja ttumienia ech zaktécajacych nie moze by¢ wykonana i Prosonic S
automatycznie powraca do poziomu menu podrzednego ,level 1(2) [poziom 1 [2]]”.

= manual [recznie]
Opcje ta nalezy wybra¢ wowczas, gdy zakres mapowania ma by¢ zdefiniowany recznie.
Prosonic S automatycznie przechodzi do zestawu parametréw , distance mapping [mapowanie
odlegtosci]”, co umozliwia zdefiniowanie zakresu mapowania.

,LVL N distance mapping [mapowanie odlegtosci LVL N]” (N =1 - 10)

LVL1 dist.map. L100B
act. distance 1:
range of mapping:
start mapping:

status:

yactual distance N [aktualna odlegtos¢ N]” (N = 1 - 10)

Wyswietlana jest aktualna odlegto$¢ mierzona pomiedzy membrang czujnika a powierzchnia
produktu. Aby stwierdzi¢, czy aktualnie jest przetwarzane jakiekolwiek echo zakidcajace,
nalezy poréwnac ta wartos¢ z rzeczywista odlegtoscia.

,range of mapping [zakres mapowania]”

Parametr ten stuzy do definiowania zakresu krzywej mapowania. Standardowo, odpowiednia
warto$¢ jest wprowadzona automatycznie. Jednak w razie potrzeby istnieje mozliwos¢ jej zmiany.

,Start mapping [uruchomienie mapowanial”

Aby rozpocza¢ mapowanie, nalezy wybrac opcje ,,yes [tak]”. Po zakoficzeniu mapowania,
nastepuje automatyczna zmiana statusu na ,,enable map [uaktywnienie krzywej mapowania]”.
Zostanie wyswietlony zestaw parametréw ,, LVL N state [stan LVL N]”, w ktérym wyswietlane sa
aktualnie mierzone wartosci poziomu i odlegtosci. Aby zadecydowad, czy dalsze mapowanie jest
konieczne, nalezy poréwnac odlegtos¢ wyswietlang z rzeczywista.

Jesli tak: Wcisna¢ przycisk strzatki w lewo («—) w celu powrotu do zestawu parametréw ,, LVL dist.
map [mapowanie odlegtosci LVL NJ]”.

Jesli nie: Powréci¢ do menu podrzednego ,level (LVL) N [poziom (LVL) NJ”, wciskajac przycisk
strzatki w prawo (—).

65



Uruchomienie

Prosonic S FMU95

66

,LVL N state” [Stan LVLN] (N=1-10)

LVLI state L100C
level 1:
act. distance 1:
status:

ylevel N” [poziom N] (N =1-10)

Wyswietla aktualny wynik pomiaru poziomu.

yact. distance N [aktualna odlegtos¢ N]” (N = 1 -10)

Wyswietla aktualnie mierzong odlegtos¢.

,Status” [status]
Parametr ten stuzy do definiowania statusu ttumienia ech zaktécajacych.

m enable map [uaktywnienie krzywej mapowania]
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu uaktywnienia funkcji ttumienia ech zaktécajacych.
Nastepnie mapowanie jest wykorzystywane do analizy sygnatu.

m disable map [wylaczenie krzywej mapowania]
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu wylaczenia funkcji ttumienia ech zaktécajacych.
Krzywa mapowania zbiornika nie jest woéwczas wykorzystywana do analizy sygnatu, ale w razie
potrzeby moze zosta¢ uaktywniona.

m delete map [kasowanie krzywej mapowania]
Opcje ta nalezy wybra¢ w celu skasowania krzywej mapowania zaprogramowanej przez
uzytkownika. Jej ponowne uaktywnienie nie jest juz wéwczas mozliwe. Wykorzystywana jest
fabrycznie zapisana krzywa mapowania.

6.2.4  Wyswietlanie krzywej obwiedni echa

Po podstawowej konfiguraciji zaleca sie dokonanie oceny pomiaru przy pomocy krzywej obwiedni
echa, patrz rozdziat 10.3.

6.2.5 Wylaczenie niewykorzystanych wejs¢ czujnikowych

Wskazdéwkal!
Zarzadzanie czujnikami
W przypadku przyrzadéw posiadajacych wiele wejs¢ czujnikowych, istnieje mozliwo$¢ wytaczenia
niewykorzystywanych wejs¢ (lub czujnikéw). W tym celu nalezy skorzysta¢ z funkciji ,,sensor
management/FDU sensor N/sensor operation [Zarzadzanie czujnikami/czujnik FDU/obstuga
czujnika]” i wybra¢ jedna z nastepujacych opcji:
® on [zal.]

Czujnik jest zataczony.
® hold [ostatnia warto$¢]

Czujnik jest wylaczony. Zachowana zostaje ostatnia warto$¢ mierzona.

m off [wyl.]
Czujnik jest wytaczony. Zadna warto$¢ mierzona nie jest przesytana.
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6.3 Parametryzacja bloku wejscia analogowego

Warto$ci mierzone sa przesytane do sterownika programowalnego (PLC) za posrednictwem bloku
wejscia analogowego Prosonic S. Przyrzad Prosonic S FMUO5 posiada 20 blokéw wejsé
analogowych. Do ich parametryzacji stuzy zestaw parametréw ,output calculations/analog input/
analog input N [wyj$cie obliczenia/wejScie analogowe/wejécie analogowe N|” (N = 1 - 20).

W rozdziale niniejszy opisano parametry z tego zestawu.

6.3.1 n,analog input N [wejscie analogowe N]” (N =1 - 20)

analog input 1 01A02
measured value 1:
value:
status:

,measured value N [warto$¢ mierzona N]” (N = 1 - 20)

Parametr ten stuzy do wyboru wartosci mierzonej lub obliczonej, ktéra ma by¢ przesytana przez
blok wejscia analogowego (Al).

Opcje wyboru

m none [brak]

m level N [poziom NJ (N =1 -10)

msum N [suma N] (N=1-5)

m average N [Srednia N] (N =1 - 5)

m temperature sensor N [czujnik temperatury N] (N =1 - 10)
m distance sensor N [czujnik odlegtosci N] (N =1 - 10)

Wskazdéwka!

W razie wybrania opcji ,,sum N [suma N]” lub , average N [Srednia N]”, przyrzad Prosonic S
powraca do zestawu parametréw ,analog input N [wejscie analogowe N|”, ktéry zawiera obechie
parametry od ,,level 1 [poziom 1]” do ,level 10 [poziom 10]”. Dla kazdego parametru, ktéry ma
by¢ uwzgledniony w obliczeniach sumy lub $redniej, nalezy wybra¢ opcje ,,yes [tak]. Jesli dany
parametr ma nie by¢ uwzgledniony w obliczeniach sumy lub $redniej, nalezy wybrac¢ dla tego
parametru opcje ,,ho [nie] (opcja domys$lna).

Domyslne ustawienie dla 5 wej$¢ czujnikowych
m warto$¢ mierzona 1 = poziom 1

.

m warto$¢ mierzona 5 = poziom 5

m warto$¢ mierzona 6 = brak

.

m warto$¢ mierzona 20 = brak

Domyslne ustawienie dla 10 wejs$¢ czujnikowych
m warto$¢ mierzona 1 = poziom 1
"

m warto$¢ mierzona 10 = poziom 10
m warto$¢ mierzona 11 = brak
.

m warto$¢ mierzona 20 = brak

,value [wartos¢]”

Parametr ten wskazuje aktualng warto$¢ zmiennej mierzonej lub obliczonej.

,,Status” [status]

Parametr ten wskazuje status, ktéry jest przesytany wraz z warto$cig mierzong.
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6.4 Parametryzacja cyklicznego telegramu danych

Wskazdéwkal!

m Podstawowe informacje dotyczace cyklicznej wymiany danych pomiedzy przyrzadem
pomiarowym a systemem automatyki (np. sterownikiem PLC) podano w instrukcji BA0O34S
»PROFIBUS DP/PA — Wytyczne planowania i uruchomienia”

m Cykliczna wymiana danych wymaga zatadowania w systemie automatyki odpowiednich typéw
plikéw (GSD). Szczegétowe informacie, patrz rozdziat 6.1.3.

6.4.1 Format danych

W komunikacji PROFIBUS DP analogowe warto$ci pomiarowe s3 przesytane do sterownika PLC
W postaci 5-bajtowych blokéw (modutéw). Zgodnie ze standardem IEEE, pierwsze cztery bajty
warto$ci pomiarowej maja format liczb zmiennoprzecinkowych. Piaty bajt zawiera standardowa
informacje o stanie przyrzadu. Szczegétowe informacje podano w instrukciji BA034S, ,,PROFIBUS
DP/PA - Wytyczne planowania i uruchomienia”.

6.4.2  Moduly cyklicznego telegramu danych

Kazdy blok Al przyrzadu Prosonic S FMU9 przesyta cykliczny telegram danych w postaci 5-
bajtowego modutu. Zgodnie ze specyfikacja PROFIBUS , Profile urzadzen do kontroli proceséw”,
istnieja dwie opcje dla kazdego modutu:

m AI (OUT): Modut jest zawarty w cyklicznym telegramie danych.

m Free Place: Modut nie jest zawarty w cyklicznym telegramie danych.

Opcje wybiera sie za pomoca narzedzia konfiguracyjnego odpowiedniego sterownika PLC.
Szczegbtowe informacje znajduja sie w instrukcji konkretnego narzedzia.

6.4.3 Domyslna konfiguracja cyklicznego telegramu danych

Wersja 5-kanatowa (FMUOQS5 - *¥**** A**¥)

Bloki Al od 1 do 5 s3 zawarte w cyklicznym telegramie danych i kazdy z nich przesyta jedna wartos¢
mierzona poziomu. Domyg$lnie pozostate Bloki Al (AI6 - AI20) nie s3 wykorzystywane. W razie
potrzeby mozna je wykorzysta¢ do przesytania wartosci temperatur czujnikéw, srednich lub sum.

Bajt Blok Typ dostepu | Format Warto$¢ mierzona ! Jednostka 2
0,1,2,3 Al'l odczyt IEEE754 level 1 [poziom 1] m
4 Bajt statusu Status poziomul -
56,7,8 Al 2 odczyt IEEE754 level 2 [poziom 2] m
9 Bajt statusu Status poziomu2 -
10,11, 12,13 Al3 odczyt [EEE754 level 3 [poziom 3] m
14 Bajt statusu Status poziomu3 -
15,16, 17,18 Al4 odczyt [EEE754 level 4 [poziom 4] m
19 Bajt statusu Status poziomu4 -
20,21, 22,23 Al'5 odczyt [EEE754 level 5 [poziom 5] m
24 Bajt statusu Status poziomu5 -
1. Sposéb przypisania warto$ci mierzonych mozna zmieni¢ w zestawie parametréw ,,output calculations/analog
input/analog input N/measured value N [wyjscie obliczenia/wejScie analogowe/wejscie analogowe N] (N =1 -
20).
2. Jednostke mozna zmieni¢ w menu

slevel/level N/basic setup/unit level [poziom/poziom N/nastawy podstawowe/jednostka poziomu]”

»device properties/operating params/distance unit [Wtasnosci przyrzadu/parametry obstugi/jednostka odlegtosci]”
,device properties/operating params/temperature unit [Wtasnosci przyrzadu/parametry obstugi/jednostka
temperatury]”
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Wersja 10-kanatowa (FMU9S5 - *****B***)

Bloki Al od 1 do 10 sa zawarte w cyklicznym telegramie danych i przesytaja wartosci odpowiednich
pozioméw. Domyslnie pozostate Bloki Al (AI11 - AI20) nie s3 wykorzystywane. W razie potrzeby
mozna je wykorzysta¢ do przesytania warto$ci temperatur czujnikéw, $rednich lub sum.

Bajt Blok Typ dostepu | Format Warto$¢é mierzona ! Jednostka 2
0,1,2,3 Al'l odczyt IEEE754 level 1 [poziom 1] m
4 Bajt statusu Status poziomu 1 -
56,7,8 Al2 odczyt IEEE754 level 2 [poziom 2] m
9 Bajt statusu Status poziomu 2 -
10, 11, 12, 13 Al3 odczyt [EEE754 level 3 [poziom 3] m
14 Bajt statusu Status poziomu 3 -
15,16, 17, 18 Al4 odczyt [EEE754 level 4 [poziom 4] m
19 Bajt statusu Status poziomu 4 -
20, 21, 22, 23 AlS5 odczyt [EEE754 level 5 [poziom 5] m
24 Bajt statusu Status poziomu 5 -
25, 26, 27, 28 Al 6 odczyt [EEE754 level 6 [poziom 6] m
29 Bajt statusu Status poziomu 6 -
30, 31, 32, 33 Al7 odczyt [EEE754 level 7 [poziom 7] m
34 Bajt statusu Status poziomu 7 -
35, 36, 37, 38 Al 8 odczyt [EEE754 level 8 [poziom 8] m
39 Bajt statusu Status poziomu 8 -
40, 41, 42, 43 Al9 odczyt [EEE754 level 9 [poziom 9] m
44 Bajt statusu Status poziomu 9 -
45, 46, 47, 48 Al'10 odczyt [EEE754 level 10 [poziom 10] m
49 Bajt statusu Status poziomu 10 -

1. Sposéb przypisania wartosci mierzonych mozna zmieni¢ w zestawie parametréw ,,output calculations/analog
input/analog input N/measured value N [wyjscie-obliczenia/wejscie analogowe/wejscie analogowe N]
(N=1-20).

2. Jednostke mozna zmieni¢, poprzez menu ,level/level N/basic setup/unit level [poziom/poziom N/nastawy

podstawowe/jednostka poziomu]”.
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6.5 Parametryzacja lokalnego panelu operatorsko-
odczytowego (wskaznika)

6.5.1 ,display [wskaznik]”

display DX202
type:
time:
value 1:
cust. text 1:

»type [typ]”

Parametr ten stuzy do wyboru formatu wySwietlania warto$ci mierzonej.

Opcje wyboru:
m 1x value+bargraph [1 x warto$¢ + wykres stupkowy]

m 2x value+bargraph [2 x warto$¢ + wykres stupkowy]
1 level 111 2:level 2

g 8332 .

m value max. size [maks. rozmiar cyfr]
Naprzemienne wyswietlanie do 2 warto$ci, w catym oknie wskazZnika:

m alter 3x2 values [3x2 warto$ci naprzemiennie]
Mozliwos¢ wyswietlania do 10 warto$ci, w pieciu naprzemiennie ukazujacych sie oknach.
W kaZdym oknie wskazywane s3 dwie warto$ci.

3 average level Il 4 :level 1-2-.
\igm_ls:io_zuaﬁ t:--tm -Qiooﬁ

E==Into]
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m bargraph profile [wykres stupkowy] (ustawienie domyslne)
Wyswietlane sa wykresy stupkowe dla maksymalnie 10 warto$ci mierzonych.

bargr . profil

r|h|

,time [czas]”

Parametr ten jest wykorzystywany dla opcji ,,value max. size [maks. rozmiar cyfr]” i ,alter 5x2
values [5x2 warto$ci naprzemiennie]”. Stuzy do definiowania czasu, po ktérym ukazuje sie nastepne
okno.

% Wskaz6wka! e —
W celu natychmiastowego przej$cia do nastepnego okna, nalezy wcisnaé¢ E—Egu'ﬁiai

,Vvalue 1 [warto$¢ 1]” ... ,,value 10 [wartos¢ 10]”
Parametry te stuza do przypisania warto$ci mierzonej lub obliczonej do kazdej z wskazywanych
wartosci. Opcje wyboru zaleza od wersji przyrzadu i warunkéw montazowych.

,cust. text 1 [tekst uzytkownika 1]” ... ,cust. text 10 [tekst uzytkownika 10]”
Parametry te umozliwiaja przypisanie opisu tekstowego do kazdej wyswietlanej wartosci.

Tekst ten jest wskazywany wraz z warto$ciag wySwietlang, jesli dla parametru ,,customized text
[tekst uzytkownika|” (w zestawie parametréw ,display format [format wy$wietlania liczb]”)
wybrana zostata opcja ,,yes [tak]”.

6.5.2 ,display format [format wyswietlania liczb]”

display format DX201
format:
no. of decimals:
sep. character:
customized text:

,format”
Parametr ten stuzy do wyboru formatu wySwietlania liczb.

Opcje wyboru:
m decimal [dziesietny] (ustawienie domy$lne)
m ft-in-1/16" [stopa-cal-1/16"]

,ho. of decimals [liczba pozycji dziesietnych]”
Parametr ten stuzy do wyboru liczby pozycji dziesietnych do reprezentacii liczb.

Opcje wyboru:

"X

® X.X

® x.xX (ustawienie domy$lne)
B X.XXX

,Sep. character [wybér separatora]”

Parametr ten stuzy do wyboru znaku notacji dziesietne;j.
Opcje wyboru:

m point [kropka] (.) (ustawienie domyslne)

m comma [przecinek] (,)
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,customized text [tekst uzytkownika]”
Parametr ten stuzy do okre$lenia czy ,text 1 [tekst 1]” do ,text 10 [tekst 10]” z zestawu parametréw
scalibration display [ustawienia wyswietlania]” maja by¢ wyswietlane.

Opcje wyboru:
® no [nie] (ustawienie domyslne)
m yes [tak]

6.5.3 ,back to home [powré6t do menu]”

back to home DX200
back to home:

,back to home [powrét do menu]”
Parametr ten stuzy do okreslenia czasu powrotu do menu gtdwnego. Jedli w okreslonym czasie
nic nie zostanie wprowadzone, wyswietlacz powréci do wySwietlania warto$ci mierzonej.

m Zakres wartosci: 3 ... 9999 s
m Ustawienie fabryczne: 100 s
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7 Wykrywanie i usuwanie usterek

7.1 Komunikaty btedéw systemowych

7.1.1 Sygnalizacja bledéw
Btedy pojawiajace sie podczas uruchomienia i uzytkowania przyrzadu sa sygnalizowane
W nastepujacy sposob:

m poprzez symbol btedu, kod btedu i opis btedu na module operatorsko-odczytowym

m poprzez status warto$ci wyjSciowych w cyklicznym telegramie danych

» W menu: ,system information/error list/actual error [informacje o systemie/lista btedéw/
aktualny btad]”

7.1.2  Poprzedni btad

W celu uzyskania dostepu do listy poprzednich btedéw, ktére zostaty skorygowane, nalezy przejsé
do parametru ,,system information/error list/last etror [informacja o systemie/lista btedédw/
poprzedni btad]”.

7.1.3  Typy btedéow

Typ bledu Wyswietlany symbol Znaczenie

Sygnat wyj$ciowy przyjmuje warto$¢, ktéra moze byé
definiowana w funkcji ,output on alarm [sygnalizacja
alarmuy]”:

= MAX: 100%

= MIN:-10%

m Hold: zachowywana jest ostatnia wartos¢

m warto$¢ definiowana przez uzytkownika

Alarm (A)
Dodatkowo na wskazniku pojawi sie komunikat
wyswietlany w sposob ciagly bledu.

Dioda LED wskazujaca stan obstugi $wieci sie
na czerwono

Status sygnatu wyjsciowego nieprawidtowych blokédw
to BAD [NIEPRAWIDEOWY].

Przyrzad kontynuuje pomiar.

Dodatkowo na wskazniku pojawi sie komunikat
btedu.

Dioda LED wskazujaca stan obstugi pulsuje

na czerwono

Status sygnatu wyjsciowego danych w blokach,
gdzie wystapity btedy, to UNCERTAIN
[NIEOKRESLONY].

Ostrzezenie (W) .

pulsujacy
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7.1.4  Kody bledéw

Kod btedu sktada sie 6 cyfr o nastepujacym znaczeniu:

m Cyfra 1: Typ btedu
— A: alarm
— W: ostrzezenie

— E: bfad (uzytkownik moze definiowa¢ czy dany btad ma mie¢ status alarmu czy ostrzezenia).

w Cyfry 21 3:

wskazuja kanat wejSciowy, kanat wyjsciowy lub przekaznik, do ktérego odnosi sie dany btad.
»,00” oznacza, Ze btad nie dotyczy Zadnego okreslonego kanatu lub przekaZznika.

» Cyfry 4-6:

wskazuja kod btedu zgodnie z ponizsza tabela.

Przyktad:
W01 641 m W: Ostrzezenie
= 01: Wejscie pomiarowe 1
m 041: Zagubienie echa
Kod Opis btedu Srodki zaradcze
A 00100 Wersja oprogramowania jest niezgodna
Z Wersja sprzetowa
A 00101 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
A 00102 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
WO00103 Inicjalizacja - prosze czekaé Jedli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund:
wymieni¢ modut elektroniki
A 00106 Zapis danych do przetwornika - prosze | Odczekac az zostanie zakoriczona transmisja danych
czekaé do przetwornika
A00110 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
AO00111 Wadliwy modut elektroniki Wytaczy¢ i ponownie zataczy¢ przetwornik;
A00112 jesli btad nadal wystepuje:
A00114 wezwaé serwis Endress+Hauser
A00115
A00116 Btad zapisu danych do przetwornika Powt6rzy¢ procedure transmisji danych do przetwornika
A00117 Modut sprzetowy nie rozpoznany po
wymianie
A 00125 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00152 Btad sumy kontrolnej Wymagany petny reset i ponowna kalibracja
W00 153 Inicjalizacja Jedli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund:
wymieni¢ modut elektroniki
A 00155 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00164 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A00171 Wadliwy modut elektroniki Wymieni¢ modut elektroniki
A 00180 Nieprawidtowa synchronizacja Sprawdzi¢ podiaczenie dla synchronizacii (patrz rozdziat
,Podtaczenie elektryczne”)
A00183 Niekompatybilna wersja sprzetowa Sprawdzié¢ czy zainstalowana karta elektroniki jest zgodna
z kodem zaméwieniowym przyrzadu;
Wezwac serwis Endress+Hauser
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Kod Opis btedu Srodki zaradcze
A 01231 Wadliwy czujnik 01 - 10 — sprawdzi¢ | Sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczenia czujnika
podiaczenie (patrz rozdziat , Podtaczenie”)
A10231
A 01281 Nieprawidtowy pomiar temperatury 01 | Sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczenia czujnika
- 10 - sprawdzi¢ podtaczenie (patrz rozdziat , Podtaczenie”)
A10281
WO01501 Nie wybrano czujnika dla kanatu 01 - | Przyporzadkowa¢ czujnik
10 (patrz menu ,level [poziom|” lub ,flow [przeptyw]”
W 10501
A 01502 Czujnik 01 - 10 nie zostat rozpoznany | Wprowadzi¢ recznie typ czujnika
(menu ,level [poziom|” lub ,flow [przeptyw|”, menu
A 10502 podrzedne ,,basic calibration [kalibracja podstawowa]”.
A00511 Brak fabrycznie zapisanych danych
kalibracyjnych
A01512 Trwa mapowanie zbiornika Odczekaé az zostanie zakoriczona procedura mapowania
A10512
WO01 521 Wykryty nowy czujnik 01 - 10
W10521
W01 601 Niemonotoniczna krzywa linearyzacji | Ponownie wprowadzi¢ krzywa linearyzacji
dla kanatu pomiarowego poziomu 01 - | (patrz menu ,level [poziom]”)
W10 601 10
A 01604 Nieprawidtowa kalibracja dla kanatu ustawi¢ kalibracje
pomiarowego poziomu 01 - 10 (patrz menu ,level [poziom]|”)
A10604
Wo1611 Linearyzacja dla kanatu pomiarowego | Wprowadzi¢ dalsze punkty linearyzacji
poziomu 01 - 10: liczba punktéw <2 | (patrz menu ,level [poziom]”)
W10611
E 01641 Brak odpowiedniego echa poziomu z Sprawdzi¢ kalibracje podstawowa dla odpowiedniego
czujnika 01 - 10 czujnika
E 10641 (patrz menu ,level [poziom|” lub ,flow [przeptyw]”
A 01651 Osiagnieta strefa bezpieczefistwa Btad znika jesli poziom ponownie znajdzie sie poza strefa
czujnika 01 - 10: niebezpieczeristwo bezpieczeristwa.
A10651 przelania By¢ moze, nalezy uzy¢ funkcji ,acknowledge alarm
[skwitowanie alarmu]”
(patrz menu ,safety settings” [ustawienia bezpieczeristwa))
E01661 Za wysoka temperatura czujnika 01 -
10
E 10661
W01 691 Wykryto zakidcenia przy napetnianiu -
czujnik 01 - 10
W10 691
W00 801 Zataczona funkcja symulacji poziomu | Wytaczy¢ funkcje symulacji poziomu
(patrz menu ,level [poziom]|”)
W01 802 Zataczona funkcja symulacji dziatania | Wytaczy¢ funkcje symulacii
czujnika 01 -10
W10802
A 00820 Rézne jednostki dla obliczania wartosci | Sprawdzi¢ jednostki odpowiedniej kalibracji bazowej
$redniej lub sumy (patrz menu ,level [poziom]|”)
A00832
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7.1.5  Wplyw bledéw na bajt statusu sygnatu wyjsciowego

W ponizszej tabeli podano status wartosci wyjSciowych bloku w przypadku wystapienia btedu.
Istniej trzy mozliwe wartoci statusu: GOOD [DOBRY], UNCERTAIN [NIEOKRESLONY] i BAD
[NIEPRAWIDEOWY].

Status ten jest przesytany do nastepnego bloku. Jesli w jednym taricuchu wystapia rézne wartosci
statusu, status silniejszy ma priorytet nad stabszym. Priorytety s3 nastepujace:

= BAD [NIEPRAWIDEOWY] ma priorytet nad UNCERTAIN [NIEOKRESLONY] i GOOD [DOBRY].
= UNCERTAIN [NIEOKRESLONY] ma priorytet nad GOOD [DOBRY].
= GOOD |[DOBRY] nie ma priorytetu nad zadnym innym statusem.

Dlatego na wyijsciu Bloku Al sygnat ma status o najwyzszym priorytecie w faricuchu. Status ten jest
przesytany do sterownika PLC wraz z warto$cig mierzona.

Przyktady

% Wskazéwkal!

Btedy moga wystapi¢ w réznych miejscach przyrzadu. Kazdy btad jest przypisywany do jednego
Z nastepujacych elementéw:

m btad czujnika => blok czujnikéw (US 1 - US 10)

® btad poziomu => blok pomiaru poziomu (LE 1 - LE 10)

m btad obliczeri => blok obliczania warto$ci sumarycznej/$redniej (SL 1 - SL 10; AL 1 - AL 10)
m btad wyjscia => Blok Al (Al 1 - Al 20)

Kazdy blok czujnikéw (US1 - US10) posiada dwa wyjscia.

Pierwsze stuzy do przesytania mierzonej odlegtoéci D a drugie — temperatury czujnika T.

W 01661 |NCERTAIN UNCERTAIN, ——— UNCERTAIN, [ |
DF———— [ _LET | PLAT ] >
~=-PUS1
A +1600D GOOD
- 55— UNCERTAIN,
FDU9x g :
W 01 661
DIUNCERTAN,—7— BAD  —— BAD
eUst W 01 601
B BAD 2
Py
0
FDU9x @
@
C
w
=
GOOD
o0,
Tmust L GOOD
BAD
B[ AL I—PIBAD Al
FDU9x
GOOD
p}S900, 5 1BAD |
g L W 01601
BAD
FDU9x

LOO-FMU95xxx-19-00-00-yy-006

(A): UNCERTAIN [NIEOKRESLONY] z bloku czujnika (US1) ma priorytet nad GOOD [DOBRY] z bloku pomiaru poziomu
(LEL);

(B): BAD [NIEPRAWIDEOWY] z bloku pomiaru poziomu (LE1) ma priorytet nad UNCERTAIN [NIEOKRESLONY] z bloku
czujnikéw (US1);

(C): BAD [NIEPRAWIDEOWY] z drugiego bloku pomiaru poziomu (LE2) ma priorytet nad GOOD [DOBRY] z pierwszego
bloku pomiaru poziomu (LE1). Dlatego na wyjsciu bloku wyznaczania wartosci sredniej AL1 mamy sygnat o statusie BAD
[NIEPRAWIDEOWY].
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Btedy w bloku czujnikéw (US1 - US10)

Kod Wyjscie Status

A 01231 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10231 temperatura GOOD [DOBRY]

A 01 281 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10281 temperatura BAD [NIEPRAWIDEOWY]

W01 281 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 281 temperatura UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W01 501 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

W 10501 temperatura BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 01502 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10502 temperatura BAD [NIEPRAWIDEOWY]

W01 521 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10521 temperatura BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 01641 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10 641 temperatura GOOD [DOBRY]

A 01651 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10 651 temperatura GOOD [DOBRY]

W01 651 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 651 temperatura GOOD [DOBRY]

A 010661 odlegtos¢ BAD [NIEPRAWIDEOWY]

A 10 661 temperatura GOOD [DOBRY]

W ON 661 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 661 temperatura GOOD [DOBRY]

W01 691 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 691 temperatura GOOD [DOBRY]

W01 802 odlegtos¢ UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 802 temperatura GOOD [DOBRY]

Btedy w bloku pomiaru poziomu (LE1 - LE10)

Kod Wyjscie Status

A 01 604 poziom BAD [NIEPRAWIDEOWY]
A 10 604

W01 601 poziom BAD [NIEPRAWIDEOWY]
W10 601

WoO01611 poziom BAD [NIEPRAWIDEOWY]|
W 10611

AON 671 poziom BAD [NIEPRAWIDEOWY]|
A10671
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Kod Wyjscie Status
W ON 801 poziom UNCERTAIN [NIEOKRESLONY]
W 10 801

Btedy w bloku obliczania wartosci Sredniej/sumarycznej (SL1 - SL5 oraz AL1 - ALS)

Kod Wyjscie Status
A 00 820 ® suma BAD [NIEPRAWIDEOWY]
= $rednia
A 00832
Wskazdéwka!

Na wyjsciu bloku Al mamy status o najwyzszym priorytecie spos$réd wszystkich blokéw do niego
podtaczonych. Patrz przyktad w diagramie powyzej.
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7.2 Mozliwe btedy kalibrac

i

Btad

Srodki zaradcze

Niepoprawna warto$¢

Sprawdzi¢ ,actual distance” [biezaca odlegtos¢]

mierzona a. ,Actual distance” [biezaca odlegtos$¢| jest niepoprawna
— Dla pomiaréw w rurze poziomowskazowej lub ostonowej:
Wybra¢ odpowiednia opcje w zestawie parametréw ,,application parameters”
[parametry aplikacjil.
— Przeprowadzi¢ mapowanie (,,distance mapping”) [mapowanie odlegtosci]
b. ,Actual distance” [biezaca odlegtos¢| jest poprawna
— Sprawdzi¢ ,empty calibration” [kal. ,pusty”] i ,full calibration” [kal. ,petny”]
— Sprawdzi¢ linearyzacje
Mierzona warto$¢ nie zmienia |a. Wykona¢ mape zbiornika (ttumienie ech zaktdcajacych)
sie podc‘z'as. na.peln.lam.a b. W razie potrzeby wyczysci¢ czujnik
lub oprézniania zbiornika
c.  Wybra¢ lepsze potozenie montazowe czujnika (aby unikna¢ ech zaktécajacych)
Przy nieréwnej powierzchni a. Wykona¢ mape zbiornika (ttumienie ech zaktdcajacych)
warto;c Inl?I‘Z(;ila b. Wybraé ,turbulent surface” [powierzchnia turbulentna| lub ,,additional agitator”
spora. ycznie s ac.ze A [dodatkowe mieszadto] w parametrze ,process conditions” [warunki pracy]
do wiekszych pozioméw
c. Zwiekszy¢ ,output damping” [ttumienie wyjscia)
d. W miare mozliwosci: wybra¢ lepsze potoZenie montazowe i/lub mocniejszy
czujnik
Podczas napelniania zbiornika |a. Zmieni¢ ,tank geometry” [geometrie zbiornika] na ,dome ceiling” [zbiornik
mierzona warto$§¢ walcowy ze sklepieniem koputowym)] lub ,horizontal cylinder” [zbiornik
sporadycznie spada walcowy poziomy| (zestaw parametréw ,,application parameters” [parametry
do nizszych pozioméw aplikacji)
b. W miare mozliwosci: unika¢ centralnego montazu czujnika.
c. W miare mozliwosci: instalowaé czujnik w rurze poziomowskazowej lub
ostonowe;j.
Zanik echa (Btad E@ @641) a. Sprawdzi¢ wszystkie ustawienia w zestawie parametréw ,application
parameters” [parametry aplikacji.
b. W miare mozliwosci: wybra¢ lepsze potozenie montazowe i/lub mocniejszy
czujnik.
c. Ustawi¢ membrane czujnika réwnolegle do powierzchni produktu (szczegdlnie

dla materiatéw sypkich i kruszyw).
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7.3 Wyswietlanie krzywej obwiedni echa

Sygnat pomiarowy mozna sprawdzi¢ poprzez wyswietlanie krzywej obwiedni. Na podstawie
krzywej obwiedni echa mozna stwierdzi¢, czy wystepuja echa zakticajace oraz czy sa catkowicie
ttumione.

Krzywa obwiedni mozna wyswietli¢ na module operatorsko-odczytowym Prosonic S

lub w oprogramowaniu ToF Tool - Fieldtool Package.

7.3.1 Krzywa obwiedni na module operatorsko-odczytowym
1. Przej$¢ do menu podrzednego ,,system information” [informacja o systemie pomiarowym].
2. Wybra¢ menu podrzedne ,envelope curve” [krzywa obwiedni echa.

3. (Tylko dla przyrzadéw z dwoma wejsciami czujnikéw): Wybraé czujnik dla ktérego chcemy
sprawdzi¢ krzywej obwiedni.

4. Wybra¢ krzywe, ktére maja by¢ wyswietlane:
— Envelope curve (krzywa obwiedni): Wyswietlana jest tylko krzywa obwiedni.
— Env. curve + FAC: Wyswietlana jest krzywa obwiedni oraz Floating Average Curve
(Dynamiczna krzywa usredniona) (FAC).
— Env. curve + cust. map: WysSwietlana jest krzywa obwiedni oraz krzywa mapowania
uzytkownika (dla ttumienia ech zaktécajacych).

5.  Wybrac rodzaj wykresu:
— single curve [pojedynczy wykres]
— cyclic [wykres cykliczny]

6. Teraz zostanie wyswietlona krzywa obwiedni:

() h (0

|
enueln e curue\“l 5123
] TT. EB4dEE

068 1.85m 2,92
@ (9 (b) ©

L00-FMU90xxx-19-00-00-en-083

(a):Dolna granica zakresu wyswietlania; (b): Odlegtos¢ ocenianego echa (mierzona od membrany czujnika); (c): Gérna
granica zakresu wyswietlania; (d): Oznaczenie kalibracji ,peiny” F; (e): Oznaczenie kalibracji ,pusty” E; (f): Krzywa
mapowania uzytkownika (linia kropkowana®); (g): Krzywa obwiedni (linia ciggta); (h): Jakos¢ echa’; (i): Oznaczenie
ocenianego echa.

7. Skalowanie podgladu krzywej obwiedni echa
Aby wySwietli¢ bardziej szczegbtowo czes¢ krzywej obwiedni, krzywga mozna powiekszy¢
w poziomie. W tym celu, nalezy wcisng¢ prawy przycisk. W prawym gérnym rogu
wyswietlacza pojawi sie symbol II|| ||II lub h" . Dostepne s3 nastepujace opcje:
— Aby powiekszy¢ [zoom in] krzywa obwiedni nalezy wcisna¢ Srodkowy przycisk.
— Aby zmniejszy¢ [zoom out] krzywa obwiedni, nalezy wcisna¢ lewy przycisk.

5. Dynamiczna krzywa usredniona (FAC) jest réwniez przedstawiana linig przerywana.
6. Jakos¢ echa to odlegto$¢ (w dB) miedzy wartoscia szczytowa echa a Dynamiczng Krzywa Usredniong (FAC).
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enuelnpe curve Tn1z3 WD enuelnpe curve w129
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LO0-FMU90xxx-19-00-00-en-084

8. Przesuwanie podgladu krzywej obwiedni
Aby przesuna¢ podglad krzywej obwiedni, nalezy drugi raz wcisna¢ prawy przycisk.
W prawym gérnym rogu wyswietlacza pojawi sie symbol "1 lub hh .
Dostepne sa nastepujace opcje:
— Aby przesuna¢ krzywa obwiedni w prawo, nalezy wcisng¢ Srodkowy przycisk.
— Aby przesung¢ krzywg obwiedni w lewo, nalezy wcisna¢ lewy przycisk.

TT. 884dEIE

?'r' S34dE |E

enuelupe curve & W O enuelnpe curve &

; 0o : ; !
H.61 1.85m 3.53 [ s]s] 1.85m 2.92

LOO-FMU90xxx-19-00-00-en-085

9. Zamykanie podgladu krzywej obwiedni echa
Aby zamkna¢ podglad krzywej obwiedni, nalezy wcisna¢ % .
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7.3.2

Podglad krzywej obwiedni w ToF Tool - Fieldtool Package
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Klikna¢ ,,envelope curve” [krzywa obwiedni echa] (a).
2.  Wybra¢ czujnik (b), ktérego krzywa obwiedni echa bedzie analizowana.
Kliknaé

- ,read curve” [odczyt pojedynczej krzywej] (c), aby wyswietli¢ pojedyncza krzywa
— ,cyclic read” [odczyt cykliczny krzywych] (d), aby wyswietla¢ krzywe cyklicznie.

4. Wybra¢ krzywe, ktére beda sprawdzane w oknie ,,curves” [krzywe] (e):
— Envelope Curve [Krzywa obwiedni echa]
— Map (= mapowanie tlumienia echa zaktécajacego)
— FAC (= Dynamiczna krzywa usredniona)

Szczegbtowe informacje mozna znaleZ¢ w instrukeji obstugi na narzedzia Fieldtool Package
(BA224F).

7.4

W przygotowaniu

Weryfikacja oprogramowania

82



Prosonic S FMU95

Konserwacja i naprawa

8 Konserwacja i naprawa

8.1 Czyszczenie zewnetrzne

Do czyszczenia zewnetrznej powierzchni urzadzenia nalezy zawsze uzywaé srodkéw
czyszczacych, ktére nie niszczg powierzchni obudowy ani uszczelek.

8.2 Naprawa

Zgodnie z koncepcja napraw Endress+Hauser Prosonic S posiada budowe modutowg, a haprawy
moga by¢ wykonywane przez Endress+Hauser lub specjalnie przeszkolonych uzytkownikéw.
Czesci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach.

Zawieraja one réwniez odpowiednie instrukcje wymiany.

W rozdziale ,,Czesci zapasowe” wyszczegdlniono wszystkie zestawy czesci zamiennych

(wraz z kodami zaméwieniowymi) ktére mozna zaméwi¢ w Endress+Hauser.

Celem uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz cze$ci zamiennych,

prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

8.3 Naprawy przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw dopuszczanych do pracy w strefach zagrozonych wybuchem,

prosimy o przestrzeganie nastepujacych zaleceni:

m Naprawa przyrzadéw posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez personel
o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

m Nalezy przestrzega¢ obowigzujacych norm, krajowych przepiséw dotyczacych instalacji
w strefach zagrozonych wybuchem, Instrukcji dotyczacych bezpieczetistwa (XA) oraz wymagan
okreslonych w certyfikatach.

m Dozwolone jest stosowanie wytacznie oryginalnych cze$ci Endress+Hauser.

m Zamawiajac czesci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznhaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne mogg by¢ uzyte wytacznie identyczne elementy.

m Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien spetnia¢
wymagania testowane w oparciu o okre$lone procedury kontrolne.

m Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztalcone w wersje
o innej klasie tylko przez serwis Endress+Hauser.

m Obowiazkowe jest dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

8.4 Wymiana przetwornika

Po wymianie catego przyrzadu lub modutu elektroniki, do przyrzadu mozna ponownie pobraé
parametry za posrednictwem interfejsu komunikacyjnego. Warunkiem wstepnym jest zatadowanie
danych do PC przed uzyciem, za pomoca z narzedzia ToF Tool/FieldCare. Pomiar mozna
kontynuowac bez koniecznosci wykonywania ponownej konfiguracji. Nalezy ponownie zapisa¢
tylko linearyzacje i mape zbiornika (ttumienie ech zaktécajacych).

8.5 Wymiana czujnika

W razie konieczno$ci czujniki mozna wymienié.
Po wymianie czujnika, nalezy sprawdzi¢ nastepujace parametry menu podrzednego ,,basic setup”
[nastawy podstawowe]:
m dla czujnik6wFDUS8x: typ czujnika
(Prosonic S automatycznie wykrywa czujniki typu FDU9x)
m kalibracja ,,pusty”
m dla pomiaréw poziomu: kalibracja ,,petny”
m tlumienie ech zaktdcajacych

Nastepnie pomiar mozna kontynuowac bez dalszych ograniczen.
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8.6 Czesci zamienne

8.6.1 Obudowa obiektowa

LO0-FMU90xxx-09-00-00-xx-001

10 Obudowa
52025696 Obudowa obiektowa P3 PC, zawias

11 Klamra montazowa
52025695 Klamra montazowa obudowy obiektowej FMU9x, PC

12 Mocowanie

52025702 Listwa rozdzielajgca + mocowanie karty, PC

13 Zaslepka ptytki PC
52025712 Zadlepka ptytki PC, 6 sztuk

20 Pokrywa
52025699 Pokrywa P3 + obudowa obiektowa wskaznika, PC, pokrywa wskaznika z zawiasem
52025700 Pokrywa obudowy obiektowej P3, PC, pokrywa zalepiajaca z zawiasem

21 Mocowanie obudowy/pokrywa
71024576 zawias + $ruby, obudowa obiektowa FMU9x
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25 Kabel
52025721 Kabel modutu operatorsko-odczytowego FMU90, L=260 mm

Inne
71024578 zestaw $rub FMU9O, z plomba, 2 sztuki
71024579 komplet bezpiecznikéw FMU90, AC + DC
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8.6.2 Obudowa do montazu na szynie DIN

LOO-FMU95xxx-09-00-00-xx-001

10 Obudowa
52025713 Obudowa do montazu na szynie FMU9x (ramka, 2 ramki boczne i blokada szyny)

13 Zaslepka ptytki PC
52025712 Zasdlepka ptytki PC, 6 sztuk

20 Panel czotowy

52025705 Mata ptyta czotowa FMU90

52025708 Szeroka ptyta czotowa FMU90

52025703 Mata ptyta czotowa FMU90 + wyswietlacz
52025710 Szeroka ptyta czotowa FMU90 + wyswietlacz

25 Kabel
52025722 Kabel modutu operatorsko-odczytowego FMU90, L=200 mm

Zdalny modut operatorsko-odczytowy

71020896 Zdalny modut operatorsko-odczytowy FMU90, pod$wietlany
z przewodem 3 m
Obudowa do montazu na szynie DIN

71020897 Przewdd 3 m, zdalny modut operatorsko-odczytowy
Kabel podtagczeniowy miedzy modutem wskaznika a gtéwnym modutem elektroniki
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8.6.3  Plytki PC

W przygotowaniu

8.7 Zwrot przyrzadu

Przed odestaniem przetwornika do Edress+Hauser w celu naprawy lub kalibracji, prosimy:

m Usuna¢ wszelkie $lady produktu, ktére moga wystapi¢. Szczegdlna uwage nalezy zwrécic
na rowki dla uszczelnieti oraz szczeliny, w ktérych moga znajdowac sie pozostatodci medium.
Jest to szczegdlnie istotne w przypadkéw produktdéw zagrazajacych zdrowiu np: zracych,
trujacych, rakotworczych, radioaktywnych, itd.

m Zawsze zataczy¢ nalezycie wypetiony formularz ,, Deklaracji dotyczacej skazenia” (kopia
»Deklaracji dotyczacej skazenia” znajduje sie na koricu niniejszej instrukcji obstugi).
Jest to warunek konieczny dokonania sprawdzenia lub naprawy zwrdéconego przyrzadu
przez Endress+Hauser.

m Zalaczy¢ specjalng instrukcje obstugi jesli jest wymagana, np. Karta charakterystyki substancji
wg. dyrektywy 91/155/EWG.

Dodatkowo nalezy zataczy¢:

m Doktadny opis aplikacii.

m Charakterystyke chemiczng i fizyczng produktu.

m Krétki opis btedu, ktéry wystapit (jesli jest to mozliwe poda¢ kod btedu)
m Czas pracy urzadzenia.

8.8 Utylizacja przyrzadu

W przypadku utylizacji przyrzadu, zdemontowaé wszystkie podzespoty i przygotowac
do recyklingu, segregujac je wedtug klasyfikacji materiatéw, z ktérych sa wykonane.

8.9 Adres kontaktowy Endress+Hauser

Adres kontaktowy mozna znaleZ¢ na stronie gtéwnej serwisu: www.pl.endress.com.
W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem Endress+Hauser.
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9 AKkcesoria

9.1 Commubox FXA291

Modem iskrobezpieczny do komunikacji z Prosonic S z poziomu oprogramowania ToF Tool/
FieldCare poprzez interfejs serwisowy (IPC) przetwornika i port USB komputera PC/nootebooka.

Kod zaméwieniowy: 51516983

9.2 Ostona pogodowa dla obudowy obiektowej

m Material: 316Ti/1.4571

m Montaz za pomocg zacisku montazowego
Prosonic S

m Kod zaméwieniowy: 52024477

190 275

225

L00-FMU90xxx-06-00-00-xx-003

9.3 Klamra montazowa do obudowy obiektowej

m Pomocniczy element montazowy dla Prosonic S
m Do montazu na rurach 1" - 2"

® Wymiary: 210 mm x 110 mm

m Materiak: 316Ti/1.4571

m Obejmy, Sruby i nakretki w zakresie dostawy
m Kod zaméwieniowy: 52024478

L00-FMU90xxx-00-00-00-xx-001

(A):Zacisk montazowy do obudowy obiektowej
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Wysokosé Materiat Kod
zamo6wieniowy
700 mm Stal galwanizowana | 919791-0000
700 mm Stal 316 Ti 919791-0001
1400 mm Stal galwanizowana | 919791-0002
1400 mm Stal 316 Ti 919791-0003




Prosonic S FMU95

Akcesoria

9.5 Adapter do zdalnego modutu operatorsko-

odczytowego

Do montazu zdalnego modutu operatorsko-
odczytowego w otworze (138 mm x 138 mm)
panelu zdalnego w przetworniku Prosonic
FMU860/861/862).

Kod zaméwieniowy: 52027441

&y, Wskazéwkal

Adapter jest przeznaczony do bezposredniego
montazu w otworze dla modutu zdalnego
panelu w przetwornikach serii FEMU86x starszej
generacji. Obudowa zdalnego modutu
operatorsko-odczytowego w FMU860/861/
862 stanowi obsade dla adaptera i nowego
modutu operatorsko-odczytowego do FMU90/

95 o wymiarach panelu czotowego 96x96 mm.

Opgje:

L00-FMU90xxx-00-00-00-xx-001

(a): Zdalny panel do Prosonic S z adapterem;
(b): Otwor zdalnego panelu operatorsko-odczytowego
FMUB860/861/862

Adapter 160x160 mm, grubo$¢ 3mm, materiat: aluminium, otwér 96x96 mm dla zdalnego modutu

operatorsko -odczytowego do FMU90.

Stosowany w przypadku wymiany zdalnego panelu operatorsko-odczytowego FMU86x

lub DMU2160/2260.
Kod zaméwieniowy: TSPFU 0390

Prosimy o kontakt z lokalnym biurem Endress+Hauser.

9.6 Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
(obudowa obiektowa IP66)

m Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe wejscia zasilania oraz maksymalnie 3 sygnatéw

wyjsciowych

m Wymiary obudowy: 292 mm x 253 mm x 106 mm

m Kod zaméwieniowy: 215095-0001
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9.7 Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe za pomoca
ogranicznik6w HAW56x

9.7.1 Przyklad zastosowania

FDU9x FDU9x  FDU9x

YE
BK
RD

%1 ERRE] EERLI EE
é 10 13 16
PROFIBUS DP ® ® ® |
e 3 65 +
........ e Ao .
2 j* 24 66 FMU95
P .
1
1
1
1
I

LOO-FMU95xxx-04-00-00-xx-012

Wymagane komponenty:

m Dla linii sygnatowej PROFIBUS DP: 1 x HAW560+565
m Dla kazdego czujnika: 1 x HAW560+566

m Dla obwodu zasilania przetwornika: 2 x HAW561
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9.7.2  Podlaczenie elektryczne

HAWS561i561K

BTN-C BTN-S

F1 F1
L1
L2 -
L3 .
PEN

GO9-HAWS56xxx-04-10-xx-xx-001

Nie wystepuje $ciste przypisanie zaciskéw dla przewodu roboczego (L, N) i ochronnego (PE, PE-N),
tzn. biegunowo$¢ jest dowolna. Modut wyposazony jest z obu stron w zaciski wielofunkcyjne,
przystosowane zaréwno do podiaczenia przewoddéw jak i stykéw widetkowych mostkéw
szynowych.

Podtgczenie przyrzadéw odbywa sie zgodnie z powyzszym rysunkiem. W zalezno$ci od rodzaju
sieci wymagane jest zastosowanie od jednego do czterech modutéw.

HAW562/562Z, HAW565 i HAW566

Wejscie (N) - strona zasilajaca, E— o )
niechroniona. Zaciski 1 i 2 ([T Wyjscie (OUT) - strona chroniona.
ograniczajacy Zaciski 3 i 4
HAW562/562Z.
lub HAW565,
HAW566
Przewod wejsciowy Przewdd wyjsciowy
I 1)( XS
—s 2 L/f_ 4 Urzadzenie
podlegajace
=i | ochronie
Zacisk do podtaczenia Zacisk do podtaczenia |
ekranu ekranu |
PG
P1—-|L é P2
.GE.ianl? do instalacji = Podstawa modutu ogranicznika
Iskiernika gazowego (z uktadem bocznikujacym)

G09-HAWS56xxx-04-10-01-p-001

Podtgczenie ogranicznika nastepuje zgodnie z przedstawionym rysunkiem.
Pofaczenie z przewodem ochronnym odbywa sie poprzez szyne DIN. Ogranicznik HAW565

jest wyposazony w specjalny zacisk sprezynowy do podfaczenia ekranu przewodu sygnatowego
(ochrona EMC).

Jesli wymagane jest posrednie uziemienie ekranu (przy podtaczeniu linii sygnatowej Prosonic S

do HAW566), nalezy stosowac iskiernikowy modut ochronny wtykany do gniazda w podstawie
szynowej HAW560.
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9.7.3  Przeglad ogranicznikéw przepie¢

Kod zaméwieniowy Ogranicznik

51003569 Ogranicznik przepie¢ HAW561K

Przeznaczony do ochrony niskonapieciowych obwodéw zasilajacych: 24/48V,
jednobiegunowy, klasa C, urzadzenie kompaktowe (jednoczesciowe) z wbudowanym
elementem zabezpieczajacym, sygnalizacja uszkodzenia, szeroko$¢ obudowy: 18 mm

51003570 Ogranicznik przepie¢ HAWS561

Przeznaczony do ochrony standardowych obwodéw zasilajacych: 115/230V,
jednobiegunowy, klasa C, urzadzenie kompaktowe (jednoczesciowe) z wbudowanym
elementem zabezpieczajacym, sygnalizacja uszkodzenia, szeroko$¢ obudowy: 18 mm

51003571 Podstawa szynowa HAW560 dla modutéw ochronnych
Dwubiegunowa (z uktadem bocznikujacym) dla modutéw ochronnych przeznaczonych
do zabezpieczania obwodéw sygnatowych, szeroko$¢ obudowy: 12 mm, kolor szary

51003573 Modut ochronny HAW565

Przeznaczony do ochrony 2-przewodowych obwodéw sygnatowych (np. 2-przewodowa
linia asymetryczna transmitujaca sygnaty wysokoczestotliwosciowe), np.: Profibus DP,
RS 485, szerokos¢ obudowy: 12 mm, kolor szary

71028875 Modut ochronny HAW566
Przeznaczony do ochrony 2 wejs¢ sygnatowych (np. 2 wej$¢ asymetrycznych),
np. wej$¢ sygnatowych Prosonic S, szeroko$¢ obudowy: 12 mm, kolor szary

Szczegbtowe informacje: patrz karta katalogowa TIO93R.

9.8 Przewody przedtuzajace do podlaczenia czujnikow

Czujnik Materiat Typ przewodu Kod zam.

= FDU91 .

= FDUO2 PCV LiYCY/CUL 2x(0,75) 71027742

= FDU9IF

= FDU93 PCV (-40 ... +105 °C) LIYY/CUL 2x(0,75)D+1x0,75# | 71027743

= FDU9S

= FDU9S - ° ;

« FDU% Silikon (-40 ... +150 °C) | Li2G2G 2x(0,75)D+1x0,75# 71027745

= FDUOI PCV LIYY/CUL 2x(0,75)D+2x0,75# | 71027746
z grzatka

Catkowita dtugo$¢ przewoddéw (przewdd czujnika + przewdd przedtuzajacy): do 300 m
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9.9 Komponenty PROFIBUS DP

Do podtaczenia przyrzadéw do odgateziert oraz skrzynek przytaczeniowych do magistrali shuza

nastepujace komponenty.

Wskazéwka!

Prosimy o uwzglednienie ograniczenl dotyczacych dtugosci przewoddéw (patrz rozdziat 4.3).

Przewody konfekcjonowane — z wtyczkami z jednej strony Kod zam.
Konektor M 12 Weidmiiller, dtugo$¢ 1 m, kolor niebieski 52014364
Konektor M12 Weidmdiller, dtugos¢ 2 m, kolor niebieski 52014364
Konektor M12 Weidmdiller, dtugos¢ 5 m, kolor niebieski 52014364
Konektor M12 Weidmidiller, dtugos¢ 10 m, kolor niebieski 52014364
Konektor M12 Weidmdiller, dtugos¢ 2 m, kolor czarny 52014376
Konektor M12 Weidmdiller, dtugos¢ 2 m, kolor czarny 52014377
Konektor M12 Weidmdiller, dtugos¢ 5 m, kolor czarny 52014378
Konektor M12 Weidmidiller, dtugos¢ 10 m, kolor czarny 52014379
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 1 m, kolor niebieski 52014368
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 2 m, kolor niebieski 52014369
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 5 m, kolor niebieski 52014370
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 10 m, kolor niebieski 52014371
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 1 m, kolor czarny 52014380
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 2 m, kolor czarny 52014381
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 5 m, kolor czarny 52014382
Gniazdo M12 Weidmdiller, dtugo$¢ 10 m, kolor czarny 52014383
Skrzynka przytaczeniowa Kod zam.
Skrzynka zaciskowa Weidmdiller, wyjscie: gniazdo M12, wprowadzenie przewodu: 52018562

dtawik M16
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10 Dane techniczne

10.1  Przeglad danych technicznych

10.1.1 Wielkosci wejsciowe

Warto$¢ mierzona

A\

W zaleznosci od wersji, do przetwornika Prosonic S moze by¢ podtaczonych 5 lub 10 czujnikéw
FDU91, FDU91F, FDU92, FDU93, FDU95 oraz FDU96. Przyrzad Prosonic S automatycznie
rozpoznaje podiaczone gtowice ultradZwiekowe.

L FDU91
Typ czujnika EDUOIF FDU92 FDU93 FDU95 FDU96
maks. zakres! dla cieczy 10 m 20 m 25m - -
maks. zakres' dla 5m 10 m 15m 45m 70 m
materiatéw sypkich
1. Tabela pokazuje wartosci maksymalne. Efektywny zakres pomiarowy zalezy od warunkéw pracy czujnika.

Sposéb oceny aktualnego zakresu: patrz karta katalogowa TI 396F, rozdziat ,, Wielko$ci wejsciowe”.

Przetwornik Prosonic S jest réwniez przystosowany do wspétpracy z rodzing czujnikéw
ultradZwiekowych FDU8x starszej generacji. W tym przypadku typ podtaczonego czujnika nalezy
wprowadzi¢ recznie.

L FDU80 FDUS81
Typ czujnika EDUSOE | FDUSLE FDU82 FDU83 FDU84 FDU85 FDU86
maks. zakres! dla cieczy 5m 9m 20 m 25m - - -
maks. zakres! dla 2m 5m 10 m 15m 25m 45m 70 m
materiatéw sypkich
1. Tabela pokazuje wartosci maksymalne. Efektywny zakres pomiarowy zalezy od warunkéw pracy czujnika.

Sposéb oceny aktualnego zakresu: patrz karta katalogowa TI 189F, rozdziat ,, Wskazéwki montazowe”.

Ostrzezenie!
W przypadku wspétpracy z przetwornikiem FMUO95, czujniki FDU83, FDU84, FDU85 oraz FDU86
traca certyfikacje ATEX, FM i CSA.

10.1.2 Wyjscie

Interfejs PROFIBUS DP
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Profil 3.0

Wartosci przesytane
magistrala DP

Podstawowa warto$¢ mierzona (poziom 1 ... poziom 10)
Odlegtosci czujnikéw od powierzchni medium

Wartosci temperatury

Wartosci Srednie/sumaryczne poziomdéw mierzonych

Bloki funkcyjne 20 blokéw wejs¢ analogowych (Al)

Programowalne predkosci
transmisji

9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
45,45 kbit/s
93,75 kbit/s
187,5 kbit/s
500 kbit/s
1,5 Mbit/s
3 Mbit/s

6 Mbit/s

12 Mbit/s

\S)

Punkty dostepowe do ustug (SAP)
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Numer identyfikacyjny (ID) | 154E (heks.) = 5454 (dzies.)

Plik GSD EH3x154E.gsd

Adresacja
(np. FieldCare).
Adres domyslny: 126 (ustawiony programowo)

Za pomoca mikroprzetacznikéw w przetworniku lub oprogramowania narzedziowego

Terminator magistrali Mozliwos¢ uaktywnienia/wylaczenia w przyrzadzie

Blokowanie

Mozliwe za pomoca przyciskéw lub oprogramowania.

10.1.3 Zasilanie

Napiecie zasilania/
Pobér mocy/
Pobér pradu

Wersja przyrzadu Napiecie zasilania Pobér mocy

Pob6r pradu

Napiecie zmienne AC

(EMUDS  #resprmns) | 00253 Vg (50760 Hz)

maks. 23 VA

maks. 100 mA przy 230 V¢

Napiecie state DC

_ Kk kKkRIAKKK 1075 "'32 VDC
(FMU95 B )

maks. 14 W (typowo 8 W)

maks. 580 mA przy 24 Vpc

Separacja galwaniczna

Nastepujace zaciski s3 separowane galwanicznie:

m zasilanie

m wejécia do podtaczenia czujnikéw ultradZzwiekowych
® wyjScie magistrali cyfrowej (PROFIBUS DP)

Bezpiecznik

m2AT/DC
m 400 mA T /AC

w przedziale podtaczeniowym przetwornika

10.1.4 Dokladnosé

Warunki odniesienia

m Temperatura = 24+5 °C
m Ci$nienie = 960+100 mbar
m Wilgotno$¢ wzgledna = 60+15 %

m Powierzchnia idealnie odbijajaca, czujnik ustawiony prostopadle do ptaskiej powierzchni medium

(np. spokojne, plaskie lustro cieczy o powierzchni 1 m?)
m Brak elementéw zaktécajacych w ,,polu widzenia” czujnika
m Parametryzacja przetwornika:

— typ zbiornika = z ptaski dnem

— typ medium = ciecz

— warunki pracy = spokojna powierzchnia

Niepewno§¢ pomiaru’

+0,2 % maksymalnego zakresu czujnika

Doktadnog¢®

+2 mm + 0,17 % odlegtosci mierzonej

Rozdzielczosé¢

1 mm (czujnik FDU91)

Czestotliwo$¢ pomiaru

m 0,2 Hz (wersja 5-kanatowa)
m 0,1 Hz (wersja 10-kanatowa)

Doktadna warto$¢ zalezy od parametryzacji i wersji przetwornika (5- lub 10- kanatowy).

7. zgodnie z norma NAMUR EN 61298-2

8. po kalibracji
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Wskazdéwkal!
Jesli niewykorzystane wejscia czujnikéw sg wytaczone (w menu ,,Zarzadzanie czujnikami”),
czestotliwo$¢ pomiaru wzrasta. Prosonic S obstuguje jedno wejscie czujnika na sekunde.

08



Prosonic S FMU95

Dane techniczne

10.1.5 Warunki pracy: srodowisko

Temperatura otoczenia

-40 ... 60 °C

W temperaturach Ty; <-20 °C funkcjonalnos$¢ wyswietlacza LCD ulega pogorszeniu.

Jedli przetwornik pracuje w miejscu silnie nastonecznionym, nalezy uzywac ostony pogodowej
(patrz rozdziat ,, Akcesoria”).

Temperatura sktadowania

-40 ... 60 °C

Klasa klimatyczna

» Obudowa obiektowa:zgodnie z DIN EN 60721-3 4K2/4K5/4K6/4722/475/4C3/454/4M2
(DIN 60721-3 4K2 odpowiada DIN 60654-1 D1)

m Obudowa do montazu na szynie DIN w szafie systemu automatyki:
zgodnie z DIN EN 60721-3 3K3/322/325/3B1/3C2/353/3M1
(DIN 60721-3 3K3 odpowiada DIN 60654-1 B2)

Odporno$¢ na wstrzasy

m Obudowa do montazu na szynie DIN: DIN EN 600068-2-64/IEC 68-2-64; 20 ... 2000 Hz; 0,5
(m/s?)?/Hz
» Obudowa obiektowa: DIN EN 600068-2-64/1EC 68-2-64; 20 ... 2000 Hz; 1,0 (m/s?)2/Hz

Stopieti ochrony

m Obudowa obiektowa: [P66/NEMA 4x
m Obudowa do montazu na szynie DIN: [P20
m Zdalny modut operatorsko-odczytowy:
— IP65/NEMA 4 (panel czotowy, jesli modut jest zamontowany w drzwiach szafy systemu
automatyki)
— P20 (tylna ptyta, jesli modut jest zamontowany w drzwiach szafy systemu automatyki)

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

m Emisja zaki6ceri zgodna z norma EN 61326; Urzadzenia elektryczne klasy A
= Odpornos¢ na zaklécenia zgodna z normg EN 61326; Zatacznik A (Srodowisko przemystowe)
oraz zaleceniami NAMUR (NE21)

10.1.6 Budowa mechaniczna

Wymiary

patrz rozdziat ,Montaz”

Masa

Wersja obudowy Masa

Obudowa obiektowa ok. 1,6 ... 1,8 kg w zaleznosci od wersji

Obudowa do montazu

na szynie DIN ok. 0,7 kg;

Zdalny modut

operatorsko-odczytowy ok.0,5 kg

Materiaty

m Obudowa obiektowa: PC
m Obudowa do montazu na szynie DIN: PBT
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11 Menu przetwornika
: ”
11.1  ,level [Poziom]
¢ A A A A A
main menu
LX001 ESC ESC ESC ESC ESC
level... —» \ 4
level
1002
level (LVL) 1 P
level (LVL) 1
—— L1003 L1004 L1005 L1006
vl (VL) 10 asic setup LVL1 sensor sel. LVL1 appl. para. LVL1 empty cal. LVL1 full calib.
evel
input: tank shape: empty E: full F:
sensor 1 flat ceiling Default: dependent Default:dependent
sensor selection: sphere on sensor on sensor
autom. blocking dist.:
FDU91 medium property:
liquid
detected: paste like
proc-é.ss cond.:
calm surface
turb. surface
L1002
level (LVL) 1
- (d d) m 1016 7017 & [Tiots 11020
extended calibr. LVL1 dist. map. LVL1 dist. corr. | VL1 correction LVL1 block. dist.
act. distance: correction: offset: blocking distance:
range of mapping: default: 0 mm default: 0 mm
start mapping:
status:
equal to L100B,
see above
L1002 L1022
level (LVL) 1 LV 1 simulation |
simulation simulation:
sim. off
sim. level
sim. volume

100

sim. level value:

sim. vol. value:

LO0-FMU95xxx-19-01-01-en-001
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A
A A A A
ESC ESC ESC ESC ESC
| L1007 L1008 L100B
LVL 1 unit LVL1 linearisation LLVL 1 check value
unit level: type: customer unit: act distance:
% (Default) % check distance:
m none ! - dist unknown
- dist. too big
level 1: mode: L1008
- level - distance = ok i
sensor: LVL1 dist. ma
L_ulage | - dist. too small WL'
customer unit: - manual . S
linear > max. scale: range of mapping: L100C
y : start mapping: 1
mode: status yes | LVL1 state ]
X customer unit: level 1:
horizontal cyl. diameter: act. distance:
sphere max. scale: status:
mode:
ramid bottom customer unit:
pyra intermed. height:
conical bottom —p> max. scale:
[T7079 angled bottom mod.e: :
LVL1 limitation A CUstomer unit —
limitation: table _>E‘ edit P cai
off status table: v
low limit mode: rea .
high limit manual —» table editor
low/high limit semi-automatic
lower limit:
Default: 0 % delete
upper limit:

LOO-FMU95xxx-19-01-02-en-001
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11.2  Safety settings [Nastawy bezpieczeristwa]”

Y TESC TESC TESC

#|

main menu o
saloty seflings o JAxT02 AX103 B [AxToa
" outp. echo loss ] delay echo loss safety distance
level 1: delay sensor 1 saf. dist. sen 1
hold default: 60s default: 0,0 m
ramp %/min —— | ramp level 1
customer spec. [ value level 1
Alarm delay sensor 10 saf. dist. sen 10
level 2:
iével 10:
L00-FMU95xxx-19-03-01-en-001
. e s o o . )
11.3 , Output/calculations [Wyjscie/Obliczenia]
main menu
output calculat. > 01000
output/calculat.
. OXAO01
analog input — >
output calculat.
analog input 1 p| O1702
" analog input 1
i O1A02
measured value 1: P outout
analog input 20 value: D
status: none
level 1
average level
Profibus DP —p| O1C01
Profibus DP
profile version:
instrument addr.:
. O1C11
ident number: .> ident number
profile
manufacturer

LO0-FMU95xxx-19-12-01-en-001
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ESC

ESC

| AX105
in safety dist.

L] (53]

AX107
react. high temp

in saf. dist. s 1
warning
alarm
self holding

(reset sensor 1)

in saf. dist. s 10
(reset sensor 10)

overtemp. sen 1
warning
alarm

max.temp. sen. 1

overtemp sen 10
max.temp. sen. 10

ESC
AX108
def. temp. sensor
def.temp. sensor 1
warning
alarm

def.temp. sensor 10

11.4

main menu

,Device properties [Wlasnosci przyrzadu]”

device properties

> D1001
device properties

operating param.

+

D1101
distance unit

L3} (£3)

D110B
temperature unit

distance unit:
m
ft
mm
inch

temperature unit:

°F

tag marking

+

D1102
tag marking

device marking:

language

+

D1103
language

password/reset

language:
English

+E

D1104
password/reset

reset:
(s. manual)

code:
(s. manual.)

status:

LOO-FMU95xxx-19-03-02-en-001

LOO-FMU95xxx-19-14-01-en-001
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main menu

11.5

,System information [Informacje o systemie]”

system informat.

1X001
system informat.

device information I 1X101 1X102 1X103 X105 1=
device family device order code serial no.
device family: device name: order code: serial no.:
in/output info X108 x108
(display the main Ilevel (LVL) 1 Ilevel (LVL) 10
links - depending on input: . input: i
settings and sensor selection: sensor selection:
instrument version) detected: detected:
min/max values Irr)fi?\?gax values
| ‘ 1X301
evel Plevel
temperature ‘ 11302
level (LVL) 1 P level (VL) 1
max. value:
level (LVL) 10 min. value:
reset level 1:
keep
erase
reset min.
reset max.
envelope curve <
. 1X126
envelope curve ESC
T o] X127
en. curve sen. > piot settings —
Envelope curve [P ’
Plot settings
en curve sen. 10 Env.curve + FAC -
Env.curve + cust.map single curve P X129
cyclic P Envelope curve
error list E1000
> "
error list
E1002 |
act error act error
1: | error description
2: J
3:
<
last error E1003 |
last error
1: | error description
2:
3:
diagnostics
11403 11404 11405 11405 B J11406
operating hours actual distance act. meas value appl. param. echo quality sen.
operating hours: actual distance 1: level 1: sensor 1: echo quality 1:

LO0-FMU95xxx-19-15-01-en-001
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Prosonic S FMU95

Menu przetwornika

analog input 1

measured value 1:

| 1X106 1X107 1X108
software version dev. Version DD version
software version: dev. rev: DD version:
| IX11A _IIX11A

analog input 20

measured value 20:

LOO-FMU95xxx-19-15-02-en-001
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11.6 ,display [Wskaznik]”

main menu

display

DX202 DX201 DX200

display display format back to home

type: format: back to home:
bargr. profil decimal default: 900 s
ft-in-1/16"

(time:)* no. of decimals:

(value 1:)* default: x.xx

(cust. text 1:)* sep. character:

point

. " comma

depending on the customized text:

selected type

L00-FMU95xxx-19-09-01-en-001

11.7  ,Sensor management [Zarzadzanie czujnikami]”

main menu

sensor management

—>

DX019
FDU sensor

FDU sensor 1

FDU sensor 10

57706
7 US sensor 1
sensor operation:
on
hold

off

sensor priority:
detected:

sensor selection

detection window:

LO0-FMU95xxx-19-10-01-en-001
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Zatgcznik

12 Zalacznik

12.1 Domyslna konfiguracja blokow

Przyrzad Prosonic S zawiera nastepujace bloki funkcyjne. Podczas procedury uruchomienia
tworzone s3 potaczenia miedzy blokami, umozliwiajace wykonanie wymaganego zadania
pomiarowego.

Signal inputs [Wejscia sygnatowe]
m 10 Blokéw czujnikéw ultradZwiekowych (US1 - US10)

Measured value calculation [Obliczanie warto$ci mierzonej]
m 10 Blokéw pomiaru poziomu (LE1 - LE10)

Signal outputs [Wyjscia sygnatowe]
m 20 Blokéw wejscia analogowego (All - AI20)

Calculations [Obliczenia]
m 5 Blokéw warto$ci sumarycznej poziomu (SL1 - SL5)
m 5 Blokéw wartosci $redniej poziomu (AL1 - ALS)

Przy dostawie kazdy blok czujnikéw jest podtgczony do bloku pomiaru poziomu oraz bloku Al.
Bloki Al 11 do Al 20, jak réwnieZ bloki wartosci sumarycznej i wartosci $redniej fabrycznie
nie s3 potaczone.

r»! ust — E1 — An |M>
FDU9x
Bytes 5 -9
i—ﬂ uUs2 — LE2 — AR Iy—>
FDU9x : : :
—» Profibus DP
Bytes 40 - 44
i—ﬂ Us9 —» LE9 |—>» A9
FDU9x
Bytes 45 - 49
i—ﬂ US10 —»{ LE10 —>»] AlM0
FDU9X
[a1 ][ A6 ] [ sL1 ] [ ALt ]
[Aan2 ][ Aan7 ] [ sz ] [ A2 ]
[a3 ][ ans | [ s3] [ A3 ]
Csa]  [CAs]
[ss]  [Cas]

L00-FMU95xxx-19-00-00-yy-001
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Indeks
Symbole »full F” [petny F] (parametr) .......... ..., 56
,back to home” [powr(’)t menu] """"""""""" 72 FXAZOL o e 89
»display format” [format wyswietlania liczb] ........... 71 G
»LVL N distance mapping” [mapowanie odlegtosci LVL N]
(N =11lub 2) _________________________ 65 GSD files [phkl GSD] ............................. 45
A H
,actual distance” [aktualna odlegtosé N Hazardous area [Strefa zagrozna wybuchem]............ 4
(N'= 1 - 10) (DArametr) ... ......oovueeeneennnn. 64-66 horizontal cylinder [zbiornik cylindryczny poziomy] ... .. 59
Acykliczna wymiana danych. . ..................... 29 I
Adapter dla zdalnego modutu operatorsko-odczytowego .. 91 , .,
Adapter dla zdalnego panelu operatorsko-odczytowego. .. 14 II.ICOHI}’H 8 ac.c,e.ptance [Odbidr dostawy] ............... 1152
analog input” [wejécie analogowe] N »input” [wejscie] (parametr.) .......................
(N=1-10) (zestaw parametréw) .................. 67 Interference echo suppression
N . . Tlumienie wptywu ech zakt6cajacych] ............... 63
,angled bottom” [dno pochyte] (typ linearyzac . . . . . . . . 50 | |
angled bottom™ [dno pochyte] (typ linearyzacji yintermediate height” [wysoko$¢ posrednia] (parametr) ... 61
B L
Basic setup [Ustawienia podstawowe] . ............... 50 Y ,
Biedienmenu [Menu obstugi] (przeglad) ............. 100 iliizzlryl\;ac[?aozwm NJ (N'=1-10) {parametr] ......... ... 37, 1652
blocking distance” [strefa mart rametr 56 inearyzacja .......... FERRRRE R R RREE
ocking distance” [strefa martwa] (parametr) Linearisation table [Tabela linearyzacji] ............... 60
C Locking [Blokowanie] ............ .. i, 46
Cable entries [Wprowadzenia przewod6w] . ........... 15 »LVL N application parameters” [Parametry aplikacji LVL N]
Calibration errors [Bledy kalibracji] . ................. 79 (N'=1-10) (zestaw parametrow) .................. 33
CEmark [Znak CE]. ... .. oovii e 9 »LVL N check value” [Wartos¢ kontrolna LVL N]
,check distance” [odlegto$¢ kontrolna] (parametr). . . . . .. 64 (N'=1-10) (zestaw parametréw) .................. 64
CZYSZCZONIL . . v vttt et et et e 83 »LVL N empty calibration” [Kalibracja: pusty LVL N]
Commubox FXA201 .. ... .. . i 89 (N'=1-10) (Zestaw parametréw) .................. 55
,conical bottom” [dno pochyte] (typ linearyzadii). . . . . . .. 59 »LVL N full calibration” [Kalibrfacja: peiny LVL N]
,cust. text N” [tekst uzytkownika N] (N=1- .10) (.Zest.aw par.ametrow} .................. 56
(N'=1-10) (PAIAMELr) + . vvveeeeeneeeennnees 71 | »LVLNlinearisation” [Linearyzacja LVL N|
,customer unit” [jednostka uzytkownika] (parametr). . . .. 61 (N'=1-10) (zestaw parametrow) .................. 58
»LVL N sensor selection” [Wybér czujnika LVL N]
D (N=1-10) (zestaw parametréw) .................. 52
Deklaracja zgodnosci . ... .ovvveeert e 9 »LVL N state” [Stan LVL N] (N = 1 - 10)
Deklaracja dotyczaca skazenia . .................... 88 (zestaw parametrow) ..., 06
,detected” [Wykryty] (parametr) .. .................. 52 »LVL N unit” [Jednostka LVL N (N =1 - 10)
Device address [Adres urzadzenia] .................. 43 (zestaw parametrow) .......... ..o, 57
,diameter” [Srednica| (parametr).................... 61 M
DIN-rail housing
[Obudowa do montazu na szynie DIN] . .. ... ....... 6,12 maksymalna skali (parametr,), e 61
,display” [wskaznik| (zestaw parametréw) ............ 70 »measured value” N [wartos¢ mierzona N
Dlsplay and operating module (N = 1 - 20) (parar,r’letr) R RN 67
[Panel operatorsko-0dCZytOWy] . ... ..vvuvuvvveennn. 30 »medium property” [typ medium] (parametr) .......... 33
ymode” [tryb] (parametr). ... ... 61
E Mounting bracket [Wieszak] . ........... .. ...t 90
»edit” [edycja] (parametr) . ....... i 62 Mounting plate for the field housing [Klamra montazowa
empty E” [pusty E] (parametr) . ... ....ovuernennn... 55 dla obudowy obiektowej] .. ..... ... .. it 89
Envelope curve (Krzywa obwiedni echa] ............. 80 N
Error codes [Kody btedéw] . ...... ... ... ... ... 74 ] )
Error signal [Sygnat bledt] ... ..ovveereein... 73 Nameplate [Tabliczna znamionowa) .................. 7
Extension cable for sensors [Przewody przedtuzajace do o
dtaczeni nikOw] .. 94
podigezenia czujnikow] Operating menu (navigation) [Menu obstugi (nawigacja)] . 34
F Overvoltage protection [Zabezpieczenie
Field housing [obudowa obiektowa] ............... 6,10 przeciwprzepigciowe] ... o1
First setup [Pierwsza konfiguracjal. . .. ............... 48
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Potential equalization [Wyréwnywanie potencjatéw] . .. .. 25
sprocess conditions” [warunki procesowe| (parametr) .... 54
Product structure [Kod zaméwieniowy] ... ............. 8
Protection cover for field housing

[Ostona pogodowa dla obudowy obiektowej] ........... 89
»pyramid bottom” [dno w ksztaicie

odwréconego ostrostupa] (typ linearyzacji). .. .......... 59
R

srange of mapping” [zakres mapowania| (parametr) . ... .. 65
Remote display and operating module

[zdalny panel operatorsko-odczytowy] . ............. 7,13
Repairs to Ex-approved devices

[Naprawy przyrzadéw z dopuszczeniem Ex] ........... 83
Reset to default configuration

[Przywracanie konfiguracji domy$lnej] . .. ............. 47
S

Safety conventions and symbols [Kowencje i symbole
zwigzane z bezpieczefistwem| .......... .. ... ..., 5
Safety Instructions [Instrukcje bezpieczefistwa] .......... 4
Scope of delivery [Zakres dostawy] ................... 8
ysensor” [czujnik] (parametr). . ....... ..o, 57
Sensor cable extension [Wydtuzenie kabli czujnikéw] . ... 22
Sensor cable shortening [Skracanie przewodu czujnika] . .. 23
Sensor connection [Podtaczenie czujnika] ............. 21
Sensor mounting [Montaz czujnik6w] ................ 14
»sensor selection” [wybér czujnika] (parametr). ......... 52
Separate display and operating module

[Zdalny modut operatorsko-odczytowy] .. ............. 24
Software history [Weryfikacja oprogramowania] ........ 82
Spare parts [Cze$ci zamienne] ...........c.coviunn... 84
»Sphere” [zbiornik kulisty] (typ linearyzacji) ............ 59
»start mapping” [uruchomienie mapowania] (parametr) . .. 65
HStatus” (parametr) .. ....vt i 66-67
ystatus table” [status tabeli] (parametr) ............... 62
Sktadowanie .. ...t e 10
Synchronization line [Linia synchronizacji] ............ 24
T

ytable” [tabela] (typ linearyzacji) .................... 60
Table editor [edytor tabeli] ........................ 62
ytank shape” [ksztalt zbiornika| (parametr)............. 53
Terminal assignment [Przypisanie zaciskéw]| ........... 18
Htime” [czas| (parametr). . ..o vevn i 71
ToF Tool - Fieldtool Package (narzedzie) .............. 42
Trademarks [Znaki towarowe] . ... .......ccovvvununn.. 9
Transport . ..ot e 10
Stype” [typ] (parametr). .. .....viii i 58,70
U

»unit level” [jednostka poziomu] (parametr)............ 57
\"

yvalue” [warto$¢] (parametr) .. ........coovvnenen.n. 67
yvalue N” [warto§¢ N| (N =1 - 10) (parametr).......... 71
W

Wiring [Podtaczenie] . ....... ... oo i 15
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P/SF/Konta XIV

Endress+Hauser

People for Process Automation

Declaration of Hazardous Material and De-Contamination
Deklaracja materiatu niebezpiecznego i odkazania

Please reference the Return Authorization Number (RA#), obtained from Endress+Hauser, on all paperwork and mark the RA#
N R A | | | | | | | | | clearly on the outside of the box. If this procedure is not followed, it may result in the refusal of the package at our facility.

r Prosimy i podawanie numeru Autoryzacji Zwrotu (RA#) uzyskanego od Endress+Hauser , we wszystkich dokumentach i podawanie
80 na zewnatrz opakowania. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze skutkowac odmowa pakowania w naszym zaktadzie.

Because of legal regulations and for the safety of our employees and operating equipment, we need the "Declaration of Hazardous Material
and De-Contamination”, with your signature, before your order can be handled. Please make absolutely sure to attach it to the outside of the
packaging.

Zgodnie z przepisami prawa i dla zapewnienia bezpieczeristwa naszych pracownikéw i urzadzen, Deklaracja niniejsza musi podpisana, aby
zamowienie zostato przyjete do realizacji. Prosimy o bezwzgledne umieszczenie jej na zewnatrz opakowania.

Type of instrument / sensor Serial number
Typ przetwornika / czujnika Numer seryjny

[ Used as SIL device in a Safety Instrumented System /Stosowane jako urzadzenie SIL, bedace czescig systemu typu SIS

Process data/ Dane procesowe Temperature/ Temperatura [°C] Pressure / Cisnienie [psi] [Pa]
Conductivity / Przewodnos¢ puS/em]  Viscosity / Lepkos¢ [cp] [mm?/s]
Medium and warnings \ A _ A 2 )
Medium i ostrzezenia A A A o
. . e . . harmful/ *
Medium /concentration Identifikacja | flammable| toxic COIrosive | rritant other harmless
Medium /Stezenie Nr CAS | fatwopalny | Toksyczny | Zracy szkodliwy/ Inne * | Szkodliwy
draznigcy
Process
medium
Medium
procesowe
Medium for
process cleaning
Medium
czyszczace
Returned part
cleaned with
Zwrécona czesé
€Zy52c20na Za pomoc

* explosive; oxidising; dangerous for the environment; biological risk; radioactive
* wybuchowy; utleniajacy; szkodliwy dla Srodowiska; szkodliwy biologicznie; radioaktywny
Please tick should one of the above be applicable, include safety data sheet and, if necessary, special handling instructions.
Prosimy o zakreslenie jednego z powyzszych okresleri, dotaczenie Karty Charakterystyki Materiatu i w razie potrzeby specjalnych instrukcji postepowania.

Description of failure /  Opis uszkodzenia

Company data / Dane firmy
Company Firma __ Phone number of contact person / Nr telefonu osoby kontaktowej:
Address /Adres Fax / E-Mail

Your order No. / Nr zaméwienia

“We hereby certify that this declaration is filled out truthfully and completely to the best of our knowledge.We further certify that the returned

parts have been carefully cleaned. To the best of our knowledge they are free of any residues in dangerous quantities.”

,Niniejszym potwierdzamy, Ze niniejsza deklaracja zostata wypetniona zgodnie z prawda i naszq najlepsza wiedza. Zaswiadczamy takze, ze zwécone
czesci zostang doktadnie oczyszczone. Zgodnie z naszq najlepsza wiedzg sa one pozbawione pozostatosci substancji w niebezpiecznych
ilosciach.”

(place, date / Miejsce, data) Name, dept./ Dziat. (please print pismem drukowanym ) Signature’ Podpis



Polska

Biuro Centralne
Endress+Hauser Polska
spétka z 0.0.

ul. Pitsudskiego 49-57
50-032 Wroctaw

tel. (71) 780 37 00

fax (71) 780 37 60
e-mail
info@pl.endress.com
http://www.pl.endress.com

BA344F/31/pl/04.07



