3D ¥ [ i

I2E] (2

Poziom Cisnienie Przeptyw Temperatura A_naliza Rejestracja
Opis funkciji
Prosonic T FMU30

UltradZzwiekowy pomiar poziomu

Ba388f/31/pl/12.09

Komponenty Ustugi Rozwiazania
systemow

Endress+Hauser

People for Process Automation



Skrécona instrukcja obstugi

Skrdécona instrukcja obstugi

KA290F/00/A2/12.09 . - : . 2 e E .
21106012 Prosonic T - skrécona instrukcja obstugi @ i o:zwiekszenie kontrastu
o (E) : zmniejszenie kontrastu
|
meAasureEd value 008
_A, h
o) o) O— dist./
(‘3 Q E meas value
roup = E - A
ot [ +99 5
00 002 003 004 005 006 008 051 052 053
basic setup —»tank shape Hmedium Hprocess H empty H full Hdist./ H check range of - start
+ property cond. calibr. calibr. meas value ||distance mapping mapping
T
O 01 -zdachem -nieznany -standard Wprow.E ~ Wprow. F ~ Wskazanie -ok Potwierdzenie
A safety settings koputowym - ciecz - powierzch. (patrzrys.) (patrzrys.) wartosciDil -za maty zalecanego lub
03 - poziomy ->4 mm spokojna (patrzrys.)  -zaduzy zdefiniowanego
temperature zb. cyl. - <4 mm - mieszadto - nieznany  zakresu
pera - komora - reczne
04 poziomowsk. WProw.
linearisation
05
extended calibr.
6 BD
output SDl /7~ N A
\ [ F O [—{-—-100%
0E OE1 0E2 EETE
Envelope curve | plot settings H recording D
curve
I
‘09 %"092 }» AAAAAA E
¥ dlsplay‘ language E
~ |OA 0AO 0A1 0A3 0A4
O diagnostics | present H previous L . reset unlock L L
error error parameter
T
ocC 0Co 333 100
system —pi tag no. Lo N— N 0%
parameter %
BD: strefa martwa
SD: strefa bezpieczenstwa

Zawartos¢ tej instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi opisuje wszystkie funkcje menu obstugi przetwornika Prosonic T FMU30.
Informacja dotyczace montaz, podtaczenia, wykrywania i usuwania usterek podano w dokumencie Ba387f/31/pl.
Wszystkie dokumenty znajduja sie na dysku CD-ROM "Opis przyrzadu + Dokumentacja".
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1 Uwagi dotyczace Korzystania z podrecznika

[stniejg rézne opcje wyszukiwania w podreczniku opiséw funkcji oraz informacji dotyczacych
sposobu wprowadzania parametrow.

1.1  Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca spisu tresci

W spisie tre$ci zawarty jest wykaz wszystkich funkcji uporzadkowanych w grupy (np. basic setup
[ustawienia podstawowe], safety settings [ustawienia bezpieczeristwal, itd.). Podane numery stron
doktadnie informujg, gdzie mozna znalez¢ szczegdtowe opisy danych funkcii.

Spis tresci znajduje sie na str. 3.

1.2 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca graficznego
schematu menu funkcji

W tym przypadku, metoda wyszukiwania polega na przejéciu przez menu funkcji krok po kroku,
tj. od najwyzszego poziomu czyli grupy funkcji do opisu wymaganej funkcji.

Wykaz wszystkich dostepnych grup funkcji oraz samych funkcji przyrzadu przedstawiono w tabeli
(patrz str. 11). Nalezy wybra¢ wymagana grupe lub funkcje i na podstawie podanego numeru
strony odszukac jej doktadny opis.

1.3 Wyszukiwanie opisu funkcji za pomoca indeksu menu
funkcji

W celu utatwienia poruszania sie w obrebie menu funkcji, kazda z funkcji posiada jednoznacznie

opisujacy ja kod, ktéry wskazywany jest na wyswietlaczu. Indeks menu funkcji (patrz str. 70)
zawiera wykaz wszystkich dostepnych funkcji uporzadkowanych alfabetycznie i wedtug numeru.
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1.4  Ogoblna struktura menu obstugi

Menu obstugi posiada strukture dwupoziomowa:

» Grupy funkcji (00, 01, 03, ..., 0A, 0C): Poszczegdlne opcje obstugi przyrzadu uporzadkowane
zostaty w grupy funkcji. Dostepne sa grupy, takie jak np.: "basic setup [ustawienia podstawowe]",
"safety settings [ustawienia bezpieczelistwa]", "output [wyijscie]", "display [wskaZznik]" itd.

» Funkcje (001, 002, 003, ..., 0A6, 0C8): Kazda grupa zawiera jedna lub wiecej funkcii,
przeznaczonych do realizacji poszczegdlnych zadal pomiarowych lub parametryzacji przyrzadu.
Z poziomu funkcji odbywa sie wprowadzanie warto$ci numerycznych, wybdr parametréw oraz
zapis dokonanych ustawiel. Przyktadowymi funkcjami dostepnymi w grupie "basic setup
[ustawienia podstawowe] (00)" sa: "tank shape [typ zbiornika] (002)", "medium
property [st. dielektr. medium] (003)", "process cond. [warunki procesowe] (004)",
"empty calibr. [kalibracja "pusty"] (005)", itd.

Przyktadowo, jedli zmianie ma ulec zastosowanie przyrzadu, nalezy:

1.  Wybra¢ grupe funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]"(00).
2. Wybra¢ funkcje "tank shape [typ zbiornika] (002)" (gdzie definiowany jest typ zbiornika,
w ktérym aktualnie bedzie dokonywany pomiar).

1.4.1 Identyfikacja funkcji

W celu utatwienia lokalizacji funkcji w obrebie menu funkcji (patrz str. 11), pozycja kazdej funkcji
wskazywana jest na wyswietlaczu.

IR
Funkcja
Grupa funkcji
Pierwsze dwie cyfry identyfikuja grupe funkcji:
m basic setup [ustawienia podstawowe] 00
m safety settings [ustawienia bezpieczetistwa] 01
= temperature [temperatura] 03

Trzecia cyfra identyfikuje poszczegdlne funkcje w obrebie danej grupy:

m basic setup 00 — = tank shape [typ zbiornika] 002
[ustawienia podstawowe]

® medium property 003
[stata dielektryczna medium]

m process cond. [warunki procesowe] 004

W dalszej czesci instrukcji, pozycja zawsze podana jest w nawiasach za opisem funkcji (np. "tank
shape |[typ zbiornika]" (002)).

6 Endress+Hauser
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1.5 Wskaznik i elementy obstugi

1: Wyswietlany symbol 2: Przyciski funkcyjne3 : Wyswietlacz (obracany) &: Wymienny modut wskaznika

1.5.1  Wskaznik

Wskaznik ciektokrystaliczny:
czterowierszowy, 20 znakéw w wierszu. Kontrast wskaznika jest regulowany za pomocg
kombinacji przyciskéw.

pozycja w menu

wiersz  —W

informacyjny Wskazanie
wartosci
mierzonej

| T ! .
symbol warto$¢ wykres stupkowy jednostka
mierzona

Wybor grupy

lista wyboru T

pozycja w menu

wiersz
informacyjny

Funkcja z programo-
wanym parametrem

tekst D

pomocy
krzywa Wizualizacja krzywej
obwiedni obwiedni echa
echa

Endress+Hauser 7
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1.5.2  Wyswietlane symbole

W ponizszej tabeli przedstawione zostaly symbole ukazujace sie na wskazniku:

Symbole Znaczenie

SYMBOL ALARMU
Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu. Jezeli symbol miga oznacza
to ostrzezenie.

SYMBOL BLOKADY
Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy zablokowane s przyciski przyrzadu, tzn. wprowadzony jest kod
zabezpieczajacy, uniemozliwiajacy dokonywanie zmian nastaw urzadzenia.

1.5.3  Funkcje przyciskow

Przyciski obstugi lokalnej znajduja sie wewnatrz obudowy przetwornika.
Dostepne s3 po odkreceniu pokrywy z wziernikiem.

Funkcje przyciskéw

(Przyciski, ktére nalezy nacisna¢, zaznaczono kolorem szarym).

~ + E Przewijanie listy wyboru w gére
O 'E'Q @ Edycja warto$ci wprowadzanych z poziomu danej funkcji
/ bl

Przewijanie listy wyboru w dét
Edycja warto$ci wprowadzanych z poziomu danej funkcji

(-‘|
o
>0+

xO

Przemieszczanie sie w lewo w obrebie grupy funkeji

(-'|
B
-)‘+
xOm

Przemieszczanie sie w prawo w obrebie grupy funkcji

(-‘|
b
-)O+
x@m

(—O|
o
-)Q+
x@m

lub Regulacja kontrastu wskaznika LCD

(—O|
2
-)Q+
x@m

Blokowanie/odblokowanie przyrzadu za pomoca przyciskéw

Po zablokowaniu przyciskéw, nie jest mozliwa lokalna ani zdalna obstuga przyrzadu!
Odblokowanie przyrzadu mozliwe jest po wprowadzeniu kodu dostepu

(za pomoca przyciskéw na module wskaznika).

(-'|
s
-)‘+
x@m
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1.5.4  Obstuga
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Przyktad - Wybor i konfiguracja poprzez menu obstugi
1.) Wcisnag¢ E w celu przejscia z poziomu wskazania wartosci mierzonej do poziomu wyboru grupy

2.) Za pomoca - lub + wybra¢ wymagang grupe funkcji (np. ,basic setup [ustawienia podstawowe] (00)”)

i potwierdzi¢ wciskajac E — Wybrana zostanie pierwsza funkcja (np. ,tank shape [typ zbiornika] (002)”).

Wskazowka!

Wybrana opcja jest zaznaczona znakiem -, poprzedzajgcym dang pozycje menu.

3.) Za pomoca + lub - uaktywni¢ tryb edycji.
Menu wyboru:
a) Za pomocag - lub + wybra¢ wymagany parametr w uprzednio wybranej funkcji (np. ,tank shape [typ
zbiornika] (002)”).

b) Wcisniecie E : potwierdzenie dokonanego wyboru = wybrany parametr zostaje poprzedzony znakiem -

c) Wecisniecie E : potwierdzenie edytowanej wartosci = wyjscie z trybu edycji

d) Wcisniecie + / - : anulowanie wyboru — wyjscie z trybu edycji

Wprowadzanie wartosci liczbowych oraz tekstu:

a) W celu dokonania edycji pierwszego znaku ciggu liczbowego / tekstowego (np. ,empty calibr. [kalibr. ,pusty”]

(005)”) weisngc¢ + lub -

b) Wciéniecie E powoduje przemieszczenie kursora na kolejng pozycje — kontynuowac edycje w sposbb opisany
w punkcie (a) az do wprowadzenia catego wymaganego ciggu

c) Po pojawieniu sie przy kursorze symbolu +, nalezy potwierdzi¢ wprowadzong warto$é, wciskajgc E

d) Po pojawieniu sie przy kursorze symbolu =% nacisna¢ E, aby powréci¢ do poprzeniego znaku (w celu potwierdzenia
wprowadzonych wartosci
— wyjécie z trybu edycji

d) Wcisniecie + / - : przerwanie wprowadzania — wyjscie z trybu edycji

4) Wcisna¢ E w celu dokonania wyboru kolejnej funkcji (np. ,medium property [st. dielektr. medium] (003)”)

5

~

Jednokrotne wcisniecie + / - : = powr6t do poprzedniej funkcji (np. ,tank shape [typ zbiornika] (002)")

~

Dwukrotne wcisniecie + /- : = powr6t do poziomu wyboru grupy

Endress+Hauser
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1.6 Uruchomienie

1.6.1 Zataczenie przyrzadu pomiarowego

W przypadku, gdy przyrzad jest wiaczany po raz pierwszy, na wySwietlaczu ukazuja sie nastepujace
wskazania:

Nastepnie przez ok. 5 s ukazuje sie wskazanie zawierajace nastepujace informacije:

m Typ przyrzadu
m Wersja oprogramowania

Po uptywie kolejnych 5 s lub po wcisnieciu przycisku
E ukazuje si¢ nastepujace wskazanie

Nalezy wybra¢ jezyk dialogowy
(wskazanie to ukazuje sie, gdy przyrzad jest zataczany
po raz pierwszy)

Nalezy wybra¢ podstawowg jednostke
(wskazanie to ukazuje sie, gdy przyrzad jest zataczany
po raz pierwszy)

Wyswietlana jest aktualna warto$¢ mierzona

Po weci$nieciu E nastepuje przejscie do poziomu wyboru
grupy

Wybrana grupa, tj. basic setup [ustawienia podstawowe]
umozliwia wykonanie podstawowej konfiguracji

10 Endress+Hauser
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2 Menu funkcji

Grupa funkgcji Funkcja
l[)l?:,::v;eetﬁil; podstawowe] 00 | = | measured value [warto$¢ mierzona| 000
(patrz str. 13) tank shape [typ zbiornika] 002
U medium property [stata dielektryczna medium] 003
process cond. [warunki procesowe] 004
empty calibr. [kalibr. "pusty"] 005
blocking dist. [strefa martwa] 059
full calibr. [kalibr. "peiny"| 006
display [wskazanie] 008
full calibr. [kalibr. "peiny"| 051
range of mapping [zakres mapowania] 052
start mapping [uruch. mapowania) 053
display [wskazanie] 008
ls)aefzegescitet:'ins%;[at]lstawienia 01 | =| output on alarm [sygnalizacja alarmu] 010
(patrz str. 21) output on alarm [sygnalizacja alarmu] 011
U outp. echo loss [sygn. utraty echa] 012
ramp %span/min [% przyr. wartosci ch-ki/min|] 013
delay time [opdZnienie] 014
safety distance [strefa bezpieczeristwa) 015
in safety dist. [w strefie bezpieczeristwa] 016
ackn. alarm [potwierdz. alarmul] 017
temperature [temperatura] 03 | =| measured temp. [temp. mierzona| 030
(patrz str. 29) max. temp. Limit [maks. limit temp.] 031
U max. meas. temp. [maks. temp. mierz.] 032
react high temp. [reakcja na wys. temp.] 033
defect temp. sens. [uszkodz. czujn. temp.] 034
linearisation [linearyzacja) 04 | = | level/ullage [poziom/rezerwa eksp.| 040
(patrz str. 31) linearisation [linearyzacja] 041
U customer unit [jednostka uzytkownika] 042
table no. [nr poz. tabeli] 043
input level [poziom wejSciowy] 044
input volume [objetos¢ wejsciowa] 045
max scale [maks. zakres| 046
diameter vessel [$rednica zbiornika] 047
Fl)((:leig(rlaegj:::)l:sr;erz.] 05 | =| selection [opcje wyboru] 050
(patrz str. 39) full calibr. [kalibr. "peiny"| 051
U range of mapping [zakres mapowania] 052
start mapping [uruch. mapowania| 053
pres. map dist. [zakr. rej. mapy] 054
cust. tank map [mapa zbiornika uzytk.] 055
echo quality [jakos¢ echa] 056
offset [przesuniecie] 057
output damping [ttumienie wyjciowe] 058
blocking dist. [strefa martwa] 059

{

N 2 A

| N 2 U A N

R R N
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41
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2 Menu funkcji
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Grupa funkcji Funkcja
output [wyjscie] 06 thres. main val. [gtéwna wart. prog.] 062
(patrz str. 45) current output mode [tryb wyj. prad.] 063

U fixed cur. value [stata wart. pradu] 064
simulation [symulacja] 065
simulation value [warto$¢ symulowana] 066
output current [prad wyj.] 067
4 mA value [wart. odp. 4 mA] 068
20 mA value [wart. odp. 20 mA] 069

?lilr‘:l\?v};eo;l\l;‘.,eecha] OE plot settings [ustawienia wykresy] 0E1
(patrz str. 49) recording curve [zapis krzywej) 0E2

I en\{elope. curye display [wizualizacja krzy- 0E3

wej obwiedni echa]
display [wskazanie] 09 language [jezyk| 092
(patrz str. 53) back to home [powrét do poz. home] 093

U format display [format wskazania] 094
no.of decimals [ilo$¢ poz. dzies.] 095
sep. character [separator dzies.| 096
display test [test wskaZnika] 097

diagnostics [diagnostyka] 0A present error [aktualny biad] 0AO
(patrz str. 55) previous error [poprzedni biad] 0A1

U clear last error [kasow. poprz. btedu] 0A2
reset [kasowanie] 0A3
unlock parameter [kod dostepu] 0A4
measured dist. [odlegto$¢ mierzona] 0A5
measured level [poziom mierzony] 0A6
detection window [okno detekcji] 0A7
application par. [param. aplikacji] 0A8

system parameter 0C tag no. [nr znacznika| 0COo

[parametry systemowe]

(patrz str. 63) protocol+sw-no. [protokét +wer. 0C2
oprogramowania)

U serial no. [nr seryjny] 0Cc4
distance unit [jednostka odlegtosci] 0C5
temperature unit [jednostka temperatury]| 0C6
download mode [tryb zapisu] 0C8

service [serwis] D00 ‘ = ‘ service level [obstuga serwisowa| D00

Opis
str. 45
str. 45
str. 46
str. 47
str. 48
str. 48
str. 48
str. 48

N 2

str. 49

{

str. 53
str. 53
str. 54
str. 54
str. 54
str. 54

il Ll

str. 56
str. 56
str. 56
str. 57
str. 58
str. 59
str. 59
str. 60
str. 61

N 2 2

str. 63

{

str. 63

{

str. 63
str. 64
str. 64
str. 65
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Endress+Hauser



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

3 Grupa funkcji "basic setup
[ustawienia podstawowe]" (00)

Funkcja ta stuzy do wyswietlania aktualnej warto$ci mierzonej w wybranych jednostkach (patrz
funkcja "customer unit [jednostka uzytkownikal"(042)). Ilo$¢ pozycji po przecinku dziesietnym

jest definiowana w funkcji "no. of decimals [ilo$¢ pozycji dzies.]"(095).

Funkcja ta stuzy do wyboru opciji okreSlajacej typ zbiornika.

Wybér opcji

A B C

A: Z dachem koputowym

B: Poziomy zbiornik cylindryczny

C: Rura ostonowa prowadzaca impulsy ultradZwiekowe

D: Brak zadaszenia, np. hatdy, kanaty otwarte i koryta pomiarowe
E: Kulisty

F: Z dachem plaskim

Endress+Hauser 13



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

14

3.3 Funkcja "medium property [stata dielektr. medium]" (003)

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreSlajacej stata dielektryczng medium.

® unknown [nieznana| (np. maziste media, takie jak ttuszcze, kremy, zele, itd.)

m liquid [ciecz]

m solid, grain size < 4mm [materiat sypki, granulacja ponizej 4mm), (drobnoziarnisty)
m solid, grain size > 4mm [materiat sypki, granulacja pow. 4mmj, (gruboziarnisty)

3.4 Funkcja "process cond. [warunki procesowe|" (004)

Funkcja ta stuzy do wyboru opcji okreslajacej warunki procesowe.

Opcje wyboru:

standard liquids
[standardowe ciecze]

calm surface
[powierzchnia spokojna]

turb. surface
[powierzchnia turbulentna]

Wszystkie typowe aplikacje
pomiarowe cieczy, ktére nie sa
kwalifikowane do Zadnej

z pozostatych grup.

Zbiorniki magazynowe z rura wgtebna
lub napemnianiem oddolnym.

Zbiorniki magazynowe/buforowe,
z cleczami o burzliwej powierzchni,
w wyniku swobodnego nhapetniania,
mieszadet wlotowych lub dolnych

% &

\%r/

Py

\_%_/

Dla filtréw i ttumienia wyjsciowego
ustawiane sg Srednie warto$ci.

Dla filtréw u$redniajacych i ttumienia
wyjéciowego ustawiane sg wysokie
wartosci.

-> stabilna warto$¢ mierzona

-> doktadny pomiar

-> wydtuzony czas reakcji

Wykorzystanie specjalnych filtréw

do stabilizacji sygnatéw wejsciowych.
-> stabilna warto$¢ mierzona

-> §redni czas reakcji

Endress+Hauser



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

Endress+Hauser

agitator [zbiornik z mieszadtem]

fast change [szybka zmiana]

standard solid
[standardowe materialy sypkie]

Powierzchnie burzliwe
(z mozliwoscia powstawania wiréw)
w wyniku pracy mieszadet.

Szybkie zmiany poziomu, zwtaszcza
w malych zbiornikach

Wszystkie typowe aplikacje
pomiarowe materiatéw sypkich,
ktére nie sa kwalifikowane do Zadnej
z pozostatych grup.

PN g

i
i

%9
Dla specjalnych filtréw do stabilizacji
sygnatéw wejsciowych ustawiane sg
wysokie wartosci.
-> stabilna warto$¢ mierzona
-> $redni czas reakcji

Dla filtréw usredniajacych ustawiane

s3 niskie wartosci.

-> krétki czas reakciji

-> warto$¢ mierzona moze by¢
niestabilna

Dla filtru i thumienia wyjSciowego
ustawiane sa Srednie warto$ci.

solid dusty conveyor belt Test: no filter
[pyliste materiaty sypkie] [przenosnik tasmowy] [test: brak filtrowania]
Pyliste materiaty sypkie Aplikacje pomiarowe materiatéw syp- | Mozliwo$¢ wylaczenia wszystkich

kich, w ktérych wystepuja szybkie
zmiany poziomu

filtréw w celach serwisowych /
diagnostycznych.

77

Dla filtréw ustawiane sa warto$ci
umozliwiajace detekcje nawet
stosunkowo stabych sygnatéw.

Dla filtréw usredniajacych ustawiane

s3 niskie wartosci.

-> krétki czas reakciji

-> warto$¢ mierzona moze by¢
niestabilna

Wszystkie filtry sa wytaczone.

15



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

3.5 Funkcja "empty calibr. [Kkalibracja "pusty"]" (005)

Funkcija ta stuzy do wprowadzenia odlegtosci od membrany czujnika (punkt odniesienia pomiaru)
do poziomu minimalnego (= zero).

J: Sy

100%

E: kalibracja "pusty"

Uwaga!
[ih W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym punkt zerowy nie powinien znhajdowac sie
ponizej miejsca na dnie zbiornika, od ktdérego odbija sie fala elektromagnetyczna.

3.6 Funkcja "blocking dist. [strefa martwa]" (059)

Funkcja ta stuzy do wskazywania zakresu strefy martwej czujnika. W strefie martwej przyrzad moze
nie wykrywac echa poziomu. Nalezy dopilnowac, aby poziom maksymalny nigdy nie wypadat
w strefie martwej.

16 Endress+Hauser



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

3.7  Funkcja "full calibr. [Kalibracja "peny"]|" (006)

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia odlegtosci od poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego

(= zakres).
100%
F: kalibracja "petny" (zakres)
BD: strefa martwa
SD: strefa bezpieczenstwa
[ih Uwaga!
Maksymalny poziom medium nie powinien znajdowac sie w strefie martwej (BD) czujnika, gdyz

moze to powodowac nieprawidtowa prace urzadzenia.

Po dokonaniu kalibracji podstawowej, mozna zdefiniowac¢ strefe bezpieczeristwa (SD) ustawiang za
pomocg funkcji "safety distance [strefa bezpieczeristwa]" (015). Gdy produkt osiggnie ten poziom,
Prosonic T zareaguje sygnatem ostrzegawczym lub alarmowym (w zalezno$ci od ustawienia w

funkcji "in safety distance [w strefie bezpieczetistwal" (016)).

3.8 Wskazanie (008)

Funkcja stuzy do wyswietlania odlegto$ci mierzonej od membrany czujnika do powierzchni

produktu oraz warto$ci poziomu, obliczonej w oparciu o znang warto$¢ kalibracyjna "pusty”.

Nalezy sprawdzi¢ czy wskazywane wartosci odpowiadaja rzeczywistej warto$ci mierzonej poziomu

i rzeczywistej odlegtosci. Moga zaistnie¢ nastepujace przypadki:

m Prawidtowa odlegto$¢ — prawidtowa warto$¢ mierzona -> przejscie do nastepnej funkcji "check
distance [kontrola odlegtosci]"(051)

m Prawidtowa odlegto$¢ - nieprawidtowa warto$¢ mierzona —> sprawdzi¢ wartos¢ w funkcji
sempty calibr. [kalibr. "pusty"]" (005)

m Nieprawidtowa odlegto$¢ — nieprawidtowa warto$¢ mierzona -> przej$cie do nastepnej funkcji
"check distance [kontrola odlegtosci]"(051)

Endress+Hauser 17



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)
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3.9 Funkcja "check distance [kontrola odlegtosci]" (051)

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania fatszywego echa. Aby mapowanie odbylo sie
we wiaSciwym zakresie, odlegto$¢ mierzona musi by¢ poréwnana z rzeczywista odlegtodcia
do powierzchni produktu. Dostepne s nastepujace opcje:

Opcje wyboru:

m distance = ok [prawidtowa odlegtos¢]

m dist. too small [za mata odlegto$¢]

m dist. too big [za duza odlegtos¢]

m dist. unknown [nieznana odlegtos¢]

® manual [reczne wprowadzenie]

za mata odlegt. odl. prawidtowa

(

?

f?i;

distance = ok [prawidlowa odlegtos¢]

m Wykonywane jest mapowanie do poziomu aktualnie mierzonego echa

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ thumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping
[zakres mapowania]" (052)

Wykonanie mapowania jest zalecane nawet w tym przypadku.

dist. too small [za mata odlegtos¢]

m W tym przypadku analizowane sg echa zakiicajace

m Wykonywane jest mapowanie z uwzglednieniem aktualnie wykrywanych ech

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ thumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping
[zakres mapowania]" (052)

dist. too big [za duza odlegtos¢]

m Biad ten nie moze by¢ wyeliminowany poprzez mapowanie echa zaktdcajacego

m Nalezy sprawdzi¢ parametry aplikacji (002), (003), (004) oraz "empty calibr. [kalibracja
"pusty"]"(005).

dist. unknown [nieznana odlegto$¢]
Jesli rzeczywista odlegto$¢ jest nieznana, mapowanie nie moze by¢ wykonane w zadnym zakresie.

manual [reczne wprowadzenie]
Zdefiniowanie zakresu mapowania mozliwe jest réwniez poprzez reczne wprowadzenie warto$ci
w funkcji "range of mapping [zakres mapowania]" (052).

Uwaga!

Zakres mapowania musi koriczy¢ sie w odlegtosci 0.3 m przed poziomem aktualnie mierzonego
echa pochodzacego od powierzchni produktu. W przypadku pustego zbiornika, nalezy wprowadzi¢
nie warto$¢ E, lecz E — 0.3 m.
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3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)

3.10 Funkcja "range of mapping [zakres mapowania]" (052)

Funkcja ta stuzy do wyswietlania sugerowanego zakresu mapowania. Punktem odniesienia pomiaru

jest zawsze membrana czujnika. Warto$¢ ta moze by¢ edytowana przez uzytkownika.
W przypadku mapowania z wprowadzeniem recznym, warto$cig domysing jest O m.

3.11 Funkcja "start mapping [uruchom. mapowania]" (053)

Endress+Hauser

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania ech zaktdcajacych w zakresie podanym w funkcji
"range of mapping [zakres mapowania]" (052).

Opcje wyboru:
m off [wyl.]: mapowanie nie jest wykonywane
® on [zal.]: mapowanie zostaje uruchomione

Wskazdéwka!

Jesli istnieje wczesniej zarejestrowana mapa zbiornika, zostaje ona zaktualizowana w zakresie
zdefiniowanym w funkcji ,,range of mapping [zakres mapowania]” (052). Poza tym zakresem
istniejaca wczesniej mapa pozostaje niezmieniona.

19



3 Grupa funkcji "basic setup [ustawienia podstawowe]" (00)
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3.12 Wskazanie (008)

Funkcja stuzy do wyswietlaniaodlegto$ci mierzonej od punktu odniesienia do powierzchni produktu

oraz wartosci poziomu, obliczonej w oparciu o znang warto$¢ kalibracyjng "pusty”.

Nalezy sprawdzi¢ czy wskazywane warto$ci odpowiadaja rzeczywistej warto$ci mierzonej poziomu

i rzeczywistej odlegtosci. Moga zaistnie¢ nastepujace przypadki:

m Prawidtowa odleglos¢ — prawidtowa warto$¢ mierzona — konfiguracja podstawowa zakoriczona

m Nieprawidtowa odlegtos¢ — nieprawidtowa warto§¢ mierzona — nalezy ponownie przeprowadzi¢
mapowanie echa zakidcajacego, fun kcja "check distance [kontrola odlegtosci]"(051).

m Prawidtowa odlegltos¢ - nieprawidtowa warto$¢ mierzona — sprawdzi¢ warto$¢ w funkcji
"empty calibr. [kalibr. "pusty"]" (005)

Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie

N Wskazdéwka!

Po zakoniczeniu konfiguracji podstawowej, zalecane jest dokonanie analizy sygnatu za pomoca
krzywej obwiedni echa (grupa funkcji "display [wskaznik]" (09)).

Endress+Hauser



4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

4 Grupa funkcji "safety settings
[ustawienia bezpieczenstwa]" (01)

4.1 Funkcja "output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (010)

Funkcja ta stuzy do definiowania reakcji na wyjsciu w przypadku alarmu.

Opcje wyboru:

= MIN (<= 3.6mA)

= MAX (22mA)

® hold [zamrozenie warto$ci]

m user specific [warto$¢ def. przez uzytkownika]

MIN (< 3.6 mA)

[mA] (110%)
22
|
36 ... v (-10%)
(2.4)
t

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, stan na wyjsciu jest nastepujacy:
m Min. warto$¢ alarmowa: (3.6 mA)

MAX (22mA)

[mA] (110%)

2 4 i

_100/
36 doo . (-10%)

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, stan na wyjsciu jest nastepujacy:
m Maks. wart. Alarmowa: (22 mA)
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4 Grupa funkgcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

hold [zamrozZenie wartosci]

[mA] (110%)
22 T
\\é zamrozenie
3.6 Ao (-10%)
t

Podczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, na wyjSciu zachowana zostaje ostatnia warto$¢
mierzona.

user specific [warto$¢ def. przez uzytkownika]

[MA] (110%)
22 1T

XMA -

8.6 frococorccen o0

Gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu, na wyj$ciu generowana jest warto$¢ definiowana za
pomoca funkcji "output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (011) (x mA).

4.2 Funkcja "output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (011)

Prad wyjsciowy generowany podczas alarmu okreslany jest w mA. Omawiana funkcja jest aktywna

jesli dla funkcji "output on alarm [sygnalizacja alarmu]"(010) wybrano opcje "x mA".
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

4.3 Funkcja "outp. echo loss [sygnal. utraty echa]" (012)

Funkcja ta stuzy do definiowania reakcji na wyjSciu w przypadku utraty echa.

Opcje wyboru:

m alarm

m hold [zamroZenie wartosci]
® ramp %/min [lin. ch-ka %/min]

alarm

AT} (110%)

22

\\é_. ALARM
[
opoznienie (014)
[CJ- 1 S ('10%)
t

W przypadku utraty echa, po uptywie czasu zaprogramowanego w funkcji "delay time
[op6Znienie]"(014), przyrzad jest przetaczany w stan alarmu. Stan na wyjsciu jest zalezny

od ustawienia w funkcji "output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (010).

hold [zamrozenie warto$ci]

[mA]} (110%)
22
| —
opoznienie (014)
Y- E— ('10%)
t

Przy utracie echa, po uptywie czasu zdefiniowanego w funkcji "delay time [opdZnienie]"(014),
generowane jest ostrzezenie. Na wyjsciu zachowana zostaje ostatnia warto$¢ mierzona.
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4 Grupa funkgcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

ramp %/min [lin. ch-ka %/min]

[mA]
20.51

3.8 -

ch-ki/min
(013)

% przyr. wart.
i s

min

Przy utracie echa, po uptywie czasu zdefiniowanego w funkcji "delay time [opéZnienie]"(014),
generowane jest ostrzezenie. Stan na wyjsciu jest przetaczany do 0% lub 100% zgodnie z liniowa

charakterystyka, ktérej nachylenie definiowane jest w funkcji "ramp %span/min [% przyr. wart.
ch-ki/min]" (013).

4.4 Funkcja "ramp %span/min
[% przyrost wart. ch-ki/min.]" (013)

Reakcja na wyjsciu w przypadku utraty echa definiowana jest poprzez nachylenie liniowej

charakterystyki przetaczania. Warto$¢ ta wykorzystywana jest wowczas, gdy w funkcji "outp. echo
loss [sygnal. zagub. echa]" (012) wybrana jest opcja "ramp %span/min [% przyrost wart. ch-ki/
min.]" Nachylenie okreslane jest jako przyrost odpowiadajacy % zakresu pomiarowego na minute.

4.5 Funkcja "delay time [opOZnienie]" (014)

Funkcija ta stuzy do wprowadzenia czasu opéZnienia (Warto$¢ domyslna = 30 s), po uptywie
ktdérego generowane jest ostrzezenie informujace o zagubieniu echa lub po ktérym przyrzad
przetaczany jest w stan alarmu.
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

4.6 Funkcja "safety distance [strefa bezpieczenistwa]" (015)

Strefa bezpieczetistwa, ktérej zakres jest programowany, lezy przed "blocking dist. [strefa
martwa]" (059) (patrz str. 43). Wprowadzenie tego parametru pozwala na generowanie

ostrzezenia, ze przy dalszym wzrodcie poziomu produktu pomiar bedzie nieprawidtowy poniewaz
znajdzie sie w strefie martwej.

strefa martwa
(BD)

strefa bezpieczenstwa
(SD)

W funkcii tej definiowana jest reakcja przyrzadu w przypadku, gdy poziom produktu znajduje sie w
strefie bezpieczeristwa.

Opcje wyboru:

m alarm

m ostrzezenie

m self holding [autom. zamrozenie wartosci]

alarm

[mA]
22
SD

3.6
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4 Grupa funkgcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

Przyrzad przechodzi w stan alarmu zdefiniowany w funkcji "output on alarm [sygnalizacja
alarmul" (011)). Wyswietlany jest komunikat alarmu: E651 - "level in safety distance - risk of
overspill [poziom w strefie bezpieczeristwa - ryzyko przelania|".

Po spadku poziomu produktu ponizej strefy bezpieczeristwa, komunikat alarmu znika i przyrzad
powraca do normalnego trybu pomiarowego.

ostrzezenie

[mA]
221 110%
SD - R

36 """""""""""""""""""""""""""""""""" = 10(%)

Wyswietlane jest ostrzezenie: E651 - "level in safety distance - risk of overspill [poziom w
strefie bezpieczetistwa - ryzyko przelania]", lecz pomiar jest kontynuowany. Po spadku poziomu
produktu ponizej strefy bezpieczenstwa, komunikat ostrzezenia znika.

self holding [autom. zamroZenie wartosci]

[MA] RESEB}
22
—AEARM |-

Przyrzad przechodzi w stan alarmu zdefiniowany za pomoca funkcji "output on alarm
[sygnalizacja alarmu]" (011)). Wyswietlany jest komunikat alarmu: E651 - "level in safety
distance - risk of overspill [poziom w strefie bezpieczeristwa - ryzyko przelania]".

Pomiar jest kontynuowany tylko wéwczas, gdy po spadku poziomu produktu ponizej strefy
bezpieczenistwa automatyczne zamrozenie warto$ci zostanie zresetowane (za pomoca funkcji:
"ackn. alarm [potwierdz. alarmu]" (017)).
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4 Grupa funkcji "safety settings [ustawienia bezpieczeristwal" (01)

4.8 Funkcja "ackn. alarm [potwierdz. alarmu]" (017)

Endress+Hauser

Funkcja ta umozliwia potwierdzenie alarmu, wymagane w przypadku ustawienia "self holding
[autom. zamroZenie wartosci]".

Opcje wyboru:
® no |[nie]
m yes [tak]

no [nie]
Alarm nie zostaje potwierdzony.

yes [tak]
Alarm zostaje potwierdzony.

Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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5 Grupa funkcji "temperature [temperatura]" (03)

5 Grupa funkcji "temperature [temperatura]" (03)

5.1 Funkcja "measured temp. [temp. mierzona]" (030)

Funkcja ta stuzy do wskazywania temperatury czujnika. Jednostke temperatury okreslamy za
pomoca funkcji "temperature unit [jedn. temp.]" (0C6).

5.2 Funkcja "max. temp. limit [maks. limit temp.]" (031)

Funkcja ta stuzy do wskazywania maksymalnej temperatury czujnika. Jednostke temperatury
okredlamy za pomocg funkcji "temperature unit [jedn. temp.]" (0C6). Przekroczenie tej
temperatury moze spowodowac uszkodzenie czujnika.

5.3 Funkcja "max. meas. temp. [maks. temp. mierz.]" (032)

Funkcja ta stuzy do wskazywania najwyzszej zmierzonej kiedykolwiek temperatury czujnika.
Jednostke temperatury okreslamy za pomocg funkcji "temperature unit [jedn. temp.]" (0C6).
Warto$¢ wskazywana nie jest kasowana po zresetowaniu parametrow.
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5 Grupa funkgcji "temperature [temperatura]" (03)
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5.4  Funkcja "react high temp. [reakcja na wys. temp.]|" (033)

Za pomoca tej funkcji ustawiamy sposéb reakcji przyrzadu w razie przekroczenia maksymalnej
dopuszczalnej temperatury.
Opcje wyboru s3 nastepujace:

Ostrzezenie
Przyrzad kontynuuje pomiary. Wyswietlany jest komunikat btedu.

Alarm

Na wyjsSciu pradowym ustawiana jest warto$¢, ktéra zostata zaprogramowana w funkgcji
"output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (010). Dodatkowo wySwietlany jest komunikat btedu.

5.5 Funkcja "defect temp. sens. [uszkodz. czujn. temp.]" (034)

Za pomoca tej funkcji ustawiamy sposéb reakcji przyrzadu w razie przekroczenia maksymalnej
dopuszczalnej temperatury.
Opcje wyboru s3 nastepujace:

Alarm
Na wyjsSciu pradowym ustawiana jest warto$¢, ktéra zostata zaprogramowana w funkgji

"output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (010). Dodatkowo wyswietlany jest komunikat btedu.

Ostrzezenie
Przyrzad kontynuuje pomiary. Wyswietlany jest komunikat btedu.
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6 Grupa funkgji "linearisation [linearyzacja]" (04)

6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04)

6.1 Funkcja "level/ullage
[poziom/rezerwa eksploatacyjna]" (040)

Endress+Hauser

Opcje wyboru:

m level CU [poziom JU]
m level DU [poziom JO|

m ullage CU [rezerwa JU|
m ullage DU [rezerwa JO|

level CU [poziom JU]
Poziom w jednostkach definiowanych przez uzytkownika. Mozliwa jest linearyzacja warto$ci

mierzone;j.
Ustawieniem domys$lnym funkcji "linearisation [linearyzacja]"(041) jest: linear 0...100% [liniowa
0...100%].

level DU [poziom JO|
Poziom w jednostkach wybranych w funkcji "distance unit [jednostka odlegtosci]"(0C5).

ullage CU [rezerwa JU]

Rezerwa ekspansyjna zbiornika w jednostkach definiowanych przez uzytkownika. Mozliwa jest
linearyzacja warto$ci.

Ustawieniem domy$lnym funkcji "linearisation [linearyzacja]"(041) jest: linear 0...100% [liniowa
0...100%].

ullage DU [rezerwa JO|
Rezerwa ekspansyjna zbiornika w jednostkach wybranych w funkcji "distance unit [jednostka
odlegtosci]"(0C5).

Wskazdéwka!
Warto$cia odniesienia dla rezerwy ekspansyjnej zbiornika jest odlegto$¢ "full calibr. [kalibr. "petny"]"
(=zakres).

rezerwa

poziom
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04)

6.2  Funkcja "linearisation [linearyzacja]" (041)

Funkcja linearyzacji definiuje zalezno$¢ pomiedzy poziomem a objeto$cig lub masg produktu oraz
umozliwia pomiar w réznych jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika, np. metrach,
hektolitrach, itd. Warto$¢ mierzona (000) jest wskazywana w wybranych jednostkach.

Funkcja ta stuzy do wyboru trybu linearyzacji.

Opcje wyboru:

m linear [liniowa]

m horizontal cyl [poziomy zb. cylindryczny]
® manual [reczne wprowadzenie]

® semi-automatic [pétautomatycznal

m table on [uaktywnienie tabeli]

m clear table [kasowanie tabeli]

linear [liniowa]

Zalezno$¢ pomiedzy jednostkami i poziomem jest dla danego zbiornika liniowa, np. w przypadku
pionowego zbiornika cylindrycznego. Po wprowadzeniu maksymalnej objeto$ci/masy mozliwy jest
pomiar w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika.

Jednostki mozna wybra¢ w funkcji "customer unit [jednostka uzytkownika]" (042). Nalezy

zdefiniowa¢ warto$¢ objetosci odpowiadajaca warto$ci wprowadzonej w funkcji "max scale
[maks. zakres|" (046). Warto$¢ ta odpowiada wartosci 100% (= 20 mA) na wyjsciu.

100%— — — — —

|
|
|
|
|
|
|
|
o Y

kg, m3, ft3

, ... = jednostka uzytkownika (042)

maks. zakres
(046) \
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6 Grupa funkgji "linearisation [linearyzacja]" (04)
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horizontal cyl [poziomy zb. cylindryczny]

W przypadku poziomych zbiornikéw cylindrycznych, objeto$¢, masa, itd. obliczane s3
automatycznie po wprowadzeniu warto$ci w funkcjach: "diameter vessel [$rednica zbiornika]"
(047), "customer unit [Srednica zbiornika]" (042) i "max scale [maks. zakres|" (046).
Warto$¢ "max scale" (046) odpowiada wartosci 100% (= 20 mA) na wyjsciu.

4

20 100%

0%

kg, m”, ft°, ... = jednostka uzytkownika (042)

maks. zakres
(046)

manual [reczne wprowadzenie]

Jesli w obrebie ustawionego zakresu pomiarowego zalezno$¢ miedzy poziomem a objetoscia

lub masa jest nieliniowa, mozliwe jest wprowadzenie tabeli linearyzacji, pozwalajacej na pomiar

w zdefiniowanych jednostkach. Wymagania s3 nastepujace:

m Nalezy wprowadzi¢ maks. 32 pary warto$ci wyznaczajacych punkty krzywej linearyzaciji.

m Warto$ci poziomu nalezy wprowadza¢ w porzadku rosnacym. Krzywa musi narastac
monotonicznie.

m Warto$ci poziomu dla pierwszego i ostatniego punktu krzywej linearyzacji muszg by¢ zgodne
z odpowiednimi warto$ciami kalibracyjnymi, tj. "kalibr. pusty" i "kalibr. petny".

m Linearyzacja dokonywana jest w jednostkach zdefiniowanych podczas podstawowej konfiguracji
w funkcji "distance unit [jednostka odlegtosci]" (0C5).

kg, m3, ft3, ... = jednostka uzytkownika (042)

Kazdy punkt (2) w tabeli opisany jest przez pare warto$ci: poziom (3) i np. objetos¢ (4).
Ostatnia para warto$ci definiuje warto$¢ wyjsciowa 100% (= 20 mA).

Wskazdéwka!

Tryb recznej linearyzacji moze by¢ réwniez wykorzystywany podczas pomiar6w przeptywu.

W tym celu nalezy jedynie wprowadzi¢ do tabeli przeptyw odpowiadajacy poziomowi (zamiast
objetosci). Odpowiednie wartosci przeptywu mozna znaleZ¢é w tabeli zalezno$ci Q/h dla danego
kanatu lub koryta pomiarowego.
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04)
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ES

ES

Nalezy wybra¢ nr punktu w tabeli (Punkt 1).

Wprowadzi¢ poziom odpowiadajacy punktowi 1.

Whprowadzi¢ odpowiadajaca mu objeto$¢.

Czy wprowadzany bedzie kolejny punkt tabeli?

Nastepny punkt tabeli.

Kontynuowaé do momentu wybrania odpowiedzi "no
[nie]" dla funkcji "next point [nastepny punki]"
(045).

Wskazdéwka!

Po wprowadzeniu wszystkich punktéw tabeli linearyzaciji, nalezy ja uaktywni¢ za pomocg funkcji
"table on [uaktywnienie tabeli]".

Warto$¢ 100% (= 20 mA) odpowiada najmniejszemu punktowi w tabeli.

Wskazdéwkal!
Przed zatwierdzeniem warto$ci 0.00 m jako poziomu lub wartosci 0.00% jako objetosci,
nalezy za pomocg przycisku + lub - uaktywnic tryb edyciji.

Wprowadzenie wartosci do tabeli linearyzacji mozliwe jest réwniez za pomoca kreatora tabeli
w programie FieldCare. Istnieje réwniez mozliwo$¢ graficznej prezentaciji tabeli.
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6 Grupa funkgji "linearisation [linearyzacja]" (04)
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semi-automatic [pétautomatycznal

Krzywa linearyzacji wprowadzana jest pétautomatycznie podczas stopniowego napetniania
zbiornika. Przyrzad automatycznie wykrywa poziom. Nalezy wowczas wprowadzi¢ odpowiedniag
warto$¢ objetosci/masy.

Procedura jest analogiczna jak w przypadku recznego wprowadzania tabeli, z t3 tylko réznica,

ze warto$¢ poziomu dla kazdego punktu tabeli okre$lana jest automatycznie przez przyrzad.

Wskazdéwka!

W przypadku oprézniania zbiornika (pomiar objetosciowy), nalezy uwzgledni¢ ponizsze zalecenia:

m Liczba punktéw tabeli linearyzacji musi by¢ z géry ustalona.

m Pierwszy punkt tabeli = 32 - liczba punktéw.

m Numery punktéw w funkcji "Tab. no. [nr poz. tabeli]" (043) sa wprowadzane w odwrotnej
kolejnosci (ostatnie wprowadzenie = 1).

table on [uaktywnienie tabeli]
Wprowadzona tabela linearyzaciji efektywna jest tylko wéwczas, gdy zostanie uaktywniona.

clear table [kasowanie tabeli]
Przed przystapieniem do wprowadzania warto$ci do tabeli linearyzacji, dowolna istniejaca
wczesniej tabela musi zostac skasowana. Automatycznie ustawiany jest tryb linearyzaciji liniowej.

Wskazdéwka!

Aktywny tryb tabeli linearyzacji mozna wytaczy¢ poprzez wybdr opcji "linear [liniowa]"

lub "horizontal cyl [poziomy zb. cylindryczny]" (lub poprzez wybér ustawienia "level/ullage
[poziom/rezerwa eksp.|"(040) = "level DU [poziom JO]", "ullage DU [rezerwa JO]").

Tabela nie jest w tym przypadku kasowana i moze by¢ w dowolnym momencie ponownie

uaktywniona poprzez wybér opcji "table on [uaktywnienie tabeli]".
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04)

6.3 Funkcja "customer unit [jednostka uzytkownika|" (042)

Funkcja ta umozliwia wyb6r wymaganej jednostki.

Opcje wyboru:

"%

m Objeto$¢: 1, hl, m3,dm3, cm3, ft3, usgal, i gal

m Masa: kg, t, Ib, ton

m Diugos¢: m, ft, mm, inch

m Przeptyw: 1/s, 1/min, 1/h, m3/s, m3/min, m3/h, ft3/s, gal/s, gal/m, gal/hr, mgal/d, igal/s,
igal/min, igal/h

Wptyw dokonanego ustawienia

Zmianie ulegaja jednostki nastepujacych parametréw:
m measured value [warto$¢ mierzona] (000)

m input volume [objeto$¢ wejsciowa] (045)

® max scale [maks. zakres| (046)

m simulation value [warto$¢ symul.] (066)
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6 Grupa funkgji "linearisation [linearyzacja]" (04)
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6.4  Funkcja "table no. [nr poz. tabeli]" (043)

Pozycja pary wartos$ci w tabeli linearyzacji.
Wplyw dokonanego ustawienia

Aktualizacja wartodci: "input level [poziom wejSciowy|"(044), "input volume [objetos¢
wejsciowal"(045).

6.5 Funkcja "input level [poziom wejsciowy]" (044)

Funkcja ta umozliwia wprowadzenie poziomu dla kazdego punktu opisujacego krzywa linearyzacji.

W przypadku, gdy krzywa linearyzacji wprowadzana jest pétautomatycznie, Prosonic wykrywa
poziom automatycznie.

Wprowadzenie:
Poziom w jednostkach zdefiniowanych w funkcji "distance unit [jednostka odlegtosci]"(0C5).

i
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6 Grupa funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04)

6.6 Funkcja "input volume [objetos¢ wejsciowa]" (045)

Funkcja ta umozliwia okre$lenie objetosci dla wszystkich punktéw krzywej linearyzacj.

Wprowadzenie:
Objetos¢ w jednostkach zdefiniowanych w funkcji "customer unit [jednostka uzytkownika]"(042).

6.7 Funkcja "max. scale [maks. zakres]" (046)

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie maksymalnej warto$ci zakresu pomiarowego. Wprowadzenie
to jest konieczne w przypadku, gdy w funkcji "linearisation [linearyzacjal" (041) wybrana zostata
opcja "linear [liniowa]" lub "horizontal cyl [poziomy zb. cylindryczny]".

6.8 Funkcja "diameter vessel [$rednica zbiornika]" (047)

Funkcja ta umozliwia wprowadzenie $rednicy zbiornika. Wprowadzenie to jest konieczne
w przypadku, gdy w funkcji "linearisation [linearyzacja]" (04 1) wybrana zostata opcja
"horizontal cyl [poziomy zb. cylindryczny]".
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|" (05)

7 Grupa funkcji "extended calibr.
[kalibr. rozszerzona]" (05)

Stuzy do wyboru opcji kalibracji rozszerzone;j.

Opcje wyboru:

= common [ogélna] — nastepuje przejScie do funkcji: "echo quality [jako$¢ echa]" (056),
"offset [przesuniecie|" (057), "output damping [ttumienie wyjsciowe]" (058) oraz
"blocking distance [strefa martwa]" (059)

® mapping [mapowaniwe| — nastepuje przej$cie do funkcji ttumienia ech zaktécajacych (mapy
zbiornika): (051) ... (053)

m extended map [rozszerzone map.| —nastepuje przejécie do funkcji "pres. map. dist. [zakres re;j.
mapy.]" (054) oraz "cust. Tank map [mapa zbiornika uzytkownika]" (055)

7.2 Funkcja "check distance [kontrola odlegtosci]" (051)

Endress+Hauser

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania fatszywego echa. Aby mapowanie odbyto sie
we wiasciwym zakresie, odlegto$¢ mierzona musi by¢ poréwnana z rzeczywista odlegtoscia
do powierzchni produktu. Dostepne s3 nastepujace opcje:

Opcje wyboru:

m distance = ok [prawidtowa odlegtos¢]

m dist. too small [za mata odlegtos¢]

m dist. too big [za duza odlegtos¢]

m dist. unknown [nieznana odlegto$¢]
® manual [reczne wprowadzenie]
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|" (05)

za matla odlegt. odl. prawidtowa

( (
<

g—’;k;

distance = ok [prawidlowa odlegtos¢]

m Wykonywane jest mapowanie do poziomu aktualnie mierzonego echa

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ thumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping
[zakres mapowania|" (052)

Wykonanie mapowania jest zalecane nawet w tym przypadku.

dist. too small [za mata odlegto$¢]
m W tym przypadku analizowane sg echa zakiicajace
m Wykonywane jest mapowanie z uwzglednieniem aktualnie wykrywanych ech

m Zakres, w ktérym echo ma by¢ thumione jest sugerowany w funkcji "range of mapping
[zakres mapowania|" (052)

dist. too big [za duza odlegto$¢]

m Biad ten nie moze by¢ wyeliminowany poprzez mapowanie echa zaktdcajacego

m Nalezy sprawdzi¢ parametry aplikacji (002), (003), (004) oraz "empty calibr.
[kalibracja "pusty"]|"(005).

dist. unknown [nieznana odlegtos¢]
Jesli rzeczywista odlegto$¢ jest nieznana, mapowanie nie moze by¢ wykonane w zadnym zakresie.

manual [reczne wprowadzenie]
Zdefiniowanie zakresu mapowania mozliwe jest réwniez poprzez reczne wprowadzenie warto$ci
w funkcji "range of mapping [zakres mapowania]" (052).

Uwaga!

@ Zakres mapowania musi koriczy¢ sie w odlegtosci 0.3 m przed poziomem aktualnie mierzonego
echa pochodzacego od powierzchni produktu. W przypadku pustego zbiornika, nalezy wprowadzi¢
nie warto$¢ E, lecz E — 0.3 m.

7.3 Funkcja "range of mapping [zakres mapowania|" (052)

Funkcja ta stuzy do wskazywania sugerowanego zakresu mapowania. Punktem odniesienia
pomiaru jest zawsze membrana czujnika. Warto$¢ ta moze by¢ edytowana przez uzytkownika.
W przypadku mapowania z wprowadzeniem recznym, warto$cig domys$lng jest O m.
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|" (05)

7.4  Funkcja "start mapping [uruchom. mapowania]" (053)

Endress+Hauser

Funkcja ta stuzy do uruchomienia mapowania ech zaktGcajacych w zakresie podanym w funkcji
"range of mapping [zakres mapowania]" (052).

Opcje wyboru:
m off [wyt.]: mapowanie nie jest wykonywane
® on [zal.]: mapowanie zostaje uruchomione

Uwaga!

Jesli istnieje wczesniej zarejestrowana mapa zbiornika, zostaje ona zaktualizowana w zakresie
zdefiniowanym w funkcji ,,range of mapping [zakres mapowania]” (052). Poza tym zakresem
istniejaca wczesniej mapa pozostaje niezmieniona.

7.5 Funkcja "pres. map dist. [zakres rejestracji mapy]|" (054)

Wskazuje odlegto$¢, do ktérej mapowanie zostato zarejestrowane.
Warto$¢ 0 oznacza, ze dotychczas nie byto zapisu mapy w zadnym zakresie.

(f

f

zakres rej. mapy (054)
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|" (05)
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7.6  Funkcja "cust. tank map [mapa zbiornika uzytk.|" (055)

Funkcja ta umozliwia uaktywnienie trybu analizy sygnatu za pomoca mapy zbiornika
zarejestrowanej przez uzytkownika.

Opcje wyboru:

®m inactive [nieaktywna]
m active [aktywna]

m reset [kasowanie]

inactive [nieaktywna]
Mapowanie zbiornika nie byto wykonane lub mapa jest wytaczona. Analiza sygnatu odbywa sie
tylko na podstawie dynamicznej krzywej usrednionej FAC (patrz str. 71).

active [aktywna]
Uaktywniona zostaje analiza sygnatu na podstawie mapy zbiornika zarejestrowanej przez

uzytkownika (patrz str. 70).

reset [kasowanie]
Mapa zbiornika zostaje skasowana.

7.7 Funkcja "echo quality [jakos¢ echa]" (056)

jakos¢ echa (056)

Jakos¢ echa jest wyznacznikiem rzetelnosci pomiaru. Okresla on sume odbitego echa
akustycznego, przy czym zalezy przede wszystkim od nastepujacych warunkéw:

m rodzaju powierzchni produktu (turbulencje, piana, itd.)

m odlegtosci pomiedzy anteng a powierzchnig produktu

Niskie wartosci zwiekszaja prawdopodobietistwo utraty echa w przypadku zmiany warunkéw
pomiarowych, np. przy wystepowaniu turbulencji, piany lub wzroscie odlegtosci pomiarowe;j.
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7 Grupa funkcji "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|" (05)

7.8  Funkcja "offset [przesuniecie]" (057)

Funkcja ta stuzy do korekcji poziomu mierzonego o stata warto§¢. Wprowadzona warto$¢

dodawana jest do warto$ci mierzonej poziomu.

7.9 Funkcja "output damping [ttumienie wyjsciowe]" (058)

Wprowadzona warto$¢ wptywa na czas reakcji wyjécia na nagte skokowe zmiany poziomu (63%
warto$ci w stanie stabilnym). Przyktadowo, wprowadzenie duzej warto$ci powoduje zmniejszenie

wplywu szybkich zmian poziomu na warto$¢ mierzong.

Wprowadzenie:
0..255s

Warto$¢ domyslna zalezy od ustawied wybranych w parametrach aplikacji: "tank shape
[typ zbiornika]"(002), "medium property [st. dielektr. medium]|"(003) i "process cond.

[warunki procesowe]"(004).

7.10 Funkcja "blocking dist. [strefa martwa]" (059)

Funkcja ta stuzy do wskazywania zakresu strefy martwej czujnika. W strefie martwej przyrzad moze
nie wykrywac echa poziomu. Nalezy dopilnowad, aby poziom maksymalny nigdy nie wypadat
w strefie martwej.
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Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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8 Grupa funkgji "output [wyjscie]" (06)

8 Grupa funkcji "output [wyjscie]" (06)

Funkcja ta umozliwia ttumienie ujemnych warto$ci sygnatu na wyjsciu.

Opcje wyboru:
m off [wyt.]: minimalna warto$¢ na wyjsciu: -10% (3.8 mA)
® on [zat.]: minimalna warto$¢ na wyjsciu: 0% (4 mA)

[mA] wyjscie [mA]
100% 20| 100% 20

0%

3.8 .
-10 0 100 [%] -10
off [wyt.]

Funkcja "output current mode [tryb wyjscia prad.]" (063)

Funkcja ta stuzy do zdefiniowania trybu pracy wyjscia pradowego.
Opcje wyboru sg nastepujace:

0 100 [%]

Endress+Hauser 45
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standard
W przypadku wyboru tej opcji, pelny zakres pomiarowy (0...100%) jest odwzorowywany przez
pelny zakres pradowy (4...20 mA).

curr. turn down [czeSciowy zaKres]:

W przypadku wyboru tej opcji, cze$¢ zakresu pomiarowego jest odwzorowywana przez petny
zakres pradowy (4...20 mA).

Przedziat ten jest definiowany poprzez funkcje "4mA value [warto$¢ odp. 4mA]" (068)i"20mA
value [warto$¢ odp. 20mA]" (069) .

fixed current [staly prad]

W przypadku wyboru tej opcji, na wyjSciu generowana jest stata warto$¢ pradu. Warto$¢ pradu
wyjSciowego jest definiowana za pomocg funkcji "fixed cur. value [stata warto$¢ pradu]" (064).

8.3 Funkcja "fixed cur. value [stata wart. pradu]" (064)

Funkcja ta stuzy do definiowania statej wartosci pradu wyjsciowego. Wprowadzenie to jest
konieczne wéweczas, gdy w funkcji "curr. output mode [tryb wyjsScia prad.]" (063) wybrana zostata
opcja "fixed current [staty prad]".

Wprowadzenie:
3.8..20.5 mA
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8 Grupa funkgji "output [wyjscie]" (06)

8.4  Funkcja "simulation [symulacja]" (065)

Jedli zaistnieje potrzeba, funkcja ta umozliwia testowanie warto$ci sygnatu wyjsciowego i wyjscia
pradowego np. po linearyzacji. Dostepne sa nastepujace opcje symulacii:

Opcje wyboru:

m sim. off [sym. wyl.]

m sim. level [sym. poziomu]

m sim. volume [sym. objetosci]
m sim. current [sym. praduy]

0...100%
4...20 mA
sym. objetosci
sym. poziomu sym. pradu

sim. off [sym. wyt.]
Symulacja jest wytaczona.

sim. Level [sym. poziomu]

Warto$¢ symulowanego poziomu nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value [warto$¢
symulowanal"(066).

Wartodci w funkcjach:

m measured value [warto$¢ mierzona] (000)

m measured level [poziom mierzony] (0A6)

m output current [prad wyjsciowy](067)

zmieniaja sie zgodnie z wprowadzong w omawianej funkcji wartoscia.

sim. volume [sym. objetosci]

Warto$¢ symulowanej objetosci nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value [warto$¢
symulowanal"(066).

Wartodci w funkcjach:

m measured value [warto$¢ mierzona] (000)

m output current [prad wyjsciowy](067)

zmieniajg sie zgodnie z wprowadzong w omawianej funkcji wartoscia.

sim. current [sym. pradu]

Warto$¢ symulowanego poziomu nalezy wprowadzi¢ w funkcji "simulation value"(066).
Warto$¢ w funkcji:

m output current [prad wyjsciowy](067)

zmienia si¢ zgodnie z wprowadzong w omawianej funkciji wartoscia.

Endress+Hauser 47



8 Grupa funkgji "output [wyjscie]" (06)
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8.5 Funkcja "simulation value [wartos¢ symulowana]" (066)

s Po wybraniu w funkcji "simulation [symulacja]"
ik (065) opcji "sim. level [sym. poziomu]", na wyswi-
etlaczu ukazuje sie nastepujace wskazanie: Mozna
woéwczas wprowadzi¢ warto$¢ poziomu, ktéra ma by¢

symulowana.

sl Po wybraniu w funkcji "simulation [symulacja]"
=] (065) opcji "sim. volume [sym. objetosci]", na
wyswietlaczu ukazuje sie nastepujace wskazanie: Mozna
wowczas wprowadzi¢ wartos¢ objetosci, ktéra ma by¢
symulowana.

Po wybraniu w funkcji "simulation [symulacija]"
(065) opcji "sim. current [sym. pradu]", na wyswi-
etlaczu ukazuje sie nastepujace wskazanie: Mozna
wowczas wprowadzi¢ wartos¢ pradu, ktéra ma by¢

symulowana.

8.6  Funkcja "output current [prad wyjsciowy]" (067)

Funkcja ta stuzy do wskazywania warto$ci pradu wyjSciowego w maA.

8.7 Funkcja "4mA value [wartos¢ odp. 4mA]" (068)

Funkcija ta stuzy do wprowadzenia poziomu (lub objetosci, masy), przy ktérej prad wyjsciowy
powinien wynosi¢ 4 mA. Wprowadzenie to jest wymagane tylko wéwczas, jedli dla funkciji
"curr. output mode [tryb wyj. prad.]" (063) wybrana zostata opcja "current turn down

[czesciowy zakres|".

8.8 Funkcja "20mA value [wartos¢ odp. 20mA]" (069)

Funkcija ta stuzy do wprowadzenia poziomu (lub objetosci, masy), przy ktérej prad wyjsciowy
powinien wynosi¢ 20 mA. Wprowadzenie to jest wymagane tylko wéwczas, jesli dla funkcji
"curr. output mode [tryb wyj. prad.]" (063) wybrana zostata opcja "current turn down

[czesciowy zakres|".
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9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echa]" (OE)

9 Grupa funkcji "envelope curve
[krzywa obwiedni echa]" (OE)

9.1 Funkcja "plot settings [ustawienia wykresu]" (OE1)

Funkcja ta umozliwia dokonanie wyboru informaciji, ktére beda prezentowane na wskazniku:

m envelope curve [krzywa obw. echa]

m env.curve+FAC [krzywa obw. echa+FAC] (FAC: patrz str. 71)

m env.curve+cust.map [krzywa obw. echa+mapa uzytk.] (wyswietlana jest réwniez mapa zbiornika
uzytkownika, patrz str. 70)

9.2 Funkcja "recording curve [zapis krzywej]"(0E2)

Funkcja ta okredla czy krzywa odczytywana jest jako:
m single curve [pojedyncza krzywa] lub
m cyclic [cykliczny przebieg].

Endress+Hauser

Wskazéwka!

Jesli aktywny jest tryb wySwietlania krzywej obwiedni echa, cykl aktualizacji wartos$ci mierzonych
jest wolniejszy. W zwigzku z tym, po zoptymalizowaniu punktu pomiarowego zalecane jest wyjscie
z trybu wizualizacji krzywej.
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9.3 Funkcja , envelope curve display [wizualizacja krzywej

obwiedni echa]”(0E3)

Funkcja ta powoduje wyswietlenie krzywej obwiedni echa. Poprzez wySwietlenie krzywej
obwiedni echa, umozliwia ona uzyskanie nastepujacych informacii:

odegtosé poziom

v

kalibr. "petny"  wykrytego echa

oznaczenie
wykrytego echa

tylko krzywa
obwiedni echa

odegtosé
kalibr. "pusty"

odwzorowania

mapa  echo zaktécajace

wart. poczagtkowa odlegtos¢ aktualnie
wykrytego echa

wart. koncowa
odwzorowania

echo pochodzace
powierzchni produktu

krzywa obwiedni echa
i krzywa ttumienia ech
zaktocajacych (mapa)

Operowanie wskazaniem krzywej obwiedni echa

W trybie nawigacji, mozliwa jest zmiana skali krzywej obwiedni echa, zar6wno w poziomie,
jak i w pionie oraz przesuwanie krzywej w lewo lub w prawo. Aktywny tryb nawigacji wskazywany

jest przez symbol w lewym gérnym rogu wskaznika.

Zmiana skali w poziomie :

- powiekszenie skali w poziomie
E - zmniejszenie skali w poziomie
Przesuwanie

£ - przesuwanie w lewo

- przesuwanie w prawo

Zmiana skali w pionie :

- 4 wspotczynniki skali w pionie
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9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echa]" (OE)
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Tryb zmiany skali w poziomie

Najpierw nalezy przej$¢ do wskazania krzywej obwiedni echa (patrz str. 31). Nastepnie,

w celu uaktywnienia trybu nawigacji krzywej obwiedni echa nalezy wcisnaé przycisk + lub -.
Nastepuje wéwczas przejécie do trybu zmiany skali w poziomie. Pojawia sie wskazanie 4 i
lub 4.

Dostepne sa nastepujace opcje:

m + : zwiekszenie skali w poziomie.

m - : zmniejszenie skali w poziomie.

Dostepne sa nastepujace opcje:
m + : przesuniecie krzywej w prawo.
m - : przesuniecie krzywej w lewo.

Tryb zmiany skali w pionie

W celu uaktywnienia trybu zmiany skali w pionie nalezy ponownie wcisna¢ E.
Pojawia sie wskazanie 1 .

Dostepne sa nastepujace opcje:

m + : zwiekszenie skali w pionie.

m - : zmniejszenie skali w pionie.

Wskazywany jest aktualny wspéiczynnik skali (od L4 do d.%).

Wyijscie z trybu nawigacji

m Przefaczanie pomiedzy réznymi trybami nawigacji krzywej obwiedni echa odbywa sie poprzez
wciskanie E.

m W celu wyjscia z trybu nawigacji, wcisna¢ + i -. Dokonane ustawienia skali i przesuniecia zostaja
zachowane. Jedynie w przypadku ponownego uaktywnienia funkcji "recording curve
[zapis krzywej|" (OE2) automatycznie przywracane s3 standardowe ustawienia wskazania.

51



9 Grupa funkcji "envelope curve [krzywa obwiedni echa]" (OE)

52 Endress+Hauser



10 Grupa funkcji "display [wskaznik]" (09)

10  Grupa funkcji "display [wskaznik]|" (09)

Funkcja ta umozliwia wybdr jezyka dialogowego.

Opcje wyboru:

m English [Angielski]

m Deutch [Niemiecki]

m Francais [Francuski]

m Espariol [Hiszpariski]

m [taliano [Wtoski]

m Nederlands [Holenderski]
m Japanese [Japoriski]

Wplyw dokonanego ustawienia
Wszystkie teksty dialogowe wyswietlane s3 w wybranym jezyku.

10.2 Funkcja "back to home [powrét do pozycji home]" (093)

Jesli w przeciagu okreSlonego tutaj przedziatu czasu nie zostanie dokonane zadne wprowadzenie
za pomocg modutu wskaznika, powraca on do trybu wskazywania warto$ci mierzonej

(pozycja home).

W przypadku ustawienia 9999 s nie nastepuje automatyczny powrét do pozycji home.

Wprowadzenie:
3...9999 s

@ Uwaga!
Funkcja ta nie jest dostepna z poziomu oprogramowania FieldCare!
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10.3 Funkcja "format display [format wskazania]" (094)

Funkcja ta umozliwia wybér formatu wskazania wartosci mierzone;j.

Opcje wyboru:
m decimal [dziesietny]
m1/16"

decimal [dziesietny]
Warto$¢ mierzona wyswietlana jest w formacie dziesietnym (np. 10.70%).

1/16"

Warto$¢ mierzona wyswietlana jest w podanym formacie (np. 5'05-14/16").

Wybér tej opcji mozliwy jest tylko wéwczas, gdy w funkcji "distance unit [jednostka odlegtosci]"
(0C5) wybrane zostato ustawienie "ft [stopa]" lub "in [cal]"!

10.4 Funkcja "no.of decimals [ilos¢ poz. dziesietnych]" (095)

Opcje wyboru:
"X
m X.X

Opcje wyboru:

",

Pozycje dziesietne oddzielone sa kropka.

)

Pozycje dziesietne oddzielone s3 przecinkiem.

10.6 Funkcja "display test [test wskaznika]" (097)

Wszystkie piksele wskaznika zostaja wygaszone. Jesli caty wskaznik ciektokrystaliczny jest ciemny,
oznacza to, ze funkcjonuje prawidtowo.
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A)

Endress+Hauser

11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A)

Funkcje dostepne w grupie "diagnostics [diagnostyka]" umozliwiaja wyswietlanie i potwierdzanie
komunikatéw btedow.

Typ biedu
Btedy, ktére pojawiaja sie podczas uruchomienia lub pomiaru, wySwietlane sa natychmiast na
wskazniku lokalnym. Jezeli pojawia sie dwa lub wiecej btedéw systemowych, jako pierwszy
wyswietlany jest blad o najwyzszym priorytecie.
W systemie pomiarowym wyrdzniane sa nastepujace typy btedéw:
m A (Alarm): Przyrzad przechodzi do uprzednio zdefiniowanego stanu (np. MAX).
Bfad ten jest wskazywany przez wyswietlany w sposéb ciggty symbol .
(Opis kodéw btedéw: patrz str. 74.)
m W (Ostrzezenie): Przyrzad kontynuuje pomiar, wyswietlany jest komunikat btedu.
Bfad ten jest wskazywany przez migajacy symbol .
(Opis kodéw btedéw: patrz str. 74.)
m E (Alarm / Ostrzezenie): Typ btedu jest programowany (np. sygnalizacja utraty echa, poziomu
w strefie bezpieczetistwa). Btad ten jest wskazywany jest przez wyswietlany w sposéb ciagty/
migajacy symbol (Opis kodéw btedéw: patrz str. 74.)
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A)

11.1 Funkcja "present error [aktualny btad]" (0AO)

Za pomoca tej funkcji wyswietlany jest aktualnie wystepujacy btad.

11.2 Funkcja "previous error [poprzedni btad]" (0A1)

Za pomoca tej funkcji wyswietlany jest poprzednio wystepujacy btad.

11.3 Funkcja "clear last error [kas. poprz. btedu]"

Opcje wyboru:
m keep [zachowaj]
m erase [kasuj

@ Uwaga!
Funkcja ta moze by¢ wykonana tylko na wyswietlaczu!
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A)

11.4 Funkcja "reset" (0A3)

Uwaga!

@ Wykonanie funkcji reset powoduje przywrécenie ustawienl fabrycznych przyrzadu. Moze to mie¢
ujemny wptyw na jakos¢ pomiaru. Zasadniczo, po przywrdceniu ustawieri domyslnych powinna by¢
ponownie wykonana podstawowa konfiguracja.

Wykonanie funkcji reset jest wymagane tylko w nastepujacych przypadkach:

m przyrzad nie funkcjonuje prawidtowo

m przyrzad ma pracowaé w innym punkcie pomiarowym niz dotychczas

m przyrzad byt wytaczony z obstugi/sktadowany/ponownie wiaczony do obstugi

Wprowadzenie ("reset"(0A3)):
m 333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika

333 = reset parametréw definiowanych przez uzytkownika

Ta opcja resetu zalecana jest w przypadku, gdy w danej aplikacji stosowany ma by¢ przyrzad

0 nieznanej "historii":

m Przywracane sg ustawienia domy$lne przetwornika Prosonic.

m Mapa zbiornika zdefiniowana przez uzytkownika nie jest kasowana.

m W funkcji linearyzacji nastepuje zmiana ustawienia na "linear [liniowa|", przy czym wartosci
wprowadzone do tabeli przez uzytkownika zostaja zachowane. Ponowne uaktywnienie tabeli
jest mozliwe w grupie funkcji "linearisation [linearyzacja|"(04).

Wykaz funkciji, dla ktérych przywrdcone zostaja ustawienia fabryczne:

m tank shape [ksztatt zbiornika] (002) m customer unit [jednostka uzytk.] (042)

m empty calibr. [kalibr. "pusty”]| (005) m diameter vessel [Srednica zbiornika| (047)
m full calibr. [kalibr. "petny"] (006) m range of mapping [zakr. mapowania] (052)
® output on alarm [sygnalizacja alarmu] (010) m pres. map dist [zakr. rej. mapy] (054)

® output on alarm [sygnalizacja alarmu] (011) m offset [przesuniecie] (057)

m outp. echo loss [sygn. zagub. echa] (012) m low output limit [min. zakr. wyj.] (062)

® ramp %span/min [% przyr. wart. ch-ki/min] (013) = fixed current [staty prad] (063)

m delay time [opéZnienie] (014) m fixed cur. value [stata wart. pradu] (064)
m safety distance [strefa bezpiecz.| (015) m simulation [symulacja] (065)

m in safety dist. [w strefie bezpieczeristwa] (016) m simulation value [warto$¢ symul.] (066)

m level/ullage [poziom/rezerwa eksp.| (040) m format display [format wskazania] (094)

m linearisation [linearyzacja] (041) m distance unit [jednostka odlegtosci] (0C5)

m download mode [tryb zapisu] (0C8)

Skasowanie mapy jest mozliwe za pomoca funkcji "cust. tank map [mapa zbiornika uzytk.]" (055)
dostepna w grupie "extended calibr. [kalibr. rozszerzona|"(05).

Wykonanie resetu jest zalecane w przypadku, gdy w danej aplikacji stosowany ma by¢ przyrzad

0 nieznanej "historii" lub jesli uruchomione zostato nieprawidtowe mapowanie:
m Mapa zbiornika zostaje skasowana. Wymagane jest ponowne uruchomienie mapowania.
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11 Grupa funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A)

11.5 Funkcja "unlock parameter [kod dostepu]" (0A4)

Funkcja ta umozliwia blokowanie i odblokowanie trybu konfiguracii.

11.5.1 Blokowanie trybu konfiguracji

[stnieja dwie opcje zabezpieczenia przetwornika Prosonic przed mozliwodcig zmiany parametréw,
nastaw lub ustawienl fabrycznych przyrzadu przez osoby nieuprawnione:

"unlock parameter [kod dostepu]"(0A4): W funkcji "unlock parameter [kod dostepu]" (0A4),
dostepnej w grupie "diagnostics [diagnostyka]" (0A) nalezy wprowadzi¢ warto$¢ <> 100 (np. 99).
Blokada jest sygnalizowana na wy$wietlaczu przez symbol ... Ponowne odblokowanie trybu
konfiguracji mozliwe jest poprzez lokalng obstuge za pomoca wskaznika lub zdalnie.

Blokowanie za pomoca przyciskéw: Tryb konfiguracji jest blokowany przez jednoczesne
wcisniecie przyciskéw +, -i E . Blokada jest sygnalizowana na wyswietlaczu przez symbol .
Ponowne odblokowanie trybu konfiguracji mozliwe jest tylko poprzez jednoczesne wcisniecie
przyciskéw +, -i E . W tym przypadku nie mozna wytaczy¢ blokady zdalnie.

Dostep do parametréw w trybie odczytu jest mozliwy zawsze, réwniez podczas aktywnej blokady.

Wocisnac jednoczesnie przyciski +i-i E

Na wskazniku ukazuje sie SYMBOL BLOKADY.
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11.5.2 Odblokowanie trybu konfiguracji

W przypadku préby zmiany parametréw podczas, gdy tryb konfiguracii jest zablokowany,
automatycznie pojawia sie Zadanie wytaczenia blokady. Opcje odblokowania trybu konfiguracji:

"unlock parameter [kod dostepu]"(0A4): Odblokowanie trybu konfiguracji wykonujemy poprzez
wprowadzenie kodu dostepu 100.

Odblokowanie za pomoca przyciskéw: Po jednoczesnym wcisnieciu przyciskéw +i-iE
pojawia sie zadanie wprowadzenia kodu dostepu. 100

Woeisnac jednocze$nie przyciski + i-i E

Wprowadzi¢ kod dostepu i potwierdzi¢ weciskajac E.

Uwaga!

@ Zmiana niektérych parametréw, takich jak na przyktad wszystkie ustawienia czujnika, wptywa
na liczne funkcje catego systemu pomiarowego, a w szczegdlnosci na doktadnosc.
W normalnych warunkach nie ma potrzeby zmiany tych parametréw, w zwigzku z czym sg one
zabezpieczone specjalnym kodem, znanym tylko pracownikom serwisu Endress+Hauser.
W przypadku jakichkolwiek pytad prosimy o kontakt z lokalnym oddziatem E+H.

Funkcja ta stuzy do wyswietlania odlegtosci mierzonej w jednostkach zdefiniowanych w funkciji
"distance unit [jednostka odlegtosci]"(0C5).

Funkcja ta stuzy do wySwietlania poziomu mierzonego w jednostkach zdefiniowanych w funkcji
"distance unit [jednostka odlegtosci]"(0C5).
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60

odlegto$é mierzona (0A5)

poziom mierzony (0A6)

Funkcja ta umozliwia zalaczanie i wytaczanie okna detekcji oraz resetowanie aktualnego okna
detekgji.

Jesli funkcja ta jest zataczona, zdefiniowane jest okno otaczajace aktualne echo pochodzace

od powierzchni produktu (typowy zakres: od 1 do 2.5 m; w zalezno$ci od parametréw aplikacji).
Okno detekcji przemieszcza sie zawsze wraz ze wzrostem lub opadaniem poziomu echa
pochodzacego od powierzchni produktu.

Echa wystepujace poza granicami okna detekcji sa przez okreSlony czas ignorowane.

Opcje wyboru:

m off [wyl.]
® on [zat.]

m reset [kasowanie]
Po wybraniu tej opcji, aktualne okno jest resetowane, echo pochodzace od powierzchni produktu
jest wyszukiwane w obrebie catego zakresu pomiarowego i definiowane jest nowe okno
otaczajace aktualnie wykryte echo pochodzace od powierzchni produktu.
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11.9 Funkcja "application par. [param. aplikacji]" (0A8)

Funkcja ta stuzy do wskazania czy zmienione zostato ktéres z ustawienl zaleznych od parametréw
aplikaciji tj. "tank shape |[typ zbiornika]"(002), "medium property [typ medium]|"(003)

i "process cond. [warunki procesowe]"(004).

Przyktadowo, jesli zmieniono ustawienie w funkcji "output damping [ttumienie wyjsciowe|"(058),
w funkcji "application par. [param. aplikacji]" wskazywana jest opcja "modified [zmienione]".

Opcje wyboru:
= not modified [bez zmiany]
m modified [zmienione]

U Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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12 Grupa funkcji "system parameters [parametry systemowe]" (0C)

12  Grupa funkcji "system parameters
[parametry systemowe]" (0C)

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie numeru znacznika.

Wprowadzenie:
® 16 znakéw alfanumerycznych

12.2 Funkcja "protocol+sw-no. [protokoét+wer. oprogr.]" (0C2)

Funkcja ta umozliwia wyswietlenie typu protokotu oraz wersji sprzetowej i oprogramowania:
Vxx.yy.zz.prot.

Wskazanie:

XX: Wersja sprzetowa

yy: wersja oprogramowania

zz: weryfikacja oprogramowania

12.3 Funkcja "serial no. [nr seryjny]" (0C4)

Funkcja ta stuzy do wySwietlania numeru identyfikacyjnego przyrzadu.
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12.4 Funkcja "distance unit [jednostka odlegtosci]" (0C5)

Funkcja ta umozliwia wybdr jednostki odlegtodci.

Opcje wyboru:
=m

mft

= mm

m inch

Wptyw dokonanego ustawienia
W przypadku wyboru opcji "m" lub "mm": "dla funkcji "format display [format wskazania]"(094)
mozliwy jest wytacznie wybdr ustawienia "decimal [dziesietny]".

Zmianie ulegaja jednostki nastepujacych parametréw:
m empty calibr. [kalibr. "pusty"] (005)

m full calibr. [kalibr. "petny"] (006)

m safety distance [strefa bezpiecz.] (015)

m input level [poziom wejSciowy] (044)

m diameter vessel [Srednica zbiornika] (047)

m range of mapping [zakres mapowania] (052)
m cust. tank map [mapa zbiornika uzytk.] (055)
m offset [przesuniecie] (057)

m simulation value [warto$¢ symul.] (066)

m measured dist. [odlegto$¢ mierzona] (0A5)

m measured level [poziom mierzony] (0A6)

12.5 Funkcja "temperature unit [jedn. temp]" (0C6)

Funkcja ta stuzy do wyboru jednostki temperatury.

Opcje wyboru:
m °C
m °F

Zmianie ulegaja jednostki nastepujacych funkgcji:

m Funkcja "measured temp. [temp. mierzona]" (030)

m Funkcja "max. temp. limit [maks. limit temp.]" (031)

® Funkcja "max. meas. temp. [maks. temp. mierz.]" (032)
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12 Grupa funkcji "system parameters [parametry systemowe]" (0C)

12.6 Funkcja "download mode [tryb zapisu]" (0C8)

Funkcja ta umozliwia zdefiniowanie, ktére wartosci sa zapisywane w przetworniku w przypadku
przesytania ustawiet konfiguracyjnych przyrzadu za pomocg oprogramowania FieldCare.

Opcje wyboru:

m parameter only [tylko parametry]

® param-cust.map [param.+mapa uzytk.]
® mapping only [tylko mapa]

N Wskazdéwka!
Programowanie tej funkcji nie jest mozliwe bezposrednio za pomoca FieldCare. Wybér ustawienia
jest mozliwy z poziomu okna dialogowego przesytania konfiguracji do przetwornika.

Po uptywie 3 s ukazuje sie nastepujace wskazanie
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13 Grupa funkciji "service [serwis]" (OD)
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13  Grupa funkcji "service [serwis]" (0D)
Ta grupa funkciji stuzy wytacznie do celéw serwisowych.
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14 Analiza sygnatu
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14  Analiza sygnalu

14.1 Krzywa obwiedni echa

Echo impulséw ultradZwiekowych nie tylko zawiera pozadane echo odbite od powierzchni
produktu, ale takze echa zaktdécajace (np. pochodzace od przytaczy zbiornika lub echa wielokrotne).
Celem wyodrebnienia ech zakt6cajacych nalezy wykresli¢ przeksztatcona do postaci logarytmicznej
krzywa amplitudy echa w zalezno$ci od czasu przelotu impulsu ultradZwiekowego.

Wykres ten nazywamy krzywa obwiedni echa.

impuls nadawczy
o okreslonym czasie zaniku

echo zaktécajace emitowane
przez state elementy zbiornika

echo zaklécajace emitowane

——r przez mieszadto

echo zaktécajace emitowane
przez state elementy zbiornika

[e)e)e)
000

echo odbite

ﬁ/ od powierzchni produktu

amplituda y

»
»

fizyczne odwzorowanie
krzywej obwiedni echa

V¥x czas przelotu

Krzywa obwiedni echa noze by¢ wyswietlona za pomoca grupy funkcji "envelope curve [krzywa

obwiedni echa]" (OE) (patrz str. 52).

W programie FieldCare krzywa obwiedni echa mozna réwniez wyswietli¢ korzystajac z menu

"envelope" [krzywa obwiedni echal:

Lo Pl Erskon
T @PCES DEFH men e s HEO B W

—
)
e

anoory,

[ 0

" [t Tag C Owrd A Owaaly. Pyscslon
T
S 4 IPC v P b
= 4 WD § (D

e
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14.2 Thlumienie ech zakl6cajacych (mapowanie zbiornika)

Prosonic T posiada funkcje thumienia ech zakidcajacych. Zapewniaja one, Ze echo odbite od statych
elementéw znajdujacych sie w zbiorniku, takich jak np. czujniki temperatury, sygnalizatory
poziomu, wystepy, spoiny instalacji itp. nie jest interpretowane jako echo pochodzace

od powierzchni produktu

Celem wyttumienia ech zaktécajacych, nalezy zarejestrowac warto$¢ progowa zalezng od czasu
przelotu (TDT), nazywana réwniez mapa zbiornika. W trakcie procedury analizy sygnatu

wszystkie maksima krzywej obwiedni echa potozone ponizej TDT s3 ignorowane.

[dB]
O —

20 —
mapa uzytkownika

40— konfiguracja w grupach funkgji: "basic setup [ustawienia
podstawowe]"i "extended calibration [kalibr. rozszerzonal"

60 — eche‘i zaktdcajgce

80 —| echo od powierzchni produktu

100 —|

krzywa obwiedni echa odwzorowujgca echa wystepujgce w zbiorniku
120 » [m]

Zalecane jest, aby o ile to mozliwe, mapa zbiornika byta rejestrowana, gdy zbiornik jest pusty.

Wtedy mapa bedzie zawierata wszystkie echa za wyjatkiem echa poziomu.

Ale nawet wtedy, gdy nie mozna oprézni¢ zbiornika podczas uruchomienia przyrzadu, nalezy
wykona¢ mapowanie zbiornika. Wtedy zaleca sie powtdrzenie procedury mapowania

w p6Zniejszym czasie, gdy zbiornik bedzie pusty.

Rejestracja mapy zbiornika wykonywana jest za pomoca grupy funkcji "extended calibration
[kalibracja rozszerzona]" (05). Nalezy wybra¢ opcje "mapping [mapowanie]" korzystajac

z funkcji "selection [opcje wyboru]" (050).
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14.3 FAC (dynamiczna krzywa u$redniona)

[dB]
0 —
20 —
40 FAC (dynamiczna krzywa usredniona)
60 echa; analizie bedzie podlegato echo
] ‘ najbardziej oddalone od FAC
80 —

Dynamiczna krzywa usredniona (FAC) jest podobna do funkcji ttumienia ech zaktécajacych.
Gtéwna réznica polega na tym, ze zapis mapy zbiornika jest wykonywany tylko raz, natomiast
krzywa FAC zawsze automatycznie odwzorowuje aktualne warunki w zbiorniku.

W ten sposéb odwzorowywane sg zmiany ech zaktdcajacych spowodowane np. przez osady.
W przeciwieistwie do mapy zbiornika krzywa FAC moze rejestrowac wytacznie stabe odbicia
zakibcajace.

Krzywa FAC jest zawsze wykorzystywana do analizy sygnatu, nawet wtedy gdy mapa zbiornika
zostanie wylaczona.

Analizie bedzie podlegat sygnat odwzorowujacy echo, najbardziej oddalony od krzywej FAC.
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15 Wykrywanie i usuwanie usterek

15.1 Komunikaty btedéw systemowych

Aktualny btad

Btedy wykrywane przez Prosonic T podczas uruchomienia i pracy przyrzadu sg wyswietlane:

® za pomoca funkcji "measured value [warto$¢ mierzona]" (000)

m za pomocy funkcji "present error [aktualny btad]" (0AO) w grupie funkcji "diagnostics
[diagnostyka]" (0A). Wyswietlany jest tylko btad o najwyzszym priorytecie. W przypadku
wystepowania kilku btedéw, ich komunikaty mozna przewija¢ za pomocg przyciskéw + lub - .

Poprzedni btad

Poprzednio wystepujacy btad jest wyswietlany w funkcji "previous error [poprzedni btad|" (0A1)
w grupie funkcji "diagnostics [diagnostyka]" (0A). Wskazanie tego btedu mozna skasowaé

za pomocg funkcji "clear last error [Kasuj poprzedni btad]" (0AZ2).

Typy btedéw
Typ btedu Symbol Znaczenie
= Sygnat wyj$ciowy przyjmuje warto$¢, ktéra moze by¢ definiowana w funkcji
i "output on alarm [sygnalizacja alarmu]" (010):
Alarm (A) wyswietlany | @ MAX: 110%, 22mA

wsposéb | m MIN:-10%, 3.8mA
ciagly m Hold [Zatrzymanie]: zachowywana jest ostatnia warto$¢
» Wartos¢ definiowana przez uzytkownika

Ostrzezenie (W) Przyrzad kontynuuje pomiar. Wyswietlany jest komunikat btedu.

migajacy
Uzytkownik moze zdefiniowa¢ czy dany btad ma powodowac¢ generowanie alarmu
czy ostrzezenia.

Alarm/Ostrzezenie (E)
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Kody btedéw

74

}od Opis btedu Dziatanie
(na wskazniku)
A101
A102 Funkcja reset;
A110 | Bfad sumy kontrolnej Jesli po wykonaniu funkcji reset alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut
A152 elektroniki
A160
W103 | Inicjalizacja Jesli komunikat nie znika po uptywie kilku sekund: wymieni¢ modut elektroniki
A106 Zapis danych do Prosze czeka¢
przetwornika Komunikat znika po zakoriczeniu procedury transmisji danych do przetwornika
Alll
Al13
All4 Funkcja reset;
Al15 Wadiiwy modut Sprawdzi¢ czy nie wystepuja zaktécenia elektromagnetyczne i wyeliminowac ich
Al121 elekironiki ewentualne przyczyny
A125 Jesli po wykonaniu funkcji reset alarm nadal wystepuje: wymieni¢ modut
A155 elektroniki
Alo4
Al171
ALL6 Btad zapisu danych Sprawdzi¢ podtaczenie
do przetwornika Powtérzy¢ procedure transmisji danych do przetwornika
W153 | Inicjalizacia Odczekflc’ kilka sekund; jesli ostrzezenie utrzymuje sie nadal, wytaczy¢ i ponownie
zataczy¢ przyrzad
A231 | Bfad czujnika Sprawdzi¢ potaczenie, w razie potrzeby wymieni¢ modut HF lub modut elektroniki
A281 Blad czujnika Wymieni¢ czujnik
temperatury
A502 Nleir(.)zpoznany P Wymieni¢ typ czujnika i/lub modut elektroniki
czujnika
W511 Brak fgb’ryczr.lych . Zapisa¢ nowe fabryczne ustawienia kalibracyjne
ustawien kalibracyjnych
A512 | Zapis mapy zbiornika Komunikat alarmu znika po kilku sekundach
A521 f;éi?é:any nowy typ Przywracanie ustawien fabrycznych (reset)
Linearyzacja
W601 }.’rzebleg krzywe] Skorygowac tabele linearyzacji (wprowadzi¢ warto$ci wzrastajagce monotonicznie)
linearyzacji nie jest
monotoniczny
Woél11 Mme] mz? punkty Wprowadzi¢ dodatkowe pary wartosci
linearyzacji
We21 Zafaczona funkcja Whytaczy¢ tryb symulacii [grupa funkcji "output [wyjécie]" (06), funkcja "simulation
symulacji [symulacja]" (065)]
E641 Brak echa od powerzchni Sprawdzi¢ kalibracje podstawowa (patrz str. 26)
produktu w kanale 1
Poziom w zakresie Kom}mika’t alarmu zr.lil.<a nat.Y?hm’ie/ist, gdy poz}om opada ponizej striefy
. . bezpieczefistwa. Istnieje mozliwo$¢ skasowania btedu. [grupa funkcji "safety
E651 | bezpieczeristwa - ryzyko R L . , ) M .
przelania settlngf [ustawienia bezpieczeristwa]" (01), funkcja "ackn. alarm [potwierdz.
alarmu]" (017)]
A661 | Przekroczenie temperatuty pracy czujnika
A671 Ifhezakonc“zona procedura Uaktywnic¢ tabele linearyzaciji
linearyzacji
W81 Warto$¢ pradu poza Wykonaé podstawowa kalibracje;
zakresem sprawdzi¢ linearyzacje
W691 | Wykryto zaktécenia napetniania, aktywna funkcja liniowej charakterystyki przetaczania
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15.2 Bledy aplikacji

Btad Wyijscie Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Wystapit W zalezno$ci od konfiguracji Patrz tabela kodéw Patrz tabela kodéw btedéw (str. 74)
komunikat btedéw (str. 74)
ostrzezenia
lub alarmu.
Wartosé Czy odlegtosé tak Sprawdzi¢ warto$¢ kalibracyjna
mierzona (00) mierzona (008) jest —> "pusty” (005) i warto$¢ kalibracyjna
jest prawidtowa? "pey" (006).
0,
nieprawidtowa ~ 100%
S
S Sprawdzi¢ parametry linearyzacji:
E wartosé oczekiwana —> poziom/rezerwa eksp. (040)
o —> maks. zakres (046)
""""""""" —> $rednica zbiornika (047)
wartos¢ mierzona —> tabela linearyzacjl
0% t nie J
Czy pomiar odbywa tak Czy w funkciji tank shape [typ
Sie w rurze ostonowe;j —> zbiornika] (002) wybrana jest opcja
lub komorze "bypass" [komora poziomowskazowa]
poziomowskazowej? lub "stilling well" [rura ostonowa] ?
nie |,
Moze by¢ tak Wykona¢ mapowanie zbiornika
wykonywana analiza —> —> konfiguracja podstawowa
echa zaktécajacego.
Wartosé Echo zaki6cajace Wykona¢ mapowanie zbiornika

mierzona nie
zmienia sie
podczas
napetniania/
oprézniania
zbiornika

100%

warto$¢ oczekiwana

0%

pochodzace

od statych elementéw
montazowych,
kréécéw lub osadu
na czujhiku

—> konfiguracja podstawowa
W razie potrzeby oczysci¢ czujnik

W razie potrzeby wybra¢ lepsza
pozycje montazowa.

Jesli jest to wymagane z uwagi na
szeroki zakres ech zakldcajacych,
wybraé¢ w funkcji detection window
[okno detekgji] (0A7) ustawienie "off

[wyL]".
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E 641 <
wartos¢ — ~ N
oczekiwana --
0% t

» Wiaczone mieszadto

» Wystepowanie piany

» Czujnik nie ustawiony
réwnolegle do

byta réwnolegta do powierzchni
medium (W szczegdlnosci w
przypadku aplikacji pomiarowych
materiatéw sypkich)

Btad Wyjscie Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Gdy powierzchnia Ostabienie sygnatu (np. Wykonaé mapowanie zbiornika —>
jest niespokojna powodowane burzliwa konfiguracja podstawowa
(np. przy 0% powierzchnia produktu)
napt’e%ni.ani.u, > — - syg},na? ech ) W funkcji process cond. [warunki
oproznianiu, wartos¢ , zaktocajacych jest procesowe] (004) wybra¢ ustawienie
pracy mieszadla), oczekiwana chwilami silniejszy "calm surface [powierzchnia
sporadyf:znie 7 wartos¢ spokojna]" lub "add. agitator
nastepuja mierzona [mieszadto]"
skokowe zmiany
wartosci . . i L
. . Zwigkszy¢ warto$¢ ustawienia
mierzonej o o
do wyzszego 0% e w funkcji "output damping
. [ttumienie wyjSciowe] (058).
poziomu
W razie potrzeby, wybra¢ lepsza
pozycje montazowa i/lub wiekszy
100% czujnik
warto$¢ oczekiwana
warto$¢ mierzona
0% to
Podczas Wielokrotne echa tak Sprawdzi¢ ustawienie w funkcji tank
napetniania/ —> shape [typ zbiornika|, np. "dome
oprézniania _ ceiling [z dachem koputowym]"
zbiornika 100% lub "horizontal cyl [poziomy
nastepuja wartosé zb. cylindryczny]"
skokowe zmiany oczekiwand ~; 4
wartoscl W zakresie okreslonym w funkeji
mierzonej wartoss "blocking dist. [strefa martwa]" (059)
do nizszego mierzona echo nie jest analizowane
poziomu
0% e Jedli jest to mozliwe, nie montowaé
czujnika w osi zbiornika
Zastosowac rure ostonowa
E 641 Echo od powierzchni tak Sprawdzi¢ parametry aplikacji (002),
(zagubienie echa) produktu jest za stabe. v d (003) i (004)
Mozliwe przyczyny:
100% = Burzliwa i ¢
’7 errehmi W razie potrzeby, wybra¢ lepsza
- powierzchnia przy pozycje montazowa i/lub wiekszy
warto$¢ mierzona napetnianiu/ czuinik
opréznianiu Ustawi¢ czujnik tak, aby membrana

powierzchni medium
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Prosonic M

Indeks menu funkcji

Indeks menu funkcji

Grupy funkcji

00 = basic setup [kalibracja podstawowa]. . ............ 13
01 = safety settings [ustawienia bezpieczeristwa] ........ 21
03 = temperature [temperatural. . ... ......c..oueu.n.. 29
04 = linearisation [linearyzacjal . .............c.o.v... 31
05 = extended calibr. [kalibr. rozszerzona]. ............ 39
06 = output [Wyiscie]. . . ..o 45
09 = display [wskaznik]........... ..., 53
0A = diagnostics [diagnostyka]..............ccovu... 55
0C = system parameter [parametry systemowe] ......... 63
OE = envelope curve [krzywa obwiedni echal. .......... 49
Funkcje

000 = measured value [warto$¢ mierzona]. ............ 13
002 = tank shape [typ zbiornika] . ................... 13
003 = medium property [stata dielektr. medium] ........ 14
004 = process cond. [warunki procesowe] . ............ 14
005 = empty calibr. [kalibracja "pusty"] ............... 16
006 = full calibr. [kalibr. "petny"]......... ... ... .... 17
008 = display [wskaznik]........... ..., 17
010 = output on alarm [sygnalizacja alarmu] ........... 21
011 = output on alarm [sygnalizacja alarmu] ........... 22
012 = outp. echo loss [sygnal. utraty echal. ............ 23
013 = ramp %span/min [% przyrost wart. ch-ki/min.].... 24
014 = delay time [czas op6Znienia] .................. 24
015 = safety distance [strefa bezpieczeristwal. .......... 25
016 = in safety dist. [w strefie bezpieczefistwa] ......... 25
017 = ackn. Alarm [potwierdz. alarmu] ............... 27
030 = measured temperature [temp. mierzona] ......... 29
031 = max. temp. limit [maks. limit temp.] ............ 29
032 = max. meas. temp. [maks. temp. mierz.] .......... 29
033 = react. high temp [reakcja na wys. temp.] ......... 30
034 = defect temp. sens. [uszkodz. czujn. temp.]........ 30
040 = level/ullage [poziom/ rezer.eksp.] ............. 31
041 = linearisation [linearyzacja] .. .................. 32
042 = customer unit [jednostka uzytkownika] .......... 36
043 = table no. [nr poz. tabeli]. . .. ....... .. ... ... 37
044 = input level [poziom wejsciowy] ................ 37
045 = input volume [obj. wejsciowa] . ................ 38
046 = max. Scale [maks. zakres] .................... 38
047 = diameter vessel [$rednica zbiornika]............. 38
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050 = selection [opcje wyboru] ...........c.ovuin... 39
051 = check distance [kontrola odlegtodci] . .. .......... 39
052 = range of mapping [zakres mapowania] ........... 40
053 = start mapping [uruch. mapowanial.............. 40
054 = pres. map dist. [zakres rejestracji mapy] .......... 41
055 = cust. tank map [mapa zbiornika uzytk.] .......... 42
056 = echo quality [jakos¢ echa] .................... 42
057 = offset [przesuniecie] . .. ......covveviinn.. 43
058 = output damping [ttumienie wyjSciowe]........... 43
059 = blocking dist. [strefa martwa] ... ............... 43
062 = thres. main val. [gtéwna wart. prog,] ............ 45
063 = fixed current staty prad] ............ ... ..... 46
064 = fixed cur. Value [stata wart. pradu]. . ............ 46
065 = simulation [symulacja] . . ... ..oi i 47
066 = simulation value [warto$¢ symulowanal . ......... 48
067 = output current [prad wyjsciowy]. . .............. 48
092 =language [jezyK]. . .« v ii e 53
093 = back to home [powrét do pozycji "home"] ........ 53
094 = format display [format wskazania] .............. 54
095 = no.of decimals [ilo$¢ poz. dziesietnych] .......... 54
096 = sep. character [separator dziesietny]............. 54
097 = display test [test wskaznika]................... 54
0AQ = present error [aktualny btad] .................. 56
OA1 = previous etror [poprzednibtad] ................ 56
0A2 = clear last error [kasowanie poprz. btedu] ......... 56
OA3 =1eSet vttt e 57
0A4 = unlock parameter [kod dostepu]. ... ............ 58
0A5 = measured dist. [odl. mierzonal................. 59
0A6 = measured level [poziom mierzony].............. 59
0A7 = detection window [okno detekcji] .............. 60
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