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Micropilot M FMR230/231/240/244/245

Radarowy pomiar poziomu

Inteligentne sondy do bezkontaktowego pomiaru poziomu

cieczy, past i szlaméw

FMR 230

_,,./

/ < C

FMR 240

Zastosowanie

Micropilot M jest przeznaczony do ciagtego, bezkontak-
towego pomiaru poziomu cieczy, past, szlaméw i mate-
riatéw sypkich.

Zmiany wtasciwosci produktu, temperatury i ci$nienia,
jak réwniez gazowanie cieczy i opary nad jej powierz-
chnig nie majg wpltywu na przebieg i jako$¢ pomiaru.

m FMR 230 stuzy do pomiaru poziomu

w zbiornikach procesowych i buforowych.
= FMR 231 jest stosowany w warunkach wymagajacych
wysokiej odporno$ci chemicznej. Dostepny réwniez
w wykonaniach higienicznych.
FMR240 stuzy do pomiaru poziomu m.in. w zbiorni-
kach magazynowych. Mata antena stozkowa (40mm)
jest rozwigzaniem dla niewielkich zbiornikéw. Antena
falowodowa pozwala na pomiar w lezacych zbiorni-
kach cylindrycznych.
FMR244 taczy zalety wersji przetwornika z mata
anteng stozkowa oraz wysokiej odpornosci chemicz-
nej. Wykonanie z 80 mm anteng stozkowg jest
stosowane do pomiaru poziomu materiatéw sypkich.
FMR245 z ptaska, tatwa w czyszczeniu antena,
pozwala na wykorzystanie pelnej objetosci zbiornika.
Gwarantuje wysoka odpornos¢ chemiczna i jest
dostepny w wykonaniach higienicznych. Moze by¢
stosowany w temperaturach do 200 °C.

TI345F/00/pl/03.09
71082540

3

FMR 231
’ qo o
FMR 244
Cechy i zalety

= Ekonomiczne radary dwuprzewodowe Micropilot M
stanowig atrakcyjna alternatywe dla nurnikéw
i przetwornikéw réznicy cisniedl. Pozwalajg na ogra-
niczenie kosztéw okablowania i s3 w prosty sposéb
wlaczane w istniejace systemy sterowania.

m Pomiar bezkontaktowy, w szerokim zakresie
niezalezny od wiasciwoséci medium.

m Czterowierszowy wyswietlacz gwarantuje tatwa,

intuicyjna obstuge.

Szybkie uruchomienie i diagnostyka za pomoca

dostarczanego nieodptatnie oprogramowania E+H.

m Dwa zakresy czestotliwosci:
pasmo C (FMR230/FMR231)
pasmo K (FMR240/244/245)
pozwalaja wybra¢ odpowiedni przyrzad dla kazdych
warunkéw procesowych.

m Protokoty komunikacji HART, PROFIBUSPAlub
FOUNDATION Fieldbus.

® Mozliwo$¢ pracy w trudnych warunkach
procesowych: 400°C, 160 bar

m Antena pretowa z czeScig nieaktywng: pewny pomiar
w waskich kréécach, pokrytych osadami.

m Zabezpieczenie przed przelaniem i nienaruszalno$¢
bezpieczenistwa SIL2 wg IEC 61508/IEC 61511-1.

» Opcjonalnie: przepust gazoszczelny dla FMR230/
231/240/245 (druga linia obrony).

Endress+Hauser
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Micropilot M

Konstrukcja systemu pomiarowego

Zasada pomiaru

Zasada dziatania Micropilot bazuje na pomiarze czasu przelotu fali elektromagnetycznej pomiedzy punktem
odniesienia (przytacze technologiczne) a powierzchnia produktu. Antena emituje krétkie impulsy mikrofalowe,
ktére po odbiciu od powierzchni cieczy wracaja do anteny, pracujgcej jednoczes$nie jako odbiornik.

Kotnierz: @ i
punktodniesienia [~ ] %
A
v
( ; 20mA Kotnierz:

100% punktodniesienia

D
Gwint
E 1%" BSPT (R 1%")
lub 1" NPT:

F punkt odniesienia
czesc
nieaktywna

L A

N 7 4mA
- 0%

poziommaksymalny ||

LOO-FMR2xxxx-15-00-00-en-001

Wejscie

Powracajace i odebrane przez anteng impulsy mikrofalowe sa przesytane do uktadu elektroniki. Uktad
mikroprocesorowy, bazujac na opatentowanym algorytmie przetwarzania sygnatéw PulseMaster®, w sposéb
jednoznaczny odréznia wiasciwe echo, odbite od powierzchni produktu, od ech zaktdcajacych emitowanych

przez state elementy zbiornika i pracujace mieszadta.
Odlegto$¢ D do powierzchni produktu jest proporcjonalna do czasu przelotu mikroimpulséw:

D=c-t/2,
gdzie ¢ - predko$¢ Swiatta (300.000 km/s).

Informacja o wysokosci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:
L=E-D
Odlegtos¢ "E" podawana jest od punktu odniesienia (dolnej powierzchni przytacza technologicznego).

Micropilot posiada funkcje trumienia ech zakt6cajacych. Zapewniaja one, Ze echo odbite od statych elementéw
wewnetrznych zbiornika, takich jak np. czujniki temperatury, sygnalizatory poziomu, wystepy, drabinki, itp.
nie jest interpretowane jako echo pochodzace od powierzchni produktu.

Wyjscie

Micropilot jest programowany poprzez wprowadzenie odlegtosci E (=zbiornik pusty), odlegtosci F (=zbiornik
pelny) oraz parametru rodzaju zastosowania, ktérego podanie automatycznie dostraja przyrzad do warunkéw
pomiarowych. W przetwornikach z wyjsciem pradowym, odlegtosci “E” i “F” odpowiadaja warto$ciom pradu
wyjsciowego 4mA i 20mA. Na wyjsciu cyfrowym i wskazniku odpowiadaja poziomowi O % i 100 %.
Funkcja linearyzacji ksztattu zbiornika, bazujaca na wprowadzonej recznie lub pétautomatycznie tabeli
zawierajacej do 32 par wartosci, moze by¢ aktywowana lokalnie lub zdalnie. Pozwala ona na pomiar poziomu
lub objetosci w jednostkach definiowanych przez uzytkownika oraz zapewnia liniowy sygnhat wyjsciowy

w przypadku zbiornikéw cylindrycznych, kulistych i z dnem stozkowym, w ktérych zalezno$¢ pomiedzy
poziomem produktu a jego objetoscia nie jest liniowa.

Endress+Hauser



Micropilot M

Uktad pomiarowy Przetwornik pomiarowy

Micropilot M moze by¢ montowany swobodnie w zbiornikach, jak réwniez w rurach ostonowych

i komorach poziomowskazowych.

Przyrzad posiada wyjscie pradowe 4...20 mA z protokotem HART lub cyfrowe zgodne ze standardem

PROFIBUS-PA lub FOUNDATION Fieldbus.

Wyjscie 4...20 mA, protokét HART

Kompletny uktad pomiarowy sktada sie z:

PLC
- FieldCare - FieldCare
- ToF Tool - FieldTool - ToF Tool - FieldTool
Package Package
CICI0IC ]
Commubox
FXA191/195 ke Adapter serwisowy
e *FXA193
T~~~ *FXA291/ToF Adapter FXA291
Zasilacz *
RMA422
lub RN221N Modut
(wbudoy\{ana operatorsko-
opornosé odczytowy
komunikacyjna) VU331
i T Komunikator HART
FXA191/195
lub
DXR375

Obstuga lokalna

® za pomocg modutu operatorsko-odczytowego VU331,

m za pomoca komputera PC; modutu FXA 193 i programu uzytkowego "ToF Tool - FieldTool Package"
lub "FieldCare". ToF Tool jest programem graficznym Endress+Hauser pracujacym w srodowisku Windows.
Stuzy do obstugi przetwornikéw pomiarowych wykorzystujacych zasade pomiaru czasu przelotu (sondy
radarowe, ultradZwiekowe i mikroimpulsowe). Pozwala na szybkie uruchomienie, diagnostyke, analize
sygnatu, archiwizacje nastaw przetwornika i tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego.

Obstuga zdalna

m za pomocg komunikatora recznego HART DXR 375,

m za pomocg komputera PC, modutu Commubox FXA 191/195 i oprogramowania "ToF Tool - FieldTool
Package" lub "FieldCare".
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Micropilot M

PROFIBUS PA

Do jednego segmentu magistrali mozna podtaczy¢ do 32 przetwornikéw (8 w strefie EEx ia IIC, zgodnie
z modelem FISCO). Segment zasilany jest poprzez element sprzegajacy (segment coupler). Konfiguracja przet-
worhikéw moze by¢ dokonywana zaréwno lokalnie jak i zdalnie. Kompletny uktad pomiarowy sktada sie z:

Komputer PC

Z oprogramowaniem
FieldCare i kartg, PLC
Profibard lub Proficard

segment coupler

— PROFIBUS PA—

1]
Modut Inne §
operatorsko- przyrzady
odczytowy 1 (np. zawory)
VU331 | Adapter serwisowy
: *FXA291/ToF Adapter FXA291
|
) . | FieldCare
Micropilot M |
|
L
LOO-FMxxxxxx-14-00-06-en-001
FOUNDATION Fieldbus

Do jednego segmentu magistrali mozna podtaczy¢ do 32 przetwornikéw (standard lub EEx d).

W strefie EEx ia maksymalna ilo$¢ przetwornikéw zalezy od przyjetych regut i norm dla obwodéw
iskrobezpiecznych (EN 60070-14). Konfiguracja przetwornikéw moze by¢ dokonywana zaréwno lokalnie jak
i zdalnie. Kompletny uktad pomiarowy sktada sie z:

ControlCare
DeltaV

np.
konfigurator FieldCommunicator375/
NI-FBUS

SPS
PLC
API
o [ [ |
zasilacz FF link _
filtr napiecia T |j=fj
FOUNDATION Fieldbus
Inne
przyrzady
(np. zawory)
Modut
operatorsko-- N
odczytowy E N o

Levelflex M

FXA193/291

VU331
Micropilot M U

—_———— e — ]

FieldCare

LOO-FMxxxxxx-14-00-06-en-011
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Zintegrowany system zarzadzania parkiem zbiornikow

Przelicznik zawartosci zbiornika NRF 590 zapewnia mozliwo$¢ kompleksowego monitorowania i obstugi
uktadu czujnikéw rozproszonych na instalacji obiektowej parku zbiornikéw. Dowolna konfiguracja
przyrzaddw takich jak przetworniki radarowe, przetworniki do pomiaru rozktadu temperatur lub temperatury
Sredniej, sondy pojemnosciowe do sygnalizacji poziomu cieczy oraz przetworniki ciSnienia moze by¢
zintegrowana w jeden system pomiaru. Zaimplementowane protokoty, zgodne ze standardami komunikacji
cyfrowej obowigzujacymi w przemystowych systemach pomiarowych, umozliwiajg integracje przyrzadu

Z istniejgcymi systemami zarzadzania zbiornikami magazynowymi. Mozliwos$¢ wspdtpracy z przetwornikami
analogowymi 4...20 mA, cyfrowe wejécia /wyjécia oraz wyjscie analogowe utatwiaja petng integracje uktadu
czujnikéw zainstalowa-nych na zbiornikach. System oparty na sprawdzonej koncepcji iskrobezpiecznej
magistrali HART, gwarantuje maksymalng redukcje kosztéw okablowania, zapewniajac jednocze$nie
maksymalne bezpieczeristwo, niezawodno$¢ i dostepno$¢ informacji technologicznych.

ToF Tool -
FieldTool
Package Micropilot M Prothermo

Program nadzoru
zbiornikéw paliwowych
Fuels Manager

‘L Linia 2-prze-
. wodows HART JF C—
RTU 8t130 8 Przelicznik
fremp e zawartosci
erminal zbiornika
unit) NRF 590
Zasilanie:
16...253 VAC

Przetwornik
ci$nienia

LOO-FMR2xxxx-14-00-06-en-030
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Serwer obiektowy Fieldgate

Zarzgdzanie zasobami zamawiajacego (ang. VMI, Vendor Managed Inventory)

Poprzez wykorzystanie obiektowych serweréw sieciowych Fieldgate oferowanych przez Endress+Hauser

do systemdw monitorowania poziomu zasobéw w zbiornikach i silosach, odbiorcy pétproduktéw moga
udostepnia¢ swoim statym dostawcom informacje o aktualnych stanach magazynowych w dowolnym czasie.
Pozwala to dostawcom m.in. przeja¢ odpowiedzialnos¢ za organizacje zaopatrzenia swoich odbiorcéw poprzez
monitorowanie zadanych pozioméw granicznych i automatyczng koordynacje dostaw. Spektrum mozliwosci
obejmuje opcje od realizacji prostych zamdéwieri poprzez poczte elektroniczng po w pelni zautomatyzowane
procedury logistyczne bazujace na wymianie danych w formacie XML pomiedzy systemami planowania

po obydwéch stronach (dostawca - odbiorca).

Zdalna diagnostyka i konfiguracja punktéw pomiarowych

Serwery obiektowe Fieldgate realizuja réwniez funkcje ostrzezer personelu nadzorujacego o stanach
alarmowych poprzez wiadomosci e-mail lub SMS. W przypadku wystapienia stanu alarmowego lub podczas
standardowych procedur kontrolnych, obstuga serwisowa ma mozliwo$¢ zdalnej diagnostyki i konfiguracji
podtaczonych przetwornikéw pomiarowych (HART lub PROFIBUS) Wystarczy w tym celu wykorzystaé
odpowiednie oprogramowanie narzedziowe (np. ToF Tool - FieldTool Package, FieldCare, ...). Fieldgate
zapewnia transparentna transmisje danych, tj. wszystkie opcje wykorzystywanego oprogramowania dostepne
53 zdalnie. Mozliwos¢ zdalnej diagnostyki i konfiguracji przyrzadéw pozwala wyeliminowac cze$¢ procedur
serwisowych dokonywanych dotychczas lokalnie a pozostate lepiej zaplanowac i przygotowac.

Zdalna konfiguracja / diagnostyka Zdalne monitorowanie
Za pomoca Przegladarka
HART Client: internetowa

- FieldCare

Multidrop-Connector
FXN520

[ Sygnat h
analogowy|

Ethernet
Fieldgate GSM
FXA520 -
——
Fieldgate

FXA520

_______________________________

LO0-FXA520xx-14-00-06-en-009

Wskazéwka!

Maksymalna liczba i typy przetwornikéw obiektowych Endress+Hauser, ktére moga pracowaé w jednej petli
HART Multidrop (konfiguracja wielopunktowa) jest wyliczana za pomoca programu "FieldNetCalc". Opis
programu znajduje sie w Karcie katalogowej TI 400F (Modut przytaczeniowy FXN520). Program moga
Paristwo uzyska¢ w lokalnym biurze Endress+Hauser lub pod adresem internetowym: "www.endress.com
- Download" (Tekst w polu wyszukiwania = "Fieldnetcalc").

Endress+Hauser
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Wielkosci wejsciowe

Warto$¢ mierzona

Wartoscia mierzong jest odlegto$¢ pomiedzy punktem odniesienia (patrz rys. na str. 2) a powierzchnia
produktu.

Obliczenie poziomu cieczy wykonywane jest w oparciu o wprowadzona odlegto$¢ E. Przy pomocy funkcji
linearyzacji, poziom moze by¢ konwertowany na inne wielkosci (masa, objetos¢).

Zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od Srednicy anteny, statej dielektrycznej medium, miejsca montazu oraz
nasilenia ewentualnych ech zakidcajacych.

Maksymalny zakres wynosi:
= 20 m dla Micropilot M FMR23x,
m 40 m dla Micropilot M FMR24x (wersja podstawowa),
70 M dla Micropilot M FMR24x (z dodatkowa opcja F (G), patrz "Kod zamdéwieniowy"),
m 70 m dla Micropilot M FMR250 (dalsze informacje: patrz TI390F/00/pl).

Ponizsze tabele przedstawiaja grupy produktéw i osiagalne zakresy pomiarowe w zaleznosci od zastosowania.
Jesli stata dielektryczna medium nie jest znana, sugerujemy wybdr grupy B lub kontakt z biurem E+H.

Grupa
produktéw DC (€r) Przyktady
A 1,4..1,9 | ciecze nieprzewodzace, np. ciekte gazy')
B 1,9..4 ciecze nieprzewodzace, np. benzen, oleje, toluen, ...
C 4...10 np. stezone kwasy, rozpuszczalniki organiczne, estery, anilina, alkohole, aceton, ...
D > 10 ciecze przewodzace, np. roztwory wodne, rozpuszczone kwasy i tugi
1) Amoniak (NH3) nalezy traktowac jako medium nalezace do grupy A, tj. zawsze stosowac rure ostonowa.
Wskazdéwka!

FMR244 7 anteng 80 mm i dodatkowa opcja F (= advanced dynamics) moze by¢ stosowany do pomiaru
poziomu materiatéw sypkich. Efektywny zakres pomiarowy zalezy od statej dielektrycznej medium, miejsca
montazu oraz nasilenia ewentualnych ech zakiécajacych.

W przypadku Micropilot M FMR244 z anteng 80 mm i dodatkowg opcja F (= advanced dynamics) maksymalny
zakres wynosi 15 m. Zalecane jest stosowanie pozycjonera.

Endress+Hauser



Micropilot M

Zakresy pomiarowe sondy radarowej Micropilot M FMR 230 i FMR 231 w zalezno$ci od typu
zbiornika, panujacych w nim warunkéw oraz rodzaju produktu:

Zbiornik proceso Rura Rura pozio-
Zbiornik magazynowy ) Zbiornik buforowy ) . procesowy , mowsKazo-
Z mieszadtem $migtowym ! ostonowa wa (Bypass)

© ©
=) = 9 = &
0 0 =
I
| I]
s e E I] ] —
I
I
\%_/ \#_/O — — [

Spokojna powierzchnia produktu Niespokojna powierzchnia produktu Burzliwa powierzchnia
(np. sporadyczne opréznianie/ (np. ciagte opréznianie/ napetnianie). (jednostopniowe mieszadto
napenianie). $migtowe, < 60 obr./min.).
FMR230 DN 200, DN 200, DN 200, 2)
. DN 150 DN 250 DN 150 DN 250 DN 150 DN 250 DN 80...250 | DN 80...250
FMR231 | Antena pretowa — Antena pretowa — Antena pretowa — — —
B ¢C b/B €C D B €C D | B €C D|B ¢ D B C D ABCD C,D
5
75 75
10 10 10 10
125
15 15
20 20|20 20 20

ZaKkres pomiarowy [m]

1) Dla produktéw nalezacych do grupy A nalezy stosowac rure ostonowa (20 m) .

2) Pomiar mozliwy dla produktéw z grup A i B przy zastosowaniu rury ostonowej wewnatrz bypass'u.

Endress+Hauser 9



Micropilot M

Zakresy pomiarowe sondy radarowej Micropilot M FMR 240, FMR 244, FMR 245 w zalezno$ci
od typu zbiornika, panujacych w nim warunkéw oraz rodzaju produktu

Wersja standardowa: Wersja z dodatkowa opcja F (G):
D maks. zakres pomiarowy = 40 m . maks. zakres pomiarowy = 70 m

% maks. zalecany zakres pomiarowy = 20 m dla FMR244 z antena 80 mm, w przypadku materiatéw sypkich: 15 m ! 2

1) Wiekszy zakres pomiarowy dla materiatéw sypkich na zyczenie.

2) Pomiar poziomu materiatéw sypkich - z dodatkowa opcja F (= advanced dynamic).
FMR240: 40 mm 50 mm 80 mm 100 mm
FMR244: 40 mm — * 80 mm —
FMR245: — 50 mm 80 mm —
Zbjornik magazynowy A B C D A B C D A B C D A B C D
3 '
) 5
8 8
10 10 10
12
15 15 15 15 15
a B a e o 2
SN -
35
u 40 40 40
Spokojna powierzchnia produktu !
(np. sporadyczne opréznianie/
napetnianie). 70
Zakres pomiarowy [m]

10 Endress+Hauser



Micropilot M

FMR240: 40 mm 50 mm 80 mm 100 mm
FMR244: 40 mm — * 80 mm
FMR245: — 50 mm 80 mm
Zbiornik buforowy B C D B [ D A B Cc D A B Cc D
© -2
l il 25
A 3
4
5 ) 5 5 5
] 75 75 75
n 10 10 10
o - JE :
25
Niespokojna powierzchnia produktu
(np. ciagte opréznianie/ napetnianie). ,
5
Zakres pomiarowy [m]
FMR240: 40 mm 50 mm 80 mm 100 mm
FMR244: 40 mm — 80 mm —
FMR245: — 80 mm —
Zbiornik procesowy B C D B B C D C D
z mieszadtem $migtowym
2 2
25

o

Burzliwa powierzchnia
(jednostopniowe mieszadto
$migtowe, < 60 obr./min.)

Zakres pomiarowy [m]

Endress+Hauser
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Micropilot M

FMR240: 40 mm ... 100 mm
FMR244: 40 mm ... 80 mm
FMR245: 50 mm ... 80 mm
Rura A,B,C,D
ostonowa
——

I

I

[

| 20

[

1)

Zakres pomiarowy [m] !

FMR240: 40 mm ... 100 mm
FMR244: —
FMR245: 50 mm ... 80 mm
Rura pozio- C,D
mowskazo-
wa (Bypass)
20

Wiekszy zakres pomiarowy
- na zyczenie

Zakres pomiarowy [m] !

1) Dla mediéw nalezacych do grup A

i B stosowac Levelflex M z sonda
koncentryczna

12
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Micropilot M

Warunki pracy

Uwaga!

m W przypadku cieczy o powierzchni turbulentnej lub o sklonnosci do pienienia sie, sugerujemy
stosowanie FMR230 lub FMR231. Piana, w zalezno$ci od jej konsystencji, moze absorbowac¢ lub odbija¢
mikrofale od swojej powierzchni. Pomiar jest wéwczas mozliwy w okreslonych warunkach. Stosujac
FMR240/244/245, zalecamy wybér dodatkowej opcji F (G) (patrz kod zaméwieniowy).

m Jezeli nad powierzchnia cieczy wystepuje silne zaparowanie lub kondensacja, efektywny zakres
pomiarowy FMR240 mozZe ulec zmniejszeniu (— prosimy stosowa¢ FMR 230 lub FMR 231).

» Do pomiaru poziomu gazéw o wiasno$ciach absorbeyjnych, takich jak amoniak (NH;) lub niektére
fluoroweglowodory !, sugerujemy stosowanie FMR 230 w rurze ostonowej.

F”

1) Przyktadowe zwiazki: R134a, R227, Dymel 152a.

100%

@D

LO0-FMR2xxxx-17-00-00-de-008

m Poczatkiem zakresu pomiarowego jest miejsce na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala
elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym, pomiar poziomu produktu
ponizej tego punktu nie jest mozliwy.

m W przypadku mediéw o niskiej statej dielektrycznej (grupy A i B), przy niskim poziomie cieczy sygnat echa
pochodzacy od dna zbiornika moze by¢ silniejszy od sygnatu echa odbitego od powierzchni cieczy. Celem
zagwarantowania wiarygodno$ci pomiaru sugerujemy ustawienie punktu zerowego w odlegtosci C powyzej
dna zbiornika (patrz rys. ponizej).

m Teoretycznie, w przypadku stosowania FMR 230/231/240, pomiar poziomu moze by¢ realizowany dopdéki
ciecz nie zetknie sie z koficem anteny. Jednak ze wzgledu na ewentualno$¢ wystepowania korozji i tworze-
nia sie na antenie osadéw zalecamy, aby maksymalny poziom cieczy znajdowat sie co najmniej w odlegtosci
A (patrz rys. poniZej) od korica anteny.
Dla FMR 244/245, maksymalny poziom cieczy powinien réwniez znajdowac sie co najmniej w odlegtosci
A (patrz rys. ponizej) od korica anteny, szczegélnie jezeli wystepuje kondensacja.

m Wielko$¢ minimalnego zakresu pomiarowego B zaleZy od typu anteny (patrz rys. ponizej).

» Srednica zbiornika powinna by¢ wieksza niz D, natomiast jego wysoko$¢ wieksza niz H (patrz rys. ponizej).

A [mm] B [m] C [mm] D [m] H [m]

FMR230/231 50 >0.5 150...300 >1 >1,5

FMR240 50 >0.2 50...250 >0.2 >0.3

FMR244 150 >0.2 50...250 >0.2 >0.3

FMR245 200 >0.2 50...250 >0.2 >0.3

Endress+Hauser
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Micropilot M

Czestotliwos¢ pracy

» FMR230/231: pasmo C
» FMR240/244/245: pasmo K

Z uwagi na kodowane nadawanie ciaggéw impulséw, w tym samym zbiorniku moze pracowa¢ do 8
przetwornikéw Micropilot M.

Moc nadajnika

Srednia gestos¢ mocy emitowanej wigzki:

Srednia gestos¢ mocy
Odlegtosé
maks. zakres pomiarowy = 20 m / 40 m zaKkres pomiarowy= 70 m
1m < 12 nW/cm? < 64 nW/cm?
5m < 0.4nW/cm? < 2.5 nW/cm?

Wyjscie

Sygnat wyjsciowy HART
Kodowanie sygnatu FSK +0.5 mA - zmodulowany czestotliwo$ciowo sygnat cyfrowy natozony na sygnat analo-
gowy
Szybko$¢ transmisji danych | 1200 bodéw
Separacja galwaniczna Tak (Modut WE/WY)
PROFIBUS PA
Kodowanie sygnatu Manchester Bus Powered (MBP)
Szybko$¢ transmisji danych | 31.25 KBit/s, tryb napieciowy
Separacja galwaniczna Tak (Modut WE/WY)
FOUNDATION Fieldbus
Kodowanie sygnatu Manchester Bus Powered (MBP)
Szybko$¢ transmisji danych | 31.25 KBit/s, tryb napieciowy
Separacja galwaniczna Tak (Modut WE/WY)
Sygnat w przypadku usterki Informacja o wystapieniu usterki lub nieprawidtowym pomiarze jest dostepna na:
m wskazniku lokalnym:
— symbol btedu
— prosty komunikat tekstowy
® wyjsciu pradowym, mozliwo$¢ wyboru trybu sygnalizacji usterki (np. wg zaleced NAMUR NE 43).
m interfejsie cyfrowym
Linearyzacja Micropilot M posiada funkcje linearyzacji, umozliwiajaca konwersje wartosci mierzonej na zadany poziom,

objeto$¢ lub mase. Tabele linearyzacji umozliwiajace obliczanie objetosci produktu w zbiornikach
cylindrycznych sa wstepnie zaprogramowane. Pozostate tabele, sktadajace sie z maks. 32 par wartosci moga
by¢ wprowadzane recznie lub pétautomatycznie podczas uruchamiania przyrzadu.

14
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Micropilot M

Protokét komunikacyjny HART
Specyfikacja HART 5
Numer identyfikacyjny producenta 17 (11 hex)

Kod typu urzadzenia

15 (dla FMR230/231) 30 (dla FMR240/244/245)

Numer weryfikacyjny urzadzenia

4 (dla FMR230/231) 5 (dla EMR240/244/245)

Wspierana funkcjonalnosé

= Transmisja blokowa (Burst mode)
= Dodatkowy status transmisji (Additional Transmitter Status)

Pliki opisu urzadzen (DD)

Aktualne pliki oraz informacje dostepne pod adresem:
= www.endress.com
= www.hartcom.org

Obciazenie HART

Min. 250 Q

Zmienne mierzone

Gtéwna warto$¢: poziom lub objetos¢!)

1) zgodnie z konfiguracja

PROFIBUS PA
Wersja profilu 3.0
Numer identyfikacyjny producenta 17 (11 hex)

Wspierana funkcjonalnosé

m [&M (dane identyfikujace urzadzenie i do celéw konserwacyjnych)
m Identification & Maitenance (dla FMR240/244/245 z wersja oprogramo-
wania 01.05.00)

Numer identyfikacyjny

1522 hex

Adresowanie

Za pomoca mikroprzetacznika na przyrzadzie lub oprogramowania
(np. FieldCare)
Ustawienie domy$lne adresu: 126 (do uruchamiania)

Pliki sterownikéw urzadzen (GSD)

Wersja plikéw GSD

Aktualne pliki oraz informacje dostepne pod adresem:
= www.endress.com
= www.hartcom.com

Blokowanie obstugi

Mozliwo$¢ sprzetowej lub programowej blokady urzadzenia

Cykliczna wymiana danych

Warto$ci wyjsciowe

Gléwna warto$¢ (Primary value): warto$¢ mierzona
Dodatkowa warto$¢ (Secondary value): odlegtos¢

Wartosci wejsciowe

Wartos¢ wyswietlana z PLC (Display value)

Endress+Hauser
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Micropilot M

FOUNDATION Fieldbus

Wospierana funkcjonalnos¢

Wielko$ci wyjsciowe

L}
n
n
m Linearyzacja
n
n
L}
n

Wspierana jest nastepujaca funkcjonalnos¢:
Ustawienia podstawowe
Ustawienia bezpieczenistwa
Potwierdzanie alarméw

Rozszerzona kalibracja

Parametry systemowe
Blokowanie parametréw producenta Bloku przetwarzania (TB)

Podstawowe dane Tylko FMR230/231 Tylko FMR240/244/245
ID producenta 452B48 452B48

Typ przyrzadu 100F (hex) 100F (hex)

Adres wezta Ustawienie domySlne: 247 Ustawienie domySlne: 247
Weryfikacja przyrzadu 04 (hex) 05 (hex)

Weryfikacja DD 01 (hex) 01 (hex)

Weryfikacja CFF 01 (hex) 01 (hex)

Wersja testéw kompatybilno$ci 4.61 5.00

(wersja ITK)

Numer certyfikatu ITK IT035500 1T042000

Klasa Link Master (LAS) tak tak

Wybér klasy Link Master / Basic

Device

tak, domyslnie: Basic Device

tak, domyslnie: Basic Device

Wirtualne kanaty wymiany informacji (VCR)

[lo$¢ VCR 24
[lo$¢ obiektéw (Link Objects) w | 24
segmencie urzadzeti wirtualnych

VFD

State wejscia (Permanent entries) | 1
Klient VCR (Client VCRs) 0
Serwer VCR (Server VCRs) 24
Czynne we/wy VCR (Source 23
VCRs)

Bierne we/wy VCR (Sink VCRs) |0
Abonent VCR (Subscriber VCRs) |23
Urzadzenie wysytajace VCR (Pub- | 23

lisher VCRs)

Parametry komunikacyjne (Devise Link Capabilities)

Slot time (czas wykorz. przy 4
wyborze zarzadcy komunikacii)

Min. op6Znienie inter PDU 4
Maks. czas odpowiedzi 10

16
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Micropilot M

Bloki przetwarzania

Blok

Zawarto$¢

Wartosci wyjsciowe

Sensor Block

Blok czujnika - zawiera wszystkie parametry dotyczace
pomiaru

= poziom lub objetosé ! (kanat 1)
m odlegtos¢ (kanat 2)

Diagnsotic Block

Blok diagnostyki - zawiera informacje diagnostyczne

brak wartosci wyjsciowych

Display Block

Blok wskaznika - zawiera parametry umozliwiajace konfi-
guracje wskaznika lokalnego

brak wartosci wyjsciowych

1) zaleznie od konfiguracji Bloku czujnika

Bloki funkcyjne

Blok

Zawartos¢ Ilos¢
blokéw

Czas wykonania | Funkcjonal-
nosé

Resource Block

Blok Zrédtowy - zawiera wszystkie dane jednoz- 1
nacznie identyfikujace urzadzenie obiektowe.
Blok ten stanowi elektroniczna wersje tabliczki
znamionowej przyrzadu.

— rozszerzona

Analog Input 1

Analog Input 2

Blok wejscia analogowego 1 - pobiera dane wejs- 2
ciowe def. przez producenta, wybierane poprzez
numer kanatu; nastepnie udostepnia je na wyjsciu
innym blokom funkcyjnym.

30 ms standard
30 ms

PID Block

Blok PID - petni funkcje regulatora proporcjo- 1
nalno-catkujaco-rézniczkujacego i znajduje uni-
wersalne zastosowanie jako element zamknietej
petli sprzezenia uktadu regulacji w systemach
obiektowych (wtaczajac uktady kaskadowe i ze
sprzezeniem wyprzedzajacym).

80 ms standard

Arithmetic
Function Block

Blok arytmetyczny - blok opracowany w celu 1
umozliwienia tatwego wykorzystywania pows-
zechnie stosowanych w pomiarach funkcji mate-
matycznych. Uzytkownik nie musi posiada¢
umiejetnosci tworzenia réwnan. Algorytm
dziatart matematycznych wymaganych do reali-
zacji danej funkcji jest wybierany przez uzytkow-
nika poprzez odpowiednia nazwe.

50 ms standard

Input Selector
Block

Blok wyboru wejscia - umozliwia wybér maks. 1
czterech wejs¢ i generuje warto$¢ wyjsciowa
zgodnie ze skonfigurowana procedura. Standar-
dowo, blok ten otrzymuje wart. wejsciowe z Blo-
kéw wejscia analogowego. W bloku tym dokony-
wany jest wybér maksymalnej, minimalnej, Sred-
niej i "pierwszej prawidtowej" wartodci sygnatu.

30 ms standard

Signal
Characterizer
Block

Blok charakterystyki sygnatu - posiada dwa 1
moduly, kazdy z wyjSciem odwzorowujacym
nieliniowa funkcje odpowiedniego sygnatu wejs-
ciowego. Funkcja nieliniowa jest okre§lana
poprzez odpowiednia tabele algorytmu zawi-
erajaca 21 arbitralnych par wartosci x-y.

40 ms standard

Integrator Block

Blok catkowania - catkuje zmienna f-kcje w dzie- 1
dzinie czasu lub sumuje warto$ci z Bloku wejscia
impulsowego. Blok catk. moze by¢ wykorzysty-
wany jako licznik sumujacy do chwili wykonania
kasowania lub jako licznik dozowania z mozli-
woscia definiowania wart.zadanej (catkowana lub
sumowana warto$¢ jest poréwnywana z ustawie-
niami warto$ci wstepnej i docelowej, po osiagnie-
ciu ktérych generowany jest sygnat binarny.

60 ms standard

Dodatkowe informacje o blokach funkcyjnych

Bloki funkcyjne z

(typu Instantiable)

implementacja | Tak

[los¢ blokéw typu Instanciable 15

Endress+Hauser
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Micropilot M

Zasilanie

Podtaczenie elektryczne

Przedziat podtaczeniowy

Dostepne sg trzy wersje obudowy przetwornika:
» Aluminiowa obudowa F12 z listwa podtaczeniowa w przedziale elektroniki, dla wersji:
— standardowej,
— EExia.
m Aluminiowa obudowa T12 z oddzielnym przedziatem podtaczeniowym, dla wersji:
— standardowej,
— EExe,
— EEx d,
— EEx ia (z ochrong przeciwprzepieciows, patrz str. 22).
m Obudowa F23 ze stali kwasoodpornej 316L, dla wersji:
— standardowej,
— EExia.

Uktad elektroniki oraz wyjscie pradowe sa separowane galwanicznie od obwodu anteny.

Obudowa F12 Obudowa T12 Obudowa F23
—
(-]
[
Listwa podtaczeniowa
(za szczelng ostong)
[ )
]
—
D
LOO-FMR2xxxx-04-00-00-en-019
Dtawik Typ Zacisk
Standard, EEx ia, IS | M20x1.5 (tw. sztuczne) 5...10 mm
EEx em, EEx nA M20x1.5 (metal) 7...10.5 mm
Zaciski elektryczne Dla zyt o $rednicy 0.5...2.5 mm?

18
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Micropilot M

Oznaczenie zaciskéw

4...20 mA z HART, 2-przewodowe
Przewdd dwuzytowy nalezy podtaczy¢ do zacisk6w
Srubowych w przedziale podtaczeniowym. Zasilacz

alternatywnie

Specyfikacja przewodéw:

m Standardowy przewdd przytaczeniowy jest wystar- ([ et e g;xmt/’fgs
czajacy w przypadku wykorzystywania sygnatu kOpomqksc _ /H Komunikator DXR375
3 3 omunikacyjna
analogowego. Komunikacja z protokotem HART N 2;0 ! o Y

Wwymaga stosowania przewodéw ekranowanych.

Wskazdéwka! |
Przetwornik posiada whudowane obwody 4..20mA[Y|
zabezpieczajace przed odwrotng polaryzacja [l R el it
przytozonego napiecia, przepieciami i zaktéceniami i S :
elektromagnetycznymi (patrz TI241F »Procedury E Zaciski testowe
badania kompatybilnosci elektromagnetycznej«). i (prad wyjsciowy)

Wskazéwka! 112 Uziom
Sposob podtaczenia przelicznika zawarto$ci zbiornika oL L+ i

NRF590 przedstawiony jest w karcie katalogowej
TI374F/00/pl .

LOO-FMxxxxxx-04-00-00-en-015

PROFIBUS PA

Warto$¢ mierzona przesytana jest magistrala
dwuprzewodowa w postaci sygnatu cyfrowego.
Magistrala dostarcza réwniez energie zasilajaca
przetwornik.

Szczeg6towe informacije na temat struktury sieci,
uziemienia i wymaganych komponentéw takich jak
np. przewody magistrali, znajduja sie w odpowiedniej
dokumentacji, np. Instrukcji obstugi BA034S V&
"Guidelines for planning and commissioning
PROFIBUS DP/PA" oraz w wytycznych PNO.

Specyfikacja przewodéw:

Uziom
» Nalezy stosowad ekranowang, skrecong pare zyt, | . — * |
zalecamy przewdd typu A.

LOO-FMxxxxxx-04-00-00-en-022

Wskazéwka!

Szczegbtowe informacje na temat specyfikacji przewodéw: patrz: Instrukcja obstugi BA0O34S "Guidelines for
planning and commissioning PROFIBUS DP/PA", wytycznych PNO Guideline 2.092 "PROFIBUS PA User and
Installation Guideline" oraz IEC 61158-2 (MBP).

FOUNDATION Fieldbus

Warto$¢ mierzona przesytana jest magistrala
dwuprzewodowa W postaci sygnatu cyfrowego.
magistrala dostarcza réwniez energie zasilajaca
przetwornik.

Dalsze informacje na temat sieci Foundation Fieldbus,
takie jak np. wymagane parametry elementéw syste-
mu sieciowego mozna znaleZ¢ w Instrukeji obstugi
BAO13S "FOUNDATION Fieldbus Overview" oraz
w wytycznych FONDATION Fieldbus Guideline.

Specyfikacja przewodéw:
m Nalezy stosowal ekranowang, skrecona pare zyt;
zalecamy przewdd typu A

LOO-FMxxxxxx-04-00-00-en-022

Wskazéwka!
Szczeg6towe informacije na temat specyfikacji przewoddéw: patrz: Instrukcja obstugi BAO13S "FOUNDATION
Fieldbus Overview", wytyczne FONDATION Fieldbus Guideline oraz IEC 61158-2 (MBP).

Z1acze magistrali obiektowej

W przypadku wersji ze ztaczem magistrali obiektowej (M12 lub 7/8"), podiaczenie linii sygnatowej jest
mozliwe bez otwierania obudowy.

Endress+Hauser
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Micropilot M

Rozmieszczenie stykéw w ztaczu M12 (ztacze PROFIBUS PA)

LOO-FMxxxxxx-04-00-00-yy-016

Styk Opis

1 Uziemienie

2 Sygnat +

3 Sygnat -

4 Niepodtaczony

Rozmieszczenie stykéw w ztaczu 7/8" (ztacze FOUNDATION Fieldbus)

Styk Opis
1 Sygnat -
2 Sygnat +
3 Niepodiaczony
4 Uziemienie
LOO-FMxxxxxx-04-00-00-yy-017
Obciazenie (HART) Minimalna rezystancja obcigZenia linii przy wykorzystaniu protokotu HART wynosi 250 Q
Napiecie zasilajace HART
Warto$ci napiecia pomiedzy zaciskami przetwornika:
Napiecie pomiedzy zaciskami
Komunikacja Pob6r pradu
minimalne maksymalne
HART 4 mA 16V 36V
standard
20 mA 75V 36V
4 mA 16V 30V
EEx ia
20 mA 7.5V 30V
4 mA 16V 30V
EEx d
20 mA 1v 30V
strefa Ex 4 mA 16V 30V
zagrozona
wybuchem 20 mA 1nv 30V
pytéw
Stata warto$¢ pradu, 9
ustawiana np. przy standard 11 mA 10V 36V
zasilaniu z fotoogniw
(warto$¢ mierzona
przesytana jest przez EEx ia 11 mA 1ovh 30V
HART)
Stata warto$¢ pradu dla standard 4mA? 16V 36V
HART
Tryb wielopunktowy EEx ia 4mA? 16V 30V
1) Chwilowe min. napiecie podczas zatgczania: 11.4 V

2) Chwilowy pobér pradu podczas zataczania zasilania: 11 mA.

20
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Micropilot M

PROFIBUS PA

Napigcie zasilajace 9V..30v (Ex) Y
9V ...32V (nie Ex)
maks. napiecie 35V

Zaleznos¢ od zmiany polaryzacji | nie

Zgodnoé¢ z FISCO/ENICO tak
wg IEC 60079-27

1) Dla przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem moga istnie¢ dodatkowe ogranicze-
nia. Prosimy zapoznac¢ sie ze wskazéwkami zawartymi w Instrukcji dotyczacej bezpieczeristwa (XA).

FOUNDATION Fieldbus

Napiecie zasilajace 9V..30v (Ex)V
9V ..32V (nie Ex)
maks. napiecie 35V

Min. napiecie urzadzenia (Lift off) | OV

Zalezno$¢ od zmiany polaryzacji | nie

Zgodno$¢ z FISCO/ENICO tak

1) Dla przyrzadéw z dopuszczeniem do pracy w strefach zagrozonych wybuchem mogg istnie¢ dodatkowe ogranicze-
nia. Prosimy zapozna¢ sie ze wskazéwkami zawartymi w Instrukcji dotyczacej bezpieczeristwa (XA).

Wprowadzenie przewodéw

m Diawik: M20x1,5 (dla wersji EEx d: gwinty wewnetrzne)
= Gwinty wewnetrzne: G '/, lub !/, NPT

m PROFIBUS-PA: gniazdo przytaczeniowe M12

m Fieldbus Foundation: gniazdo przytaczeniowe 7/8"

Pobé6r mocy min. 60 mW, maks. 900 mW
Pobér pradu HART
Prad podstawowy 3,6...22 mA, dla trybu wielopunktowej transmisji HART: chwilowy pobér
pradu podczas zatgczania zasilania wynosi 11 mA
Sygnat btedu (NAMUR NE43) konfigurowalny
PROFIBUS PA
Prad podstawowy maks. 13 mA ‘

Prad alarmowy FDE (Fault Disconnection Electronic) | 0 mA

FOUNDATION Fieldbus
Prad podstawowy 15mA
Poczatkowy prad rozruchowy <15mA
Prad alarmowy FDE (Fault Disconnection Electronic) | 0 mA

FISCO
U; 17,5V
I 500 mA,; z ogranicznikiem przepie¢ 273 mA
P, 5,5 W; z ogranicznikiem przepie¢ 1, 2 W
G 5nF
L 0,01 mH

Endress+Hauser
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Micropilot M

Tetnienia sygnatu HART

47...125 Hz: Uss = 200 mV (dla 500 Q)

Szum maks. sygnatu HART

500 Hz...10 kHz: Ueff = 2.2 mV (dla 500 ©)

Zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe

Przetwornik poziomu Micropilot M w obudowie T12 (wersja "D" obudowy, patrz kod zaméwieniowy

na str. 58-70) posiada wbudowane zabezpieczenie przeciwprzepieciowe (ogranicznik przepie¢ 600 V) zgodne
z norma DIN EN 60079-14 i normami badan IEC 60060-1 (impulsy 8/20 us, I = 10 kA, 10 impulséw).

W celu zapewnienia wyréwnania potencjatéw, podtaczy¢ metalowa obudowe Micropilot M do $ciany
zbiornika lub ekranowac bezposrednio za pomoca przewodu.

Doktadnos¢ pomiaru

Warunki odniesienia

m Temperatura = +20 °C +5 °C

m Cis$nienie = 1013 mbar abs. +20 mbar

m Wilgotno$¢ wzgledna (powietrze) = 65 % +20%

m [dealna powierzchnia odbijajaca

m Brak elementéw zakiGcajacych w obszarze wiazki pomiarowej

Maksymalny btad pomiaru Typowy btad w warunkach odniesienia, uwzgledniajacy liniowo$¢, powtarzalnos¢ i histereze:
FMR230, FMR231:
m do 10 m: + 10 mm
m powyzej 10 m: + 0.1 % zakresu pomiarowego
FMR240, FMR244, FMR245:
m nie dla maks. zakresu pomiarowego = 70 m
—do1m:+10 mm
m dla maks. zakresu pomiarowego = 40 m
— do 10 m: + 3 mm
— powyzej 10 m: + 0.03 % zakresu pomiarowego
m dla maks. zakresu pomiarowego = 70 m
— do 1m: + 30 mm
— powyzej 1 m: + 15 mm lub 0.04 % zakresu pomiarowego, wieksza z warto$ci
Rozdzielczo$¢ Cyfrowa / analogowa w % zakresu % 4...20 mA

m FMR230: 1mm / 0.03 % zakresu pomiarowego
m FMR231: Imm / 0.03 % zakresu pomiarowego
m FMR240: 1mm / 0.03 % zakresu pomiarowego
m FMR244: 1mm / 0.03 % zakresu pomiarowego
m FMR245: 1mm / 0.03 % zakresu pomiarowego

Czas reakgji

Czas reakcji uzalezniony jest od konfiguracji przetwornika (min. 1 s). Jest to czas, po ktérym
zmiana poziomu wywotuje zmiane wskazania.

Wptyw temperatury otoczenia

Pomiary wykonane zgodnie z normg EN 61298-3:
m wyjscie cyfrowe (HART, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus):
— FMR24x
typowo Ty: 2 mm/10 K, maks. 5 mm dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
- FMR230
typowo Tx: 3 mm/10 K, maks. 10 mm dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
- FMR231
typowo Tg: 5 mm/10 K, maks. 15 mm dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
m wyjscie pradowe (dodatkowy btad, w odniesieniu do zakresu 16 mA):
— Zero (4 mA)
typowo T: 0,03 %/10 K, maks. 0,45 % dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
— Zakres (20 mA)
typowo Ty: 0,09 %/10 K, maks. 0,95 % dla zakresu temperatur -40 °C...+80 °C
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Micropilot M

Wplyw fazy gazowej

W przypadku wysokich cisnieri, predkos¢ propagacii fali elektromagnetycznej w warstwie gazu / pary wyste-
pujacej nad powierzchnie cieczy maleje. Efekt ten zalezy od rodzaju gazu / pary i jest szczegdlnie silny w zak-
resie niskich temperatur. Prowadzi to do btedu pomiaru, ktéry jest tym wiekszy, im wieksza jest odlegtos¢ po-
miedzy powierzchnia cieczy a punktem odniesienia pomiaru (przytacze technologiczne). W ponizszych tabe-
lach przedstawione zostaty btedy pomiaru wystepujace w przypadku typowych gazéw / par (podane w odnie-
sieniu do odlegto$ci mierzonej: dodatnia warto$¢ btedu oznacza, Ze odlegto$¢ mierzona jest za duza):

Warstwa gazu | Temperatura Cisnienie
°C 1 bar 10 bar 50 bar 100 bar 160 bar
Powietrze 20 0.00 % 0.22 % 1.2% 24 % 3.890 %
Azt 200 -0.01 % 0.13% 0.74 % 1.5% 2.42%
400 -0.02 % 0.08 % 0.52 % 1.1% 1.70 %
Wodér 20 -0.01 % 0.10 % 0.61 % 1.2% 2.00 %
200 -0.02 % 0.05 % 0.37 % 0.76 % 1.23%
400 -0.02 % 0.03 % 0.25% 0.53 % 0.86 %
Warstwa gazu | Temperatura Cisnienie
°C 1 bar 10 bar 50 bar 100 bar 160 bar
Para wodna 100 0.20 % — —
nasycona 180 - 21% - - -
263 — 8.6 % —
310 — — 22 % —
364 — — — — 41.8%
Wskazéwkal
Jesli warto$¢ cisnienia jest stata i znana, powyzszy btad pomiaru mozna kompensowac, np. poprzez
linearyzacje.
Endress+Hauser
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Micropilot M

Warunki pracy: montaz

Wskazéwki ogélne

Wyb6r miejsca montazu

m Zalecana odlegtos¢ (1) pomiedzy $ciang zbiornika
a zewnetrzna ptaszczyzna kré¢ca wynosi: ~1/6
$rednicy zbiornika. Jednak przyrzad w zadnym wy-
padku nie powinien by¢ montowany w odlegtosci
mniejszej niz 30 cm (FMR230/231) lub 15 cm
(FMR240/244/245) od $ciany zbiornika.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (3),
poniewaz powstajace zaktdcenia moga prowadzi¢
do utraty echa.

m Nie montowaé nad strumieniem wlotowym (4).

m W przypadku montazu na otwartej przestrzeni
sugerujemy stosowanie ostony pogodowej (2).
Zabezpiecza ona przyrzad przed bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych i opadéw
atmosferycznych. Prosty montaz i demontaz ostony
zapewnia dostepna obejma zaciskowa (patrz
Akcesoria na str. 71).

Montaz w zbiornikach

m Jezeli jest to mozliwe, nalezy unika¢ montazu
elementéw (1) takich jak czujniki temperatury,
sygnalizatory, itp., wewnatrz wiazki sygnatowej
(patrz Kat wiazki na str. 26).

m Pomiar moze by¢ tez zaktécany przez symetryczne
elementy zbiornika (2), takie jak pierscienie
wzmacniajace, wezownice, uskoki $rednicy, itp.

Metody optymalizacji

m Rozmiar anteny: im wieksza $rednica anteny,
tym mniejszy kat wigzki i poziom zaktdécen.

» Mapowanie: podczas procedury mapowania
zbiornika zapamietywane sg echa zaktécajace
pochodzace od statych elementéw zbiornika.

W trakcie pomiaru echa te s3 eliminowane.

m Ustawienie anteny: patrz "Optymalna pozycja
montazowa"

m Rura ostonowa: skuteczng metoda eliminacji
zaktdéceni jest zastosowanie rury ostonowej lub
anteny falowodowe;j.

m Zastosowanie metalowych ekranéw (3) zamonto-
wanych katowo nad elementami zaktdcajgcymi
zapewnia rozpraszanie odbijanych impulséw mi-
krofalowych a tym samym redukcje ech zaktdca-
jacych.

W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy
o0 kontakt z biurem Endress+Hauser.

{

LOO-FMR2xxxx-17-00-00-xx-001

L00-FMR2xxxx-17-00-00-xx-002

24

Endress+Hauser



Micropilot M

Pomiar w zbiornikach z tworzywa sztucznego

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa sztucznego GRP), impul-
sy mikrofalowe moga réwniez ulega¢ odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika, np. rur metalowych (1),
drabinek (2), krat pomostéw obstugowych (3), itd. W zwiazku z tym, elementy tego typu nie powinny sie
znajdowad w obszarze wiazki pomiarowe;.

LOO-FMR2xxxx- 17-00-00-xx-013

W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress+Hauser.
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Micropilot M

Kat wiazki

Kat wiazki (kat potowy mocy) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktérego gestos¢ promieniowania
fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej (szerokos¢ 3dB). Nalezy pamietad
jednak, ze mikrofale rozchodza sie réwniez poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujacych sie
poza nim. Srednica wiazki W w zaleznosci od typu anteny (kata wiazki a) i odlegtosci pomiarowej D:

Rozmiar anteny FMR230 FMR231 _ =
($rednica anteny
stozkowej 150 mm 200 mm 250 mm Pretowa
Kat wiazki o 23° 19° 15° 30°
Odleglos¢ $rednica wigzki (W) D "
pomiarowa (D) 150 mm 200 mm 250 mm Pretowa
3m 1.22m 1.00 m 0.79m 1.61 m
6m 2.44m 2.0l m 1.58 m 3.22m
9m 3.66 m 3.0lm 2.37m 4.82m
12m 4.88 m 4.02m 3.16m 6.43 m W
15m 6.10m 5.02m 3.95m 8.04m
20 m 8.14m 6.69 m 527 m 10.72 m A1 0000027
Rozmiar anteny FMR240 40 mm 50 mm 80 mm 100 mm
($rednica anteny FMR244 40 mm — 80 mm —
stozkowe) FMR245 — 50 mm 80 mm —
Kat wiazki o 23° 18° 10° 8°
Srednica wiazki (W)
Odlegtos¢ pomiarowa (D)
40 mm 50 mm 80 mm 100 mm
3m 1.22m 0.95m 0.53m 0.42m
6m 2.44 m 1.90 m 1.05m 0.84m
9m 3.66 m 2.85m 1.58 m 1.26m
12m 4.88 m 3.80m 2.10m 1.68 m
15m 6.10 m 4.75m 2.63 m 2.10m
20 m 8.14m 6.34 m 3.50m 2.80 m
25m 10.17 m 7.92m 4.37m 3.50m
30m — 9.50 m 5.25m 4.20 m
35m — 11.09 m 6.12m 4.89 m
40 m — 12.67 m 7.00 m 5.59m
45m — — 7.87 m 6.29 m
60 m — — 10.50 m 8.39m
70 m — — — 9.79m
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Micropilot M

Montaz FMR 230 w zbiorniku
(swobodny)

Optymalna pozycja montazowa

DN150
ANSI 6”

DN200...250
ANSI 8...10”

Montaz standardowy

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych
na str. 24.

m Kotnierz nalezy ustawic¢ tak, aby wybity na nim
znak skierowany byt ku najblizszej $cianie
zbiornika.

m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci
pomiedzy dwoma s3siadujgcymi otworami
kotnierza.

m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna
obrdci¢ 0 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

m Dolna krawedZ anteny stozkowej powinna znajdo-
wac sie wewnatrz zbiornika. Jesli kréciec montazo-
WY jest zbyt wysoki, zalecamy zastosowanie wyd-
tuzenia anteny FAR10.

m Antene stozkowa nalezy ustawi¢ w pozycji
pionowe;j.

LO0-FMR230xx-17-00-00-en-001

kréciec

@D

e =

LO0-FMR230xx-17-00-00-en-002

Rozmiar anteny 150 mm 200 mm 250 mm
D [mm] 146 191 241
H [mm] <205 <290 <380

Endress+Hauser
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Micropilot M

Montaz przetwornika z antena emaliowana

m Nalezy przestrzega¢ zalecerl podanych w punkcie
"Montaz standardowy".

» Uwaga!
Z antena emaliowana nalezy obchodzi¢ sie
ostroznie. Wszelkie uderzenia moga prowadzi¢
do uszkodzenia emalii.

Rozmiar anteny 150 mm 200 mm
D [mm] 145 163
H [mm] <222 <272
Wydtuzenie anteny FAR10

m Diugo$¢ wydtuzenia powinna by¢ tak dobrana, aby
dolna krawedZ anteny znajdowata sie wewnatrz
zbiornika (ponizej zakoticzenia kré¢ca montazo-
wego).

m Jezeli Srednica anteny jest wieksza od $rednicy
kré¢ca, antene z wydtuzeniem montuje sie
od wnetrza zbiornika. Sruby mocujace wydtuzenie
do kotnierza dokreca sie od strony zewnetrznej
po uniesieniu przetwornika. Dtugo$¢ wydtuzenia
powinna zapewni¢ mozliwos$¢ uniesienia
przetwornika na wysoko$¢ min. 100 mm.

m Zalecany moment dokrecania: 10 Nm.

Specjalne wydtuzenie anteny

m Dostepne sa segmenty anteny wygiete pod katem
45° 1ub 90°. Umozliwiaja one montaz przetwor-
nika na pochytych sklepieniach Iub $cianach
bocznych zbiornika.

» Najmniejszy promieti zagiecia segmentu R wynosi
300 mm.

W celu uzyskania dalszych informaciji, prosimy
o0 kontakt z biurem Endress+Hauser.

FMR230
=2 [_J/l/ &b uszczelka

——

@D

kréciec H

pokrycie emaliowe

L00-FMR230xx-17-00-00-en-008

FMR230

>100 m

{
L

L00-FMR230xx-17-00-00-en-003

FMR230

L00-FMR230xx-17-00-00-yy-004
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Micropilot M

Pomiar z zewnatrz przez plastikowe Sciany

zbiornika

m Wymagana stata dielektryczna medium gr > 10.

m Maksymalny poziom cieczy siega 15 cm

od sklepienia zbiornika.

Odlegto$¢ H jest wieksza niz 100 mm.

m Zalecany jest montaz umozliwiajacy dobér
optymalnej odlegtosci H.

m JeZeli jest to mozliwe, nalezy unika¢ miejsc,
w ktérych wystepuje kondensacja lub tworza
sie osady na sklepieniu zbiornika. W przypad-
ku montazu na zewnatrz budynkéw, przestrzen
pomiedzy antena a sklepieniem powinna by¢
zabezpieczona przed opadami atmosferycznymi.

» Optymalny kat b wynosi 15°...20°

m Material, z ktérego wykonany jest zbiornik
powinien posiada¢ niska stata dielektryczng.
Odpowiednie grubosci $ciany podane sa w tabeli.

m Zalecamy stosowanie anteny DN250.

m W stozku wigzki elektromagnetycznej nie moga

znajdowac sie zadne elementy zakt6cajace pomiar.

l«—‘//}/ FMR230 .
_ Sruba

dystansowa

kondensat

i osady ttumig
sygnat
pomiarowy

L00-FMR230xx-17-00-00-en-005

Materiat zbiornika PE PTFE PP Perspex
DK / er 2.3 2.1 2.3 3.1
Optymalna grubos¢ $ciany [mm]') 15.7 16.4 15.7 13.5

1) Inne grubodci $ciany zbiornika sa wielokrotno$ciami warto$ci podanych w tabeli (np. dla PE: 31.4 mm,

47.1 mm, ...)

Endress+Hauser
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Micropilot M

Montaz FMR230
w zbiorniku z izolacja
termiczna

maks. 280° C

©
Wersja wysokotemperaturowa

Q Wersja o rozszerzonym zakresie T (Antena typu M)
temperatur pracy
L (antena typu L)
MAX
MAX Izolacja zbiornika I1zolacja zbiornika

maks. 400° C

L00-FMR230xx-17-00-00-en-019

m W przypadku wysokich temperatur procesu (> 200° C) FMR230 musi by¢ umieszczony w izolacji zbiornika,
aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku promieniowania lub konwekcji ciepta.
m ]zolacja nie moze wystawaé poza poziom oznaczony "MAX" na rysunku.

T
[°Cl A
100

maks. temperatura otoczenia

90
80

FMR230 -##M#H######
(wersja wysokotemperaturowa)

70
60
50
40
30
20
10

—
—_
—
_—
-

=

FMR230 -## L###H#H###
(wersja o rozszerzonym
zakresie temperatur pracy)

—————e ]

I1zolacja zbiornika

O |-
E 60 -20 20 60 100 140 180 220 260 300 340 380 420?2

maks. temperatura przytacza procesowego

[°C]

LOO-FMR2xxxx-05-00-00-en-028

W przypadku temperatur przytacza procesowego (T2) powyzej 80° C, dopuszczalna temperatura otoczenia

(T1) maleje zgodnie z powyzszym diagramem.
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Micropilot M

Optymalna pozycja montazowa

Montaz FMR231 w zbiorniku
(swobodny)

znak na kotnierzu
lub przytaczu gwintowym

3 O O

o o

) o ‘ o
0,0

DN50 DN80...150

ANSI 2” ANSI 3...6”

1% BSPT (R 1%%")
lub
1% NPT

LO0-FMR231xx-17-00-00-en-001

Montaz standardowy
m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych na str. 24
m Koknierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim znak skierowany byt ku najblizszej $cianie zbiornika.

m /nak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci pomiedzy dwoma sasiadujgcymi otworami kotnierza.

m Zastosowac podktadki sprezynujace (1) (patrz rys.).

Uwagal

kotierze. Zalecany moment dokrecania: 60...100 Nm.
m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep

do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

m Wysoko$¢ kré¢ca montazowego nie moze by¢ wieksza niz cze$¢ nieaktywna anteny.

W zaleznosci od temperatury procesu i ciSnienia pracy, sugerujemy okresowe dokrecanie Srub mocujacych

m Antene pretowa nalezy ustawi¢ w pozycji pionowe;.
1
{ ) |
. 3 podktadki
H H sprezynujace
czes$é h tek
‘ | | poczate
nieaktywna czesé ! czesci
| poczatek nieaktywna | nieaktywnej
! czesci !
nieaktywnej
LO0-FMR231xx-17-00-00-en-002
Materiat PPS PTFE
Dlugos$¢ anteny [mm] 360 510 390 540
H [mm] <100 <250 <100 <250
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Micropilot M

Montaz FMR240, FMR244,
FMR245 w zbiorniku
(swobodny)

Optymalna pozycja montazowa

ANSI

DNS50

znak na kotnierzu
lub
przytaczu gwintowy

1%" BSPT (R 1%%"),
G 1%" (FMR 244)
lub
1% NPT

DNB80...150
2" ANSI 3...6”

L00-FMR240xx-17-00-00-en-001

Montaz standardowy FMR240

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych
na str. 24.

m Kohierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim
znak skierowany byt ku najblizszej $cianie
zbiornika.

m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci po-
miedzy dwoma s3siadujacymi otworami kotnierza.

m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna
obréci¢ 0 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

m Dolna krawedZ anteny stozkowej powinna znajdo-

wac sie wewnatrz zbiornika. Jesli kréciec montazo-

Wy jest zbyt wysoki, polecamy zastosowanie wyd-

tuzenia anteny o dtugosci 100 mm. Jesli nie jest to

mozliwe ze wzgledéw mechanicznych, dopusz-

czalna wysokos¢ kré¢ca wynosi maks. 500 mm.

Wskazdéwkal

W przypadku konieczno$ci stosowania wyzszych

kréécéw, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

Antene stozkowa nalezy ustawi¢ w pozycji

pionowej.

oo

Uwagal!
Jedli antena stozkowa nie zostanie ustawiona ideal-
nie pionowo, maks. zakres moze ulec zmniejszeniu

L00-FMR240xx-17-00-00-de-002

Rozmiar anteny DN 40 DN 50

DN 80 DN 100

D [mm] 40 48

75 95

H [mm] <85 <115

<210 <280

Pomiar z zewnatrz przez plastikowe Sciany zbiornika

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych na str. 24.

m Jezeli jest to mozliwe, sugerujemy stosowanie anteny 100 mm.

Materiat zbiornika

PE

PTFE

PP

Perspex

DK / gr

2.3

2.1

2.3

3.1

Optymalna grubo$¢ $ciany [mm]'))

3.8

4.0

3.8

3.3

1) Inne grubosci $ciany sa wielokrotno$ciami wart. podanych w tabeli (np. dla PE: 3.8 mm, 1.4 mm, ...)
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Micropilot M

Montaz standardowy FMR244 - antena 40 mm

Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych

na str. 24.

Kotnierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim
znak skierowany byt ku najblizszej $cianie
zbiornika.

Przyrzad nalezy montowa¢ wytacznie za pomoca
przytacza gwintowego (AF 60). Przestrzega¢ maks.
momentu dokrecania 20 Nm.

Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna
obrdci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep

do wskaznika oraz przedziatu podtgczeniowego.
Zakoriczenie anteny powinno znhajdowac sie
wewnatrz zbiornika. Jesli nie jest to mozliwe

ze wzgledéw mechanicznych, dopuszczalna
wysoko$¢ krééca wynosi maks. 500 mm.
Wskazdowka!

W przypadku konieczno$ci stosowania wyzszych
kréécéw, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.
Antene nalezy ustawi¢ w pozycji pionowe;.

Rozmiar anteny DN 40
D [mm] 39
H [mm] <85

Montaz standardowy FMR244 - antena 80 mm

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych na str. 24.

@D

L00-FMR244xx-17-00-00-de-002

m Kotnierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim znak skierowany byt ku najblizszej Scianie zbiornika.

m Znak znajduje sie bezposrednio pod szyjka obudowy na przepuscie ze stali kwasoodporne;.

® Opcjonalnie: do montazu kotierza moze by¢ stosowana uszczelka nastawna (patrz "Akcesoria")
umozliwiajaca pozycjonowanie przyrzadu (aplikacje pomiaru poziomu materiatéw sypkich).
m W przypadku stosowania obejmy montazowej (patrz "Akcesoria"), przyrzad moze by¢ pozycjonowany

W obejmie (aplikacje pomiaru poziomu materiatéw sypkich).

m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep

do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

H
gD
'///,//2
LOO-FMR244xx-17-00-00-xx-011
Rozmiar anteny 80 mm
D [mm] 80 100 150
H [mm] <500 <500 <500

Endress+Hauser
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Micropilot M

Montaz standardowy FMR245

m Prosimy przestrzega¢ wskazéwek podanych na str. 24.
m Koknierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim znak skierowany byt ku najblizszej $cianie zbiornika.

m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtodci po-miedzy dwoma sgsiadujacymi otworami kotnierza.
m Zastosowac podktadki sprezynujace (1) (patrz rys.).

Wskazéwka!

W zaleznosci od temperatury procesu i ci$nienia pracy, sugerujemy okresowe dokrecanie Srub mocujacych
kotnierze. Zalecany moment dokrecania: 60...100 Nm.

m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

= Antene nalezy ustawi¢ w pozycji pionowe;j.

Uwaga!

Jesli antena nie zostanie ustawiona idealnie pionowo, maks. zakres moze ulec zmniejszeniu.

podkiadki

sprezynujgce

2D

Wskazéwka!

L00-FMR245xx-17-00-00-de-002

W przypadku konieczno$ci stosowania wyzszych kréécédw, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

Rozmiar anteny DN 50 DN 80
D [mm] 44 75
H [mm] <500 <500

34
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Micropilot M

Montaz FMR230, FMR240,
FMR244, FMR245 w rurach
ostonowych

Optymalna pozycja montazowa

znak na kotnierzu
lub
przytaczu kotnierzowym

A O O
O O
) o ‘ © 1% BSPT (R 1%)
e G 1%" (FMR 244)

or
DN&0...150
ANSI 3..6” 1% NPT

L00-FMR230xx-17-00-00-en-006

Montaz standardowy

m Kotnierz nalezy ustawi¢ tak, aby wybity na nim znak znajdowat sie w miejscu wystepowania wycie¢
odpowietrzajacych rury ostonowe;.

m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci pomiedzy dwoma sgsiadujacymi otworami kotnierza.

m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.

m Przetwornik mozna réwniez montowac na rurach z kulowym zaworem odcinajgcym.

m Prosimy réwniez uwzgledni¢ wskazéwki montazowe podane na str. 24.

Zalecenia montazowe dla rur ostonowych

m Rury powinny by¢ wykonane z metalu (bez pokrycia emaliowego, z tworzywa sztucznego na zyczenie).

m Rura powinna mie¢ na catej dtugosci jednakowa $rednice.

» Srednica rury ostonowej nie moze by¢ wieksza niz $rednica anteny.

m Szwy spawalnicze powinny by¢ gladkie i umieszczone w jednej linii z otworami odpowietrzajacymi.

m Ewentualne przesuniecie otworéw wynosi 180° (nie 90°).

m Szeroko$¢ wycie¢ odpowietrzajacych nie moze przekracza¢ 1/10 Srednicy rury ostonowej. Diugos¢ wycie¢
oraz ich ilo$¢ nie maja wplywu na pomiar.

= Srednica anteny powinna odpowiada¢ $rednicy rury ostonowej. Dla rur o $rednicach innych niz dostepna
$rednica anteny (np. 180 mm) sugerujemy zakup anteny o kolejnej, wiekszej $rednicy i jej samodzielne
obciecie (tylko FMR230/FMR240).

m Szczeliny na potaczeniach rur lub zaworu kulowego z rurg nie moga by¢ wieksze niz 1 mm.

m Wewnetrzna powierzchnia rury powinna by¢ gladka (chropowato$¢ Rz < 6.3 um). Zalecamy stosowanie rur
bezszwowych. Polaczenia rur moga by¢ realizowane za pomoca kotnierzy. Nalezy jednak przestrzegad, aby
obydwie rury miaty jednakowa Srednice i byly usytuowane wspétosiowo.

m Nawisy spawalnicze nie moga wnika¢ do wnetrza rury. W przeciwnym wypadku stanowityby Zrdédto
dodatkowych ech zaktGcajacych oraz utatwiatyby tworzenie sie wewnetrznych osadéw.

m W przypadku rur o matych Srednicach, nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage, aby znacznik na kotierzu
przetwornika znajdowat sie w jednej linii ze szczelinami odpowietrzajacymi rury.

Endress+Hauser
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Micropilot M

Przyktady wykonania rur ostonowych

Micr opilot M Micr opilot M ?
FMR240, FMR230, P
FMR244 - 40 mm FMR240, i
FMR244 - 80 mm,
FMR245
znak |
. ZlZ
: ] przytacze gwintowane .
== 1%" BSPT (R1%"), np. kotnierz
— G 1%" (FMR 244) wg DIN 2633
lub 1%2 NPT
j ' rura ostonowa ©
e e z wycieciami 100 %
¢ i o
100 % .
\\ Fl K
\\: 7§\_‘
i <1/109@ rury <1/10@ rury -, Otwér <1/10 $rednicy rury,
LJ LJ }FJ jednostronny lub dwustronny
< €7 T
£ £
o
g g
g s
o © 0 )
g€ e
1 = = =
3 v — ]
;A
op O
L2 krawedzie
otworéw ’
wygtadzone
® » |
zawor kulow — |
i o petnym otvzarciu /—
T~ C)
® - -
- @)
@)
" 7
krawedzie
otworéow — |
wygtadzone —O
C) _ Srednica otwartego zaworu
musi by¢ zawsze zgodna ze $rednica
rury (przekroj bez jakichkolwiek
LT T wystepdw i przewezen)
O
0 %

L00-FMR2xxxx-17-00-00-en-002
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Micropilot M

Montaz FMR230, FMR240, Optymalna pozycja montazowa
FMR245 w komorach
poziomowskazowych
O O
@)
©) @)
QNS
DN8O0...150
ANSI 3...6”
Montaz standardowy
m Kohierz nalezy ustawi¢ tak, aby znajdujacy sie na nim znak byt przesuniety o 90° w stosunku
do umiejscowienia przytaczy komory.
m Znak znajduje sie zawsze w potowie odlegtosci pomiedzy dwoma sgsiadujacymi otworami kotnierza.
m Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep
do wskaznika oraz przedziatu podtaczeniowego.
m Antene stozkowa nalezy ustawi¢ w pozycji pionowe;.
= Pomiar mozna réwniez realizowac przez otwarty zawor kulowy.
m Prosimy réwniez uwzgledni¢ wskazéwki montazowe podane na str. 24.
Zalecenia montazowe dla komér poziomowskazowych
m Komory powinny by¢ wykonane z metalu (bez pokrycia emaliowego lub z tworzywa sztucznego)
» Srednica komory powinna by¢ jednakowa na catej dtugosci
= Srednica anteny powinna odpowiada¢ $rednicy komory . Dla rur o $rednicach innych niz dostepna érednica
anteny (np. 95 mm) sugerujemy zakup anteny o kolejnej, wiekszej $rednicy i jej samodzielne obciecie (tylko
FMR230/FMR240).
m Szczeliny na potaczeniach rur lub zaworu kulowego z rurg nie moga by¢ wieksze niz 1 mm.
m Nalezy liczy¢ sie z redukcja doktadnosci na odcinku okoto +20 cm ponizej gérnego przytacza komory.
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Micropilot M

Przyktady wykonania komér poziomowskazowych.

Micr opilot M
FMR230,
FMR240,

FMR244 - 80 mm,
FMR245

ZBZ 3 i | znak
np. kotierz i
wg DIN 2633

1
_

szczelina
<1 mm

zawor kulowy
o petnym otwarciu

N
i

|
’_l

Zalecana odlegto$¢: min. 400 mm

R, 20cm

. 1T
— 100 % A
> 20cm

Srednica rur powinna

4 o -
by¢ jak najmniejsza ,.\\é
\\7
Nawisy spawalnicze 1T T
nie moga wnikac
do wnetrza komory.
Wewnetrzna
powierzchnia musi
by¢ gtadka.
_ff“/ Srednica otwartego zaworu musi zawsze odpowiada¢
Srednicy rury (przekroj bez jakichkolwiek wystepow
i przewezen)
20cm
T A
20cm

LOO-FMR2xxxx-17-00-00-en-019
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Micropilot M

Warunki pracy: srodowisko

Temperatura otoczenia

Temperatura otoczenia przetwornika: : -40 °C ... +80 °C, -50 °C na zyczenie.

W zakresie temperatur T,<-20 °C i T,>+60 °C funkcjonalno$¢ wskaznika cieklokrystalicznego moze by¢
ograniczona.

Nie nalezy wystawia¢ przetwornika na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. W przypadku montazu
na otwartej przestrzeni zalecamy stosowanie ostony pogodowe;.

Temperatura sktadowania

-40 °C ... +80 °C, -50 °C na Zyczenie.

Klasa klimatyczna

DIN EN 60068-2-38 (test Z/AD)

Stopieri ochrony

m 7 zamknieta pokrywa obudowy: [P65, NEMA4X (wyzszy stopiefl ochrony, np. [P68 na Zyczenie)
m 7 otwartg pokrywa obudowy: [P20, NEMA1 (réwniez dla wskaZnika)
m antena: [P68 (NEMAGP)

Odpornos¢ na wibracje

DIN EN 60068-2-64 / IEC 68-2-64:
® 20...2000 Hz, 1 (m/s%)?/Hz (FMR230/231; EMR240; FMR245; EMR244  anteng 40 mm)
® 20...2000 Hz, 0.5 (m/s%)2/Hz (FMR244 z antena 80 mm)

Czyszczenie anteny

Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. W zaleznosci od charakteru zabrudzen, a szczegdlnie ich statej
dielektrycznej gr, emisja i odbidr fali elektromagnetycznej mogg ulec ostabieniu. Prowadzi to do powstania
dodatkowych btedéw pomiarowych. W zwiazku z powyzszym, jezeli medium ma tendencje do kondensacji
itworzenia osad6w na antenie, zalecamy okresowe czyszczenie anteny. Podczas czyszczenia w spos6b mecha-
niczny lub przy uzyciu weza ci$nieniowego (ewentualnie poprzez opcjonalne ztacze do czyszczenia powie-
trzem), nalezy uwaza¢ by nie spowodowaé uszkodzeti anteny. W przypadku stosowania srodkéw chemicz-
nych, nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ odporno$¢ materiatu anteny i kotnierza na dany $rodek czyszczacy!
Dopuszczalna temperatura kotnierza anteny nie moze zosta¢ przekroczona.

Kompatybilnos§é
elektromagnetyczna

m Odpornos¢ na zaktécenia zgodna z EN 61326, Dodatek A (strefa przemystowa) i zaleceniami NAMUR
NE 21 (EMC).

m Standardowy przewdd przytaczeniowy jest wystarczajacy w przypadku wykorzystywania sygnatu
analogowego. Komunikacja z protokotem HART wymaga stosowania przewodéw ekranowanych.

Warunki pracy: proces

Temperatura procesu /
dopuszczalne ci$nienie pracy

Wskazéwka!
W zaleznosci od wybranego przytacza technologicznego, okreslony zakres pracy moze ulec redukgji. CiSnienia
nominalne (PN) dla kotnierzy podane sa dla temperatury odniesienia 20 °C, , dla kotnierzy wg ASME dla 100
°F. Nalezy uwzgledni¢ zalezno$¢ cisnienie/temperatura.
Dopuszczalne wartosci ci$niel dla wyzszych temperatur mozna znaleZ¢ w nastepujacych normach:
= EN 1092-1: 2001 Tab. 18
Z uwagi na stabilno$¢ temperaturowg stal 1.4435 i 1.4404 naleza do grupy materiatéw 13EO wg EN 1092-
1 Tab. 18. Sktad chemiczny obydwdch materiatéw moze by¢ identyczny.
m ASME B 16.5a - 1998 Tab. 2-2.2 F316
m ASME B 16.52 - 1998 Tab. 2.3.8 N10276
m JIS B 2220
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Micropilot M

Typ anteny Uszczelnienie Temperatura Cisnienie Czesci zwilzane
FMR230 | V | Standard FKM Viton -40°C...+200°C 1 |-1 ... 64 bar |PTFE, uszczelka,
GLT stal k.o. 316L lub
Alloy C4
E Standard | EPDM 40°C ... +150 °C o
K | Standard Kalrez -20°C ... +200°C ")
(Spectrum 6375)
L | Rozszerzony | Grafit -60 °C ... +280°C | -1 ... 100 bar | Ceramika (AL,O5: 99,7%),
zakres Grafit, 316L
temperatur
M | Wersja Grafit -60 °C ... +400 °C | -1 ... 160 bar
wysokotem-
peraturowa
H |Emaliowana |PTFE -40°C ... +200°C |-1... 16 bar |PTFE, emaliowane
1
Kod zaméwieniowy patrz str. 58
1) maks. +150 °C dla mediéw przewodzacych
Przytacze S i il
Typ anteny technologiczne Temperatura Cisnienie | Czesci zwilzane
FMR231 | A, B | PPS — 20°C...+120°C |-1...16 bar | 316L, Viton, PPS
E, F | PTFE Gwint - PVDF -40°C...+80°C |-1..3bar |PVDEF, PTFE
TEM1600
( ) Gwint - metal -40 °C ... +150 °C |-1 ... 40 bar | 316L, PTFE (TEM1600)
Koierz bez pokrycia
Kohnierz z poryciem? -1...16 bar | PTFE (TFM1600)
Tri-Clamp 2" -1...16 bar | 316L, PTFE (TFM1600) !
Tri-Clamp 3" -1...10 bar
Aseptyczne przytacze -1...25bar
mleczarskie
H,]J | PTFE - Gwint - metal -40 °C ... +150 °C | -1 ... 40 bar | 316L, PTFE (TFM4220)
antystatyczna Ko vl
(TEM4220, otnierz bez pokrycia
2% sktadniki | Kotnierz z poryciem? -1 ... 16 bar | PTFE (TFM4220)
przewodzace) (... 232 psi)
1

Kod zaméwieniowy patrz str. 61

1) Materiat na liscie FDA, zgodno$¢ z wymogami USP CLass VI
2) W wersji DN150, 6" ANSI, JIS 150A - konierz antystatyczny PTFE (czarny)

Typ anteny Uszczelnienie Temperatura Cisnienie Czesci zwilzane
FMR240 | V | Standard FKM Viton -20°C ... +150°C |-1...40bar |PTFE, uszczelka,
E | Standard FKM Vi 40 °C 150 °C S10L1ub
tandar iton - .t Alloy C22
GLT
K | Standard Kalrez -20°C ... +150°C
(Spectrum 6375)
T
Kod zaméwieniowy patrz str. 64
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Micropilot M

Typ anteny Uszczelnienie Temperatura Cisnienie Czesci zwilzane
FMR244 | V | Standard, FKM Viton -40°C...+130°C |-1..3bar |PTFE (TFM1600),
bezszczelino- | GLT Viton, PVDF
we pokrycie
PTFE
S | Standard, Silikon -40 °C ... +80 °C PP, Silikon, PBT
pokrycie PP
1
Kod zaméwieniowy patrz str. 66
Typ anteny Uszczelnienie Temperatura Cisnienie Czesci zwilzane
FMR245 | B, C, | Standard, Brak -40°C ... +200°C  |-1 .. 16 bar |PTFE (TFM1600,
F, G | pokrycie FDA) 1) 2)
PTFE
1

Kod zaméwieniowy patrz str. 69

1) Atest 3A-, EHEDG dla przytacza technologicznego Tri-Clamp.
2) Zgodnos¢ z wymogami USP Class VI

Stata dielektryczna medium

® przy montazu w rurach ostonowych: gr> 1,4
® przy montazu swobodnym: gr > 1,9

Endress+Hauser
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Micropilot M

Budowa mechaniczna

Konstrukcja / wymiary Wymiary obudowy
Wymiary przytacza technologicznego i typ anteny - patrz str. 43-47.

maks. 110 65 ) 78

D
- N
s B
Obudowa F12
(aluminium)
85
L00-F12xxxx-06-00-00-en-001
maks. 100 94 65 78
——
=
Cd
(o2}
N [N
- ©
& ~
(-
[—
Obudowa T12 =
(aluminium)
I
85
L00-T12xxxx-06-00-00-en-001
maks. 94 104
o
<
[}
o
S 3

Obudowa F23
(stal k.o. 316l)

L00-F23xxxx-06-00-00-en-001
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Micropilot M

Micropilot M FMR230 - przytacze technologiczne, typ anteny

Wymiary obudowy: patrz str. 42.

R = punkt odniesienia pomiaru

Grupa 30/ kod L
Wersja o rozszerzonym zakresie

Obudowa F12/T12/F23

Grupa 30/ kod M

Wersja wysokotemperaturowa

Grupa 30/ kod H
Antena emaliowana

dla PN 16 (dla PN 40)

1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
: temperatur pracy : o :
1
\ e X @60 X
! A ! I
! I I
1
! @60 ! % :
! | |
1 ~ 1 ol !
I N~ 1 < 1
I N I () | B
I y 1 1
\ @70 : @70 !
! i 1 fﬁ 1 g
! - I — I
[ I I [ I I 1
1ol | ! 1 af | o
R =LV 1 1 1
1
1 : : [ S
1 1 1
1 1 1
[} [} I
! 1 1
! I I
! 1 1
! I I
I I ! (@)
! 1 1
1 1 1
I Q.d | ad |
1 1 1
| @D | @D |
! 1 1
! I I
1
. | : oA
! | |
Antena standardowa L ! o8B
Antena z wydtuzeniem X
: Antena emaliowana
© © | |Rozmiar anteny| 150mm | 200mm
© ® v Amm] 145 163
ol al | ' Bmm] 212 268
—> 1 C [mm] 222 272
1
1
@45 3" Tri-Clamp !
- - ISO 2852 |
- 078
©
©
R —»
od [ 1] ]
- 1
gD o
™,
9 130
Wydtuzenie anteny: ™ Wskazowka!
ditugosci standardowe gD materiat przytacza technologicznego = materiat
L1 =100 mm/200 mm/ anteny stozkowej, odp. cze$ci zwilzanych
300 mm /400 mm przytacza technologicznego
Antena stozkowa Kotnierz wg ANSI B16.5
Rozmiar anteny 80mm | 100mm | 150mm | 200mm | 250mm Kotnierz 3” 4” 6” 8” 10”
L 316L 68 105 185 268 360 b[mm] |239(28.4) | 23.9(31.8)| 254 284 | 302
[mm] Alloy4C 74 119 204 289 379 D [mm] [190.5 (209.5)| 228.6 (254)| 279.4 342.9 | 406.4
d [mm] 75 95 145 190 240 dla 150 Ibs (dla 300 Ibs)
Kotnierz wg EN 1092-1 (DIN 2527) Kolni.erz wg JIS B2220
Kolnierz] DN 80 DN 100 DN 150 DN 200 DN 250 Kotnierz| DN 80 | DN 100 | DN 150 | DN 200 | DN 250
b[mm] | 20(24) | 20 (24) 22 24 26 b[mm] | 18 18 22 22 24
D [mm] | 200 (200)| 220 (235) 285 340 405 D[mm] | 185 | 210 280 | 330 400
dla 10K

LO0-FMR230xx-06-00-00-en-00!
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Micropilot M

Micropilot M FMR231 - przytacze technologiczne, typ anteny
Wymiary obudowy: patrz str. 42.

R = punkt odniesienia pomiaru Obudowa F12/T12/F23

1%"BSPT (R 17%") Kotnierz DN 50...150 Przytacze aseptyczne DN 50
lub 1 7% NPT lub odpowiednik wg DIN 11864-1 form A Przytacze mleczarskie DN 50 2"/3” Tri-Clamg
N 0T T T T T T T T T T T T T T zuszczelnieniem Oring T T T T wg DIN41851 ~~~ "7 iSO 2852
| | dla rur wg DIN 11850 !
1 | '

1
|
Przytacze gwintowane :
1
1
1

23

‘

! Kotnierz
wersja platerowana

K i
el 1
1 1
1 1
3 3 B
- @33 @33
-
0 g g
o 7] [t}
- ~ ~
2 S 2
o ] 9]
©
(]
PPS, antystatyczny PTFE, antystatyczny PTFE
(w potaczeniu z przytaczem
aseptycznym/mleczarskim
DNS50 lub Tri-Clamp,
FDA - TFM 1600)

Diugos¢ czesci nieaktywnej

Kotnierz wg EN 10921 (DIN 2527) odpowiada maksymalnej

Kotnierz| DN 50 DN 80 DN 100 DN 150 wysokosci kré¢ca:
b [mm] 20 20 (24) 20 22 L2= 100 mm /250 mm
D[mm] | 165 200 (200) | 220 285

dla PN 16 (dla PN 40)

Kotnierz wg ANSI B16.5

Kotnierz 2” 3” 4 6” Przytacze Kotnierz | Aseptyczne |Mleczarskie Tri-Clamp
b [mm] 19.1 | 23.9 (28.4) | 23.9(31.8)| 25.4 procesowe| DN 50...150 DN 50 DN 50 27137
a[mm
D [mm] | 152.4 [190.5 (209.5)| 228.6 (254)|279.4 be[Z prZe]pumu a1 445 41 41
dla 150 Ibs (dla 300 |bS) gazoszczelnego
a [mm]
z przepustem 77 80.5 77 77
gazoszczelnym

Kotnierz wg JIS B2220
Kotnierzl DN 50 | DN 80 | DN 100 | DN 150

bimm] | 16 18 18 22
D[mm] | 155 185 210 280
dla 10K

L00-FMR231xx-06-00-00-en-00!
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Micropilot M

Micropilot M FMR240 - przytacze technologiczne, typ anteny

Wymiary obudowy: patrz str. 42.

R = punkt odniesienia pomiaru

f————————
I

Obudowa F12/T12/F23

dla 150 Ibs (dla 300 Ibs)

|
! ! 2"+ 3 Kotni DN 50 ... 150
Przylacze gwintowe wkrecane, kompaktowe | Kotnierz platerowan | > omierz DN 9U...
yha Rgl‘/z” o 1‘/2"?\1PT p | DN 5% 150 Y | Tri-Clamp | lub odpowiednik
| | lub odpowiednik | 1SO 2852 |
| | |
3 : E====N 2 : _ Ef
|
) | -°¢ ¥ ¥ | E{
R =~V T T I
1=10--21=1 % (")* | \=10=21=1
| o |
| |
4 [ - | 4
| |
| ‘ |
| 24 |
@d : =20 : @d
| @D o | @D
| I <OA
! |
Przytacze gwintowe wkrecane I
R1%" lub 1%" NPT 2r+3 |
I Tri-Clamp |
' ISO2852 |\ oinlerz DN 50 .. 150
: ofnierz
SW55 g lub odpowiednik
3 © 4
R
- Antena z wydtuzeniem: —|
- L1 =100 mm -
i —1 9
y BT =ree
- —
24| .24,
@D
Antena stozkowa TA
Rozmiar anteny 40 mm 50 mm 80 mm 100 mm Wskazéwkal
L[ mm] 86 115 211 282 materiat przytgcza technologicznego = materiat
anteny stozkowej, odp. czesci zwilzanych
d[mm] 40 48 75 95 przytacza technologicznego
Kotnierz wg EN 1092-1 (DIN 2527) Kotnierz wg JIS B2220
Kotnierz DN 50 DN 80 DN 100 DN 150 Kotnierz DN 50 DN 80 DN 100 DN 150
b[mm] 18 (20) 20 (24) 20 (24) 22 b[mm] 16 18 18 22
D[mm] 165 (165) | 200 (200) | 220 (235) 285 D[mm] 155 185 210 280
dla PN 16 (dla PN 40) dla 10K
Kotnierz wg ANSI B16.5 Tri - Clamp wg ISO 2852
Kotnierz 2 3” 47 6” Clamp 27 3
b[mm] 19.1 (22.4) 23.9 (28.4) 23.9 (31.8) 25.4 A 64 91
D[mm] | 152.4 (165.1) 190.5 (209.5) 228.6 (254) 2794

L00-FMR240xx-06-00-00-en-006

Endress+Hauser
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Micropilot M

Micropilot M FMR244 - przytacze technologiczne, typ anteny

Wymiary obudowy: patrz str. 42.

Obudowa F12/T12

mm
|
Grupa 20/ KIOd 4 Kod2
__________________________ -
T | | 7
standard | | |
obejma montazowa* opcjonalnie | | |
| | |
| | |
Kotnierz E+H UNI** Kolnierz E+H UNI** '
_ DN8O DN100/ DN150 '
N~ | I
© |
h | | Przytacze gwintowe wkrecane
| | G11/2” ,NPT 1 1/2"
|
TS X ° ' pvDF
K 1
PBT
@ PBT PBT 4’.=
Y9 [le)
« o J 0
© 0 © 3
0 | —— — A, - ~
R > — ] | | s
SW60
PP PP PP
PTFE
R = punkt odniesienia pomiaru (FDA- . . 939
p! p TFM 1600)
odp. dla DN80 PN16 / ASME 3” 150 Ibs / 10K 80 odp. dla DN100 PN16 / ASME 4” 150 Ibs / 10K 100
odp. dla DN150 PN16 / ASME 6” 150 Ibs / 10K 150
@
© <
- ~
(]
e -
0 0 !
© 8‘ @107
0
© ¥ / \ o
By
7 v
7
1 r
o [Te)
®7 o I 575 -
@ 115.6 e
g 115 uszczelka
& 156.2 (Viton)
@ 200 ob
* Obudowa T12: tylko ograniczony montaz
** \Wskazéwka montazowa: Otwory montazowe sg wieksze
ze wzgledu na mozliwos¢ dopasowania rozmiaru. W zwigzku
z tym kotnierz musi zostaé prawidtowo ustawiony wzgledem
przeciwkotnierza przed dokreceniem $rub montazowych.
Kotnierz| DN 100 DN 150
@D 228.6 285
2B 190.5 241.3
@cC 175 240
d 19 23
L00-FMR244xx-06-00-00-en-009
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Micropilot M

Micropilot M FMR245 - przytacze technologiczne, typ anteny
Wymiary obudowy: patrz str. 42.

Obudowa F12/T12/F23
R = punkt odniesienia pomiaru 1 |

R —— —_———————

| |
Grupa 20 / Kod B,F Grupa 20/ Kod C, G

Kotnierz DN 80 ... 150
lub odpowiednik
1

Kotnierz DN 50
lub odpowiednik

—
5

115

.Dg
R—p---1
< <
@©
© 948 ©
- ﬁ 375
TA TA
gD @D
_________ | -
I_ | I 1
| | |
” " I
Er';y?;)cze mleczarskie 'Iz'ri +C?amp DN 80 &
- przytacze mleczarskie Tri-Clamp
wg DIN 11851 wg IS0 2852 wg DIN 11851 wg 1SO 2852
| | I |
| | | |
| | ]
1 | [ |
I | !
©
© -
[ee]
q == q ==
R _> T 7| =3 \Y 1|
i © e
) [<e] N
o 348 3 348 © “’-T
« @A gA Q . 075 | & 075
|-~
A B DA
FMR245 z kotnierzem z pokryciem PTFE (FDA-TFM1600, zg. z USP Class VI):
Atest 3A/EHEDG tylko w potaczeniu z przytaczem sanitarnym Tri-Clamp
Kotnierz wg EN 1092-1 (DIN 2572) Kotnierz wg JIS B220
Kotnierz DN 50 DN 80 DN 100 DN 150 Kotnierz DN50 DN8o DN100 DN150
b [mm] 20 20 20 22 b [ mm] 16 18 18 22
D[mm] 165 200 220 285 D[mm] 155 185 210 280
A[mm] 102 138 158 212 A[mm] 96 127 151 212
dla PN 16 dla 10K
Kotnierz wg ANSI B16.5 Tri-Clamp i przytacze mleczarskie
Kotnierz 2” 3” 4” 6” Tri-clamp 27 3" 47
b [ mm] 19.1 23.9 23.9 25.4 A[mm] 64 91 119
D[mm] 152.4 190.5 228.6 279.4 Przytacze mleczarskie DN 50 DN 80
A[mm] 92 127 158 212 A[mm] 68.5 100
dla 150 Ibs

LOO-FMR245xx-06-00-00-en-006
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Micropilot M

Masa

Micropilot M FMR230 FMR231 FMR240 FMR244 FMR245

Wersja Okoto 6 kg Okoto 4 kg Okoto 4 kg Okoto 2.5 kg Okoto 4 kg
w obudowie + + + +
F121ub T12 masa kotnierza masa kotnierza masa kotnierza masa kotnierza
Wersja Okoto 9.4 kg Okoto 7.4 kg Okoto 7.4 kg Okoto 5.9 kg Okoto 7.4 kg
w obudowie + + + +

F23 masa kotnierza masa kotnierza masa kotnierza masa kotnierza

Materiat m Obudowa:

— wersja F12/T12: odlew aluminiowy (AlSi10Mg), powlekany proszkowo, odporny na wode morska
— wersja F23: stal kwasoodporna 316L

m Okno wziernika: szkto

m Kohierz:
Endress+Hauser dostarcza komierze wg DIN/EN wykonane ze stali kwasoodpornej AISI 316L w gatunku
1.4435 lub 1.4404. Z uwagi na stabilno$¢ temperaturowa stal 1.4435 i 1.4404 naleza do grupy materiatéw
13E0 wg EN 1092-1 Tab. 18. Skfad chemiczny obydwdch materiatéw moze by¢ identyczny.

Przylacze technologiczne

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 58-70.

Wskazéwka!

Materiat przytacza technologicznego = materiat anteny stozkowej, odp. czesci zwilzanych przytacza
technologicznego.

Uszczelka

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 58-70.

Antena

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 58-70.

Wskazdéwka!
Materiat przytacza technologicznego = materiat anteny stozkowej, odp. czesci zwilzanych przytacza
technologicznego.
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Micropilot M

Interfejs uzytkownika

Koncepcja obstugi Wyswietlanie wartosci mierzonych oraz obstuga lokalna przetwornika Micropilot realizowane sg za pomoca
modutu wyswietlacza wyposazonego w przyciski. Dzieki interaktywnym komunikatom pomocy,
czterowierszowy wyswietlacz alfanumeryczny umozliwia szybkie i fatwe zaprogramowanie przetwornika.
Obstuga za pomoca wyswietlacza mozliwa jest réwniez w strefach zagrozonych wybuchem (IS i XP).
Zdalna obstuga realizowana jest za pomoca graficznego oprogramowania narzedziowego, do obstugi
przyrzadéw E+H z grupy ToF, dostarczanego hieodpfatnie wraz z przetwornikiem pomiarowym.
Oprogramowanie, pracujace w Srodowisku Windows, pozwala na petng diagnostyke, konfiguracje, analize
echa oraz archiwizacje nastaw przetwornika pomiarowego.

Wskaznik Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD):

Czterowierszowy, 20 znakéw w kazdym wierszu. Kontrast wskaZnika jest ptynnie regulowany.

Wyswietlacz ciekfokrystaliczny

Symbole

W ENDRESS + HAUSER

VLK

3 przyciski

zatrzask

LOO-FMxxxxxx-07-00-00-en-001

Wskaznik ciektokrystaliczny VU331 mocowany jest za pomoca zatrzasku (patrz rysunek powyzej),
po wcisnieciu ktérego moze zosta¢ wyjety z obudowy przetwornika w celu utatwienia obstugi. Wskaznik
podigczony jest do przetwornika poprzez przewdd o dtugosci 500 mm.

W ponizszej tabeli przedstawione zostaty symbole ukazujgce sie na wskazniku:

Symbol Znaczenie

SYMBOL ALARMU

E Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy przyrzad znajduje sie w stanie alarmu. Jezeli symbol miga, oznacza
to ostrzezenie.

o SYMBOL BLOKADY
Symbol ten ukazuje sie wéwczas, gdy zablokowane s przyciski przyrzadu, tzn. wprowadzony jest kod
zabezpieczajacy, uniemozliwiajacy dokonywanie zmian nastaw urzadzenia.
SYMBOL KOMUNIKACJI
Symbol ten, sygnalizujacy aktywna komunikacje, ukazuje sie wéwczas, gdy realizowana jest transmisja
danych przy uzyciu protokotu HART, PFOFIBUS PA lub Foundation Fieldbus.
. SYMBOL AKTYWNE] SYMULAC]I

s Ten symbol komunikacyjny ukazuje sie wowczas, gdy za pomoca mikroprzetacznika uaktywniona jest
symulacja realizowana poprzez protokét FF.

Endress+Hauser 49



Micropilot M

Elementy obstugi

Przyciski obstugi lokalnej znajduja sie na module wySwietlacza, wewnatrz obudowy przetwornika. Dostepne
s3 po odkreceniu pokrywy z wziernikiem.

Funkcje przyciskow

Przycisk(i) Realizowana funkcja

Przewijanie listy wyboru w gére
+Jup [+
Iub :] Edycja wprowadzanych wartosci

Przewijanie listy wyboru w dét
*
E] Iub :] Edycja wprowadzanych wartosci

j lj lub @ Przemieszczanie sie w lewo w obrebie grupy funkcji

Przemieszczanie sie w prawo w obrebie grupy funkcji

lub Regulacja kontrastu wskaznika LCD

- Blokowanie / odblokowywanie przyrzadu za pomoca przyciskéw
EI i t] i B Po zablokowaniu przyciskéw, nie jest mozliwa lokalna ani zdalna obstuga przyrzadu!
Odblokowanie przyrzadu mozliwe jest po wprowadzeniu kodu dostepu.
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Micropilot M

Obstuga lokalna Obstuga za pomoca wyswietlacza VU331
Modut wyswietlacza VU331 jest wyposazony w trzy przyciski umozliwiajace ustawienie wszystkich funkcji
przyrzadu pomiarowego. Funkcje uporzadkowane sg w logiczne grupy, dzieki czemu uzytkownik moze tatwo
odczyta¢ lub zmieni¢ wymagany parametr. Dzieki funkcji szybkiego programowania, uzytkownik jest
prowadzony krok po kroku przez cata procedure konfiguracji.
Linia informacyjna Pozycja
W ENDRESS + HAUSER
Symbol Wartos$¢ Bargraf Jednostka
mierzona
Grupy funkcji -> Funkcje
e B
@m Sl o)
e
FGOO =~ -] +}—{Fo00]Fo001] F002| F003[F004] ...
o FGo1—LE b t‘mj
+] [FGo2 =+
FG03 J
I FG04 EJ
. [Feos =la
] FGO6 Krzywa
LFGO7 | obwiedni
echa
LO0-FMRxxxxx-07-00-00-en-002
Obstuga za pomoca komunikatora HART DXR375
Wszystkie funkcje przyrzadu moga by¢ zaprogramowane za pomocg komunikatora DXR375.
k3| v @
FMR231: LIC0001
ONLINE
PV S
= HW @
2 SAFETY SETTINGS
3 LINEARISATION
@ 4 EXTENDED CALIB.
5 OUTPUT
= HW m@
| ‘
1 MEASURED VALUE Page
2 TANK SHAPE Up
3 MEDIUM PROPERTY
4 PROCESS COND.
5 EMPTY CALIBR. Page
<
FIELD COMMUNICATOR
LO0-FMR2xxxx-07-00-00-yy-007
Wskazéwka!
Dalsze informacje na temat komunikatora HART dostepne sa w Instrukcji obstugi zawartej w futerale
transportowym DXR375.
Endress+Hauser
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Micropilot M

Obstuga zdalna

Micropilot M moze by¢ programowany i diagnozowany zdalnie przy wykorzystaniu protokotu HART,
PROFIBUS PA lub FOUNDATION Fieldbus. Obstuga lokalna jest réwniez mozliwa.

Obstuga za pomocg ToF Tool

ToF Tool jest programem graficznym, wspétpracujacym z systemami: WinNT4.0, Win2000 i Windows XP.
Przeznaczony jest do obstugi przetwornikéw pomiarowych Endress+Hauser bazujacych na zasadzie pomiaru
czasu przelotu. Program umozliwia szybkie uruchomienie, diagnostyke, analize sygnatu oraz archiwizacje
nastaw przetwornika pomocna przy tworzeniu dokumentacji punktu pomiarowego. ToF Tool dostarczany jest
nieodptatnie wraz z przyrzadem pomiarowym.

ToF Tool oferuje nastepujace funkcje:

m Konfiguracja przetwornikéw w trybie online

m Analiza sygnatu przy pomocy krzywej obwiedni echa

m Tabele linearyzacji (tworzenie, edycja, import i eksport)

m Przesytanie nastaw z i do przetwornika (Upload/Download)
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

Opcje podiaczenia:

m HART przez Commubox FXA191 i interfejs szeregowy RS 232 C komputera

m HART przez Commubox FXA195 i port USB komputera

m PROFIBUS PA przez modut sprzegajacy segment coupler i karte interfejsu PROFIBUS

m FOUNDATION Fieldbus, PROFIBUS PA i HART przez interfejs serwisowy FXA193/FXA291

Wskazdéwka!

W przypadku urzadzen z elektronika FOUNDATION Fieldbus, program ToF Tool umozliwia konfiguracje
parametréw definiowanych przez Endress+Hauser. Do konfiguracji parametréw specyficznych systemu FF
oraz integracji przyrzadu z siecia FF, wymagany jest program konfiguracyjny FF.

FieldCare

FieldCare jest oprogramowaniem narzedziowym Endress+Hauser do zarzadzania zasobami instalacji
obiektowej opartym na technologii FDT. Umozliwia konfiguracje wszystkich przyrzadéw Endress+Hauser
oraz urzadzen firm trzecich wspierajgcych standard FDT. Program wspétpracuje z nastepujacymi systemami
operacyjnymi: WinNT4.0, Win2000 i Windows XP.

FieldCare oferuje nastepujace funkcje:

m Konfiguracja przetwornika w trybie on-line

m Analiza sygnatu za pomocg krzywej obwiedni echa

m Programowanie tabeli linearyzacji

m Przesytanie nastaw z i do przetwornika (upload/download)
m Tworzenie dokumentacji punktu pomiarowego

Opcje podiaczenia:

m HART przez Commubox FXA191 i interfejs szeregowy RS 232 C komputera

m HART przez Commubox FXA195 i port USB komputera

m PROFIBUS PA przez modut sprzegajacy segment coupler i karte interfejsu PROFIBUS
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Micropilot M

Programowanie przetwornika z wizualizacja wprowadzanych parametrow

i+ Eg Communication

=B Matrix group sel.
=B basic setup
Frmeasured value
E3rtank shape
Brmedium property
E3rprocess cond.
Brempty calibr.
E3rfull calibr,
B3 check distance

T& safety ssttings

BB linearisation

T8 sxtended calibr.

T output

BB display

& diagnastics

BB system parameters

IR Devics dats

< |

Offlire:

Lanquage
Ll

Device typs:  Micropilat M measured dist,: 0,000 m Write protack: Mo
Model: FMRZxx Tag: MICROPIL Software rev: 0
Label

4 | WE 47 B 2y Basic Setup Step 1j4

measured value: [0 % £

strument Function:

Datei Bearbeiten  Ansicht  Faworiten  Extras 7

=1
i

Q awick - () - %] [&] T | ) suchen 5" Favorien 6}‘ »

s [ &1 Fie:/11C:fProgrammeEndress tHauseriFidldCar x| [ Wechseinzu | Lnks

Google [Cl~

|Lns gehi'st > () Einstelungen = |@ -

Function "measured value" (000)

Caution!

" antenna extens " (0C9)

Function "tank shape™ (002)

This function is used to select the tank shape.

This function displays the current measured value in the selected unit
(see " customer unit " {042) function). The nurmber of digits after decimal
point can be selected in the " no.of decimals " {095) function

When using an FAR 10 antenna extension, carry out an correction before
the basic setup. The length of the FAR 10 is to be entered in the function

Selection: _
: | of
& [ [ [ [ arbelesplatz 7

Analiza sygnatu za pomoca krzywej obwiedni echa

MicropilotM-en-305

language  File Envelope

OFEE @ DS | w o« mics s

€ OB ¥ B m Y

1<E] Parameters
10,00 Mane [ Value [
measured valus 20047 %
-20.00, measured dist 2793 m
tank shaps dome ceiing
-30.00, medium property unknown
process cond. fast change
40,00, echo qualty 2
2.80 m, -45.00 dB) present FEF 19422 dB
50,00 blocking dist 0130 m
application par ot modiied
50,00 present afmor
000 /\
-80.00, Curves:
S0 Envelope Curve
Map
-100.00, FaC
O FirstEcho
110.00 iin. Echo Quality
F 3 OO® ideal Echo
12000 | |
0.00 050 1.00 150 200 250 300 350 400 m]
- Diata at Cursor Postion Curve Data
Cursor1: Nurnber: 144
g‘;f”'z' 24.05.2002 10,2659
Ideal echo dist: 0.00 d& Time remaining:

[-]

(AT Envelope Curve

@ E 5

MicropilotM-en-306
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Micropilot M

Linearyzacja ksztattu zbiornika

Language File  Table

OIFE ¢ DEE b EEE

Index | input level (m] | input volume (%) | - =
0.000 o0

2 0L.085 1772

3 0129 3765

4 0.194 5.980

5 0.258 8417

i 0323 11.080

7 0.387 13,966 Dish

8 0.452 17.078 bottomns

9 0516 20411 according

10 0.581 23,965 DIN 28011

i 0645 27.7%

12 0710 3,702

13 0774 35 604

14 0.839 39999

15 0.903 44,256

16 0.968 48546

17 1.032 52843 =

18 1.097 57.120

19 1161 B1 348 " P — Al E—r
20 1226 B5 B 22 tml E 15

21 1.290 69538

2 1.355 73409 Empty (E) 2z [m] End Typ (right) Flat =
2 1.419 77.068

24 1.484 80508

25 1548 83727 Full (F) 2 [m] End Typ (left) Flat =
26 1613 86722

27 1677 89.432

28 1742 92038 Diameter (D) B [m]

29 1.806 94360

a0 1671 96.459

31 1935 98,939 Length (L) 5 [l Change Position (F) |25 [m]

32 2.000 100.000

J: SR
K L'J Type: [Horzontal cylindical tarik =] [ Levd Start Volure

@ Automatic & Zem
Fiead iite
l—l —I | Steps: [32 Calculate Table " User Defined £ Calculated
Valume Uit [3 |

[ 4+ [+ Dizgram A Tank,

&= E 5

MicropilotM-en-307
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Micropilot M

Obstuga za pomoca konfiguratora NI-FBUS (tylko FOUNDATION Fieldbus)

Konfigurator NI-FBUS stanowi wygodne Srodowisko graficzne do tworzenia potaczen, petli i zestawieti
wynikajacych z koncepgji fieldbus.

Konfiguracja sieci fieldbus za pomoca NI-FBUS przebiega nastepujaco:

m Przypisanie etykiet segmentom i urzadzeniom

m Nadanie adreséw urzadzeniom

m Tworzenie i edycja blokéw funkcyjnych algorytméw sterowania

» Konfiguracja fabrycznie zdefiniowanych blokéw funkcyjnych przetwornikéw
m Tworzenie i edycja zestawiert

m Odczyt i zapis algorytméw sterowania z/do blokéw funkcyjnych

m Przywotanie procedur Device Description (DD)

m Wyswietlenie menu DD

m Odczyt konfiguracji

m Weryfikacja konfiguracji i poréwnanie jej z wersja zapamietana (zapisana)
» Monitorowanie odczytanej konfiguraciji

m Zamiana urzadzen

m Uaktualnienie konfiguracji urzadzen

m Zapis i wydruk konfiguracji

=% NI-FEUS Fieldbur Configusation Systam [ver 2.3] - interface(-0 : Function Block Apglication]

D Edt Yiew Corfigue Zoom Window e BETE
ST T 5 = T wl [TJOLOCK PO_TETEST
8| =|w| 5D lwE| = [Cco Tme =122 ] [5iveLlmt A @|[n #lc| &l #lalos] & RLOCK P
F &8 rhefacel ) = _
Lo / Mol = Fropartionnd ko
2“»'»«’- Piamester: |HIJ_ & ke
1] Scheduie
4 Furcton Block tepic st
interlacal-0 - I -NIC_AT-FALS_ASD146_0
1 23 EvH_MICROPILDT_M_ITE TEST - ID=452B48100F ITK TEST irstridmasint i
1 RESDURCE_1TE-TEST [RBZ) e "
2] TRANSDUCER_ITK-TEST [TRAL) Block el - Diouble chck o
id ANALDG_INPUT_1_ITE-TEST j&1 mghl chck on e o ot
54 ANALDG_INPUT_2 ITK-TEST J& (AT ::)f.:,fff;fﬁ‘ﬁ,'.:f. )
i m_"r\-!fi‘f[ﬁﬂ] r—d Mhr_‘d‘. and 1o aber
paranetet i the beck.
Jivf e ;[J
PARAWETER "FRIMARY_YALLE_TYPE® =
read dals object _success
PARAMETER TRIMARY VALUE RANGE'
read dala objert  succis
LINK “interfaced0" is cumently idle -
17 owmioadhEmors” |4 *
ot fiEneiTiaiE |
HAstart| 5 oeer £ |[Z4 NIFBUS Frobdous o, R

LOO-fmxxxxxx-20-00-00-en-001
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Micropilot M

Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE

Umieszczajac na przyrzadzie znak CE, Endress+Hauser potwierdza, ze przyrzad spelnia wszystkie stosowne
wymagania Unii Europejskiej.

Dopuszczenia Ex

Patrz: "Kod zaméwieniowy" na str. 58-70.

Atesty sanitarne

(TFM 1600, FDA)
— Atest 3A/EHEDG: tylko w potaczeniu
z przytaczem sanitarnym (Tri-clamp). %

— TFM 1600 spetnia wymogi zgodnosci N G G D G E
2 USP Class VI % s ®
> Y
A >

FMR 231 z antena PTFE (FDA - TEM 1600). -|- F
FMR 245 z kolierzem z pokryciem PTFA OEH oo | ED
13 Ip
‘vé\(’ M€¢»

Vc/

o o
Yny a0

TYPE EL

NOVEMBER 2003

Wskazéwkal
Szczelne przytacza mogg by¢ czyszczone metodami powszechnie stosowanymi w aplikacjach higienicznych,
bez osaidania jakichkolwiek pozostatosci.

Zabezpieczenie
przed przelaniem

Atest WHG (Niemcy). Patrz "Kod zaméwieniowy" na str. 58-70 (patrz ZE244F/00/de).
Poziom bezpieczetistwa SIL 2, dla sygnatu wyjSciowego (patrz SD150F/00/pl "Podrecznik dotyczacy
bezpieczetistwa funkcjonalnego")

Dopuszczenie do stosowania
W przemysle okretowym

Certyfikat GL (Germanisch Lloyd):
— HART, PROFIBUS PA
— za wyjatkiem wersji z anteng falowodowa i wersji wysokotemperaturowej

Inne normy i zalecenia

EN 60529
Stopnie ochrony obudéw (kody IP)

EN 61010

Metody zabezpieczeni przyrzadéw elektrycznych stosowanych do pomiaréw, sterowania, regulacji i procedur
laboratoryjnych.

EN 61326-X

Emisja (urzadzenia klasy B), kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (dodatek A — obszar zaktdceri
przemystowych).

NAMUR

Normy dla urzadzen kontrolno-pomiarowych stosowanych w przemysle chemicznym.

Dopuszczenia RF

R&TTE, FCC

Dyrektywa cisnieniowa (PED)

Rodzina produktéw Micropilot M nie podlega dyrektywie 97/23/EC PED (Wytyczne dotyczace urzadzen
ci$nieniowych).
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy

Micropilot M FMR230 Wyb6ér przyrzadu

Certyfikaty | Strefa EExia EExem/d
| bezpieczna 1S XP
3 Uwaga
: na wyladowania
3 elektrostatyczne!

Antena / E

Uszczelnienie }
| %% ”% - %%
3 VEK L M H VEK L M H VEK L M H

Interfejs cyfrowy HART Eﬂ HART Eﬂ HART Eﬂ

Obudowa

F23

:;zzi':;z;elny gazoszczelny1 ) gazoszczelny1 ) gazoszczelny1 )

LO0-FMR230xx-16-00-00-en-001
| gazoszezelny | = wykonanie standardowe
1) Przepust gazoszczelny przyrzadu zapewnia wyzsze bezpieczefistwo procesowe. Stanowi druga linie obrony pomiedzy przytaczem anteny a Srodowiskiem pro-
cesowym i przedziatem elektroniki (przedziat podtaczeniowy przyrzadu).
Endress+Hauser
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR230
Certyfikaty:

10

20

30

40

N o= T

N O AW

<~mweo —ZEC<cZAHYIO®

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem + WHG
ATEX111/2 G EEx ia IIC T6, IECEx Z0/1

ATEX1I1/2 G EEx ia IIC T6, XA, IECEx Z0/1
Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!

ATEX 11 1/2 G EEx em [ia] IIC T6, IECEx Z0/1
ATEX II 1/2 G EEx d [ia] IIC T6, IECEx Z0/1
ATEX 11 1/2 G EEx ia IIC T6, WHG, IECEx 20/1

ATEX1I1/2 G EEx ia IIC T6, WHG, XA, IECEx Z0/1
Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!

ATEX1I 1/2 G EEx em [ia] [IC T6, WHG, IECEx Z0/1
ATEX 113 GEExnA Il T6

ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 11 3D
FMIS - CLI Div.1 Gr. A-D

FM XP - CLI Div.1 Group A-D

CSA Ogélnego stosowania

CSA IS - CLI Div.1 Group A-D

CSA XP - CLI Div.1 Group A-D

TIIS EEx d [ia] IIC T4

TIIS EEx d [ia] IIC T1

NEPSI Ex ia IIC T6

NEPSI Ex d (ia) IIC T6

NEPSI Ex nAL IIC T6

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Rozmiar anteny:

bez stozka, do montazu w rurze
80mm

100mm

150mm

200mm

250mm

(o R N

Typ anteny; uszczelnienie; temperatura:

FKM Viton; -40°C...200°C; media przewodzace: maks. 150°C
EPDM,; -40°C...150°C

Kalrez; -20°C...200°C; media przewodzace: maks. 150°C
Grafit; -60°C...280°C

Grafit; -60°C...400°C

Enamel; PTFE -40°C...200°C

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

~ Tz oRm<

Przytacze technologiczne; materiak:

CMJ | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN80 PN16 B1; stal k.o. 316L

CNJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN80 PN40 B1; stal k.o. 316L

CcQJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN100 PN16 B1; stal k.o. 316L

CQ5 | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN100 PN10/16; AlloyC4>stal k.o. 316Ti
CRJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN100 PN40 B1; stal k.o. 316L

CWJ | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN150 PN16 B1; stal k.o. 316L

CW5 | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN150 PN10/16; AlloyC4>stal k.o. 316Ti
EWT | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN150 PN16; emalia>stal

CXJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN200 PN16 B1; stal k.o. 316L

EXT Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN200 PN16; emalia>stal

CoJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN250 PN16 BI; stal k.o. 316L

C65 Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C), DN200 PN16; AlloyC4>stal k.o. 316Ti

FMR230-

‘ ‘ ‘ ‘Kod zaméwieniowy (czes¢ 1)
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR230 (ciag dalszy)
Przytacze technologiczne; materiat:

40

50

60

70

80

UK]J
AlJ
AMJ
AP]
AQJ
AV]
AVS5
AVT
A3]
A35
A3T
A5]
A55

KA2
KH2
Kv2
KD2
K52

TL2
uve
YY9

Kotnierz wg ANSI B16.5, 2" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 3" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 3" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 4" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 4" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 6" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5, 6" 1501bs; AlloyC4>stal k.o. 316Ti
Kotnierz wg ANSI B16.5, 6" 1501bs; emalia>stal

Kotnierz wg ANSI B16.5, 8" 1501bs RF; stal k.0. 316/316L
Kotierz wg ANSI B16.5, 8" 1501bs; AlloyC4>stal k.o. 316Ti
Kotnierz wg ANSI B16.5, 8" 1501bs; emalia>stal

Kotnierz wg ANSI B16.5, 10" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotierz wg ANSI B16.5, 10" 1501bs; AlloyC4>stal k.o. 316Ti

Kotierz wg JIS B2220, 10K 80A RF; stal k.o. 316Ti

Kotierz wg JIS B2220, 10K 100A RF; stal k.o. 316Ti
Kotnierz wg JIS B2220, 10K 150A RF; stal k.o. 316Ti
Kotnierz wg JIS B2220, 10K 200A RF; stal k.o. 316Ti
Kotierz wg JIS B2220, 10K 250A RF; stal k.o. 316Ti

Tri-Clamp wg [SO2852 DN70-76.1 (3"); stal k.o. 316Ti
6" 1501bs FF, AlloyC4, Spiilanschl. Flansch ANSI B16.5 NUS
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Wyjscie; obstuga:

4-20mA SIL HART; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
4-20mA SIL HART; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

4-20mA SIL HART; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
PROFIBUS PA; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
PROFIBUS PA; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

PROFIBUS PA; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
FOUNDATION Fieldbus; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizual. obwiedni echa
FOUNDATION Fieldbus; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

FOUNDATION Fieldbus; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Obudowa:

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X

B | F23, stal k.o. 316L, IP65 NEMA4X

C | T12, oddzielny przedziat podiaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X
D

T12, oddzielny przedziat podiaczeniowy, OVP=zabezpieczenie przeciwprzepieciowe,
aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

~zmWmH OO R @ >

-

Wprowadzenie przewodu:

Diawik M20 (EEx d > gwint M20)

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Gniazdo M12

Gniazdo 7/8"

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

O O W N

Opcje dodatkowe:
A | Brak
B | Certyfikat materiatowy 3.1 na czedci zwilzane ze stali k.o. 316L wg EN10204

N | Certyfikat materiatowy 3.1 na czedci zwilzane ze stali k.o. 316L wg EN10204,
NACE MR0175

Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym GL/ABS/NK
Y | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

wv

FMR230-
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Micropilot M

Micropilot M FMR231 Wyb6ér przyrzadu
Certyfikaty Strefa EEx ia EExem/d EExd
bezpieczna IS XP XP
Uwaga Uwaga
na wytadowania na wyladowania
elektrostatyczne! elektrostatyczne!
Antena /
Uszczelnienie
I I I 1 I T
PPS PTFE PPS PTFE PPS PTFE
antyst. antyst. antyst. antyst. antyst.

Interfejs cyfrowy

Obudowa

Przepust
gazoszczelny

1)

gazoszczelny

—

il

1
gazoszczelny

Wymagane
dla EEx em

I

gazoszczelny

gazoszczelny ) | = Standard

L00-FMR231xx-16-00-00-en-001

1) Przepust gazoszczelny przyrzadu zapewnia wyzsze bezpieczefistwo procesowe. Stanowi druga linie obrony pomiedzy przytaczem anteny a Srodowiskiem pro-

cesowym i przedziatem elektroniki (przedziat podtaczeniowy przyrzadu).
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR231

10

20

30

Certyfikaty:

A | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem

F | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem + WHG

1 | ATEX1I1/2 G EEx ia IIC T6, IECEx Z0/1

2 | ATEX1I 1/2 G EExia IIC T6, XA, IECEx Z0/1

Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
5 | ATEX1I 1/2 G EEx d (ia) IIC T6, XA, IECEx Z0/1

Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
6 | ATEX1I 1/2 G EEx ia IIC T6, WHG, IECEx Z0/1

7 | ATEX1I1/2 G EEx ia lIC T6, WHG, XA, IECEx Z0/1
Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
3 | ATEX1I 1/2 G EEx em [ia] [IC T6, IECEx Z0/1
8 | ATEX1I 1/2 G EEx em [ia] IIC T6, WHG, IECEx Z0/1
4 | ATEX1I 1/2 G EEx d [ia] IIC T, IECEx Z0/16
G | ATEX1I 3 GEExnA Il T6, XA,
antena catkowicie izolowana: Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
H | ATEX I 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 11 3D, XA,
antena catkowicie izolowana: Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
S | FMIS - CLI Div.1 Gr. A-D
T | FM XP - CLI Div.1 Group A-D
N | CSA Ogdlnego stosowania
U | CSAIS - CLI Div.1 Group A-D
V | CSA XP - CLI Div.1 Group A-D
L | TIIS EEx d [ia] IIC T4
I | NEPSI Ex ia IIC T6
J | NEPSI Ex d (ia) IIC T6
R | NEPSI Ex nAL IIC T6
Y | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Typ anteny, materiat, dtugos¢, uszczelnienie; dtug. czesci nieaktywnej (maks. wys. krécca):
pretowa, PPS antystatyczny, 360mm, Viton, 316L; 100mm

pretowa, PPS antystatyczny, 510mm, Viton, 316L; 250mm

pretowa, PTFE, 390mm, bez uszczelnieri; 100mm

pretowa, PTFE antystatyczny, 540mm, bez uszczelniesi; 250mm

pretowa, PTFE antystatyczny, 300mm/ 15", bez uszczelnieri; 100mm

pretowa, PTFE antystatyczny, 540mm/21", bez uszczelnieri; 250mm

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

< = T M m W

Przytacze technologiczne; materiat:

GGJ Gwint wg EN10226 R1-1/2; stal k.o. 316L
GGS Gwint wg EN10226 R1-1/2; PVDF

GNJ Gwint wg ANSI NPT1-1/2; stal k.o. 316L
GNS Gwint wg ANSI NPT1-1/2; PVDF

TEJ Tri-Clamp wg ISO2852 DN40-51 (2"); stal k.o. 316L
T Tri-Clamp wg 1SO2852 DN70-76.1 (3"); stal k.o. 316L

MH Przytacze higieniczne wg DIN11851 DN50 PN40; stal k.o. 316L
HE Przytacze aseptyczne wg DIN11864-1 A DN50 dla rur wg DIN11850; stal k.o. 316L

BF Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B) DN50 PN10/16 A; stal k.o. 316L

CH Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN50 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CFK Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN50 PN10/16; PTFE >stal k.o. 316L
BMJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B) DN80 PN10/16 A; stal k.o. 316L

CMJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN80 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
BNJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B) DN80 PN25/40 A; stal k.o. 316L

CNJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN80 PN25/40 B1; stal k.o. 316L
CMK | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN80 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
BOJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B) DN100 PN10/16 A; stal k.o. 316L
cqJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN100 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CQK | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN100 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
BWJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 B) DN150 PN10/16 A; stal k.o. 316L
CWJ | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN150 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CWK | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN150 PN10/16, PTFE (czarny) > stal k.o. 316L
PTFE (czarny) = pokrycie materiatem przewodzacym

FMR231-
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Endress+Hauser

61




Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR231 (ciag dalszy)

30

40

50

60

70

80

Przytacze technologiczne; materiat:

AE]
AEK
AlJ
AMJ
ALK
AP]
AQJ
APK
AV]
AVK

KEJ
KEK
KLJ
KLK
KPJ
KPK
KV]
KVK

YY9

Kotnierz wg ANSI B16.5 2" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 2" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 3" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 3" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 3" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 4" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 4" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 4" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 6" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
Kotnierz wg ANSI B16.5 6" 1501bs; PTFE (czarny) > stal k.o. 316/316L
PTFE (czarny) = pokrycie materiatem przewodzacym

Kotnierz wg JIS B2220 10K 50A RF; stal k.o. 316L

Kotnierz wg JIS B2220 10K 50A; PTFE > stal k.o. 316L

Kotnierz wg JIS B2220 10K 80A RF; stal k.o. 316L

Kotierz wg JIS B2220 10K 80A; PTFE > stal k.o. 316L

Kotnierz wg JIS B2220 10K 100A RF; stal k.o. 316L

Kotnierz wg JIS B2220 10K 100A; PTFE > stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 150A RF; stal k.o. 316L

Kotnierz wg JIS B2220 10K 150A; PTFE (czarny) > stal k.o. 316L
PTFE (czarny) = pokrycie materiatem przewodzacym

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Wyjscie; obstuga:

4-20mA SIL HART; VU331 (4-wierszowy wskaZznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
4-20mA SIL HART; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

4-20mA SIL HART; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
PROFIBUS PA; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
PROFIBUS PA; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

PROFIBUS PA; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
FOUNDATION Fieldbus; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
FOUNDATION Fieldbus; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

FOUNDATION Fieldbus; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

<~ Z WO OO R >

Obudowa:

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X

B | F23, stal k.o. 316L, IP65 NEMA4X

C | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X
D

T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, OVP=zabezpieczenie przeciwprzepieciowe, aluminium
powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

-

Wprowadzenie przewodu:

Dtawik M20 (EEx d > gwint M20)

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Gniazdo M12

Gniazdo 7/8"

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

O OO AN

Dodatkowy przepust gazoszczelny (druga linia obrony):
A | Bez przepustu gazoszczelnego
C | Z przepustem gazoszczelnym

Opcje dodatkowe:
A | Brak
B | Certyfikat materiatowy 3.1 na cze$ci zwilzane ze stali k.o. 316L wg EN10204

C | Certyfikat materiatowy 3.1 na cze$ci do zastosowan ci$nieniowych ze stali k.o. 316/
316L wg EN10204

S | Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym GL/ABS/NK
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

FMR231-

Kompletny kod zaméwieniowy
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Micropilot M

Micropilot M FMR240 Wybér przyrzadu
Certyfikaty Strefa EEx ia EExem/d
bezpieczna IS XP

Antena /

Uszczelnienie
V Viton, V Viton, V Viton,
E Viton GLT, E Viton GLT, E Viton GLT,
K Kalrez K Kalrez K Kalrez

Obudowa

Przepust
gazoszczelny

Interfejs cyfrowy

| gazoszczelny )

- = Standard

LO0-FMR240xx-16-00-00-en-001

1) Przepust gazoszczelny przyrzadu zapewnia wyzsze bezpieczefistwo procesowe. Stanowi druga linie obrony pomiedzy przytaczem anteny a Srodowiskiem pro-
cesowym i przedziatem elektroniki (przedziat podtaczeniowy przyrzadu).

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR240
Certyfikaty:

10

< g m MmO < CZA3VOTwWMAO®WO — T >

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
Do zastosowari w strefie niezagrozonej wybuchem + WHG
ATEX 11 1/2G EEx ia IIC T6

ATEXII 1/2G EEx ia IIC T6, WHG

ATEX II 1/2G EEx em [ia] IIC T6

ATEX I 1/2G EEx em [ia] IIC T6, WHG

ATEX 11 1/2G EEx d [ia] IIC T6

ATEX I 1/2G EEx ia [IC T6, ATEX II 1/2D, aluminiowa pokrywa bez wziernika
ATEX I 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 1 3D

ATEX 11 3G EEx nA Il T6

FM IS - CLI Div.1 Gr. A-D

FM XP - CLI Div.1 Group A-D

CSA Ogélnego stosowania

CSA IS - CLI Div.1 Group A-D

CSA XP - CLI Div.1 Group A-D

TIIS EEx d [ia] IIC T4

IECEx Zone 0/1, Ex ia lIC T6

IECEx Zone 0/1, Ex d (ia) IIC T6

NEPSI Ex {a IIC T6

NEPSI Ex d (ia) IIC T6

NEPSI Ex nAL IIC T6

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

FMR240-

‘ Kod zaméwieniowy (cze$¢ 1)
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR240 (ciag dalszy)
20 Rozmiar anteny:

E | 40mm, przepust gazoszczelny
F | 50mm, przepust gazoszczelny
G | 80mm, przepust gazoszczelny
H | 100mm, przepust gazoszczelny
2 | 40mm
3 | 50mm
4 | 80mm
5 | 100mm
9 | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
30 Typ anteny, uszczelnienie, temperatura:
V| Stozkowa, FKM Viton; -20°C...150°C
E | Stozkowa, FKM Viton GLT; -40°C...150°C
K | Stozkowa, Kalrez; -20°C...150°C
Y | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
40 Wydtluzenie anteny
1 | Bez wydtuzenia anteny
2 | 100 mm
9 | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
50 Przytacze technologiczne; materiat:
GGJ Gwint wg EN10226 R1-1/2; stal k.o. 316L
GNJ Gwint wg ANSI NPT1-1/2; stal k.o. 316L
TDJ Tri-Clamp wg 1S02852 DN40-51 (2"); stal k.o. 316L
TLJ Tri-Clamp wg 1502852 DN70-76.1 (3"); stal k.o. 316L
CH Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN50 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CqJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN50 PN25/40 B1; stal k.o. 316L
CFM | Komnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN50 PN10/16; AlloyC22> stal k.0. 316L
CGM | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN50 PN25/40; AlloyC22> stal k.0. 316L
CMJ] | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN80 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CNJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN80 PN25/40 B1; stal k.o. 316L
CMM | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN80 PN10/16; AlloyC22> stal k.0. 316L
CNM | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN80 PN25/40; AlloyC22> stal k.o. 316L
CcQJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN100 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CRJ Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN100 PN25/40 B1; stal k.o. 316L
CQM | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN100 PN10/16; AlloyC22> stal k.o. 316L
CRM | Komnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN100 PN25/40; AlloyC22> stal k.o. 316L
CWJ | Komnierz wg EN1092-1 (DIN2527 C) DN150 PN10/16 B1; stal k.o. 316L
CWM | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN150 PN10/16; AlloyC22> stal k.0. 316L
AEJ Kotnierz wg ANSI B16.5 2" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
AFJ Kotnierz wg ANSI 2" 3001Ibs RF; stal k.o. 316/316L
AEM | Kotnierz wg ANSI 2" 1501bs; AlloyC22>stal k.0. 316/316L
AFM | Kotnierz wg ANSI 2" 3001bs; AlloyC22>stal k.0. 316/316L
ALJ Kotnierz wg ANSI 3" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
AMJ Kotnierz wg ANSI 3" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
ALM | Kotnierz wg ANSI 3" 1501bs; AlloyC22>stal k.o. 316/316L
AMM | Kotnierz wg ANSI 3" 3001bs; AlloyC22>stal k.o. 316/316L
APJ] Kotnierz wg ANSI 4" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
AQJ Kotnierz wg ANSI 4" 3001bs RF; stal k.o. 316/316L
APM | Kotnierz wg ANSI 4" 1501bs; AlloyC22>stal k.o. 316/316L
AQM | Kotnierz wg ANSI 4" 3001bs; AlloyC22>stal k.o. 316/316L
AW]J Kotnierz wg ANSI 6" 1501bs RF; stal k.o. 316/316L
AWM | Kotnierz wg ANSI 6" 1501bs; AlloyC22>stal k.0. 316/316L
FMR240- ‘ ‘ ‘ ‘ Kod zaméwieniowy (cze$¢ 2)
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR240 (ciag dalszy)
Przytacze technologiczne; materiat:

50

60

70

80

90

KEJ
KEM
KLJ
KLM
KPJ
KPM
KWJ
KWM
YY9

Kotnierz wg JIS B2220 10K 50A RF; stal k.o. 316L
Kotierz wg JIS B2220 10K 50A; AlloyC22>stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 80A RF; stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 80A; AlloyC22>stal k.o. 316L
Kotierz wg JIS B2220 10K 100A RF; stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 100A; AlloyC22>stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 150A RF; stal k.o. 316L
Kotnierz wg JIS B2220 10K 150A; AlloyC22>stal k.o. 316L
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Wyjscie; obstuga:

4-20mA SIL HART; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizual. obwiedni echa
4-20mA SIL HART; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

4-20mA SIL HART; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
PROFIBUS PA; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
PROFIBUS PA; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

PROFIBUS PA; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
FOUNDATION Fieldbus; VU331 (4-wiersz. wskaznik LCD), lokalna wizual. obwiedni echa
FOUNDATION Fieldbus; bez wskazZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

FOUNDATION Fieldbus; wer. przyg. do instalacji oddz. modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Obudowa:

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X

B | F23, stal k.o. 316L, [P65 NEMA4X

C | T12, oddzielny przedziat podtacz., aluminium powlekane proszkowo, I[P65 NEMA4X
D

T12, oddzielny przedziat podiaczeniowy, OVP=zabezpieczenie przeciwprzepieciowe,
aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

~ZzTmMC OO R ® >

-

Wprowadzenie przewodu:

Diawik M20 (EEx d > gwint M20)

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Gniazdo M12

Gniazdo 7/8"

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

O O AW N

Opcje dodatkowe:

A | Brak

B | Certyfikat materiatowy 3.1B na czesci zwilzane ze stali k.o. 316L wg EN10204
F | Advanced dynamics (maks. MB=70m) MB=zakres pomiarowy
G

Advanced dynamics (maks. MB=70m), certyfikat materiatowy 3.1 na czesci
zwilzane ze stali k.o. 316L wg EN10204, NACE MR0175
MB=zakres pomiarowy

N | Certyfikat materiatowy 3.1B na czedci zwilZane ze stali k.o. 316L wg EN10204,
NACE MR0175

S | Dopuszczenie do stosowania w przemy$le okretowym GL/ABS/NK
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

FMR240-

Kompletny kod zaméwieniowy
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Micropilot M

Micropilot M FMR244 Wyb6ér przyrzadu
Strefa EExia EExem/d
Certyfikaty bezpieczna IS XP
Uwaga Uwaga

na wytadowania na wytadowania

elektrostatyczne! elektrostatyczne!
Antena /
Uszczelnienie [ .
(1)

Interfejs cyfrowy

Obudowa

=
14 |t

V Viton S Silikon V Viton S Silikon V Viton

=

A

S Silikon

I I I

[ [ [ ]
o[ v o e o o[

O

T12

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR244
10 Certyfikaty:
Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem + WHG

ATEX II 1/3D, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
ATEX 11 3G EEx nA Il T6

FM IS - CLI Div.1 Gr. A-D

FM XP - CLI Div.1 Group A-D

CSA Og6lnego stosowania

CSA IS - CLI Div.1 Group A-D

CSA XP - CLI Div.1 Group A-D

TIIS EEx ia IIC T4

TIIS EEx d [ia] IIC T4

NEPSI Ex ia IIC T6

NEPSI Ex d (ia) IIC T6

NEPSI Ex nAL IIC T6

‘Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

20 Antena:

2 | 40mm, ostonieta PTFE

4 | 80mm, ostonieta PP

9 | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

< = - MmO R"R< CZAHY00W T O0NN T

FMR244- | | | | |Kodzaméwieniowy (czes¢ 1)

L00-FMR244xx-16-00-00-en-001

ATEX I 1/2G EEx ia IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!

ATEX I 1/2G EEx ia lIC T6, WHG, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!

ATEX I 1/2G EEx d [ia] IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!

ATEX I 1/2G EEx ia [IC T6, ATEX 3D, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
ATEXII 1/2D, aluminiowa pokrywa bez wziernika, Patrz instrukcja bezpiecz. XA (Wyladowania elektrostatyczne)!

IECEx Zone 0/1, Ex ia IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczefistwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!!
IECEx Zone 0/1, Ex d (ia) IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczefistwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR244 (ciag dalszy)
Typ anteny; uszczelka, temperatura:
Stozkowa; silikon; -40...80°C

Stozkowa; FKM Viton GLT; -40...130°C
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

30

40

50

60

70

80

S
\
Y

Przytacze technologiczne; materiat:
Gwint G1-1/2 wg 1SO228; PVDF
Gwint NPT1-1/2 wg ANSI; PVDF
Uchwyt montazowy; stal k.o. 304

Bez komierza nasuwanego / uchwytu montazowego
Przytacze w instalacji uzytkownika

Kotnierz nasuwany UNI 3"/DN80/80; PP
maks. 4bar abs/58psia, dla 3" 150Ibs / DN80 PN16 / 10K 80

Kotnierz nasuwany UNI 4"/DN100/100, PP
maks. 4bar abs/58psia, dla 4" 150lbs / DN100 PN16 / 10K 100

Kotnierz nasuwany UNI 6"/DN150/150, PP
maks. 4bar abs/58psia, dla 6" 150lbs / DN150 PN16 / 10K 150

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

GGS
GNS
XME
XRX

XVG

XXG

X1G

YY9

Wyjscie; obstuga:

~zZzTWmHC OO R ®E >

4-20mA SIL HART; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
4-20mA SIL HART; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

4-20mA SIL HART; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
PROFIBUS PA; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
PROFIBUS PA; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

PROFIBUS PA; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
FOUNDATION Fieldbus; VU331 (4-wierszowy wskaZnik LCD), lokalna wizual. obwiedni echa
FOUNDATION Fieldbus; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

FOUNDATION Fieldbus; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Obudowa:
A | F12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X
C | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X

D | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, OVP=zabezpieczenie przeciwprzepieciowe,
aluminium powlekane proszkowo, [P65 NEMA4X

Y | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Wprowadzenie przewodu:

Diawik M20 (EEx d > gwint M20)

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Gniazdo M12

Gniazdo 7/8"

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Nl e NNV, I O I S )

Opcje dodatkowe:
A | Brak

F | Advanced dynamics (maks. MB=70m) (SIL na zyczenie) MB=zakres pomiarowy,
typowe zastosowanie: pomiar poziomu materiatéw sypkich

S | Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym GL/ABS/NK
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

FMR244-

Kompletny kod zaméwieniowy
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Micropilot M

Micropilot M FMR245 Wyb6ér przyrzadu
- Strefa EEx ia EExem/d
Certyfikaty bezpieczna IS XP
Uwaga Uwaga
na wytadowania na wytadowania
elektrostatyczne! elektrostatyczne!
Antena /

Uszczelnienie

3 HART Fﬂ HART Eﬂ HART Eﬂ
Interfejs cyfrowy

Obudowa

Przepust
gazoszczelny

L00-FMR245xx-16-00-00-en-001

gazoszczelny ) | = Standard

1) Przepust gazoszczelny przyrzadu zapewnia wyzsze bezpieczeristwo procesowe. Stanowi druga linie obrony pomiedzy przytaczem anteny a Srodowiskiem pro-
cesowym i przedziatem elektroniki (przedziat podtaczeniowy przyrzadu).
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR245

10 Certyfikaty:
A | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
F | Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem + WHG
2 | ATEXII 1/2G EEx ia IIC T6, XA, Patrz instrukcja bezpieczefistwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
7 | ATEXII 1/2G EEx ia IIC T6, WHG, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
5 | ATEXII 1/2G EEx d [ia] IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczefistwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
H | ATEXII 1/2G EEx ia IIC T6, ATEX 3D, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
B | ATEXII 1/2G, ATEX II 1/2D, XA, aluminiowa pokrywa bez wziernika
ATEX I 1/2G EEx ia IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
G | ATEX1I 3G EEx nA I T6
S | EMIS - CLI Div.1 Gr. A-D
T | FM XP - CLI Div.1 Group A-D
N | CSA Ogdlnego stosowania
U | CSAIS - CLI Div.1 Group A-D
V | CSA XP - CLI Div.1 Group A-D
K | TIIS EEx ia [IC T4
L | TIIS EEx d [ia] IIC T4
D | IECEx Zone 0/1, Ex ia lIC T6, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
E | IECEx Zone 0/1, Ex d (ia) IIC T6, Patrz instrukcja bezpieczeristwa XA (Wytadowania elektrostatyczne)!
I | NEPSI Ex ia IIC T6
J | NEPSI Ex d (ia) IIC T6
R | NEPSI Ex nAL IIC T6
Y | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
20 Antena:
B | 50mm, -40...200°C
C | 80mm, -40...200°C
F | 50mm, -40...200°C, przepust gazoszczelny
G | 80mm, -40...200°C, przepust gazoszczelny
9 | Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
30 Przylacze technologiczne; materiat:
CFK Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN50 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
CMK | Komierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN80 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
CQK | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN100 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
CWK | Kotnierz wg EN1092-1 (DIN2527) DN150 PN10/16; PTFE > stal k.o. 316L
AEK Kotnierz wg ANSI B16.5 2" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316L
ALK Kotnierz wg ANSI B16.5 3" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316L
APK Kotnierz wg ANSI B16.5 4" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316L
AVK | Kotnierz wg ANSI B16.5 6" 1501bs; PTFE > stal k.o. 316L
KEK Kotnierz wg JIS B2220 10K 50A; PTFE > stal k.o. 316L
KLK Kotnierz wg JIS B2220 10K 80A; PTFE > stal k.o. 316L
KPK Kotnierz wg JIS B2220 10K 100A; PTFE > stal k.o. 316L
KVK | Kotnierz wg JIS B2220 10K 1504, ; PTFE > stal k.o. 316L
MRK | Przylacze higieniczne wg DIN11851 DN50 PN25; PTFE>stal k.o. 316L
MTK | Przytacze higieniczne wg DIN11851 DN80 PN25; PTFE>stal k.o. 316L
TDK | Tri-Clamp wg 1SO2852 DN51 (2"); PTFE>stal k.o. 316L, 3A
TFK Tri-Clamp wg 1SO2852 DN76.1 (3"); PTFE>stal k.o. 316L, 3A
THK | Tri-Clamp wg ISO2852 DN101.6 (4"); PTFE>stal k.o. 316L, 3A
YY9 Wrykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)
FMR245- | | [ |Xod zaméwieniowy (czes¢ 1)
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Micropilot M

Kod zaméwieniowy Micropilot M FMR245 (ciag dalszy)
Wyjscie; obstuga:

40

50

60

70

~ZzTmMC OO R ® >

4-20mA SIL HART; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
4-20mA SIL HART; bez wskaZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

4-20mA SIL HART; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
PROFIBUS PA; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
PROFIBUS PA; bez wskaznika, obstuga przez interfejs cyfrowy

PROFIBUS PA; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu operatorskiego FHX40 (Akcesoria)
FOUNDATION Fieldbus; VU331 (4-wierszowy wskaznik LCD), lokalna wizualizacja obwiedni echa
FOUNDATION Fieldbus; bez wskazZnika, obstuga przez interfejs cyfrowy

FOUNDATION Fieldbus; wer. przyg. do instalacji oddzielnego modutu oper. FHX40 (Akcesoria)
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

Obudowa:

A | F12, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X

B | F23, stal k.o. 316L, [P65 NEMA4X

C | T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, aluminium powlekane proszkowo, IP65 NEMA4X
D

T12, oddzielny przedziat podtaczeniowy, OVP=zabezpieczenie przeciwprzepieciowe, aluminium
powlekane proszkowo, [IP65 NEMA4X

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

-

Wprowadzenie przewodu:

Diawik M20

Gwint G1/2

Gwint NPT1/2

Gniazdo M12

Gniazdo 7/8"

Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

O O AW

Opcje dodatkowe:
A | Brak

C | Certyfikat materiatowy 3.1 na czedci do zastosowan ci$nieniowych ze stali k.0. 316/
316L wg EN10204-3.1

Advanced dynamics (maks. MB=70m) MB= zakres pomiarowy

G | Advanced dynamics (maks. MB=70m), Certyfikat materiatowy 3.1 na czesci do
zastosowati ci$nieniowych ze stali k.o. 316L wg EN10204
MB=zakres pomiarowy

S | Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym GL/ABS/NK
Wykonanie specjalne (wymagana specyfikacja)

s

FMR245-

Kompletny kod zaméwieniowy
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Micropilot M

AKkcesoria

Ostona pogodowa

W przypadku montazu przetwornika na otwartej przestrzeni zalecamy stosowanie ostony pogodowej. (kod

Zam.: 5

43199-0001). W zestawie znajduje sie réwniez obejma zaciskowa.

70 mm

Obudowa F12/T12

LOO-FMR2xxxx-00-00-06-en-001

Wydtuzenie anteny
FAR10 (dla FMR230)

Wymiary

n
] u g 3 & R
e g © ©
A ' .
%
Przetwornik L1 Antena stozkowa Stal k.o. 316L/1.4404
- | mm

LOO-FMRxxxxx-00-00-06-en-002

Kod zaméwieniowy:

10

20

Materiat:

Stal k.o0. 316L

Stal k.o. 316L + Certyfikat materiatowy 3.1.B wg EN10204, NACE MR1075
Stal k.o. 316Ti

AlloyC4

Inny

O DN o

Dtugos¢ catkowita L1:
A | 100 mm

200 mm

300 mm

400 mm

Inna dtugo$¢

~ 90w

FAR10-

Kompletny kod zaméwieniowy
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Micropilot M

Nastawna uszczelka
do kolnierza dla FMR244 -
z anteng 80 mm

Wskazéwka!
Tylko dla FMR244 z przytaczem technologicznym XVG, XXG lub X1G (Kotierz nasuwany UNI).

Wymiary

J%I\§

2d

2D

np. DN80

Nmax

Kotnierz nasuwany UNI

Nastawna uszczelka do kotnierza

—
=
=_

()
kréciec Q
(=)

L00-FMR244xx-06-00-00-en-00:

Nastawna uszczelka do kotnierza DN80 DN100 DN150
D [mm] 142 162 218

d [mm] 89 115 169

h [mm] 22 23.5 26.5
Ny [mm] 14 14 14
hppax [mm)] 30 33 39
Dane techniczne i kod zaméwieniowy

Nastawna uszczelka do kotnierza DN80 DN100 DN150

DN100 PN10-40

DN150 PN10-40

Kompatybilna z DN80 PN10-40
ANSI 3" 1501bs ANSI 4" 1501bs ANSI 6" 1501bs
JIS 10K 80A JIS 10K 100A JIS 10K 150A
Materiat EPDM
Ci$nienie pracy -0.1 bar ... 0.1 bar
Temperatura pracy -40 °C ... +80 °C
Kod zaméwieniowy 71074263 71074264 71074265

Uwaga dotyczaca aplikacji w strefach zagrozonych wybuchem Ex:

Materiat i parametry pracy nastawnej uszczelki do komierza musza by¢ dostosowane do warunkéw

procesowych (odporno$¢, temperatura i ciSnienie pracy).
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Micropilot M

Obejma montazowa Wymiary

dla FMR244 Obejma montazowa do pozycjonowania FMR244 w aplikacjach pomiaru poziomu materiatéw sypkich

(kod zaméwieniowy: 71091643).
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L00-FMR244xx-06-00-00-xx-008
Uwaga!

Obudowa T12: tylko ograniczony montaz.
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Micropilot M

Oddzielny modut operatorsko

-odczytowy FHX40
Montaz nascienny Montaz do rury
(bez obejmy montazowej) (obejma montazowa i ptyta
dostarczane opcjonalnie,
patrz kod zamoéwieniowy)
2
Oddzielny panel o O
operatorski
FH40 (IP 65
Micropilot M ( ) o
Levelflex M @
Prosonic M

Przewéd

106
122

LO0-FMxxxxxx-00-00-06-en-003

Dane techniczne (przewéd i obudowa) i kod zaméwieniowy:

Maks. dtugo$¢ przewodu 20 m

Temperatura otoczenia

-30 °C...+70 °C

Stopieri ochrony

[P65/67 (obudowa); IP68 (przewéd) wg IEC 60529

Materiaty

Obudowa: Stop aluminium AlSi12; wprowadzenie przewodu: niklowany mosiadz

Wymiary [mm)]

122x150x80 (wys. X szer. x gteb.)

Certyfikaty:

~zZ o v = >

A
B

FHX40 -

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEXII 2 G EEx ia IIC T6, ATEX 11 3D

FM IS CLI Div.1 Gr.A-D

CSA IS CLI Div.1 Gr.A-D

CSA Og6lnego stosowania

TIIS ia IIC T6 (w przygotowaniu)

Przewdd:
1 | 20m; dla HART
5 | 20m; dlaPROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus

Opcje dodatkowe:

Brak
Obejma do montazu do rury 1"/ 2"

Kompletny kod zaméwieniowy

Oddzielny modut operatosko-odczytowy FHX40 nalezy podiaczy¢ za pomoca przewodu odpowiedniego
dla wersiji interfejsu komunikacyjnego przetwornika.
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Micropilot M

Commubox FXA191 HART

Modut umozliwiajacy iskrobezpieczng komunikacje poprzez interfejs RS232C w celu zdalnej obstugi
za pomoca oprogramowania ToF Tool/FieldCare. Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa TI237F/00/en.

Commubox FXA195 HART

Modut umozliwiajacy iskrobezpieczng komunikacje poprzez interfejs USB w celu zdalnej obstugi
za pomoca oprogramowania ToF Tool/FieldCare. Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa TI404F/00/en.

Commubox FXA291

Commubox FXA291 umozliwia podtaczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser wyposazonych
w interfejs CDI (= Common Data Interface Endress+Hauser) do portu USB komputera PC lub notebooka.
Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa TI405C/07/en.

Wskazéwkal
W przypadku ponizszych przyrzadéw Endress+Hauser wymagany jest dodatkowo "ToF Adapter FXA291":

m Cerabar S PMC71, PMP7x

m Deltabar S PMD7x, FMD7x

m Deltapilot S FMB70

» Gammapilot M FMG60

m Levelflex M FMP4x

» Micropilot FMR130/FMR131

= Micropilot M FMR2xx

m Micropilot S FMR53x, FMR540
m Prosonic FMU860/861/862

» Prosonic M FMU4x

m Przelicznik/koncentrator danych zbiornika NRF590 (z dodatkowym przewodem)
m Prosonic S FMU9x

ToF Adapter FXA291

ToF Adapter FXA291 umozliwia podtaczenie ponizszych przyrzadéw Endress+Hauser przez Commubox
FXA291 do portu USB komputera PC lub notebooka:

m Cerabar S PMC71, PMP7x

m Deltabar S PMD7x, FMD7x

m Deltapilot S FMB70

» Gammapilot M FMG60

m Levelflex M FMP4x

» Micropilot FMR130/FMR131

m Micropilot M FMR2xx

m Micropilot S FMR53x, FMR540
m Prosonic FMU860/861/862

m Prosonic M FMU4x

m Przelicznik/koncentrator danych zbiornika NRF590 (z dodatkowym przewodem)
m Prosonic S FMU9x

Dalsze informacje: patrz Karta katalogowa KA271F/00/a2.

Endress+Hauser
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Micropilot M

Dokumentacja uzupetniajaca

Dokumentacja specjalna

Ciagly pomiar poziomu cieczy

Konfiguracja i technika pomiaréw w procesach przemystowych, CPO23F/00/en.

Technika radarowa w systemach przeliczania zawartosci zbiornikéw (broszura)

Informacje dotyczace aplikacji zarzadzania stanem magazynowym i pomiaréw rozliczeniowych w parkach
zbiornikéw i stacjach koricowych, SD001V/00/en.

Karta katalogowa

Przelicznik zawarto$ci zbiornika NRF590

Karta katalogowa przelicznika zawarto$ci zbiornika NRF590, TI402F/00/pl.

Fieldgate FXA520
Karta katalogowa serwera obiektowego Fieldgate FXA520, TI369F/00/en.

Instrukcja obstugi

Micropilot M

W zaleznodci od wersji interfejsu cyfrowego wraz z przyrzadem dostarczane s3 nastepujace instrukcje:

Przyrzad | Wyjscie Interfejs cyfrowy Instrukcja obstugi | Opis funkcji Skrécona
przyrzadu instrukcja
obstugi
(w przyrzadzie)

FMR230 A,B,K |HART BA218F/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/a2
C,D,L | PROFIBUS PA BA225F/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/a2
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus |BA228F/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/a2

FMR231 A, B, K |HART BA219E/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/a2
C,D,L | PROFIBUS PA BA226F/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/a2
E,F,M | FOUNDATION Feldbus | BA229F/00/pl BA221F/00/pl KA159F/00/22

FMR240 A,B,K |HART BA220F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
C,D,L | PROFIBUS PA BA227F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus | BA230F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2

FMR244 A, B, K |HART BA248F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
C,D,L | PROFIBUS PA BA249F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus | BA250F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2

FMR245 A, B, K |HART BA251F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
C,D,L | PROFIBUS PA BA252F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus |BA253F/00/pl BA291F/00/pl KA235F/00/a2

Przelicznik zawarto$ci zbiornika NRF 590

Instrukcja obstugi przelicznika zawarto$ci zbiornika NRF 590, BA256F/00/pl.

Opis funkciji przelicznika zawartosci zbiornika NRF 590, BA257F/00/pl.
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Micropilot M

Certyfikaty W zaleznosci od wersji przyrzadu dostarczane sa wraz z him nastepujace Instrukcje dotyczace bezpieczeristwa
(XA) oraz certyfikaty (ZE):
Przyrzad Certyfikat | Ochrona przeciwwybuchowa Wyjscie | Interfejs cyfrowy Obu- PTB 00 ATEX XA WHG
dowa (Niemcy)
FMR230, A wersja nie-Ex A, B, C, | HART, — — — —
FMR231, D,E,F, | PROFIBUS PA,
FMR240, K, L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR244, — .
FMR245 F wersja nie-Ex + WHG! A, B, C, | HART, — — — ZE244F/00/de
D,K,L | PROFIBUS PA
FMR230, 1 ATEX 1T 1/2G Ex ia IIC T6, A, B,K |HART A 2118 XAQ99F | ZE 44F/00/de
FMR231,
FMR240 6 | ATEXII1/2G Ex ia IIC T6, B 2118 XAZ03F | ZE244F/00/de
+ WHGY AB | HART D 2118 XA207F | ZE244F/00/de
C,D,L | PROFIBUS PA A 2118 XA102F | ZE244F/00/de
B 2118 XA204F | ZE244F/00/de
C,D PROFIBUS PA D 2118 XA208F | ZE244F/00/de
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus A 2118 XA102F —
B 2118 XA204F —
EF FOUNDATION Fieldbus D 2118 XA208F —
FMR230, 2 ATEX 1T 1/2G Ex ia IIC T6, A, B,K |HART A 2117 X XA103F | ZE244F/00/de
FMR231, specjalne warunki
FMR244, B 2117 X XA205F | ZE244F/00/de
FMR245 7 ATEX1I1/2G Ex ia IIC T6, A, B |HART D 2117 X XA200F | ZE244F/00/de
specjalne warunki
+ WHGY C,D,L | PROFIBUS PA A 2117X XA106F | ZE244F/00/de
B 2117 X XA206F | ZE244F/00/de
C,D PROFIBUS PA D 2117 X XA210F | ZE244F/00/de
E,F,M | FOUNDATION Fieldbus A 2117 X XA106F —
B 2117 X XA206F —
EF FOUNDATION Fieldbus D 2117 X XA210F —
FMR230, 3 ATEX 11 1/2G Ex em [ia] IIC T6, A,B | HART C 2118 XA100F | ZE244F/00/de
FMR231,
EMR240 8 ATEX 11 1/2G Ex em [ia] 1IC T6, C,D PROFIBUS PA C 2118 XA100F | ZE244F/00/de
+ WHGY E,F | FOUNDATION Fieldbus C 2118 XA100F —
FMR230, 4 ATEX 11 1/2G Ex d [ia] IIC T6, A, B, C, |HART, C 2118 XA101F —
FMR231, D, E,F | PROFIBUS PA,
FMR240 FOUNDATION Fieldbus
FMR231, 5 ATEX I 1/2G Ex d [ia] 1IC T6, A, B, C, | HART, C 2117 X XA105F —
FMR244, specjalne warunki D, E,F | PROFIBUS PA,
FMR245 FOUNDATION Fieldbus
FMR230, G ATEX I 3G Ex nA IIC T6 A, B, C, | HART, — — XA233F —
FMR231, D, E, F, | PROFIBUS PA,
FMR240, K,L,M | FOUNDATION Feldbus
FMR244,
FMR245
FMR230, H ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6, A,B,C, |HART, A B 2118 XA277F —
FMR231, ATEX I 3D D,E F, | PROFIBUS PA,
FMR240, K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR244,
FMR245

1) Atest WHG tylko w potaczeniu z certyfikatem ZE244F/00/de.
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Micropilot M

Przyrzad Certyfikat | Ochrona przeciwwybuchowa Wyjscie | Interfejs cyfrowy Obu- PTB 00 ATEX XA WHG
dowa (Niemcy)
FMR240 B ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6, A, B, C, | HART, A,B,D 2118 XA406F —
ATEX 1 1/2D D, E, F, | PROFIBUS PA,
K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR244 B ATEX 1 1/2D A, B, C, | HART, A,/B,C,D 2117 X XA408F —
specjalne warunki D, E, F, | PROFIBUS PA,
K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
C ATEX 11 1/3D
special conditions
FMR245 B ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6, A, B, C, |HART, AB,C,D 2117 X XA407F —
ATEX 1 1/2D D,E,F, | PROFIBUS PA,
specjalne warunki K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
Przyrzad Certyfikat | Ochrona przeciwwybuchowa Wyjscie | Interfejs cyfrowy Obudowa | IECEx PTB 04. XA
FMR230, 1 [ECEx Zone 0/1 Ex ia lIC T6, A,B,K | HART A 0015 X XA354F
FMR231,
EMR240 B 0015 X XA366F
A, B | HART D 0015 X XA368F
C,D,L | PROFIBUS PA A 0015 X XA357F
B 0015 X XA362F
C,D | PROFIBUS PA D 0015 X XA364F
E,FF M | FOUNDATION Fieldbus A 0015 X XA357F
B 0015 X XA362F
E,F FOUNDATION Fieldbus D 0015 X XA364F
FMR230, D [ECEx Zone 0/1 Ex ia lIC T6, A,B,K | HART A 0015 X XA358F
FMR231, specjalne warunki
FMR244, B 0015 X XA367F
FMR245 A,B | HART D 0015 X XA369F
C,D,L | PROFIBUS PA A 0015 X XA361F
B 0015 X XA363F
C,D | PROFIBUS PA D 0015 X XA365F
E,F; M | FOUNDATION Fieldbus A 0015 X XA361F
B 0015 X XA363F
E,F FOUNDATION Fieldbus D 0015 X XA365F
FMR230, E [ECEx Zone 0/1 Ex d [ia] IIC T6, A, B, C, | HART, C 0015 X XA356F
FMR231, D, E, F, | PROFIBUS PA,
FMR240 K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR230, E [ECEx Zone 0/1 Ex d [ia] IIC T6, A, B, C, | HART, C 0015 X XA360F
FMR231, specjalne warunki D, E, F, | PROFIBUS PA,
FMR244, K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR245
Przyrzad Certyfikat | Ochr. przeciwwybuchowa Antena Wyjscie | Interfejs cyfrowy Obudowa | NEPSI GY]... XA
FMR230, I ExialIC T6...T1 A, B H,J A, B,K | HART ...071295 XA370F
FMR231,
FMR240 C,D,L | PROFIBUS PA A ...071295 XA373F
E,FF M | FOUNDATION Feldbus A ...071295 XA373F
FMR230, I ExialIC T1...T6 E, F A, B,K | HART A ...071295 XA372F
FMR231,
FMR244, C,D,L | PROFIBUS PA A ...071295 XA375F
FMR245 E,F,M | FOUNDATION Fieldbus A ..071295 XA375F
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Micropilot M

Przyrzad Certyfikat | Ochr. przeciwwybuchowa Antena Wyijscie | Interfejs cyfrowy Obudowa | NEPSI GY]... XA
FMR230, ] Ex d [ia] IIC T1...T6 AB,H,J] | AB,C, |HART, C ...071296 XA371F
FMR231, D, E,F, | PROFIBUS PA,
FMR240 K,L,M | FOUNDATION Fieldbus
FMR230, J Ex d [ia] IIC T1...T6 E, F A, B, C, | HART, C ...071296 XA374F
FMR231, D, E,F, | PROFIBUS PA,
FMR244, K, L, M | FOUNDATION Fieldbus
FMR245
FMR230, R Ex nAL IIC T1...T6 A, B,E F,H,J| AB,C, |HART, A,B,D ..04357 X XCO07F
FMR231, D, E,F, | PROFIBUS PA,
FMR240, K, L, M | FOUNDATION Fieldbus
FMR244,
FMR245
W zalezno$ci od wersji przyrzadu dostarczana jest wraz z nim nastepujaca Dokumentacja montazu
i sterowania (ZD):
Przyrzad Certyfikat | Ochr. Wyijscie | Interfejs cyfrowy | Obudowa ZD
przeciwwybuchowa
FMR230, S FM IS A,B,K | HART A ZD055F/00/en
FMR231,
FMR240, B ZD126F/00/en
FMR244, A,B |HART D ZD127F/00/en
FMR245
C,D,L | PROFIBUS PA A ZD056F/00/en
B ZD128F/00/en
CD PROFIBUS PA D ZD129F/00/en
E,F;,M | FOUNDATION A ZD057F/00/en
Fieldb
eibus B ZDI30E/00/en
E, F FOUNDATION D ZD131F/00/en
Fieldbus
T FM XP A, B,C,D, | HART, C ZD058F/00/en
E,F,K, L, | PROFIBUS PA,
M FOUNDATION
Fieldbus
FMR230, U CSA IS A,B,K |HART A ZD059F/00/en
FMR231,
FMR240, B ZD132F/00/en
FMR244, AB HART D ZD133F/00/en
FMR245
C,D,L | PROFIBUS PA A ZD060F/00/en
B ZD134F/00/en
CD PROFIBUS PA D ZD135F/00/en
E,F,M | FOUNDATION A ZD061F/00/en
Fieldbus
B ZD136F/00/en
E, F FOUNDATION D ZD137F/00/en
Fieldbus
\% CSA XP A, B, C,D, | HART, C ZD062F/00/en
E,F,K,L, |PROFIBUS PA,
M FOUNDATION
Fieldbus
Podrecznik dotyczacy Podrecznik bezpieczeristwa funkcjonalnego dla Micropilot M, SD150F/00/pl.
bezpieczeristwa
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Polska

Endress+Hauser Polska
Spétka z 0.0.

ul. Wotowska 11
51-116 Wroctaw

Tel.: +48 71 773 00 00 (centrala)
Tel.: +48 71 773 00 10 (serwis)
Fax: +48 71 773 00 60
info@pl.endress.com
www.pl.endress.com

Endress+Hauser

People for Process Automation
Ti 345P/31/pl/03.09





