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Punktowy koncentrator danych NRE590

Zarzadzanie zbiornikiem magazynowym

Urzadzenie obiektowe do zarzadzania przyrzadami pomiarowymi
pracujacymi na zbiorniku oraz do komunikacji z nadrzednym
systemem kontrolno-pomiarowym

Zastosowanie

Punktowy koncentrator danych NRF590 jest
przeznaczony do monitorowania i konfiguracji
uktadu czujnikéw pracujacych na zbiorniku
pomiarowym. Przyrzad moze wspétpracowac
z radarowymi przetwornikami poziomu
nalezacymi do rodziny Micropilot,

Z przetwornikami elektromechanicznymi
Proservo, jak réwniez z innymi przyrzadami
i czujnikami pomiarowymi wyposazonymi

w interfejs HART.

Punktowy koncentrator danych dysponuje

takimi funkcjami, jak:

m iskrobezpieczne zasilanie czujnikéw
zamontowanych na zbiorniku

m konfiguracja podtaczonych przyrzadéw

m wizualizacja wartoéci mierzonych

m wieloparametrowa korekcja pomiaru
zapewniajaca dokladne przeliczanie
zawartosci zbiornika

m komunikacja cyfrowa z systemem nadrzednym

TI402F/31/p1/10.08

Cechy i zalety

m [skrobezpieczne zasilanie i interfejsy komunikacyjne
dla radarowych przetwornikéw poziomu Micropilot M/S
oraz Levelflex M

m Mozliwo$¢ podltaczenia za pomocg iskrobezpiecznej linii
dwuprzewodowej do 6 urzadzen z interfejsem HART,
takich jak np. przetwornik Prothermo do analizy rozktadu
temperatur w zbiorniku, czy tez Cerabar S/Deltabar S
do pomiaru ci$nienia hydrostatycznego (hybrydowy system
pomiarowy monitorowania gestosci - HTMS)

m Pod$wietlany wySwietlacz ciektokrystaliczny, wyposazony
w trzy przyciski optyczne Touch Control

= Wygodne menu obstugi o przejrzystej strukturze

m Interfejsy do Tankvision lub do systemu nadzoru zbiornikéw
paliwowych FuelsManager SCADA przez modut RTU8130

m Interfejsy komunikacyjne do integracji z systemami
sterowania PLC, DCS i SCADA

m RéZne protokoty zgodne z obiektowymi standardami
komunikacji cyfrowej, w tym:
— Sakura V1
— EIA-485 Modbus
— Whessoematic WM550
— BPM (kompatybilny z systemami Enraf)

m Dopuszczenie do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem

m Zatwierdzenie typu do pomiaréw rozliczeniowych

Endress+Hauser

People for Process Automation
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Konstrukcja systemu pomiarowego

Zastosowanie

Punktowy koncentrator danych NRF590 jest przyrzadem obiektowym przeznaczonym do zarzadzania
uktadem czujnikdw zainstalowanych w systemach zbiornikéw magazynowych. Moze on by¢ wykorzystywany
m.in. w sktadach podatkowych, terminalach paliwowych oraz rafineriach.

Koncentrator NRF590 zostat skonstruowany z my$la o wspétpracy m.in. z rodzing radarowych przetwornikéw
poziomu Micropilot M w systemach zarzadzania stanem magazynowym oraz z rodzing precyzyjnych radaréw
Micropilot S z zatwierdzeniami typu NMi i PTB - do zastosowan rozliczeniowych/akcyzowych.

Zasada pomiaru

Koncentrator NRF590 jest zwykle montowany przy podstawie zbiornika, umozliwiajac wizualizacje

parametréw mierzonych przez podtaczone do niego czujniki, pracujace na zbiorniku.

Typowymi wielko$ciami mierzonymi sa:

= poziom

® temperatura (pomiar punktowy i/lub warto$¢ $rednia)

m poziom wody dennej (mierzony sonda pojemno$ciowa)

m ci$nienie hydrostatyczne (przy hydrostatycznych pomiarach zbiornikowych "HTG" lub hybrydowych
systemach pomiaréw zbiornikowych z monitorowaniem gestosci "HTMS")

m redundantny pomiar poziomu (w aplikacjach krytycznych)

Przyrzad gromadzi wartosci mierzone, a nastepnie na ich podstawie dokonuje przeliczeti i korekcji poziomu
w zbiorniku z uwzglednieniem warunkéw pomiarowych. Wszystkie warto$ci mierzone oraz skorygowane
moga by¢ wySwietlane na wskazniku lokalnym.

Zaimplementowane protokoty komunikacji obiektowej umozliwiaja transmisje danych do nadrzednego
systemu zarzadzania stanem magazynowym lub przeliczania zawarto$ci zbiornik6w.

Typowy uktad pomiarowy

Linia HART 2-lub

4-przewodowa Prothermo
iskrobezpieczna NMT539
opcjonalnie
Przegladarka . . z sondg do pomiaru
I';/I':/(I:'[\,cmllot wody dennej
Przetacznik :_
Punktowy
koncentrator
danych
NRF590
Zasilanie
pregr— 33|88
I:I a protokot
QR0 || [ Fieldbus HART (i.s.)
=)
NXA820 Przetwornik |
Tank Scanner ci$nienia
Cerabar
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Petla HART

IS (iskrobezpieczna) HART Master dla potaczeri przetwornikéw pomiarowych
Non-IS ustawiane przez uzytkownika:

(nieiskrobezpieczna - = HART Master

w przypadku wyboru m HART Slave (aktywne 4 ... 20 mA w przypadku adresu "0")
odpowiedniego kodu

zaméwieniowego)

Zasilanie przyrzadéw
z protokotem HART

Koncentrator NRF590 zapewnia iskrobezpieczne zasilanie 2-przewodowych przetwornikéw pomiarowych.
Umozliwia on réwniez iskrobezpieczne zasilanie 4-przewodowych przetwornikéw radarowych Micropilot S.

Obstuga przyrzadéw HART

W przypadku wymienionych ponizej przyrzadéw, menu obstugi dostepne jest na wyswietlaczu koncentratora
NRF590:

» Micropilot M: FMR230/231/240/244/245

m Micropilot S: FMR530/531/532/533/540

m Prothermo: NMT532/535/536/537/538

m Prothermo: NMT539 (z sonda do pomiaru wody dennej)
m Czujnik temperatury Whessoe Varec 1646

m Cerabar M: PMC/PMP4x

m Cerabar S: PMC/PMP7x

m Cerabar: PCM/PMC73x/63x

m Deltabar: PMD/FMD23x/63x

m Deltabar S: PMD/FMD7x

Wszystkie inne przyrzady z protokotem HART mogg by¢ obstugiwane za pomoca komend uniwersalnych
HART.




Typowe obliczenia

zbiornikowe
Ustawienia Przyktad montazu Czujniki Wartosci mierzone/ Wymagane parametry
konfiguracji obliczane

Bezposredni pomiar poziomu

Tylko poziom » Czujnik poziomu m Poziom
% Punktowy
5 koncentrator
| danych
e NRF590
=
; ﬁl
&
L
2
g
LOO-NRF590-14-00-08-yy-002
Poziom + temperatura » Czujnik poziomu = Poziom

Prothermo

Y
————

R

LOO-NRF590-14-00-08-yy-003

Punktowy
koncentrator
danych
NRF590

m Czujnik temperatury
(RTD lub HART;
opcjonanie z sonda
do pomiaru wody
dennej)

= Temperatura

= Wysokos¢ referencyjna zbiornika

Hybrydowy system pomiaru poziomu z monitorowaniem gestosci (HTMS)

HTMS + P1 » Czujnik poziomu
» Czujnik ci$nienia
Micropilot (Pl s dolny]
% Punktowy
._g koncentrator
N danych
BN NRF590
T
I3
3
g W
= Pozycja P1 1 Pl
LOO-NRF590-14-00-08-yy-004
HTMS + P1,3 » Czujnik poziomu
» Czujnik ci$nienia
E Micropilot
&y, Wskazéwka! | F (P1, dolny)
= » Czujnik ci$nienia
. . . Punktowy P3 (')rn
Te konfiguracje nalezy koncentrator (P3, gorny)
danych

stosowaé w przypadku
zbiornikéw o ci$nieniu
réznym

od atmosferycznego
(np. zbiornik
ci$nieniowy)

Pozycja P3

LOO-NRF590-14-00-08-yy-005

NRF590

= Poziom
= Gesto$¢ mierzonego
medium (obliczona)

= Wysokos¢ referencyjna zbiornika
= Pozycja P1

= Min. HTMS

(minimalny poziom, przy ktérym
mozliwy jest pomiar HTMS;
powinien by¢ nieznacznie powyzej
pozycji P1 czujnika ci$nienia)
Lokalna grawitacja

Gestos¢ pary

Gestos¢ powietrza

Pozycja P3 (tylko w konfiguracji
"HTMS + P1,3")




Ustawienia Przyktad montazu Czujniki Wartosci mierzone/ Wymagane parametry
konfiguracji obliczane
Hydrostatyczne pomiary zbiornikowe (HTG)
HTG P1 » Czujnik ci$nienia m Poziom (obliczony) m Wysokos¢ referencyjna zbiornika
=1 (P1, dolny) m Lokalna grawitacja
punktowy » Gesto$¢ mierzonego medium
danych = Min. poziom HTG
NRF590 . N 2
(minimalny poziom, przy ktérym
mozliwy jest pomiar HTG; powinien
by¢ nieznacznie powyzej pozycji P1
777777 o czujnika ci$nienia)
Pozycja P1 o ' Pozycja P1
0 NS9O 14000811006 = Pozycja P3 (tylko w konfiguracji
"HTG P1,3")
HTG P1,3 » Czujnik ci$nienia
@, Wskazéwka! | e Punktowy (P1 "df)lnﬁ, .
koncentrator| L] CZU]Illk cisnienia
danych 2
Te konfiguracje nalezy NRF590 (P3, gorny)

stosowaé w przypadku
zbiornik6w o ci$nieniu
réznym

od atmosferycznego
(np. zbiornik

Pozycja P3

ciénieniowy) ooyl
LOO-NRF590-14-00-08-yy-009
HTG P1,2 bunkton » Czujnik ci$nienia m Poziom (obliczony) = Wysoko$¢ referencyjna zbiornika
= koncentrator (P1, dolny) m Gesto$¢ mierzonego = Lokalna grawitacja
oy » Czujnik ci$nienia medium (obliczona) = Min. poziom HTG
(P2, posredni) (minimalny poziom, przy ktérym
mozliwy jest pomiar HTG; powinien
by¢ nieznacznie powyzej pozycji P2
,,,,,,, czujnika ci$nienia)
= Pozycja P1
m Odlegtos¢ P1-P2
LOO-NRF590-14-00-08-yy-007 L] POZYCja P3 [tylkO w konﬁguracji
"HTG P1,2,3"
HTG P1,2,3 = Czujnik ci$nienia 23
@y, Wskazowkal | g ko (P1, dolny)
koncentrator| L CZU]nlk cisnienia
danych & H
Te konfiguracje nalezy NRF590 (P2, posredni)

stosowaé w przypadku
zbiornikéw o ci$nieniu
réznym

od atmosferycznego
(np. zbiornik
ci$nieniowy)

Pozycja P3

LOO-NRF590-14-00-08-yy-008

= Czujnik ci$nienia
(P3, gérny)




Korekcje

Przyrzad NRF590 zapewnia wieloparametrowe, automatyczne korekcje pomiaru:

m Korekcja odksztatcenl zbiornika powodowanych oddziatywaniem ci$nienia hydrostatycznego (HyTD)
m Korekcja rozszerzalno$ci objetosciowej zbiornika w wyniku zmiany temperatury ptaszcza zbiornika (CTSh)

Obliczanie przeptywu
(w przygotowaniu)

Punktowy koncentrator danych NRF590 przy uzyciu konwersji liniowej moze przelicza¢ przyblizona warto$¢
przeptywu objetosciowego na podstawie odnotowanych zmian poziomu.

Zabezpieczenie zbiornika
przed przelaniem

Punktowy koncentrator danych NRF590 moze by¢ skonfigurowany i wykorzystywany jako element systemu
zabezpieczenia zbiornika przed przelaniem w pofaczeniu z przyrzadami radarowymi Endress+Hauser
FMR53x/54x, posiadajacymi dopuszczenie WHG (zgodnie z opisem zawartym w certyfikacie TUV
dotyczacym WHG dla FMR53x/54x).

W skrécie

m Wejscie poziomu FMR53x/54x z komunikacjag HART
m Wyjscie cyfrowe DO #A i/lub DO #B (w potaczeniu z blokiem funkcji alarmu AL1)
® Analogowe wyjscie 4 ... 20 mA AO

% Wskazéwka!

Wryjscia: AO #2 1 DO #C (jezeli wystepuja) nie moga by¢ uzyte do zabezpieczeni przed przelaniem




Zaciski e |
o . | Vi |
nieiskrobezpieczne | Modbus |
Exd . wmsso |
! Enraf BPM !
| Mark/Space |
© & AR ARA
(I ,G,P,,E ,,,,,, | 4..20 mA 4..20 mA 4..20 mA —— —— ——
Zasilanie AC/ DC Fieldbus We analogowe Wy analogowe 1 Wy analogowe 2 ~ We/Wy cyfrowe A We/Wy cyfrowe B Wy cyfrowe C
(opcja) zHART (opcja) (opcja) (opcja) (opcja )
(opcja)
dl
o)
HART (do24mA)
‘ i Czujnik
FMR NMT Przetwornik ;ermorez_ystancyjny
N TD (opcja)
Zaciski cisnienia We analogowe  We cyfrowe 1 We cyfrowe 2
iskrobezpieczne @ ST K
Exia ‘ ’
4..20 mA . S
LOO-NRF590-04-08-08-en-003
Wejscia i wyjscia Mark/ L&)
iei i V1 Modbus | WM550 BPM GPE
nieiskrobezpieczne Space | Tankway
We analogowe Al - opcjal) - standard standard standard -
AO standard opcjal!) standard standard | standard standard standard
Wy analogowe 1
+HART +HART +HART +HART +HART +HART +HART
Wy analogowe 2 | AO#2 | standard - standard - - - standard
We/Wy DI#A . P
cyftowe A DO#A opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 50
We/Wy DI#B . -
K 5 .
cyfrowe B DO#B opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 60

Wy cyfrowe C | DO#C standard‘ : ‘ 7 ‘ 7 ‘ , ‘ . ‘ ,

1) patrz Kod zaméwieniowy poz. 20 opcja 4; wersja Modbus bez We/Wy nie wystepuje dla nieiskrobezpiecznej linii
Ex d HART!

Wejscia i wyjscia V1 Modbus | WM550 =~ BPM | Mark/Space | L& Tankway = GPE
iskrobezpieczne
HART standard | standard | standard | standard standard standard standard
We czujnika RTD opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 40
We cyfrowe 1 | ISDI#1 | standard | standard | standard | standard standard standard standard
We cyfrowe 2 | ISDI#2 | standard | standard | standard | standard standard standard standard
We analogowe | IS Al standard | standard | standard | standard standard standard standard




Protokoty komunikacji
obiektowej

Punktowy koncentrator danych NRF590 posiada zaimplementowane protokoty, zgodne z przemystowymi
standardami komunikacji obiektowej, umozliwiajac tym samym integracje z istniejacymi systemami
pomiarowymi oraz komunikacje z nadrzednym systemem sterowania bez konieczno$ci stosowania
dodatkowych urzadzen. Mozliwos$¢ obstugi ponizszych protokotéw pozwala na sukcesywna modernizacje
rozwigzan bazujacych na starszej technologii i w efekcie zastapienie ich systemami nowej generacji opartymi
na technice radarowe;j.

Sakura V1

Protokét V1 stanowi standard komunikacji cyfrowej umozliwiajacy obstuge systeméw w technice
2-przewodowej. Wprowadzony zostat przez grupe Sakura Endress, pokrywajac wymogi rynkéw
dalekowschodnich. Zaimplementowany w koncentratorze protokdt V1 typu slave umozliwia obstuge
poprzednich wersji oraz nowej wersji tego standardu:

m V1 (nowa wersja V1)

m MDP (starsza wersja V1)

m BBB (starsza wersja V1)

m MIC+232 (starsza wersja V1) (w przygotowaniu)

EIA-485 (RS-485) Modbus

W sieciach Modbus transmisja danych pomiedzy dwoma urzadzeniami realizowana jest za pomoca protokotu
typu master/slave. Koncentrator NRF590 pracuje w trybie Modbus slave poprzez intetfejs szeregowy zgodny
ze standardem EIA-485 (RS) MODBUS. Standard ten zapewnia odwzorowanie parametru Varec MFT,
ulatwiajac tym samym konfiguracje modernizowanych aplikacji. Ponadto, umozliwia bezposrednig integracje
z systemami PLC i DCS.

Whessoematic WM550

Protokét WM550 stanowi standard komunikacji cyfrowej, umozliwiajacy obstuge systeméw o strukturze
podwdjnej petli pradowej. WM550 (dawniej Whessoe) zostat opracowany przez Endress+Hauser w celu
ufatwienia komunikacji z przetwornikami wspétpracujacymi z mechanicznymi poziomowskazami
ptywakowo-taSmowymi. Protokét ten, realizujacy komunikacje w technice 2-przewodowej, jest jedynym
rozwiazaniem z petla redundantna.

BPM

Protokét BiPhaseMark (BPM), poprzez emulacje protokotu Enraf GPU-BPM, zapewnia kompatybilno$¢

z systemami Enraf. Koncentrator NRF590 jest w petni kompatybilny z serig przyrzadéw z serwosterowaniem:
ENRAF (802, 812), 811, 854 i 954, mechanicznym przetwornikiem 813 MGT oraz seria przyrzadéw
radarowych 872, 873 1 973, modutem wejs¢ analogowych 874 AIM (Analogue Input Module) oraz modutem
sterowania zaworéw 875 VCU (Valve Command Unit).

Mark/Space

Protokét Mark/Space stanowi standard komunikacji cyfrowej opartej nha magistrali pracujacej w trybie
napieciowym i jest kompatybilny z urzadzeniami firmy Varec. Protokét ten zostat opracowany z mysla

o utatwieniu komunikacji z przetwornikami pracujacymi z mechanicznymi poziomowskazami ptywakowo-
ta$mowymi. Umozliwia transmisje wartosci poziomu, temperatury i sygnatéw do wejs¢ cyfrowych.

L&J Tankway

Protokét L&) Tankway stanowi standard komunikacji cyfrowej opartej na magistrali pracujacej w trybie
napieciowym. Umozliwia transmisje wartosci poziomu, temperatury i sygnatéw do wejs¢ cyfrowych.
GPE

Protokét GPE stanowi standard komunikacji cyfrowej poprzez petle pradowa. Umozliwia komunikacje
z mechanicznymi poziomowskazami ptywakowo-ta§mowymi oraz z serwosterowaniem, zaréwno zgodnymi
ze standardem GPE, jak i L&].




Parametry przesytane

Protokoty komunikacyjne umozIliwiaja transmisje nastepujacych parametréw:

przy pomocy protokotéw

komunikacji obiektowej
Parametr Symbol st‘{all's?a V;"e’:;’j‘;"a Modbus | WM550 = BPM hSA::lc(e/ Tanlf{l]vay Tanlgvay GPE

wersja Basic Servo

Poziom L tak tak tak tak tak tak tak tak tak
;ﬁggg;ﬁum cleczy Te tak tak tak tak tak tak tak tak tak
Gesto$¢ obserwowana Dops - tak tak tak tak - - tak -
Poziom wody Ly - tak tak tak tak - - tak -
Ciénienie 1 (dolne) P, - tak tak tak! tak - - - -
Ci$nienie 2 ($rednie) P, - tak tak tak!) - - - - -
Ci$nienie 3 (gérne) P, - tak tak tak tak - - - -
Poziom mierzony Ly - - tak tak!) - - - - -
Korekcja poziomu Le - - tak tak!) - - - - -
Poziom procentowy Ly - - tak tak - - - - -
Temperatura fazy Ty - tak tak tak!) tak - - - -
gazowej nad ciecza
Temperatura powietrza Ty - - tak tak!) tak - - - -
Tempo zmian poziomu - - tak tak!) - - - - -
Przeptyw objetosciowy - - tak tak!) - - - - -
Parametr ogélny 1 GP, - tak tak tak!) - - - - -
Parametr ogélny 2 GP, - tak tak tak!) - - - - -
Parametr ogélny 3 GP,4 - - tak tak!) - - - - -
Parametr ogélny 4 GP, - - tak tak!) - - - - -
Wielopunktowy pomiar | Tj;; do Ty - tak tak Tjy)do Tjys) - - - - -
temperatury

Alarm/sygnaty tak? tak? tak tak tak® tak? tak®) tak?) -
dwustanowe
Sterowanie wyj$¢ - - tak - - - - - 1
dwustanowych
Inne - 4-20mA9 tak Poziom % - - Temp”) - 4-20mA®
Dokumentacja protokotu KA 246F | KA246F | KA245F | KA247F | KA248F | KA249F | KA250F | KA250F | KA251F
1) Dostepny tylko w funkcjach rozszerzonych (51&52) w WMS550; niedostepny w starszych wersjach systeméw sterowania.

2) Protokét zapewnia wykorzystanie 2 flag alarmu i 4 flag ogélnego uzycia, ktére moga by¢ przypisane do wejscia alarmowego lub cyfrowego.

3) Poziom wysoki i niski (L & H) alarmu, 4 alarmy i 2 flagi ogélnego uzycia, ktére moga by¢ przypisane do wejscia alarmowego lub cyfrowego.

4) Protokét zapewnia wykorzystanie 2 sygnatéw cyfrowych alarmu, ktére moga by¢ przypisane do wejscia alarmowego lub cyfrowego.

5) Protokét zapewnia wykorzystanie 2 sygnatéw cyfrowych, ktére moga by¢ przypisane do wejécia alarmowego lub cyfrowego.

0) Jeden dodatkowy sygnat "4-20mA", ktéry moze by¢ przypisany do kazdego parametru, przy czym zakres przesytanej wartosci jest ograniczony (w celu

uzyskania szczegétowych informacji - patrz KA 246F).

7) Jeden dodatkowy sygnat "Temp2", ktéry moze by¢ przypisany do kazdego parametru, przy czym zakres przesytanej wartosci jest ograniczony (w celu

uzyskania szczegétowych informaciji - patrz KA 250F).

10




Dane techniczne
nieiskrobezpiecznych wejs¢
i wyjsé

Wejscie analogowe 4...20 mA (opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 20)

Obcigzenie wewnetrzne 110Q
(do masy)
Zakres pomiarowy 0..26 mA

Doktadnosé

+15 pA (po linearyzacji i kalibracji)

Wyjscia analogowe 4...20 mA

Prad wyjsciowy

3..24mA

Napiecie wyjsciowe

U=24V-T,,400 Q

Obciazenie wyjscia maks. 500 Q
Doktadno$¢ +15 pA (po linearyzacii i kalibracji)
Opcje protokotu HART 1) | m Slave, adres # 0:

4 ... 20 mA stan aktywny
m Slave, adres #1 - #15:
ustalona warto$¢ pradu (wybierana przez uzytkownika)
m Master:
maks. warto$¢ pradu (< 24 mA) wybierana przez uzytkownika;
typowo mozna podiaczy¢ do 6 przyrzadéw HART (kazdy po 4 mA)?!

1) Drugie wyjscie analogowe (dostepne w przypadku V1, WM550 i GPE) nie posiada opcji HART.

2) Nalezy bra¢ pod uwage chwilowy prad rozruchu przyrzadéw HART podczas zataczania zasilania.

Wejscia/Wyijscia cyfrowe AiB

Punktowy koncentrator danych moze by¢ wyposazony w jedna lub dwie karty Wejs¢/Wyjs¢ cyfrowych.

Dostepne opcje: patrz Kod zaméwieniowy poz. 50 i 60 lub rozdziat "Akcesoria".

Wyijscie cyfrowe C (dla protokotu V1)

Napiecie obciazenia

3..100V

Prad obcigzenia

maks. 500 mA

Typ zestyku mechaniczny przekaznik blokujacy
Napiecie probiercze izolacji | 1500 V
Dopuszczenia UL, CSA
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Dane techniczne
iskrobezpiecznych wejsé
i wyjsé

Petla wejsciowa HART
Napiecie zasilania U=25V-1I,qx333 Q (typowo)
Catkowity prad I, Sumaryczna warto$¢ pradéw, pobieranych w chwili zataczenia zasilania przez wszystkie
podtaczone przyrzady w petli HART, nie moze przekroczy¢ 27 mA.
Liczba podtaczonych Zalezy od poboru pradu przez podtaczone przyrzady w petli HART (wtaczajac ich chwilowy
czujnikéw sumaryczny prad rozruchu podczas zataczania zasilania).

Wejscie dla czujnika termorezystancyjnego RTD (opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 40)

Zakres pomiarowy

10 ... 600 &

Prad wzbudzenia

typ. 400 pA, maks. 2000 pA

Typ czujnika Rezystancja nominalna Temp,,in Temp,,.x Doktadnosé!)
Pt100 (385) IEC751
Pt100 (389) 100Qw0°C -200 °C +600 °C +0,1 °C
Pt100 (392) IPTS-68

100 Qw25 °C R o o
Cu90 (4274) (90 Qw 0 °C) -100 °C +250°C +0,1°C
Ni120 (672) 120Qw0°C -60 °C +180 °C +0,1 °C
Nil00 (618) o o o o
DIN 43760 100Qw0°C 60 °C +180 °C +0,1°C
1) Doktadno$¢ przetwornika moze mie¢ wptyw na doktadno$¢ czujnika

Wejscie analogowe 4...20 mA (opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 70)

Napiecie zasilania

U=25V-1I,4 X 333 Q (typowo)

Obcigzenie wewnetrzne 100 Q

(do masy)

Zakres pomiarowy 0..26 mA

Dokfadnos¢ +15 pA (po linearyzacii i kalibracji)

Zastosowanie Zrédto dla wejs¢ cyfrowych/ Zrédto dla przyrzadu w petli 4 ... 20 mA

Wyjscia cyfrowe (opcja,

patrz Kod zaméwieniowy poz. 70)

Poziom aktywny napiecia
("zamkniety obwéd")

min. 9 V (domyslnie)

Poziom nieaktywny napiecia
("otwarty obw6d")

maks. 7 V (domyslnie)

Poziom aktywny pradu

4 mA

Histereza przefgczania

2V
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Zasilanie

Zasilanie AC 55 ... 264 V AC; niewrazliwo$¢ na polaryzacje / dopuszczenie CSA : 55 ... 250 V AC
Zasilanie DC 18...55V AC/DC
Pobé6r mocy m 370 mA dla 24V DC
= 200 mA dla 48 VDC
m 75mAdla 125V AC
m 45 mA dla 220 VAC
Zabezpieczenie Wewnetrzne (w obwodzie zasilania podstawowego)
Uziemienie Przed wykonaniem podtaczen linii sygnatowych i zasilajacych, obudowa koncentratora NRF590 powinna

zostaé podigczona do potencjatu masy zbiornika (uziemiona). Kazdy z zewnetrznych zaciskow uziemienia
urzadzenia NRF590 nalezy podtaczy¢ (przewodem o przekroju A > 4 mm?) do punktu uziemienia zbiornika
przed przystapieniem do jakichkolwiek innych podtaczen. Wszystkie podtaczenia punktow uziemienia
powinny by¢ wykonane zgodnie z przepisami krajowymi oraz obowigzujacymi w danym zaktadzie

i sprawdzone przed przystapieniem do uruchomienia uktadu pomiarowego.

A>4mm*

Potencjat masy
(uziemienie)
zbiornika

LO0-NRF590-04-08-08-en-004
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Podlaczenie elektryczne - zaciski nieiskrobezpieczne

Oznaczenie zaciské6w
od strony interfejsu
obiektowego/hosta

Standard (niecertyfikowany)

ATEX
FM TIS
CSA
‘Zasilanie ‘ I
7 01 L/+-}
104 A1/+ E@ @ Ryl N- Zasilanie
05 A2/ ‘ We/Wy cyfrowe A‘ E@] ym‘ sl
I : @ 05 AZL T We/Wy cyfrowe A ‘
06 B1/+
We/W: B‘
07 B2/- ‘ ey cyfrowe @ @ 06 B1/+3:,
J E@ o7 B! We/Wy cyfrowe B
Hoo s Ekran przewodu K@ 00\0—\ Ekran przewodu
Hos C1 _ @ %8 S T interfejs
llog c2 |nter‘fej§ ) @ 09 €2 komunikagji
I komunikaciji @ “10 C31 obiektowe;j
10 C3 obiektowej @ e i Wejscia/
. 1t c4 | Wejscia/ @E@ 13‘%?7'7 Wyjlécia
il cs Wyjscia @ 14 c7—{1—| ?snzigggx .
113 C6 analoQO\,Ne @ 15 C8 patrz tabela)
(szczegoty - !
14 C7 patrz tabela)
1115 c8

LOO-NRF590-04-08-08-en-002
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Zacisk 01 02 04 05 06 07 00
L/+ N/- Al/+ A2/- B1/+ B2/- S
Zasilanie We/Wy We/Wy We/Wy We/Wy Ekran
cyfrowe A+ cyfrowe A- cyfrowe B+ cyfrowe B- przewodu
08 09 10 11 12 13 14 15
C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7 Cc8
Wryijscie Wyjscie . .
Vi 4..20mAD #2 ViA ViB ov! oV 4..20mA# | Vyisdecyfrowe | Wyjiciecyfrowe
1C 2C
+ HART
~ Wryjscie s
EIA85 1 Nie uywane? | 485-B 485-A ov oV 4.20may | Ve o
Modbus 4 ...20 mA
+HART
- Wryijscie
Whessoe Wyijscie _ I .
WM550 420 mAl #2 Loop 1 Loop 1+ oV ov 4 ...20 mA #1 Petla 2 Petla 2+
+HART
Wyjscie Wejscie
BPM Nie uzywane? T T ov oVl 4..20mA ) 124V
4..20mA
+ HART
Wyjscie Wejscie
Mark/Space V+ Space Mark 0V (V-) ovh 4 ...20 mA ) +24 VY
4..20mA
+ HART
Wryjscie o
L&J Tankway Zasilanie Przetwornik Komputer Masa oVl 4..20 mA Wejscie +24VY
(uziemienie) 4...20 mA
+ HART
o Wyjscie
Wyijscie 1) . -
GPE B Petla 1- Petla 1+ oV ov 4..20 mA #1 | Niepodtaczone | Niepodiaczone
4...20mAY #2
+ HART
1) W przypadku uzycia czujnika poziomu w wersji 4-przewodowej "Ex d", z tych zaciskéw mozna uzyska¢ zasilanie (21 V £10%).

2) Napiecie panujace na tych zaciskach wynosi 0 V, jednak ekranowanie i wspélny przewdd sygnatowy powinny by¢ podtaczone do zacisku 11 lub 12.

3) Opcja, patrz Kod zaméwieniowy poz. 20
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Podtaczenie interfejséw
komunikacji obiektowej

Sakura V1

Protokét V1 zapewnia komunikacje do 10 przyrzadéw do pracy w petli w technice 2-przewodowej. Interfejs
podtaczany jest do zaciskéw 9-10.
Maks. odlegtosé: 6000 m

EIA-485 Modbus

Protokét Modbus zaimplementowany w koncentratorze NRF590 pracuje w standardzie EIA-485
umozliwiajagcym komunikacje z jednostka Modbus master przy uzyciu 3-zytowego przewodu ekranowanego.
EIA-485 jest standardem komunikacyjnym opartym na technice szybkiej transmisji réznicowe;j,
umozliwiajacym obstuge do 32 urzadzeri w jednym segmencie sieci obiektowe;.

m Stosujac ekranowana skrecong pare przewodéw 18 AWG, nalezy podtaczy¢ interfejs EIA-485
do zaciskéw 91 10.
m Zakoriczenie magistrali EIA-485 przy koncentratorze NRF590 nalezy ustawi¢ w menu obstugowym
(mozliwe tylko dla ostatniego przyrzadu w petli).
m Trzecia zyta nalezy wykona¢ pofaczenie miedzy masg systemu zarzadzania (OV) a zaciskiem 11 lub 12.
m Maks. dtugtos¢ magistrali transmisyjnej: 1300 m

Whessoematic WM550

Protokét WM550 umozliwia komunikacje w petli pradowej poprzez magistrale 2-przewodowg, przy czym
w jednym segmencie (petli) moze pracowac do 16 urzadzed. W celu redundancji (realizacji funkciji
bezpieczeristwa) uzywane sa dwie pary skreconych przewoddéw, ktérymi przesytane sa jednocze$nie te same
sygnaty. Petle WM550 nalezy podtaczy¢ do zaciskéw 9 - 101 14 - 15.

Maks. dtugtos¢ magistrali transmisyjnej: 7000 m

BPM

Protokét BPM umozliwia komunikacje poprzez 2-przewodowa magistrale maksymalnie 10 przyrzadéw
podtaczonych w petli. Interfejs BPM nalezy podtaczy¢ do zaciskéw 9-10.
Maks. dtugtos¢ magistrali transmisyjnej: 10000 m

Mark/Space

Jezeli w koncentratorze NRF590 zaimplementowany zostat protokét komunikacyjny Mark/Space, wymagane
jest dodatkowo wykonanie nastepujacych podigczen:

m Wprowadzi¢ 2 pary skreconych przewodéw 18 AWG (linie magistrali Mark/Space) razem z linia zasilajaca
48 V DC do gérnego przedziatu podtgczeniowego poprzez jedno z wprowadzeti przewoddw.

m Podtaczy¢ linie Mark do zacisku 10 i linie Space do zacisku 9.

m Podtaczy¢ napiecie zasilajace do zaciskéw 81 11.

L&] Tankway

Komunikacja w sieci L& Tankway realizowana jest poprzez magistrale 4-przewodowa (wiaczajac zasilanie
i uziemienie), umozliwiajaca podtaczenie ponad 50 urzadzeri do jednego segmentu. Interfejs L& nalezy
podtaczy¢ do zaciskéw od 8 do 11.

GPE

Protokdt GPE umozliwia komunikacje poprzez 2-przewodowa petle pradowa. Interfejs GPE nalezy podtaczy¢
do zaciskéw 9-10.

Uziemienie ekranéw kabli
do komunikacji obiektowej

Ekran przewodu magistrali obiektowej nalezy podtaczy¢ do uziemienia na obu koricach. Jedli nie jest
to mozliwe ze wzgledu na zaktdcenia syghatu przez potencjaty pradéw wyréwnawczych, wskazane jest,
aby podtaczy¢ ekran kabla magistrali do zacisku "00 S" przy urzadzeniu NRF590 i do uziemienia

po drugiej stronie. Zacisk "00S" zapewnia wpiecie kondensatora o napieciu pracy 500 V pomiedzy
ekranem kabla i potencjalem uziemienia zbiornika.
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Podlaczenie napiecia

W zaleznodci od zainstalowanej karty zasilania, koncentrator NRF590 moze by¢ zasilany napieciem AC

zasilajacego lub DC. Odpowiednie przewody zasilania AC nalezy podfaczy¢ do zaciskéw oznaczonych L/+ (przewdd
fazowy) oraz N/- (przewdd neutralny). Przewody zasilania DC moga by¢ doprowadzone do tych samych
zaciskéw, przy czym konieczne jest wtedy podtaczenie przewodu dodatniego (+) do zacisku ozhaczonego
(L/+), natomiast przewodu ujemnego (-) - do zacisku oznaczonego (N/-).
Podtaczenie W zaleznosci od wybranej karty komunikacji obiektowej, mozliwe jest podtaczenie nieiskrobezpiecznej wersji
nieiskrobezpiecznego wejscia  przetwornika analogowego z wewnetrznym zasilaniem lub zasilanego z petli. Sygnat analogowy dla
analogowego przetwornikéw zasilanych z petli moze by¢ podtaczony do zaciskéw 14 (-) i 15 (+24 V DC). Maksymalny prad
4..20 mA zasilania dla przetwornikéw analogowych jest ograniczony do 24 mA. Sygnat analogowy w przypadku zasilania
wewnetrznego powinien by¢ podtaczony do zaciskéw 11 lub 121 14.
Zasilanie z petli (pasywne) Zasilanie wewngtrzne (aktywne)
14 11/12
- np.
< FMR
15 14
Podtaczenie Nieiskrobezpieczne wyjscie analogowe 4 ... 20 mA jest dostepne na kazdej ptycie do komunikacji obiektowej
nieiskrobezpiecznego wyjscia  z wyjatkiem opcji Modbus bez wejscia/wyjscia analogowego. Wyjscie analogowe moze by¢ przy pomocy
analogowego ustawierl programowych przypisane do dowolnego parametru monitorowanego przez koncentrator NRF590.
4..20 mA Wryjscie analogowe dostepne jest pomiedzy zaciskami 13 (+) i 12 (-). Od wersji oprogramowania 02.01.xx,

dostepny jest dodatkowo sygnat HART na zacisku 13.

Podtaczenie wejs¢
i wyjs¢ cyfrowych

Koncentrator NRF590 moze by¢ wyposazony w 1 lub 2 karty wejs¢/wyjs¢ cyfrowych. Moga one by¢
wykorzystane do podtaczenia nieiskrobezpiecznych wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych. Zakresy napie¢ oraz pradéw
wejsciowych i wyjsciowych zaleza od typu wybranej karty zainstalowanej w odpowiednim slocie wejs¢/wyjs¢.
Zaciski 41 5 odpowiadaja slotowi A dla wejs¢/wyjs¢ cyfrowych, natomiast zaciski 6 i 7 - slotowi B dla wej$¢/
wyjs¢ cyfrowych. Szczegétowe informacje na temat dostepnych kart wejs¢/wyjs¢: patrz str. 32.

Wyjscie 67 i L
45 - o
cyfrowe AC OO+ @ Obcigzenie Zasilanie AC
%) o
Wyjscie 67 8B . ]
45 |A iazeni +
ofroweDC ~~ ] % Obciazenie Zasilanie DC
o 67 |B
Wejscie
45 |A o ol
cyfrowe AC OO % Zasilanie AC
[ | "
. 6 7 |B
Wejscie Py
45 |A o +
cyfrowe DC 0O O__l @ Zasilanie DC
[ © © -

L00-NRF590-04-00-08-en-004

% Wskazéwka!

Maksymalne napiecie zasilania wynosi 250 V AC.
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Podlaczenie elektryczne - zaciski iskrobezpieczne

Oznaczenie zacisk6w

Przedziat podtgczeniowy NRF590 z zaciskami iskrobezpiecznymi

Czujnik termorezystancyjny

RTD

Goos

® ® @ @

HART
sensor

Wewnetrzne sprzezenie
do jednej petli
komunikacyjnej HART

'
=N |ws

]

Tylko dla przetwornikéw
Micropilot S!

Zacisk Oznaczenie Funkcja

16 D+ + RTD drive!)

17 S+ + RTD sense!)

18 S- - RTD sense!?)

19 D- - RTD drive'?

20 OPT1 Wejscie cyfrowe 1

21 OPT2 Wejscie analogowe 1 (4 ... 20 mA)

22 OPT3 Wejscie cyfrowe 2

23 OPT4 Opcja +24 V

24 H+ +HART kom.3

25 H- -HART kom.*

26 H+ +HART kom.?)

27 H- -HART kom.*

28 H+ +HART kom.?)

29 H- -HART kom.*

30 P+ + iskrobezpieczne zasilanie dla serii FMR S

(zacisk 2 FMR)
31 p- - iskrobezpieczne zasilanie dla serii FMR S¥
(zacisk 1 FMR)
1) Zaciski te pozostajg niepodiaczone w przypadku wyboru wersji bez opcjonalnego
wejécia RTD (patrz poz. 40 Kodu zaméwieniowego).
2) Dla 3-przewodowego czujnika RTD, zaciski 18 i 19 powinny by¢ potaczone
ze soba.

3) Do tych zaciskéw podtaczony jest ten sam sygnat HART.

4) Do wszystkich tych zaciskéw podtaczony jest ten sam sygnat iskrobezpieczny 0 V.

LOO-NRF590-04-00-08-en-018
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Podtaczenie przyrzadéw
HART

Czujniki zamontowane na zbiorniku

Koncentrator NRF590 umozliwia zarzadzanie maks. sze$cioma iskrobezpiecznymi czujnikami HART.
Wszystkie one sa podtaczone do jednej petli komunikacyjnej HART w konfiguracji wielopunktowej.

Celem uproszczenia struktury pofaczeni, dostepne sa 3 potaczone ze sobg pary zaciskéw. Pary te oznaczone
sa odpowiednio H+ i H-.

Zasilanie Micropilot S

Do podtaczenia zasilania iskrobezpiecznego do przetwornikéw radarowych Micropilot S dostepne

sa dodatkowe zaciski zasilania, oznaczone jako P+ i P-. Pomimo, Ze przetwornik radarowy mozna
podiaczy¢ do koncentratora NRF590 za pomoca 3 przewod6éw (wykorzystujac zaciski P- i H-), zalecane
jest uzycie dwoch par skreconych przewodéw ekranowanych.

Uziemienie ekranu przewodu (Micropilot S)

Ekran przewodu faczacego Micropilot S z koncentratorem NRF590 powinien by¢ uziemiony przy tym ostatnio
wymienionym urzadzeniu, a nie przy module Micropilot S.

Punktowy koncentrator danych NRF590

_____ RN N

Micropilot S

A

oo

__________________________

Potencjat zbiornika

LOO-NRF590-04-08-08-yy-007

Wejscie dla czujnika
termorezystancyjnego RTD

Podfaczenie czujnika termorezystancyjnego RTD
16 (do punktowego pomiaru temperatury) jest mozliwe,
7 (@ 4-przewodowy czujnik oile kf)ncentrato?,NRFSQO WYpQSfiZOl’lY jest_.
termorezystancyjny w opcjonalne wejscie RTD. Czujnik w wersji
18 || @ RTD 4-przewodowej nalezy podtaczy¢ do 4 zaciskéw
19 (@ oznaczonych jako: D+, S+, S-i D-. Czujnik
3-przewodowy podtaczany jest do tych samych
4 zacisk6w, przy czym zaciski D- i S- nalezy
16 (& w tym przypadku polaczy¢ ze soba bezposrednio
17 (@& 3-przewodowy czujnik w przedziale podtaczeniowym koncentratora
1 (@ :%_nsorezystancyjny NRE590.
19 |(@

LOO-NRF590-04-00-08-en-007
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Doktadnos¢ pomiaru

Doktadnosé Czujniki HART
Doktadno$¢ pomiaréw przetwornikami HART zalezy od ich typu oraz sposobu instalacji. Wykorzystanie
protokotu cyfrowego HART pozwala osiagna¢ doktadno$¢, ktérej uzyskanie w przypadku analogowych
czujnikéw pomiarowych (4 ... 20 mA) nie bytoby mozliwe.
Wejscie RTD, wejscia analogowe, wyj$cia analogowe
Patrz rozdziat "Dane techniczne iskrobezpiecznych wejs¢ i wyjs¢" na str. 12.

Rozdzielczosé¢ Rozdzielczo$¢ wszystkich wartosci mierzonych zalezy od konfiguracji ustawiel czujnikéw oraz parametréw

komunikacyjnych. Dla instalacji rozliczeniowych oraz aplikacji zarzadzania stanem magazynowym zalecane
jest zastosowanie nastepujacych ustawieri:

Typ danych Jednostki Zarzadzanie stanem Pomiary rozliczeniowe
magazynowym
milimetry 1 mm 1 lub 0,1 mm
metry 10 mm 11ub 0,1 mm
Poziom stopy 0,01 stopy 0,01 stopy

cale 1"lub 0,1" 0,01" lub 0,001"
ft-in-16 1/16" 1/16"
°C 0,1°C 0,1°C

Temperatura
°F 0,1 °F 0,1 °F

Dla zapewnienia spéjnosci danych, wszystkie obliczenia wewnetrzne dokonywane sa w jednostkach SI.

Cykl skanowania

Czujniki HART

Dane z podtaczonych czujnikéw HART sa sekwencyjnie skanowane i aktualizowane w wewnetrznej bazie
danych. Kolejno$¢ skanowania oparta jest na priorytetach pomiaréw (poziom - priorytet 1, temperatura -
priorytet 2, ci$nienie - priorytet 3 , ...). Zazwyczaj zmiany wartoSci w petli komunikacyjnej HART

w konfiguracji wielopunktowej sa wyswietlane z opéZnieniem 2 sekund (dla warto$ci o priorytecie 1).

Wejscie punktowego pomiaru temperatury RTD

Pomiar oraz przeliczanie rezystancji czujnika RTD odbywa sie cyklicznie co najmniej 1 raz na sekunde.
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Warunki montazowe

Montaz nascienny

Boucles de courant
sans sécuité inrin Sque
protégées par Ip40
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Montaz na szynie pionowej
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uziemienia _
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Montaz na szynie poziomej
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na szynie
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(Kod zam.: 52013134)
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i e 950
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LOO-NRF590-17-00-06-en-003
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Warunki pracy: srodowisko

Temperatura otoczenia

-40 °C ... +60 °C

Temperatura sktadowania

-55°C ... +85°C

Stopieni ochrony

P65, Nema 4X

Kompatybilnos§é¢ » Emisja zaki6ceri zgodna z PN-EN 61326, Urzadzenia elektryczne klasy A
elektromagnetyczna (EMC) m Odpornos¢ na zaktécenia zgodna z PN-EN 61326
Zalecane jest stosowanie przewodéw ekranowanych.
Zabezpieczenie Obydwa interfejsy koncentratora NRF590 - Ex ia i Ex d - s3 zabezpieczone wewnetrznie ogranicznhikami
przeciwprzepieciowe przepie¢ 600 Vrms, ktdre zostaty sprawdzone krétkotrwatymi impulsami 10 kA.
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Budowa mechaniczna

Konstrukcja, wymiary

Przedziat elektroniki

242 mm
» 114 mm 150 mm

(Ex d) z wyswietlaczem

o — |

Przedziat podtaczeniowy
z zaciskami
nieiskrobezpiecznymi
(Exd)

Przedziat podtaczeniowy
z zaciskami
iskrobezpiecznymi

355 mm

100 mm

@ 8.6 (M8)

LOO-NRF590-06-00-06-yy-001

Budowa

Obudowa koncentratora NRF590 sktada sie z trzech oddzielnych przedziatéw: jednego przedziatu elektroniki
oraz dwdch przedzialéw podtaczeniowych. Wykonana jest jako aluminiowy odlew ci$nieniowy z pokryciem
poliestrowym o stopniu ochrony IP65 (NEMA 4). Gérny przedziat podtaczeniowy oraz przedziat elektroniki

zawierajq zaciski nieiskrobezpieczne i uktady elektroniki w wykonaniu Ex d. Dolny przedziat podiagczeniowy
przeznaczony jest wytacznie dla podtaczeti iskrobezpiecznych.

Masa

Okoto 8 kg

Wprowadzenia przewodéw Przedziat nieiskrobezpieczny wyposazony jest w 3 wprowadzenia przewod6éw, wykonane jako gwinty

wewnetrzne M20x1.5.

Wszystkie iskrobezpieczne podtaczenia dokonywane sa w przedziale z zaciskami iskrobezpiecznymi,

wyposazonym w dwa dtawiki M25x1.5. Dostepne sa dla wersji iskrobezpiecznej dwa wprowadzenia

przewodéw M25x1.5.

Srednica wewnetrzna wprowadzenia przewodu wynosi 16 mm.

Dla dopasowania réznych typéw wprowadzen oraz kanatéw do prowadzenia przewodéw (sztywnych
lub elastycznych), opcjonalnie dostepne sa nastepujace adaptery wprowadzen:

= M20x1.5

.G

m " NPT

= [" NPT (maks. 2 wprowadzenia przewodéw)

Wszystkie adaptery wykonane sa w klasie Ex d i moga by¢ stosowane do wszystkich podtaczerl. Podczas
instalacji przewod6éw nalezy starannie uszczelni¢ wszystkie wprowadzenia, aby uniemozIliwi¢ penetracje
wilgoci oraz jakichkolwiek zanieczyszczerl do wnetrza obudowy.
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Interfejs uzytkownika

Wskaznik i elementy obstugi

Wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD)

Pole czterowierszowe, po 20 znakéw w kazdym wierszu. Kontrast wskazZnika jest ptynnie regulowany
odpowiednia kombinacja przyciskéw. Pod$wietlenie wySwietlacza jest wtaczane podczas pracy na czas
ustalony przez uzytkownika (od 30 sek. do pod$wietlania ciggtego).

Dostepne s3 nastepujace jezyki dialogowe:

m angielski

m niemiecki

m japoriski!)

m chiriski uproszczony?
m holenderski

m hiszpaniski

m francuski
m wioski
Przedziat Wyswietlacz ciektokrystaliczny
elektroniki
=
[S—
M | Tank Level C
i 12,425 m
M o Tark Temperafure
125,30 °C
] =
Przyciski optyczne
LO0-NRF590-07-00-00-en-001
Przyciski optyczne

Przyciski optyczne pozwalaja na obstuge koncentratora bez otwierania obudowy.
Od wersji oprogramowania 02.xx.xx przyciski te posiadaja programowalne funkcje, tj. zalezne od aktualnej
pozycji menu obstugi. Funkcja kazdego przycisku wskazywana jest przez odpowiadajacy mu symbol

pojawiajacy sie w dolnym wierszu wskaznika:

Symbole funkcyjne

— ESCﬁ — Escﬁ przyciskow
ol o' o ol o' o
Przejscie Przejscie Edycja Przewijanie Przewijanie Zaznaczenie .
do poprzedn. do nastgpn. aktualnego listy wyboru listy wyboru aktualnej ¢ Funkcje
parametru parametru parametru w dot w gore pozycji

1) Czcionka japoriska: JIS X 208-1997 wiaczajac Hiragane, Katakane i Kanji
2) Czcionka chiriska: GB18030, zatwierdzona przez Chiriska Agencje Standaryzacji CITS

LOO-NRF590-07-00-00-en-003
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Format liczb dziesietnych

Liczbe wySwietlanych miejsc po przecinku mozna wybra¢ sposréd trzech ustawienl rozdzielczosci (niska,

normalna, wysoka)

Wartosé Ustawienie rozdzielczo$ci

niska normalna wysoka
Jednostki poziomu
mm XXXXX XXXXX XXXXX.X
cm XXXX.X XXXX.X XXXX.X
m XX. XXX XX.XXX XX.XXXX
in (cal) XXXX.X XXXX.X XXXX.XX
ft (stopa) XXX.XXX XXX.XXX XXX.XXXX
ft-in-8 XX'xX"X/8 XX'xX"X/8 XX'xx"x/8
ft-in-16 xx‘xx"xx/16 xx‘xX"xx/16 XX‘XX"Xx/16
16ths XXXXX XXXXX XXXXX.X
Jednostki temperatury
°C XXX XXX.X XXX.XX
°F XXX XXX.X XXX.XX
Jednostki ci$nienia
Pa XXXXXXX XXXXXXX XXXXXXX
kPa XXXX.X XXXX.XX XXXX.XXX
MPa X.XXXX X.XXXXX X.XXXXXX
mbar XXXXX XXXXX XXXXX.X
bar XX.XXX XX.XXX XX.XXXX
psi XXX XXX.X XXX.XX
inH,0 XXXXX XXXXX.X XXXXX.X
Jednostki gestosci
kg/m?3 XXXX.X XXXX.XX XXXX.XX
g/ml X.XXXX X.XXXX X.XXXXX
Ib/ft3 XX.XX XX.XXX XX.XXXX
°API XXX.XX XXX.XX XXX. XXX
Jednostki natezenia pradu
mA XX.XXX XX.XXX XX.XXXX
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Koncepcja obstugi

Obstuga koncentratora NRF590 jest dokonywana za pomoca menu o czteropoziomowej strukturze, ktdra
umozliwia konfiguracje funkcji wymaganych do realizacji typowych zadan pomiarowych, jak réwniez
indywidualne ustawienie przyrzadu i parametréw instalacyjnych. Menu zawiera takze dynamiczne grupy
funkcji, dostepne tylko w przypadku pewnych opcji wyposazenia przyrzadu oraz konfiguracji podtaczonych
urzadzeni. Struktura menu zapewnia przejrzysto$¢ oraz fatwa obstuge, oferujac jednoczesnie szeroki zakres
funkcji.

Wskazanie na wyswietlaczu ciektokrystalicznym zmienia si¢ zgodnie z aktualnie wybrang pozycja menu.

Symbole
statusu

Gtoéwna wartos¢
mierzona + bargraf

Dodatkowa warto$¢
mierzona
+ sygnalizacja alarmu

Wskazanie warto$ci mierzonej

Symbole przyciskow
programowalnych

4— Kod pozyciji
<4— Poziom uprawnien
(tutaj: "User" - Uzytkownik)

Menu gtéwne
Lista wyboru
z paskiem
przewijania

Menu wyboru
dla parametru
Display [Wskaznik]

+ Typ danych ("Konfiguracja”)
t-Nazwa parametru

I Warto$¢ parametru

Wybrane ustawienie parametru

Edycja parametru
za pomoca
listy wyboru

Lista wyboru
z paskiem
przewijania

LO0-NRF590-07-00-00-en-004

Obstuga za pomoca
oprogramowania "FieldCare"

Punktowy koncentrator danych NRF590 moze by¢ réwniez obstugiwany za pomocg oprogramowania
"FieldCare", wspétpracujacego z systemami: Win95, Win98, WinNT4.0, Win2000 i Win XP. Program
umozliwia szybkie uruchomienie, diagnostyke, analize sygnatu oraz archiwizacje nastaw przyrzadu, pomocna
przy tworzeniu dokumentacji punktu pomiarowego.

"FieldCare" oferuje nastepujace funkcje:

m Konfiguracja przetwornikéw w trybie online
m Przesytanie nastaw z i do przyrzadu (Upload/Download)
m Tworzenie dokumentaciji punktu pomiarowego
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Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE

Umieszczajac na przyrzadzie znak CE, Endress+Hauser potwierdza, ze przyrzad spelnia wszystkie stosowne
wymagania prawne Unii Europejskiej.

Dopuszczenia Ex

FM

FM XP - Class [, Div 1 Groups A-D;

Obowiazuja zalecenia zawarte w Dokumentacji montazu ZD 084F i ZD 085F (Modut opcji IS 4-20 mA)
CSA

FM XP - Class [, Div 1 Groups A-D;

Obowiazuja zalecenia zawarte w Dokumentacji montazu ZD 103F i ZD 104F (Modut opcji IS 4-20 mA)
ATEX

ATEX 112 (1) G EEx d (ia) IIC T4;
Obowigzuja zalecenia zawarte w Instrukeji dot. bezpieczeristwa XA 160F i XA 169F (Modut opcji IS 4-20 mA)

Zatwierdzenia typu
do pomiaréw rozliczeniowych

m Zatwierdzenie typu NMi
m Zatwierdzenie typu i legalizacja wstepna NMi
m Zatwierdzenie typu i legalizacja wstepna PTB
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Inne normy i zalecenia

PN-EN 60529
Stopnie ochrony obudéw (kody IP)

PN-EN 61010

Metody zabezpieczeti przyrzadéw elektrycznych stosowanych do pomiaréw, sterowania, regulacji i procedur
laboratoryjnych.

PN-EN 61326

Emisja (urzadzenia klasy B), kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (dodatek A - obszar zaktécet
przemystowych).

API MPMS Rozdz. 3.1A

Standaryzacja procedur recznego przeliczania zawarto$ci ropy naftowej i produktéw naftowych

w zbiornikach stacjonarnych.

API MPMS Rozdz. 3.1B

Standaryzacja procedur pomiaru poziomu ciektych weglowodoréw w zbiornikach stacjonarnych poprzez
automatyczne przeliczanie zawarto$ci zbiornika.

API MPMS Rozdz. 3.3

Standaryzacja procedur pomiaru poziomu ciektych weglowodoréw w stacjonarnych ci$nieniowych
zbiornikach magazynowych poprzez automatyczne przeliczanie zawarto$ci zbiornika.

API MPMS Rozdz. 3.6

Pomiar ciektych weglowodoréw za pomoca hybrydowych systeméw pomiarowych z monitorowaniem gestosci
(HTMS, Hybrid Tank Measurement Systems)

API MPMS Rozdz. 7.4

OkreSlanie temperatury statycznej zbiornikéw za pomocg statych termometréw do automatycznego pomiaru
temperatury

ISO 4266 / Czes¢ 1

Ropa naftowa i produkty naftowe - Automatyczny pomiar poziomu i temperatury w zbiornikach
magazynowych - Cze$¢ 1: Pomiar poziomu w zbiornikach bezci$nieniowych

ISO 4266 / Czes¢ 3

Ropa naftowa i produkty naftowe - Automatyczny pomiar poziomu i temperatury w zbiornikach
magazynowych - Cze$¢ 3: Pomiar poziomu w zbiornikach bezci$nieniowych (bez uktadéw chtodzenia)
ISO 4266 / Czes¢ 4

Ropa naftowa i produkty naftowe - Automatyczny pomiar poziomu i temperatury w zbiornikach
magazynowych - Cze$¢ 4: Pomiar temperatury w zbiornikach bezciSnieniowych

ISO 4266 / Czes¢ 6

Ropa naftowa i produkty naftowe - Automatyczny pomiar poziomu i temperatury w zbiornikach
magazynowych - Cze$¢ 6: Pomiar temperatury w zbiornikach ci$nieniowych

ISO 15169

Ropa naftowa i produkty naftowe - Wyznaczanie objetosci, gestosci i masy w pionowych zbiornikach
cylindrycznych za pomoca hybrydowych systeméw pomiarowych z monitorowaniem gestosci (HTMS, Hybrid
Tank Measurement Systems)

OIML - R85

Organisation Internationale de Métrologie Légale (Miedzynarodowa Organizacja Metrologii Prawnej) -
Automatyczne systemy przeliczania poziomu - pomiar poziomu cieczy w stacjonarnych zbiornikach

magazynowych.
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Kod zaméwieniowy

Kod zaméwieniowy NRF590

10 Certyfikaty

Do zastosowan w strefie niezagrozonej wybuchem
ATEX1I 2 (1) Ex d (ia) IIC T4

CSAXP CL I, Div 1, Gr. A-D

FM XP CL I, Div 1, Gr. A-D

TIIS Ex d (ia) IIC T4 (w przygotowaniu)
Wykonanie specjalne

= =" v oo >

20 Protokdét komunikacji obiektowej

ENRAF BPM, nieiskrobezpieczne wejscie 4...20 mA, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA HART

GPE, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA

WM550, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA, protokét Whessoe z podwdéjna petla transmisyjna

Varec Mark/Space, nieiskrobezpieczne wejscie 4...20 mA, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA HART
Modbus bez wejscia/wyjécia 4...20 mA, EIA-485

Modbus, nieiskrobezpieczne wejscie 4...20 mA, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA HART, EIA-485

L&], nieiskrobezpieczne wejécie 4...20 mA, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA HART

V1, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA, nieiskrobezpieczne wyjscie 4...20 mA HART, wyjscie przekaznikowe
Wykonanie specjalne

O NG W= O

30 Zasilanie:

A | 18..55VAC/DC

B |55..264V AC

Y | Wykonanie specjalne

40 Opcjonalne wejscie punktowego pomiaru temperatury RTD

0 | Bez wejécia pomiarowego dla termometru rezystancyjnego RTD

1 | Iskrobezpieczne wejscie pomiarowe dla termometru rezystancyjnego RTD
9 | Wykonanie specjalne

50 Karta wejs¢/wyjsé cyfrowych A

Bez karty wejs¢/wyijs¢ cyfrowych A

Karta wejs¢ cyfrowych A, 90...140 V AC
Karta wejs¢ cyfrowych A, 3...32 V DC
Karta wejs¢ cyfrowych A, 180...264 V AC
Karta wejs¢ cyfrowych A, 35...60 VAC/DC
Karta wyjs¢ cyfrowych A, 24...250 V AC
Karta wyjs¢ cyfrowych A, 3...60 V DC
Karta wyjs¢ cyfrowych A, 24...140 V AC
Karta wyjs¢ cyfrowych A, 4...200 V DC
Wyjécie przekaZnikowe A, 0-100 V DC, 0-120 V AC
Wykonanie specjalne

< ™R T DT Om g O w >

60 Karta wej$¢/wyjs$¢é cyfrowych B

Bez karty wejs¢/wyjs¢ cyfrowych B

Karta wejs¢ cyfrowych B, 90...140 V AC
Karta wejs¢ cyfrowych B, 3...32 V. DC
Karta wejs¢ cyfrowych B, 180...264 V AC
Karta wejs¢ cyfrowych B, 35...60 V AC/DC
Karta wyjs¢ cyfrowych B, 24...250 V AC
Karta wyjs¢ cyfrowych B, 3...60 V DC
Karta wyjs¢ cyfrowych B, 24...140 V AC
Karta wyjs¢ cyfrowych B, 4...200 V DC
Wyjécie przekaZnikowe B, 0-100 V DC, 0-120 V AC
Wykonanie specjalne

<~ @ AT D OmMUOUO W >

70 Dodatkowa karta wejs¢ iskrobezpiecznych

0 | Bez dodatkowej karty wejs¢ iskrobezpiecznych

1 | Dodatkowe iskrobezpieczne wejscie analogowe 4...20 mA
2 | Zintegrowane wejscie 4...20 mA i dwa wejscia cyfrowe

9 | Wykonanie specjalne

NRFSQO—‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘Kodproduktu (czes¢ 1)
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| NRF590 - |

Wprowadzenie przewoddéw - przedziat nieiskrobezpieczny
2 x gwint G 1/2" (w przygotowaniu)

2 x dlawik M20x1.5; Ex d

2 x gwint G 1/2" gwint; Ex d

2 x gwint 1/2" NPT gwint; Ex d

2 x gwint 3/4" NPT gwint; Ex d

3 x dtawik M20x1.5 dtawik; Ex d

3 x gwint G 1/2" gwint; Ex d

3 x gwint 1/2" NPT gwint; Ex d

3 x gwint 3/4" NPT gwint; Ex d (w przygotowaniu)
Wykonanie specjalne

<~ O ® T MmO W

Wprowadzenie przewodow - przedziat iskrobezpieczny

2 | dtawiki M25x1.5, 13...18 mm, iskrobezpieczny przedziat podtaczeniowy
3 | gwinty G 1/2", iskrobezpieczny przedziat podtaczeniowy

4 | gwinty 1/2" NPT, iskrobezpieczny przedziat podiaczeniowy

5 | gwinty 3/4" NPT, iskrobezpieczny przedziat podiaczeniowy

9 | Wykonanie specjalne

Zatwierdzenia typu do pomiaréw rozliczeniowych
N | Bez zatwierdzenia typu

A | Zatwierdzenie typu NMi

G | Zatwierdzenie typu PTB

Y | Wykonanie specjalne

Opcje dodatkowe
0 | Brak opcji dodatkowych
9 | Wykonanie specjalne

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Kompletny kod zaméwieniowy
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AKcesoria

Karty wejsé¢/wyjs¢ cyfrowych  Standardowy schemat konstrukcyjny wszystkich kart wej$¢/wyjs¢

L]

\
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01,0
(5 POZYCJI)

31—
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LOO-NRF590-00-00-08-en-001
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Karty wyjs¢

Napiecie zmienne (AC)

Napiecie state (DC)

1
Viac V Acibc
Uktad
przetacza-
nia
+ W zerze Wzmacniacz
3 3
Wejscie Wejscie
logiczne | _ ) ‘4 logiczne h)
4 )
Kod zaméwieniowy'!) NRF590 - NRF590 - NRF590 - NRF590 -
NRFSQO_mOdu}A ****J****** ****G****** ****H****** ****K******
Kod zaméwieniowy!) NRF590 - NRF590 - NRF590 - NRF590 -
NRFSQO_mOdu}B *****J***** *****G***** *****H***** *****K*****
Kod zaméwieniowy?! 52012959 52012960 52012961 52012962
Kolor obudowy Czarny Czarny Czerwony Czerwony
Napiecie obcigzenia 24 ...140V AC 24 ...250V AC 3..60VDC 4..200VDC
Prad obcigZenia 30 ... 500 mA eff.%) 20 ... 500 mA eff.%)
Rozpraszanie mocy 1 W/A 1..1,5W/A
(typowo)
Zabezpieczenie przed Zgodnie z [EEEA72 Zgodnie 7 [EEE472
zakiéceniami
Typ styku SPST normalnie otwarty SPST normalnie otwarty
przetaczany w zerze
[zolacja optyczna Tak Tak
Izolacja elektryczna 4000 V eff. 4000 V eff.
Dopuszczenia UL, CSA, CE, TOV UL, CSA, CE, TOV
1) Ten kod zaméwieniowy obowiazuje w przypadku, gdy modut jest preinstalowany w punktowym koncentratorze
danych NRF590 jako modut A lub modut B.
2) Ten kod zaméwieniowy obowiazuje w przypadku, gdy modut jest zamawiany jako akcesoria.

3) Gérna warto$¢ graniczna pradu obcigzenia jest determinowana przez punktowy koncentrator danych NRE590.
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Karty wejs¢

Napiecie zmienne (AC) Napiecie state (DC)
! +
1
Vacipc Voo
2 2
X
‘ W TN
o ejscie 1‘|x
:Ne_;sme +_MMA_/J\_‘ logiczne |3
ogiczne 3 - Przerzutnik
Przerzutnik Wyjscie Schmitta
Wyjscie Schmitta 4
- Masa
Masa
5
Kod zaméwieniowy!) NRF590 - NRF590 - NRF590 - NRF590 -
NRFSQO—mOdukA ****B****** ****D****** ****C****** ****E******
Kod zaméwieniowy") NRF590 - NRF590 - NRF590 - NRF590 -
NRFSQO-mOdU}B *****B***** *****D***** *****C***** *****E*****
Kod zaméwieniowy? 52012955 52012956 52012957 52012958
Kolor obudowy Zotty Zotty Biaty Biaty
Napigcie wejsciowe 90 ... 140 V AC 180 ... 264 V ACY) 3..32VDC 35...60VDC
Nominalna rezystancja 22%0 60 kQ 22kQ 60 kQ
wejsciowa
Maks. napiecie zatacz. 90V AC 180 VAC 3VDC 35V DC
Min. napiecie wylacz. 25V AC 50V AC 1VDC 9V DC
Prad WelsClowy przy 8 mA rms 8 mA rms
maks. napieciu
Rozpraszanie mocy 1. 1,5W/A 1. 1,5W/A
(typowo)
Zabezpieczenie przed Zgodnie 7 IEEE472 Zgodnie 7 IEEE472
zakléceniami
Izolacja optyczna Tak Tak
Izolacja elektryczna 4000 V eff. 4000 V eff.
Dopuszczenia UL, CSA, CE, TOV UL, CSA, CE, TOV
1) Ten kod zaméwieniowy obowiazuje w przypadku, gdy modut jest preinstalowany w punktowym koncentratorze
danych NRF590 jako modut A lub modut B.
2) Ten kod zaméwieniowy obowiazuje w przypadku, gdy modut jest zamawiany jako akcesoria.
3) Gérna warto$¢ graniczna napiecia wejsciowego jest determinowana przez punktowy koncentrator danych NRF590.
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Karta z wyjsciem przekaznikowym

Vac/Voc

L

+VCC
WZMAC-
NIACZ
WEJSCIE |5
MASA =

Kod zaméwieniowy!)
module A

NRFSQO _ ****R******

Kod zaméwieniowy?)
module B

NRFSQO — *****R*****

Kod zaméwieniowy? 52026945

Kolor obudowy Czerwony

Napiecie obciazenia 0..100VDC/0..120VAC
Prad obcigzenia 0... 500 mA3

Maks. rezystancja stykéw 250 mQ

Maks. czas przetaczania® 1 ms

Min. czas Zycia 500000 cykli

Typ styku

SPST normalnie otwarty; przekaznik mechaniczny

[zolacja elektryczna 1500 Vg
Dopuszczenia UL, CSA, CE, TUOV
1) Ten kod zaméwieniowy obowigzuje w przypadku, gdy modut jest preinstalowany w punktowym koncentratorze

danych NRF590 jako modut A lub modut B.

2) Ten kod zaméwieniowy obowigzuje w przypadku, gdy modut jest zamawiany jako akcesoria.

3) W przypadku obciazen inducyjnych, nalezy wiaczy¢ diode thumiaca lub obwdd RC w celu przedtuzenia czasu zycia

stykow.

4) Wliczajac zabezpieczenie przed drganiami stykéw.
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iomej.

Zestaw do montazu szynowego koncentratora na rurze pionowej lub poz

Kod zam

ZU na szynie

Zestaw do monta:

52013134

Owieniowy

zu na szynie

Ptyta do monta

Sruby

Widok z przodu

Widok od géry

Nakretki

QOO0LOOOO

LOO-NRF590-00-00-06-en-001
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Dokumentacja uzupetniajaca

Dokumentacja specjalna

SD 001V

Technika radarowa w systemach przeliczania zawartosci zbiornikéw

Karty katalogowe

TI 006G

Karta katalogowa Fuels Manager

TI 006N
Karta katalogowa Proservo NMS5

TI 007G
Karta katalogowa RTU8130

TI 042N
Karta katalogowa Prothermo NMT539

TI 216P
Karta katalogowa Cerabar S PMC731/PMP731

TI 217P
Karta katalogowa Cerabar S PMC631/PMP635

TI 344F
Karta katalogowa Micropilot S FMR530/531/532/533

TI 345F
Karta katalogowa Micropilot M FMR230/231/240/244/245

Instrukcje obstugi

BA 256F

Instrukcja obstugi punktowego koncentratora danych NRF590
Dokumentacja zawiera informacje dotyczace montazu i uruchomienia koncentratora. W instrukcji
zamieszczono wytacznie opis funkcji wymaganych do realizacji typowych zadan pomiarowych.

BA 257F

Punktowy koncentrator danych - Opis funkcji przyrzadu
Dokumentacja zawiera szczegdtowy opis wszystkich funkcji koncentratora.

Instrukcje dotyczace
bezpieczeristwa

XA 160F
Punktowy koncentrator danych NRF590 - ATEX 11 2 (1) G

XA 169F
Karta iskrobezpiecznych wej$¢ analogowych 4 ... 20 mA dla NRF590 - ATEX I 2 (1) G
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Dokumentacje sterowania

ZD 084F
Punktowy koncentrator danych NRF590 - FM XP - Klasa I, Dziat 1, Grupy A-D

ZD 085F
Karta iskrobezpiecznych wej$¢ analogowych 4 ... 20 mA dla NRF590 - FM XP - Klasa I, Dziat 1, Grupy A-D

ZD 103F
Punktowy koncentrator danych NRF590 - CSA XP - Klasa I, Dziat 1, Grupy A-D

ZD 104F
Karta iskrobezpiecznych wej$¢ analogowych 4 ... 20 mA dla NRF590 - CSA XP - Klasa I, Dziat 1, Grupy A-D
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