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1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszystkie informacje wymagane na réznych etapach
cyklu eksploatacji urzadzenia, w tym takie jak:
= [dentyfikacja produktu

= Odbior dostawy

= Przechowywanie

= Montaz

= Podlaczenie

= Obstuga

= Uruchomienie

= Wykrywanie i usuwanie usterek

= Konserwacja

s Utylizacja

1.2 Stosowane symbole

1.2.1  Symbole zwigzane z bezpieczenistwem

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub $érednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Tym symbolem sg oznaczone informacje o procedurach i inne czynnosci, z ktérymi nie
wigze sie niebezpieczenstwo obrazen ciata.

1.2.2  Symbole i grafiki oznaczajgce niektére typy informacji

) Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsytacz do dokumentacji
o
Odsytacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury

1, 2,3
Kolejne kroki procedury
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(I
Wynik kroku procedury

Obstuga za pomocg oprogramowania obstugowego

Parametr zabezpieczony przed zapisem
1,2,3..

Numery pozycji

AB,C, ..

Widoki

A — [ Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
Obowigzuje przestrzeganie instrukcji dotyczacych bezpieczenistwa podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi

1.3 Dokumentacja

Ponizsze typy dokumentéw mozna pobrac ze strony internetowej Endress+Hauser
(www.endress.com/downloads):

ﬂ Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
» W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer
seryjny podany na tabliczce znamionowej
s Aplikacja Endress+Hauser Operations App: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny
podany na tabliczce znamionowej lub zeskanowa¢ kod QR z tabliczki znamionowej

1.3.1 Karta katalogowa (TI)

Pomoc w doborze urzadzenia
Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne urzadzenia oraz przeglad akcesoriow i
innych produktéw, ktére mozna zamowic do tego urzadzenia.

1.3.2  Skrdcona instrukcja obstugi (KA)

Umozliwia szybki dostep do gtéwnej wartosci mierzonej
Skrocona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru
dostawy do pierwszego uruchomienia.

1.3.3  Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zalezno$ci od wersji urzadzenia, wraz z nim dostarczane sg wymienione nizej instrukcje
dotyczace bezpieczenstwa Ex (XA). Stanowig one integralng czes¢ instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

1.4 Terminy i skroty

BA
Instrukcja obstugi

KA
Skrécona instrukcja obstugi

TI
Karta katalogowa

SD
Dokumentacja specjalna

6 Endress+Hauser
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XA
Instrukcje dot. bezpieczenstwa

PN
Cisnienie nominalne

MWP
MWP (Maks. ci$nienie pracy / maks. ci$nienie medium)
Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowe;j.

ToF
Czas przelotu fali elektromagnetycznej

FieldCare
Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzgdzen obiektowych i
zintegrowane rozwigzanie do zarzgdzania aparaturg obiektowg

DeviceCare
Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzadzen obiektowych HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM

Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzadzen
automatyki)

£, (wartosé¢ DK)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie narzedziowe

Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany do okreslenia oprogramowania

obstugowego t.j.:

= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocag komputera PC za posrednictwem protokotu
komunikacyjnego HART

= Aplikacja SmartBlue do obstugi urzadzen za pomoca smartfonu lub tabletu z systemem
Android lub i0S

BD
Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona.

PLC
Sterownik programowany PLC

1.5 Zastrzezone znaki towarowe

HART®

Zastrzezony znak towarowy FieldComm Group, Austin, Texas, USA
Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe nalezg do ich prawnych wtascicieli.
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2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajgcy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonywania konkretnych zadan i funkcji.

» Personel powinien posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu.

Powinien posiada¢ znajomo$¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac personel powinien przeczytac ze zrozumieniem zalecenia
podane w instrukeji obstugi, dokumentacji uzupetniajacej oraz certyfikatach (zaleznie
od zastosowania).

» Przestrzega¢ instrukcji i stosowacé sie do zasad ogélnych.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowaé zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukeji.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwos¢
roboczg, wynoszacg ok. 26 GHz, energie emitowanych impulséw, wynoszacg maksymalnie
5,7 mW i $rednig moc wyjsciowg 0,015 mW, przyrzad moze by¢ montowany réwniez na
zewnatrz zamknietych zbiornikéw metalowych. W przypadku pracy na zewnatrz
zbiornikéw zamknietych, przyrzad powinien by¢ montowany zgodnie ze wskazdéwkami
podanymi w rozdziale "Warunki pracy: montaz'. Obstuga przyrzadu nie stanowi zadnego
zagrozenia dla zdrowia.

Przy uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz ogélnych

warunkow podanych w instrukeji oraz dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad moze by¢

wykorzystywany do pomiarow:

» Mierzone zmienne procesowe: odlegtosc

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztatcie

Aby zapewni¢ odpowiedni stan przyrzadu przez caly okres eksploatacji, nalezy:

» Uzywac go wytgcznie do pomiaru mediéw, na ktére materiaty wchodzace w kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Zachowac wartosci graniczne podane w rozdziale "Dane techniczne'.

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku mediéw specjalnych lub mediéw uzywanych jako srodek czyszczacy
nalezy skontaktowac sie z producentem. Firma Endress+Hauser stuzy pomocg w
zakresie antykorozyjnych wtasnosci materiatéw wchodzacych w kontakt z medium, ale
nie udziela zadnych gwarancji ani nie ponosi odpowiedzialnosci z tego tytutu.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym oraz wytwarzania ciepta
przez uktady elektroniczne, obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne
moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy czujnik moze osiggnac¢
temperature bliskg temperatury medium.

8 Endress+Hauser
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Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystgpieniem do obstugi urzadzenia:
» Zawsze nalezy mie¢ natoZzony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przerdbki przyrzadu

Niedopuszczalne sg jakiekolwiek nieautoryzowane przerobki przyrzadu, poniewaz moga
spowodowac niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia:
» Jesli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z producentem.

Naprawa

W celu zapewnienia ciggtego bezpieczenstwa eksploatacji i niezawodno$ci:

» Naprawy przyrzadu mozna wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczgcych naprawy przyrzadow
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow
Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla bezpieczenstwa personelu lub obiektu podczas

eksploatacji przyrzadu w strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania

przyrzaddw ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie niebezpiecznej.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupelniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.
Spetnia ogoélne wymagania dotyczgce bezpieczenstwa i wymogi prawne.

2.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczego6lnione w Deklaracji zgodnosci UE wraz ze stosowanymi normami.

Producent potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.
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2.5.2  Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania obowigzujgcych przepisow dotyczacych
znaku zgodnosci EAC. Sg one wyszczegolnione w deklaracji zgodnosci EAC wraz z
zastosowanymi normami.

Producent potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.

2.6 Bezpieczenstwo systemow IT

Gwarancja producenta jest udzielana wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie jest zainstalowane i
uzytkowane zgodnie z instrukcjg obstugi. Urzadzenie jest wyposazone w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowa zmiang ustawien.

Uzytkownik powinien wdrozy¢ odpowiednie srodki bezpieczeristwa systemoéw [T, zgodne z
obowigzujgcymi u niego standardami bezpieczenstwa, zapewniajgce dodatkowg ochrone
urzgdzenia i przesytu danych.

2.7 Srodki bezpieczenstwa IT w przyrzadzie

2.7.1  Dostep poprzez interfejs Bluetooth®

Bezprzewodowa transmisja sygnatéw poprzez interfejs Bluetooth® wykorzystuje

technike szyfrowania testowana przez Instytut Fraunhofera AISEC

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®

= Pomiedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt

= Interfejs bezprzewodowy Bluetooth® mozna wytgczy¢ za pomoca aplikacji SmartBlue,
FieldCare i DeviceCare

Endress+Hauser
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Opis produktu

Endress+Hauser

Opis produktu

3.1 Konstrukcja wyrobu

®1

O 0O NN WN =

Przeglqd zastosowanych materiatéw

Antena o $rednicy 80 mm (3 in)

Obudowa czujnika; PVDF

Uszczelka; EPDM

Tylne przytqcze procesowe; PVDF

Diawik kablowy; PA

Adapter kanatu kablowego; mosiqdz niklowany
O-ring; EPDM

Przeciwnakretka; PA6.6

Piersciert ozdobny; PBT-PC

Przednie przytqcze procesowe; PVDF

A0046292

11



Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR20 HART

12

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbior towarow

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzi¢:

» Czy kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
urzgdzenia

= Czy wyrdb nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zaméwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem firmy
Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Sa mozliwe nastepujgce opcje identyfikacji urzgdzenia pomiarowego:
= Dane na tabliczce znamionowej
= Pozycje rozszerzonego kodu zaméwieniowego podane w dokumentach przewozowych

» W W@M Device Viewer (www.pl.endress.com/deviceviewer) wprowadzi¢ numer
seryjny z tabliczki znamionowe;j.

=~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

» W Endress+Hauser Operations App wprowadzi¢ numer seryjny z tabliczki znamionowej
lub uzy¢ Endress+Hauser Operations App do zeskanowania
dwuwymiarowego kodu kreskowego (kod QR) znajdujgcego sie na tabliczce
znamionowej

-~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

4.3 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstraie 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkcji: patrz tabliczka znamionowa.

Endress+Hauser
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Odbiér dostawy i identyfikacja produktu
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4.4

Tabliczka znamionowa

1
2 18
19

Order code:
Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

el g
MWP: 38 21

Ta: 9 Tpmax:| 10
DevicelD:

Fw: 12

Ul W

20

11
Dev.Rev.:' 13 ex works

14 15 16

N\ - 22 h: ¢

Mat.: 17 if modification
23X “see sep. label Date: 25

24

®

OV 0O NN WN

A0029096

Tabliczka znamionowa przetwornika Micropilot

Adres producenta

Nazwa przyrzqdu

Kod zaméwieniowy

Numer seryjny (Ser. no.)

Rozszerzony kod zaméwieniowy (Ext. ord. cd.)
Napiecie zasilania

Wyjscia sygnatowe

Cisnienie medium procesowego

Dopuszczalna temperatura otoczenia (T,)
Maksymalna temperatura medium

ID urzqdzenia

Wersja oprogramowania (FW)

Wersja urzqdzenia (Dev.Rev.)

Znak CE

Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu (certyfikaty, dopuszczenia)
Znak zgodnosci RCM-Tick

Materialy wchodzqce w kontakt z medium

Logo

Stopieri ochrony: np. IP, NEMA

Symbol certyfikatu

Dane dotyczqce certyfikatéw i dopuszczen
Oznaczenie instrukcji dotyczqcej bezpieczeristwa: np. XA, ZD, ZE
Oznaczenie modyfikacji

Dwuwymiarowy matrycowy kod kreskowy (kod QR)
Data produkcji (rok-miesigc)

Na tabliczce znamionowej mogg by¢ podane 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamowieniowego. Jesli rozszerzony kod zamoéwieniowy zawiera wiecej znakow, te
dodatkowe znaki nie sg podane.

Rozszerzony kod zaméwieniowy mozna réwniez wyswietli¢ w pozycji menu obstugi:
parametr Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3

13
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5 Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

5.1.1 Opcje montazu

AD045309

®

3 Montaz do sciany, pod sklepieniem lub w krécécu zbiornika

Montaz do $ciany lub pod sklepieniem, mozliwos¢ odchylenia sondy od pionu
Montaz za pomocg gwintu tylnego

Montaz poziomy w ciasnych przestrzeniach

Montaz pod sklepieniem za pomocq przeciwnakretki (w zakresie dostawy)
Montaz wraz z podktadkq pozycjonujgcq

Montaz wraz z pozycjonerem anteny FAU40

ﬂ Uwaga!

s Przewod czujnika nie stuzy do mocowania. Nie moze by¢ wykorzystywany do
podwieszania.
s Podczas montazu swobodnego urzadzenie nalezy montowaé pionowo.

MmO oW

5.1.2 Montaz w kréoéecu

Optymalna pozycja montazowa to taka, w ktérej dolna krawedz anteny znajduje sie
nieznacznie ponizej kroéca. Wewnetrzna powierzchnia kroéca powinna by¢ gtadka, bez
krawedzi i szwow spawalniczych. Jesli to mozliwe, krawedz krééca powinna by¢
zaokraglona.

Endress+Hauser
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A0046282

4 Montaz w kréccu

Dilugo$¢ maksymalna kroéea L zalezy od jego $rednicy D.
Prosimy o zachowanie okreslonych warto$ci granicznych $rednicy i dtugosci krééca.

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz wewnatrz krécéca
= D:min. 120 mm (4,72 in)
= [: maks. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz ponizej krocca
# D: min. 80 mm (3 in)
= [:maks. D x 4,5

5.1.3  Pozycja montazowa na zbiorniku

e

A0045323

5 Pozycja montazowa na zbiorniku

= Jezeli jest to mozliwe, dolna krawedz sondy powinna sie znajdowa¢ wewnatrz zbiornika.
= Zalecana odlegtos¢ A miedzy $ciang a zewnetrzng krawedzig krocca: ~ % srednicy
zbiornika. Jednak przyrzad nie powinien by¢ montowany w odlegto$ci mniejszej niz
15 cm (5,91 in) od $ciany zbiornika.
= Nie montowac czujnika w osi zbiornika.

Endress+Hauser 15
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= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym).

= Unika¢ urzadzen wewnetrznych takich jak sygnalizatory poziomu.

= W Strefa martwa (BD) analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona. Mozna to
wykorzysta¢ do wytlumienia szumu w poblizu anteny (np. wskutek kondensacji).
Fabrycznie ustawiona Strefa martwa wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft). Mozna jg
jednak zmienié¢ recznie (dopuszczalna jest rowniez wartosé¢ O m (O ft)).
Automatyczne obliczanie wartosci:
Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Peiny- - 0,2 m (0,656 ft).
Parametr Strefa martwa jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po
wprowadzeniu innej wartosci w parametr Kalibracja -Pusty- lub parametr Kalibracja -
Pelny-.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest
wartosc Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

5.1.4  Ustawienie przyrzadu podczas montazu w zbiorniku

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium
= Znacznik orientacji montazowej radaru nalezy ustawi¢ w kierunku $ciany zbiornika

A0028927

6 Ustawienie przyrzqdu podczas montazu w zbiorniku

16 Endress+Hauser
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A0045325
7 Pozycjonowanie sondy w kierunku stozka zasypowego

A Montaz wraz z podktadkq pozycjonujqgcq
B Montaz wraz z pozycjonerem anteny FAU40

ﬂ Aby unikna¢ ech zaktocajgcych, w przypadkach koniecznych zastosowac¢ metalowe
plytki instalowane pod katem

5.1.5 Kat wigzki

W=2><D><tan%

w

A0046285

8 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a $rednicq wigzki W

Kat wigzki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz
ktoérego gestos$é promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$é¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie
réwniez poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kata wigzki a i odlegtosci pomiarowej D.

Endress+Hauser 17
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Antena o $rednicy 80 mm (3 in) z oslong zabezpieczajaca przed zalaniem lub bez niej,
al2’®
W=D x0.21

5.1.6  Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych

\ L

__—

A0029540
9 Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych z zewnetrznymi instalacjami na zewngqtrz zbiornika,
zaktocajqgcymi pomiar

1 Rurociqgi, elementy wykonane z rur
2 Drabiny
3 Kraty, balustrady

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzgcego (np. z tworzywa
sztucznego wzmocnionego wioknem szklanym), impulsy mikrofalowe mogg réwniez
ulega¢ odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika.

Metody optymalizacji

= Podktadka pozycjonujaca: Urzadzenie mozna wyréwnac z powierzchnig produktu za
pomocg podktadki pozycjonujgce;j.

= Pozycjoner anteny:
W przypadku urzadzen z pozycjonerem anteny, czujnik moze by¢ optymalnie
dopasowany do warunkéw panujgcych w zbiorniku. Maksymalny kat 3 wynosi + 15°.
Pozycjonowanie sondy ma na celu:
= Wyeliminowanie ech zakl6cajgcych
= Zwigkszenie zakresu pomiarowego w zbiornikach z dnem stozkowym

= W zwigzku z tym, w obszarze wigzki pomiarowej nie powinny sie znajdowac elementy
wprowadzajgce zaktocenia, wykonane z materiatéw przewodzacych (informacje
dotyczace obliczania $rednicy wigzki pokazano w rozdziale dotyczgcym kata wigzki).

W celu uzyskania szczegoétowych informacji nalezy skontaktowac sie z dziatem sprzedazy
Endress+Hauser.

5.1.7  Ostona pogodowa

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni zalecane jest stosowanie ostony pogodowej.

Endress+Hauser
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Mozna jg zamowic jako akcesoria lub wraz z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0046286

10  Ostona pogodowa

ﬂ Ostona pogodowa nie zakrywa catkowicie czujnika.

5.1.8  Pomiar z uzyciem ostony zabezpieczajacej przed zalaniem

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni i/lub w aplikacjach, gdzie wystepuje ryzyko
zalania, uzycie ostony zabezpieczajgcej przed zalaniem jest konieczne.

Najlepsze rezultaty uzyskuje sie dla materiatu gruboziarnistego i ostony zabezpieczajgcej
przez zalaniem.

Mozna jg zamo6wic jako akcesoria lub wraz z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0045326
11 Pomiar z uzyciem ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem

1 Poduszka powietrzna
Uszczelka O-ring (EPDM)
Strefa martwa

Poziom maksymalny

™~ W N

Endress+Hauser 19
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Ostona jest wkrecana bezposrednio na gwint czujnika, hermetyczng szczelno$¢ zapewnia
uszczelka typu O-ring. W razie zalania czujnika, powstata poduszka powietrzna zapewnia
jednoznaczne wykrywanie poziomu maksymalnego na koncu ostony. Ze wzgledu na fakt,
ze Strefa martwa znajduje sie wewnatrz ostony, echa wielokrotne nie sg analizowane.

Parametry konfiguracyjne przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed
zalaniem

Ustawianie strefy martwej przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed
zalaniem

» Sciezka dostepu: Menu gléwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Strefa
martwa
& Wprowadzi¢ 100 mm (4 in).

Po zamontowaniu ostony zabezpieczajacej przed zalaniem i ustawieniu strefy
martwej nalezy wykona¢ mapowanie zbiornika

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtos¢
= Porownac odlegtos¢ wyswietlang z odlegtoscig rzeczywistg, aby rozpocza¢ zapis
mapy ech zaktécajgcych.
2. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt koricowy mapowania
Y Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktérej ma by¢ zapisana nowa mapa.

3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Pelny zakres mapowania
-~ Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktérej mapa zostata zapisana.

5.1.9 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

Mozna go zamo6wic jako akcesoria lub wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0046287

12 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

= Mozliwy jest rowniez montaz na Scianie lub na dachu zbiornika.
= W przypadku montazu w uchwycie, antene nalezy ustawic¢ prostopadle do lustra
medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montaZowy nie jest potaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie tadunkow elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podtgczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatéw.

5.1.10 Montaz na obrotowym wysiegniku

Wysiegnik, wspornik nascienny i pionowy sg dostepne jako akcesoria.

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

A0045327
13 Montaz na obrotowym wysiegniku

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik ze wspornikiem pionowym
C  Wysiegnik obrotowy

5.1.11 Montaz z uzyciem poziomego wspornika montazowego

Poziomy wspornik montazowy mozna zamoéwic razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0045328

14 Montaz z uzyciem poziomego wspornika montazowego (bez ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem)

5.1.12 Montaz z uzyciem obrotowego wspornika montazowego

Obrotowy wspornik montazowy mozna zamowi¢ razem z przyrzadem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0045329
15  Obrotowy wspornik montazowy z regulacjq

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik obrotowy z requlacjq (np. w celu ustawienia przyrzqdu w osi kanatu)

Endress+Hauser 21
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5.1.13 Pozycjoner anteny FAU40

Pozycjoner FAU40 umozliwia odchylenie osi anteny pod katem maks. 15 ° we wszystkich
kierunkach. Pozycjoner stuzy do optymalnego ukierunkowania wigzki radarowej wzgledem
powierzchni materiatu sypkiego.

Pozycjoner sondy (FAU40) jest dostepny jest jako akcesorium.

A0045332

16  Sonda Micropilot FMR20 z pozycjonerem anteny

5.1.14 Podkladka pozycjonujaca

Wigzke radarowg mozna optymalnie ukierunkowa¢ wzgledem powierzchni materiatu
sypkiego za pomocg podktadki pozycjonujace;j.

Podktadke pozycjonujacag mozna zamoéwic razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej
opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0045331

17  Sonda Micropilot FMR20 z podktadkq pozycjonujgcq

5.2 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne
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6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Przyporzadkowanie przewodow

18  Przyporzqdkowanie przewodow

1 Plus: zyta brgzowa
2 Minus: zyta niebieska

6.2 Napiecie zasilania
10,5...30 Ve

Urzadzenie wymaga zewnetrznego zasilania.

A0028954

RIQ)
500

19  Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego U, zasilacza

Zasilanie bateryjne

A0029226

Aby zwiekszy¢ trwatos¢ baterii, komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® w radarze moze

by¢ wylgczona.

Wyréwnanie potencjatéw

Poza podlgczeniem przewodow uziemiajgcych nie sg wymagane Zadne dodatkowe

czynnosci.

Endress+Hauser oferuje rézne typy zasilaczy, ktére mozna zaméwic oddzielnie jako

akcesoria.

23
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6.3 Podtaczenie przyrzadu

6.3.1  Schemat blokowy wersji HART 4 ... 20 mA

Podlaczenie przyrzadu w wersji HART, Zrodta zasilania i wy$wietlacza 4 ... 20 mA

A0028908

20  Schemat blokowy podtqgczenia wersji HART

1 Urzqgdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
2 Rezystor HART
3 Zasilanie

W przypadku zasilacza o niskiej impedancji, w linii sygnatowej zawsze powinien by¢
zainstalowany rezystor komunikacyjny HART o rezystancji 250 Q.

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzglednié¢, wynosi:
Maks. 6 V dla rezystora komunikacyjnego 250 Q

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne
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6.3.2  Schemat blokowy wersji HART, potaczenie ze wskaznikiem
RIA15

FMR20 ze wskaznikiem procesowym RIA15 (wigcznie z opcjg konfiguracji podstawowej
FMR20)

ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zamowi¢ wraz z urzadzeniem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalaczone™":

= Opcja R4 "Zdalny wskaznik RIA15, do stosowania w strefach niezagrozonych
wybuchem, obudowa obiektowa"

= Opcja R5 "Zdalny wskaznik RIA15, do stosowania w strefach zagrozonych
wybuchem, obudowa obiektowa"

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BA01170K

Rozmieszczenie zaciskéw RIA15
s+
Zacisk dodatni, prad pomiarowy
.-
Zacisk ujemny, prad pomiarowy (bez pods$wietlenia)
= Dioda LED
Zacisk ujemny, prad pomiarowy (z pod$wietleniem)

s =

Uziemienie funkcjonalne: zacisk na obudowie

ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 jest zasilany z petli pradowej i nie wymaga dodatkowego
zasilania.
Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzgledni¢, wynosi:
= <1V w wersji standardowej z interfejsem 4 ... 20 mA
= <19V zinterfejsem HART
= oraz dodatkowo 2,9 V w przypadku wigczonego podswietlenia wskaznika

Podlgczenie urzadzenia HART i wskaznika RIA15 bez podswietlenia

1

]

+
N W

Y T
g I

21  Schemat blokowy podlqczenia urzqdzenia HART ze wskaznikiem procesowym RIA15 bez podswietlenia

A0019567

1 Urzgdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
2 CZasilanie
3 Rezystor HART
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Podlaczenie urzadzenia HART i wskaZnika RIA15 z pod$wietleniem

Y
g i

22 Schemat blokowy podtqgczenia urzqdzenia HART ze wskaznikiem procesowym RIA15 z podswietleniem

A0019568

1 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART

2 Zasilanie
3 Rezystor HART
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6.3.3  Schemat blokowy podlaczenia urzadzenia HART, RIA15 z
zamontowanym modulem rezystora komunikacyjnego HART

ﬂ Modut komunikacji HART do zamontowania we wskazniku RIA15 mozna zamowi¢
wraz z urzadzeniem.

Kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria zalagczone™:
Opcja R6 "rezystor komunikacyjny HART strefa zagrozona / niezagrozona wybuchem"

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzglednié, wynosi:
Maks. 7V

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BA01170K

Podlaczenie modutu rezystora komunikacyjnego HART, RIA15 bez podswietlenia

LED

-+

1 Q0000
L [1II 3

$oo$o
N

YI- [ -%

23 Schemat blokowy podtqgczenia urzqdzenia HART, RIA15 bez podswietlenia, modut rezystora
komunikacyjnego HART

A0020839

1 Modut komunikacji rezystora komunikacyjnego HART
2 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
3 Zasilanie

Podlgczenie modutu rezystora komunikacyjnego HART, RIA15 z podswietleniem

LED

-+

1 29093
) |
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24  Schemat blokowy podlqgczenia urzqdzenia HART, RIA15 z podswietleniem, modut rezystora
komunikacyjnego HART

A0020840

1 Modut komunikacji rezystora komunikacyjnego HART
2 Urzqdzenie z protokotem komunikacyjnym HART
3 Zasilanie

6.4 Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym
zginaniem lub odksztatceniem?

O Czy dtawiki kablowe sa zamontowane i odpowiednio dokrecone?

O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacjg na tabliczce znamionowej?
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O Przyrzad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacjg; czy podtgczenie
przewoddw jest poprawne?

0O Czy uwzgledniono spadek napiecia na wyswietlaczu i na rezystorze komunikacyjnym?
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Micropilot FMR20 HART

Obstuga

Endress+Hauser

7 Obstuga

7.1 Koncepcja obstugi
s Wersja 4 ... 20 mA, HART

= Nawigacja po menu wraz z krotkimi objasnieniami funkcji poszczegoélnych parametrow

w oprogramowaniu obstugowym
= Opcja: Aplikacja SmartBlue poprzez interfejs bezprzewodowy Bluetooth®

7.2 Obstuga poprzez interfejs Bluetooth®

25 Mozliwosci obstugi zdalnej poprzez interfejs Bluetooth®

1 Zasilacz przetwornika
2 Smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

7.3 Poprzez interfejs HART

A0046293

26  Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

1 PLC (programowalny sterownik logiczny)

2 Zasilacz przetwornika, np. RN22 1N (z rezystorem komunikacyjnym)

3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195

4 Wyswietlacz procesowy RIA15 zasilany z petli prqdowej

5 Modem Commubox FXA195 (USB)

6  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (FieldCare, DeviceCare)
7 Smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjq SmartBlue

8  Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

A0046294
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8 Integracja z systemami sterowania procesem
poprzez protokot HART

8.1 Informacje podane w plikach opisu przyrzadu (DD)

ID producenta
17 (0x11)

Typ urzadzenia
44 (0x112c)

Wersja HART
7.0

8.2 Zmienne mierzone przesylane z wykorzystaniem
protokotu HART
Do poszczegolnych zmiennych HART sg przypisane nastepujace zmienne mierzone:

Gléwna zmienna mierzona (PV)
Poziom po linearyzacji (PV)

Druga zmienna mierzona (SV)
Odlegtosc (SV)

Trzecia zmienna mierzona (TV)
Amplituda wzgledna echa (TV)

Czwarta zmienna mierzona (QV)
Temperatura (QV)
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9 Uruchomienie i obstuga

9.1 Montaz i kontrola funkcjonalna

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy upewnic sie, Ze wykonane zostaty
czynnosci kontrolne po wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtgczen elektrycznych.

9.1.1 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocia i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?

9.1.2  Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym
zginaniem lub odksztatceniem?

O Czy dtawiki kablowe sa zamontowane i odpowiednio dokrecone?
O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej?

O Przyrzad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacjg; czy poditgczenie
przewodow jest poprawne?

9.2 Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

9.2.1 Wymagania dotyczace urzadzenia

Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue jest mozliwe wytgcznie wtedy, gdy przyrzad
posiada interfejs Bluetooth (modut Bluetooth zamontowany fabrycznie lub w ramach
modernizacji).

9.2.2 Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue

Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue jest dostepna do pobrania dla urzgdzen z systemem operacyjnym
Android ze Sklepu Google Play, a dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS ze Sklepu
iTunes.
= Urzadzenia z systemem operacyjnym iOS:
iPhone 4S lub nowszy z systemem od wersji i0S 9; iPad 2 lub nowszy z systemem od
wersji i0S 9; iPod touch 5. generacji lub nowszy z systemem od wersji iOS 9
s Urzadzenia z systemem operacyjnym Android:
Od Android 4.4 KitKat i Bluetooth® 4.0
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9.2.3  Aplikacja SmartBlue

1. W celu pobrania aplikacji nalezy zeskanowac¢ kod QR lub wpisac¢ "SmartBlue" w polu
wyszukiwania na stronie App Store.
Lo

ANDROID APP ON
P> Google Play JEH )
*

£ Download on the O
[ S App Store S

A0039186

27  Link do pobrania
2. Uruchomi¢ SmartBlue.
Wybrac urzadzenie z wyswietlanej listy.
4. Wpisa¢ dane logowania:

= Nazwa uzytkownika: admin
Hasto: numer seryjny przyrzadu

5. Aby uzyskac wiecej informacji, klikngc¢ ikony.

ﬂ Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmieni¢!

9.2.4  Wpyswietlanie krzywej obwiedni echa w aplikacji SmartBlue

Aplikacja SmartBlue umozliwia wySwietlanie i zapis krzywych obwiedni echa.

Oproécz krzywej obwiedni echa mozna wyswietlié¢ nastepujace wartosci:

= D = Odlegtos¢

= [ =Poziom

= A = Amplituda absolutna

= W przypadku wykonywania zrzutu ekranu, zapisywany jest wyswietlany fragment
wykresu (z uwzglednieniem powiekszenia)

= W przypadku sekwencji wideo caly obszar jest ciggle zapisywany bez uwzgledniania
funkcji powiekszenia

[dB] D 1982,6 mm L1217, 4mm A-51dB /
0

::N /

,,,,,,,,, S S ¢ I S—
120 -1000,00 0,00 1000,00 2000,00 3000,00 4000,00

M evveiopecuve [l weightng curve [ Map [mm]

Py
€

<

>

A0029486

28  Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue dla systemu Android

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na osi czasu

v W =
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29  Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue dla systemu iOS

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na o0si czasu

vl W N =

9.3 Obstuga i ustawienia poprzez RIA15

L —7

6

A0017719
30 Wyswietlacz i elementy obstugi wskaznika procesowego
1 Symbol: menu obstugi wytqczone
2 Symbol: blqd
3 Symbol: ostrzezenie
4 Symbol: Komunikacja HART aktywna
5 Przyciski obstugi
6  Wyswietlacz 14-segmentowy dla jednostki/oznaczenia punktu pomiarowego (TAG)
7 Wykres stupkowy ze znacznikami przekroczenia zakresu
8  5-cyfrowy, 7-segmentowy wyswietlacz warto$ci zmierzonych, wysokosc cyfr 17 mm (0,67 in)

Do obstugi przyrzadu stuzg trzy przyciski znajdujgce sie z przodu obudowy. Konfiguracje
przyrzadu mozna zablokowa¢ za pomocg 4-cyfrowego kodu uzytkownika. Gdy blokada
konfiguracji jest wtgczona, po wybraniu parametru obstugi na wyswietlaczu pojawia sie
symbol ktodki.

Przycisk Enter; przywotywanie menu obstugi, potwierdzanie opcji/ustawien w menu
obstugi

/0

Wybér i ustawianie warto$ci w menu obstugi, jednoczesne naci$niecie przyciskow "+'i"-"
powoduje przejscie o jedng pozycje wyzej w strukturze menu. Wpisana warto$¢ parametru
nie zostaje zapamietana.
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9.3.1 Obstuga

Obstuga wyswietlacza procesowego odbywa sie z pomocg menu podzielonego na sekcje.
Poszczegélne parametry i ustawienia zostaty opisane w rozdziale "Uruchomienie".

Jesli obstuga urzadzenia zostata zablokowana kodem dostepu, poszczegélne pozycje menu
oraz parametry moga by¢ wyswietlane, ale nie mozna ich zmieni¢. Aby zmieni¢ parametr,
nalezy wprowadzi¢ poprawny kod dostepu. Z uwagi na to, ze na 7-segmentowym
wyswietlaczu mozna wyswietla¢ tylko cyfry, sposéb wprowadzania parametréw jest rézny
dla wartosci cyfrowych i tekstowych. Jesli wartos¢ parametru zawiera tylko cyfry, jego
nazwa wyswietlana jest na wyswietlaczu 14-segmentowym, a warto$¢ na wyswietlaczu 7-
segmentowym. Aby zmieni¢ warto$¢ nalezy wcisnaé przycisk{®], a nastepnie wprowadzi¢
kod dostepu. W przypadku parametru tekstowego, na wyswietlaczu 14-segmentowym
pojawi sie najpierw nazwa parametru. Ponowne nacisniecie przycisku (& spowoduje
wys$wietlenie skonfigurowanego parametru na 14-segmentowym wyswietlaczu. Aby
zmieni¢ warto$¢ nalezy wcisng¢ przycisk{® , a nastepnie wprowadzi¢ kod dostepu.

SETUP [Konfiguracja]
Podstawowe ustawienia konfiguracyjne

DIAG [Diagnostykal]
Informacje o urzadzeniu, wyswietlanie komunikatow btedow

EXPRT [Ekspert]
Zaawansowarne ustawienia konfiguracyjne. Menu Ekspert jest zabezpieczone przed edycjg
kodem dostepu (fabrycznie 0000).

9.3.2  Tryby pracy
Istniejg dwa rézne tryby pracy wskaznika procesowego:

= Tryb 4 ... 20 mA:
W tym trybie pracy wyswietlacz procesowy jest elementem petli prgdowej 4 ... 20 mA i
mierzy przesylany prad. Warto$¢ zmiennej obliczona w oparciu o warto$¢ pradu i
warto$ci graniczne zakresu sg wyswietlane w postaci cyfrowej na 5-cyfrowym
wyswietlaczu LCD. Oprécz tego moze wyswietlaé sie jednostka warto$ci mierzonej oraz
wykres stupkowy. W tym trybie pracy warto$¢ mierzona odpowiada O ... 100 %

= Tryb HART:
Wskaznik jest zasilany z petli prgdowej.
Do parametryzacji przyrzadu stuzy menu "Level" [Poziom| (patrz matryca obstugi).
Wyswietlana warto$¢ zmierzona odpowiada zmierzonej odlegtosci lub w przypadku
wilaczonej funkcji linearyzacji, wartosci wyrazonej w procentach.
Protokét HART pracuje w oparciu o model komunikacji master-slave.
Wyswietlacz procesowy moze wybrac prace w petli HART® jako urzgdzenie nadrzedne
typu primary master lub urzadzenie nadrzedne typu secondary master (domyslnie). Jesli
jest skonfigurowany jako urzadzenie nadrzedne, moze odczytywaé warto$ci zmiennych
procesowych z urzgdzenia pomiarowego i wyswietlaé je.
W trybie HART® wyswietlacz procesowy moze wskazywaé wartosci maksymalnie
czterech zmiennych procesowych wieloparametrowego przyrzadu pomiarowego. Sg to
nastepujace zmienne: gtéwna (PV), druga (SV), trzecia (TV) i czwarta (QV) zmienna
procesowa. Zmienne te odpowiadajg wartosciom mierzonym, ktére moga by¢
odczytywane za pomocg protokotu HART.
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Czujnik jest na ogoét skonfigurowany jako urzadzenie podrzedne i przesyta dane
wytgcznie na zgdanie ze strony urzgdzenia nadrzednego. W petli HART moga
jednoczesnie wystepowaé maksymalnie dwa urzadzenia nadrzedne HART. Wsrod
urzgdzen nadrzednych HART mozna rozrdéznic¢ urzadzenie nadrzedne primary master
(np. rozproszony system sterowania) i secondary master (np. komunikator reczny do
obstugi lokalnej przyrzadéw pomiarowych). W petli sterowania/ sieci nie moze by¢
dwdch urzadzen nadrzednych tego samego typu, np. dwoch urzadzen secondary
master. Po podigczeniu trzeciego urzgdzenia nadrzednego do sieci, jedno z
pozostatych urzadzen nadrzednych nalezy wytgczy¢, w przeciwnym razie w sieci
wystapi kolizja. Jezeli wyswietlacz procesowy pracuje jako "secondary master", a do
sieci dodany zostanie kolejny "secondary master', np. urzadzenie reczne, niezwtocznie
po jego wykryciu urzadzenie przerywa komunikacje HART®. Na wyswietlaczu
wyswietlany jest komunikat btedu C970 "Multi master collision" [Za duzo urzadzen
master| na przemian ze wskazaniem "- - -". Wartosci zmierzone nie sa wtedy
wyswietlane. Urzadzenie odlgcza sie od petli HART na 30 sekund, po czym podejmuje
ponowng probe przywrocenia komunikacji HART. Gdy dodatkowe urzadzenie
"secondary master" zostanie odtgczone od sieci, urzadzenie kontynuuje komunikacje i
ponownie wyswietla wartosci zmierzone przez czujnik/urzadzenie wykonawcze.

9.3.3

Matryca obstugi

Po wigczeniu zasilania:

» Wocisnaé dwukrotnie przycisk
= Pojawi sie menu "Level' [Poziom|

MENU SETTINGS [USTAWIENIA] -> LEVEL [POZIOM]

Parametry Wartosci Opis
UNIT [Jednostka] | m Stuzy do wyboru jednostki pomiaru odlegtosci
FT

EMPTY [Pusty|

Warto$é liczbowa O ... 100 m,
domyslnie 2 m

Wzorcowanie poziomu "pusty" za pomoca przyciskow
Gficle)

Wprowadzi¢ odlegtos¢ od przytacza procesowego do
poziomu minimalnego

FULL [Peiny]

Warto$c liczbowa 0,001 ... 100 m,
domyslnie 2 m

Wzorcowanie poziomu "pusty’ za pomocg przyciskéw
BeE

Wprowadzi¢ zakres pomiarowy. Jest nim odlegto$¢é
miedzy poziomem minimalnym i maksymalnym w
zbiorniku

DIST

Warto$¢ mierzona (zmierzona
odlegtosc)

MAP

DI OK

Wybrac¢ te opcje wtedy, gdy odlegtos¢ zmierzona jest
identyczna z rzeczywistg. Nastepnie urzgdzenie
wykonuje mapowanie.

MAN

Wybrac te opcje wtedy, gdy zakres mapowania ma
by¢ definiowany recznie w parametrze "Mapping end
point" [Mapowanie punktu koricowego]. W tym
przypadku poréwnanie odlegtosci wskazywanej z
odlegtoscig rzeczywista nie jest konieczne.
Mapowanie staje sie aktywne po ok. 20 s.

DIUN

Wybrac te opcje wtedy, gdy nie ma mozliwosci
poréwnania odlegtosci mierzonej z odlegtoscia
rzeczywista. Mapowanie nie jest wykonywane.

Endress+Hauser
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MENU SETTINGS [USTAWIENIA] -> LEVEL [POZIOM]

Parametry Wartosci

Opis

FACT

Wybrac te opcje wtedy, gdy biezaca krzywa
mapowania (jesli istnieje) ma by¢ usunieta. Nastepuje
powrot do parametru "Confirm distance" [Zatwierdz
odlegtosé], po czym mozna rejestrowaé nowg krzywa
mapowania.

E] Punkt koricowy biezacego mapowa

nia nie jest wskazywany w wyswietlaczu RIA15.
W przypadku nowego mapowania ("DI OK" lub "MAN'), zostanie ono natozone na
istniejgce. W celu ustanowienia okreslonego stanu, w stosowanych przypadkach
nalezy wykona¢ mapowanie fabryczne ('FACT"). Powoduje to usuniecie wszystkich
poprzednich krzywych.

Korzystajgc z ponizszej matrycy obstugi, mozna ustawi¢ wyswietlanie wskazan w
procentach. W tym celu wybrac¢ parametr "Mode" [Tryb] => 4-20 i parametr "Unit"

[Jednostka] => %

MENU SETUP [USTAWIENIA]

Parametry | Wartosci Wyswietlane dla Opis
MODE [Tryb] | 4-20 Wybra¢ tryb pracy wyswietlacza
HART 4-20: Wyswietla sie sygnat obwodu
4...20mA
HART: Wyswietlane moga by¢ maks.
wartos$ci czterech zmiennych HART
(PV, SV, TV, QV) dla czujnika/
elementu wykonawczego podlgczonego
do petli pradowe;j.
DECIM 0 DEC MODE = 4-20 Ilo$¢ miejsc dziesietnych na
1 DEC wyswietlaczu
2 DEC
3 DEC
4 DEC
SC__4 Wartoé¢ liczbowa MODE = 4-20 Wartos¢ 5-cyfrowa (ilos¢ miejsc
-19999..99999 dziesietnych zgodnie z ustawieniem w
Domyslnie: 0.0 parametrze DECIM) odpowiadajgca
warto$ci pradu zmierzonego
przy 4 mA Przyktad: SC__4 =0.0 =>
0.0 0 wys$wietlane przy pradzie
pomiarowym 4 mA
Jednostka wyswietlanej wartosci jest
opcja wybrana w parametrze.
SC_20 Wartos¢ liczbowa MODE = 4-20 Wartos$¢ 5-cyfrowa (ilo$¢ miejsc
-19999..99999 dziesietnych zgodnie z ustawieniem w
Domyslnie: 100.0 parametrze DECIM) odpowiadajgca
wartosci pragdu zmierzonego
przy 20 mA Przyktad: SC__20=100.0
=>100.0 wyswietlane przy pradzie
pomiarowym 20 mA
Jednostka wyswietlanej wartosci jest
opcja wybrana w parametrze.
UNIT % MODE = 4-20 Stuzy do wyboru jednostki
°C wskazywanych warto$ci mierzonych. Po
°F wybraniu opcji "USER' (jednostka
K uzytkownika) mozna zdefiniowaé
USER jednostki uzytkownika za pomoca
parametru TEXT.
TEXT Jednostka uzytkownika, | MODE = 4-20 Jednostka zdefiniowana przez

maks. 5 znakow

uzytkownika, wyswietlana tylko wtedy,
gdy w parametrze UNIT wybrano opcje
"USER' (jednostka uzytkownika).
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Wszelkie dodatkowe ustawienia, jak np. linearyzacje nalezy wykonywac za
pomocaFieldCare, DeviceCare lub SmartBlue

Dodatkowe informacje podano w instrukcji obstugi wskaznika procesowego RIA15,
BAO1170K

9.4 Konfiguracja pomiaru poziomu za pomoca
oprogramowania obstugowego

BD

100%

0%

AD045565

1 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu materiatéw sypkich

Odlegtosc
Poziom
Kalibracja -Pusty- (= punkt zerowy)
Kalibracja -Petny- (= zakres)
BD  Strefa martwa

3

R Punkt odniesienia pomiaru
D

L

E

F

9.4.1 Zapomoca aplikacji SmartBlue

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
-~ Wybrac¢ jednostke pomiaru odlegtosci
2. Sciezka dostepu: Ustawienia > Kalibracja -Pusty-
L~ Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegtosci od punktu odniesienia R
pomiaru do poziomu minimalnego)
3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Pelny-
-~ Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pelny" F (zakres: poziom maks. - poziom min.)
4, Sciezka dostepu: Ustawienia - Odlegtos¢
L~ Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegtos¢ D od punktu odniesienia
pomiaru (dolnej krawedzi anteny sondy) do powierzchni substancji mierzonej
5. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtosé
-~ Por6wnanie odlegtosci wyswietlanej z odlegtoscig rzeczywistg, aby rozpoczg¢
zapis mapy ech zaktdcajgcych
6. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt koricowy mapowania
L~ Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktérej krzywa mapowania bedzie zapisana
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7. Sciezka dostepu: Ustawienia - Petny zakres mapowania
Y Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktorej mapa zostata zapisana

Ustawienia - PotwierdzZ odlegtosé
Sciezka dostepu: Ustawienia - Poziom
Y Wyswietlany jest poziom zmierzony L

10. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jako$¢ sygnatu

L~ Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium
mierzonego

9.4.2  Wskazania poziomu w %

Uwzgledniajac warto$é parametru Kalibracja -Pelny- i Kalibracja -Pusty- dla sygnatu
wyjéciowego 4 ... 20 mA, mozna okresli¢ warto$¢ poziomu dla 4 mA (="pusty’) oraz 20 mA
(="peiny") bezposrednio w wybranej jednostce dtugosci.

Standaryzowany sygnat o warto$ci proporcjonalnej do poziomu, np. poziom . 0 ... 100 %,
mozna obliczy¢ za pomocg opcji Kalibracja -Petny-. Obie wartosci 0 % i 100 % mozna z
kolei przypisa¢ do analogowych wartosci wyjsciowych 4 mA oraz 20 mA.

X Wartos¢ poziomu w m Y Sygnat wyjsciowy w %
X1 0,00 m (0,00 ft) Y1 0%
X2 Wartosé¢ F (=Petny) Y2 100 %

Konfiguracja za pomoca oprogramowania DeviceCare lub FieldCare

1. Wybra¢: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Typ linearyzacji
L~ W parametrze "Linearization type" [Typ linearyzacji] wybrac opcje "Table" [Tabela]

Wybrac tabele linearyzacji
X1 = Wprowadzi¢ wartos$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg O %

X2 = Wprowadzi¢ wartos$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 100 %

Ul s W

W parametrze "Linearization type" [Typ linearyzacji] zatwierdzi¢ opcje "Table" [Tabela]

Konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

1. Wybraé: Menu gtéwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Typ linearyzacji
L~ W parametrze 'Linearization type" [Typ linearyzacji] wybrac opcje "Table" [Tabela]

Wybrac tabele linearyzacji
X1 = Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgca 0 %

X2 = Wprowadzi¢ wartos$¢ poziomu w m / ft odpowiadajgcg 100 %

Ul s W

Aktywowac tabele linearyzacji

9.5 Dostep do danych - bezpieczenstwo danych

9.5.1 Blokada programowa poprzez kod dostepu w FieldCare /
DeviceCare

Dane konfiguracyjne mozna zabezpieczy¢ przed zmiang za pomocg kodu dostepu (blokada
programowa)

» Wybrac: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okresl kod
dostepu - Potwierdz kod dostepu
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Nalezy wprowadzi¢ kod dostepu inny niz ostatnio wprowadzony i rézny od "0000"

ﬂ = Funkcja podawania kodu dostepu jest aktywna tylko po wpisaniu innego (btednego)

kodu lub gdy zasilanie przyrzadu jest wytgczone.
= Po okresleniu kodu dostepu, urzadzenia zabezpieczone tym kodem moga by¢

przetaczone w tryb serwisowy tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w parametrze
parametr Podaj kod dostepu. Jezeli fabrycznie zmieniony kod nie zostanie
zmieniony lub zostanie wprowadzony kod "0000", przyrzad przejdzie w tryb
serwisowy, a jego dane konfiguracyjne nie sg zabezpieczone i bedzie mozna je
zmienié.

9.5.2  Wylaczenie blokady za pomocg FieldCare / DeviceCare

» Woybra¢: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Podaj kod dostepu

9.5.3  Blokada programowa poprzez kod dostepu w aplikacji
SmartBlue

Dane konfiguracyjne mozna zabezpieczy¢ przed zmiang za pomocg kodu dostepu (blokada
programowa).

» Woybra¢: Ustawienia » Ustawienia zaawansowane - Administracja > Administracja 1
- Okresl kod dostepu - Potwierdz kod dostepu

Nowy kod dostepu musi rézni¢ sie od poprzedniego kodu i nie moze nim by¢ cigg "0000".

ﬂ = Funkcja podawania kodu dostepu jest aktywna tylko po wpisaniu innego (btednego)

kodu lub gdy zasilanie przyrzadu jest wytgczone.
= Po okresleniu kodu dostepu, urzgdzenia zabezpieczone tym kodem mogg by¢

przetgczone w tryb serwisowy tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w parametrze
parametr Podaj kod dostepu. Jezeli fabrycznie zmieniony kod nie zostanie
zmieniony lub zostanie wprowadzony kod "0000", przyrzad przejdzie w tryb
serwisowy, a jego dane konfiguracyjne nie sg zabezpieczone i bedzie mozna je
zmienic.

9.5.4 Wylaczenie blokady za pomoca aplikacji SmartBlue

» Przejs¢ do: Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Analiza trybu dostepu - Podaj
kod dostepu

9.5.5 Technologia bezprzewodowa Bluetooth®

Bezprzewodowa transmisja sygnatéw poprzez interfejs Bluetooth® wykorzystuje

technike szyfrowania testowana przez Instytut Fraunhofera

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue, przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®

= Pomiedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt

= Interfejs bezprzewodowy Bluetooth® mozna wytaczyc¢ za pomoca aplikacji SmartBlue,
FieldCare i DeviceCare

Wylaczenie komunikacji Bluetooth®

» Sciezka dostepu: Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth - Komunikacja
Bluetooth

- Komunikacja Bluetooth® jest wytaczona. Po wybraniu opcji "Wytacz"' dostep zdalny
za pomocg aplikacji SmartBlue jest niemozliwy
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Ponowne wilaczenie komunikacji Bluetooth®

Jesli komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® jest wytaczona, mozna ja ponownie wigczy¢
za pomocg oprogramowania FieldCare / DeviceCare

Komunikacja Bluetooth® jest uruchamiana ponownie po 10 minutach od zataczenia
przyrzadu.

» Wybraé: Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth - Komunikacja
Bluetooth

- Wrtaczy¢ komunikacje Bluetooth®. Po wybraniu pozycji "On" [Zatacz|, dostep zdalny
za pomocg aplikacji jest mozliwy
Ponowne uruchamianie komunikacji Bluetooth
Bezprzewodowg komunikacje Bluetooth® mozna uruchomi¢ ponownie po wykonaniu
nastepujgcych czynnosci:
1. Zalgczyc zasilanie przyrzadu
Y= Po uptywie 10 minut rozpoczyna sie 2-minutowe okno czasowe

2. W tym czasie mozna ponownie uruchomi¢ komunikacje Bluetooth® w przyrzadzie za
pomocg aplikacji SmartBlue

3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Komunikacja - Konfiguracja Bluetooth
- Komunikacja Bluetooth

- Wigczy¢ komunikacje Bluetooth®. Po wybraniu opcji "Zatgcz', dostep zdalny za

pomocg aplikacji jest mozliwy
3)
10 12

|

20 z

A0028411

32 Wykres czasowy procedury wznawiania komunikacji Bluetooth, czas w minutach

9.5.6  Blokowanie dostepu do wyswietlacza procesowego RIA15

Dostep do konfiguracji przyrzadu mozna zablokowa¢ za pomoca 4-cyfrowego kodu
uzytkownika

Dodatkowe informacje podano w instrukcji obstugi wyswietlacza procesowego RIA15
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10.1

Bledy ogolne

Diagnostyka i usuwanie usterek

Blad Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Brak odpowiedzi Napiecie zasilania jest niezgodne | Zapewni¢ odpowiednie napiecie zasilania
pomiarowej ze specyfikacjg na tabliczce
znamionowej
Nie zachowano biegunowosci Zmieni¢ biegunowos¢
napiecia zasilania
Brak wtasciwego styku Zapewni¢ wlasciwy styk przewodow z
przewodoéw z zaciskami zaciskami
Brak komunikacji HART Brak lub niewta$ciwie Zainstalowac¢ odpowiednio rezystor
zainstalowany rezystor komunikacyjny (250 Q)
komunikacyjny
Btedne podtaczenie modemu Podtaczy¢ odpowiednio modem Commubox
Commubox
Rezystor komunikacyjny w Sprawdzi¢ rezystor komunikacyjny i potgczenia
modemie Commubox jest Dodatkowe informacje, patrz karta
wigczony lub wytaczony katalogowa TIO0404F
Btedne wyniki pomiaréw Btad konfiguracji = Sprawdzi¢ i zmienié ustawienia parametrow

= Przeprowadzi¢ mapowanie

Btedne wskazania
(linearyzacja)

SmartBlue i FieldCare/
DeviceCare sg jednoczesnie

aktywne

Wylogowac sie z aplikacji
FieldCare/DeviceCare i przerwa¢ potgczenie

lub

Wylogowac sie z aplikacji SmartBlue i przerwac
potaczenie (potgczenie SmartBlue ma

priorytet)

Btedne wartosci wyjsciowe
po linearyzacji

Btad linearyzacji

Aplikacja SmartBlue: sprawdzi¢ tabele
linearyzacji

Oprogramowanie FieldCare/DeviceCare:
sprawdzi¢ tabele linearyzacji

Sprawdzi¢, czy wybrano wtasciwy typ zbiornika
w module linearyzacji

Brak wskazan na
wyswietlaczu RIA15

Nie zachowano biegunowosci
napiecia zasilania

Zmienié¢ biegunowos$¢

Brak wilasciwego styku
przewodow z zaciskami

Zapewni¢ wiasciwy styk przewodéw z
zaciskami

Uszkodzony wyswietlacz RIA15

Wymieni¢ wyswietlacz RIA15

Sekwencja uruchomienia
wyswietlacza RIA15
powtarza sie wielokrotnie

Za niskie napiecie zasilania

= Zwiekszy¢ napiecie zasilania
= Wylaczy¢ pod$wietlenie

10.2

Btad podczas obstugi za pomoca aplikacji SmartBlue

Biad Mozliwa Rozwigzanie

przyczyna
Urzadzenia nie mana | Brak komunikacji | Wiaczy¢ komunikacje Bluetooth w smartfonie lub tablecie
licie urzadzen Bluetooth . . .
dostepnych Wy{qcz.ona‘komumkaqa Bluetooth w czujniku, przywréci¢

komunikacje

Urzadzenia niemana | Urzadzenie jest juz | Pomiedzy czujnikiem a smartfonem lub tabletem moze by¢
liscie urzadzen polaczone z innym | nawigzane tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt
dostepnych smartfonem lub

tabletem
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Btad Mozliwa Rozwigzanie
przyczyna
Urzadzenie jest Urzadzenie z Czy w aplikacji jest wlaczona funkcja lokalizacji? Czy zostata ona
widoczne na liscie, ale | systemem Android | zatwierdzona przy pierwszym uruchomieniu?
niemozliwy jest dostep

do niego za pomoca
aplikacji SmartBlue

W niektérych wersjach systemu Android oprocz komunikacji
Bluetooth musi by¢ wtgczony rowniez GPS lub funkcja lokalizacji

Wiaczy¢ GPS - zamkna¢ catkowicie aplikacje i zrestartowac -
wigczy¢ funkcje lokalizacji

Urzadzenie jest Urzadzenie z Zalogowac sie

widoczne na liscie, ale | systemem IoS Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika "admin"

niemozliwy jest dostep | Apple Whisac hasto poczgtkowe (numer seryjny urzadzenia),

do niego za pomoca zwracajac uwage na wielkie/mate litery

aplikacji SmartBlue

Nie mozna zalogowaé Przyrzad jest Whprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer seryjny przyrzadu), a

sie poprzez aplikacje
SmartBlue

uruchamiany po
raz pierwszy

potem je zmieni¢. Podczas wpisywania numeru seryjnego
zwraca¢ uwage na wielkie/mate litery.

Nie mozna obstugiwaé
urzadzenia poprzez
aplikacje SmartBlue

Wprowadzono
btedne hasto

Wprowadzi¢ poprawne hasto

Nie mozna obstugiwaé
urzadzenia poprzez
aplikacje SmartBlue

Zapomniano hasta

Prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser

Nie mozna obstugiwa¢ | Za wysoka Jezeli temperatura otoczenia powoduje wzrost temperatury
urzadzenia poprzez temperatura czujnika o ponad 60 °C (140 °F), komunikacja Bluetooth moze
aplikacje SmartBlue czujnika zosta¢ wytgczona.
W razie potrzeby ostoni¢ przyrzad, zastosowac izolacje i
schtodzié.
Niezgodnos¢ etykiet w | Blad systemowy Lista zawiera ID urzadzenia (TAG) przestany poprzez

aplikacji SmartBlue i
HART

komunikacje Bluetooth® celem utatwienia identyfikacji. TAG
jest skrécony w srodkowej czesci, poniewaz w komunikacji
HART moze mie¢ maks. 32 znaki, a w komunikacji Bluetooth®
nazwa urzadzenia moze mie¢ jedynie 29 znakéw:

np.: numer ID urzadzenia
'FMR20N12345678901234567890123456" jest wyswietlany
jako "FMR20N12345678~567890123456"

10.3

Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych w

oprogramowaniu narzedziowym

Zdarzenie diagnostyczne jest sygnalizowane w oprogramowaniu obstugowym za pomocg
sygnatu stanu w polu stanu z lewej strony u goéry ekranu, wraz z odpowiednim symbolem
klasy diagnostycznej zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107:

= Blad (F)

= Sprawdzanie funkgji (C)
= Poza specyfikacjg (S)
= Wymaga konserwacji (M)

Informacje o mozliwych dziataniach

» Wybra¢ menu Diagnostyka

-~ W parametr Biezaca diagnostyka, wyswietlane jest zdarzenie diagnostyczne wraz
z tekstem komunikatu zdarzenia
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10.4 Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych na wskazniku
procesowym RIA15

Na wskazniku procesowym RIA15 zdarzenia diagnostyczne przetwornika FMR20 nie sg
wyswietlane bezposrednio. Na wskazniku RIA15 btgd FO911 jest wyswietlany tylko wtedy,
gdy FMR20 generuje alarm.

Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych FMR20 na wskazniku procesowym RIA15

1. Wybraé: DIAG/TERR
2. Nacisng¢ przycisk
3. Nacisnaé przycisk
4. Nacisng¢ przycisk
5. Nacisna¢ przycisk () 3 razy
6. Nacisng¢ przycisk
L= Zdarzenie diagnostyczne FMR20 zostanie wys$wietlone na wskazniku
procesowym RIA15.
10.5 Lista zdarzen diagnostycznych
Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]
Diagnostyka elektroniki
270 Btad uktadu Wymien urzadzenie F Alarm
elektroniki
271 Btad uktadu 1. Uruchom ponownie F Alarm
elektroniki urzgdzenie
2. Wymien gtéwny modut
elektroniki, jesli usterka
nadal wystepuje
272 Btad uktadu 1. Uruchom ponownie F Alarm
elektroniki urzgdzenie
2. Sprawdz otoczenie pod
wzgledem zaktécern EMC
3. Wymien urzadzenie
283 Zawarto$¢ pamieci 1. Przekaz dane lub uruchom F Alarm
ponownie urzadzenie
2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym
Diagnostyka konfiguracji
410 Przesytanie danych | 1. Sprawdz podtaczenie F Alarm
2. Ponéw transfer danych
411 Wysytanie/ Trwa wysytanie/pobieranie, C Warning
pobieranie aktywne | prosze czekac...
435 Linearyzacja Sprawdz tabele linearyzacji F Alarm
438 Zbiér danych 1. Sprawdz plik zbioru danych | M Warning
2. Sprawdz konfiguracje
urzadzenia
3. Wysdlij/pobierz nowa
konfiguracje
441 Wyjécie pradowe 1 | 1. SprawdzZ proces S Warning

2. SprawdZ ustawienia wyjscia
pradowego

43



Konserwacja

Micropilot FMR20 HART

44

Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z fabryki] [z fabryki]

491 Symulacja wyjscia Wytacz symulacje C Warning
pradowego 1

585 Symulacja pomiaru | Wylacz symulacje C Warning
odlegtosci

586 Zapisz mape Zapis mapy. C Warning

Prosze czekac...

Diagnostyka procesu

801 Zbyt mata energia Zwieksz warto$¢ napiecia S Warning
zasilania
825 Temperatura pracy | 1. SprawdZ temperature S Warning
otoczenia
2. Sprawdz temperature
procesu
941 Brak echa Sprawdz parametr 'Czutos¢ S Warning
przetwarzania'
941 Brak echa F Alarm

10.6  Przeglad zdarzen informacyjnych

Numer informacji Nazwa informacji

[rooo |- (Przyrzad OK)

11 Konserwacja

Przyrzad nie wymaga zadnych specjalnych czynnosci konserwacyjnych.

11.1 Czyszczenie anteny

Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. Emisja i odbior fal elektromagnetycznych
moga w ten sposob ulec ostabieniu. Stopien zanieczyszczenia prowadzacy do powstania
btedéw pomiarowych zalezy gtéwnie od rodzaju medium oraz od zdolnosci do odbijania fali
elektromagnetycznej, zwigzanej z warto$cig statej dielektrycznej g,.

Jezeli medium ma tendencje do zanieczyszczania i tworzenia osadéw na antenie, zalecamy
okresowe czyszczenie anteny.

» Podczas czyszczenia w sposob mechaniczny lub przy uzyciu weza cisnieniowego nalezy
uwazac, aby nie spowodowac uszkodzen urzgdzenia.

» W przypadku stosowania srodkéw chemicznych nalezy bezwzglednie sprawdzic¢
odpornos$¢ materiatu anteny na dany srodek czyszczacy!

» Nie przekraczac dopuszczalnych temperatur.

11.2  Uszczelki procesowe

Uszczelki procesowe czujnika (w przytaczu procesowym) powinny by¢ okresowo
wymieniane. Dtugos¢ okresu, po ktérym konieczna jest wymiana, zalezy od czestotliwosci
cykli czyszczenia oraz od temperatury czyszczenia i medium.
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12 Naprawa

12.1 Uwagi ogdlne

12.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja naprawy przyrzadéw Endress+Hauser, dla ktorych utworzono te dokumentacje
zaklada, ze moga one by¢ dokonywane wylgcznie przez wymiane na nowy egzemplarz.

12.1.2 Wymiana przyrzadu

Po wymianie przyrzadu, parametry mozna ponownie wczytac¢ do jego pamieci za pomocg
oprogramowaniaFieldCare/DeviceCare.

Warunek: konfiguracja wymienionego przyrzagdu musi by¢ zapisana za pomocg
oprogramowania FieldCare / DeviceCare.

Pomiar moze by¢ kontynuowany bez koniecznosci wykonywania ponownej konfiguracji.
Jedynie ponownego wykonania moze wymagac funkcja mapowania zaktocen.

12.1.3 Zwrot przyrzadu

Wymagania dotyczgce bezpiecznego zwrotu moga sie réznic¢ w zaleznosci od typu
urzadzenia i obowigzujgcych przepiséw krajowych.

1. Wiecejinformacji na ten temat znajduje si¢ na stronie:
http://www.endress.com/support/return-material

2. Urzadzenie nalezy zwroci¢ do naprawy, wzorcowania fabrycznego lub gdy zaméwiono
lub dostarczono nieprawidtowe urzadzenie.

12.1.4 Utylizacja

Zgodnie z wymaganiami dyrektywy 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE), produkt ten jest oznakowany pokazanym
symbolem, aby do minimum ograniczy¢ utylizacje

zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego jako niesortowanych odpadéw
komunalnych. Produktu oznaczonego tym znakiem nie nalezy utylizowac¢ jako
niesortowany odpad komunalny. Produkt nalezy zwréci¢ do Endress+Hauser, ktéry podda
go utylizacji w odpowiednich warunkach.
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13 Akcesoria

13.1 Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
przyrzadu

13.1.1 Ostona pogodowa

Ostone pogodowa mozna zamowic razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. ,Akcesoria w dostawie”.

298 (3.86)

90 (3.54)

A0046295

33 Wymiary ostony pogodowej, jednostka: mm (in)

Material
PVDF

Numer zamo6wieniowy
52025686

ﬂ Ostona pogodowa nie zakrywa catkowicie czujnika.
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13.1.2 Ostona zabezpieczajaca przed zalaniem 80 mm (3 in)

Przeznaczona do stosowania z przyrzagdami z anteng 80 mm (3 in) i przylaczem
procesowym do "Montazu bez koierza po stronie klienta".

Ostone zabezpieczajgca przed zalaniem mozna zamoéwié razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

2138 (5.43)

136.5 (5.37)

297.3 (3.83)

A0045346

34  Wymiary ostony zabezpieczajqcej przed zalaniem 80 mm (3 in), jednostka: mm (in)

Materiat
PBT-PC, metalizowany

Numer zaméwieniowy
71327051
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13.1.3 Uchwyt montazowy, nastawny

Uchwyt montazowy mozna zaméwic¢ razem z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

92.5 (3.64)
70 (2.76)

29 (0.35)

117.5 (4.63)
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35 (1.38)
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I
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|
|
|
I
|
T
T

12 (047)] [ ‘ | [.9(039)
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35  Wymiary uchwytu montazowego, jednostka: mm (in)

Uchwyt montazowy sktada sie z:

= 1 x uchwyt montazowy, 316L (1.4404)
= 1 x wspornik katowy, 316L (1.4404)

= 3 x $ruby, A4

= 3 x dyski zabezpieczajgce, A4

Numer zaméwieniowy
71325079
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13.1.4 Kolnierz UNI 3"/DN80/80, PP

Kotnierz UNI 3"/DN80/80, wykonany z PVDF, mozna zamowi¢ razem z przyrzgdem po
wybraniu odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. , Akcesoria w dostawie”.

L 120(0.7

150 (5.91)
160 (6.3)
200 (7.87)

A0037947

36  Wymiary kotnierza UNI 3'/DN80/80, jednostka: mm (in)

A Przytqcze czujnika zgodnie z pozycjq kodu zam. 'Przytqcze procesowe z tytu"

Materiat
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS0-####
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13.1.5 Kolnierz UNI 4"/DN100/100, PP

Kotnierz UNI 4"/DN100/100 mozna zaméwic¢ razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,, Akcesoria w dostawie”.

L 120(0.7¢

175 (6.89)
190.5 (7.5)
228.6 (9.0)

A0037948

37  Wymiary kotnierza UNI 4'/DN100/100, jednostka: mm (in)

A Przylqcze czujnika zgodnie z pozycjq kodu zam. "Przytqcze procesowe z tytu"

Material
PP

Numer zaméwieniowy
FAXS0-####
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13.1.6 Wysiegnik obrotowy

Montaz czujnika

A0045347

38 Montaz czujnika za pomocq tylnego przylqcza procesowego

Montaz na wysiegniku i uchwycie do montazu nasciennego
Montaz na wysiegniku i ramie montazowej

Wysiegnik

Uchwyt do montazu nasciennego

Rama montazowa

w N~

Ramie wysiegnika 500 mm, dla przytqczy tylnych G 1" lub MNPT 1"
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¥ | =
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4+ = ° o
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= S g Py o
o= N ) -
o | N
200 (7.87) S
M8 «~ =
75 (2.9)75 (2.9)100 (3.9) 250(9.84)  35(L4)
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= ‘ \J
sl N A o o)
él /AN A %i‘{j
NF O SE NERNE mF

39  Wymiary. Jednostka miary mm (in)

Masa:
3,0 kg (6,62 1b)

Materiat
316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy

71452315

ﬂ = 35 mm (1,38 in) otwory pod tylne przytacza G 1" lub MNPT 1"
= Otwor 22 mm (0,87 in) mozna stosowac dla kazdego dodatkowego czujnika
= Sruby mocujgce zostaly uwzglednione w dostawie
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Ramie wysiegnika 1 000 mm, dla przytqczy tylnych G 1"lub MNPT 1"
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A0037807

40  Wymiary. Jednostka miary mm (in)

Masa:
5,4kg (11,91 1b)

Material
316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452316

ﬂ = Otwory 35 mm (1,38 in) dla wszystkich przytaczy tylnych G 1"lub MNPT 1"
= Otwor 22 mm (0,87 in) mozna stosowac dla kazdego dodatkowego czujnika
= Sruby mocujgce zostaty uwzglednione w dostawie

Wspornik pionowy, 700 mm (27,6 in)
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A0037799

41  Wymiary. Jednostka miary mm (in)

52 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART

Akcesoria

Endress+Hauser

Masa:
4,0 kg (8,82 1b)

Materiat
316L (1.4404)

Numer zaméwieniowy
71452327

Wspornik pionowy, 1400 mm (55,1 in)
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42 Wymiary. Jednostka miary mm (in)

Masa:
6,0 kg (13,23 1b)

Materiat
316L (1.4404)

Numer zamoéwieniowy
71452326

A0037800
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Uchwyt do montazu nasciennego z wysiegnikiem obrotowym

| 3.2 (0.1)
| 4(0.16) 033.7 (1.3)
= ! H 6.5(0.3) . .
D~ | I7— R BN
8 . Q = o 2
i) | 2 3]
] 25 (1.0) =t
| =2
v | 1 4 |
88 (3.5) |
43 Wymiary wspornika nasciennego. Jednostka miary mm (in)
Masa
1,21 kg (2,67 1b)
Materiat
316L (1.4404)
Numer zamoéwieniowy
71452323
Endress+Hauser
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13.1.7 Uchwyt do montazu pod sklepieniem

Uchwyt do montazu pod sklepieniem mozna zaméwié¢ razem z przyrzgdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.
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44 Wymiary uchwytu do montazu pod sklepieniem zbiornika. Jednostka miary mm (in)

Materiat
316L (1.4404)

Numer zamoéwieniowy
71093130
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13.1.8 Wspornik montazowy z osig obrotu
Uchwyt montazowy mozna zaméwic razem z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.

100 (3.94)
6.8 (0.27)
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F 177 (6.97)
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’Q”””””””’ ”’€é:}"
358 (14.1)
45 Wymiary wspornika montazowego z osiq obrotu. Jednostka miary mm (in)
Materiat
316L (1.4404)
Numer zaméwieniowy
71429910
Endress+Hauser
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13.1.9 Wspornik do montazu poziomego

Wspornik do montazu poziomego jest uzywany do montazu przyrzadu w ciasnych

przestrzeniach.

Uchwyt montazowy mozna zaméwic¢ razem z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji
w pozycji kodu zam. ,,Akcesoria w dostawie”.
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46 ~ Wymiary wspornika do montazu poziomego. Jednostka miary mm (in)

Materiat
316L (1.4404)

Numer zamoéwieniowy
71429905

A0038142
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13.1.10 Pozycjoner anteny do FAU40

Pozycjoner anteny stuzy do optymalnego ustawienia wigzki pomiarowej czujnika
wzgledem powierzchni materiatow sypkich.

15 _15° 10

YEIRY 03971
<360 RZilE] ;
12 A2 R

NPT 1

70 (2.76)
500 (19.7) 30 | 21
(1.18) '(0.8)
A B
%)
N3

2155 (6.1)
2155 (6.1)
101 (3.98)
125 (4.92)

A0045330
47 Wymiary. Jednostka miary mm (in)

A Kotnierz do wspawania
B Kotnierz UNI

Materiat

= Kotnierz: 304

= Rura: stalowa, galwanizowana

= Dtawik kablowy: 304 lub stalowy, galwanizowany

Numer zaméwieniowy
FAU4QO-##

ﬂ Moze by¢ stosowany do wszystkich przytgczy tylnych czujnika G1"lub MNPT1, gwint
meski, i przewod podigczeniowy o srednicy maks. @10 mm (0,43 in), o dtugosci
minimalnej 600 mm (23,6 in).

Karta katalogowa TIO0179F
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13.1.11 Podkiadka pozycjonujaca

Podktadka pozycjonujgca stuzy do ustawienia FMR20

Podktadke pozycjonujgcg mozna zamoéwic¢ razem z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej
opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

LLL/ng r77] %

3 B NN —

B ad -~ o
2D

Iy
Y

48  Wymiary

A0045324

Dane techniczne: wykonanie DN/JIS

Numer zamoéwieniowy

71074263

71074264

71074265

Kompatybilna z

DN80 PN10/40

DN100 PN10/16

= DN150PN10/16
= JIS10K 150A

Zalecana dtugos¢ sruby

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

110 mm (4,3 in)

Zalecany rozmiar Sruby

M14

M14

M18

Materiat

EPDM

Ci$nienie medium procesowego

-0,1...0,1 bar (~1,45 ... 1,45 psi)

Temperatura medium procesowego

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

D 142 mm (5,59 in) 162 mm (6,38 in) 218 mm (8,58 in)

d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 169 mm (6,65 in)

h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)

hiin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)

hiax 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)
Dane techniczne: wykonanie ASME/JIS

Numer zamoéwieniowy 71249070 71249072 71249073

Kompatybilna z

= ASME 3" 1501bs
= JIS 80A 10K

ASME 4"150lbs

ASME 6" 150lbs

Zalecana dtugos¢ sruby

100 mm (3,9 in)

100 mm (3,9 in)

110 mm (4,3 in)

Zalecany rozmiar $ruby

M14

M14

M18

Materiat

EPDM

Ci$nienie medium procesowego

-0,1...0,1 bar (-1,45 ... 1,45 psi)

Temperatura medium procesowego

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

max

D 133 mm (5,2 in) 171 mm (6,7 in) 219 mm (8,6 in)
d 89 mm (3,5 in) 115 mm (4,53 in) 168 mm (6,6 in)
h 22 mm (0,87 in) 23,5 mm (0,93 in) 26,5 mm (1,04 in)
hpin 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in) 14 mm (0,55 in)
h 30 mm (1,18 in) 33 mm (1,3 in) 39 mm (1,45 in)

Endress+Hauser
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13.1.12 Wskaznik RIA15 w obudowie obiektowej

131 (5.16) | ‘ 55.5 (2.19)
P S [
3 q
o| @ 5
S B 7
‘%ﬁ ﬁ mm (in)

A0017722

49  Wymiary wskaznika RIA15 w obudowie obiektowej, jednostka: mm (cale)

ﬂ Wskaznik procesowy RIA15 mozna zamoéwi¢ wraz z urzadzeniem. Kod zaméwieniowy,
poz. 620 "Akcesoria zatgczone":

= Opcja R4 "Zdalny wskaznik RIA15, nie Ex, obudowa obiektowa"
= Opcja R5 "Zdalny wskaznik RIA15, Ex=z dopuszczeniem Ex, obudowa obiektowa"

Materiat obudowy obiektowej: Tworzywo sztuczne (PBT z wtdknami stalowymi,
antystatyczne)

Inne wersje obudowy sg dostepne zgodnie z kodem zam. dla RIA15.

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegélowe informacje patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

13.1.13 Rezystor komunikacyjny HART

= <
Q o
S) S)
54 (2.13) 3 3l
} et <
@
31 (1.22) mmmm -

A0020858

50 Wymiary rezystora komunikacyjnego HART, jednostka: mm (cale)

ﬂ Rezystor komunikacyjny jest niezbedny do komunikacji HART. JeZeli nie jest
wbudowany (np. w zasilaczu RMA, RN221N, RNS221, ...), mozna go zaméwi¢ wraz z
przyrzadem, kod zaméwieniowy poz. 620 "Akcesoria zataczone™ opcja R6 "Opornik
komunikacji HART Ex / nie EX".

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria; kod zam. "RKO1-BC"

Alternatywnie jest on dostepny jako akcesoria, szczegotowe informacje patrz karta
katalogowa TI01043K i instrukcja obstugi BAO1170K

Rezystor HART jest dedykowany do montazu we wskazniku RIA15, dlatego jego montaz
jest bardzo prosty.
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A0020844

1. Odtaczy¢ wtykowsa listwe zaciskowa.
2. Podlaczy¢ taczowke do gniazda w module rezystora komunikacyjnego HART.

3. Podtgczyé rezystor do gniazda w obudowie.
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13.2  Akcesoria do komunikacji

Modem Commubox FXA195 HART
Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu zdalnej
obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00404F

Konwerter HART HMX50

Stuzy do odczytu i konwersji dynamicznych zmiennych procesowych HART na analogowe
sygnaty pradowe lub sygnaty warto$ci granicznych.

Kod zamoéwieniowy: 71063562

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00429F i instrukcja obstugi
BAOO371F

Adapter WirelessHART SWA70

Stuzy do bezprzewodowej komunikacji z urzgdzeniem obiektowym.

Adapter WirelessHART® moze by¢ tatwo zintegrowany z urzadzeniami obiektowymi i
istniejgcg infrastrukturg. Zapewnia ochrone danych i bezpieczenstwo transmisji. Moze by¢
stosowany rownolegle z innymi sieciami bezprzewodowymi, bez konieczno$ci prowadzenia
okablowania do miejsc trudno dostepnych.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAOOO61S

13.3  Akcesoria do zdalnej konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

Applicator

Oprogramowanie Endress+Hauser wspomagajgce dobér i konfiguracje przyrzadéw do

pomiaru przeptywu:

= Obliczanie wszystkich niezbednych parametréw umozliwiajgcych optymalny dobor
przyrzadu: m.in. Srednicy nominalnej, spadku ci$nienia, doktadnosci lub przytaczy
procesowych.

= Graficzna prezentacja wynikow obliczen

Zarzadzanie, dokumentowanie i dostep do wszystkich danych projektowych i parametrow
przez caly czas realizacji projektu.

Applicator jest dostepny:
https://portal.endress.com/webapp/applicator

Konfigurator

Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu

= Najaktualniejsze dane konfiguracyjne

= Zaleznie od wersji przyrzadu: bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu
pomiarowego, takich jak zakres pomiarowy lub jezyk obstugi

= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczen

= Automatyczne tworzenie kodu zamdéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel

= Mozliwo$¢ ztozenia zamdwienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

W konfiguratorze na stronie Endress+Hauser: www.endress.com -> klikng¢ przycisk
"Corporate" -> wybrac kraj -> klikng¢ przycisk "Products" -> wybraé produkt, korzystajac z
filtréw i pola wyszukiwania -> otworzy¢ strone produktu -> przycisk "Konfiguracja" z prawej
strony zdjecia produktu powoduje otwarcie konfiguratora produktu.

Endress+Hauser
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DeviceCare SFE100

Oprogramowanie narzedziowe do parametryzacji urzgdzenn HART, PROFIBUS i
FOUNDATION Fieldbus

Aplikacje DeviceCare mozna pobrac na stronie www.software-products.endress.com. W
celu pobrania aplikacji nalezy zarejestrowac sie na portalu Endress+Hauser.

Karta katalogowa TI01134S

FieldCare SFE500

Oprogramowanie do zarzadzania aparaturg obiektowg, oparte na standardzie FDT
Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych urzadzen obiektowych w
danej instalacji oraz wspiera zarzgdzanie nimi. Dzieki komunikatom statusu zapewnia
rowniez efektywng kontrole ich stanu funkcjonalnego.

Karta katalogowa TI00028S

WeM

Zarzadzanie cyklem zycia instalacji

Platforma W@M oferuje bogatg game aplikacji, obstugujacych caty proces od planowania i
zamawiania, po instalacje, uruchomienie i obstuge przyrzagdéw pomiarowych. Wszystkie
informacje dotyczace danego urzadzenia, takie jak np. status, czesci zamienne i
dokumentacja, sg dostepne dla kazdego urzadzenia przez caty cykl zycia.

Aplikacja zawiera juz dane Panstwa urzadzen Endress+Hauser. Endress+Hauser zajmuje
sie rowniez utrzymaniem i aktualizacjg bazy danych.

W@M jest dostepna:
www.endress.com/lifecyclemanagement

13.4 Komponenty systemowe

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M

Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza informacje o
wszystkich istotnych parametrach procesowych. Urzadzenie rejestruje wartosci
pomiarowe, monitoruje wartosci graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg zapisywane w
pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB, na karcie SD lub w pamieci USB.

zczegoOtowe informacje, patrz karta katalogowa i instrukcja obstugi
S o f k katal TIO1180R k bst
BAO1338R

RNS221

Zasilacz przeznaczony do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikéw
pomiarowych. Zasilacz wyposazony jest w interfejs HART umozliwiajgcy dwukierunkowg
komunikacje z inteligentnymi przetwornikami.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI0O0O081R i skrocona instrukeja
obstugi KAOO110R

RN221N

Separator zasilajgcy z zasilaczem do separacji galwanicznej standardowych sygnatowych
obwodow pradowych 4 ... 20 mA. Umozliwia dwukierunkowa komunikacje HART
(R=250 Q) przez wbudowane ztgcza.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI073R i instrukcja obstugi BA202R

RMA42
Cyfrowy przetwornik procesowy do monitorowania i wizualizacji analogowych warto$ci
mierzonych

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0O150R i instrukcja obstugi
BAOO287R

63


http://www.endress.com/lifecyclemanagement

Akcesoria

Micropilot FMR20 HART

64

RIA452

Cyfrowy wskaznik procesowy RIA452 w obudowie tablicowej do monitorowania i
prezentacji analogowych wartosci pomiarowych, z funkcjg sterowania procesami
dozowania, pracg pomp i obliczania przeptywu

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TI113R i instrukcja obstugi
BAOO254R

HAW562
Ogranicznik przepie¢ do montazu na szynie DIN wg [EC 60715, stuzgcy do ochrony
elementow elektronicznych przed zniszczeniem wskutek przepiecia.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01012K
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14 Dane techniczne

14.1 Wielkosci wejsciowe

Zmienna mierzona

Zmienng mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (przytacze procesowe) a
powierzchnig produktu.

Warto$¢ poziomu jest obliczana w oparciu o wprowadzong warto$¢ poziomu "pusty" E.

Zakres pomiarowy

Maksymalny zakres pomiarowy
10 m (32,8 ft)

Wymagania montazowe

= Brak mieszadet
= Brak osadow
= Wzgledna stata dielektryczna medium g, > 2
W przypadku mniejszych wartosci €, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser

Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od wiasnosci odbijajacych medium, pozycji
montazowej oraz ewentualnych ech zaktocajgcych.

Optymalne wyniki mozna uzyskac¢ przy gruboziarnistych materiatach sypkich, ostone
zabezpieczajgcg przed zalaniem.

Maks. zakres pomiarowy moze by¢ zmniejszony wskutek:

= Duzego pochtaniania fali elektromagnetycznej przez ciecz (= niska warto$¢ €;)

= Tworzenia sie stozka nasypowego produktu

= Wyjatkowo trudnej do zdefiniowania powierzchni materiatéw sypkich (np. podczas
aeracji lub fluidyzacji powietrzem).

= Nagromadzonego osadu, przede wszystkim produktow wilgotnych.

ﬂ Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w
roznych branzach przemystu podano wr:
= instrukeji Endress+Hauser (CP01076F)
= aplikacji Endress+Hauser "DC Values" (dla systemow Android oraz iOS)

Czestotliwo$¢ pracy

Pasmo K (~ 26 GHz)

Moc wyjsciowa sygnatu

Srednia gesto$¢ mocy w kierunku propagacji wigzki

mikrofalowego = W odlegtosci 1 m (3,3 ft): < 12 nW/cm?

= W odlegtosci 5 m (16 ft): < 0,4 nW/cm?

14.2  Wielkosci wyjsciowe
Sygnat wyjsciowy 4..20mA

Interfejs 4 ... 20 mA stuzy do transmisji wartosci zmierzonych oraz do zasilania przyrzadu.
Wryjscie cyfrowe HART®

Endress+Hauser

s Kodowanie sygnatéw: FSK +0,5 mA naktadany na sygnat prgdowy
= Szybko$é transmisji danych 1200 Bit/s
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Technologia bezprzewodowa Bluetooth® (dostepna jako opcja dodatkowa)

Przyrzad obstuguje komunikacje Bluetooth® i moze by¢ obstugiwany i konfigurowany
poprzez ten interfejs za pomocg aplikacji SmartBlue.

= W warunkach odniesienia zasieg wynosi 25 m (82 ft)

= Szyfrowana komunikacja i szyfrowane hasto zabezpieczajg przed nieprawidtowg obstuga
przez nieuprawnione osoby

= Interfejs tacznosci Bluetooth® mozna wytaczy¢

Sygnalizacja usterki

W zaleznosci od typu interfejsu informacja o usterce jest prezentowana w nastepujacy
sposob:
= Wyjscie prgdowe
Prad sygnalizacji alarmu: 22,5 mA (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 43)
= Oprogramowanie obstugowe za posrednictwem komunikacji cyfrowej (HART) lub
aplikacji SmartBlue
= Sygnat statusu zgodnie z NAMUR NE 107
= Komunikaty tekstowe z informacjami o mozliwych dziataniach

Linearyzacja

Wyposazenie urzadzenia w funkcje linearyzacji pomiaru umozliwia konwersje wartosci
mierzonej na dowolng warto$¢ dtugosci, masy lub objetosci. W oprogramowaniu
obstugowym DeviceCare i FieldCare znajdujg sie wstepnie zaprogramowane tabele
linearyzacji stuzgce do obliczania objetosci w zbiornikach.

Wstepnie zaprogramowane krzywe linearyzacji

= Poziomy zbiornik cylindryczny

= Zbiornik kulisty

= Zbiornik z dnem o ksztatcie odwréconego ostrostupa
= Zbiornik z dnem stozkowym

= Zbiornik z dnem ptaskim

Inne tabele linearyzacji, sktadajace sie z maks. 32 par wartos$ci, mogg by¢ wprowadzane
recznie.

14.3 Parametry metrologiczne

Warunki odniesienia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) +5 °C (+9 °F)

= Ci$nienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)

= Wilgotnos¢ wzgledna = 60 % £15 %

= Reflektor: ptytka metalowa o $rednicy > 1 m (40 in)

= Brak element6w zaktdcajacych w obszarze wigzki pomiarowe;

Maksymalny btagd pomiaru

66

Typowe wartos$ci bledu w warunkach odniesienia: zgodnie z norma: PN- EN 61298-2,
wartosci procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.

Wyjscie cyfrowe

(HART, aplikacja SmartBlue)

= Catkowity btad uwzgledniajacy nieliniowos$¢, powtarzalno$é i histereze: £5 mm (+0,2 in)
= Offset / punkt zerowy: +4 mm (+0,16 in)

Wyjscie analogowe

Dotyczy tylko wyjscia pradowego 4-20 mA; nalezy dodatkowo uwzglednié¢ btgd konwersji
warto$ci analogowej na cyfrowg

= Catkowity btgd uwzgledniajgcy nieliniowo$¢, powtarzalnosé i histereze: +0,02 %

= Offset / punkt zerowy: £0,03 %

Endress+Hauser
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Odchylki wartosci zmierzonych dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego

)

30 (1.18)
= 10 (0.39) -~~~
i’ 0— 302 oo L -
E S5(-02) -~
<< -10(-0.39)+---- I
-30 (-1.18)

[ I
R 0.3(0.98) 0.5 (1.64)  D[m (ft)]

A0045305
51  Maksymalny bigd pomiaru dla matej rozpietosci zakresu pomiarowego,; wartosci dla wersji standardowej
A Maksymalny btqd pomiaru

R Punkt odniesienia pomiaru odlegtosci
D Odlegtos¢ od punktu odniesienia anteny

Rozdzielczos¢ wartosci
mierzonej

Strefa martwa wg PN-EN 61298-2:
= Wryjscie cyfrowe: 1 mm (0,04 in)
= Wyjscie analogowe: 4 pA

Czas odpowiedzi

Czas odpowiedzi mozna skonfigurowaé. Ma zastosowanie nastepujgcy czas odpowiedzi na
sygnat skokowy (zgodnie z DIN EN 61298-2), kiedy tlumienie jest wytgczone:

Wysokos¢ zbiornika

<10m (32,8 ft)

Czestotliwosé pomiaréw

1st

Czas odpowiedzi

<3s

ﬂ Zgodnie z norma DIN EN 61298-2 czas odpowiedzi na sygnat skokowy jest czasem,
ktéry mija od wystgpienia gwaltownej zmiany wartosci sygnatu wejsciowego do chwili,
kiedy sygnat wyjsciowy osiggnie po raz pierwszy 90% wartosci stanu stabilnego.

Wplyw temperatury
otoczenia

Endress+Hauser

Pomiary wykonane zgodnie z normg EN 61298-3 (badania w warunkach odniesienia)
= Wyjscie cyfrowe (interfejs HART, Bluetooth®):

Wersja standardowa: przecietne T¢c = +3 mm (+0,12 in)/10 K
= Wyjscie analogowe (pradowe):

= Punkt zerowy (4 mA): przecietnie Ty = 0,02 %/10K

s Zakres (20 mA): przecietnie Ty = 0,05 %/10 K
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14.4 Warunki pracy: sSrodowisko

Zakres temperatury
otoczenia

Czujnik:-40 ... +80 °C (40 ... +176 °F)

W temperaturach otoczenia powyzej60 °C (140 °F) korzystanie z tgcznosci Bluetooth
moze by¢ niemozliwe.

Praca na otwartej przestrzeni w warunkach silnego nastonecznienia:

= Zamontowac przyrzad poza oddziatywaniem promieni stonecznych.

= Przetwornik nie powinien by¢ narazony na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
(szczegdlnie w cieptych strefach klimatycznych, gdyz moze to doprowadzi¢ do
przegrzania uktadéw elektroniki).

= Uzy¢ ostony pogodowe;j.

Temperatura sktadowania

-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (préba Z/AD)

Wysoko$é pracy wedtug
[EC61010-1Ed.3

Zwykle do 2000 m (6 600 ft) n.p.m.

Stopient ochrony

Testowany na zgodno$¢ z:
= [P66, NEMA 4X
= [P68, NEMA 6P (24 h na gtebokosci 1,83 m (6,00 ft)1.83 m pod woda)

Odporno$é na wibracje

DIN EN 60068-2-64/IEC 60068-2-64: 20 ... 2000 Hz, 1 (m/s?)2/Hz

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii EN 61000 i
zaleceniami NAMUR (NE 21). Informacje szczegétowe znajduja sie w Deklaracji zgodno$ci
(www.endress.com/downloads).

14.5 Warunki pracy: proces
Temperatura medium, D
ci$nienie medium )
[bar (psi)]
3 (43.5) +
O 4
-1(-14.5) + ‘ ‘ T,
-40 0 (+32) +80(+176) ['C(F)]
52 FMR20: dopuszczalny zakres temperatury medium i cisnienia medium
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Zakres temperatury medium procesowego
-40...+80°C (=40 ... +176 °F)
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Zakres cis$nienia medium, przylgcze procesowe: gwintowe
® Dyzg = —1..3bar (-14,5 ... 43,5 psi)
® p,ps < 4 bar (58 psi)

Zakres ci$nienia medium, przylacze procesowe: kotnierz UNI
® Dyzg = —1.. 1bar (-14,5 .. 14,5 psi)
® p,ps < 2 bar (29 psi)

ﬂ Zakres ci$nienia mozna dodatkowo zawezi¢ w przypadku przyrzadoéw z dopuszczeniem
CRN.

Stata dielektryczna

Endress+Hauser

Dla materialéw sypkich

mg >

= W przypadku mniejszych wartosci &, nalezy skontaktowac sie z Endress+Hauser
Warto$ci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w
roznych branzach przemystu podano w:
= instrukcji Endress+Hauser (CP01076F)
= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)
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15 Menu obstugi

15.1 Przeglad menu obstugi (aplikacja SmartBlue)

Nawigacja Menu obstugi

Menu gléwne ‘

» Ustawienia ‘

‘ » Konfiguracja podstawowa

‘ Etykieta urzadzenia ‘

‘ Jednostka w pomiarze odlegtodci ‘

‘ Kalibracja -Pusty- ‘

‘ Kalibracja -Petny- ‘

‘ Odlegtosc ‘

‘ Poziom ‘

‘ Jako$¢ sygnatu ‘

» Mapowanie

‘ Potwierd? odlegtosé ‘

‘ Punkt koricowy mapowania ‘

‘ Pelny zakres mapowania ‘

» Ustawienia zaawansowane ‘

‘ » Narzedzie statusu dostepu ‘

‘ Analiza trybu dostepu

‘ Podaj kod dostepu

» Ustawienia zaawansowane

‘ Czuto$¢ przetwarzania

‘ Zmienna predkos¢

> B78

> B82
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‘ Czutos$¢ na pierwsze echo ‘

‘ Tryb wyjscia ‘

‘ Strefa martwa ‘

‘ Korekcja poziomu ‘

‘ Odlegtos¢ do przetwarzania ‘

‘ Typ linearyzacji ‘

‘ Poziom po linearyzacji ‘

» Nastawy bezpieczenstwa > B86
‘ Czas opdznienia po utracie echa ‘ -> B 86
‘ Brak echa uzytecznego ‘ > B86
» Wyjscie pradowe > B87
‘ Prad na wyjéciu ‘ 5> B8y
‘ Ttumienie wyjscia ‘ > B87
‘ Zawezenie zakresu ‘ > B87
| Wartos¢ dia 4mA | > B8s
| Wartos¢ dia 20 mA | > B 88
‘ Korekta ‘ - 88
| Korekta dia 20mA | > B89
‘ Korekta dla 4mA ‘ > B89
» Administracja > B90

‘ » Administracja 1 ‘

‘ Okresl kod dostepu ‘ > B90

‘ Potwierdz kod dostepu ‘ > B90
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‘ Reset ustawien

‘ 5 ®90

‘ Specjalne wolne pole

‘ 5> ®91

» Komunikacja ‘

» Konfiguracja HART

> B92

‘ Krotki znacznik HART

‘ Adres HART

‘ Liczba nagtéwkow

» Informacje HART

‘ Typ urzadzenia

‘ Rewizja modelu urzadzenia

‘ Identyfikator urzadzenia

‘ Rewizja HART

‘ Deskryptor HART

‘ Komunikat HART

‘ Rewizja sprzetu

‘ Rewizja oprogramowania

‘ Kod danych HART

» Wyjscie Hart

‘ Poziom po linearyzacji (PV)

‘ Odlegtosé (SV)
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‘ Wzgledna amplituda echa (TV) ‘
‘ Temperatura (QV) ‘
‘ » Konfiguracja Bluetooth > B9
‘ Komunikacja Bluetooth ‘ > B9S
» Diagnostyka ‘ > B9
» Diagnostyka ‘ > B9
‘ Biezaca diagnostyka ‘ > B9
‘ Poprzednia diagnostyka ‘ > B9
‘ Usun poprzednig diagnostyke ‘ > B9
‘Jakoéé sygnatu ‘ > B79
» Informacje o urzagdzeniu > B98
‘ Nazwa urzadzenia ‘ > B98
‘ Wersja oprogramowania ‘ > B98
‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 1 ‘ > B9
‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 2 ‘ > B98
‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 3 ‘ > B99
‘ Kod zamoéwieniowy ‘ > B99
‘ Numer seryjny ‘ > B99
‘ Wersja tabliczki elektronicznej ENP ‘ > B 99
» Symulacja -> 100
‘ Symulacja ‘ > B 100
‘ Wartos¢ pradu wyjsciowego 1 ‘ > 100
‘ Warto$¢ symulowana ‘ > 100
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15.2  Przeglad menu obstugi (FieldCare / DeviceCare)

Nawigacja Menu obstugi

Menu gléwne ‘

» Ustawienia

‘ Etykieta urzadzenia ‘

‘ Jednostka w pomiarze odlegtosci ‘

‘ Kalibracja -Pusty- ‘

‘ Kalibracja -Petny- ‘

‘ Odleglosé ‘

‘ Poziom ‘

‘ Jakos¢ sygnatu ‘

‘ PotwierdZ odlegto$¢ ‘

‘ Punkt koricowy mapowania ‘

‘ Pelny zakres mapowania ‘

‘ » Ustawienia zaawansowane ‘

‘ Analiza trybu dostepu

‘ Podaj kod dostepu

‘ Czutos¢ przetwarzania

‘ Zmienna predkos¢

‘ Czutos$¢ na pierwsze echo

‘ Tryb wyjscia

‘ Strefa martwa

‘ Korekcja poziomu

‘ Odlegto$¢ do przetwarzania

‘ Typ linearyzacji

> B78

> B78

> B78

> B78

> B78

5> B79

> B79

> B79

> B80

> B80

> B8l

> B82

> B82

> B82

> B82

> B83

> B83

> Bs83

> B84

> B84

> B85

> B85
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‘ Poziom po linearyzacji ‘ > B85
‘ » Nastawy bezpieczenstwa ‘ > B86
‘ Czas opdznienia po utracie echa ‘ > B 86

‘ Brak echa uzytecznego ‘ > B86

» Wyjscie pradowe > B87

‘ Prad na wyjéciu ‘ 5> B8y

‘ Ttumienie wyjscia ‘ > B87

‘ Zawezenie zakresu ‘ > B87

| Wartos¢ dia 4mA | > B8s

| Wartos¢ dia 20 mA | > B 88

‘ Korekta ‘ - 88

| Korekta dia 20mA | > B89

‘ Korekta dla 4mA ‘ > B89

» Administracja > B90

‘ Okresl kod dostepu > B90

‘ Potwierdz kod dostepu ‘ > B90

‘ Reset ustawien ‘ - 90

‘ Specjalne wolne pole ‘ > B9l

» Komunikacja ‘ > B92
‘ Krotki znacznik HART ‘ -> 92
‘Adres HART ‘ 5> 292
‘ Liczba nagtéwkow ‘ > B92
‘ Typ urzadzenia ‘ > B92
‘ Rewizja modelu urzadzenia ‘ > B93
‘ Identyfikator urzadzenia ‘ > B93
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‘ Rewizja HART ‘ > B93

‘ Deskryptor HART ‘ > B93

‘Komunikat HART ‘ 5> 93

‘ Rewizja sprzetu ‘ > B9

‘ Rewizja oprogramowania ‘ > Bo%

‘ Kod danych HART ‘ 5 Bos

‘ Poziom po linearyzacji (PV) ‘ > B9

‘ Odleglosc (SV) ‘ 5 B9

‘ Wzgledna amplituda echa (TV) ‘ > B9

‘ Temperatura (QV) ‘ > 95

‘ » Konfiguracja Bluetooth ‘ > B9

‘ Komunikacja Bluetooth > B95

» Diagnostyka ‘ > B9
‘ Biezgca diagnostyka ‘ > B9
‘ Poprzednia diagnostyka ‘ > B9
‘ Usun poprzednig diagnostyke ‘ > B96
‘Jakos’c’ sygnatu ‘ > B79
‘ » Informacje o urzadzeniu ‘ > B98
‘ Nazwa urzadzenia ‘ > B9s

‘ Wersja oprogramowania ‘ > Bos8

‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 1 ‘ > B98

‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 2 ‘ > B98

‘ Rozszerzony kod zamoéwieniowy 3 ‘ > B99

‘ Kod zamoéwieniowy ‘ > B99

76 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Menu obstugi

‘ Numer seryjny ‘ > B99
‘ Wersja tabliczki elektronicznej ENP ‘ > B99
» Symulacja > B 100
‘Symulacja ‘ > B 100
‘ Warto$¢ pradu wyjsciowego 1 ‘ > 100
‘Wartos’é symulowana ‘ > B 100
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15.3 Menu , Ustawienia”
ﬂ = & : Wskazuje sposéb przejscia do danego parametru za pomocg oprogramowania
narzedziowego
= @) : Wskazuje parametry, ktére moga by¢ zablokowane za pomocg kodu dostepu.
Nawigacja Ustawienia
Etykieta urzadzenia
Nawigacja Ustawienia - Etykieta (TAG)
Opis Wprowadz unikatowg nazwe punktu pomiarowego, co utatwi identyfikacje przyrzadu.
Wejscie uzytkownika Ciag znakow sktadajacy sie z cyfr, liter i znakéw specjalnych (32)
Ustawienia fabryczne EH_FMR20_######4# (ostatnie 7 cyfr numeru seryjnego przyrzadu)
Jednostka w pomiarze odlegtosci
Nawigacja Ustawienia - Jedn. odlegtosci
Opis Uzyte do ustawien podstawowych (Pusty / Peiny).
Wybér Jednostka SI Jednostka USA
m ft

Kalibracja -Pusty-

Nawigacja
Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - KalibracjaPusty
Odlegto$¢ miedzy dolng krawedzig przytacza procesowego i poziomem minimalnym (0%).
0,0...20m

ZaleZznie od wersji anteny

Kalibracja -Pelny-
Nawigacja Ustawienia - KalibracjaPeiny

Opis Odlegtos¢ miedzy poziomem minimalnym (0%) i maksymalnym (100%).
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Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

0,0..20m

ZaleZnie od wersji anteny

Odlegtos¢

Nawigacja Ustawienia - Odlegtos¢

Opis Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegto$é¢ D od punktu odniesienia pomiaru (dolnej
krawedzi anteny sondy / ostatniego zwoju gwintu czujnika) do powierzchni substancji
mierzonej.

Interfejs uzytkownika 0,0..20m

Poziom

Nawigacja Ustawienia - Poziom

Opis Wyswietla zmierzony poziom L (przed linearyzacja). Jednostka miary jest okreslona w
menu za pomocg parametru Jednostka pomiaru odlegtosci'.

Interfejs uzytkownika -99999,9 ... 200000,0 m

Jakosé sygnatu

Nawigacja Ustawienia - Jakos$¢ sygnatu

Opis Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego.
Znaczenie komunikatow:
- Silny:
Amplituda echa jest wieksza od 10 dB
- Posdredni:
Amplituda echa jest wieksza od 5 dB
- Staby:
Amplituda echa jest mniejsza od 5 dB
- Brak sygnatu:
Urzadzenie nie obserwuje echa uzytecznego
Jakos¢ sygnatu zawsze odnosi sie do aktualnego echa uzytecznego, odbitego od
powierzchni medium lub od dna zbiornika.
W przypadku braku echa (Jako$¢ sygnatu = Brak sygnatu) urzadzenie wysyta komunikat
diagnostyczny:
Brak echa uzytecznego = Ostrzezenie (ustawienie fabryczne) lub Alarm, jesli uprzednio
wprowadzono nastawe parametru Diagnostyka, gdy brak echa'.
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Interfejs uzytkownika

= Silny

= Sredni

= Staby

= Brak sygnatu

Potwierdz odlegtos¢

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia - PotwierdzOdlegt

Czy odlegto$¢ mierzona przez radar jest poprawna?
Wybierz jedng z ponizszych opcji:

- Mapa reczna
Te opcje nalezy wybrag, jezeli o zakresie mapowania ma zdecydowac uzytkownik radaru.
Weryfikacja poprawnosci odlegtosci aktualnie mierzonej nie jest wymagana.

- Odlegto$é poprawna

Te opcje nalezy wybra¢, jezeli uzytkownik radaru zweryfikowat biezgcg odlegtos¢, mierzong
przez radar, i jest ona poprawna. Urzgdzenie wykona mape zaktécen, wystepujgcych blizej
niz echo uzyteczne.

- Odlegto$¢ nieznana

Te opcje nalezy wybra, jezeli nie jest mozliwe zweryfikowanie, czy radar wskazuje
poprawng odlegto$¢ do powierzchni medium (inng metoda np. przez zajrzenie do
zbiornika). Wéwczas mapowanie nie bedzie wykonane.

- Mapa fabryczna

Te opcje nalezy wybra, jezeli uzytkownik zamierza usung¢ biezacg mape. Radar przywroci
mape fabryczng i poprosi o potwierdzenie poprawnosci aktualnie mierzonej odlegtosci.
Wowczas mozliwe bedzie wykonanie nowej mapy.

= Reczne mapowanie
= Odlegto$¢ poprawna
= Odlegto$¢ nieznana
= Mapa fabryczna

Punkt konncowy mapowania

Nawigacja Ustawienia » PunktKoncaMapy

Opis Ten parametr okresla zakres mapowania tzn. odlegtos¢, poczynajac od dolnej krawedzi
anteny radaru, wzdtuz ktérej wszystkie zaktocenia zostang usuniete z widma
mikrofalowego.

Wejscie uzytkownika 0..21,8m
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Micropilot FMR20 HART

Menu obstugi

Pelny zakres mapowania

Nawigacja

Opis

Interfejs uzytkownika

Endress+Hauser

Ustawienia - PeinyZakresMapy

Parametr okresla, w jakiej odlegtosci, poczynajac od dolnej krawedzi anteny, zostato

wykonane mapowanie zaktocen.

0..100m
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Menu obstugi

Micropilot FMR20 HART

15.3.1 Podmenu ,Ustawienia zaawansowane”

Nawigacja Ustawienia » Ust.Zaawansowane

Analiza trybu dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Anal trybu dost

Opis Pokazuje poziom dostepu do parametréw za pomocg narzedzia konfiguracyjnego.

Podaj kod dostepu

Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Podaj KodDostepu

Opis Aby zmieni¢ tryb dostepu do przyrzadu z "Operator" na "Konserwacja', nalezy wprowadzi¢

Wejscie uzytkownika

kod dostepu okreslony przez uzytkownika w opcji parametr Okresl kod dostepu. Jesli
wprowadzony kod jest btedny, tryb dostepu "Operator" zostanie utrzymany. W przypadku
utraty kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z lokalnym oddziatem Endress+Hauser.

0..9999

Czutos$¢ przetwarzania

Nawigacja Ustawienia » Ust.Zaawansowane - Czulo$¢ przetw

Opis Wybér czutosci przetwarzania echa mikrofalowego.
Wybierz jedng z ponizszych opcji:
- Mata
Tzw. 'krzywa wazona' jest ustawiona wysoko. Wszystkie zakldcenia, jak rowniez echo
uzyteczne o matej amplitudzie, nie bedg brane pod uwage podczas przetwarzania widma
mikrofalowego.
- Posrednia
Tzw. 'krzywa wazona' jest ustawiona w taki sposéb, aby zapewnié poprawne przetwarzanie
echa mikrofalowego i wykrywaé echo uzyteczne w typowych zadaniach pomiarowych.
- Wysoka
Tzw. krzywa wazona' jest ustawiona nisko, aby na widmie mikrofalowym wykrywac¢ echo
uzyteczne o matej amplitudzie. UWAGA! Istnieje ryzyko, ze wéwczas radar bedzie brat pod
uwage rowniez zaktocenia o amplitudzie w podobnych granicach.

Wyb6ér = Niski
= Medium
= Wysoki
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Micropilot FMR20 HART

Menu obstugi

Zmienna predkosé
Nawigacja Ustawienia > Ust.Zaawansowane > Zmienna predkos¢
Opis Wybor spodziewanej predkosci napetniania i oprézniania zbiornika.
Wyboér s Mata < 10 cm/min
= Typowa < 1 m/min
® Duza > 1 m/min
= Bez filtru / test
Czulo$c na pierwsze echo

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia - Ust.Zaawansowane - CzulnaPierwEcho

Ten parametr okresla przedziat, w ktérym bedzie prowadzone przetwarzanie tzw.
'pierwszego echa'. Przedziat ten jest rozwijany w dot liczac od wierzchotka najsilniejszego
echa, jakie odnotowat radar.

Wybierz jedna z opcji:

- Waski

Przedziat jest waski. Radar obserwuje dtuzej najsilniejsze echo i nie przechodzi do analizy
stabszych sygnatéw odbitych, obserwowanych w odlegtosciach mniejszych niz ta, w ktorej
wystepuje echo najsilniejsze.

- Posredni
Przedziat jest posredni, dostosowany to typowych sytuacji, w ktérych najsilniejsze echo nie
jest wtasciwym do obliczania poziomu.

- Szeroki

Przedziat jest szeroki. Radar relatywnie szybko przechodzi do analizy stabszych sygnatéw
odbitych, obserwowanych w odlegtosciach mniejszych niz ta, w ktérej wystepuje echo
najsilniejsze. Wérdd nich wyszukuje echo o najwiekszej amplitudzie i na jego podstawie
oblicza poziom.

= Niski
s Medium
= Wysoki

Tryb wyjscia

Nawigacja

Opis

Endress+Hauser

Ustawienia » Ust.Zaawansowane - Tryb wyjscia

Wrybierz tryb pracy wyjscia sygnatowego sposréd ponizszych:

Dostepna przestrzen =
Przyrzad wskazuje przestrzen w zbiorniku, ktérg mozna jeszcze wypetnié substancja.

lub

Poziom po linearyzacji =
Przyrzad wskazuje biezgcg wysoko$¢ napetnienia zbiornika (poziom).
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Menu obstugi Micropilot FMR20 HART

Wybér = Rezerwa ekspansyjna zbiornika
= Poziom po linearyzacji

Strefa martwa

Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Strefa martwa

Opis Okresl szeroko$é martwej strefy (BD).
Sygnaty odbite, obserwowane na widmie mikrofalowym w strefie martwej, nie bedg
przetwarzane przez urzadzenie. Stad, BD moze by¢ wykorzystana do ttumienia szumow
wokot anteny radaru.
Wskazowka:
Zakres pomiarowy nie powinien siega¢ do BD.

Wejscie uzytkownika 0,0...20m

Ustawienia fabryczne Fabrycznie ustawiona Strefa martwa (- B 84) wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft) .
Mozna ja jednak zmienié¢ recznie (dopuszczalna jest réwniez wartosé O m (O ft)).
Automatyczne obliczenie warto$ci parametru Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- -
Kalibracja -Petny- - 0,2 m (0,656 ft).
Parametr Strefa martwa jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po
wprowadzeniu innej wartosci w parametr Kalibracja -Pusty- lub parametr Kalibracja -
Pelny-parametr.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od < 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest
wartos$¢ Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).

Korekcja poziomu

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

84

Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Korekcja poziomu

Ta warto$¢ jest dodawana do poziomu mierzonego.

Korekcja poziomu > 0:
Poziom bedzie powiekszony o te wartos¢.

Korekcja poziomu < 0:
Poziom bedzie pomniejszony o te wartosc.

Wskazowkal
Ten parametr jest wykorzystywany do kompensowania statej warto$ci btedu pomiarowego
(np. z powodu sytuacji montazowej).

-25..25m
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Micropilot FMR20 HART

Menu obstugi

Odlegtosé¢ do przetwarzania

Nawigacja

Opis

Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Odleg do przetw

Poszerzony obszar wyszukiwania echa uzytecznego.

Zwykle jest on wiekszy od odlegtosci Pusty'.

Jesli radar zaobserwuje echo uzyteczne ponizej wartosci Pusty, to bedzie wskazywat'0'". W
sytuacji, gdy echo uzyteczne znajdzie sie ponizej wartosci 'Odlegtos$¢ do przetwarzania, to
urzadzenie zasygnalizuje btagd Brak echa uzytecznego.

Funkcja ta jest przydatna w np. pomiarze przeptywu na przelewach burzowych.

Wejscie uzytkownika 0..21,8m
Ustawienia fabryczne 21,8 m
Typ linearyzacji
Nawigacja Ustawienia > Ust.Zaawansowane - Typ linearyzacji
Opis Typy linearyzacji
Znaczenie opcji:
= Brak:
Warto$¢ poziomu jest wysytana bez wczesniejszego przeliczenia (linearyzacji).
= Tabela:
Zwigzek miedzy zmierzonym poziomem L i wartoscig wyjsciowa (objetos$¢/przeptyw/
masa) okresla tabela linearyzacji. W tabeli znajduja sie 32 pary wartosci, np. ,,poziom —
objetosc¢”, ,poziom - przeptyw” lub ,poziom — masa”.
= Brak:
Uzy¢ modutu DTM, aby stworzy¢/zmodyfikowac tabele linearyzacji.
Wyboér = Brak
= Tabela
Poziom po linearyzacji
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - PoziomZlinearyz
Opis Aktualnie mierzony poziom
Interfejs uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
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Menu obstugi Micropilot FMR20 HART

Podmenu , Nastawy bezpieczenstwa”

Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - NastawyBezpie

Czas op6Znienia po utracie echa

Ustawienia - Ust.Zaawansowane - NastawyBezpie - Czas opdZnienia

Nawigacja

Opis Opoznienie reakcji urzadzenia na brak echa uzytecznego. Pomaga ono zapobiegac
przerwaniu pomiaru, gdy pojawiajg sie krotkotrwate zaktocenia.
Urzadzenie wstrzymuje sie z sygnalizacjg braku echa uzytecznego na czas, okreslony przez
uzytkownika w 'Diagnostyka, gdy brak echa'.

Wejscie uzytkownika 0..600s

Brak echa uzytecznego

Ustawienia » Ust.Zaawansowane > NastawyBezpie - BrakEchaUzyt

Nawigacja

Opis Ten parametr okresla sposéb reakcji urzadzenia w przypadku utraty echa uzytecznego jako
'Alarm' lub 'Ostrzezenie'.

Wybér = Ostrzezenie

= Alarm
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Micropilot FMR20 HART Menu obstugi
Podmenu ,,Wyjscie pradowe”
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Wyj. prgdowe
Prad na wyjsciu
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Wyj. pradowe - Prad wyjscie
Opis Wskazuje biezgcg warto$¢ pradu wyjsciowego z urzgdzenia.
Interfejs uzytkownika 3,59 ..22,5mA

Thumienie wyjscia

Nawigacja

Opis

Wejscie uzytkownika

Ustawienia > Ust.Zaawansowane > Wyj. prgdowe - Ttum. wyjscia

Okresla stalg czasowg t ttumienia dla wyjscia prgdowego.

Krétkotrwate zmiany poziomu mogg powodowac fluktuacje wyjscia prgdowego. Natozenie
statej czasowej umozliwia korekte tego zjawiska. Mata warto$¢ parametru t spowoduje
szybka reakcje urzadzenia na zmiane poziomu i wieksze fluktuacje wyjscia prgdowego.
Jego duza wartos$¢ wydtuzy czas reakcji radaru na zmiane poziomu i zmniejszy fluktuacje
wyj$cia pragdowego.

Dla t = 0 tlumienie nie wystepuje.

0,0..300s

Zawezenie zakresu

Nawigacja

Opis

Wybér

Endress+Hauser

Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Wyj. pradowe > ZawezenieZakresu

Funkcja zawezania zakresu ma zastosowanie do mapowania fragmentu petnego zakresu
pomiarowego na wyijscie prgdowe (4...20 mA). Jesli jest ona wyltgczona, to petny zakres
pomiarowy (0...100%) jest odwzorowany na wyjsciu pradowym. Wiaczenie spowoduje
zawezenie zakresu (np. 10...60%, 0...20% itp.) wg indywidualnych ustawien uzytkownika.

= Wylaez
= Zalgcz
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Wartoscé dla 4mA
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Wyj. pradowe - Warto$¢ dla 4mA

Opis Warto$¢ dla 4 mA, gdy wiaczono funkcje zawezania zakresu.

Wejscie uzytkownika

Wskazowka:
Jesli wartosc dla 20 mA jest mniejsza niz dla 4 mA, to wyjscie pragdowe jest odwrécone.
Woweczas wzrost warto$c mierzonej powoduje spadek wartosci na wyjsciu prgdowym.

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Wartosé dla 20 mA
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Wyj. pradowe - Wartos¢ dla 20mA
Opis Warto$¢ dla 20 mA, gdy wiaczono funkcje zawezania zakresu.
Wskazowka:
Jesli wartosc dla 20 mA jest mniejsza niz dla 4 mA, to wyjscie pragdowe jest odwrécone.
Wowczas wzrost warto$c mierzonej powoduje spadek wartosci na wyjsciu pradowym.
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne FMR20: 20 m
FMR20 do materiatéw sypkich: 10 m
Korekta
Nawigacja Ustawienia > Ust.Zaawansowane > Wyj. prgdowe - Korekta
Opis Okresl dziatanie w celu rekalibracji wyjscia prgdowego.
Korekta moze by¢ uzyta do kompensacji dryftu wyjscia pradowego, jaki bywa
spowodowany przez zbyt dtuga trase kablowa lub uzycie bariery Ex.
Wybér = Wylgez
= 4 mA
= 20 mA
= Oblicz
= Reset
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Korekta dla 20mA
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Wyj. prgdowe > Korekta dla 20mA
Opis Wprowadz gérng warto$¢ mierzong do skorygowania (w okolicy 20 mA)

Po wprowadzeniu tej wartosci:
Okresl korekte = Oblicz
Nastgpi automatyczna rekalibracja wyjscia prgdowego.

Wejscie uzytkownika 18,0 ... 22,0 mA

Korekta dla 4mA
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - WYyj. pragdowe - Korekta dla 4mA

Opis Wprowadz dolng warto$¢ mierzong do skorygowania (w okolicy 4 mA)

Po wprowadzeniu tej wartosci:
Okresl korekte = Oblicz
Nastgpi automatyczna rekalibracja wyjscia prgdowego.

Wejscie uzytkownika 3,0..50mA
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Podmenu ,,Administracja”
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Administracja
Okresl kod dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Administracja - Okr. kod dostepu
Opis Okre$l kod dostepu do ustawien urzgdzenia (do odblokowania trybu dostepu 'Utrzymanie

Wejscie uzytkownika

ruchu)

Jezeli ustawienie fabryczne nie zostato zmienione lub wprowadzono '0000' jako kod
dostepu, to urzgdzenie pracuje z trybem dostepu 'Utrzymanie ruchu'. Woéwczas mozliwe sg
zmiany jego ustawien.

Jezeli zdefiniowano nowy, 4-cyfrowy kod dostepu, to urzgdzenie jest chronione przed
jakakolwiek zmiang konfiguracji. Bedzie ona mozliwa dopiero po wprowadzeniu kodu.

Wskazowka:
Po zdefiniowaniu nowego kodu dostepu nalezy wpisa¢ go ponownie w polu Potwierdz kod
dostepu, aby zostat przyjety przez urzadzenie.

0..9999

Potwierdz kod dostepu
Nawigacja Ustawienia » Ust.Zaawansowane - Administracja - Potwierdz kod
Opis Po zdefiniowaniu nowego kodu dostepu nalezy wpisa¢ go ponownie w tym polu, aby zostat

Wejscie uzytkownika

przyjety przez urzadzenie.

0..9999

Reset ustawien
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane - Administracja > Reset ustawien
Opis Resetowanie konfiguracji urzagdrzenia - catkowite lub czesciowe do okreslonego stanu.
Wybér = Anuluyj

= Do ustawien fabrycznych
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Micropilot FMR20 HART
Specjalne wolne pole
Nawigacja Ustawienia - Ust.Zaawansowane > Administracja > SpecWolnePole
Opis Wiacza/wytgcza opcje wolnego pola
Wskazowka:
Po kazdym wtgczeniu lub wylgczeniu nalezy wykonac nowa mape uzytkownika.
Wybér = Wylacz
= Zalgcz

Endress+Hauser
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15.3.2 Podmenu ,Komunikacja”

Nawigacja Ustawienia » Komunikacja

Krétki znacznik HART
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - KrotkiZnacznHART
Opis Etykieta punktu pomiarowego
Wejscie uzytkownika Maks. 8 znakéw: A ... Z, 0 ... 9 oraz niektore znaki specjalne (np. znaki interpunkcyjne,
@10/0)
Adres HART
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Adres HART
Wejscie uzytkownika 0..63

Liczba nagtéwkow

Ustawienia - Komunikacja - Liczba nagtowkow

Nawigacja
Opis Okresla liczbe nagtéwkow w telegramie HART.
Wejscie uzytkownika 5..20
Typ urzadzenia
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Typ urzadzenia
Opis Pokazuje typ urzadzenia ktére jest zarejestrowane w HART Communication Foundation.

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Rewizja modelu urzadzenia

Nawigacja Ustawienia - Komunikacja > Rewizja modelu
Opis Pokazuje numer rewizji z ktérg urzadzenie jest zarejestrowane w HART Communication
Foundation.

Identyfikator urzadzenia

Ustawienia - Komunikacja - ID urzadzenia

Nawigacja
Opis Wskazuje ID urzadzenia do jego identyfikacji w sieci HART.
Rewizja HART
Nawigacja Ustawienia » Komunikacja - Rewizja HART
Opis Wskazuje numer rewizji HART dla danego przyrzadu
Deskryptor HART
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Deskryptor HART
Opis Stuzy do wprowadzenia opisu punktu pomiarowego

Wejscie uzytkownika Cigg znakéw sktadajgcy sie z cyfr, liter i znakéw specjalnych (16)

Komunikat HART

Nawigacja Ustawienia » Komunikacja » Komunikat HART

Opis Okresla komunikat HART wysytany za posrednictwem protokotu HART na zgdanie z
urzadzenia nadrzednego

Wejscie uzytkownika Ciag znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakéw specjalnych (32)
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Micropilot FMR20 HART

Rewizja sprzetu

Nawigacja

Opis

Ustawienia - Komunikacja > Rewizja sprzetu

Podaje numer rewizji sprzetu dla danego przyrzadu

Rewizja oprogramowania

Nawigacja Ustawienia - Komunikacja > Rewizja oprogram
Opis Podaje numer rewizji oprogramowania dla danego przyrzadu
Kod danych HART
Nawigacja Ustawienia » Komunikacja - Kod danych HART
Opis Stuzy do wprowadzenia daty ostatniej zmiany konfiguracji
Wejscie uzytkownika Ciag znakow sktadajacy sie z cyfr, liter i znakdw specjalnych (10)
Informacje dodatkowe Format daty: RRRR-MM-DD
Poziom po linearyzacji (PV)
Nawigacja Ustawienia - Komunikacja - Poziom (PV)
Opis Wyswietla warto$¢ poziomu po linearyzacji
Interfejs uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Informacje dodatkowe Jednostka jest zdefiniowana w parametrze "Jednostka po linearyzacji' [Unit after
linearization]
Odlegtosc (SV)
Nawigacja Ustawienia > Komunikacja > Odlegtos¢ (SV)
Interfejs uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
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Menu obstugi

Wzgledna amplituda echa (TV)

Nawigacja

Interfejs uzytkownika

Ustawienia - Komunikacja » WzglAmpEcha (TV)

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Temperatura (QV)

Nawigacja

Interfejs uzytkownika

Ustawienia - Komunikacja > Temperatura (QV)

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

Podmenu , Konfiguracja Bluetooth”

Nawigacja Ustawienia > Komunikacja - Konfig Bluetooth

Komunikacja Bluetooth

Nawigacja

Opis

Wyb6ér

Endress+Hauser

Ustawienia - Komunikacja - Konfig Bluetooth - Bluetooth

Wiacza lub wytacza komunikacje Bluetooth

Wskazowka:

Whylaczenie komunikacji Bluetooth spowoduje utrate zdalnego dostepu do menu radaru za
pomocg aplikacji w urzadzeniu przeno$nym (np. tablecie). Aby przywrécic tgcznosé
Bluetooth z radarem, prosimy zastosowac sie do wskazéwek w instrukeji obstugi
urzadzenia przenosnego.

= Wylacz
= Zalgcz
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Menu obstugi

15.4 Podmenu ,Diagnostyka”

Nawigacja Diagnostyka

Biezaca diagnostyka

Nawigacja Diagnostyka - Biez.Diagnostyka
Opis Pokazuje aktualne zdarzenie diagnostyczne w formie tekstowej.
Jesli zdarzen byto wiecej w tym samym czasie, to komunikaty o nich sg wyswietlane

poczynajac od tego, ktéry ma najwyzszy priorytet.

Poprzednia diagnostyka

Nawigacja Diagnostyka - Poprzed.Diagnost
Opis Pokazuje poprzednie zdarzenie diagnostyczne w formie tekstowej.
Jesli zdarzen byto wiecej w tym samym czasie, to komunikaty o nich sg wyswietlane

poczynajgc od tego, ktére miato najwyzszy priorytet.

Usun poprzednia diagnostyke
Nawigacja Diagnostyka - Usun poprz diagn
Opis Usuwanie poprzedniego komunikatu diagnostycznego
Wskazéwka:
Jest mozliwe, ze komunikat ten wcigz wymaga reakeji uzytkownika.
Wybér = Nie
= Tak
Endress+Hauser
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Micropilot FMR20 HART

Menu obstugi

Jakosé sygnatu

Nawigacja

Opis

Interfejs uzytkownika

Endress+Hauser

Diagnostyka - Jako$¢ sygnatu

Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego.

Znaczenie komunikatow:

- Silny:

Amplituda echa jest wieksza od 10 dB

- Posdredni:

Amplituda echa jest wieksza od 5 dB

- Staby:

Amplituda echa jest mniejsza od 5 dB

- Brak sygnatu:

Urzadzenie nie obserwuje echa uzytecznego

Jakos¢ sygnatu zawsze odnosi sie do aktualnego echa uzytecznego, odbitego od
powierzchni medium lub od dna zbiornika.

W przypadku braku echa (Jako$¢ sygnatu = Brak sygnatu) urzadzenie wysyta komunikat
diagnostyczny:

Brak echa uzytecznego = Ostrzezenie (ustawienie fabryczne) lub Alarm, jesli uprzednio
wprowadzono nastawe parametru Diagnostyka, gdy brak echa'.

= Silny

= Sredni

= Staby

= Brak sygnatu
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15.4.1 Podmenu ,Informacje o urzadzeniu”

Nawigacja Diagnostyka - Info o urzadz

Nazwa urzadzenia

Nawigacja Diagnostyka - Info o urzgdz - Nazwa urzadzenia
Opis Pokazuje nazwe przetwornika.
Interfejs uzytkownika Ciag znakow skiadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych

Wersja oprogramowania
Nawigacja Diagnostyka - Info o urzadz - Wer. oprogramow.
Opis Pokazuje wersje oprogramowania urzgdzenia.

Interfejs uzytkownika Ciag znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych

Rozszerzony kod zaméwieniowy 1

Diagnostyka - Info o urzadz - RozszKodZamow 1

Nawigacja
Opis Pokazuje pierwszg cze$¢ rozszerzonego kodu zaméwieniowego.
Interfejs uzytkownika Ciag znakow skiadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych

Rozszerzony kod zaméwieniowy 2

Diagnostyka - Info o urzadz - RozszKodZamoéw 2

Nawigacja
Opis Pokazuje drugg czes¢ rozszerzonego kodu zamédwieniowego.
Interfejs uzytkownika Ciag znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych
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98



Menu obstugi

Micropilot FMR20 HART

Rozszerzony kod zaméwieniowy 3

Diagnostyka - Info o urzgdz - RozszKodZamoéw 3

Nawigacja
Opis Pokazuje trzecig cze$¢ rozszerzonego kodu zamoéwieniowego.
Interfejs uzytkownika Cigg znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakéw specjalnych

Kod zaméwieniowy

Diagnostyka - Info o urzadz > Kod zamowien.

Nawigacja
Opis Pokazuje kod zamoéwieniowy przyrzadu.
Interfejs uzytkownika Ciag znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych

Numer seryjny

Diagnostyka - Info o urzgdz - Numer seryjny

Nawigacja
Opis Pokazuje numer seryjny urzadzenia pomiarowego.
Interfejs uzytkownika Cigg znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter 1 znakéw specjalnych

Wersja tabliczki elektronicznej ENP

Diagnostyka - Info o urzadz - Wersja ENP

Nawigacja
Opis Pokazuje wersje tabliczki elektronicznej przyrzadu (ENP).
Interfejs uzytkownika Ciag znakéw sktadajacy sie z cyfr, liter i znakow specjalnych
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15.4.2 Podmenu ,Symulacja”

Nawigacja Diagnostyka - Symulacja
Symulacja
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Symulacja
Opis Wybierz wartos¢ mierzong do symulacji

Wskazowka:

Symulacja stuzy do zweryfikowania poprawnosci konfiguracji radaru i pracy innych
urzgdzen obwodu requlacji/sterowania/wizualizacji, ktére korzystajg z wartosci
mierzonych przez radar.

Wyb6ér = Wylgez
= Wyjscie prgdowe
= Odlegtos¢

Warto$¢ pradu wyjsciowego
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Wart. Prad.Wyj 1
Opis Okresla wartos¢ symulowang na wyjsciu pragdowym przyrzadu.
Wejscie uzytkownika 3,59..22,5mA
Wartos$é symulowana
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Warto$¢ symulow.
Opis Okresla warto$¢ danej zmiennej mierzonej, ktéora bedzie symulowana.
Wskazowka:

Symulacja stuzy do zweryfikowania poprawnosci konfiguracji radaru i pracy innych
urzadzen obwodu requlacji/sterowania/wizualizacji, ktére korzystajg z wartosci
mierzonych przez radar.

Wejscie uzytkownika 0..21,8m
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