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Kisa Caligtirma Talimatlari
Deltapilot M FMB50, FMB51,
FMB52, FMB53

Hidrostatik seviye 6lcimu

HART

CONTITE™ 6l¢tim hticreli basing sensorii
(kondensat dayanimi)

LERDT" N
L g " o' ) ¥ IRV

COMMUNICATION PROTOCOL

I

Bu talimatlar Ozet Kullanim Talimatlaridir, cihaza iligkin
Kullanim Talimatlarinin yerine ge¢cmezler.

Cihaz ile ilgili detayl bilgiler Kullanim Talimatlarinda ve ek
dokiimantasyonda bulunmaktadir.

Tium cihaz versiyonlari i¢in kaynak
s Internet: www.endress.com/deviceviewer
= Akilli telefon/tablet: Endress+Hauser Operations Uygulamast

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

llgili dokiimanlar Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

1 Ilgili dokiimanlar
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  PXXOKXXXXXXX | =
1. @ Ser.no.: XHXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXXXXXAX,XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser
Operations App

1 2 Download on the
H—'—' o App Store
ANDROID APP ON
o : 2~ P> Google Play

A0023555

2 Bu dokiiman hakkinda

2.1 Dokiimanin amaci

Ozet Kullamim Talimatlar giris kabulden ilk devreye almaya kadar gereken tiim bilgileri icerir.
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Bu dokiiman hakkinda

2.2 Kullanilan semboller

2.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
6limcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonuclanabilir.

A\ DIKKAT
Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kiiciik veya
orta 6lcekli yaralanmalar ile sonuglanabilir.

Bu sembol kigisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosediirler veya diger gercekler ile ilgili
bilgiler icerir.

2.2.2 Elektrik sembolleri

@ Koruyucu toprak (PE)

Topraklama terminalleri diger tim baglantilarin yapilmasindan 6énce topraga baglanmaldir.
Topraklama terminalleri cihazin icine ve digina yerlestirilmistir:

= [¢ topraklama terminali: koruyucu toprak baglantisi ana sebekeye baglanr.
= Dis topraklama terminali: cihaz tesisin topraklama sistemine baglanir.

2.2.3 Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller

Cesitli bilgi ve grafik tipleri icin semboller
izin verilen
Izin verilen prosediirler, prosesler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosediirler, prosesler veya islemler

A ipucu
Ek bilgileri gésterir

Dokiimantasyon referansi

Sayfa referansi

=

Gozle kontrol

>

Not veya bagimsiz adim incelenmelidir

1,2,3,..
Parca numaralari

Endress+Hauser 3



Temel gtivenlik talimatlar1 Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

i, &, B
Adim serisi

Le

Adim sonucu

2.3 Kayitlh ticari markalar

= KALREZ®
E.I Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, ABD tescilli etiketi
= TRI-CLAMP®
Ladish & Co., Inc., Kenosha, ABD tescilli etiketi
= HART®
FieldComm Group, Austin, ABD tescilli ticari markasi
s GORE-TEX®, W.L. Gore & Associates, Inc., ABD ticari markasidir

3 Temel giivenlik talimatlar
3.1 Personel icin gereksinimler

Personel gorevleri icin asagidaki gereksinimleri kargilamalidir:

» Bu fonksiyonu ve isi gerceklestirmek i¢in egitimli, kalifiye uzmanlar uygun yetkinlije sahip
olmaldirlar

» Tesis sahibi/operatéri tarafindan yetkilendirilmis olmahdirlar

» Ulusal yasal diizenlemeleri bilmelidir

» Calismaya baglamadan 6nce kilavuz, ek dokiimanlar ve sertifikalarda (uygulamaya bagh
olarak) bulunan talimatlar1 okumus ve anlamig olmalidirlar

» Talimatlara uymali ve temel kosullara uygun davranmaldirlar

3.2 Amaclanan kullanim

Deltapilot M seviye ve basing dl¢timi icin bir hidrostatik basing senséridir.

3.2.1 Ongoriilen hatali kullanim

Uretici uygun olmayan veya amaclanmayan kullaum nedeniyle olusan hasardan sorumlu
degildir.

Sinirdaki durumlarin belirlenmesi:

» Ozel akigkanlar ve temizlik sivilari icin Endress+Hauser sivi ile 1slanan malzemelerin

korozyon direnci konusunda yardimci olmaktan mutluluk duyacaktir, ancak bunun icin
herhangi bir garanti veya sorumluluk kabul etmez.

3.3 Is yeri giivenligi

Cihaz ile ve lizerinde ¢alisma igin:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kigisel koruyucu ekipman giyin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

4 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Temel gtivenlik talimatlar1

3.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz yalnizca saglam teknik kosulda ve giivenli durumda calistiriimalidir.
» Operatdr cihazin parazitsiz calismasindan sorumludur.

Cihazin doniistiiriilmesi

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngoértlemeyen
tehlikelere neden olabilir:
» Eder buna ragmen dedisiklikler gerekiyorsa Endress+Hauser'e danisin.

Onarim
Sirekli is gtivenligi ve giivenilirlik icin:
» Cihazin onarimini sadece acikca izin verildigi durumlarda gerceklestirin.

» Elektrikli cihazlarin onarimiyla ilgili federal/ulusal diizenlemelere gore hareket edin.
» Sadece Endress+Hauser yedek parcalari ve aksesuarlarin kullanin.

Tehlikeli alan

Cihaz tehlikeli bir alanda kullanildiginda kisiler veya tesis i¢in ortaya ¢ikabilecek tehlikeleri

(patlama korumasi, basing tanki giivenligi vb.) 6nlemek tizere asagidaki énlemleri alin:

» Siparis edilen cihazin tehlikeli alanlarda kullanim i¢in uygun olup olmadidi isim
plakasindan kontrol edilmelidir.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik ézelliklere uygun hareket
edilmelidir.

3.5 Uriin giivenligi
Bu 6l¢tim cihazi en giincel giivenlik gereksinimlerini karsilamak tzere yiiksek miihendislik

uygulamalarina uygun sekilde tasarlanmistir, test edilmistir ve fabrikadan caligtirmasi
givenlik olacak sekilde sevk edilmisgtir.

Genel giivenlik gereksinimlerini ve yasal gereksinimleri kargilar. Ayrica cihaza 6zel EC
uygunluk beyanlarinda listelenmis olan EC direktiflerine uyar. Endress+Hauser bunu CE
isareti vererek onaylar.

Endress+Hauser 5



Teslimatin kabul edilmesi ve irtiniin tanimlanmast Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

4 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

4.1 Teslimatin kabul edilmesi

‘ DELIVERY NOTE ‘

m / N
\

A0016870

= Teslimat notu tizerindeki siparis kodu (1) tiriin etiketinde yazan siparis koduyla ayni mi1 (2)?
= Urinler hasarsiz mi?

= [sim plakasindaki veriler, siparis spesifikasyonlariyla ve teslimat notuyla ayni mi?

= Bu dokiimantasyon mevcut mu?

= Gerekiyorsa (bkz. isim plakasi): Giivenlik talimatlari (XA) var mi?

Bu kosullardan bir tanesi karsilanmiyorsa, liitfen Endress+Hauser satis ofisinizle irtibata
gegin.

4.2 Saklama ve tasima

4.2.1 Saklama kosullar1
Orijinal paketi kullanin.

Olgtim cihazini temiz ve kuru kogullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecedi hasara karst
koruyun (EN 837-2).

4.2.2 Uriiniin 8l¢iim noktasina tagimmasi

A UYARI

Hatali nakliye!

Muhafaza ve membran zarar gorebilir, yaralanma riski mevcuttur!

» Olgiim cihazi 6l¢iim noktasina orijinal ambalajinda veya proses baglantisi yoluyla
tasinmaldir.

» 18Kkg (39,6 lbs) tizeri adirliktaki cihazlar icin gtivenlik talimatlarina ve nakil sartlarina
uygun hareket edin.

6 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Montaj

5 Montaj

5.1 Montaj gereksinimleri

5.1.1 Genel kurulum talimatlar1

= Bir G 1 1/2 dige sahip cihazlar:
Cihaz tanka vidalanirken, diiz conta proses baglantisinin sizdirmaz yiizeyine
yerlestirilmelidir. Proses membraninda ek gerginligi 6nlemek icin dis kenevir veya benzer
bir malzeme ile sizdirmaz hale getirilmemelidir.
= NPT dislere sahip cihazlar:
= Sizdirmazlik i¢in Teflon bandi digin ¢evresine sarin.
» Cihazi sadece altigen civatadan sikigtirin. Muhafazadan déndirmeyin.
= Vidalarken disi fazla sikistirmayin. Maks. sikistirma torku:
20...30 Nm (14,75 ... 22,13 Ibf ft)
= Asagidaki proses baglantilar: i¢in maks. 40 Nm (29,50 1bf ft) sikistirma torku belirlenmistir:
= DisISO228 G1/2 (Siparis secenedi "GRC' veya "GRJ" veya "GOJ")
= Dis DIN13 M20 x 1,5 (Siparis secenedi "G7]" veya "G8J")

5.1.2 PVDF disli sensér modiillerinin montaji

A UYARI

Proses baglantisina zarar verme riski!
Yaralanma tehlikesi!
» PVDF dige sahip sensér modiilleri verilen montaj braketi ile birlikte monte edilmelidir!

A UYARI

Basing ve sicakliga bagh olarak malzeme yorulmasi s6z konusudur!
Parcalarin patlamasi halinde yaralanma riski! Dis, yiiksek basing ve sicaklik yiikiine maruz
kalacak olursa gevseyebilir.
» Disin butinligu diizenli olarak kontrol edilmelidir. Ayrica, disin maksimum
7 Nm (5,16 Ibf ft) sikistirma torku ile yeniden sikistirilmast gerekebilir. %2" NPT digin
sizdirmazlidi icin Teflon bant tavsiye edilir.

5.2 Cihazin montaji

5.2.1 Genel kurulum talimatlar1

Cihazda hasar!

Eger 1sitilmug bir cihaz temizleme iglemi sirasinda sogutulursa (érn. soguk su ile), kisa stire
icerisinde bir vakum olusur ve sonucunda sensére basing kompanzasyonundan nem girer (1).
» Cihaz agagidaki sekilde monte edin.

Endress+Hauser 7



Montaj Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

A0028471

= Basing kompanzasyon elemani ve GORE-TEX® filtrenin (1) kirlenmesine izin vermeyin.

= Proses membranlarini sert veya sivri nesneler ile temizlemeyin veya bunlarla dokunmayin.

= Cubuk ve kablo versiyonundaki proses membrani plastik bir kapak ile mekanik hasara kargi
korumalidir.

= Cihaz ASME-BPE (Part SD Temizlenebilirlik) temizlenebilirlik gereksinimlerine uygun
asadidaki sekilde kurulmalidir:

A0028472

8 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Montaj

5.2.2 FMB50

Seviye 6lciimii
= Cihazi daima en alcak 6l¢iim noktasinin altina monte edin.
= Cihazi su pozisyonlara monte etmeyin:
® doldurma perdesine
s tank cikisina
s pompanin emme alaninda
= tankta karistiricidan gelen basing palslarindan etkilenebilecek bir noktaya.
= Kalibrasyon ve fonksiyon testi, cihazi kapatma cihazinin cikis kismindan sonraya monte
etmeniz halinde daha kolay gerceklestirilebilir.
= Deltapilot M soguyunca sertlesebilen bir madde durumunda yalitilmalidir.

Gazlarda basing 6lciimii

Deltapilot M'yi musluk noktasinin tizerinde bir kapatma cihazi ile monte edin, bu sayede tim
yogusmalar proses icerisine akar.

Buharlarda basing 6l¢iimii

= Musluk noktasinin tzerinde bir sifon ile Deltapilot M'yi monte edin.
= Devreye alma 6ncesinde sifonu swv1 ile doldurun. Sifon sicakligi neredeyse ortam sicakligina
indirir.

Sivilarda basing 6l¢limii
Kapatma cihazina sahip Deltapilot Myi musluk noktast ile ayni seviyeye monte edin.

Endress+Hauser 9



Montaj Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

5.2.3 FMB51/FMB52/FMB53

= Cubuk ve kablolu versiyonlarl monte ederken, prob basghdinin akistan miimkiin oldugunca
etkilenmeyecek bir noktaya monte edildiginden emin olun. Probu yanal hareket nedeniyle
olusan bir darbeden korumak i¢in probu bir kilavuz boru igerisine monte edin (tercihen
plastikten yapilmig) veya onu bir kelepge fikstiiri ile sabitleyin.

= Tehlikeli alanlarda kullanilan cihazlar olmasi durumunda, muhafaza kapadi acik oldugunda
guvenlik talimatlarina siki sikiya uyun.

= Uzatma kablosu veya prob ¢cubugunun uzunlugu i¢in planlanan sifir seviye noktasi baz
alinir.
Ol¢iim noktasmin yerlegimini tasarlarken koruyucu kapagin yiiksekligini de dikkate alin.
Sifir seviye noktasi (E) proses diyaframinin pozisyonuna karsilik gelir.
Sifir seviye noktasi = E; probun ustii = L.

17 (0.67)

A0023559
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Montaj

52.4 FMB53'iin bir askida kelepce ile montaji

1
N

2
v
Bl
o 3

A0018793
1 Uzatma kablosu
2 Aski kelepgesi
3 Kelepge ceneleri

Aski kelepgesinin montaji:

1. Askida kelepceyi monte edin (6ge 2). Uniteyi sabitleyecek yer secilirken, uzatma
kablosunun (6ge 1) ve cihazin agirhgini dikkate alin.

2. Kelepge cenelerini kaldirin (6ge 3). Uzatma kablosunu (6ge 1) Sekilde gosterilen gekilde
kelepce ceneleri arasina yerlestirin.

3. Uzatma kablosunu yerinde (6ge 1) tutun ve kelepge cenelerini (6Ge 3) tekrar asagi
dogru itin. Kelepce cenelerini yerinde sabitlemek icin yukaridan hafifce vurun.
5.2.5 Ek kurulum talimatlar1

Prob muhafazasinin yalitimini yapin

= Cihaz kurulurken veya calistirilirken ya da elektrik baglantisi kurulurken muhafaza igerisine
nem girmemelidir.

= Muhafazanin kapagini ve kablo girislerini her zaman kuvvetle sikigtirin.

Endress+Hauser 11



Elektrik baglantisy Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

5.2.6 Flang montaji i¢in yalitim

Hatal1 6l¢iim sonuglari.

Contanin proses membranina dogru bastirilmasina izin verilmez ¢linki bu él¢lim sonucunu
etkileyebilir.

» Contanin proses membranina dokunmadidindan emin olun.

5.2.7 Muhafaza kapaklarinin kapatilmasi

EPDM kapak contasina sahip cihazlar - kacak yapan transmiter!

Mineral-, hayvan- veya bitki bazli yaglar EPDM kapak contasinin sismesine ve sonucunda
transmiterin kacak yapmasina neden olur.

» Dis iizerine fabrikada kaplama uygulandidi i¢in disin greslenmesi gerekmez.

Muhafaza kapag: artik kapatilamaz.

Hasarl dig!

» Muhafaza kapaklar: kapatilirken kapaklar ve muhafaza iizerinde bulunan dislerde kum gibi
kirler bulunmadigindan emin olun. Kapaklari kapatirken bir direncle kargilasirsaniz, digleri
pislik ve kirlenmeye karsi kontrol edin.

6 Elektrik baglantisi

6.1 Baglant: gereksinimleri

6.1.1 Kiliflama/potansiyel esitleme

= HART protokolil kullaniliyorsa kilifl bir kablo tavsiye edilir. Tesisin topraklama konseptine
dikkat edin.

= Tehlikeli alanlarda kullanildiginda gecerli dizenlemelere uymalisiniz.
Ek teknik veriler ve talimatlar bulunan ayri Ex dokimani tiim Ex sistemlere standart olarak
dahildir. Tim cihazlar1 yerel potansiyel esitlemeye baglayin.

12 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Elektrik baglantisy

6.2 Cihazin baglanmasi

A UYARI

Besleme voltaji baglanabilir!

Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi!

» Tesiste kontrol edilmeyen proses olmadigindan emin olun.

» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

» Olciim cihaz tehlikeli bélgelerde kullamildiginda, kurulum gegerli ulusal standartlara ve
duzenlemelere ve Guvenlik Talimatlar1 veya Kurulum ve Kontrol Resimlerine uygun sekilde
yapilmalidir.

» [EC/EN61010 uyarinca cihaz i¢cin uygun bir devre kesici kullanilmaldir.

Entegre asir1 voltaj korumasina sahip cihazlar topraklanmalidir.

» Ters polarite, HF etkileri ve asir1 voltaj tepe noktalarina karsi koruyucu devreler entegre
edilmistir.

v

Cihaz su sirayla baglayin:

1. Besleme voltajinin isim plakasinda gésterilen besleme voltajina eslestigini kontrol edin.
Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.
Muhafaza kapagini ¢ikarin.
Kabloyu rakor icerisinden gegirin. Tercihen biikiillmiis, korumali iki telli kablo kullanin.
Cihaz asagidaki semada gosterilen sekilde baglayin.

Muhafaza kapagdini vidalayin.

a1 B B B R

Besleme voltajini agin.
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Elektrik baglantisy Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

AD028498

Dis topraklama terminali

Topraklama terminali

Besleme voltaji: 11,5 ... 45 VDC (fis konnektérlere sahip versiyonlar: 35 VDC)
4..20mA

Besleme voltajt ve sinyali igin terminaller

Test terminalleri

W =

6.2.1 Kablolu versiyonun baglanmasi (sadece FMB50)

—1 ~—y PE|D
12 37_— 4

RD = kirmizt

BK = siyah

GNYE = yesil

4 ile 20 mA arasi

A0019991

W N =
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Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Elektrik baglantisy

6.2.2 Harting fisi Han7D bulunan cihazlarin baglanmasi

A B - <

B N N e N

AD019990

A Harting Han7D konnektorlii 6l¢iim cihazlart igin elektrik baglantist
B Cihaza baglant: gériiniimii

- Kahverengi

=+ Yesil/sart

+  Mavi

6.2.3 M12 fise sahip cihazlarin baglanmasi

A0011175

1  Sinyal +

2 Atanmamis

3 Sinyal -

4 Topraklama
Endress+Hauser
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Elektrik baglantisy Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

6.2.4 7/8" fise sahip cihazlarin baglanmasi

A0011176

1  Sinyal -
2 Sinyal +
3 Koruma
4 Atanmamig
6.2.5 Valf konnektoriine sahip cihazlar
A B -

B e N N

BU|BN|GNYE

-+ =+

A0023097

1 BN = kahverengi, BU = mavi, GNYE = yesil

A Valf konnektériine sahip cihazlar icin elektrik baglantist
B Cihazdaki fisli konnektériin goriniimi

6.2.6 Besleme voltaji

4 ile 20 mA aras1 HART
Koruma tiirii Besleme voltaji
Kendinden emniyetli 11,5 ile 30 VDC aras1
= Diger koruma tipleri 11,5 ile 45 VDC arasi
= Sertifikasi olmayan cihazlar 35 VDC takmali konnektdre sahip versiyonlar)

16 Endress+Hauser



Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART Elektrik baglantisy

4 ile 20 mA arast test sinyali 6l¢timii
4 ile 20 mA arasl bir test sinyali 6l¢iim kesintiye ugratilmadan test terminalleri ile 6l¢iilebilir.

6.2.7 Terminaller

= Besleme voltaji ve dahili topraklama terminali: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)
= Dig topraklama terminali: 0,5 ... 4 mm? (20 ... 12 AWG)

6.2.8 Kablo o6zelligi

HART

s Endress+Hauser biikiimlii, korumali iki telli kablo kullanilmasini 6nerir.
= Kablo dig capi: Kullanilan kablo rakoruna gore 5 ile 9 mm (0,2 ile 0,35 in) arasi

6.2.9 Yiik - 4 ile 20 mA aras1 HART

RLmax |
(@)
1456
1239
804
369
11.5 20 30 40 45 j
(V]
<—l>
2

et

Y

3-» R U-115V
Lmax < 3mA

‘A0023090
1 Kendinden giivenli cihaz versiyonlart igin 11,5 ile 30 VDC arast gii¢ besleme
2 Diger koruma tipleri ve sertifikasiz cihaz versiyonlart igin 11,5 ile 45 VDC arast besleme voltajt
(takmali konnektdre sahip versiyonlar 35 VDC)
3 Rymaxs maksimum yiik direnci
U  Besleme voltaji

Bir mobil terminal veya ¢alisma programina sahip bir bilgisayar ile ¢alistirildiginda
minimum 250 Q haberlesme direnci dikkate alinmaldir.
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Calistirma secenekleri Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

7 Calistirma secenekleri
7.1 Calisma meniisii olmadan kullanim
Calistirma segenekleri Aciklama Grafik Aciklama
Cihaz ekrani olmadan yerel | Cihaz caligtirma tuslari ve elektronik parca > B818
calisma uizerindeki DIP sivigleri kullanilarak O
calistirilir.
O |Haee)
g
=
A0029995
7.1.1 Calistirma elemanlarinin pozisyonu

Galistirma tusu ve DIP sivigleri cihazdaki elektronik parca tizerine yerlestirilmigtir.

HART

on

Display

S
o[ ]
[T
o[0T

off

7/o
el

DQD ‘A"‘
<> L5

High

sw/v/
SW / P2:

o —SW/Alarm minfe [ ]
High

~ —damping T

o — O—=

U —SW /Y
&~ —SW /P2

A0032658

Alt deger araligi (sifir) ve iist deger araligi (aralik) i¢in ¢alistirma tuglart
Basarili galismayt gésteren yesil LED

Opstyonel lokal ekran igin yuva

Sadece DIP sivici, Deltabar M

Sadece DIP sivici, Deltabar M

Alarm akimi SW / Alarm Min igin DIP sivici (3,6 mA)

Séniimlemeyi acip kapatmak igin DIP sivici

Olgiilen deger ile iligkili kilitleme/kilit agcma parametreleri icin DIP sivici

O NV WN
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DIP siviglerinin fonksiyonu

Sembol/etiket | Sivi¢ pozisyonu

A0011978

"kapalr" "acik”
h Cihazin kilidi acilmstir. Olgiilen deger ile ilgili Cihazin kilitlenmistir. Olciilen deger ile ilgili
parametreler dedistirilebilir. parametreler dedistirilemez.

sonimleme T | Séniimleme kapatilmistir. Cikis sinyali bir gecikme Séntimleme agilmistir. Cikis sinyali © gecikme

output’ - "Output fail mode")

olmadan olctilen deder degisimlerini izler. stiresi ile él¢iilen deger dedisimlerini takip
eder. V)
SW/Alarm min | Alarm akimi ¢calistirma meniisiindeki ayar ile Alarm akimi ¢alisma meniisiindeki ayardan
tanimlanir. (‘Setup" - "Extended setup" - "Curr. bagimsiz olarak 3,6 mA (min)'dir.

1) Gecikme siiresi i¢in deder (‘Setup' - "Damping') ¢alistirma menisi ile yapilandirlabilir. Fabrika ayari: T= 2 s veya
siparis teknik ¢zelliklerine gore.

Calistirma elemanlarinin fonksiyonu

Calistirma tusu/tuslart

Anlami

Zero lizerine en az 3 saniye basilir

LRV al

= "Pressure" 6l¢iim modu
Basing mevcut alt aralik dederi (LRV) olarak kabul edilir.

= "Level" 6l¢iim modu, "In pressure" seviye secimi, "Wet" kalibrasyon modu
Mevcut basing alt seviye degerine uygulanir ('Empty calibration').

Seviye secimi ="In height" ve/veya kalibrasyon modu = "Dry" ise tusa bir
fonksiyon atanmaz.

Span lizerine en az 3 saniye basilir

URV al

= "Pressure" 6l¢iim modu
Basing mevcut st aralik dederi (URV) olarak kabul edilir.

= "Level" 6l¢iim modu, "In pressure" seviye secimi, "Wet" kalibrasyon modu
Mevcut basing Ust seviye degerine uygulanir ('Full calibration').

Seviye secimi ="In height" ve/veya kalibrasyon modu = "Dry" ise tusa bir
fonksiyon atanmaz.

Zero ve Span Ulizerine ayni anda en
az 3 saniye basilir

Pozisyon ayarlama
Sensor 6zelligi paralel olarak kaydirilir, béylece mevcut basing sifir degerine gelir.

Zero ve Span {izerine ayni anda en
az 12 saniye basilir

Reset
Tim parametreler siparis konfigiirasyonuna sifirlanir.

7.2 Calisma, cihaz ekrani ile (opsiyonel)

Gortlntiileme ve caligma icin 4 satirh likit kristal ekran (LCD) is kullanilir. Lokal ekran 6l¢tilen
dederleri, iletisim metinlerini, hata mesajlarini ve bildirim mesajlarini gésterir. Kolay ¢alisma
icin ekran muhafazadan digari ¢ikarilabilir (bkz. sekil adim 1 ile 3 arast). Cihaza

90 mm (3,54 in) uzunlugunda bir kablo ile baglanmugtir. Cihazin ekrani 90° kademelerle
doéndrilebilir (bkz. sekilde adim 4 ile 6 arasi). Cihazin kurulum pozisyonuna bagl olarak bu
cihazin kullanilmasini ve élgiilen dederlerin okunmasini kolaylagtirir.

Endress+Hauser
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A0028500

Fonksiyonlar:

= [saret ve ondalik nokta dahil 8 basamakl élciilen deder gésterimi, akim gésterimi olarak 4
ile 20 mA HART aras! ¢ubuklu grafik.

® Calisma icin ¢ tus

= Parametrelerin seviyelere ve gruplara ayrilmis olmasi sayesinde basit ve tam eksiksiz meni
rehberligi

= Kolay gezinme icin her parametreye bir 3 basamakli parametre kodu verilir

s Ozel gereksinim ve tercihlere, 6rn. dil, déniisimli ekran, sensér sicakligi, kontrast ayari,
uygunluk icin ekran yapilandirma imkani

= Kapsamli hata teghis fonksiyonlari (hata ve uyar: mesaji vb.)
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Calistirma secenekleri

42 nbhar<—4
T ]

NO bW N =

Asagidaki tablo lokal ekranda gésterilebilecek sembol 6rneklerini igerir. Ayni anda doért

Ana hat

Deger

Sembol

Birim

Cubuklu grafik
Bilgi hattt
Calistirma tuglart

sembol gosterilebilir.

A0030013

Sembol

Anlam1

Kilit sembolii
Cihazin ¢aligmast kilitlenir. Cihazin kilidini agin, .

A0018155

Haberlesme sembolii
Haberlesme ile veri transferi

A0013958

Hata mesaj1 "Out of specification"
Calistirilan cihaz teknik 6zelliklerinin disinda bulunuyor (6r. agilis veya temizlik durumunda).

0

A0013959

Hata mesaj1 "Service mode"
Cihaz servis modundadir (6rn. bir simiilasyon sirasinda).

A0013957

Hata mesaj1 "Maintenance required"
Bakim gereklidir. Olciilen deger gegerli kalir.

T

A0013956

Hata mesaj1 "Ariza tespit edildi"
Bir calisma hatasi meydana geldi. Olgiilen deger artik gecerli degildir.

Endress+Hauser
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7.2.1 Ekran ve calisma modiilii iizerindeki calistirma tuslar:

Calistirma tusu/tuslar1  Anlami

= Secim listesinde asadi gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
A0017879
= Secim listesinde yukari gider
= Fonksiyon icindeki sayisal dederleri veya karakterleri diizenler
A0017880
= Girisi onaylar
= Sonraki 6geye gider
= Bir menii 6gesi secer ve diizenleme modunu etkinlegtirir
A0017881
- Lokal ekran kontrast ayari: daha koyu
ve
A0017879 A0017881
Lokal ekran kontrast ayari: daha parlak
ve
A0017880 A0017881
ESC fonksiyonlari:
= Dedistirilen degderi kaydetmeden parametre diizenleme modundan ¢tkis
ve . o ) i - b )
0017879 aoo17ss0 | ™ Segim seviyesinde bir mentidesiniz. Tuglara ayni anda her bastifinizda meniide bir seviye
iiste ¢ikarsiniz.
7.2.2 Calistirma 6rnegi: Secim listesine sahip parametreler

Ornek: Meniiniin dili olarak "Deutsch" segilmesi.

Dil 000 | Calisma
1|v Ingilizce Menii dili olarak "Ingilizce" ayarlanmigtir (varsayilan deger).
Menil metninin éniindeki bir v/ mevcut durumda aktif olan opsiyonu gosterir.
Almanca
2 Almanca 'Deutscht () veya [ ile secin.

v Ingilizce

3 | v Almanca = Onaylamak i¢in [B se¢in. Menii metninin éntndeki bir v aktif secenedi gosterir (simdi
ment dili olarak "Deutsch" secilmistir).

Ingilizce = Parametrenin diizenleme modundan gikmak i¢in ® kullanin.

7.2.3 Calistirma drnedi: Kullanic1 tanimli parametreler

Ornek: "Set URV (014)" parametresinin 100 mbar (1,5 psi)'den 50 mbar (0,75 psi)'ye
ayarlanmasi.
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Mendt yolu: Setup - Extended setup - Current output - Set URV

Set URV 014 Calisma
Lokal ekran dedistirilecek olan parametreyi gésterir. "'mbar" birimi bagka
1 100 . 000 mbar bir parametre de tanimlanmustir ve buradan degistirilemez.
Diizenleme moduna girmek i¢in () veya [ tizerine basin.
2 100 . 00O | mbar

Birinci basamak siyah renkte vurgulanir.

"1"ile "5" arasinda dedisim yapmak i¢in (] tusunu kullanin.

'5" dederini onaylamak igin E) tusuna basin. Imleg sonraki pozisyona
atlar (siyah renkte vurgulanir).

'0" degerini (B ile onaylayin (ikinci pozisyon).

0 0 mbar

w
i
o
o
o

Ugiincii basamak siyah renkte vurgulanir ve simdi diizenlenebilir.

4 500 . 000 | mbar
[ tusunu "' sembolinii degistirmek igin kullanimn.

5 504 . 000 mbar Yeni degeri kaydetmek ve diizenleme modundan ¢ikmak icin B tusunu
kullanin. Sonraki grafige bakin.
Ust aralik degeri igin yeni deger 50 mbar (0,75 psi).

6 50. 000 mbar Parametrenin diizenleme modundan ¢ikmak i¢in (E kullann.
Diizenleme moduna donmek i¢in & veya &) kullanin.

7.2.4 Calistirma 6rnegi: Mevcut basincin kabul edilmesi

Ornek: Pozisyon ayarmin yapilmas.

Meni yolu: Main menu - Setup - Position adjustment

Pozisyon ayarlama 007 | Calisma
1|v Iptal Pozisyon ayarlama icin basing cihazda mevcut.
Onayla
2 Iptal "Onayla" segenedine gegis yapmak igin & veya (& kullanin. Aktif segenek siyah renkte
vurgulanir.
v Onayla
3 Ayarlama kabul Pozisyon ayart i¢cin uygulanan basinci kabul etmek icin [ tusunu kullanin. Cihaz
edilmigtir! ayar1 onaylar ve "Position adjustment' parametresine déniis yapar.
4| v lIptal Parametrenin diizenleme modundan ¢ikmak i¢in (€] kullanin.
Onayla
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8 Devreye alma
Cihaz standart durumda "Seviye" 6l¢iim modu i¢in yapilandirilmistir.

Olgtim aralig ve élgiilen degerin iletildigi birim, isim plakasindaki teknik bilgilerde belirtildigi
sekildedir.

A UYARI

Izin verilen proses basinc agildi!

Parcalarin patlamasi halinde yaralanma riski! Basing ¢ok yiiksekse uyarilar gértntiilenir.

» Eder izin verilen minimum basin¢tan daha diisiik veya maksimum basingtan daha yiiksek
bir basing cihazda mevcutsa, asagidaki mesajlar arka arkaya cikti verilir ("Alarm behavior”
(050) parametresi icerisindeki ayara bagli olarak): "S140 Working range P" veya "F140
Working range P""S841 Sensor range" veya "F841 Sensor range""S971 Adjustment"

» Cihaz sadece sensor aralik limitlerinde kullanin!

izin verilen proses basincinin altinda kalindi!

Basing ¢ok diisitkse mesajlar goruntilenir.

» Eger izin verilen minimum basingtan daha diisiik veya maksimum basingtan daha yiiksek
bir basing cihazda mevcutsa, asagidaki mesajlar arka arkaya ¢ikti verilir ("Alarm behavior"
(050) parametresi icerisindeki ayara bagli olarak): "S140 Working range P" veya "F140
Working range P""S841 Sensor range" veya "'F841 Sensor range""5971 Adjustment"

» Cihaz sadece sensor aralik limitlerinde kullanin!

8.1 Calistirma meniisii ile devreye alma

8.11 Dil, 61¢tim modu ve basing biriminin secilmesi

Language (000)

Gezinme Main menu - Language
Yazma izni Operator/Bakim/Uzman
Aciklama Lokal ekran i¢in menii dilini se¢in.
Se¢im = Ingilizce

= Baska bir dil (cihaz siparis edilirken secilen sekilde)
= Gegerli yerlerde ti¢tincii bir dil (tiretim yerinin dili)

Fabrika ayar1 Ingilizce
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Press. eng. unit (125)

Yazma izni

Acgiklama

Secim

Fabrika ayar1

8.1.2 Pozisyon ayarlama

Operator/Bakim/Uzman

Basing birimini se¢in. Yeni bir basing birimi segilirse,
basincla ilgili tim parametreler cevrilir ve yeni birimde
gérintilenir.

mbar, bar
mmH20, mH20
inH20, ftH20
Pa, kPa, MPa

= psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

sensériin nominal él¢lim araligina veya siparis teknik
6zelliklerine gére mbar veya bar.

Corrected press. (172)

Gezinme
Yazma izni

Aciklama

Not

Setup - Corrected press.
Operator/Bakim/Uzman

Sensdr ayari ve pozisyon ayarlama sonrasinda 6l¢tilen
basinci goriintiler.

Eger bu deder "0" dederine esitse, bu pozisyon ayart ile "0"
olarak diizeltilebilir.

Pos. zero adjust (007) (rolatif basing sensérleri))

Yazma izni

Endress+Hauser
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Aciklama Pos. zero adjustment - sifir (ayar noktasi) ile él¢iilen basing
arasindaki basing farkinin bilinmesi gerekli degildir.

Ornek = QOlciilen deger = 2,2 mbar (0,033 psi)
= QOlciilen degeri "Pos. zero adjust" parametresinin "Confirm"
secenediyle diizeltirsiniz. Bu, mevcut basinca 0.0 dederini
atadiiniz anlamina gelir.
= QOlciilen deger (poz. sifir ayar1 sonrasi) = 0,0 mbar
= Mevcut deder de duzeltilir.

Secim = Confirm
= Cancel
Fabrika ayar1 Cancel

Calib. offset (192) / (008) (mutlak basing sensorii)

Yazma izni Bakim/Uzman

Aciklama Pozisyon ayarlama - ayar noktast ile élciilen basing
arasindaki basing farkinin bilinmesi gereklidir.

Ornek = QOlciilen deger = 982,2 mbar (14,73 psi)

= QOlciilen degeri girilen deger ile, 6rn. 2,2 mbar (0,033 psi)
"Calib. offset’ parametresi ile diizeltirsiniz. Bu, mevcut
basinca dederi atadiginiz anlamina gelir
980,0 mbar (14,7 psi).

= QOlciilen deger (poz. sifir ayar1 sonrasi) =
980,0 mbar (14,7 psi)

= Mevcut deger de duzeltilir.

Fabrika ayar1 0.0

8.2 Basing 6l¢iimiiniin konfigiirasyonu

8.2.1 Referans basina olmadan kalibrasyon (kuru kalibrasyon)
Ornek:

Bu 6rnekte, bir 400 mbar (6 psi) sensore sahip bir cihaz i0 ... +300 mbar (O ... 4,5 psi) 6l¢im
araligi i¢in yapilandirilmigtir, 6rn. 4 mA degeri ve 20 mA degeri O mbar ve 300 mbar (4,5 psi)
olarak atanur.
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On kosul:
Bu, teorik bir kalibrasyondur (alt ve tist aralik basing degerleri bilinmektedir).

ﬂ Cihazin yonlendirmesi nedeniyle ¢lciilen degerde basing kaymalari meydana gelebilir,
orn. 6lciilen deger basingsiz durumda sifira esit dedildir. Pozisyon ayarinin nasil
gerceklestirilecedi hakkinda bilgi i¢in bkz > B 24.

L,
[mA]
B 20
A 4 f f >
0 300 _ P
|mbar]

A0031032

A Bkz. tablo, adim 3.
B Bkz. tablo, adim 4.

Agiklama

1 | "Measuring mode" parametresini kullanarak "Pressure" él¢iim modunu segin.
Ment yolu: Setup > Measuring mode

A UYARI

Ol¢iim modunun degistirilmesi 6l¢iim araligim etkiler (URV)

Bu durum {iiriin tagmasina neden olabilir.

» Olciim modu degistirilirse 8l¢tim araligi ayari (URV) "Setup' calisma meniisiinden kontrol edilmeli ve gerekiyorsa
yeniden yapilandirilmalidir.

2 | "Press. eng. unit" parametresi ile bir basing birimi secin, érnegin burada 'mbar’.
Meni yolu: Setup - Press. eng. unit

3 | "Set LRV" parametresini secin.
Menii yolu: Setup > Set LRV

"Set LRV" parametresi i¢in dederi se¢in (burada O mbar) ve onaylayin. Bu basing degeri, alt akim degerine atanir
(4 mA).

4 | "Set URV" parametresini segin.
Menii yolu: Setup - Set URV

Endress+Hauser 27



Devreye alma Deltapilot M FMB50, FMB51, FMB52, FMB53 HART

Aciklama

"Set URV" parametresi i¢in degeri girin (burada300 mbar (4,5 psi)) ve onaylayin. Bu basing degeri, Gst akim degerine
atanir (20 mA).

5 | Sonug:
Olgiim araligi 0 ... +300 mbar (O ... 4,5 psi) igin yapilandirilmugtir.

8.2.2 Referans basing ile kalibrasyon (yas kalibrasyon)

Ornek:

Bu 6rnekte bir 400 mbar (6 psi) sensér modiiliine sahip bir cihaz O ... +300 mbar (O ... 4,5 psi)
6lciim aralidi i¢in yapilandirlmistir, érn. 4 mA degeri ve 20 mA degeri O mbar ve
300 mbar (4,5 psi) olarak atanir.

On kosul:

Basing degerleri O mbar ve 300 mbar (4,5 psi) belirlenebilir. Ornedin, cihaz énceden
kuruludur.

L,
[mA]
B 20
A 4 f f >
0 300 P
[mbar]|

A0031032

A Bkz. tablo, adim 4.
B Bkz. tablo, adim 5.
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Aciklama

1 | Bir pozisyon ayari gerceklestirin

2 | "Measuring mode" parametresini kullanarak "Pressure" 6l¢iim modunu segin.
Menii yolu: Setup > Measuring mode

A UYARI

Ol¢iim modunun degistirilmesi 6l¢iim arahigim etkiler (URV)

Bu durum iiriin tagsmasina neden olabilir.

» Olciim modu degistirilirse 8l¢iim araligi ayari (URV) "Setup" calisma meniisiinden kontrol edilmeli ve gerekiyorsa
yeniden yapilandiriimalidir.

3 | "Press. eng. unit' parametresi ile bir basing birimi se¢in, érnedin burada 'mbar".
Meni yolu: Setup - Press. eng. unit

4 | Cihazda alt aralik dederi (LRV) basinct (4 mA degeri) mevcuttur, 6rnegin burada: 0 mbar

"Get LRV" parametresini segin.
Meni yolu: Setup - Extended setup - Current output > Get LRV

Cihazda mevcut olan dederi "Apply" secerek onaylayin. Cihazda mevcut olan basing degeri, alt akim dederine atanir
(4 mA).

5 | Cihazda st aralik degeri basinci (20 mA degeri) mevcut, 6rnegin burada: 300 mbar (4,5 psi).

"Get URV" parametresini segin.
Meni yolu: Setup > Extended setup - Current output > Get URV

Cihazda mevcut olan dederi "Apply" secerek onaylayin. Cihazda mevcut olan basing degeri, tist akim dederine atanir
(20 mA).

6 | Sonug:
Olgiim aralig1 0 ... +300 mbar (O ... 4,5 psi) igin yapilandirilmugtir.
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