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Lyhyt kayttoopas
Micropilot FMR51, FMR52
FOUNDATION Fieldbus

Tutka-anturi

Fieldbus ™

Tama lyhyt kéyttdopas on kéyttdohjeiden suppea versio; se ei
korvaa laitteeseen liittyvid kéyttoohjeita.

Liséatietoja laitteesta saat kéyttohjeista ja muista asiakirjoista:
Saatavana kaikille laiteversioille seuraavilla yhteyksilla:

» Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Alypuhelin/tabletti: Endress+Hauserin kdyttésovellus

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Liiteasiakirjat Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

1 Liiteasiakirjat

Endress+Hauser £Z1]
H Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. (O) Ser.no.  IXXXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Tietoja tastd asiakirjasta

2.1 Kéaytettavat symbolit

2.1.1 Turvallisuussymbolit

A\ VAARA
Tamaé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Tietoja tdsté asiakirjasta

A VAROITUS
T&maé symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa vakavia vammoja tai jopa kuoleman.

A HUOMIO
Téma symboli ilmoittaa vaarallisesta tilanteesta. Varoituksen huomiotta jattdminen voi
aiheuttaa lievi§ tai keskivaikeita vammoja.

HUOMAUTUS

Téma symboli sisdltéé tietoja menettelytavoista ja muista asioista, jotka eivét aiheuta
tapaturmavaaraa.

2.1.2 Sahkosymbolit

&
Suojamaadoitus (PE = Protective Earth)

Maadoitusliittimet on kytkettédvé ennen muita kytkentoja.

Maadoitusliittimet sijaitsevat laitteen sisallé ja ulkopuolella.

= Sisépuolen maadoitusliitin: liitt44 suojamaadoituksen verkkojannitteeseen.

= Ulkopuolen maadoitusliitin: liitt44 laitteen laitoksen maadoitusjarjestelméén.

2.1.3 Tyokalusymbolit

Tyokalusymbolit
0~

Uraruuvitaltta

Oz

Kuusiokoloavain

8

Kiintoavain

2.1.4 Tietyntyyppisten tietojen ja kuvien kuvakkeet

Sallittu
Sallitut menettelytavat, prosessit tai toimet

Kielletty

Kielletyt menettelytavat, prosessit tai toimet
B3 Vihje

[lmoittaa lisatiedoista

Asiakirjaviite

)

Kuvaviite

>

[lmoitus tai yksittéinen vaihe, joka tulee huomioida

i, A, B
Toimintavaiheiden sarja
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Turvallisuuden perusohjeet Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Ly

Toimintavaiheen tulos

=)

Silmamaéarainen tarkastus

1,2,3,..

Kohtien numerot

A B,C,..

Nakymat

3 Turvallisuuden perusohjeet

3.1 Henkilokuntaa koskevat vaatimukset

Henkilokunnan on taytettdva tehtdvissdan seuraavat vaatimukset:

» Koulutetuilla ja patevilld ammattilaisilla taytyy olla asiaankuuluva patevyys kyseiseen
toimenpiteeseen ja tehtavaan.

» Henkildkunnalla on oltava laitoksen omistajan/kéyttajan valtuutus.

» Henkilokunnan on tunnettava kansainvéliset/maakohtaiset sddnnokset.

» Ennen t6ihin ryhtymistd henkil6kunnan on luettava kéyttéohjeen ja lisdasiakirjojen ohjeet
ja todistukset (sovelluksesta riippuen) 1api ja varmistettava, ettd niiden sisalto tulee myos
ymmaérretyksi.

» Henkilokunnan on noudatettava ohjeita ja yleisié ehtoja.

3.2 Kayttotarkoitus

Sovellus ja véliaineet

Naissé kayttdohjeissa kuvattu mittauslaite on tarkoitettu nesteiden, tahnojen ja lietteen
jatkuvaan, kosketuksettomaan pinnankorkeuden mittaukseen. Koska mittauslaitteen
kayttétaajuus on noin 26 GHz, maksimi l&hetyspulssiteho 5.7 mW keskimdéaréinen lahtéteho
0.015 mW (versio, jossa on edistyksellistd dynamiikkaa: maksimi pulssiteho: 23.3 mW;
keskimaaréinen teho: 0.076 mW), laitetta voidaan myo6s kayttda rajoituksetta suljettujen
metallisailididen ulkopuolella (esimerkiksi altaiden, avoimien kanavien tai kasojen
ylapuolella). Sen toiminta ei aiheuta mitd4n vaaraa ihmisille tai eldimille.

Edellyttden ettd "Teknisissé tiedoissa" méadriteltyja raja-arvoja ja kdyttdoppaassa ja

lisdasiakirjoissa ilmoitettuja kéyttdolosuhteita noudatetaan, mittalaitetta saa kéyttad vain

seuraaviin mittauksiin:

» Mitattavat prosessimuuttujat: pinnankorkeus, etéisyys, signaalinvoimakkuus

» Laskemalla médritetyt prosessimuuttujat: erimallisten sdilididen tilavuus tai massa;
patojen tai kanavien lapivirtauksen mittaus (laskettu pinnankorkeudesta
linearisointitoiminnolla)

Varmistaaksesi, ettd mittalaite pysyy hyvéssd kunnossa kéyttéaikana:

» Kaytd mittalaitetta vain sellaisille valiaineille, joita sen kostuvat osat kestévéat
asiaankuuluvasti.

» Huomioi "teknisissé tiedoissa" ilmoitetut raja-arvot.
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Turvallisuuden perusohjeet

Virheellinen kaytto
Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka aiheutuvat laitteen vaarésta tai kdyttétarkoituksen
vastaisesta kéytosta.

Rajatapausten selvittdminen:

» Erikoisaineiden ja puhdistusaineiden yhteydessé Endress+Hauser auttaa mielellddn
kostuvien osien materiaalien korroosiokestévyyden tutkinnassa, mutta se ei kuitenkaan
hyvéaksy mitdan tdhén liittyvié takuu- tai vastuuvaatimuksia.

Jaannosriskit

Prosessista valittyvan ldmmon seka elektroniikan virtah&vién vuoksi elektroniikkakotelo ja
sen sisdlla olevat osat (esim. nayttémoduuli, padelektroniikkamoduuli ja I/0
elektroniikkamoduuli) voivat nousta jopa 80 °C:n (176 °F) lampétilaan. Kaytén aikana anturi
voi saavuttaa ldhes prosessiaineen lampétilan.

Kuumien pintojen aiheuttama palovammavaara!
» Korkeiden nesteldmpétilojen aiheuttamien palovammojen vélttdmiseksi varmista riittdvén
hyvé kosketussuojaus.

3.3 Tyo6paikan turvallisuus

Laitteen luona ja kanssa tehtévissé toissa:
» Pue vaadittavat henkildsuojaimet maakohtaisten sdannéstéjen mukaan.

3.4 Kéyttoturvallisuus

Loukkaantumisvaara!

» Kéyta laitetta vain, kun se on teknisesti moitteettomassa kunnossa eika siiné ole hairi6ita
eiké vikoja.

» Kéyttdja on vastuussa laitteen héiridttémastd toiminnasta.

Réjahdysvaarallinen tila

Ihmisille tai laitokselle aiheutuvan vaaran valttdmiseksi, kun laitetta kéytetddn

réjahdysvaarallisella alueella (esim. rajahdyssuojaus):

» Tarkasta laitekilvestd, saako tilattua laitetta ottaa kéyttétarkoituksensa mukaiseen
kayttoon rédjahdysvaarallisella alueella.

» Huomioi tdmé&n kayttdoppaan liitteend olevissa erillisissé lisdasiakirjoissa ilmoitetut
tekniset tiedot.

3.5 Tuoteturvallisuus

Té&maé mittalaite on suunniteltu huolellisesti tekniikan nykyista tasoa vastaavien
turvallisuusmadraysten mukaan, testattu ja toimitettu tehtaalta kayttéturvallisessa kunnossa.
Se tayttaa yleiset turvallisuusstandardit ja lakimé&araykset.

HUOMAUTUS

Kotelointiluokka menetetédn, jos laite avataan kosteassa ympaéristossa
» Jos laite avataan kosteassa ymparistossd, laitekilvessd ilmoitettu kotelointiluokka ei ole
enéd voimassa. Tama voi myo6s haitata laitteen turvallista kayttoa.

Endress+Hauser 5



Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

3.5.1 CE-merkKki
Mittausjérjestelma tayttda sovellettavien EY-direktiivien lakimaaraykset. Ne sekd kaytetyt
standardit on ilmoitettu vastaavassa EY-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen ldpéisseen vaadittavat testit kiinnittdmalla CE-merkin.

3.5.2 EAC-vaatimustenmukaisuus

Mittausjérjestelmé tayttdd asiaankuuluvat EAC-vaatimukset. Ne seké kéytetyt standardit on
ilmoitettu vastaavassa EAC-vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa.

Valmistaja vahvistaa laitteen l&paisseen vaadittavat testit kiinnittdmalld EAC-merkin.

4 Tulotarkastus ja tuotteen tunnistaminen

4.1 Tulotarkastus

Tarkasta seuraava tulotarkastuksen yhteydessa:
= Ovatko saapumisilmoituksessa ja tuotteen tarrassa olevat tilauskoodit identtisi&?
= Ovatko tuotteet vauriottomia?
= Vastaavatko laitteen laitekilven tiedot saapumisilmoituksessa olevia tilaustietoja?
= Onko kéyttésovelluksen sisaltavd DVD mukana?

Mikali tarpeen (katso laitekilpi): ovatko turvallisuusohjeet (XA) mukana?

ﬂ Jos jokin ndistd ehdoista ei pdde, ota yhteyttd Endress+Hauserin myyntiin.

4.2 Varastointi ja kuljetus

4.2.1 Varastointiolosuhteet

= Sallittu varastointilampétila: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= Kaytd alkuperéispakkausta.

4.2.2 Tuotteen kuljetus mittauspisteeseen

HUOMAUTUS

Kotelo tai antennin torvi voivat vaurioitua tai irrota.

Loukkaantumisvaara!

» Kuljeta mittalaite mittauspisteelle alkuperédispakkauksessa tai kotelosta kiinni pitdmalla.

» Varmista aina nostolaitteiden (nostoliinat, nostosilmukat jne.) kiinnitys prosessiliitantaan.
Ala koskaan nosta laitetta elektronisesta kotelosta tai antennista. Huomioi laitteen
painopiste, jotta se ei kallistu tai luiskahda vahingossa.

» Noudata turvallisuusmaarayksia ja kuljetusohjeita, jotka koskevat yli 18 kg (39,6 1bs)
painavia laitteita (IEC61010).
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Asennus

AD016875

5 Asennus

5.1 Asennuspaikka

A0016882

A Suositeltu etdisyys seindstd kaulusputken ulkoreunaan ~ 1/6 sdilién halkaisijasta. Laitetta ei saa
kuitenkaan asentaa missddn tapauksessa alle 15 cm (5.91 in) etdisyydelle sdilién seindmdstd.

1 Suojaa laite sddsuojuksella auringolta ja sateelta

Asennus keskelle, koska hdirié voi aiheuttaa signaalin hdvidmisen

3 Ald asenna tdyttéaukon yldpuolelle

\S)

Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Asennus
5.2 Sijoittaminen
5.3 Sailién sisdvarusteet

00000

{

A0018944

Valta sijoittamasta sisdan asennettavia varusteita (rajakytkimet, lampétila-anturi,
tukirakenteita, vakuumirenkaita, kuumennuskierukoita, suuntauslevyja jne.) signaalin
sateilykeilan alueelle. Huomioi séteilykeilan kulma.

5.4 Hairiokaikujen vélttdminen

A0016890
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Asennus

Metalliset suojalevyt asennettuna kulmaan, jotta ne pystyvét hajottamaan tutkasignaaleja,
vahentévat hairiokaikuja.

5.5 Sateilykulma

Sateilykulma mééritetdan kulmaksi o, jossa tutka-aaltojen energiatiheys saavuttaa puolet
maksimienergiatiheydesta (3dB leveys). Mikroaaltoja lahetetd&dn my6s signaalin séteilykeilan
ulkopuolelle ja ne voivat heijastua héiritsevista rakenteista.

W:2~D~tan%

A0016891

1 Kulman q, etdisyyden D ja sdteilykeilan halkaisijan W keskindinen suhde

ﬂ Séteilykeilan halkaisija W riippuu séteilykulmasta a ja etdisyydesté D.

Endress+Hauser 9



Asennus

Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

FMR51
Antennin koko 40 mm (1% in) 50 mm (2 in) 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Séteilykulma a 23° 18° 10° 8
Etaisyys (D) Séteilykeilan halkaisija W
3m (9.8 ft) 1.22 m (4 ft) 0.95m (3.1ft) 0.53 m (1.7 ft) 0.42 m (1.4 ft)
6 m (20 ft) 2.44 m (8 ft) 1.9m (6.2 ft) 1.05m (3.4 ft) 0.84 m (2.8 ft)
9m (30 ft) 3.66 m (12 ft) 2.85m (9.4 ft) 1.58 m (5.2 ft) 1.26 m (4.1 ft)
12 m (39 ft) 4.88 m (16 ft) 3.80m (12 ft) 2.1m (6.9 ft) 1.68 m (5.5 ft)
15 m (49 ft) 6.1m (20 ft) 4.75m (16 ft) 2.63 m (8.6 ft) 2.10 m (6.9 ft)
20 m (66 ft) 8.14 m (27 ft) 6.34m (21 ft) 3.50m (11 ft) 2.80m (9.2 ft)
25m (82 ft) 10.17 m (33 ft) 7.92 m (26 ft) 4.37 m (14 ft) 3.50m (11 ft)
30 m (98 ft) - 9.50 m (31 ft) 5.25m (17 ft) 4.20m (14 ft)

35m (115 ft)

11.09 m (36 ft)

6.12 m (20 ft)

4.89 m (16 ft)

40 m (131 ft)

12.67 m (42 ft)

7.00 m (23 ft)

5.59 m (18 ft)

45 m (148 ft)

7.87 m (26 ft)

6.29m (21 ft)

60 m (197 ft)

10.50 m (34 ft)

8.39 m (28 ft)

70 m (230 ft)

9.79m (32 ft)

10
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Asennus

FMR52
Antennin koko 50 mm (2 in) 80 mm (3 in)
Séteilykulma a 18° 10°

Etéisyys (D) Séteilykeilan halkaisija W

3m (9.8 ft) 0.95m (3.1ft) 0.53 m (1.7 ft)
6m (20 ft) 1.9m (6.2 ft) 1.05m (3.4 ft)
9m (30 ft) 2.85m (9.4 ft) 1.58 m (5.2 ft)
12 m (39 ft) 3.80 m (12 ft) 2.1m (6.9 ft)
15m (49 ft) 4.75m (16 ft) 2.63 m (8.6 ft)
20 m (66 ft) 6.34m (21 ft) 3.50m (11 ft)
25 m (82 ft) 7.92 m (26 ft) 4.37 m (14 ft)
30 m (98 ft) 9.50 m (31 ft) 5.25m (17 ft)

35m (115 ft)

11.09 m (36 ft)

6.12 m (20 ft)

40m (131 ft)

12.67 m (42 ft)

7.00 m (23 ft)

45m (148 ft)

7.87 m (26 ft)

60 m (197 ft)

10.50 m (34 ft)

5.6 Asennus siili6én vapaaseen tilaan

5.6.1 Torviantenni (FMR51)

Suuntaus

= Suuntaa tuote kohtisuoraan tuotteen pintaan nahden.
Antennin maksimiulottuma pienenee, jos sitd ei asenneta kohtisuoraan suhteessa

tuotteeseen.

= Laipassa on merkinté (piste laipan reikien vélissd), kierreliitédnta tai lapivienti

kohdistamisen apuna. Tdma merkki tulee kohdistaa mahdollisimman tarkasti s&ilién

seindméa kohti.

Endress+Hauser
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Asennus Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

A0018974

ﬂ Riippuen laiteversiosta merkkind saattaa olla ympyré tai kaksi yhdensuuntaista viivaa.

Tietoa kaulusputkista

Optimaalisen mittauksen varmistamiseksi antennin tulee tyontya esiin kaulusputkesta.
Antennin koosta riippuen se saavutetaan seuraavilla kaulusputken maksimikorkeuksilla:

A0016820

2 Kaulusputken korkeus torviantennille (FMR51)

Antenni Kauluksen maksimikorkeus H,,,,
Torvi 40mm/1-1/2" 86 mm (3.39 in)

Torvi 50mm/2" 115 mm (4.53 in)

12
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Asennus

Antenni Kauluksen maksimikorkeus H,,,,
Torvi 80mm/3" 211 mm (8.311in)
Torvi 100mm/4" 282 mm (11.1in)

Ehdot koskien pidempié kaulusputkia

Jos valiaineella on hyvat heijastusominaisuudet, suuremmat kaulusputket voidaan hyvéaksya.
Kaulusputken maksimipituus H,,qs riippuu sen halkaisijasta D:

A0023611

Kauluksen halkaisija D Kauluksen maksimikorkeus Suositusantenni
Hypax

40 mm (1.5 in) 100 mm (3.9 in) Torvi 40mm/1-1/2"

50 mm (2 in) 150 mm (5.9 in) Torvi 50mm/2"

80 mm (3 in) 250 mm (9.8 in) Torvi 80mm/3"

100 mm (4 in) 500 mm (19.7 in) Torvi 100mm/4"

150 mm (6 in) 800 mm (31.5in) Torvi 100mm/4"

Huomioi seuraava, jos antenni ei tyénny ulos kaulusputkesta:

= Kaulusputken péén on oltava sileé ja purskeeton. Putken suun reunan tulisi olla
mieluiten pyoristetty.

= Hairiokaikukartoitus on suoritettava.

= Jos kédyttokohteissa kéytetddn taulukossa ilmoitettua korkeampaa kaulusputkea, ota
yhteyttd Endress+Hauseriin.

ﬂ = Pitkien kaulusputkien asennusta varten laite on saatavana antennin jatkeella, joka on
enintddn 1000 mm (39.4 in) (lisatarvike). Antenni tulee tall6in kaulusputkesta ulos.
= Antennin jatke voi aiheuttaa héiriokaikuja 1dhialueella. Tdma tarkoittaa, ettd
mitattava maksimitaso voi alentua.

Endress+Hauser 13



Asennus Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Tietoa Kierreliitinnoista

ﬂ Kierreliitdnnalla varustetuissa laitteissa voi olla tarpeen antennin koosta riippuen, etté
torvi irrotetaan ennen laitteen kiinnittdmistéd. Kun laite on ruuvattu, torvi asennetaan
takaisin paikalleen.

= Kiristd vain kuusiokoloruuveilla.
= Tyokalu: kiintoavain 55 mm
= Suurin sallittu kiristysmomentti: 60 Nm (44 1bf ft)

5.6.2 Torviantenni, uppoasennus (FMR52)

Suuntaus

= Suuntaa tuote kohtisuoraan tuotteen pintaan nédhden.
Antennin maksimiulottuma pienenee, jos sitd ei asenneta kohtisuoraan suhteessa
tuotteeseen.

= Laipassa on merkinta (piste laipan reikien valissa) tai lapivienti kohdistamisen apuna. Taméa
merkki tulee kohdistaa mahdollisimman tarkasti séilion seindmaa kohti.

A0018974

ﬂ Riippuen laiteversiosta merkkind saattaa olla ympyra tai kaksi yhdensuuntaista viivaa.
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Asennus

Tietoa kaulusputkista

Hmax

A0016819

3 Kaulusputken korkeus torviantennille, uppoasennus (FMR52)

Antenni Kauluksen maksimikorkeus H,,,,
Torvi 50mm/2" 500 mm (19.7 in)
Torvi 80mm/3" 500 mm (19.7 in)

ﬂ = Laipoille, joissa on PTFE-pinnoitus: noudata pinnoitettuja laippoja koskevia
asennusohjeita
s PTFE-laippapinnoite toimii yleensd myds tiivisteend kaulusputken ja laitteen laipan
valilla
= Jos kaulusputkellisissa sovelluksissa kéytetddn taulukossa ilmoitettua korkeampia
kaulusputkia, ota yhteyttéd valmistajan tukeen.

Asennus pinnoitettuihin laippoihin

ﬂ Huomioi seuraava koskien pinnoitettuja laippoja:
s K&yt laipan reikien lukuméaraa vastaava madara laipparuuveja.
= Kirista ruuvit ohjeenmukaiseen kiristystiukkuuteen (katso taulukko).
s Kiristd ruuvit uudelleen 24 tunnin kuluttua tai ensimmaisen lampétilasyklin jalkeen.
s Tarkasta ja kiristd ruuvit uudelleen sdannéllisin valiajoin prosessipaineen ja -
l&mpétilan mukaan.

PTFE-laippapinnoite toimii yleensd my®os tiivisteen& kauluksellisen suuttimen ja laitteen
laipan vélill.

Laipan koko Ruuvien méara Kiristystiukkuus
EN

DN50 PN10/16 4 45 .65 Nm
DN50 PN25/40 4 45 ...65 Nm
DN80 PN10/16 8 40...55Nm
DN80 PN25/40 8 40...55Nm
DN100 PN10/16 8 40 ... 60 Nm

Endress+Hauser 15



Asennus Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus
Laipan koko Ruuvien méara Kiristystiukkuus
DN100 PN25/40 8 55...80 Nm
DN150 PN10/16 8 75...115 Nm
ASME
NPS 2" ClL.150 4 40 ...55 Nm
NPS 2" CL.300 8 20...30Nm
NPS 3"CL.150 4 65 ...95Nm
NPS 3" CL.300 8 40 ...55 Nm
NPS 4" ClL.150 8 45 ... 70 Nm
NPS 4" C1.300 8 55..80 Nm
NPS 6" Cl1.150 8 85...125 Nm
NPS 6" C1.300 12 60 ... 90 Nm
NPS 8'C1.150 8 115..170 Nm
NPS 8'C1.300 12 90...135 Nm
JIS
10K 50A 4 40 ... 60 Nm
10K 80A 8 25...35Nm
10K 100A 8 35...55Nm
10K 150A 8 75 ...115 Nm
5.7 Lampdoeristetty sailio

A0032207

Jos prosessilampotilat ovat korkeita, laitteen taytyy olla tavanomaisessa eristejarjestelméssa
(2), jotta elektroniikka ei kuumene lammon sateilyn tai johtumisen takia. Eristyksen ei tule
ulottua korkeammalle kuin laitteen kaula (1).

5.8 Lahettimen kotelon kdantidminen

Lahettimen koteloa on mahdollista kdanta4, jotta kytkentékoteloon tai ndyttémoduuliin

paéastédan helpommin késiksi:

16
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Asennus

A0032242

1. Avaa kiinnitysruuvi kiintoavaimella.

2. Kaédnné koteloa haluamaasi suuntaan.

Kirista kiinnitysruuvi (muovikotelo 1,5 Nm; alumiinista tai ruostumattomasta teréksesta
valmistettu kotelo 2,5 Nm).

5.9 Nayton kddntaminen

5.9.1 Kannen avaaminen

A0021430

1. Avaa elektroniikkakotelon kannen ruuvi kuusiokoloavaimella (3 mm) ja kierra
kiinnikettd 90 ° vastapaivaan.
2. Kierrd elektroniikkakotelon kansi irti ja tarkasta kannen tiiviste. Vaihda se tarvittaessa.

5.9.2 Nayttomoduulin kd&ntdminen

AD036401
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Séhkoliitanta Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Vedé nayttémoduuli ulospéin kiertdmalla sitd samalla varovasti.

K&éanna nayttémoduuli haluamaasi asentoon: maks. 8 x 45 * kuhunkin suuntaan.
Ohjaa kierrejohto kotelon ja paédelektroniikkamoduulin vélissa olevaan rakoon ja
napsauta nayttomoduuli kiinni elektroniikkakoteloon.

5.9.3 Elektroniikkakotelon kannen sulkeminen

A0021451
Kierra elektroniikkakotelon kansi paikalleen.

Kierra kiinnikettd 90 ° myo6tépéivaan ja kirista kuusiokoloavaimella (3 mm)
elektroniikkakotelon kannen ruuvia 2.5 Nm.

6 Sahkoliitanta

6.1 Liitdntavaatimukset

6.1.1 Liitinjarjestys

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Séhkoliitanta

Liitinjarjestys PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

2— o
1— S

A0036500

Ilman sisddnrakennettua ylijdnnitesuojaa

Sisddnrakennetun ylijinnitesuojan kanssa

Liitdntd, PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: liittimet 1 ja 2, ilman sisddnrakennettua
ylijénnitesuojaa

Liitdntd, kytkentdldhtd (avokollektori): liittimet 3 ja 4, ilman sisddnrakennettua ylijannitesuojaa
Liitdntd, kytkentdldhté (avokollektori): liittimet 3 ja 4, sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja

Liitdntd, PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: liittimet 1 ja 2, sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja
Kaapelisuojuksen liitin

4 Liitinjdrjestys PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
A
B
1

v N

Lohkokaavio PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

2 3
— Nt
S i —
! S)
1 “““““L_S Y
—\—=4
4

A0036530
5 Lohkokaavio PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

1 Johdon suojaus; huomioi johtoa koskevat erittelyt
2 Liitdntd PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
3 Mittalaite

4 Kytkentildht6 (avokollektori)

6.1.2 Laitepistoke
ﬂ Jos laiteversioissa on pistoke, koteloa ei tarvitse avata signaalikaapelin liittdmista varten.
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Séhkoliitanta

Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

6 7/8"-pistokkeen napojen kytkenndt

1  Signaali -
2 Signaali +
3 Eikytketty
4 Suojaus

6.1.3 Sy6ttéjannite

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

A0011176

"Virtalihde, 1ahts" Y "Hyviksynt" 2 Liitinjénnite
E: 2-johtiminen; FOUNDATION Fieldbus, kytkinldht6 = Ei-Ex 9..32v?3
G: 2-johtiminen; PROFIBUS PA, kytkinlahto = ExnA
= ExnA(ia)
= Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSAGP
= Exia/IS 9..30v?
= Exia+Exd(ia) /IS + XP
1) Tuotteen rakenteen ominaisuus 020
2) Tuotteen rakenteen ominaisuus 010
3) Maks. 35 V:n sydttéjannitteet eivat vahingoita laitetta.
Napaisuudesta riippuvainen | Ei
Tayttaa FISCO/FNICO- Kylla
vaatimukset IEC 60079-27:n
mukaan
20 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Séhkoliitanta

6.2 Laitteen kytkenta

A VAROITUS
Réjédhdysvaara!
Noudata sovellettavia maakohtaisia standardeja.
Huomioi turvallisuusohjeissa (XA) annetut tekniset tiedot.
K&yt vain ohjeenmukaisia holkkitiivisteitd.
Varmista, ettd sydttdjannite vastaa laitekilvessa ilmoitettua jannitettd.
Katkaise virta ennen laitteen kytkemista.
Kytke potentiaalin tasausjohto ulkopuolen maadoitusliittimeen ennen virran kytkemista
paélle.

vVvyVvyYVvyyvyy

Vaadittavat tyokalut/lisatarvikkeet:
= Laitteisiin, joiden kannessa on lukko: kuusiokoloavain AF3
= Johdonkuorija

= Kun kéytetdan kierrettyja johtimia: yksi paéatehylsy jokaista liitettdvéa johdinta kohden.

6.2.1 Kannen avaaminen

A0021490

1. Avaa kytkentakotelon kannen ruuvi kuusiokoloavaimella (3 mm) ja kierré kiinniketta
90 ° vastapaivaan.

2. Kierra kytkentdkotelon kansi irti ja tarkasta kannen tiiviste. Vaihda se tarvittaessa.

6.2.2 Kytkeminen

AD036418

7 Tekninen yksikké mm (in)
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Séhkoliitanta Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

1. Tyo6nna kaapeli lapivientiaukon 1&pi. Jotta lapiviennistd saadaan tiivis, 414 poista sen
tiivistetta.
2. Irrota kaapelin vaippa.

Kuori kaapelin p&ddt 10 mm (0.4 in). Kun kéytet&én kierrettyjé johtimia, kiinnit4 myos
paatehylsyt.

4. Kiristd kaapelildpiviennit tiukasti.

Liita kaapeli liitinjarjestyksen mukaan.
Le

A0034682

6. Kun kdytetddn suojattuja kaapeleita: kytke kaapelisuojaus maadoitusliittimeen.

6.2.3 Kytkettavét jousiliittimet

Kun kaytetdén laiteversioita, joissa on sisddnrakennettu ylijdnnitesuoja, sahkdinen liitdntd on
toteutettu kytkettdvilld jousiliittimilld. Kiintedt liittimet tai joustavat liittimet, joissa on
paatehylsyt, voidaan asentaa suoraan liittimeen kdyttdmétté vipua, ja ne muodostavat
kontaktin automaattisesti.

A0013661

8 Tekninen yksikké mm (in)

Kaapelin uudelleenirrotus liittimesta:
1. Paina uraruuvitaltalla < 3 mm kahden liitinrei&n vélistd rakoa alaspain

2. Ved& samanaikaisesti johdon paa irti liittimesta.
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus Yhdistdminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon

6.2.4 Kytkentédkotelon kannen sulkeminen

1. Kierrd kytkentékotelon kansi paikalleen.

2. Kierra kiinnikettd 90 ° myo6tépéivéén ja kiristd kuusiokoloavaimella (3 mm)
kytkentékotelon kannen ruuvia 2.5 Nm.

7 Yhdistaminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon

7.1 Laitekuvaustiedosto (DD)

Laitekonfigurointiin ja laitteen yhdistdmiseen FF-verkkoon tarvitaan seuraavat:
= FF-konfigurointiohjelma
» Cff-tiedosto (Common File Format: *.cff)
= Laitekuvaus (DD) on jossain seuraavista formaateista:
= Laitekuvaus formaatti 4: *sym, *ffo
= Laitekuvaus formaatti 5: *sy5, *ff5

Laitekohtaisen DD:n tiedot

A0021491

Valmistajan tunnus 0x452B48

Laitetyyppi 0x1028

Laiteversio 0x01

DD-revisio Tiedot ja tiedostot osoitteessa:
— = www.endress.com

CFF-revisio s www.fieldcommgroup.org

7.2 Integrointi FF-verkkoon

ﬂ s Tarkempia tietoja laitteen yhdistdmisestd FF-jarjestelmadn loytyy kéytetyn
konfigurointiohjelmiston kuvauksesta.

s Kenttélaitteita FF-jarjestelmd&n yhdistdessasi varmista, ettd kaytat oikeita tiedostoja.

Voit lukea vaaditun version parametrien Laiterevisio/DEV_REV ja DD-revisio/
DD_REV avulla resurssilohkosta.

Endress+Hauser
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Yhdistaminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Laite liitetddn FF-verkkoon seuraavasti:
1. Kaynnistd FF-konfigurointiohjelma.
2. Lataa Cff ja laitekuvaustiedostot (*.ffo, *.sym (formaatti 4) *ff5, *sy5 (formaatti 5)
jarjestelméén.
Konfiguroi rajapinta.

4. Konfiguroi laite mittaustehtdvaa ja FF-jarjestelméa varten.

7.3 Laitetunnus ja osoitteenmuodostus

FOUNDATION Fieldbus tunnistaa laitteen kayttdmalld tdmén tunnuskoodia (laitetunnus) ja
kohdentaa sen automaattisesti sopivaan kenttéosoitteeseen. Tunnistekoodia ei voi muuttaa.
Laite ilmestyy verkon néytt66n heti, kun olet k&ynnistédnyt FF-konfigurointiohjelman ja
liittdnyt laitteen verkkoon. Kéytettavissa olevat lohkot nékyvét laitenimen alapuolella.

Jos laitekuvausta ei ole viela ladattu, lohkot raportoivat "Unknown" (tuntematon) tai "(UNK)".
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Yhdistdminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon

1 2
EH_Micropilot XXXXXXXXXX

—{] RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
] SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—{1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{] DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—1] DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—1 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxxX (TRDSRVSB)
—{1 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
{1 MULTIPLE_AQO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—L] MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—{] DISCRETE_INPUT _xxxxxxxxxxx (DI)
—{J PID_xxxxxxxxxxx (PID)
—{J ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{J SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—] INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—1 ANALOG_ALARM_xxxxxxXXXxX (AAL)

9 Tyypillinen ndytté konfigurointiohjelmassa sen jélkeen, kun liitdntd on tehty

1 Laitenimi
2 Sarjanumero

Endress+Hauser
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Yhdistaminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

7.4 Lohkomalli

7.4.1 Laitteen ohjelmiston lohkot

Laitteessa on seuraavat lohkot:
= Resurssilohko (laitelohko)
= Muunninlohkot
= Muunninlohkoasetukset (TRDSUP)
= Laajennetut muunninlohkoasetukset (TRDASUP)
= Muunninlohkon n&ytt6é (TRDDISP)
= Muunninlohkon diagnostiikka (TRDDIAG)
= Muunninlohkon edistynyt diagnostiikka (TRDADVDIAG)
= Muunninlohkon eksperttikonfigurointi (TRDEXP)
= Muunninlohkon eksperttitiedot (TRDEXPIN)
= Muunninlohkon huoltoanturi (TRDSRVSB)
= Muunninlohkon huoltotiedot (TRDSRVIF)
= Muunninlohkon tiedonsiirto (TRDHROM)
= Toimilohkot
= 2 Al-lohkoa (AI)
= ] suora tulolohko (DI)
= 1 monikertainen analoginen ldhtélohko (MAO)
= ] monikertainen suora ldht6élohko (MDO)
= ] PID-lohko (PID)
= ] aritmeettinen lohko (AR)
= 1 signaalinkuvauslohko (SC)
= ] tulonvalitsinlohko (ISEL)
= 1 integraattorilohko (IT)
= 1 analogihalytyslohko (AAL)

Jo mainittujen esiasennettujen lohkojen liséksi voidaan asentaa vield seuraavat lohkot:
= 3 Al-lohkoa (Al)

= 2 suoraa tulolohkoa (DI)

= 1 PID-lohko (PID)

= ] aritmeettinen lohko (AR)

= 1 signaalinkuvauslohko (SC)

= ] tulonvalitsinlohko (ISEL)

= 1 integraattorilohko (IT)

= 1 analogihélytyslohko (AAL)

Kaikkiaan laitteeseen voidaan asentaa jopa 20 lohkoa, mukaan lukien valmiiksi asennetut
lohkot. Katso lisatiedot lohkojen asennuksesta kéytetyn konfigurointiohjelman vastaavasta
kayttoohjeesta.

ﬂ Endress+Hauser ohjeistus BAOO062S.

Ohjeistus siséltdé yleiskatsauksen vakiotoimilohkoista, jotka on kuvattu FOUNDATION
Fieldbus -erittelyissé FF 890 - 894. Ohjeistuksen tarkoitus on auttaa operaattoreita
kayttdméaé&n Endress+Hauser kenttélaitteiden lohkoja.
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Yhdistdminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon

7.4.2 Lohkokonfigurointi laitteen toimituksen jalkeen

!

—DIAGNOSTIC
—DISPLAY
—DATA_T
—|SETUP
—ADV_SETUP
—EXPERT_CONFIG
—EXPERT_INFO
—=SERVICE_SENSOR
ERVICE_INFO

SFER

|
2[3]

_

)

—~/ANALOG_INPUT_1]
—~/ANALOG_INPUT_2)]

DI |

PID || ARITHMETIC |[SIGNAL_CHAR |
INPUT_SELECTOR || INTEGRATOR ||ANALOG_ALARM|

10  Lohkokonfigurointi laitteen toimituksen jélkeen

S Anturi

PV Primaariarvo: pinnankorkeus linearisoitu

SV Toisioarvo: etdisyys

7.5 Mitattujen arvojen kohdistus (CHANNEL) Al-lohkoon

Analogiatulolohkon tuloarvo maaritetdan parametrilla "Channel" -parametri.

A0017217

Channel Mitattu arvo

0 Uninitialized

211 Terminal voltage

773 Analog output adv. diagnostics
774 Analog output adv. diagnostics
32786 Absolute echo amplitude
32856 Distance

32885 Electronic temperature

Endress+Hauser
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Yhdistaminen FOUNDATION Fieldbus -verkkoon Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

Channel Mitattu arvo
32949 Level linearized
33044 Relative echo amplitude

7.6 Menetelmait

FOUNDATION Fieldbus -erittely sallii menetelmien kayton laitteen kaytoén helpottamiseksi.
Menetelmé on joukko interaktiivisia toimenpiteitd, jotka suoritetaan tietyssa jarjestyksessé
tiettyjen laitetoimintojen konfiguroimiseksi.

Laitteita varten on kéytettévissa seuraavat menetelmaét:
= Restart
Téma menetelma sijaitsee resurssilohkossa ja se tuo heti esiin Reset device-parametrin.
Ta&ma palauttaa laiteparametrit méérattyyn tilaan.
= ENP Restart
Tédméa menetelma4 sijaitsee resurssilohkossa ja se mahdollistaa elektronisen laitekilven
(Electronic Name Plate) parametrien muuttamisen.
= Setup
Tdméa menetelma sijaitsee SETUP-muunninlohkossa ja mahdollistaa mittausparametrien
(mittausyksikot, sailion tyyppi, véliaine, tyhjéna ja taytené kalibrointi) peruskonfiguroinnin.
= Linearization
Tédméa menetelmad sijaitsee ADV_SETUP muunninlohkossa ja sen avulla voi hallita
linearisointitaulukkoa, jolla mitattu pinta muunnetaan tilavuus-, massa- tai virtaustiedoksi.
= Self Check
Tédméa menetelma sijaitsee EXPERT CONFIG muunninlohkossa ja sitéd kéytetddn laitteen
itsetestiin.
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8

8.1

Kéyttdéonotto

Kayttovalikon rakenne ja toiminta

8.1.1  Naytts

2
1
™ PR T ——a
‘ 19,184 mA; 2°
1.1—/‘oevice_o1 El I\ 2.6 ‘@]v’ 4.022 — 2.4
H 13 2.5
12— @y . 3

1.4

p——
)| —
3.2— Deutsch
Espafiol
Frangais
5 4
~. \2
User | 0 [ 1] 2] 34
ABC__J[_ DEFG |[_ HIUK
[LwNo TUVW s 1 6 1 718109
Cxvz_) Aal@ = < LC
[ -~ [E X

A0012635

11  Ndytén ja kdyttdmoduulin ndyttéformaatti

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Mitatun arvon ndytté (1 arvon maks. koko)

Otsikko, joka sisdltdd tunnisteen ja virhesymbolin (jos virhe on ilmennyt)
Mitatun arvon symbolit

Mitattu arvo

Yksikké

Mitatun arvon ndytté (pylvdskaavio + 1 arvo)

Pylviskaavio mitatulle arvolle 1

Mitattu arvo 1 (ja yksikkd)

Mitatun arvon symbolit mitatulle arvolle 1

Mitattu arvo 2

Yksikké mitatulle arvolle 2

Mitatun arvon symbolit mitatulle arvolle 2

Parametrin visualisointi (tdssd: parametri ja valintalista)

Otsikko, joka sisdltdd parametrin nimen ja virhesymbolin (jos virhe on ilmennyt)
Valintalista; M osoittaa nykyisen parametriarvon.

Numeroiden syéttétaulukko

Kirjaimien ja erikoismerkkien syéttétaulukko
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8.1.2 Kayttoelementit

Toiminnot

= Mitattujen arvojen, vikojen ja ilmoitusviestien néytto

= Taustavalaistus, joka vaihtelee vihredstd punaiseen virhetapauksessa
= Laitteen ndytto voidaan irrottaa, jolloin sitd on helpompi kayttda

ﬂ Laitteen naytot ovat kéytettavissa lisdvarusteisella langattomalla Bluetooth®-
teknologialla.

Taustavalaistus kytketddn péélle tai pois pdélta sydttdjannitteesta ja virrankulutuksesta
riippuen.

A0039284

12 Nayttémoduuli
1 Kayttépainikkeet

Painikkeet
= Painike

= Siirry valintalistalla alaspéin

= Muokkaa numeerisia arvoja tai merkkeja toiminnon sisalla
= Painike [

= Siirry valintalistalla yléspéin

= Muokkaa numeerisia arvoja tai merkkeja toiminnon sisélla
= Painike

s Mitatun arvon ndytéssd: Painikkeen lyhyt painallus avaa kayttévalikon.

= Painikkeen 2 s pituinen painallus avaa kontekstivalikon.

= Valikossa alavalikko: Painikkeen lyhyt painallus:

® Avaa valitun valikon, alavalikon tai parametrin.

= Painikkeen 2 s pituinen painallus parametrissa:

= Jos kéytettévissd, avaa parametrin toiminnan ohjetekstin.

s Teksti- ja numeroeditorissa: Painikkeen lyhyt painallus:

= Avaa valitun ryhman.

= Suorittaa valitun toimenpiteen.

= Suorittaa valitun toimenpiteen.
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= Painike (4] ja painike (=] (ESC-toiminto - paina painikkeita samaan aikaan)
» Valikossa alavalikko: Painikkeen lyhyt painallus:
s Poistaa nykyiseltd valikkotasolta ja siirtda seuraavaksi korkeammalle tasolle.
= Jos ohjeteksti on avattuna, sulkee parametrin ohjetekstin.
= Painikkeen 2 s pituinen painallus palauttaa mitatun arvon nayttoén ("aloitusnayttd").
= Teksti- ja numeroeditorissa: sulkee teksti- tai numeroeditorin ottamatta muutoksia
Kayttoon.
= Painike (5] ja painike [E] (paina samaan aikaan)
Véhentaa kontrastia (kirkkaampi asetus).
= Painike (4] ja painike [E] (pid4 samaan aikaan painettuina)
Lisd4 kontrastia (tummempi asetus).

8.2 Kontekstivalikon avaaminen

Kontekstivalikon avulla kéyttaja voi avata seuraavat valikot suoraan ja nopeasti
toimintandytosta:

= Setup (Asetukset)

= Conf. backup disp. (Konf. varmuuskop. nayt.).
= Envelope curve (Verhokéayra)

= Keylock on (Néppainluk. p&alla)

Kontekstivalikon avaus ja sulkeminen
Kayttdjé on toimintandytossa.

1. Paina E-painiketta 2 s ajan.
- Kontekstivalikko avautuu.

XXX

Conf.backup disp 0
Env. curve
ka/h

m@l_Keylock on

A0037872
2. Paina painikkeita (=) + (#) samanaikaisesti.
- Kontekstivalikko sulkeutuu ja toimintanaytté tulee nakyviin.

Valikon avaaminen kontekstivalikossa
1. Avaa kontekstivalikko.
2. Paina [ siirtyéksesi haluamaasi valikkoon.

3. Paina [E] vahvistaaksesi valinnan.
Y Valittu valikko avautuu.
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Micropilot FMR51, FMR52 FOUNDATION Fieldbus

8.3 Kayttovalikko
Parametri/alavalikko Tarkoitus Kuvaus
Language Maarittaa kayttokielen paikallisnaytossé

Setup > Advanced setup
- Display - LanguageExpert
- System - Display

- Language
Setup Kun arvot on asetettu néille
kéayttéonottoparametreille, mittaus tulee yleensa
konfiguroida taysin.
Setup~>Mapping Hairiokaikujen kartoitus
Setup->Advanced setup Sisaltad lisaa alavalikoita ja parametreja
= Mittauksen mukautetumpaa mééritysté varten
(sopeutus erikoismittausolosuhteisiin)
= Mitatun arvon muuntaminen (skaalaus,
linearisointi).
= [ihtdsignaalin skaalausta varten.
Diagnostics Sisaltad laitteen kunnon diagnosoinnin

térkeimmaét parametrit

BAO1121F - kdyttoohjeet,
FMR51/FMR52,
FOUNDATION Fieldbus

Expert -valikko

Kohdassa Enter access code
-parametri syoté 0000, jos
asiakaskohtaista pddsykoodia
ei ole madritetty.

Sisaltaa kaikki laitteen parametrit (myds jossakin
muussa valikossa jo olevat). Téma valikko on
ryhmitelty laitteen toimintolohkojen mukaan.

GPO1017F - laitteen
parametrien kuvaus,
FMR5x, FOUNDATION
Fieldbus

8.4

Kirjoitussuojauksen poisto

Jos laite on kirjoitussuojattu, kirjoitussuojaus taytyy ensin poistaa kéytostd, katso

kayttéohjeet.

8.5

Tehdasasetus: englanti tai tilattu maakohtainen kieli

32

Kéayttokielen asetus

BAO1121F - kdyttoohjeet, FMR51/FMR52, FOUNDATION Fieldbus
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Kayttéonotto

o

XXXXXXXXX

XX

20.50

Main menu

/ Setup

Display language
English

& Operation

0104-1

Display language 0104-1
@ v English

Deutsch
Espaiol
Frangais

0104-1

Display language
v English
|_Deutsch |

Espanol
Frangais

Hauptmenii

Sprache
Deutsch

% Betrieb
/Setup

13 Esimerkki paikallisesta ndytdstd

Endress+Hauser
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8.6

Pintamittauksen konfigurointi
.@.
R
BD

100%

D

E| F| 1—

L

0%

A0016933

14 Konfigurointiparametrit nesteiden pinnankorkeuden mittaukseen

R
D
L
E
F

34

Mittauksen referenssipiste
Distance

Level

Empty calibration (= nollapiste)
Full calibration (= mittausvidli)

Setup - Device tag

“ Enter a unique name for the measuring point to identify the device quickly within
the plant.

Setup - Distance unit

b= Used for the basic calibration (Empty / Full).

Setup - Bin type
~ Optimizes the signal filters for the respective bin type. Note: "Workbench test'
deactivates all filters. This option should exclusively be used for tests.

Setup > Medium group

L~ Maérita véliaineryhma ('vesipohjainen"K>4 tai "muu": DK>1.9)

Setup - Empty calibration

L~ Madrita tyhja-etaisyys E (referenssipisteen R ja 0%-merkin etdisyys).Setup
- Advanced setup - Level - Tank/silo heightlf the parametrized measuring range
(Empty calibration) differs significantly from the tank or silo height, it is
recommended to enter the tank or silo height in this parameter. Example:
Continuous level monitoring in the upper third of a tank or silo. Note: For tanks
with conical outlet, this parameter should not be changed as in this type of
applications Empty calibration' is usually not << the tank or silo height.
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6. Setup - Full calibration

- Distance between minimum level (0%) and maximum level (100%).
7. Setup - Level

Y Currently measured level
8. Setup - Distance

- Distance between lower edge of flange or thread and medium surface.
9. Setup - Signal quality

L~ Nayttaa analysoidun pinnankorkeuden kaiun signaalin laadun.
10. Setup - Mapping - Confirm distance

 Vertaa naytdssé olevaa etdisyyttd todelliseen arvoon héiriokaikukartoituksen
taltioinnin kdynnistamiseksi.

11. Setup > Advanced setup - Level - Level unit
& Valitse pinnankorkeuden yksikko: %, m, mm, ft, in (tehdasasetus: %)

Laitteen reaktioaika voidaan méarittda parametrin Tank type kautta. Edistyneet
asetukset ovat mahdolliset alavalikon Advanced setup kautta.

8.7 Kéyttdjakohtaiset sovellukset
Méaérittddksesi kayttdjékohtaisten sovellusten parametrit katso:
BAOQ1121F - kéyttoohjeet, FMR51/FMR52, FOUNDATION Fieldbus

Myos alavalikolle Expert:
GPO1017F - laitteen parametrien kuvaus, FMR5x, FOUNDATION Fieldbus
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