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Kortfattad bruksanvisning
Micropilot FMR53, FMR54
FOUNDATION Fieldbus

Fristralande radar

Fieldbus ™

Dessa instruktioner dr en kortversion av
anvandarinstruktionerna och erséatter inte de
Anvéandarinstruktioner som finns for enheten.

Detaljerad information om enheten hittar du i
Anvéndarinstruktionerna och i den 6évriga dokumentationen:
Dokumentation fér samtliga enhetsversioner hittar du pa:

= [nternet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphone/pekplatta: Endress+Hauser Operations app

Endress+Hauser £Z1]

People for Process Automation


http://www.endress.com/deviceviewer

Tillhérande dokumentation Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

1 Tillhérande dokumentation
Endress+Hauser £Z1]
Order code:  IXXXXXXXXXXX
1. @ Ser.no.: XHXXXXXXXXXX

Ext. ord. cd.: XXX XXXAK XX

I

Serial number

2. www.endress.com/deviceviewer Endress+Hauser

l Operations App

I 7 Download on the

:I ‘j-l-' o App Store
ANDROID APP ON

M > P> Google Play

A0023555

2 Om detta dokument

2.1 Symboler som anvénds

2.1.1 Sédkerhetssymboler

A\ FARA
Denna symbol gér dig uppmérksam pé en farlig situation. Om den hér situationen inte
forhindras leder det till allvarlig eller dédlig personskada.
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Om detta dokument

A\ VARNING
Denna symbol gér dig uppmérksam pa en farlig situation. Om den hér situationen inte
undviks kan det leda till allvarlig eller dédlig personskada.

A\ OBSERVERA
Denna symbol gér dig uppmérksam pé en farlig situation. Om den hér situationen inte
undviks kan det leda till mindre eller mattligt allvarlig personskada.

Den hér symbolen anger information om procedurer och andra uppgifter som inte orsakar
personskada.

2.1.2 Elektriska symboler

&)

Skyddsjordning (PE)

Jordanslutningar som méste anslutas till jord innan négra andra anslutningar upprattas.
Jordanslutningarna sitter pd insidan och utsidan av enheten.

= Inre jordanslutning; ansluter skyddsjordning till huvudférsérjningen.

= Yttre jordanslutning; ansluter enheten till fabrikens jordningssystem..

2.1.3 Verktygssymboler

Verktygssymboler
0~

Sparskruvmejsel

Oz

Insexnyckel

=8
Fast nyckel

2.1.4 Symboler fér séarskilda typer av information och grafik

Tillatet
Procedurer, processer eller dtgarder som ér tilldtna

Forbjudet
Procedurer, processer eller dtgarder som ar férbjudna

B Tips
Anger tillaggsinformation

Referens till dokumentation
o
Bildreferens

>

Anmérkning eller enskilt arbetsmoment som ska iakttas

i, E, B
Arbetsmoment
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Grundldggande sékerhetsinstruktioner Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

Lo

Resultat av ett arbetsmoment

Okulér besiktning

1,2,3,..
Objektnummer

AB,G, ...
Vyer

3 Grundldggande sdkerhetsinstruktioner

3.1 Krav pa personal

Personalen méste uppfylla féljande krav fér uppgifterna:

» De ska vara utbildade, kvalificerade specialister som ar behériga fér den har specifika
funktionen och uppgiften.

» De ska vara auktoriserade av anldggningens &dgare/operator.

» De ska ha god k&nnedom om nationella féreskrifter.

» Innan arbetet startas ska de ha last och férstatt instruktionerna i manualen och
tillaggsdokumentationen, liksom certifikaten (beroende pé applikation).

» De ska félja instruktioner och allménna féreskrifter.

3.2 Avsedd anvandning

Applikation och medium

Den métenhet som beskrivs i dessa anvéndarinstruktioner ar endast avsedd fér kontinuerlig,
tradlés nivdmaétning i vatska, pasta och slam. Tack vare dess driftfrekvens pa ca 6 GHz, hogsta
utstralade pulseffekt pa 12,03 mW och en genomsnittlig uteffekt pa 0,024 mWaér
anvéndningen helt ofarlig f6r ménniskor och djur.

Om grénsvardena som anges i den tekniska informationen féljs, tillsammans med villkoren

som anges i anvisningarna samt i den ytterligare dokumentationen, kan méatenheten

anvandas for féljande métningar:

» Processvariabler som maéts: nivd, avstdnd, signalstyrka

» Berédknade processvariabler: volym eller massa i kdrl oavsett form; flédesomrade genom
matrannor eller matkanaler (berdknat utifran nivan med hjalp av linjariseringsfunktionen)

For att sdkerstalla att matenheten ar i korrekt skick vid anvéndning:

» Anviand endast matenheten till medier som de vatskeberdrda delarna ar tillrackligt
resistenta mot.

» Folj gransvardena i den tekniska informationen.

Felaktig anvindning
Tillverkaren ansvarar inte for skada som orsakas av felaktig anvandning av enheten eller
anvéndning i andra syften &n det avsedda.
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Grundlédggande sakerhetsinstruktioner

Foértydligande i férekommande av gransfall:

» For specialvatskor och rengéringsvétskor hjélper Endress+Hauser gérna till att verifiera
korrosionstaligheten hos medieberérda material, men ldmnar inga garantier och
godkénner inget ansvar.

Kvarvarande risker

P& grund av varmeoverforing frén processen samt kraftforlust i elektroniken, kan
temperaturen i elektronikhuset och dess innehéll (t.ex. displaymodul, huvudelektronikmodul
och I/0-elektronikmodul) stiga upp till 80 °C (176 °F). Under drift kan sensorn na en
temperatur ndra medietemperaturen.

Risk fér brénnskador vid kontakt med varma ytor!
» [ héandelse av férhojda vatsketemperaturer, se till att det finns kontaktskydd fér att undvika
brannskador.

3.3 Arbetssikerhet

Vid arbete p& och med enheten:
» Bar personlig skyddsutrustning enligt nationella foreskrifter.

3.4 Driftsikerhet

Risk for personskada!
» Anviand endast enheten om den &r i gott skick, utan fel och problem.
» Operatoren &r ansvarig for felfri anvandning av enheten.

Explosionsfarligt omrade

Utfor foljande for att eliminera risk for person- och utrustningsskador néar enheten anvénds i

explosionsfarligt omrade (t.ex. explosionsskyddat omrade):

» L&s markskylten for att kontrollera om den bestéllda enheten &r lamplig f6r avsedd
anvandning i det riskklassade omrédet.

» Folj specifikationerna i den separata tilldiggsdokumentation som utgér en del av dessa
anvisningar.

3.5 Produktsakerhet

Den har métenheten ar konstruerad enligt god teknisk praxis och uppfyller de senaste
sékerhetskraven. Den har testats och skickats frén fabrik i ett driftsékert skick. Den uppfyller
allménna sakerhetsstandarder och lagstadgade krav.

Sankt skyddsniva om enheten 6ppnas i fuktiga miljoer

» Om enheten 6ppnas i fuktig miljé géller inte langre den skyddsniva som anges pa
markskylten. Det kan ocksé férsamra mojligheten att anvdnda enheten pé ett sékert satt.

3.5.1 CE-mérkning

Métsystemet uppfyller de lagstadgade kraven i tillampliga EU-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EU-férsékran om éverensstdmmelse tillsammans med de standarder som géller.
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Godkénnande av leverans och produktidentifiering Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

Tillverkaren intygar att enheten har testats framgangsrikt genom att férse den med en CE-
maérkning.

3.5.2 EAC-efterlevnad

Métsystemet uppfyller darfor de lagstadgade kraven i tilldmpliga EAC-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EAC-férsdkran om 6verensstammelse tillsammans med de standarder som
galler.

Tillverkaren intygar att enheten har testats framgéangsrikt genom att férse den med en EAC-
markning.

4 Godkédnnande av leverans och produktidentifiering
4.1 Godkdnnande av leverans

Kontrollera féljande vid godkédnnande av leverans:

= Ar orderkoderna pé féljesedeln och produktetiketten identiska?

= Ar godset intakt?

= (Qverensstammer informationen p& enhetens méarkskylt med bestéallningsinformationen pé
foljesedeln?

= Finns det ndgon DVD med konfigureringsmjukvara?
Vid behov (se markskylten): Har sékerhetsanvisningarna (XA) blivit bifogade?

ﬂ Kontakta din Endress+Hauser-férséljare om ndgot av ovanstdende inte stdmmer.

4.2 Forvaring och transport

421 Forvaringsférhallanden

= Tillaten férvaringstemperatur: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
® Anvand originalférpackningen.

4.2.2 Transport av produkten till matpunkten

Hus eller antennhorn kan skadas eller lossna.

Risk fér personskada!

» Transportera matenheten till matpunkten i dess originalférpackning eller vid
processanslutningen.

» Anvéand alltid sikra lyftanordningar (sling, 6glor etc.) vid processanslutningen och lyft
aldrig enheten i elektronikhuset eller i antennhornet. Var uppmérksam pé enhetens
tyngdpunkt sa att den inte lutar eller glider oavsiktligt.

» Folj sékerhetsanvisningarna och transportvillkoren for enheter 6ver 18 kg (39,6 pund)
(IEC61010).

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Montering

AD016875

5 Montering

5.1 Monteringsstélle

A0016882

A Rekommenderat avstdnd frdn vdggen till stosens ytterkant: ca 1/6 av kdrlets diameter. Enheten fdr
dock under inga omstdndigheter monteras ndrmare dn 15 cm (5,91 in) till tankvdggen.

1 Anvind vdderskydd; skydda fran direkt solljus och regn

Installera i mitten, stérningar kan orsaka signalsvinn

3 Installera ej ovanfér pdfyliningen

N
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Montering Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

5.2 Monteringsriktning

5.3 Invandiga kérlinfastningar

00000

{

A0018944

Placera inte invdndiga anordningar (gransbrytare, temperatursensorer, stag, vakuumringar,
varmeslingor, bafflar etc.) i signalstralen. Ta hénsyn till stralvinkeln.

5.4 Undvik stérningsekon

A0016890
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

Montering

Stérningsekon férhindras av strypskivor i metall som installeras i en vinkel dér de skingrar

radiosignalerna.

5.5 Stralvinkel

Stralvinkeln definieras som vinkeln a, dar radarvdgornas energidensitet nar energidensitetens
halva maxvérde (bandbredd 3 dB). Mikrovéagor stralar &ven utanfor signalstrélen och kan
reflekteras mot stérande installationer.

W:2~D~tan%

A0016891

1 Relation mellan strdlvinkel a, avstand D och strdldiameter W

ﬂ Stralviddsdiametern W beror pa relationen stralvinkel a och avstand D.

FMR53
Stralvinkel a 23°
Avstand (D) Straldiameter W
3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft)
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Montering

Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

FMR54 - Hornantenn

Antennstorlek 150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Stralvinkel a 23° 19° 15°
Avstand (D) Straldiameter W

3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft) 1m (3,3 ft) 0,79 m (2,6 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft) 2,01 m (6,6 ft) 1,58 m (5,2 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft) 3,01m (9,9 ft) 2,37 m (7,8 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft) 4,02 m (13 ft) 3,16 m (10 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft) 5,02 m (16 ft) 3,95 m (13 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft) 6,69 m (22 ft) 5,27 m (17 ft)

5.6 Installation i fritt utrymme inuti karl

5.6.1 Sprotantenn (FMR53)

Riktning

= Rikta antennen vinkelrdtt mot produktens yta.
= En markering finns pa flansen (péd en punkt mellan flanshalen) eller péd férskruvningen for
att underlatta riktning. Markeringen maste riktas mot tankvdggen sd mycket som méjligt.

10
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Montering

AD018974

ﬂ Beroende pd enhetsversion utgérs markeringen av en cirkel eller av tva parallella linjer.

Endress+Hauser 11



Montering Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

Information om stosar

A0016821

2 Stosens hdjd for sprotantenn (FMR53)

1 Antennens inaktiva ldngd
2 Strdle utgdr hdrifran

Antennldngd 390 mm (15,4 in) 540 mm (21,3 in)

Stoshéjd H <100 mm (3,94 in) <250 mm (9,84 in)

ﬂ Den inaktiva delen (1) av sprétantennen maste na utanfor stosen.

ﬂ = For flansar med PTFE-kapsling: Las instruktionerna om montering av kapslade flansar
s PTFE-flédnsens ytbehandling fungerar vanligen samtidigt som tatning mellan stosen
och enhetens flans

Information om géngade anslutningar

» Dra endast at med sexkantsmuttern.
» Verktyg: fast nyckel 55 mm
= Hogsta tilldtna dtdragningsmoment:
= Génga PVDF: 35 Nm (26 lbf ft)
= Génga 316L: 60 Nm (44 Ibf ft)
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

Montering

Montera ytbehandlade flansar

Observera foljande for ytbehandlade flansar:

= Anvénd lika manga fldnsskruvar som det finns skruvhal for flansen.

= Dra at skruvarna med det vridmoment som krévs (se tabellen).

= Dra dt igen efter ett dygn eller efter den forsta temperaturcykeln.

= Beroende pa processtryck och processtemperatur, kontrollera skruvarna med jdmna
mellanrum och dra &t vid behov.

PTFE-flansens ytbehandling fungerar vanligen samtidigt som tatning mellan stosen och

enhetens flans.

Flansstorlek Antal skruvar Atdragningsmoment
EN
DN50 PN10/16 4 45 ... 65 Nm
DN50 PN25/40 4 45 ... 65 Nm
DN80 PN10/16 8 40 ...55 Nm
DN80 PN25/40 8 40 ... 55 Nm
DN100 PN10/16 8 40 ... 60 Nm
DN100 PN25/40 8 55...80 Nm
DN150 PN10/16 8 75 ...115 Nm
ASME
NPS 2" C1.150 4 40 ... 55 Nm
NPS 2" C1.300 8 20...30Nm
NPS 3"CL.150 4 65 ...95 Nm
NPS 3"C1.300 8 40 ...55 Nm
NPS 4"ClL.150 8 45 ...70 Nm
NPS 4"C1.300 8 55...80 Nm
NPS 6" C1.150 8 85...125 Nm
NPS 6" C1.300 12 60 ...90 Nm
NPS 8'CL.150 8 115...170 Nm
NPS 8" C1.300 12 90...135 Nm
IS
10K 50A 4 40 ... 60 Nm
10K 80A 8 25..35Nm
10K 100A 8 35...55Nm
10K 150A 8 75...115 Nm
Endress+Hauser 13



Montering Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

5.6.2 Hornantenn (FMR54)

Riktning
= Rikta antennen vinkelrétt mot produktens yta.

= En markering finns pa flansen (pa en punkt mellan fldnshalen) for att underlatta riktning.
Markeringen maéste riktas mot tankvidggen sa mycket som mojligt.

A0018974
ﬂ Beroende pé enhetsversion utgérs markeringen av en cirkel eller av tva parallella linjer.

Information om stosar

Hornantennen ska né utanfér stosen; vélj vid behov versionen med antennférlangning
100 ... 400 mm (4 ... 16 in) (tillbehor).
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Montering

oD

AD016822

3 Stosens hojd och diameter fér hornantenn

1 Monteringsstos

Antenn @D Hogsta stoshéjd H,ygx
(Antenn utan antennférldngning)
150 mm/6" 146 mm (5,75 in) 185 mm (7,28 in)
200 mm/8" 191 mm (7,52 in) 268 mm (10,6 in)
250 mm/10" 241 mm (9,49 in) 360 mm (14,2 in)

Antennversioner < 150 mm/6" &r inte ldmpade for installationer i fritt utrymme inuti
tank. De ska endast anvandas i bypassror eller vagledarror.

Métning fran utsidan igenom plastviggar

= Mediets dielektriska konstant: g, > 10

= Anvand antenn 250 mm (10 in) om mojligt.

= Avstandet frdn antennens spets till tanken bor vara ca 100 mm (4 in).

= Undvik om méjligt monteringsldgen dar kondensat eller avlagringar kan bildas mellan
antennen och kérlet.

= Vid installationer utomhus, se till att omrddet mellan antenn och tank ar regnskyddat.

= [nstallera inga anordningar eller fasten mellan antennen och tanken som kan reflektera
signalen.

Lamplig tjocklek pd behdllarens tak:

Penetrerat material PE PTFE PP Plexiglas
€ 2,3 2,1 2,3 3,1
Optimal tjocklek 16 mm (0,65 in) 17 mm (0,68 in) 16 mm (0,65 in) 14 mm (0,56 in)
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Montering Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

5.7 Behallare med viarmeisolering

A0032207

Vid hoga processtemperaturer maste enheten téckas av behdllarens vanliga isoleringssystem
(2) for att forhindra upphettning av elektroniken till féljd av varmestralning eller konvektion.
Isoleringen ska inte vara hogre &n halsen pa enheten (1).

5.8 Vrida transmitterhuset

Transmitterhuset kan vridas for att underlédtta dtkomst till anslutningsfacket eller
displaymodulen:

A0032242

Lossa lasskruven med en fast nyckel.
2. Vrid huset i 6nskad riktning.

Dra &t lasskruven (1,5 Nm for hus av plast, 2,5 Nm for hus av aluminium eller rostfritt
stal).
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Montering

5.9 Vrida displayen

5.9.1  Oppna locket

A0021430

1. Lossa skruven pa fastklamman pa elektronikhuslocket med en insexnyckel (3 mm) och
vrid kldmman 90 ° moturs.

2. Skruva loss elektronikhusets lock och kontrollera lockets tétning. Byt ut den vid behov.

5.9.2 Vrida displaymodulen

A0036401

1. Dra utdisplaymodulen med en forsiktigt skruvande rorelse.
Vrid displaymodulen till 6nskat l4ge: max. 8 x 45 ° i respektive riktning.

Mata in den rullade kabeln i utrymmet mellan huset och huvudelektronikmodulen, och
anslut displaymodulen till elektronikhuset tills den féster.

5.9.3 Stidnga locket till elektronikhuset

A0021451

Endress+Hauser 17



Elanslutning Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

1. Skruva at locket till elektronikhuset.
2. Vrid fastklamman 90 ° medurs och anvénd en insexnyckel (3 mm) for att dra &t skruven
pa fastklamman pa elektronikhusets lock med 2,5 Nm.

6 Elanslutning

6.1 Anslutningskrav
6.1.1 Plintadressering

Plintadressering PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

27
17

A0036500

Plintadressering PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

4

A Utan inbyggt 6verspidnningsskydd

B Med inbyggt éverspdnningsskydd

1 Anslutning, PROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus: plint 1 och 2, utan inbyggt éverspdnningsskydd
2 Anslutning, kontaktutgdng (6ppen kollektor): plint 3 och 4, utan inbyggt éverspdnningsskydd

3 Anslutning, kontaktutgdng (éppen kollektor): plint 3 och 4, med inbyggt 6verspinningsskydd

4 Anslutning, PROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus: plint 1 och 2, med inbyggt éverspdnningsskydd
5

Plint for kabelskdrmning
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Elanslutning

Kopplingsdiagram PROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus
2 3
| —

1 +

A0036530
5 Kopplingsdiagram PROFIBUS PA/FOUNDATION Fieldbus
Kabelskdrm: Observera kabelspecifikationerna
Anslut PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

1
2
3 Madtenhet
4  Kontaktutgdng (6ppen kollektor)

6.1.2 Enhetskontakt

ﬂ For enhetsversioner med kontakt behéver inte huset 6ppnas for att man ska kunna
ansluta signalkabeln.

A0011176
6 Stifttilldelning for 7/8"-kontakt
1  Signal -
2 Signal +
3 Ejtilldelad
4 Skdrmning

Endress+Hauser 19



Elanslutning

Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

6.1.3 Matningsspénning

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

Stréomfoérsorjning; utstrom b

Godkénnande ?

Terminalspénning

E: 2-trdds: FOUNDATION Fieldbus, kontaktutgang
G: 2-trads: PROFIBUS PA, kontaktutgéng

Inte-Ex
ExnA

Ex nA(ia)
Exic
Exic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

9..32v7%

Exia/IS
Exia + Exd(ia) /IS + XP

9..30v?

1) Egenskapskategori 020 i produktstrukturen

2) Egenskapskategori 010 i produktstrukturen

3) Inspanning upp till 35 V skadar inte enheten.
Polaritetsberoende Nej

Uppfyller FISCO/FNICO enligt | Ja
IEC 60079-27

6.2 Ansluta enheten

A VARNING
Explosionsrisk!

vVvyVvyYVvYyyvyy

pé strémfoérsérjningen.

Nodvéndiga verktyg/tillbehor:

= For enheter med locklds: Insexnyckel AF3

= Kabelskalare

Observera tilldmpliga nationella standarder.

Folj specifikationerna i Sdkerhetsanvisningarna (XA).
Anvand endast angivna kabelférskruvningar.
Séakerstéll att stromfdérsérjningen motsvarar informationen pa markskylten.
Sténg av stromférsérjningen innan enheten ansluts.
Anslut potentialutjdamningsledaren till den yttre jordningsanslutningen innan du kopplar

= Om flerkardeliga kablar anvénds: En kabelhylsa for varje trdd som ska anslutas.

20
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Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Elanslutning

6.2.1  Oppna locket

A0021490

1. Lossa skruven pa fastklamman pa anslutningsfackets lock med en insexnyckel (3 mm)
och vrid kldmman 90 ° moturs.

2. Skruva loss anslutningsfackets lock och kontrollera lockets tatning. Byt ut den vid
behov.

6.2.2 Ansluta

A0036418

7 Madttenhet: mm (tum)

1. Tryck kabeln igenom kabelingdngen. For ordentlig tétning boér du inte ta bort
tatningsringen fran kabelingdngen.

Ta bort kabelmanteln.

Skala kabeldndarna 10 mm (0,4 in). Om kablar med flerkardeliga ledare anvands ska
kabelhylsor monteras.

4. Dra at kabelforskruvningarna ordentligt.
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Elanslutning Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus

5. Anslut kabeln enligt plintadresseringen.
Le

A0034682

6. Om skdrmade kablar anvands: Anslut kabelskdrmningen till jordningsanslutningen.

6.2.3 Fjéderbelastade plugin-plintar

Elanslutningen foér enhetsversioner utan ett integrerat éverspadnningsskydd sker via
fjaderbelastade plugin-plintar. Styva ledare eller béjliga ledare med kabelhylsor kan stoppas in
direkt i plinten utan att anvénda spérren, och skapa kontakt automatiskt.

A0013661

8 Mdttenhet: mm (tum)

Gor sa har for att ta bort kabeln frén plinten igen:
1. Tryck ner en sparskruvmejsel < 3 mm i sparet mellan de tva plinthdlen

2. Dra samtidigt ut kabelanden ut plinten.

6.2.4 Sténga locket till anslutningsfacket

¢ >N
» Q)‘;

A0021491

22 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54 FOUNDATION Fieldbus Integrering i ett FOUNDATION Fieldbus-nétverk

1. Skruva at locket till anslutningsfacket.

2. Vrid fastklamman 90 ° medurs och anvénd en insexnyckel (3 mm) for att dra &t skruven
pa fastklamman pa anslutningsfackets lock med 2,5 Nm.

7 Integrering i ett FOUNDATION Fieldbus-néatverk

7.1 Enhetsbeskrivningsfil (DD)

For att konfigurera en enhet och integrera den i ett FF-nétverk behéver du:
= Ett FF-konfigurationsprogram
» Cff-filen (Common File Format: *.cff)
= Enhetsbeskrivningen (DD) finns i ett av foljande format:
= Enhetsbeskrivningsformat 4 : *sym, *ffo
= Enhetsbeskrivningsformat 5 : *sy5, *ff5

Data for enhetsspecifik DD

Tillverkar-ID 0x452B48

Enhetstyp 0x1028

Enhetsrevision 0x01

DD-revision Information och filer &r tillgdngliga pé:
— s www.endress.com

CFF-revision s www.fieldcommgroup.org

7.2 Integrering in i FF-nétverket

ﬂ = For mer ingdende information om att integrera enheten i FF-systemet, se
beskrivningen for det konfigureringsprogram som anvénds.
= Nar du integrerar féltenheter i FF-systemet, var noga med att anvénda rétt filer.
Vilken version som krévs kan du ldsa om i parametrarna Device Revision/DEV_REV
och DD Revision/ DD_REV i resursblocket.

Sahér gor du for att integrera enheten i FF-natverket:
1. Starta FF-konfigurationsprogrammet.

2. Ladda ner Cff- och enhetsbeskrivningsfilerna (*.ffo, *.sym (fér format 4) *ff5, *sy5 (for
format 5) till systemet.

3. Konfigurera granssnittet.

4. Konfigurera enheten f6r den métning som ska utforas och fér FF-systemet.

7.3 Identifiering och adressering av enheten

FOUNDATION Fieldbus identifierar enheten med hjalp av identifikationskoden (enhets-ID)
och tilldelar den automatiskt en ldmplig faltadress. Det gdr inte att &ndra identitetskoden.
Enheten visas pé natverksdisplayen ndr du har startat FF-konfigurationsprogrammet och
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integrerat enheten i natverket. Vilka block som finns tillgédngliga ser du under enhetens

namn.

Blocket anger "Unknown” eller "(UNK)”om enhetsbeskrivningen inte har hunnit lsas in.

1 2

EH_ ‘Micropilot. X0,
1 RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
] SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{1 DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—{] DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—11 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—{1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxx (TRDSRVSB)
—11 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
—{1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
—1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
—{1 MULTIPLE_AO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—1 MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—{] DISCRETE_INPUT_xxxxxxxxxxx (DI)
—1 PID_xxxxxxxxxxx (PID)
—{J ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{] SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—{1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—{J INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—{1 ANALOG_ALARM_xxXXXXxXXXxX (AAL)

&9

1  Enhetsnamn
2 Serienummer

24

Typisk vy i ett konfigurationsprogram efter att anslutningen har upprdttats

A0020711
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7.4 Blockmodell

7.4.1 Block i enhetens programvara

Enheten har féljande block:

= Resursblock (enhetsblock)

= Givarblock
= Givarblock for instéllningar (TRDSUP)
= Givarblock for avancerade instéllningar (TRDASUP)
= Givarblock for display (TRDDISP)
= Givarblock for diagnostik (TRDDIAG)
= Givarblock for avancerad diagnostik (TRDADVDIAG)
= Givarblock for expertkonfiguration (TRDEXP)
= Givarblock for expertinformation (TRDEXPIN)
= Givarblock for servicesensor (TRDSRVSB)
= Givarblock for serviceinformation (TRDSRVIF)
= Givarblock for datadverforing (TRDHROM)

= Funktionsblock
= 2 Al-block (AI)
= 1 block for diskret ingéng (DI)

1 block for flera analoga utgangar (MAO)

1 block for flera diskreta utgdngar (MDO)

1 PID-block (PID)

1 aritmetikblock (AR)

1 signalkaraktariseringsblock (SC)

1 ingangsvaljarblock (ISEL)

1 integrerarblock (IT)

1 analogt larmblock (AAL)

Férutom de forinstallerade blocken ovan kan ocksa féljande block instansieras:
3 Al-block (Al)

2 block for diskret ingéng (DI)

1 PID-block (PID)

1 aritmetikblock (AR)

1 signalkaraktériseringsblock (SC)

1 ingangsvéljarblock (ISEL)

1 integrerarblock (IT)

1 analogt larmblock (AAL)

Sammanlagt kan upp till 20 block instansieras i enheten, inklusive de block som redan finns
installerade. Angdende instansiering av block, se Anvandarinstruktioner for det
konfigurationsprogram du anvander.

ﬂ Endress+Hauser Riktlinjer BAOO062S.

[ riktlinjerna finns en &éversikt av de standardfunktionsblock som beskrivs i
FOUNDATION Fieldbus specifikationer FF 890-894. Den &r framtagen fér att underlétta
anvdndningen av blocken som férekommer i Endress+Hausers faltenheter.
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7.4.2 Blockkonfigurationen nér enheten levereras

— DIAGNOSTIC
—=DISPLAY
—DATA_TRANSFER
—=SETUP

—~/ANALOG_INPUT_1]

—=ADV_SETUP —

—~/ANALOG_INPUT_2)]

!

XPERT_CONFIG
— EXPERT_INFO

DI

—=SERVICE_SENSO
ERVICE_INFO

!

- -,
EE

[PID I

ARITHMETIC

ISIGNAL_CHAR |

INPUT_SELECTOR ||

INTEGRATOR

|ANALOG_ALARM|

10  Blockkonfigurationen ndr enheten levereras

S Sensor
V1 Primdrvdrde: linjdriserad nivd
V2 Sekunddrvirde: avstind

A0017217

7.5 Tilldelning av matvarden (CHANNEL) i ett Al-block

Ingdngsvérdet av ett analogt instrémsblock bestdms utifrdn parameter ”Channel”.

Channel Matvarde

0 Uninitialized

211 Plintspanning

773 Analog utgang av. diagnostik
774 Analog utgdng av. diagnostik
32786 Absolut ekoamplitud

32856 Avstand

32885 Elektroniktemperatur

26
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Channel Matvarde
32949 Linjariserad niva
33044 Relativ ekoamplitud

7.6 Metoder

Specifikationen f6r FOUNDATION Fieldbus méjliggér anvéndning av olika metoder for att
underlétta driften av enheten. En metod &r en sekvens av interaktiva arbetssteg som ska
utféras i angiven ordning for att konfigurera vissa av enhetens funktioner.

Féljande metoder finns tillgédngliga fér enheterna:

= Omstart
Den hér metoden finns i resursblocket och anvénds for att konfigurera parametern Starta
om enhet. Det hér aterstaller enhetsparametrarna till ett specifikt lage.

= ENP-omstart
Den har metoden finns i resursblocket och mojliggér &ndringar pa parametrarna for de
elektroniska mérkskyltarna (Electronic Name Plate).

= Setup (instéllning)
Den har metoden finns i givarblocket SETUP och anvénds fér grundlaggande konfigurering
av matningsparametrar (métningsenheter, tank- eller kérltyp, medier, tom- och
fullkalibrering).

= Linjérisering
Den hér metoden finns i givarblocket ADV_SETUP och gér det méjligt att hantera
linjériseringstabellen i syfte att omvandla métvéardena till volym, massa eller fléde.

= Sjalvkontroll
Den héar metoden finns i givarblocket EXPERT CONFIG och anvénds for att utféra sjalvtest
av enheten.

8 Anvandargranssnitt

Enheten kan anvandas pé foljande satt:

= Drift utifrdn driftmeny (display)

= DeviceCare / FieldCare, se Anvandarinstruktioner

= SmartBlue (app), Bluetooth (tillval), se Anvandarinstruktioner

ANDROID APP ON
P> Google Play
# Download on the
[ ¢ App Store

AD033202

11  Nedladdningsldnk
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9 Driftsattning

9.1 Driftmenyns struktur och funktion

9.1.1 Display

2
1\ 2.3\:/;:;51‘:‘5 01 | -2.1
b 19.184 mA 4 22
11— \ 2.6\‘@)@« 4.000— 2.4
( VL3 2.5

3 . 1 \[Language

S

User!
ABC__ ][ DEFG ][ HUK
LMNO J(__PQRS ][ TUVW
XYZ Aal@ -
[ - [ES

3.2— Deutsch
Espafiol
Frangais

|

oo
o

=~

x| 4+ [oof el
[s] (51N

A0012635

12 Displayformat pd displayen och manévermodulen

1 Madtvdrdesdisplay (1 virde maximal storlek)

1.1 Displayhuvud som visar markering och felsymbol (om ett fel ar aktivt)
1.2 Madtvdrdessymboler

1.3 Madtvdrde

1.4 Enhet

2 Matvardesdisplay (stapeldiagram + 1 vdrde)

2.1 Stapeldiagram fér mdtvdrde 1

2.2 Matvirde 1 (inklusive mdttenhet)

2.3 Midtvdrdessymboler fér mdtvérde 1

2.4 Maitvdrde 2

2.5 Mattenhet fér mdtvdrde 2

2.6 Midtvdrdessymboler fér métvérde 2

3 Visualisering av en parameter (hdr: parameter med urvalslista)

3.1 Displayhuvud som visar parameternamn och felsymbol (om ett fel dr aktivt)
3.2 Urvalslista: ¥ markerar aktuellt parametervirde.

4 Inmatningsmatris fér siffror

5 Inmatningsmatris fér bokstdver och specialtecken
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9.1.2 Tangenter

Funktioner

= Visning av métvédrden samt fel- och informationsmeddelanden

= Bakgrunden lyser och véxlar fran gront till rott vid fel pd enheten
= Enhetens display kan tas bort fér enklare drift

Enhetens display finns tillgédnglig med tillvalet trddl6s Bluetooth®-teknik.

Bakgrundsljuset stangs av/sétts pa beroende pad matningsspénningen och
stromférbrukningen.

A0039284

13 Displaymodul
1  Funktionsknappar

Knapptilldelning
= Knapp
= Navigera nedat i vallistan
= Redigera numeriska varden eller tecken i en funktion
= Knapp [J
= Navigera uppat i vallistan
= Redigera numeriska varden eller tecken i en funktion
= Knapp
» Pd mdtvdrdesdisplayen: Ett kort tryck pd knappen dppnar driftmenyn.
®= Om du trycker in knappen i 2 s 6ppnas snabbmenyn.
s [ undermenyn: Ett kort tryck pd knappen:
= Oppnar den markerade menyn, undermenyn eller parametern.
® Om du trycker in knappen i 2 s pd en parameter:
= Oppnar funktionens eller parameterns hjalptext, i férekommande fall.
» [ en editor fér text och siffror: Ett kort tryck pa knappen:
= Oppnar markerad grupp.
= Utfér markerad atgérd.
= Utfér markerad atgérd.
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= [#-knappen och (J-knappen (ESC-funktion - tryck p& knapparna samtidigt)
s [ undermenyn: Ett kort tryck pd knappen:
s Avslutar aktuell menyniva och tar dig till ndsta hégre niva.
s Sténger parameterns hjélptext, om den &r 6ppen.
= Om du trycker in knappen i 2 s atergér du till matvardesdisplayen ("hemposition”).
= [ en editor for text och siffror: Stanger editorn for text och siffror utan att spara
dndringarna.
= [5)-knappen och ([E]-knappen (tryck p& knapparna samtidigt)
Minskar kontrasten (ljusare instéllning).
= [#-knappen och ([El-knappen (tryck och héll in knapparna samtidigt)
Okar kontrasten (mérkare instéllning).

9.2 Oppna snabbmenyn
Med hjélp av snabbmenyn kan anvdndaren snabbt komma at féljande menyer direkt fran
driftdisplayen:

= Setup

= Conf. backup disp.
= Envelope curve

= Keylock on

Héamta och stdnga snabbmenyn
P& driftdisplayen.

1. Hallinne Eli2s.
-~ Snabbmenyn 6ppnas.

XXX

Env. curve
@l Keylock on

Conf.backup disp r
k

zF ©
=x

2. Tryck pa &) + (¥ samtidigt.
~ Snabbmenyn sténgs och driftdisplayen visas.

Hamta menyn via snabbmenyn
1. Oppna snabbmenyn.
2. Tryck pa ) for att gé till 6nskad meny.

3. Tryck pa [E] for att bekréfta valet.
~ Vald meny dppnas.
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9.3 Meny
Parameter/undermeny Betydelse Beskrivning
Language Definierar menyspraket pa den lokala
Setup > Avancerad displayen
instéllning - Display
- LanguageExpert
- System - Display
- Language
Setup Nér véardena har stéllts in for
installationsparametrarna ar méatningen
vanligtvis helt konfigurerad.
Setup->Mappning Mappning av stérningsekon BAQ1122F -
Anvéndarinstruktioner, FMR53/
Setup->Avancerad Innehéller ytterligare undermenyer och FMR54, FOUNDATION Fieldbus
instéllning parametrar
= For en mer anpassad konfigurering av
maétningen (anpassning till speciella
matférhallanden)
= For konvertering av matvardet (skalning,
linjarisering).
= For skalning av utsignalen.
Diagnos Innehéller de viktigaste parametrarna for att
diagnostisera enhetens skick
Meny Expert Innehéller enhetens alla parametrar
I pgrgmeter Apge .kod (inklusive de som redan ﬁlnns i nagfm av de GPO1017F - Beskrivning av
skriv in 0000 ifall inga andra menyerna). Den har menyn ar ordnad
kundspecifika utefter enhetens funktionsblock enhetsparametrar, FMRSx,
. ’ FOUNDATION Fieldbus
dtkomstkoder har
faststallts.
9.4 Avaktivera skrivskydd

Om enheten &r skrivskyddad maste den forst ldsas upp; se Anvéndarinstruktioner.
BAO01122F - Anvandarinstruktioner, FMR53/FMR54, FOUNDATION Fieldbus

9.5

Stélla in menysprak

Fabriksinstéllning: engelska eller bestéllt lokalt sprak

Endress+Hauser
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XXXXXXXXX

20.50

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 0peration
/# Setup

Display language 0104-1
@ v English

Deutsch
Espaiiol
Frangais

XX

N

Display language 0104-1
3. v English

Espafiol
Francgais

4. Sprache
Deutsch

%1 Betrieb
/ Setup

A0029420

14 Exempel taget fran den lokala displayen
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9.6

Konfigurera nivamétning

l7

R
BD

Ql

100%

0%

AD016933

15 Konfigurationsparameter for nivamdtning hos vdtskor

o

Referenspunkt for mdtning
Avstand

Niva

Tomkalibrering (= nollpunkt)
Fullkalibrering (= mdtomfdng)

Setup - Enhetes tag

=~ Ange ett unikt namn fér matpunkten att identifiera enheten snabbt inom
anlaggningen.

Setup - L&ngdenhet

L= Anvénds for grundkalibrering (Tom/Full).

Setup - Typ av behallare

L~ Optimerar signalfilter fér respektive bin typer. Notera: Workbench test' avaktiverar
alla filter. Detta alternativ ska endast anvéndas fér tester.

Setup > Mediagupp
= Ange mediegrupp (Vattenhaltig: DK>4 eller Ovrig: DK>1,9)

Setup - Tomkalibrering

L= Ange tomt avstand E (avstand fran referenspunkt R till O %-nivan).Setup
- Avancerad instéllning - Niva - Tank/silo hojdIf the parametrized measuring
range (Empty calibration) differs significantly from the tank or silo height, it is
recommended to enter the tank or silo height in this parameter. Example:
Continuous level monitoring in the upper third of a tank or silo. Note: For tanks
with conical outlet, this parameter should not be changed as in this type of
applications Empty calibration' is usually not << the tank or silo height.
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10.

11.

9.7

Setup - Fullkalibrering

“ Avstand mellan miniminivan (0%) och maximal niva (100%).
Setup - Niva

~ Nuvarande maétt nivé

Setup - Avstand

- Avstédnd mellan referenspunkten fér matningen och mediets yta.
Setup - Signalkvalitet

- Visar signalkvalitet for det analyserade nivdekot.

Setup > Mappning - Bekréfta avstand

& Jamfor det avstdnd som visas med det faktiska vardet for att pabérja registrering av
en stérningsekokarta.

Setup - Avancerad instéllning - Niva - Nivdenhet
L Vailj nivdmattenheten: %, m, mm, fot, tum (fabriksinstallning: %)

Reaktionstiden pa enheten &r férinstélld utifrdn parametern Tanktyp. Avancerad
konfigurering &r méijlig att utféra i undermenyn Avancerad instéllning.

Anviandarspecifika applikationer

Foér att konfigurera parametrarna fér anvéndarspecifika program, se:
BAO1122F - Anvandarinstruktioner, FMR53/FMR54, FOUNDATION Fieldbus

Se &ven undermenyer fér Expert:
GPO1017F - Beskrivning av enhetsparametrar, FMR5x, FOUNDATION Fieldbus
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