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1 Wichtige Hinweise zum Dokument

1.1 Funkcia dokumentu

Tieto Navody na pouZivanie obsahuju vietky informacie, ktoré sa vyZaduju v réznych
fazach Zivotného cyklu zariadenia: od identifikacie vyrobku, kontroly po dodani

a skladovania, cez montdz, pripojenie, prevadzku a uvedenie do prevadzky, aZ po rieSenie
problémov, udrZzbu a likvidaciu.

1.2 Symboly

1.2.1  Bezpecnostné symboly

Symbol Vyznam

_ NEBEZPECENSTVO!
I\ |2 2] 574 o (@ 3\ SY Y0 ento symbol vas upozoriiuje na nebezpecnu situaciu. Ak sa tejto situécii nevyhnete,

déjde k vdZznemu alebo smrtelnému zraneniu.

VYSTRAHA!
A\ VAROVANIE | Tento symbol vas upozoriiuje na nebezpecnu situaciu. Ak sa tejto situdcii nevyhnete,
moze dojst k vaznemu alebo smrtelnému zraneniu.

UPOZORNENIE!
A\ UPOZORNENIE | Tento symbol vas upozortiuje na nebezpeénd situdciu. Ak sa tejto situdcie nevyhnete,
moZze dojst k mensim alebo strednym zraneniam.

] POZNAMKA!
OZNAMENIE Tento symbol obsahuje informacie o postupoch a inych skuto¢nostiach, ktoré nevedu

k zraneniu osob.

1.2.2  Elektrické symboly

Symbol Vyznam
ey Jednosmerny prud
~ Striedavy prud
~ Jednosmerny prud a striedavy prud
_L_ Pripojenie uzemnenia

Uzemneny konektor, ktory je, pokial ide o prevadzkovatela, uzemneny cez uzemnovaci
systém.

Ochranné uzemnenie (PE)
Konektor, ktory musi byt pripojeny k zemi pred vytvorenim akychkolvek inych
pripojeni.

®

Uzemiiovanie konektory su umiestnené vo vnutri aj mimo zariadenia:

= Vnutorny uzemiovaci konektor: Pripaja ochrannu zem k sietovému napdjaniu.

= Vonkajsi uzemnovaci konektor: Pripaja zariadenie k uzemrovaciemu systému
prevadzky.

Endress+Hauser 5
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1.2.3  Symboly naradia

Symbol | Vyznam

0 @ Torx skrutkovac

A0013442

0 ﬁ Plochy skrutkovac

A0011220

:} % KriZovy skrutkovaé

A0011219

O é Inbusovy klu¢

A0011221

g Sesthranny kli¢

A0011222

1.2.4  Symboly pre urcité typy informacii

Symbol Vyznam

Povolené

Postupy, procesy alebo akcie, ktoré su povolené.

Preferované
Postupy, procesy alebo akcie, ktoré su preferované.

Zakazané
Postupy, procesy alebo akcie, ktoré su zakazané.

Rada
Indikuje dalsie informécie.

Odkaz na dokumentaciu.

Odkaz na stranku.

Odkaz na grafiku.

vE B E @ e

Upozornenie alebo individualny krok, ktory treba dodrzat.

Séria krokov.

=
=
w

Vysledok kroku.

Ik

Pomoc v pripade problému.

<O Vizualna kontrola.

1.2.5 Symboly v grafike

Symbol Vyznam
1,2,3.. Cisla poloziek
1,2,3.. Séria krokov
AB,C, ... Pohlady

A-A, B-B, C-C, ... Casti

6 Endress+Hauser
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Symbol Vyznam

A Nebezpeéna oblast

Oznactuje nebezpecnu oblast.

& Bezpeéné miesto (oblast, ktora nie je nebezpeéna)

Oznactuje oblast, ktora nie je nebezpecna.

1.2.6  Symboly na zariadeni

Symbol Vyznam

A-0

Bezpecnostné instrukcie
DodrZujte bezpe¢nostné pokyny obsiahnuté v prislusnych Navodoch na pouZivanie.

= Tepelna odolnost pripojovacich kablov

Specifikuje minimalnu hodnotu teplotného odporu pripojovacich kablov.

1.3 Dodatocna dokumentacia

Dokument

Uéel a obsah dokumentu

Technicka informécia
TI01040F (FMR51, FMR52)

Pomdcka na pldnovanie vasho zariadenia

Dokument obsahuje vSetky technické udaje o zariadeni a poskytuje
prehlad o prislugenstve a inych vyrobkoch, ktoré si méZete objednat pre
zariadenie.

Struény navod na pouZivanie
KAO01100F (FMR51/FMR52,
HART)

Sprievodca, ktory vas rychlo dostane na 1. nameranu hodnotu
Stru¢ny navod na pouZivanie obsahuje vSetky déleZité informacie od
kontroly po dodani, az po prvého uvedenia do prevadzky.

Opis parametrov zariadenia
GP01014F (FMR5x, HART)

Odkaz na vaSe parametre

Dokument poskytuje podrobné vysvetlenie jednotlivych parametrov
v prevadzkovom menu. Opis je uréeny pre tych, ktori pracuji so
zariadenim pocas celého Zivotného cyklu a vykonavaju Specifické
konfiguracie.

Osobitna dokumentécia
SD01087F

Funkény bezpeénostny navod
Dokument je si¢astou Navodu na pouZzivanie a sluzi ako referencia pre
parametre a pozndmKy Specifické pre aplikéciu.

Osobitna dokumentécia
SD01870F

Navod na overenie srdcového rytmu a monitorovanie srdcového
rytmu

Dokument obsahuje opisy dal$ich parametrov a technickych udajov, ktoré
su k dispozicii s aplikaénymi bali¢kami overenia srdcového rytmu

a monitorovania srdcového rytmu.

dokumente:

Prehlad o rozsahu suvisiacej technickej dokumentdacie najdete v nasledujucom

s W@M Device Viewer : Zadajte sériové €islo z typového Stitku
(www.endress.com/deviceviewer)

= Obsluznd aplikdcia Endress+Hauser: Zadajte sériové ¢islo z typového Stitku alebo
oskenujte 2-D maticovy kdd (QR kéd) na typovom Stitku.



http://www.endress.com/deviceviewer
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1.4 Vyrazy a skratky

Vyrazy/skratky Vysvetlenie

BA Typ dokumentu ,Navod na pouZzivanie®

KA Typ dokumentu ,Stru¢ny navod na pouZivanie®

TI Typ dokumentu ,Technické informécie*

SD Typ dokumentu ,Specidlna dokumentécia“

XA Typ dokumentu ,Bezpecnostné instrukcie®

PN Menovity tlak

MWP Maximéalny pracovny tlak
MWP méZete ndjst aj na typovom §titku.

ToF Cas letu

FieldCare Skalovatelny softvérovy nastroj na konfiguraciu zariadeni a integrované riesenia spravy
vybavenia prevadzky

DeviceCare Univerzalny konfiguracny softvér pre Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus a polné Ethernet zariadenia

DTM Sprévca typov zariadeni

DD Opis zariadenia pre komunikaény protokol HART

€, (hodnota DC) Relativna dielektricka konstanta

Prevadzkovy nastroj | Vyraz , prevadzkovy nastroj” sa pouZiva namiesto nasledujuceho opera¢ného softvéru:

= FieldCare / DeviceCare, na prevadzku cez HART a PC komunikéciu

= SmartBlue (aplikdcia) na ovladanie pomocou smartfénu alebo tabletu s operaénym
systémom Androidom alebo iOS.

BD Blokovacia vzdialenost; v BD nie st analyzované Ziadne signaly.
PLC Programovatelny logicky ovladac

CDI Spoloéné datové rozhranie

PFS Stav frekvencie impulzov (spinany vystup)

8 Endress+Hauser
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1.5 Registrované ochranné znamky

HART®

Registrovana ochranna znamka skupiny FieldComm, Austin, USA

Bluetooth®

Znacka a logé Bluetooth® su registrované ochranné znamky vo vlastnictve spolo¢nosti
Bluetooth SIG, Inc. a akékolvek pouZivanie tychto znaciek spolo¢nostou Endress+Hauser je
na zaklade licencie. Ostatné ochranné zndmky a obchodné nazvy su zndmky a nazvy
prisludnych vlastnikov.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone a iPod touch su ochranné zndmky spolo¢nosti Apple Inc.,

registrované v USA a inych krajinach. SluZzba App Store je znacka sluZby spolo¢nosti Apple
Inc.

Android®
Android, Google Play a logo Google Play su ochranné znamky spolo¢nosti Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Registrované ochranna zndmka spolo¢nosti DuPont Performance Elastomers L.L.C,,
Wilmington, USA

TEFLON®
Registrovana ochranna znamka spolo¢nosti E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington,
USA

TRI CLAMP®
Registrovana ochranna znamka spolo¢nosti Alfa Laval Inc., Kenosha, USA



Zakladné bezpecnostné instrukcie Micropilot FMR51, FMR52 HART

10

2 Zakladné bezpecnostné inStrukcie

2.1 Poziadavky na personal

Personal vykonavajuci instalaciu, uvddzanie do prevadzky, diagnostiku a udrzbu musi

spihat nasledujtce poziadavky:

» Vyskoleni a kvalifikovani §pecialisti musia mat pre tuto konkrétnu funkciu a ulohu
prislusnu kvalifikaciu.

» Autorizovani majitelom/obsluhou prevadzky.

Zoznamte sa s federdlnymi/narodnymi predpismi.

» Skor ako zaCnete pracovat, precitajte si pokyny v navode a dodato¢nej dokumentécii,
ako aj certifikaty (v zavislosti od aplikécie).

» Postupujte podla pokynov a dodrZte zakladné podmienky.

v

Obsluzny personal musi spiiiat nasledujice poziadavky:
» Je inStruovany a opravneny podla poZiadaviek tlohy majitelom/obsluhou prevadzky.
» Postupujte podla pokynov v tomto navode.

2.2 Ucel pouzitia

Aplikacia a merané materialy

Meracie zariadenie opisané v tomto navode na pouZivanie je urené na plynulé,
bezkontaktné meranie hladiny kvapalin, past a kalov. Zariadenie méZe byt tieZ volne
namontované mimo uzavretych kovovych nadob (napr. nad nadrzami, otvorenymi kanalmi
alebo otvorenymi skladkami) kvoli svojej pracovnej frekvencii priblizne 26 GHz,
maximalnemu vyZarovanému impulznému vykonu 5.7 mW a priemernému vykonu

0.015 mW (pre verziu s pokrocilou dynamikou: maximélny impulzny vykon: 23.3 mW;
priemerny vykon: 0.076 mW). Prevadzka je uplne neskodné voci ludom a zvieratam.

Pri dodrZiavani limitnych hodnét Specifikovanych v, Technickych udajoch®, uvedenych

v Navode na pouZivanie a dodato¢nej dokumentacii, sa meracie zariadenie méze pouzivat

len pre nasledujice merania:

» Namerané procesné premenné: uroven, vzdialenost, intenzita signalu

» Vypocitané procesné premenné: Objem alebo hmotnost v Iubovolne tvarovanych
nadobéch; prud pretekajtci cez meracie hradze alebo Zl'aby (vypocitané z hladiny
pomocou funkcie linearizacie)

Aby sa zaistilo, Ze meracie zariadenie zostane pocas prevadzky v dobrom stave:

» Pouzivajte meracie zariadenie len na merané materialy, voci ktorym sui materialy
s vlhkym procesom primerane odolné.

» DodrZujte limitné hodnoty v ¢asti , Technické udaje”.

Nespravne pouzitie
Vyrobca nie je zodpovedny za $kody sp6sobené nespravnym pouzitim alebo pouzitim, ktoré
nie je odporucené.

Overenie hrani¢nych pripadov:

» V pripade $pecialnych meranych materialov a Cistiacich prostriedkov vam spolo¢nost
Endress+Hauser rada poskytne pomoc pri overovani odolnosti namocenych materialov
vodi korozii, ale neposkytne Ziadnu zaruku ani neprijme zodpovednost.

Zvyskové riziko

Kryt elektroniky a jeho zabudované komponenty, ako je zobrazovaci modul, hlavny
elektronicky modul a I/0 elektronicky modul, sa mézu pocas prevadzky zohriat na 80 °C
(176 °F) prenosom tepla z procesu, ako aj rozptylenim energie v elektronike. Pocas
prevadzky méze snimaé dosiahnut teplotu blizku teplote meraného materialu.

Nebezpecenstvo popélenia spdsobené zahriatymi povrchmi!
» Pri vysokych vyrobnych teplotach: Aby ste predisli popalenindm, namontujte ochranu
proti kontaktu.

Endress+Hauser
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2.3 Bezpecnost na pracovisku

Pri praci na zariadenim a so zariadenim:
» PouZivajte osobné ochranné prostriedky podla federalnych/narodnych predpisov.

2.4 Prevadzkova bezpecnost

Nebezpecenstvo poranenia.

» Zariadenie pouZivajte iba v sprdvnom technickom stave a v stave zabezpefenom proti
vypadku.

» Obsluha je zodpovedna za bezporuchovu prevadzku zariadenia.

Konverzie zariadenia

Neschvélené tpravy zariadenia nie si povolené a mézu viest k nepredvidatelnym
nebezpecenstvam.
» Ak st napriek tomu potrebné tipravy, obrétte sa na vyrobcu.

Oprava

Na zaistenie nepretrzitej prevadzkovej bezpecnosti a spolahlivosti

» Opravy zariadenia vykonajte len vtedy, ak su vyslovne povolené.

» DodrZujte federdlne/narodné predpisy tykajuce sa oprav elektrického zariadenia.
» PouZivajte origindlne nahradné diely a prisluSenstvo len od vyrobcu.

Nebezpecna oblast

Na eliminovanie nebezpecenstva pre osoby alebo zariadenie, ked' sa zariadenie pouZiva

v nebezpe¢nom priestore (napr. ochrana pred vybuchom, bezpe¢nost tlakovych nadob):

» Na zaklade typového &titku skontrolujte, ¢i je objednané zariadenie povolené pouZivat
na zamyslané pouZitie v oblasti s nebezpecenstvom vybuchu.

» DodrZujte Specifikacie uvedené v samostatnej doplnkovej dokumentécii, ktoréa je
neoddelitelnou stucastou tohto navodu.

2.5 Bezpecénost vyrobku

Toto meracie zariadenie je navrhnuté v stilade s dobrou technickou praxou s cielom spifat
najnovsie bezpecnostné poziadavky. Bolo testované a opustilo vyrobnu tovaren v stave,
v ktorom je bezpecné. Splha v§eobecné bezpecnostné normy a zdkonné poziadavky.

OZNAMENIE

Strata stupina ochrany otvorenim zariadenia vo vlhkom prostredi
» Ak je zariadenie otvorené vo vlhkom prostredi, stupeni ochrany uvedeny na typovom
§titku uz nie je platny. To moZe tieZ narusit bezpeénu prevadzku zariadenia.

2.5.1 Oznacenie CE

Meraci systém spiiia zakonné poziadavky platnych smernic ES. Tieto st uvedené
v prislusnom vyhlédseni o zhode ES spolu s uplatnenymi normami.

Spolo¢nost Endress+Hauser potvrdzuje tispesné testovanie zariadenia umiestnenim
oznacenia CE.

2.5.2  Sulad EAC

Meraci systém spiiia zakonné poziadavky platnych smernic EAC. Tieto st uvedené
v prislusnom vyhlédseni o zhode EAC spolu s uplatnenymi normami.

Spolo¢nost Endress+Hauser potvrdzuje tispesné testovanie zariadenia umiestnenim
oznacenia EAC.
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Zakladné bezpecnostné instrukcie Micropilot FMR51, FMR52 HART

2.6 Bezpecnostné instrukcie (XA)

V zavislosti od schvalenia sa k zariadeniu dodavaju nasledujice bezpe¢nostné pokyny (XA).
Su neoddelitel'nou sucastou Néavodu na pouzivanie.

Funkcia | Schvalenie Dostupné pre Funkcia 020 ,Napajanie, vystup“
010 AY B? c? E*/G") KO/L7
BA ATEX:II 1 GExialICT6-T1 Ga = FMR51 XA00677F XAQ00677F XA00677F XA00685F -
= FMR52
BB ATEX:111/2 GExialIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XAD0677F | XA00677F |XA00677F | XAO0685F |-
= FMR52
BC ATEX:111/2 GExd [ia] [IC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XAO0680F | XAOO680F | XAO0680F | XA00688F | XA00680F
= FMR52
BD ATEX:111/2/3 G Ex ic |ia Ga| IIC T6-T1 = FMR51 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
Ga/Gb/Gc = FMR52
BG ATEX:II 3 GExnAIICT6-T1 Gc = FMR51 XA00679F XA00679F XA00679F XA00687F XA00679F
= FMR52
BH ATEX: I 3 GExiclICT6-T1 Gc = FMR51 XA00679F XA00679F XA00679F XA00687F XA00679F
= FMR52
BL ATEX:111/2/3 G Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 = FMR51 XA00678F XAO00678F XA00678F XA00686F XA00678F
Ga/Gb/Gc = FMR52
B2 ATEX:111/2 GExialIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XAD0683F | XAO0683F |XA00683F |XA00691F |-
ATEX:11 1/2 D Ex ia IlIC Txx °C Da/Db = FMR52
B3 ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XA00684F XA00684F XA00684F XA00692F XA00684F
ATEX:1I 1/2 D Ex ta IlIC Txx °C Da/Db = FMR52
B4 ATEX:I1 1/2 GExia lIC T6-T1 Ga/Gb s FMR51 XAO0681F XAO00681F XAO00681F XA00689F -
ATEX:111/2 GExd [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR52
CD CSA C/US DIP CLILII Div. 1 Sk. E-G FMR51 XA01113F XA01113F XAO1113F XAO01115F XA01113F
C2 CSA C/US IS CLLILII Div. 1 Sk. A-G, NICL.1 = FMR51 XA01112F |XAO1112F |XAO01112F |XAO1114F |-
Div. 2, Ex ia = FMR52
C3 CSA C/US XP CLLILII Div. 1 Sk. A-G,NICL.1 | = FMR51 XA01113F |XAO1113F |XAO01113F |XAO01115F |XAO01113F
Div. 2, Exd = FMR52
FB FM S CLLILII Div. 1 Sk. A-G, AEx ia, NI CL.1 s FMR51 XAO01116F XAO01116F XA01116F XAO01118F -
Div. 2 = FMR52
FD FM XP CLLILII Div. 1 Sk. A-G, AExd, NICL.1 | = FMR51 XA01117F XA01117F XAO1117F XAO01119F XA01117F
Div. 2 = FMR52
FE FM DIP CLILII Div. 1 Sk. E-G FMR51 XAO01117F XAO1117F XAO1117F XAO01119F XA01117F
1A [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga = FMR51 XA00677F XA00677F XA00677F XA00685F -
= FMR52
IB [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb s FMR51 XA00677F XA00677F XA00677F XAO0685F -
= FMR52
IC [ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XA00680F XA00680F XA00680F XA00688F XA00680F
= FMR52
ID [ECEx: Ex ic |ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR51 XAO0678F | XAO0678F | XA00678F | XADO686F | XA00678F
= FMR52
IG [ECEx: ExnA IIC T6-T1 Gc = FMR51 XA00679F XA00679F XA00679F XA00687F XA00679F
= FMR52
IH [ECEx: Ex ic IIC T6-T1 Ge = FMR51 XA00679F | XAO0679F | XA00679F | XA00687F |XA00679F
= FMR52
IL [ECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR51 XA00678F XA00678F XA00678F XA00686F XA00678F
= FMR52
12 [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb s FMR51 XA00683F XAO00683F XA00683F XAO0691F -
[ECEx: Ex ia IIIC Txx °C Da/Db = FMR52

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART

Zakladné bezpecnostné instrukcie

Funkcia | Schvalenie Dostupné pre Funkcia 020 ,Napajanie, vystup“
010 AY B c? EY/G®) KL
3 IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XAQ0684F | XAO0684F | XAO0684F | XA00692F | XAOO684F
IEXEx: Ex ta IlIC Txx °C Da/Db = FMR52
4 IECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR51 XAQ0681F | XAO0681F |XAO0681F |XAQ0689F |-
IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR52
JA JPN Ex d ia IIC T4 Ga/Gb = FMR51 XA01716F | XAO1716F |- - -
= FMR52
JC JPN Ex d [ia] IIC T4 Ga/Gb = FMR51 XA01717F | XAO1717F |- - -
= FMR52
JD JPN Ex d [ia] IIC T1 Ga/Gb FMR51 XA01717F | XAO1717F |- - -
JE JPN Ex d [ia] IIC T2 Ga/Gb FMR51 XA01717F | XAO1717F
JF JPN Ex d [ia] IIC T3 Ga/Gb FMR52 XA01717F | XAO1717F |- - -
KA KC ExiaIIC T6 Ga = FMR51 XA01045F | XAO1045F |XAO01045F |XA01047F |-
= FMR52
KB KC Ex ia lIC T6 Ga/Gb = FMR51 XAO01045F | XAO1045F | XAO1045F |XA01047F |-
= FMR52
KC KC Ex d[ia] IIC T6 = FMR51 XAO01046F | XAO01046F |XA01046F |XA01048F |XA01046F
= FMR52
MA INMETRO: Ex ia IIC T6 Ga = FMR51 XA01286F | XA01287F |XA01288F |XA01296F |-
= FMR52
MC INMETRO: Ex dlia] IIC T6 Ga/Gb = FMR51 XA01292F | XA01292F |XA01293F |XAO01298F |XAO01294F
= FMR52
MH INMETRO: Ex ic IIC T6 Gc = FMR51 XA01289F | XAO01290F |XAO01291F |XA01297F |-
= FMR52
NA NEPSI Ex ia IIC T6 Ga = FMR51 XA01199F | XAO1199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR52
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb = FMR51 XAO01199F | XAO01199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR52
NC NEPSI Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb = FMR51 XA01202F | XAO01202F |XA01202F |XAO01211F |XAO01202F
= FMR52
NG NEPSI Ex nA 11 T6 Gc = FMR51 XA01201F | XAO01201F |XAO01201F |XAO01210F |XAO01201F
= FMR52
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc = FMR51 XA01201F | XAO01201F |XAO01201F |XAO01210F |XAO1201F
= FMR52
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, ExiaD 20/21 T85... | # FMR51 XA01205F | XAO1205F |XAO01205F |XA01214F |-
90 oC = FMR52
N3 NEPSI Ex d|ia] IIC T6 Ga/Gb, DIP A20/21 = FMR51 XA01206F | XAO01206F |XA01206F |XAO01215F |XAO01206F
T85...90 oCIP66 = FMR52
8A FM/CSA IS+XP CLLILII Div. 1 Sk. A-G = FMR51 = XAQ01112F | = XAO1112F | = XAO1112F | « XAQ1114F | -
= FMR52 = XA01113F | = XAO1113F | »# XAO1113F | # XA01115F
= XAQ01116F | = XAO1116F | # XAO1116F | =« XA01118F
= XAQ01117F | = XAO1117F | = XAO1117F | =« XAQ01119F

N Oy Ul WN

2-vodicové, 4 - 20 mA HART

2-vodicové, 4 — 20 mA HART, vystup spinaca
2-vodi¢ové, 4 - 20 HART, 4 - 20 mA

2-vodic¢ové; FOUNDATION Fieldbus, vystup spinaca
2-vodicové; PROFIBUS PA, vystup spinaca
4-vodicové 90 — 253 V AC; 4 - 20 mA HART
4-vodicové 10,4 - 48 V DC; 4 - 20 mA HART

Endress+Hauser

Pri certifikovanych zariadeniach st na typovom Stitku uvedené prislu§né bezpe¢nostné
pokyny (XA).
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Z&kladné bezpec¢nostné instrukcie

Micropilot FMR51, FMR52 HART

Ak je zariadenie pripravené pre vzdialeny displej FHX50 (Struktdra vyrobku: funkcia 030:
zobrazenie, obsluha, moZnost L alebo M), Oznacenie Ex niektorych certifikatov sa meni

podla nasledujucej tabulky *:

Funkcia 010 Funkcia 030 (,,Zobrazenie, Oznacenie Ex

(,Schvalenie“) obsluha*)

BG L, M alebo N ATEX II 3G Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

BH L, M alebo N ATEX1I 3G Ex ic |ia Ga] IIC T6-T1 Gc

B3 L, M alebo N ATEX I 1/2G Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
ATEX II 1/2D Ex ta |ia Db]| IIIC Txx °C Da/Db

IG L, M alebo N IECEx Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Gc

IH L, M alebo N IECEx Ex ic |ia Ga] IIC T6-T1 Gc

13 L, M alebo N IECEx Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
IECEx Ex ta [ia Db] IIIC Txx °C Da/Db

MH L, M alebo N Exic [ia Ga| IIC T6 Gc

NG L, M alebo N NEPSI Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

NH L, M alebo N NEPSI Ex ic [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

N3 L, M alebo N NEPSI Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb, DIP A20/21 [ia D| TA,
Txx °C IP6X

1)

14

Oznacenie certifikatov, ktoré nie st uvedené v tejto tabulke, nie je ovplyvnené modelom FHX50
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Micropilot FMR51, FMR52 HART

Opis vyrobku

Opis vyrobku

3.1 Dizajn vyrobku
3.1.1  Micropilot FMR51
A0016818
1 Dizajn Micropilot FMR51 (26 GHz)
1 Kryt elektroniky
2 Procesné pripojenie (zdvit)
3 Lievikovd anténa
4 Priruba
5 PrediZenie antény

3.1.2

Micropilot FMR52

4"

®

Vi W N =

Endress+Hauser

2

A0016788
Dizajn Micropilot FMR52 (26 GHz)

Kryt elektroniky

Procesné pripojenie Tri-Clamp
Mliekarenskd spojka

PTFE opldstenie

Priruba

15



Opis vyrobku

Micropilot FMR51, FMR52 HART

16

3.1.3  Kryt elektroniky

00

&3]

W 0O NN WN =

3 Dizajn krytu elektroniky

Kryt priestoru elektroniky

Modul displeja

Hlavny elektronicky modul

Kdablové priechodky (1 alebo 2, v zdvislosti od verzie pristroja)
Typovy Stitok

I/0 elektronicky modul

Konektory (pripojitelné pruzinové svorky)

Kryt priestoru pripdjania

Uzemriovaci termindl

A0012422
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Micropilot FMR51, FMR52 HART Kontrola po dodani a identifikécia vyrobku

Endress+Hauser

4 Kontrola po dodani a identifikacia vyrobku

4.1 Kontrola po dodani

Po prijati tovaru skontrolujte nasledujuce body:

® Su kody objednéavky na dodacom liste a Stitku produktu totoZné?

® Je dodany tovar neposkodeny?

= Vykonajte porovnanie udajov na typovom Stitku s objednavkovymi informéciami
v dodacom liste?

= Je pritomny DVD disk s operaénym nastrojom?
Ak je to potrebné (pozrite typovy $titok): Su pritomné bezpecnostné pokyny (XA)?

ﬂ Ak nie je splnena jedna z tychto podmienok, obrétte sa na svoje centrum predaja
Endress+Hauser.

4.2 Identifikacia vyrobku

Na identifikaciu meracieho zariadenia su k dispozicii nasledujuce moZnosti:

= Specifikacie z typového $titku

= RozSireny kdéd objednavky s rozpisom funkcii zariadenia na dodacom liste

= Zadajte sériové ¢isla z typovych Stitkov do vyhladavaca W@M Device Viewer
( www.endress.com/deviceviewer ): Zobrazia sa vSetky informéacie o meracom zariadeni.

= Zadajte sériové ¢islo z menoviek do aplikacie Endress+Hauser Operations alebo oskenujte
2-D maticovy kéd (QR kod) na typovom §titku pomocou aplikacie Endress+Hauser
Operations: Pre meracie zariadenie sa zobrazia vSetky informacie.

Prehlad o rozsahu suvisiacej technickej dokumentdacie najdete v nasledujicom dokumente:

s W@M Device Viewer : Zadajte sériové ¢islo z typového Stitku
(www.endress.com/deviceviewer)

® Obsluznd aplikdcia Endress+Hauser: Zadajte sériové ¢islo z typového Stitku alebo
oskenujte 2-D maticovy kdd (QR kod) na typovom Stitku.

17


http://www.endress.com/deviceviewer
http://www.endress.com/deviceviewer

Kontrola po dodani a identifikécia vyrobku

Micropilot FMR51, FMR52 HART

4.2.1  Typovy Stitok

92 (3.62)

1

Endress+Hauser {£Z1]

Order code:

10

E O8]

Ser. no.:
Ext. ord. cd.: 5 8

g 26
2 25
T, max = 24

Glil 23
Ta: 22
Mat.:

MWP:" 6
IN= 7

21

47 (1.85)

20

FW: 18 DevRev. 16

N\ -1

11

19 17

13 x
Date:

_ if modification
see sep. label Patents %[E 12

14

mm (in)

i3]
IS

Typovy Stitok Micropilot

Ndzov zariadenia

Adresa vyrobcu

Kod objedndvky

Sérioveé ¢islo (S. ¢.)

Rozsireny kéd objednavky (Ext. ord. cd.)

Procesny tlak

Dizka antény (len pre EMR51 s predizenim antény)
Symbol certifikdtu

Certifikdt a prislusné tdaje o schvdleni

Stuperi ochrany: napr. IP, NEMA

W 0O NV WN =

Kod matrice tidajov
Znacka modifikdcie
Ddtum vyroby: rok-mesiac
Teplotny odpor kdbla
Revizia zariadenia

Verzia firmvéru (FW)
Oznacenie CE, C-Tick

Materidl, ktory je v kontakte s procesom
Pripustnd teplota okolia (T,)

Rozmer zdvitu kdblovych vyvodiek
Maximdlna procesnd teplota

Signdlne vystupy

Prevddzkové napdtie

Cislo dokumentu bezpecnostnych pokynov: napr. XA, ZD, ZE

Profibus PA: Verzia profilu; FOUNDATION Fieldbus: ID zariadenia

objednavky viak mozZete zobrazit v prevadzkovom menu zariadenia:

parameterExtended order code 1 az 3

18

AD019444

Dalsie informdcie o verzii zariadenia (certifikdty, schvdlenia, komunikdcia): napr. SIL, PROFIBUS

Na typovom §titku méZe byt uvedenych len 33 ¢islic rozsireného kodu objednavky. Ak
rozSireny kéd objednavky prekroci 33 €islic, zvySok sa nezobrazi. Uplny rozsireny kod

Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART Skladovanie, preprava

Endress+Hauser

5 Skladovanie, preprava

5.1 Podmienky skladovania

= Pripustna skladovacia teplota: -40 az +80 °C (-40 az+176 °F)
= PouZivajte originalny obal.

5.2 Dopravte vyrobok k meracieho bodu

Kryt alebo lievikova anténa sa mézu poskodit alebo odtrhnit.

Nebezpecenstvo poranenia!

» Dopravte meracie zariadenie na miesto merania v jeho pévodnom obale alebo na
procesnom pripojeni.

» Nezakladajte zdvihacie zariadenia (zdvihacie remene, zdvihacie oka atd') o kryt ani
lievikovt anténu, ale o procesné pripojenie. Aby ste zabranili neimyselnému
nakloneniu, berte do uvahy tazisko zariadenia.

» DodrZiavajte bezpe¢nostné pokyny a podmienky prepravy pre zariadenia nad 18 kg
(39,6 libier) (IEC61010).

(.

W

)/

b
VY
S =

A0016875
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In3talécia Micropilot FMR51, FMR52 HART

6 InStalacia

6.1 Podmienky inStalacie

6.1.1 Montazna poloha

k vonkajSiemu okraju dyzy: ~ 1/6
priemeru nadrZe.
Napriek tomu by sa zariadenie nemalo
instalovat k stene nadrze bliZ3ie ako
15 cm (5.91 in).
= Nie v strede (2), pretoZe interferencia
moze spdsobit stratu signalu.
= Nie je nad plniacim prudom (3).
A = Odporuca sa ochranny kryt proti
poveternostnym vplyvom (1), aby sa
zariadenie chranilo pred priamym
slne¢nym Ziarenim alebo dazdom.

= Odporucana vzdialenost A od steny
2 3

1

|

{

AD016882
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Micropilot FMR51, FMR52 HART Instalacia

6.1.2 InsStalacie nadob

Vyhnite sa instalacii (bodové spinace
urovne, snimace teploty, podpery, vakuové
kruzky, vykurovacie cievky, priecky atd'.)
vnutri signéalneho Ziarenia. Zoberte do
uvahy uhol vyZarovania > B 23.

A0018944

6.1.3  Redukcia interferencnych ech

Kovové sietky namontované pod uhlom
roz§iruju radarovy signél a mdzu preto
redukovat interferencné echa.

A0016890
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InStalacia

Micropilot FMR51, FMR52 HART

22

6.1.4  Meranie v plastovej nadobe

Ak je vonkajSia stena nadoby vyrobena z nevodivého materidlu (napr. GRP), mikroviny sa
mozu odraZat aj z interferujucich zariadeni mimo nadoby (napr. kovové riry (1), rebriky
(2), rodty (3), ...). Preto by v signdlnom Ziareni nemali byt pritomné Ziadne takéto rudiace
instalacie. Ohladom dalsich informacii kontaktujte spolo¢nost Endress+Hauser.

A0017123

6.1.5 MozZnosti optimalizacie

= Velkost antény
Cim v4dsia je anténa, tym mensi je uhol vyZarovania a a je pritomnych menej
interferenénych ech > B 23.
= Mapovanie
Meranie méZe byt optimalizované pomocou elektronického potla¢enia interferen¢nych
ech.
Podrobnosti najdete v parameterConfirm distance (- B 129).
= Zarovnanie antény
Berte do uvahy znacku na prirube alebo zavitovom pripojeni .
= Stabilizacné Sachty
Na zabranenie rusivych vplyvov > B 30 je moZné pouZit stabilizaénu Sachtu.
= Kovové sietky namontované pod uhlom
Roz8iruju radarové signaly a preto mozu redukovat interferencéné echa.
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Micropilot FMR51, FMR52 HART Instalacia

6.1.6  Uhol vyZarovania

A0016891

5 Vztah medzi uhlom vyZarovania a, vzdialenostou D a priemerom $irky vyZarovania W

Uhol vyzarovania je definovany ako uhol a, pri ktorom hustota energie radarovych vin
dosahuje polovicu hodnoty maximalnej hustoty energie (Sirka 3 dB). Mikrovlny su tiez
vyZarované mimo signalneho vyZarovania a mézu sa odrazat od rusivych instalacii.

Priemer vyZarovania W ako funkcia uhla vyZarovania a a meracej vzdialenosti D:

Endress+Hauser

FMR51
Velkost antény 40 mm (1% in) 50 mm (2 in) 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Uhol vyZarovania 23° 18° 10° 8°
a
Meracia Priemer Sirky vyZarovania W
vzdialenost' (D)
3 m (9.8 ft) 1.22 m (4 ft) 0.95m (3.1 ft) 0.53 m (1.7 ft) 0.42 m (1.4 ft)
6m (20 ft) 2.44 m (8 ft) 1.9m (6.2 ft) 1.05m (3.4 ft) 0.84m (2.8 ft)
9m (30 ft) 3.66 m (12 ft) 2.85m (9.4 ft) 1.58 m (5.2 ft) 1.26 m (4.1 ft)
12 m (39 ft) 4.88 m (16 ft) 3.80m (12 ft) 2.1m (6.9 ft) 1.68 m (5.5 ft)
15 m (49 ft) 6.1 m (20 ft) 4.75m (16 ft) 2.63 m (8.6 ft) 2.10m (6.9 ft)
20 m (66 ft) 8.14m (27 ft) 6.34 m (21 ft) 3.50 m (11 ft) 2.80m (9.2 ft)
25m (82 ft) 10.17 m (33 ft) 7.92 m (26 ft) 437 m (14 ft) 3.50m (11 ft)
30 m (98 ft) - 9.50m (31 ft) 5.25m (17 ft) 4.20 m (14 ft)
35m (115 ft) - 11.09 m (36 ft) 6.12 m (20 ft) 4.89m (16 ft)
40m (131 ft) - 12.67 m (42 ft) 7.00 m (23 ft) 5.59 m (18 ft)
45m (148 ft) - - 7.87 m (26 ft) 6.29 m (21 ft)
60 m (197 ft) - - 10.50 m (34 ft) 8.39m (28 ft)
70m (230 ft) - - - 9.79 m (32 ft)
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FMR52
Velkost antény 50 mm (2 in) 80 mm (3 in)
Uhol vyZarovania a 18° 10°
Meracia vzdialenost (D) Priemer Sirky vyZarovania W

3 m (9.8 ft) 0.95m (3.1ft) 0.53 m (1.7 ft)
6 m (20 ft) 1.9m (6.2 ft) 1.05m (3.4 ft)
9m (30 ft) 2.85m (9.4 ft) 1.58 m (5.2 ft)
12 m (39 ft) 3.80m (12 ft) 2.1m (6.9 ft)
15 m (49 ft) 4.75m (16 ft) 2.63m (8.6 ft)
20 m (66 ft) 6.34 m (21 ft) 3.50m (11 ft)
25m (82 ft) 7.92 m (26 ft) 437 m (14 ft)
30 m (98 ft) 9.50m (31f1t) 5.25m (17 ft)
35m (115 ft) 11.09 m (36 ft) 6.12 m (20 ft)
40m (131 ft) 12.67 m (42 ft) 7.00 m (23 ft)
45 m (148 ft) 7.87 m (26 ft)
60 m (197 ft) 10.50 m (34 ft)

6.2 Meracie podmienky

= V pripade vriacich pléch, tvorenia bublin alebo tendencie penenia pouzivajte FMR53
alebo FMR54. V zavislosti od konzistencie moéze pena absorbovat mikroviny alebo ich
odrazat od povrchu peny. Meranie je mozné za urcitych podmienok. Pre FMR50, FMR51
a FMR52 sa v tychto pripadoch odportca dalsia moznost ,rozsirenej dynamiky* (funkcia
540: ,aplika¢ny balik“, moznost EM).

= V pripade naro¢ného vyvoja pary alebo kondenzatu méze byt maximalny meraci rozsah
pre FMR50, FMR51 a FMR52 zniZeny v zéavislosti od hustoty, teploty a zloZenia pary -
pomocou FMR53 alebo FMR54.

= Na meranie absorbujucich plynov, ako je amoniak NHj3 alebo niektorych fluérovanych
uhl'ovodikov. ) Prosim, pouZite Levelflex alebo Micropilot FMR54 v stabilizacnej
Sachte.

= Rozsah merania zac¢ne, ked' Ziarenie dopadne na dno nadrZe. Najma pri oblych dnach
alebo konickych vyvodoch nie je mozné zistit urovein pod tymto bodom.

= Pri aplikaciach stabiliza¢nej Sachty sa elektromagnetické viny nevyskytuju uplne mimo
trubice. Musi sa brat do uvahy, Ze v oblasti C m6Ze byt zniZzena presnost. Aby sa v tychto
pripadoch zaruéila pozadovana presnost, odporica sa umiestnit nulovy bod vo
vzdialenosti C nad koncom trubice (pozrite obrazok).

= V pripade média s nizkou dielektrickou konitantou (g, = 1.5 aZ 4) > Dno nadrze moze byt
viditelné cez médium pri nizkych urovniach (nizka vyska C). V tomto rozsahu sa ocakava
zniZena presnost. Ak to nie je prijatelné, odporicame v tychto aplikacidch umiestnit
nulovy bod vo vzdialenosti C (pozrite obrazok) nad dnom nadrze.

= V zasade je pomocou FMR51, FMR53 a FMR54 moZné merat aZ na $picku antény. Avsak
kvoli tvaham tykajicim sa koro6zie a usadzovania by sa koniec meracieho rozsahu nemal
zvolit blizsie ako A (pozrite obrazok) k $picke antény.

= Ak pouzivate FMR54 s rovinnou anténou, najmé pre média s nizkymi dielektrickymi
konstantami, koniec meracieho rozsahu by nemal byt bliz§i ako A: 1 m (3.28 ft)
k prirube.

= Najmensi mozny rozsah merania B zavisi od verzie antény (pozrite obrazok).

= Vyska nadrze by mala byt asponi H (pozrite tabulku).

2) Ovplyvnené zluceniny su napr. R134a, R227, Dymel 152a.
3) Dielektrické konstanty délezitych médii bezne pouZivanych v réznych priemyselnych odvetviach st zhrnuté v ndvode DC (CP01076F) a v aplikacii
Endress+Hauser ,DC Values App“ (k dispozicii pre Android a iOS).
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100%
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A0018872
Zariadenie A [mm (in)] B [m (ft)] C [mm (in)] H [m (ft)]
FMR51 50(1.97)
> 0.2 (0.7) 50 az 250 (1.97 az 9.84) >0.3(1.0)
FMR52 200(7.87)

6.3 Montaz obloZenych prirub

ﬂ = PouZite prirubové skrutky podla poctu prirubovych otvorov.
= Pritiahnite skrutky na poZadovany krutiaci moment (pozrite tabulku).
= Skrutky opéatovne pritiahnite po 24 hodinach alebo po prvom teplotnom cykle.
= V zavislosti od procesného tlaku a procesnej teploty skontrolujte a pravidelne

pritahujte skrutky.

ZvycCajne obloZenie priruby PTFE sluZi tieZ ako tesnenie medzi dyzou a prirubou

zariadenia.
Vel'kost priruby Pocet skrutiek Odporucany kritiaci moment [Nm]

minimalny maximalny

EN
DN50/PN16 4 45 65
DN80/PN16 8 40 55
DN100/PN16 8 40 60
DN150/PN16 8 75 115
ASME
2"/150 libier 4 40 55
3'7150 libier 4 65 95
4"/150 libier 8 45 70
6'/150 libier 8 85 125
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Vel'kost priruby Pocet skrutiek Odporucany krutiaci moment [Nm]
minimalny maximalny

JIS

10K 50A 4 40 60

10K 80A 8 25 35

10K 100A 8 35 55

10K 100A 8 75 115

6.4 InStalacia v nadobe (volny priestor)

6.4.1 Lievikova anténa (FMR51)

Zarovnanie

= Anténu zarovnajte vertikdlne k povrchom vyrobku.
Ak nie je lievikova anténa vertikalne zarovnand, maximalny rozsah moéZe byt zniZeny.
= Oznacenie na prirube (niekde medzi otvormi priruby) alebo vyénelok umoznuje
zarovnanie antény. Toto oznacenie musi byt ¢o najlepsie zarovnané so stenou nadrze.

A0018974

V zavislosti od verzie zariadenia méZe oznacenie tvorit kruh alebo dve kratke
paralelné ciary.

Montaz dyzy

Aby sa dosiahlo optimélne meranie, hrot antény by sa mal prediZit pod dyzu. V zavislosti
od velkosti antény sa to dosiahne tymito maximalnymi vySkami dyz:

Endress+Hauser
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InStalacia

6 Vyska dyzy pre lievikovi anténu (FMR51)

A0016820

Anténa V)

Maximalna vyska dyzy H,,.

BA: Lievik 40 mm/1 - 1/2"

86 mm (3.39 in)

BB: Lievik 50 mm/2"

115 mm (4.53 in)

BC: Lievik 80 mm/3"

211 mm (8.31in)

BD Lievik 100 mm/4"

282 mm (11.1in)

1) Funkcia 070 $truktury vyrobku

Podmienky pre dlhSie dyzy

Ak ma médium dobré reflexné vlastnosti, je mozné akceptovat vyssie dyzy. V tomto
pripade maximalna vyska dyzy H,,, zavisi od priemeru dyzy D:

A0023611

Priemer dyzy D

Maximalna vyska dyzy H,,.

Odportcana anténa b

40 mm (1.5 in)

100 mm (3.9 in)

BA: Lievik 40 mm/1 - 1/2"

50 mm (2 in)

150 mm (5.9 in)

BB: Lievik 50 mm/2"

80 mm (3 in)

250 mm (9.8 in)

BC: Lievik 80 mm/3"

Endress+Hauser
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Priemer dyzy D Maximalna vyska dyzy H,,,,, | Odporucand anténa b
100 mm (4 in) 500 mm (19.7 in) BD: Lievik 100 mm/4"
150 mm (6 in) 800 mm (31.5 in) BD: Lievik 100 mm/4"

1) Funkcia 070 Struktury vyrobku

ﬂ Ak sa anténa nevyskytuje pod dyzou, dodrZujte nasledujuce pokyny:
= Koniec dyzy musi byt hladky a bez ostrin. Ak je to mozné, jej hrana by mala byt
zaoblena.
= Musi sa vykonat potlacenie interferen¢ného echa.
= Ohladom aplikacii s vy$Sou dyzou ako je uvedené v tabulke kontaktujte spolo¢nost
Endress+Hauser.

ﬂ = Pri montazi do vysokych dyz je zariadenie k dispozicii vo verzii s prediZenim antény
azdo 1000 mm (39.4 in) *
= PrediZenie antény moZe v blizkom rozsahu sposobit interferenéné echa. V tomto
pripade moéZe dojst k zniZeniu maximalnej meratelnej urovne.

Zavitové pripojenie
ﬂ Pri zariadeniach so zavitovym pripojenim méZe byt pred upevnenim zariadenia
potrebné (v zavislosti od velkosti antény) odpojit lievik a potom ho znovu namontovat.

= Pritiahnite len pomocou Sesthrannej matice.
= Nastroj: 55 mm Sesthranny kli¢
= Maximalny pripustny krutiaci moment: 60 Nm (44 Ibf ft)

6.4.2  Meranie zvonku cez plastové steny (FMR50/FMR51)

= Dielektrickd konstanta média: €, > 10

= Ak je to mozné, pouzite anténu 100 mm (4 in).

= Vzdialenost od spodného okraja antény k stropu nadrZe by mala byt priblizne
100 mm (4 in).

= Ak je to mozZné, vyhnite sa montaZnym miestam, kde by mohlo déjst ku kondenzacii
alebo usadzovaniu.

= Pri vonkaj$ej montazi musi byt priestor medzi anténou a nddobou chraneny pred
prvkami.

= Ziadne potencialne reflektory (napriklad rurky) nemontujte mimo nadrz v signdlnom
Ziareni.

Vhodnd hribka stropu nddrzZe:

Prenikany materidl PE PTFE PP Perspex
DK/ g, 2.3 2.1 2.3 3.1
Optimalna hrubka D 3.8 mm (0.15 in) 4.0mm (0.16 in) 3.8 mm (0.15 in) 3.3 mm (0.13 in)

1) Dalsie mozné hodnoty hrtibky st nasobky uvedenych hodnét (napr. pre PE: 7,6 mm (0,3 in), 11,4 mm
(0,45 in)

4) Funkcia 610 ,,Namontované prisluSenstvo® Struktury vyrobku.
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6.4.3  Lievikova anténa, zarovnana montaz (FMR52)

Zarovnanie

s Anténu zarovnajte vertikalne k povrchom vyrobku.
Ak nie je lievikova anténa vertikalne zarovnand, maximalny rozsah moéZe byt zniZeny.
= Oznacenie na prirube (niekde medzi otvormi priruby) alebo vy¢nelok umoziuje
zarovnanie antény. Toto oznacenie musi byt ¢o najlepsie zarovnané so stenou nadrze.

A0018974

V zavislosti od verzie zariadenia moZe oznacenie tvorit kruh alebo dve kratke
paralelné ¢iary.

Montaz dyzy

A0016819

7 Vyska dyzy pre lievikovu anténu, zarovnand montdz (FMR52)

Anténa ! Maximalna vyika dyzy H,,
BO: Lievik 50 mm/2" 500 mm (19.7 in)
BP: Lievik 80 mm/3" 500 mm (19.7 in)

1) Funkcia 070 $truktury vyrobku

ﬂ Ohl'adom aplikacii s vy$Sou dyzou kontaktujte spolo¢nost Endress+Hauser.

= Pre priruby s PTFE obloZenim: DodrZiavajte pokyny tykajuce sa montéaZe obloZenych
prirub > B 25.

= Zvycajne obloZenie priruby PTFE sluZi tieZ ako tesnenie medzi dyzou a prirubou
zariadenia.
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6.5 InStalacia stabilizacnej Sachty

AD016841

8  Instaldcia stabilizacnej Sachty

1 Oznacenie zarovnania antény

= Pre lievikovu anténu: Zarovnajte oznacenie smerom k draZkam na stabiliza¢nej Sachte.

= Merania je moZné bez problémov vykonavat cez otvoreny gul'ovy ventil s plnym vyvrtom.

= Po montazi sa méze kryt otocit o 350° tak, aby sa ulahéil pristup k displeju a priestoru
svorkovnice > B 34.

6.5.1 Odporucania pre stabilizaénu Sachtu

= Kov (bez smaltovanej vrstvy; plast na poZiadanie).

= KonsStantny priemer.

= Priemer stabiliza¢nej Sachty nie je vacsi ako priemer antény.

= Rozdiel priemeru medzi lievikovou anténou a vnutornym priemerom stabilizacnej Sachty
je ¢o najmensi.

= Zvaraci Sev je ¢o najjemnejsi a na tej istej osi ako drazky.

= Posun (offset) draZzok 180° (nie 90°).

= Sirka drazky alebo priemer otvorov je max. 1/10 priemeru potrubia, bez ostrych hran.
DiZka a ich pocet nema vplyv na meranie.

= Zvolte si lievikovu anténu ktora je ¢o najvacsia. Pri strednych velkostiach (napr.
180 mm (7 in)) si zvolte dalSiu vacsiu anténu a prisposobte ju mechanicky (pre lievikové
antény)

= Pri kazdom prechode (t. j. pri pouziti gulového ventilu alebo zmrstovacich potrubnych
segmentov) by medzera nemala presahovat 1 mm (0.04 in).

= Stabilizacna $achta musi byt vo vnutri hladka (priemerna nerovnost R, <
6.3 pm (248 yin)). PouZite extrudované alebo paralelne zvarané kovové potrubie.
PrediZenie potrubia je mozné pomocou zvaranych prirub alebo potrubnych objimok.
Priruba a potrubie musia byt spravne zarovnané dovntitra.

= Nezvarajte cez stenu potrubia. Vnutorna strana stabiliza¢nej achty musi zostat hladka.
V pripade neumyselného zvarania potrubia musi byt zvarany Sev a akékolvek nerovnosti
na vnutornej strane starostlivo odstranené a vyhladené. V opa¢nom pripade sa budu
generovat intenzivne interferen¢né echa a vzniknu podmienky sa usadzanie materialov.

= Pri mengich menovitych Sirkach musia byt priruby na potrubi privarené tak, aby
umoznovali sprdvnu orientdciu (znacka zarovnand na $trbiny).
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6.5.2  Priklady konstrukcie stabiliza¢nych Sacht

A B A-A
O O
@] O
(@) (@)
0,0
"
C
i ’
’g 4—]
oot v
' o)
o 100%
100% i
s o
/4 \ U
& —' 7ch :
T o
o
<
=S 5 —H1—o
I ) g S ;
O —
23 " 1= o =
o=
o) T D g & =
o}
o t
D 6—|
< o
——
o) o
6\ | I.I_J)
[0) o
(17—
o} % D[
o} 4
r-
o
0% .
A A mm (in)

NO U W~ O W

Micropilot FMR50/FMR51: Lievik 40 mm (1%2")

Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: Lievik 80 mm (3")
Stabilizacnd Sachta s drdzkami

Gulovy ventil s plnym vyvrtom

Oznacenie pre osové zarovnanie

Zdvitové pripojenie

napr. zvdaranie krku DIN2633

@ otvor max. 1/10 @ stabilizacnej Sachty

@ otvor max. 1/10 ¢ stabilizacnej Sachty; jednostranny alebo vitany
Vnutro otvorov bez ostrych hrdan

Priemer otvdrania gulového ventilu musi byt vZdy ekvivalentny priemeru potrubia; vyhnite sa hrandm
a zuzeniam.

A0019009
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6.6 Instalacia v obtoku

AD019446
9 Instaldcia v obtoku

1 Oznacenie zarovnania antény
2 Pripojenia nddrZe

= Zarovnajte znacku kolmo (90°) na pripojenia nadrze.

= Merania je moZné bez problémov vykonavat cez otvoreny qulovy ventil s plnym vyvrtom.

= Po montaZi sa moZe kryt otocit o 350° tak, aby sa ulahéil pristup k displeju a priestoru
svorkovnice > B 34.

6.6.1 Odporucania pre obtokové potrubie

= Kov (bez plastového alebo smaltovaného povlaku).

= KonStantny priemer.

= Zvolte si lievikovi anténu ktora je ¢o najvacsia. Pri strednych velkostiach (napr.
95 mm (3.5 in)) si zvolte dalsiu vacsiu anténu a prisposobte ju mechanicky (pre lievikové
antény).

= Rozdiel priemeru medzi lievikovou anténou a vnitornym priemerom obtoku je ¢o
najmensi.

= Pri kazdom prechode (t. j. pri pouziti gul'ového ventilu alebo zmrstovacich potrubnych
segmentov) by vytvorena medzera nemala presahovat 1 mm (0.04 in).

= V oblasti pripojeni nadrze (~ +20 cm (7.87 in)) je potrebné oc¢akavat zniZent presnost
merania.
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6.6.2 Priklad konstrukcie obtoku
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Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: Lievik 80 mm (3')

Gulovy ventil s plnym vyvrtom

Minimdlna vzdialenost od horného pripojovacieho potrubia: 400 mm (15,7 in)
Oznacenie pre osové zarovnanie

napr. zvdranie krku DIN2633

Priemer pripojovacieho potrubia je ¢o najmensi

Nezvdrajte cez stenu potrubia, vnutornd strana obtoku musi zostat hladkd.

A0019010

Priemer otvdrania gulového ventilu musi byt vidy ekvivalentny priemeru potrubia. Vyhnite sa hrandm

a zuZeniam.
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6.7 Zasobnik s tepelnou izolaciou

A0032207

Ak st procesné teploty vysoké, zariadenie by malo byt sucastou obvyklého systému izolacie
zasobnikov (2), aby sa zabranilo vyhrievaniu elektroniky v désledku tepelného vyZarovania
alebo konvekcie. Izolacia by nemala byt vyssia ako hrdlo zariadenia (1).

6.8 Otacanie krytu vysielaca

Na ulahcenie pristupu do pripéjacieho priestoru alebo modulu displeja je mozné kryt
vysielaca otocit:

A0032242

1. Odskrutkujte poistnu skrutku pomocou otvoreného kltca.
2. Otocte kryt v poZadovanom smere.

3. Pritiahnite zaistovaciu skrutku (1,5 Nm pre plastové puzdro; 2,5 Nm pre hlinikovy
kryt alebo kryt z nehrdzavejucej ocele).
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6.9 Otacanie displeja

6.9.1  Otvaranie krytu

A0021430

1. Uvolnite skrutku zaistovacej svorky krytu priestoru elektronicky pomocou inbusového
kli¢a (3 mm) a otocte svorku 90 ° proti smeru hodinovych ruciciek.

2. Odskrutkuijte kryt a skontrolujte tesnenie veka, v pripade potreby ho vymernte.

6.9.2  Otacanie modulu displeja

A0036401

1. Vytiahnite modul displeja jemnym otoénym pohybom.
2. Otocte modul displeja do poZzadovanej polohy: max. 8 x 45 ° v kazdom smere.

3. ZaloZte zvinuty kébel do medzery medzi krytom a hlavnym elektronickym modulom,
a pripojte modul displeja do priestoru elektroniky tak, aby sa zasunul.
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6.9.3

Zatvaranie krytu priestoru elektroniky

A0021451

1. Pevne zaskrutkujte kryt priestoru elektroniky.

2. Otacfanim zaistovacej svorky 90 ° v smere hodinovych ruéiciek a pritiahnutim svorky
s 2.5 Nm pomocou inbusového klu¢a (3 mm).

6.10

Kontrola po inStalacii

] Je zariadenie neposkodeny (vizualna kontrola)?
Vyhovuje zariadenie Specifikdcidm meracieho miesta?
Napriklad:
= Procesna teplota
o = Procesna teplota (najdete v kapitole ,Krivky zataZenia materialu“ v dokumente , Technické
informéacie“)
= Rozsah tepl6t okolia
= Rozsah merania
o Su identifikacia a oznacenie meracieho bodu spravne (vizualna kontrola)?
a Je zariadenie primerane chrdnené pred zrdZkami a priamym slne¢nym Ziarenim?
a St upevriovacia skrutka a zaistovacia svorka riadne pritiahnuté?
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7 Elektrické pripojenie

7.1 Podmienky pripojenia
7.1.1 Priradenie konektorov

Priradenie konektorov, 2-vodicové: 4 — 20 mA HART

A0036498
10  Priradenie konektorov, 2-vodicové: 4 - 20 mA HART

Bez integrovanej prepdtovej ochrany

S integrovanou prepdtovou ochranou

Pripojenie 4 - 20 mA HART, pasivne: konektory 1 a 2 bez integrovanej prepdtovej ochrany
Pasivne pripojenie 4 - 20 mA HART: konektory 1 a 2 s integrovanou prepdtovou ochranou
Konektor tienenia kdbla

W~

Blokova schéma 2-vodi¢ového pripojenia: 4 — 20 mA HART

A0036499
11  Blokovd schéma 2-vodicového pripojenia: 4 - 20 mA HART

1 Aktivna bariéra s napdjanim (napr. RN22 1N); dodrZiavajte napdtie na konektoroch

2 Komunikaény odpor HART (> 250 Q); dodrZiavajte maximdlne zataZenie

3 Pripojenie pre Commubox FXA195 alebo FieldXpert SFX350/SFX370 (cez bluetooth modem VIATOR)
4 Analégoveé zobrazovacie zariadenie; dodrziavajte maximdlne zataZenie

5 Tienenie kdbla; dodrZiavajte Specifikdciu kdbla

6  Meracie zariadenie
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Priradenie konektorov, 2-vodic¢ové: 4 - 20 mA HART, vystup spinaca

w

®1
A
B
1
2
3
4
5

A0036500

2 Priradenie konektorov, 2-vodicové: 4 — 20 mA HART, vystup spinaca

Bez integrovanej prepdtovej ochrany

S integrovanou prepdtovou ochranou

Pripojenie 4 - 20 mA HART, pasivne: konektory 1 a 2 bez integrovanej prepdtovej ochrany

Vystup pripojovacieho spinaca (otvoreny kolektor): konektory 3 a 4, bez integrovanej prepdtovej ochrany
Vystup pripojovacieho spinaca (otvoreny kolektor): konektory 3 a 4, s integrovanou prepdtovou ochranou
Pasivne pripojenie 4 — 20 mA HART: konektory 1 a 2 s integrovanou prepdtovou ochranou

Konektor tienenia kdbla

Blokova schéma 2-vodi¢ového pripojenia: 4 - 20 mA HART, vystup spinaca

_=oNWw
JJ
[eXNV)]

A0036501

13 Blokovd schéma 2-vodicového pripojenia: 4 - 20 mA HART, vystup spinaca

NO W =

Aktivna bariéra s napdjanim (napr. RN221N); dodrZiavajte napdtie na konektoroch

Komunikac¢ny odpor HART (> 250 Q); dodrziavajte maximdlne zataZenie

Pripojenie pre Commubox FXA195 alebo FieldXpert SEX350/SFX370 (cez bluetooth modem VIATOR)
Analdégové zobrazovacie zariadenie; dodrZiavajte maximdlne zataZenie

Tienenie kdbla, dodrZiavajte Specifikdciu kdbla

Meracie zariadenie

Vystup spinaca (otvoreny kolektor)
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Priradenie konektorov, 2-vodicové: 4 - 20 mA HART, 4 - 20 mA

w

A0036500

14  Priradenie konektorov, 2-vodicové: 4 - 20 mA HART, 4 - 20 mA

A
B
1

w

Bez integrovanej prepdtovej ochrany

S integrovanou prepdtovou ochranou

Pripojenie prudového vystupu 1, 4 - 20 mA HART, pasivne: konektory 1 a 2, bez integrovanej prepdtovej
ochrany

Pripojenie prudového vystupu 2, 4 — 20 mA: konektory 3 a 4, bez integrovanej prepdtovej ochrany
Pripojenie prudového vystupu 2, 4 - 20 mA: konektory 3 a 4, s integrovanou prepdtovou ochranou
Pripojenie prudového vystupu 1, 4 = 20 mA HART, pasivne: konektory 1 a 2, s integrovanou prepdtovou
ochranou

Konektor tienenia kdbla

Blokova schéma 2-vodicového pripojenia: 4 — 20 mA HART, 4 - 20 mA

B 4 1
- \/I _2
M ©)
[P~
+ o +
T 3 Y
—(—
7
8

A0036502

15  Blokovd schéma 2-vodicového pripojenia: 4 - 20 mA HART, 4 - 20 mA

Aktivna bariéra s napdjanim (napr. RN22 1N); dodrZiavajte napdtie na konektoroch

Komunikac¢ny odpor HART (> 250 Q); dodrziavajte maximdlne zataZenie

Pripojenie pre Commubox FXA195 alebo FieldXpert SEX350/SFX370 (cez bluetooth modem VIATOR)
Analdégové zobrazovacie zariadenie; dodrziavajte maximadlne zataZenie

Tienenie kdbla; dodrZiavajte Specifikdciu kdbla

Meracie zariadenie

Analdégové zobrazovacie zariadenie; dodrziavajte maximadlne zataZenie

Aktivna bariéra s napdjanim (napr. RN221N), prudovy vystup 2; dodrZiavajte napdtie na konektoroch

39



Elektrické pripojenie Micropilot FMR51, FMR52 HART

Priradenie konektorov, 4-vodi¢ové: 4 - 20 mA HART (10.4 aZ 48 Vp¢)

ZJ 3

1

A0036516

16  Priradenie konektorov, 4-vodicové: 4 — 20 mA HART (10.4 az 48 V()

1 Pripojenie 4 - 20 mA HART (aktivne): konektory 3 a 4
2 Napdjacie napdtie pripojenia: konektory 1 a 2
3 Konektor tienenia kdbla

Blokova schéma 4-vodic¢ového pripojenia: 4 - 20 mA HART (10.4 aZ 48 Vp¢)

3 4
2 \ 5
l\ -l 6
+
n A+ T
o, 9
~ L+
| ‘| L- 12 Y
Yo Sl

A0036526

17  Blokovd schéma 4-vodicového pripojenia: 4 — 20 mA HART (10.4 aZ 48 Vp)

Hodnotiaca jednotka, napr. PLC

Komunikac¢ny odpor HART (> 250 Q); dodrziavajte maximdlne zataZenie

Pripojenie pre Commubox FXA195 alebo FieldXpert SFX350/SFX370 (cez bluetooth modem VIATOR)
Analdégové zobrazovacie zariadenie; dodrZiavajte maximdlne zataZenie

Tienenie kdbla, dodrZiavajte Specifikdciu kdbla

Meracie zariadenie

Napdjacie napdtie; dodrziavajte napdtie na konektoroch, dodrZiavajte Specifikdciu kdbla

NO W =
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Priradenie konektorov, 4-vodic¢ové: 4 — 20 mA HART (90 az 253 V,¢)

ZJ 3

1

A0036519

18  Priradenie konektorov, 4-vodicové: 4 — 20 mA HART (90 az 253 V()

1 Pripojenie 4 — 20 mA HART (aktivne): konektory 3 a 4
2 Napdjacie napdtie pripojenia: konektory 1 a 2
3 Konektor tienenia kdbla

A\ UPOZORNENIE

Na zaistenie elektrickej bezpeénosti:
» Neodpéjajte ochranné pripojenie.
» Pred odpojenim ochranného zemnenia odpojte napdajacie napétie.

ﬂ Pred pripojenim napéjacieho napétia pripojte ochranné zemnenie ku konektoru
vnutorného zemnenia (3). Ak je to potrebné, prepojte vedenie s rovnakym
potencidlom s konektorom externého uzemnenia.

ﬂ S cielom zabezpecit elektromagneticku kompatibilitu (EMC): Zariadenie neuzemiujte
len ochrannym zemniacim vodi¢om napajacieho kabla. Namiesto toho musi byt
funkéné zemnenie pripojené aj k procesnému zapojeniu (prirubové alebo zavitové
pripojenie) alebo ku konektoru externého uzemnenia.

V blizkosti zariadenia musi byt instalovany jednoducho pristupny sietovy vypinac.
Sietovy vypina¢ musi byt oznaceny ako odpojovac zariadenia (IEC/EN61010).
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Blokova schéma 4-vodi¢ového pripojenia: 4 — 20 mA HART (90 az 253 V)

AD036527

19  Blokovd schéma 4-vodicového pripojenia: 4 = 20 mA HART (90 aZ 253 V)

1 Hodnotiaca jednotka, napr. PLC

2 Komunikac¢ny odpor HART (> 250 Q); dodrZiavajte maximdlne zataZenie

3 Pripojenie pre Commubox FXA195 alebo FieldXpert SFX350/SFX370 (cez bluetooth modem VIATOR)
4 Analégové zobrazovacie zariadenie; dodrziavajte maximdlne zataZenie

5 Tienenie kdbla; dodrziavajte Specifikdciu kdbla

6  Meracie zariadenie

7 Napdjacie napdtie; dodrziavajte napdtie na konektoroch, dodrziavajte Specifikdciu kdbla
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Priklady pripojenia vystupu spinaca

@E4_ T <

A0015909 4_

20 Pripojenie relé A0015910
21  Pripojenie digitdlneho vstupu
Vhodné relé (priklady):
= Polovodi¢ové (Solid-state) relé: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 | 1 Odpdjaci odpor

s montaznym konektorom na listu UMK-1 OM-R/AMS 2 Digitalny vstup
s Elektromechanické relé: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

Pre optimalnu odolnost voéi rudeniu odportuc¢ame pripojit externy odpor (vndtorny
odpor relé alebo odpéjaci odpor) < 1000 Q.

7.1.2  Specifikacia kabla

= Zariadenia bez integrovanej prepitovej ochrany

Zéasuvné pruzinoveé konektory pre prierezy vodi¢ov 0.5 az 2.5 mm? (20 az 14 AWG)
= Zariadenia s integrovanou prepitovou ochranou

Skrutkové svorky pre prierezy vodicov 0.2 az 2.5 mm? (24 az 14 AWG)
= Pre okolitu teplotu Ty;>60 °C (140 °F): pouzite kabel pre teplotu Ty +20 K.

HART

= Normalny kabel zariadenia postacuje, ak sa pouZiva len analégovy signal.

= Ak pouzivate protokol HART, odporuca sa tieneny kébel. DodrZujte koncepciu uzemnenia
zariadenia.

= Pre 4-vodicové zariadenia: Kébel §tandardného zariadenia je dostato¢ny pre sietovi
$nuru.
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7.1.3  Pripajacie konektory zariadenia

Pre verzie s konektorom zbernice fieldbus (M12 alebo 7/8") méze byt signalne

vedenie pripojené bez otvorenia krytu.

Priradenie kolikov v pripdjacom konektore M12

Kolik konektora Vyznam

1 Signal +

2 Nepripojeny

3 Signal -
PR 4 Uzemnenie

Priradenie kolikov v pripdjacom konektore 7/8"

Kolik konektora Vyznam

1 Signal -

2 Signal +

3 Nepripojeny
PR 4 Tienenie
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7.1.4

2-vodicové, 4 — 20 mA HART, pasivne

Napajacie napéatie

XP

»Napajaci zdroj; »Schvalenie*? Napétie na Maximalne zataZenie R zavisi od napajacieho napétia U, na napajacej
vystup* ! konektore U na jednotke
zariadeni

A: 2-vodicové; 4 - | = Nie Ex 1042235V 99 | o )
20 mA HART = ExnA

s Exic 500 e :

= CSAGP

Exia /IS 1042230V

O [ | j
10 20 30 35 UVl
10.4 214
A0017140

= Exd(ia) / XP 13 az35V°>® R[Q]

= Exic(ia)

= ExnA(ia)

= Exta/DIP

Exia+Exd(ia) /IS+ |13az30V>®

A0034771

1) Funkcia 020 $truktury vyrobku

2) Funkcia 010 Struktury vyrobku

3) Pre okolité teploty T,< -20 °C (-4 °F) je na spustenie zariadenia pri miniméalnom prude chyby (3,6 mA) potrebné minimalne napéatie 15 V.
Spustaci priad méZe byt parametrizovany. Ak je zariadenie ovladané pevnym pridom I > 5,5 mA (HART reZim multidrop), napétie U > 10,4 V je
dostatocné v celom rozsahu okolitych teplot.

4) V reZime prudovej simuldcie sa vyZaduje napétie U > 12.5 V.

5) Ak sa pouziva modem Bluetooth, minimalne napéjacie napétie sa zvysio 3 V.

6)  Pre okolité teploty T,< -20 °C (-4 °F) je na spustenie zariadenia pri minimalnom prude chyby (3,6 mA) potrebné minimalne napéatie 16 V.

»Napajaci zdroj; ,Schvalenie*? Napiétie na Maximalne zataZenie R zavisi od napajacieho napétia Uy na napajacej
vystup* ! konektore Una | jednotke
zariadeni

B: 2-vodicové; 4 — 20 | = Nie Ex 13az35V3% R[Q]
mA HART, vystup = ExnA
spinaca = Ex pA(ia) 5004 mmmm e

= Exic K

= Exic(ia) |

= Exd(ia) / XP !

= Exta/DIP !

= CSAGP !

* Exia/IS 132230 V34 i

» Exia+Exd(ia) /IS + XP 07 , ;

10 20 30 35 UpglVvl
13 24
A0034771

W N

Endress+Hauser

Funkcia 020 Struktury vyrobku
Funkcia 010 $truktury vyrobku
Pre okolité teploty T,< -30 °C (-22 °F) je na spustenie zariadenia pri minimalnom prude chyby (3,6 mA) potrebné minimalne napéatie 16 V.
Ak sa pouZiva Bluetooth modem, minimalne napéjacie napétie sa zvySuje o 3 V.
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»Napajaci zdroj; »Schvalenie*?) Napatie na Maximalne zataZenie R zavisi od napajacieho napitia Uy na napajacej
vystup“ V) konektore U na jednotke
zariadeni
C: 2-vodi¢ové; 4 - 20 mA | akékolvek 13 az28 V34 R[Q]
HART, 4 - 20 mA y
500+

01 =1 1 ' |
10 | 20 | 28 Uglvl
13 24
A0034841

1) Funkcia 020 $truktury vyrobku

2) Funkcia 010 struktury vyrobku

3)  Pre okolité teploty T,< -30 °C (-22 °F) je na spustenie zariadenia pri minimalnom prude chyby (3,6 mA) potrebné minimalne napatie 16 V.

4) Ak sa pouZiva Bluetooth modem, minimalne napéjacie napétie sa zvySuje o 3 V.

Ochrana proti obracaniu
polarity

Ano

Pripustné zvyskové
vinenie pri f = 0 azZ 100 Hz

U< 1V

Pripustné zvySkové
vinenie pri f = 100 az
10 000 Hz

USS <10 mV
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4-yodicové, 4 — 20 mA HART, aktivne

«1)

»Napajaci zdroj; vystup Napatie na konektore Maximalne

zataZenie R,y

K: 4-vodicové 90 - 253 V AC; 4 - 20 mA HART 90 az 253 V¢ (50 az 60 Hz), 500 Q
prepéatova kategoria Il

L: 4-vodicové 10,4 - 48 VDC; 4 - 20 mA HART 10.4 az 48 Vpc

1) Funkcia 020 $truktury vyrobku

7.1.5  Prepitova ochrana

Ak sa meracie zariadenie pouZiva na meranie hladiny v horlavych kvapalinach, ktoré si
vyzaduju pouzitie prepatovej ochrany podla DIN EN 60079-14, $tandard pre

skugobné postupy 60060-1 (10 kA, impulz 8/20 us), musi byt intalovany modul
prepatovej ochrany.

Modul integrovanej prepétovej ochrany
Integrovany prepatovy modul je k dispozicii pre 2-vodi¢ové systémy HART ako aj pre
zariadenia PROFIBUS PA a FOUNDATION Fieldbus.

Struktura vyrobku: funkcia 610 ,Prislugenstvo je namontované“, volba NA ,Ochrana proti
prepatiu”.

Technické udaje
Odpor na kanal 2x 0.5 Q max.
Prahové napatie DC 400az 700V
Prahové impulzné napétie <800V
Kapacitny odpor 1 MHz < 1.5 pF
Impulzné napétie menovitého zataZenia (8/20 ps) 10 kA

Modul externej prepitovej ochrany

HAWS562 alebo HAW569 z Endress+Hauser st vhodné ako externa prepétova ochrana.

7.2 Pripojenie meracieho zariadenia

A VAROVANIE

Nebezpecenstvo vybuchu!

DodrZiavajte platné narodné normy.

Vyhovuje Specifikdciam uvedenym v bezpecnostnych pokynoch (XA).
PouZivajte len Specifikované kablové priechodky.

Skontrolujte, ¢i napajanie zodpoveda udajom na typovom Stitku.

Pred pripojenim zariadenia vypnite napdjanie.

Pred zapnutim napdjacieho zdroja pripojte vedenie s rovnakym potencidlom ku
konektoru externého uzemnenia.

vvvyvVvyyvwyy

Potrebné nastroje/prislusenstvo:

= Pre zariadenia s uzdverom krytu: Inbusovy kl'u¢ AF3

s Odizolovaci nastroj

® Pri pouZivani lankovych kablov: PouZite jeden ochranny kriZok pre kazdy kabel, ktory sa
ma pripojit.
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7.2.1  Otvorenie krytu priestoru pripajania

A0021490

1. Uvolnite skrutku zaistovacej svorky krytu priestoru pripajania pomocou inbusového
kli¢a (3 mm) a otocte svorku 90 ° v smere hodinovych ruciciek.

2. Potom odskrutkujte kryt priestoru pripajania a skontrolujte tesnenie viecka, v pripade
potreby ho vymerite.

7.2.2 Pripajanie

3.
—F1.10(0.4)

2.
3.
C%»ﬁ 10 (0.4)

A0036418

22 Rozmery: mm (palce)

1. Prevlecte kédbel cez kdblovy vstup. Aby ste zabezpecili tesné utesnenie, neodstranujte
tesniaci kruZok z kablového vstupu.

2. Zlozte plast kabla.

3. Odizolujte konce kéblov na dizke 10 mm (0.4 in). V pripade lankovych kéblov tiez
nasadte ochranné kruazky.

4. Pevne pritiahnite kablové priechodky.
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5. Pripojte kabel podla priradenia konektorov.
Le

A0034682

6. Ak pouZivate tienené kable: Pripojte tienenie kabla k uzemrovacej svorke.

7.2.3  Zasuvné pruzinové konektory

V pripade zariadeni bez integrovanej prepéatovej ochrany je elektrické pripojenie vykonané
cez zasuvné pruzinové konektory. Pevné vodice alebo pruzné vodice s ochrannymi
kruzkami mézu byt vloZené priamo do konektora bez pouZitia packy a automaticky tak

vytvoria kontakt.

A0013661

23 Rozmery: mm (palce)

Odpojenie kablov z konektora:
1. Pomocou plochého skrutkovaca s rozmerom < 3 mm stlacte draZzku medzi obidvoma
otvormi na konektore,

2. zatial ¢o koniec kabla vytiahnete z konektora.

7.2.4  Zatvorenie krytu priestoru pripajania

A0021491
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1. Pevne zaskrutkujte kryt priestoru pripajania.

2. Otacanim zaistovacej svorky 90 ° proti smeru hodinovych ruciciek a pritiahnutim
svorky s 2.5 Nm (1.84 Ibf ft) opat pomocou inbusového klica (3 mm).

7.3 Kontrola po pripojeni

Je zariadenie alebo kébel neposkodeny (vizualna kontrola)?

Spiiiaju kable poziadavky?

Maju kable dostato¢nu ochrannu priechodku?

St vSetky kablové priechodky inStalované, bezpecne pritiahnuté a nepriepustné?

Zodpoveda napéjacie napétie Specifikdcidm na typovom Stitku?

Je priradenie konektora spravne?

O0ojbjo|j00|0o

Ak je to potrebné: Bol vytvoreny ochranny uzemnovaci kontakt?

Ak je pritomné napéjacie napaétie, je zariadenie pripravené na prevadzku a na displeji sa zobrazuju
hodnoty?

O

O

Su vSetky kryty puzdier nainstalované a riadne pritiahnuté?

a Je zaistovacia svorka riadne pritiahnuta?
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MozZnosti ovladania

Endress+Hauser

8 Moznosti ovladania

8.1 Prehl'ad

8.1.1 Miestne ovladanie

Ovladanie Tlacidld Dotykové ovlddanie
Objednavaci kéd | MoZnost C ,.SD0O2“ Moznost E ,SD03*
pre ,,Displej;
ovladanie*
A0036312 A0036313
Prvky displeja 4-riadkovy displej 4-riadkovy displej
Biele podsvietenie; prepne sa na ¢ervené
v pripade poruchy zariadenia.
Format zobrazovania meranych premennych a stavovych premennych moZno
nakonfigurovat individualne
Dovolené teploty okolia na zobrazenie: -20 az +70 °C (-4 aZ +158 °F)
Citatelnost displeja mdze byt zhorsena pri teplotach mimo teplotného rozsahu.
Ovladacie prvky | miestne ovladanie 3 tlac¢idlami (&, &, ) | externé ovladanie dotykovym ovladanim; 3
opticke tlacidla: &, (&,
Ovladacie prvky su takisto dostupné v roéznych nebezpecnych prostrediach.
Pridavna Funkcia zalohovania dat
funkcionalita Konfiguraciu zariadenia je mozné ulozit v module displeja.

Funkcia porovnania dat
Konfiguraciu zariadenia uloZenu v module displeja je mozZné porovnat s aktualnou
konfiguraciou zariadenia.

Funkcia prenosu dat
Konfiguraciu prevodnika mozno preniest na iné zariadenie prostrednictvom modulu displeja.
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8.1.2  Ovladanie vzdialenym displejom a ovladacim modulom FHX50

L
a @Y

A0036314

24 Moznosti ovlddania FHX50

1  Displej a ovladaci modul SDO3, optické tlacidld; mozno ho ovlddat cez sklo krytu.
2 Displej a ovlddaci modul SD02, tla¢idld; musi sa odstrdnit kryt.
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8.1.3  Ovladanie prostrednictvom bezdrétovej technolégie
Bluetooth®

PozZiadavky

N
X

A0036790
25 Zariadenie s Bluetooth modulom

1 Krytelektroniky zariadenia
2 Bluetooth modul

Tato moznost ovladania je dostupna len pre zariadenia s modulom Bluetooth. K dispozicii
su tieto moznosti:
= Zariadenie bolo objednané s modulom Bluetooth:
znak 610 ,PrisluSenstvo namontované®, volba NF , Bluetooth®;
= modul Bluetooth bol objednany ako prislusenstvo (objednavacie ¢islo: 71377355) a je
namontovany. Pozri Specidlnu dokumentaciu SD02252F.

Obsluha prostrednictvom SmartBlue (aplikacia)

A0034939

26  Obsluha prostrednictvom SmartBlue (aplikdcia)

1 Napdjaci zdroj prevodnika
2 Smartfon/tablet s aplikdciou SmartBlue
3 Vysiela¢ s modulom Bluetooth
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8.1.4 Dialkové ovladanie

Prostrednictvom protokolu HART

A0036169

27 Moznosti dialkového ovlddania prostrednictvom protokolu HART

PLC (programovatelny logicky ovlddac)

Napdjacia jednotka prevodnika, napr. RN221N (s komunikacnym odporom)

Pripojenie Commubox FXA191, FXA195 a prenosného komunikdtora (Field Communicator) 375, 475
Field Communicator 475

Pocita¢ s ovlddacim ndstrojom (napr. DeviceCare/FieldCare, Manazér zariadenia AMS, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) alebo FXA195 (USB)

Field Xpert SFX350/SFX370

VIATOR Bluetooth modem s pripdjacim kdblom

Prevodnik

O 0O NN WN

DeviceCare/FieldCare prostrednictvom servisného rozhrania (CDI)

A0032466

28  DeviceCare/FieldCare prostrednictvom servisného rozhrania (CDI)

1 Servisné rozhranie (CDI) pristroja (= Endress+Hauser Spolo¢né ddtové rozhranie)
2 Commubox FXA291
3 Pocitac s aplikdciou DeviceCare/operacnym ndstrojom FieldCare
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8.2 Struktura a funkcia ponuky ovladania
8.2.1  Struktura ponuky ovladania
Ponuka Podponuka/ Vyznam
parameter
Language Definuje prevadzkovy jazyk prevadzkového
displeja
Uvedenie do prevadzky Spusta interaktivneho sprievodcu pre riadené
uvedenie do prevadzky.
Po dokonceni sprievodcu vo vSeobecnosti nie
je potrebné vykonat dal3ie nastavenia v inych
ponukach.
Setup Parameter 1 Hned, ako su pre tieto parametre nastavené
hodnoty, meranie by malo byt vieobecne
Parameter N kompletne nakonfigurované.
Advanced setup Obsahuje dalsie podponuky a parametre:
= na prispdsobenie zariadenia §pecidlnym
meracim podmienkam.
= na spracovanie nameranej hodnoty
(8kalovanie, linearizacia).
= na konfiguréciu vystupu signalu.
Diagnostics Diagnostic list Obsahuje az 5 aktudlne aktivnych chybovych
hlaseni.
Event logbook * Obsahuje poslednych 20 hlaseni (ktoré uz nie
su aktivne).
Device information | Obsahuje informéacie na identifikaciu
zariadenia.
Measured values Obsahuje vSetky aktualne namerané hodnoty.
Data logging Obsahuje historiu jednotlivych nameranych
hodnét.
Simulation Pouziva sa na simuldciu nameranych hodnét
alebo vystupnych hodnot.
Device check Obsahuje vSetky parametre potrebné na
kontrolu meracej schopnosti zariadenia.
Heartbeat * Obsahuje vSetkych sprievodcov pre aplikacné
baliky Heartbeat Verification a Heartbeat
Monitoring.
Expert 3 System Obsahuje vSetky parametre zariadenia
Obsahuje vSetky parametre zariadenia vyssieho radu, ktoré sa netykaju merania
(vratane tych, ktoré sa uz nachadzaju alebo prenosu nameranej hodnoty.
v jednej z ostatnych ponuk). Tato . )
ponuka je usporiadan podla funkénych Sensor Obsa'hUJel v'setky par'ametre potrebné na
blokov zariadenia. konfigurdciu merania.
Parametre ponuky Expert si opisané v: Output = Obsahuje vSetky parametre potrebné na

GPO1014F (HART)

konfiguraciu prudového vystupu.
= Obsahuje vSetky parametre potrebné na
konfiguraciu spinacieho vystupu (PFS).
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Ponuka Podponuka/ Vyznam
parameter
Communication Obsahuje vSetky parametre potrebné na
konfiguraciu digitdlneho komunikaéného
rozhrania.
Diagnostics Obsahuje vSetky parametre potrebné na
detekciu a analyzu prevadzkovych chyb.

1) Ak pouzivate ovladacie nastroje (napr. FieldCare), parameter ,Language“ sa nachadza v ponuke ,Setup -
Advanced setup - Display”

2) Len pri prevadzke prostrednictvom systému FDT/DTM

3) je k dispozicii len pri lokédlnej prevadzke

4) je dostupné len pri prevadzke cez DeviceCare alebo FieldCare

5) Pri vstupe do ponuky ,Expert” sa vzdy vyzaduje pristupovy kéd. Ak nebol definovany Specificky pristupovy
kod, je potrebné zadat ,0000".
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8.2.2  Pouzivatel'ské roly a suvisiace opravnenie na pristup

Tieto dve pouZivatel'ské roly Operator a Maintenance maju rozdielny pristup na zapis
k parametrom, ak bol definovany pristupovy kod pre konkrétne zariadenie. Tento kéd
chrani konfiguraciu zariadenia prostrednictvom miestneho displeja pred neopravnenym
pristupom > B 57.

Oprdvnenie na pristup k parametrom

Rola pouzivatela Pristup na citanie Pristup na zapis
Bez pristupového S pristupovym Bez pristupového S pristupovym
kédu kédom kédu kédom
(od vyrobcu) (od vyrobcu)
Operator v v v --
Maintenance v v v v

Ak je zadany nespravny pristupovy kéd, pouzivatel ziska pristupové prava roly pouzivatela
Operator.
Rola pouzivatela, ktorou je pouZivatel aktudlne prihlaseny, je oznacena

prostrednictvom parameterAccess status display (na ovladanie displejom) alebo
parameterAccess status tooling (na ovladanie nastrojom).

8.2.3  Pristup k udajom - Bezpeénost

Ochrana proti zapisu prostrednictvom pristupového kédu

Prostrednictvom Specifického pristupového kodu su parametre konfiguracie meracieho
zariadenia chranené proti zapisu a ich hodnoty uZ nie je mozné menit prostrednictvom
miestneho ovladania.

Definovanie pristupového kédu miestnym displejom
1. Prejdite do: Setup - Advanced setup - Administration - Define access code
- Define access code
2. Definujte max. 4-miestny ¢iselny kod ako pristupovy kod.
3. Zopakujte rovnaky kéd v parameterConfirm access code.
- Symbol @-sa zobrazi pred vietkymi parametrami chranenymi proti zapisu.

Definovanie pristupového kédu ovladacim nastrojom (napr. FieldCare)
1. Prejdite do: Setup > Advanced setup - Administration - Define access code
2. Definujte max. 4-miestny ¢iselny kéd ako pristupovy kod.
Y= QOchrana proti zapisu je aktivna.

Parametre, ktoré mozno vzdy zmenit

Ochrana proti zapisu neobsahuje urcité parametre, ktoré neovplyviiuju meranie. Napriek
definovanému pristupovému kédu ich moZno vzdy upravit, dokonca aj vtedy, ked' st
zablokované ostatné parametre.

Zariadenie automaticky znovu zablokuje parametre chranené proti zapisu, ak sa pocas 10
minut nestladi tlacidlo v navigacnom a editovacom zobrazeni. Zariadenie automaticky
znovu zablokuje parametre chranené proti zapisu 60 s, ak sa pouZivatel vrati spat do
rezimu zobrazenia nameranych hodnoét z navigacného alebo editovacieho zobrazenia.

ﬂ » Ak je ochrana proti zapisu aktivovana prostrednictvom pristupového kédu,
deaktivovat ju je mozné len prostrednictvom pristupového kodu - 58.
= V dokumentoch ,Opis parametrov zariadenia“ je kaZdy parameter chrdneny proti
zapisu oznaceny symbolom @&.
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Zakazanie ochrany proti zapisu prostrednictvom pristupového kédu

Ak sa na miestnom displeji objavi symbol @& pred parametrom, parameter je chrdneny
proti zapisu $pecifickym pristupovym koédom a jeho hodnotu nemozno menit pocas
pouZivania miestneho displeja > B 57.

Blokovanie ochrany proti zapisu prostrednictvom miestneho ovladania mozno zrusit
zadanim $pecifického pristupového kédu.

1. Postlaceni [E] sa zobrazi vyzva na zadanie pristupového kodu.

2. Zadajte pristupovy kod.

= Zmizne symbol @& pred parametrami; vSetky parametre pévodne chranené proti
zapisu su teraz znovu pristupné.

Deaktivacia ochrany proti zapisu prostrednictvom pristupového kédu

Prostrednictvom miestneho displeja

1. prejdite do: Setup - Advanced setup > Administration - Define access code
- Define access code

2. Zadajte 0000.

3. Zopakujte 0000 v parameterConfirm access code.

Y Qchrana proti zapisu je deaktivovana. Parametre nemozno menit bez zadania
pristupového kédu.

Prostrednictvom ovladacieho nastroja (napr. FieldCare)
1. prejdite do: Setup > Advanced setup - Administration - Define access code

2. Zadajte 0000.

Y- Ochrana proti zépisu je deaktivovana. Parametre nemozno menit bez zadania
pristupového kédu.

Ochrana proti zapisu pomocou prepinaca ochrany proti zapisu

Na rozdiel od ochrany proti zapisu parametrov prostrednictvom pristupového kédu
Specifického pre pouZivatela to umoZniuje zablokovanie pristupu na zapis do celého menu
obsluhy - s vynimkou pre parameter"Contrast display".

Hodnoty parametrov su teraz iba na €itanie a uz ich nie je mozné upravovat (vynimka
parameter"Contrast display"):

= Prostrednictvom miestneho displeja

= Prostrednictvom servisného rozhrania (CDI)

= Prostrednictvom protokolu HART
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XXXXXXXXXXXXX 4.

9 [ =

Endress+Hauser

uvolnite upeviiovaciu svorku;

odskrutkujte kryt priestoru elektroniky;

A0026157

vytiahnite modul displeja jemnym oto¢nym pohybom. Ak chcete ulahéit pristup
k blokovaciemu prepinacu, pripojte modul displeja na okraj priestoru elektroniky.

Ly

A0036086
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Nastavte prepina¢ ochrany proti zapisu (WP) na hlavnom elektronickom module do
polohy ON umoznujucej hardvérovu ochranu proti zapisu. Nastavte prepina¢ ochrany
proti zapisu (WP) na hlavnom elektronickom module do polohy OFF (vyrobné
nastavenie) znemoznujucej hardvérovi ochranu proti zapisu.

= Ak je povolena hardvérova ochrana proti zapisu: V parameterLocking status sa
zobrazi moZnostHardware locked. Okrem toho sa na miestnom displeji zobrazi

symbol @& pred parametrami v hornej ¢asti ovladacieho displeja a v naviga¢nom
zobrazeni.

5
20.50 bl

XX

A0015870

Ak nie je povolena hardvérova ochrana proti zapisu: v parameterLocking status
sa nezobrazi ziadna moznost. Okrem toho na miestnom displeji zmizne symbol
pred parametrami v hornej ¢asti ovladacieho displeja a v navigacnom zobrazeni.

Zalozte kéabel do medzery medzi krytom a hlavnym elektronickym modulom,

a pripojte modul displeja do priestoru elektroniky tak, aby zaskocil v poZadovanom
smere.

Pri opétovnom skladani prevodnika postupujte v opacnom poradi.
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Aktivacia a vypnutie zamku klavesnice

Zamok klavesnice umoznuje blokovat pristup do celého ovladacieho menu prostrednictvom
miestneho ovladania. Vysledkom je, Ze nie je mozna navigécia v ovladacom menu alebo
zmena hodnét jednotlivych parametrov. Pouzivatelia moézu od¢itavat namerané hodnoty
na displeji.

Zamok klavesnice sa zapina a vypina v kontextovom menu.

Zapnutie zdmku kldvesnice

ﬂ Len pre displej SD03
Zamok klavesnice sa zapina automaticky:
= Ak nebolo zariadenie ovlddané na displeji > 1 minutu.
» VZdy po reStartovani.

Manualne aktivovanie zamku klavesnice:

1. Zariadenie je prepnuté na zobrazovanie meranej hodnoty.
Stlacte [E] asponi na 2 sekundy.
Y Objavi sa kontextové menu.

2. 'V kontextovom menu zvolte Keylock onmoZnost .
L= Zamok klavesnice je zapnuty.

ﬂ Ak sa pouzivatel pokusi vstupit do ovladacieho menu pocas aktivneho zamku
klavesnice, zobrazi sa hldsenie Zamok klavesnice aktivny.

Vypnutie zdmku kldvesnice

1. Zamok klavesnice je zapnuty.
Stlacte [E] aspoii na 2 sekundy.
Y~ Objavi sa kontextové menu.

2. 'V kontextovom menu zvolte Keylock offmoZnost .
L= Zamok klavesnice je vypnuty.

Bezdrétova technolégia Bluetooth®

Prenos signalu prostrednictvom bezdrdtovej technoldgie Bluetooth® vyuziva

kryptograficku techniku testovanu Fraunhoferovym instititom

= Bez aplikdcie SmartBlue zariadenie nie je viditelné pomocou bezdrotovej technolégie
Bluetooth®

= Medzi jednym snimacom a jednym smartfénom alebo tabletom je mozné vytvorit len
jedno point-to-point spojenie
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8.3 Displej a opera¢ny modul

8.3.1 Zobrazenia na displeji

2
1 DEVICE_01 2 1
|~ 4.
™~ 2.3 ‘3‘/ 29
‘ 19.484mA; 2
11— Ll \ 2.6 ‘@Jv’ 1.000— .4
( 2.5
12—t 3
3. 1 \H_anguage
3.2— De;ltsch
Espaiiol
| Frangais
A~
2
ABC__][_DEFG J[_HIUK g ; 3 g ;
LMNO J[ PQRS [ TUVW ]
XYZ_][ *C+> |_Aata_] - . * [
cC I X X
A0012635
29  Vzhlad displeja a prevddzkovy modul na redlnu prevddzku
1 Zobrazovanie nameranej hodnoty (max. 1 hodnota)
1.1 Hlavicka obsahujtica znacku a symbol chyby (ak je aktivna chyba)
1.2 Symboly nameranej hodnoty
1.3 Namerand hodnota
1.4 Jednotka
2 Zobrazenie nameranej hodnoty (1 stipcovy graf + 1 hodnota)
2.1 Stipcovy graf pre nameranti hodnotu 1
2.2 Namerand hodnota 1 (vrdtane jednotky)
2.3 Symboly meranej hodnoty pre namerané hodnoty 1
2.4 Namerand hodnota 2
2.5 Jednotky pre nameranii hodnotu 2
2.6 Symboly meranej hodnoty pre namerané hodnoty 2
3 Zndzornenie parametra (tu: parameter s vyberovym zoznamom)
3.1 Hlavicka obsahujtica ndzov parametra a symbol chyby (ak je aktivna chyba)
3.2 Zoznam vyberu; M oznacuje aktudlnu hodnotu parametra.
4 Vstupnd matica pre ¢isla
5 Vstupnd matica pre alfanumerické a sSpecidlne znaky
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Zobrazenie symbolov pre podmenu

Symbol Vyznam

Zobrazenie/obsluha
Zobrazuje sa:
= v hlavnom menu vedla volby ,Zobrazenie/obsluha*

A0018367 P . . “
= v hlavicke, ak sa nachadzate v ponuke ,Zobrazenie/obsluha

Nastavenie
Zobrazuje sa:
= v hlavnom menu vedla volby ,Nastavenie*

A0018364 . , Cw
= v hlavicke, ak sa nachddzate v ponuke ,Nastavenie

Expert
# Zobrazuje sa:
= v hlavnom menu vedla volby , Expert”

A0018365 . . “
= v hlavicke, ak sa nachadzate v ponuke ,Expert

Diagnostika
Zobrazuje sa:
= v hlavnom menu vedla volby , Diagnostika“

A0018366 . , . —
= v hlavicke, ak sa nachddzate v ponuke ,Diagnostika

Stavové signaly

F ,Porucha“

roos00z | VYSKytla sa chyba zariadenia. Namerana hodnota uZ nie je platna.

c ,7JKontrola funkcii“
Zariadenie je v prevadzkovom reZime (napriklad pocas simuldcie).

AD032903

»Mimo Specifikacie*
Zariadenie je v ¢innosti:
S = Mimo svojich technickych $pecifikacii (napr. pocas startu alebo ¢istenia)
= Mimo konfiguracie vykonanej pouzivatelom (napr. urovei mimo konfigurovaného
rozpatia)

M »~PoZaduje sa udrzba“
Pozaduje sa udrzba. Namerana hodnota je stale platna.

A0032904

A0032905

Zobrazenie symbolov pre stav blokovania

Symbol Vyznam

Zobrazenie parametra
Oznacuje len zobrazené parametre, ktoré nie je mozné upravit.

A0013148

Zariadenie je uzamknuté

= Pred ndzvom parametra: Zariadenie je uzamknuté prostrednictvom softvéru a/alebo

hardvéru.

= V hlavicke pri zobrazenej nameranej hodnote: Zariadenie je uzamknuté
prostrednictvom hardvéru.

A0013150
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Symboly nameranej hodnoty

Symbol ‘ Vyznam
Namerané hodnoty
U Uroven
0032892
> Vzdialenost
0032893
C_} Prudovy vystup
0032908
Namerany prud

A0032894

A0032895

Napétie na konektore

d

A0032896

Teplota elektroniky alebo snimaca

Meracie kanaly

®

A0032897

Meraci kanal 1

@

A0032898

Meraci kanal 2

Stav nameranej hodnoty

A0018361

Stav ,,Alarm*
Meranie sa prerusi. Vystup predpokladd definovand hodnotu alarmu. Vytvori sa
diagnosticka sprava.

(X
A\

A0018360

Stav ,,Vystraha“
Zariadenie pokracuje v merani. Vytvori sa diagnosticka sprava.
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8.3.2

Ovladacie prvky

Tlacidlo

Vyznam

=]

A0018330

Tlac¢idlo minus

Pre menu, podmenu
Presuva vyberovu liStu v zozname nahor.

Pre textovy a numericky editor
Vo vstupnej maske posunie vyberovu listu dolava (dozadu).

A0018329

Tlacidlo plus

Pre menu, podmenu
Prestva vyberovu liStu v zozname nadol.

Pre textovy a numericky editor
Vo vstupnej maske posunie vyberovi listu poprava (dopredu).

A0018328

Tlacidlo Enter

Na zobrazenie nameranej hodnoty
s Kratkym stlacenim tlacidla sa otvori prevadzkové menu.
= Stlacenim tlacidla na 2 s sa otvori kontextové menu.

Pre menu, podmenu
= Kratkym stlacenim tlacidla
Otvori sa zvolené menu, podmenu alebo parameter.
= Pre parameter stlacte tlacidlo na 2 s:
Ak je pritomny, pre funkciu parametra sa zobrazi pomocny text.

Pre textovy a numericky editor
= Kratkym stlacenim tlacidla
= Otvori sa zvolena skupinu.
= Vykond sa zvolend akcia.
= Stlacenim tlacidla na 2 spotvrdite upravenu hodnotu parametra.

=)+

A0032909

Kombinacia tla¢idla Escape (stlacenie tlacidiel su¢asne)

Pre menu, podmenu

s Kratkym stlacenim tlacidla
= Ukondi sa aktualna droveil menu a prejde sa na dalsiu vyssiu urovern.
= Ak sa zobrazi pomocny text, zatvori sa pomocny text parametra.

= Stlacenim tlacidla na 2 s vratite na zobrazenie nameranej hodnoty (,,domovska
pozicia®).

Pre textovy a numericky editor

Zatvori sa textovy alebo numericky editor bez pouZitia zmien.

(=)+(E]

A0032910

Kombinacia tla¢idiel minus/Enter (sti¢asné stlacenie a podrzanie tla¢idiel)

ZniZuje kontrast (jasnej$ie nastavenie).

(+)+(E]

A0032911

Kombinacia tla¢idiel plus/Enter (sti¢asné stlacenie a podrzanie tlacidiel)

Zvysuje kontrast (tmavsie nastavenie).
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8.3.3 Zadavanie cisel a textu

Numericky editor Textovy editor
1 1
2 —120 2 —User :
0 | 11 2| 3 | 4| [ ABC_ ) DEFG ][ HIK ]
5]{6][7]{8"9]3 LMNO PQRSITUVWIB
(-] -1« C XYZ ][ #C«> | Aatla |
X ¢ x
— o] e e o] |®||®

Ndhlad editovania

Oblast, kde sa zobrazuju zadané hodnoty
Vstupnd maska

Ovlddacie prvky

W N =

Vstupna maska

Nasledujuce vstupné symboly st k dispozicii vo vstupnej maske ¢iselného a textového
editora:

Symboly numerického editora

Symbol Vyznam

Vyber ¢isel od 0 do 9.

i

A0013998

Vkladé desatinny oddelova¢ v mieste zadavania.

|

A0016619

Vkladd zaporné znamienko v mieste zad4vania.

!

AD016620

Potvrdzuje vyber.

H

A0013985

Posunie vstupnu poziciu o jednu poziciu dolava.

H

A0016621

Ukondi zadavanie bez pouzitia zmien.

H

A0013986

VymaZe vSetky zadané znaky.

§

AD014040

Symboly textového editora

Symbol Vyznam

Vyber pismen od A po Z

>
|m
.H

XYZ

A0013997
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Aalu

A0013981

Prepinacie tlacidlo

= Prepina medzi velkymi a malymi pismenami
= Na zadévanie cisel

= Na zadavanie $pecidlnych znakov

H

A0013985

Potvrdzuje vyber.

*

C+

+

A0013987

Prepne na vyber korekénych nastrojov.

H

A0013986

Ukondéi zadavanie bez pouZitia zmien.

§

A0014040

VymaZe vSetky zadané znaky.

Korekéné symboly pod

Symbol

Vyznam

@

A0032907

Vymaze vietky zadané znaky.

(1]

A0018324

Posunie vstupnu poziciu o jednu poziciu doprava.

(1]

A0018326

Posunie vstupnu poziciu o jednu poziciu dolava.

(%]

A0032906

Vymaze jeden znak hned vlavo od zadavacej pozicie.
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8.3.4 Otvorenie kontextovaho menu

Prostrednictvom kontextového menu mézZe pouZivatel rychlo a priamo zobrazit
nasledujuce ponuky z prevadzkového zobrazenia:

= Setup (Nastavenie)

= Conf. backup disp. (Zobrazenie konfiguracie zalohy)
= Env.curve (Obalkova krivka)

= Keylock on (Zapnut blokovanie tlacidiel)

Otvorenie a zatvorenie kontextového menu

Pouzivatel je v prevadzkovom zobrazeni.

1. Stlacte Elna 2 s.
- Otvori sa kontextové menu.

XX

Conf.backup disp
Env. curve
m@L_Keylock on

A0033110-SK

2. Stlacenim [ + [+ sucasne.
= Kontextové menu sa zatvori a zobrazi sa prevddzkové zobrazenie.

Vyvolanie menu cez kontextové menu
1. Otvorte kontextové menu.
2. Stlacenim [# prejdite na poZadované menu.

3. Stlac¢enim [E potvrdte vyber.
= Otvori sa zvolené menu.
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8.3.5

Na posudenie meracieho signalu je mozné zobrazit obalkovu krivku a, ak bolo

Obalkova krivka na displeji a prevadzkovom module

zaznamenané mapovanie, mapovaciu krivku:

DEVICE M1

y

19.44

1

(2s)

A

DEVICF n1

Setup ’
Conf.backup disp]™ 1
Env. curve

G’ mA

2x

A

DEVICF N4
Setup ,
Conf.backup disp]™ 1

=31 mhA

Enwv. curve

Env. curve 1-011394

Q- Env. curve ]
L

Mapping curve

L~Env. curve

Enwv. curve

Env. curve

Difference curwe
Envelope + Map

=] 1.5970m f Oy o

L~ Enu. curuve

0.0000m 2.0000

A0014277
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9 Integracia systému pomocou protokolu HART

9.1 Prehl’ad suborov s opisom zariadenia (DD)

ID vyrobcu

0x11

Typ zariadenia

0x1128

Specifikécia HART 7.0

Sabory DD

Informécie a subory néjdete na:
= www.endress.com
= www.fieldcommgroup.org

9.2 Namerané hodnoty cez protokol HART

Pri dodani su premennym zariadenia HART priradené nasledujice namerané hodnoty:

Premenna zariadenia

Merana hodnota

Primary variable (PV)

Level linearized

Secondary variable (SV)

Unfiltered distance

Tertiary variable (TV)

Absolute echo amplitude

Quaternary variable (QV)

Relative echo amplitude

ﬂ Priradenie premennych zariadenia je moZné zmenit v ponuke ovladania:

Expert - Communication - Output

ﬂ V protokole HART multidrop méZe na prenos signalu pouZit vystupny prud iba jedno
zariadenie. Pre v3etky ostatné zariadenia je potrebné nastavit niz3ie uvedené:

= Current span (- B 158) = Fixed current
= Fixed current (> B 158) = 4 mA

Endress+Hauser
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10 Uvedenie do prevadzky prostrednictvom
SmartBlue (aplikacia)

10.1 Poziadavky

PoZiadavky na zariadenie
Uvedenie do prevadzky prostrednictvom aplikdcie SmartBlue je mozZné iba vtedy, ak ma
zariadenie Bluetooth modul.

Systémové pozZiadavky aplikacie SmartBlue
SmartBlue je k dispozicii na prevzatie pre zariadenia Android z obchodu Google Play a pre
zariadenia i0S z obchodu iTunes Store.
= Zariadenia iOS:
iPhone 4S alebo novsi so systémom od 0S9.0; iPad? alebo novsi so systémom od i0S9.0;
iPod Touch 5. generéacie alebo novsi so systémom od i0S9.0
s Zariadenia s Androidom:
od systému Android 4.4 KitKat a Bluetooth® 4.0

Uvodné heslo

ID modulu Bluetooth sluZi ako pociatoéné heslo na vytvorenie prvého pripojenia

k zariadeniu. Najdete ho:

= Na informaénom liste doddvanom so zariadenim. Tento list so sériovym ¢islom je tieZ
uloZeny v prie¢inku W@M.

= Na typovom §titku Bluetooth modulu.

l\
\2
1 Elektronicky kryt zariadenia

2 Typovy stitok modulu Bluetooth; ID na tomto typovom Stitku sliZi ako tvodné heslo.

A0036790

30 Zariadenie s Bluetooth modulom

VSetky prihlasovacie udaje (vratane hesla, ktoré pouZivatel zmenil) nie su uloZené
v zariadeni, ale v Bluetooth module. Toto sa musi brat do uvahy vtedy, ked je modul
odstraneny z jedného zariadenia a vloZeny do iného zariadenia.

10.2  Uvadzanie do prevadzky

Stiahnite si a nainstalujte aplikdciu SmartBlue

1. Ak chcete prevziat aplikdciu, oskenujte QR kdd alebo do vyhladavacieho pola zadajte

vyraz ,SmartBlue”
Ly
ANDROID APP ON
P> Google Play
# Download on the
[ ¢ App Store

A0033202

31 Odkaz na stiahnutie
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2. Spustite SmartBlue
Le

A0029747

32 Piktogram aplikdcie SmartBlue

3. V zobrazenom zozname livelist vyberte zariadenie (len dostupné zariadenia)
Le

A0029502

33 Livelist

ﬂ Medzi jednym snimacom a jednym smartféonom alebo tabletom je mozné vytvorit len
jedno point-to-point spojenie.

4. Vykonajte prihlasenie
Lo

A0029503

34 Prihldsenie
5. Zadajte pouZivatel'ské meno -> admin
6. Zadajte uvodné heslo -> ID modulu Bluetooth

7. Po prvom prihlaseni zmente heslo

Endress+Hauser
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8. Pomocou potiahnutia prstom z bo¢nej strany mozete do obrazka pretiahnut dalsie
informacie (napriklad hlavné menu)

(. ) (| e

Device info

»

11 ’ r..mm

Device tag

+
H
g

A

2
a

& Status signal
o

=
£

Output current

400ma

A0029504

35  Hlavné menu

B Obalkové krivky je mozné zobrazit a zaznamenat

Okrem obalkovej krivky sa zobrazuju aj nasledujtice hodnoty:
= D = vzdialenost

= | = uroven (hladina)

= A = absolutna amplitida

= V pripade snimok obrazovky sa uloZi zobrazena €ast (funkcia priblizenia zoom)
= Vo videosekvencii sa vzdy uloZi cela oblast bez funkcie priblizenia zoom

Obélkové krivky (videosekvencie) je tieZ mozZné posielat pomocou prislusnych funkeii
smartfénu alebo tabletu.

[dB] D 1982,6 mm L1217,4 mm A-51dB /

-120 -1000,00

M crveiope curve [l weightng e [l vap rm]

A0029486

36  Zobrazenie obdlkovej krivky (priklad) v aplikdcii SmartBlue; Zobrazenie v zariadeniach Android

Nahratie videa

Vytvorenie snimky obrazovky

Prepnutie do menu mapovania
Spustenie / zastavenie nahrdvania videa
Presuvanie ¢asu na casovej osi

Vi W N =
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D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB

0.00 2000.00 4000.00 6000.00 800000 10000.00 X
W envelope curve [l Weighting curve Il Mep [ ] i ] Ref {mm)

37  Zobrazenie obdlkovej krivky (priklad) v aplikdcii SmartBlue; Zobrazenie v zariadeniach IoS

A0029487

Nahratie videa

Vytvorenie snimky obrazovky

Prepnutie do menu mapovania
Spustenie / zastavenie nahrdvania videa
Prestivanie ¢asu na casovej osi

vl N =
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11 Uvedenie do prevadzky pomocou sprievodcu

Sprievodca, ktory pouZivatela usmeriuje prostrednictvom pociatoéného nastavenia, je
k dispozicii v aplikacii FieldCare a DeviceCare *.
1. Zariadenie pripojte k aplikacii FieldCare alebo DeviceCare - 54.

2. Otvorte zariadenie v aplikacii FieldCare alebo DeviceCare.
L~ Zobrazi sa pristrojova doska (domovska stranka) zariadenia:

Wizard

| Commissioning | lSILIWHG confirmation ]

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized

2,845 . -28,783

Relative echo amplitude

S @ =)
= i1 =
=) -] =)
(=1 =) =
=] = =]

20,000

99,614 &

93,354

0,000

A0027720

1 Tlac¢idlom uvedenia do prevddzky (Commissioning) sa spusti sprievodca.
Kliknutim na polozku ,Commissioning” spustite sprievodcu.

4. Pre kaZzdy parameter zadajte alebo vyberte prislu§nu hodnotu. Tieto hodnoty sa
okamzZite zapiSu do zariadenia.

Kliknutim na tlac¢idlo ,Next® prejdete na dalSiu stranku.
Ak chcete sprievodcu po dokonceni poslednej stranky ukonéit, kliknite na ,End of
sequence”.

ﬂ AK je sprievodca zruSeny pred nastavenim vSetkych potrebnych parametrov,
zariadenie moZe byt v nedefinovanom stave. V takom pripade sa odporuca obnovit
predvolené nastavenia.

5) DeviceCare je k dispozicii na prevzatie na www.software-products.endress.com. Prevzatie si vyZaduje registraciu na softvérovom portali Endress
+Hauser.
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12 Uvedenie do prevadzky prostrednictvom
ponuky ovladania

12.1 Kontrola instalacie a funkcii

Pred zaciatkom merania skontrolujte, ¢i boli dokoncené vSetky konecné kontroly:

= Kontrolny zoznam ,Kontrola po in$talacii > 36
= Kontrolny zoznam ,Kontrola po pripojeni“ > & 50

12.2 Nastavenie prevadzkového jazyka

Nastavenie z vyroby: anglicky alebo miestny jazyk

XXXXXXXXX

XX

20.50

(NS

Main menu 0104-1
1. @ Display language e
nglis

&3 Operation
& Setup

Display language
@ v English

Deutsch
Espafiol
Frangais

0104-1

0104-1

Display language
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii
Sprache

3 Betrieb

A Setup

0104-1

Deutsch

38  Priklad miestneho zobrazenia

A0029420
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12.3 Konfiguracia merania urovne (hladiny)

BD

— 100%

0%

A0016933

39  Konfiguracné parametre na meranie hladiny v kvapalindch

Referen¢ny bod merania
Distance

Level

Empty calibration (= nula)
Full calibration (= rozpdtie)

RS E SRR

1. Prejdite do: Setup - Device tag
L= Zadajte znacku zariadenia.
2. Prejdite do: Setup - Distance unit
b= Zvol'te jednotku vzdialenosti.
3. Prejdite do: Setup - Tank type
L= Zvolte typ nadrze.
4. Pre parameterTank type = Bypass / pipe:
Prejdite do: Setup - Tube diameter
-~ Zadajte priemer stabiliza¢nej Sachty alebo obtoku.
5. Prejdite do: Setup » Medium group
L~ Specifikujte skupinu médii: (Water based (DC >= 4) alebo Others)
6. Prejdite do: Setup - Empty calibration
- Zadajte prazdnu vzdialenost E (vzdialenost od referenéného bodu R na urovni
0 %) °.
7. Prejdite do: Setup - Full calibration
- Zadajte plnu vzdialenost F (vzdialenost od urovne 0 % aZ do 100 %).
8. Prejdite do: Setup - Level
- Indikuje meranu uroven L.
9. Prejdite do: Setup - Distance
= Indikuje nameranu vzdialenost od referen¢ného bodu R na trover L.
10. Prejdite do: Setup - Signal quality
- Indikuje kvalitu vyhodnotenej urovne echa.

6) Ak napriklad meraci rozsah pokryva iba hornt ¢ast nadrze (E << vyska nadrze), je povinné zadat aktualnu vysku nadrze alebo sila do parametra
,Setup > Advanced Setup > Level - Tank/silo height” (nastavenie - pokrocilé nastavenie - uroven - vyska nadrze/sila).
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11. Pri prevadzke prostrednictvom lokélneho displeja:
Prejdite do: Setup - Mapping - Confirm distance

- Porovnajte vzdialenost zobrazenu na displeji so skuto¢nou vzdialenostou, aby ste
mohli zacat zaznamenavat mapu interferen¢nych ech.

12. Pri prevadzke prostrednictvom ovladdacieho néstroja:
Prejdite do: Setup - Confirm distance

- Porovnajte vzdialenost zobrazenu na displeji so skuto¢nou vzdialenostou, aby ste
mohli za¢at zaznamendavat mapu interferen¢nych ech.

13. Prejdite do: Setup > Advanced setup - Level - Level unit
Y- Vyberte jednotku trovne: %, m, mm, ft, in (vyrobné nastavenie: %)

ﬂ Cas odozvy zariadenia je prednastaveny parametrom parameterTank type
(» B 125). Podrobnejsie nastavenia su mozné v podmenuAdvanced setup.
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12.4 Zaznam referencnej krivky

Po konfiguracii merania sa odporica zaznamenat aktualnu obalkovu krivku ako referenénu
krivku. Referen¢nu krivku je moZné pouzit neskdr v procese na diagnostické ucely. Na
zaznamenanie referenénej krivky pouZite parameterSave reference curve.

Pohyb v ponuke
Expert - Diagnostics - Envelope diagnostics - Save reference curve

Vyznam moZznosti
= No
Ziadna akcia
= Yes
Aktualna obalkova krivka sa uloZi ako referen¢éna krivka.

ﬂ V zariadeniach, ktoré boli dodané s verziou softvéru 01.00.zz, je tadto podponuka
viditelna len pre rolu pouZzivatela ,Servis”.

ﬂ Referenc¢nu krivku je mozné zobrazit v grafe obalkovej krivkyFieldCare aZ po jej
nacitani zo zariadenia do FieldCare. To sa vykonava funkciou ,Load Reference Curve*
(nacitat referen¢nu krivku) v FieldCare.

@ T F O

40  Funkcia ,Load Reference Curve*”
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12.5 Konfiguracia prevadzkového displeja (na meracom

mieste)

12.5.1 Vyrobné nastavenia prevadzkového displeja

Micropilot FMR51, FMR52 HART

Parameter Vyrobné nastavenie
Format display 1 value, max. size
Value 1 display Level linearized
Value 2 display None

Value 3 display None

Value 4 display None

12.5.2 Uprava nastavenia displeja na mieste

Displej na mieste sa mdZe nastavit v niZsie uvedenej podponuke:
Setup - Advanced setup - Display

12.6 Konfiguracia prudovych vystupov

12.6.1 Vyrobné nastavenie prudovych vystupov

Pradovy vystup | Priradena merana Hodnota 4 mA Hodnota 20 mA
hodnota
1 Level linearized 0 % alebo prislusna 100 % alebo prislusna
linearizovana hodnota linearizovana hodnota
2 Distance 0 Empty calibration
1) pre zariadenia s 2 pradovymi vystupmi

12.6.2 Uprava nastavenia pridovych vystupov
Prudové vystupy sa méZu nastavit v niZzsie uvedenej ponuke:

Zakladné nastavenia
Setup - Advanced setup - Current output 1 az 2

Pokrocilé nastavenia
Expert - Output 1 az 2 > Current output 1 az 2
Pozri ,Opis parametrov zariadenia“, GPO1014F
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12.7  Sprava konfiguracie

Po uvedeni do prevadzky mézete ulozit aktualnu konfiguréciu zariadenia, skopirovat ju do
iného meracieho bodu alebo obnovit predchédzajicu konfiguraciu zariadenia. MoZete tak
urobit pomocou ponuky parameterConfiguration management a jej moznosti.

Navigaéna trasa v ponuke ovladania
Setup - Advanced setup - Configuration backup display - Configuration management

Vyznam moZznosti

= Cancel
Nevykona sa Ziadna akcia a pouZivatel opusti parameter.

= Execute backup
ZéaloZznéa képia aktualnej konfiguracie zariadenia v paméti HistoROM (zabudovana
v zariadeni) sa uloZi do modulu displeja zariadenia. ZaloZna kopia obsahuje tdaje
prevodnika a snimaca zariadenia.

= Restore
Posledna zaloZna kopia konfiguracie zariadenia sa skopiruje z modulu displeja do
paméte HistoROM zariadenia. ZaloZna képia obsahuje udaje prevodnika a snimaca
zariadenia.

= Duplicate
Konfiguracia prevodnika sa duplikuje do iného zariadenia pomocou modulu displeja
prevodnika. NiZSie uvedené parametre, ktoré charakterizuju jednotlivé miesta merania ,
nie su zahrnuté v prenasanej konfiguracii:
= HART date code
= HART short tag
= HART message
= HART descriptor
= HART address
= Device tag
= Medium type

= Compare
Konfiguracia zariadenia uloZena v module displeja sa porovna s aktualnou konfiguraciou
zariadenia HistoROM. Vysledok tohto porovnania sa zobrazi v parameterComparison
result.

= Clear backup data
ZaloZna képia konfiguracie zariadenia sa vymaZe z modulu displeja zariadenia.

ﬂ Pocas tejto ¢innosti sa konfiguracia nemoze upravovat prostrednictvom miestneho
displeja a na displeji sa zobrazi sprava o stave spracovania.

ﬂ Ak sa existujuca zaloha obnovi do iného zariadenia pomocou moznostRestore, moze
sa stat, Ze niektoré funkcie zariadenia uz nebudu dostupné. V niektorych pripadoch
ani reset zariadenia -» 176 neobnovi pdvodny stav.

Ak chcete preniest konfiguraciu do iného zariadenia, moZnostDuplicate by sa vzdy
malo pouZzit.
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12.8 Ochrana nastaveni pred neopravnenymi zmenami
Existuju dva sp6soby ochrany nastaveni pred neopravnenymi zmenami:

= Cez nastavenia parametrov (softvérové uzamknutie) - 57
= Pomocou uzamykacieho spinaca (uzamykanie hardvéru) > B 58
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13 Diagnostika a odstrafiovanie problémov

13.1 VSeobecné rieSenie problémov

13.1.1 VSeobecné chyby

Chyba

Mozna pricina

Napravné opatrenie

Zariadenie nereaguje.

Napajacie napétie nezodpoveda
hodnote uvedenej na typovom
Stitku.

Pripojte spravne napétie.

Polarita napéjacieho napétia je
nespravna.

Opravte polaritu.

Kéble nie su v spravnom
kontakte so svorkami.

Zaistite elektricky kontakt medzi kablom
a svorkou.

Hodnoty na displeji nie su
viditelné

Nastavenie kontrastu je prili§
slabé alebo prilis silné.

= Zvyste kontrast su¢asnym stlacenim
a B,

= ZniZte kontrast su¢asnym stlacenim (=)
aE.

Zastrcka kabla displeja nie je
spravne zapojena.

Pripojte zéstrcku spravne.

Displej je chybny.

Vymerite displej.

Pri spusteni zariadenia alebo
pripojeni displeja sa na displeji
zobrazi ,Chyba komunikéacie”
(Communication error)

Elektromagnetickd interferencia

Skontrolujte uzemnenie zariadenia.

Zlomeny kabel displeja alebo
zastrcka displeja.

Vymerite displej.

Duplikovanie parametrov

z jedného zariadenia do
druhého cez displej nefunguje.
Dostupné su len moznosti
,Ulozit“ (Save) a ,Prerusit*
(Abort).

Displej so zélohou sa
nerozpoznd, ak v zariadeni
predtym nebolo vykonané Ziadne
zalohovanie udajov.

Pripojte displej (so zélohou) a restartujte
zariadenie.

Prudovy vystup <3.6 mA

Pripojka signélneho kabla je
nespravna.

Skontrolujte pripojenie.

Elektronika je chybna.

Vymente elektroniku.

Komunikacia HART nefunguje.

Chyba komunikaény odpor alebo
je nespravne nainstalovany.

Nainstalujte komunikaény odpor (250 Q)
spravne.

Commubox nespravne pripojeny.

Pripojte Commubox spravne.

Commubox neprepnuty do
reZimu HART.

Nastavte voliaci prepina¢ Commubox do
polohy HART.

Komunikacia CDI nefunguje.

Nespravne nastavenie portu
COM na pocitadi.

Skontrolujte nastavenie portu COM na
pocitadi a v pripade potreby ho zmente.

Zariadenie meria nespravne.

Chyba parametrizacie

Skontrolujte a upravte parametrizaciu.

Zariadenie nie je dostupné cez
SmartBlue

Ziadne pripojenie Bluetooth

Zapnite funkciu Bluetooth v smartfone
alebo tablete.

Zariadenie je uZ pripojené
k inému smartfénu alebo tabletu

Odpojte zariadenie od smartfénu/tabletu.

Modul Bluetooth nie je
pripojeny.

Pripojte modul Bluetooth (pozri
SD02252F).

Prihlasenie cez SmartBlue nie
je mozné

Zariadenie sa uvadza do
prevadzky prvykrat

Zadajte uvodné heslo (ID modulu
Bluetooth) a zmerite ho.

Zariadenie nemozno ovladat
prostrednictvom SmartBlue

Zadané nespravne heslo

Zadajte spravne heslo

Zabudnuté heslo

Kontaktujte servis Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)
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13.1.2 Chyba - pouzivanie aplikacie SmartBlue

Chyba

Mozna pricina

RieSenie

Zariadenie nie je v Zivom
zozname viditelné.

Ziadne pripojenie
Bluetooth

Povolte funkciu Bluetooth® na smartfone alebo
tablete

Funkcia Bluetooth® snimaca je zakdzana, vykonajte
postup obnovy.

Zariadenie nie je v Zivom
zozname viditelné.

Zariadenie je uz
pripojené k inému
smartfonu/tabletu.

Medzi jednym snimacom a jednym smartfénom alebo
tabletom je moZné vytvorit len jedno spojenie typu
bod-bod.

Zariadenie je viditelné v Zivom
zozname, ale nie je pristupné cez
aplikaciu SmartBlue.

Koncové zariadenie
Android

Je pre aplikaciu povolend funkcia lokalizacie, bola
povolena prvykrat?

Pre niektoré verzie Android v spojeni s Bluetooth®
musi byt aktivovana funkcia GPS alebo funkcia
urcovania polohy.

Aktivujte funkciu GPS - Uplne zatvorte aplikaciu
a restartujte - povolte funkciu urcovania polohy pre
aplikaciu.

Zariadenie je viditelné v Zivom
zozname, ale nie je pristupné cez
aplikdciu SmartBlue.

Koncové zariadenie
Apple

Prihlaste sa ako §tandardne.

Zadajte meno pouZivatela ,Admin”.

Zadajte uvodné heslo (ID modulu Bluetooth), dbajte na
velké/malé pismena.

Prihlasenie cez SmartBlue nie je
mozneé.

Zariadenie sa
uvadza do
prevadzky
prvykrat.

Zadajte uvodné heslo (ID modulu Bluetooth) a zmerite
ho, dbajte na velké/malé pismena.

Zariadenie nemoZno ovladat
prostrednictvom SmartBlue.

Zadané nespravne
heslo

Zadajte spravne heslo.

Zariadenie nemozno ovladat
prostrednictvom SmartBlue.

Zabudnuté heslo

Kontaktujte servisné oddelenie Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com).

13.1.3 Chyby parametrizacie

Chyba Mozna pricina

Naprava

Namerana hodnota

Ak sa namerana vzdialenost (Setup | = Skontrolujte a upravte
- Distance) zhoduje so skutocnou
vzdialenostou:

Chyba kalibracie

ParameterEmpty calibration
(> B 126), ak je to potrebné.

= Skontrolujte a upravte parameterFull
calibration (= 127), ak je to
potrebné.

= Skontrolujte a v pripade potreby
nastavte linearizaciu
(podmenuLinearization (- B 143)).

Pre merania v obtokoch/stabiliza¢nej | ® Vyberte moZnost Tank type
Sachte:

» Nespravny typ nadrZe
= Nespravny priemer rurky

(> B 125) = Bypass / pipe.

= Zadajte spravny priemer do
parameterTube diameter
(> B126).

Oprava nespravnej urovne

Zadajte spravnu hodnotu do
parameterLevel correction (> 140).

Ak sa namerana vzdialenost (Setup | Vykonajte mapovanie nadrze
- Distance) nezhoduje so skuto¢nou | (parameterConfirm distance
vzdialenostou:
Rusivé ozveny

(> 129)).

Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART

Diagnostika a odstrariovanie problémov

Endress+Hauser

Chyba

Mozna pricina

Naprava

Ziadna zmena nameranej
hodnoty pri plneni/
vyprazdnovani

Rusivé ozveny z inStaldcii, dyzy alebo
nanosu na anténe.

= Vykonajte mapovanie nadrze
(parameterConfirm distance
(» B129)).

= V pripade potreby anténu vycistite

= Ak je to potrebné, zvolte lepsiu
montaZnu polohu

Ak hladina nie je pokojna
(napr. plnenie,
vyprazdnovanie, chod
mie$adla), namerana
hodnota sporadicky vyskoéi
na vyssiu uroven

Signal je oslabeny drsnym povrchom
- rusivé ozveny su niekedy silnejsie.

= Vykonajte mapovanie nadrze
(parameterConfirm distance
(» B129)).

= Vyberte moznost Tank type
(= B 125) = Process vessel with
agitator.

= Zvyste Cas integracie (Expert > Sensor
- Distance - Integration time)

= QOptimalizujte orientaciu antény

= V pripade potreby zvolte lepsiu
montaznu polohu a/alebo vacsiu
anténu.

Pocas plnenia/
vyprazdnovania skoci
namerana hodnota nadol

Viacnasobné ozveny

= Skontrolujte parameterTank type
(> 125).

= Ak je to moZné, nevyberajte stredovi
polohu instalacie.

= Ak je to vhodné, pouZite stabiliza¢nu
Sachtu.

Chybova sprava F941 alebo
S941 ,Echo lost” (ozvena
stratend)

Ozvena hladiny je prili$ slaba.

= Skontrolujte parameterMedium
group (> B 126).

= V pripade potreby vyberte
podrobnejsie nastavenie
v parameterMedium property
(» B136).

s Optimalizujte nastavenie antény

= V pripade potreby zvolte lepsiu
inStala¢nu polohu a/alebo vacsiu
anténu.

Uroveti ozveny je potladena.

Vymazte mapovanie a zaznamenajte ho
zZnova.

Zariadenie zobrazuje hladinu,
ked je nadrz prazdna.

Rusivé ozveny

Vykonajte mapovanie v celom rozsahu
merania, ked je nddrZ pradzdna
(parameterConfirm distance

(» B129)).

Nespréavny sklon hladiny
v celom rozsahu merania

Zvoleny nesprévny typ nadrze.

Nastavte parameterTank type
(> 125) spravne.
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13.2 Diagnostické informacie o miestnom displeji

13.2.1 Diagnostické hlasenie

Poruchy zistené systémom vlastnej kontroly meracieho zariadenia sa zobrazuju ako
diagnostické hlasenie striedavo s nameranou hodnotou.

Zobrazenie nameranej hodnoty v podmienkach alarmu Diagnostické hlasenie

2 1
11

XXXX XXXXX

XXXX XXXXX

A4S _
2 O . 5 O ‘NL;§a8JSc}e napatie
XX (i)

Stavovy symbol (symbol pre tirover udalosti))
Stavovy symbol s diagnostickou udalostou

x 1
1  Stavovy signal
2
3
4 Text udalosti
5 Ovlddacie prvky

A0029426-SK

Stavové signaly

F

A0032902

MoZnost"Failure (F)"
Vyskytla sa chyba zariadenia. Namerana hodnota uZ nie je platna.

C

A0032903

MozZnost"Function check (C)"
Zariadenie je v prevadzkovom rezime (napriklad pocas simulécie).

A0032904

Moznost"Out of specification (S)"

Zariadenie je v ¢innosti:

= mimo svojich technickych Specifikacii (napr. pocas Startu alebo ¢istenia);

= mimo konfiguracie vykonanej pouZivatelom (napr. hladina mimo konfigurovaného
rozpéatia).

A0032905

Moznost"Maintenance required (M)"
PoZaduje sa udrzba. Namerand hodnota je stale platna.

Stavovy symbol (symbol pre tdrovei udalosti)

Stav ,,Alarm“
Meranie je preruSené. Signélne vystupy preberaju definovany alarmovy stav. Vytvori sa
diagnostické hlasenie.

Stav ,,Vystraha“
Zariadenie pokracuje v merani. Vytvori sa diagnostické hlasenie.
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Diagnosticka udalost a text udalosti

Porucha méze byt identifikovana pomocou diagnostickej udalosti. Text udalosti vam
poskytuje informaciu o poruche. Okrem toho sa pred diagnostickou udalostou zobrazuje
zodpovedajuci symbol.

Diagnosticka udalost
Stavovy symbol Stavovy signal Cislo udalosti Text udalosti
N2 N N2
Priklad A S 441 Prud. vystup 1
A0032904

3-miestne cislo

Ak sa sucasne vyskytnu dve alebo viac diagnostickych udalosti, zobrazi sa iba hlasenie
s najvysSou prioritou. Dalsie ¢akajuce diagnostické hldsenia mozno zobrazit
v podmenuDiagnostic list.

ﬂ Staré diagnostické hlasenia, ktoré uz nie su ¢akajuce, sa zobrazuju takto:
= na miestnom displeji:
v podmenuEvent logbook;
= v FieldCare:
funkciou ,Event List /HistoROM®*.

Ovladacie prvky

Ovladacie funkcie v menu, podmenu

Tlacidlo plus

Otvori hlasenie o ndpravnych opatreniach.

Tlacidlo Enter

Otvori ovladacie menu.
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13.2.2 Zavedenie napravnych opatreni

X XXX XXXX X

X XXX X XXX X MS

20.50

x 1]

Zoznam diagnostiky 1 &S

Diagnostika 2
Diagnostika 3

N

2 —1 [Napajacie napétie (ID:203) | — 3
4—1 | /#5801 0d0OOh02m25s 5
6 % Zvysit napajacie napatie

3. [O+[®)

A0029431-SK

41  Hldsenie o ndpravnych opatreniach

1 Diagnostické informdcie

2 Krdtky text

3 Servisné ID

4  Diagnostické sprdvanie s diagnostickym kédom
5 Prevadzkovy cas vyskytu

6  Ndpravné opatrenia

PouZivatel je v diagnostickom hléseni.
1. Stlacte J (symbol @).
& Otvori sa podmenuDiagnostic list.
2. Vyberte pozadovanu diagnostickd udalost pomocou [ alebo (=) a stlacte [E].
~ Otvori sa hlasenie o napravnych opatreniach pre zvolent diagnosticki udalost.

3. Sucasne stlacte & + [#.
L= Zatvori sa hldsenie o napravnych opatreniach.

Pouzivatel je v menu Diagnostics v zadani pre diagnostickd udalost, napr. v podmenu
Diagnostic list alebo Previous diagnostics.

1. Stlacte E.
~ Otvori sa hlasenie o napravnych opatreniach pre zvolent diagnosticku udalost.

2. Sucasne stlacte & + [#.
L= Zatvori sa hldsenie o napravnych opatreniach.
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13.3 Diagnosticka udalost v ovladacom nastroji

Ak je v zariadeni pritomna diagnosticka udalost, v lavom hornom stave v ovladacom
nastroji sa zobrazi stavovy signal spolu so zodpovedajucim symbolom urovne udalosti
v sulade s NAMUR NE 107:

= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)

A: Cez ovladacie menu

1. Prejdite na menuDiagnostics.
- V parameterActual diagnostics sa zobrazi diagnosticka udalost spolu s textom
udalosti.

2. Vpravo na displeji sa kurzor nachadza nad parameterActual diagnostics.
" eOPECDER 3% 00

(Menu [ Variable b] Actual diagnostics: } M350 Adva%ed diagnostic 2 occured
ULEJ B R—— Timestamp: 15d02h58m2Ns

P Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
Previous diagnostics: e (Service ID:359)

~PI Timestamp:
P Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h00mO0s
~PI Timestamp:

P Operating time from restart:
P31 Operating time: Operating time:

e e

Operating time from restart: S 0d00h26m53s

15d03h00m11s

Q

Zobrazi sa tip nastroja s napravnymi opatreniami pre diagnosticku udalost.

B: Funkciou ,,Vytvorit dokumentaciu“ (,,Create documentation)

1. —
® D0 @E| & = _il',\f-b (T N7
If Menu / Variable . [ Value
E}Q Diagnostics Create Documentaﬁonr

P_l Actual diagnostics:

Vyberte funkciu , Vytvorit dokumentéciu” (,Create documentation®).

Documentation
 Documentation | status
(=] Documentation Initialized
[£}¥] Title Pages Initialized

| Cover Page Initialized

Signatures Page Initialized
Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized

[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Initialized
%“Wélnitiali&d

-[_] Compare Datasets Not available

Uistite sa, Ze je oznacené ,Data overview* (,Prehlad dat*).

3. Kliknite na ,Save as ...“ ((,Ulozit ako ...“)) a uloZte PDF protokolu.
-~ Protokol obsahuje diagnostické hlasenia a informadcie o naprave.

Endress+Hauser 89



Diagnostika a odstrariovanie problémov

Micropilot FMR51, FMR52 HART

90

C: Funkciou ,,Eventlist/Extended HistoROM* (,,Zoznam udalosti/Rozsireny
HistoROM*)

1.

& 00 @ | & 13 % 010
P
| Menu / Variable .3 I Value
CHZ  Diagnostics Eventlist / Extended HistoROMi
P Actual diagnostics:

Vyberte funkciu , Eventlist/Extended HistoROM* (,Zoznam udalosti/Rozsireny
HistoROM*).

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

el =

b

< | 2 | | | &

Vyberte funkciu ,Load Eventlist“ (,Nacitat zoznam udalosti).

Y V okne ,Data overview" (,Prehlad dat“) sa zobrazi zoznam udalosti spolu
s informdaciami o naprave.

13.4 Diagnosticky zoznam

V podmenu podmenuDiagnostic list mozZno zobrazit az 5 aktualne ¢akajucich
diagnostickych hlaseni. Ak ¢aka viac neZ 5 hlédseni, na displeji sa zobrazuju len hlasenia
s najvysSou prioritou.

Postup navigacie
Diagnostics - Diagnostic list

Vyvolanie a zatvorenie napravnych opatreni
1. Stlacte [E].

2.

- Otvori sa hlasenie o napravnych opatreniach pre zvolent diagnostickt udalost.

Sucasne stlacte & + (.
L= Zatvori sa hldsenie o napravnych opatreniach.
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13.5 Prehl'ad diagnostickych udalosti

Diagnostické Kratky text Napravné pokyny Stavovy signal | Diagnosticka
Cislo [z tovarne] reakcia
[z tovarne]
Diagnostika elektroniky
242 Software 1. Check software F Alarm
incompatible 2. Flash or change main
electronics module
252 Modules 1. Check if correct electronic F Alarm
incompatible modul is plugged
2. Replace electronic module
261 Electronic modules 1. Restart device F Alarm
2. Check electronic modules
3. Change 170 Modul or main
electronics
262 Module connection 1. Check module connections F Alarm
2. Change electronic modules
270 Main electronic Change main electronic module |F Alarm
failure
271 Main electronic 1. Restart device F Alarm
failure 2. Change main electronic
module
272 Main electronic 1. Restart device F Alarm
failure 2. Contact service
273 Main electronic 1. Emergency operation via F Alarm
failure display
2. Change main electronics
275 I/0 module defective | Change I/0 module F Alarm
276 /0 module faulty 1. Restart device F Alarm
2. Change I/0 module
276 /0 module faulty F Alarm
282 Data storage 1. Restart device F Alarm
2. Contact service
283 Memory content 1. Transfer data or reset device |F Alarm
2. Contact service
311 Electronic failure Maintenance required! M Warning
1. Do not perform reset
2. Contact service
Diagnostika konfiguracie
410 Data transfer 1. Check connection F Alarm
2. Retry data transfer
411 Up-/download active | Up-/download active, please C Warning
wait
412 Processing download | Download active, please wait C Warning
431 Trim 1 az 2 Carry out trim C Warning
435 Linearization Check linearization table F Alarm
437 Configuration 1. Restart device F Alarm
incompatible 2. Contact service
438 Dataset 1. Check data set file M Warning
2. Check device configuration
3. Up- and download new
configuration
441 Current output 1 az 2 | 1. Check process S Warning
2. Check current output settings
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Diagnostické Kratky text Napravné pokyny Stavovy signal | Diagnosticka
Cislo [z tovarne] reakcia
|z tovarne]
484 Failure mode Deactivate simulation C Alarm
simulation
485 Simulation measured | Deactivate simulation C Warning
value
491 Current output 1 az 2 | Deactivate simulation C Warning
simulation
494 Switch output Deactivate simulation switch C Warning
simulation output
495 Diagnostic event Deactivate simulation C Warning
simulation
585 Simulation distance | Deactivate simulation C Warning
586 Record map Recording of mapping C Warning
please wait
Diagnostika procesu
801 Energy too low Increase supply voltage S Warning
803 Current loop 1. Check wiring F Alarm
2. Change 170 module
825 Operating 1. Check ambient temperature |S Warning
temperature 2. Check process temperature
825 Operating F Alarm
temperature
921 Change of reference | 1. Check reference S Warning
configuration
2. Check pressure
3. Check sensor
941 Echo lost Check parameter DC value' F Alarm !
942 In safety distance 1. Check level S Alarm V)
2. Check safety distance
3. Reset self holding
943 In blocking distance | Reduced accuracy S Warning
Check level
950 Advanced diagnostic | Maintain your diagnostic event | M Warning b
1 az 2 occured
1) Diagnosticki reakciu je mozné zmenit.

13.6 Zaznamnik udalosti

13.6.1 Histoéria udalosti

Chronologicky prehlad hlaseni, ktoré sa objavili, sa nachddza v podmenu Event list

(Zoznam udalos

ti) 7).

Postup navigacie
Diagnostics - Event logbook - Event list

Zobrazit moZno maximalne 100 hlaseni udalosti v chronologickom poradi.

Endress+Hauser
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Historia udalosti obsahuje zaznamy:
= o diagnostickych udalostiach;
= 0 informacnych udalostiach.

Okrem casu ich vyskytu je kazdej udalosti priradeny symbol, ktory zobrazuje, ¢i sa udalost
stala, alebo skoncila:
= Diagnostickd udalost
= ©: Udalost sa stala.
s G: Udalost sa skoncila.
= [nformacna udalost
©: Udalost sa stala.

Vyvolanie a zatvorenie napravnych opatreni

1. Stlacte E.
~ Otvori sa hlasenie o napravnych opatreniach pre zvolent diagnostickt udalost.

2. Sucasne stlacte & + .
- Zatvori sa hlasenie o napravnych opatreniach.

13.6.2 Filtrovanie zaznamnika udalosti

Prostrednictvom moznosti filtrovania parameterFilter options méZete uréit, aka kategoria
hlaseni udalosti sa zobrazi v podmenuEvent list.

Postup navigacie
Diagnostics - Event logbook - Filter options

Kategorie filtra

= All

= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)
= Information

13.6.3 Prehl'ad informacnych udalosti

Informacné cislo Informacny nazov
1rooo - |-mme- (Device ok)
11089 Power on
11090 Configuration reset
11091 Configuration changed
11092 HistoROM backup deleted
11110 Write protection switch changed
11137 Electronic changed
11151 History reset
11154 Reset terminal voltage min/max
11155 Reset electronic temperature
11156 Memory error trend
11157 Memory error event list
11184 Display connected
11185 Display backup done
11186 Restore via display done
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Informacné ¢islo Informacny nazov
11187 Settings downloaded with display
11188 Display data cleared
11189 Backup compared
11256 Display: access status changed
11264 Safety sequence aborted
11335 Firmware changed
11397 Fieldbus: access status changed
11398 CDI: access status changed
11512 Download started
11513 Download finished
11514 Upload started
11515 Upload finished
11554 Safety sequence started
11555 Safety sequence confirmed
11556 Safety mode off
13.7 Historia firmvéru
Datum Verzia Upravy Dokumentacia (FMR51/FMR52, HART)
firmvéru N . 3 . .
Névod na pouZivanie Opis parametrov Technické informacie
12.2012 | 01.00.zz | Originalny softvér BA01049F/00/EN/01.12 GP01014F/00/EN/01.12 TI01040F/00/EN/01.12
02.2015 |01.01.zz |= Dalsie jazyky BAO1049F/00/EN/03.14 GP01014F/00/EN/04.14 TI01040F/00/EN/05.14
= Vylep$end funkénost
HistoROM
= VylepSenia a opravy chyb
04.2016 |01.02.zz | Aktualizdcia na HART 7 BA01049F/00/EN/04.16 GP01014F/00/EN/05.16 TI01040F/00/EN/06.16
BAO1049F/00/EN/05.16 1) TI01040F/00/EN/07.16 Y
BA01049F/00/EN/07.18% TIO1040F/00/EN/09.18 %
1) Obsahuje informaécie o sprievodcoch Heartbeat, ktori su k dispozicii v najnovsej verzii DTM pre DeviceCare a FieldCare.
2) Obsahuje informacie o rozhrani Bluetooth.
ﬂ Verziu firmvéru je mozné explicitne objednat prostrednictvom $truktuiry vyrobku.
Tymto spdsobom je mozné zabezpetit kompatibilitu verzie firmvéru s existujucou
alebo planovanou systémovou integraciou.
94 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART

Udrzba

Endress+Hauser

14  Udrzba

Meracie zariadenie nevyzaduje Ziadnu Specidlnu udrzbu.

14.1 Cistenie exteriéru

Pri ¢isteni exteriéru zariadenia vZdy pouZzivajte ¢istiace prostriedky, ktoré nenapadaju
povrch puzdra a tesnenia.

14.2 Vymena tesneni

Procesné tesnenia snimacov (na procesnom pripojeni) sa musia pravidelne vymienat,
najmaé ak sa pouzivaju lisované tesnenia (asepticka konstrukcia). Doba medzi zmenami
zavisi od frekvencie ¢istiacich cyklov a od teploty meranej latky a teploty Cistenia.
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15 Opravy

15.1 VSeobecné informacie o opravach

15.1.1 Koncepcia oprav

Koncepcia oprav Endress+Hauser predpokladad, Ze zariadenia maju modularnu konstrukciu
a Ze opravy moze vykonavat servis Endress+Hauser alebo $pecidlne vy3koleni zdkaznici.

Nahradné diely su sucastou vhodnych suprav. Tieto obsahuju suvisiace pokyny na vymenu.

Ohladom dalsich informacii o servise a ndhradnych dieloch kontaktujte Servisné oddelenie
v spolocnosti Endress+Hauser.

15.1.2 Opravy zariadeni s certifikaciou Ex
Pri vykondavani oprav zariadeni s certifikaciou Ex dbajte na nasledovné:

= Opravy zariadeni s certifikaciou Ex m6zu vykonavat len vyskoleni pracovnici alebo
pracovnici servisu spolo¢nosti Endress+Hauser.

= DodrZiavajte platné normy, narodné predpisy Ex-area, bezpecénostné pokyny (XA)
a certifikaty.

= PouZivajte len originalne ndhradné diely od Endress+Hauser.

= Pri objednédvani ndhradného dielu si vS§imnite oznacenie zariadenia na typovom Stitku.
Néhradné diely vymienajte len za rovnaké diely.

= Opravy vykonajte podla pokynov. Po dokonéeni oprav vykonajte na zariadeni predpisanu
rutinnu skusku.

= Len oddelenie servisu spolo¢nosti Endress+Hauser moze previest certifikované
zariadenie na iny certifikovany variant.

= Zdokumentujte vSetky opravy a prestavby.

15.1.3 Vymena modulu elektroniky

Ak bol modul elektroniky vymeneny, nie je potrebné vykonat nové zakladné nastavenie,
pretoZe parametre kalibracie su uloZené v paméti HistoROM, ktora sa nachadza v puzdre.
Po vymene hlavného modulu elektroniky viak méze byt potrebné zaznamenat nové
mapovanie (potlaenie rusivej ozveny).

15.1.4 Vymena zariadenia

Po vymene kompletného zariadenia alebo modulu elektroniky je moZné parametre znova
stiahnut do pristroja jednym z tychto spdsobov:

» Prostrednictvom modulu displeja
Stav: Konfiguracia starého zariadenia bola uloZena v module displeja > 8 173.
» Prostrednictvom FieldCare
Stav: Konfigurécia starého zariadenia bola uloZena do pocitaca prostrednictvom
FieldCare.

MoZete pokracovat v merani bez vykonania nového nastavenia. Znova sa musi zaznamenat
len linearizacia a mapa nadrZe (potlacenie rusivych ozvien).
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15.2 Nahradné diely

= Niektoré vymenitelné komponenty meracieho zariadenia su oznacené typovym Stitkom
nahradného dielu. Obsahuje informacie o ndhradnom diele.
= Kryt pripojovacieho priestoru zariadenia obsahuje typovy Stitok ndhradného dielu, ktory
uvadza tieto informadcie:
= Zoznam najdoleZitejSich ndhradnych dielov pre meracie zariadenie vratane informacii
o0 ich objednévani.
= URL pre W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Tam su uvedené vSetky ndhradné diely na meracie zariadenie vratane objednéavacieho
kodu, a daju sa objednat. Ak je to moZné, moZete si tam stiahnut aj prislusny Navod na
instalaciu.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no.| Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

A0014979

42 Priklad typového Stitku ndhradného dielu v kryte pripojovacieho priestoru

ﬂ Vyrobné ¢islo meracieho zariadenia:
= Nachadza sa na typovom §titku zariadenia a ndhradného dielu.
= MoZe sa nacitat pomocou parametra ,Serial number” (vyrobné ¢&islo) v podponuke
,Device information“ (informéacie o zariadeni).

15.3 Vratenie

Meraci pristroj sa musi vratit, ak existuje potreba opravy alebo kalibracie vo vyrobnom
zavode alebo ak bol dodany alebo objednany nespravny meraci pristroj. Pravne predpisy
vyzaduju, aby Endress+Hauser, ako spoloc¢nost s certifikaciou ISO, dodrziavala urcité
postupy pri zaobchadzani s vyrobkami, ktoré sa v styku s médiom.

Na zaistenie bezpe¢ného, rychleho a profesionalneho vratenia pristroja dodrZiavajte
postup a podmienky vratenia pristrojov uvedené na webovej stranke Endress+Hauser
http://www.endress.com/support/return-material

15.4 Likvidacia

Pri likvidacii dodrZujte nasledujuce pokyny:

» DodrZujte platné federdlne/narodné predpisy.

® Zabezpecte spravnu separaciu a opatovné pouZitie komponentov zariadenia.

Endress+Hauser 97


http://www.endress.com/deviceviewer

Micropilot FMR51, FMR52 HART

PrisluSenstvo
16 PrisluSenstvo
16.1 PrisluSenstvo Specifické pre zariadenie
16.1.1 Kryt proti poveternostnym vplyvom
Prislusenstvo Opis
Kryt proti poveternostnym _—
vplyvom
<
[
<
—
300 (11.8) 275 (10. 8)
255.1 (10 L ieu(se)

%
R /‘\%\ ‘73/
Q’ \
&

e

A0015472
43 Kryt proti poveternostnym vplyvom; rozmery: mm (in)
E‘ Ochranny kryt proti poveternostnym vplyvom je mozné objednat spolu so zariadenim (3truktdra vyrobku, funkcia

620 ,Zapuzdrené prislusenstvo”, moznost PB ,Ochranny kryt proti poveternostnym vplyvom®).
Alternativne je mozné ho samostatne objednat ako prisludenstvo; objednavaci kod 71162242.
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16.1.2 Vzdialeny displej FHX50

PrisluSenstvo Opis
Vzdialeny displej FHX50
i’
\
1 \¢
- !
3. M
)R>
p
T ) A0019128
= Material:
= plast PBT
= 316L/1.4404
= Hlinik

= Krytie: IP68/NEMA 6P a [IP66/NEMA 4x
= Vhodné pre moduly displeja:
= SDO2 (tlacidla)
= SD03 (dotykové ovladanie)
= Pripojovaci kabel:
= Kabel je dodavany so zariadenim do 30 m (98 ft)

= Standardny kébel dodava zékaznik do 60 m (196 ft)

= Rozsah teploty okolia: -40 az 80 °C (40 az 176 °F)

El = Ak sa ma pouzit vzdialeny displej, objednajte verziu zariadenia ,Pripravené na displej FHX50“ (znak 030, verzia
L, M alebo N). Pre FHX50 musite zvolit moZnost A: ,Pripravené na displej FHX50"v znaku 050 ,Verzia meracieho

zariadenia“.

= Ak nebola pdvodne objednana verzia zariadenia ,Pripravené na displej FHX50“ a ma sa dodato¢ne osadit displej
FHX50, pri objednavani FHX50 musite vybrat verziu B ,Nepripravené na displej FHX50“ v znaku 050: ,Verzia
meracieho zariadenia". V tomto pripade sa dodava s FHX50 aj montazna siprava. Sipravu mozno pouzit na
pripravu zariadenia, takZe moZno pouZit FHX50.

@ Pouzitie FHX50 mozZe byt zakazané pre prevodniky so schvélenim. Zariadenie je mozné dodatocne osadit displejom
FHX50, ak je mozZnost L, M alebo N (,Pripravené pre FHX50“) uvedena v zakladnych §pecifikaciach Basic
specifications, polozka 4 ,Displej, pouzivanie* v bezpe¢nostnych pokynoch (XA) pre zariadenie.

Rovnako venujte pozornost bezpe¢nostnym pokynom (XA) pre FHX50.

@ Dodatoéna montaz nie je mozna na prevodnikoch:
= 5o schvalenim na pouZitie v priestoroch so zdpalnym prachom (schvalenie ochrany proti vznieteniu prachu);

® s druhom ochrany Ex nA.

@ Podrobnosti pozrite v dokumente SDO1007F.

Rozsah teploty okolia (volitelny): =50 az 80 °C (-58 az 176 °F) b

1) Tento rozsah plati, ak bola zvolena moznost JN ,Prevodnik teploty okolia =50 °C (-58 °F)" v objednavacom znaku 580 ,Test, certifikat“. Ak je
teplota stale pod -40 °C (40 °F), moZze sa zvysit poCetnost portch.

Endress+Hauser
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16.1.3 Ochrana klaksénu pre klaksénovu anténu

ﬂ Tato Cast neplati pre niZ3ie uvedené moznosti objednania funkcie 610 ,,Montované
prislusenstvo®.
= OU: ...mm nadstavec antény
s OV: ... inch nadstavec antény

Pre tieto pripady: > B 101

Prislusenstvo

Ochrana klaksénu pre
klaksonovu anténu
80 mm (3 in)alebo
100 mm (4 in)

A0019143
A Klaksénovd anténa Micropilot (nedoddva sa s ochranou klaksonu)
B Ochrana klaksénu
@ d Priemer ochrany klaksénu (pozri tabulku nizZsie)
@D Minimdlny priemer dyzy (pozri tabulku niZsie)
L Dizka antény s ochranou klaksénu (pozri tabulku nizsie)

Podrobnosti najdete v montaznych pokynoch SDO1084F.

Procesné podmienky
= Maximalny tlak nadoby: 0.5 bar (7.252 psi)
= Maximalna procesna teplota: 130 °C (266 °F)

E] Nebezpecenstvo vybuchu
Vyhnite sa elektrostatickému nabijaniu ochrany klaksénu.

Ochrana klaksénu pre FMR51

AnténaV Objednavaci kéd ochrany Rozmery anténa + ochrana klaksénu
klaksonu 2)
L gd gD
BC: Lievik 80 mm/3" 71105890 238 mm (9.4 in) 96 mm (3.78 in) >DN100
BD: Lievik 100 mm/4" 71105889 302 mm (11.9 in) 116 mm (4.57 in) >DN150

1) Funkcia 070 struktury vyrobku
2) Pre antény s variabilnym prediZenim antény plati ina dizka (funkcia objednavania 610, moznost OU alebo OV).

ﬂ Spolu so zariadenim je moZné objednat aj ochranu klaksénu. Strukttira vyrobku:
funkcia 610 ,Montované prisluenstvo, moznost OW ,Ochrana klaksénu, PTFE®.
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16.1.4 Ochrana klaksénu pre klaksénovu anténu s variabilnym
nadstavcom antény

Tato Cast plati pre nizsie uvedené moznosti objednania funkcie 610 ,Namontované
prislusenstvo®.
= OU: ...mm nadstavec antény

s OV:..in

ch nadstavec antény

Pre akukolvek int verziu zariadenia: - 100

Prislusenstvo

Opis

Ochrana klaksonu pre
klaksénovu anténu
80 mm (3 in) alebo
100 mm (4 in)

— hol

|

ciii
—

oD

Ochrana klaksénu
Priemer ochrany klakso

a0 w>
o A

i |
l—,
d

o S
o
L —C

B

Nadstavec antény (nedoddva sa s ochranou klaksonu)
Klaksénovd anténa Micropilot (nedoddva sa s ochranou klaksénu)

nu (pozri tabulku nizsie)

Minimdlny priemer dyzy (pozri tabulku niZsie)
Dlzka antény s ochranou klaksénu (pozri tabulku nizsie)

A0027190

Ochrana klaksénu pre FMR51 s variabilnym nadstavcom antény

Anténa V)

Objednavaci kéd ochrany

Rozmery anténa + ochrana klaksénu

klaksonu

L ad @D
BC: Lievik 80 mm/3" 71105890 203 mm (8 in) 96 mm (3.78 in) >DN100
BD: Lievik 100 mm/4" 71105889 267 mm (10.5 in) 116 mm (4.57 in) >DN150

1) Funkcia 070 Struktury vyrobku

Endress+Hauser
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16.1.5 Prepéitova ochrana

Prislusenstvo

Opis

Prepétova ochrana pre 2-
vodicové zariadenia
OVP10 (1 kanal)

OVP20 (2 kanaly)

A0021734

Technické udaje

= Odpor na kanal: 2 * 0.5 Q.

= Prahové napétie DC: 400 az 700 V

= Prahové impulzné napatie: < 800 V

= Kapacita pri 1 MHz: < 1.5 pF

= Impulzné napatie menovitého zataZenia (8/20 ps): 10 kKA

= Vhodné pre prierezy vodicov: 0.2 aZ 2.5 mm? (24 aZ 14 AWG)

E] Objednavanie so zariadenim
Modul prepéatovej ochrany sa prednostne objednava so zariadenim. Pozri $trukturu vyrobku: funkcia 610
,Montované prisluenstvo“, moznost NA ,Prepéatova ochrana“. Samostatné objednanie modulu je potrebné len
v pripade, ak md byt zariadenie dodato¢ne vybavené prepéatovou ochranou.

[1' Objednéavaci kéd pre dodatoéné vybavenie
= Pre 1-kanalové zariadenia (funkcia 020, moznost A)
OVP10:71128617
= Pre 2-kanalové zariadenia (funkcia 020, moznost B, C, E alebo G)
OVP20:71128619

Kryt puzdra pre dodato¢né vybavenie

S cielom dodrZat potrebné bezpecnostné vzdialenosti je potrebné pri dodatoénom vybaveni zariadenia prepatovou
ochranou vymenit veko puzdra. Objednéavaci kod vhodného veka je v zavislosti od typu puzdra takyto:

= Puzdro GT18: veko 71185516

= Puzdro GT19: veko 71185518

= Puzdro GT20: veko 71185516

@ Obmedzenia pre dodato¢né vybavenie
V zavislosti od schvélenia prevodnika méZe byt pouZitie modulu OVP obmedzené. Zariadenie méZe byt dodatoéne
vybavené modulom OVP len vtedy, ak je uvedena moznost NA (prepatova ochrana) v ¢asti Volitelné Specifikdcie
v bezpeénostnych pokynoch (XA) tykajucich sa zariadenia.

[1' Podrobnosti najdete v ¢asti SDO1090F.

16.1.6 Plynotesna priechodka

PrisluSenstvo Opis

Plynotesna priechodka Chemicky inertna sklenend priechodka; zabranuje migracii plynov do skrine elektroniky.
Objednava sa so zariadenim: truktura vyrobku, funkcia 610 ,Montované prislu§enstvo®, moznost NC ,Plynotesna
priechodka”
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16.1.7 Bluetooth modul pre HART zariadenia

PrisluSenstvo Opis

Bluetooth modul

A0036493

Rychle a l'ahké uvedenie do prevadzky prostrednictvom SmartBlue (aplikécia)

Nie su potrebné dodatocné nastroje alebo adaptéry.

Signalové krivka prostrednictvom aplikacie SmartBlue

Kodovany prenos dat linkovej vazby protokolom PPP (point-to-point) (testovany vo Fraunhoferovom institute)
a bezdr6tova komunikdacia chranena heslom cez Bluetooth®

= Rozsah pri referenénych podmienkach:

>10m (33 ft)

@ Pri pouZivani Bluetooth modulu sa minimalne napéjacie napétie zvysina 3 V.

E] Objednavanie so zariadenim
Bluetooth modul sa odporuca objednavat spolu so zariadenim. Pozri §trukturu vyrobku, znak 610 ,Prislusenstvo
namontované“, volba NF ,Bluetooth”. Osobitné objednavanie je potrebné len v pripade dodato¢nej montaze.

@ Objednavaci kdd pre dodatoénii montaz
Bluetooth modul (BT10): 71377355

@ Obmedzenia v pripade dodato¢nej montaze
Zakazané moze byt pouZivanie aplikdcie Bluetooth modulu v zavislosti od schvélenia prevodnika. Zariadenie smie
byt dodatotne montované s Bluetooth modulom, len ak je moZnost NF (Bluetooth) uvedena v prislugnych
bezpecnostnych pokynoch (XA) v ¢asti Volitelné Specifikdcie.

E] Podrobnosti najdete v SDO2252F.
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16.2  PrisluSenstvo Specifické pre komunikaciu

Prislusenstvo Opis
Commubox FXA195 Na iskrovo bezpe¢nu komunikaciu HART s FieldCare prostrednictvom USB
HART rozhrania.
Podrobnosti najdete v ¢asti Technické informacie TI00404F
PrisluSenstvo Opis
Commubox FXA291 Pripaja prevadzkové zariadenia Endress+Hauser s rozhranim CDI (= spolocné
udajové rozhranie Endress+Hauser) a USB portom pocitaca.
Objednévaci kod: 51516983
Podrobnosti najdete v ¢asti Technické informacie TI00405C
Prislusenstvo Opis
Sluc¢kovy konvertor HART | Vyhodnocuje dynamické premenné HART a konvertuje ich na analégové prudové
HMX50 signdly alebo limitné hodnoty.
Objednéavaci kéd: 71063562
Podrobnosti najdete v ¢asti Technické informacie TI00429F a v Navode na
pouzivanie BAOO371F
PrisluSenstvo Opis

SWA70

Adaptér WirelessHART Pripéja prevadzkové zariadenia k sieti WirelessHART.

Adaptér WirelessHART je moZné namontovat priamo na zariadenie HART
a jednoducho ho integrovat do existujicej siete HART. Zabezpecuje bezpecny
prenos dat a moZe byt prevadzkovany paralelne s inymi bezdrotovymi sietami.

Podrobnosti najdete v navode na pouzivanie BAOO061S

Prislusenstvo

Opis

Pripojte snimac
FXA30/FXA30B

Plne integrovand brdna napajand z batérie pre jednoduché aplikacie s hostingom
SupplyCare. Je mozné pripojit aZ 4 prevadzkové zariadenia s komunikaciou 4 az 20 mA
(FXA30/FXA30B), sériovym Modbusom (FXA30B) alebo zariadenim HART (FXA30B).
Vdaka svojej robustnej konstrukeii a schopnosti beZat roky na batériu je idealny na
vzdialené monitorovanie na izolovanych miestach. Verzia s LTE (len USA, Kanada

a Mexiko) alebo 3G mobilnym prenosom pre celosvetovi komunikaciu.

Podrobnosti najdete v ¢asti , Technické informacie* TI01356S a Navode na
pouzivanie BAO1710S.

Prislusenstvo

Opis

Fieldgate FXA42

Fieldgates umoziuju komunikéciu medzi pripojenymi zariadeniami 4 az 20 mA, Modbus
RS485 a Modbus TCP a SupplyCare Hosting alebo SupplyCare Enterprise. Signaly sa
prenasaju bud' cez TCP/IP, WLAN alebo mobilné komunikacie (UMTS). K dispozicii su
pokrocilé automatiza¢né funkcie, ako je integrované Web-PLC, OpenVPN a dalsie funkcie.

odrobnosti najdete v €asti , Technické informacie a Navode na pouZivanie
Dﬂ Podrob ajd ¢ Technické inf Acie” TI01297S a Navod 7A\
BAQ1778S.
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PrisluSenstvo Opis
SupplyCare Softvér na spravu zasob, ktory vizualizuje hladiny, objemy, hmotnosti, teploty, tlaky,
Enterprise SCE30B | hustoty alebo iné parametre nédrze. Parametre sa zaznamendvaju a prenasaju
prostrednictvom bran typu Fieldgate FXA42.
Tento webovy softvér je nainstalovany na lokdlnom serveri a mdze byt tiez vizualizovany
a prevadzkovany pomocou mobilnych termindlov, ako su smartfony alebo tablety.
Podrobnosti najdete v ¢asti , Technické informacie” TI01228S a Navode na
pouzivanie BAOOO55S
PrisluSenstvo Opis
Hosting Softvér na spravu zasob, ktory vizualizuje hladiny, objemy, hmotnosti, teploty, tlaky,
SupplyCare SCH30 | hustoty alebo iné parametre nddrze. Parametre sa zaznamendavaju a prenasaju
prostrednictvom bran typu Fieldgate FXA42, FXA30 a FXA30B.
Hosting SupplyCare je ponukany ako hostingova sluzba (softvér ako sluzba, SaaS). Na
portali Endress+Hauser su udaje pouzivatelovi poskytované cez internet.
Podrobnosti najdete v ¢asti , Technické informacie” TI01229S a Navode na
pouzivanie BAOOO50S.
Prislusenstvo Opis
Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 je mobilny pocita¢ na uvedenie do prevadzky a udrzbu.
Umoziiuje efektivnu konfigurdciu a diagnostiku zariadeni pre zariadenia HART
a FOUNDATION fieldbus v prostredi non-Ex (bez nebezpecenstva vybuchu).
Podrobnosti najdete v Navode na pouzivanie BA01202S
PrisluSenstvo Opis
Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 je mobilny pocita¢ na uvedenie do prevadzky a udrZbu.

Umoznuje efektivnu konfiguraciu a diagnostiku zariadeni pre zariadenia HART
a FOUNDATION fieldbus v prostredi non-Ex a v prostredi Ex.

Podrobnosti najdete v Navode na pouZivanie BAO1202S

16.3  PrisluSenstvo Specifické pre servis

Prislusenstvo

Opis

DeviceCare SFE100

Konfiguracny nastroj pre zariadenia HART, PROFIBUS a FOUNDATION Fieldbus
Technickd informécia TI01134S

@ = DeviceCare je k dispozicii na stiahnutie na adrese
www.software-products.endress.com. Stiahnutie si vyZaduje registraciu na
softvérovom portdli Endress+Hauser.

= Alternativne sa DVD s DeviceCare moze objednat so zariadenim. Struktira
vyrobku: funkcia 570 ,Service*, moZnost IV , Tooling DVD (DeviceCare
Setup)“.

FieldCare SFE500

Nastroj Plant Asset Management na baze FDT.
Poméha konfigurovat a udrziavat vietky prevadzkové zariadenia vasej vyrobnej
prevadzky. Poskytovanim informadcii o stave podporuje aj diagnostiku zariadeni.

Technicka informacia TI0O0028S
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16.4 Komponenty systému

Prislusenstvo Opis
Sprévca grafickych Sprévca grafickych dat Memograph M poskytuje informécie o vSetkych
datMemograph M relevantnych procesnych premennych. Namerané hodnoty su spravne

zaznamenavané, limitné hodnoty su monitorované a miesta merania analyzované.
Data sa ukladaju do internej paméte 256 MB a tieZ na SD kartu alebo USB kl'u¢.

Podrobnosti najdete v Technickych informaciach TIO0133R a v Navode na
pouzivanie BAOO247R

RN221N Aktivna bariéra s napajanim pre bezpe¢né oddelenie priudovych obvodov 4 aZ
20 mA. Poskytuje obojsmerny prenos HART.

Podrobnosti najdete v Technickych informéciach TI0O0073R a v Navode na
(]
pouzivanie BAOO202R

RNS221 Napéjanie prevodnika pre 2-vodi¢ové snimace alebo prevodniky vyhradne pre
prostredie non-Ex. Poskytuje obojsmernu komunikaciu pomocou komunikacnych
zasuviek HART.

Podrobnosti najdete v Technickych informéciach TIO0O081R a v Navode na
pouzivanie KAOO110R
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17 Ponuka ovladania

17.1 Prehl'ad ponuky ovladania (SmartBlue)

Navigdcia SmartBlue
/F Setup ‘ 5 B 125
‘ Device tag ‘ > 125
‘ Distance unit ‘ > B125
‘Tank type ‘ > B 125
‘ Tube diameter ‘ - 126
‘Medium group ‘ > B 126
‘ Empty calibration ‘ > B 126
‘Full calibration ‘ - 127
‘ Level ‘ > B128
‘Distance ‘ > B 128
‘Signal quality ‘ - 129
‘ Confirm distance ‘ > B129
‘ Present mapping ‘ »> B130
‘ Mapping end point ‘ > 130
‘ Record map ‘ > B131
‘ » Advanced setup ‘ > B 134
‘ Locking status ‘ > B134
‘ Access status tooling ‘ > 134
‘ Enter access code ‘ > B135
‘ > Level ‘ 5 B 136
Medium type > B 136
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‘ Medium property > B 136
‘ Max. filling speed liquid > B137
‘ Max. draining speed liquid > 137
‘ Advanced process conditions - 138
‘ Level unit > B 139
‘ Blocking distance 5> B139
‘ Level correction > B 140
‘ Tank/silo height > B 140
» Linearization > B 143
‘ Linearization type > B 145
‘ Unit after linearization > B 146
‘ Free text > B 147
‘ Level linearized > B 147
‘ Maximum value > B 148
‘ Diameter > B 148
‘ Intermediate height > B 148
‘ Table mode > B 149
‘ Table number > B 150
‘Level > B 150
‘ Level > B 150
‘ Customer value > B 151
‘ Activate table »> B151
» Safety settings > B 152
‘ Output echo lost > 152
‘ Value echo lost > B 152
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‘ Ramp at echo lost ‘ > B 153

‘ Blocking distance ‘ > 139

» Current output 1 az 2 > B 157

‘ Assign current output ‘ > 157

‘ Current span ‘ > 158

‘ Fixed current ‘ > B 158

‘ Damping output ‘ > B 159

‘ Failure mode ‘ -> 159

‘ Failure current ‘ -> B 160

‘ Output current 1 az 2 ‘ > B 160

» Switch output > 161

‘ Switch output function ‘ > Bl6l

‘ Assign status ‘ > B 162

‘Assign limit ‘ > 162

‘ Assign diagnostic behavior ‘ > B 162

‘ Switch-on value ‘ > B163

‘ Switch-on delay ‘ -> 164

‘ Switch-off value ‘ > B 164

‘Switch—off delay ‘ 5 B 165

‘ Failure mode ‘ - 165

‘ Switch status ‘ > B 165

‘ Invert output signal ‘ > B 165

&, Diagnostics > B179
‘Actual diagnostics ‘ > B179
‘Timestamp ‘ > B179
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‘ Previous diagnostics ‘ > B179
‘ Timestamp ‘ > B 180
‘ Operating time from restart ‘ > 180
‘ Operating time ‘ > B173
‘ » Diagnostic list ‘ > B181
‘ Diagnostics 1 az 5 ‘ > B181
‘ Timestamp 1 aZ 5 ‘ > B181
» Device information > B183
‘ Device tag ‘ > B 183
‘Serial number ‘ > B 183
‘ Firmware version ‘ > B 183
‘ Device name ‘ > 183
‘ Order code ‘ > B 184
‘ Extended order code 1 aZ 3 ‘ > B 184
‘ Device revision ‘ > 184
‘ Device ID ‘ > B 184
‘ Device type ‘ > B 185
‘Manufacturer ID ‘ > 185
» Measured values > B 186
‘ Distance ‘ > B 128
‘ Level linearized ‘ > B 147
‘ Output current 1 az 2 ‘ > B 160
‘ Measured current 1 ‘ > B 187
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‘ Terminal voltage 1 ‘ > B 187
‘ Electronic temperature ‘ > 187
» Simulation > B 192
‘ Assign measurement variable ‘ > 193
‘ Process variable value ‘ - 193
‘ Current output 1 az 2 simulation ‘ > B 193
‘ Value current output 1 az 2 ‘ > 194
‘ Switch output simulation ‘ > 194
‘ Switch status ‘ > B 194
‘ Device alarm simulation ‘ > 194
‘ Diagnostic event simulation ‘ > 195
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17.2  Prehl'ad ovladacieho menu (modul displeja)

Navigdcia Ovladacie menu

‘ Language ‘

‘ / Setup ‘ > B 125
‘ Device tag ‘ > B 125
‘ Distance unit ‘ -> 125
‘ Tank type ‘ > B 125
‘ Tube diameter ‘ > B 126
‘ Medium group ‘ -> 126
‘ Empty calibration ‘ > B 126
‘ Full calibration ‘ > B 127
‘ Level ‘ > 128
‘Distance ‘ > B 128
‘ Signal quality ‘ > B 129
‘ » Mapping ‘ > 132

‘ Confirm distance ‘ > B 132
‘ Mapping end point ‘ > B 132
‘ Record map ‘ > 132
‘ Distance ‘ > B 132
‘ Prepare recording map ‘ > B 132
» Advanced setup > B 134
‘ Locking status ‘ > B 134
‘ Access status display ‘ -> 135
‘ Enter access code ‘ > B 135
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» Level > B 136
‘ Medium type ‘ > 136
‘ Medium property ‘ > B 136
‘ Max. filling speed liquid ‘ > B 137
‘ Max. draining speed liquid ‘ > 137
‘ Advanced process conditions ‘ > 138
‘ Level unit ‘ > B139
‘ Blocking distance ‘ > 139
‘ Level correction ‘ > B 140
‘ Tank/silo height ‘ > B 140
» Linearization - 143
‘ Linearization type ‘ > B 145
‘ Unit after linearization ‘ > B 146
‘ Free text ‘ > 147
‘ Maximum value ‘ > B 148
‘ Diameter ‘ > B 148
‘ Intermediate height ‘ > 148
‘ Table mode ‘ > B 149

‘ » Edit table ‘

‘ Level ‘
‘ Customer value ‘
‘ Activate table ‘ > B 151
» Safety settings ‘ -> 152
‘ Output echo lost ‘ > B 152
‘ Value echo lost ‘ > B 152
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‘ Ramp at echo lost

‘ Blocking distance

‘ » SIL/WHG confirmation ‘

‘ » Deactivate SIL/WHG ‘

‘ Reset write protection

‘ Code incorrect

» Current output 1 az 2

‘ Assign current output

‘ Current span

‘ Fixed current

‘ Damping output

‘ Failure mode

‘ Failure current

‘ Output current 1 az 2

» Switch output

‘ Switch output function

‘ Assign status

‘ Assign limit

‘ Assign diagnostic behavior

‘ Switch-on value

‘ Switch-on delay

‘ Switch-off value

‘ Switch-off delay

‘ Failure mode

> B 153

> B139

> B 155

> B 156

> B 156

-> B 156

> B 157

> B 157

> B 158

> B158

> B 159

> B 159

> B 160

> B 160

-> Bl6l

> B 16l

> B 1162

> B 162

> B 162

> B163

> B lé4

> B 164

> B 165

> B 165
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‘ Switch status ‘ > B 165
‘ Invert output signal ‘ > 165
» Display > B 167
‘ Language ‘ > B 167
‘ Format display ‘ > 167
‘ Value 1 aZ 4 display ‘ > B 169
‘ Decimal places 1 az 4 ‘ > B 169
‘Display interval ‘ > 169
‘ Display damping ‘ »> B 170
‘ Header ‘ »> B 170
‘ Header text ‘ -> 170
‘ Separator ‘ > B171
‘ Number format ‘ > B171
‘ Decimal places menu ‘ -> 171
‘ Backlight ‘ > B171
‘ Contrast display ‘ > B172
» Configuration backup display > 173
‘ Operating time ‘ > B173
‘ Last backup ‘ > B173
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‘ Configuration management

‘ Comparison result

» Administration ‘

‘ » Define access code

> B 173

> B174

> B176

> B178

‘ Define access code

‘ 5> B178

‘ Confirm access code

‘ > B178

‘ Device reset

&, Diagnostics

‘ Actual diagnostics ‘

‘ Previous diagnostics ‘

‘ Operating time from restart ‘

‘ Operating time ‘

‘ » Diagnostic list ‘

‘ Diagnostics 1 az 5 ‘

‘ » Event logbook ‘

‘ Filter options ‘

‘ » Event list ‘

» Device information

‘ Device tag ‘

‘ Serial number ‘

‘ Firmware version ‘

‘ Device name ‘

‘ Order code ‘

‘ Extended order code 1 az 3 ‘

‘ Device revision ‘

> B176

> B179

> B 179

> B 179

> B180

> B 173

> B 181

> B181

> B 182

> B 182

> B 183

> B 183

> B183

> B 183

> B 183

> B 184

> B 184

> B 184
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‘Device ID ‘ > B 184
‘ Device type ‘ > 185
‘ Manufacturer ID ‘ > B 185
» Measured values > B 186
‘Distance ‘ - 128
‘ Level linearized ‘ > B 147
‘ Output current 1 az 2 ‘ > B 160
‘ Measured current 1 ‘ - 187
‘ Terminal voltage 1 ‘ > B187
‘ Electronic temperature ‘ > 187
» Data logging > 188
‘ Assign channel 1 az 4 ‘ -> B188
‘ Logging interval ‘ > B 188
‘ Clear logging data ‘ > 189
‘ » Display channel 1 aZ 4 ‘ »> B 190
» Simulation > B 192
‘ Assign measurement variable ‘ > 193
‘ Process variable value ‘ > B 193
‘ Current output 1 aZ 2 simulation ‘ > 193
‘ Value current output 1 az 2 ‘ > 194
‘ Switch output simulation ‘ > B 194
‘ Switch status ‘ > B 194
‘ Device alarm simulation ‘ - 194
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‘ Diagnostic event category

‘ Diagnostic event simulation

» Device check

‘ Start device check

‘ Result device check

‘ Last check time

‘ Level signal

> B 195

> B 196

> B 196

> B 196

> B 196

> B 197
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17.3  Prehlad ovladacieho menu (ovladaci nastroj)

Navigdcia Ovladacie menu
/F Setup ‘ 5 B 125
‘ Device tag ‘ > 125
‘ Distance unit ‘ > B 125
‘Tank type ‘ > B 125
‘ Tube diameter ‘ - 126
‘Medium group ‘ > B 126
‘ Empty calibration ‘ > B 126
‘Full calibration ‘ - 127
‘ Level ‘ > B128
‘Distance ‘ > B 128
‘Signal quality ‘ - 129
‘ Confirm distance ‘ > B129
‘ Present mapping ‘ »> B130
‘ Mapping end point ‘ - 130
‘ Record map ‘ > B131
‘ » Advanced setup ‘ > B 134
‘ Locking status ‘ > B134
‘ Access status tooling ‘ > 134
‘ Enter access code ‘ »> B 135
‘ > Level ‘ 5 B 136
‘ Medium type ‘ > B136
‘ Medium property ‘ > B 136
‘ Max. filling speed liquid ‘ - 137
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‘ Max. draining speed liquid > B 137
‘ Advanced process conditions > B138
‘ Level unit > 139
‘ Blocking distance > B 139
‘ Level correction > B 140
‘ Tank/silo height > B 140
» Linearization > B 143
‘ Linearization type > B 145
‘ Unit after linearization > B 146
‘ Free text > B 147
‘ Level linearized > B 147
‘ Maximum value > B 148
‘ Diameter > B 148
‘ Intermediate height > B148
‘ Table mode > B 149
‘ Table number > B 150
‘ Level > B 150
‘ Level > B 150
‘ Customer value -> B151
‘ Activate table > B 151
» Safety settings > B 152
‘ Output echo lost > B 152
‘ Value echo lost > B 152
‘ Ramp at echo lost > B 153
‘ Blocking distance > B 139
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‘ » SIL/WHG confirmation ‘ > B 155
‘ » Deactivate SIL/WHG ‘ -> 156
‘ Reset write protection ‘ > 156
‘ Code incorrect ‘ > B 156
» Current output 1 az 2 > 157
‘ Assign current output ‘ > B 157
‘ Current span ‘ > B 158
‘ Fixed current ‘ - 158
‘ Damping output ‘ -> B 159
‘ Failure mode ‘ > B 159
‘ Failure current ‘ - 160
‘ Output current 1 az 2 ‘ > B 160
» Switch output > Ble6l
‘ Switch output function ‘ -> 161
‘ Assign status ‘ > B 162
‘Assign limit ‘ > B 162
‘ Assign diagnostic behavior ‘ > 162
‘ Switch-on value ‘ > B163
‘ Switch-on delay ‘ > B 164
‘ Switch-off value ‘ - 164
‘Switch—off delay ‘ 5> B 165
‘ Failure mode ‘ > B 165
‘ Switch status ‘ - 165
‘ Invert output signal ‘ > B 165
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» Display > B 167
‘ Language > B 167
‘ Format display > B 167
‘ Value 1 az 4 display > B 169
‘ Decimal places 1 az 4 > B 169
‘ Display interval > B 169
‘ Display damping > B 170
‘ Header > B 170
‘ Header text > 170
‘ Separator > B171
‘ Number format > B171
‘ Decimal places menu > 171
‘ Backlight > B171
‘ Contrast display > B172
» Configuration backup display > B173
‘ Operating time > B173
‘ Last backup > B173
‘ Configuration management > B173
‘ Backup state > B174
‘ Comparison result > B174
» Administration > 176
‘ Define access code
‘ Device reset > B176
&, Diagnostics > B179
Actual diagnostics ‘ > B179
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‘Timestamp ‘ > B179
‘ Previous diagnostics ‘ > 179
‘ Timestamp ‘ -> B 180
‘ Operating time from restart ‘ > 180
‘ Operating time ‘ > 173
‘ » Diagnostic list ‘ > B181
‘ Diagnostics 1 az 5 ‘ > B181
‘ Timestamp 1 az 5 ‘ -> 181
» Device information -> B 183
‘ Device tag ‘ > B 183
‘Serial number ‘ - 183
‘ Firmware version ‘ -> B 183
‘ Device name ‘ > B183
‘ Order code ‘ - 184
‘ Extended order code 1 az 3 ‘ > B 184
‘ Device revision ‘ > B 184
‘Device ID ‘ - 184
‘ Device type ‘ -> B 185
‘ Manufacturer ID ‘ > B 185
» Measured values - 186
‘ Distance ‘ > B128
‘ Level linearized ‘ > B 147
‘ Output current 1 az 2 ‘ -> 160
‘ Measured current 1 ‘ > B187
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‘ Terminal voltage 1 ‘ > B187
‘ Electronic temperature ‘ > B187
» Data logging > B188
‘ Assign channel 1 az 4 ‘ > B 188
‘ Logging interval ‘ > B188
‘ Clear logging data ‘ > B 189
» Simulation > B192
‘ Assign measurement variable ‘ -> B193
‘ Process variable value ‘ > 193
‘ Current output 1 aZ 2 simulation ‘ - 193
‘ Value current output 1 az 2 ‘ > B19%
‘ Switch output simulation ‘ > 194
‘ Switch status ‘ > B 194
‘ Device alarm simulation ‘ -> 194
‘ Diagnostic event simulation ‘ > B 195
» Device check > B 196
‘ Start device check ‘ > B 196
‘ Result device check ‘ > B 196
‘ Last check time ‘ > B 196
‘ Level signal ‘ > B197
» Heartbeat -> B 198
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17.4 Menu"Setup"

ﬂ » [@ : Oznacuje navigacnu trasu k parametru prostrednictvom displeja a modulu
ovladania.
= & : Oznacduje navigacnu trasu k parametru prostrednictvom ovladdacieho néstroja
(napr. FieldCare).
= (@) : Oznacuje parametre, ktoré je mozné uzamknut pomocou softvérového

uzamknutia.
Navigdcia Setup
Device tag
Navigacia Setup - Device tag
Opis Enter a unique name for the measuring point to identify the device quickly within the
plant.
PouZivatel'ska poloZka Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a $pecialne znaky (32)
Distance unit
Navigacia Setup - Distance unit
Opis Used for the basic calibration (Empty / Full).
Vyber Jednotky SI Americké jednotky
= mm = ft
2 m = in
Tank type
Navigacia Setup - Tank type
Predpoklad Medium type (® B 136) = Liquid
Opis Zvolte typ nadrZe.
Vyber = Bypass / pipe

= Stilling well

= Workbench test

= Open channel

= Sphere

= Storage vessel

= Process vessel standard

= Process vessel with agitator
s Wave guide antenna
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Tovarenské nastavenia

DalSie informacie

Z&visi od antény.

V zavislosti od antény nemusia byt dostupné niektoré zo spominanych mozZnosti alebo
méZu byt dostupné dalsie mozZnosti.

Tube diameter
Navigacia Setup - Tube diameter

Predpoklad Tank type (> B 125) = Bypass / pipe

Opis Specifikujte priemer obtoku alebo upokojovacej $achty.

Pouzivatel'ska polozka 0az9.999m

Medium group
Navigacia Setup > Medium group

Predpoklad Medium type (> B 136) = Liquid

Opis Zvolte skupinu média.

Vyber = Others

DalSie informacie

= Water based (DC >= 4)

Tento parameter zhruba urcuje dielektrickd konstantu (DC) média. Pre podrobnejsiu
definiciu DC pouZite parameterMedium property (» B 136).

parameterMedium group prednastavuje parameterMedium property (- 136) takto:

Medium group Medium property (> & 136)

Others Unknown

Water based (DC >= 4) DC4..7

ﬂ ParameterMedium property mozno neskor zmenit. Aviak po zmene si
parameterMedium group zachova svoju hodnotu. Pre vyhodnocovanie signdlu je
relevantnd len parameterMedium property.

ﬂ Meraci rozsah mozno zmensit pre malé dielektrické konstanty. Podrobnosti najdete
v technickych informdciach (TI) prislu§ného zariadenia.

Empty calibration
Navigacia Setup - Empty calibr.

Opis Distance between process connection and minimum level (0%).
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Pouzivatel'ska polozka
Tovarenské nastavenia

Dalsie informacie

Zavisi od antény.

Zavisi od antény.

0%

—

44 Empty calibration (E) pre meranie hladiny v kvapalindch

A0019486

Meraci rozsah zacina v bode, v ktorom lu¢ radaru zachyti dno nadrZe alebo zasobnika.
V pripade vydutého dna alebo konického vystupu nemozno merat hladinu pod tymito
bodmi.

Full calibration
Navigacia Setup - Full calibr.
Opis Distance between minimum level (0%) and maximum level (100%).
Pouzivatel'ska poloZka Zavisi od antény.
Tovarenské nastavenia Zavisi od antény.
Dalsie informacie

100%

F
0%
45 Full calibration (F) pre meranie hladiny v kvapalindch
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Level
Navigacia Setup - Level
Opis Zobrazuje meranu hladinu L (pred linearizéciou).

Dalsie informacie

0%

\%/

A0019482

46  Hladina v pripade merania kvapaliny

ﬂ Jednotka je definovana v parameterLevel unit (> & 139).

Distance
Navigacia Setup - Distance
Opis Zobrazuje meranu vzdialenost D medzi referenénym bodom (dolna hrana priruby alebo

zavitového pripojenia) a hladinou.

Dalsie informacie

e
-

\%F/

A0019483

47  Distance pre meranie hladiny

ﬂ Jednotka je definovana v parameterDistance unit (- B 125).

128 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART Ponuka ovlddania

Signal quality
Navigacia Setup - Signal quality
Opis Zobrazuje kvalitu signélu echa hladiny.

Dalsie informacie

Vyznam moznosti zobrazenia
= Strong

Vyhodnotené echo presahuje prah najmenej o 10 dB.
s Medium

Vyhodnotené echo presahuje prah najmenej o 5 dB.
s Weak

Vyhodnotené echo presahuje prah o menej nez 5 dB.
= No signal

Zariadenie nenas$lo pouZitelné echo.

Kvalita signalu indikovand v tomto parametri sa vZdy tyka aktualne vyhodnoteného echa:
bud' echa hladiny, alebo echa dna nédrZe. Na rozliSenie medzi tymito dvomi echami je
kvalita echa dna nadrZe vZdy zobrazena v zatvorkéch.

ﬂ V pripade strateného echa (Signal quality = No signal) zariadenie generuje toto
chybové hlasenie:
= F941, pre Output echo lost (- & 152) = Alarm.
= 5941, ak bola v Output echo lost (- B 152) zvolena ind moznost.

Confirm distance

Navigacia

Opis

Vyber

DalSie informacie

Setup - Confirm distance

Specifikujte, ¢i sa namerana vzdialenost zhoduje so skuto¢nou vzdialenostou.

V zavislosti od vyberu zariadenie automaticky nastavi rozsah mapovania.

= Manual map

= Distance ok

s Distance unknown
= Distance too small *
= Distance too big :

s Tank empty

= Factory map

Vyznam moznosti

= Manual map
Voli sa, ak rozsah mapovania je potrebné definovat manuélne v parameterMapping end
point (- 130). V tomto pripade nie je potrebné potvrdit vzdialenost.

= Distance ok
Vyberie sa, ak merana vzdialenost zodpoveda skuto¢nej vzdialenosti. Zariadenie vykona
mapovanie.

= Distance unknown
Vyberie sa, ak skuto¢na vzdialenost nie je znama. V tomto pripade nemozno vykonat
mapovanie.

* Visibility depends on order options or device settings

Endress+Hauser
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= Distance too small
Vyberie sa, ak je merana vzdialenost mensia ako skuto¢na vzdialenost. Zariadenie
vyhladava dalsie echo a vrati sa na parameterConfirm distance. Vzdialenost sa
prepocita a zobrazi. Porovnanie sa musi opakovat, kym sa zobrazena vzdialenost nebude
zhodovat so skuto¢nou vzdialenostou. Potom moZno spustit ziznam mapy zvolenim
Distance ok.

= Distance too big ®
Vyberie sa, ak merana vzdialenost presahuje skuto¢nu vzdialenost. Zariadenie nastavi
vyhodnotenie signélu a vrati sa na parameterConfirm distance. Vzdialenost sa prepocita
a zobrazi. Porovnanie sa musi opakovat, kym sa zobrazena vzdialenost nebude zhodovat
so skutoénou vzdialenostou. Potom mozZno spustit zdznam mapy zvolenim Distance ok.

= Tank empty
Zvoli sa, ked je nadrZ uplne prazdna. Zariadenie zaznamena pokrytie mapovania
kompletného meracieho rozsahu, ako je definované v parameterTank/silo height
(- B 140). Standardne Tank/silo height = Empty calibration.
Berte do uvahy, Ze v napriklad pripade kénického vystupu je meranie mozné len po bod,
v ktorom radar zachyti dno nadrze alebo zasobnika. Ak sa pouZziva moZnostTank empty,
Empty calibration (- & 126) a Tank/silo height, neméZze dosiahnut pod tento bod, je
prazdny signdl potlaceny.

= Factory map
Vyberie sa, ak ma byt aktualna mapovacia krivka (ak existuje) vymazana. Zariadenie sa
vrati na parameterConfirm distance a mozno zaznamenat nové mapovanie.

ﬂ Pri ovladani prostrednictvom modulu displeja sa merana vzdialenost zobrazi spolo¢ne
s tymto parametrom na referenc¢né ucely.

Ak sa proces zau¢ania s moznostDistance too small alebo moZnostDistance too big
ukondi pred potvrdenim vzdialenosti, mapa sa nezaznamena a proces zaucania sa
zresetuje po 60 s.

Present mapping

Navigacia Setup - Present mapping

Opis Zobrazuje, do akej vzdialenosti uz bolo mapovanie zaznamenané.

Mapping end point
Navigacia Setup - Map. end point

Predpoklad Confirm distance (= 129) = Manual map alebo Distance too small

Opis Specifikujte novy koniec mapovania.

Pouzivatel'ska polozka 0.1az999999.9 m

8) Dostupné len pre "Expert - Sensor - Echo tracking - parameterEvaluation mode" = "Short time history" alebo "Long time history"
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Dalsie informécie Tento parameter definuje vzdialenost, do ktorej sa ma nové mapovanie zaznamenat.
Vzdialenost je merana od referen¢ného bodu, t. j. od spodnej hrany montaznej priruby
alebo zavitového pripojenia.

Na referencné ucely sa spolu s tymto parametrom zobrazi parameterPresent
mapping (> B 130). Zobrazuje, do akej vzdialenosti uZ bolo mapovanie

zaznamenane.
Record map
Navigacia Setup - Record map
Predpoklad Confirm distance (» B 129) = Manual map alebo Distance too small
Opis Spustite zdznam mapy.
Vyber = No

= Record map
= Overlay map
= Factory map
= Delete partial map

Dalsie informacie Vyznam mozZnosti
= No
Mapa nie je zaznamenana.
= Record map
Mapa je zaznamenand. Po ukonceni zdznamu sa zobrazia na displeji novéa zmerana
vzdialenost a novy rozsah mapovania. Pri ovladani prostrednictvom miestneho displeja
treba tieto hodnoty potvrdit stlaenim &.
= Overlay map
Nova mapovacia krivka je generovana preloZenim starej a aktualnej obalovej krivky.
s Factory map
Pouziva sa vyrobna mapa uloZenda v paméati ROM zariadenia.
= Delete partial map
Mapovacia krivka je vymazana do Mapping end point (- 130).
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17.4.1 Sprievodca"Mapping"

ﬂ SprievodcaMapping je k dispozicii len pri ovlddani prostrednictvom miestneho
displeja. Pri ovladani prostrednictvom ovladacieho nastroja su vSetky parametre
tykajlce sa mapovania umiestnené priamo v menuSetup (- 125).

ﬂ V sprievodcaMapping sa na module displeja su¢asne zobrazuju dva parametre. Horny
parameter mozno upravovat, zatial ¢o sa dolny parameter zobrazuje len ako

referencia.

Navigdcia Setup > Mapping

Confirm distance
Navigacia Setup - Mapping - Confirm distance

Opis > B 129

Mapping end point
Navigacia Setup - Mapping - Map. end point

Opis »> B 130

Record map
Navigacia Setup > Mapping - Record map

Opis > 131

Distance

Navigacia Setup - Mapping - Distance

Opis > B 128

Prepare recording map

Navigacia Setup - Mapping - Prepare rec. map

Opis Zobrazuje postup zdznamu mapy.
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Pouzivatel'ské rozhranie = [nit. recording
= [n progress
= Finished
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17.4.2 Podmenu"Advanced setup"

Navigdcia Setup - Advanced setup

Locking status
Navigacia Setup > Advanced setup - Locking status
Opis Indikuje ochranu proti zapisu s najvys$ou prioritou, ktorad je momentalne aktivna.

Pouzivatel'ské rozhranie

DalSie informacie

= Hardware locked

= SIL locked

= CT active - defined parameters
= WHG locked

= Temporarily locked

Vyznam a priority druhov ochrany proti zapisu

= Hardware locked (priorita 1)
Prepinac¢ DIP pre hardvérové uzamknutie je aktivované na hlavnom elektronickom
module. Zablokuje pristup k zapisovaniu parametrov.

= SIL locked (priorita 2)
Je aktivovany rezim SIL. Je zak&zany pristup na zapis relevantnych parametrov.

= WHG locked (priorita 3)
Je aktivovany rezim WHG. Je zakdzany pristup na zapis relevantnych parametrov.

= Temporarily locked (priorita 4)
Pristup na zapis parametrov je docasne zablokovany v ucte internych prebiehajicich
procesov v zariadeni (napr. odosielanie/prijimanie dat, reset atd’). Parametre mozno
upravovat, akondhle sa ukoncia procesy.

ﬂ Na module displeja sa zobrazi symbol @ pred parametrami, ktoré nemozno upravovat,
lebo su chranené proti zapisu.

Access status tooling

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

134

Setup - Advanced setup > Access stat.tool
Shows the access authorization to the parameters via the operating tool.

ﬂ Opravnenie na pristup mozno zmenit prostrednictvom parameterEnter access code
(» B 135).

Ak je aktivna doplnkové ochrana proti zapisu, eSte viac obmedzuje aktualne
opravnenie pristupu. Stav ochrany proti zapisu mozno vidiet prostrednictvom
parameterLocking status (- 134).
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Access status display

Navigacia
Predpoklad
Opis

DalSie informacie

Setup - Advanced setup > Access stat.disp
Zariadenie ma miestny displej.
Indicates access authorization to parameters via local display.

ﬂ Opravnenie na pristup mozno zmenit prostrednictvom parameterEnter access code
(- B 135).

AKk je aktivna doplnkovéa ochrana proti zapisu, eSte viac obmedzuje aktualne
opravnenie pristupu. Stav ochrany proti zapisu mozno vidiet prostrednictvom
parameterLocking status (- 134).

Enter access code

Navigacia
Opis
Pouzivatel'ska polozka

Dalsie informacie

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Ent. access code
Enter access code to disable write protection of parameters.
0az9999

= Na miestne ovladanie treba zadat $pecificky pristupovy kéd pouzivatela, ktory bol
zadefinovany v parameterDefine access code (- B 176).

= Pri zadani nespravneho pristupového kédu si pouZivatel uchovéva aktudlne opravnenie
pristupu.

= Ochrana proti zapisu sa tyka vSetkych parametrov oznacenych v tomto dokumente
symbolom @. Na miestnom displeji symbol @} pred parametrom oznacuje, Ze parameter
je chraneny proti zapisu.

= Ak sa pocas 10 min nestladi Ziadne tlacidlo alebo sa pouZivatel vréti z navigacného
a editovacieho reZimu spét do rezimu zobrazenia nameranych hodnét, zariadenie
automaticky znovu zablokuje parametre chranené proti zépisu po dalich 60 s.

V pripade straty pristupového kodu sa obratte na centrum podpory spolo¢nosti
Endress+Hauser.
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Podmenu"Level"

Navigdcia Setup - Advanced setup - Level

Medium type
Navigacia Setup - Advanced setup > Level - Medium type
Opis Specifikujte druh média.
Pouzivatel'ské rozhranie = Liquid
= Solid
Tovarenské nastavenia FMR50, FMR51, FMR52, FMR53, FMR54: Liquid
Dalsie informacie ﬂ Tento parameter uréuje hodnotu viacerych inych parametrov a vyrazne ovplyviuje
vyhodnocovanie celkového signalu. Preto dérazne odpori¢ame nemenit vyrobné
nastavenie.
Medium property
Navigacia Setup > Advanced setup - Level - Medium property
Opis Specifikujte relatfvnu dielektricki konstantu e, média.
Vyber = Unknown
sDCl4...16
#«DC16..19
#«DC19..25
s DC25 .4
«aDC4..7
«DC7..15
= DC>15
Tovarenské nastavenia Zavisi od Medium type (- & 136) a Medium group (> B 126).
Dalsie informacie Zdvislost od ,,Medium type“ a ,Medium group*
Medium type (> B 136) Medium group (> B 126) Medium property
Solid Unknown
Liquid Water based (DC >= 4) DC4..7
Others Unknown
ﬂ Dielektrické konstanty (hodnoty DC) mnohych médii beZne pouzivanych v réznych
priemyselnych odvetviach pozrite v dokumentoch:
= navod na DC od spolo¢nosti EndresstHauser (CP01076F);
= ,DC Values App“ od spolocnosti Endress+Hauser (k dispozicii pre Android a i0S).
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Micropilot FMR51, FMR52 HART Ponuka ovlddania

Max. filling speed liquid
Navigacia Setup » Advanced setup - Level - Max. fill liquid

Predpoklad Medium type (- B 136) = Liquid

Opis Zvolte maximalnu ofakavanu rychlost plnenia.

Vyber # Slow < 1cm (0.4in) /min

# Medium < 10cm (4in) /min
» Standard < 1m (40in) /min
» Fast < 2m (80in) /min

= Very fast > 2m (80in) /min
= No filter / test

Tovarenské nastavenia V zavislosti od parameterTank type (- 125)

Dalsie informécie Zariadenie nastavuje filtre vyhodnocovania signélu a tlmenie vystupného signalu na
typickd rychlost zmeny tirovne definovanu v tomto parametri:

Max. filling speed liquid Krokova doba odozvy / s
Slow < 1cm (0.4in) /min 90

Medium < 10cm (4in) /min 50

Standard < 1m (40in) /min 20

Fast < 2m (80in) /min 8

Very fast > 2m (80in) /min 5

No filter / test <1

Max. filling speed liquid je prednastavena pomocou Tank type (- 125). Moze sa
v3ak kedykolvek prispdsobit procesu v nadobe. Ak sa neskdr Tank type (- B 125)
znova zmeni, moéZe byt potrebné zopakovat jemné nastavenie.

Max. draining speed liquid
Navigacia Setup > Advanced setup - Level - Max drain liquid

Predpoklad Medium type (- & 136) = Liquid

Opis Zvolte maximalnu o¢akavanu rychlost vypustania.

Vyber = Slow < 1cm (0.4in) /min

= Medium < 10cm (4in) /min
= Standard < 1m (40in) /min
= Fast < 2m (80in) /min

= Very fast > 2m (80in) /min
= No filter / test

Tovarenské nastavenia V zavislosti od parameterTank type (- B 125)
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Dalsie informacie

Zariadenie nastavuje filtre vyhodnocovania signalu a tlmenie vystupného signéalu na
typicku rychlost zmeny trovne definovanu v tomto parametri:

Max. draining speed liquid (> & 137) Krokova doba odozvy / s
Slow < 1cm (0.4in) /min 90

Medium < 10cm (4in) /min 50

Standard < 1m (40in) /min 20

Fast < 2m (80in) /min 8

Very fast > 2m (80in) /min 5

No filter / test <1

ﬂ Max. draining speed liquid (= B 137) je prednastavena pomocou Tank type
(> B 125). MdZe sa viak kedykolvek prisposobit procesu v nadobe. Ak sa neskor
Tank type (2 B 125) znova zmeni, moZe byt potrebné zopakovat jemné nastavenie.

Advanced process conditions
Navigacia Setup > Advanced setup - Level - Adv. conditions

Opis Specifikujte dodato¢né podmienky procesu (ak st potrebné).

Vyber » Foam (>5cm/0,16ft)

Dalsie informacie

138

= Changing DC values
= Small tanks (< 1m/3ft)

Moznost'Foam (>5cm/0,16ft)"

Tato mozZnost zabezpecuje, Ze sa nepouZije histéria nadrZe, ktora bola zaznamenana pocas
pritomnosti peny na povrchu, a preto nie je spolahlivd mapa nadrZe. Dosiahne sa to
deaktivovanim nastavenia Evaluation mode = Long time history.

ﬂ MoznostFoam (>5cm/0,16ft) je k dispozicii len pre kvapalinové aplikacie (FMR50,
FMR51, FMR52, FMR53, FMR54).

Moznost"Changing DC values"

Histéria nadrZe, ktord bola zaznamenana pri nastaveni Evaluation mode = Long time
history plati len pre pevnu dielektricku konstantu. moznostChanging DC values blokuje
nastavenie Evaluation mode = Long time history, a preto brani nesprdvnym meranym
hodnotam v pripade zmeny dielektrickej konStanty.

ﬂ MoznostChanging DC values je k dispozicii len pre kvapalinové aplikacie (FMR50,
FMR51, FMR52, FMR53, FMR54).
Moznost'Small tanks (< 1m/3ft)"

Tato moznost poskytuje jednoduchy spésob zniZenia Sirky echa modulu snimaca.
UmoZnuje zlepSent detekciu superponovanych ech — najma v blizkom poli. Interne vsetky
parametre tykajuce sa §irky echa st justovatelné touto moznostou.

ﬂ MoznostSmall tanks (< 1m/3ft) je k dispozicii len na meranie kvapaliny 26 GHz VF
modulom (FMR50, FMR51, FMR52).
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Ponuka ovladania

Level unit
Navigacia Setup > Advanced setup - Level - Level unit
Opis Zvolte jednotku hladiny.
Vyber Jednotky SI Americké jednotky
5% = ft
s m = in
= mm

DalSie informacie

Jednotka hladiny sa méze lisit od jednotky vzdialenosti definovanej v parameterDistance
unit (= 125):

= Jednotka definovana v parameterDistance unit sa pouZiva na zdkladnu kalibraciu
(Empty calibration (> B 126) a Full calibration (- B 127)).

= Jednotka definovana v parameterLevel unit sa pouZiva na zobrazenie (nelinearizovanej)
hladiny.

Blocking distance
Navigacia Setup - Advanced setup > Level - Blocking dist.
Opis Specifikujte blokovaciu vzdialenost BD.

Pouzivatel'ska polozka

Tovarenské nastavenia

DalSie informacie

Endress+Hauser

0az200m

= FMR50, FMR51, FMR53, FMR54: dizka antény
= FMR52: dlzka antény + 200 mm (7.9 in)

Signdly v blokovacej vzdialenosti sa vyhodnocuju len vtedy, ked' boli mimo blokovacej
vzdialenosti pri zapnuti zariadenia a posunu sa do blokovacej vzdialenosti pri zmene
hladiny pocas prevadzky. Signdly, ktoré su uZ v blokovacej vzdialenosti pri zapnuti
zariadenia, sa ignoruju.

ﬂ Plati to len v pripade, ak su splnené tieto dve podmienky:
= Expert - Sensor > Echo tracking - Evaluation mode = Short time history alebo
Long time history
= Expert - Sensor - Gas phase compensation - GPC mode= On, Without correction
alebo External correction

AK nie je splnena jedna z tychto podmienok, vZdy sa ignoruju signaly v blokovacej
vzdialenosti.

ﬂ V pripade potreby moZe servis spolo¢nosti Endress+Hauser definovat rézne chovanie
pre signaly v blokovacej vzdialenosti.
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AD019492

48  Blokovacia vzdialenost' (BD) pre meranie kvapalin

Level correction
Navigacia Setup - Advanced setup - Level - Level correction
Opis Specifikujte korekciu hladiny (ak je potrebna).
Pouzivatel'ska polozka -200000.0 az 200000.0 %
Dalsie informéacie Hodnota $pecifikovana v tomto parametri sa pripocitava k nameranej hodnote (pred
linearizaciou).

Tank/silo height
Navigacia Setup - Advanced setup - Level - Tank/silo height

Opis Specifikujte celkovu vy$ku nadrZe alebo zasobnika meranej od procesného pripojenia.

Pouzivatel'ska polozka
Tovarenské nastavenia

Dalsie informacie

140

-999.9999 a7 999.9999 m
Empty calibration (- B 126)

Ak sa vyrazne odliSuje parametrizovany meraci rozsah (Empty calibration (> B 126)) od
vysky nadrZe alebo zasobnika, odporticame zadat vysku nadrze alebo zasobnika. Priklad:
nepretrzité sledovanie v hornej tretine nadrZe alebo z&sobnika.
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0%-Y

[

-

'parameter'Tank/silo height" (> B 140)' na meranie v kvapalindch

A0019867

® 49

E  Empty calibration (- 126)
H  Tank/silo height (> 140)

ﬂ Pre nadrze s kénickym vystupom, Tank/silo height sa nesmie menit, lebo v tomto
druhu aplikacii Empty calibration (» B 126) obycajne nie je << ako vyska nadrze

alebo zasobnika.
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Podmenu"Linearization"
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50 Linearizdcia: Transformdcia turovne a (ak je to relevantné) vysky rozhrania na objem alebo hmotnost;
transformdcia zdvisi od tvaru nddoby.

1 Volba typu linearizdcie a jednotky

2 Konfigurdcia linearizdcie

A Linearization type (» B 145) = None

B Linearization type (» B 145) = Linear

C  Linearization type (» B 145) = Table

D Linearization type (- B 145) = Pyramid bottom

E  Linearization type (- B 145) = Conical bottom

F  Linearization type (» B 145) = Angled bottom

G Linearization type (- B 145) = Horizontal cylinder

H  Linearization type (» B 145) = Sphere

L Urovert pred linearizdciou (merané v jednotkdch vzdialenosti)
L' Level linearized (> 147) (zodpovedd objemu alebo hmotnosti)
M Maximum value (» B 148)

d  Diameter (> 148)

h  Intermediate height (> B 148)
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Endress+Hauser

Struktiira podponuky na module displeja

Navigdcia Setup - Advanced setup - Linearization

» Linearization

‘ Linearization type

‘ Unit after linearization

‘ Free text

‘ Maximum value

‘ Diameter

‘ Intermediate height

‘ Table mode

‘ » Edit table

‘ Level

‘ Customer value

Activate table
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Struktira podponuky v ovlddacom ndstroji (napr. FieldCare)

Navigdcia Setup > Advanced setup - Linearization

» Linearization

‘ Linearization type

‘ Unit after linearization

‘ Free text

‘ Level linearized

‘ Maximum value

‘ Diameter

‘ Intermediate height

‘ Table mode

‘ Table number

‘ Level

‘ Level

‘ Customer value

‘ Activate table

Endress+Hauser
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Opis parametrov

Navigdcia Setup - Advanced setup - Linearization
Linearization type
Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Lineariz. type
Opis Vyberte typ linearizacie.
Vyber = None
= Linear
= Table

= Pyramid bottom

= Conical bottom

= Angled bottom

= Horizontal cylinder

= Sphere
DalSie informacie A B
—_— ‘s%
s ——100%
2 100% [
0% \g// 0%
C/D E
TS 100% V < TS 100%
= 0% — 0%
F/G
I_[> 1000/0 V
Q 0%

A0021476

51  Typy linearizdcie

A None

B Table

C  Pyramid bottom
D Conical bottom
E  Angled bottom

F  Sphere

G  Horizontal cylinder
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Vyznam moZnosti
= None
Hladina sa prenésa v jednotke hladiny bez linearizacie.
= Linear
Vystupna hodnota (objem/hmotnost) je priamo imerna hladine L. To plati napriklad pre
vertikalne valce. Je potrebné $pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
= Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Table
Vztah medzi nameranou hladinou L a vystupnou hodnotou (objem/hmotnost) je dany
lineariza¢nou tabulkou pozostavajucou az z 32 parov hodnot ,hladina - objem* alebo
»hladina - hmotnost“. Je potrebné 3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
= Table mode (> B 149)
= Pre kazdy bod v tabulke: Level (- B 150)
= Pre kazdy bod v tabulke: Customer value (» B 151)
= Activate table (> B 151)
= Pyramid bottom
Vystupna hodnota zodpoveda objemu alebo hmotnosti v zasobniku s pyramidovym
dnom. Je potrebné 3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
= Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Intermediate height (- & 148): Vy3ka pyramidy
= Conical bottom
Vystupna hodnota zodpoveda objemu alebo hmotnosti v zdsobniku s kuZelovym dnom.
Je potrebné 3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
= Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Intermediate height (- & 148): Vy3ka kuzelovej ¢asti nadrze
= Angled bottom
Vystupna hodnota zodpoveda objemu alebo hmotnosti v zdsobniku s hranatym dnom. Je
potrebné 3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
s Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Intermediate height (> B 148): Vy3ka hranatého dna
= Horizontal cylinder
Vystupna hodnota zodpoveda objemu alebo hmotnosti vo vodorovnom valci. Je potrebné
3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
s Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Diameter (> B 148)
= Sphere
Vystupna hodnota zodpoveda objemu alebo hmotnosti v gul'ovej nadrZi. Je potrebné
3pecifikovat tieto doplnkové parametre:
= Unit after linearization (- B 146)
= Maximum value (> B 148): Maximalny objem alebo hmotnost
= Diameter (> & 148)

Unit after linearization

Navigacia
Predpoklad

Opis

146

Setup » Advanced setup - Linearization - Unit lineariz.
Linearization type (- B 145) = None

Vyberte jednotku linedrnej hodnoty.
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Vyber Jednotky SI Americké jednotky Britskeé jednotky
s STon s b impGal
st = UsGal
= kg = ft3
= cm? = ft
= dm3 = in
[ ) m3
= h]
=]

5%
= mm
=m

PouzZivatelské jednotky
Free text

Dalsie informéacie Zvolena jednotka sa pouZiva len na zobrazenie na displeji. Namerana hodnota nie je
transformovana podla zvolenej jednotky.

ﬂ Je tieZ mozné konfigurovat linearizaciu vzdialenosti na vzdialenost, t.j. transformaciu
z uroviiovej jednotky na int jednotku vzdialenosti. Ak to chcete urobit, vyberte rezim
linearizacie Linear. Ak chcete definovat novi jednotku trovne, vyberte moznostFree
text v parameterUnit after linearization a zadajte poZzadovanu jednotku do
parameterFree text (- 147).

Free text
Navigacia Setup > Advanced setup - Linearization - Free text

Predpoklad Unit after linearization (> B 146) = Free text

Opis Zadajte symbol jednotky.

Pouzivatel'ska polozka Az 32 alfanumerickych znakov (pismena, ¢islice, Specidlne znaky)

Level linearized

Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Level linearized
Opis Zobrazuje linearizovanud hladinu.
Dalsie informécie ﬂ Jednotka je definovana v parameterUnit after linearization > B 146.
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Maximum value
Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Maximum value
Predpoklad Linearization type (» B 145) mé jednu z tychto hodnét:
= Linear
= Pyramid bottom
= Conical bottom
= Angled bottom
= Horizontal cylinder
= Sphere
Opis Linearized value corresponding to a level of 100%.
Pouzivatel'ska polozka -50000.0 aZz 50000.0 %
Diameter
Navigacia Setup > Advanced setup - Linearization - Diameter
Predpoklad Linearization type (» B 145) mé jednu z tychto hodnét:
= Horizontal cylinder
= Sphere
Opis Diameter of the cylindrical or spherical tank.
Pouzivatel'ska polozka 02az29999.999 m
Dalsie informacie Jednotka je definovana v parameterDistance unit (- 125).
Intermediate height
Navigacia Setup > Advanced setup - Linearization - Intermed. height
Predpoklad Linearization type (» B 145) mé4 jednu z tychto hodnét:
= Pyramid bottom
= Conical bottom
= Angled bottom
Opis Height of the pyramid, conical or angled bottom.
Pouzivatel'ska polozka 0az 200 m
148 Endress+Hauser
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Dalsie informacie

—

N

= =

A0013264

H  Strednd vyska

Jednotka je definovana v parameterDistance unit (> B 125).

Table mode
Navigacia Setup » Advanced setup - Linearization - Table mode

Predpoklad Linearization type (- & 145) = Table

Opis Zvolte reZim editovania tabulky linearizacie.

Vyber = Manual

= Semiautomatic
= Clear table
= Sort table

Dalsie informacie Vyznam mozZnosti

= Manual
Pre kaZdy bod linearizacie sa manuélne zadava hladina a priradend linearizovana
hodnota.

= Semiautomatic
Hladina sa meria zariadenim pre kaZdy lineariza¢ny bod. Priradené linearizovana
hodnota sa zaddva manuélne.

= Clear table
VymaZe existujucu lineariza¢nu tabulku.

= Sort table
Usporiada lineariza¢né body do rastuceho poradia.

Musia sa dodrZat podmienky lineariza¢nej tabul'ky:

= tabulka moZe obsahovat az 32 parov hodnét ,Hladina - linearizovana hodnota®;
= tabulka musi byt monoténna (monotonne rasttica alebo klesajtca);

= prvy lineariza¢ny bod musi zodpovedat minimalnej hladine;

= posledny lineariza¢ny bod musi zodpovedat maximalnej hladine.

ﬂ Pred zadavanim linearizacnej tabulky musia byt spravne nastavené hodnoty pre
Empty calibration (- & 126) a Full calibration (»> & 127).

Ak je potrebné zmenit hodnoty v tabulke po plnej alebo prazdnej kalibrécii, spravne
vyhodnotenie je zabezpecené len vtedy, ak sa vymaze existujuica tabulka a znovu sa
zada cela tabulka. Vymazte existujucu tabulku (Table mode (> B 149) = Clear
table). Potom zadajte novud tabulku.
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Ako zadat tabul'ku

= Cez FieldCare
Body tabulky mozno zadavat prostrednictvom parametrov Table number (> & 150),
Level (> B 150) a Customer value (- B 151). Alternativne mozno pouZit graficky
tabulkovy editor: Device Operation - Device Functions - Additional Functions -
Linearization (Online/Offline)

= Prostrednictvom miestneho displeja
Na vyvolanie grafického tabulkového editora zvolte podmenuEdit table. Zobrazi sa
tabulka a mozZno editovat riadok za riadkom.

Vyrobné nastavenie pre jednotku hladiny je ,%"“. Ak chcete zadat lineariza¢nu tabulku
vo fyzikalnych jednotkach, musite najskor zvolit v parameterLevel unit (> B 139)
vhodnu jednotku.

ﬂ Ak zadate klesajucu tabulku, prehodia sa hodnoty 20 mA a 4 mA pradového vystupu.
To znamena: 20 mA plati pre najnizsiu hladinu, pricom 4 mA plati pre najvyssiu

hladinu.

Table number
Navigacia Setup - Advanced setup > Linearization - Table number
Predpoklad Linearization type (> B 145) = Table
Opis Zvolte bod tabulky, ktory chcete zadat alebo zmenit.
PouZivatel'ska poloZka 1az32
Level (Manual)
Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Level
Predpoklad = Linearization type (> B 145) = Table

= Table mode (» B 149) = Manual
Opis Zadajte hodnotu hladiny bodu tabulky (hodnota pred linearizéciou).
Pouzivatel'ska polozka Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Level (Semiautomatic)

Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Level

Predpoklad = Linearization type (> B 145) = Table
= Table mode (= 149) = Semiautomatic

Opis Zobrazuje meranu hladinu L (hodnota pred linearizaciou). Tato hodnota sa prenéasa do
tabulky.
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Customer value
Navigacia Setup - Advanced setup - Linearization - Customer value

Predpoklad Linearization type (> B 145) = Table

Opis Zadajte linearizovanu hodnotu pre bod tabulky.

PouZivatel'ska polozka

Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Activate table
Navigacia Setup » Advanced setup - Linearization > Activate table
Predpoklad Linearization type (> & 145) = Table
Opis Aktivujte (povolte) alebo deaktivujte (zablokujte) lineariza¢nu tabulku.
Vyber = Disable
= Enable

DalSie informacie

Endress+Hauser

Vyznam moZznosti
= Disable
Merana hladina nie je linearizovana.
Ak je v rovnakom Case Linearization type (2 B 145) = Table, zariadenie vysle chybové
hlasenie F435.
= Enable
Merana hladina je linearizovana podla tabulky.

ﬂ Pri editovani sa parameterActivate table automaticky vypne na Disable a po zadani
tabulky sa musi nastavit na Enable.
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Podmenu"Safety settings"

Navigdcia Setup > Advanced setup - Safety sett.

Output echo lost

Navigacia
Opis

Vyber

Dalsie informacie

Setup > Advanced setup - Safety sett. > Output echo lost
Vystupny signal v pripade straty echa.

= Last valid value

= Ramp at echo lost
= Value echo lost

= Alarm

Vyznam moZznosti
= Last valid value
V pripade straty echa sa zachova posledna platna hodnota.
= Ramp at echo lost ?
V pripade straty echa sa vystupnd hodnota plynulo posuva smerom k 0 % alebo 100 %.
Sklon rampy je definovany v parameterRamp at echo lost (- B 153).
= Value echo lost ?
V pripade straty echa vystupna hodnota predpokladd hodnotu definovanu
v parameterValue echo lost (- 152).
= Alarm
V pripade straty echa zariadenie generuje alarm; pozri v parameterFailure mode
(> 159)

Value echo lost

Navigacia

Predpoklad

Opis

PouZivatel'ska poloZka

Dalsie informacie

Setup > Advanced setup - Safety sett. > Value echo lost
Output echo lost (> 152) = Value echo lost

Vystupna hodnota v pripade straty echa

0az200000.0 %

PouZite jednotku, ktora bola definovana pre vystup meranej hodnoty:
= bez linearizacie: Level unit (2> 139)
= s linearizaciou: Unit after linearization (> 146)

9) Viditelné len ak "Linearization type (- 145)"="None"

152
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Ramp at echo lost
Navigacia Setup > Advanced setup - Safety sett. » Ramp echo lost
Predpoklad Output echo lost (> B 152) = Ramp at echo lost
Opis Sklon rampy v pripade straty echa
PouZivatel'ska polozka Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Dalsie informacie
100%

0% 7

A0013269

A Delay time echo lost
B Ramp at echo lost (> 153) (kladnd hodnota)
C  Ramp at echo lost (> 153) (zdpornd hodnota)

» Jednotkou pre sklon rampy su ,percentd meracieho rozsahu za miniatu“ (%/min).
= Pre zdporny sklon rampy: merana hodnota plynulo klesé aZ do dosiahnutia O %.
= Pre kladny sklon rampy: merand hodnota plynulo rastie az do dosiahnutia 100 %.

Blocking distance
Navigacia Setup > Advanced setup - Safety sett. - Blocking dist.

Opis Specifikujte blokovaciu vzdialenost BD.

PouZivatel'ska polozka 0az200m

Tovarenské nastavenia s FMR50, FMRS 1, FMR53, FMR54: dizka antény
= FMR52: dlzka antény + 200 mm (7.9 in)

Dalsie informécie Signaly v blokovacej vzdialenosti sa vyhodnocuju len vtedy, ked boli mimo blokovacej
vzdialenosti pri zapnuti zariadenia a posunu sa do blokovacej vzdialenosti pri zmene
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hladiny pocas prevadzky. Signdly, ktoré su uz v blokovacej vzdialenosti pri zapnuti
zariadenia, sa ignoruju.
ﬂ Plati to len v pripade, ak su splnené tieto dve podmienky:

= Expert - Sensor - Echo tracking - Evaluation mode = Short time history alebo

Long time history
= Expert - Sensor - Gas phase compensation - GPC mode= On, Without correction

alebo External correction
Ak nie je splnend jedna z tychto podmienok, vZdy sa ignoruju signaly v blokovacej
vzdialenosti.

V pripade potreby méZe servis spolo¢nosti Endress+Hauser definovat r6zne chovanie
pre signaly v blokovacej vzdialenosti.

%/

52 Blokovacia vzdialenost (BD) pre meranie kvapalin

A0019492
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Sprievodca"SIL/WHG confirmation"

ﬂ SprievodcaSIL/WHG confirmation je dostupna len pre zariadenia so schvéalenim SIL
alebo WHG (znak 590: ,Dodato¢né schvalenie”, moznost LA: ,SIL“ alebo LC: ,WHG
ochrana pred preplnenim®), ktoré sa aktudlne nenachadza v stave zablokovania SIL
alebo WHG.

SprievodcaSIL/WHG confirmation sa vyZaduje na zablokovanie zariadenia podla SIL
alebo WHG. Podrobnosti pozrite v navode ,Funkéna bezpecénost” prisludného
zariadenia, ktory opisuje postup blokovania a parametre sekvencie.

Navigdcia Setup - Advanced setup - SIL/WHG confirm.

Endress+Hauser 155



Ponuka ovladania

Micropilot FMR51, FMR52 HART

Sprievodca"Deactivate SIL/WHG"

MozZnost sprievodcaDeactivate SIL/WHG (- 156) je viditelna len v pripade, ked'je
zariadenie zablokované SIL alebo WHG. Podrobnosti najdete v ,Funkéna bezpecénost*
prislusného zariadenia.

Navigdcia Setup > Advanced setup - Deactiv. SIL/WHG

Reset write protection
Navigacia Setup > Advanced setup - Deactiv. SIL/WHG - Res. write prot.

Opis Zadajte koéd odblokovania.
Pouzivatel'ska polozka 0az 65535

Code incorrect

Navigacia
Opis

Vyber

156

Setup > Advanced setup - Deactiv. SIL/WHG - Code incorrect
Upozoriuje na zadanie nespravneho odblokovacieho kodu. Zvolte postup.

= Reenter code
= Abort sequence
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Ponuka ovladania

Podmenu"Current output 1 az 2"

PodmenuCurrent output 2 (- & 157) je k dispozicii len pre zariadenia s dvomi

prudovymi vystupmi.

Navigadcia

Setup > Advanced setup - Curr.output 1 az 2

Assign current output 1 az 2

Navigacia
Opis

Vyber

Tovarenské nastavenia

DalSie informacie

Setup - Advanced setup > Curr.output 1 az 2 - Assign curr.

Select process variable for current output.

= Level linearized

= Distance

s FElectronic temperature
= Relative echo amplitude

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2

= Area of incoupling

= Prudovy vystup 1: Level linearized
= Prudovy vystup 2 10): Level linearized

Definicia prudového rozsahu pre procesné premenné

Procesna premenna

Hodnota 4 mA

Hodnota 20 mA

Level linearized

0% Y alebo priradenou
linearizovanou hodnotou

100 % %) alebo priradenou linearizovanou

hodnotou

Distance

0 (t. j. hladina je na
referenénom bode)

Empty calibration (- B 126) (t. j. hladina je

na 0 %)

Electronic temperature

-50°C (=58 °F)

100°C (212 °F)

Relative echo amplitude

0dB

150 dB

Analog output adv.
diagnostics 1/2

zavisi na parametrizacii rozsirenej diagnostiky

Area of incoupling

100

1) 0 % hladina je definovana parameterEmpty calibration (> & 126)
2) 100 % hladina je definovana parameterFull calibration (> B 127)

MozZe byt potrebné prispdsobit hodnoty 4 mA a 20 aplikacii (najmé v pripade
moznosti Analog output adv. diagnostics 1/2 a Area of incoupling).

MozZno tak urobit nakonfigurovanim tychto parametrov:

= Expert > Output - Current output 1 az 2 > Turn down
= Expert > Output > Current output 1 az 2 > 4 mA value
= Expert > Output - Current output 1 az 2 - 20 mA value

10) len pre zariadenia s dvomi pradovymi vystupmi

Endress+Hauser
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Current span
Navigacia Setup - Advanced setup - Curr.output 1 aZz 2 - Current span
Opis Determines the current range used to transmit the measured value.
‘4. 20mA”

Measured variable: 4 ...20 mA

‘4...20mA NAMUR':
Measured variable: 3.8 ... 20.5 mA

‘4..20mA US’:
Measured variable: 3.9 ... 20.8 mA

‘Fixed current’:
Measured variable transmitted via HART only

Note:
Currents below 3.6 mA or above 21.95 mA can be used to signal an alarm.

Vyber ® 420 mA
= 4 .20 mA NAMUR
= 420 mA US
= Fixed current

Dalsie informéacie Vyznam moznosti
VoliteI'né Priidovy rozsah pre procesné | Uroveii signalu dolného | Uroveii signalu horného
premenné alarmu alarmu
4..20 mA 4a7?20.5 mA <3.6 mA >21.95mA
4..20 mA NAMUR | 3.8 az 20.5 mA <3.6 mA >21.95mA
4..20 mA US 3.9 a220.8 mA <3.6 mA >21.95mA
Fixed current Konstantny prud, definovany v parameterFixed current (> & 158).

= V pripade chyby vystupné hodnota predpoklada hodnotu definovanu
v parameterFailure mode (- 159).

s Ak je merand hodnota mimo meracieho rozsahu, pouZije sa diagnosticka sprava
Current output.

ﬂ V multidrop slucke HART méze pouzivat analégovy prud na prenos signélu len jedno
zariadenie. Pre vietky ostatné zariadenia sa musi nastavit:
= Current span = Fixed current
= Fixed current (- & 158) =4 mA

Fixed current
Navigacia Setup - Advanced setup - Curr.output 1 az 2 - Fixed current
Predpoklad Current span (= 158) = Fixed current
Opis Define constant value of the output current.
Pouzivatel'ska polozka 4 az22.5mA
158
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Damping output
Navigacia Setup - Advanced setup - Curr.output 1 aZz 2 - Damping out.
Opis Reaction time of the output signal on fluctuation in the measured value.
Pouzivatel'ska polozka 0.0az999.9s
Dalsie informacie Kolisanie meranej hodnoty ovplyviiuje vystupny prid exponencidlnym oneskorenim,

Casova konS$tanta t ktorého je definovana v tomto parametri. S malou ¢asovou konstantou
reaguje vystup okamZite na zmeny meranej hodnoty. S velkou ¢asovou konstantou reaguje
vystup s oneskorenim. Pre 1= 0 (vyrobné nastavenie) nie je Ziaden utlm.

Failure mode
Navigacia Setup > Advanced setup - Curr.output 1 aZ 2 - Failure mode
Predpoklad Current span (> & 158) = Fixed current
Opis Defines which current the output assumes in the case of an error.
‘Min."”;
<3.6mA
‘Max.”:
>21.95mA
‘Last valid value’:

Last valid value before occurrence of the error.

‘Actual value’:
Output current is equal to the measured value; error is ignored.

‘Defined value’:
User defined value.

Vyber = Min.
= Max.
= Last valid value
= Actual value
= Defined value
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Dalsie informacie

Vyznam moZnosti
= Min.
Prudovy vystup prebera hodnotu drovne dolného alarmu podla parameterCurrent span
(» B 158).
= Max.
Prudovy vystup prebera hodnotu urovne horného alarmu podla parameterCurrent span
(» B 158).
= Last valid value
Prud zostava konStantny na poslednej hodnote, ktord bola pred vyskytom chyby.
= Actual value
Vystupny prud sleduje skuto¢nu meranu hodnotu, chyba sa ignoruje.
= Defined value
Vystupny prud predpoklada hodnotu definovand v parameterFailure current
(> 160).

ﬂ Toto nastavenie neovplyviiuje chybové spravanie ostatnych vystupnych kanélov, ale je
definované v osobitnych parametroch.

Failure current

Navigacia
Predpoklad
Opis

PouZivatel'ska poloZka

Setup - Advanced setup - Curr.output 1 az 2 - Failure current
Failure mode (» B 159) = Defined value
Defines which current the output assumes in case of an error.

3.59 az22.5 mA

Output current 1 az 2

Navigacia

Opis

160

Setup > Advanced setup - Curr.output 1 az 2 - Output curr. 1 az 2

Shows the actual calculated value of the output current.
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Podmenu"Switch output"

ﬂ PodmenuSwitch output (> B 161) je viditelny len pre zariadenia so spinanym
vystupom. 1)

Navigdcia Setup > Advanced setup > Switch output

Switch output function

Navigacia

Opis

Vyber

DalSie informacie

Setup - Advanced setup - Switch output - Switch out funct

Defines the function of the switch output.

'Off

The switch output is always open (non-conductive)

lOnl

The switch output is always closed (conductive).

'Diagnostic behavior

The switch output is normally closed and is only opened if a diagnostic event is present.
Limit'

The switch output is normally closed and is only opened if a measured variable exceeds a
defined limit.

Digital output'
The switch output is controlled by one of the digital output blocks of the device.

= Off

= On

= Diagnostic behavior
= Limit

= Digital Output

Vyznam moznosti

= Off
Vystup je vzdy rozpojeny (nevodivy).

= On
Vystup je vzdy spojeny (vodivy).

= Diagnostic behavior
Vystup je normélne spojeny a rozpoji sa len v pripade diagnostickej udalosti.
parameterAssign diagnostic behavior (> 162) urcuje, pre aky typ udalosti sa vystup
rozpoji.

= Limit
Vystup je normdlne spojeny a rozpoji sa len v pripade, ked merand premennd prekroci
alebo poklesne pod definovany limit. Limitné hodnoty su definované tymito
parametrami:
= Assign limit (- B 162)
= Switch-on value (> B 163)
= Switch-off value (> B 164)

= Digital Output
Stav zopnutia vystupu sleduje vystupnu hodnotu funkéného bloku DI. Funkény blok sa
vyberd v parameterAssign status (> B 162).

ﬂ MozZnosti Off a On moZno pouzit na simulaciu spinaného vystupu.

11) Objednavaci znak 020 ,Napajanie; vystup“, moZnost B, E alebo G

Endress+Hauser
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Assign status

Navigacia
Predpoklad
Opis

Vyber

Dalsie informacie

Setup > Advanced setup - Switch output - Assign status

Switch output function (> B 161) = Digital Output

Assigns a Discrete Output Block or an Advanced Diagnostic Block to the switch output.
= Off

= Digital output AD 1

= Digital output AD 2

MozZnosti Digital output AD 1 a Digital output AD 2 sa tykaju blokov roz§irene;

diagnostiky. Spinaci signél generovany v tychto blokoch moZno prenasat prostrednictvom
spinaného vystupu.

Assign limit
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Assign limit
Predpoklad Switch output function (» B 161) = Limit
Opis Defines which process variable will be checked for limit violation.
Vyber = Off
= Level linearized
= Distance
= Terminal voltage
= Electronic temperature
= Relative echo amplitude
= Area of incoupling
Assign diagnostic behavior
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Assign diag. beh
Predpoklad Switch output function (» & 161) = Diagnostic behavior
Opis Defines to which behavior of diagnostic events the switch output reacts.
Vyber = Alarm
= Alarm or warning
= Warning
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Switch-on value

Navigacia
Predpoklad

Opis

PouZivatel'ska polozka

Dalsie informacie

Endress+Hauser

Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-on value
Switch output function (> B 161) = Limit

Defines the switch-on point.
The output is closed if the assigned process variable rises above this point.

Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Spréavanie spinania zavisi od relativnej pozicie parametrov Switch-on value a Switch-off
value:

Switch-on value > Switch-off value
= Vystup je spojeny, ak je merana hodnota vacSia ako Switch-on value.
= Vystup je rozpojeny, ak je merana hodnota mensia ako Switch-off value.

A0015585

Switch-on value

Switch-off value

Vystup spojeny (vodivy)
Vystup rozpojeny (nevodivy)

OO w>

Switch-on value < Switch-off value
= Vystup je spojeny, ak je merana hodnota mensia ako Switch-on value.
= Vystup je rozpojeny, ak je merana hodnota vécSia ako Switch-off value.
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A0015586

Switch-on value

Switch-off value

Vystup spojeny (vodivy)
Vystup rozpojeny (nevodivy)

[CHQWeVILS

Switch-on delay
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-on delay
Predpoklad = Switch output function (» B 161) = Limit
= Assign limit (> B 162) = Off
Opis Defines the delay applied before the output is switched on.
Pouzivatel'ska polozka 0.0az100.0s
Switch-off value

Navigacia
Predpoklad

Opis

Pouzivatel'ska polozka

DalSie informacie

164

Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-off value
Switch output function (» B 161) = Limit

Defines the switch-off point.
The output is opened if the assigned process variable falls below this point.

Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Spréavanie spinania zavisi od relativnej pozicie parametrov Switch-on value a Switch-off
value: opis pozri v parameterSwitch-on value (- 163).
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Ponuka ovladania

Switch-off delay
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Switch-off delay
Predpoklad = Switch output function (- B 161) = Limit
= Assign limit (> & 162) = Off
Opis Defines the delay applied before the output is switched off.
Pouzivatel'ska polozka 0.0az100.0s
Failure mode
Navigacia Setup » Advanced setup - Switch output - Failure mode
Predpoklad Switch output function (- B 161) = Limit alebo Digital Output
Opis Defines the state of the switch output in case of an error.
Vyber = Actual status
= Open
= Closed
Dalsie informacie
Switch status
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Switch status
Opis Current status of the switch output.
Invert output signal
Navigacia Setup > Advanced setup - Switch output - Invert outp.sig.
Opis No'
The switch output behaves as per its parameter setting.
Yes'
The switching behavior is inverted as compared to its parameter setting.
Vyber = No
= Yes
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Dalsie informacie Vyznam moZnosti
= No
Spréavanie spinaného vystup vystupu je rovnaké, ako je uvedené vyssie.
= Yes
Stavy Open a Closed su invertované v porovnani s vyssie uvedenym opisom.
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Podmenu"Display"

ﬂ PodmenuDisplay je viditelny len vtedy, ak je modul displeja spojeny so zariadenim.

Navigdcia Setup > Advanced setup - Display

Language
Navigacia Setup > Advanced setup - Display - Language
Opis Set display language.
Vyber s English .
= Deutsch X
L] Frangais*
= Espafiol

Tovarenské nastavenia

Dalsie informacie

= [taliano "

= Nederlands
= Portuguesa i
= Polski "

o . *
® DYCCKIMIA A3BIK (Russian)

= Svenska

= Tirkce i

» 13 (Chinese)
H 435 (Japanese) "
&= o] (Korean) "
= Bahasa Indonesia "

*

= tiéng Viét (Vietnamese) *

= Cestina (Czech) ”

Jazyk zvoleny v znaku 500 Struktdry vyrobku.
Ak nebol zvoleny Ziaden jazyk: English

Format display

Navigacia
Opis

Vyber

*

Endress+Hauser

Setup - Advanced setup - Display > Format display

Select how measured values are shown on the display.

= ] value, max. size

= ] bargraph + 1 value

= 2 values

= ] value large + 2 values
= 4 values

Visibility depends on order options or device settings
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Dalsie informacie

168

4841.000

v mm

A0019963

53 "Format display" ="1 value, max. size"

0 I

93.5 %
=LV 159.0
mm
A0019964
54  'Format display"="1 bargraph + 1 value"
v 93.5
%
~Uv 159.0
mm
A0019965
55 '"Format display" = "2 values"
(1) 159.0 mm
VOV 235V
Cov 93.5
%
A0019966
56  "Format display"="1 value large + 2 values"
ooV 935 %
(1) 159.0 mm
v 935 V
sV 263 °C

A0019968

57 'Format display" = "4 values"

ﬂ = Parametre Value 1 azZ 4 display - 169 urcuju, ktoré merané hodnoty sa
zobrazuju na displeji a v akom poradi.
s Ak je Specifikovanych viacero meranych hodnoét, neZ dovoli aktudlny reZim displeja,
hodnoty sa striedaju na displeji zariadenia. Cas zobrazenia do dal$ej zmeny sa
konfiguruje v parameterDisplay interval (- B 169).
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Value 1 aZ 4 display
Navigacia Setup > Advanced setup - Display > Value 1 display
Opis Select the measured value that is shown on the local display.
Vyber = [evel linearized
= Distance

s Current output 1

= Measured current

= Current output 2 i

s Terminal voltage

s FElectronic temperature

s Absolute echo amplitude

= Relative echo amplitude

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2
= Area of incoupling

Tovarenské nastavenia = Value 1 display: Level linearized
= Value 2 display: None
= Value 3 display: None
= Value 4 display: None

Decimal places 1 aZ 4
Navigacia Setup » Advanced setup - Display - Decimal places 1
Opis This selection does not affect the measurement and calculation accuracy of the device.
Vyber "X

" XX

” XXX

» X.XXX

” X XXXX
Dalsie informécie Nastavenie neovplyviiuje presnost merania alebo vypo¢tu zariadenia.
Display interval
Navigacia Setup - Advanced setup - Display - Display interval
Opis Set time measured values are shown on display if display alternates between values.
Pouzivatel'ska polozka 1az10s

* Visibility depends on order options or device settings
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Dalsie informacie

Tento parameter je relevantny len vtedy, ked pocet zvolenych nameranych hodnét
presahuje pocet hodnot, ktoré moZe sicasne zobrazovat zvoleny format zobrazenia.

Display damping
Navigacia Setup - Advanced setup - Display - Display damping
Opis Set display reaction time to fluctuations in the measured value.
Pouzivatel'ska polozka 0.0az999.9s
Header
Navigacia Setup > Advanced setup - Display > Header
Opis Select header contents on local display.
Vyber = Device tag

= Free text
Dalsie informacie

1 = XXXXXXXXX

1 Pozicia textu hlavicky na displeji

Vyznam moznosti

= Device tag

Je definovany v parameterDevice tag (- B 125)
= Free text
Je definovany v parameterHeader text (- & 170)

Header text
Navigacia Setup - Advanced setup - Display > Header text
Predpoklad Header (» B 170) = Free text
Opis Enter display header text.
Pouzivatel'ska polozka Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a pecidlne znaky (12)
Dalsie informacie Pocet znakov, ktoré mozno zobrazit, zavisi od pouzitych znakov.
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Separator
Navigacia Setup » Advanced setup - Display - Separator

Opis Select decimal separator for displaying numerical values.
Vyber

Number format
Navigacia Setup - Advanced setup - Display > Number format

Opis Choose number format for the display.
Vyber = Decimal

» ft-in-1/16"
Dalsie informéacie MozZnostft-in-1/16" plati len pre jednotky vzdialenosti.
Decimal places menu

Navigacia
Opis

Vyber

Dalsie informacie

Setup > Advanced setup - Display - Dec. places menu
Zvolte pocet desatinnych miest na reprezentdciu ¢isel v rdmci ovladacieho menu.

LIPS
XX
XXX

" X XXX
o X XXXX

= Plati pre ¢isla v ovlddacom menu (napr. Empty calibration, Full calibration), ale nie pre
zobrazovanie meranej hodnoty. Pocet desatinnych miest pre zobrazovanie meranej
hodnoty je definovany v parametroch Decimal places 1 aZ 4 - 169.

= Nastavenie neovplyviiuje presnost merania alebo vypoctu.

Backlight

Navigacia Setup > Advanced setup - Display - Backlight
Predpoklad Zariadenie ma miestny displej SD03 (s optickymi tlacidlami).
Opis Switch the local display backlight on and off.

Endress+Hauser
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Vyber

DalSie informacie

= Disable
= Enable

Vyznam moznosti
= Disable

Vypina podsvietenie.
= Enable

Zapina podsvietenie.

Bez ohladu na nastavenie v tomto parametri mézZe byt podsvietenie vypnuté
zariadenim v pripade nizkeho napdajacieho napatia.

Contrast display
Navigacia Setup » Advanced setup - Display - Contrast display
Opis Adjust local display contrast setting to ambient conditions (e.g. lighting or reading angle).

PouZivatel'ska poloZka
Tovarenské nastavenia

DalSie informacie

172

20 az 80 %
V zavislosti na displeji.

Nastavenie kontrastu tlac¢idlami:
= tmavsi: suCasne stlacte tlacidla [O][@];
= svetlejSie: suCasne stlacte tlacidla [©][®].
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Podmenu"Configuration backup display"

ﬂ Toto podmenu je viditelné len vtedy, ak je modul displeja spojeny so zariadenim.

Konfiguréciu zariadenia mozno ulozZit do modulu displeja v ur¢itom ¢ase (zéloha). UloZenu
konfigurdciu mozZno obnovit v zariadeni, napr. pri privedeni zariadenia do definovaného
stavu. Konfiguraciu moZzno tieZ previest na iné zariadenie rovnakého typu prostrednictvom
modulu displeja.

Navigdcia Setup > Advanced setup - Conf.backup disp

Operating time

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

Setup > Advanced setup - Conf.backup disp - Operating time
Indicates how long the device has been in operation.

Maximdlny &as
9999 d ( = 27 roky)

Last backup
Navigacia Setup - Advanced setup - Conf.backup disp - Last backup
Opis Indicates when the last data backup was saved to the display module.

Configuration management
Navigacia Setup - Advanced setup - Conf.backup disp - Config. managem.
Opis Select action for managing the device data in the display module.
Vyber = Cancel
= Execute backup
= Restore
= Duplicate
= Compare
= Clear backup data
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Dalsie informacie

Vyznam moZnosti
= Cancel
Nevykona sa Ziadna akcia a pouZivatel opusti parameter.
= Execute backup
Zéalozna kopia aktudlnej konfiguracie zariadenia v HistoROM (integrovand v zariadeni) je
uloZena v pamati modulu displeja zariadenia.
= Restore
Posledna zalozna kopia konfiguracie zariadenia sa skopiruje z modulu displeja do
paméte HistoROM zariadenia.
= Duplicate
Konfiguracia prevodnika sa duplikuje do iného zariadenia pomocou prevodnika modulu
displeja. Nasledovné parametre charakterizujuce jednotlivé meracie body nie su
obsiahnuté v prendsanej konfigurécii:
= HART date code
= HART short tag
= HART message
= HART descriptor
= HART address
= Device tag
s Medium type
= Compare
Konfiguracia zariadenia uloZend v module displeja sa porovnava s aktualnou
konfiguraciou zariadenia v HistoROM. Vysledok tohto porovnania sa zobrazuje
v parameterComparison result (> B 174).
= Clear backup data
ZaloZna képia konfiguracie zariadenia sa vymaze z modulu displeja zariadenia.

ﬂ Pocas tejto ¢innosti sa konfiguracia neméze upravovat prostrednictvom miestneho
displeja a na displeji sa zobrazi hlasenie o stave spracovania.

ﬂ Ak sa obnovi existujuca zaloha do iného zariadenia prostrednictvom moznostRestore,
moZe sa stat, Ze nebudu dostupné niektoré funkcie zariadenia. V niektorych pripadoch
reset zariadenia neobnovi pdvodny stav.

Pri prenose konfiguracie na iné zariadenie sa ma vzdy pouzit moznostDuplicate.

Backup state
Navigacia Setup - Advanced setup - Conf.backup disp > Backup state
Opis Zobrazuje, aké akcia zalohovania prave prebieha.
Comparison result
Navigacia Setup - Advanced setup - Conf.backup disp » Compar. result
Opis Comparison between present device data and display backup.
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Dalsie informacie Vyznam mozZnosti zobrazenia

= Settings identical
Aktuélna konfiguracia zariadenia v paméti HistoROM je identicka so z&loZnou kopiou
v module displeja.

= Settings not identical
Aktuélna konfiguracia zariadenia v paméti HistoROM nie je identicka so zaloZnou kopiou
v module displeja.

= No backup available
ZaloZna képia konfiguracie zariadenia z HistoROM nie je v module displeja zariadenia.

= Backup settings corrupt
Aktualna konfiguracie zariadenia v paméti HistoROM je poSkodené alebo nie je
kompatibilna so zaloZnou képiou v module displeja.

= Check not done
Aktudlna konfiguracia zariadenia v paméti HistoROM eSte nebola porovnanéa so
zaloZnou képiou v module displeja.

= Dataset incompatible
Subory dat nie si kompatibilné a nedaji sa porovnat.

ﬂ Porovnanie spustite nastavenim Configuration management (- B 173) =
Compare.

ﬂ Ak bola konfiguracia prevodnika duplikovana z iného zariadenia prostrednictvom
Configuration management (- B 173) = Duplicate, nova konfiguracia zariadenia
v HistoROM je len ¢iasto¢ne identicka s konfiguraciou uloZenou v module displeja:
Specifické vlastnosti snimaca (napr. mapovacia krivka) sa neduplikuju. Preto bude
vysledok porovnania Settings not identical.
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Podmenu"Administration"

Navigdcia Setup > Advanced setup - Administration

Define access code

Navigacia
Opis
Pouzivatel'ska polozka

Dalsie informacie

Setup - Advanced setup - Administration - Def. access code
Define release code for write access to parameters.
0az9999

Ak sa nezmeni vyrobné nastavenie alebo kod O je definovany ako pristupovy kéd,
parametre nie su chranené pred zapisom a konfiguracné udaje zariadenia mozno vzdy
menit. PouZivatel je prihlaseny v role Udrzba.

ﬂ Ochrana proti zapisu sa tyka vSetkych parametrov oznac¢enych v tomto dokumente
symbolom [&]. Na miestnom displeji symbol & pred parametrom oznacuje, Ze
parameter je chraneny proti zapisu.

ﬂ Po definovani pristupového kodu mézu byt zariadenia chranené proti zapisu zmenené
iba vtedy, ak je do parameterEnter access code (- 135) zadany pristupovy kéd.

V pripade straty pristupového kodu sa obratte na centrum podpory spolo¢nosti
Endress+Hauser.

ﬂ Pre ovladanie cez displej: novy pristupovy kod je platny len po jeho potvrdeni
v parameterConfirm access code (- 178).

Device reset

Navigacia
Opis

Vyber

Dalsie informacie

176

Setup > Advanced setup > Administration - Device reset
Reset the device configuration - either entirely or in part - to a defined state.

= Cancel

= To factory defaults

= To delivery settings

= Of customer settings

= To transducer defaults
= Restart device

Vyznam moZnosti

= Cancel
Ziadna akcia

= To factory defaults
V3etky parametre sa resetuju na vyrobné nastavenie dané objednavacim kédom.

= To delivery settings
V3etky parametre sa resetuju na nastavenie pri dodani. Nastavenie pri dodani sa m6zu
ligit od $tandardného vyrobného nastavenia, ak si objednavatel objednal 3pecialne
nastavenia.
Tato moznost je viditelna len vtedy, ak si zakaznik objednal 3pecidlne nastavenia.
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s Of customer settings
Vsetky zdkaznicke parametre sa resetuju na vyrobné nastavenie. Ale servisné parametre
sa nezmenia.

= To transducer defaults
Kazdy parameter tykajuci sa merania sa resetuje na vyrobné nastavenie. Servisné
a komunikacné parametre sa ale nezmenia.

= Restart device
Restart resetuje kaZzdy parameter, ktory je uloZeny v operacnej paméti (RAM) na vyrobné
nastavenie (napr. ddta meranej hodnoty). Konfigurécia zariadenia zostava nezmenena.
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Sprievodca'Define access code"

SprievodcaDefine access code je k dispozicii len pri ovlddani prostrednictvom
miestneho displeja. Pri ovladani prostrednictvom ovlddacieho nastroja, je
parameterDefine access code umiestneny priamo v podmenuAdministration. Kéd
parameterConfirm access code nie je dostupny pre ovladanie prostrednictvom
ovladacieho nastroja.

Navigdcia Setup - Advanced setup > Administration - Def. access code

Define access code

Navigacia

Opis

Setup - Advanced setup - Administration - Def. access code - Def. access code

> B176

Confirm access code

Navigacia
Opis

Pouzivatel'ska polozka

178

Setup - Advanced setup - Administration > Def. access code > Confirm code
Confirm the entered access code.

0az9999
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17.5 Menu"Diagnostics'

Navigdcia Diagnostics

Actual diagnostics

Navigacia
Opis

DalSie informacie

Diagnostics > Actual diagnos.
Zobrazuje aktualne diagnostické hlasenie.

Displej obsahuje:

= symbol pre spravanie pri udalosti;
= kod pre spravanie pri diagnostike;
= prevadzkovy ¢as vyskytu;

= text udalosti.

Ak je v rovnakom ¢ase aktivnych viac hldseni, zobrazi sa hlasenie s najvy$Sou
prioritou.

ﬂ Informacie o pri¢ine hlasenia, ndpravnych opatreniach mozno sledovat
prostrednictvom (i symbolov na displeji.

Timestamp
Navigacia Diagnostics » Timestamp
Opis Displays the timestamp for the currently active diagnostic message.

Previous diagnostics

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

Endress+Hauser

Diagnostics - Prev.diagnostics
Zobrazuje posledné diagnostické hlasenie, ktoré bolo aktivne pred aktudlnym hladsenim.

Displej obsahuje:

= symbol pre spravanie pri udalosti;
» kod pre spravanie pri diagnostike;
= prevadzkovy ¢as vyskytu;

= text udalosti.

Zobrazena podmienka mozZe stale pretrvavat. Informécie o pri¢ine hlasenia,
napravnych opatreniach mozno sledovat prostrednictvom (i} symbolov na displeji.
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Timestamp
Navigacia Diagnostics - Timestamp
Opis Shows the timestamp of the previous diagnostic message.

Operating time from restart

Navigacia Diagnostics - Time fr. restart

Opis Zobrazuje ¢as, pocas ktorého bolo zariadenie v prevadzke od jeho posledného restartu.
Operating time

Navigacia Diagnostics - Operating time

Opis Indicates how long the device has been in operation.

Dalsie informacie Maximdlny cas

9999 d ( » 27 roky)
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17.5.1 Podmenu"Diagnostic list"

Navigdcia Diagnostics - Diagnostic list

Diagnostics 1 az 5

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

Diagnostics - Diagnostic list - Diagnostics 1
Zobrazenie aktualnych diagnostickych hlaseni s najvys$Sou az piatou najvys$ou prioritou.

Displej obsahuje:

= symbol pre spravanie pri udalosti;
= kod pre spravanie pri diagnostike;
= prevadzkovy €as vyskytu;

= text udalosti.

Timestamp 1 az 5

Navigacia

Opis

Endress+Hauser

Diagnostics - Diagnostic list - Timestamp

Timestamp of the diagnostic message.
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17.5.2 Podmenu"Event logbook"

ﬂ PodmenuEvent logbook je k dispozicii len pri ovladani prostrednictvom miestneho
displeja. Pri ovladani prostrednictvom FieldCare moZno zobrazit zoznam udalosti
v FieldCare, funkcia ,,Zoznam udalosti/HistoROM®.

Navigdcia Diagnostics - Event logbook

Filter options
Navigacia Diagnostics - Event logbook - Filter options
Opis Define which category of event messages is shown in the Events list submenu.
Vyber = All
= Failure (F)
= Function check (C)
= Qut of specification (S)
= Maintenance required (M)
= Information (I)
Dalsie informacie ﬂ = Tento parameter sa pouZiva len na ovladanie prostrednictvom miestneho displeja.
= Stav signalov je kategorizovany podla NAMUR NE 107.
Podmenu"Event list"
PodmenuEvent list zobrazuje histériu minulych udalosti kategoérie zvolenej
v parameterFilter options (- 182). Zobrazuje sa maximalne 100 udalosti
v chronologickom poradi.
Nasledujtice symboly symbolizuju, ¢ sa udalost vyskytla alebo skoncila:
= 3): udalost sa stala.
= (>: udalost sa skoncila.
Informaécie o pri¢ine hlasenia a napravnych opatreniach mozno sledovat
prostrednictvom tlacidla (3.
Format zobrazenia
= Pre hlasenie udalosti v kategorii I: informacna udalost, text udalosti, ,Zdznam udalosti*
symbol a ¢as vyskytu udalosti
= Pre hlasenie udalosti v kategorii F, M, C, S (stavovy signal): diagnosticka udalost, text
udalosti, ,zdznam udalosti® symbol a ¢as vyskytu udalosti
Navigdcia Diagnostics - Event logbook - Event list
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17.5.3 Podmenu"Device information"

Navigdcia Diagnostics - Device info

Device tag
Navigacia Diagnostics - Device info - Device tag
Opis Enter the name for the measuring point.

Pouzivatel'ské rozhranie

Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a §pecidlne znaky

Serial number

Navigacia
Opis

DalSie informacie

Diagnostics - Device info - Serial number
Shows the serial number of the measuring device.

PouZitie sériového cisla zariadenia:

= na rychlu identifikdciu zariadenia, napr. pri kontaktovani spolo¢nosti Endress
+Hauser;

= na ziskanie Specifickych informdcii o zariadeni pomocou prehliadaca zariadenia
Device Viewer: www.endress.com/deviceviewer .

ﬂ Sériové ¢islo je takisto uvedené na typovom §titku.

Firmware version

Navigacia
Opis
Pouzivatel'ské rozhranie

DalSie informacie

Diagnostics - Device info - Firmware version
Shows the device firmware version installed.
XX.JY.ZZ

ﬂ Pre verziu firmvéru sa lisia len posledné dve ¢islice (,zz“), nie je rozdiel z hl'adiska
funkcionality alebo ¢innosti.

Device name

Navigacia

Opis

Endress+Hauser

Diagnostics - Device info - Device name

Shows the name of the transmitter.
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Order code
Navigacia Diagnostics - Device info - Order code
Opis Shows the device order code.

Pouzivatel'ské rozhranie

DalSie informacie

Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a $pecidlne znaky

Objednéavaci kéd je generovany z rozsireného objednavacieho kodu, ktory definuje vietky
znaKy zariadenia $truktiry vyrobku. Na druhej strane znaky zariadenia nemozno nacitat
priamo z objednavacieho kodu.

Extended order code 1 az 3

Navigacia
Opis
Pouzivatel'ské rozhranie

Dalsie informacie

Diagnostics - Device info - Ext. order cd. 1
Zobrazenie troch ¢asti rozSireného objednévacieho kédu.
Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a $pecialne znaky

Roz3ireny objednéavaci kod uvadza verziu vSetkych funkcionalit Struktury vyrobku, a tym
jednoznacne identifikuje zariadenie.

Device revision

Navigacia

Opis

Dalsie informacie

Diagnostics - Device info - Device revision

Shows the device revision with which the device is registered with the HART
Communication Foundation.

Revizia zariadenia sa pouZiva na priradenie spravneho suboru opisu zariadenia (DD)
zariadeniu.

Device ID
Navigacia Diagnostics - Device info - Device ID
Opis Shows the device ID for identifying the device in a HART network.

Dalsie informacie

184

Dodato¢ne k typu zariadenia a ID vyrobcu je ID zariadenia stucastou jedine¢nej identifikacie
zariadenia (jedinecné ID), ktora jednoznacne charakterizuje kazdé zariadenie.
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Device type

Navigacia Diagnostics - Device info - Device type

Opis Shows the device type with which the measuring device is registered with the HART
Communication Foundation.

Dalsie informacie Typ zariadenia je potrebny na pridelenie vhodného Device Description (DD) zariadeniu.

Manufacturer ID

Navigacia Diagnostics - Device info > Manufacturer ID

Opis Pouzite tuto funkciu na zobrazenie ID vyrobcu, pod ktorym je meracie zariadenie
registrované s HART Communication Foundation.

Pouzivatel'ské rozhranie 2-miestne hexadecimalne ¢islo

Tovarenské nastavenia 0x11 (pre Endress+Hauser)
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17.5.4 Podmenu"Measured values"

Navigdcia Diagnostics - Measured val.
Distance
Navigacia Diagnostics - Measured val. - Distance
Opis Zobrazuje meranu vzdialenost D medzi referenénym bodom (dolna hrana priruby alebo

zavitového pripojenia) a hladinou.

Dalsie informacie

A0019483

58 Distance pre meranie hladiny

ﬂ Jednotka je definovana v parameterDistance unit (- 125).

Level linearized

Navigacia Diagnostics > Measured val. - Level linearized
Opis Zobrazuje linearizovanu hladinu.
Dalsie informéacie ﬂ Jednotka je definovana v parameterUnit after linearization > B 146.

Output current 1 az 2

Navigacia Diagnostics > Measured val. > Output curr. 1 az 2

Opis Shows the actual calculated value of the output current.
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Measured current 1

Navigacia
Predpoklad

Opis

Diagnostics > Measured val. > Measur. curr. 1
Dostupné len pre prudovy vystup 1

Shows the current value of the current output which is currently measured.

Terminal voltage 1

Navigacia

Opis

Diagnostics > Measured val. - Terminal volt. 1

Shows the current terminal voltage that is applied at the output.

Electronic temperature

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

Endress+Hauser

Diagnostics > Measured val. - Electronic temp.
Zobrazuje aktuélnu teplotu elektroniky.

Jednotka je definovana v parameterTemperature unit.
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17.5.5 Podmenu"Data logging"

Navigdcia Diagnostics - Data logging
Assign channel 1 aZ 4
Navigacia Diagnostics - Data logging - Assign chan. 1 aZ 4
Opis Assign a process variable to logging channel.
Vyber = Off
= Level linearized
= Distance

= Current output 1

= Measured current

= Current output 2 :

= Terminal voltage

= Electronic temperature

= Absolute echo amplitude

= Relative echo amplitude

= Area of incoupling

= Analog output adv. diagnostics 1
= Analog output adv. diagnostics 2

Dalsie informacie Zaznamenat mozno celkom 1 000 nameranych hodnét. To znamena:
= 1 000 datovych bodov pri pouZiti 1 zaznamového kanéla
= 500 datovych bodov pri pouZiti 2 zdznamovych kanalov
» 333 datovych bodov pri pouZiti 3 zdznamovych kanalov
= 250 datovych bodov pri pouZiti 4 zdznamovych kanalov

Pri dosiahnuti maximélneho poctu datovych bodov sa cyklicky prepisuju najstarsie datové
body takym spdsobom, Ze poslednych 1 000, 500, 333 alebo 250 nameranych hodnbt je
vzdy zaprotokolovanych (princip kruhovej pamaéte).

ﬂ Zaznamenaneé udaje sa vymazu pri zvoleni novej moznosti v tomto parametri.

Logging interval

Navigacia Diagnostics - Data logging - Logging interval
Diagnostics - Data logging - Logging interval

Opis Define the logging interval tlog for data logging. This value defines the time interval
between the individual data points in the memory.

PouZivatel'ska poloZka 1.0az3600.0s

Dalsie informéacie Tento parameter definuje interval medzi jednotlivymi datovymi bodmi v datovom zdzname
a z toho vyplyva maximalny zaznamenatelny procesny ¢as T 1,4

* Visibility depends on order options or device settings
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= Ak sa pouZiva 1 zaznamovy kanal: T o= 1000 - t o4

= Ak sa pouZivaju 2 zaznamové kanaly: T 4= 500 - t joq

= Ak sa pouZivaju 3 zaznamové kanaly: T jo,q= 333 - t}og

= Ak sa pouZivaju 4 zaznamové kanaly: T j,q= 250 - t }og

Po uplynuti ¢asu sa cyklicky prepisuju najstarsie datové zaznamy tak, Ze v paméti vzdy
zostéva zaznamenany Casovy interval T jo4 (princip kruhovej paméte).

ﬂ Zaznamenaneé udaje sa vymazu pri zmene tohto parametra.

Priklad

Ked' sa pouZiva 1 zdznamovy kanal

® Tjpq=1000-15=1000s =~ 16.5 min

® Tjq=1000-10s=1000s~2.75h

® Tjpq =1000-80s=80000s=22h

= Tjpg = 1000 -3600s=3600000s~41d

Clear logging data

Navigacia Diagnostics - Data logging - Clear logging
Diagnostics - Data logging - Clear logging

Opis Clear the entire logging data.

Vyber = Cancel
= Clear data

Endress+Hauser 189



Ponuka ovladania

Micropilot FMR51, FMR52 HART

190

Podmenu"Display channel 1 aZ 4"

ﬂ Podmenu Display channel 1 azZ 4 st dostupné len pre ovladanie cez miestny disple;j.
Pri ovladani prostrednictvom FieldCare moZno zobrazit zdznamovy diagram
v FieldCare, funkcia ,Zoznam udalosti/HistoROM*.

Podmenu Display channel 1 az 4 vyvolava diagram histérie zdznamov prislusného kanala.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL.\)H\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= Os x: v zavislosti od poctu zvolenych kanalov sa zobrazuje 250 aZ 1 000 nameranych
hodnét procesnej premenne;j.
= Os y: pokryva aproximované rozpatie meranej hodnoty a trvalo ho prispésobuje meraniu.

ﬂ Pre navrat do ovladacieho menu stla¢te suc¢asne # a [&.

Navigdcia Diagnostics - Data logging - Displ.channel 1 aZ 4

Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART Ponuka ovlddania

17.5.6 Podmenu"Simulation"

PodmenuSimulation sa pouZiva na simuldciu Specifickych meranych hodnét alebo inych
podmienok. Pomaha to kontrolovat spravnu konfiguraciu zariadenia a pripojenych
riadiacich jednotiek.

Podmienky, ktoré mozno simulovat’

Simulovana podmienka Priradené parametre

Specificka hodnota procesnej premennej = Assign measurement variable (> 193)
= Process variable value (2> 193)

Specificka hodnota vystupného pridu = Current output simulation (- 193)
= Value current output (> B 194)

Specificky stav spinaného vystupu = Switch output simulation (- 194)
= Switch status (= 194)

Pritomnost alarmu Device alarm simulation (= 194)
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Struktira podmenu

Navigdcia Expert - Diagnostics - Simulation
» Simulation
‘ Assign measurement variable ‘ -> B193
‘ Process variable value ‘ > 193
‘ Current output 1 aZ 2 simulation ‘ - 193
‘ Value current output 1 az 2 ‘ > B19%
‘ Switch output simulation ‘ > 194
‘ Switch status ‘ > B 194
‘ Device alarm simulation ‘ -> 194
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Opis parametrov

Navigdcia Expert - Diagnostics - Simulation
Assign measurement variable
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation > Assign meas.var.
Opis Defines the process variable to be simulated.
Vyber = Off
= Level

s [evel linearized

Dalsie informécie s Hodnota premennej na simuléciu je definovana v parameterProcess variable value
(> 193).
= Ak Assign measurement variable # Off, je simuldcia aktivna. Indikované je to
diagnostickym hlasenim kategérie funkcnej kontroly (C).

Process variable value
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation > Proc. var. value

Predpoklad Assign measurement variable (> & 193) = Off

Opis Defines the value of the selected variable.

The outputs assume values or states according to this value.

PouZivatel'ska poloZka Cislo so znamienkom s pohyblivou ¢iarkou

Dalsie informécie Spracovanie suboru meranych hodnét a signalovy vystup pouZivaju tuto simulovanu
hodnotu. Takto moZe pouZivatel overit, ¢i bolo meracie zariadenie spravne
nakonfigurované.

Current output 1 aZ 2 simulation

Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation - Curr.out. 1 aZ 2 sim.

Opis Switch the simulation of the current output on and off.

Vyber = Off
= On

Dalsie informécie Aktivna simuldcia je indikovana diagnostickym hlasenim kategorie funkcnej kontroly (C).
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Value current output 1 aZ 2

Navigacia

Predpoklad

Opis

Pouzivatel'ska polozka

Dalsie informacie

Expert - Diagnostics - Simulation - Value curr.out 1 az 2

Current output simulation (- & 193) = On

Defines the value of the simulated output current.

3.59 az 22.5 mA

Prudovy vystup predpokladd hodnotu definovanu v tomto parametri. Takto mozu

pouzivatelia overit spravne nastavenie prudového vystupu a spravnu funkciu pripojenych
riadiacich jednotiek.

Switch output simulation
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation - Switch sim.
Opis Switch the simulation of the switch output on and off.
Vyber = Off
= On
Switch status
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation - Switch status
Predpoklad Switch output simulation (2 & 194) =On
Opis Current status of the switch output.
Vyber = Open
= Closed
Dalsie informacie Stav prepinaca predpoklada hodnotu definovanud v tomto parametri. Pomaha to
kontrolovat spravnu ¢innost pripojenych riadiacich jednotiek.
Device alarm simulation
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation - Dev. alarm sim.
Opis Switch the device alarm on and off.
Vyber = Off
= On
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Dalsie informécie Pri zvoleni moZnostOn zariadenie vygeneruje alarm. Pomaha to kontrolovat spravnu
reakciu vystupu zariadenia v pripade alarmu.

Aktivna simuldcia je indikovana prostrednictvom diagnosticka sprava € C484 Failure
mode simulation.

Diagnostic event simulation
Navigacia Expert - Diagnostics - Simulation - Diag. event sim.
Opis Select the diagnostic event to be simulated.

Note:

To terminate the simulation, select 'Off".

Dalsie informéacie Pri ovladani miestnym displejom mozZno filtrovat vyberovy zoznam podla kategorie
udalosti (parameterDiagnostic event category).

Endress+Hauser 195



Ponuka ovladania

Micropilot FMR51, FMR52 HART

17.5.7 Podmenu"Device check"

Navigdcia Diagnostics - Device check

Start device check
Navigacia Diagnostics - Device check - Start dev. check
Opis Zacat kontrolu zariadenia.
Vyber = No
= Yes

DalSie informacie

V pripade straty echa nemozno vykonat kontrolu zariadenia.

Result device check

Navigacia
Opis

Dalsie informacie

Diagnostics - Device check - Result dev.check
Zobrazuje vysledky kontroly zariadenia.

Vyznam moznosti zobrazenia
= Installation ok
Meranie je mozné bez obmedzenia.
= Accuracy reduced
Meranie je mozné. Avsak moéZe byt zniZena presnost merania kvoli amplitude signalu.
= Measurement capability reduced
Meranie je aktudlne moZné. Avsak tu hrozi riziko straty echa. Skontrolujte montéznu
polohu zariadenia a dielektricku konstantu média.
= Check not done
Nebola vykonana kontrola zariadenia.

Last check time

Navigacia
Opis

Pouzivatel'ské rozhranie

196

Diagnostics - Device check - Last check time
Zobrazuje prevadzkovy cas, kedy bola vykonana posledna kontrola zariadenia.

Retazec znakov obsahujuci ¢isla, pismena a $pecialne znaky
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Ponuka ovladania

Level signal

Navigacia
Predpoklad
Opis

Pouzivatel'ské rozhranie

Dalsie informacie

Endress+Hauser

Diagnostics - Device check - Level signal
Bola vykonana kontrola zariadenia.
Zobrazuje vysledok kontroly zariadenia pre signél hladiny.

= Check not done
s Check not OK
s Check OK

Pre Level signal = Check not OK: skontrolujte montaZnu polohu zariadenia a dielektricku

konstantu média.
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17.5.8 Podmenu"Heartbeat"

ﬂ PodmenuHeartbeat je k dispozicii len prostrednictvom FieldCare alebo DeviceCare.
Obsahuje v3etkych sprievodcov, ktori su suc¢astou aplika¢nych balikov Heartbeat
Verification a Heartbeat Monitoring.

Podrobny opis
SD01871F

Navigdcia Diagnostics » Heartbeat

198 Endress+Hauser



Micropilot FMR51, FMR52 HART Register
Register
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Access status display (Parameter) ... ........... 135 Device ID (Parameter) . ...................... 184
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Activate table (Parameter) . .. ................. 151 Device name (Parameter) . ................... 183
Actual diagnostics (Parameter) .. .............. 179 Device reset (Parameter) . . ................... 176
Administration (Podmenu) . . ................. 176 Device revision (Parameter) . .................. 184
Advanced process conditions (Parameter) . . .. .. .. 138 Device tag (Parameter) . ................. 125,183
Advanced setup (Podmenu) . .................. 134 Device type (Parameter) . .................... 185
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Assign diagnostic behavior (Parameter) . ......... 162 Vovladacomnastroji . . . ... 89
Assign channel 1 azZ 4 (Parameter) ............ 188 Diagnostické hlasenie .. ....... ... ... ... ..... 86
Assign limit (Parameter) ..................... 162 Diagnostické udalosti............ ... ... ... ... 86
Assign measurement variable (Parameter) . .. ... .. 193 Diagnosticky zoznam .. ........... ... ... 90
Assign status (Parameter) . ... ................ 162 Diagnostics (Menu) . ........................ 179
Diagnostics 1 (Parameter) . ................... 181
B Diagnostika
Backlight (Parameter) . ...................... 171 Symboly . ...... . ... . 86
Backup state (Parameter) ... ................. 174 Dialkové ovladanie . ... ...................... 54
Bezdrétova technoldgia Bluetooth® . . ... ...... ... 53 Diameter (Parameter) . . ..................... 148
Bezpetnost na pracovisku . . .. .......... ... ... 11 Display (Podmenu) . .. ...................... 167
Bezpetnostvyrobku . ......... ... ... ... ... 11 Display damping (Parameter) . ................ 170
Bezpecnostné instrukcie Display channel 1 az 4 (Podmenu) . ............. 190
Zakladné ... ........ ... ... ... .. 10 Display interval (Parameter) ... ............... 169
Bezpecnostné instrukcie (XA) . ................. 12 Displej a ovladaci modul FHX50 . ... ............. 52
Blocking distance (Parameter) . ............ 139, 153 Distance (Parameter) . ............... 128, 132, 186
Distance unit (Parameter) .. .................. 125
C Dokument
Clear logging data (Parameter) . ............... 189 Funkcia............... o, 5
Code incorrect (Parameter) . .................. 156
Comparison result (Parameter) . ............... 174 E
Configuration backup display (Podmenu) . ........ 173 Electronic temperature (Parameter) . ............ 187
Configuration management (Parameter) . .. ... ... 173 Empty calibration (Parameter) . ................ 126
Confirm access code (Parameter) . .............. 178 Enter access code (Parameter) . ................ 135
Confirm distance (Parameter) . ............ 129, 132 Event list (Podmenu) . ....................... 182
Contrast display (Parameter) . ................. 172 Event logbook (Podmenu) . .. ................. 182
Current output 1 az 2 (Podmenu) . .............. 157 Extended order code 1 (Parameter) . ............ 184
Current output 1 aZ 2 simulation (Parameter) . . . .. 193
Current span (Parameter) . ................... 158 F
Customer value (Parameter) . ................. 151 Failure current (Parameter) . .................. 160
. Failure mode (Parameter) ... ............. 159, 165
C FHX50 . ... 52
Cistenie . . .. ..ot 95 Filter options (Parameter) . . .................. 182
Cistenie exteriéru . .. ... .. 95 Filtrovanie zdznamnika udalosti . . . . ............. 93
Firmware version (Parameter) . ... ............. 183
D Fixed current (Parameter) . .. ................. 158
Damping output (Parameter) . ................. 159 Format display (Parameter) . .................. 167
Data logging (Podmenu) . . ................... 188 Free text (Parameter) . ... ................... 147
DD . 70 Full calibration (Parameter) . .................. 127
Deactivate SIL/WHG (Sprievodca) . . ............ 156 Funkcia dokumentu . . . ..., 5
Decimal places 1 (Parameter) . ................ 169 FV (premenna zariadenia HART) . .. ............. 70
Decimal places menu (Parameter) ... ........... 171
Define access code (Parameter) . ........... 176,178 H
Define access code (Sprievodca) . .. ............. 178 Hardvérova ochrana proti zapisu . ............... 58
Definovanie pristupovéhokédu . . ............... 57 Header (Parameter) . . ........ . ... .. ....... 170
Device alarm simulation (Parameter) . ........... 194 Header text (Parameter) . . ................... 170
Endress+Hauser 199



Register Micropilot FMR51, FMR52 HART

Heartbeat (Podmenu) . . ..................... 198 N

Histériaudalosti. .. ......................... 92 Néhradnédiely . ............................ 97

Typovy Stitok . . ... ... 97

I Néapravné opatrenia

Integracia HART . . . ... ... . 70 VYVOLANIE .« o v oot oo 88

Intermediate height (Parameter) ............... 148 Zatvorenie . . . . ... 88

Invert output signal (Parameter) . .............. 165 Nastavenia

K Prevadzkovyjazyk ........ ... .. ... ... ... 76

, Spréava konfiguracie zariadenia . . ... .......... 81

Komp ongnty systemu """""""""""" 106 Nastavenie prevadzkového jazyka . . ............. 76

Konc.epcu’i 9p rav. . T e 96 Number format (Parameter) . .. ............... 171

Konfiguracia merania urovne (hladiny) . .......... 77

Kontextové menu . .......................... 68 o)

Kryt o Ochrana proti zapisu
Dizajn.........ooi 16 Pomocou prepinaca ochrany proti zapisu . . . . . . .. 58
Otéacanie R R R RRRER 34 Prostrednictvom pristupového kodu . . . ... ... .. 57

Kryt elektroniky Operatnymodul . ... ..., 62
Dlzaj.n T 16 Operating time (Parameter) ............... 173, 180

Kryt vysielaca Operating time from restart (Parameter) . ... ... .. 180
Otacanie ..., 34 Opisy zariadeni . .. .......................... 70

L Opravnenie na pristup k parametrom

Pristupnaditanie. ... ...... ... . ... .. ... 57

Language (Parameter) .. ..................... 167 Pristup na zapis 57

Last backup (Parameter) . .................... 173 Order code (Parame.tér') """""""""""" 184

Last check ime (Parameter) . 196 | Ougeaniodisple L s

Level (Parameter) . ..................... 128,150 Otacanie moduludispleja . ..................... 35

Level (Podm(?nu) ........................... 136 Output current 1 az 2 (Parameter) . . . ... . . . . 160, 186

Level correction (Parameter) . .. ... ............ 140 Output echo lost (Parameter) 152

Level linearized (Parameter) . ............. 147,186 Oviddacie prvky

Level signazl (Paramet()er) """"""""""" 197 Diagnostické hlasenie . . . ................... 87

Level unit (Parameter) . ... ................... 139 L

Likvidacia . . ..... ... o 97 Oznacenie CE ... ... =

Linearization (Podmenu) ... .......... 143, 144, 145 P

Linearization type (Parameter) . ............... 145 Podmenu

Locking status (Parameter) . .................. 134 Administration . . ............. ... ... ..... 176

Logging interval (Parameter) . ................. 188 AdVANCed SEtUD . . .+ .o e e 134

M Configuration backup display . . .. ........... 173

Currentoutput laz2 ............ ... .. .... 157

Manufacturer ID (Parameter) . ................ 185 Data logging 188

Mapping (Sprievodca) . ... ............. ... ... 132 Device check 196

Mapping end point (Parameter) . ........... 130, 132 Device inforrﬂétio.ﬂ """"""""""" 183

Max. draining speed liquid (Parameter) . ......... 137 DIAGnOStc st . . . v oo 181

Max. filling speed liquid (Parameter) ... ......... 137 DiSplay . . . 167

Maximum value (Parameter) . ................. 148 Display charmel 1254 190

Measured current 1 (Parameter) .. ............. 187 Event list . 182

Measured values (Podmenu) . .. ............... 186 Event logk;o.o'k """""""""""""" 182

Medium group (Parameter) . .................. 126 Heartbeat . . . . 198

Medium property (Parameter) . ................ 136 Level . ..o 136

Medium type (Parameter) . ................... 136 Linearization . . . ................ 143, 144, 145

Meng . Measuredvalues . . ........ ... .. ... .. .... 186
Diagnostics . . ......... ... 179 Safety Settings . . . . ..o oo 152
SETUP .. . 125 Simulation . . .. ... 192,193

Merané materidly . . .. ... L 10 SWItCh OUEPUE -+« + oo v oo 161

Meranie urovne (hladiny), konfiguracia........... 77 Zoznam udalosti . 92

M1estny d1splej B 51 Poziadavkyna persondl . . ..................... 10
pozrite Blagnostllcke hlasenie Premenné zariadenia HART . . . ........ ... ... ... 70
pozriFe ;tave alarmu Prepare recording map (Parameter) . ............ 132

Moduldispleja . ......... ... . 62 Prepétova ochrana

VSeobecné informécie . .. ...... ... ... ..., 47
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