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Informations
relatives au
document

Documentation
correspondante

Documentation
complémentaire

Certificats
constructeur

Ce document a été traduit en plusieurs langues. Seul le texte
source en anglais est défini légalement.

Le document traduit dans les langues de I'UE est disponible :

= Dans lespace téléchargement du site Web Endress+Hauser :
www.endress.com -> Télécharger -> Manuels et fiches techniques ->
Type: Conseils de sécurité (XA) -> Recherche de texte : ...

= Dans Device Viewer: www.endress.com -> Outils en ligne ->
Accédez aux informations spécifiques des appareils -> Vérifier les
caractéristiques de l'appareil

ﬂ Sil n'est pas encore disponible, le document peut étre commandé.

Le présent document fait partie intégrante des manuels de mise en
service suivants :

= BAO1618F/00 (FMR60)
= BAO1619F/00 (FMR62)
= BAO1620F/00 (FMR67)

Brochure sur la protection contre les explosions : CP00021Z/11

La brochure sur la protection contre les explosions est disponible :

= Dans la zone de téléchargement sur le site Internet Endress+Hauser :
www.endress.com -> Télécharger -> Brochures et catalogues ->
Recherche de texte : CPO0021Z

= Pour les appareils avec documentation sur CD : Sur le CD

Déclaration UE de conformité
Numéro de déclaration :

EC_00477

La Déclaration UE de Conformité est disponible :

Dans la zone de téléchargement sur le site Internet Endress+Hauser :
www.endress.com -> Télécharger -> Déclaration -> Type:
Déclaration UE -> Code produit : ...

Attestation d'examen UE de type

Numeéro de certificat :
IBExU16ATEX1194 X

Liste des normes appliquées : Voir la Déclaration UE de conformité.

Endress+Hauser



Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

Déclaration CEI de conformité

Numéro de certificat :
IECEx IBE16.0035 X

En apposant le numeéro de certificat, on certifie la conformité aux
normes suivantes (en fonction de l'exécution de l'appareil) :

= [EC 60079-0:2017
= [EC60079-11:2011
= [EC 60079-26 : 2014

Adresse du Endress+Hauser SE+Co. KG
fabricant HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Allemagne

Adresse du site de production : Voir plaque signalétique.

Autres normes Pour une installation conforme, il convient, entre autres, de respecter
les normes suivantes dans leur version actuelle :
s [EC/EN 60079-14 : "Atmospheéres explosives - Partie 14 : Conception,
sélection et construction des installations électriques"
= EN 1127-1 :"Atmospheéres explosives - Prévention de l'explosion et
protection contre l'explosion - Partie 1 : Notions fondamentales et

méthodologie"
Référence de La référence de commande étendue (Extended order code) est indiquée
commande sur la plaque signalétique qui est apposée de facon bien visible sur
étendue l'appareil. Pour plus dinformations sur la plaque signalétique : Voir

manuel de mise en service correspondant.

Structure de la référence de commande étendue

FMR6X _ kkkkkkhkkkhkkhkkkx + A*B*C*D*E*F*G*“
(Type (Spécifications de (Spécifications
dappareil) base) optionnelles)

* = Caractére de remplacement

Position pour une option sélectionnée dans la spécification
(chiffre ou lettre).

Endress+Hauser 5
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Spécifications de base

Les caractéristiques indispensables pour l'appareil sont définies dans les
spécifications de base. Le nombre de positions dépend du nombre de
caractéristiques disponibles, l'option choisie pour une caractéristique
pouvant étre composée de plusieurs positions.

Spécifications optionnelles

Les caractéristiques additionnelles de l'appareil sont décrites dans les
spécifications optionnelles. Le nombre de positions dépend du nombre
de caractéristiques disponibles. Afin d'identifier les caractéristiques,
elles sont composées de deux caractéres (par ex. JA). La premiére
position (identifiant), qui correspond a un groupe de caractéristiques
(par ex. ] = Test, certificat) se compose d'un chiffre ou d'une lettre. La
deuxiéme position représente la valeur qui correspond a la
caractéristique au sein du groupe (par ex. A = Matériau 3.1 (en contact
avec le produit), certificat de réception).

Pour plus d'informations sur l'appareil, voir les tableaux suivants.
Chaque caractere Ex ou chaque identifiant de la référence de
commande étendue est décrit ici.

Référence de commande étendue : Micropilot

Les indications suivantes représentent un extrait de la structure du

produit et permettent l'affectation :

= De cette documentation a l'appareil (a l'aide de la référence de
commande étendue sur la plaque signalétique).

= Des options d'appareil indiquées dans le document.

Type dappareil
FMR60, FMR62, FMR67

Spécifications de base

Position 1, 2 (Agrément)

Option sélectionnée | Description

FMR6x BA ATEX 111 GExiallCT6..T1Ga
BB ATEX 111/2 GExialIC T6...T1 Ga/Gb
1A IECEx ExialICT6..T1 Ga
1B [ECEx ExiaIIC T6...T1 Ga/Gb

Endress+Hauser
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Position 3 (Alimentation, sortie)

Option sélectionnée

Description

FMR6x A

2 fils, 4-20 mA HART

B

2 fils, 4-20 mA HART, sortie tout ou rien (PFS)

C

2 fils, 4-20 mA HART, 4...20 mA

Position 4 (Affichage, configuration)

Option sélectionnée

Description

FMR6x A

Sans, via communication

C

SDO02, 4 lignes, boutons-poussoirs + fonction de sauvegarde des

données

SDO3 4 lignes, rétroéclairé, touches optiques + fonction de

sauvegarde des données

Ll)Zi

Préparé pour lafficheur FHX50 + connexion M12

Ml)z)

Préparé pour lafficheur FHX50 + connexion a prévoir par

lutilisateur

N1)3)

Préparé pour lafficheur FHX50 + NPT1/2"

1) Le FHX50 est agréé selon DEK12.0046X ou DEKRA 12ATEX0151X.

2) En liaison avec la position 5 = A : respecter les spécifications figurant aux chapitres

'"Parafoudre” et "Tableaux des températures" !
3) Uniquement en liaison avec la position 5 =B, C

Position 5 (Boitier)

Option sélectionnée

Description

FMR6x A GT19 double compartiment, plastique PBT
C GT20 double compartiment, alu, revétu

FMR62 B GT18 double compartiment, 316L

FMR67
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Position 7, 8 (Antenne)

Option sélectionnée | Description

FMR60 GA Drip-off, PTFE, DN50
FMR62 GE Intégrée, PEEK, 3/4"
GF Intégrée, PEEK, 1-1/2"
GG Intégrée, PEEK, 20mm/M24x1,5, installer > accessoire adaptateur
hygiénique

GM Plaquée PTFE, affleurante, DN50

GN Plaquée PTFE, affleurante, DN80
FMR67 GA Drip-off, PTFE, DN50
GP PTFE, affleurante, DN80

Représenté dans les tableaux de
température a titre d’exemple de la
facon suivante :

Position 9, 10 (Joint)

Option sélectionnée | Description

FMR60 A3 FKM Viton GLT, -40...80°C/-40...176°F

A4 FKM Viton GLT, -40...130°C/-40...266°F

C1 FFKM Kalrez, -20...150°C/-4...302°F
B4 EPDM, -40...150°C/-40...302°F
FMR62 A5 FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F

A6 FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

B5 EPDM, -40...150°C/-40...302°F

C1 FFKM Kalrez, -20...150°C/-4...302°F
C2 FFKM Kalrez, -20...200°C/-4...392°F
F5 Plaquée PTFE, -40...150°C/-40...302°F
F6 Plaquée PTFE, -40...200°C/-40...392°F
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Position 9, 10 (Joint)

Option sélectionnée

Description

FMR67 A3

FKM Viton GLT, -40...80°C/-40...176°F

A5

FKM Viton GLT, -40...150°C/-40...302°F

A6

FKM Viton GLT, -40...200°C/-40...392°F

Représenté dans les tableaux de
température a titre d’exemple de la

fagon suivante :

Position 11-13 (Raccordement process)

Option sélectionnée | Description

FMR60 GGJ Filetage 150228 G1-1/2, 316L
RG] Filetage ANSI MNPT1-1/2, 316L
XxG Bride (différentes tailles), PP
Xx] Bride (différentes tailles), 316L

FMR62 AxK Bride (différentes tailles), PTFE>316/316L
CxK Bride (différentes tailles), PTFE>316L
GxJ Raccord fileté ISO (différentes tailles), 316L
KxK Bride (différentes tailles), PTFE>316L
MxK Ecrou a fente (différentes tailles), PTFE>316L
RxJ Raccord fileté ANSI (différentes tailles), 316L
TxK Tri-Clamp (différentes tailles), PTFE>316L
u2] Raccord fileté M24, 316L, installer > accessoire adaptateur

hygiénique
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Position 11-13 (Raccordement process)

Option sélectionnée | Description

FMR67 AxJ Bride (différentes tailles), 316/316L

CxJ Bride (différentes tailles), 316L

GGJ Filetage ISO228 G1-1/2, 316L

KxJ Bride (différentes tailles), 316L

RGJ Filetage ANSI MNPT1-1/2, 316L

XxA Dispositif dorientation (différentes tailles)

XxG Bride (différentes tailles), PP

Xx] Bride (différentes tailles), 316L

Position 14 (Raccord air comprimé)

Option sélectionnée | Description

FMR67 Av sans
12 Gl/4
22 NPT1/4
31 Adaptateur G1/4
40 Adaptateur NPT1/4
1) Uniquement en liaison avec la position 7, 8 = GA
2) Uniquement en liaison avec la position 7, 8 = GP

Spécifications optionnelles

Identifiant Nx (Accessoire monté)

Option sélectionnée | Description

FMR6x NA Parafoudre

NFY | Bluetooth

1) Uniquement en liaison avec la position 4 = C, E

Endress+Hauser
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Conseils de
sécurité :
Généralités

Conseils de
sécurité :
Conditions
particuliéres

Endress+Hauser

L'appareil est congu pour l'utilisation dans des atmosphéres explosives

telles que définies dans le champ d'application de IEC 60079-0 ou des

normes nationales équivalentes. En l'absence d'atmosphéres

potentiellement explosives ou si des mesures de protection

supplémentaires ont été prises : l'appareil peut étre utilisé

conformément aux spécifications du fabricant.

Le personnel réalisant le montage, linstallation électrique, la mise en

service et la maintenance de l'appareil doit remplir les conditions

suivantes :

= Disposer de la qualification correspondant a ses fonctions et a ses
activités

= Etre formé sur la protection contre les explosions

s Etre informé sur les directives nationales en vigueur

Installer l'appareil daprés les instructions du fabricant et les directives

nationales en vigueur.

Ne pas utiliser l'appareil en dehors des limites nominales électriques,

thermiques et mécaniques.

Nutiliser l'appareil que dans des produits contre lesquels les

matériaux en contact sont suffisamment résistants.

Eviter les charges électrostatiques :

= De surfaces en plastique (p. ex. boitier, élément sensible, vernis
spécial, plaques fixées supplémentaires, ...)

= De capacités isolées (p. ex. plaques métalliques isolées)

La modification de l'appareil peut altérer la protection contre les

risques d'explosion et ne peut, par conséquent, étre réalisée que par

du personnel Endress+Hauser habilité.

La relation entre la température ambiante admissible pour le capteur

et/ou le transmetteur en fonction du domaine d'application et de la

classe de température est a déduire des tableaux des températures.

Gamme de température ambiante admissible au niveau du boitier de
I'électronique :
-40°C<T,<+80°C

11
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s Tenir compte des données dans les tableaux de température.
= En cas de raccords process en matiére synthétique ou avec
revétements synthétiques : Eviter le chargement électrostatique des
surfaces synthétiques.
= Pour éviter toute chargement électrostatique : Ne pas frotter les
surfaces avec un chiffon sec.
= En présence d'une couche de vernis spécial supplémentaire ou
alternative sur le boitier ou d'autres pieces métalliques ou pour les
plaques adhésives :
s Tenir compte des risques liés aux charges et aux décharges
électrostatiques.
= Ne pas installer & proximité de process (< 0,5 m) générant de fortes
charges électrostatiques.
= Eviter le chargement électrostatique du capteur (par ex. ne pas frotter
a sec, installer en dehors de la veine de produit).

Spécification de base, position 5 = A
Eviter toute charge électrostatique du boitier (p. ex. frottement,
nettoyage, maintenance, fort débit de produit).

A0032146
1 Capacité isolée :
avec une plaque métallique : < 3 pF (autorisée dans toutes les zones pour
Groupes d'équipements Il et I1I)
avec deux a trois plaques métalliques : < 10 pF (non autorisée dans la Zone 0
et pour le Groupe d'équipements IIC)
2 Boitier

Spécification de base, position 5 = C
En zone O : Eviter les étincelles dues aux frottements ou aux chocs.

Type dappareil FMR67 et spécification de base, position 11-13 = XxA
= En zone O : Eviter les étincelles dues aux frottements ou aux chocs.
= Le réglage de la position du dispositif d'orientation ne doit plus étre

possible :

= Apres lalignement de l'antenne au moyen du support pivotant

= Apres avoir vissé la bride de serrage

= Aprés avoir réglé la bague de serrage (couple de serrage

10...11 Nm)

= Respecter lindice de protection IP67.

Endress+Hauser
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Type dappareil FMR67 et spécification de base, position 14 =1, 2

s Matériel avec Ga/Gb ou Da/Db nécessaire : En position fermée,
linstallation doit avoir un indice de protection dau moins IP67.

= Apres avoir retiré le raccord dair de purge : Fermer l'ouverture avec
un bouchon d'étanchéité adapté.
= Couple de serrage: 6-7 Nm
= Pour Da/Db : engagement du filetage > 5

= Respecter lindice de protection IP67.

Conseils de

sécurité :
Installation A
A

|
i
i
3 |
A\ 1
I | i 4
|
E 5
|
i
1 — |
[
! 6
[

A0025536

Zone 0, Zone 1

Cuve ; Zone 0, Zone 1

Electronique

Boitier

Appareil associé certifié

Ligne de compensation de potentiel
Compensation de potentiel

o W N =

= Aprés avoir aligné (tourné) le boitier, resserrer la vis de fixation (voir
le manuel de mise en service).

= Monter I'appareil de maniére a ce que les dommages mécaniques ou
frottements soient exclus au cours de l'application. Tenir notamment
compte des conditions d’écoulement et des éléments internes au
réservoir.

= Température en régime continu du cable de raccordement :
-40°C a > +85 °C; toutefois en tenant compte au minimum de la
gamme de température de service de l'application ainsi que des
conditions de process (T, min), (Tamax +20 K).

Endress+Hauser 13
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Spécification de base, position 4 =N

Respecter les exigences selon [EC/EN 60079-14 pour les systémes de
conduites ainsi que les instructions de raccordement et de montage
contenues dans les "Safety Instructions" (XA). En outre, respecter les
réglementations et normes nationales relatives aux systémes de
conduites.

Sécurité intrinseque

= 'appareil doit impérativement étre raccordé a une installation
certifiée du mode de protection Ex ia / Ex ib.

Le circuit dentrée a sécurité intrinseque de l'appareil est isolé de la
terre. Pour une entrée, sa tenue diélectrique est de min. 500 V¢ par
rapport a la terre, pour plusieurs entrées, cest également le cas les
unes par rapport aux autres.

Respecter les regles en matiére d'interconnexion de circuits a sécurité
intrinséque.

L'appareil peut étre raccordé au service tool FXA291
Endress+Hauser ; tenir compte des instructions du manuel de mise en
service et des indications du chapitre "Parafoudre”.

Lappareil peut étre équipé du module Bluetooth® ; tenir compte des
instructions du manuel de mise en service et des indications du
chapitre "Module Bluetooth®".

Spécification de base, position 3 = A

En cas de connexion de l'appareil a des circuits a sécurité intrinséque de
la catégorie Ex ib avec le groupe d'explosion IIC ou IIB : Le mode de
protection se modifie comme suit : Ex ib IIC ou Ex ib IIB. Lors du
raccordement d'un circuit a sécurité intrinseque Ex ib : Ne pas utiliser
I'antenne en zone O.

Spécification de base, position 3 =B, C

En cas de connexion des circuits a sécurité intrinseque Ex ia de l'appareil
a des circuits a sécurité intrinséque Ex ib avec groupe d'explosion IIC ou
IIB : Le mode de protection se modifie comme suit : Ex ib [ia] IIC ou

Ex ib [ia] IIB. Indépendamment de l'alimentation, tous les circuits
internes ont le mode de protection Ex ia IIC (par ex. interface service,
afficheur externe, capteur).

Compensation de potentiel

Intégrer l'appareil dans la compensation de potentiel locale.

Endress+Hauser



Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

Tableaux des
températures

Endress+Hauser

Parafoudre

= Si un parafoudre est nécessaire pour la protection contre les
surtensions atmosphériques : aucun autre circuit ne peut quitter le
boitier pendant le fonctionnement normal sans mesures
supplémentaires.

= Pour les installations qui, conformément a des directives ou normes
nationales nécessitent un parafoudre : Installer l'appareil avec un tel
dispositif (par ex. HAW56x d'Endress+Hauser).

= Tenir compte des conseils de sécurité du parafoudre.

Spécification optionnelle, ID Nx = NA

(parafoudre type OVP10 et type OVP20)

Le circuit d'entrée a sécurité intrinséque de l'appareil est isolé de la
terre. Pour une entrée, sa tenue diélectrique est de min. 290 Vg par
rapport a la terre, pour plusieurs entrées, cest également le cas les unes
par rapport aux autres.

Module Bluetooth®

Spécification optionnelle, ID Nx = NF

= Avec le module Bluetooth® installé : L'utilisation de matériel externe
n'est pas autorisée (par ex. affichage externe, interface service).

= Le circuit d'entrée a sécurité intrinséque du module Bluetooth® est
isolé de la terre.

Spécification optionnelle, ID Nx = NA

(parafoudre type OVP10 et type OVP20)

En cas dutilisation du parafoudre interne : réduire de 2 Kla
température ambiante admissible au boitier.

Spécification de base, position 5 = A

En cas dutilisation de lafficheur séparé FHX50 : réduire de 3 Kla
température ambiante admissible au boitier.

ﬂ Tenir compte de la gamme de température admissible a I’antenne.

Remarques concernant la présentation

Sauf indication contraire, les positions se réferent toujours aux
spécifications de base.

1ére colonne : Position 5=A, B, ...
2e colonne : Classes de température T6 (85 °C) a T1 (450 °C)

Colonnes P1 a P5 : Position (valeur de température) sur l'axe du
déclassement

= T, : Température ambiante en °C

= T, : Température de process en “C

15
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ﬂ La colonne P2+ ne sapplique qua la version B du déclassement.

Tableau dexemple

P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. [T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |130 |54 |130 |-40 |-40 |-40
T1

Exemple de diagrammes de déclassements possibles

A T. 4

(P1) )

A0031943

16 Endress+Hauser
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Zone 0
Zone 0
Zone 0
FMR6x
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=A T, |Ta |T, |Ta |T, |[Ta |Tp, |Ta |T, |Ta |T, |Ta
T6 -20 |31 |31 |31 |- - 60 |23 |60 |-20|-20 |-20
T5 =20 |43 |43 |43 |- - 60 |38 |60 |-20|-20 |-20
T4 -20 | 56 56 56 - - 60 55 60 -20 | -20 | -20
T3.. |-20 |56 |56 |56 |- - 60 |55 |60 |-20|-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=B, C T, |Ta |T, |Ta |T, |[Ta |Tp, |Ta |T, |Ta |T, |T,
T6 =20 |39 |39 |39 |- - 60 |34 |60 |-20|-20 |-20
T5 -20 |51 |51 |51 |- - 60 |49 |60 |-20 |-20 |-20
T4 -20 |60 |60 |60 |- - 60 |60 |60 |-20|-20 |-20
T3.. |-20 |60 |60 |60 |- - 60 |60 |60 |-20|-20 |-20
T1

Endress+Hauser 17
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Zone 0, Zone 1

Zone 1
Zone 0
FMR6x
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=A T, T, o T, T, T, T, T, it T, T, T,
T6 -20 | 43 43 143 |- - 60 |38 |60 |-20 |-20 |-20
T5 -20 | 56 56 |56 |- - 60 |55 |60 |-20 |-20 |-20
T4 -20 | 56 56 |56 |- - 60 |55 |60 |-20 |-20 |-20
T3... | -20 |56 56 |56 |- - 60 |55 |60 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=B, C T, T, o T, T, T, 1 T, i T, T, T,
T6 -20 |51 51 |51 |- - 60 |49 |60 |-20 |-20 |-20
T5 -20 |64 |60 |64 |- - 60 |64 |60 |-20 |-20 |-20
T4 -20 |64 |60 |64 |- - 60 |64 |60 |-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |60 |64 |- - 60 |64 |60 |-20 |-20 |-20
T1
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Zone 1

Renvois aux tables de température du type d'appareil concerné : Voir
liste ci-dessous.

= FMR60 > 19

= FMR62 > B 23
= FMR67 > B 27

Zone 1
Zone 1
FMR60
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=A T, T, T, |Ta. T, T. |T, |Ta. T, |Ta. T, T,
T6... | -40 |43 |43 |43 |- - 80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, T, T, |Ta. T, T. |T, |Ta T, |T. T, T,
T6... | -40 |51 |51 |51 |- - 80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01549F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
= A4
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—]
T6 | -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |130 |22 |130 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |130 |54 |130 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

FMR60
-c1
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T, |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
E—
T6 |-20 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-20 |-20 |-20
TS | -20 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-20 |-20 |-20
T4.. | -20 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 [-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |[T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-20 |-20 |-20
TS | -20 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-20 |-20 |-20
T4 |-20 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 [-20 |-20 |-20
T1
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XA01549F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR60
- B4
-GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, [T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—]
T6 | -40 |43 |43 |43 |79 |33 |85 |25 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |56 |56 |56 |96 |45 |100 |40 |100 |-40 |-40 |-40
T4.. | -40 |56 |56 |56 |117 |39 |135 |15 |135 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
=C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |46 |85 |-40 |-40 |-40
TS | -40 |64 |64 |64 |- |- |100 |59 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |54 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- |150 |50 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

FMR62
= A5, B5, F5
= GE, GF, GG, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 [134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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XA01549F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
= A6, F6
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

FMR62
=c1
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-20|-20|-20
T5 |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |56 |56 |56 [134 |39 |150 |24 |150 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-20|-20 |-20
T5 |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-20 |-20 |-20
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-20|-20 |-20
T5 |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |60 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 [-20 |-20 |-20
T3.. |20 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-20 |-20 |-20
T1
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XA01549F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR62
=2
= GE, GF, GM, GN
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-20 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |56 |56 |56 |- |- |100 |51 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |56 |56 |56 |- |- |200 |40 |200 |-20 |-20 |-20
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B,C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 [-20 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-20|-20 |-20
TS |-20 |64 |64 |64 |- |- |100 |61 |100 |-20 |-20 |-20
T4 | -20 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-20 |-20 |-20
T3.. [-20 |64 |64 |64 |- |- |200 |53 |200 |-20 |-20 |-20
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

FMR67
=A3
=GA
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—
T6.. |-40 |43 |43 |43 |- |- |80 |32 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |43 |80 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T.
I—
T6.. |40 |51 |51 |51 |- |- |80 |47 |80 |-40 |-40 |-40
T1
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XAO01549F-D Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

FMR67
= A5
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |34 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |56 |56 |56 |- |- |100 |46 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |56 |56 |56 |- |- |135 |38 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |56 |56 |56 |134 |39 |150 |24 |150 |-40 |-40 |-40
T1
Pl P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |45 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- |100 |58 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |52 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |47 |150 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |[T. |T, |Ta
m—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |47 |85 |-40 |-40 |-40
TS |-40 |64 |64 |64 |- |- 100 |60 |100 |-40 |-40 |-40
T4 | -40 |64 |64 |64 |- |- |135 |56 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |40 |64 |64 |64 |- |- |150 |54 |150 |-40 |-40 |-40
T1
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

FMR67
= A6
=GP
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =A T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. [T, |T. |T, |T.
—
T6 |-40 |43 |43 |43 |- |- |85 |38 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |56 |56 |56 |- |- 100 |51 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |56 |56 |56 |- |- |135 |47 |135 |-40 |-40 | -40
T3.. |-40 |56 |56 |56 |- |- 200 |40 |200 |-40 |-40 |-40
T1
P1 P2 P2+ P3 P4 P5
I;rl =B, C T, |T. |T, |T. |T, |T. |T, |T. [T, |T. |T, |T.
—
T6 |-40 |51 |51 |51 |- |- |85 |48 |85 |-40 |-40 |-40
T5 |-40 |64 |64 |64 |- |- 100 |61 |100 |-40 |-40 |-40
T4 |-40 |64 |64 |64 |- |- |135 |58 |135 |-40 |-40 |-40
T3.. |-40 |64 |64 |64 |- |- 200 |53 |200 |-40 |-40 |-40
T1
Valeurs de Spécification optionnelle, ID Nx = NA
raccordement (parafoudre type OVP10 et type OVP20)

En cas d'utilisation d'un parafoudre interne : pas de changement des
valeurs de raccordement.

Spécification optionnelle, ID Nx = NF

En cas dutilisation d'un module Bluetooth® : pas de changement des
valeurs de raccordement.
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67

30

Exia

Circuit dalimentation et de signal en mode de protection : Sécurité

intrinséque Ex ia IIC, Ex ia IIB.

Spécification de base, position 3 = A

Borne 1 (+), 2 (-)

Alimentation

U,=30V
I,=300 mA
P=1W

inductance interne efficace L; =0
capacité interne efficace C; = 12 nF

Spécification de base, position 3 =B

Borne 1 (+), 2 (-)

Borne 3 (+), 4 (-)

Alimentation

U=30V
I,=300 mA
P=1W

inductance interne efficace L; =0
capacité interne efficace C; = 5 nF

Sortie tout ou rien (PFS)

U=30V
;=300 mA
P=1W

inductance interne efficace L; =0
capacité interne efficace C; = 6 nF

Spécification de base, position 3 = C

Borne 1 (+), 2 (-)

Borne 3 (+), 4 (-)

Alimentation

U=30V
[,=300 mA
P=1W

inductance interne efficace L; =0
capacité interne efficace C; = 30 nF

Sortie 4 ... 20 mA

U=30V
I,=300 mA
P=1W

inductance interne efficace L; =0
capacité interne efficace C; = 30 nF
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Micropilot FMR60, FMR62, FMR67 XAO01549F-D

Interface service (CDI)

En tenant compte des valeurs suivantes, l'appareil peut étre raccordé au
service tool FXA291 Endress+Hauser agréé ou a une interface

comparable :
Interface service
U;=73V
inductance interne efficace L; = négligeable
capacité interne efficace C; = négligeable
U,=73V
I, =60 mA
P, =110 mW
L, (mH) = 5,00 |2,00 | 1,00 |[050 |0,20 |0,15 |0,10 [0,05 |0,02 |0,01 |0,005 |0,002 |0,001
C, (pF) Y = 0,73 1,20 | 1,60 |2,00 |2,60 |- 3,20 |4,00 | 5,50 | 7,30 10,00 |12,70 |12,70
C, (pF) 2 = - 0,49 0,90 | 1,40 |- 2,00 |- - - - - - -
1) Valeurs selon le programme PTB "ispark"

2) Valeurs selon IEC/EN 60079-25, Annexe C
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