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Bu dokiiman hakkinda Waterpilot FMX21

1 Bu dokiiman hakkinda

1.1 Dokiimanin fonksiyonu

Ozet Kullanim Talimatlar teslimatin kabul edilmesinden ilk devreye almaya kadar gereken
tiim bilgileri igerir.

1.2 Semboller

1.2.1 Giivenlik sembolleri

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun giderilememesi, ciddi veya
olumcil yaralanma ile sonuglanacaktir.

A UYARI

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi ciddi veya
6limcil yaralanmalar ile sonugclanabilir.

A DiKKAT

Bu sembol sizi tehlikeli bir durum konusunda uyarir. Bu durumun énlenememesi kii¢iik veya
orta 6lcekli yaralanmalar ile sonuglanabilir.

DUYURU

Bu sembol kisisel yaralanma ile sonu¢lanmayan prosediirler veya diger gergekler ile ilgili
bilgiler igerir.

1.2.2 Elektrik sembolleri

Dogru akim

~No
Alternatif Akim

~
Dogru veya alternatif akim

= Topraklama baglantisi
Topraklanmuis kelepge, topraklama sistemi ile topraklanmistir.

@ Koruyucu toprak (PE)
Topraklama terminalleri, diger tiim baglantilardan énce topraga baglanmasi gerekir.
Topraklama terminalleri cihazin icine ve digina yerlestirilmistir.

¥ Es potansiyelli baglanti

Tesisin topraklama sistemine yapilmasi gereken bir baglanti: Bu, ulusal veya sirkete ait
standartlara gére bir potansiyel dengeleme hatti veya yildiz noktasi topraklama sistemi
olabilir.

1.2.3 Alet sembolleri

@) ~ Diiz tornavida

4 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Bu dokiiman hakkinda

@ & Yildiz tornavida
O« Alyan anahtar
@y Acik agizli anahtar

1.2.4 Belirli bilgi tiirleri icin semboller

@ izin verilen
Izin verilen prosediirler, prosesler veya islemler

Tercih edilen
Tercih edilen prosediirler, siirecler veya islemler

Yasak
Yasak olan prosedtrler, prosesler veya islemler

A ipucu
Ek bilgileri gosterir

Dokiimantasyon referanst

Sayfa referansi
2

Grafik referansi
i, E, B

Adim serisi

Lo

Adim sonucu

@

Problem durumunda yardim

=

Gozle kontrol

1.2.5 Grafiklerdeki semboller

12,3,..

Parca numaralari
i, E, B

Adim serisi
AB,C,..
Gortnumler

A-A, B-B, C-Cvb.
Bolimler

Endress+Hauser



Bu dokiiman hakkinda Waterpilot FMX21

1.3 Dokiimantasyon

Endress+Hauser web sitesinin (www.endress.com/downloads) Indirmeler Alaninda agagidaki
dokiimantasyon sunulmustur:

ﬂ lgili Teknik Dokiimantasyonun kapsami hakkinda bir genel bakis icin asagidakileri
inceleyebilirsiniz:
= W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Isim plakasindan seri
numarasini girin
= Endress+Hauser Operations Uygulamast: Isim plakasindan seri numarasini girin veya
isim plakasindaki matris kodu taratin
1.3.1 Kullanim Talimatlar1 (BA)

Referans kilavuzunuz

Bu Kullanim Talimatlari cihazin kullanim dmriiniin ¢esitli asamalarinda ihtiyac duyulan tim
bilgileri icerir: iriin tanimlamasindan teslimatin kabul edilmesi ve depolamaya; montaj,
baglanti, calistirma ve devreye almadan ariza giderme, bakim ve imhaya kadar.

1.3.2 Giivenlik talimatlar1 (XA)

Onaya bagli olarak asagidaki Giivenlik Talimatlari (XA) cihazla birlikte verilir. Bunlar,
Kullanim Talimatlarinin ayrilmaz bir parcasidir.

ﬂ Isim plakasi cihaz ile ilgili olan Giivenlik Talimatlarr'ni (XA) icerir.

1.4 Kayitlh ticari markalar

1.4.1 GORE-TEX®
W.L. Gore & Associates, Inc., ABD'ye ait ticari marka.

1.4.2 TEFLON®
E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, ABDYe ait ticari marka.

1.4.3 HART®
FieldComm Group, Austin, ABDYe ait tescilli ticari marka

1.4.4 FieldCare®
Endress+Hauser Process Solutions AGye ait ticari marka.

1.4.5 DeviceCare®
Endress+Hauser Process Solutions AGye ait ticari marka.

1.4.6 iTEMP®
Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG, Nesselwang, D.'ye ait ticari marka.

6 Endress+Hauser
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Waterpilot FMX21 Bu dokiiman hakkinda

1.5 Terimler ve kisaltmalar

T > D

0
[Orv] ~ [GRL]  [MWP|  [[OPL]

A0029505

= OPL (1)
Ol¢iim cihazina ait OPL (Over Pressure Limit) secilen bilesenlerin basingla ilgili en diisiik
kapasiteli elemanina gore dedisir. Yani, 6l¢tim hiicresinin yani sira proses baglantisi da
dikkate alinmalidir. Ayrica basing-sicaklik bagintisina da dikkat edilmelidir.
OPL sadece sinirli bir stire uyqulanabilir.

= MWP (2)
Sensorlere ait MWP (Maximum Working Pressure) secilen bilegenlerin basingla ilgili en
diisiik kapasiteli elemanina gére dedisir. Yani, 6l¢ciim hiicresinin yani sira proses baglantisi
da dikkate alinmalidir. Ayrica basing-sicaklik bagintisina da dikkat edilmelidir.
MWP, cihaza sinirsiz siire uygulanabilir.
MWP isim plakasinda da bulunabilir.

= Sensoriin maksimum dl¢iim araligi (3)
LRL ile URL arasindaki aralik. Bu sensor 6l¢iim aralidi maksimum kalibre edilebilir/
ayarlanabilir 6l¢im araligina esdegerdir.

= Kalibre edilmis/ayarlanmis 6l¢iim aralig (4)
LRV ile URV arasindaki aralik. Fabrika ayari: O ila URL
Diger kalibre edilen araliklar, 6zel aralik olarak siparis edilebilir.

Endress+Hauser 7



Temel giivenlik talimatlar: Waterpilot FMX21

= p: Basing

= LRL: Lower range limit

= URL: Upper range limit

= LRV: Lower range value

= URV: Upper range value

= TD (Asagi déniik): Ornek - sonraki béliime bakin
s PE: Polietilen

s FEP: Florlanmus etilen propilen

= PUR: Politiretan

1.6 Ayarlanabilirlik hesaplamasi

A0029545

1 Kalibre edilmis/ayarlanmus araltk
2 Sifir noktast bazl aralik

3 Sensér URL
Ornek
= Sensor:10 bar (150 psi) = Kalibre edilmig/ayarlanmug aralik: O ... 5 bar (0 ... 75 psi)
= Ust aralik siur1 (URL) = 10 bar (150 psi) = Alt aralik dederi (LRV) = 0 bar (0 psi)

Ayarlanabilirlik (TD): = Ust aralik dederi (URV) = 5 bar (75 psi)

URL
™ =
|URV - LRV |
10 bar (150 psi)
™D = = 2
|Sbar (75psi) - Obar (0 psi)|
Bu érnekte ayarlanabilirlik orani 2:1'dir.
Bu aralik, sifir noktasini baz almaktadir
2 Temel giivenlik talimatlarn
2.1 Personel icin gereksinimler

Personel, isleriyle ilgili su gereksinimleri karsilamalidir:
» Egitimli kalifiye uzmanlar, bu iglev ve gérev i¢in gereken niteliklere ve ehliyete sahip
olmalidir.

8 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Temel giivenlik talimatlar:

» Personel tesis sahibi/operatori tarafindan yetkilendirilmis olmalidir.

» Personel federal/ulusal diizenlemeler konusunda bilgi sahibi olmalidir.

» (Calismaya baglamadan dnce: personelin kilavuzdaki talimatlari ve tamamlayici
dokiimantasyon yani sira sertifikalar1 (uygulamaya bagli olarak) da okuyup anlamasi
gerekir.

» Personel talimatlari takip etmeli ve genel politikalara uymalidir.

2.2 Kullanim amaci

2.2.1 Uygulama ve iiriin

Waterpilot FMX21 temiz, atik ve tuzlu sularda seviye 6l¢iimil icin kullanilan bir hidrostatik
basing sensoéridiir. Pt100 direng termometresi iceren sensér versiyonlarinda ayni anda
sicaklik 6lcim de yapilabilir.

Opsiyonel bir sicaklik yiiku transmiteri yardimiyla Pt100 sinyali dijital iletisim protokoli
HART 6.0 uygulanmis olarak 4 ... 20 mA sinyale dénigturalir.

2.2.2 Hatali kullamim

Uretici, yanhs veya amag dis1 kullamimdan kaynaklanan hasarlardan sorumlu degildir.

Smirdaki durumlarin belirlenmesi:

» Ozel akiskanlar ve temizlik akigkanlar icin Endress+Hauser, akigkanla 1slak hale gelen
malzemelerin korozyon direncinin dogrulanmasi icin memnuniyetle yardim saglar, ancak
herhangi bir garanti veya sorumluluk kabul etmez.

2.3 Isyeri giivenligi

Cihaz iizerinde ve cihazla ¢alismak igin:
» Ulusal yasal diizenlemelere uygun kisisel koruyucu ekipman giyin.
» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

2.4 Calisma giivenligi

Yaralanma tehlikesi!
» Cihaz yalnizca saglam teknik kogulda ve gtivenli durumda caligtiriimalidir.
» Cihazin enterferans olmadan calistirllmasindan operatér sorumludur.

Cihaz iizerindeki dedisiklikler

Cihaz tizerinde izin verilmeyen modifikasyonlarin yapilmasi yasaktir ve éngoériilemeyen
tehlikelere neden olabilir.
» Buna ragmen modifikasyon yapmak gerekiyorsa Endress+Hausere danigin.

Onarimlar

Siirekli olarak emniyetli ve giivenli bir ¢alisma igin

» Cihazin onarimini sadece agikea izin verildigi durumlarda gergeklestirin.

» Elektrikli cihazlarin onarimuiyla ilgili federal/ulusal diizenlemelere gére hareket edin.
» Sadece Endress+Hauser'den temin edilmis yedek parca ve aksesuarlar: kullanin.

Endress+Hauser 9



Teslimatin kabul edilmesi ve lirtintin tanimlanmasi Waterpilot FMX21

Tehlikeli bélge

Cihaz onay gerektiren bir alanda kullanildiginda kisiler veya tesis icin ortaya ¢ikabilecek

tehlikeleri (patlama korumasi, basing tanki gtivenligi vb.) énlemek tizere agagidaki énlemleri

alin:

» Isim plakasini kontrol ederek siparis edilen cihazin onay gerektiren bolgede kullanlip
kullanilamayacagina bakin.

» Bu talimatlarla birlikte verilen ek dokiimantasyondaki teknik ¢zelliklere uygun hareket
edilmelidir.

2.5 Uriin giivenligi
Olctim cihazi, giivenlik agisindan en son teknolojiden yararlanmak tizere iyi mithendislik

uygulamalarina gére tasarlanmig olup, test edilmis ve fabrikadan kullanim giivenligini
sadlayacak sekilde ayrilmistir.

Genel giivenlik standartlarini ve yasal gereksinimleri karsilar. Cihaza 6zel AB Uygunluk
Beyaninda listelenen AB direktiflerine de uygundur. Endress+Hauser cihaza CE isaretini
yapistirarak bu uygunlugu dogrular.

3 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

3.1 Teslimatin kabul edilmesi

Teslimatin kabul edilmesi sirasinda asagidakiler kontrol edilmelidir:

O Teslimat makbuzu ve Uriin etiketi tizerindeki siparis kodlar1 ayni mi1?

O Urtinler hasarsiz m1?

O Isim plakasindaki bilgiler irsaliyedeki siparis bilgileri ile eslesiyor mu?

O Gerekirse (isim plakasina bakin): Gtivenlik Talimatlari rn. XA verilmis mi?

ﬂ Bu kosullardan bir tanesi bile saglanmiyorsa litfen iireticinin satig ofisi ile irtibata gecin.

3.2 Uriin tanimlamasi

Cihazin tanimlanmasinda bu seg¢enekler kullanilabilir:

= [sim plakasi spesifikasyonlari

= Teslimat notu tzerinde cihaz 6zelliklerinin dékiimiini iceren genisletilmis siparis kodu

= [sim plakalarindaki seri numarasini W@M Device Viewer igerisine girin
www.endress.com/deviceviewer. Olgiim cihaz tizerindeki bilgilerin tamamu verilen teknik
dokiimantasyonun kapsamina genel bir bakis ile birlikte gérunttlenir.

= [sim plakasi iizerinde bulunan seri numarasini Endress+Hauser Operations uygulamasina
girin veya isim plakasindaki 2-D matris kodunu Endress+Hauser Operations uygulamast ile
taratin

10 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

3.2.1 Uretici adresi
Endress+Hauser SE+Co. KG

HauptstrafRe 1
79689 Maulburg, Almanya

Uretici tesis adresi: Isim plakasina bakin.

3.3 Isim plakalar1

3.3.1 Uzatma kablosundaki isim plakalari

1 2 3 4
Made in Germany, D|79689 Maulburg
Waterpilot| FMX21 Endress+Hauser
17 R, serno
16 (/ - Ehy . e
15 \ /] Mat L=

[
\
13 \ — o | A Ce€

Dat/lnsp.: || ‘

|
|
12 11 10 9 8

O

6/7

A0018802

1 Siparis kodu (tekrar siparis i¢cin kisaltilmustir); Harflerin ve rakamlarin her birinin anlamu siparis onay

ayrintilarinda agiklanmgtir.
2 Uzun siparis numarast (tam)
3 Serinumarast (net tanumlama igin)
4-17 Kullamim Talimatlarina bakin

Endress+Hauser
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Teslimatin kabul edilmesi ve lirtintin tanimlanmasi Waterpilot FMX21

Onaylara sahip cihazlar icin ek isim plakasi

Made in Germany, D-79689 Maulburg

Waterpilot FMX21 Endress+Hauser -

Mat.: 316L/1.4435/1.4404, Al,O,, PE, EPDM, PPO | For use in drinking water according to:

O O

250002737-B

1
3 2
A0018805
1 Onay sembolii (igilebilir su onayt)
2 llgili dokiimantasyonun referanst
3 Onay numarast (denizde kullarim onayt)
3.3.2 Harici cap1 22 mm (0,87 in) ve 42 mm (1,65 in) olan cihazlar icin ek isim
plakasi
Waterpilot FMX21 Endress+Hauser
Ser.-No.:
: |
Cal./Adj.
‘ S | |
T \ \ \
123 4 5 6 7
A0018804
1 Seri numarast
2 Nominal 6l¢iim araligt
3 Belirlenmis él¢tim aralig
4 CEigareti veya onay sembolii
5  Sertifika numarast (opsiyonel)
6  Onay metni (opsiyonel)
7 Dokiimantasyon referansi
3.4 Sensoér tipi tanimlamasi

Roélatif veya mutlak basing sensorlerindeki calisma meniistinde "Pos. zero adjust’ parametresi
gériintilenir. Mutlak basing sensoérlerindeki calisma mentstnde "Calib. offset" parametresi
goérinttlenir.

12 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Teslimatin kabul edilmesi ve iiriiniin tanimlanmasi

3.5 Saklama ve tasima

3.5.1 Saklama kosullar1
Orijinal paketi kullanin.

Olciim cihazini temiz ve kuru kosullarda saklayin ve darbelerin neden olabilecedi hasara kars

koruyun (EN 837-2).

Saklama sicakligr araligi

Cihaz + Pt100 (opsiyonel)
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

Kablo

(sabit bir noktaya monte edildiginde)

» PEile: =30 ... +70 °C (=22 ... +158 °F)
= FEP ile: =30 ... +80°C (-22 ... +176 °F)
= PURile: =40 ... +80°C (40 ... +176 °F)

Terminal kutusu
-40...+80°C (-40 ... +176 °F)

TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri (opsiyonel)
-40...+100°C (=40 ... +212 °F)

3.5.2  Uriiniin l¢iim noktasina tagmmasi

AUYARI
Hatali nakil!
Cihaz veya kablo zarar gérebilir, yaralanma riski mevcuttur!
» Olciim cihazini orijinal ambalajinda tasiyin.
» 18kg (39,6 lbs) tzeri agirliktaki cihazlar icin gtivenlik talimatlarina ve nakil sartlarina
uygun hareket edin.

Endress+Hauser
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Montaj

Waterpilot FMX21

4

Montaj

4.1 Montaj gereksinimleri
Yl 5
M/ |
6
L
— \_/' n
I
L
7
=
8
= 9
A0018770
1 Kablo montaj vidas: (aksesuar olarak siparis edilebilir)
2 Terminal kutusu (aksesuar olarak siparis edilebilir)
3 Uzatma kablosunda biikiilme yarigapt 120 mm (4,72 in)
4 Aski kelepcesi (aksesuar olarak siparis edilebilir)
5 Uzatma kablosu
6  Kilavuz tiip

Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaj

7 Cihaz

8  Harici¢apt 22 mm (0,87 in) ve 29 mm (1,14 in) olan cihaz i¢in aksesuar olarak ek agirlik siparisi
verebilirsiniz

9  Koruyucu baslik

4.2 Ek montaj talimatlar1

= Kablo uzunlugu
= Metre veya feet olarak musteriye 6zel.
= Kablo montaj vidasi veya montaj kelepcesi ile birlikte FIM/CSA onayina sahip serbest

askidaki cihaz ile kurulum yaparken sinirli kablo uzunlugu: maks. 300 m (984 ft).

= Seviye probunun yana dogru hareketi él¢ciim hatalarina neden olabilir. Bu nedenden &ttri
probu akis veya tiirbiilans olmayan bir noktaya takin ya da bir kilavuz boru kullanin. Kilavuz
borunun i¢ cap1 secilen FMX2 1'in dig ¢apinin en az 1 mm (0,04 in) tizerinde olmalidir.

# QOlciim hiicresinin mekanik olarak hasar gérmesini engellemek icin cihazda bir koruma
kapadi bulunur.

= Kablonun ucu kuru bir odada veya uygun bir terminal kutusunda olmalidir. Endress+Hauser
terminal kutusu nem ve iklim korumast saglar ve dig mekana kurulum i¢in uygundur (ek
bilgiler i¢in Calistirma Talimatlarina bakin).

= Kablo uzunluk toleransi: < 5 m (16 ft): £17,5 mm (0,69 in); > 5 m (16 ft): %=+0,2

= Kablo kisaltilirsa, basing kompanzasyon borusundaki filtrenin yeniden takilmasi gereklidir.
Endress+Hauser bu amacla bir kablo kisaltma kiti sunmaktadir ek bilgiler icin Calistirma
Talimatlarina bakin) (dokiimantasyon SDO0552P/00/A6).

= Endress+Hauser bikimli, kilifli kablo kullanilmasini énerir.

= Gemi insa uygulamalarinda kablo takimlari boyunca yanginin yayilmasini énlemek icin
onlemler alinmalidir.

= Uzatma kablosunun uzunlugu istenen sifir seviye noktasina baghdir. Koruma kapaginin
yiiksekligi 6l¢iim noktasinin diizeni tasarlanirken dikkate alinmalidir. Seviye sifir noktasi (E)
proses diyaframinin konumuna karsilik gelir. Seviye sifir noktasi = E; probun ucu =L
(agagidaki semaya bakin).

A0026013
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Montaj Waterpilot FMX21

4.3 Aski kelepcesi kullanarak Waterpilot montaji

A0018793

1 Uzatma kablosu
2 Aski kelepgesi
3 Kelepge ¢geneleri

43.1 Aski kelepgesinin montaji:

1. Askikelepcesini monte edin (6ge 2). Sikistirma noktasini belirlerken uzatma
kablosunun (6ge 1) ve cihazin agirhgini géz 6ntinde bulundurun.

2. Sabitleme cenelerini (6ge 3) bastirin. Uzatma kablosunu (6ge 1) grafikte gosterilen
sekilde sabitleme ceneleri arasina yerlestirin.

3. Uzatma kablosunu (6ge 1) yerinde tutarken sabitleme ¢enelerini (6ge 3) asagi dogru
bastirin. Sabitleme genelerini yerinde sabitlemek i¢in yukaridan hafifce vurun.

16 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaj

4.4 Kablo montaj vidasi kullanarak cihaz montaji
7130 -
— )
‘(\ 3
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A0018794
1 G 1%'" dis ile gésterilmistir. Olgii birimi mm (in)
1 Uzatma kablosu
2 Kablo montaj vidast kapagt
3 Yahtim halkast
4 Sabitleme kiliflar
5 Kablo montaj vidast adaptorii
6  Sabitleme kilifinin iist ucu
7 Uzatma kablosunun ve Waterpilot probunun montaj éncesi istenen uzunlugu
8  Montaj sonrasinda (6ge 7), G 1%" disli montaj vidasinin yaninda bulunur: adaptér yalitim yiizeyinin

yiiksekligi veya adaptorden ¢tkan NPT 1%5" disli yiiksekligi

Seviye probunu belirli bir derinlige indirmek istiyorsaniz, sabitleme kilifinin iist ucunu
40 mm (4,57 in) istenilen ytikseklikten daha yukarida tutun. Ardindan, asagidaki
bélimdeki Adim 6'da aciklandigi sekilde uzatma kablosunu ve sabitleme kilifini adaptére
dogru bastirin.

4.4.1 G 1%2" veya NPT 1%2" disli kablo montaj vidasinin takilmasi:

Endress+Hauser

Uzatma kablosu tizerinde istediginiz uzunlugu isaretleyin.

Probu 6l¢iim diyaframi icinden gegirerek uzatma kablosu iizerinde dikkatle asadi indirin.
Kaymay1 6nlemek icin uzatma kablosunu sabitleyin.

Adaptorii (6ge 5) uzatma kablosu iizerinde kaydirarak 6l¢iim diyaframina kuvvetli bir
sekilde vidalayin.

Sizdirmazlik halkasini (6ge 3) ve kapagini (6ge 2) yukaridan kabloya yerlestirin.
Sizdirmazlik halkasini kapaga bastirin.

17



Montaj Waterpilot FMX21

5. Grafikte gosterildigi sekilde, sabitleme kiliflarini (6ge 4) isaretli noktada uzatma
kablosunun (6ge 1) cevresine yerlestirin.

Uzatma kablosunu, sabitleme kiliflariyla (6ge 4) birlikte adaptére (6ge 5) gecirin
Kapadi (6ge 2) ve sizdirmazlik halkasini (6ge 3) adaptére (6ge 5) takin ve adaptorle
birlikte saglam bir sekilde vidalayin.

ﬂ Kablo montaj vidasini ¢ikarmak icin bu adimlari ters ydnde uygulayin.

A\ DIKKAT

Yaralanma tehlikesi!
» Sadece basingsiz tanklarda kullanin.

4.5 Terminal kutusunun montaji

Opsiyonel terminal kutusu dort vidayla (M4) monte edilir. Terminal kutusunun boyutlari igin
bkz. Teknik Bilgiler

4.6 TMT72 sicaklik yiikii transmiterinin ve terminal kutusunun
montaji

SS+H

e By
Sy

1

2
1
A0018813
1  Montaqj vidalar
2 Montaj yaylart
3 TMT72 sicaklik yiikii transmiteri
4 Yayli halka
5 Terminal kutusu

ﬂ Terminal kutusunu sadece tornavidayla agin.

18 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaj

A UYARI
Patlama Tehlikesi!

» TMT?72 tehlikeli alanlarda kullanim i¢in tasarlanmamaigtir.
4.6.1 Sicaklik yiikii transmiterinin montaji:

1. Montajvidalarini (6Ge 1) ve montaj yaylarini (6ge 2) sicaklik yiikii transmiterinin (6Ge
3) deliginden iceri gecirin

2. Montaj vidalarini yayli halka (6ge 4) yardimiyla sabitleyin. Yayli halka, montaj vidalar1
ve yaylari, sicaklik yiikii transmiterinin teslimat kapsami icindedir.

3. Sicaklik yiikd transmiterini saha muhafazasina sikica vidalayin. (Tornavida ucu genisligi
maks. 6 mm (0,24 in))

Sicaklik yiikii transmiterine hasar gelmesine engel olun.
» Montaj vidasini ¢ok fazla sikmayin.

2 27 (0.28) 3
Je o/l o of
6 B

b,
IHIEH

T

|

(MOOEIaC
lll@] nl"m 1C

f

e

i
1 Terminal kutusu

@ @
2 Terminal bandi

3 TMT72 sicaklik yiikii transmiteri

(oo

AD018696

Olgii birimi mm (in)

Hatali baglanti!
» Terminal bandi ile TMT72 sicaklik yiiki transmiteri arasinda her zaman > 7 mm (28 in)
mesafe olmalidir.

Endress+Hauser 19



Montaj Waterpilot FMX21

4.7 Kablonun RIA15 saha muhafazasina takilmasi

A0017830

Kablonun takilmasi, saha muhafazasi, transmiter gii¢ beslemesi olmadan baglanti (6rnek)
1. Muhafaza vidalarini gikarin
2. Muhafazayi acin
3. Kablo rakorunu (M16) acin ve kabloyu takin
4. Fonksiyonel topraklama dahil kabloyu baglayin ve kablo rakorunu kapatin

Kurulumda atmosferik basing kompanzasyonu saglanmalidir. Bu amacgla siyah,
havalandirmal: bir kablo rakoru verilmistir.

RIA15'te iletisim direnci moduld kullaniliyorsa, entegre basing kompanzasyon tiipiiniin
sikismamasl i¢in cihazin kablosu, cihazi baglarken sagdaki rakora takilmaldir.

20 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Montaj

4.8 Kablo isareti

A0030955

= Musteri tarafindan 6zel bir kablo uzunlugu siparis edildigi durumda daha kolay kurulum i¢in
Endress+Hauser uzatma kablosuna bir isaret yerlestirir.

= Kablo isaret toleransi (probun alt ucuna kadar olan mesafe):
Kablo uzunlugu < 5 m (16 ft): £17,5 mm (0,69 in)
Kablo uzunlugu > 5 m (16 ft): +%0,2

= Malzeme: PET, yapistirma etiket: akrilik

= Sicaklik degisikliklerine karsi dayaniklilik: =30 ... +100 °C (=22 ... +212 °F)

Isaretleme, sadece kurulum amaciyla kullanilr.
» Icilebilir su onay1 bulunan cihazlarda bu isaretin hic iz kalmayacak sekilde silinmesi gerekir.
Uzatma kablosu iglem sirasinda zarar gérmemelidir.

ﬂ Cihazin tehlikeli alanlarda kullanimi i¢in uygun dedgildir.

4.9 Montaj sonrasi kontrol

= Cihaz hasarsiz m1 (gézle kontrol)?
= (Cihaz, 6l¢ciim noktasi spesifikasyonlarina uyuyor mu?
= Proses sicakligi
= Proses basinci
s Ortam sicakligt
= Qlciim araligi
= Ol¢iim noktasi tammlamas ve etiketi dogru mu (gézle kontrol)?
= Tlm vidalarin iyice sikistigini kontrol edin

Endress+Hauser 21



Elektrik baglantisy Waterpilot FMX21

5 Elektrik baglantisi

A UYARI

Hatali baglanty, elektrik giivenligine zarar verir!

» Olciim cihazini tehlikeli bir alanda kullaniyorsaniz ilgili ulusal standartlara, kurallara ve
ayrica Glvenlik Talimatlari (XA) ile kurulum veya kontrol semalarina (ZD) uymaniz gerekir.
Patlamaya kars1 koruma konusundaki tiim bilgiler, talep halinde temin edilebilen ayr1
belgelerde verilir. Bu doklimantasyon cihazlarla birlikte standart olarak sunulur

5.1 Cihazin baglanmasi

A UYARI

Hatali baglanti, elektrik giivenligine zarar verir!

» Besleme voltaji, isim plakasi iizerinde belirtilen besleme voltajiyla eslesmelidir

» Cihazi baglamadan 6nce besleme voltajini kesin.

» Kablonun ucu kuru bir yere veya uygun bir terminal kutusuna baglanmalidir. Endress
+Hauser'in GORE-TEX® filtreye sahip [P66/IP67 ¢zellikteki terminal kutusu dig mekan
kurulumlari i¢in uygundur .- 18

» Cihaz asagidaki semalara gore baglayin. Cihaza ve sicaklik yiikil transmiterine ters kutup
korumasi entegre edilmistir. Kutuplarin ters cevrilmesi bu cihazlarin zarar gérmesine
neden olmaz.

» [EC/EN 61010 uyarinca cihaz i¢in uygun bir devre kesici kullanilmalidur.

22 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Elektrik baglantist

5.1.1 Pt100 bulunan cihaz

Cihaz

Pt100 bulunan cihaz (tehlikeli alanlarda kullanim icin uygun degildir)
Dis capt 29 mm (1,14 in)olan cihazlar i¢in uygun degildir

10,5 ... 30 V¢ (tehlikeli alan), 10,5 ... 35 Vp¢

4..20mA

Direng (Ry;)

Pt100

D AN oo W

Endress+Hauser

A0019441
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Elektrik baglantisy Waterpilot FMX21

5.1.2 Pt100 ve TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri bulunan cihaz

ﬁb
_{

FMX21 4...20 mA HART

A0018780

a  Discapt 29 mm (1,14 in)olan cihazlar igin uygun degildir

b 10,5..35Vp

c  4..20mA

d  Direng (Ry)

e TMT72 sicaklik yiikii transmiteri (4 ... 20 mA) (tehlikeli alanlarda kullarum igin uygun degildir)
f 11,5..35Vp

g Pt100

1 ile Pim atamast

6

arast
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Waterpilot FMX21 Elektrik baglantisy

5.1.3 RIA15 bulunan cihaz

ﬂ RIA15 ayrik ekran (Ex veya Ex digi alanlar i¢in), cihaz ile birlikte siparis edilebilir. Bkz.
Uriin Yapilandirict.

Kurulumda atmosferik basing kompanzasyonu saglanmalidir. Bu amacla siyah, havalandirmali
bir kablo rakoru verilmistir.

RIA15 proses isaretcisi ddngiiden gii¢ alir ve herhangi bir harici gli¢ beslemesine ihtiyag
duymaz.

Dikkate alinacak voltaj diisiisii:

s <1 V standart versiyon, 4 ... 20 mA haberlesmesine sahip
= <1,9 VHART haberlegmesi ile

= ve bir ekran 15141 kullaniliyorsa ek 2,9 V

Arka plan aydinlatmasi olmadan

Y —
1 T

2 Blok semasi; cihazin arka plan aydinlatmast olmadan HART iletisimi ve RIA15 ile baglantist

1  Cihaz
2 Giig beslemesi
3 HART direnci

A0019567

Arka plan aydinlatmasi ile

1 a 3
i 2

Y I
1 o

3 Blok semasi; arka plan aydinlatmasina sahip cihazin HART iletisimi ve RIA15 ile baglantist

1 Cihaz
2 Gii¢ beslemesi
3 HART direnci

A0019568
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Elektrik baglantisy Waterpilot FMX21

5.1.4 Cihaz, HART haberlesmesi diren¢ modiilii takili RIA15

ﬂ RIA15 icerisine kurulum i¢cin HART haberlesme modili (Ex veya Ex olmayan alanlar
icin) cihaz ile birlikte siparis edilebilir.

Dikkate alinacak voltaj diisiisii maks. 7 V

Kurulumda atmosferik basing kompanzasyonu saglanmalidir. Bu amacgla siyah,
havalandirmal: bir kablo rakoru verilmistir.

Arka plan aydinlatmasi olmadan

3

N

\
Ll [
A |’ e

4 Blok semas; cihaz baglantisi, aydinlatmasiz RIA15, HART haberlesmesi direng modiilii

A0020839

1 HART haberlesmesi rezistor modiilii
2 Cihaz
3 Giig beslemesi

Arka plan aydinlatmasi ile

LED

- +

! P00
HHH 3
. OA)O O N

YI- VQJ -%

5 Blok semasi; cihaz baglantist, aydinlatmalt RIA15, HART haberlesmesi direng modiilii

AD020840

2]

HART haberlesmesi rezistér modiilii
Cihaz
Gii¢ beslemesi

w N =
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Waterpilot FMX21 Elektrik baglantisy

5.1.5 Tel renkleri
RD = kirmizi, BK = siyah, WH = beyaz, YE = sar1, BU = mavi, BR = kahverengi

5.1.6 Baglant verileri

IEC 61010-1 uyumlu baglant1 simiflandirmasi:
= Asiri voltaj kategorisi 1

= Kirlilik seviyesi 1

Tehlikeli alanlar i¢in baglant1 verileri

Bkz. ilgili XA.

5.2 Besleme voltaji

A UYARI

Besleme voltaj1 baglanabilir!

Elektrik carpmasi ve/veya patlama tehlikesi!

» Olciim cihaz tehlikeli bélgelerde kullanilirken montaj sirasinda ilgili ulusal standartlara,
yasal diizenlemelere ve Giivenlik Talimatlarina uyulmaldir.

» Patlamaya kars1 koruma bilgileri, talep halinde temin edilebilen ayr1 bir Ex
dokiimantasyonunda verilmektedir. Patlama tehlikesi olan alanlarda kullanim onayina
sahip cihazlarla birlikte Ex dokiimantasyonu standart olarak verilmektedir.

5.2.1 Cihaz + Pt100 (opsiyonel)
= 10,5 ... 35V (giivenli bdlge)
= 10,5 ... 30 V (tehlikeli alan)

5.2.2 TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri (opsiyonel)
11,5...35 Vp¢

5.3 Kablo 6zellikleri

Endress+Hauser kilifli, ¢iftli bikiimld, iki telli kablolarin kullanilmasini 6nerir.

ﬂ Prob kablolari, dig ¢aplar1 22 mm (0,87 in) ve 42 mm (1,65 in) olan cihaz
versiyonlarinda kihiflidir.

5.3.1 Cihaz + Pt100 (opsiyonel)

= Satisa sunulan enstriiman kablosu

= Terminaller, terminal kutusu: 0,08 ... 2,5 mm? (28 ... 14 AWG)

5.3.2 TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri (opsiyonel)

= Satisa sunulan enstriiman kablosu
= Terminaller, terminal kutusu: 0,08 ... 2,5 mm? (28 ... 14 AWG)
= Transmiter baglantisi: maks. 1,75 mm? (15 AWG)

Endress+Hauser 27



Elektrik badlantist

Waterpilot FMX21

5.4 Gii¢ tiiketimi

5.4.1 Cihaz + Pt100 (opsiyonel)

= < 0,805 W, 35 Vpc voltaj ile (gtvenli bolge)
= < 0,690 W, 30 Vp voltaj ile (tehlikeli alan)

5.4.2 TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri (opsiyonel)
< 0,805 W, 35 Vpc voltaj ile

5.5 Akim tiiketimi

5.5.1 Cihaz + Pt100 (opsiyonel)

Maks. akim tiiketimi: < 23 mA
Min. akim tiiketimi: > 3,6 mA

5.5.2 TMT?72 sicaklik yiikii transmiteri (opsiyonel)

= Maks. akim tliketimi: < 23 mA
s Min. akim tiketimi: > 3,5 mA

5.6  Olciim iinitesini baglama

5.6.1 Asir1 voltaj korumasi

Endress+Hauser, Waterpilot cihazini ve TMT72 sicaklik yiikii transmiterini biiyiik girisim
voltaji dalgalanmalarindan korumak icin ekranin ve/veya degerlendirme tnitesinin girig ve

cikislarina grafikte gosterilen sekilde asiri voltaj korumasi takilmasini énerir.

28
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Waterpilot FMX21 Elektrik baglantisy

........................................ A
5 6
5 —
B
4
/ 5 B — 1 5+—6
= C 5 6
/ s
\SX®)
AD018941
A Pt100 icin gii¢ beslemesi, ekran ve tek girisli degerlendirme iinitesi
B 4 .20 mA igin gii¢ beslemesi, ekran ve tek girisli degerlendirme iinitesi
C 4 ..20mA icin gii¢ beslemesi, ekran ve iki girisli degerlendirme iinitesi
1 Cihaz
2 FMX21 iizerinde entegre Pt100 baglantist
3 4..20 mA HART (sicaklik)
4 4..20mA HART (seviye)
5  Asirntvoltaj korumast, ér. Endress+Hauser HAW (tehlikeli alanlarda kullarum icin uygun degildir.)
6  Glig beslemesi

Endress+Hauserin HART uyqulamalarina yénelik TMT72 sicaklik yiikii transmiteri
hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. Teknik Bilgi TI01392T.
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Calistirma secenekleri Waterpilot FMX21

5.7 Baglanti sonrasi kontrol

= (Cihaz veya kablolar hasarsiz durumda mi (gozle kontrol)?

= Kullanilan kablolar gereksinimlere uygun mu?

= Monte edilen kablolarda yeterli gerginlik alma mevcut mu?

= Bitiin kablo rakorlar takily, iyice sikilmis ve sizdirmaz ézellikli mi?
= Besleme voltaji isim plakasindaki bilgilere uygun mu?

® Terminal atamasi dogru mu?

6 Calistirma secenekleri
Endress+Hauser Waterpilot FMX21 HART ve TMT72 sicaklik yiku transmiteri igin
gérintileme ve/veya degerlendirme initeleriyle kapsamli ¢l¢im noktas1 ¢ézimleri sunar.

ﬂ Herhangi bir sorunuz oldugunda Endress+Hauser Servis Biriminiz size memnuniyetle
hizmet verecektir. lletisim adreslerini yanda bulabilirsiniz: www.endress.com/worldwide

6.1 Calisma seceneklerine genel bakig

6.1.1 RIA15 ile calisma

RIA15, lokal bir gériintiileme tinitesi olarak ve HART araciligiyla Waterpilot FMX2 1
hidrostatik seviye sensériintin temel konfigiirasyonu icin kullanilabilir.

Asagidaki parametreler, RIA15'n 6niindeki 3 calistirma tusu kullanilarak FMX2 1'de
yapilandirilabilir:

s Basing mithendislik birimi, seviye, sicaklik

= Sifir ayari (sadece rolatif basing sensorleri igin)

= Bos ve dolu basing ayari

= Bos ve dolu seviye ayarl

s Fabrika varsayilan ayarlarina sifirlama

Calisma parametreleri hakkinda diger bilgiler> & 40
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Waterpilot FMX21 Calistirma se¢enekleri

A0035931

6 RIA15 araciligiyla cihazin uzaktan ¢aligtirilmast

1 PLC

2 Transmiter gii¢ beslemesi, 6r. RN22 1N (iletisim direnci ile)

3 Commubox FXA195 ve Field Communicator 375, 475 icin baglantt
4 Giciinit dongiiden alan RIA15 proses gostergesi

5 Basing kompanzasyon diyaframli M16 kablo rakoru

6  Cihaz

6.2 Calistirma konsepti
Calisma mentst aracilidiyla kullanim, 'kullania rolleri' konseptine dayanir.

= Operator
Normal "caligma" sirasinda cihazlardan operatérler sorumludur. Bu iglem genellikle proses
dederlerini okumakla sinirhdir. Cihazlarda yapilan calisma, okumanin 6tesine gegiyorsa bu
durumda basit, uygulamaya 6zel ve calisma sirasinda kullanilan fonksiyonlar soz
konusudur. Bir hata olustugunda, bu kullanicilar hata hakkindaki bilgileri bagka yere iletir,
ancak kendilerine mildahale etmezler.

= Maintenance
Servis miihendisleri genellikle cihaz devreye alindiktan sonra cihazlarla caligir. Temel
olarak, cihaz iizerinde basit ayarlarin yapilmasi gereken bakim ve ariza giderme
faaliyetlerine katilirlar. Teknisyenler, iirtiniin tim yasam déngiis boyunca cihazlarla calisir.
Bu nedenle, yaptiklari gérevler arasinda devreye alma, gelismis ayarlar ve konfigtirasyonlar
bulunur.

= Expert
Uzmanlar cihazin kullanim dmrii boyunca cihazlar ile calisir ancak bazen yiiksek cihaz
gereksinimlerine ihtiya¢ duyarlar. Bu amacgla, cihazlarin genel calismasina ait belirli
parametreler/fonksiyonlar siklikla gerekli olur. Uzmanlar, proseslere yonelik teknik
gorevlerin yaninda yonetimle ilgili gérevler de iistlenebilirler (6r. kullanici yénetimi).
"Expert" tim parametre setine erisime sahiptir.
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Devreye alma Waterpilot FMX21

7 Devreye alma

Eger izin verilen minimum basincin altinda bir basing veya izin verilen maksimum

basincin iizerinde bir basing cihazda mevcutsa, asagidaki mesajlar arka arkaya gosterilir:

» 'S140 Working range P"veya "F140 Working range P" ("Alarm behav. P" parametresinin
ayarina bagli olarak)

» 'S841 Sensor range P"veya "F841 Sensor range P" ("Alarm behav. P' parametresinin ayarina
bagli olarak)

» 'S971 Adjustment” ("Alarm behav. P' parametresinin ayarina bagl olarak)

7.1 Fonksiyon kontrolii

Olciim noktanizi devreye almadan 6nce montaj sonrasi ve baglanti sonrasi kontrolleri
gerceklestirdiginizden emin olun:

= "Kurulum sonrasi kontrolii" kontrol listesi
= 'Baglanti sonrasi kontroli" kontrol listesi

7.2 Konfigiirasyon kilit agma/Kkilitleme

Konfigtirasyon yapilmasini 6nlemek iizere cihaz kilitlendiyse 6ncelikle kilidin agilmasi gerekir.

7.2.1 Yazilim kilitleme/kilit agma

Cihaz yazilim tizerinden kilitlenmigse (cihaz erigsim kodu), élctilen deder ekraninda anahtar
sembolil gériintiilenir. Parametreye yazmaya calisirsaniz cihaz erisim kodunu isteyen bir kutu
belirir. Kilidi agmak icin kullanici tanimli erisim kodunu girin.

7.3 Devreye alma

Devreye alma su adimlardan olusur:
= Fonksiyon kontroli
= Olgiim modunun ve basing {initesinin secimi
= Pozisyon ayarlama
= Olciim yapilandirmast:
= Basing dlcimi
s Seviye dlcimi

7.4  Olciim modunun secilmesi
Cihaz standart olarak "Pressure" 6l¢iim modu icin yapilandinimugtir. Olgiim araligi ve
olciilen degerin iletildigi birim, isim plakasindaki teknik bilgilerde belirtildigi sekildedir.
AUYARI

Ol¢iim modunun degigtirilmesi 6l¢iim araligin etkiler (URV)

Bu durum {irin tagsmasina neden olabilir.

» Ol¢iim modu degistirilirse 6l¢iim araligh ayari (URV), "Setup" calisma mentisiinden kontrol
edilmeli ve gerekiyorsa yeniden yapilandirilmalidir.
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Ol¢iim modu

Gezinme Setup - Measuring mode

Yazma izni Operator/Maintenance/Expert

Aciklama Olciim modunu segin.
Calisma meniisi, secilen 6lciim moduna gére degisecek
sekilde yapilandinlmugtir.

Secenekler = Basing
= Seviye

Fabrika ayar1 Seviye

7.5 Basin¢ miihendislik birimini se¢cme

Basing miih. birimi

Gezinme

Yazma izni

Aciklama

Secenekler

Fabrika ayar1

Endress+Hauser

Setup - Press. eng. unit

Operator/Maintenance/Expert

Basing birimini se¢in. Yeni bir basing birimi segilirse,
basingla ilgili tiim parametreler cevrilir ve yeni birimde
gorintilenir.

= mbar, bar

= mmH20, mH20, inH20
= ftH20

= Pa, kPa, MPa

® psi

= mmHg, inHg

= kgf/cm?

sens6r modilinin nominal 6l¢ciim aralifina veya siparis
edilen 6zelliklere gére mbar veya bar.
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7.6 Pozisyon ayarlama

Cihazin yénlendirmesi nedeniyle olusan bir basing dedisimi pozisyon ayarlama ile

diizeltilebilir.

Pos. zero adjust (rolatif basing sensorii)

Gezinme
Yazma izni

Aciklama

Secenekler

Ornek

Setup - Pos. zero adjust
Operator/Maintenance/Expert

Poz. sifir ayar1 - sifir (ayar noktast) ve dlciilen basing
arasindaki basing farkinin bilinmesine gerek yoktur.

= Onayla
= ptal

= QOlciilen deger = 2,2 mbar (0,033 psi)

= QOlciilen degeri "Pos. zero adjust" parametresinin "Confirm'"
secenediyle diizeltirsiniz. Bu, mevcut basinca 0,0 degerini
atadiginiz anlamina gelir.

= QOlciilen deger (sifir pozisyon ayar1 sonrasi) = 0.0 mbar

= Mevcut deder de diizeltilir.

Fabrika ayar1 Iptal
Kalib. ofseti
Yazma izni Bakim/Uzman
Aciklama Pozisyon ayarlama - ayar noktas ile dlglilen basing
arasindaki basing farkinin bilinmesi gereklidir.
Ornek = QOlgillen deger = 982,2 mbar (14,73 psi)
= QOlgillen degeri girilen deger ile, 6rn. 2,2 mbar (0,033 psi)
"Calib. offset" parametresi ile diizeltirsiniz. Bu, mevcut
basinca 980 mbar (14,7 psi) dederi atadiginiz anlamina
gelir.
= QOlgiilen deger (poz. sifir ayar1 sonrasi) =
980 mbar (14,7 psi)
= Mevcut deder de duzeltilir.
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Fabrika ayar1 0.0

7.7 Geciktirmeyi konfigiire etme

Cikis sinyali, 6l¢iilen deder dedisimlerini belirli bir geciktirmeyle takip eder. Bu geciktirme,
calisma menisiinden konfigtire edilebilir.

Geciktirme

Gezinme Ayar~ Geciktirme

Yazma izni Operator/Maintenance/Expert
("Geciktirme" DIP sivici "acik" olarak ayarlandiginda)

Aciklama Geciktirme siiresini girin (zaman sabiti t) ("‘Damping" DIP
sivici "agik" olarak ayarli)
Geciktirme siiresini géster (zaman sabiti 1) ("Damping" DIP
sivici "kapalr" olarak ayarli).
Geciktirme, 6lciillen dederin basing dedisikliklerine tepki
hizini etkiler.

Giris araligi 0,0...999,0s

Fabrika ayar1 2 s veya siparis teknik dzelliklerine gore

7.8 Seviye 6lciimiinii yapilandirma

7.8.1 Seviye 6lciimii hakkinda bilgiler

ﬂ Seviye hesaplamak icin iki yonteminiz vardir: "In pressure" ve "In height". Bir
sonraki "Seviye dlclimiine genel bakis" boliimiinde goreceginiz tablo bu iki 6l¢iim
yontemi icin genel bakis sunar.

s Sinir degerlerinde kontrol yoktur, yani cihazin dogru 6l¢iim yapabilmesi icin girilen
dederler sensoér modiiline ve dl¢lim isine uygun olmalidir.

= Misteriye 6zel birimler kullanilamaz.

s "'Empty calib./Full calib.", "Empty pressure/Full pressure’, "Empty height/Full height" ve
"Set LRV/Set URV" i¢in girilen dederler arasinda en az 1 % fark olmalidir. Degerler
birbirlerine ¢ok yakinsa deder reddedilecek ve bir mesaj gérintiilenecektir.
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7.8.2 Seviye 6lciimiine genel bakis

"In pressure" seviye secimi
Kalibrasyon i¢in iki ¢ift basing seviye dederi girmeniz gerekir.
= "Output unit' parametresinden: %, seviye, hacim veya kiitle birimlerini secin
= Aciklama:
= Referans basinciyla kalibrasyon (yag kalibrasyon)
= Referans basinci olmadan kalibrasyon (kuru kalibrasyon) - 36
= Qlgiilen deger, élciilen deger ekraninda ve " Lin. éncesi seviye' parametre ekraninda
gérintilenir.
"In height" seviye secimi
Kalibrasyon yogunluk ve iki yiikseklik/seviye deder ciftinin girilmesi ile gerceklestirilir.
= "Output unit' parametresinden: %, seviye, hacim veya kiitle birimlerini secin
s Aciklama:
= Referans basinciyla kalibrasyon (yag kalibrasyon)
= Referans basinci olmadan kalibrasyon (kuru kalibrasyon)
= Qlgiilen deger, 6l¢iilen deger ekraninda ve " Lin. éncesi seviye' parametre ekraninda
gorintilenir.

7.8.3 "In pressure" seviye secimi Referans basinci olmadan kalibrasyon (kuru
kalibrasyon)

Ornek:

Bu érnekte, bir tankin hacminin litre olarak dl¢tilmesi gereklidir. Maksimum 10001 (264 gal)
hacim 400 mbar (6 psi) basinca karsilik gelir.

Probun proses diyaframi seviye élciim aralidinin basinda oldugu icin minimum hacim olan 0
litre, O mbar basinca karsilik gelir.

On kosul:

= Qlgiilen degisken, basingla dogrudan orantilidir.
= Bu, teorik bir kalibrasyondur, yani alt ve iist kalibrasyon noktasina ait basing ve hacim
degerlerinin bilinmesi gerekir.

ﬂ = 'Empty calib./Full calib.", "Empty pressure/Full pressure" ve 'Set LRV/Set URV" i¢in
girilen degerler arasinda en az %1 fark olmalidir. Dederler birbirlerine ¢ok yakinsa
deder reddedilecek ve bir mesaj goriintiilenecektir. Dijer sinir degerlerinde kontrol
yoktur, yani cihazin dogru 6l¢iim yapabilmesi icin girilen dederler sensér modiiliine ve
6l¢lim isine uygun olmaldir.

= Cihazin yénlendirilmesi nedeniyle él¢lilen dederde basing kaymalari olabilir, 6r. tank
bos veya kismen dolu durumdayken 6lgiilen deder sifir dedildir. Pozisyon ayarlamanin
nasil gergeklestirilecedi hakkinda bilgi i¢in, bkz. > B 34.

36 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21

Devreye alma

1  Bkz.adim6ve7
2 Bkz.adim 8 ve 9

I

v,
(1]
9. C 1000
10001
400 mbar 1
1.
01 A 0 }
0
B
A0018818 A Bkz. adim 6
B Bkz.adim 7
C  Bkz.adim 8
D  Bkz.adim9

1. 'Measuring mode" parametresini kullanarak "Level" 6l¢ciim modunu segin.

 Meni yolu: Setup > Measuring mode

A UYARI

Ol¢iim modunun degistirilmesi 6l¢iim araligini etkiler (URV)
Bu durum {riin tagsmasina neden olabilir.
» Olciim modu degistirilirse 6lciim arahii ayari (URV), "Setup" calisma meniisiinden kontrol

edilmeli ve gerekiyorsa yeniden yapilandiriimalidir.

2. 'Press. eng. unit' parametresi ile bir basing birimi secin, érnedin burada "'mbar".

t~ Meni yolu: Setup - Press. eng. unit

3. 'Level selection" parametresini kullanarak 'In pressure" seviye modunu segin.

t Meni yolu: Setup - Extended setup - Level - Level selection

4. "Output unit' parametresi ile bir hacim birimi secin, 6rnegin burada " (litre).

= Menii yolu: Setup > Extended setup > Level - Output unit

5. '"Calibration mode" parametresinden 'Dry" secenedini belirleyin.
- Meni yolu: Setup - Extended setup - Level - Calibration mode

6. 'Empty calib." parametresini kullanarak alt kalibrasyon noktasi i¢in hacim dederini girin,
ornek olarak burada O litre girilmistir.

= Menii yolu: Setup - Extended setup > Level - Empty calib.

7. '"Empty pressure" parametresini kullanarak alt kalibrasyon noktast i¢in basing degerini
girin, 6rnek olarak burada "0 mbar".

t Meni yolu: Setup > Extended setup - Level > Empty pressure
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8. 'Full calib." parametresini kullanarak tist kalibrasyon noktasi i¢in hacim degerini girin,
6rnedin burada 10001 (264 gal).

~ Meni yolu: Setup - Extended setup - Level - Full calib.

9. 'Full pressure" parametresini kullanarak iist kalibrasyon noktasi i¢in basing degerini
girin, érnek olarak burada 400 mbar (6 psi) girilmistir.
~ Menii yolu: Setup - Extended setup - Level - Full pressure

10. "Yodunluk ayarla"icinde fabrika ayari 1.0 degeri kayithdir, ancak gerekirse bu deger
dedistirilebilir. Daha sonra girilen deger ciftleri bu yogunluga uygun olmalidir
= Ment yolu: Setup > Extended setup > Level > Adjust density

11. 'Set LRV"parametresini kullanarak alt akim degeri (4 mA) i¢in hacim degerini ayarlayin
(01).
 Meni yolu: Setup - Extended setup - Current output > Set LRV

12. 'Set URV" parametresini kullanarak iist akim dederi (20 mA) i¢in hacim degerini
ayarlayin (10001 (264 gal)).
~ Meni yolu: Setup - Extended setup - Current output > Set URV

13. Proses, kalibrasyon i¢in temel alinandan farkl bir tirtin kullaniyorsa yeni yogunlugun
"Process density" parametresinde belirtilmesi gerekir.
~ Meni yolu: Setup - Extended setup - Level - Density > Process

14. Yogunluk diizeltmesi gerekiyorsa sicaklik probunu "Auto dens. corr." parametresinde
atayin. Yogunluk diizeltmesi sadece su i¢in yapilabilir. Cihazda kayith olan bir sicaklik-

yogunluk egrisi kullanilir. Bu nedenle, "Adjust density" (adim 10) ve "Process density"
(adim 13) parametreleri burada kullanilmaz.

~ Meni yolu: Expert > Application > Auto dens. corr.
Olgtim arahdi 0 ... 10001 (0 ... 264 gal) icin yapilandinlmigtir.

Bu seviye modu icin 6l¢lilen degiskenler %, seviye , hacim ve kitle kullanilabilir, bkz.
Kullanim Talimatlar i¢indeki "Output unit".
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7.9 Linearizasyon

7.10  RIA15 ile calisma ve ayarlar

1— | — 8
2 — &

3 — ‘i L —7
f—1p— 5 o | — 6
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~J0JM0]20](30](40](50](60]

A0017719

®

7 Proses géstergesinin ekran ve ¢alistirma elemanlart

Sembol: calisma mentisii devrede degil

Sembol: hata

Sembol: uyart

Sembol: HART haberlesmesi aktif

Calistrma tuglart ™', "+, "E"

Unite/TAG icin 14 segmentli ekran

Aralik alti ve aralik iistii icin g6stergelere sahip ¢ubuklu grafik

Olgiilen deger icin 5 basamaklt 7 segmentli ekran, basamak yiiksekligi 17 mm (0,67 in)

O NN WN

Cihaz muhafazanin 6n kisminda bulunan ii¢ calistirma tusu kullanilarak caligtirilir. Cihaz
kurulumu 4 basamakl kullanici kodu ile devreden ¢ikarilabilir. Kurulum devreden ¢ikarilmigsa,
bir calistirma parametresi secildijinde ekranda bir asma kilit sembolii gosterilir.

Enter tusu; calisma meniisiiniin cagrilmasi, ¢calisma meniisiinde secim/konfigiirasyon
parametrelerinin onaylanmasi i¢in

©,
Calisma mentstinde degerlerin secilmesi ve ayarlanmasi/dedistirilmesi; '-' ve '+ tuglarina ayni
anda basilmast kullaniciyr mentide bir seviye Uiste gotiiriir. Yapilandirilan deder kaydedilmez.
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7.10.1 Calisma fonksiyonlari

Proses gostergesinin calisma fonksiyonlar: asagidaki meniilere ayrilmigtir. Parametreler ve
ayarlar ayri ayr1 'Devreye Alma" béliimiinde agiklanmistir.

ﬂ Eger calisma mentsi bir kullanict kodu araciliiyla devreden cikarilmissa, meniiler ve
parametreler ayr1 ayr1 gorintiilenebilir, ancak dedistirilemez. Bir parametreyi
dedistirmek icin kullanic1 kodu girilmelidir. Ekran iinitesi basamaklari sadece 7 segmentli
ekranda goriintiileyebilecedi ve bunlar alfantimerik karakterler olmayacad: icin say1
parametreler icin prosedir metin parametrelerine gore farklidir. Eger calistirma
pozisyonu parametre olarak sadece sayilara sahipse, calistirma pozisyonu 14 segmentli
ekranda goéruntilenir ve yapilandirilan parametre 7 segmentli ekranda gériintiilenir.
Diizenlemek icin kullanici kodunu takiben E' butonuna basin. Eger ¢alistirma
pozisyonunda metin parametreler bulunuyorsa, sadece ilk olarak calistirma pozisyonu 14
segmentli ekranda goérintilenir. Ejer 'E' butonuna bir daha basilirsa, yapilandirilan
parametre 14 segmentli ekranda gortntiilenir. Diizenlemek icin kullanici kodunu takiben
'+ butonuna basin.

= Kurulum (SETUP)
Temel cihaz ayarlar
= Hata teshisi (DIAG)
Cihaz bilgileri, hata mesajlarinin gésterimi
= Uzman (EXPRT)
Cihaz kurulumu i¢in uzman ayarlar. Uzman menisi bir erigsim kodu ile diizenlemeye karsi
korunmustur (varsayilan 0000).

7.10.2  Calistirma modlar
Proses gostergesi iki farkl calistirma modunda kullanilabilir:

® 4 .. 20 mA modu:
Bu calistirma modunda proses gdstergesi 4 ... 20 mA akim déngiisi icerisine entegre
edilmistir ve iletilen akimi 6lcer. Mevcut deder ve aralik sinirlari baz alinarak hesaplanan
dedisken 5-basamakli LCD iizerinde dijital formda gériintiilenir. Ek olarak ilgili birim ve bir
cubuklu grafik gériintiilenebilir.

= HART modu:
Gosterge, akim déngiisii ile beslenir.
Cihaz, "Level meniisi icerisinden ayarlanabilir (caligtirma matrisine bakin). Goriintiilenen
o6lciim dederi, 6lciilen seviyeye karsilik gelir.
HART haberlesmesi master/slave prensibine uygun sekilde calisir.

Daha fazla bilgi icin bkz. BAO1170K.

7.10.3  Calistirma matrisi

Gli¢ verme sonrast:

» [® tusuna iki defa basin
= 'Level' menusi karsiniza gelir

40 Endress+Hauser



Waterpilot FMX21 Devreye alma

Asagidaki calistirma matrisi kullanilarak, ylizde olarak bir gésterim ayarlanabilir. Bunu
yapmak icin "Mode" parametresini => 4-20 ve "Unit" parametresi => % olarak secin

LEVEL mentst, sadece RIA15 "Level" secenegiyle siparis edildiginde ve gésterge HART
modunda ¢alistirildiginda goriiniir (MODE = HART). Cihazin temel ayarlari bu menii ile
RIA15 iizerinden yapilabilir.

Menii Setup - Level (LEVEL)

= RIA15 parametresi: LEVEL !

= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Linearizasyon dncesi seviye

= "Level' secenediyle gérillebilir, MODE = HART, cihaz baglantisi var

= Aciklama:
Bu ment, basing 6l¢ciim cihazini hidrostatik seviye él¢iimi icin yapilandirma ile ilgili
parametreleri icerir.
Cihazin temel ayarlari bu meni ile RIA15 iizerinden yapilabilir.

ﬂ LEVEL ment 6gesi agildidinda, kullanim kolaylidi i¢in asagidaki parametreler cihazda
otomatik olarak ayarlanir:
= Ql¢iim modu: Seviye
s Kalibrasyon modu: Kuru
s Level selection: In pressure
s Lin modu: Lineer

Sifirlama gerceklestirerek bu parametreleri fabrika varsayilan ayarlarina sifirlamak
mumkindur.

Mendii Setup - Level (LEVEL) > PUNIT
= RIA15 parametresi: PUNIT
= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Press. eng. unit
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= mbar?
= bar?
= kKPA
= PSI
= Aciklama: Basing birimini se¢mek icin bu fonksiyonu kullanin

Menii Setup - Level (LEVEL) > LUNIT
= RIA15 parametresi: LUNIT
= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Output unit
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
" %
=m
= ing
= feet
= Aciklama: Seviye birimini se¢mek icin bu fonksiyonu kullanin

1) Okunan 6l¢tim dederi ¢ok biiytikse, 6r."9999.9" seklinde gériintiilenir. Gegerli bir él¢iim degeri gértintiilemek igin
basing birimi (PUNIT) (veya seviye birimi (LUNIT)) 6l¢iim araligina uygun olarak ayarlanmalidir.
2) Varsayilan: sensér nominal aralifina veya siparis ¢zelliklerine gore dedisir

Endress+Hauser 41



Devreye alma Waterpilot FMX21

Menii Setup - Level (LEVEL) > TUNIT
= RIA15 parametresi: TUNIT
s Karsilik geldigi cihaz parametresi: Sicaklik birimi
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
s °C
s °F
= K
s Aciklama: Sicaklik birimini se¢mek icin bu fonksiyonu kullanin

Menii Setup - Level (LEVEL) > ZERO
s RIA15 parametresi: ZERO
= Karsilik geldigi cihaz parametresi: Pos. zero adjust
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= HAYIR
s EVET
= Sununla gorulebilir: rélatif basing sensoérit
s Aciklama:
= Pozisyon ayarlama yapmak i¢in (rélatif basing sensori).
= 0.0 degeri, mevcut basing dederine atanir. Mevcut deder de diizeltilir.

Menii Setup - Level (LEVEL) > P_LRV

= RIA15 parametresi: P LRV

= Karsilik geldigi cihaz parametresi: Bos basing

= Dederler (varsayilan koyu renkte)
= -1999.9 ila 9999.9
= rolatif basing sensorii: Sensér LRL
= Mutlak basing senséri: O

= Aciklama:
Basing bos kalibrasyon i¢in kullanilan tuslar -, + tuglari, E. Daha ayrintili aciklama / gegerli
deger araligi: belirtilen araliktaki herhangi bir deger * ?). Ondalik basamak saysl,
yapilandirilan basing birimine baghdur.

Menii Setup - Level (LEVEL) > P_URV

= RIA15 parametresi: P_URV

s Karsilik geldidi cihaz parametresi: Full pressure

= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= -1999.9 ila 9999.9
= Sensér URL

s Aciklama:
Basing dolu kalibrasyon i¢in kullanilan tuglar -, + tuslari, E. Daha ayrintili agiklama / gecerli
deger araligi: belirtilen araliktaki herhangi bir deger D3 Ondalik basamak sayisl,
yapilandirilan basing birimine baghdur.
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Menii Setup - Level (LEVEL) > EMPTY

= RIA15 parametresi: EMPTY

= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Bos kalibrasyon

= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= -1999.9 ila 9999.9
=0

= Aciklama:
Seviye bos kalibrasyon icin kullanilan tuglar -, + tuslari, E. Daha ayrintili agiklama / gegerli
deger araligi: belirtilen araliktaki herhangi bir deger D3 Ondalik basamak sayisl,
yapilandirilan seviye birimine baghdir.

Menii Setup - Level (LEVEL) > FULL

= RIA15 parametresi: FULL

= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Dolu kalibrasyon

= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= -1999.9ila 9999.9
= 100

= Agiklama:
Seviye dolu kalibrasyon i¢in kullanilan tuglar -, + tuslari, E. Daha ayrintil agiklama / gegerli
deger arahgi: belirtilen araliktaki herhangi bir deger ) *). Ondalik basamak sayisi,
yapilandirilan seviye birimine baghdur.

Menii Setup - Level (LEVEL) > LEVEL
= RIA15 parametresi: LEVEL
= Karsilik geldigi cihaz parametresi: Linearizasyon dncesi seviye
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
Olciim dederi
= Aciklama:
Olciilen seviyeyi gésterir. Ondalik basamak sayisi, yapilandirilan seviye birimine baghdir.

Menii Setup - Level (LEVEL) > RESET
s RIA15 parametresi: RESET
= Karsilik geldidi cihaz parametresi: Sifirlama kolu girin
= Degerler (varsayilan koyu renkte)
= Hayir
= EVET
= Aciklama:
Cihazi fabrika ayarlarina sifirlama

Linearizasyonlar gibi her tiirli ek ayar FieldCare veya DeviceCare kullanilarak
yapilmaldir.

RIA15 Kullanim Talimatlarinda ek bilgiler mevcuttur BAO1170K.

3) "Empty calib./Full calib.", "Empty pressure/Full pressure" ve 'Set LRV/Set URV" icin girilen dederler arasinda en az
%1 fark olmalidir. Dederler birbirlerine ¢ok yakinsa deder reddedilecek ve bir mesaj gérintiilenecektir. Diger sinir
degerlerinde kontrol yoktur, yani cihazin dogru 6l¢iim yapabilmesi i¢in girilen degerler sensér modiiliine ve dl¢tim
isine uygun olmahdir.
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