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Micropilot NMR84

Pomiary zawartos$ci zbiornikow

Zastosowanie

Serie inteligentnych przetwornikéw poziomu Micropilot NMR8x zaprojektowano z
mys$la o doktadnych pomiarach poziomu cieczy w zbiornikach magazynowych, oraz
aplikacjach procesowych. Spetniaja one surowe wymagania aplikacji zarzgdzania
zbiornikami, pomiaréw akcyzowych i rozliczeniowych, kontroli strat, zapewniaja
oszczedno$é kosztéw oraz bezpieczenstwo eksploatacji.

Typowe obszary zastosowan

= Doktadny pomiar poziomu ropy naftowej (paliw), produktéw chemicznych i
alkoholi, do montazu w rurach ostonowych

= Inteligentny radar NMR8x montowany na zbiorniku, jest idealnym rozwigzaniem
dla realizacji prostych i ztozonych zadan pomiarowych, w tym pomiaréw poziomu
cieczy, oraz integracji danych z wielu czujnikéw poziomu cieczy, wody dennej,
temperatury i ci$nienia.

Korzysci

s Certyfikat SIL2 (warto$¢ min., maks., zakres)

= SIL3 (w przygotowaniu)

= Maks. 6 wyjs¢ przekaznikowych ze zdolnoscig SIL

= Doktadnos¢ pomiaru poziomu cieczy: +/- 0,5 mm (0,02 in)

= Catkowita separacja cze$ci wchodzacych w kontakt z medium od uktadow
elektroniki

= Montaz na dachu zbiornika za pomocg kotierza o $rednicy od 4"/DN100

® Szeroki wybdr protokotéw komunikacji, w tym m.in. V1, Modbus RS 485 i HART

= Mozliwos¢ pracy przy cisnieniu atmosferycznym, jak i w zakresie wysokich ci$nien
do 25 bar/2,5 MPa/ 362 psi

= Diagnostyka predykcyjna przyrzadu

= Mozliwos¢ bezposredniego podtgczenia czujnikéw temperatury, poziomu, ci$nienia,
sygnalizatora przepetnienia zbiornika

= Mozliwos¢ bezposredniego podigczenia czujnikéw temperatury punktowej lub
$redniej

= Trwata obudowa o stopniu ochrony IP66/68, NEMA Type 4x/6P

= Obstuga i wskazania na wyswietlaczu w jezykach lokalnych
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Informacje o dokumencie

Symbole umowne Symbole bezpieczenstwa
Symbol Funkcja
NIEBEZPIECZENSTWO!

N2 e 742 | Ad 3 (03 rzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze

spowodowa¢ powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ OSTRZEZENIE

OSTRZEZENIE!
Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowa¢ powazne uszkodzenia ciata lub $mieré.

A\ PRZESTROGA

PRZESTROGA!
Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA

NOTYFIKACJA!
Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktére nie
powoduja uszkodzenia ciata.

Symbole elektryczne

Symbol

Funkcja

Napiecie state

Napiecie zmienne

Napiecie state lub zmienne

- e

Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)
Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez
system uziemienia.

Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang
jakiekolwiek inne podigczenia przyrzadu.

< ®

Potaczenie wyréwnawcze (sie¢ ochronna)

Podtgczenie do systemu uziemienia instalacji. Moze to by¢ linia wyréwnania
potencjatéw lub system uziemienia o topologii gwiazdy, w zalezno$ci od rozwigzan
stosowanych w kraju lub w danej firmie.

Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Symbol

Funkcja

«

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

Odsytacz do rysunku

) @B @

©

Kontrola wzrokowa
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Symbole na rysunkach
Symbol Funkcja
1,2,3.. Numery pozycji
i, &, Bl.. Kolejne kroki procedury
AB,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... Przekroje
A Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.
A Strefa bezpieczpa (niez'agroz'ona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

Oznaczenia na urzadzeniu

Symbol Funkcja

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
A~ Obowiazuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi.

& Odpornos¢ przewodéw przylaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej przewodéw podtaczeniowych.

Endress+Hauser
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Budowa ukladu pomiarowego

Zasada pomiaru

Micropilot jest radarem kierunkowym poziomu, wykorzystujacym technike FMCW, czyli pracujgcym
na fali ciggtej z modulacjg czestotliwosci. Antena radaru emituje fale elektromagnetyczng o stale
zmieniajgcej sie czestotliwosci, generowana przez precyzyjny oscylator kwarcowy. Fala, po odbiciu od
powierzchni produktu wraca do anteny pracujacej jednoczesnie jako odbiornik.

A0023768

1 Zasada pracy radaru FMCW: emisja i odbijanie fali ciggtej.

R Punkt odniesienia pomiaru
D Odlegtosc miedzy punktem odniesienia pomiaru (R) a powierzchniq produktu

Czestotliwo$¢ fali jest modulowana w celu uzyskania pitoksztattnego przebiegu sygnatu sondujacego
o czestotliwosciach granicznych f; i f5:
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2 Zasada pracy radaru FMCW: przebieg sygnatu o modulowanej czestotliwosci

1 Sygnat emitowany

2 Sygnat echa

Dzieki temu, pomiedzy sygnatem sondujgcym a sygnatem echa wystepuje stata réznica czestotliwosci
Af =k At

gdzie At to czas przelotu, a k, nachylenie charakterystyki modulatora.

At zalezy takze od odlegtosci D pomiedzy punktem odniesienia pomiaru R a powierzchnig produktu:
D=(cAt)/2

gdzie c jest predkoscig rozchodzenia fali.

W zwigzku z tym, odlegto$é D mozna wyliczy¢ w oparciu o zmierzong warto$¢ réznicy czestotliwosci
Af. Wartosc¢ D stuzy nastepnie do okre$lenia zawartosci zbiornika.
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Oprocz pomiaru poziomu, przyrzad mozna wykorzystac do integracji pracujgcych na zbiorniku z
systemami zarzadzania stanami magazynowymi. Wbudowany wyswietlacz moze stuzy¢ do
wyswietlania wszystkich wartosci mierzonych i obliczonych. Moga one by¢ przesytane do systemu
zarzadzania stanami magazynowymi za pomocg protokotu komunikacji obiektowej.

Integracja czujnikéw
pracujacych na zbiorniku

A B
HART 4-20 mA

1 gj]% ! O’l |

A0023767
Integracja pracujgcych na zbiorniku z przetwornikiem Micropilot (przyktad)

3

A Sie¢ HART multidrop

B Sie¢ analogowa i HART

1 Przetwornik cisnienia

2 Przetwornik temperatury sredniej

3 Micropilot

4 Protokét komunikacji sieciowej stuzy do przesytania danych do systemu zarzqdzania stanami magazynowymi
5 System nadzoru zbiornikéw (np. Tankvision NXA820 lub Tankvision Professional NXA85)

Endress+Hauser
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Uktad pomiarowy = Przyrzady do pomiaru zawartosci zbiornika produkcji Endress+Hauser stanowig integralng czes¢
rozwigzan do zarzadzania farmami zbiornikéw - od pomiaréw poziomu w pojedynczym zbiorniku
do najwiekszych rafinerii ropy naftowej. Dostepna jest szeroka gama protokotéw transmisji
sieciowej, umozliwiajgca tatwg integracje z wieloma najczesciej stosowanymi systemami.

= Przyktadem jest choéby system Tankvision oferowany przez Endress+Hauser. Tankvision jest
skalowalnym systemem, umozliwiajacym zarzadzanie wieloma zbiornikami pracujgcymi w lokalnej
petli obiektowej za posrednictwem protokotu Modbus lub Sakura V1. Gromadzone dane sg
przesytane do systemu DCS lub innych systemoéw nadrzednych sterowania pracg instalacji
technologicznej poprzez modut Host Link.
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A0027700
4 Integracja przyrzqdéw do pomiaru zawartosci zbiornika z systemem zarzqdzania stanami magazynowymi
(typowy przyktad)

Przetwornik Proservo NMS8x

Przetwornik cisnienia (np. Cerabar)

Przetwornik temperatury (np. Prothermo)

Punktowy koncentrator danych NRF81

Micropilot S FMR5xx

Przetwornik MicropilotNMR8x

Protokot komunikacji sieciowej (np. Modbus, Sakura V1)
Modut podstawowy Tankvision Tank Scanner NXA82.0
Sie¢ Ethernet

10 Przetqcznik Ethernet

11 Przeglgdarka internetowa

12 Modut Tankvision Data Concentrator NXA821

13 Modut Tankvision Host Link NXA822

14 Modbus

15 System DCS lub sterownik PLC

O 0O NN WN
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Wielkosci wejsciowe/ wyjsciowe

Pomiar poziomu Zmienna mierzona

Warto$cig mierzong jest odlegtosé pomiedzy punktem odniesienia (kotnierz montazowy) a
powierzchnig odbijajaca (np. powierzchnig produktu).

Maksymalny zakres pomiarowy

Antena Zatwierdzenie typu do pomiarow Maksymalny zakres
rozliczeniowych ? pomiarowy

BD: Ptaska 100 mm/4" Wszystkie 0,8..20m (2,6 ... 66 ft)

= BF:Plaska 150 mm/6" | Brak 0,8..40m (2,6 ... 131 ft)

= BG: Plaska 200 mm/8"

= BH: Plaska 250 mm/10" | ® NTA/NTC: zatwierdzenie NMi 0,8..30m (2,6 ... 98 ft)

« BJ: Plaska 300 mm/12" | " PTA/PTC: zatwierdzenie PTB

1) Poz. 100 kodu zam.: "Antena"
2) Pozycja kodu zam. 150: "Doktadnos¢ pomiaru, Zatwierdzenie typu"

Czestotliwos¢ pracy
Typ przyrzadu Czestotliwos$¢ pracy
NMR84 ok. 6 GHz

Moc nadajnika

Typ przyrzadu Maks. energia wigzki radarowej Srednia moc wyj$ciowa

NMR84 1,4 mW 21 pW
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Wejscie aktywne HART
Ex ia/IS

A0027364
5 Wejscie aktywne HART Ex ia/IS

El1 Linia + HART
E2  Linia - HART

Przyrzad posiada wejscie aktywne HART Ex ia/IS. Dodatkowe funkcje sa dostepne po podiaczeniu
nastepujacych urzadzen Endress + Hauser:

Prothermo NMT

Sygnat poziomu mierzonego jest przesytany do przetwornika Prothermo. Prothermo wykorzystuje te
warto$c¢ do obliczenia $redniej temperatury produktu.

Dane techniczne

Napiecie zasilania przetwornika 23,0V -380Q - Iy
Maksymalna rezystancja obcigzenia 500 Q z uwzglednieniem linii sygnatowej
Prad maksymalny wszystkich podtgczonych urzadzen 24 mA

ﬂ Wejscie aktywne HART Ex ia/IS jest dostepne fabrycznie. Tej opcji nie trzeba wybieraé przy
sktadaniu zaméwienia.

Endress+Hauser
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Dodatkowe porty I/0 Informacje ogélne
A0027363
6 Potozenie dodatkowych portéw I/0 w przedziale podigczeniowym
W zaleznosci od opcji wybranej w kodzie zamdéwieniowym, w przedziale podigczeniowym mozna
zainstalowa¢ maks. cztery dodatkowe porty I/0.
s Moduly z czterema zaciskami mogg by¢ podtagczone do dowolnego gniazda.
s Moduly z oSmioma zaciskami mogg by¢ podiaczone do gniazda B lub C.
Rozmieszczenie modutéw w poszczegoélnych gniazdach zalezy od wersji przyrzadu. Blizsze
informacje podano w instrukgji obstugi konkretnego przyrzadu.
ﬂ Przy doborze modutéw nalezy uwzgledni¢ nastepujgce ograniczenia:
= Przyrzad moze zawiera¢ maks. cztery dodatkowe porty /0.
= Mozliwe jest podigczenie maks. dwoch dodatkowych portéw I/0 z 8 zaciskami.
Poz. 040 kodu zam.: "Wyjscie gtéwne"
NMx8x - xxxx XX XX XX ...
—
040
Opcja | Liczba dodatkowych portéw I/0 | Typ dodatkowego portu I/0 | Liczba zaciskéw | Dane techniczne
Al 1 Modbus RS485 4 > 11
Bl 1 V1 4 > 12
El 1 4-20mA HART Ex d/XP 8 > 13
H1 1 4-20mA HART Ex i/IS 8 > 13
Poz. 050 kodu zam.: "Dodatkowy, analogowy port I/0"
NMx8x - xxxx xx XX XX ...
——
050
Opcja | Liczba dodatkowych | Typ dodatkowego portu I70 Liczba zaciskow | Dane
portéw 170 techniczne
Al 1 1 x"Ex d/XP 4-20mA HART + wejscie RTD" | 1 x 8 > 13
A2 2 2 x"Ex d/XP 4-20mA HART + wejscie RTD" | 2 x 8 > 13
Bl 1 1 x"Ex i/1S 4-20mA HART+ wejécie RTD" | 1x8 > 13
B2 2 2 x"Ex i/IS 4-20mA HART+ wejscie RTD" |2x8 > 13
C2 2 1 x"Ex i/1S 4-20mA HART + wejscie RTD" |2 x8 > 13
1 x"Ex d/XP 4-20mA HART + wejscie RTD"
X0 0 brak 0 -
10 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Poz. 060 kodu zam.: "Dodatkowy, port 1/0 cyfrowy"

NMx8x - xxxx xx xx XX ...
—
060
Opcja | Liczba dodatkowych Typ dodatkowego portu 170 Liczba zaciskow | Dane techniczne
portéw I70
Al 1 1 x"2x zestyk + 2x modut dyskretny" | 1 x 4 > B15
A2 2 2 x"2x zestyk + 2x modut dyskretny" | 2 x 4 > B15
A3 3 3 x"2x zestyk + 2x modut dyskretny" | 3 x 4 > B15
Bl 1 1x "Modbus RS485" 1x4 > 11
B2 2 1x "Modbus RS485" 2x4 > B11
1 x"2x zestyk + 2x modut dyskretny" > B15
B3 3 1x "Modbus RS485" 3x4 > B11
2 x"2x zestyk + 2x modut dyskretny" > B15
X0 0 brak 0 -

Dane techniczne wyjscia Modbus RS485

Liczba urzadzen

Maksimum 15 urzadzen w petli pomiarowej

Szybkos¢ transmisji

Do wyboru:

= 600 bit/s

= 1200 bit/s
= 2400 bit/s
= 4800 bit/s
= 9600 bit/s
= 19200 bit/s

Kontrola parzystosci

Do wyboru:

= Nieparzystosé
= Parzystos¢

= Brak

Przewdd transmisyjny

Przewod tréjzytowy ekranowany. Ekran powinien by¢ podtgczony wewnatrz obudowy.

Rezystory zamykajace

Muszg by¢ zainstalowane, jesli s wymagane dla danego typu segmentu

Topologia

= Magistrala szeregowa
= Struktura drzewa

Odlegto$¢ transmisji

Maksymalnie 1200 m (3 900 ft) wigczajac zakonczenia i rozgatezienia;
odgatezienia o dtugosci ponizej 3 m (9,8 ft) pomija sie

Adres urzadzenia

Kazdy przetwornik posiada indywidualny adres ustawiany za pomocg oprogramowania
przetwornika.

Separacja galwaniczna

Wejscia magistrali izolowane od reszty uktadu elektroniki.

Sygnalizacja usterki

Komunikaty btedéw klasyfikowane zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107

Endress+Hauser
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Dane techniczne wyjscia "V1"

Liczba urzadzen

Maksimum 10 urzadzen w petli pomiarowej

Szybko$¢ transmisji

3300 bit/s

Kontrola parzystosci

Do wyboru:

= Nieparzystosc
= Parzystosé

= Brak

Przewod transmisyjny

= Skretka dwuzytowa; najlepiej ekranowana
Nieekranowana skretka dwuzytowa

Rezystory zamykajgce

Nie wymagane

Topologia

= Magistrala szeregowa
= Struktura drzewa

Odlegtos¢ transmisji

Maksymalnie 6000 m (19 700 ft)

Adres urzadzenia

Kazdy przetwornik posiada indywidualny adres ustawiany za pomoca oprogramowania
przetwornika.

Separacja galwaniczna

Linia transmisji szeregowej jest separowana galwanicznie od pozostatych obwodéw

Sygnalizacja usterki

Komunikaty btedéw klasyfikowane zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107

12
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Dane techniczne wyjscia 4-20mA HART (Ex d/XP oraz Ex i/1S)

Informacje ogélne

Liczba urzadzen

Maksimum 6 urzadzen w petli pomiarowej

Szybkos¢ transmisji

1200 bit/s

Przewdd transmisyjny

Ekranowana skretka dwuzytowa;
Przekrdj zyly: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)

Topologia

= Magistrala szeregowa
= Struktura drzewa

Odlegto$¢ transmisji

Maksymalnie 1200 m (3 900 ft)

Adres urzadzenia

Kazde urzadzenie w petli sygnatowej posiada indywidualny adres sieciowy. Ustawianie
adresu za pomoca oprogramowania przetwornika i/ lub zewnetrznego $rodowiska
konfiguracyjnego, np. przez system nadrzedny lub komunikatora polowego 475.

Separacja galwaniczna

Wejécia magistrali izolowane od reszty uktadu elektroniki

Dane wejsciowe

(wzgledem ziemi)

Tryby pracy wejs¢ = 4.20mA input (1 urzadzenie zewnetrzne)
= HART master+4..20mA input (1 urzadzenie zewnetrzne)
= HART nadrzedny (maks. 6 urzadzen zewnetrznych)
Rezystancja wewnetrzna 400 Q

Zakres pomiarowy

0..26mA

Doktadnosé¢ +15 pA (po linearyzacji i wzorcowaniu)

Podlaczenie Prothermo NMT Sygnat poziomu mierzonego jest przesytany do przetwornika Prothermo.
Prothermo wykorzystuje te warto$¢ do obliczenia $redniej temperatury
produktu.

Podtaczenie czujnika RTD 2-, 3- lub 4-przewodowe

Dane wyjsciowe

Tryby pracy wyjscia | = 4..20mA output
= HART slave +4..20mA output

Prad wyjsciowy 3..24mA

Dokfadnos$¢ +15 pA (po linearyzacji i wzorcowaniu)

Sygnalizacja usterki | Komunikaty btedéw HART klasyfikowane zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

Parametry pracy pasywnej (jako wejscia lub wyjscia)

C 12345678

B 12345678

Ty

—————

7 Wejscie lub wyjscie pasywne: uzy¢ zaciskéw 1 i 2

A0033030

Minimalne napiecie na zaciskach

10,4V

Maksymalne napiecie na zaciskach

29V

Parametry pracy aktywnej (jako wejscia lub wyjscia)

C 12345678

B 12345678

8 Wejscie lub wyjscie aktywne:

uzy¢ zaciskéw 2 i 3

A0033031

Napiecie zasilania przetwornika
(Ex d/XP)

18,5V -3600Q - I,

Napiecie zasilania przetwornika
(Ex i/1S)

20,0V-360Q- Ly,

Obciazenie wyjscia

maks. 500 Q z uwzglednieniem linii sygnatowej

14

Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Dane techniczne dodatkowego portu I/0 cyfrowego

Wyjscie

Moc przetaczania przekaznika przy
obcigZeniu rezystancyjnym

= 30 Vpeprzy 2 A
L 250VDCprzyO,lA
= 250 Vpcprzy 2 A

Typ przekaznika Normalnie otwarty;
moze by¢ ustawiony na "normalnie zamkniety" za pomocg opcji w
oprogramowaniu n
Wejscie
Maks. napiecie zatgczania = 250 Vp¢
= 250 VDC
Min. napiecie zalgczania = 25V,
=5 VDC
Pobor pradu przy napieciu maksymalnym = <1mA (DC)
= <2 mA (AC)

1) W razie awarii zasiania, zawsze stan otwarty na wyjsciu przekaznika, niezaleznie od wybranej opcji w

oprogramowaniu.

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

Zasilanie

Rozmieszczenie zaciskow

A0026372

9  Przedziat podigczeniowy (typowy przyktad) i zaciski uziemienia

Blok zaciskéw Modut
Maks. cztery dodatkowe porty I/0, zaleznie od opcji wybranych w kodzie
zamoOwieniowym
A/B/C/D = Moduly z czterema zaciskami moga by¢ podtgczone do dowolnego gniazda.
(gniazda na dodatkowe | = Moduty z osmioma zaciskami mogg by¢ podigczone do gniazda B lub C.
porty 1/0) Rozmieszczenie modutéw w poszczegolnych gniazdach zalezy od wersji
przyrzadu. Blizsze informacje podano w instrukcji obstugi konkretnego
przyrzadu.
E Interfejs HART w wersji Ex i/IS
= E1:H+
= E2:H-
F Zewnetrzny wskaznik (w przygotowaniu)
Zasilanie: 85 ... 264 V¢
G = GI:N
= (G2: nie podigczony
= G3:L
@ Zacisk uziemienia ochronnego (uziemienie obudowy)
A0018339
Napiecie zasilania 85 ... 264 V¢, 50/60 Hz, 28,8 VA D

1) warto$¢ maks.; rzeczywista wartos$c zalezy od podigczonych modutéw

16 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Wprowadzenia przewodow

nl)

Pozycja kodu zam. 090 "Podtaczenie elektryczne! Wprowadzenia przewodéw (z zaslepkami)

7 x gwint M20

7 x gwint M25

7 x gwint G1/2

7 x gwint G3/4

7 x gwint NPT1/2

m | m|lo|lo|w| >

7 x gwint NPT3/4

1) Pozycja 13 kodu zamoéwieniowego, np. NMx8X-XXXXXXXXXXXXA...

ﬂ Dla nastepujacych przyrzadéw z dopuszczeniem TIIS Ex d dlawiki kablowe sg dostarczane w
komplecie z przyrzadem (patrz poz. 11i 2 kodu zaméwieniowego). Dtawiki te musza by¢
zainstalowane.
= Micropilot NMR84-TA...
= Micropilot NMR84-TC...
= Micropilot NMR84-TE...

Parametry przewodéw

Zaciski

Zacisk Przekroj zyt

Linia sygnatowa i zasilajgca 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 13 AWG)
= Zaciski sprezynowe (NMx8x-xx1...)
= Zaciski srubowe (NMx8x-xx2...)

Zacisk uziemienia w przedziale podtgczeniowym Maks. 2,5 mm? (13 AWG)

Zacisk uziemienia na obudowie Maks. 4 mm? (11 AWG)

Linia zasilajaca

Do zasilania przyrzadu wystarcza zwykly przewod instalacyjny.

Linie sygnalowe analogowe

Przewdd ekranowany musi by¢ zastosowany dla:
= linii sygnatowych 4...20mA.
= do podtgczenia czujnika RTD.

Linia komunikacyjna HART

Jesli uzywana bedzie komunikacja HART zalecane jest stosowanie przewoddw ekranowanych. Nalezy
przestrzegac zaleceni dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

Linia komunikacyjna Modbus

= Nalezy przestrzega¢ parametréow przewoddw podanych w standardzie TIA-485-A Stowarzyszenia
Przemystu Telekomunikacyjnego (TIA).
= Zalecenia dodatkowe: uzy¢ przewodédw ekranowanych.

Linia komunikacyjna V1

= Ekranowany lub nieekranowany przewéd dwuzytowy (skretka)
= Rezystancja zyty: < 120 Q
= Pojemnos¢ zyta/ zyta: < 0,3 pF

Ogranicznik przepie¢

Na przewodach komunikacyjnych i zasilajgcych zgodnie z norma PN-EN 60060-1 /PN-EN
60079-14:

10 kA, 8720 ps, 10 impulséw zgodnie z normg PN-EN 60060-1 /PN-EN 60079-14

Endress+Hauser

17



Micropilot NMR84

Parametry metrologiczne

Warunki odniesienia Zgodnie z wytycznymi OIML R85 (2008)
= Temperatura medium: =25 ... +55°C (=13 ... 131°F)
= Ci$nienie atmosferyczne
= Wilgotnosé wzgledna (powietrza): 65 % +15 %
® Produkt o wysokim wspétczynnika odbicia, spokojna powierzchnia produktu
= Brak elementéw zaki6cajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

Rozdzielczo$¢ wartosci < 0,1 mm (0,004 in)
mierzonej

Maksymalny btad pomiaru Podane nizej parametry dotyczg odlegtosci pomiarowej do 30 m (100 ft)

Pozycja kodu zam. 150 "Doktadnos¢ pomiaru, Zatwierdzenie typu" Maksymalny btad pomiaru

= NTA: najwyzsza doktadnos¢, zatwierdzenie NMi +0,5 mm (+0,02 in)
= PTA: najwyzsza doktadnos¢, zatwierdzenie PTB (w przygotowaniu)

= NTC: pom. rozliczeniowe, zatwierdzenie NMi +1 mm (+0,04 in)
= PTC: pom. rozliczeniowe, zatwierdzenie PTB (w przygotowaniu)

= [CR: wersja standardowa, brak swiadectwa wzorcowania +1 mm (+0,04 in)
ICW: wersja standardowa, 3-punktowe $wiadectwo wzorcowania
s [CX: wersja standardowa, 5-punktowe $wiadectwo wzorcowania

1) Pozycja 21...23 w kodzie zaméwieniowym (np. NMR8x-XxxxxxxxxxxxxxxxxxxxICR...)
Histereza 0,2 mm (0,008 in)
Powtarzalnosc 0,2 mm (0,008 in)
Btad liniowosci W granicach okre$lonego btedu pomiaru
Dryft dlugookresowy W granicach okre$lonego btedu pomiaru
Wplyw temperatury W granicach okreslonej doktadnosci, zgodnie z wytycznymi OIML R85 (2008)

otoczenia
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Micropilot NMR84

Warunki pracy: montaz

Zalecenia montazowe

Zalecenia montazowe dla rur ostonowych

= Rury powinny by¢ wykonane z metalu (bez pokrycia emaliowego)

= Rury powinny miec statg $rednice (nie moga by¢ kwadratowe)

= Polgczenia spawane powinny by¢ jak najbardziej gtadkie

= Dla zapewnienia najlepszej propagacji fali zalecane jest stosowanie rury ostonowej z otworami
zamiast wyciec. Jedli stosowania wycie¢ nie mozna unikng¢, powinny one mie¢ mozliwie
najmniejszg szerokos¢ i dlugosc.

= Maksymalna szczelina pomiedzy antena/stozkiem a wewnetrzng $ciang rury ostonowej moze
wynosi¢ 5 mm (0,2 in).

= Szczeliny na potgczeniach rur lub zaworu kulowego z rurg nie moga by¢ wigksze niz
1 mm (0,04 in).

= Wewnetrzna powierzchnia rury ostonowej powinna by¢ gtadka. Srednia chropowato$¢ powierzchni
< 6,3 pm (0,248 pin)

= Dhugo$é wycie¢ lub otworéw oraz ich iloé¢ nie majg wptywu na pomiar. Srednica otworéw (ostre
krawedzie wygtadzone) moze wynosi¢ maks. 1/7 $rednicy rury, ale nie powinna przekracza¢
25 mm (1 in).

= Powiekszenie $rednicy rury ostonowej jest mozliwe, przy uwzglednieniu minimalnych odcinkow
zgodnie z ponizszym rysunkiem:

T : T 3 : T 1

500 (19.7)

D1 D1 |

L

2D2 2D2

A0023596
10 Montaz przetwornika NMR84 w rurze ostonowej o wiekszej srednicy
A Antena o $rednicy < 150 mm (6 in) (bez wydtuzenia stozkowego)

B Antena o srednicy > 200 mm (8 in) (z wydtuzeniem stozkowym)
1 Zwiekszenie Srednicy z @D1 do @D2

D1 (= $rednica anteny) D2 L
100 mm (4 in) 150 mm (8 in) 300 mm (12 in)
150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 300 mm (12 in)

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

D1 (= srednica anteny) D2 L
200 mm (8 in) 250 mm (10 in) 300 mm (12 in)
250 mm (10 in) 300 mm (12 in) 450 mm (18 in)

20
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Micropilot NMR84

Warunki pracy: Srodowisko

Temperatura otoczenia

Przetwornik

-40 ... +60°C (-40 ... +140 °F)

Wskaznik

-20...470°C (-4 ... +158°F)

W temperaturach przekraczajacych dopuszczalne wartosci czytelno$¢ wskazan na
wskazniku przyrzadu moze by¢ obnizona.

Zakres temperatur otoczenia

ﬂ Ponizsze diagramy uwzgledniajg jedynie warunki funkcjonalne. Dla wersji przyrzagdow z
dopuszczeniami mogg obowigzywac dodatkowe ograniczenia. Prosimy o zapoznanie sie z
instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa.

Konfiguracja przyrzadu

Zakres temperatury otoczenia zalezy od dodatkowych portéw I/0 faktycznie zamontowanych w
przedziale podtgczeniowym. Nizej podano dane dla nastepujgcych pieciu typowych konfiguracji:

Konfiguracja wejs¢/wyjsc¢

d
0)

8.9¢Gv¢€ci
8.96v¢ccli

A0023888

1 (najbardziej niekorzystny przypadek) v v v v

2 (najbardziej korzystny przypadek) - - - -

3 v - -
4 - - -
5 v - 4

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

Dla temperatury przytgcza technologicznego Ty, dopuszczalna temperatura otoczenia obudowy
przetwornika (T,) jest ograniczona zgodnie z podanym nizej diagramem (ograniczenie temperatury
otoczenia):

Zakres temperatur otoczenia dla NMIR81

T.A

®7
@

Jednostka temperatury: °C (°F) 0019351
Konfiguracja P1 P2 P3 P4 P5
wejsc/uyjec T, | . | T, | Tw | T, | T. | T, | T | T, | Ta
1 -40 55 55 55 150 50 150 -40 -40 -40

(-40) | (131) | (131) | (131) | (302) | (122) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)

2 -40 60 60 60 150 57 150 -40 -40 -40
(-40) | (140) | (140) | (140) | (302) | (135) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)

3 -40 55 55 55 150 53 150 -40 -40 -40
(-40) | (131) | (131) | (131) | (302) | (127) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)

4 -40 60 60 60 150 55 150 -40 -40 -40
(-40) | (140) | (140) | (140) | (302) | (131) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)

5 -40 55 55 55 150 52 150 -40 -40 -40
(-40) | (131) | (131) | (131) | (302) | (125) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)

Klasyfikacja warunkow
srodowiskowych zgodnie z
norma PN-EN 60721-3-4

4K5, 4K6, 4B1, 4M7, 472, 473, 478

Temperatura skladowania

-50...+80°C (-58 ... +176 °F)

Wilgotnosé (wzgledna)

<95 %

Stopien ochrony

= [P68/66 wg PN-EN 60529
= Type 6P/4x wg NEMA 250

Odpornosé na udary

= 30 g (18 ms) wg PN-EN 60068-2-27 (1993)
= Klasyfikacja zgodnie z normg PN-EN 60721-3-4: 4M7

Odpornosé na wibracje

= 20..2000Hz, 1 (m/s?)2/Hz wg PN-EN DIN EN 60068-2-64 (1994)
= Odpowiada to przyspieszeniu 4,5 g i spelnia wymagania dla klasy 4M7 wg PN-EN 60721-3-4
(1995)

Kompatybilnosé
elektromagnetyczna (EMC)

= Emisja zakl6cen o nieustalonym przebiegu wg PN-EN 61326, klasa B
= Odpornos$¢ na zaktocenia zgodna z norma PN-EN 61326, Dodatek A (aplikacje przemystowe) i
zaleceniami NAMUR NE21

22
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Micropilot NMR84

Warunki pracy: proces

Temperatura medium

Typ przyrzadu Temperatura medium
NMR84 =40 ...+150°C (-40 ... +302 °F)
Dopuszczalne ci$nienie pracy | typ przyrzadu Dopuszczalne cisnienie pracy
NMR84 -1..+25bar (14,5 ... +362 psi)
Stata dielektryczna Zastosowanie Stata dielektryczna
Montaz w rurze ostonowej g 2>14

ﬂ Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w réznych
branzach przemystu podano w:
= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)
= aplikacji Endress+Hauser "'DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

Dopuszczenie do pomiaréw rozliczeniowych

Pozycja kodu zam. 150
"Doktadnos¢ pomiaru,
Zatwierdzenie typu" L

Doktadnosé pomiaru

ICR wersja standardowa (+1 mm), brak $wiadectwa wzorcowania

ICW wersja standardowa (+1 mm), 3-punktowe $wiadectwo wzorcowania

ICX wersja standardowa (+1 mm), 5-punktowe $wiadectwo wzorcowania

NTA najwyzsza doktadno$¢ (0,5 mm), zatwierdzenie NMi wg OIML R85, API
3.1B, ISO 4622, Swiadectwo wzorcowania

NTC pom. rozliczeniowe (+1 mm), zatwierdzenie NMi wg OIML R85, API 3.1B,

ISO 4622, Swiadectwo wzorcowania

PTA (w przygotowaniu)

najwyzsza doktadno$¢ (+0,5 mm), zatwierdzenie PTB $wiadectwo
wzorcowania

PTC (w przygotowaniu)

pom. rozliczeniowe (+1 mm) zatwierdzenie PTB $wiadectwo wzorcowania

1) Pozycja 21...23 w kodzie zaméwieniowym (np. NMR8x-XxxxxxxxxxxxxxxxxxxxICR...)

Przetworniki Micropilot z dopuszczeniem do pomiaréw rozliczeniowych sg wzorcowane na
akredytowanym stanowisku kalibracyjnym. Stanowisko to jest wyposazone w tracker laserowy,
o doktadnosci absolutnej wynoszacej +0,016 mm i rozdzielczo$ci 0,0001 mm. Wzorcowanie jest
wykonywane w 10 punktach pomiarowych, réwno rozmieszczonych w catym zakresie

pomiarowym.

Btad graniczny dopuszczalny (MPE) wynosi £0,5 mm (+0,02 in) dla wersji o najwyzszej
glokladnos’ci, oraz +1 mm (+0,04 in) dla wersji z dopuszczeniem do pomiardéw rozliczeniowych.
Swiadectwo wzorcowania wraz z odpowiednim $wiadectwem zatwierdzenia typu wchodzi w

zakres dostawy przyrzadu.

24
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Micropilot NMR84

Budowa mechaniczna

Wymiary Obudowa

A0023482

11  Wymiary obudowy modutu elektroniki; jednostka miary: mm (cale); na rysunku nie uwzgledniono
adapteréw wprowadzer: przewodow.

Przylacze procesowe i czujnik
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12 Wymiary anteny ptaskiej (NMR84); jednostka miary: mm (cale)

A Antena ptaska 100 mm/4"

B Antena ptaska 150 mm/6"..300 mm/12"

1 Wydtuzenie anteny dla anten o Srednicy > 200 mm (8 in)
R Punkt odniesienia pomiaru

Endress+Hauser 25



Micropilot NMR84

Wydtuzenie anteny

Wymiar

Pozycja kodu zam. 100 "Antena” *)

BD: Plaska
100 mm/4"

BF: Plaska
150 mm/6"

BG: Ptaska 200
mm/8"

BH: Ptaska 250
mm/10"

BJ: Plaska 300
mm/12"

e

192 mm (7,56 in)

242 mm (9,53 in)

292 mm (11,5 in)

L1

341 mm (13,4 in)

494 mm (19,4 in)

521 mm (20,5 in)

1)

Kotnierze wg ASME B16.5

pozycja 14 i 15 kodu zaméwieniowego

Klasa Wymiar Srednica nominalna V)
ci$nieniowa ¥
4“ 6II 8II 10“
b 23,9 mm 25,4 mm (1 in) 28,4 mm 30,2 mm
(0,94 in) (1,12 in) (1,191in)
150 lbs
OE ¢228,6 mm (9 in) | $279,4 mm ®342,9 mm 0406,4 mm
(11 in) (13,5in) (16 in)
b 31,8 mm 36,6 mm 41,1 mm -
(1,25in) (1,44 in) (1,62 in)
300 lbs
OE ®254 mm (10in) |®317,5 mm ®381 mm (15in) |-
(12,5 in)
1) Pozycja kodu zam. 140 (pozycja 18...20 kodu zaméwieniowego)
Kotnierze wg PN-EN 1092-1 (zgodnos$c¢ z DIN2527)
Klasa Wymiar Srednica nominalna V)
ci$nieniowa %)
DN100 DN150 DN200 DN250
b 20mm (0,79in) |22 mm (0,87 in) 24 mm (0,94 in) |26 mm
= PN10 (1,02 in)
= PN16 oF ®220 mm ®285 mm #340 mm 405 mm
(8,66 in) (11,2 in) (13,4 in) (15,9 in)
b 24 mm (0,94 in) |28 mm (1,1in) 30 mm (1,18in) |-
= PN25
= PN40 [ ©®235 mm ®300 mm ®360 mm -
(9,25 in) (11,81in) (14,2 in)
1) Pozycja kodu zam. 140 (pozycja 18...20 kodu zaméwieniowego)

Kotnierze wg JIS B2220
Klasa Wymiar Srednica nominalna
cisnieniowa
100A 150A
b 18 mm (0,71 in) 22 mm (0,87 in)
10K
OE ¢210 mm (8,27 in) ¢280 mm (11 in)
b 24 mm (0,94 in) 28 mm (1,1 in)
20K
OE 225 mm (8,8in) ¢305 mm (12 in)
1) Pozycja kodu zam. 140 (pozycja 18...20 kodu zamoéwieniowego)

26
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Micropilot NMR84

Kotnierze wg JPI 75-15

Klasa Wymiar Srednica nominalna )
ci$nieniowa !
100A 150A

b 23,9 mm (0,94 in) 25,4 mm (1 in)
150 Ibs

OE ©$228,6 mm (9 in) 0279,4 mm (11 in)

b 31,8 mm (1,25 in) -
300 lbs

OE 0254 mm (10 in) -

1) Pozycja kodu zam. 140 (pozycja 18...20 kodu zamoéwieniowego)

Endress+Hauser
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Micropilot NMR84

Kotnierz E+H UNI

B 823 (0 91)
n @12 0.47
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A0027691

13 Kotnierz E+H UNI

B Kotnierz UNIDN150/6"/150
C  Kotnierz UNIDN200/8'7200
D Kotnierz UNIDN250/10"7250

Pozycja | Opcja w pozycji Przystosowany do @D oK Materiat
kodu zam. 140
("Przytacze
procesowe") )

B RK] = DN150, PN10/16 (EN1092-1) | 280 mm 240 mm Stal k.o.
= NPS 6"Kl. 150 (ASME B16.5) | (11,0in) (9,45 in) 1.4301
= 10K 150A (JISB2220)

C RLJ = DN200, PN10/16 (EN1092-1) | 340 mm 294,5 mm
= NPS 8"Kl. 150 (ASME B16.5) | (13,4 in) (11,6 in)
= 10K 200A (JISB2220)

D RMJ = DN250, PN10/16 (EN1092-1) | 405 mm 358 mm
= NPS 10"Cl. 150 (ASME B16.5) | (15,9 in) (14,11in)

= 10K 250A (JISB2220)

1) pozycja 18...20 kodu zaméwieniowego)
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14 Kotnierz UNI DN300/12"/300
1 Otwory dla 10K 300A (JISB2220)

2 Otwory dla NPS 12"ClL.150 (ASME B16.5)

3 Otwory dla DN300 PN10/16 (EN1092-1)

4 Otwory dla DN300 PN10/16 (EN1092-1) oraz 10K 300A (JIS B2220)

Opcja w pozycji kodu zam. 140 ("Przylacze Przystosowany do Materiat

procesowe") V)

RNJ = DN300, PN10/16 (EN1092-1) | Stal k.o. 1.4301
= NPS 12"Cl. 150 (ASME B16.5)

= 10K 300A (JISB2220)

1) pozycja 18...20 kodu zamoéwieniowego)

Masa

= Obudowa wraz z modutem elektroniki: ok. 12 kg (26 1b)
= Czujnik z przytaczem procesowym: 8,5 ... 43 kg (19 ... 95 Ib); zaleznie od wersji przyrzadu

Endress+Hauser
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Materiaty obudowy Materialy obudowy
A0027788
Poz. | Nazwa czesci Materialy dla wersji aluminiowej 1 Materialy dla wersji ze stali k.o. 2)
1 Obudowa AC43000T6 Stal k.o. 316L (1.4404)
2 Pokrywa = Pokrywa: AC 43000 T6 = Pokrywa: stal k.o. 316L (1.4404)
= Wziernik: szkto s Wziernik: szkto
s Uszczelka: FVMQ = Uszczelka: FVMQ
= Smar do gwintow: lakier smarujgcy | # Smar do gwintéw: lakier smarujacy na
na bazie grafitu bazie grafitu
3 Zacisk pokrywy = Whkret: stal k.o. 316L (1.4404) = Wkret: stal k.o. 316L (1.4404)
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4435) = Zacisk: stal k.o. 316L (1.4435)
4 Etykieta na Stal k.o. 316L (1.4404) Stal k.o. 316L (1.4404)
oznaczenie punktu
pomiarowego
5 Sruba wyréwnania Stal k.o. 316L (1.4404) Stal k.o. 316L (1.4404)
ci$nienia dla komory
w wersji Ex i/IS
6 | Sruba wyréwnania = Sruba: stal k.o. 316L (1.4404) = Sruba: stal k.o. 316L (1.4404)
ci$nienia dla komory | = O-ring: EPDM = O-Ring: EPDM
w wersji Ex d/XP
7 Tabliczka znamionowa | ® Naklejka: tworzywo = Tabliczka znamionowa: stal k.o. 316
= Wkret uszczelniajacy: A4 (1.4404)
= O-ring: FKM = Nity: 316Ti (1.4571)
= Wkret uszczelniajgcy: A4
s O-ring: FKM
8 Wkrety do mocowania | # Wkret: A4-70 = Wkret: A4-70
ostony pogodowej = O-ring: EPDM = O-ring: EPDM
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Poz. | Nazwa czeSci Materialy dla wersji aluminiowej L) Materialy dla wersji ze stali k.o. 2)
9 Zaslepka, dtawik lub = Zaslepka = Zaslepka
adapter > - Stal k.o. 1.4435 - Stalk.o. 1.4435
- Polietylen PE-LD - Polietylen PE-LD
= Adapter: = Adapter:
- Ms/Ni (TIIS) - Ms/Ni (TIIS)
- Stal k.o. 1.4404 (pozostate - Stal k.o. 1.4404 (pozostate wersje)
wersje) = Uszczelka:
= Uszczelka: - Elastomer EPDM
- Elastomer EPDM - NBR
- NBR - Ta$ma PTFE
- Tasma PTFE
10 | Zacisk uziemienia = Sruba: A4-70 = Sruba: A4-70
= Podkiadka sprezysta: A4 = Podkiadka sprezysta: A4
s Zacisk i uchwyt: stal k.o. 316L = Zacisk i uchwyt: stal k.o. 316L
(1.4404) (1.4404)
1) Pozycja kodu zam. 070 "Obudowa", opcja "AA"; pozycja 11/12 kodu zamoéwieniowego: NXXXX-
XXXXXXXXXXAA...
2) Pozycja kodu zam. 070 "Obudowa'", opcja "AA"; pozycja 11/12 kodu zaméwieniowego: NXXXX-
3) Zaleznie od wersji przyrzadu

Endress+Hauser
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Materialy anteny i przytacza procesowego

A

=

[

|— -

=
T

—
-

p—

R

A Wersja z wydtuzeniem anteny (> DN200/8")

A0018957

B Wersja bez wydtuzenia anteny (DN100/4", DN150/6")

Poz. | Nazwa czesci Materiat

1 Kotnierz ASME/EN/JIS/JPI: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
Adapter obudowy Stal k.o. 316L (1.4404)

2 Adapter czujnika Stal k.o. 316L (1.4404)
Pierécien mocujgcy anteny Stal k.o. 316L (1.4404)
Wkret Stal k.o. A2
Antena ptaska PTFE
Pierscien uszczelniajgcy FKM /HNBR / FFKM

3 Wydtuzenie anteny Stal k.o. 316L (1.4404)

32
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Obshuga

Koncepcja obstugi

Struktura menu jest dostosowana do realizacji specyficznych zadan pomiarowych
= Uruchomienie

= Obstuga

= Diagnostyka

= Poziom eksperta

Jezyki obstugi
= Angielski

= Niemiecki

= Japonski

ﬂ Pozycja 500 kodu zaméwieniowego stuzy do wyboru dodatkowych jezykéw obstugi ustawionych
fabrycznie.

Szybkie i tatwe uruchomienie

= Fatwa obstuga menu, wspomagana przez dedykowane asystenty konfiguracji ("Make-it-run"
Wizards)

= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegélnych parametréw

Niezawodna obstuga
Obstuga lokalna i za pomocg oprogramowania obstugowego w wersji standardowej

Wydajna diagnostyka zwieksza niezawodno$¢ pomiaru
= Informacje diagnostyczne w postaci tekstowej
= Wiele opcji symulacji

Mozliwosci obstugi

= Wskaznik lokalny; obstuga lokalna za pomocg wskaznika mozliwa bez otwierania obudowy

przyrzadu przyrzadu.
= Za pomocg systemu pomiaru zawartosci zbiornikéw
= Za pomocg oprogramowania do zarzadzania aparaturg obiektowa (np. FieldCare), po podtaczeniu
do petli pomiarowej
- HART
- poprzez port serwisowy (interfejs CDI)
Obstuga lokalna
15  Obstuga lokalna przetwornika Micropilot NMIR81/NMR84
1 Wskaznik lokalny
Wskaznik
= Wyswietlacz 4-liniowy
= Biate pods$wietlenie tta; zmienia sie na czerwone w przypadku btedu
= Mozliwos¢ indywidualnej konfiguracji formatu wyswietlania warto$ci mierzonych i statusu
przyrzadu
= Dopuszczalna temperatura otoczenia dla wskaznika: =20 ... +70 °C (=4 ... +158 °F)
W temperaturach przekraczajgcych dopuszczalne wartosci czytelnos$¢ wskazan na wskazniku
przyrzadu moze by¢ obnizona.
Przyciski obstugi
= Obstuga zewnetrzna za pomocg przyciskoéw "touch control’; 3 przyciski optyczne: [©], O,
= Mozliwos¢ obstugi lokalnej réwniez w strefach zagrozonych wybuchem
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Obstuga zdalna

A0025621

16  Obstuga zdalna przyrzqdow do pomiaréw zawartosci zbiornikéw

1
2
3
4
5
6
7

Przetwornik Proservo NMS8x

Punktowy koncentrator danych NRF81

Przetwornik MicropilotNMR8x

Protokot komunikacji sieciowej (np. Modbus, Sakura V1)

Modut podstawowy Tankvision Tank Scanner NXA820

Sie¢ Ethernet

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem obstugowym (np. FieldCare)

Obstuga poprzez interfejs
serwisowy

A0023737

17 Obstuga poprzez interfejs serwisowy

Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)

Modem Commubox FXA291

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem obstugowym "FieldCare" ze sterownikiem komunikacyjnym
DTM dla modemu FXA291 z interfejsem CDI

34
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Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sa one wyszczegdlnione
w Deklaracji zgodnos$ci WE wraz ze odpowiednimi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Znak zgodnosci RCM-Tick

Dostarczony produkt lub uktad pomiarowy spetnia wymagania dotyczace integralnosci sieci,
interoperacyjnosci, parametréw metrologicznych, jak rowniez przepisy bezpieczenstwa i higieny
ACMA (Australian Communications and Media Authority). W szczegolnosci spetnione sg
postanowienia przepiséw dotyczgcych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Produkty sa
oznakowane znakiem RCM- Tick na tabliczce znamionowej.

A0029561

Dopuszczenia Ex

Przyrzad posiada dopuszczenie do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem a odpowiednie
wskazowki podano w oddzielnej "Instrukeji dot. bezpieczenstwa Ex" (XA). Oznaczenie tej
dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

Wiszystkie dane dotyczace ochrony przeciwwybuchowej zawarte sg w oddzielnej "Instrukgji dot.
bezpieczenstwa" (XA), dostepnej w lokalnym oddziale Endress+Hauser. Oznaczenia
dokumentacji dla poszczegoélnych wersji przyrzadu: > B8 45

Pojedyncze uszczelnienie
zgodnie z ANSI/ISA 12.27.01

Urzadzenia zostaty zaprojektowane zgodnie z wymaganiami ANSI/ISA 12.27.01 jako urzadzenia z
pojedynczym uszczelnieniem, co pozwala na rezygnacje z instalowania dodatkowego zewnetrznego
uszczelnienia oston kablowych, wymaganego przez normy ANSI/NFPA 70 (NEC) i CSA 22.1 (CEC).
Przyrzady sg zgodne z zasadami dobrej praktyki instalacyjnej obowigzujgcymi w Ameryce Pénocnej i
zapewniajg wysoki stopienl bezpieczenistwa, oraz oszczedno$¢ kosztéw instalacyjnych w aplikacjach
ci$nieniowych cieczy niebezpiecznych.

Dodatkowe informacje podano w instrukcji dot. bezpieczenstwa Ex (XA) dla konkretnego przyrzadu.

Bezpieczenstwo
funkcjonalne (SIL)

Wykorzystywane w pomiarach i sygnalizacji poziomu (MIN, MAX, zakres), maks. poziom
nienaruszalnosci bezpieczenstwa: SIL 2 wg PN-EN 61508:2010.

Szczegoétowe informacje podano w instrukeji bezpieczenstwa funkcjonalnego:
SD01891G (NMR81, NMR84)

Dopuszczenie WHG

W przygotowaniu

Zatwierdzenie typu do
pomiaréw rozliczeniowych

= OIML R85 (2008)

= NMi

= PTB (w przygotowaniu)
= PAC

= LNE (w przygotowaniu)
= WELMEC

= GOST (w przygotowaniu)

ﬂ Zgodnie z wymaganiami Urzedu Miar, przyrzad posiada przetgcznik blokady przystosowany do
plombowania. Przetgcznik ten blokuje wszystkie parametry zwigzane z pomiarem. Status jego
jest wyswietlany na wskazniku oraz za posrednictwem protokotu komunikacji obiektowej.

Norma dotyczaca
kompatybilnosci
elektromagnetycznej i
zagadnien widma radiowego
EN302372-1/2

Przyrzady sa radarami sondujgcymi poziom napetnienia zbiornika (TLPR), o ktérych mowa w normie
EN302729-1/2 i moga zawsze by¢ uzywane w zamknietych zbiornikach. Przy montazu nalezy
uwzgledni¢ wymagania okre$lone w punktach a do f Zatgcznika B normy EN302372-1.

Endress+Hauser

35



Micropilot NMR84

Przepisy FCC / Industry
Canada

Przyrzad spetnia wymogi czesci 15 przepiséw FCC. Dziatanie urzgdzenia podlega nastepujgcym
dwoém warunkom: (1) nie moze ono emitowaé zadnych szkodliwych zaktécen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zaktécenia, ktére mogg powodowaé niepozadane
dziatania.

Urzadzenie jest zgodne z kanadyjskimi normami w odniesieniu do aparatéw radiowych zwolnionych
z obowigzku uzyskania pozwolenia radiowego (RSS). Dziatanie urzadzenia podlega nastepujacym
dwém warunkom: (1) nie moze ono emitowac zadnych szkodliwych zaktdcen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zakidcenia, ktére moga powodowaé niepozadane
dziatania.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. Lexploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Jakiekolwiek| zmiany i modyfikacje przyrzadu dokonane bez zgody strony odpowiedzialnej za
zgodnos¢ z przepisami FCC mogg skutkowac utratg prawa do uzywania urzadzenia.

Zabezpieczenie przed
promieniowaniem

niejonizujacym

Zgodne z zaleceniami ICNIRP i dyrektywa europejska 2004/40/WE i PN-EN 50371

Dopuszczenie CRN

Niektore wersje przyrzadéw posiadajg dopuszczenie CRN. Przyrzad posiada dopuszczenie CRN, gdy

spetnione sg dwa nastepujgce warunki:

= Dopuszczenie CRN zostanie zaznaczone (Poz. 590 kodu zaméwieniowego "Dodatkowe
dopuszczenia', opcja LD "CRN")

= Przyrzad posiada przytacze procesowe z dopuszczeniem CRN, patrz ponizsza tabela:

Poz. 140: "Przylacze procesowe" Opis

AGJ NPS 4"Cl.150 RF, 316/316L, kotierz ASME B16.5
AHJ NPS 6"CL.150 RF, 316/316L, komierz ASME B16.5
AJ] NPS 8"Cl.150 RF, 316/316L, kotierz ASME B16.5
AKJ NPS 10" CL.150 RF, 316/316L, kotnierz ASME B16.5
ATJ NPS 4"C1.300 RF, 316/316L, kotierz ASME B16.5
AUJ NPS 6"CL.300 RF, 316/316L, komierz ASME B16.5

ﬂ = Tabela nie obejmuje przytgczy procesowych nieposiadajgcych dopuszczenia CRN.
= Przyrzady posiadajgce dopuszczenie CRN posiadajg numer rejestracyjny OF18153.5C na
tabliczce znamionowe;j.

Urzadzenia ci$nieniowe o
dopuszczalnym ci$nieniu
<200 bar (2900 psi)

Przyrzady ci$nieniowe z przytgczem kotnierzowym i gwintowym nieposiadajgce obudowy
ciSnieniowej nie sg objete zakresem dyrektywy cisnieniowej, niezaleznie od maksymalnego
dopuszczalnego ci$nienia.

Podstawa:

Zgodnie z art. 2, punkt 5 dyrektywy WE 2014/68/UE, "osprzet ci$nieniowy oznacza urzadzenia
pehigce funkcje eksploatacyjne, posiadajgce powtoki ci$nieniowe".

Jesli przyrzad ci$nieniowy nie posiada powtoki ci$nieniowej (brak mozliwej do zidentyfikowania
wlasnej komory cisnieniowej), nie stanowi osprzetu ci$nieniowego w rozumieniu tej dyrektywy.

Testy, Certyfikaty Poz. kodu zam. 580 Opis
"Test, certyfikat"
JA 3.1. certyfikat materialowy, metalowe czesci zwilzane, certyfikat wg EN10204-3.1
JB certyfikat zgodnosci z NACE MR0O175, metalowe czedci zwilzane
JE certyfikat zgodnosci z NACE MR0103, metalowe czesci zwilzane
KD fabryczny test szczelno$ci helem, certyfikat sprawdzenia
36 Endress+Hauser



Micropilot NMR84

Poz. kodu zam. 580 Opis
"Test, certyfikat"

KE fabryczny test ci$nieniowy, certyfikat sprawdzenia

KG fabryczny test PMI test (XRF) metalowych czesci zwilzanych, certyfikat sprawdzenia,
procedura wewn.

KP test penetracji ptynem AD 2000-Merkblatt HP-3(PT), elementy metalowe
zwilzane/pod ci$nieniem, certyfikat

KQ test penetracji ptynem ISO23277-1 (PT), elementy metalowe zwilzane/pod
ci$nieniem, certyfikat

KR test penetracji ptynem ASME VIII-1 (PT), elementy metalowe zwilzane/pod
ci$nieniem, certyfikat

KS dokumentacja ze spawania, szwy zwilzane/pod ci$nieniem

Inne normy i zalecenia Standardy branzowe

s dyrektywa 2002/95/WE w sprawie ograniczenia stosowania niektérych niebezpiecznych

substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym (RoHS)

= dyrektywa 2004/22/WE w sprawie przyrzadéw pomiarowych (MID)
= PN-EN 61508: Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych/elektronicznych/programowalnych

elektronicznych systeméw zwigzanych z bezpieczenstwem (SIL)

= NACE MR 0175, NACE MR 0103: "Metale odporne na pekanie naprezeniowe siarczkowe do

urzadzen dla przemystu naftowego i gazowego"

= Zalecana Praktyka API 2350: "Zabezpieczenie zbiornikéw magazynowych obiektow paliwowych

przed przepemieniem"

API MPMS: "Standardy pomiaréw rozliczeniowych ropy naftowej"

EN 1127:"Atmosfery wybuchowe - Zapobieganie wybuchowi i ochrona przed wybuchem"
IEC 60079: "Ochrona urzadzen"

PN-EN 1092: "Kotnierze i ich potgczenia"

EN 13463:"Urzadzenia nieelektryczne w przestrzeniach zagrozonych wybuchem"
TIA-485-A: "Charakterystyki elektryczne generatorow i odbiornikéw do uzycia w cyfrowych
systemach wielopunktowych"

PN-EN 61511: "Bezpieczenstwo funkcjonalne - Przyrzagdowe systemy bezpieczenistwa do sektora
przemystu procesowego"

IEEE 754: "Standard reprezentacji binarnej liczb zmiennoprzecinkowych w systemach
mikroprocesorowych"

= [SO 4266: "Ropa naftowa i ciekle przetwory naftowe - Pomiar poziomu i temperatury cieczy w

zbiornikach magazynowych metodami automatycznymi"

= [SO 6578: "Schiodzone ciecze weglowodorowe - Pomiary statyczne - Procedura obliczeniowa"
= [SO 11223:"Ropa naftowa i ciekie przetwory naftowe - Oznaczanie objetosci, gestosci i masy

zawarto$ci pionowych zbiornikéw cylindrycznych za pomocg hybrydowych systemoéw pomiaru
zbiornikow"

= [SO 15169: "Ropa naftowa i ciekte przetwory naftowe - Bezposredni pomiar statyczny - Pomiar

zawarto$ci pionowych zbiornikéw magazynowych metodg hydrostatyczng"

JISK2250: "Tablice przeliczeniowe dla przetworéw naftowych"

JIS B 8273: "Polgczenia srubowe komierzowe dla zbiornikéw cisnieniowych"

G.ILG.N.L.: "Pomiary rozliczeniowe LNG - przewodnik"

NAMUR NEO43: "Standaryzacja poziomu wyj$ciowych sygnatéow cyfrowych przetwornikow
cyfrowych w przypadku usterki"

= NAMUR NE107:"Autodiagnostyka i diagnostyka urzgdzen obiektowych"
= PTBA-A-4.2: "Przyrzady do pomiaru objetosci cieczy w warunkach stacjonarnych - Zbiorniki

magazynowe i ich urzagdzenia pomiarowe"

Standardy metrologiczne

= OIML R85 (2008) "Wymagania dotyczace temperatur otoczenia ponizej =25 °C (-13 °F) i powyzej

+55°C (+131°F)

= "Mess- und Eichverordnung" (Przepisy Republiki Federalnej Niemiec dotyczgce kalibracji)
s Dyrektywa 2004/22/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z 31 marca 2004 w sprawie

przyrzadéw pomiarowych

Endress+Hauser
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Kody zaméwieniowe

Kody zaméwieniowe

Szczegdtowe informacje dotyczace kodéw zamédwieniowych mozna uzyskac:

s W konfiguratorze produktu na stronie Endress+Hauser: www.endress.com -> Nacisng¢ przycisk
"Corporate" -> wybrac kraj -> nacisna¢ przycisk "Products" -> wybra¢ produkt korzystajac z filtrow i
pola wyszukiwania -> otworzy¢ strone produktu -> przycisk "Konfiguracja" z prawej strony zdjecia
produktu powoduje otwarcie konfiguratora produktu.

= Na stronie lokalnego Oddziatu Endress+Hauser: http://www.pl.endress.com

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu
= Najnowsze dane konfiguracji
= Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczgcych punktu pomiarowego takich jak: zakres
pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu
= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczenia
= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel
= Mozliwos¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser

Swiadectwo wzorcowania

Swiadectwo wzorcowania wchodzi w zakres dostawy przyrzadu po wybraniu jednej z nastepujacych
opcji w pozycji kodu zam. 150 ("Doktadnos$¢ pomiaru, Zatwierdzeniu typu').

Opcja w poz. kodu zam. | Znaczenie Liczba punktéw wzorcowania
150 "Doktadnos¢
pomiaru, Zatwierdzeniu
typu" V)
ICW wersja standardowa, 3-punktowe 3
$wiadectwo wzorcowania
ICX wersja standardowa, 5-punktowe 5
$wiadectwo wzorcowania
NTA najwyzsza doktadnosé, zatwierdzenie 10
NMi wg OIML R85, API 3.1B, ISO 4622,
$wiadectwo wzorcowania
NTC pom. rozliczeniowe, zatwierdzenie NMi | 10
wg OIML R85, API 3.1B, ISO 4622,
Swiadectwo wzorcowania
PTA (w przygotowaniu) najwyzsza doktadnos¢, zatwierdzenie 10
PTB $wiadectwo wzorcowania
PTC (w przygotowaniu) pom. rozliczeniowe, zatwierdzenie PTB | 10
$wiadectwo wzorcowania
1) Pozycje od 21 do 23 kodu zaméwieniowego

ﬂ = Wzorcowanie jest wykonywane w punktach pomiarowych réwno rozmieszczonych w catym
zakresie pomiarowym wynoszacym 30 m (98 ft).
= Wzorcowanie jest wykonywane w warunkach odniesienia.

Oznz?czenie punktu Opcja w pozycji kodu zam. 895 Znaczenie

pomiarowego "Oznaczenie"
Z1 TAG
72 adres na magistrali wg Klienta
Przyrzad mozna zamawia¢ (opcja), podajac specyficzne oznaczenie punktu pomiarowego i/ lub adres
sieciowy, wybierajac opcje zgodnie z powyzszg tabelg. Po wybraniu odpowiedniej opcji, oznaczenie
punktu pomiarowego lub adres sieciowy nalezy poda¢ w dodatkowej specyfikacji.
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Pakiety aplikacji

Zaawansowane metody

pomiaru zawartosci
zbjornikéw

Oprogramowanie przyrzadu obstuguje nastepujace metody pomiaru zawartosci zbiornikéw:
® Bezposredni pomiar poziomu - 39

= Hybrydowy system pomiaru zawarto$ci zbiornikow (HTMS) - B 40

= Korekcja hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika (HyTD) » B 41

= Kompensacja rozszerzalnosci cieplnej ptaszcza zbiornika (CTSh) > B 41

Bezposredni pomiar poziomu

Jesli nie wybrano zaawansowanej metody pomiaru zawartosci zbiornika, poziom i temperatura sg
mierzone bezposrednio.

Tryby bezposredniego pomiaru poziomu

Tryb pomiaru

Przyklad montazu Zmienne mierzone Wielkosci wyliczane

Tylko poziom

1 \ Poziom Brak

/2

A0027111

1 Micropilot
2 Do systemu zarzqdzania zbiornikami
Poziom + temperatura | 3 1 = Poziom Brak
T > = Temperatura (punktowa lub $rednia)
/ 2
A0027112

1 Micropilot

2 Do systemu zarzqdzania zbiornikami

3 Przetwornik temperatury (punktowej lub $redniej)

Endress+Hauser
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Hybrydowy system pomiaru zawartosci zbiornikéw (HTMS)

Uktad HTMS wykorzystuje warto$ci mierzone poziomu i ci$nienia do obliczenia zawarto$ci zbiornika i
(opcjonalnie) gestosci medium.

Tryby pomiaru metodq HTMS

. Przyktad montazu Zmienne mierzone Wielkosci
Tryb pomiaru .
wyliczane
HTMS +P1 1 \ = Poziom Gestosc¢
. ) = Ci$nienie dolne (w pozycji | medium
Ten tryb powinien by¢ wykorzystywany w D1
zbiornikach atmosferycznych (tzn. )
bezcisnieniowych)
/ 2
—|
q
. 7-0/ 3
A0027113
1 Micropilot
2 Do systemu zarzqdzania zbiornikami
3 Przetwornik cisnienia (dolnego)
HTMS +P1 +P3 = Poziom Gestos¢
= Cisnienie dolne (w pozycji | medium

Ten tryb powinien by¢ wykorzystywany w
zbiornikach nieodpowietrzanych (tzn.
ci$nieniowych)

W N =

Micropilot
Do systemu zarzqdzania zbiornikami
Przetwornik cisnienia (dolnego)
Przetwornik cisnienia (gornego)

A0027114

DI)
= Cis$nienie gorne (w pozycji
D3)
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Korekcja hydrostatycznego odksztalcenia zbiornika (HyTD)

Funkcje korekcji hydrostatycznego odksztatcenia zbiornika mozna wykorzysta¢ do kompensacji
zmiany wysokosci odniesienia zbiornika wskutek wybrzuszenia ptaszcza zbiornika, spowodowanego
ci$nieniem hydrostatycznym wywieranym przez zmagazynowang w nim ciecz. Kompensacja opiera
sie na liniowym przyblizeniu rzeczywistych wynikoéw uzyskanych poprzez reczng kontrole ilosci na
kilku poziomach, w pelnym zakresie pomiarowym zbiornika.

AX

A0023774

18 Zmiana wysokosci odniesienia zbiornika Ax wskutek wybrzuszenia ptaszcza zbiornika, spowodowanego
ci$nieniem hydrostatycznym

Kompensacja rozszerzalnosci cieplnej ptaszcza zbiornika (CTSh)

Funkcje korekcji rozszerzalnosci cieplnej ptaszcza zbiornika mozna wykorzysta¢ do zmiany wysokosci
odniesienia zbiornika wskutek wptywu temperatury na ptaszcz zbiornika lub rure ostonows.
Obliczenie jest oparte na wspotczynnikach rozszerzalnosci cieplnej stali oraz wspétczynnikach
izolacyjnosci cieplnej dla czesci zwilzanej i niezwilzanej ptaszcza zbiornika.

ﬂ Ta korekcja jest zalecana dla kazdego przyrzadu mierzacego zawartosc¢ zbiornika, pracujgcego w
warunkach znacznie odbiegajgcych od warunkéw panujgcych podczas wzorcowania oraz dla
bardzo wysokich zbiornikéw. Ta korekcja jest zdecydowanie zalecana w aplikacjach z medium o
niskiej, kriogenicznej lub wysokiej temperaturze.

Endress+Hauser
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Akcesoria
Akcesoria stosowane w Ostona pogodowa
zaleznosci od wersji
urzadzenia

361.6 (14.2

— ©
©

~ )
—

or) (e} o
— ° o
)

©

1]
1]
I

|
i
]

32.5 (1.28) .
56.1(2.21

A0028019

19  Ostona pogodowa; Wymiary: mm (cale)

Materiaty
Nazwa czesci Materiat
Ostona pogodowa i wsporniki montazowe Stal k.o. 316L (1.4404)
Sruby i podktadki Stal k.o. A4

ﬂ = Ostone pogodowg mozna zamawiac wraz z przyrzadem:
Poz. 620 kodu zamoéwieniowego "Akcesoria w dostawie", opcja PA "ostona pogodowa')
= Moze by¢ zaméwiona jako akcesoria:
Kod zam.: 71292751 (dla NMR8x i NRF8x)
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Akcesoria do komunikacji Nazwa Opis
WirelessHART Adapter Stuzy do podtaczenia urzadzen obiektowych do bezprzewodowej sieci
SWA70 WirelessHART.
Urzadzenie WirelessHART adapter moze by¢ montowane bezposrednio przy
urzadzeniu HART i daje sie fatwo zintegrowac z istniejgca siecig HART. Zapewnia
ono bezpieczng transmisje danych i moze pracowac réwnolegle z innymi sieciami
bezprzewodowymi.
Dalsze informacje: patrz instrukcja obstugi BAOO061S
Akcesoria do zdalnej Nazwa Opis
konfiguracji, obstugi i
diagnostyki ModemCommubox Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu
FXA195 HART zdalnej obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare.
Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00404F
Nazwa Opis
ModemCommubox Umozliwia podtgczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser wyposazonych w
FXA291 interfejs CDI (= Common Data Interface) do portu USB komputera lub notebooka.
Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00405C
Nazwa Opis
FieldCare FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg
obiektowg (Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT.
Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji
technologicznej. Komunikaty o statusie utatwiaja diagnostyke przyrzadow
obiektowych.
Szczegdtowe informacje, patrz instrukeje obstugi BAO0O027S i BAOO059S.
Elementy ukladu Nazwa Opis
pomiarowego
RIA15 Kompaktowy wskaznik procesowy do uniwersalnego zastosowania jako
wyswietlacz procesowy sygnatow 4...20 mA/HART, wprowadzajacy bardzo maty
spadek napiecia
Szczegoétowe informacje podano w karcie katalogowej TI01043K.
Tankvision Kompletny system zarzadzania zbiornikami z wbudowanym oprogramowaniem,
= Modut podstawowy obstugiwany za pomoca standardowej przegladarki sieciowej
Tank Scanner NXA820 . . . . .
Szczegoétowe informacje podano w karcie katalogowej TI00419G.
= Modut Data zezegolow jep v gowe)
Concentrator NXA821
= Modut Host Link
NXA822
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Dokumentacja uzupelniajaca

Karty katalogowe (TI)

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz przeglad akcesoriéw i innych
wyrobow, ktére mozna zamowic dla przyrzadu.

Typ przyrzadu Oznaczenie karty katalogowej

Micropilot NMR84 TI01253G

Skrécone instrukcje obstugi
(KA)

Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje od odbioru dostawy do
pierwszego uruchomienia.

Typ przyrzadu Oznaczenie skroconej instrukcji obstugi

Micropilot NMR84 KA01197G

Instrukcje obstugi (BA)

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych etapach
cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbioru dostawy i sktadowania, przez montaz,
podigczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek, konserwacje i utylizacje.

Zawiera ona takze szczegotowy opis poszczegdlnych parametréw w menu obstugi (z wyjatkiem menu
Expert). Opis jest przeznaczony dla oséb wykonujacych prace przy przyrzadzie przez caty cykl zycia
przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Typ przyrzadu Oznaczenie instrukgeji obstugi

Micropilot NMR84 BA01453G

Parametry urzadzenia (GP)

Druga czesc¢ opisu parametréow urzadzenia zawiera szczegétowy opis poszczegoélnych parametréw w
menu obstugi Expert. Zawiera ono wszystkie parametry urzadzenia i pozwala na bezposredni dostep
do parametréw po wprowadzeniu specjalnego kodu dostepu. Opis jest przeznaczony dla oséb
wykonujacych prace przy przyrzadzie przez caty cykl zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Typ przyrzadu Oznaczenia dokumentu Parametry urzadzenia

Micropilot NMR84 GP01071G (w przygotowaniu)
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Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

Poz. kodu zam. 010 - Znaczenie Oznaczenie instrukcji dot.
"Dopuszczenie” bezpieczenstwa Ex (XA)
BC ATEX 11 1/2G Exia/db IIC T6 Ga/Gb | XA01410G
ATEX 112 (1)G Ex db |ia Ga] IIC T6 Gb
FC FM C/US XP-AIS CLIDiv.1 Gr.BCD T6 | XA01436G
AEx d[ia] IC T6
GC EAC Ga/Gb Ex ia/db IIC T6...T1 X XA01582G
EAC 1 Ex db [ia] [IC T6..T1 X
IC IEC Ex ia/db IIC T6 Ga/Gb XA01410G
IEC Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
KC KC Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb XA01579G
KC Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
MC INMETRO Ex ia/db IIC T6 Ga/Gb XA01580G
INMETRO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
NC NEPSI Ex ia/db IIC T6 Ga/Gb XA01581G (w przygotowaniu)
NEPSI Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb
TA TIIS Ex d[ia] IIC T6 Ga/Gb W przygotowaniu

TC [termopara]

TIIS Ex d|ia| IIC T4 Ga/Gb

W przygotowaniu

TE

TIIS Ex dlia] IIC T2 Ga/Gb

W przygotowaniu

Endress+Hauser
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Zastrzezone znaki towarowe

FieldCare®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Endress+Hauser Process Solutions AG, Reinach, Szwajcaria

MODBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym MODBUS-IDA, Hopkinton, MA, USA
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