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Micropilot FMR60 HART DtleZité informace o dokumentu

1 Dulezité informace o dokumentu

1.1 Uéel dokumentu

Tento navod k obsluze obsahuje veSkeré informace, jeZ jsou pottfebné v riiznych fazich
Zivotniho cyklu zafizeni: od identifikace produktu, vstupni pfejimky a skladovéni pfes
montdaZ, pfipojeni, provoz a uvedeni do provozu aZ po odstraniovani potiZi, udrZbu

a likvidaci.

1.2 Symboly

1.2.1  Bezpecnostni symboly

Symbol Vyznam

__ | NEBEZPECI!
VIV 2 74Sdl] | Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,

bude to mit za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni.

___ | VAROVANI!
AVAROVANI Tento symbol upozorfiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,
muzZe to mit za nasledek vazné nebo smrtelné zranéni.

_ | UPOZORNENI!
A\ UPOZORNENI | Tento symbol upozorfiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete,
bude to mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

_____ | POZNAMKA!
OZNAMENI Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalgich skute¢nostech, které nevedou
ke zranéni osob.

1.2.2  Elektrické symboly

Symbol Vyznam
- Stejnosmérny proud
~ Sttidavy proud
~ Stejnosmérny proud a stfidavy proud
_L_ Zemnéni

Zemnici svorka, kterd je s ohledem na obsluhujiciho pracovnika uzemnéna pres
zemnici systém.

Ochranné zemnéni (PE)
Svorka, kterd musi byt pfipojena k zemi pfed provedenim jakéhokoliv dalsiho
pfipojeni.

®

Zemnici svorky jsou umisténé uvnitf a vné zafizeni:
= Vnitini zemnici svorka: Pfipojuje ochranné uzemnéni k sitovému napajeni.
= Vnéjsi zemnici svorka: Pfipojuje zafizeni k provoznimu systému uzemnéni.

1.2.3  Znacky nastroji

Symbol | Vyznam

6 @ Hvézdicovy Sroubovak

A0013442

0% Plochy sroubovak

A0011220

Endress+Hauser 5
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Symbol | Vyznam

A0011219

:} % KriZovy Sroubovak

A0011221

O é Kli¢ na inbusové Srouby

A0011222

% Kli¢ na Sestihranné matice

1.2.4  Symboly pro urcité typy informaci

Symbol

Vyznam

Povolené
Procedury, postupy a kroky, které jsou povolené.

Upfednostiiované
Procedury, postupy a kroky, které jsou upfednostiiované.

Zakazané
Procedury, postupy a kroky, které jsou zakazané.

Tip
Nabizi dopliiujici informace.

Odkaz na dokumentaci.

Odkaz na stranku.

Odkaz na obrazek.

vEe B E @ e

Poznémka nebo jednotlivy krok, které je tieba dodrzovat.

=
=
w

Rada krok.

Vysledek ur¢itého kroku.

Néapovéda v pfipadé problém?.

© 7

O

Vizudalni kontrola.

1.2.5  Symboly v obrazcich

Symbol Vyznam
1,2,3.. Cisla pozic
1., 2,3 Rada kroku
A B,C, ... Pohledy
A-A, B-B, C-C, Rezy

Prostor s nebezpeéim vybuchu
Oznacuje prostor s nebezpecim vybuchu.

Bezpeény prostor (bez nebezpedéi vybuchu)
Oznacuje prostor bez nebezpe¢i vybuchu.

Endress+Hauser
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1.2.6  Symboly na zafizeni

Symbol Vyznam

A-E

Bezpecnostni pokyny
DodrZujte bezpe¢nostni pokyny obsaZené v pfislusném Navodu k obsluze.

& Tepelna odolnost pfipojovacich kabeld
Specifikuje minimalni hodnotu tepelné odolnosti pfipojovacich kabel.

1.3 Dokumentace

Dokument

Ucel a obsah dokumentu

Technické informace
TIO1302F

Pomiicka pro planovani pro vaSe zafizeni

Tento dokument obsahuje veSkeré technické udaje o zafizeni a poskytuje
prehled piisluSenstvi a dalsich vyrobkd, které pro dané zatizeni lze
objednat.

Struény navod k obsluze
KAO01251F

Privodce, ktery vas rychle provede postupem k ziskani 1. méfené
hodnoty

Struény névod k obsluze obsahuje veSkeré zasadni informace od vstupni
pfejimky po prvotni uvedeni do provozu.

Popis parametrl zafizeni
GPO1101F

Reference pro vase parametry

Dokument poskytuje podrobné vysvétleni kazdého jednotlivého
parametru v menu obsluhy. Tento popis je uréen tém, ktefi pracuji

s danym pfistrojem v pribéhu celé jeho Zivotnosti a provadéji specificka
nastaveni.

Specialni dokumentace
SD0O1087F

Prirucka funké¢ni bezpecnosti
Tento dokument je soucasti navodu k obsluze a slouZi jako reference pro
parametry a poznamky specifické pro danou aplikaci.

Specialni dokumentace
SD01870F

Navod pro Heartbeat ovéieni a Heartbeat sledovani

Tento dokument obsahuje popis dopliiujicich parametrt a technické
udaje, jez jsou k dispozici s aplikacnimi baliky Heartbeat ovéreni

a Heartbeat sledovani.

ﬂ Prehled rozsahu pfislusné Technické dokumentace najdete v nasledujicim:
s W@M Device Viewer: zapiSte vyrobni ¢islo z vyrobniho Stitku
(www.endress.com/deviceviewer)
» Endress+Hauser Operations App: Zadejte sériové ¢islo z vyrobniho $titku nebo
naskenujte dvojrozmérny maticovy kod (kod QR) na vyrobnim Stitku.


http://www.endress.com/deviceviewer
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1.4

Terminy a zkratky

Termin/zkratka | Vyklady

BA Typ dokumentu ,Navod k obsluze*

KA Typ dokumentu ,Struény navod k obsluze®

TI Typ dokumentu , Technické informace*

SD Typ dokumentu ,Zvlastni dokument”

XA Typ dokumentu ,Bezpecnostni pokyny*

PN Jmenovity tlak

MWP Maximélni provozni tlak
Udaj o maximalnim provoznim tlaku (MWP) lze nalézt rovnéz na typovém §titku.

ToF Time of Flight (doba letu)

FieldCare Rozsifitelny software pro konfiguraci zafizeni a integrovand feSeni pro spravu provoznich
zdrojl zavodu

DeviceCare Univerzalni konfiguraéni software pro Endress+Hauser HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus a polni pfistroje s technologii Ethernet

DTM Typ spréavce zafizeni

DD Popis zafizeni pro komunikaéni protokol HART

€, (hodnota DK)

Relativni dielektricka konstanta

Ovladaci néstroj

Termin ,ovladaci nastroj” se pouZiva namisto nasledujiciho operaéniho softwaru:

= FieldCare/DeviceCare - pro ovladani pfes komunikacni rozhrani HART a PC

= SmartBlue (apl.) - pro chytry telefon nebo tablet s opera¢nim systémem Android nebo
ioS.

BD Blokovaci vzdalenost; v rdmci BD neprobihd analyza zadnych signald.
PLC Programovatelna logické fidici jednotka

CDI Spole¢né datové rozhrani

PFS Stav frekvenéniho impulsu (spinany vystup)

Endress+Hauser
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1.5 Registrované ochranné znamky

HART®
Registrovana ochrannd znamka spolecnosti HART Communication Foundation, Austin,
USA

Bluetooth®

Loga a slovni oznaceni Bluetooth® jsou registrovanymi obchodnimi znackami, jejich
vlastnikem je spole¢nost Bluetooth SIG, Inc. Jakékoli pouziti téchto znacek spolecnosti
Endress+Hauser je v souladu s licenci. Dal§i obchodni znac¢ky a jména jsou znackami

a jmény jejich prislusnych vlastnika.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone a iPod touch jsou obchodnimi znackami spole¢nosti Apple Inc.
registrovanymi v USA a dalSich zemich. App Store je znackou sluZby spole¢nosti Apple Inc.

Android®
Android, Google Play a logo Google Play jsou obchodnimi znackami spole¢nosti Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Registrovana ochranna znamka spole¢nosti DuPont Performance Elastomers L.L.C.,
Wilmington, USA

TEFLON®
Registrovana ochranna znamka spolec¢nosti E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington,
USA
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2 Zakladni bezpecnostni pokyny

2.1 PoZzadavky na personal

Pracovnici provadéjici instalaci, uvddéni do provozu, diagnostiku a udrZzbu musi spliiovat

nasledujici poZadavky:

» Vyskoleni a kvalifikovani odbornici musi mit pro tuto konkrétni funkci a kol
odpovidajici vzdélani.

» Musi mit povéfeni vlastnika/provozovatele zavodu.

Musi byt obezndmeni s narodnimi pfedpisy.

» Pred zahdjenim préce si pfectete pokyny uvedené v ndvodu k pouZiti, dopliikové
dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a ujistéte se, Ze jim rozumite.

» Ridte se pokyny a dodrZujte zdkladni podminky.

v

Pracovnici obsluhy musi splfiovat nasledujici poZadavky:

» Musi byt pouceni a povéfeni podle pozadavkil pro dany tkol vlastnikem/
provozovatelem zavodu.

» Musi dodrzovat pokyny v tomto navodu.

2.2 Urceny zpusob pouZiti

Pouziti a média

MeéFici pfistroj popsany v tomto navodu k obsluze je uréen pro pribézné, bezkontaktni
méfeni vySe hladiny kapalin, past a kalt. Vzhledem k jeho provoznimu kmitoctu pfibl.

80 GHz, maximalnimu $pickovému vyzafovanému vykonu 6,3 mW a primérnému
vystupnimu vykonu 63 pWje povoleno rovnéZ pouZiti vné uzavienych kovovych nddob
(napfiklad nad nadrZemi nebo uzavienymi kanély). Provoz neptestavuje Zadné nebezpeci
pro lidi nebo zvifata.

Jsou-li dodrZeny mezni hodnoty uvedené v ¢asti , Technické udaje“ a podminky uvedené

v navodu k obsluze a dopliiujici dokumentaci, mize byt méfici ptistroj pouZit pouze pro

néasledujici typy méfeni:

» Mé&rfené procesni proménné: uroven hladiny, vzdalenost, sila signalu

» Vypocet procesni proménné: objem nebo hmotnost v libovolné tvarovanych nadobach;
pritok méficimi pfepady nebo kanaly (vypocitano od hladiny pomoci funkce
linearizace)

Aby bylo zaruceno, Ze méfici pfistroj ziistane v dobrém stavu po dobu provozu, musi byt

splnény nasledujici podminky:

» Pouzivejte mérici pristroj pouze pro média, proti kterym jsou materialy smacené béhem
procesu priméfené odolné.

» Dodrzujte mezni hodnoty v , Technickych udajich®.

Nespravné pouziti

Vyrobce neni zodpovédny za Skody zplisobené nespravnym nebo nepovolenym

pouzivanim.

Ovéteni spornych pfipadi:

» V pripadé specidlnich kapalin a kapalin pro ¢iSténi spole¢nost Endress+Hauser rada
poskytne pomoc pfi ovéfovani korozni odolnosti materialtt smacenych kapalinou, ale
nepfijme Zadnou zaruku ani zodpovédnost.

Dalsi nebezpeci

Vzhledem k pfenosu tepla z procesu a rovnéz k vykonovym ztrdtdm v elektronice miize
teplota hlavice s elektronikou a sestav, které obsahuje (napt. modul displeje, hlavni modul
elektroniky a modul elektroniky V/V) dosdhnout az 80 °C (176 °F). Pfi provozu mutZe
senzor dosdhnout teploty blizké teploté média.

10 Endress+Hauser
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Nebezpedi popéleni pfi kontaktu s povrchem!
» V pripadé, Ze teplota kapaliny bude vys$i, zajistéte ochranu proti dotyku, aby nemohlo
dojit k popaleni.

2.3 Bezpecnost na pracovisti

Pfi praci na zafizeni a s nim:
» PouZivejte pfedepsané osobni ochranné pomicky podle federalnich/nérodnich
pfedpist.

2.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi zranéni.
» Zafizeni obsluhujte, pouze pokud je v fddném technickém a bezporuchovém stavu.
» Obsluha je zodpovédna za provoz zafizeni bez ruSeni.

Zmény na zafizeni

Neopravnéné upravy zafizeni jsou nepfipustné a mohou vést k nepfedvidatelnému
nebezpedi.
» Pokud bude presto nutné provést upravy, vyzadejte si konzultace u vyrobce.

Oprava

Pro zaruceni provozni bezpecnosti a spolehlivosti,

» Opravy zafizeni provadéjte pouze, pokud budou vyslovné povoleny.

» DodrZujte federdlni/narodni pfedpisy tykajici se oprav elektrickych zafizeni.
» PouZivejte pouze originalni ndhradni dily a pfisluSenstvi od vyrobce.

Nebezpedci vybuchu

Pro vylouceni nebezpeci pro osoby nebo zafizeni, kdyz je zafizeni pouzivano v nebezpecné
oblasti (napf. ochrana proti vybuchu, bezpe¢nost tlakovych nadob):
» Na zakladé typového Stitku zkontrolujte, zda je povoleno pouZivani zafizeni
v nebezpecné oblasti.
» DodrZujte specifikace v samostatné doplnujici dokumentaci, jez tvori nedilnou soucast
téchto pokynt.

2.5 Bezpecnost vyrobku

Tento méfici pfistroj byl navrZen v souladu s osvédéenym technickym postupem tak, aby
spliioval nejnovéjsi bezpeénostni pozadavky. Byl otestovan a odeslan z vyroby ve stavu, ve
kterém je schopny bezpe¢né pracovat. Spliiuje vSeobecné bezpe¢nostni normy a zdkonné
poZadavky.

Ztrata urovné kryti v disledku otevieni zafizeni ve vlhkém prostiedi
» Pokud se zafizeni otevie ve vlhkém prosttedi, uroven kryti uvedend na typovém Stitku
pozbyva platnosti. Tento krok mtiZe rovnéz negativné ovlivnit bezpeény provoz zafizeni.

2.5.1 Znacka CE

MEé¥ici systém spliiuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic ES. Tyto jsou spolecné
s relevantnimi normami uvedeny v pfislusném prohlaSeni o shodé ES.

Endress+Hauser potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znacky CE.
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Micropilot FMR60 HART

2.5.2 Soulad se smérnicemi EAC

Meéfici systém spliuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic EAC. Tyto jsou spole¢né
s relevantnimi normami uvedeny v pfislusném prohlaseni o shodé EAC.

Spole¢nost Endress+Hauser potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znackou EAC.

2.6

Bezpecnostni pokyny (XA)

V zavislosti na typu schvaleni jsou nasledujici Bezpe¢nostni pokyny (XA) dodavany
spolecné se zafizenim. Tvofi pak nedilnou souc¢ast Navodu k obsluze.

ﬂ Na typovém §titku jsou uvedeny bezpecnostni pokyny (XA), které s pfistrojem

souviseji.
Polozka 010 | Schvaleni Polozka 020 ,Napajeni; vystup“
AL B2 c?
BA ATEX I 1G Ex ia IIC T6 Ga XAO1549F | XAO01549F | XA01549F
BB ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb XAO1549F | XA01549F | XAO1549F
BC ATEX I 1/2G Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01552F | XA01552F | XA01552F
BG ATEX II 3G Ex ec IIC T6 Gc XA01551F | XAO01551F | XAO1551F
BH ATEX II 3G Ex ic IIC T6 Gc XA01551F | XAO01551F | XAO01551F
B2 ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb, 1/2D Ex ia IIIC T85°C Da/Db XA01555F | XAO01555F | XAO1555F
B3 ATEX I 1/2G Ex ia/db [ia Ga| IIC T6, Ga/Gb 1/2D Ex ta/tb IlIC T85°C Da/Db XA01556F | XAO1556F | XAO1556F
B4 ATEX I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01553F | XA01553F | XA01553F
CB CSAIS tF. 1 div.1 sk. A-D XA01612F | XA01612F  |XAO01612F
cc CSA XP tf. 1 div. 1 sk. A-D [Ex ia] XA01613F | XA01613F  |XAO01613F
c2 CSAIS tF. LILII div.1 sk. A-G, Ex ia, NI tf. 1 div. 2 [Ex ia] XAO1612F | XA01612F  |XAO01612F
c3 CSA XP tf. LILIII div.1 sk. A-G, Zn 0/1, NI t&. I div. 2 [Ex ia] XA01613F | XA01613F  |XAO01613F
FA FM IS CLI Div.1 Gr.A-D XA01615F | XA01615F | XA01615F
FB FM IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, NI C1.1 Div.2 XA01615F | XA01615F | XAO01615F
FC FM XP-IS t. I div.1 sk. A-D, AIS t¥. I div.1 sk. A-D XAO1616F | XA01616F  |XA01616F
FD FM XP-IS ti. I div.1 sk.A-D, Zn0/1, DIP-IS t&. ILIII div.1 sk. E-G, NI ti. I div. 2 XA01616F | XA01616F | XA01616F
GA EAC OEx ia IIC T6...T3 Ga X XAO1617F | XA01617F  |XAO01617F
GB EAC Ga/Gb Ex ia IIC T6..T3 X XA01617F | XA01617F  |XAO01617F
GC EAC Ga/Gb Exia/db [ia Ga] IIC T6...T3 X XAO1618F | XA01618F  |XA01618F
IA IEC Ex ia IIC T6 Ga XAO1549F | XAO01549F | XAO1549F
IB IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XAO1549F | XAO01549F | XA01549F
IC IEC Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01552F | XA01552F | XAO1552F
1G IEC Ex ec IIC T6 Gc XA01551F | XAO01551F | XAO01551F
H IEC Ex ic IIC T6 Gc XA01551F | XAO1551F | XAO1551F
12 IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia IlIC T85°C Da/Db XA01555F | XAO1555F | XAO1555F
13 IEC Ex ia/db |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb, Ex ta/tb IIIC T85°C Da/Db XA01556F | XAO01556F | XAO1556F
14 IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia/db [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XA01553F | XAO01553F | XAO1553F
JA JPN Ex ia IIC T6 Ga XAO01631F% | XA01631F* |XA01631F%
JB JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01631F¥ | XA01631F% |XA01631F%
jC JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb XA01632F% | XA01632F* | XA01632F%
]G JPN Ex nA IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
12 Endress+Hauser
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Zakladni bezpecnostni pokyny

Polozka 010 | Schvaleni PoloZka 020 ,Napajeni; vystup“
AY B? c?
JH JPN Ex ic IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
J2 JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ia IIIC T85°C Da/Db XA01728F% | XA01728F% | XA01728F%
J3 JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ta/tb IIC T85°C Da/Db XA01729F% | XA01729F% | XA01729F%
J4 JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb XA01726F% | XA01726F% | XA01726F%
KA KC Ex ia IIC T6 Ga XA01623F | XA01623F | XA01623F
KB KC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01623F | XA01623F | XA01623F
KC KC Ex ia/db |ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XA01624F | XA01624F | XA01624F
MA INMETRO Ex ia IIC T6 Ga XA01620F | XAO01620F | XA01620F
MB INMETRO Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01620F | XA01620F | XA01620F
MC INMETRO Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01622F | XA01622F | XA01622F
MG INMETRO Ex ec IIC T6 Gc XAO01621F | XA01621F | XA01621F
MH INMETRO Ex ic IIC T6 Gc XAO01621F | XA01621F | XA01621F
NA NEPSI Ex ia IIC T6 Ga XAO01625F | XA01625F | XA01625F
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01625F | XA01625F | XA01625F
NC NEPSI Ex ia/d [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01627F | XA01627F | XA01627F
NG NEPSI Ex nA IIC T6 Ge XA01626F | XA01626F | XA01626F
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc XAO01626F | XA01626F | XA01626F
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex iaD 20/21 T85 XA01629F | XA01629F | XA01629F
N3 NEPSI Ex ia/d [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex tD A20/A21 IP6X T85°C XA01630F | XA01630F | XA01630F
8A FM/CSA IS+XP-IS tf. LILII div. 1 sk. A-G, AIS t¥. LILII div.1 sk. A-G XAO01612F | XA01612F | XA01612F
XAO01615F | XA01615F | XA01615F
XAO01616F | XA01616F | XAO01616F
* 4)
1) Dvouvodicovy; 4-20 mA HART
2) Dvouvodicovy; 4-20 mA HART, spinaci vystup
3) Dvouvodicovy; 4-20 mA HART, 4-20 mA
4) pfipravuje se

Endress+Hauser
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Popis vyrobku Micropilot FMR60 HART

3 Popis vyrobku

3.1 Konstrukéni provedeni vyrobku

3.1.1 Micropilot FMR60

W

g

1
AD032779
1 Konstrukce zarizeni Micropilot FMR60
1 Odkapovd anténa PTFE
2 Procesni pripojeni (zdvit)
3 Modul elektroniky
4 Priruba

3.1.2  Modul elektroniky

"

A0012422

&3]

2 Provedeni modulu elektroniky

Kryt modulu elektroniky

Zobrazovaci modul

Hlavni modul elektroniky

Kabelové pruchodky (1, nebo 2, v zdvislosti na verzi pfistroje)
Typovy Stitek

V/V modul elektroniky

Svorky (zdsuvné pruZinové svorky)

Kryt svorkovnicového modulu

Zemnici svorka

O 0O NN WN =
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Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku

Endress+Hauser

4 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

Béhem vstupni pfejimky zkontrolujte nasledujici aspekty:

= Jsou objednaci kédy na dodacim listé a Stitek na zatizeni identické?

= Je zboZi neposkozené?

= Souhlasi udaje na §titku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

= Pokud je vyZadovéno (viz typovy Stitek): byly dodany bezpecénostni pokyny (XA)?

Pokud néktera z téchto uvedenych podminek neni splnéna, kontaktujte prodejni misto
Endress+Hauser.

4.2 Identifikace vyrobku

Pro ovéfeni identifikace méficiho pfistroje jsou k dispozici nasledujici moZnosti:

= Specifikace typovych Stitkl

= Roz§ifeny objednaci kod s rozepséanim funkei zafizeni na dodacim listu

= Zadejte vyrobni ¢islo uvedené na vyrobnim Stitku do W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): zobrazi se v§echny informace o méficim pfistroji.

= Zadejte vyrobni ¢islo z vyrobniho Stitku do aplikace Endress+Hauser Operations App nebo
naskenujte 2D maticovy kéd (QR koéd) na vyrobnim §titku prostfednictvim aplikace
Endress+Hauser Operations App: zobrazi se veSkeré informace o méficim piistroji.

Prehled rozsahu pfislusné Technické dokumentace najdete v nasledujicim:

s W@M Device Viewer: zapiSte vyrobni ¢islo z vyrobniho Stitku
(www.endress.com/deviceviewer)

s Endress+Hauser Operations App: Zadejte sériové ¢islo z vyrobniho $titku nebo naskenujte
dvojrozmérny maticovy kod (kéd QR) na vyrobnim Stitku.

15
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4.2.1  Typovy Stitek

- 92 (3.62) .
2 ) i
1 Endress+Hauser {Z1]
Order code: 3 10
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 8
© 26
g 25 o
T, max = 24 MWP: 6 o) —
GGl 23 LN =17 S
Ta: 22
Mat.: 21
20 W
FW: 18 DevRev. 16 &—)D]
19 17 18 X = Sga'sep. tavel patents —>[[1] 12
\ Date: | 14 ) Y
mm (in)

®

W 0O NV WN =

Vyrobni stitek zafizeni Micropilot

Nadzev pristroje

Adresa vyrobce

Objednaci kéd

Vyrobni cislo (vyr. ¢.)

Rozsifeny objednaci kod (rozs. obj. kéd)

Provozni tlak

Referencni délka antény

Symbol certifikace

Certifikace a udaje vztahujici se ke schvdleni

Stuperi ochrany: napt. IP, NEMA

Cislo dokumentu pro bezpecnostni pokyny: napf. XA, ZD, ZE
Dvojrozmeérny maticovy kod (QR kéd)

Znacka upravy

Datum vyroby: rok-meésic

Tepelnd odolnost kabelu

Revize zarizeni (rev. zar.)

Dopliikovd informace o verzi zafizeni (certifikdty, schvaleni, komunikacni protokol)
Verze firmwaru (FW)

Oznaceni CE, C-Tick

Profibus PA: verze profilu; FOUNDATION Fieldbus: Ident. ¢. zafizeni
Materidly v kontaktu s procesnimi médii

Pripustnd okolni teplota (T,)

Velikost zdvitu kabelové vyvodky

Maximalni procesni teplota

Signdlové vystupy

Napdjeci napéti

Na vyrobnim §titku je uvedeno pouze 33 znaki z roz§iteného objednaciho kédu.

JestliZe objednaci kod obsahuje dalsi znaky, tyto neni mozné zobrazit.

Uplny rozsifeny objednaci kod lze vSak rovnéz zobrazit prostfednictvim ovladaci

nabidky zafizeni: parametr Roz$ifeny objednaci kéd 1 ... 3

AD019444
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Skladovani, pteprava

Endress+Hauser

5 Skladovani, preprava

5.1 Podminky pro skladovani

= Piipustné teploty pro skladovéani: 40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= PouZivejte pivodni obal.

5.2 Preprava produktu k mistu méreni

MtizZe dojit k poskozeni nebo staZeni vnéjsiho krytu nebo senzoru.

Nebezpe¢i zranéni!

» Méfici pfistroj prepravte na misto méfeni v plivodnim obalu nebo za procesni pfipojeni.

» Vzdy zajistéte dostupnost zdvihaciho zafizeni (smycky, oka atp.) u procesniho pfipojeni
a zatizeni nikdy nezdvihejte za kryt elektroniky nebo senzor. Dbejte na téZisté zatizeni,
aby nedoslo k jeho neumyslnému naklonéni nebo sklouznuti.

» DodrZujte bezpecnostni pokyny a podminky pfepravy pro zafizeni s hmotnosti pfes 18
kg (39,6 Ibs), (IEC 61010).

A0032300
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6 Instalace

6.1 Instala¢ni podminky

6.1.1  Orientace — kapalna média

—

= Doporucend vzdalenost A mezi sténou a vnéj$im okrajem hrdla: ~ 1/6 priméru nadoby.
Za Zadnych okolnosti vSak pfistroj nesmi byt namontovan do vzdalenosti kratsi nez
15 cm (5,91 in) od stény nadrze.

= Mimo stied (2), nebot ruseni by mohlo zpiisobit ztratu signalu.

= Nikoli nad plnici proud (3).

= Doporucuje se pouziti ochranné stiisky (1) k ochrané pfevodniku pfed pfimym slune¢nim
svétlem nebo destém.

A0016882
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Vnitfni vestavby kontejneru

Q

O0000 *
00000 ,

{

A0031777

Zamezte tomu, aby se jakékoli vnitfni vestavby (spinace, teplotni senzory, vyztuZe,
odsavaci potrubi, topné spiraly, pfepazky atd.) nachazely uvnitt signalového svazku.
Vezméte do uvahy thel svazku > B 20.

Endress+Hauser 19
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20

Zamezeni rusivym odraziim

A0031813

Kovové vychylovaci desky instalované pod uihlem za ucelem rozptylu radarovych signalt
poméahaji k zamezovéni rusivym odraziim.

6.1.2  Volitelné mozZnosti pro optimalizaci

= Velikost antény
Cim vé&tsi je anténa, tim mensi je thel svazku a a tim méné je ve vysledku rusivych
odrazt » B 20.
= Mapovani
Meéfeni lze optimalizovat potlacenim rusivych odrazl elektronicky.
Viz rovnéz parametr Potvrdit vzdalenost.

6.1.3  Uhel svazku

W:Z-D-tan%

A0031824

4 Vztah mezi thlem svazku a, vzddlenosti D a priimérem Sirky svazku W

Endress+Hauser
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Instalace

Endress+Hauser

Uhel svazku se definuje jako tihel a, ve kterém hustota energie radarovych vin dosahuje
polovi¢ni hodnoty maximalni hustoty energie (3itka 3 dB). Mikrovlny vychazeji rovnéz
mimo signalovy svazek a mohou se odraZet od soucasti instalace zasahujicich do cesty

mikrovin.

FMR60

N

A0032080

AnténaV

Odkapova,
PTFE 50 mm / 2"

Vyzarovaci thel a

6°

Vzdalenost (D)

Pramér sitky svazku W

5m (16 ft) 0,52 m (1,70 ft)
10 m (33 ft) 1,05 m (3,44 ft)
15 m (49 ft) 1,57 m (5,15 ft)
20m (66 ft) 2,10 m (6,89 ft)
25m (82 ft) 2,62 m (8,60 ft)
30 m (98 ft) 3,14 m (10,30 ft)

35m (115 ft)

3,67 m (12,04 ft)

40 m (131 ft)

4,19 m (13,75 ft)

45 m (148 ft)

4,72 m (15,49 ft)

50 m (164 ft)

5,24 m (17,19 ft)

1) Objednaci kod 070 ve struktute produktu

6.1.4

Méreni pres kulovy kohout

A0034564
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= Méfeni Ize provadét pfes otevieny kulovy kohout s nezuZenym prichodem bez jakychkoli
problémi.

= Na pfechodech nesmi byt ponechédna mezera ptesahujici 1 mm (0,04 in).

= Primeér otvoru kulového ventilu musi byt vzdy stejny jako pramér trubky; zamezte
pfitomnosti hran a prekazek.

6.1.5  Externi méfeni pres plastovy kryt nebo dielektrické prizory

= Dielektricka konstanta média: €, > 10

= Vzdalenost mezi koncem antény a nadrzi by méla ¢init pfibl. 100 mm (4 in).

= JestliZe je to moZné, vyhnéte se instala¢nim poloham, ve kterych se miiZe tvofit
kondenzat nebo nédnos mezi anténou a nddobou.

= V pfipadé venkovnich instalaci zajistéte, aby prostor mezi anténou a nadrzi byl chranén
pred povétrnostnimi vlivy.

= Neinstalujte Zddné spojovaci nebo upeviiovaci prvky mezi anténu a nadrz, které by mohly
odréZet signal.

Vhodnad tloustka stropu nebo priizoru nddrze

Material PE PTFE PP Perspex
& 2,3 2,1 2,3 3,1
(Dielektricka konstanta
média)
Optimalni tloustka 1,25 mm 1,3 mm 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) ¥ (0,051) " (0,049 in) ¥ (0,042 in) !
1) nebo celé ¢islo, které je ndsobkem této hodnoty; je zde tfeba poznamenat, Ze propustnost pro mikroviny

vyznamné klesa se vzriistajici tloustkou prizoru.

6.2 Instalace: Odkapova anténa, PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMRG60 - Vyrovnani osy antény

Ustavte anténu svisle vii¢i povrchu produktu.

ﬂ Upozornéni:
Maximalni dosah antény mutZe byt mensi, jestliZe neni nainstalovana kolmo
k produktu.

6.2.2  Radialni ustaveni polohy antény

Vzhledem k smérové charakteristice neni radidlni ustaveni polohy antény nutné.

6.2.3 Informace ohledné hrdel

Maximalni délka hrdla H,,,, z&visi na priméru hrdla D:

A0032209
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Primér hrdla (@D) Maximéalni délka hrdla (H,) »
50..80mm (2 ...3,2in) 750 mm (30 in)

80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

100... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)

>150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)

1) V ptipadé delSich hrdel je tfeba pfedpokladat sniZeni méficiho vykonu.

ﬂ JestliZe anténa nevycniva z hrdla, méjte na védomi nasledujici:
= Konec hrdla musi byt hladky a bez otfept. Hrana hrdla by méla byt pokud mozZno
zaoblena.
= Musi se provést mapovani.
» Ohledné aplikaci s vy$3im hrdlem, neZ specifikuji udaje v tabulce, kontaktujte
spole¢nost Endress+Hauser.

6.2.4  Informace ohledné zavitovych pripojeni

= Pfi Sroubovani otacejte pouze za Sroub s Sestihrannou hlavou.
= Nastroj: otevieny plochy kli¢ 55 mm
= Maximalni pfipustny utahovaci moment: 50 Nm (36 Ibf ft)

6.3 Kontejner s tepelnou izolaci

A0032207

Pokud jsou procesni teploty vysoké, musi byt zafizeni umisténo do béZzného izolaéniho
systému kontejneru (2), aby se zamezilo zahfivani elektroniky v diisledku sélani nebo
vedeni tepla. [zolace nesmi byt vyssi nez kréek zafizeni (1).

6.4 Otoceni hlavice prevodniku

Aby se umoznil snazsi pfistup ke svorkovnicovému modulu, hlavici pfevodniku je moZné
otodit:

Endress+Hauser 23
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A0032242

1. Odsroubujte pojistny Sroub pomoci kli¢e na Sestihranné matice.
2. Otéacejte skfinkou v poZadovaném smeru.

3. Utadhnéte pojistny Sroub (1,5 Nm pro plastovy kryt; 2,5 Nm pro hlinikovy nebo
nerezovy kryt).

6.5 Otoceni displeje

6.5.1  Otevieni krytu

1. Uvolnéte Sroub uchycovaci spony krytu modulu elektroniky pomoci inbusového klice

(3 mm) a otocte sponou 90 ° proti sméru hodinovych rucicek.

2. Odsroubujte kryt a zkontrolujte tésnéni vika, v pfipadé potfeby vyménite za nové.

6.5.2 Otoceni zobrazovaciho modulu

A0036401

1. Jemnym otacivym pohybem vytahnéte modul displeje.

24 Endress+Hauser



Micropilot FMR60 HART

Instalace

Endress+Hauser

2.
3.

Otocte modul displeje do poZzadované polohy: max. 8 x 45 ° v kazdém sméru.

Protdhnéte spiralovy kabel do mezery mezi skfifikou a hlavnim modulem elektroniky

a zastrCte zobrazovaci modul do skfinky elektroniky, az do ni zapadne.

6.5.3  Uzavfeni krytu modulu elektroniky

1.
2.

6.6

Pevné zaSroubujte zpét kryt modulu elektroniky.

A0021451

Otocte uchycovaci sponu 90 ° po sméru hodinovych rucicek a sponu utdhnéte na

2,5 Nm pomoci inbusového klice (3 mm).

Kontrola po instalaci

[} Je zatizeni neposkozeno (vizualni kontrola)?

Odpovida piistroj specifikacim mista méfeni?

Napfiklad:
= procesni teplota

u = Teplota procesu (viz kapitola ,Ktivky zatéZovani materidlu“ v dokumentu , Technické

informace®)
= rozsah okolni teploty
= rozsah méfeni

a Je identifikace mista méfeni a oznaceni Stitkem spravné (vizualni kontrola)?
[} Je zafizeni odpovidajicim zplisobem chranéno pted srazkami a pfimym sluncem?
a Jsou pojistny Sroub a pojistna spona dobre utaZzené?
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7 Elektrické pripojeni

7.1 Podminky pripojeni
7.1.1  Pfifazeni svorek

Piifazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART

w

AD036498

Prifazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART

®
w

Bez integrované prepétové ochrany

S integrovanou prepétovou ochranou

Pripojeni 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, bez integrované prepétové ochrany
Pripojeni 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, s integrovanou prepétovou ochranou
Svorka pro stinéni kabelu

WK~

Blokové schéma dvouvodic: 4-20 mA HART

3 4
2 \ 5
1 \J 6
+ 4 , “ + 1 I
_ \\|/| é 2

AD036499

Blokové schéma dvouvodic: 4-20 mA HART

Aktivni bariéra s napdjenim (napi. RN22 1N); dodrZujte napéti svorek

Odpor pro komunikaci HART (> 250 Q); dodrzujte maximalni zatizeni

Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX350/SFX370 (ptes VIATOR Bluetooth modem)
Analogové zobrazovaci zarizeni; dodrzujte maximdlIni zatizeni

Stinéni kabelu; dodrzujte specifikaci kabelu

Meérici pristroj

®
SN

O WN =
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Prifazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART, spinany vystup

w

®
~

[CESEVCR RS VN

A0036500
Prifazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART, spinany vystup

Bez integrované prepétové ochrany

S integrovanou piepétovou ochranou

Pripojeni 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, bez integrované prepétové ochrany

Pripojeni spinany vystup (otevieny kolektor): svorky 3 a 4, bez integrované piepétové ochrany
Pripojeni spinany vystup (otevieny kolektor): svorky 3 a 4, s integrovanou pfepétovou ochranou
Pripojeni 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, s integrovanou pfepétovou ochranou

Svorka pro stinéni kabelu

Blokové schéma dvouvodi¢: 4-20 mA HART, spinany vystup

3 4
2 \ 5
1 \J 6
B 4 1
- \/I - 2
To___.9
tl3 Y
—\ 1
7

®

NO s WN =

A0036501
8 Blokové schéma dvouvodic: 4-20 mA HART, spinany vystup

Aktivni bariéra s napdjenim (napt. RN22 1N); dodrzujte napéti svorek

Odpor pro komunikaci HART (> 250 Q); dodrZujte maximdlni zatiZeni

Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SEX350/SFX370 (ptes VIATOR Bluetooth modem)
Analogové zobrazovaci zarizeni; dodrzujte maximdlni zatizeni

Stinéni kabelu; dodrZujte specifikaci kabelu

Meérici pristroj

Spinany vystup (otevieny kolektor)
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Piirazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART, 4-20 mA

w

®
o

Vo W~

A0036500
Prifazeni svorek dvouvodic: 4-20 mA HART, 4-20 mA

Bez integrované prepétové ochrany

S integrovanou prepétovou ochranou

Pripojeni proudovy vystup 1, 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, bez integrované prepétové ochrany
Pripojeni proudovy vystup 2, 4-20 mA: svorky 3 a 4, bez integrované piepétové ochrany

Pfipojeni proudovy vystup 2, 4-20 mA: svorky 3 a 4, s integrovanou piepétovou ochranou

Pripojeni proudovy vystup 1, 4-20 mA HART pasivni: svorky 1 a 2, s integrovanou pfepétovou ochranou
Svorka pro stinéni kabelu

Blokové schéma dvouvodic: 4-20 mA HART, 4-20 mA

_ NWwW
JJ
[0) N0 IS

+ « +
%l . \| 1 I
_ \\/ o
[
+ s +
! 3 Y
7
8

1
2
3
4
5
6
7
8

A0036502

10 Blokové schéma dvouvodi¢: 4-20 mA HART, 4-20 mA

Aktivni bariéra s napdjenim (napi. RN22 1N); dodrZujte napéti svorek

Odpor pro komunikaci HART (> 250 Q); dodrZujte maximdini zatiZen{

Pripojeni pro Commubox FXA195 nebo FieldXpert SFX350/SFX370 (pies VIATOR Bluetooth modem)
Analogové zobrazovaci zarizeni; dodrzujte maximdlIni zatizeni

Stinéni kabelu; dodrZujte specifikaci kabelu

MEérict pristroj

Analogové zobrazovaci zarizeni; dodrzujte maximdlIni zatizeni

Aktivni bariéra s napdjenim (nap. RN22 1N), proudovy vystup 2, dodrZujte napéti svorek
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Priklady pfipojeni pro spinaci vystup

e ﬁ3++ ’
@B {{F?

4-

1
L

A0015909 4-

11 Pfipojem’ relé A0015910
12 Pfipojeni bindrniho vstupu
Vhodna relé (pfiklady):
= Polovodicové relé: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 s konektorem |1 Zdvihaci odpor
pro montazni listu UMK-1 OM-R/AMS 2 Bindrnivstup
= Elektromechanické relé: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

ﬂ Pro optimalni odolnost vii¢i ruSeni doporucujeme pfipojit externi rezistor (vnitfni
odpor relé nebo zdvihaci odpor) s hodnotou < 1000 Q.

7.1.2  Specifikace kabelu

= Zafizeni bez integrované piepétové ochrany

Nasuvné pruzinové svorky pro prifezy vodici 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)
= Zafizeni s integrovanou pfepétovou ochranou

Sroubové svorky pro priifezy vodi¢ii 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
= Pro okolni teplotu Ty;>60 °C (140 °F): pouZijte kabel pro teplotu Ty +20 K.

HART

= Normalni kabel zafizeni postaci, pouze pokud se pouZiva analogovy signal.
= Pokud se bude pouzivat protokol HART, doporucuje se stinény kabel. DodrZujte koncepci
zemneéni v daném zavodé.
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7.1.3  Pripojovaci konektory zafizeni

ﬂ U verzi s pfipojovacim konektorem sbérnice (M12 nebo 7/8") 1ze signalni vedeni

pfipojit bez nutnosti oteviit kryt.

Obsazeni kontakti pripojovaciho konektoru M12

Kontakt Vyznam

1 Signal +

2 Nezapojeno

3 Signal —
U 4 Zemnéni

Obsazeni kontaktii pripojovaciho konektoru 7/8"

Kontakt Vyznam

1 Signal -

2 Signal +

3 Nezapojeno

4 Stinéni

A0011176
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7.1.4  Napajeci napéti

Dvouvodi¢, 4-20 mA HART, pasivni

»,Napajeni, |,Schvaleni“ 2) | Syorkové Maximalni zatéz R,
vystup“ V) napéti Una | podle napajeciho napéti
zarizeni Uy napajeci jednotky
A: = Prosttedi [14..35V® | R[Q)]
Dvouvodic, bez
4-20 mA nebezpeci 500
HART vybuchu
s ExnA
= Exic
= CSAGP
Exia /IS 14 .30V
= Exd(ia)/ [14..35v?9 ] O ! ‘
XP 0 | 20 30 35 UglVl
= Exic(ia) 14 25
= Ex nA(ia) A0031745
= Exta/DIP
Exia + Ex 14 .30V

d(ia) / IS+ XP

polozka 020 ve struktute produktu

polozka 010 ve struktufe produktu

JestliZe se pouziva modem s technologii Bluetooth, miniméalni napajeci napéti se zvySuje o 2 V.
Pfi okolnich teplotach TT, < -20 °C je vyZadovano svorkové napéti U > 16 V k spusténi zafizeni
s minimalnim chybovym proudem (3,6 mA).

W

»Napajeni, |,Schvaleni“ 2) | Svorkové Maximalni zatéz R,
vystup“ b napéti Una | podle napajeciho napéti
zarizeni Uy napajeci jednotky
B: = Prostiedibez | 16...35V? | R [
Dvouvodic¢: nebezpeci
4-20 mA vybuchu 500
HART, s ExnA
spinaci = Ex nA(ia)
vystup = Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
s Exta/DIP
= CSAGP 0
\ \
® Exia/IS | 16..30V? 10 20 30 35 Yol
. 16 27
= FExia+Ex A0031746
d(ia) /IS +
XP

1) polozka 020 ve struktufe produktu
2) polozka 010 ve struktufe produktu
3) JestliZe se pouZiva modem s technologii Bluetooth, miniméalni napéjeci napéti se zvySuje o 2 V.
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»,Napajeni, »Schvaleni“ 2) | Syorkové Maximalni zatéz R,
vystup* V) napéti Una | podle napajeciho napéti
zarizeni Uy napajeci jednotky
C: Ve 16..30V? | R[Q)
Dvouvodic:
4-20 mA 500
HART, 4-
20 mA
O -
\ \
10 Up [V]
16 20 27 30 35
A0031746

1) poloZzka 020 ve struktute produktu
2) polozka 010 ve strukture produktu

3)  Jestlize se pouzivda modem s technologii Bluetooth, minimalni napajeci napéti se zvysuje o 2 V.
Integrovana ochrana proti prepélovani Ano
Pfipustné zbytkové vinéni pfi f=0 ... 100 Hz Uss<1V
Pfipustné zbytkové vinéni pfi f = 100 ... 10000 Hz Ugs < 10 mV

7.1.5  Prepétova ochrana

Pokud se méf¥ici zafizeni pouZiva pro méreni hladiny v hotlavych kapalinach, coZ vyZaduje
pouZiti pfepétové ochrany v souladu s DIN EN 60079-14, normou pro

zku3ebni postupy 60060-1 (10 kA, puls 8/20 ps), musi byt nainstalovan modul pfepétové
ochrany.

Integrovany modul pfepétové ochrany
Integrovany modul pfepétové ochrany je k dispozici pro dvouvodicova zafizeni HART.

Struktura produktu: polozka 610 ,Nainstalované ptislusenstvi“, volba NA ,Pfepétova
ochrana®“.

Technické udaje
Odpor na kanal 2x% 0,5 Q max.
Prahové hodnota stejnosmérného napéti 400..700V
Prahova hodnota pulzniho napéti <800V
Kapacitance pri 1 MHz <1,5pF
Jmenovité zadrzné pulzni napéti (8/20 ps) 10kA

Externi modul piepétové ochrany

Jako externi piepétova ochrana jsou vhodné jednotky HAW562 nebo HAW569 od
spolec¢nosti Endress+Hauser.
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7.1.6  Pripojeni méficiho pristroje

A VAROVANI

Nebezpeci vybuchu!

» DodrZujte relevantni ndrodni normy.

» DodrZujte specifikace v bezpe¢nostnich pokynech (XA).

» PouZivejte pouze specifikované kabelové vychodky.

» Zkontrolujte a ujistéte se, Ze napajeci napéti odpovida informacim uvedenym na

typovém Stitku.

Pred pfipojenim zafizeni vypnéte pfivod napajeni.

» Pred pfivedenim napdjeni pfipojte zemnéni pro vyrovnani potencidlu k vnéjsi zemnici
svorce.

v

PoZadované nastroje/prisluSenstvi:

= Pro zafizeni se zdmkem krytu: inbusovy kli¢ AF3

= Kle$té na stahovéni izolace

= KdyZ se pouZzivaji lankové kabely: jedna navlecka na kazdy pfipojovany vodic.

Otevfeni krytu svorkovnicového modulu

A0021490

1. Uvolnéte Sroub uchycovaci spony krytu svorkovnicového modulu pomoci inbusového
klice (3 mm) a otocte sponou 90 ° po sméru hodinovych rucicek.

2. Poté odSroubujte kryt svorkovnicového modulu a zkontrolujte tésnéni vika, v pfipadé
potfeby vyménte za nové.
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Pripojeni

3.
—.10 (0.4)

2.
3.
==t

AD036418

13 Rozméry: mm (in)

1. Prostréte kabel skrz kabelovou priichodku. Aby bylo zaruc¢eno dobré utésnéni,
neodstranujte tésnici krouZek z kabelové priichodky.

2. Odstrante stinéni kabelu.

3. Odizolujte konce kabelu v délce 10 mm (0,4 in). V pfipadé lankovych kabelll také
nasadte na drat nakruzky.

4. Pevné utdhnéte kabelové prichodky.

Pripojte kabel podle pfifazeni svorek.
[

AD034682

6. Pokud se pouZivaji stinéné kabely: Pfipojte stinéni kabelu k zemnici svorce.

Zastrcné pruZinové svorky

V piipadé zafizeni bez integrované prepétové ochrany se pouziva elektrické pfipojeni
prostfednictvim zastrénych pruzinovych svorek. Pevné vodice nebo flexibilni vodice

s navleckami lze vloZit pfimo do svorky bez pouZiti packy, a tak automaticky vytvofit vodivy
kontakt.
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A0013661

14 Rozméry: mm (in)

Vyjimani kabell ze svorek:

1. Pomoci plochého Sroubovéku velikosti < 3 mm zatlacte doll na drédzku mezi obéma
otvory svorky

2. asoucasneé vytahnéte konec kabelu ze svorky.

Uzavfeni krytu svorkovnicového modulu

1. Pevné zaSroubujte zpét kryt svorkovnicového modulu.

2. Otocte uchycovaci sponu 90 ° proti sméru hodinovych rucicek a sponu znovu utdhnéte
na 2,5 Nm (1,84 Ibf ft) pomoci inbusového klice (3 mm).

7.1.7  Kontrola po pripojeni

Jsou zatizeni a kabel neposkozené (vizualni kontrola)?

Odpovidaji kabely danym poZadavkim?

Maji kabely dostate¢nou délku a nejsou namahany?

Jsou vSechny kabelové prichodky nainstalované, bezpe¢né utazené a utésnéné?

Souhlasi napajeci napéti s jeho specifikaci na typovém Stitku?

Jsou svorky spravné pfifazeny?

O0ojbjo|0 0|

Pokud je to vyZadovano: Bylo vytvofeno ochranné zemnici propojeni?

Je napajeci napéti pfipojeno, je zafizeni pfipraveno k provozu a objevuji se hodnoty na
zobrazovacim modulu?

O

O

Jsou vSechny kryty nasazené a bezpe¢né utazené?

[} Je zajistovaci spona spravné utazena?
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8

8.1

Ovladani

Prehled

8.1.1 Lokalni ovladani
Ovladani Tlacitek Dotykového ovldddni
pomoci
Objednaci Moznost C ,SD02“ Moznost E ,SD03“
kéd pro
»Displej;
ovladani“
A0036312 A0036313
Prvky Ctyttéadkovy displej Ctyiradkovy displej
zobrazeni bilé podsvétleni; pfepne se na ¢ervenou barvu
v piipadé chyby zafizeni
Format pro zobrazovani méfenych proménnych a stavovych proménnych lze jednotlivé
konfigurovat
Pfipustnd okolni teplota pro displej: =20 ... +70 °C (-4 ... +158 °F)
Citelnost displeje se miiZe zhorsit pfi teplotach mimo teplotni rozsah.
Ovladaci lokalni ovladani pomoci tii tlacitek (#, (&, [E)) | externi ovladani prostednictvim dotykového
prvky panelu; 3 optické klavesy: (&, &,E
Ovladaci prvky jsou rovnéz dostupné v riiznych nebezpeénych oblastech
Dopliiujici Funkce zalohovani dat
funkce Konfiguraci zafizeni 1ze uloZit do zobrazovaciho modulu.

Funkce porovnavani dat
Konfiguraci zafizeni uloZenou v zobrazovacim modulu lze porovnat s aktudlni konfiguraci
zalizeni.

Funkce pfenosu dat
Konfiguraci pfevodniku lze pfenést do jiného zafizeni pomoci zobrazovaciho modulu.
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8.1.2  Provoz s oddélenym zobrazovacim a ovladacim modulem

FHX50
1 2
L ] L J
8y
/'fr

A0036314

15  Moznosti obsluhy FHX50

1 Zobrazovact a ovladaci modul SD0O3, optické klavesy; ovldddni je mozné pres sklo krytu
2 Zobrazovaci a ovlddaci modul SDO2, tlacitka; kryt se musi odejmout
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8.1.3  Ovladani pomoci bezdratové technologie Bluetooth®

PoZadavky

N\
.

AD036790

16  Zarizeni s modulem Bluetooth

1 Modul s elektronikou zafizeni
2 Modul Bluetooth

Tato volitelnd moZnost ovladani je k dispozici pouze pro zafizeni s modulem Bluetooth.
K dispozici jsou nasledujici moZnosti:
= Zatizeni bylo objednano s modulem Bluetooth:
PoloZzka 610 ,Nainstalované pfisluSenstvi®, volitelnd moZnost NF ,Bluetooth*
= Modul Bluetooth byl objednén jako pfislusenstvi (objednaci ¢islo: 71377355) a byl jiz
namontovan. Viz specidlni dokumentaci SD02252F.

Ovladani prostfednictvim SmartBlue (aplikace)

A0034939

17  Ovldddni prostiednictvim SmartBlue (aplikace)

1 Jednotka napdjeni prevodniku
2 Chytry telefon/tablet se SmartBlue (apl.)
3 Prevodnik s modulem Bluetooth
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8.1.4 Vzdalena obsluha

Pres protokol HART

A0036169

18  Pfidavnd zarizeni pro ddlkové ovldddni ptes protokol HART

PLC (programovatelnd logickd ridici jednotka)

Napdjecti jednotka prevodniku, napt. RN221N (s komunikac¢nim odporem)

Pripojeni pro Commubox FXA191, FXA195 a Field Communicator 375, 475

Field Communicator 475

Pocita¢ s operacnim ndstrojem (napt. DeviceCare/FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC PDM)
Commubox FXA191 (RS232) nebo FXA195 (USB)

Field Xpert SEX350/SFX370

Modem VIATOR Bluetooth s pfipojovacim kabelem

Prevodnik

OV 0O NN WDN

DeviceCare/FieldCare pfes servisni rozhrani (CDI)

A0032466

19  DeviceCare/FieldCare pfes servisni rozhrani (CDI)

1 Servisni rozhrani (CDI) pristroje = spolecné datové rozhrani Endress+Hauser (Common Data Interface)
2 Commubox FXA291
3 Pocitac s ovlddacim ndstrojem DeviceCare/FieldCare
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8.2

Struktura a funkce menu obsluhy

8.2.1  Struktura menu obsluhy
Menu Podmenu/ Vyznam
parametr
Language ! Definuje jazyk ovladéni na displeji na zatizeni
Uvedeni do provozu 2 Spusti interaktivniho priivodce pro asistované
uvedeni do provozu.
Dalsi nastaveni v ostatnich nabidkach obecné
neni potfeba provadét, kdyZ je priivodce
dokoncen.
Nastaveni Parametr 1 Jakmile jsou pro tyto parametry nastaveny
hodnoty, konfigurovani méreni by mélo byt
Parametr N ramcové hotové.
RozS$ifené Obsahuje dal§i podmenu a parametry:
nastaveni = k pfizplisobeni zafizeni specialnim
podminkdm méfen,.
= k zpracovani naméfené hodnoty (skalovani,
linearizace),.
= ke konfiguraci signalniho vystupu.
Diagnostika Seznam hlaseni | Obsahuje az 5 aktualné aktivnich chybovych
diagnostiky ZDrav.
Zaznamnik Obsahuje poslednich 20 zprav (které jiZ nejsou
udalosti > aktivni).
Informace Obsahuje informace pro identifikaci pfistroje.
o pfistroji
Méfrené hodnoty | Obsahuje veskeré aktualné méfené hodnoty.
Zaznam Obsahuje historii jednotlivych méfenych
mérenych hodnot.
hodnot
Simulace PouZivé se pro simulovani mérenych hodnot
nebo vystupnich hodnot.
Test pfistroje Obsahuje veSkeré parametry nutné pro
kontrolu schopnosti pfistroje provadét méfeni.
Heartbeat * Obsahuje vsechny priivodce pro aplikac¢ni
baliky Heartbeat ovéreni a Heartbeat
sledovani.
Expert ° ) Systém Obsahuje vSechny parametry vyssiho radu, jez
Obsahuje veSkeré parametry zafizeni se nevztahuji ani k méfeni, ani k udavani
(vCetné téch, které jsou jiz obsazeny méfené hodnoty.
v nékterém z ostatnich menu). Tato . .
nabidka je organizovana podle funkénich Senzor Obsahuje Yeskf%fe Parametry potfebné pro
bloki piistroje. konfiguraci méfeni.
Parametry nabidky Expert jsou popsany v: | Vystup = Obsahuje veskeré parametry potfebné pro

GPO1101F (HART)

konfiguraci proudového vystupu.
= QObsahuje veSkeré parametry potfebné pro
konfiguraci spinaciho vystupu (PFS).
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Menu Podmenu/ Vyznam
parametr
Komunikace Obsahuje veskeré parametry potfebné pro
konfiguraci digitalniho komunikaéniho
rozhrani.
Diagnostika Obsahuje veskeré parametry potfebné pro

detekci a analyzu provoznich chyb.

1) Pokud se ovladéni provadi prostfednictvim ovladacich nastrojli (napt. FieldCare), parametr ,Language” je
umistén pod poloZkou ,Nastaveni - RozSifené nastaveni - Zobrazeni®

Ul W

Pouze pfi ovladani pfes systém FDT/DTM
k dispozici pouze s lokdlnim ovladanim

k dispozici pouze pti ovladani prostfednictvim DeviceCare nebo FieldCare

Pfi vstupu do nabidky ,Expert” je vZdy vyZadovén pfistupovy kéd. Pokud nebyl definovan specificky

pfistupovy kéd zékaznika, je tfeba zadat ,0000“.
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8.2.2  Role uZivatele a souvisejici autorizace pristupu

Pokud byl nadefinovan pfistupovy kod specificky podle zafizeni, dvé uZivatelske role
Obsluha a UdrZba budou mit rozdilny p¥istup zapisu k parametriim. Tim se ochrani
nastaveni zafizeni pfes lokalni displej pfed neopravnénym pfistupem > B 42.

Autorizace pristupu k parametrim

UZivatelska role

Pristup ke ¢teni

Pristup k zapisu

Bez pristupového S pristupovym Bez pristupového S pristupovym
kédu kédem kédu kédem
(z vyroby) (z vyroby)
Obsluha v v v --
Udrzba v v v v

Pokud bude zadén nespravny piistupovy kéd, uzivatel bude mit ptistupova prava s roli

Obsluha.

Role uZivatele, se kterou je uZivatel momentélné pfihlasen, je indikovdna parametrem
parametr Zobrazeni pristupovych prav (pro ovladani ptes displej) nebo parametr
Nastroje pro pfistupova prava (pro ovladani prostfednictvim néastroje).

8.2.3  Pristup k idajiim - zabezpeceni

Ochrana proti zapisu pomoci pfistupového kédu

Pomoci pfistupového kédu specifického pro zafizeni jsou parametry nastaveni méfictho
pfistroje chranény proti zapisu a jejich hodnoty jiZ lokalni operaci nelze zménit.

Definovat pristupovy kéd pres lokalni displej

1. Prejdéte na: Nastaveni - RozSifené nastaveni - Sprava - Vytvorte pfistupovy kod
- Vytvorte pristupovy kod

2. Definujte max. 4mistny ciselny kéd jako pfistupovy kod.

3. Zopakujte stejny kéd v parametr Potvrdit pfistupovy kéd.
= Pred viemi parametry chranénymi proti zapisu se objevi symbol @&.

Definovat pristupovy kéd prostfednictvim ovladaciho nastroje (napi. FieldCare)

1. Prejdéte na: Nastaveni - RozSifené nastaveni - Sprava - Vytvofte pristupovy kod

2. Definujte max. 4mistny ¢iselny kod jako pfistupovy kad.
Y QOchrana proti zapisu je aktivni.

Parametry, které lze vZdycky zménit

Ochrana proti zapisu nezahrnuje urcité parametry, které nemaji vliv na méreni. I pfes
zadany pristupovy kod je 1ze vZdycky zménit, i kdyZ ostatni parametry budou zamknuté.

Pokud po dobu 10 minut nebude v zobrazeni navigace a editovani stisknuta zadna klavesa,
zafizeni automaticky parametry chranéné proti zapisu opét zamkne. Pokud uZivatel prejde
ze zobrazeni navigace a editovani do rezimu zobrazeni nameérené hodnoty, zafizeni

automaticky parametry chranéné proti zapisu zamkne po 60 s.

ﬂ = Pokud se pristup k zapisu aktivuje pomoci pfistupového kodu, 1ze ho také
deaktivovat pouze pomoci pfistupového kédu > B 43.

= V dokumentech ,Popis parametrii zafizeni® je kaZdy parametr chranény proti zapisu
oznaceny symbolem &.
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Zakaz ochrany proti zapisu pomoci pristupového kédu

Pokud se symbol @ objevi na lokalnim displeji pfed parametrem, parametr je chranény
proti zapisu pristupovym kédem specifickym pro zafizeni a jeho hodnotu nelze
momentalné pomoci lokalniho displeje zménit > B 42.

Pristup k zapisu lze pfes lokalni pfistup povolit zadanim pfistupového kodu specifického
pro dané zatizeni.

1. Po stisknuti [E) se objevi dotaz na ptistupovy kod.

2. Zapiste pristupovy kéd.

= Symbol @& pfed parametry zmizi; vS§echny parametry dfive chranéné proti zapisu
budou nyni znovu povolené.

Deaktivace ochrany proti zapisu pomoci pristupového kédu

Pres lokalni displej
1. Prejdéte na: Nastaveni > RozSifené nastaveni - Spréva - Vytvorte pristupovy kod
- Vytvorte pristupovy kod
2. Zadejte 0000.

3. Zopakujte 0000 v parametr Potvrdit pFistupovy kéd.

Y~ Ochrana proti zapisu je deaktivovana. Parametry lze ménit bez zadavani
pristupového kodu.

Prostifednictvim ovladaciho nastroje (napi. FieldCare)
1. Prejdéte na: Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Sprava - Vytvorte pristupovy kod
2. Zadejte 0000.

Y= QOchrana proti zapisu je deaktivovana. Parametry lze ménit bez zadavani
piistupového kodu.

Ochrana proti zapisu pomoci pfepinace ochrany proti zapisu

Na rozdil od ochrany proti zdpisu parametri pomoci ptistupového kédu specifického podle
uZivatele umoZiiuje tento zplisob uplné zamknuti ptistupu zapisu k celému menu obsluhy -
kromé nastaveni parametr ,Kontrast displeje“.

Hodnoty parametrt jsou nyni pfistupné pouze pro ¢teni a nelze je dale upravovat (vyjimka
parametr ,Kontrast displeje”):

= Pres lokalni displej

= Pfes servisni rozhrani (CDI)

= Pfes protokol HART
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oN |
[ g=
CDI_WP) OFF

. WP

A0026157

1. Uvolnéte pojistnou sponu.
2. (Odsroubujte kryt modulu elektroniky.

3. Jemnym otacivym pohybem vytdhnéte modul displeje. Aby pfistup k zamykacimu
spinaci byl snazsi, pfipojte modul displeje k hrané skfifiky elektroniky.
Le

A0036086
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4. Nastaveni pfepinace ochrany proti zapisu (WP) na hlavnim modulu elektroniky do
polohy ON zapne hardwarovou ochranu zapisu. Nastaveni pfepinace ochrany proti
zapisu (WP) na hlavnim modulu elektroniky do polohy OFF (tovarni nastaveni) vypne
hardwarovou ochranu zapisu.

=~ Pokud je hardwarova ochrana proti zapisu aktivni: volitelnd moZnost Hardware
zablokovan se zobrazuje v poloZce parametr Stav uzamceni. Navic se na
lokalnim displeji bude zobrazovat symbol @& pfed parametry v zahlavi provozniho
displeje a v okné navigace.

R
20.50 tl

A0015870

Pokud je hardwarovéa ochrana proti zapisu neaktivni, nezobrazuje se v poloZce
parametr Stav uzaméeni zddna moznost. Na lokalnim displeji jiZ nebude
zobrazovan symbol & pred parametry v zahlavi provozniho displeje a v okné
navigace.

5. Zasuiite kabel do mezery mezi krytem a hlavnim modulem elektroniky a zastréte
modul displeje do skfirnky elektroniky v poZadovaném sméru, aZ zapadne.

6. Prizpétné montaZi pfevodniku pouZijte opacny postup demontaZze.
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Povoleni a zakazani zamku klavesnice

Zamek klavesnice umoznuje zakazat pristup k celému menu obsluhy pomoci lokalniho
pfistupu. Kviili tomu navigovani pfes menu obsluhy nebo zménu hodnot jednotlivych
parametri jiZ nelze provést. UZivatelé mohou pouze odecitat namérené hodnoty na
provoznim displeji.

Zamek klavesnice se zapne a vypne pres kontextovou nabidku.

Zapnuti zdmku kldvesnice

ﬂ Pouze pro displej SD03
Zamek klavesnice se zapina automaticky:
= Pokud nebyl u zafizeni ucinén zasah obsluhy prostfednictvim displeje po dobu > 1
minuta.
= Pokazdé, kdyZ se zafizeni restartuje.

Manualni aktivace zamku klavesnice:

1. Zafizeni je v zobrazeni méfené hodnoty.
Stisknéte [E] na dobu alespon 2 sekundy.
L= Zobrazi se kontextové menu.

2. V kontextové nabidce vyberte moznost Zamek klaves zapnuty.
L= Zamek klavesnice je zapnuty.

ﬂ Pokud se uZivatel bude snaZit o pfistup k menu obsluhy, kdyZ je zdmek aktivni, objevi
se také hlaseni Zamek klavesnice zapnuty.

Vypnuti zdmku kldvesnice

1. Zamek klavesnice je zapnuty.
Stisknéte [E] na dobu alespon 2 sekundy.
L= Zobrazi se kontextové menu.

2. V kontextové nabidce vyberte mozZnost Zamek klaves vypnuty.
L= Zamek klavesnice je vypnuty.

Bezdratova technologie Bluetooth®

Pfenos signalu pfes bezdratovou technologii Bluetooth® pouZiva kryptografickou
techniku otestovanou Fraunhoferovym institutem
= Bez pouZiti aplikace SmartBlue App neni pristroj pfes bezdratovou technologii
Bluetooth® viditelny
= Je navazano pouze jedno pfipojeni typu ,point-to-point” mezi jednim senzorem
a jednim chytrym telefonem nebo tabletem
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8.3 Zobrazovaci a ovladaci modul

8.3.1  Vzhled zobrazeni na displeji

2
1\ 2.3 \ /3%
‘ 19484 ma; 2°
1.1—/ pevice_o1 I-'} 2.6 ‘@Jv’ 4.02212,4
; 2.5
i 4841000y 12
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Espafiol
| Frangais
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XYZ_|[ XCe> | Aala | - -1 <]c
c I X X

A0012635

20  Vzhled zobrazovaciho a ovlddaciho modulu pro obsluhu v provozu

1 Zobrazeni méfené hodnoty (1 hodnota, max. velikost)

1.1 Zdhlavi obsahujici oznaceni a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
1.2 Symboly mérené hodnoty

1.3 Merend hodnota

1.4 Unit (jednotka)

2 Zobrazeni mérené hodnoty (1 sloupcovy graf + 1 hodnota)

2.1 Sloupcovy graf mérené hodnoty 1

2.2 Meérend hodnota 1 (vcetné jednotky)

2,3 Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 1

2.4 Meérend hodnota 2

2.5 Jednotka méfené hodnoty 2

2.6 Symboly mérené hodnoty pro mérenou hodnotu 2

3 Zndzornéni parametru (zde: parametr s vybérovym seznamem)

3.1 Zdahlavi obsahujici ndzev parametru a symbol chyby (pokud je néjakd chyba aktivni)
3.2 Vybérovy seznam; M oznacuje aktudlni hodnotu parametru.

4 Vstupni matice pro ¢isla

5 Vstupni matice pro alfanumerické a specidlni znaky

Endress+Hauser 47



Ovladani

Micropilot FMR60 HART

48

Symboly v zobrazeni rtiznych podmenu

Symbol

Vyznam

A0018367

Zobrazeni/obsluha

Zobrazuje se:

= v hlavni nabidce vedle volby ,Zobrazeni/obsluha“

= v zdhlavi, pokud se nachazite v nabidce ,Zobrazeni/obsluha“

A0018364

Nastaveni

Zobrazuje se:

= v hlavni nabidce vedle volby ,Nastaveni*

= v zéhlavi, pokud se nachdzite v nabidce ,Nastaveni”

A0018365

Expert

Zobrazuje se:

= v hlavni nabidce vedle volby ,Expert*

= v zdhlavi, pokud se nachazite v nabidce ,Expert”

y?
5
&,

A0018366

Diagnostika

Zobrazuje se:

= v hlavni nabidce vedle volby ,Diagnostika“

= v zéhlavi, pokud se nachdzite v nabidce , Diagnostika“

Stavové signaly

F

A0032902

»Porucha“
Vyskytla se chyba zafizeni. Namérend hodnota jiz neni platna.

C

A0032903

,Kontrola funkce*
Zatizeni je v servisnim rezZimu (napf. béhem simulace).

AD032904

»Mimo specifikaci*

Zafizeni je provozovano:

= Mimo rozsah technickych specifikaci (napf. béhem spousténi nebo ¢isténi)

= Mimo konfiguraci vykondvanou uzivatelem (napf. uroveri mimo nakonfigurovany
rozsah)

A0032905

»,Nutna udrzba“
PoZaduje se udrzba. Naméfend hodnota je stale platna.

Symboly v zobrazeni v uzamknutém stavu

Symbol

Vyznam

A0013148

Parametr zobrazeni
Oznacuje parametry, jeZ se pouze zobrazuji a jez nelze upravovat.

A0013150

Zarizeni zamknuto

= Pfed ndzvem parametru: Zatizeni je zamknuto prostfednictvim softwaru nebo
hardwaru.

= V zahlavi zobrazeni mérené hodnoty: Zafizeni je zamknuto prostfednictvim
hardwaru.
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Symboly méfené hodnoty

Symbol ‘ Vyznam
Méfiené hodnoty
U Hladina
A0032892
> Vzdalenost
A0032893
C_} Proudovy vystup

A0032908

@ Meéfeny proud

A0032894

@ Svorkové napéti

A0032895

3 Teplota elektroniky nebo senzoru

A0032896

Meéfici kanaly

@ Meérici kanal 1

A0032897

Meé¥ici kanal 2

®

A0032898

Status méfené hodnoty

Stav ,,Alarm“
Meéfeni je pferuseno. Vystup pfevezme definovanou hodnotu poplachu. Zobrazi se
A0018361 diagnostické hlaSeni.

Stav ,,Vystraha“
Zafizeni pokracuje v méfeni. Zobrazi se diagnostické hlaseni.

> @

A0018360
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8.3.2  Ovladaci prvky

Klavesa Vyznam

Klavesa minus

Pro menu, podmenu
E] Presune pruh vybéru v seznamu voleb nahoru.

0018330 . s
A0 pro text a editor cisel

Ve vstupni masce pfesune pruh vybéru doleva (zpét).

Klavesa plus

Pro menu, podmenu
Pfesune pruh vybéru v seznamu voleb dolt.
A0018329 . s
Pro text a editor ¢isel

Ve vstupni masce pfesune pruh vybéru doprava (vpied).

Klavesa Enter

Pro zobrazeni zmérené hodnoty
= Stisknutim této klavesy se kratce otevie menu obsluhy.
= Stisknutim klavesy na 2 s se otevie kontextové menu.

Pro menu, podmenu
= Kratkeé stisknuti klavesy
Otevi'e zvolené menu, podmenu nebo parametr.
s Stisknuti kldvesy na 2 s pro parametr:
Pokud existuje, otevie text ndpovédy pro funkci parametru.

A0018328

Pro text a editor ¢isel
= Kratkeé stisknuti klavesy
- Otevte zvolenou skupinu.
- Vykona zvoleny ukon.
= Stisknuti klavesy na 2 s potvrdi hodnotu editovaného parametru.

Kombinace klavesy Escape (stisknéte tla¢itka sou¢asné)

Pro menu, podmenu
= Kratkeé stisknuti klavesy

- Opusti aktualni uroven menu a prepne na dalsi vy3$si uroven.
B + - Pokud je otevieny text ndpovédy, zavie text ndpovédy k parametru.
0032009 | @ Stisknutim klavesy na 2 s se vrétite na zobrazeni méfené hodnoty (,vychozi
poloha“).

Pro text a editor ¢isel
Zavte editor textu nebo ¢isel bez provedeni zmén.

B + Kombinace klavesy Minus/Enter (stisknéte a pfidrzte klavesy soucasné)

] Snizi kontrast (jasnéjsi nastavent).
A0032910

+ Kombinace klavesy Plus/Enter (stisknéte a pfidrzte klavesy soucasné)
Zvysi kontrast (tmavsi nastaveni).

A0032911
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8.3.3 Zadavani cCisel a textu

Editor cisel Editor textu
1 1
2—120 2—User
0 | 1] 2 ] 3] 4| ([ ABC_ ][ DEFG ][ HUK ]
5] 6 [ 78] 9]L, LMNO ][ PQRS ][ Tuvw | | ,
-]« ] C [ XYz ][ #C«> [ Aat@a ]
S - | [ c T < |
— o] |®] @ o] |®] |®

A0013941 A0D013999

Okno uprav

Pole zobrazeni hodnot
Vstupni maska
Ovlddaci prvky

W N =

Vstupni maska

Ve vstupni masce editoru textu a ¢isel jsou nasledujici vstupni symboly:

Symboly editoru Cisel

Symbol Vyznam

Volba ¢isel od 0 do 9.

It

A0013998

Vlozi desetinnou ¢arku na pozici vstupu.

{

A0016619

Vlozi znaménko minus na pozici vstupu.

!

A0016620

Potvrdi volbu.

'

A0013985

Pfesune pozici vstupu o jednu pozici doleva.

I

A0016621

Ukondi vstup bez pouziti zmén.

H

A0013986

Smaze vSechny zapsané znaky.

i

A0014040

Symboly editoru textu
Symbol Vyznam
Volba pismen A az Z
ABC_ P ’
XYZ
A0013997
Pfepinani

= Mezi velkymi a malymi pismen
a ymi p y
= Pro zapis ¢isel

A0013981 s s . o
= Pro zapis zvlaStnich znakl
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H

A0013985

Potvrdi volbu.

%

C+

+

A0013987

Pfepne na volbu opravnych néstroja.

H

A0013986

Ukondi vstup bez pouZiti zmén.

i

A0014040

Smaze vSechny zapsané znaky.

Symboly opravy pod
Symbol Vyznam

(w)

A0032907

SmaZe vSechny zapsané znaky.

[{]

A0018324

Presune pozici vstupu o jednu pozici doprava.

(1]

A0018326

Presune pozici vstupu o jednu pozici doleva.

(%]

A0032906

Smaze jeden znak hned vlevo od pozice vstupu.
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8.3.4 Otevieni kontextového menu

S vyuZitim kontextového menu muZe uZivatel vyvolat nasledujici tfi menu rychle a pfimo

z provozniho zobrazeni:

= Setup (nastaveni)

= Z&l. dat displej

= Kfivka obal.

s Zamek kladvesnice zapnuty

Otevieni a zavieni kontextového menu

Uzivatel je na provoznim displeji.
1. Stisknéte El na 2 s.

- Kontextové menu se otevie.

X

Conf.backup disp
Env. curve

Keylock on

Mm@

2. Stisknéte (5] + [#] soucasné.

-~ Kontextové menu se zavte a objevi se provozni zobrazeni.

Vyvolani menu prostfednictvim

1. Oteviete kontextové menu.

kontextového menu

2. Stiskem [ prejdéte na poZadované menu.

3. Stiskem [E] potvrdte vybér.
L~ Zvolené menu se otevrie.

A0033110-CS
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8.3.5

Obalova krivka na zobrazovacim a ovladacim modulu

Aby bylo moZné vyhodnotit méfeny signél, lze zobrazit obalovou kfivku, a pokud bylo
zaznamenano mapovani, pak také mapovaci kfivku:

y

DEVICE 01
19.44
(1) mi
(25)
DEVICF 01 -

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
Env. curve

G‘ mA

2x
A

DEVICF n1

Setup ’
Conf.backup dis| _1

(=1 mA

Env. curve

L~Env. curve

Env. curve

Env. curve
LEnu. curve

Env. curve

1011sd [
/Env. curve ]

Mapping curwve
Difference curve
Envelope + Map

=] 1.5970m 5 OmU

A0014277
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Systémové integrace prostfednictvim protokolu HART

Endress+Hauser

9 Systémova integrace prostrednictvim
protokolu HART

9.1 Piehled souborti s popisem zatizeni (DD)
IC vyrobce 17 (0x11)
Typ zarizeni 0x112B
Specifikace HART 7.0
Soubory DD Informace a soubory naleznete na adrese:
= www.endress.com
s www.hartcomm.org

9.2 Mérené hodnoty pres protokol HART

Pfi doddvce jsou proménnym zafizeni HART pfifazeny nasledujici méfené hodnoty:

Proménna zarizeni Hodnota méreni
Priméarni hodnota (PV) Linearizovana hladina
Sekundarni hodnota (SV) Vzdalenost
Tercialni hodnota (TV) Absolutni amplituda echa
Kvartérni hodnota (QV) Relativni amplituda echa

ﬂ Pfitazeni proménnych zafizeni 1ze zménit v menu obsluhy:
Expert > Komunikace - Vystup

ﬂ Ve smyc¢ce HART s vice odbockami smi pouze jedno zafizeni pouZivat proudovy vystup
pro pfenos signalu. Pro vSechna ostatni zafizeni musi byt nastaveno nasledujici:
= Parametr ,,Proudovy rozsah“ = volitelna moznost ,,Pevna hodnota proudu”
= Parametr ,,Pevna hodnota proudu” = 4 mA
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10  Uvedeni do provozu prostfednictvim
SmartBlue (aplikace)

10.1 Pozadavky

PoZadavky na zafizeni
Uvedeni do provozu prostfednictvim SmartBlue je mozZné pouze tehdy, jestliZze zatizeni ma
modul Bluetooth.

Systémové pozadavky pro SmartBlue
SmartBlue je k dispozici ke staZeni na Google Play Store pro zafizeni s opera¢nim
systémem Android a na iTunes Store pro zafizeni s opera¢nim systémem iOS.
= Zafizeni iOS:
iPhone 4S nebo vyssi od 10S9.0; iPad2 nebo vyssi od i0S9.0; iPod Touch 5. generace
nebo vyssi od i0S9.0
» Zatizeni se systémem Android:
Android od verze 4.4 KitKat a Bluetooth® 4.0

Pocatecni heslo

ID modulu Bluetooth slouZi jako po¢atecni heslo pouZivané k navazani prvniho pfipojeni

k zafizeni. Nachazi se:

» na informaénim listu dodaném se zafizenim. Tento list specificky pro kazdé vyrobni ¢islo
je rovnéz uloZzen v W@M.

® na typovém Stitku modulu Bluetooth.

l\
\2
1 Modul s elektronikou zarizeni

2 Typovy Stitek modulu Bluetooth; ID na tomto typovém Stitku slouzi jako pocdtecni heslo.

A0036790

21  Zatizeni s modulem Bluetooth

ﬂ Pristupové udaje (véetné hesla zménéného uzivatelem) nejsou uloZeny v zafizeni, ale
v modulu Bluetooth. Toto musi byt vzato do uvahy, kdyZ se tento modul odstrani
z jednoho zafizeni a vlozi do jiného zarizeni.

10.2 Uvedeni do provozu

Stédhnéte si a nainstalujte SmartBlue

1. Pro staZeni aplikace naskenujte QR kéd nebo zadejte ,SmartBlue“ do vyhledavaciho
R

pole
Le
ANDROID APP ON
P> Google Play [=]
#  Download on the ol
o App Store [=] o

™

A0033202

22 Odkaz na stazeni
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2. Spustte SmartBlue
[

[EH)
&

A0029747

23 Piktogram SmartBlue

3. Zvolte zafizeni ze zobrazeného seznamu (pouze dostupna zatizeni)
Lo

EIS AW RS

Livelist

A0029502

24 LivelList

ﬂ Lze navazat pouze jedno pfipojeni typu ,point-to-point” mezi jednim senzorem
a jednim chytrym telefonem nebo tabletem.

4. Prihlaste se
L

\

CES 3O W mi034
Login

Login to Device

A0029503

25  PfihldSeni
5. Zadejte uZivatelské jméno -> admin
6. Zadejte pocatecni heslo -> ID modulu Bluetooth

7. Po prvnim ptihlaSeni zménte heslo
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8. Posunem po displeji do strany lze zobrazit dalsi informace (napf. hlavni nabidku)
Le

QA

A0029504

26  Hlavni nabidka

ﬂ Obalovou ktivku lze zobrazit a nahrat

Spolecné s obalovou kfivkou se zobrazi nasledujici hodnoty:
s D =vzdalenost

= [ =hladina

s A = absolutni amplituda

= V pfipadé snimkl obrazovky (screenshott) se uklada zobrazena ¢ast (funkce
zoomu)
= U videosekvenci se vZdy uklada celd oblast bez funkce zoomu

Pri vyuZiti funkci odpovidajiciho chytrého telefonu nebo tabletu je mozné obalové
kiivky (videosekvence) i odesilat.

[dB] D 1982,6 mm L1217, 4mm A-51dB /

N

F (2000 mm) i Ef
,,,,,,,,, ) O R IR SRR S,
~120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 300000 4000,00

M crveicpe cone [l Weightng curve [ vep || [mm]

<

>

Py
€

A0029486

27 Zobrazeni kiivky obdlky (pfiklad) v SmartBlue; zobrazeni v systému Android

Nahrdvani videa

Vytvorit snimek obrazovky (screenshot)
Navigace do nabidky mapovdni
Start/stop nahrdvdni videozdznamu
Posunout c¢as na ¢asové ose

v W N =
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2

1\ 3
e [L] [ Close

i8] D 1977.4 mm 11222.6 mm A-50 dB 4
]
<

000 2000.00 4000.00 6000.00 8000.00 1000000 X
M envelope curve [l Weighting curve [l Map f irve [ : s [mm]

28  Zobrazeni kiivky obdlky (ptiklad) v SmartBlue; zobrazeni v systému iOS

Nahrdvdni videa

Vytvofit snimek obrazovky (screenshot)
Navigace do nabidky mapovdni
Start/stop nahrdvdni videozdznamu
Posunout ¢as na casové ose

Vi W N =

A0029487
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11 Uvedeni do provozu prostfednictvim privodce

Privodce provézejici uZivatele po¢atecnim nastavenim je k dispozici ve FieldCare

a DeviceCare V.

1. Pfipojte zafizeni k FieldCare nebo DeviceCare > B 39.

2. Otevrete zatizeni ve FieldCare nebo DeviceCare.
L= Objevi se piehledova stranka (domovska stranka) zafizeni:

Wizard

l Commissioning ‘ I SIL/WHG confirmation )

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
80,000

2,845 . -28,783

Relative echo amplitude

93,354

D
o 0 = @
= S s
8 o e B
8 3 8 B
8 8 B

99,614 &

A0027720

1 Tlacitkem ,Uvedeni do provozu* se vyvold priivodce.
Stiskem tlacitka ,Uvedeni do provozu® vyvolejte pravodce.
4. Zadejte nebo zvolte pfislusnou hodnotu pro kazdy parametr. Tyto hodnoty se
okamZité zapisi do zatizeni.
5. Klepnutim na ,Dalsi“ pfepnéte na dalsi stranku.
6. Po dokonceni posledni stranky klepnéte na ,Konec sekvence® pro uzavieni privodce.
Pokud se privodce zrusi pfed nastavenim viech potfebnych parametrii, zafizeni se

mUZe nachazet v nedefinovaném stavu. V tomto piipadé se doporucuje resetovat
zafizeni na vychozi nastaveni.

1) DeviceCare je k dispozici ke staZeni na adrese www.software-products.endress.com. Ke staZeni je vyZadovéana registrace na softwarovém portalu
Endress+Hauser.
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12

obsluhy

12.1

Instalace a kontrola funkce

Uvedeni do provozu prostrednictvim menu

Pred spusténim vaseho mista méteni se ujistéte, Ze byly dokonceny veskeré finalni

kontroly:

= Seznam , Poinstalacni kontrola“ - 25
= Seznam ,Kontrola po pfipojeni” > 35

12.2

Nastaveni jazyka ovladani

Tovarni nastaveni: angli¢tina nebo objednany mistni jazyk

XXXXXXXXX

XX

20.50

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 Operation

# Setup

Display language

Deutsch
Espafniol
Frangais

v English

0104-1

Display language 0104-1
v English
[ _Deutsch |
Espanol
Francais

Hauptmenii
Sprache
Deutsch)
= Betrieb
/Setup

29  Napiikladu lokdlni

ho displeje

A0029420
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12.3 Konfigurace méreni hladiny

BD

0%

A0016933

30  Konfiguraéni parametry pro méfeni tirovné hladiny v kapalindch

mm e oo

Referencni bod méreni
Vzddlenost

Hladina

Kalibrace prdzdné nddrze (= nula)
Kalibrace plné nddrze (= rozsah)

Nastaveni > Oznaceni (Tag) méficiho mista
t- Zadejte oznaceni (TAG) zafizeni.

Nastaveni - Jednotky vzdalenosti
L= Zvolte jednotku vzdalenosti.

Nastaveni > Typ nadrZe
L= Zvolte typ nadrZe.

Nastaveni - Skupina médii
b= Specifikujte skupinu médii (,Vodna*“: €, > 4 nebo ,Ostatni“: g, > 1,9).

Nastaveni - Kalibrace prazdné nadrze
L= Zadejte prazdnou vzdalenost ,E* (vzdalenost od referenéniho bodu , R k hladiné
na urovni 0 %)

JestliZe rozsah méreni pokryva pouze horni ¢ast nddrZe nebo zasobniku (hodnota E je
mnohem niZ§i neZ vyska nadrze/zasobniku), je nutné do parametru zadat skute¢nou
vySku néadrZe nebo zasobniku. Pokud je na odtok kuZelovitého tvaru, je tfeba vysku
nadrZe nebo zasobniku upravit, nebot hodnota E v téchto aplikacich obvykle neni
mnohem niz38i neZ vySka nadrze/zasobniku.

Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Hladina - Vyska nadrZe / sila
Nastaveni - Kalibrace plné nadrze

t- Zadejte plnou vzdalenost F (vzdalenost od tirovné O % do urovné 100 %).
Nastaveni - Hladina

= Udéava mérenou hladinu L.

Nastaveni - Vzdalenost
> Udava namérenou vzdalenost od referencniho bodu R k hladiné L.

10. Nastaveni - Kvalita signalu

L~ Udava jakost vyhodnocovaného odrazu hladiny.
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11. Nastaveni > Mapovani - Potvrdit vzdalenost

= Porovnejte vzdalenost udavanou na displeji se skutecnou vzdalenosti, aby bylo
mozZné spustit zdznam mapy rusivého odrazu.

12. Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - Jednotky hladiny
L= Zvolte jednotku hladiny: %, m, mm, ft, in (tovarni nastaveni: %)

Cas odezvy zafizeni je pfednastaven v parametr , Typ nadrze“. Pokro¢ilé nastaveni je
mozné v poloZce podnabidka , RozSifené nastaveni®.
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12.4 Zaznam referencni krivky

Po konfiguraci méfeni se doporucuje zaznamenat aktudlni obalovou kfivku jako referenéni
ktivku. Referenéni kfivku lze pouZit pozdéji nebo v ramci procesu pro diagnostické tcely.
K zdznamu referenéni kfivky pouZijte parametr UloZeni referené¢ni krivky.

Navigace v menu
Expert - Diagnostika - Diagnostika obalové kfivky - UloZeni referencni kfivky

Vyznam volitelnych moZnosti
= Ne
Bez akce

= Ano
Aktualni obalova kfivka je uloZena jako referenéni kfivka.

Referencni kfivku lze zobrazit pouze v diagramu kfivky obalky FieldCare poté, kdy byla
nactena ze zafizeni do FieldCare. Toto se provede pomoci funkce ,Naéist referenéni

krivku“ ve FieldCare.

™ el e

31  Funkce ,Nacist referencni kiiivku*
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12.5 Konfigurace displeje na zafizeni

12.5.1 Tovarni nastaveni displeje na zarizeni

Parametr Tovarni nastaveni
Language English

Zobrazeni hodnoty 1 Linearizovana hladina
Zobrazeni hodnoty 2 Zadny

Zobrazeni hodnoty 3 Zadny

Zobrazeni hodnoty 4 Zadny

12.5.2 Nastaveni displeje na zafizeni

Displej na zafizeni 1ze nastavit v nésledujicim podmenu:
Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zobrazeni

12.6  Nastaveni proudovych vystupii

12.6.1 Tovarni nastaveni proudovych vystupii

Proudovy vystup | Pfifazena hodnota 4 mA hodnota 20 mA hodnota
meéreni
1 Linearizovand hladina 0 % prislusné linearizované | 100 % pfislusné linearizované
hladiny hladiny
21 Vzdalenost 0 Kalibrace prazdné nadrze
1) pro zafizeni se 2 proudovymi vystupy

12.6.2 Nastaveni proudovych vystupti
Proudové vystupy lze nastavit v nasledujicich nabidkach:

Zakladni nastaveni
Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2

Pokrocilé nastaveni
Expert - Vystup - Proudovy vystup 1
Viz ,Popis parametrt zatizeni®, GPO1101F
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12.7 Sprava nastaveni

Po uvedeni do provozu muZete uloZit stavajici nastaveni zafizeni, zkopirovat ji do jiného
méficiho mista nebo obnovit pfedchozi nastaveni zafizeni. Toto miiZete ¢init pomoci
moZnosti parametr Sprava konfigurace a jejich jednotlivych voleb.

Navigacni cesta v menu obsluhy
Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej - Spréava konfigurace

Vyznam volitelnych moZnosti

= Zrusit
Nevykona se Zadna akce a uZivatel tento parametr opusti.

= Provést zalohovani
Zalozni kopie aktualni konfigurace zafizeni v paméti HistoROM (vestavénd v zatizeni) se
uloZi do zobrazovaciho modulu zafizeni. ZaloZni kopie obsahuje tidaje o pfevodniku
a senzoru zafizeni.

= Obnovit
Posledni zaloZni kopie nastaveni zafizeni se zkopiruje ze zobrazovaciho modulu do
paméti HistoROM zatizeni. ZaloZni kopie obsahuje udaje o pfevodniku a senzoru
zafizeni.

= Duplikovat
Konfigurace pfevodniku je zduplikovana do jiného zafizeni pomoci zobrazovaciho
modulu pfevodniku. Nasledujici parametry, které charakterizuji jednotlivy méfici bod,
nejsou obsaZeny v pfenasSené konfiguraci:
- HART datum
- HART kratky Tag
- HART zprava
- HART popis
- HART adresa
- Oznaceni (Tag) méficiho mista
- Typ média

= Porovnat
Konfigurace zatizeni uloZend v zobrazovacim modulu se porovna s aktualni konfiguraci
zatizeni v paméti HistoROM. Vysledek tohoto porovnani se zobrazi v poloZce parametr
Vysledek porovnani.

= Vymazat zaloZni data
ZaloZni kopie nastaveni zafizeni se odstrani ze zobrazovaciho modulu zafizeni.

ﬂ V pribéhu této akce neni moZné upravovat nastaveni pomoci lokalniho displeje a na
displeji se zobrazi zprava o stavu zpracovani.

Pokud se stavajici zaloha obnovuje na jiném zafizeni pomoci moZnosti volitelna
mozZnost Obnovit, mliZe se stat, Ze nékteré funkce jistych zatizeni jiZz nebudou
k dispozici. V nékterych pfipadech dokonce ani reset zafizeni neobnovi piivodni stav.

Pro prenos konfigurace do jiného zarizeni by se vZdy méla pouzit moznost volitelna
mozZnost Duplikovat.
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12.8 Ochrana nastaveni proti neopravnénym zménam
Nastaveni 1ze proti neopravnénym zméndm ochrénit dvéma zplisoby:

= Prostfednictvim nastaveni parametrd (softwarovy zamek) > B 42
= Prostfednictvim uzamykaciho pfepinace (hardwarovy zamek) > B 43
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13 Diagnostika, vyhledavani a odstranovani

zavad

13.1 Vyhledavani a odstranovani zavad — vSeobecné

13.1.1 VSeobecné chyby

Chyba

Mozna pric¢ina

Napravné tkony

Zafizeni nereaguje.

Napajeci napéti nesouhlasi
s hodnotou uvedenou na
typovém Stitku.

Pfived'te spravné napéti.

Polarita napajeciho napéti je
nespravna.

Opravte polaritu.

Kabely nemaji fadny kontakt se
svorkami.

Zajistéte elektrické spojeni mezi kabelem
a svorkou.

Hodnoty na displeji nejsou
vidét.

Kontrast je nastaven na moc
nizkou nebo vysokou hodnotu.

= Nastavte vétsi kontrast soucasnym
tisknutim () a [E].

= Nastavte mensi kontrast sou¢asnym
tisknutim &) a E.

Zastrcka kabelu displeje neni
spravné pripojena.

Zapojte zastréku spravné.

Displej je vadny.

Vymeérnte displej.

Pfi spousténi zafizeni nebo pfi
pripojeni displeje se na
displeji zobrazi , Chyba
komunikace®.

Elektromagnetické ruseni

Zkontrolujte uzemnéni zafizeni.

Poskozeny kabel displeje nebo
zastrcka displeje.

Vymeérnte displej.

Nefunguje duplikace
parametrd z jednoho zatizeni
do jiného prostfednictvim
displeje.

K dispozici jsou pouze
moznost ,Ulozit" a ,Zrusit”.

Displej se zalohou neni
rozpoznan, jestlize na daném
zafizeni doposud nebylo
provedeno zalohovani dat.

Pfipojte displej (se zalohou) a restartujte
zafizeni.

Vystupni proud <3,6 mA

Nesprévné pripojeni signalniho
kabelu.

Zkontrolujte pfipojeni.

Elektronika je vadna.

Vyménite elektroniku.

Komunikace HART nepracuje.

Chybi odpor pro komunikaci
nebo je nespravné nainstalovan.

Spravné nainstalujte odpor pro komunikaci
(250 Q).

Nesprévneé zapojeny Commubox.

Pfipojte Commubox sprdvnym zplisobem.

Commubox neni pfepnuty do
reZzimu HART.

Nastavte volici pfepinac na jednotce
Commubox do polohy HART.

Komunikace CDI nepracuje.

Chybné nastaveni portu COM na
pocitadi.

Zkontrolujte nastaveni portu COM na
pocitaci a v pripadé potreby je zménte.

Zatizeni méri nespravné.

Chyba nastaveni parametrd

Zkontrolujte a upravte nastaveni parametra.

Pres aplikaci SmartBlue neni
zafizeni pristupné.

Z&dné pfipojeni Bluetooth

Na chytrém telefonu nebo tabletu povolte
funkci Bluetooth.

Zarizeni je jiZ propojeno s jinym
chytrym telefonem/tabletem.

Odpoijte zafizeni od chytrého telefonu /
tabletu.

Modul Bluetooth neni pfipojen.

Pfipojte modul Bluetooth (viz SDO2252F).

PfihlaSeni pfes SmartBlue
neni mozne.

Zatizeni je uvddéno do provozu
poprvé.

Zadejte pocatecni heslo (ID modulu
Bluetooth) a zmérite ho.
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Chyba

Mozna pricina

Napravné ukony

Zafizeni nelze pomoci
aplikace SmartBlue
provozovat.

Bylo zadano nespravné heslo.

Zadejte spravné heslo.

Zapomenuté heslo

Kontaktujte servis Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)
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13.1.2 Chyba - ovladani pres SmartBlue

Chyba

Mozna pricina

Reseni

Zatizeni neni viditelné

Zadné pfipojeni

Na chytrém telefonu nebo tabletu povolte funkeci

v seznamu dostupnych zafizeni | Bluetooth Bluetooth®.
Funkce Bluetooth® senzoru je deaktivovéana, provedte
sekvenci obnoveni.
Zatizeni neni viditelné Zafizeni je jiz Je navadzéano pouze jedno pfipojeni typu ,point-to-
v seznamu dostupnych zafizeni | propojeno s jinym point” mezi senzorem a chytrym telefonem nebo
chytrym telefonem tabletem.

nebo tabletem

Zafizeni je viditelné v seznamu,
ale nelze k nému ziskat pfistup
prostfednictvim SmartBlue

Koncové zatizeni se
systémem Android

Je pro aplikaci povolena funkce lokalizace, byla
povolena pfi prvnim spusténi?

Funkce GPS nebo ur¢ovéani polohy musi byt
aktivovana pro urcité verze systému Android ve
spojeni s Bluetooth®

Aktivujte GPS - zcela ukoncete aplikaci a znovu ji
spustte - povolte funkci uréovani polohy pro aplikaci

Zafizeni je viditelné v seznamu,
ale nelze k nému ziskat pfistup
prostfednictvim SmartBlue

Koncové zatizeni se
systémem Apple

Prihlaste se standardnim zplisobem

Zadejte uzivatelské jméno ,admin”

Zadejte pocatecni heslo (ID modulu Bluetooth),
pficemz vénujte pozornost velkym/malym pismentm.

PfihlaSeni pfes SmartBlue neni
mozné

Zatizeni je uvddéno
do provozu poprvé.

Zadejte pocatecni heslo (ID modulu Bluetooth)
a zménite ho, pficem?Z vénujte pozornost velkym/
malym pismentm.

Zatizeni nelze pomoci aplikace
SmartBlue ovladat.

Bylo zadano
nespravné heslo.

Zadejte spravné heslo.

Zatizeni nelze pomoci aplikace
SmartBlue ovladat.

Zapomenuté heslo

Kontaktujte servisni oddéleni Endress+Hauser
(www.addresses.endress.com)

13.1.3 Chyby nastaveni parametrii

Chyba

Mozna pricina

Napravné opatreni

Nespravna méfena hodnota

Pokud métend vzdalenost
(Nastaveni - Vzdalenost)
odpovida skute¢né
vzdalenosti:
Chyba kalibrace

= Zkontrolujte a upravte
v pfipadé nutnosti parametr Kalibrace prazdné
nadrzZe.

= Zkontrolujte a v pfipadé nutnosti upravte
parametr Kalibrace plné nadrze.

s Zkontrolujte a v pfipadé nutnosti upravte
linearizaci (podnabidka Linearizace).

Nespravné nastavena
korekce hladiny

Zadejte spravnou hodnotu do parametr Korekce
hladiny.

Pokud mérena vzdalenost
(Nastaveni - Vzdalenost)
neodpovida skutecné
vzdalenosti:
Rusivy odraz

Proved'te mapovani nadrze (parametr Potvrdit
vzdalenost).

Bez zmény métené hodnoty
pfi dopliiovani/vypousténi

Rusivé odrazy od soucasti
instalace, hrdla nebo
nanosu na anténe.

= Provedte mapovani nadrze (parametr Potvrdit
vzdalenost).

= Pokud je to tfeba, ocistéte anténu

= Pokud je to tfeba, zvolte lep§i montézni polohu
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Chyba

Mozna pricina

Napravné opatfeni

Pokud neni povrch v klidu
(napf. pfi dopliovani,
vypousténi, pfi chodu
michaciho zatizeni),
stoupne obcas méfena
hodnota nahle na vyssi
hladinu

Signal je oslabeny
nerovnosti povrchu - rusivé
odrazy jsou nékdy silnéjsi.

Provedte mapovéani nadrZe (parametr Potvrdit
vzdalenost).

Zvolte parametr , Typ nadrZe“ = volitelna
moznost ,,Provozni nadrZ s michadlem®.
Zvyste hodnotu ¢asu integrace (Expert - Senzor
- Vzdalenost -~ Integra¢ni ¢as)

s Optimalizujte orientaci antény

Pokud je to nutné, zvolte lepsi montazni polohu
nebo vétsi anténu.

Béhem dopliovani/
vypousténi poklesd métrena
hodnota néhle niZe

Vicenasobné odrazy

Zkontrolujte parametr Typ nadrZe.

= Pokud je to moZné, vyhnéte se stfedové montazni

poloze.
Pokud je to vhodné, pouzijte uklidiiovaci komoru.

Chybova zpréava F941 nebo
S941 ,Ztrata odrazu”

Odraz od hladiny je prili§
slaba.

Zkontrolujte parametr Skupina médii.

Pokud je to nutné, vyberte podrobnéjsi nastaveni
pod parametr Vlastnosti média.

Optimalizujte ustaveni polohy antény

Pokud je to nutné, zvolte lepsi montazni polohu
nebo vétsi anténu.

Odraz od hladiny potlacena.

Odstranite mapovani a zaznamenejte je znovu.

Zatizeni zobrazuje urcitou
vysku hladiny, kdyZ je
nadrz prazdna.

Rusivy odraz

Provedte mapovéni v celém rozsahu méteni pii
prazdné nadrzi (parametr Potvrdit vzdalenost).

Chybny sklon hladiny
v celém méficim rozsahu

Zvolen nespravny typ
nadrze.

Nastavte spravny parametr Typ nadrze.
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13.2

13.2.1 Diag

Diagnostické informace na lokalnim displeji

nosticka zprava

Zavady zjisténé autodetekénim systémem meéficiho pristroje se zobrazuji jako diagnostické

zpravy stridajici s

e se zobrazenim méfené hodnoty.

Zobrazeni mérené hodnoty ve stavu alarmu

Diagnosticka zprava

21
11

XXXX XXXX X

XXXX X XXX X

x [

#5801

Napajeci napéti

20.50

Stavovy signdl

Stavovy symbol
Stavovy symbol
Text k uddlosti
Ovlddaci prvky

Vil N =

A0029426-CS

(symbol pro tiroveri uddlosti)
s diagnostickou uddlosti

Stavové signaly

F

A0032902

Volitelna moznost ,Zavada (F)“
Vyskytla se chyba zafizeni. Namérena hodnota jiz neni platna.

C

A0032903

Volitelna moZnost ,, Kontrola funkce (C)“
Zatizeni je v servisnim rezimu (napf. béhem simulace).

A0032904

Volitelna moZznost ,,Mimo specifikaci (S)“

Zafizeni je provozovano:

= Mimo rozsah technickych specifikaci (napf. béhem spousténi nebo ¢isténi)

= Mimo konfiguraci vykonavanou uZivatelem (napf. droveii mimo nakonfigurovany
rozsah)

A0032905

Volitelna moZnost ,,PoZadavek na udrzbu (M)*
PoZaduje se udrzba. Namérena hodnota je stéle platna.

Stavovy symbol (symbol pro tiroveii udalosti)

Stav ,,Alarm“
Meéfeni je pferuSeno. Vystupy signélu pfejimaji definovany stav alarmu. Zobrazi se
diagnostické hlaseni.

Stav ,,Vystraha“
Zafizeni pokracuje v méfeni. Zobrazi se diagnostické hlaseni.
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Diagnosticka udalost a text k udalosti

Chybu lze identifikovat pomoci diagnostické udélosti. Text k udalosti vim pomaha tim, Ze
vam poskytne informace o dané chybé. Navic se pfed diagnostickou udélosti zobrazi
prislusny symbol.

Diagnostickd udalost
Stavovy symbol Stavovy signal Cislo udalosti Text k udalosti
N2 N N2
Priklad A S 441 Proud.vystup 1
A0032904

3mistné ¢islo

Pokud je aktivnich vice diagnostickych zprav soucasne, zobrazuje se pouze zprava s nejvyssi
prioritou. Dalsi nevyfeSené diagnostické zpravy lze zobrazit v podnabidka Seznam hlaseni
diagnostiky.

néasledujicim zptisobem:
= Na lokalnim displeji:
v poloZce podnabidka Zdznamnik udalosti
= Ve FieldCare:
prostfednictvim funkce ,Seznam udalosti/HistoROM®.

Ovladaci prvky

Funkce obsluhy v menu, podmenu

Klavesa plus
Otevfe zpravu o napravnych opattenich.

Klaviesa Enter
Otevie menu obsluhy.
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13.2.2 Vyvolani napravnych opatfeni

XXXX XXXX X MS X XXX X XXX X M5
20 50 45801
° Napaéjeci napéti
x [T XX

hS

Seznam diagnostiky

1 Diagnostika 1
M 5801 Napajeci napéti

Diagnostika 2
Diagnostika 3

2 O

2— [Napajeci napéti (ID:203) | — 3
4—1 | /A 5801 0d0OOh02m25s 5
p % Zvyste napajeci napéti

3. [O+[®)

A0029431-CS
32 Zprdva o ndpravnych opatienich
1 Diagnostické informace
2 Krdtky text
3 ServisniID
4  Diagnostika s diagnostickym kédem
5 Cas vyskytu pfi provozu
6  Ndpravnd opatfenti
UZivatel je v diagnostické zpravé.
1. Stisknéte [ (symbol @).
L~ Otevfe se podnabidka Seznam hlaSeni diagnostiky.
2. Zvolte poZzadovanou diagnostickou udalost pomoci (] nebo & a stisknéte [E].
= Otevfe se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udéalost.
3. Stisknéte (&) + [ soucasné.
L= Zprava o ndpravnych opatfenich se zavte.

UZivatel se nachazi v menu Diagnostika u poloZky pro néjakou diagnostickou udalost,
napf. v podmenu Seznam hlaSeni diagnostiky nebo Pfedchozi diagnostika.
1. Stisknéte [E].
= Otevfe se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udéalost.

2. Stisknéte &) + [ soucasné.
L= Zprava o ndpravnych opatfenich se zavte.
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13.3 Diagnosticka udalost v ovladacim nastroji

Pokud je v zafizeni pfitomna néjaka diagnosticka udalost, stavovy signal se objevi

v ovlddacim néstroji jako levy horni status sou¢asné s pfisluSnym symbolem pro uroven
udalosti v souladu s NAMUR NE 107:

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikaci (S)

= Pozadavek na udrzbu (M)

A: Prostfednictvim menu obsluhy

1. Prejdéte na nabidka Diagnostika.
L~ Pod parametr Aktualni diagnostika se zobrazuje diagnosticka udalost spolecné
s textem k dané udalosti.

2. Na pravé strané displeje podrzte kurzor nad parametr Aktualni diagnostika.

"D ES 3% 00
(Menu / Variable b] Actual diagnostics: } M350 Adva%ed diagnostic 2 occured

E’L:J Diagnostics Timestamp: 15d02h58m2ns
P Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
“PC1 Timestamp: Previous diagnostics: — (Service ID:359)
P31 Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h00mO0s
P Timestamp: ~
1 Operating time from restart: Operating time from restart: zz 0d00h26m53s
P Operating time: Operating time: e 15d03h00m11s

i mfa NizAnacti- lict

Objevi se plovouci napovéda s napravnymi opatfenimi pro diagnostickou udalost.

B: Prostfednictvim funkce ,,Vytvorit dokumentaci“

1.
adfE & 0 E 3% 00
1%
I" Menu / Variable . [ Value
E}Q Diagnostics Create Documentaﬁonr
P_l Actual diagnostics:
Zvolte funkdi , Vytvofit dokumentaci®.
Documentation
 Documentation Status
(=] Documentation Initialized
[£}{¥] Title Pages Initialized
| Cover Page Initialized
Signatures Page Initialized
--[¥] Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized
[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Initialized
%M;Initialiaed
-[_] Compare Datasets Not available

Ujistéte se, zda je oznacena polozka ,Pfehled dat”.

3. Klepnéte na ,UloZit jako ...“ a uloZte PDF s protokolem.
L~ Protokol obsahuje diagnostické zpravy a informace o moZné naprave.
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C: Prostifednictvim funkce ,,Seznam udalosti / Rozsifena HistoROM*“

1.

ADNE FCBEEL3% 00

1S
| Menu / Variable .3 I Value
CHZ  Diagnostics Eventlist / Extended HistoROM i
P Actual diagnostics:

Zvolte funkci ,Seznam udalosti / Rozsifena HistoROM?*.

2.

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

ool

& [ [ | Y
— by

Zvolte funkci ,Nacist seznam udalosti*.
= Seznam udalosti véetné informaci k moZné népraveé se zobrazi v okné ,Pfehled
dat”.

13.4 Seznam diagnostiky

V podmenu podnabidka Seznam hlaSeni diagnostiky lze zobrazit az 5 aktudlné aktivnich
diagnostickych zprav. Pokud je aktivnich vice neZ 5 diagnostickych zprav, zobrazuji se na

displeji zpravy s nejvyssi prioritou.

Cesta

Diagnostika - Seznam hlaSeni diagnostiky
Vyvolani a zavieni napravnych opatfeni

1. Stisknéte [E).
L~ Otevfe se zprava o nadpravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.

2. Stisknéte &) + [ soucasné.
“= Zprava o napravnych opatfenich se zavre.
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13.5 Prehled diagnostickych udalosti

Diagnostické Strucny text Opravna akce Stavovy Diagnostické
cislo signal chovani
[z vyroby] [z vyroby]
Diagnostika senzort

046 Detekovan nénos na Ocistéte sondu F Alarm !

sondé.
102 Chyba kompatibilty 1. Restartujte zafizeni F Alarm

senzoru 2. Kontaktujte servis
151 Porucha elektroniky Vymeénte modul elektroniky F Alarm

senzoru senzoru.

Diagnostika elektroniky

242 Nekompatibilni 1. Zkontrolujte software F Alarm
software 2. Prehrajte SW nebo vyménte
modul hlavni elektroniky
252 Nekompatibilni moduly | 1. Zkontrolujte elektronické F Alarm
moduly

2. Vyménte modul vstuplt/
vystupll nebo hlavni
elektroniky

261 Moduly elektroniky 1. Restartujte zafizeni F Alarm

2. Zkontrolujte elektronické
moduly

3. Vymeénte modul vstupt/
vystupll nebo hlavni

elektroniku
262 Pfipojeni modulu 1. Zkontrolujte pfipojeni F Alarm
modult
2. Vyménte elektronické
moduly
270 Zavada hlavni Vymeénte modul hlavni F Alarm
elektroniky elektroniky
271 Zavada hlavni 1. Restartujte zafizeni F Alarm
elektroniky 2. Vyménte modul hlavni
elektroniky
272 Zavada hlavni 1. Restartujte zafizeni F Alarm
elektroniky 2. Kontaktujte servis
273 Z&vada hlavni 1. Nouzovy provoz pomoci F Alarm
elektroniky displeje
2. Vymeénte hlavni elektroniku
275 I/0 modul vadny Vymeénte modul vstupt/ F Alarm
vystupli
276 /0 modul chyba 1. Restartujte zafizeni F Alarm
, 2. Vyménte modul vstupll/
276 Zavada modulu vystupt F Alarm

vstupll / vystupt

282 Pamét dat 1. Restartujte zafizeni F Alarm
2. Kontaktujte servis

283 Obsah paméti 1. Pfeneste data nebo F Alarm
restartujte pristroj

2. Kontaktujte servisni
stfedisko

311 Z&vada elektroniky Udrzba nutna! M Warning
1. Neresetujte pristroj
2. Kontaktujte servis
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Diagnostické Struény text Opravna akce Stavovy Diagnostické
cislo signal chovani
[z vyroby] [z vyroby]
Diagnostika konfigurace
410 Prenos dat 1. Zkontrolujte pfipojent F Alarm
2. Zkuste pfenos dat znovu
411 Nahrévani/stahovani Nahrévani/stahovani je aktivni, | C Warning
aktivni vyckejte prosim
412 Zpracovani nahravani | Stdéhovani dat je aktivni, prosim | C Warning
Cekejte
431 Dostaveni 1 ... 2 Proved'te jemné dostaveni. C Warning
435 Linearizace Zkontrolujte linearizacni F Alarm
tabulku
437 Nekompatibilni 1. Restartujte zafizeni F Alarm
konfigurace 2. Kontaktujte servis
438 Soubor dat 1. Zkontrolujte soubor dat M Warning
2. Zkontrolujte nastaveni
3. Nahrajte nové nastaveni
441 Proudovy vystup 1 ... 2 | 1. Zkontrolujte proces S Warning
2. Zkontrolujte nastaveni
proudového vystupu
484 Simulace poruchového | Vypnéte simulaci C Alarm
rezimu
485 Simulace mérené Vypnéte simulaci C Warning
hodnoty
491 Simulace proudového | Vypnéte simulaci C Warning
vystupu 1 ... 2
494 Simulace spinaciho Vypnéte simulaci spinaciho C Warning
vystupu vystupu
495 Simulace diagnostické | Vypnéte simulaci C Warning
udalosti
585 Simulace vzdalenosti Vypnéte simulaci C Warning
586 Zaznam mapovani Zaznam mapy, C Warning
Cekejte prosim.
Diagnostika procesu
801 Nizka uroven energie | ZvySte napajeci napéti. S Warning
803 Proud ve smycce 1. Zkontrolujte propojeni F Alarm
2. Vyménte modul vstupt/
vystupd
825 Provozni teplota 1. Zkontrolujte teplotu okoli S Warning
- 2. Zkontrolujte procesni
825 Provozni teplota teplotu F Alarm
921 Zmeéna reference 1. Zkontrolujte referencni S Warning
nastaveni
2. Zkontrolujte tlak
3. Zkontrolujte sondu
941 Ztrata echa Zkontrolujte parametr 'Hodnota | S Warning !
Dk'
942 V bezpecnostni 1. Zkontrolujte hladinu S Alarm !
vzdélenosti 2. Zkontrolujte bezpe¢nostni
vzdélenost
3. Resetujte auto hold
943 V blokovaci vzdalenosti | SniZend pfesnost S Warning
Zkontrolujte hladinu
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Diagnostické Struény text Opravna akce Stavovy Diagnostické
cislo signal chovani
[z vyroby] [z vyroby]

950 Pokroc¢ila diagnostika | VyfeSte tuto vasi diagnostickou | M Warning 1
1..4 udalost

952 Detekovana péna 1. Zkontrolujte procesni F Alarm Y
podminky
2. Zvyste tlak v systému

1) Diagnosticky rezim lze ménit.

13.6 Zaznamnik udalosti

13.6.1 Historie udalosti

Podmenu Seznam udalosti poskytuje chronologicky prehled zprav o nastalych
udalostech. ?).

Cesta
Diagnostika - Zaznamnik udalosti - Seznam udalosti

Zobrazit se miZe maximalné 100 zprav o udéalostech v chronologickém pofadi.

Historie udélosti obsahuje zdznamy pro:
= Diagnostické udélosti
s Informacni udalosti

Vedle provozni doby v okamziku nastani je kazdé udélosti pfifazen také symbol, jenz
udava, zda dana udalost nastala, nebo skoncila:
= Diagnosticka udalost
- ©:nastala udalost
- (G udélost skoncila
= Informacni udalost
©: nastala udalost

Vyvolani a zavieni napravnych opatreni
1. Stisknéte
L= Otevre se zprava o napravnych opatfenich pro zvolenou diagnostickou udalost.

2. Stisknéte [5) + () souCasné.
L= Zprava o napravnych opatfenich se zavte.

13.6.2 Filtrovani zaznamniku udalosti

Pomoci polozky parametr Moznosti filtru mizZete definovat, ktera kategorie zprav
o udélostech se zobrazuje v ¢asti podnabidka Seznam udalosti.

Cesta
Diagnostika - Zaznamnik udalosti > MoZnosti filtru

Kategorie filtru

= Ve

» Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

2) Toto podmenu je k dispozici pouze pro ovladani prostiednictvim lokalniho displeje. V ptipadé ovladdani pres FieldCare Ize seznam udalosti zobrazit
pomoci funkce ,Seznam udalosti / HistoROM* v rdmci FieldCare.
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= Mimo specifikaci (S)
= Pozadavek na udrzbu (M)
= Informace
13.6.3 Prehled informacnich udalosti
Cislo informace Nazev informace
f1ooo |- (Pristroj OK)
11089 Spusténi zafizeni
11090 Reset konfigurace
11091 Konfigurace zménéna
11092 Vnitfni HistoROM vymazéna
11110 Zména prepinace ochrany proti zapisu
11137 Elektronika vyménéna
11151 Reset historie
11154 Reset min./max. svorkového napéti
11155 Reset teploty elektroniky
11156 Trend chyb v paméti
11157 Obsah paméti seznamu udalosti
11184 Displej pfipojen
11185 Zaloha do displeje hotova
11186 Obnoveni pomoci displeje dokonéeno
11187 Nastaveni zkopirovéno diplejem
11188 Data v displeji odstranéna
11189 Porovnéni zalohy dokonéeno.
11256 Displej: pfistupy zménény
11264 Bezpeénostni sekvence pferuSena!
11335 Firmware zménén
11397 Fieldbus: pfistupy zménény
11398 CDI: ptistupy zménény
11512 Spusténo nahravani dat
11513 Stahovan dat ukonceno
11514 Nahravéni spusténo
11515 Nahravani ukonéeno
11554 Bezpec¢nostni sekvence spusténa
11555 Bezpeénostni sekvence potvrzena
11556 Bezpecnostni rezim vypnut
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13.7 Historie firmwaru
Datum Verze Modifikace Dokumentace (FMR60, HART)
firmwaru -

Navod k obsluze Popis parametri

01.2017 |01.00.zz | Plvodni software BA01618F/00/EN/01.17 Y GP01101F/00/CS/01.17
BA0O1618F/00/EN/02.18%

1) Obsahuje informace o pravodcich Heartbeat, které jsou k dispozici v nejnové;jsi verzi DTM pro DeviceCare

a FieldCare.
2) Obsahuje informace o rozhrani Bluetooth.

Verzi firmwaru lze vyslovneé objednat prostfednictvim struktury produktu. Timto
zplisobem je mozZné zajistit kompatibilitu verze firmwaru se stavajici nebo planovanou
systémovou integraci.
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14  Udrzba

Meéici zafizeni nevyZaduje Zaddnou specialni udrzbu.

14.1 Ci$téni zvenku

Pti ¢isténi zatizeni zvenku pouzivejte vZdy ¢istici prosttedky, jeZ nenarusuji povrch krytu
ani tésnéni.

14.2 Vyména tésnéni

Procesni tésnéni senzorli (na procesnim pfipojeni) se museji pravidelné ménit, zvlasté
pokud se pouZivaji lisované tésnéni (aseptickd konstrukce). Interval mezi vyménami zévisi
na Cetnosti cykll ¢iSténi a na teploté mérené 1atky a teploté Cisténi.
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15 Opravy

15.1 VSeobecné informace k opravam

15.1.1 Koncepce oprav

Koncepce oprav spole¢nosti Endress+Hauser pfedpoklada, Ze zafizeni maji moduldrni
konstrukei a Ze opravy miZe vykonavat servisni technik spole¢nosti Endress+Hauser nebo
specialné proskoleni zadkaznici.

Nahradni dily jsou sou¢ésti vhodnych sad. Ty obsahuji pfislusné pokyny k provedeni
vymeny.

Vice informaci o servisu a ndhradnich dilech ziskéte od servisniho oddéleni spole¢nosti
Endress+Hauser.

15.1.2 Opravy zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech
s nebezpecim vybuchu

Pfi provadéni oprav zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech s nebezpeéim vybuchu

méjte na védomi nasledujici:

= Opravy zafizeni schvalenych pro provoz v oblastech s nebezpecim vybuchu mize
provadét pouze prosSkoleny personél nebo servisni technici spole¢nosti Endress+Hauser.

s DodrZujte pfislusné normy, narodni pfedpisy pro oblasti s nebezpe¢im vybuchu,
bezpecnostni pokyny (XA) a certifikaty.

= PouZivejte pouze origindlni ndhradni dily od spole¢nosti Endress+Hauser.

= Pfi objedndvani ndhradnich dil vyuZivejte oznaceni zafizeni na typovém S§titku. Dily
nahrazujte pouze shodnymi dily.

= Opravy vykondavejte podle pokynil. Po dokonceni oprav provedte na zatizeni
specifikované pravidelné zkousky.

= Prestavbu certifikovaného zafizeni na jinou certifikovanou variantu smi provadét pouze
servisni oddéleni spole¢nosti Endress+Hauser.

s Zadokumentujte veSkeré opravarenské ukony a pfestavby.

15.1.3 Vyména modulu elektroniky

Pokud doslo k vyméné modulu elektroniky, neni nezbytné provést nové zakladni nastaveni,
nebot kalibra¢ni parametry jsou uloZeny v paméti HistoROM, jeZ je umisténa v krytu
zafizeni. Po vyméné hlavniho modulu elektroniky vS§ak mtZe byt nutné provést zdznam
nového mapovéni (potlaceni rusivého odrazu).

15.1.4 Vyména zafizeni

Po provedeni vymény celého zafizeni nebo modulu elektroniky lze parametry opét
stdhnout do pfistroje jednim z nésledujicich zplisobi:

= Prostfednictvim modulu displeje
Podminka: Konfigurace ptivodniho zafizeni byla uloZena v modulu displeje > & 158.
s Prostrednictvim FieldCare
Podminka: Konfigurace ptivodniho zafizeni byla uloZena do pocitace prostfednictvim
FieldCare.

V méfeni miZete pokracovat, anizZ byste provedli nové nastaveni. Pouze linearizace
a mapovani nadrZe (potlaceni rusivého odrazu) se musi znovu zaznamenat.
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15.2 Nahradni dily

= Nékolik vyménnych soucasti méficiho zafizeni je oznaceno typovym Stitkem nahradniho
dilu. Ten obsahuje informace o daném nahradnim dilu.
= Kryt svorkovnicového modulu zatizeni nese typovy §titek ndhradniho dilu, jenZ obsahuje
nasledujici informace:
objednavani.
- Adresu URL pro W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer):
Tam jsou uvedeny veSkeré nahradni dily pro méfici zafizeni véetné objednaciho kédu
a lze je zde rovnéz objednat. Pokud je k dispozici, je moZné odtud také stdhnout
pfislusné pokyny k instalaci.

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

33 Priklad typového Stitku ndhradniho dilu v krytu svorkovnicového modulu

Sériové ¢islo méficiho zafizeni:

= Je umisténo na zatizeni a na typovém Stitku ndhradniho dilu.

= Je moZné je zobrazit prostfednictvim parametru ,Sériové ¢islo” v podmenu
JInformace o zatizeni®.

15.3 Zpétné zasilani

Meéici zafizeni se musi vratit vyrobci, pokud potfebuje provést opravu nebo tovarni
kalibraci nebo pokud bylo objednano nebo dodano chybné méfici zafizeni. Pravni pfedpisy
vyZaduji, aby spole¢nost Endress+Hauser jakoZto spole¢nost s certifikaci ISO dodrZovala pfi
manipulaci s produkty, které jsou v kontaktu s médii, urcité postupy.

Aby se zarucilo bezpecné, rychlé a profesionalni vraceni zafizeni k vyrobci, seznamte se
s postupem a podminkami pro vraceni zafizeni, jeZ jsou uvedeny na internetovych
strankach spolecnosti Endress+Hauser na adrese
http://www.endress.com/support/return-material .

15.4 Likvidace

Béhem likvidace dodrZujte nésledujici pokyny:
= DodrZujte platné federalni/narodni zakony.
» Zajistéte radné roztfidéni a recyklaci soucasti zafizeni.
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16 Prislusenstvi

16.1 PrisluSenstvi specificka podle daného zarizeni

16.1.1 Ochranna striska

PrisluSenstvi Popis
Ochranna striska _—
<
&~
©
— o~
=2 S
Z
300 (11.8) 275 (10. 8)
255.1 (10 164 6.46
? /éj
Oy /\5\9 Y
~

o7 1)

34  Ochrannd stfiska; rozméry: mm (inch)

volitelna moznost PB ,Ochranna stfiska“).

J

Ochrannou stfidku lze objednavat spole¢né se zafizenim (struktura produktu, polozka 620 ,PfiloZené pfislusenstvi®,

Alternativné ji 1ze objednat samostatné jako pfisluSenstvi; objednaci kéd 71162242.

A0015472
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16.1.2 MontaZzni drZak, nastavitelny

Prislusenstvi

Popis

Montazni drzak,
nastavitelny

99.5 (3.9)

9(0.4)

29(0.4)
S A O
65 (2.6)
122 (4.8)

_4819)

12(0.5)

\
| 35(1.4) 100 (3.9)

Material: 304 (1.4301)

Vhodné pro kryt b
- A:Hlavice GT19 dvouprostorové, plast PBT
- C:Hlavice GT20 dvouprostorovd, hlinik, povlakovana

Vhodné pro anténu
GA: Odkapova, PTFE DN50

Vhodné pro procesni pFipojeni *:
- G@J: zavit 1S0228 G1-1/2, 316L
- RGJ: zavit ANSI MNPT1-1/2, 316L

Objednaci ¢islo: 71336522

= Riziko elektrostatického vyboje.

(zajistuje zdkaznik).

16 (0.6)

= Propojte montadzni drzék k lokélni soustavé pro vyrovnavéani potencialu.
= Je tfeba upevilovat pouze na stabilni materialy (napt. kov, cihly, beton) pomoci vhodného spojovaciho materialu

E] = Mezi montéznim drzdkem a krytem prevodniku neexistuje Zadné vodivé spojeni.

A0032295

1) Polozka 040 v struktufe produktu
2) Polozka 070 v struktufe produktu
3) PoloZka 100 v struktufe produktu
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16.1.3 Oddéleny displej FHX50

PrisluSenstvi Popis
Oddéleny displej FHX50
i’
2 o
;."
p
T A0019128
= Material:
- Plast PBT
- 316L/1.4404
- Hlinik

= Stupen ochrany: IP 68 / NEMA 6P aIP 66 / NEMA 4x
= Vhodné pro moduly displeje:
- SDO2 (tlacitka)
- SDO3 (dotykové ovladani)
= Pfipojovaci kabel:
- Kabel dodavany se zatizenim do 30 m (98 ft)
- Standardni kabel zajistény ze strany zakaznika do 60 m (196 ft)
= Rozsah okolni teploty: =40 ... 80 °C (-40 ... 176 °F)
= Rozsah okolni teploty (volitelna moznost): =50 ... 80 °C (58 ... 176 °F) !

E] = Pokud se méa pouzivat oddéleny displej, objednejte verzi zafizeni ,Pfipraveno pro displej FHX50“ (polozka 030,
verze L, M nebo N). Pro FHX50 musite vybrat volitelnou moZznost A: ,Ptipraveno pro displej FHX50“ pod
polozkou 050 ,Verze méficiho zafizeni*.

= Pokud verze zafizeni ,Pfipraveno pro displej FHX50“ nebyla plivodné objednana a displej FHX50 se ma instalovat
dodatecné, musite zvolit verzi B ,Nepripraveno pro displej FHX50“ pod poloZkou 050: ,Verze méficiho zafizeni®
pfi objednavani displeje FHX50. V tomto ptipadé je sada pro dodatecnou instalaci dodédna spole¢né s displejem
FHX50. Tuto sadu lze pouZit pro pfipravu zafizeni tak, aby bylo mozné displej FHX50 pouzit.

@ Pouziti FHX50 muZe byt omezeno u prevodnikd s ur¢itymi schvalenimi. Zafizeni mtZe byt dodate¢né vybaveno
displejem FHX50, pokud je volitelnd mozZnost L, M nebo N (,Ptipraveno pro FHX50“) uvedena pod Zdkladni
specifikace, polozka 4 ,Displej, ovladani“ v pfislusnych Bezpe¢nostnich pokynech (XA) pro zafizeni.

Vénujte rovnéz pozornost bezpe¢nostnim pokyniim (XA) pro displej FHX50.

@ Dodatecna instalace neni mozna u pievodniki s nasledujicimi specifikacemi:
= Schvaleni k pouZiti v prostfedich s hoflavym prachem (schvaleni pro ochranu proti vzniceni prachu)
= Typ ochrany Ex nA

@ Podrobnosti jsou uvedeny v dokumentu SDO1007F.

1) Tento rozsah je platny, pokud byla vybrana moznost JN ,Pfevodnik okolni teploty =50 °C (=58 °F)“ v poloZce objednavky 580 ,Zkouska, certifikat”.
Pokud teplota lezZi stale pod -40 °C (-40 °F), miZe dojit k zvy3eni cetnosti poruch.
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16.1.4 Piepétova ochrana

Prislusenstvi

Popis

Ptepétova ochrana pro
dvouvodicova zafizeni
OVP10 (1 kanal)
OVP20 (2 kanaly)

A0021734

Technické udaje

= Odpor na kanal: 2 * 0,5 Q.

= Prahova hodnota stejnosmérného napéti: 400 ... 700 V
Prahova hodnota pulzniho napéti: < 800 V

= Kapacitni odpor pfi 1 MHz: < 1,5 pF

= Jmenovité zadrzné pulzni napéti (8/20 ps): 10 kA

= Vhodné pro prifezy vodi¢d: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

E] Objednavani se zafizenim
Modul piepétové ochrany se piednostné objednava spoletné se zatizenim. Viz strukturu produktu: polozka 610
,Nainstalované pfisluenstvi“, volba NA ,Pfepétova ochrana“. Samostatné objednavani modulu je nutné pouze
tehdy, kdyZ se ma zafizeni pfepétovou ochranou osadit dodatec¢né.

E] Objednaci kéd pro dodatecné osazeni
= Pro jednokanalova zafizeni (polozka 020, volitelna moznost A)
OVP10: 71128617
= Pro dvoukanélova zafizeni (polozka 020, volitelnd moZnost B, C, E nebo G)
OVP20:71128619

Viko krytu pro dodate¢né osazeni

Aby byly zachovany nezbytné bezpecnostni vzdalenosti, musi se vymeénit viko krytu, pokud je zarizeni dodate¢né
osazeno piepétovou ochranou. V zavislosti na typu krytu jsou objednaci kody vhodnych vik nasledujici:

= Kryt GT18: viko 71185516

s Kryt GT19: viko 71185518

= Kryt GT20: viko 71185516

E] Omezeni pro dodatecné osazeni
V zavislosti na schvéleni pfevodniku je mozné, Ze bude pouZiti modulu ptepétové ochrany omezené. Zafizeni lze
dodatec¢né osadit modulem piepétové ochrany pouze tehdy, pokud je volitelnd moznost NA (pfepétova ochrana)
uvedena pod Volitelnymi specifikacemi v ramci Bezpec¢nostnich pokyni (XA) naleZejicich k danému zafizeni.

E‘ Podrobnosti jsou uvedeny v SDO1090F.

16.1.5 Plynotésna vyvodka

PrisluSenstvi Popis
Plynotésna vyvodka Chemicky inertni sklenénd vyvodka; zamezuje vnikéni plynt do hlavice s elektronikou
Pro objednani spole¢né se zafizenim: struktura produktu, polozka 610 ,Nainstalované pfisluSenstvi®, volitelnad moZnost
NC ,Plynotésna vyvodka“
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PrisluSenstvi

16.1.6 Modul Bluetooth pro zafizeni HART

Prislusenstvi

Popis

Modul Bluetooth

H
H

H
H

H

Rychlé a snadné uvedeni do provozu prosttednictvim SmartBlue (aplikace)

Nejsou tfeba Zadné dalsi nastroje nebo adaptéry

Kfivka signdlu prostfednictvim SmartBlue (aplikace)

Sifrovany ptenos dat mezi dvéma samostatnymi body (testovano Fraunhoferovym institutem) a komunikace chranéna
heslem prostfednictvim bezdratové technologie Bluetooth®

= Rozsah za referencnich podminek:

>10m (33 ft)

A0036493

Pfi pouZiti modulu Bluetooth se miniméalni napajeci napéti zvySuje o 3 V.

Objednavani se zafizenim

Modul Bluetooth se pfednostné objednéava spolecné se zafizenim. Viz strukturu produktu, polozka 610
,Nainstalované pfislusenstvi“, volitelnd moznost NF ,Bluetooth”. Samostatné objedndni nutné pouze v piipadé
dodate¢né montaze.

Objednaci kéd pro dodate¢né osazeni
Modul Bluetooth (BT10): 71377355

Omezeni v piipadé dodate¢né montaze
V zévislosti na schvaleni pfevodniku je mozné, Ze bude pouZiti modulu Bluetooth omezené. Zatizeni lze dodate¢né

osadit modulem Bluetooth, pokud je volitelnd moZnost NF (Bluetooth) uvedena v pfislusnych bezpecnostnich
pokynech (XA) pod polozkou Volitelné specifikace.

Podrobnosti jsou uvedeny v SDO2252F.
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16.2  PrisluSenstvi specificka podle komunikace

Prislusenstvi Popis
Commubox FXA195 Jiskrové bezpe¢éna komunikace HART s FieldCare prostfednictvim rozhrani USB.
HART Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00404F.
Prislusenstvi Popis
Commubox FXA291 Pripojuje zafizeni Endress+Hauser v provozu pomoci rozhrani CDI (= Endress
+Hauser Common Data Interface) k rozhrani USB v pocitaci.
Objednaci kod: 51516983
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00405C
PrisluSenstvi Popis
Smyckovy pfevodnik Vyhodnocuje dynamické proménné HART a prevadi je na analogové proudové
HART HMX50 signaly nebo mezni hodnoty.
Objednaci kéd: 71063562
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00429F a v Navodu
k obsluze BAOO371F.
Prislusenstvi Popis
Adaptér WirelessHART Pfipojuje zafizeni v provozu k siti WirelessHART.
SWA70 Adaptér WirelessHART lze instalovat pfimo na zatizeni HART a snadno integrovat
do stavajici sité HART. Zajistuje bezpe¢ny pfenos dat a lze jej provozovat soubézné
s dal$imi bezdratovymi sitémi.
Podrobnosti naleznete v Navodu k obsluze BAOOO61S.
Prislusenstvi Popis

Pripojte senzor
FXA30/FXA30B

PIné integrovan4, z baterii napajena bréna pro jednoduché aplikace s SupplyCare Hosting.
Pfipojit 1ze aZ 4 polni pfistroje s komunikaci 4 ... 20 mA (FXA30/FXA30B), sériovym
pfipojenim Modbus (FXA30B) nebo HART (FXA30B). Diky robustni konstrukei

a schopnosti provozu na baterie po dobu nékolika let je idealni pro vzdalené sledovani

v izolovanych umisténich. Verze s LTE (pouze USA, Kanada a Mexiko) nebo 3G mobilnim
prenosem pro moznost komunikace po celém svété.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI01356S a v Navodu k obsluze
BAO1710S.

Prislusenstvi

Popis

Fieldgate FXA42

Brény Fieldgate umoZiiuji komunikaci mezi pfipojenymi zafizenimi s podporou 4 az 20 mA,
Modbus RS485 a Modbus TCP a SupplyCare Hosting nebo SupplyCare Enterprise. Signaly
jsou prenaseny bud pres Ethernet TCP/IP, WLAN nebo mobilni komunikaci (UMTS).

K dispozici jsou pokro¢ilé moZnosti automatizace, jako naptiklad integrované funkce Web-
PLC, OpenVPN a dalsi.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI01297S a v Navodu k obsluze
BAQ1778S.
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PrisluSenstvi Popis
SupplyCare Software pro spravu skladovych zasob, ktery vizualizuje hladiny, objemy, hmotnosti,
Enterprise teploty, tlaky, hustoty nebo dals$i parametry nadrzi. Parametry jsou zaznamenavéany
SCE30B a pfenaseny prostfednictvim bran typu Fieldgate FXA42.
Tento webovy software je instalovany na lokalnim serveru a lze jej vizualizovat a ovladat
rovnéz pomoci pfenosnych terminéldl, jako napftiklad chytrych telefon{i nebo tabletd.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI01228S a v Navodu k obsluze
BA0OO055S.
PrisluSenstvi Popis
SupplyCare Software pro spravu skladovych zasob, ktery vizualizuje hladiny, objemy, hmotnosti,
Hosting SCH30 teploty, tlaky, hustoty nebo dalsi parametry nadrzi. Parametry jsou zaznamenavéany
a pfenéSeny prostfednictvim bran typu Fieldgate FXA42, FXA30 a FXA30B.
Systém SupplyCare Hosting je poskytovan jako hostitelska sluzba (software jako sluzba,
SaaS). Na portéalu Endress+Hauser jsou uZivateli poskytovana data pfes internet.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI01229S a v Navodu k obsluze
BA00050S.
PrisluSenstvi Popis
Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 je mobilni pocita¢ pro uvadéni do provozu a udrzbu. Umoznuje
efektivni konfiguraci a diagnostiku pro zafizeni HART a FOUNDATION mimo
oblasti s nebezpeéim vybuchu.
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze BA0O1202S
PrisluSenstvi Popis
Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 je mobilni poéita¢ pro uvadéni do provozu a udrzbu. UmoZiiuje
efektivni konfiguraci a diagnostiku pro zafizeni HART a FOUNDATION mimo
oblasti s nebezpecim vybuchu a v oblastech s nebezpecim vybuchu.
Podrobnosti naleznete v navodu k obsluze BA01202S

16.3  PrisluSenstvi specificka podle dané sluzby

Piislusenstvi

Popis

DeviceCare SFE100

Konfiguracni nastroj pro zarizeni s podporou HART, PROFIBUS a FOUNDATION
Fieldbus

Technické informace TI01134S

E] = DeviceCare je k dispozici ke staZeni na adrese
www.software-products.endress.com. Ke staZeni je vyZadovana registrace
na softwarovém portalu Endress+Hauser.

= Alternativné lze spole¢né se zafizenim objednat DVD s instalaci
DeviceCare. Struktura produktu: PoloZzka 570 ,Servis“, Volitelnd moZnost
IV ,Néstroje na DVD (instalace DeviceCare)“.

FieldCare SFE500

Néstroj na fizeni provoznich zdrojii na zdkladé FDT.

Pomaha pfi konfiguraci a udrzbé vSech zafizeni v provozu vaseho zévodu. Diky
poskytovani informaci o stavu zafizeni rovnéZ podporuje pribéh diagnostiky
zafizeni.

Technické informace TI00028S
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16.4 Soucasti systému

PrislusSenstvi Popis
Graficky spravce dat Graficky spravce dat Memograph M poskytuje informace o veskerych relevantnich
Memograph M procesnich proménnych. Méfené hodnoty jsou spravné zaznamendavany, mezni
hodnoty jsou sledovany a mista méfeni analyzovana. Udaje se ukladaji do vnit¥ni
paméti o velikosti 256 MB a rovnéZ na kartu SD nebo pamétovy USB disk.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI0O0133R a Navodu
k obsluze BA0O0247R
RN221N Aktivni bariéra s napajenim pro bezpe¢né oddéleni 4 az 20mA proudovych obvodd.
Umoznuje obousmérny pfenos HART.
Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TI00073R a Navodu
k obsluze BAOO202R
RNS221 Napéjeni pfevodniku pro dvouvodi¢ové senzory nebo pfevodniky vyhradné mimo

oblasti s nebezpecim vybuchu. UmoZnuje obousmérnou komunikaci pomoci
komunikac¢nich zdifek HART.

Podrobnosti jsou uvedeny v Technickych informacich TIO0081R a Navodu
k obsluze KAOO110R
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17 Menu obsluhy

17.1 Prehled menu obsluhy (SmartBlue)

Navigace Menu obsluhy
/ Nastaveni > B111
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ > 111
‘]ednotky vzdélenosti ‘ > 111
‘ Typ nadrze ‘ > B111
‘ Skupina médii ‘ > 112
‘ Kalibrace prazdné nadrze ‘ > B 112
‘ Kalibrace plné nadrze ‘ > 113
‘Hladina ‘ > B114
‘Vzdélenost ‘ - 114
‘ Kvalita signalu ‘ > B1l4
‘Potvrditvzdélenost ‘ - 114
‘Aktualni mapovani ‘ > B116
‘ Koncovy bod mapovani ‘ > 116
‘ Zaznam mapovani ‘ > B116
‘ » Rozsifené nastaveni ‘ - 119
‘ Stav uzaméeni ‘ > B119
‘ Nastroje pro pristupova prava ‘ > 119
‘ Zadejte pfistupovy kod ‘ > B 120
> Hiadina | 5> B121
‘ Typ média ‘ > B121
‘Vlastnosti média ‘ - 121
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‘ Max. rychlost plnéni kapaliny ‘ > B 122
‘ Max. rychlost vyprazdiiovani kapaliny ‘ -> 122
‘ Jednotky hladiny ‘ 5 B 123
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ > B 124
‘ Korekce hladiny ‘ > B124
‘ Vyska nadrzZe / sila ‘ > B 124
» Linearizace > B 127
‘ Typ linearizace ‘ > B 129
‘Jednotky po linearizaci ‘ »> B 130
‘ Libovolny text ‘ > B131
‘ Linearizovana hladina ‘ »> B 131
‘ Maximalni hodnota ‘ > B 132
‘ Primér ‘ > B 132
‘ Pfechodova vyska ‘ -> B132
‘Tabulkovy rezim ‘ 5> @133
‘ Cislo tabulky ‘ > B134
‘ Hladina ‘ > B 134
‘Hladina ‘ > B 135
‘ Zakaznicka hodnota ‘ »> B 135
‘Aktivovat tabulku ‘ > B 135
» Bezpecnostni nastaveni > 137
‘ Vystup pfi ztraté echa ‘ > B 137
‘ Hodnota pfi ztraté echa ‘ > 137
‘ Rampa pfi ztraté echa ‘ > B 138
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ -> 124
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» Proudovy vystup 1 ... 2 > B 142

‘ Pfifazeni proudového vystupu ‘ > 142

‘ Proudovy rozsah ‘ > B 143

‘ Pevna hodnota proudu ‘ > B 143

‘ Tlumeni vystupu ‘ > B 144

‘ Chovani pfi poruse ‘ > B 144

‘ Chybovy proud ‘ > B 145

‘ Vystupni proud 1 ... 2 ‘ > B 145

» Spinaci vystup > B 146

‘ Funkce spinaciho vystupu ‘ > 146

‘ Pfifazeni stavu ‘ > B 147

‘ Pfifazeni meze ‘ > B 147

‘ Prifazeni reakce diagnostiky ‘ 4 147

‘ Hodnota zapnuti ‘ > B 148

‘ Zpozdéni zapnuti ‘ > B 149

‘ Hodnota vypnuti ‘ > B 149

‘ Zpozdéni vypnuti ‘ > B 150

‘ Chovani pfi poruse ‘ > B 150

‘ Stav spinace ‘ - B 150

‘ Invertovany vystupni signal ‘ > 150

&, Diagnostika > B 164
‘Aktuélni diagnostika ‘ > B 164
‘ Casova znacka ‘ > B 164
‘ Pfredchozi diagnostika ‘ > B 164
‘ Casova znacka ‘ > B 165
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‘ Provozni doba od restartu ‘ -> 165
‘Provozni doba ‘ > B 158
‘ » Seznam hlaSeni diagnostiky ‘ > B 166

‘ Diagnostika 1 ... 5 > B 166
‘ Casova znatka > B 166
» Informace o pfistroji > B 168
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista > 168
‘ Sériové ¢islo > B 168
‘ Verze firmwaru -> 168
‘ Nazev pfistroje > B 168
‘Objednaci kod 5 B 169
‘ Rozsifeny objednaci kéd 1... 3 > B 169
‘Verze pristroje > B 169
‘ ID pfistroje > B 169
‘ Typ pfistroje > B170
‘ ID vyrobce > B 170
» Méfené hodnoty > B171
‘Vzdélenost > B171
‘ Linearizovana hladina »> B 131
‘ Vystupni proud 1 ... 2 > B 145
‘ Zméfeny proud 1 > B172
‘ Svorkové napéti 1 > B172
‘ Teplota senzoru > B 172
» Simulace > B 177
‘ Prifazeni procesni veli¢iny - 178
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‘ Hodnota procesni veli¢iny ‘ -> B178
‘ Simulace proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 178
‘ Hodnota proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Simulace spinaciho vystupu ‘ > 179
‘ Stav spinace ‘ > B179
‘ Simulace alarmu pfistroje ‘ > 180
‘ Simulace diagnostické udalosti ‘ > 180
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17.2  Piehled menu obsluhy (zobrazovaci modul)

Navigace Menu obsluhy
‘Language ‘ > B 152
‘ / Nastaveni ‘ > 111
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ > 111
‘]ednotky vzdélenosti ‘ > 111
‘ Typ nadrze ‘ > B 111
‘ Skupina médii ‘ > 112
‘ Kalibrace prazdné nadrze ‘ > B112
‘ Kalibrace plné nadrze ‘ > 113
‘Hladina ‘ > Blla
‘Vzdélenost ‘ > 114
‘ Kvalita signalu ‘ > Bll4
‘ » Mapovani ‘ > 117
‘ Potvrdit vzdalenost ‘ > B117
‘ Koncovy bod mapovani ‘ - 117
‘ Aktualni mapovani ‘ > B1lle6
‘ Zaznam mapovani ‘ - 116
‘Vzdélenost ‘ > B1ll4
‘ Pfiprava zdznamu mapy ‘ - 117
» Rozsifené nastaveni > B 119
‘ Stav uzaméeni ‘ > 119
‘ Zobrazeni pfistupovych prav ‘ > B120
‘ Zadejte pfistupovy kod ‘ - 120
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» Hladina -> B121
‘ Typ média ‘ > B121
‘Vlastnosti meédia ‘ > B121
‘ Max. rychlost plnéni kapaliny ‘ > B 122
‘ Max. rychlost vyprazdnovani kapaliny ‘ > 122
‘Jednotky hladiny ‘ 5 B 123
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ > B124
‘ Korekce hladiny ‘ > B 124
‘ Vyska nadrze / sila ‘ > B124
» Linearizace > B127
‘ Typ linearizace ‘ > B129
‘Jednotky po linearizaci ‘ > B 130
‘ Libovolny text ‘ > B131
‘ Maximalni hodnota ‘ > B 132
‘ Priimér ‘ > B132
‘ Pfechodova vyska ‘ > B 132
‘Tabulkovy rezim ‘ 5 ®133
‘ » Uprava tabulky ‘
‘Hladina ‘ 5> B134
‘ Zakaznicka hodnota ‘ > B 135
‘ Aktivovat tabulku ‘ > B135
» Bezpecnostni nastaveni ‘ > 137
‘ Vystup pii ztraté echa ‘ > B137
‘ Hodnota pfi ztraté echa ‘ > B 137
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‘ Rampa pfi ztraté echa > B 138

‘ Blokovaci vzdalenost > B 124

‘ » SIL/WHG potvrzeni ‘ > B 140
‘ » Vypnout SIL / WHG ‘ > B 141
‘ Resetovat ochranu proti zapisu > 141

‘ Nespravny kod > B 14l

» Proudovy vystup 1 ... 2 > B 142

‘ Pfifazeni proudového vystupu -> 142

‘ Proudovy rozsah > B 143

‘ Pevna hodnota proudu > B 143

‘ Tlumeni vystupu > B 144

‘ Chovani pfi poruse > B 144

‘ Chybovy proud > B 145

‘ Vystupni proud 1 ... 2 > B 145

» Spinaci vystup > B 146

‘ Funkce spinaciho vystupu -> 146

‘ Prirazeni stavu -> 147

‘ Pfifazeni meze > B 147

‘ Prirazeni reakce diagnostiky - 147

‘ Hodnota zapnuti > B 148

‘Zpozdéni zapnuti > B 149

‘ Hodnota vypnuti > B 149

‘Zpozdéni vypnuti > B 150

‘ Chovani pfi poruse > B 150
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‘ Stav spinace ‘ - B 150
‘ Invertovany vystupni signal ‘ > 150
» Zobrazeni > B 152
‘ Language ‘ -> B 152
‘ Format zobrazeni ‘ > B 152
‘ Zobrazeni hodnoty 1 ... 4 ‘ > B 154
‘ Desetinnd mista 1 ... 4 ‘ > B 154
‘ Interval zobrazeni ‘ > B 154
‘ Tlumeni zobrazeni ‘ > B 155
‘Zéhlavi ‘ 5 B 155
‘ Text zéhlavi ‘ > B 156
‘Oddélovaci znak ‘ 5 B 156
| Formét tisel | 5> B156
‘ Nabidka desetinnych mist ‘ > B 156
‘ Prosvétleni ‘ > B 157
‘ Kontrast displeje ‘ > B 157
» Zaloha dat displej -> B 158
‘ Provozni doba ‘ -> B 158
‘ Posledni zalohovani ‘ > B 158
‘ Spréva konfigurace ‘ > B 158
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‘ Stav zalohy »> B 159
‘ Vysledek porovnani ‘ > B 159
» Spréava ‘ > B16l
‘ » Vytvoite pristupovy kod ‘ > B 163
‘ Vytvorte pristupovy kod ‘ > 163
‘ Potvrdit pfistupovy kod ‘ > B 163
‘ Reset pristroje > Ble6l
&, Diagnostika > B 164
‘Aktua’lm’ diagnostika ‘ > B 164
‘ Predchozi diagnostika ‘ > B l6s
‘ Provozni doba od restartu ‘ -> 165
‘Provozni doba > B 158
‘ » Seznam hlaSeni diagnostiky ‘ > B 166
‘ Diagnostika 1 ... 5 ‘ > B 166
‘ » Zaznamnik udalosti ‘ > B 167
‘ Moznosti filtru ‘ > B 167
‘ » Seznam udalosti ‘ > B 167
» Informace o pfistroji > B 168
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ -> 168
‘ Sériové ¢islo ‘ > B 168
‘ Verze firmwaru ‘ > B 168
‘ Nazev pfistroje ‘ > B 168
‘Objednaci Kod ‘ 5 B 169
‘ Rozsifeny objednaci kéd 1... 3 ‘ > B 169
‘Verze plistroje ‘ > B 169
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‘ ID pristroje ‘ > B 169
‘ Typ pfistroje ‘ > B 170
‘ ID vyrobce ‘ - B 170
» Mérené hodnoty > B171
‘Vzdélenost ‘ > B171
‘ Linearizovana hladina ‘ > B131
‘ Vystupni proud 1 ... 2 ‘ > B 145
‘ Zméteny proud 1 ‘ > B172
‘ Svorkové napéti 1 ‘ > B172
‘ Teplota senzoru ‘ > B172
» Zaznam méfenych hodnot > B173
‘ Prifazeni kandlu 1 ... 4 ‘ > B173
‘ Interval zaznamu ‘ > B173
‘Vymazat zaznamy ‘ > B 174
‘ » Zobrazeni kanalul ... 4 ‘ > B 175
» Simulace > B177
‘ Prirazeni procesni veli¢iny ‘ > 178
‘ Hodnota procesni veli¢iny ‘ > 178
‘ Simulace proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 178
‘ Hodnota proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Simulace spinaciho vystupu ‘ > 179
‘ Stav spinace ‘ > B179
‘ Simulace alarmu pfistroje ‘ > 180
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‘ Kategorie diagnostické udalosti ‘ > 180
‘ Simulace diagnostické udalosti ‘ -> 180
» Test pristroje > B8l
‘ Spusténi testu zafizeni ‘ > B181
‘ Vysledek testu zafizeni ‘ -> 181
‘ Cas posledni kontroly ‘ > B181
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17.3  Pfehled menu obsluhy (ovladaci nastroj)

Navigace Menu obsluhy
/ Nastaveni ‘ > B111
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ > 111
‘]ednotky vzdélenosti ‘ > 111
‘ Typ nadrze ‘ > B111
‘ Skupina médii ‘ > 112
‘ Kalibrace prazdné nadrze ‘ > B 112
‘ Kalibrace plné nadrze ‘ > 113
‘Hladina ‘ > B114
‘Vzdélenost ‘ - 114
‘ Kvalita signalu ‘ > B1l4
‘Potvrditvzdélenost ‘ - 114
‘Aktualni mapovani ‘ > B116
‘ Koncovy bod mapovani ‘ > 116
‘ Zaznam mapovani ‘ > B116
‘ » Rozsifené nastaveni ‘ - 119
‘ Stav uzaméeni ‘ > B119
‘ Nastroje pro pristupova prava ‘ > 119
‘ Zadejte pfistupovy kod ‘ > B 120
> Hiadina | 5> B121
‘ Typ média ‘ > B121
‘Vlastnosti média ‘ - 121
‘ Max. rychlost plnéni kapaliny ‘ > B 122
‘ Max. rychlost vyprazdiiovani kapaliny ‘ > 122
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‘ Jednotky hladiny ‘ 5 B 123
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ > B 124
‘ Korekce hladiny ‘ > B 124
‘ Vyska nadrzZe / sila ‘ > B 124
» Linearizace > B 127
‘ Typ linearizace ‘ > B 129
‘Jednotky po linearizaci ‘ »> B 130
‘ Libovolny text ‘ > B131
‘ Linearizovana hladina ‘ »> B 131
‘ Maximalni hodnota ‘ > B 132
‘ Primér ‘ > B 132
‘ Pfechodova vyska ‘ > B 132
‘Tabulkovy rezim ‘ 5> @133
‘ Cislo tabulky > B134
‘ Hladina ‘ > B 134
‘Hladina ‘ > B 135
‘ Zakaznicka hodnota ‘ »> B 135
‘Aktivovat tabulku ‘ > B 135
» Bezpecnostni nastaveni > B 137
‘ Vystup pfi ztraté echa ‘ > B 137
‘ Hodnota pfi ztraté echa ‘ > 137
‘ Rampa pfi ztraté echa ‘ > B 138
‘ Blokovaci vzdalenost ‘ -> 124
» SIL/WHG potvrzeni > B 140
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» Vypnout SIL / WHG > B 141
‘ Resetovat ochranu proti zapisu ‘ > 141
‘ Nespravny kod ‘ > B 141
» Proudovy vystup 1 ... 2 > B 142
‘ Ptitazeni proudového vystupu ‘ > B 142
‘ Proudovy rozsah ‘ > B 143
‘ Pevna hodnota proudu ‘ > B 143
‘ Tlumeni vystupu ‘ > B 144
‘ Chovani pfi poruse ‘ > B 144
‘ Chybovy proud ‘ > B 145
‘ Vystupni proud 1 ... 2 ‘ > B 145
» Spinaci vystup > B 146
‘ Funkce spinaciho vystupu ‘ > 146
‘ Pfifazeni stavu ‘ > B 147
‘ Pfifazeni meze ‘ > B 147
‘ Pfifazeni reakce diagnostiky ‘ > 147
‘ Hodnota zapnuti ‘ > B 148
‘ Zpozdéni zapnuti ‘ > B 149
‘ Hodnota vypnuti ‘ > B 149
‘ Zpozdéni vypnuti ‘ > B 150
‘ Chovani pfi poruse ‘ - B 150
‘ Stav spinace ‘ > B 150
‘ Invertovany vystupni signal ‘ > 150
» Zobrazeni > B 152
‘ Language ‘ > B 152
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‘ Format zobrazeni -> 152

‘ Zobrazeni hodnoty 1 ... 4 > B 154

‘ Desetinnd mista 1 ... 4 > 154

‘ Interval zobrazeni > B 154

‘Tlumenl’ zobrazeni > 155

‘Zéhlavi > B 155

‘ Text zahlavi > 156

‘Oddélovaci znak > B 156

‘ Format ¢isel > 156

‘ Nabidka desetinnych mist > B 156

‘ Prosvétleni > 157

‘ Kontrast displeje > B 157

» Zaloha dat displej > B158

‘ Provozni doba > B 158

‘ Posledni zalohovani > B158

‘ Sprava konfigurace > B 158

‘ Stav zélohy »> B 159

‘ Vysledek porovnani > B 159

» Sprava > Ble6l

‘ Vytvoite pfistupovy kod > Blel

‘ Reset pristroje > Ble6l

&, Diagnostika > B 164

‘Aktuélm’ diagnostika > B 164

‘ Casové znatka ‘ > B 164

‘ Predchozi diagnostika ‘ > B 164
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‘ Casova znacka ‘ > B 165
‘ Provozni doba od restartu ‘ -> 165
‘Provozm’ doba ‘ -> B158
‘ » Seznam hlaseni diagnostiky ‘ > B 166
‘Diagnostika 1.5 ‘ 5 B 166
‘ Casové znatka ‘ > B 166
» Informace o pfistroji > B 168
‘ Oznaceni (Tag) méficiho mista ‘ > 168
‘ Sériové ¢islo ‘ > B 168
‘Verze firmwaru ‘ > B 168
‘ Nazev piistroje ‘ > B 168
‘Objednaci kod ‘ 5 B 169
‘ Roziffeny objednaci k6d 1... 3 ‘ 5> B 169
‘Verze pristroje ‘ > B 169
‘ ID pfistroje ‘ > B169
‘ Typ pfistroje ‘ > B 170
‘ ID vyrobce ‘ > B170
» Mérené hodnoty > B171
‘Vzdélenost ‘ > B171
‘ Linearizovana hladina ‘ > B131
‘ Vystupni proud 1 ... 2 ‘ > B 145
‘ Zméteny proud 1 ‘ > B172
‘ Svorkové napéti 1 ‘ > B172
‘ Teplota senzoru ‘ > B172
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» Zaznam méfenych hodnot > B 173
‘ Pfifazeni kanalu 1 ... 4 ‘ > B173
‘ Interval zdznamu ‘ > 173
‘Vymazat zaznamy ‘ > B174
» Simulace > B 177
‘ Pfifazeni procesni veli¢iny ‘ > B178
‘ Hodnota procesni veli¢iny ‘ > B 178
‘ Simulace proudového vystupu 1 ... 2 ‘ -> 178
‘ Hodnota proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Simulace spinaciho vystupu ‘ -> 179
‘ Stav spinace ‘ »> B179
‘ Simulace alarmu piistroje ‘ -> 180
‘ Simulace diagnostické udalosti ‘ > 180
» Test pristroje > B181
‘ Spusténi testu zafizeni ‘ > 181
‘ Vysledek testu zatizeni ‘ »> B181
‘ Cas posledni kontroly ‘ > B181
» Heartbeat > B182
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17.4 Nabidka ,Nastaveni“
ﬂ » [@): Oznacuje cestu k parametru prostiednictvim displeje a ovladaciho modulu.
= [&): Oznacuje cestu k parametru prostiednictvim ovladaciho néstroje (napf.
FieldCare).
» [@): Oznacuje parametry, které lze uzamknout prostfednictvim softwarového zamku.
Navigace Nastaveni
Oznaceni (Tag) méFiciho mista
Navigace Nastaveni > Oznaceni (Tag) méficiho mista
Popis Zadejte jedine¢ny nazev méficiho mista pro jeho snadnou identifikace v rdmci technologie.
Nastaveni z vyroby FMR6x
Jednotky vzdalenosti
Navigace Nastaveni{ - Jednotky vzdalenosti
Popis PouZity pro zakladni kalibraci (Prazdny / Plny).
Vybér Jednotka SI Jednotka US
= mm = ft
2 m = in
Nastaveni z vyroby m
Typ nadrze
Navigace Nastaveni - Typ nadrze
Predpoklad Typ média (> B 121) = Kapalina
Popis Optimalizuje filtry pro dany typ nadrZe. Poznamka: Dilensky test' vypina vSechny filtry.
Tuto moZnost lze pouZit jen pro testy.
Vybér = Otevieny kanal
= Kulova nadrz
= Skladovaci nadrz
» Provozni nadrZ standard
® Provozni nadrZ s michadlem
= Dilensky test
Nastaveni z vyroby Provozni nadrz standard
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Dodatecéné informace

ﬂ Dilensky test deaktivuje vSechny filtry. Tato moZnost je urena pouze pro testovani.

V zavislosti na dané anténé nemuseji byt nékteré z dfive uvedenych volitelnych
moZnosti k dispozici nebo mohou byt k dispozici dodate¢né volitelné moZnosti.

Skupina médii

Navigace
Predpoklad
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Nastaveni - Skupina médii
Typ média (> B 121) = Kapalina
Zvolte skupinu médii.

= Ostatni
= Na vodni bazi (Dk >= 4)

Ostatni

Tento parametr zhruba specifikuje dielektrickou konstantu (DC) média. Pro podrobnéjsi
definici DC pouZijte parametr Vlastnosti média (- B 121).

Parametr Skupina médii (> 112) udava parametr Vlastnosti média (- 121)
nasledovné:

Skupina médii (> B 112) Vlastnosti média (> B 121)
Ostatni Neznamy
Na vodni bazi (Dk >= 4) Dk4..7

Parametr Vlastnosti média (- 121) lze zménit pozdéji. Pokud tak ale provedete,
parametr Skupina médii (- 112) si svou hodnotu uchova. Pouze polozka
Vlastnosti média je relevantni pro vyhodnoceni signélu.

ﬂ Meéfici rozsah lze pro pfipad malych dielektrickych konstant omezit. Podrobnosti jsou
uvedeny v Technickych informacich (TI) pro pfislusné zafizeni.

Kalibrace prazdné nadrze
Navigace Nastaveni - Kalibrace prazdné nadrze

Popis Vzdalenost mezi procesnim pfipojenim a minimalni hladinou (0%).

Uzivatelské zadani V zavislosti na anténé

Nastaveni z vyroby V zavislosti na anténé
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Dodatecné informace

0%

\%F/

35  Kalibrace prdzdné nddrze (E) pro méreni urovné hladiny v kapalindch

A0019486

Rozsah méteni zacina v bodg, ve kterém radarovy paprsek dopada na dno nadrZe nebo
zasobniku. V pfipadé doll miskovité prohnutych koncti kotld nebo kuZelovitych
odtokt nelze hladiny pod timto bodem méfit.

Kalibrace plné nadrze
Navigace Nastaveni - Kalibrace plné nadrze

Popis Vzdalenost mezi minimalni hladinou (0%) a maximalni hladinou (100%).

Uzivatelské zadani V zavislosti na anténé

Nastaveni z vyroby V zavislosti na anténé

Dodatecné informace

100%

0%

\%F/

36  Kalibrace plné nddrze (F) pro méreni urovné hladiny v kapalindch

A0019487
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Hladina

Navigace Nastaveni - Hladina

Popis Zobrazuje mérenou hladinu L (pfed linearizaci).

Dodatecéné informace

0%

\%/

A0019482

37  Hladina v pfipadé méreni kapalin

ﬂ Jednotka je definovéna v parametr Jednotky hladiny (- & 123).

Vzdalenost
Navigace Nastaveni - Vzdalenost
Popis Vzdélenost mezi dolni hranou pfiruby nebo z&vitu a povrchem média.

Kvalita signalu

Navigace

Popis

Nastaveni - Kvalita signalu

Zobrazeni kvality vyhodnocovaného signalu hladiny.

Potvrdit vzdalenost

Navigace

Popis

114

Nastaveni - Potvrdit vzdalenost

Specifikovat, zda méfend vzdalenost odpovida skutecné vzdalenosti. V zavislosti na vybéru
nastavuje zafizeni rozsah mapovani automaticky.
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Vybér = Ru¢ni mapovani
= Vzdalenost v pofadku
= Vzdélenost neznama
= Vzdalenost prili§ mala i
= Vzdélenost prilis velka .
® Prazdna nadrz
= Tovarni mapovani

Nastaveni z vyroby Vzdalenost neznama

Dodate¢né informace Vyznam volitelnych moZnosti

= Ruéni mapovani
Vybere se, pokud se ma rozsah mapovani definovat ru¢né v poloZce parametr Koncovy
bod mapovani. V tomto pfipadé neni nutné vzdalenost potvrzovat.

= Vzdalenost v poradku
Vybere se, pokud méfend vzdalenost odpovida skutecné vzdélenosti. Zafizeni provede
mapovani.

= Vzdalenost neznama
Vybere se, pokud skute¢na vzdalenost neni znama. V tomto pfipadé nelze mapovani
proveést.

= Vzdalenost pfili§ mala >
Vybere se, pokud je méfend vzdalenost mensi neZ skute¢na vzdalenost. Zatizeni
vyhledava dalsi odraz a vrati se do stavu parametr Potvrdit vzdalenost. Pfepocita
a zobrazi se nova vzdalenost. Porovnavani se musi opakovat, dokud uddvana vzdalenost
nebude odpovidat skute¢né vzdalenosti. Po tomto lze zdznam mapy spustit vybérem
polozky Vzdalenost v poradku.

= Vzdalenost prilis velka
Vybere se, pokud méfend vzdalenost pfekracuje skute¢nou vzdalenost. Zafizeni upravi
vyhodnoceni signalu a vrati se do stavu parametr Potvrdit vzdalenost. Pfepocita
a zobrazi se nova vzdalenost. Porovnavani se musi opakovat, dokud udédvana vzdalenost
nebude odpovidat skute¢né vzdalenosti. Po tomto lze zdznam mapy spustit vybérem
polozky Vzdalenost v poradku.

® Prazdna nadrz
Vybere se, pokud je nadrZ zcela prazdnd. Zatizeni zaznamenava mapovani pokryvajici
kompletni rozsah méfeni, jak je definovan parametrem parametr Vy§ka nadrZe / sila.
Ve vychozim nastaveni VySka nadrZe / sila = Kalibrace prazdné nadrze.
Vezmeéte do uvahy, Ze naptiklad v pfipadé kuZelovitych odtokd je méfeni moZné pouze
k bodu, ve kterém radar dopada na dno nadrZe nebo zésobniku. Pokud se pouziva
volitelnd moznost Prazdna nadrz, Kalibrace prazdné nadrze (> B 112) a Vyska
nadrZe / sila nesmi dosahovat pod tento bod, nebot jinak dojde k potlaceni signalu pii
prazdné hladiné.

= Tovarni mapovani
Pouziva se tovarni mapovani trvale uloZené v zafizeni.

Tovarni mapovani neni vyzadovano pro zafizeni generace FMR6x. Proto je jako
tovarni mapovani uloZena konstantni pfimka -116 dB. Pfi uvedeni do provozu Ize
zaznamenat mapu, kterd optimalné vyhovuje aktualni instalaci.

Pfi provozu pfes zobrazovaci modul se méfena vzdalenost zobrazuje spolecné s timto
parametrem pro referenéni ucely.

ﬂ Pokud dojde k opusténi postupu uceni pfi stavu volitelnd mozZnost Vzdalenost prili§
mala nebo volitelnd moznost Vzdalenost prili§ velka jesté pfed potvrzenim
vzdalenosti, mapa se nezaznamena a postup uceni se po 60 s resetuje.

* Viditelnost parametru z&visi na objednacim koédu nebo nastaveni

3) K dispozici pouze pro ,Expert - Senzor - Sledovéni echa - parametr ReZim vyhodnoceni” # ,volitelnd moZnost Historie vypnuta“
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Aktudlni mapovani

Navigace

Popis

Nastaveni » Aktudlni mapovani

Aktudlni konec mapovani.

Koncovy bod mapovani

Navigace
Predpoklad

Popis

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

Nastaveni - Koncovy bod mapovani

Potvrdit vzdalenost (- B 114) = Ru¢ni mapovani nebo Vzdalenost pfili§ mala

Novy koncovy bod mapovani.

0,0001...999999,9 m

0,1m

Zaznam mapovani

Navigace
Predpoklad

Vybér

Nastaveni z vyroby

116

Nastaveni - Zdznam mapovani

Potvrdit vzdalenost = Ru¢ni mapovani nebo Vzdalenost pfili§ mala

= Ne

® Zaznam mapovani

= Prekryt mapu

= Tovarni mapovani

= ZruSit ¢astecnou mapu

Ne
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17.4.1 Prtvodce ,Mapovani“

ﬂ Privodce Mapovani je k dispozici pouze pfi ovladani pfes lokalni displej. Pfi obsluze
pres ovladaci nastroj jsou vSechny parametry tykajici se mapovani umistény pfimo
vnabidka Nastaveni (- 111)

ﬂ V priivodce Mapovani se na modulu displeje zobrazuji dva parametry souc¢asné. Horni
parametr lze upravovat, zatimco spodni parametr se zobrazuje pouze pro referenéni

Ucely.
Navigace Nastaveni - Mapovani

Potvrdit vzdalenost
Navigace Nastaveni » Mapovani - Potvrdit vzdalenost
Popis > B1ll4
Koncovy bod mapovani
Navigace Nastaveni » Mapovani - Koncovy bod mapovani
Popis > B116
Zaznam mapovani
Navigace Nastaveni - Mapovani > Zaznam mapovani
Popis > B 116
Vzdalenost
Navigace Nastaveni > Mapovani - Vzdalenost
Popis > B 114
Pfiprava zaznamu mapy
Navigace Nastaveni » Mapovani - Pfiprava zdznamu mapy
Popis Zobrazuje stav zaznamu pfi potlaceni.
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Uzivatelské rozhrani = Spustit zdznam
= Probiha
= Dokonceno
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17.4.2 Podnabidka , RozSifené nastaveni
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni
Stav uzamceni
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Stav uzamceni
Popis Uvadi ochranu proti zapisu s nejvy$si prioritou, kterd je momentalné aktivni.

Uzivatelské rozhrani

Dodatecné informace

= Hardware zablokovan
= S]L. zamc¢eno

s WHG zamcéeno

= DocCasné zamcéeno

Vyznam a priority rtiznych typi ochrany proti zapisu

= Hardware zablokovan (priorita 1)
Prepinac¢ DIP pro blokovani hardwaru na modulu hlavni elektroniky je aktivovan. Toto
blokuje pfistup k parametriim pro zapis.

= SIL zam¢eno (priorita 2)
ReZim SIL je aktivovan. Pfistup pro zapis k pfisluSnym parametriim je odepfen.

= WHG zamceno (priorita 3)
ReZim WHG je aktivovan. Pfistup pro zapis k pfisluSnym parametriim je odepfen.

= Doc¢asné zamceno (priorita 4)
Pristup pro zépis k parametriim je doc¢asné blokovan v disledku internich procesi
aktuélné probihajicich v zafizeni (napf. nahravani/stahovani dat, reset). Parametry bude
mozZné upravovat, jakmile budou procesy dokonceny.

Na zobrazovacim modulu, pfed vSemi parametry, které nelze upravovat z divodu
ochrany proti zapisu, se objevi symbol .

Nastroje pro pristupova prava

Navigace
Popis

Dodatecné informace

Endress+Hauser

Nastaveni - Roz§ifené nastaveni > Nastroje pro pfistupova prava
Zobrazeni autorizace pristupu k parametrim pfes ovladaci nastroj.

ﬂ Opréavnéni k pfistupu lze ménit prostfednictvim poloZky parametr Zadejte pristupovy
kod (> B 120).
Pokud je aktivni dalsi ochrana proti zapisu, je tim aktudlni opravnéni k pfistupu
omezeno jeSté vice. Stav ochrany proti zapisu lze zobrazit prostfednictvim poloZky
parametr Stav uzamdeni (- 119).
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Zobrazeni pristupovych prav

Navigace Nastaveni > RozSifené nastaveni - Zobrazeni pfistupovych prav

Predpoklad Zatizeni obsahuje lokalni disple;j.

Popis Zobrazeni piistupovych prav k parametriim ptres mistni displej.

Dodatecné informace ﬂ Opravnéni k pfistupu lze ménit prostfednictvim poloZky parametr Zadejte pristupovy

kod (» B 120).

Pokud je aktivni dal3i ochrana proti zapisu, je tim aktuélni opravnéni k pfistupu
omezeno jeSté vice. Stav ochrany proti zapisu lze zobrazit prostfednictvim polozky
parametr Stav uzamceni (- 119).

Zadejte pristupovy kod

Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zadejte pristupovy kod

Popis Zadejte pfistupovy kod k vypnuti ochrany proti zapisu parametrd.

Uzivatelské zadani 0..9999

Dodate¢né informace = Pro lokalni ovladéani se musi zadat specificky pristupovy kod zédkaznika, ktery byl

definovéan v parametr Vytvoite pfistupovy kod (- B 161).

= Pokud bude zadan nespravny pristupovy kéd, uZivatel si uchové jeho aktualni opravnéni
k pristupu.

= Ochrana proti zapisu ovliviiuje veSkeré parametry oznacené symbolem [&] v tomto
dokumentu. Na lokalnim displeji oznacuje symbol @ pfed parametrem, Ze je dany
parametr chranény proti zapisu.

= Pokud neni po dobu 10 min stisknuta Zadna klavesa nebo pokud uZivatel pfepne
z rezimu navigace a editovani do rezimu zobrazeni nameérené hodnoty, zarizeni
automaticky parametry chranéné proti zapisu zamkne po dalSich 60 s.

JestliZe sviij pfistupovy kod ztratite, kontaktujte, prosim, prodejni sttedisko
spole¢nosti Endress+Hauser.
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Podnabidka , Hladina“
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni -> Hladina
Typ média
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina > Typ média
Popis Specifikujte typ média.
Uzivatelské rozhrani = Kapalina

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

= Sypka latka
Kapalina

Tento parametr stanovuje hodnotu nékolika dalSich parametrii a znacné ovliviiuje
celkové vyhodnoceni signalu. Proto se dirazné doporuc¢uje nemeénit tovarni nastaveni.

Vlastnosti média

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Endress+Hauser

Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - Vlastnosti média

Specifikujte relativni dielektrickou konstantu e, média.

= Neznamy
sDk14..16
=sDk16..19
=sDk19..25
sDk25.. 4

s Dk4 .7
sDk7..15

s Dk> 15

V zavislosti na parametrech Typ média (- & 121) a Skupina médii (- & 112).

Zdvisi na ,, Typ média“ a ,Skupina médii“

Typ média (> & 121) Skupina médii (- B 112) Vlastnosti média (> & 121)
Sypka latka Neznamy
Kapalina Na vodni bazi (Dk >= 4) Dk&..7

Ostatni Neznamy

ﬂ Dielektrické konstanty (hodnoty dielektrickych konstant (Dk)) mnoha médii bézné
pouzivanych v riznych odvétvich jsou uvedeny v nésledujicich dokumentech:
= pifrucka Endress+Hauser pro Dk (CPO1076F)
= aplikace Endress+Hauser ,DC Values App* (k dispozici pro systémy Android a iOS)
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Max. rychlost plnéni kapaliny
Navigace Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Hladina - Max. rychlost plnéni kapaliny
Predpoklad Typ média (> B 121) = Kapalina

Popis Zvolte maximalni o¢ekavanou plnici rychlost.

Vybér = Pomalu < 1 cm/min

» Stfedni < 10 cm/min

» Standard < 1 m/min

= Rychle < 2 m/min

® Velmi rychle > 2 m/min
» Bez filtru/testu

Nastaveni z vyroby V zavislosti na parametr Typ nadrze (> & 111)

Dodate¢né informace Volbou maximalni oekavané plnici a vypoustéci rychlosti se vyhodnocovani signalu
automaticky optimalizuje pro dany proces.

Mazx. rychlost vyprazdiovani kapaliny Krok doba odezvy / s
Pomalu < 1 cm/min 90

Stfedni < 10 cm/min 50

Standard < 1 m/min 19

Rychle < 2 m/min 8

Velmi rychle > 2 m/min 6

Bez filtru/testu <1

ﬂ Plnici a vypoustéci rychlost lze nastavit samostatné, nebot plnéni a vypousténi mohou
byt rlizné postupy.

ﬂ Pfi volbé volitelna moZnost Bez filtru/testu se deaktivuji v§echny filtry
vyhodnocovéni signalu. Tuto moZnost je tfeba pouZivat vyhradné pro testovani.

ﬂ Max. rychlost plnéni kapaliny je pfednastavena v Typ nadrze. Kdykoli ji vSak lze
prizpisobit podle procesu v reaktoru. Pokud se Typ nadrze znovu zméni, mtze byt
nutné zopakovat jemnou justaci.

Max. rychlost vyprazdiiovani kapaliny

Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Hladina - Max. rychlost vyprazdiiovani
kapaliny

Predpoklad Typ nadrze (> B 111) = Kapalina

Popis Zvolte maximalni ocekdvanou vypoustéci rychlost.

Vybér = Pomalu < 1 cm/min

» Stfedni < 10 cm/min
» Standard < 1 m/min
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= Rychle < 2 m/min
= Velmi rychle > 2 m/min
s Bez filtru/testu

Nastaveni z vyroby V zavislosti na parametr Typ nadrZe (- 111)

Dodatecné informace

Volbou maximalni o¢ekévané plnici a vypoustéci rychlosti se vyhodnocovéni signalu
automaticky optimalizuje pro dany proces.

Max. rychlost vyprazdiovani kapaliny Krok doba odezvy / s
Pomalu < 1 cm/min 90

Stfedni < 10 cm/min 50

Standard < 1 m/min 19

Rychle < 2 m/min 8

Velmi rychle > 2 m/min 6

Bez filtru/testu <1

ﬂ Plnici a vypoustéci rychlost Ize nastavit samostatné, nebot plnéni a vypousténi mohou
byt rlizné postupy.

ﬂ Pfi volbé volitelnd moZnost Bez filtru/testu se deaktivuji vSechny filtry
vyhodnocovéani signalu. Tuto moZnost je tfeba pouZivat vyhradné pro testovani.

Max. rychlost vyprazdiiovani kapaliny je pfednastavena v Typ nadrze. Kdykoli ji
vSak lze pfizplsobit podle procesu v reaktoru. Pokud se Typ nadrZe znovu zméni,
muzZe byt nutné zopakovat jemnou justaci.

Jednotky hladiny
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - Jednotky hladiny
Popis Zvolte jednotku hladiny.
Vybér Jednotka SI Jednotka US
L 0/0 L] ft
=m = in
= mm
Nastaveni z vyroby %

Dodatecné informace

Endress+Hauser

Jednotka hladiny se miZe liSit od jednotky vzdalenosti definované v parametr Jednotky
vzdalenosti (- 111):

= Jednotka definovana v parametr Jednotky vzdalenosti se pouZiva pro zdkladni kalibraci
(Kalibrace prazdné nadrze (- & 112) a Kalibrace plné nadrze (- & 113)).

= Jednotka definovana v parametr Jednotky hladiny se pouZiva k zobrazeni
(nelinearizované) hladiny.
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Blokovaci vzdalenost
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Hladina - Blokovaci vzdalenost
Popis Pé&smo necitlivosti pfed procesnim pfipojenim.
Uzivatelské zadani 0..200m
Nastaveni z vyroby = Kalibrace prazdné nadrZe - Kalibrace plné nadrZe - 200 mm (8 in)
» Minimalni hodnota: 150 mm (6 in)
Dodatecné informace Vzdalenost blokovani 1ze pouzivat k potlaceni rusivych odraz v blizkosti antény.
38  Vzddlenost blokovdni (BD) pro méreni kapaliny
Korekce hladiny
Navigace Nastaveni > RozSifené nastaveni - Hladina - Korekce hladiny
Popis Specifikujte korekci hladiny (je-li vyZadovana).
Uzivatelské zadani -200000,0 ... 200000,0 %
Nastaveni z vyroby 0,0 %
Dodatecné informace Hodnota specifikovana v tomto parametru se ptipocitava k mérené urovni (pred
linearizaci).
Vyska nadrZe / sila
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Hladina - Vyska nadrZe / sila
Popis Celkova vyska nadrZe nebo zédsobniku (méfend od procesniho pfipojeni)
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Micropilot FMR60 HART

Uzivatelské zadani -999,9999 ...999,9999 m

Nastaveni z vyroby Kalibrace prazdné nadrze (- B 112)

Dodatec¢né informace Pokud se parametrizovany méfici rozsah lisi podstatné od vySky nadrZe nebo zésobniku,

doporucuje se vysku nadrZe nebo z&sobniku zadat. Pfiklad: Souvislé sledovani hladiny
v horni tfetiné nadrZe nebo zasobniku.

|©I

-

0%-Y

|t

-

39  'parametr ,Vyska nddrZe / sila“ pro méreni kapalin

A0019867

E  Kalibrace prdzdné nddrze (> 112)
H  Vyskanddrze /sila (» B 124)

ﬂ U nadrzi s kuzelovitym odtokem by se Vyska nadrZe / sila neméla ménit, nebot
u tohoto typu aplikaci Kalibrace prazdné nadrze (- & 112) obvykle neni mnohem

nizsi neZ vyska nadrZe nebo zasobniku.

Endress+Hauser 125



Menu obsluhy Micropilot FMR60 HART
Podnabidka ,Linearizace“
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40  Linearizace: Prevod hladiny a (pokud je to relevantni) vysky rozhrani na objem nebo hmotnost; pievod
zdvisi na tvaru nddoby.

TAFSEIQOTEmOOWE N~

Vybér typu linearizace a jednotky
Nastavent linearizace

Typ linearizace (>
Typ linearizace (-
Typ linearizace (>
Typ linearizace (>
Typ linearizace (-
Typ linearizace (>
Typ linearizace (>
Typ linearizace (-

129) = Zddny

129) = Linedrni

129) = Tabulka

129) = Jehlanové dno
129) = Kuzelové dno
129) = Sesikmené dno
129) = Vodorovny vdlec
129) = Kulovd nddrz

Hladina pred linearizaci (méfeno v jednotkdch vzddlenosti
Linearizovand hladina (- 131) (odpovidd objemu nebo hmotnosti)
Maximdlni hodnota (- 132)

Prumér (> 132)

Prechodovd vyska (-~ 132)
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Struktura podmenu zobrazovactho modulu

Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Linearizace

» Linearizace

‘ Typ linearizace ‘ > B 129
‘]ednotky po linearizaci ‘ - B 130
‘ Libovolny text ‘ > B131
‘ Maximalni hodnota ‘ > B132
‘ Primeér ‘ -> B 132
‘ Prechodova vyska ‘ > B132
‘ Tabulkovy rezim ‘ > B 133

‘ » Uprava tabulky ‘

‘ Hladina ‘ > 134
‘ Zakaznicka hodnota ‘ > 135
Aktivovat tabulku > 135
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Struktura submenu v ovlddacim ndstroji (napt. FieldCare)

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Linearizace
» Linearizace ‘
‘Typ linearizace ‘ > B 129
‘Jednotky po linearizaci ‘ -> 130
‘ Libovolny text ‘ > B131
‘ Linearizovang hladina ‘ -> 131
‘ Maximalni hodnota ‘ > B 132
‘ Prameér ‘ > 132
‘ Pfechodova vyska ‘ -> B 132
‘Tabulkovy rezim ‘ 5 ®133
‘ Cislo tabulky ‘ > B134
‘ Hladina ‘ > 134
‘Hladina ‘ > B 135
‘ Zakaznicka hodnota ‘ -> 135
‘Aktivovat tabulku ‘ > B 135
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Menu obsluhy

Popis parametrii

Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Linearizace

Typ linearizace

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Endress+Hauser

Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Linearizace - Typ linearizace

Zvoli typ linearizace.

= Zadny

= Linearni

= Tabulka

= Jehlanové dno

= KuZelové dno

= SeSikmené dno
= Vodorovny vélec
= Kulova nadrz

Zadny

R 00%

100%

b

0%

C/D

F/G
<:::f1:::>100%
0%

g 0%

E
™ 100% , {f\;::\\loo%
—— 0% L 0%

41  Typy linearizace
A Zddny

B Tabulka

C  Jehlanové dno

D Kuzelové dno

E  Sesikmené dno

F  Kulovd nddrz

G  Vodorovny vdlec

A0021476
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Vyznam volitelnych moZnosti
= Zadny
Hladina v jednotce urovné hladiny je pfedana déle bez linearizace.
= Linearni

Vystupni hodnota (objem/hmotnost) je pfimo umérna hladiné L. Toto plati napf. pro
svislé valce. Musi se specifikovat nasledujici dopliiujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (> B 130)

- Maximalni hodnota (> B 132): Maximalni objem nebo hmotnost

Tabulka

Vztah mezi méfenou hladinou L a vystupni hodnotou (objem/hmotnost) je dan podle
tabulky linearizace sestavajici aZz z 32 part hodnot ,hladina - objem" nebo ,hladina =
hmotnost®. Musi se specifikovat nasledujici doplfujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (> B 130)

- Tabulkovy rezim (> B 133)

- Pro kazdy bod tabulky: Hladina (> B 134)

- Pro kazdy bod tabulky: Zakaznicka hodnota (- & 135)

- Aktivovat tabulku (- & 135)

= Jehlanové dno

Vystupni hodnota odpovida objemu nebo hmotnosti v zasobniku s jehlanovym dnem.
Musi se specifikovat nasledujici dopliujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (> B 130)

- Maximalni hodnota (> B 132): Maximaélni objem nebo hmotnost

- Pfechodova vyska (» B 132): Vy3ka jehlanu

KuZelové dno

Vystupni hodnota odpovida objemu nebo hmotnosti v nadrzi s kuZelovym dnem. Musi se
specifikovat nésledujici dopliiujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (- B 130)

- Maximalni hodnota (- B 132): Maximélni objem nebo hmotnost

- Pfechodova vyska (= 132): Vyska kuZelové ¢asti nadrze

Sesikmené dno

Vystupni hodnota odpovida objemu nebo hmotnosti v zasobniku se seSikmenym dnem.
Musi se specifikovat nasledujici dopliujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (- B 130)

- Maximalni hodnota (> B 132): Maximaélni objem nebo hmotnost

- Pfechodova vyska (= 132): Vyska sesikmeného dna

Vodorovny valec

Vystupni hodnota odpovida objemu nebo hmotnosti ve vodorovném valci. Musi se
specifikovat nésledujici dopliujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (> B 130)

- Maximalni hodnota (> B 132): Maximalni objem nebo hmotnost

- Primér (> B 132)

Kulova nadrz

Vystupni hodnota odpovida objemu nebo hmotnosti v kulové nadrzi. Musi se specifikovat
nasledujici dopliiujici parametry:

- Jednotky po linearizaci (> B 130)

- Maximalni hodnota (> B 132): Maximalni objem nebo hmotnost

- Primér (> B 132)

Jednotky po linearizaci

Navigace
Predpoklad

Popis

130

Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Linearizace - Jednotky po linearizaci

Typ linearizace (> B 129) = Zadny

Zvolte jednotku linearizované hodnoty.
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Vybér Jednotka SI Jednotka US Anglosaskd jednotka
s STon s b impGal
st = UsGal
= kg = ft3
= cm? = ft
= dm3 = in
[ ) m3
= h]
=]

5%
= mm
=m

UzZivatelskd jednotka

Free text
Nastaveni z vyroby %
Dodatecné informace Zvolena jednotka se pouZiva pouze k zobrazeni na displeji. Méfend hodnota neni

pfevadéna podle zvolené jednotky.

ﬂ Je rovnéz mozné nakonfigurovat linearizaci mezi dvéma vzdalenostmi, tj. prevod
z jednotky hladiny na jinou jednotku vzdalenosti. K tomuto ucelu zvolte rezZim
linearizace Linearni. Pro ucely definice nové jednotky hladiny zvolte volitelna
moZnost Free text pod moZnosti parametr Jednotky po linearizaci a zadejte
poZadovanou jednotku do pole parametr Libovolny text (> & 131).

Libovolny text
Navigace Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Linearizace - Libovolny text

Predpoklad Jednotky po linearizaci (- & 130) = Free text

Popis Zadejte symbol jednotky.

Uzivatelské zadani Az 32 alfanumerickych znaku (pismena, ¢isla, specidlni znaky)

Nastaveni z vyroby Free text

Linearizovana hladina

Navigace Nastaveni > Roz3ifené nastaveni - Linearizace - Linearizovana hladina
Popis Zobrazi linearizovanou hladinu.
Dodatec¢né informace ﬂ Jednotka je definovéna prostfednictvim parametr Jednotky po linearizaci > 130.
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Maximalni hodnota
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Linearizace -» Maximalni hodnota
Predpoklad Typ linearizace (» B 129) ma jednu z nasledujicich hodnot:
= Linearni
= Jehlanové dno
= KuZelové dno
= SeSikmené dno
= Vodorovny valec
= Kulové nadrz
Popis Linearized value corresponding to a level of 100%.
Uzivatelské zadani -50000,0 ... 50000,0 %
Nastaveni z vyroby 100,0 %
Primér
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Linearizace - Primér
Predpoklad Typ linearizace (- B 129) ma jednu z nésledujicich hodnot:
= Vodorovny valec
= Kulové nadrZ
Popis Diameter of the cylindrical or spherical tank.
Uzivatelské zadani 0..9999,999m
Nastaveni z vyroby 2 m
Dodatecné informace Jednotka je definovana v parametr Jednotky vzdalenosti (> & 111).
Prechodova vyska
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Linearizace - Pfechodova vyska
Predpoklad Typ linearizace (» B 129) ma jednu z nasledujicich hodnot:
= Jehlanové dno
= KuZelové dno
= SeSikmené dno
Popis Height of the pyramid, conical or angled bottom.
Uzivatelské zadani 0..200m
Nastaveni z vyroby O m
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Dodatecné informace

—

N

= =

A0013264

H  Stfedni vyska

Jednotka je definovana v parametr Jednotky vzdalenosti (> B 111).

Tabulkovy rezim
Navigace Nastaveni - RozSifené nastaveni - Linearizace - Tabulkovy reZim

Pfedpoklad Typ linearizace (- & 129) = Tabulka

Popis Zvolte reZim uprav tabulky linearizace.

Vybér = Rucni

= Poloautomaticky
= Vymazat tabulku
= Setridit tabulku

Nastaveni z vyroby Ruéni
Dodatecné informace Vyznam volitelnych moZnosti
= Rucni
Hladina a pfislu$na linearizovana hodnota jsou zadéavany ru¢né pro kazdy linearizacni
bod.

= Poloautomaticky
Hladina je méfena zafizenim pro kaZzdy linearizacni bod. Pfislusna linearizované hodnota
se zadava rucné.
= Vymazat tabulku
Odstrani stavajici lineariza¢ni tabulku.
= Setfidit tabulku
Uspotréada lineariza¢ni body ve vzestupném pofadi.
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Podminky, jeZ musi linearizaéni tabulka spliiovat:
= Tabulka musi sestévat z az 32 parli hodnot ,Hladina - Linearizovana hodnota“.
= Tabulka musi mit monotonni pribéh hodnot (monoténni vzestup nebo pokles).
= Prvni linearizac¢ni bod musi odpovidat minimé&lni hladiné.
= Posledni lineariza¢ni bod musi odpovidat maximalni hladiné.
Pfed zaddnim lineariza¢ni tabulky musi byt spravné nastaveny hodnoty pro Kalibrace
prazdné nadrze (- B 112) a Kalibrace plné nadrze (> B 113).
JestliZe je tfeba zménit hodnoty tabulky po provedeni zmény kalibrace plné nebo
prazdné nadrze, spravné vyhodnoceni je zaruceno pouze tehdy, kdyz se stavajici
tabulka vymaZe a znovu se zada kompletni tabulka. Za timto ucelem nejprve vymazte
stavajici tabulku (Tabulkovy reZim (> B 133) = Vymazat tabulku). Poté zadejte
novou tabulku.
Jak zadat tabulku
» Prostfednictvim FieldCare 5
Body tabulky lze zadavat prostfednictvim parametrt Cislo tabulky (> B 134),
Hladina (> B 134) a Zdkaznicka hodnota (> B 135). Alternativné lze vyuzit
graficky tabulkovy editor: Ovladani zafizeni - Funkce zafizeni > Dodate¢né funkce >
Linearizace (on-line/off-line)
= Pres lokalni displej
Zvolte moZnost podnabidka Uprava tabulky pro vyvolani grafického tabulkového
editoru. Tabulka se zobrazi a lze ji upravovat fadek po fadku.
Tovarni nastaveni pro jednotku hladiny je ,%"“. Pokud si pfejete zadat tabulku
linearizace ve fyzikalnich jednotkach, musite pfedem zvolit pfislusnou jednotku pod
parametr Jednotky hladiny (> & 123).
Pokud se zad4 tabulka s klesajicimi hodnotami, zaméni se hodnoty pro 20 mA a 4 mA
u proudového vystupu. To znamena: 20 mA znadi nejnizsi hladinu, zatimco 4 mA
znaci nejvyssi hladinu.
Cislo tabulky
Navigace Nastaveni > Rozéifené nastaveni - Linearizace - Cislo tabulky
Predpoklad Typ linearizace (- B 129) = Tabulka
Popis Zvolte bod tabulky, do kterého budete zadavat nebo ktery budete ménit.
Uzivatelské zadani 1..32
Nastaveni z vyroby 1
Hladina (Ru¢ni)
Navigace Nastaveni > Roz3ifené nastaveni - Linearizace - Hladina
Predpoklad = Typ linearizace (» B 129) = Tabulka
= Tabulkovy reZim (> B 133) = Ru¢ni
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Popis
Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

Zadejte hodnotu hladiny pro bod tabulky (hodnota pied linearizaci).
Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

0 %

Hladina (Poloautomaticky)

Navigace

Predpoklad

Popis

Nastaveni - RozSifené nastaveni - Linearizace - Hladina

= Typ linearizace (> & 129) = Tabulka
= Tabulkovy reZim (> B 133) = Poloautomaticky

Zobrazi naméfenou hladinu (hodnota pfed linearizaci). Tato hodnota se pfenese do
tabulky.

Zakaznicka hodnota
Navigace Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Linearizace - Zakaznickd hodnota
Predpoklad Typ linearizace (- & 129) = Tabulka
Popis Zadejte linearizovanou hodnotu pro bod tabulky.
Uzivatelské zadani Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem
Nastaveni z vyroby 0 %
Aktivovat tabulku
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Linearizace - Aktivovat tabulku
Predpoklad Typ linearizace (» B 129) = Tabulka
Popis Aktivace (povoleni) nebo deaktivace (zakadzani) lineariza¢ni tabulky.
Vybér = Vypnout
= Povolit
Nastaveni z vyroby Vypnout
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Dodate¢né informace Vyznam volitelnych moZnosti
= Vypnout
Mérena uroven neni linearizovana.

Pokud je sou¢asné Typ linearizace (- B 129) = Tabulka, vysle zafizeni chybovou
zpravu F435.

= Povolit
Mérena uroven je linearizovana podle tabulky.

ﬂ Pii upravach tabulky se parametr Aktivovat tabulku automaticky resetuje na
Vypnout a musi se po zadani hodnot do tabulky pfenastavit na Povolit.
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Podnabidka ,,Bezpe¢nostni nastaveni*

Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni > Bezpe¢nostni nastaveni

Vystup pfi ztraté echa

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Bezpec€nostni nastaveni > Vystup pfi ztraté
echa

Vystupni signéal v pfipadé ztraty odrazu.

= Posledni platna hodnota
= Rampa pfi ztraté echa

= Hodnota pfi ztraté echa
s Alarm

Posledni platna hodnota

Vyznam volitelnych moZnosti
= Posledni platna hodnota
V pfipadé ztraty odrazu se uchova posledni platna hodnota.
= Rampa pfi ztraté echa 4)
V pfipadé ztraty odrazu je vystupni hodnota souvisle posouvéana smérem k 0 % nebo
100 %. Sklon rampy se definuje v poloZce parametr Rampa pfi ztraté echa (- 138).
= Hodnota pfi ztraté echa
V pfipadé ztraty odrazu nabyva vystupni proud hodnotu definovanou v parametr
Hodnota pii ztraté echa (- 137).
= Alarm
V pfipadé ztraty odrazu vygeneruje zafizeni alarm; viz parametr Chovani pfi poruse
(> B 144)

Hodnota pfi ztraté echa

Navigace

Predpoklad

Popis

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Bezpenostni nastaveni - Hodnota pfi ztraté
echa

Vystup pfi ztraté echa (2 B 137) = Hodnota pfi ztraté echa
Vystupni hodnota v pfipadé ztraty odrazu

0...200000,0 %

0,0 %

PouZije se jednotka, jeZ byla definovana pro vystup méfené hodnoty:

= bez linearizace: Jednotky hladiny (> & 123)
= s linearizaci: Jednotky po linearizaci (- & 130)

“

4) Zobrazeno pouze pokud , Typ linearizace (- 129)“ = ,Zadny“

Endress+Hauser
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Rampa pfi ztraté echa

Navigace

Predpoklad

Popis

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecéné informace

Nastaveni - RozSifené nastaveni - Bezpecnostni nastaveni - Rampa pfi ztraté
echa

Vystup pfi ztraté echa (- B 137) = Rampa pfi ztraté echa
Sklon rampy v pfipadeé ztraty odrazu
Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

0,0 %/min

100%

0%+

A%

min

A0013269

A Zpozdeéni ztrdaty echa
B Rampa pfi ztrdté echa (» B 138) (kladnd hodnota)
C  Rampa pfi ztrdté echa (> 138) (zdpornd hodnota)

= Jednotkou pro sklon rampy je ,procentudlni dil méficiho rozsahu za minutu* (%/min).

= Pro zaporny sklon rampy: Méfend hodnota se souvisle sniZuje, dokud nedosahne hladiny
0 %.

= Pro kladny sklon rampy: Méfena hodnota se souvisle zvySuje, dokud nedosdhne hladiny
100 %.

Blokovaci vzdalenost

Navigace

Popis

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

138

Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Bezpec¢nostni nastaveni - Blokovaci vzdalenost
Specifikujte vzdalenost blokovani BD.

0..200m

0 mm (0 in)

Signdly ve vzdalenosti blokovani se vyhodnocuji pouze tehdy, pokud byly mimo vzdalenost
blokovani, kdyZ se zafizeni zapnulo, a posunuly se do vzdalenosti blokovani v disledku
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zmeény hladiny béhem provozu. Signaly, které jsou uZ ve vzdélenosti blokovani, kdyzZ se
zafizeni zapne, jsou ignorovany.

ﬂ Pokud je tfeba, jiné chovani systému pro signély ve vzdalenosti blokovani miZe
definovat servis spolec¢nosti Endress+Hauser.

\%F/

42 Vzddlenost blokovani (BD) pro méreni kapaliny

A0019492
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Privodce ,,SIL/WHG potvrzeni“

ﬂ Privodce SIL/WHG potvrzeni je k dispozici pouze pro zafizeni se schvalenim SIL nebo
WHG (polozka 590: ,Dopliikova schvaleni”, volba LA: ,SIL” nebo LC: ,Ochrana proti
preplnéni WHG"), ktera aktualné nejsou v blokovaném stavu SIL nebo WHG.

Privodce SIL/WHG potvrzeni je vyZadovano k blokovani zafizeni v souladu se SIL
nebo WHG. Podrobnosti jsou uvedené v ,Prirucce funkéni bezpecénosti ptislusného
zafizeni, kterd popisuje postup blokovéani a parametry této sekvence.

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - SIL/WHG potvrzeni
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Priivodce ,,Vypnout SIL / WHG*

Prtvodce Vypnout SIL / WHG (- B 141) je zobrazeno pouze tehdy, pokud je
zafizeni blokovano podle SIL nebo podle WHG. Podrobnosti jsou uvedeny v, Prirucce
funkéni bezpecnosti® pro prislusné zafizeni.

Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Vypnout SIL / WHG
Resetovat ochranu proti zapisu
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Vypnout SIL / WHG - Resetovat ochranu proti
zapisu
Popis Zadejte odemykaci kod.
Uzivatelské zadani 0..65535
Nastaveni z vyroby 0
Nespravny kod
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Vypnout SIL / WHG - Nespravny kod
Popis Oznacuje, Ze byl zadan chybny odemykaci kod. Zvolte postup.
Vybér = V]oZte kod znovu

= Zrusit sekvenci

Nastaveni z vyroby VloZte kéd znovu
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Podnabidka ,,Proudovy vystup 1 ... 2“
Podnabidka Proudovy vystup 2 (> B 142) je k dispozici pouze pro zafizeni se dvéma
proudovymi vystupy.

Navigace Nastaveni > Roz3ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2

Prifazeni proudového vystupu 1 ... 2

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 - Pfifazeni proudového
vystupu

Popis Zvolte procesni veli¢inu pro proudovy vystup.

Vybér = Linearizovana hladina

= Vzdalenost

= Teplota elektroniky

= Relativni amplituda echa

= Analog. vystup pokrocila diagnostika 1
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 2
= Oblast zvonéni

Nastaveni z vyroby = Proudovy vystup 1: Linearizovana hladina
= Proudovy vystup 2 °): Linearizovana hladina

Dodatecné informace Definice proudového rozsahu pro procesni proménné

Procesni proménna Hodnota 4 mA Hodnota 20 mA

Linearizovand hladina 0% Y nebo pridruZenou 100 % % nebo pfidruZenou linearizovanou
linearizovanou hodnotou hodnotou

Vzdalenost 0 (tj. hladina je na Kalibrace prazdné nadrze (> B 112) (tj.
referen¢nim bodé) hladina je na 0 %)

Teplota elektroniky -50°C (-58 °F) 100°C (212 °F)

Analog. vystup pokrocila v z4vislosti na stanoveni parametrii pokrocilé diagnostiky

diagnostika 1/2

1) uroveii hladiny 0 % je definovana v parametr Kalibrace prazdné nadrze (» B 112)
2) uroveil hladiny 100 % je definovana v parametr Kalibrace plné nadrze (> B 113)

ﬂ To lze provést pomoci nasledujicich parametrii:
s Expert - Vystup - Proudovy vystup 1 ... 2 - Proudova lupa
s Expert - Vystup - Proudovy vystup 1 ... 2 > Hodnota 4 mA
s Expert - Vystup - Proudovy vystup 1 ... 2 > Hodnota 20 mA

5) pouze pro zafizeni se dvéma proudovymi vystupy
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Proudovy rozsah
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 - Proudovy rozsah
Popis Udéva proudovy rozsah pro pfenos méfené hodnoty. '4...20mA": Méfend proménna: 4 ...20

mA '4...20mA NAMUR: Méfend proménna: 3.8 ... 20.5 mA '4...20mA US" Mérena
proménnd: 3.9 ... 20.8 mA Pevnd hodnota proudu': Pfenos méfené hodnoty pouze ptes
HART Note: Currents below 3.6 mA or above 21.95 mA can be used to signal an alarm.

Vybér s 4..20mA
s 4..20 mA NAMUR
= 4.20mA US
= Pevnd hodnota proudu

Nastaveni z vyroby 4..20 mA NAMUR
Dodatecné informace Vyznam volitelnych moZnosti
Volitelna mozZnost | Proudovy rozsah pro Spodni troven Horni vroveri poplachového
procesni proménnou poplachového signalu signalu
4..20 mA 4..20,5mA <3,6 mA > 21,95 mA
4..20 mA NAMUR | 3,8 ... 20,5 mA < 3,6 mA >21,95mA
4..20 mA US 3,9..20,8 mA <3,6 mA > 21,95 mA
Pevna hodnota Konstantni proud, definovany v parametr Pevna hodnota proudu (- 143).
proudu

= V pfipadé chyby nabyva vystupni proud hodnotu definovanou v parametr Chovani
pii poruse (> B 144).

= Pokud je méfend hodnota mimo méfici rozsah, je vydan diagnosticka zprava
Proudovy vystup.

Ve smyc¢ce HART s vice odbockami smi pouze jedno zafizeni pouZivat analogovy
proudovy vystup pro pfenos signélu. Pro vSechna ostatni zafizeni musi byt nastaveno
néasledujici:

= Proudovy rozsah = Pevna hodnota proudu

= Pevna hodnota proudu (» B 143) =4 mA

Pevna hodnota proudu
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 > Pevna hodnota
proudu
Predpoklad Proudovy rozsah (- B 143) = Pevna hodnota proudu
Popis Definujte konstantni hodnotu vystupniho proudu.
Uzivatelské zadani 4 ..22,5mA
Nastaveni z vyroby 4 mA
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Tlumeni vystupu
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 > Tlumeni vystupu
Popis Reaction time of the output signal on fluctuation in the measured value.

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

0,0..9999s
0,0s

Kolisani zméfené hodnoty ovliviiuji proudovy vystup s exponencidlnim zpozdénim, jehoz
¢asova konstanta T je definovana v tomto parametru. Pfi malé ¢asové konstanté reaguje
vystup na zmény méfené hodnoty okamzité. Pti velké casové konstanté nastava reakce
vystupu s del$im zpoZdénim. Pro T = 0 (tovarni nastaveni) nenastava tlumeni.

Chovani pfi poruse

Navigace
Predpoklad

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

144

Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 - Chovani pfi poruse
Proudovy rozsah (> B 143) # Pevna hodnota proudu

Definuje chovani proudového vystupu v pfipadé poruchy. Defines which current the output
assumes in the case of an error. ‘Min.”: < 3.6mA ‘Max.”: > 21.95mA ‘Posledni platna
hodnota’: Posledni platnd hodnota pfed vyskytem poruchy. ‘Aktudlni hodnota’: Proudovy
vystup je roven mérené hodnot€; porucha je ingnorovana. ‘Definovana hodnota’: Hodnota
definovana uzivatelem.

= Min.

= Max.

= Posledni platnd hodnota
= Aktudlni hodnota

= Definovana hodnota

Max.

Vyznam volitelnych moZnosti

= Min.
Proudovy vystup pfejima hodnotu spodni drovné alarmu podle parametr Proudovy
rozsah (- 143).

= Max.
Proudovy vystup pfejima hodnotu horni tirovné alarmu podle parametr Proudovy rozsah
(> 143).

= Posledni platna hodnota
Proud ztstava konstantni na posledni hodnoté, kterou mél pted vyskytem chyby.

= Aktualni hodnota
Vystupni proud nésleduje skuteénou méfenou hodnotu; chyba se ignoruje.

= Definovana hodnota
Vystupni proud nabude hodnotu definovanou v poloZce parametr Chybovy proud
(> B 145).

ﬂ Chovani pfi chybé u jinych vystupnich kanalt neni témito nastavenimi ovliviiovano,
ale definuje se v samostatnych parametrech.
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Chybovy proud
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 - Chybovy proud
Predpoklad Chovani pfi poruse (> B 144) = Definovana hodnota

Popis Definuje, jakd hodnota proudu se objevi na vystupu v pfipadé poruchy.

Uzivatelské zadani

Nastaveni z vyroby

3,59 ..22,5mA

22,5 mA

Vystupni proud 1 ... 2

Navigace

Popis

Endress+Hauser

Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Proudovy vystup 1 ... 2 - Vystupni proud 1 ... 2

Zobrazeni aktudlni vypoctené hodnoty vystupniho proudu.
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Podnabidka ,,Spinaci vystup“

ﬂ Podnabidka Spinaci vystup (- B 146) je zobrazen pouze pro zafizeni se spinanym
vystupem. 6)

Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Spinaci vystup

Funkce spinaciho vystupu

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Spinaci vystup - Funkce spinaciho vystupu

Definuje funkci spinaciho vystupu. “Vyp. " Spinaci vystup je vzde rozepnut (nevede) "On’
Spinaci vystup je vZde sepnut (vede) “Chovani diagnostiky ~ Spinaci vystup je normalné
sepnut a rozepina pouze v pfipadé diagnostické udalosti. "Limita " Spinaci vystup je
normalné sepnut a rozepind pouze kdyZ méfena hodnota pfekro¢i nastavenou mez.
"‘Binarni vystup ~ Spinaci vystup je fizen jednim z binarnich vystupnich blokt pfistroje.

= Vypnuto

= Zapnuto

= Chovéani diagnostiky
= Mez

= Bindrni vystup

Vypnuto

Vyznam volitelnych moZnosti

= Vypnuto
Vystup je vzdy rozpojeny (nevodivy).

= Zapnuto
Vystup je vzdy propojeny (vodivy).

= Chovani diagnostiky
Vystup je norméalné sepnuty a rozpoji se pouze tehdy, je-li pfitomna diagnosticka
udalost. parametr Pfifazeni reakce diagnostiky (- 147) stanovuje, u kterého typu
udalosti dojde k rozpojeni vystupu.

= Mez
Vystup je normélné sepnuty a rozpoji se pouze tehdy, pokud méfena proménna prekroci
nebo poklesne pod definovanou mez. Mezni hodnoty jsou definovany nésledujicimi
parametry:
- Pfifazeni meze (- B 147)
- Hodnota zapnuti (- B 148)
- Hodnota vypnuti (> & 149)

= Binarni vystup
Stav spinani vystupu sleduje vystupni hodnotu funkéniho bloku DI. Funkéni blok se voli
v ramci parametr Pfifazeni stavu (- 147).

ﬂ MoZnosti Vypnuto a Zapnuto lze pouZivat k simulaci spinaciho vystupu.

6) PoloZka objednéavky 020 ,Napajeni; Vystup®, volitelnd moZnost B, E nebo G
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Prifazeni stavu
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Spinaci vystup - Pfifazeni stavu
Predpoklad Funkce spinaciho vystupu (- B 146) = Binarni vystup
Vybér = Vypnuto
= Bindrni vystup pokrocila diagnostika 1
= Bindrni vystup pokrocila diagnostika 2
= Bindrni vystup pokrocila diagnostika 3
= Bindrni vystup pokrocila diagnostika 4
Nastaveni z vyroby Vypnuto
Dodatec¢né informace MozZnosti Binarni vystup pokro¢ila diagnostika 1/2/3/4 se vztahuji k pokro¢ilym
diagnostickym bloklim. Spinany signdl generovany v téchto blocich 1ze pfenaset
prostfednictvim spinaného vystupu.
Pfifazeni meze
Navigace Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Spinaci vystup - Pfifazeni meze
Predpoklad Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Mez
Vybér = Vypnuto
s Linearizovand hladina
= Vzdalenost
= Svorkové napéti
= Teplota elektroniky
= Relativni amplituda echa
= Oblast zvonéni
Nastaveni z vyroby Vypnuto
Pfifazeni reakce diagnostiky

Navigace
Predpoklad
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Endress+Hauser

Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Spinaci vystup - Pfifazeni reakce diagnostiky

Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Chovani diagnostiky

Definuje, jak na chovani pfi diagnostické udalosti reaguje spinaci vystup.

s Alarm
s Alarm + varovani
= Varovani

Alarm
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Hodnota zapnuti

Navigace
Predpoklad

Popis

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecéné informace

148

Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Spinaci vystup - Hodnota zapnuti
Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Mez

Definuje bod sepnuti. Vystup je sepnut, kdyZ prifazena procesni proménné prekroci tento
bod.

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

0

Bod vypnuti zavisi na relativni pozici parametrii Hodnota zapnuti a Hodnota vypnuti:
Hodnota zapnuti > Hodnota vypnuti

- Vystup je sepnuty, pokud je méfend hodnota vy3si neZ Hodnota zapnuti.

- Vystup je rozpojeny, pokud je méfend hodnota niZsi neZ Hodnota vypnuti.

A0015585

Hodnota zapnuti

Hodnota vypnuti

Vystup sepnuty (vodivy)
Vystup rozpojeny (nevodivy)

o0 Ww>

Hodnota zapnuti < Hodnota vypnuti
- Vystup je sepnuty, pokud je méfend hodnota niZsi neZ Hodnota zapnuti.
- Vystup je rozpojeny, pokud je méfend hodnota vyssi neZ Hodnota vypnuti.
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———————————— -=====D
A0015586
A Hodnota zapnut{
B Hodnota vypnuti
C  Vystup sepnuty (vodivy)
D Vystup rozpojeny (nevodivy)
Zpozdéni zapnuti

Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Spinaci vystup - ZpoZdéni zapnuti
Predpoklad = Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Mez
= Pfifazeni meze (> B 147) = Vypnuto
Popis Definuje zpoZdéni pfed sepnutim spinaciho vystupu.
Uzivatelské zadani 0,0...100,0s
Nastaveni z vyroby 0,0s
Hodnota vypnuti
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Spinaci vystup - Hodnota vypnuti
Predpoklad Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Mez
Popis Definuje bod vypnuti. Vystup je otevien kdyZ pfifazena procesni proménna spadne pod

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Endress+Hauser

tuto hodnotu.

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

0

Bod vypnuti zavisi na relativni pozici parametr Hodnota zapnuti a Hodnota vypnuti;
popis: viz parametr Hodnota zapnuti (> B 148).
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Zpozdéni vypnuti
Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Spinaci vystup - ZpoZdéni vypnuti
Predpoklad = Funkce spinaciho vystupu (> B 146) = Mez
= Pfifazeni meze (> & 147) = Vypnuto
Popis Definuje zpoZdéni pred rozepnutim spinaciho vystupu.
Uzivatelské zadani 0,0...100,0s
Nastaveni z vyroby 0,0s
Chovani pfi poruse
Navigace Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Spinaci vystup - Chovani pfi poruse
Predpoklad Funkce spinaciho vystupu (- B 146) = Mez nebo Binarni vystup
Popis Definuje stav spinaciho vystupu v pfipadé chyby.
Vybér = Aktudlni status
= Otevfeno
= Uzavfeno
Nastaveni z vyroby Otevfeno
Dodatecné informace
Stav spinace
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Spinaci vystup - Stav spinace
Popis Aktudlni stav spinaciho vystupu.
Invertovany vystupni signal

Navigace

Popis

Vybér

150

Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Spinaci vystup - Invertovany vystupni signal

"Ne " Spinaci vystup se chova podle svych nastavenych parametrd. “Ano " Chovani
spinaciho vystupu je vzledem k zadanym parametriim invertovano.

= Ne
= Ano

Endress+Hauser



Micropilot FMR60 HART Menu obsluhy

Nastaveni z vyroby Ne
Dodatecné informace Vyznam volitelnych moZnosti
= Ne
Reakce spinaciho vystupu jsou takové, jak byly popsany dfive.
= Ano

StavyOtevieno a Uzavieno jsou pfevraceny v porovnani s diive uvedenym popisem.
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Micropilot FMR60 HART

Podnabidka ,,Zobrazeni“

Podnabidka Zobrazeni je viditelné pouze tehdy, kdy?Z je k zafizeni pfipojen
zobrazovaci modul.

Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Zobrazeni

Language

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Zobrazeni - Language
Nastavte jazyk zobrazeni.

= English

= Deutsch

= Francais :

= Espariol -

= Italiano "

= Nederlands "

= Portuguesa .

® Polski "

® pycckuit A3bIK (Russian) -
= Svenska "

= Tirkce :

= H13 (Chinese)
H 435 (Japanese)
3o (Korean)

= Bahasa Indonesia -

= tiéng Viét (Vietnamese) *
= gestina (Czech)

*

Jazyk zvoleny v poloZce 500 struktury produktu.
JestliZe nebyl zvolen Zadny jazyk: English

Format zobrazeni

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

*

152

Nastaveni - RozSifené nastaveni - Zobrazeni - Format zobrazeni
Zvolte, jak budou méfené hodnoty zobrazovany na displeji.

= ] hodnota, max. velikost

= ] sloupcovy graf + 1 hodnota
= 2 hodnoty

= 1 velka hodnota + 2 hodnoty
® 4 hodnoty

1 hodnota, max. velikost

Viditelnost parametru zavisi na objednacim kédu nebo nastaveni
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Dodatecné informace

4841.000

v mm

A0019963

43 Format zobrazeni“ =, 1 hodnota, max. velikost*

00 I

93.5 %
=LV 159.0
mm
A0019964
44 ,Formdt zobrazeni“ =, 1 sloupcovy graf + 1 hodnota*“
oav 93.5
%
=LV 159.0
mm
A0019965
45 Formdt zobrazeni“ = ,2 hodnoty*
(1) 159.0 mm
VOV 235V
Uov 93.5
%

A0019966

46  ,Format zobrazeni“ =, 1 velkd hodnota + 2 hodnoty*“

DV 935 %
4 159.0 mm
VDOV 935 V
a0V 26.3 °C

A0019968

47  ,Formdt zobrazeni“ = ,4 hodnoty*“

= Parametry Zobrazeni hodnoty 1 ... 4 > B 154 specifikuji, které méfené hodnoty
jsou na displeji zobrazeny a v jakém porfadi.

= Pokud je specifikovano vice méfenych hodnot, neZ kolik umoZnuje soufasny rezim
zobrazeni, hodnoty se pfepinaji stfidavé na displeji zafizeni. Doba zobrazeni do
dalsiho pfepnuti je konfigurovdna v parametru parametr Interval zobrazeni
(> B 154).
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Micropilot FMR60 HART

Zobrazeni hodnoty 1... 4
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Zobrazeni > Zobrazeni hodnoty 1
Popis Zvolte méfenou hodnotu, kterd se zobrazuje na mistnim displeji.

Vybér = Linearizovana hladina
= Vzdalenost
= Absolutni amplituda echa
= Relativni amplituda echa
= Oblast zvonéni
= Proudovy vystup 1
= Zméfeny proud
= Proudovy vystup 2
= Svorkové napéti
= Teplota elektroniky
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 1
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 2
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 3
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 4
Nastaveni z vyroby = Zobrazeni hodnoty 1: Linearizovana hladina
» Zobrazeni hodnoty 2: Zadny
» Zobrazeni hodnoty 3: Zadny
= Zobrazeni hodnoty 4: Zadny

Desetinna mista 1l ... 4
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Zobrazeni > Desetinna mista 1
Popis Tato volba neovliviiuje méfeni a pfesnost vypoctl v pristroji.

Vybér "X
" XX
» XXX
" X.XXX
" X XXXX
Nastaveni z vyroby XXX

Dodatecné informace Toto nastaveni neovliviiuje pfesnost méfeni ani vypoctl zafizeni.

Interval zobrazeni
Navigace Nastaveni - Rozsifené nastaveni - Zobrazeni - Interval zobrazeni
Popis Nastaveni doby zobrazeni méfené hodnoty v pfipadé pfepinani hodnot na displeji.
* Viditelnost parametru zavisi na objednacim kédu nebo nastaveni
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Menu obsluhy

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

1..10s
5s

Tento parametr je relevantni pouze tehdy, pokud pocet vybranych méfenych hodnot
pfesahuje pocet hodnot, jeZ zvoleny forméat zobrazeni miZe zobrazovat souc¢asné.

Tlumeni zobrazeni
Navigace Nastaveni - RozSifené nastaveni - Zobrazeni - Tlumeni zobrazeni
Popis Nastaveni tlumeni displeje podle kolisani mérené hodnoty.
Uzivatelské zadani 0,0...9999s
Nastaveni z vyroby 0,0s
Zahlavi
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni > Zobrazeni - Zahlavi
Popis Zvolte obsah zahlavi na mistnim displeji.
Vybér # Oznaceni (Tag) méficiho mista

s Libovolny text
Nastaveni z vyroby Oznaceni (Tag) méficiho mista
Dodatec¢né informace

1 = XXXXXXXXX

1 Poloha textu hlavicky na displeji

Vyznam volitelnych moznosti

= Oznaceni (Tag) méficiho mista

Je definovéano v parametr Oznaéeni (Tag) méficiho mista (> B 111)
= Libovolny text
Je definovano v parametr Text zahlavi (> 156)
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Text zahlavi
Navigace Nastaveni > RozSifené nastaveni - Zobrazeni - Text zahlavi
Predpoklad Zahlavi (» B 155) = Libovolny text
Popis Zadejte text zahlavi na mistnim displeji.
Nastaveni z vyroby ~ ------------
Dodatecné informace Pocet znak{, jeZ 1ze zobrazit, zavisi na pouzitych znacich.

Oddélovaci znak
Navigace Nastaveni - Roz§ifené nastaveni - Zobrazeni - Oddélovaci znak
Popis Zvolte oddélovac desetinnych mist pro zobrazeni ¢iselnych hodnot.
Vybér

Nastaveni z vyroby

Format cisel
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zobrazeni - Format ¢isel

Popis Zvolte formaét ¢isel pro zobrazeni.

Vybér = Desetinny

= ft-in-1/16"

Nastaveni z vyroby Desetinny

Dodatecné informace Volitelnd moznost ft-in-1/16" plati pouze pro jednotky vzdalenosti.

Nabidka desetinnych mist
Navigace Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Zobrazeni - Nabidka desetinnych mist

Popis Volba poc¢tu desetinnych mist pro uvadéni ¢isel v menu obsluhy.
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Vybér =X

" XX

® XXX

X XXX

® X XXXX
Nastaveni z vyroby X.XXX

Dodatecné informace

= Plati pouze pro €isla v menu obsluhy (napf. Kalibrace prazdné nadrze, Kalibrace plné
nadrZe), ale nikoli pro zobrazeni méfené hodnoty. Pocet desetinnych mist pro zobrazeni
méfené hodnoty se definuje v parametrech Desetinnd mista 1 ... 4 - 154.

= Toto nastaveni neovliviiuje pfesnost méfeni ani vypocta.

Prosvétleni
Navigace Nastaveni - RozSifené nastaveni - Zobrazeni - Prosvétleni
Predpoklad Zatizeni obsahuje lokalni displej SDO3 (s optickymi klavesami).
Popis Zapnuti a vypnuti podsviceni mistniho displeje.
Vybér = Vypnout

= Povolit
Nastaveni z vyroby Vypnout

Dodatecné informace

Vyznam volitelnych moZnosti
= Vypnout

Vypne podsviceni.
= Povolit

Zapne podsviceni.

Bez ohledu na nastaveni tohoto parametru se miZe podsviceni automaticky vypnout
zasahem zafizeni, pokud je napéjeci napéti prilis nizké.

Kontrast displeje
Navigace Nastaven{ - Rozsifené nastaveni - Zobrazeni - Kontrast displeje
Popis Nastavte kontrast displeje podle okolnich podminek (napf. uhlu ¢teni nebo osvétleni).

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

Endress+Hauser

20...80 %
V zavislosti na displeji.

ﬂ Nastaveni kontrastu pomoci tlacitek:
= Tmavsi: stisknéte soucasné tlacitka [O][®].
= Jasnéjsi: stisknéte soucasné tlacitka [®][@].
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Podnabidka ,,Zaloha dat displej“

ﬂ Tato podnabidka je viditelna pouze tehdy, kdyz je k zafizeni pfipojeny zobrazovaci
modul.

Konfiguraci zafizeni lze uloZit v urcitém ¢ase do zobrazovaciho modulu. Pokud je to
poZadovano, lze uloZenou konfiguraci v zafizeni obnovit, napf. aby se zatizeni uvedlo zpét
do nékterého definovaného stavu. Konfiguraci je rovnéZ mozné prenést do jiného zafizeni
stejného typu pomoci zobrazovaciho modulu.

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej

Provozni doba

Navigace
Popis

Dodatecné informace

Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej > Provozni doba
Zobrazeni provoznich hodin zafizeni.

Maximdlni cas
9999 d ( ~ 27 roky/roku)

Posledni zalohovani

Navigace

Popis

Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej - Posledni zalohovani

Zobrazeni ¢asu, kdy byla posledni zéloha dat uloZena do modulu displeje.

Sprava konfigurace

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

158

Nastaveni > Roz§ifené nastaveni - Zaloha dat displej - Spréava konfigurace
Zvolte akci pro spravu dat pristroje v modulu displeje.

= ZruSit

® Provést zalohovani

= Obnovit

= Duplikovat

= Porovnat

= Vymazat zaloZni data

Zrusit
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Dodate¢né informace Vyznam volitelnych moZnosti

= Zrusit
Nevykona se Zadna akce a uZivatel tento parametr opusti.

= Provést zalohovani
Zélozni kopie aktualni konfigurace zafizeni v paméti HistoROM (vestavénd v zafizeni) se
uloZi do zobrazovaciho modulu zafizeni.

= Obnovit
Posledni zaloZni kopie nastaveni zafizeni se zkopiruje ze zobrazovaciho modulu do
paméti HistoROM zafizeni.

= Duplikovat
Konfigurace prevodniku je zduplikovana do jiného zafizeni pomoci zobrazovaciho
modulu pfevodniku. Nasledujici parametry, které charakterizuji jednotlivy mérici bod,
nejsou obsaZeny v pfenasSené konfiguraci:
- HART datum
- HART kratky Tag
- HART zprava
- HART popis
- HART adresa
- Oznaceni (Tag) méficiho mista
- Typ média

= Porovnat
Konfigurace zafizeni uloZend v zobrazovacim modulu se porovna s aktualni konfiguraci
zafizeni v paméti HistoROM. Vysledek tohoto porovnani se zobrazi v poloZce parametr
Vysledek porovnani (- B 159).

= Vymazat zaloZni data
Zalozni kopie nastaveni zafizeni se odstrani ze zobrazovaciho modulu zafizeni.

ﬂ V priibéhu této akce neni moZné upravovat nastaveni pomoci lokalniho displeje a na
displeji se zobrazi zprava o stavu zpracovani.

ﬂ Pokud se stavajici zaloha obnovuje na jiném zatizeni pomoci moznosti volitelna
moZnost Obnovit, miiZe se stat, Ze nékteré funkce jistych zatizeni jiZz nebudou
k dispozici. V nékterych pfipadech dokonce ani reset zafizeni neobnovi ptivodni stav.

Pro pfenos konfigurace do jiného zatizeni by se vZdy méla pouzit moznost volitelna
moznost Duplikovat.

Stav zalohy

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej - Stav zalohy

Popis Zobrazi, kteréd akce zalohovani pravé probiha.

Vysledek porovnani
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni - Zaloha dat displej - Vysledek porovnani
Popis Porovnéni aktudlnich dat v zafizeni a zalohy v displeji.
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Dodate¢né informace Vyznam volitelnych moZnosti na displeji

= Nastaveni jsou shodna
Aktualni konfigurace zarizeni v paméti HistoROM je shodna se zaloZni kopii
v zobrazovacim modulu.

= Nastaveni nejsou shodna
Aktualni konfigurace zafizeni v paméti HistoROM neni shodné se zaloZni kopii
v zobrazovacim modulu.

= Chybi zaloha dat
Neexistuje zalozni kopie konfigurace zafizeni z paméti HistoROM v zobrazovacim
modulu.

= Zalohovana nastaveni jsou poskozena
Aktualni konfigurace zarizeni v paméti HistoROM je poSkozena nebo neni kompatibilni
se zalozni kopii v zobrazovacim modulu.

= Kontrola neprovedena
Konfigurace zafizeni v paméti HistoROM doposud nebyla porovnana se zalozni kopii
v zobrazovacim modulu.

= Soubor dat neslucitelny
Soubory dat jsou nesluditelné a nelze je porovnavat.

ﬂ Pro spusténi porovnavani nastavte Sprava konfigurace (- B 158) = Porovnat.

ﬂ JestliZe byla konfigurace pfevodniku duplikovana z jiného zafizeni prostfednictvim
polozky Sprava konfigurace (- B 158) = Duplikovat, je konfigurace nového
zafizeni v HistoROM pouze ¢astecné shodna s konfiguraci uloZenou v modulu displeje:
Vlastnosti specifické pro snimac (napf. mapovaci kfivka) nejsou duplikovany.
Vysledkem porovndni proto bude, Ze Nastaveni nejsou shodna.
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Podnabidka ,,Sprava“
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Sprava
Vytvoite pristupovy kod
Navigace Nastaveni > Rozsifené nastaveni - Sprava - Vytvotte pfistupovy kéd
Popis Vytvofeni pfistupového kodu pro uvolnéni zapisu parametrt.

Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecné informace

0..9999

Pokud neni provedena zména tovarniho nastaveni nebo je definovano 0 jakoZto
pristupovy kéd, parametry nejsou chranéné proti zapisu a konfiguraéni udaje zatizeni
1ze kdykoli upravit. UzZivatel je pfihlaSen v dloze UdrzZba.

ﬂ Ochrana proti zapisu ovliviiuje veSkeré parametry oznacené symbolem (@] v tomto
dokumentu. Na lokalnim displeji oznacuje symbol (7} pfed parametrem, Ze je dany
parametr chranény proti zapisu.

Jakmile je definovan pfistupovy kod, lze parametry chranéné proti zapisu upravit
pouze tehdy, pokud se zada pristupovy kéd do parametru parametr Zadejte
pristupovy kdd (» B 120).

JestliZe svijj pristupovy kod ztratite, kontaktujte, prosim, prodejni stfedisko
spole¢nosti Endress+Hauser.

Pro ovladani pomoci displeje: Novy piistupovy kéd je platny az poté, kdy byl potvrzen
v parametr Potvrdit pfistupovy kéd (- 163).

Reset pristroje
Navigace Nastaveni - RozSifené nastaveni - Spréva - Reset pfistroje
Popis Reset nastaveni pfistroje - kompletné nebo po ¢astech - na definovany stav.
Vybér = Zrusit
s Na vychozi tovarni nastaveni
= Na nastaveni pfi dodavce
= Od zadkaznického nastaveni
= Na vychozi nastaveni prevodniku
= Restartovat zafizeni
Nastaveni z vyroby Zrusit
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Micropilot FMR60 HART

Dodatecéné informace

162

Vyznam volitelnych moZnosti

= Zrusit
Bez akce

= Na vychozi tovarni nastaveni
VSechny parametry se resetuji na specifické tovarni nastaveni podle objednaciho kodu.

= Na nastaveni pfi dodavce
VSechny parametry se resetuji na nastaveni pfi dodévce. Nastaveni pfi dodévce se mizZe
lisit od tovarniho nastaveni, pokud byla objednana nastaveni specificka pro daného
zdkaznika.
Tato moZnost je zobrazena pouze tehdy, kdyZ byla objednana specificka zdkaznicka
nastaveni.

= Od zédkaznického nastaveni
VSechny zdkaznické parametry se resetuji na jejich tovarni nastaveni. Servisni parametry
vSak zlistanou beze zmén.

= Na vychozi nastaveni prevodniku
Kazdy parametr vztahujici se k méfeni se resetuje na jeho tovarni nastaveni. Servisni
parametry a parametry vztahujici se ke komunikaci vSak zlistanou beze zmén.

= Restartovat zafizeni
Restart resetuje kazdy parametr uloZeny v energeticky zavislé paméti (RAM) na
pfislu$né tovarni nastaveni (napf. data méfenych hodnot). Konfigurace zafizeni zstane
beze zmén.
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Priavodce , Vytvorte pristupovy kod“

ﬂ Priivodce Vytvorte pristupovy kéd je k dispozici pouze pfi ovladani pfes lokalni
displej. Pti obsluze pfes ovladaci nastroj je poloZka parametr Vytvorte pristupovy kéd
umisténa ptfimo v poloZce podnabidka Sprava. MoZnost parametr Potvrdit pristupovy
kéd neni pro obsluhu pfes ovlddaci nastroj k dispozici.

Navigace Nastaveni > Roz$ifené nastaveni - Sprava - Vytvorte
pristupovy kéd
Vytvoite pristupovy kod
Navigace Nastaveni - Roz$ifené nastaveni > Sprava - Vytvorte pfistupovy kéd - Vytvorte
pfistupovy kod
Popis > B 16l
Potvrdit pfistupovy kod
Navigace Nastaveni - RozSifené nastaveni - Sprava - Vytvorte pristupovy kod - Potvrdit
pfistupovy kod
Popis Potvrdte zadany pfistupovy kéd.
Uzivatelské zadani 0..9999
Nastaveni z vyroby 0
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17.5 Nabidka , Diagnostika“
Navigace Diagnostika

Aktualni diagnostika

Navigace Diagnostika > Aktuélni diagnostika

Popis Zobrazi aktualni diagnostickou zpravu.

Dodatecné informace

Zobrazeni sestava z nasledujiciho:
= Symbol pro reakci na udalost

= Kod pro diagnostiku

» Cas vyskytu pfi provozu

= Text k udélosti

ﬂ Pokud je soucasné aktivnich nékolik zprav, zobrazuji se zpravy s nejvyssi prioritou.

Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpravy, a o napravnych opatfenich lze zobrazit
prostfednictvim symbolu (3} na displeji.

Casova znacka

Navigace

Popis

Diagnostika - Casové znacka

Zobrazeni ¢asového razitka pro aktivni diagnostické hlaSeni.

Predchozi diagnostika

Navigace
Popis

Dodatecéné informace

164

Diagnostika - Pfedchozi diagnostika
Zobrazi posledni diagnostickou zpravu, ktera byla aktivni pfed aktudlni zpravou.

Zobrazeni sestava z nasledujiciho:
= Symbol pro reakci na udalost

= Kod pro diagnostiku

» Cas vyskytu pfi provozu

= Text k udélosti

Zobrazeny stav mUZe byt stale jesté aktudlni. Informace o tom, co je pfi¢inou dané
zpravy, a o napravnych opatrenich lze zobrazit prostrednictvim symbolu (i} na displeji.
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Casova znacka

Navigace Diagnostika - Casova znacka

Popis Zobrazeni ¢asového razitka pfedchoziho diagnostického hlaseni.

Provozni doba od restartu

Navigace Diagnostika - Provozni doba od restartu

Popis Zobrazuje ¢as provozu zafizeni od jeho posledniho restartu.

Provozni doba

Navigace Diagnostika - Provozni doba
Popis Zobrazeni provoznich hodin zafizeni.
Dodateéné informace Maximdlni ¢as

9999 d ( = 27 roky/roku)
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17.5.1 Podnabidka ,Seznam hlaSeni diagnostiky*

Navigace Diagnostika - Seznam hlaseni diagnostiky
Diagnostika 1...5
Navigace Diagnostika - Seznam hlaSeni diagnostiky - Diagnostika 1
Popis Zobrazuje aktualni diagnostické zpravy s nejvyssi prioritou aZ patou nejvyssi prioritou.
Dodatec¢né informace Zobrazeni sestava z nasledujiciho:

= Symbol pro reakci na udalost
= Kéd pro diagnostiku

= Cas vyskytu pfi provozu

» Text k udélosti

Casova znatka 1l...5

Navigace Diagnostika - Seznam hlaseni diagnostiky - Casova znacka

Popis Casové razitko diagnostické zpréavy.
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17.5.2 Podnabidka ,,Zaznamnik udalosti

ﬂ Podnabidka Zaznamnik udalosti je k dispozici pouze pti ovladani pres lokalni displej.
Pfi ovladani prostfednictvim FieldCare lze seznam udélosti zobrazit v ramci funkce
FieldCare ,Seznam udalosti / HistoROM®*.

Navigace Diagnostika - Zaznamnik udalosti

Moznosti filtru

Navigace
Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecéné informace

Endress+Hauser

Diagnostika - Zaznamnik udalosti > MoZnosti filtru
Definuje, ktera kategorie hlaSeni udalosti je zobrazena v submenu Seznam udalosti.

= Vse

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikaci (S)

» PoZadavek na udrzbu (M)
= Informace (I)

Vse

ﬂ = Tento parametr se pouziva pouze pro ovladani pres lokalni displej.
= Stavové signaly maji pfifazeny kategorie podle NAMUR NE 107.

Podnabidka ,,.Seznam udalosti“

v parametr MoZnosti filtru (> 167). Zobrazuje se maximalné 100 udalosti
v chronologickém pofadi.

Nasledujici symboly indikuji, zda nastala néjakéa udalost nebo zda skon¢ila:
= 3): nastala udalost
= (>: udalost skoncila

Informace o tom, co je pfi¢inou dané zpravy, a o ndpravnych opatfenich lze zobrazit
prostfednictvim tlacitka (3.

Format zobrazeni

= Pro zpravy o udélostech v kategorii [: informacni udalost, text udalosti, symbol ,zdznam
udalosti” a ¢as, kdy udalost nastala.

= Pro zpravy o udalostech v kategorii F, M, C, S (stavovy signal): diagnosticka udalost, text
udalosti, symbol ,zdznam udélosti“ a ¢as, kdy udalost nastala.

Navigace Diagnostika - Zaznamnik udalosti - Seznam udéalosti
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17.5.3 Podnabidka ,Informace o pristroji*

Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji

Oznaceni (Tag) méficiho mista

Navigace
Popis

Nastaveni z vyroby

Diagnostika - Informace o pfistroji > Oznaceni (Tag) méficiho mista
Zadejte oznaceni (Tag) méficiho mista.

FMR6x

Sériové cislo

Navigace
Popis

Dodatecné informace

Diagnostika - Informace o pfistroji > Sériové ¢islo
Zobrazeni sériového ¢isla pristroje.

PouZiti sériového ¢isla

= K rychlé identifikaci zafizeni, napt. pfi kontaktovani spole¢nosti Endress+Hauser.

= K ziskani specifickych informaci o zafizeni pomoci nastroje Device Viewer:
www.endress.com/deviceviewer

ﬂ Sériové ¢islo je rovnéz uvedeno na vyrobnim Stitku.

Verze firmwaru

Navigace
Popis
Uzivatelské rozhrani

Dodatecné informace

Diagnostika - Informace o pfistroji - Verze firmwaru
Zobrazeni instalované verze firmwaru piistroje.
XX.VY.ZZ

ﬂ U verzi firmwaru lisici se pouze v poslednich dvou ¢islicich (,zz“) nejsou rozdily tykajici
se funkénosti nebo ovladani.

Nazev pristroje
Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji > Nazev pristroje
Popis Zobrazeni nazvu prevodniku.
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Objednaci kéd
Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji - Objednaci kod

Popis Zobrazeni objednaci kédu pfistroje.

Dodatecné informace

Objednaci kdd je generovan z rozsireného objednaciho koédu, ktery definuje veskeré
vlastnosti zafizeni v ramci struktury produktu. Na rozdil od toho nelze vlastnosti zafizeni
primo vycist z objednaciho kodu.

RozSifeny objednaci kéd 1 ...

Navigace
Popis

Dodatecéné informace

Diagnostika - Informace o pfistroji > Roz§ifeny objednaci kod 1
Zobrazi tfi ¢asti roz§ifeného objednaciho kédu.

Rozsifeny objednaci kéd udava verzi viech vlastnosti v rdmci struktury produktu, a proto
dané zafizeni jednoznacné identifikuje.

Verze pristroje

Navigace

Popis

Dodatecéné informace

Diagnostika - Informace o pfistroji - Verze pfistroje

Zobrazeni revize pristroje, pod kterou je zaregistrovan u HART Communication
Foundation.

Revize zafizeni se pouziva k pfidéleni spravného souboru s popisem zatizeni (DD) pro dané
zafizeni.

ID pfistroje
Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji - ID piistroje
Popis Zobrazeni ID zafizeni pro jeho identifikaci v siti HART.

Dodatecné informace

Endress+Hauser

Vedle typu zafizeni a IC vyrobce je IC zafizeni soucasti jedine¢né identifikace zafizeni
(jedinecné IC), kterd jednoznacné charakterizuje kazdé zatizeni HART.
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Typ pfistroje

Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji > Typ pfistroje

Popis Zobrazeni typu pfistroje, pod kterym je zaregistrovan u HART Communication Foundation.

Dodatecéné informace

Typ zafizeni je potfeba k pfidéleni vhodného popisu zafizeni (DD) pro dané zafizeni.

ID vyrobce
Navigace Diagnostika - Informace o pfistroji > ID vyrobce
Popis Tuto funkci pouZivejte k zobrazeni ID vyrobce, pod kterym je mérici zafizeni registrovano

Uzivatelské rozhrani

Nastaveni z vyroby

170

u organizace HART Communication Foundation.
2mistné hexadecimalni ¢islo

0x11 (pro Endress+Hauser)
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17.5.4 Podnabidka , Mérené hodnoty*

Navigace Diagnostika - Méfené hodnoty

Vzdalenost
Navigace Diagnostika - Méfené hodnoty > Vzdalenost
Popis Vzdalenost mezi dolni hranou ptiruby nebo zavitu a povrchem média.

Dodatecné informace

D

%ﬁ@

A0019483

48  Vzddlenost pro méfeni kapaliny

Linearizovana hladina

Navigace
Popis

Dodatecné informace

Diagnostika > Méfené hodnoty - Linearizovana hladina
Zobrazi linearizovanou hladinu.

ﬂ Jednotka je definovéna prostfednictvim parametr Jednotky po linearizaci > & 130.

Vystupni proud 1 ... 2

Navigace

Popis

Endress+Hauser

Diagnostika - Méfené hodnoty - Vystupni proud 1 ... 2

Zobrazeni aktudlni vypo¢tené hodnoty vystupniho proudu.
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Zméreny proud 1

Navigace Diagnostika - Méfené hodnoty > Zméfeny proud 1
Predpoklad K dispozici pouze pro proudovy vystup 1
Popis Zobrazeni aktualni hodnoty proudového vystupu, ktera je namérena.

Svorkové napéti 1

Navigace Diagnostika > Méfené hodnoty - Svorkové napéti 1

Popis Zobrazeni aktualniho svorkového napéti privedeného na vystup.

Teplota senzoru

Navigace Diagnostika > Méfené hodnoty - Teplota senzoru

Popis Ud&va momentélni teplotu senzoru.
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17.5.5 Podnabidka ,Zadznam mérenych hodnot*

Navigace Diagnostika > Zaznam méfenych hodnot
Prifazeni kanalul... 4
Navigace Diagnostika - Zaznam mérenych hodnot - Pfifazeni kanalu 1 ... 4
Popis Prifadte procesni proménnou ke kanalu zdznamniku.
Vybér = Vypnuto

® Linearizovand hladina

= Vzdélenost

= Proudovy vystup 1

= Zméreny proud

= Proudovy vystup 2 :

= Svorkové napéti

= Teplota elektroniky

= Analog. vystup pokrocila diagnostika 1
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 2
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 3
= Analog. vystup pokrocila diagnostika 4

Nastaveni z vyroby Vypnuto

Dodatecné informace Zaznamenat lze celkem 1000 namétenych hodnot. To znamena:
= 1000 datovych bodd, pokud se pouziva 1 kandl pro zdznam hodnot
= 500 datovych bodi, pokud se pouzivaji 2 kanaly pro zdznam hodnot
= 333 datovych bodi, pokud se pouzivaji 3 kanaly pro zdznam hodnot
= 250 datovych bodi, pokud se pouzivaji 4 kanaly pro zdznam hodnot

Pokud se dosdhne maximalniho po¢tu datovych bodi, jsou nejstarsi datové body
v zdznamu méfenych hodnot cyklicky pfepisovany tak, aby zdznam vZdy obsahoval
poslednich 1000, 500, 333, resp. 250 namétenych hodnot (princip kruhové paméti).

ﬂ Zaznamenana data se vymazou, pokud je v tomto parametru zvolena nova volitelna
moznost.

Interval zaznamu

Navigace Diagnostika - Zadznam méfenych hodnot - Interval zdznamu

Diagnostika - Zaznam méfenych hodnot - Interval zaznamu

Popis Zadejte interval zdznamu tlog pro zdznam dat. Tato hodnota udava interval mezi
jednotlivymi datovymi body v paméti.

Uzivatelské zadani 1,0...3600,0s

Nastaveni z vyroby 30,0s

* Viditelnost parametru zavisi na objednacim kédu nebo nastaveni
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Dodatecéné informace

Tento parametr definuje interval mezi jednotlivymi datovymi body v zdznamu mérenych
hodnot, a tim také maximalni zaznamenatelny procesni ¢as Tjyq

= Pokud se pouziva 1 kanal pro zaznam hodnot: Tj,g = 1000 - to4

= Pokud se pouZivaji 2 kanaly pro zdznam hodnot: Tj,q = 500 - toq
= Pokud se pouZivaji 3 kanaly pro zdznam hodnot: Tjoq = 333 - tjoq
= Pokud se pouZivaji 4 kanaly pro zdznam hodnot: Tjoq = 250 - to4

Jakmile tento ¢as uplyne, jsou nejstarsi datové body v zd&znamu méfenych hodnot cyklicky
prepisovany tak, aby v paméti stéle zistavaly zaznamy casu Ti,q (princip kruhové paméti).

ﬂ Zaznamenand data se vymazou, pokud se tento parametr zméni.

Priklad

Pfi pouziti 1 zdznamového kanalu

® Tjog =1000-15=1000s ~ 16,5 min

® Tjog =1000-10s=1000s~2,75h

® Tjog = 1000 -80s=80000s=~ 22 h

® Tjog = 1000 -3600s=3600000s ~41d

Vymazat zaznamy

Navigace

Popis

Vybér

Nastaveni z vyroby

174

Diagnostika - Zaznam méfenych hodnot - Vymazat zdznamy

Diagnostika - Zaznam mérenych hodnot - Vymazat zdznamy
Vymazani veskerych dat v zaznamniku.

» Zrusit
= Vymazat data

Zrusit
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Podnabidka ,,Zobrazeni kanalu 1 ... 4“

Podmenu Zobrazeni kanalu 1 ... 4 jsou k dispozici pouze pro ovladani pfes lokalni
displej. Pfi ovladani prostfednictvim FieldCare 1ze schéma zdznamu zobrazit v ramci

funkce FieldCare ,Seznam udéalosti / HistoROM®.
Podmenu Zobrazeni kanalu 1 ... 4 vyvolaji schéma historie zdznamu pfislu§ného kanéalu.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL.\)H\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= Osa x: v zavislosti na zvoleném poctu kandld zobrazuje 250 aZ 1 000 naméfenych

hodnot procesni proménné.
= Osay: pokryvéa ptiblizny rozsah méfené hodnoty a soustavné jej upravuje podle méfeni.

ﬂ Pro navrat na menu obsluhy stisknéte soucasné [+ a [=).

Diagnostika > Zadznam méfenych hodnot - Zobrazeni kanalu
1.4

Navigace
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17.5.6 Podnabidka ,,Simulace“

Podnabidka Simulace se pouZiva k simulaci specifickych méfenych hodnot nebo jinych
stavil. To poméha zkontrolovat spravné nastaveni zafizeni a pfipojenych fidicich jednotek.

Stavy, které lze simulovat

Stav, jeZ se ma simulovat Souvisejici parametry

Specifickd hodnota procesni proménné = Pfifazeni procesni veli¢iny (» B 178)
= Hodnota procesni veli¢iny (- 178)

Specifickd hodnota proudového vystupu = Simulace proudového vystupu (- 178)
= Hodnota proudového vystupu (» B 179)

Specificky stav spinaného vystupu = Simulace spinaciho vystupu (- 179)
= Stav spinace (» B 179)

Pfitomnost alarmu Simulace alarmu pfistroje (- 180)
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Struktura podmenu

Navigace Diagnostika - Simulace
» Simulace
‘ Prifazeni procesni veli¢iny ‘ > B 178
‘ Hodnota procesni veli¢iny ‘ -> B178
‘ Simulace proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 178
‘ Hodnota proudového vystupu 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Simulace spinaciho vystupu ‘ > 179
‘ Stav spinace ‘ > B179
‘ Simulace alarmu pfistroje ‘ > 180
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Popis parametrt

Navigace Diagnostika - Simulace

Prifazeni procesni veli¢iny

Navigace

Vybér

Nastaveni z vyroby

Dodatecéné informace

Diagnostika - Simulace - Pfifazeni procesni veli¢iny

= Vypnuto
= Hladina
» Linearizovana hladina

Vypnuto

= Hodnota promeénné, kterd se ma simulovat, je definovana v parametr Hodnota procesni
veli¢iny (> B 178).

= Pokud Pfifazeni procesni veli¢iny # Vypnuto, je simulace aktivni. To je zndzornéno
diagnostickou zpravou kategorie Kontrola funkce (C).

Hodnota procesni veli¢iny

Navigace
Predpoklad
Uzivatelské zadani
Nastaveni z vyroby

Dodatecéné informace

Diagnostika - Simulace > Hodnota procesni veli¢iny

Pfifazeni procesni veli¢iny (> B 178) = Vypnuto

Cislo s pohyblivou ¢arkou a znaménkem

0

Tuto simulovanou hodnotu vyuZiva nasledny proces zpracovani méfené hodnoty a signalni

vystup. Timto zplisobem mohou uzivatelé ovéfit, zda bylo méfici zatizeni spravné
nakonfigurovéno.

Simulace proudového vystupu 1 ... 2
Navigace Diagnostika - Simulace > Simulace proudového vystupu 1 ... 2
Popis Zapnéte a vypnéte simulaci proudového vystupu.
Vybér = Vypnuto
= Zapnuto
Nastaveni z vyroby Vypnuto

Dodatecné informace

178

Aktivni simulace je znédzorfiovana diagnostickou zpravou kategorie Kontrola funkce (C).
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Hodnota proudového vystupu 1 ... 2
Navigace Diagnostika - Simulace - Hodnota proudového vystupu 1 ... 2

Predpoklad Simulace proudového vystupu (- B 178) = Zapnuto

Popis Udéava hodnotu pro simulaci prudového vystupu.

Uzivatelské zadani 3,59 ...22,5mA

Nastaveni z vyroby 3,59 mA

Dodatec¢né informace Proudovy vystup nabude hodnotu specifikovanou v tomto parametru. Timto zpisobem

mohou uZivatelé ovérit spravné nastaveni proudového vystupu a spravnou funkci
pripojenych ridicich jednotek.

Simulace spinaciho vystupu
Navigace Diagnostika - Simulace - Simulace spinaciho vystupu
Popis Zapnéte a vypnéte simulaci spinaciho vystupu.
Vybér = Vypnuto
= Zapnuto
Nastaveni z vyroby Vypnuto
Stav spinace
Navigace Diagnostika - Simulace - Stav spinace
Predpoklad Simulace spinaciho vystupu (> B 179) = Zapnuto
Popis Aktudlni stav spinaciho vystupu.
Vybér = Otevieno
= Uzavieno
Nastaveni z vyroby Otevfeno
Dodatecné informace Stav spinace nabude hodnotu definovanou v tomto parametru. To pomahéa zkontrolovat

spravnou funkci pfipojenych fidicich jednotek.
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Simulace alarmu pfistroje

Navigace Diagnostika - Simulace - Simulace alarmu pfistroje

Popis Zapnéte a vypnéte alarm pfistroje.

Vybér = Vypnuto
= Zapnuto

Nastaveni z vyroby Vypnuto

Dodatecné informace Pfi volbé mozZnosti volitelnd moZnost Zapnuto vygeneruje zafizeni alarm. To napomahé ke
kontrole spravné reakce vystupu zatizeni v ptipadé alarmu.
Aktivni simulace je indikovana prostfednictvim diagnosticka zprava €C484 Simulace
poruchového reZimu.

Kategorie diagnostické udalosti

Navigace Diagnostika - Simulace - Kategorie diagnostické udalosti
Popis Zvolte kategorii udélosti pro simulaci.
Vybér = Senzor

= Elektronika
= Konfigurace

= Proces
Nastaveni z vyroby Proces
Dodatecné informace Ve vybérovém seznamu v parametr Simulace diagnostické udalosti (- 180) jsou

k dispozici pouze udélosti ze zvolené kategorie.

Pti ovladani prostfednictvim néstroje jsou k dispozici vZdy veSkera diagnosticka
hl&Seni v rdmci Simulace diagnostické udalosti. Proto se Kategorie diagnostické
udalosti zobrazuji pouze na lokalnim displeji.

Simulace diagnostické udalosti
Navigace Diagnostika - Simulace - Simulace diagnostické udalosti
Popis Zvolte diagnostickou udalost, kterd ma byt simulovana. Pozndmka: Pro ukonc¢eni simulace

zvolte 'Vypnuto'.

Nastaveni z vyroby Vypnuto

Dodatecné informace Pfi ovlddani prostfednictvim lokalniho displeje 1ze vybérovy seznam filtrovat podle
kategorii udalosti (parametr Kategorie diagnostické udalosti (- B 180)).
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17.5.7 Podnabidka , Test pristroje“

Navigace Diagnostika - Test pfistroje

Spusténi testu zafizeni
Navigace Diagnostika - Test pfistroje - Spusténi testu zafizeni
Popis Ano spusti kontrolu zatizeni.
Vybér = Ne
= Ano
Nastaveni z vyroby Ne
Dodatecné informace = V pfipadé ztraty odrazu nelze kontrolu zafizeni vykonat.
= Minimalni vzdalenost k médiu ¢ini 1,5 m (5 ft).
Vysledek testu zarizeni
Navigace Diagnostika - Test pfistroje > Vysledek testu zafizeni
Cas posledni kontroly
Navigace Diagnostika - Test pfistroje > Cas posledni kontroly
Popis Udéava provozni dobu, pii které byla provedena posledni kontrola zafizeni.
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17.5.8 Podnabidka ,Heartbeat*

ﬂ Podnabidka Heartbeat je k dispozici pouze prostfednictvim FieldCare nebo
DeviceCare. Obsahuje privodce, jeZ jsou soucasti aplikacnich balikii Heartbeat
ovéreni a Heartbeat sledovani.

Podrobny popis
SD01870F
Navigace Diagnostika - Heartbeat
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