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1 Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbiorze dostawy i sktadowaniu,
przez montaz, podigczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

1.2 Symbole umowne

1.2.1  Symbole bezpieczenstwa

Symbol Funkcja

_ NIEBEZPIECZENSTWO!
1N\ 5] 74 o | A AN S RO rzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze

spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

. OSTRZEZENIE!
A\ OSTRZEZENIE | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznosé unikniecia tej sytuacji moze
spowodowa¢ powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

PRZESTROGA!
A\ PRZESTROGA | Ostrzega przed niebezpieczna sytuacja. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!
NOIRTI NN | Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktore nie

powoduja uszkodzenia ciata.

1.2.2  Symbole elektryczne

Ikona Znaczenie

o= Prad staty

~ Prad zmienny

~ Prad staly lub zmienny

1 Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)

Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez
system uziemienia.

@ Przewdd ochronny (PE)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang
jakiekolwiek inne podiaczenia przyrzadu.

Zaciski uziemienia znajdujg sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy przyrzadu:
= Wewnetrzny zacisk uziemienia: fgczy przewod ochronny z siecig zasilajgca.
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: taczy przyrzad z systemem uziemienia instalacji.

1.2.3  Symbole narzedzi

Symbol | Funkcja

Q @ Wkretak Torx

A0013442

0 % Wkretak ptaski

A0011220

Endress+Hauser 5
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Symbol

Funkcja

A0011219

:} % Wkretak krzyzowy

A0011221

O é Klucz imbusowy

A0011222

% Klucz ptaski

1.2.4  Symbole oznaczajace rodzaj informacji
Ikona Znaczenie
Dopuszczalne

Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji.

Odsytacz do strony.

Odsytacz do rysunku.

vEe B E @ e

Uwaga lub krok procedury.

=
=
w

Kolejne kroki procedury.

Wynik kroku procedury.

Pomoc w razie problemu.

© 7

O

Kontrola wzrokowa.

1.2.5 Symbole na rysunkach
Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
i, 2, B Kolejne kroki procedury
AB,C, .. Widoki
A-A, B-B, C-C, Przekroje

Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

Endress+Hauser
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1.2.6  Oznaczenia na urzadzeniu

Ikona Znaczenie

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi.

& Odpornos¢ przewodéw przytaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej przewodéw podtgczeniowych.

1.3 Dokumentacja uzupeiniajgca

Dokument

Cel i zawarto$¢ dokumentu

Karta katalogowa
TIO1302F

Pomoc w doborze przyrzadu

Dokument ten zawiera wszystkie dane techniczne przyrzadu oraz
przeglad akcesoriéw i innych wyrobéw, ktére mozna zamoéwic dla
przyrzadu.

Skrécona instrukcja obstugi
KAQ01251F

Umozliwia szybki dostep do giéwnej wartosci mierzonej
Skrocona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje
od odbioru dostawy do pierwszego uruchomienia.

Parametry urzadzenia
GPO1101F

Opis parametr6éw przyrzadu

Dokument zawiera szczegétowy opis kazdego parametru w menu obstugi.
Opis jest przeznaczony dla osob wykonujacych prace przy przyrzadzie
przez caty cykl zycia przyrzadu oraz jego konfiguracje.

Dokumentacja specjalna
SD01087F

Instrukcja dotyczaca bezpieczenstwa funkcjonalnego

Dokument niniejszy wchodzi w sktad instrukcji obstugi przyrzadu, opisuje
parametry specyficzne dla aplikacji i zawiera wskazéwki zwigzane z
realizacjg funkeji bezpieczenstwa.

Dokumentacja specjalna
SD01870F

Instrukcja modutu Heartbeat Weryfikacja i Heartbeat Monitoring
Dokument zawiera opisy dodatkowych parametréw dostepnych w
pakietach aplikacji Heartbeat Weryfikacja i Heartbeat Monitoring oraz
danych technicznych.

ﬂ Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
s W@M Device Viewer: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej (www.pl.endress.com/deviceviewer)
= Aplikacja Endress+Hauser Operations: wprowadzi¢ numer seryjny podany na
tabliczce znamionowej lub zeskanowac kod QR z tabliczki znamionowe;j.


http://www.endress.com/deviceviewer
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1.4 Terminy i skroty

Termin/skrot Objasnienie

BA Instrukcja obstugi

KA Skrécona instrukcja obstugi

TI Karta katalogowa

SD Dokumentacja specjalna

XA Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex

PN Cisnienie nominalne

MWP Maksymalne ci$nienie pracy
Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowej.

ToF Czas przelotu fali elektromagnetycznej

FieldCare Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzadzen obiektowych i
zintegrowane rozwigzanie do zarzgdzania aparaturg obiektowa

DeviceCare Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzadzen obiektowych HART,
PROFIBUS, FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzagdzen
automatyki)

DD Opis urzgdzenia HART

€, (wartosc¢ DC)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany w zastepstwie nastepujgcego
narzedziowe oprogramowania obstugowego:
s FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem
protokotu komunikacyjnego HART
= Aplikacji SmartBlue do obstugi urzadzen za pomocg smartfona lub tabletu z
systemem Android lub iOS.
BD Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢
utrudniona.
PLC Sterownik programowalny
CDI Interfejs serwisowy (CDI = EndresstHauser Common Data Interface)
PES Impulsowe, czestotliwosciowe, statusu (wyjscie dwustanowe)

Endress+Hauser
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1.5 Zastrzezone znaki towarowe

HART®

jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA
Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe nalezg do ich prawnych wtascicieli.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

KALREZ®, VITON®
to zastrzezone znaki towarowe DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, DE
USA

TEFLON®
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

Endress+Hauser 9
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2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje
do wykonania konkretnych zadan i funkcji.

» Posiadac zgode wtasciciela/operatora obiektu.

Posiada¢ znajomo$¢ obowigzujgcych przepiséw.

» Przed rozpoczeciem prac przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukeji
obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazéwek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» Byc przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszym podreczniku.

2.2 Zastosowanie przyrzadu

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciggtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu cieczy, past i szlamoéw. Z uwagi na czestotliwos¢
pracy wynoszacg ok. 80 GHz, energie emitowanych impulséw wynoszacg maksymalnie

6,3 mW i $rednig moc wyjsciowg 63 pW, przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen
réwniez na zewnatrz zamknietych metalowych zbiornikéw (np. w zbiornikach lub kanatach
otwartych). Praca przyrzadu nie stanowi zadnego zagrozenia dla oséb ani zwierzat.

Przy uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz ogélnych

warunkow podanych w instrukeji oraz dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad moze by¢

wykorzystywany do pomiarow:

» Mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegto$¢, moc sygnatu

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztalcie; przeptyw na przelewie mierniczym lub w korycie pomiarowym (w
oparciu o warto$¢ poziomu za pomocg funkcji linearyzacji)

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacji nalezy:

» Uzywac go do pomiaru mediow, dla ktorych materiaty urzadzenia majgce kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Zachowac wartosci graniczne podane w rozdziale "Dane techniczne'.

Niewlasciwe zastosowanie przyrzadu
Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatow
pozostajgcych w kontakcie z medium.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym, obudowa modutu
elektroniki oraz podzespoly wewnetrzne, np. wskaznik, gtéwny modut elektroniki i modut
elektroniki na karcie We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas
pracy sonda moze osiggna¢ temperature bliskg temperaturze medium.

Endress+Hauser
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Endress+Hauser

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku cieczy o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natoZzony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomic¢ jedynie wtedy, gdy jest on w petni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przerdbki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére moga spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jedli mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenistwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczgcych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriéw Endress
+Hauser.

Strefy zagrozone wybuchem

Aby wyeliminowac¢ zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzgdu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zaméwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji
uzupetniajgcej stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem
wiedzy technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie. Spelnia 0gélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne.

NOTYFIKACJA

Obnizenie stopnia ochrony wskutek otwarcia urzadzenia w warunkach wysokiej

wilgotnosci

» Otwarcie obudowy urzadzenia w warunkach podwyzszonej wilgotnosci powoduje
obnizenie stopnia ochrony podanego na tabliczce znamionowej. Moze to takze
zmniejszy¢ bezpieczenstwo pracy urzadzenia.

2.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegolnione w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.
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Podstawowe wskazowki bezpieczenistwa

Micropilot FMR60 Wersja HART

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez

umieszczenie na nim znaku CE.

2.5.2  Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania obowigzujgcych przepisow dotyczacych
znaku zgodnosci EAC. Sg one wyszczegolnione w Deklaracji zgodnosci EAC wraz ze

stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez

umieszczenie na nim znaku EAC.

2.6 Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex (XA)

W zaleznosci od wersji przyrzadu, wraz z nim dostarczane sg nastepujace instrukcje
dotyczace bezpieczenstwa (XA). Stanowig one integralng czes$¢ niniejszej instrukeji obstugi.

ﬂ Oznaczenie tej dokumentacji jest podane na tabliczce znamionowej przyrzadu.

Poz. 010 | Dopuszczenie Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:"
AY B? c?
BA ATEX 1 1GExia lIC T6 Ga XA01549F XA01549F XA01549F
BB ATEX1I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01549F XA01549F XAQ01549F
BC ATEX1I 1/2G Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XAO01552F XAO01552F XAO01552F
BG ATEX 11 3G Ex ec IIC T6 Gc XAO01551F XAO01551F XAO01551F
BH ATEX I 3G ExicIICT6 Gc XAO01551F XAO01551F XAO01551F
B2 ATEX1I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb, 1/2D Ex ia IlIC T85°C Da/Db XAO01555F XAO01555F XAO01555F
B3 ATEX I 1/2G Ex ia/db [ia Ga] IIC T6, Ga/Gb 1/2D Ex ta/tb IIIC T85°C Da/Db XAO01556F XA01556F XA01556F
B4 ATEX1I 1/2G Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XAO01553F XAO01553F XAO01553F
CB CSAIS CLIDiv.1 Gr.A-D XA01612F XA01612F XA01612F
cc CSA XP CLIDiv.1 Gr.A-D [Ex ia] XA01613F XA01613F XA01613F
C2 CSAIS CLLILII Div.1 Gr.A-G, Ex ia, NI CL.1 Div.2 [Ex ia] XA01612F XA01612F XA01612F
C3 CSA XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, Zn0/1, NI CLI Div.2 [Ex ia] XA01613F XA01613F XA01613F
FA FMIS CLIDiv.1 Gr.A-D XA01615F XA01615F XA01615F
FB FM IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, NI Cl.1 Div.2 XA01615F XA01615F XA01615F
FC FM XP-IS CLIDiv.1 Gr.A-D, AIS CLI Div.1 Gr.A-D XA01616F XA01616F XA01616F
FD FM XP-IS CLIDiv.1 Gr.A-D, Zn0/1, DIP-IS CLILIII Div.1 Gr.E-G, NI CLI Div.2 XA01616F XA01616F XA01616F
GA EAC OEx ia lIC T6...T3 Ga X XA01617F XA01617F XA01617F
GB EAC Ga/Gb Ex ialIC T6...T3 X XA01617F XA01617F XA01617F
GC EAC Ga/Gb Ex ia/db [ia Ga] IIC T6...T3 X XA01618F XA01618F XA01618F
IA [EC Ex ia IIC T6 Ga XAOQ01549F XA01549F XAOQ01549F
IB IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01549F XA01549F XA01549F
IC IEC Ex ia/db [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XAO01552F XAO01552F XAO01552F
IG IEC Ex ec IIC T6 Gc XAO01551F XAO01551F XAO01551F
H [EC Ex ic IIC T6 Gc XAO01551F XAO01551F XAO01551F
12 IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia IIIC T85°C Da/Db XAO01555F XAO01555F XAO01555F
3 IEC Ex ia/db |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb, Ex ta/tb IlIC T85°C Da/Db XA01556F XA01556F XA01556F
14 IEC Ex ia IIC T6 Ga/Gb, Ex ia/db [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XAO01553F XA01553F XAO01553F
12 Endress+Hauser
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Podstawowe wskazowki bezpieczeristwa

Poz. 010 | Dopuszczenie Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:"
AY B? c?
JA JPN Ex ia IIC T6 Ga XA01631F* | XA01631F% |XA01631F%
JB JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01631F% | XA01631F% |XA01631F%
]C JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb XA01632F% | XA01632F% | XA01632F%
JG JPN Ex nA IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
JH JPN Ex ic IIC T6 Gc XA01725F% | XA01725F% | XA01725F%
12 JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ia IlIC T85°C Da/Db XA01728F% | XA01728F% | XA01728F%
I3 JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex ta/tb IIC T85°C Da/Db XA01729F% | XA01729F% | XA01729F%
J4 JPN Ex ia IIC T6 Ga/Gb, JPN Ex d [ia] IIC T6 Ga/Gb XA01726F% | XA01726F% | XA01726F%
KA KC Ex ia IIC T6 Ga XA01623F XA01623F XA01623F
KB KC Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01623F XA01623F XA01623F
KC KC Ex ia/db |ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01624F XA01624F XA01624F
MA | INMETRO Ex ia IIC T6 Ga XA01620F XA01620F XA01620F
MB | INMETRO Exia IIC T6 Ga/Gb XA01620F XA01620F XA01620F
MC | INMETRO Ex ia/db [ia Ga] IIC T6 Ga/Gb XA01622F XA01622F XA01622F
MG | INMETRO Ex ec IIC T6 Gc XA01621F XA01621F XA01621F
MH | INMETRO Ex icIIC T6 Ge XA01621F XA01621F XA01621F
NA | NEPSIExiallC T6 Ga XA01625F XA01625F XA01625F
NB NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb XA01625F XA01625F XA01625F
NC NEPSI Ex ia/d [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb XA01627F XA01627F XA01627F
NG NEPSI Ex nA IIC T6 Ge XA01626F XA01626F XA01626F
NH NEPSI Ex ic IIC T6 Gc XA01626F XA01626F XA01626F
N2 NEPSI Ex ia IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex iaD 20/21 T85 XA01629F XA01629F XA01629F
N3 NEPSI Ex ia/d [ia Ga| IIC T6 Ga/Gb, NEPSI Ex tD A20/A21 IP6X T85°C XA01630F XA01630F XA01630F
8A FM/CSA IS+XP-IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AIS CLLILII Div.1 Gr.A-G XA01612F XA01612F XA01612F
XA01615F XA01615F XA01615F
XA01616F XA01616F XA01616F
4)
1) 2-przew.; 4-20mA HART
2) 2-przew.; 4-20mA HART, wyjécie binarne
3) 2-przew; 4-20mA HART + dodatk. 4-20mA
4) W przygotowaniu

Endress+Hauser
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Opis produktu

3.1 Konstrukcja przyrzadu

3.1.1 Micropilot FMR60

W
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W N =

Konstrukcja przetwornikéw Micropilot FMR60

A0032779

Soczewka anteny wykonana z PTFE, umozliwiajgca skuteczne odprowadzanie kondensatu

Przytqcze procesowe (gwintowe)
Obudowa modutu elektroniki
Kotnierz

3.1.2 Obudowa modutu elektroniki

"

&3]

2

O 0O NN WN =

Konstrukcja modutu elektroniki

Pokrywa przedziatu elektroniki

Wskaznik

Gtowny modut elektroniki

Dtawiki kablowe (1 lub 2 w zaleznosci od wersji przyrzqdu)
Tabliczka znamionowa

Modut wejsé/wyjsé¢

Zaciski (wtykowe, sprezynowe)

Pokrywa przedziatu podtqczeniowego

Zacisk uziemienia

A0012422
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Micropilot FMR60 Wersja HART Odbiér dostawy i identyfikacja produktu

4 Odbiodr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbioér dostawy

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzic:

s Czy kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu

= Czy wyrdb nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zaméwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotaczono Instrukeje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

ﬂ Jesli jeden z warunkow nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem
Endress+Hauser.

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji sg nastepujgce:

= Dane na tabliczce znamionowej

s Wedtug pozycji rozszerzonego kodu zamoéwieniowego podanych w dokumentach
przewozowych

= Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) i
wprowadzajac numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg
szczego6lowe informacje na temat przyrzadu.

= Wprowadzajac numer seryjny podany na tabliczce znamionowej do aplikacji Endress
+Hauser Operations lub skanujac kod QR z tabliczki znamionowej za pomoca aplikacji
Endress+Hauser Operations: wy$wietlone zostang wszystkie informacje dotyczace
danego przyrzadu.

Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:

s W@M Device Viewer: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej (www.pl.endress.com/deviceviewer)

s Aplikacja Endress+Hauser Operations: wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce
znamionowej lub zeskanowac¢ kod QR z tabliczki znamionowej.

Endress+Hauser 15
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Odbiér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR60 Wersja HART

4.2.1 Tabliczka znamionowa
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Tabliczka znamionowa przetwornika Micropilot

Nazwa przyrzqdu

Adres producenta

Kod zaméwieniowy

Numer seryjny (Ser. no.)

Rozszerzony kod zamowieniowy (Ext. ord. cd.)

Cisnienie medium

Dtugos¢ anteny (dtugosc referencyjna)

Symbol certyfikatu

Certyfikaty i dopuszczenia

Stopieri ochrony: np. IP, NEMA

Numer instrukcji dotyczqcej bezpieczeristwa: np. XA, ZD, ZE
Dwuwymiarowy matrycowy kod kreskowy (kod QR)

Oznaczenie wskazujgce wprowadzenie zmian na tabliczce znamionowej
Data produkcji: rok-miesigc

Odpornos¢ temperaturowa przewodu

Wersja przyrzqdu (Dev.Rev.)

Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu (certyfikaty, dopuszczenia, protokét komunikacyjny)
Wersja oprogramowania (FW)

Znak CE, C-Tick

Profibus PA: wersja profilu; FOUNDATION Fieldbus: ID urzqdzenia
Materiaty wchodzqce w kontakt z medium

Dopuszczalna temperatura otoczenia (T,)

Gwint dtawikow kablowych

Maksymalna temperatura medium

Wyjscia sygnatowe

Napiecie zasilania

Na tabliczce znamionowej mogg by¢ podane 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamowieniowego. Jesli rozszerzony kod zamoéwieniowy zawiera wiecej znakéw, te
dodatkowe znaki nie sg podane.

Rozszerzony kod zaméwieniowy mozna réwniez wyswietli¢ w pozycji menu obstugi:
Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3 parameter

Endress+Hauser
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Endress+Hauser

5 Sktadowanie, transport

5.1 Warunki skladowania

= Dopuszczalna temperatura sktadowania: =40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
s Uzywac oryginalnego opakowania.

5.2 Transport przyrzadu do miejsca instalacji w punkcie
pomiarowym

Obudowa lub stozek anteny moze zostac uszkodzony lub Sciagniety.

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu
lub chwytajac za przytacze technologiczne.

» Urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami transportowymi) chwytac za
przytacze technologiczne, a nigdy nie za obudowe elektroniki lub sonde. Aby unikngé
przypadkowego przechylenia ze$lizgniecia, nalezy pamietac o potozeniu $rodka
ciezkosci przyrzadu.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkéw transportu
przyrzadéw o masie powyzej 18 kg (39.6 lbs) (PN-EN 61010).

A0032300
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6 Warunki pracy: montaz

6.1 Zalecenia montazowe

6.1.1 Pozycja montazowa - ciecze

|

—

= Zalecana odlegtos¢ A pomiedzy Sciang zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng krocca wynosi
ok. 1/6 $rednicy zbiornika D. Jednak przyrzad w zadnym wypadku nie powinien by¢
montowany w odlegtosci mniejszej niz 15 cm (5,91 in) od $ciany zbiornika.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (2), poniewaz powstajgce zaktdécenia moga
prowadzic do utraty echa.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (3).

= W przypadku montazu na otwartej przestrzeni, sugerujemy stosowanie ostony
pogodowej (1), ktéra zabezpiecza przyrzad przed bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych i opadéw atmosferycznych.

A0016882
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Micropilot FMR60 Wersja HART Warunki pracy: montaz

Wewnetrzne wystajace elementy w zbiorniku

Q

O0000 *
00000 ,

{

A0031777

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw takich, jak sygnalizatory
poziomu, czujniki temperatury, stezenia, pierscienie wzmacniajgce, wezownice, uskoki
$rednicy itp. Uwzgledni¢ kat wigzki > B 20.

Endress+Hauser 19



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR60 Wersja HART

Unikanie ech zaklécajacych

A0031813

W celu wyeliminowania ech zaktécajgcych zalecane jest zainstalowanie metalowych ptytek
odchylajacych, zainstalowanych pod katem, ktére rozpraszajg wigzke radarows.

6.1.2  Metody optymalizacji

= Wymiary anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wiazki a, a wiec stabsze echa zaktocajace
> B20.

= Mapowanie
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktocajace,
pochodzace od statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane.
Patrz takze Potwierdz odlegtos¢ parameter.

6.1.3  Kat wiazki

W:Z-D-tan%

A0031824

4 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicqg wigzki W

20
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Micropilot FMR60 Wersja HART Warunki pracy: montaz

Kat wigzki (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym (a) stozka, wewnagtrz
ktorego gestos¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie
rowniez poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.

FMR60

N

Antena V Soczewkowa, wypukia
PTFE 50 mm / 2"

A0032080

Kat wigzki o 6°
Odlegtosé (D) Srednica wigzki (W)
5m (16 ft) 0,52 m (1,70 ft)
10 m (33 ft) 1,05 m (3,44 ft)
15 m (49 ft) 1,57 m (5,15 ft)
20 m (66 ft) 2,10 m (6,89 ft)
25m (82 ft) 2,62 m (8,60 ft)
30 m (98 ft) 3,14 m (10,30 ft)
35m (115 ft) 3,67 m (12,04 ft)
40m (131 ft) 4,19 m (13,75 ft)
45m (148 ft) 4,72 m (15,49 ft)
50 m (164 ft) 5,24 m (17,19 ft)

1) Pozycja 070 kodu zaméwieniowego

6.1.4  Pomiar poprzez zawodr kulowy

A0034564

= Pomiary mogg by¢ takze wykonywane przez otwarty zawor kulowy o pelnym przekroju.

= Szczelina na przejsciu nie moze przekracza¢ 1 mm (0,04 in).

= Srednica otworu kuli zaworu musi by¢ zawsze réwna $rednicy rury; nalezy unika¢
jakichkolwiek wystepow i przewezen.

Endress+Hauser 21
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6.1.5  Pomiar z zewnatrz poprzez sklepienie zbiornika wykonane z
tworzywa lub poprzez okno z dielektryka

= Stata dielektryczna medium: g, > 10

= Odlegto$¢ miedzy dolng krawedzig anteny a sklepieniem zbiornika lub okna powinna
wynosi¢ ok. 100 mm (4 in).

= W miare mozliwosci unikaé¢ miejsc, w ktorych wystepuje kondensacja lub tworzg sie
osady miedzy anteng a sklepieniem zbiornika.

= W przypadku montazu na zewngtrz budynkéw, przestrzen pomiedzy anteng a
sklepieniem powinna by¢ zabezpieczona przed wptywem warunkéw pogodowych.

= W stozku wigzki elektromagnetycznej nie mogg znajdowac sie Zadne potencjalne
reflektory wigzki pomiarowej zaktécajgce pomiar.

Zalecana grubos¢ sklepienia zbiornika lub okna z dielektryka

Materiat PE PTFE PP Pleksiglas
£ 2,3 2,1 2,3 3,1
(stata dielektrycznej
medium)
Optymalna grubos¢ 1,25 mm 1,3 mm 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) Y (0,051) Y (0,049 in) ¥ (0,042 in) ¥
1) lub catkowita wielokrotnos¢ tej wartosci; nalezy jednak wzig¢ pod uwage, ze wzrost grubosci okna

powoduje znaczne zmniejszenie przezroczystosci dla mikrofal.

6.2 Wskaz6wki montazowe: wersja z anteng
soczewkowa, wypukig PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMRG60 - Pozycjonowanie osi anteny

Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.

ﬂ Uwaga:
Jesli antena nie jest ustawiona prostopadle do powierzchni produktu, jej zasieg moze
by¢ mniejszy.

6.2.2  Pozycjonowanie anteny w kierunku promieniowym

Ze wzgledu na charakterystyke kierunkowg anteny, jej pozycjonowanie w kierunku
promieniowym nie jest konieczne.

6.2.3  Informacje dotyczace kréécow

Maksymalna wysoko$é krdéca H,y,qy zalezy od jego $rednicy D:

A0032209
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Srednica krééea (@D) Maksymalna wysoko$é kroéca Hygy »)
50..80mm (2 ...3,2in) 750 mm (30 in)

80...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)

> 150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)

1) W przypadku kréécéw o wiekszej wysokosci, mozna sie spodziewac obnizenia doktadno$ci pomiaru.

ﬂ Jesli antena nie wystaje ponizej krocca, prosimy przestrzegac nastepujgcych zalecen:
= Krawedz kroéca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw. Jesli to mozliwe,
krawedz kroéca powinna by¢ zaokraglona.
= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.
= W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysokos¢ krocea jest wieksza od
wartosci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

6.2.4 Informacje dotyczace przylaczy gwintowych

= Podczas dokrecania nalezy chwytac wytgcznie za szesciokatny element.
= Narzedzie: klucz ptaski 55 mm

= Maks. moment dokrecenia: 50 Nm (36 1bf ft)

6.3 Zbiorniki z izolacja termiczna

A0032207

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji
zbiornika (2), aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku
promieniowania lub konwekgji ciepta. Izolacja nie powinna wystawac powyzej szyjki
obudowy przetwornika (1).

6.4 Obracanie obudowy przetwornika

Aby utatwi¢ dostep do przedziatu podtaczeniowego lub wskaznika, istnieje mozliwo$é
obrécenia obudowy przetwornika:
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A0032242

1. Za pomoca klucza ptaskiego odkrecié srube mocujgca.
2. Obroci¢ obudowe w zgdanym kierunku.

3. Dokreci¢ srube mocujgcg (moment dokrecenia: 1,5 Nm dla obudowy z tworzyw
sztucznych; 2,5 Nm dla obudowy aluminiowej lub ze stali k.0.).

6.5 Obracanie wyswietlacza

6.5.1  Otwieranie pokrywy

1. Kluczem imbusowym 3 mm odkreci¢ $rube zacisku mocujacego pokrywe przedziatu

podiaczeniowego i obrdcié¢ zacisk o 90 * w lewo.

2. Odkreci¢ pokrywe i sprawdzi¢ uszczelke; w razie potrzeby wymienic.

6.5.2 Obracanie wskaznika

A0036401
1. Nieznacznie obroci¢ i wyciggng¢ wskaznik z obudowy.
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2. Obraci¢ obudowe do zagdanego potozenia: maks. 8 x 45 °w kazdym kierunku.

3. Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej ptyty gtéwnej i wsadzic¢
wskaznik, ustawiajac go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu elektroniki.

6.5.3  Zamykanie pokrywy przedziatu elektroniki

1. Wekreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z powrotem do obudowy przetwornika.

2. Dokrecié¢ srube zacisku mocujacego 90 *w prawo za pomocg klucza imbusowego
momentem 2,5 Nm (3 mm).

6.6 Kontrola po wykonaniu montazu

O Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym

Przyktadowo:

O = Temperatura pracy

= Cisnienie medium (patrz rozdziat "Diagramy obcigzeniowe" w karcie katalogowej)
= Temperatura otoczenia

= Zakres pomiarowy

a Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego

a Czy $ruba zacisku mocujgcego jest doktadnie dokrecona
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7

7.1

Podlaczenie elektryczne

Warunki podigczenia

7.1.1  Przyporzadkowanie zaciskow

Przyporzadkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

w

®5
A
B
1
2
3

AD036498
Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

3 4
2 \ 5
1 \J 6
+ 4 = + 1 I
_ \\|/| é 2

®e6

1
2
3

(2N

AD036499

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SFX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy
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Przyporzadkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

w

Q7
A
B
1
2
3
4
5

A0036500

Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor’): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

®

8

w N =

NN o
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A0036501
Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowaé maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor")
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Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe
4-20 mA

3
4
/
2
1 5

&9
A
B
1

[\

A0036500

Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie praqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

3 4
2 \ 5
1 N\ 6
+ A 1
- \ll -2
Too__9
+ Vs +
T 3 Y
7
8

AD036502

10  Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

0 N O

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzega¢ podanego napiecia na zaciskach

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SFX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N2), wyjscie prqdowe 2: przestrzega¢ podanego napiecia na
zaciskach
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Przyktady podlaczen wyjscia binarnego

@E4_ T <

A0015909 4-

11  Podigczenie przekaznika A0015910

12 Podlgczenie wejscia binarnego

Zalecane przekazniki (przyktady):

= Przekaznik elektroniczny: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 ze 1 Rezystor podwyzszajqcy
zlaczem UMK-1 OM-R/AMS na szyne DIN 2 Wejscie binarne

= Przekaznik elektromechaniczny: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

Dla zapewnienia optymalnej odpornosci na zaktocenia, zalecamy podigczenie
zewnetrznego rezystora (rezystancja wewnetrzna przekaznika lub rezystora
podwyzszajacego < 1000 Q).

7.1.2  Parametry przewodow

= Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Zaciski sprezynowe: mozliwe przekroje zyt: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zaciski srubowe dla zyt: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Dla temperatur otoczenia Ty;>60 °C (140 °F): stosowaé przewody dostosowane do
temperatury Ty +20 K.

Wersja HART

= W przypadku sygnatow analogowych wystarcza zwykly przewod nieekranowany.
= W przypadku sygnatow HART zalecane sg przewody ekranowane. Przestrzega¢ zalecen
dotyczgcych lokalnego systemu uziemienia.
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7.1.3  Zilacza wtykowe przyrzadu

ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytaczeniowym do magistrali obiektowych (M12
lub 7/8"), podiaczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.

Rozmieszczenie stykéw w gnieZdzie przytqczeniowym M12

A0011175

Styk Funkcja

1 + sygnatu

2 Nie podtaczony
3 - sygnatu

4 Uziemienie

Rozmieszczenie stykéw w gnieZdzie przytqczeniowym 7/8"

A0011176

Styk Funkcja

1 - sygnatu

2 + sygnatu

3 Nie podtaczony
4 Ekran

Endress+Hauser
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7.1.4 Napiecie zasilania

Wersja 2-przewodowa, 4...20mA HART, pasywna

"Zasilanie; | "Dopuszczenia"? Napiecie U Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjscie" 1 na zaciskach | w zaleznosci od napiecia zasilania
przyrzadu U zasilacza
A: = dla stref 14..35V? | R[]
2-przew.; niezagrozonych A
4-20mA wybuchem 500
HART = ExnA
= Exic
= CSA GP
Exia /IS 14..30v?
= Exd(ia) /XP |14..35V?%
= Exic(ia) 0 : | :
= ExnA(ia) 10 ‘ 20 30 35 UM
= Exta/DIP 14 25
A0031745
Exia+Exd(ia) / |14..30V?
IS + XP
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
4) W temperaturach otoczenia TT, < -20 °C, podczas uruchomienia urzadzenia (wtedy prad na wyjsciu wynosi

3,6 mA), niezbedne napiecie na zaciskach wynosi: U > 16 V.

"Zasilanie; | "Dopuszczenia" 2) Napiecie U | Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjécie" ) na w zalezno$ci od napiecia zasilania
zaciskach | Uy zasilacza
przyrzadu
B: = dla stref 16..35V¥ | R[Q)
2-przew.; niezagrozonych
4-20 mA wybuchem 500
HART, s ExnA
wyjscie = ExnA(ia)
binarne = Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
= Exta/DIP
= CSAGP 0 ;
\ \
» Exia/IS 16..30V? 10 | 20 30 35 Yol
. 16 27
. EX la + EX AD031746
d(ia) / IS+ XP

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
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"Zasilanie; | "Dopuszczenia" 2 Napiecie U | Maksymalna rezystancja obciazenia R,
wyjscie" ! na w zaleznosci od napiecia zasilania
zaciskach | Uy zasilacza
przyrzadu

C Wszystkie 16..30V? | R[Q)

2-przew.;

4-20mA 500

HART +

dodatkowe

4-20mA

0
\ \
10 2 Uo V]
16 0 27 30 35
A0031746

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego

3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.

Whbudowane zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja Tak
Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f =0 ... 100 Hz Uss <1V
Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f = 100 ... 10000 Hz Uss < 10 mV

7.1.5  Ogranicznik przepieé¢

Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy fatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z normg PN-EN 60079-14 lub norma
PN-EN 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ys), ochrona przeciwprzepieciowa
powinna by¢ zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony
przeciwprzepieciowej.

Wbudowany modut ochrony przeciwprzepieciowej

Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART dostepny jest wbudowany modut
ochrony przeciwprzepieciowej.

Kod zamoéwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NA "ochronnik
przeciwprzepieciowy".

Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2 xmaks. 0,5 Q
Napiecie progowe (DC) 400..700V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemnos¢ przy 1 MHz <1,5pF
Nominalny prad udarowy (8/20 ys) 10kA

Zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowa¢ ochronniki przepiec¢
HAW562 HAW569 produkcji Endress+Hauser.
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7.1.6  Podlaczenie przyrzadu

A OSTRZEZENIE

Ryzyko wybuchu!

» Przestrzegac¢ obowigzujgcych przepiséw lokalnych.

» Przestrzegad zalecen podanych w instrukeji dot. bezpieczenistwa Ex (XA).

» Stosowac wytgcznie podane dtawiki kablowe.

» Przed uruchomieniem sprawdzi¢, czy napiecia zasilania jest zgodne z danymi na
tabliczce znamionowej.

Przed przystgpieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.
Przed wigczeniem zasilania podtgczy¢ linie wyréwnania potencjatéw do zewnetrznego
zacisku uziemienia.

vy

Niezbedne narzedzia/ akcesoria:

= Dla przyrzadow z zaciskiem pokrywy: klucz imbusowy 3

= Przyrzad do zdejmowania izolacji

= W przypadku kabli linkowych: zarobi¢ kazda Zyte tulejkg kablowa.

Otwieranie pokrywy przedziatu podiaczeniowego

A0021490

1. Kluczem imbusowym 3 mm odkrecié¢ $rube zacisku mocujacego pokrywe przedziatu
podigczeniowego i obrécié¢ zacisk 0 90 * w lewo.

2. Nastepnie odkreci¢ pokrywe przedziatu podtgczeniowego i sprawdzié¢ uszczelke; w
razie potrzeby wymienic.
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Podlaczenie

3.
—1.10 (0.4)

2.
3.
==t

AD036418

13 Wymiary: mm (cale)

1. Przetozy¢ przewod przez dtawik kablowy. Dla zapewnienia szczelnosci, nie usuwaé
pierscienia uszczelniajgcego z dtawika.

2. Zdjac ptaszcz przewodu.

3. Zdjac izolacje z koricowek przewoddéw na dtugosci 10 mm (0,4 in). W przypadku
przewodow linkowych zarobic korice tulejkami kablowymi.

4. Dokreci¢ dtawiki kablowe.

Podtgczy¢ przewod zgodnie ze schematem elektrycznym.
Ly

AD034682

6. W przypadku uzycia przewodéw ekranowanych, podigczy¢ ekran przewodu do
zacisku uziemiajgcego.

Zaciski wtykowe sprezynowe

Elektryczne podtgczenie przyrzadow bez wbudowanego zabezpieczenia
przeciwprzepieciowego nastepuje za pomoca zaciskow sprezynowych. Zyly sztywne lub
elastyczne z koncowkami zarobionymi tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio
do zaciskow.
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A0013661

14 Wymiary: mm (cale)

Aby zdemontowac przewod z zacisku:
1. ostrze ptaskiego wkretaka < 3 mm wsadzi¢ w szczeling pomiedzy otworami zaciskow

2. jednocze$nie wyciggnac koniec przewodu z zacisku.

Zamykanie pokrywy przedziatu podlaczeniowego

1. Wekreci¢ z powrotem pokrywe na obudowe przetwornika.

2. Obroci¢ zacisk mocujacy 90 ° w lewo i dokrecié¢ $rube zacisku za pomoca klucza
imbusowego momentem 2,5 Nm (1,84 Ibf ft) (3 mm).

7.1.7  Kontrola po wykonaniu podigczen elektrycznych

[} Czy przewody lub przyrzad nie sg uszkodzone (ogledziny)

a Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacja

0 Czy zamontowane przewody sg odpowiednio zabezpieczenie przed nadmiernym zginaniem lub
odksztatceniem

[} Czy wszystkie dlawiki kablowe sg zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne

a Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej

[} Czy podlaczenie jest wykonane zgodnie z oznaczeniem zaciskow

a Jesli to konieczne: czy przewidziano podiaczenie uziemienia ochronnego

0 Przy wigczonym zasilaniu: czy przyrzad jest gotow do pracy i czy na wyswietlaczu wyswietlane sg
wskazania

a Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone

a Czy zacisk zabezpieczajacy jest mocno dokrecony
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8 Warianty obstugi

8.1 Przeglad

8.1.1 Obsluga lokalna

Obstuga za Przyciskow Przyciskow optycznych "touch control”
pomoca
Pozycja kodu Opcja C'SDO2" Opcja E'SD03"
zam.
"Wyswietlacz;
Obstuga"
A0036312 A0036313
Wskaznik Wyswietlacz czterowierszowy Wyswietlacz czterowierszowy
Biate podswietlenie tfa; zmienia sie na
czerwone w przypadku btedu
Mozliwo$¢ indywidualnej konfiguracji formatu wyswietlania wartosci mierzonych i statusu
przyrzadu
Dopuszczalna temperatura otoczenia dla wskaznika: =20 ... +70 °C (-4 ... +158 °F)
W temperaturach przekraczajgcych dopuszczalne wartosci czytelnosé wskazan na
wys$wietlaczu przyrzadu moze by¢ obnizona.
Przyciski Obstuga lokalna za pomoca 3 przyciskow (3, Obstuga zewnetrzna za pomocg przyciskow
obstugi B, BE) "touch control"; 3 przyciski optyczne: #, [,
Mozliwo$¢ obstugi lokalnej réwniez w strefach zagrozonych wybuchem
Funkcje Funkcja archiwizacji danych
dodatkowe Mozliwo$¢ zapisu konfiguracji przyrzadu w pamieci wskaznika.

Funkcja poréwnywania danych
Mozliwo$¢ poréwnywania konfiguracji zapisanej w przyrzadzie z biezacg konfiguracja.

Funkcja transmisji danych
Dane konfiguracyjne przyrzadu moga by¢ przesytane do innego przyrzadu za pomocg
wskaznika.
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8.1.2  Obstuga za pomoca zewnetrznego wskaznika FHX50

L
a @Y

A0036314

15  Warianty obstugi za pomocq zewnetrznego wskaznika FHX50

1 Modut wyswietlacza SDO3, przyciski optyczne, mozliwo$¢ obstugi poprzez wziernik w pokrywie
2 Modut wyswietlacza SDO2, przyciski obstugi, pokrywe nalezy zdemontowac
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8.1.3  Obstuga poprzez interfejs Bluetooth®

Wymagania

N\
.

16  Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

AD036790

1 Obudowa modutu elektroniki
2 Modut Bluetooth

Ta mozliwo$¢ obstugi jest dostepna wylgcznie w przetwornikach z zamontowanym
modutem Bluetooth. Dostepne sg nastepujgce opcje:
= Nalezy zamoéwié przetwornik z wbudowanym modutem Bluetooth:
Pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane", opcja NF "Bluetooth"
= Zamoéwi¢ modut Bluetooth jako akcesoria (kod zam.: 71377355) i zamontowac go w
przetworniku. Patrz dokumentacja specjalna SDO2252F.

Obstuga za pomoca aplikacji SmartBlue

A0034939

17 Obstuga za pomocq aplikacji SmartBlue

1 Zasilacz przetwornika
2 Smartfon / tablet z zainstalowanq aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth
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8.1.4  Obstuga zdalna

Poprzez interfejs HART

A0036169

18  Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

PLC (sterownik programowalny)

Zasilacz np. RN22 1N (z rezystorem komunikacyjnym)

Gniazdo do podtgczenia modemu Commubox FXA191, FXA195 i komunikatora polowego 375, 475
Komunikator polowy 475

Komputer z oprogramowaniem obstugowym (np. DeviceCare/FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC
PDM)

Modem Commubox FXA191 (RS232) lub FXA195 (USB)

Komunikator Field Xpert SEX350/SFX370

Modem VIATOR Bluetooth z przewodem podigczeniowym

Przetwornik

Vil N =

O 0 NS

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez
interfejs serwisowy (CDI)

A0032466

19  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez interfejs serwisowy (CDI)

1 Interfejs serwisowy przyrzqdu (CDI) (= Endress+Hauser Common Data Interface)
2 ModemCommubox FXA291
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym DeviceCare/FieldCare

Endress+Hauser 39



Warianty obstugi

Micropilot FMR60 Wersja HART

40

8.2 Struktura i funkcje menu obstugi

8.2.1  Struktura menu obstugi

Menu Podmenu / Znaczenie
parametr
Language ! Stuzy do wyboru jezyka obstugi wskaznika
lokalnego
Commissioning 2 Uruchamia interaktywnego asystenta
stuzacego do uruchomienia punktu
pomiarowego.
Po zakonczeniu pracy asystenta, na 0goét nie
ma potrzeby dokonywania zadnych innych
ustawien w pozostatych pozycjach menu.
Ustawienia Parametr 1 Po wprowadzeniu wartosci tych
parametréw, pomiar jest generalnie
Parametr N catkowicie skonfigurowany.
Ustawienia Zawiera dodatkowe podmenu i parametry:
zaawansowane = umozliwiajgce dostosowanie przyrzadu do
specjalnych warunkéw pomiaru.
= umozliwiajgce przetwarzanie wartosci
mierzonych (skalowanie, linearyzacja).
= umozliwiajgce skonfigurowanie wyjscia
sygnatowego.
Diagnostyka Lista Zawiera maks. 5 aktywnych komunikatow o
diagnostyczna btedach.
Rejestr zdarzen 3 | Zawiera 20 ostatnich zdarzen
(nieaktywnych).
Informacje o Zawiera dane identyfikacyjne przyrzadu.
urzadzeniu
Wartosci mierzone | Zawiera wszystkie aktualne warto$ci
mierzone.
Rejestracja danych | Zawiera historie poszczegélnych wartosci
mierzonych.
Symulacja Stuzy do symulacji wartosci mierzonych lub
wartosci wyjsciowych.
Sprawdzenie Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
przyrzadu sprawdzenia mozliwosci wykonania
poprawnego pomiaru.
Heartbeat ¥ Zawiera wszystkie asystenty dla pakietow
aplikacji Heartbeat Weryfikacja i
Heartbeat Monitoring.
Ekspert 2 System Zawiera wszystkie parametry systemu, nie
Zawiera wszystkie parametry urzadzenia zwigzane z pomiarem ani transmisjg
(w tym parametry zawarte w jednym z wartosci mierzonych.
pozostatych menu). Organizacja tego . - - -
menu odpowiada organizacji blokéw Czujnik Zawyera w;;ystklg parametry niezbedne do
funkeyjnych przyrzadu. konfiguracji pomiaru.
Parametry menu Ekspert opisano w Wyjscie = Zawiera wszystkie parametry niezbedne

dokumentach:
GP01101F (wersja HART)

do konfiguracji wyjscia pradowego.

= Zawiera wszystkie parametry niezbedne
do konfiguracji wyjscia dwustanowego
(PES).
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Menu Podmenu / Znaczenie

parametr

Komunikacja Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
konfiguracji cyfrowego interfejsu
komunikacyjnego.

Diagnostyka Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
wykrywania i analizowania btedéw podczas
pracy.

1) W przypadku obstugi za pomoca oprogramowania narzedziowego (np. FieldCare), parametr "Language"
znajduje sie w menu "Ustawienia > Ustawienia zaawansowane -> Wskaznik"

Tylko w przypadku obstugi za pomocg oprogramowania zgodnego ze standardem FDT/DTM

Pozycja dostepna wylacznie w przypadku obstugi za pomocg wskaznika lokalnego

dostepny wytacznie w przypadku obstugi za pomoca oprogramowania DeviceCare lub FieldCare
Kazdorazowo przy wejsciu do menu "Ekspert' wymagane jest podawanie kodu dostepu. Jesli uzytkownik nie
zdefiniowat kodu dostepu, nalezy wprowadzi¢ kod "0000".

Ul W
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8.2.2  Rodzaje uzytkownikow i zwigzane z nimi uprawnienia dostepu

Jesli zdefiniowane zostang rézne kody dostepu dla uzytkownika Operator i Utrzymanie
ruchu, kazdy z nich bedzie miat inne uprawnienia dostepu do parametréw. Zabezpiecza to
przed zmiang konfiguracji przyrzadu za pomocg wskaznika przez osobe nieuprawniong

> B 42,

Uprawnienia dostepu do parametrow

Rodzaj Dostep do odczytu Dostep do zapisu
uzytkownika X X
Brak kodu dostepu | Po podaniu kodu | Brak kodu dostepu | Po podaniu kodu
(fabrycznego) dostepu (fabrycznego) dostepu
Operator v v v --
Utrzymanie ruchu v v v v

W przypadku wprowadzenia btednego kodu dostepu, uzytkownik uzyskuje prawa dostepu
dla typu uzytkownika Operator.

Typ aktualnie zalogowanego uzytkownika jest wskazywany w Pokaz tryb dostepu
parameter (obstuga za pomoca przyciskéw obstugi na wskazniku) lub Analiza trybu
dostepu parameter (obstuga za pomocg oprogramowania narzedziowego).

8.2.3  Dostep do danych - bezpieczenstwo danych

Blokada za pomoca kodu dostepu

Korzystajgc ze zdefiniowanego przez uzytkownika kodu dostepu, parametry konfiguracyjne
przyrzadu mozna zablokowac¢ i nie mozna ich juz zmieni¢ za pomocg przyciskéw obstugi.

Definiowanie kodu dostepu za pomoca przyciskéw obstugi na wskazniku

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okresl
kod dostepu - Okresl kod dostepu

2. Wybraé maks. 4-cyfrows liczbe jako kod dostepu.

3. Wprowadzi¢ ponownie ten sam kod w Potwierdz kod dostepu parameter.
L= Parametry zabezpieczone przed zapisem sg poprzedzone symbolem &.

Definiowanie kodu dostepu w oprogramowaniu narzedziowym (np. FieldCare)

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okregl
kod dostepu

2. Wybra¢ maks. 4-cyfrowg liczbe jako kod dostepu.
Y~ Blokada zapisu jest aktywna.

Parametry, ktére zawsze mozna zmieniaé

Funkcja blokady zapisu nie obejmuje niektérych parametréw niemajgcych wptywu na
pomiar. Pomimo ustawienia kodu dostepu, parametry te mozna zawsze zmieni¢ nawet,
gdy inne parametry sg zablokowane.

Jesli w oknie nawigacji i edycji przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk,
blokada parametréw zostanie wtgczona automatycznie. Jesli uzytkownik powrdci z okna
nawigacji i edycji do trybu wyswietlania wartosci mierzonej, po 60 s nastepuje
automatyczne wigczenie blokady parametrow.

ﬂ = Jedli blokada zapisu jest aktywowana za pomocg kodu dostepu, moze ona by¢
odblokowana tylko po podaniu kodu dostepu > B 43.
s W dokumencie "Parametry urzadzenia" kazdy parametr zabezpieczony przed
zapisem jest oznaczony symbolem &.
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Wylaczenie blokady zapisu za pomoca kodu dostepu

Jesli na wskazniku wys$wietlana jest ikona @®przed danym parametrem, parametr ten jest
zabezpieczony przed zapisem za pomocg kodu uzytkownika i jego wartosci nie mozna
zmienic¢ za pomocg przyciskow obstugi na wskazniku > B8 42.

Blokade zapisu za pomocg przyciskéw obstugi mozna zdjgé po wprowadzeniu kodu
uzytkownika.
1. Po naci$nieciu przycisku Elpojawi sie monit o wprowadzenie kodu dostepu.

2. Wprowadzi¢ kod dostepu.

- Tkona @®przed nazwg parametru znika; wszystkie parametry zabezpieczone przed
zapisem sg teraz odblokowane.

Wylaczenie blokady zapisu za pomocg kodu dostepu

Za pomoca wskaznika

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja - Okresl
kod dostepu - Okresl kod dostepu

2. Wprowadzi¢ 0000.

3. Ponownie wprowadzi¢ 0000 w Potwierdz kod dostepu parameter.

-~ Blokada zapisu jest wylaczona. Parametry mozna zmienia¢ bez wprowadzania
kodu dostepu.

Poprzez oprogramowanie obstlugowe (np. FieldCare)

1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja - Okresl
kod dostepu

2. Wprowadzi¢ 0000.

-~ Blokada zapisu jest wytgczona. Parametry mozna zmienia¢ bez wprowadzania
kodu dostepu.

Blokada zapisu za pomoca przetacznika blokady zapisu

W przeciwienistwie do blokady zapisu za pomocg kodu uzytkownika, pozwala on na
zablokowanie mozliwosci zmiany wszystkich parametréw w menu obstugi, za wyjgtkiem
»,Kontrast wskazan” parameter.

Parametry sg wtedy dostepne w trybie tylko do odczytu i nie mozna ich edytowacé (z
wyjatkiem , Kontrast wskazan” parameter):

= Za pomoca wskaznika

» Poprzez interfejs serwisowy (CDI)

= Poprzez interfejs HART

43



Warianty obstugi Micropilot FMR60 Wersja HART

oN |

T 0"
CDI_WP) OFF
WP

1. Wykreci¢ wkret zabezpieczajgcy.
2. Odkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki.

3. Nieznacznie obroci¢ i wyciggna¢ wskaznik z obudowy. Dla utatwienia dostepu do
przetgcznika blokady, wskaznik nalezy zawiesi¢ na krawedzi przedziatu elektroniki.
Le

A0036086
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Ustawienie przetgcznika blokady zapisu (WP) w module elektroniki w pozycji ON
powoduje wigczenie sprzetowej blokady zapisu. Ustawienie przetgcznika blokady
zapisu (WP) w module elektroniki w pozycji OFF (ustawienie fabryczne) powoduje
wylgczenie sprzetowej blokady zapisu.

L~ Gdy sprzetowa blokada zapisu jest wigczona, w Stan blokady parameter wybrana
jest Blokada sprzetu option. Dodatkowo, w oknie wskazywania wartosci
mierzonej w nagtéwku oraz w widoku nawigacji po menu, przed parametrami
wyswietlana jest ikona &.

R
20.50 tl

A0015870

Gdy sprzetowa blokada zapisu jest wytaczona, w parametrze Stan blokady
parameter nie jest wyswietlana zadna opcja. W oknie wskazywania wartosci
mierzonej w nagtéwku oraz w widoku nawigacji po menu, znika ikona @& przed
parametrami.

Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline pomiedzy obudowa a modutem elektroniki,
wsadzi¢ wskaznik, ustawiajgc go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu
elektroniki.

6. Ponowny montaz przetwornika wykonywaé w kolejno$ci odwrotnej do demontazu.

Endress+Hauser
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Wilaczanie i wytaczanie blokady przyciskéw

Funkcja blokady przyciskéw umozliwia wytgczenie dostepu do catego menu obstugi za

pomocg przyciskow. Uniemozliwia to nawigacje po menu obstugi oraz zmiane wartosci
poszczego6lnych parametrow. Mozna jedynie odczytywaé wskazania wartosci mierzonych

na wskazniku.

Wiaczanie i wytaczanie blokady wykonuje sie za pomoca menu kontekstowego.

Witqczanie blokady przyciskéw

ﬂ Dla wyswietlacza SD03
Blokada przyciskow jest wigczana automatycznie:
= Gdy zaden przycisk nie zostanie naci$niety przez ponad 1 minute.
= Kazdorazowo po ponownym uruchomieniu przyrzadu.

Reczne wlaczenie blokady przyciskow:

1. Z poziomu wskazan wartosci mierzonych.
Nacisng¢ przycisk [E] przez co najmniej 2 s.
= Pojawia sie menu kontekstowe.

2. Zmenu kontekstowego wybrac opcje Blokada przyciskéw wiaczona.
t~ Blokada przyciskéw jest wigczona.

Proba dostepu do menu obstugi przy wigczonej blokadzie przyciskéw powoduje
wyswietlenie komunikatu BlokadaPrzycWt.

Wytqczanie blokady przyciskow

1. Blokada przyciskéw jest wigczona.
Nacisng¢ przycisk [E] przez co najmniej 2 s.
= Pojawia sie menu kontekstowe.

2. Zmenu kontekstowego wybrac opcje Blokada przyciskéw wylaczona.
t~ Blokada przyciskéw jest wytgczona.

Interfejs Bluetooth®

Transmisja sygnatéw poprzez interfejs Bluetooth® jest szyfrowana za pomoca

techniki kryptograficznej testowanej przez Instytut Fraunhofera

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue, przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®

= Pomiedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane

tylko jedno polgczenie typu punkt-punkt
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8.3 Wskaznik i elementy obstugi

8.3.1 Wyglad wskaznika
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20  Wskaznik z przyciskami do obstugi lokalnej

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Wskazanie wartosci mierzonej (1 warto$c, maks. rozmiar wskazania)
Nagtéwek z oznaczeniem punktu pomiarowego i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Symbole wartosci mierzonych

Wartos¢ mierzona

Jednostka

Wskazanie wartosci mierzonej (1 wykres stupkowy + 1 warto$c)

Wykres stupkowy wartosci mierzonej 1

Warto$c mierzona 1 (wraz z jednostkgq)

Symbole wartosci mierzonej 1

Warto$¢ mierzona 2

Jednostka wartosci mierzonej 2

Symbole wartosci mierzonej 2

Wskazanie parametru (w przykladzie: parametr z listq wyboru)

Nagtéwek z nazwq parametru i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Lista wyboru; M oznacza aktualng wartos¢ parametru.

Matryca do wprowadzania liczb

Matryca do wprowadzania znakow alfanumerycznych i znakéw specjalnych
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Symbole wyswietlane dla podmenu

Symbol Znaczenie

Wyswietlacz / obstuga
Symbol ten jest wyswietlany:
= w menu gtéwnym obok opcji "Wyswietlacz/obstuga"

MU nagtowku, po wybraniu opcji menu "Wyswietlacz/obstuga"

Ustawienia
Symbol ten jest wyswietlany:
= w menu gléwnym obok opcji "Ustawienia"

A0018364 , R .. " .
= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Ustawienia

Ekspert
# Symbol ten jest wyswietlany:
= w menu gtéwnym obok opcji "Ekspert"

""%% | s w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Ekspert'

Diagnostyka
Symbol ten jest wyswietlany:
= w menu gléwnym obok opcji 'Diagnostyka"

A0018366 , R .. i~ "
= w nagtéwku, po wybraniu opcji menu "Diagnostyka’

Symbole statusu

F "Biad"

roosasnz | SYGNalizuje usterke przyrzgdu. Wskazanie wartosci mierzonej jest btedne.

c "Sprawdzenie"
oumons | PTZYTZ3d pracuje w trybie serwisowym (np. podezas symulacji).
"Poza specyfikacja"
Przyrzad pracuje:
S = Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania

do pracy lub czyszczenia)
= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. wartosé
poziomu poza skonfigurowanym zakresem)

A0032904

M "Wymaga konserwacji"

roosas0s | KOMIECZNA jest konserwacja przyrzgdu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

Symbole blokady

Symbol Znaczenie

Wskazanie parametru
Oznacza brak mozliwosci edycji wyswietlanego parametru.

A0013148

Przyrzad zablokowany

= Przed nazwg parametru: wigczona blokada za pomocg przyciskéw lub programowo.
aooiso | ® W nagtowku wskazania wartosci mierzonej: wigczona blokada za pomocg
przyciskow.
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Symbole wartosci mierzonych

Symbol ‘ Znaczenie
Wartosci mierzone
U Poziom
0032892
> Odlegtosé
0032893
C_} Wyjscie pradowe

A0032908

A0032894

Prad mierzony

A0032895

Napiecie na zaciskach

d

A0032896

Temperatura modutu elektroniki czujnika

Kanaty pomiarowe

®

A0032897

Kanatl pomiarowy 1

@

A0032898

Kanat pomiarowy 2

Status wartosci mierzo:

nej

)

A0018361

Status "Alarm"
Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowana warto$¢ alarmowa.
Generowany jest komunikat diagnostyczny.

A\

A0018360

Status "Ostrzezenie"
Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.
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8.3.2  Przyciski obstugi

Przycisk

Znaczenie

=

A0018330

Przycisk "minus"

W menu, podmenu
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w gore, w obrebie danej listy wyboru.

W edytorze tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w lewo (w tyt).

A0018329

Przycisk plus

W menu, podmenu
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w dét, w obrebie danej listy wyboru.

W edytorze tekstu i liczb
W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w prawo (w przéd).

A0018328

Przycisk Enter

Na wskazaniu wartosci mierzonej
= Po naci$nieciu przycisku na krotko nastepuje otwarcie menu obstugi.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu kontekstowego.

W menu, podmenu
= Nacis$niecie przycisku na krétko
Otwiera wybrane menu, podmenu lub parametr.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 sdla parametru:
Powoduje otwarcie tekstu pomocy (jesli istnieje) dla funkcji lub parametru.

W edytorze tekstu i liczb

= Naci$niecie przycisku na krétko
- Powoduje otwarcie wybranej grupy.
- Powoduje wykonanie wybranego dziatania.

= Nacis$niecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej wartosci
parametru.

=)+

A0032909

Przycisk ESC (jednoczesne nacisniecie obu przyciskow)

W menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na kréotko
- Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przejscie do nastepnego wyzszego
poziomu.
- Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamknigcie tekstu pomocy dla danego
parametru.
= Naci$niecie przycisku przez 2 spowoduje powrdt do wskazania wartosci mierzonej
("pozycja Home").

W edytorze tekstu i liczb
Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

(=)+(E]

A0032910

Kombinacja przyciskéw Minus/Enter (jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
obu przyciskow)

Zmniejszenie kontrastu (wieksza jasnosc).

(+)+(E]

A0032911

Kombinacja przyciskéw Plus/Enter (jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie obu
przyciskow)

Zwiekszenie kontrastu (mniejsza jasnosc).
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8.3.3  Wprowadzanie liczb i tekstu
Edytor liczb Edytor tekstu
1 1
A A
720 2—User:
0 | 11 2] 3] 4] [ ABC_ ][ DEFG ][ HIJK |
5 [ 6 [ 7 ] 8 ] 9 ] 3 LMNO PQRS ][ TUVvw | 3
-]« ] C [ XYz ][ &Ce> ][ Aal@ ]
[ x I [ c x I
O] |®|® |0 |®] |®

Endress+Hauser

1 Widok edycji
2 Wskazanie wprowadzanej liczby
3 Maska wprowadzania
4 Przyciski obstugi
Maska wprowadzania

W edytorze liczb i tekstu maska wprowadzania zawiera nastepujgce symbole:

Symbole w edytorze liczb

Symbol

Znaczenie

ks

A0013998

Wybiera liczby 0...9.

{

A0016619

Wstawia separator dziesietny w pozycji kursora.

!

A0016620

Wstawia znak minus w pozycji kursora.

'

A0013985

Zatwierdza wybor.

I

A0016621

Przesuwa kursor o jedng pozycje w lewo.

H

A0013986

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

i

A0014040

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

A0013997

Symbole w edytorze tekstu
Symbol Znaczenie
ABC Wybér liter A...Z
XYZ

Aali

A0013981

Przetacza

= Pomiedzy wielkimi i matymi literami alfabetu
= Na wprowadzanie liczb

= Na wprowadzanie znakéw specjalnych
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H

A0013985

Zatwierdza wybér.

%

C+

+

A0013987

Umozliwia wybor narzedzi do korekcji.

H

A0013986

Zamyka edytor bez wprowadzania zmian.

i

A0014040

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

Symbole korekcji po

nacisnieciu przycisku

Ikona

Znaczenie

(w)

A0032907

Kasuje wszystkie wprowadzone znaki.

[{]

A0018324

Przesuwa kursor o jedng pozycje w prawo.

(1]

A0018326

Przesuwa kursor o jedng pozycje w lewo.

(%]

A0032906

Kasuje znak poprzedzajacy pozycje kursora.
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8.3.4  Otwieranie menu kontekstowego

Menu kontekstowe umozliwia szybki dostep do nastepujacych pozycji menu, bezposrednio
z poziomu wskazywania wartos$ci mierzonych:

= Ustawienia

= Kopia ustawien

= Krzywa obw. echa
= BlokadaPrzycWt

Otwieranie i zamykanie menu kontekstowego

Z poziomu wskazan wartos$ci mierzonych.

1. Nacisng¢ przycisk [E] przez 2 s.
L~ Otwiera sie menu kontekstowe.

XX

Ustawienia
Kopia ustawien
Krzywa obw. echa
(L _BlokadaPrzyc\Wi

2. Nacisna¢ jednocze$nie przycisk & i [#.
-~ Menu kontekstowe zostanie zamkniete i ponownie pojawi sie wskazanie wartosci
mierzone;j.
Wybér pozycji menu kontekstowego
1. Otworzy¢ menu kontekstowe.
2. Przyciskiem ¥ przej$¢ do Zgdanej pozycji menu.
3. Nacisna¢ przycisk [E] celem zatwierdzenia wyboru.
-~ Wybrana pozycja menu otwiera sie.
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8.3.5

Wyswietlanie krzywej obwiedni na wskazniku

Celem oceny sygnatu mierzonego, istnieje mozliwos$¢ wyswietlenia krzywej obwiedni oraz
krzywej mapowania, jesli zarejestrowana zostata mapa zbiornika:

y

DEVICE 01
19.44
(1) mi
(25)
DEVICF 01 -

Setup ’
Conf.backup disp]"™ 1
Env. curve

G‘ mA

2x
A

DEVICF n1

Setup ’
Conf.backup dis| _1

(=1 mA

Env. curve

L~Env. curve

Env. curve

Env. curve
LEnu. curve

Env. curve 1-01194
Mapping curwve
Difference curve
Envelope + Map

=] 1.5970m 5 OmU -

A0014277
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9 Integracja z systemami sterowania procesem
poprzez protokot HART

9.1 Informacje podane w plikach opisu urzadzenia (DD)
ID producenta 17 (0x11)
Typ urzadzenia 0x112B
Wersja HART 7.0
Pliki DD Informacje i pliki mozna znalez¢ pod adresem:
= www.pl.endress.com
s www.hartcomm.org

9.2 Zmienne mierzone przesylane z wykorzystaniem
protokotu HART
Fabrycznie do zmiennych HART przyrzadu przyporzadkowane sg nastepujgce wartosci
mierzone:
Zmienna urzadzenia Wartosé mierzona
Wartosc pierwsza (PV) Poziom
Wartos¢ druga (SV) Odlegtos¢
Warto$¢ trzecia (TV) Amplituda absolutna echa
Wartos¢ czwarta (QV) Amplituda wzgledna echa

ﬂ Przyporzadkowanie zmiennych przyrzgdu mozna zmieni¢ w menu obstugi:
Ekspert - Komunikacja > Wyjscie

W petli HART multidrop tylko jedno urzadzenie moze wykonywac transmisje
sygnatow analogowych. Wszystkie pozostate urzgdzenia muszg by¢ skonfigurowane
nastepujgco:

=  Aktualny zakres” parameter =, Ustalony prad wyjSciowy” option

=  Ustalony prad wyj$ciowy” parameter = 4 mA
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10 Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

10.1 Wymagania

Wymagania dotyczace urzadzenia
Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue jest mozliwe wytgcznie wtedy, gdy
urzgdzenie posiada zainstalowany modut Bluetooth.

Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue jest dostepna do pobrania dla urzagdzen z systemem operacyjnym
Android ze Sklepu Google Play a dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS ze Sklepu
iTunes.
= Urzadzenia z systemem operacyjnym iOS:
iPhone 4S lub wyzszy od wersji i0S9.0; iPad2 lub wyzZszy od wersji i0S9.0; iPod Touch 5.
generacji lub wyzszej od wersji i0S9.0
= Urzadzenia z systemem operacyjnym Android:
od Android 4.4 KitKat i Bluetooth® 4.0

Hasto poczatkowe

Hastem poczatkowym, pozwalajgcym na ustanowienie po raz pierwszy potgczenia z

urzgdzeniem jest numer ID modutu Bluetooth. Mozna je znalez¢:

= na karcie informacyjnej dostarczonej wraz z urzagdzeniem. Dokument z numerem
seryjnym jest rowniez dostepny na platformie W@M.

® na tabliczce znamionowej modutu Bluetooth.

\

X

21  Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

A0036790

1 Obudowa modutu elektroniki
2 Tabliczka znamionowa modutu Bluetooth; numer ID podany na tabliczce stuzy jako hasto poczgtkowe.

Dane uwierzytelniajgce (w tym hasto po zmianie przez uzytkownika) nie sg
zapisywane w urzadzeniu, ale w module Bluetooth. Nalezy o tym pamieta¢, gdy modut
jest wymontowywany z jednego urzadzenia i instalowany w innym.

10.2 Uruchomienie

Pobrac i zainstalowa¢ aplikacje SmartBlue

1. W celu pobrania aplikacji, zeskanowa¢ kod QR lub wprowadzi¢ "SmartBlue" w polu

wyszukiwania
L
ANDROID APP ON
# Download on the
o App Store

A0033202

22 Link do pobrania
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2. Uruchomié¢ SmartBlue
Le

[EH)
R

A0029747

23 Piktogram aplikacji SmartBlue

3. Wybrac urzadzenie z widocznej listy (tylko dostepne urzadzenia)
Lo

A0029502

24 Lista

ﬂ Pomiedzy jednym czujnika a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno polaczenie typu punkt-punkt.

4. Zalogowac sie do urzadzenia
L

(e
CE 3O W W03

Login

Login to Device

A0029503

25  Logowanie
5. Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika -> admin
6. Wprowadzi¢ hasto poczatkowe -> numer ID modutu Bluetooth

7. Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmieni¢
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8. Przesuwajac palcem po ekranie mozna wyswietli¢ dodatkowe informacje (np. menu
gtéwne)
Le

Al 3© w1 moso

— (=

Device info

Device TAG

Device type

Serl nmber -

Firmware version A Home

e . o = sewp
o

Device tag

QA

& Status signal
o

Output current

400mA

A0029504

26  Menu gléwne

ﬂ Krzywe obwiedni echa mozna wyswietli¢ i zapisa¢ w pamieci

Oproécz krzywej obwiedni echa, wyswietlane sg nastepujace wartosci:
s D = Odlegtos¢

= [ =Poziom

s A = Amplituda absolutna

s W przypadku wykonywania zrzutu ekranu, zapisywany jest wyswietlany fragment
wykresu (z uwzglednieniem powiekszenia)

= W przypadku sekwencji wideo, zapisywany jest caty obszar wykresu, bez
uwzgledniania powiekszenia

Krzywa obwiedni echa (w postaci sekwencji wideo) mozna réwniez przesytac za
pomoca smartfonu lub tabletu.

[dB] D 1982,6 mm L1217,4mm A-51dB /
0

N

2000 mm) : £
,,,,,,,,, 1L S S <
~120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 A

B crveiope cuve [l weighting cuve [ vep [ ]

A0029486

27 Krzywa obwiedni echa (przyktadowa) w aplikacji SmartBlue; widok na urzqdzeniu z systemem Android

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu

Przejscie do menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na osi czasu

v W =
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Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

1
\'zum

[dB] D 1977.4 mm

0.00

M envelope curve [l Weighting curve [l Map

2
3
Close
L1222.6 mm A-50dB 4
]
<
2000.00 ) 4000.00 8000.00 10000.00 )

6000.00

[mm]

A0029487

28  Krzywa obwiedni echa (przyktadowa) w aplikacji SmartBlue; widok na urzqdzeniu z systemem oS

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu

Przejscie do menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na osi czasu

Vi W N =

Endress+Hauser
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11 Uruchomienie punktu pomiarowego za
pomoca interaktywnego asystenta uruchomien

Oprogramowanie FieldCare i DeviceCare posiada wbudowanego, interaktywnego
asystenta, ktory prowadzi uzytkownika krok po kroku przez procedure uruchomienia .
1. Potaczy¢ przyrzad z oprogramowaniem FieldCare lub DeviceCare - 39.

2. Otworzy¢ przyrzad w oprogramowaniu FieldCare lub DeviceCare.
-~ Wyswietlona zostanie strona gtéwna konfiguratora urzadzenia:

Wizard

| Commissioning ‘ | SIL/WHG confirmation )

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized

80,000

2,845 . -28,783 &«

Relative echo amplitude

L
o N = @
=) S s
8 =) e B
8 3 8 B
8 8 B

93,354

59,614 &

A0027720

1 Uruchomienie asystenta nastepuje za pomocq przycisku "Commissioning" [Uruchomienie].
Klikng¢ przycisk "Commissioning", aby uruchomi¢ asystenta.
4. Wprowadzi¢ lub wybra¢ odpowiednig warto$¢ dla kazdego parametru. Wartosci sg
natychmiast zapisywane w pamieci przyrzadu.
Klikna¢ "Next'[Dalej|, aby przej$¢ do nastepnej strony.

6. Po zakonczeniu ostatniej strony, kliknag¢ "End of sequence'[Koniec sekwenciji|, aby
zamkng¢ asystenta.

ﬂ Jesli asystent zostanie zamkniety przed ustawieniem wszystkich niezbednych
parametrow, przyrzad moze znalez¢ sie¢ w nieokreslonym stanie. W tym przypadku
zaleca sie przywrocenie ustawien domyslnych.

1) DeviceCare jest dostepna do pobrania na stronie www.software-products.endress.com. Pobranie wymaga rejestracji na portalu oprogramowania
Endress+Hauser.
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Uruchomienie za pomoca menu obstugi
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12 Uruchomienie za pomocg menu obstugi

12.1

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy przeprowadzi¢ wszystkie koncowe

procedury kontrolne:

Montaz i kontrola funkcjonalna

= 'Kontrola po wykonaniu montazu" (lista kontrolna) > B 25
= "Kontrola po wykonaniu podtaczen elektrycznych' (lista kontrolna)> & 35

12.2

Wyb6r jezyka obstugi

Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zamoéwieniu

XXXXXXXXX

XX

20.50

" O

Main menu 0104-1

Display language
English

&3 Operation
A Setup

Display language

Deutsch
Espafniol
Frangais

v’ English

0104-1

anguage 0104-1

Display |
v English
[_Deutsch |

Espanol
Francais

Hauptmenii

Sprache
Deutsch)

3 Betrieb
/Setup

29  Przyktadowe wskazanie na wskazniku lokalnym

A0029420
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12.3 Konfiguracja pomiaru poziomu

BD

0%

A0016933

30 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu cieczy

mm e oo

Punkt odniesienia pomiaru
Odlegtos¢

Poziom

Kalibracja -Pusty- (= zero)
Kalibracja -Petny- (= Zakres)

Ustawienia - Etykieta urzadzenia

= Wprowadzi¢ etykiete urzgdzenia.
Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
= Woybrac¢ jednostke odlegtosci.

Ustawienia - Typ zbiornika

Y Wybra¢ typ zbiornika.

Ustawienia - Rodzaj medium
b~ Wybra¢ grupe medium ('BazaWoda" €, >4 lub 'Inne". , >1,9).

Ustawienia - Kalibracja -Pusty-

b= Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegtosé¢ od punktu odniesienia R
pomiaru do poziomu 0%)

Jezeli zakres pomiarowy obejmuje jedynie gérng czes¢ zbiornika (wartosé E jest duzo

mniejsza od wysokosci zbiornika), nalezy obowigzkowo wprowadzi¢ rzeczywistg

wysokos¢ zbiornika. Jesli zbiornik posiada dno stozkowe, wysokosci zbiornika nie

nalezy zmienia¢, poniewaz zwykle w tych aplikacjach wymiar E nie jest duzo mniejszy

od wysokosci zbiornika.

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom - Wysoko$¢ zbiornika

Ustawienia - Kalibracja -Peiny-

L= Wprowadzi¢ odlegtos¢ "Peiny" F (odlegtosc od poziomu odpowiadajacego 0% do
poziomu odpowiadajgcego 100%).

Ustawienia - Poziom

L= Wskazuje warto$¢ mierzong poziomu L.

Ustawienia - Odlegtos¢

- Wskazuje odlegtos¢ zmierzong od punktu odniesienia pomiaru (R) do poziomu L.
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10. Ustawienia - Jako$c¢ sygnatu
L~ Wskazuje jako$¢ sygnatu echa poziomu.
11. Ustawienia » Mapowanie - PotwierdZ odlegtos¢
L~ Odlegtos¢ wskazywang nalezy poréwnac z odlegtoscig rzeczywistg, w celu
rozpoczecia rejestracji mapy echa zaktécajgcego.
12. Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Jednostka poziomu
~ Woybra¢ jednostke poziomu: %, m, mm, ft, in (Ustawienie fabryczne: %)

ﬂ Czas reakcji przyrzadu ustawia sie w parametrze ,, Typ zbiornika” parameter. Dalsze
ustawienia mozna konfigurowac¢ korzystajgc z podmenu ,,Ustawienia
zaawansowane” submenu.
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12.4  Zapis krzywej odniesienia

Po skonfigurowaniu pomiaru zalecane jest zarejestrowanie aktualnej krzywej obwiedni
echa jako krzywej referencyjnej. Krzywa referencyjna moze by¢ wykorzystana pézniej do
celéw diagnostycznych. Do rejestracji krzywej obwiedni echa stuzy Zachowaj krzywa
odniesienia parameter.

Sciezka menu
Ekspert - Diagnostyka - Diagnostyka obwiedni - Zachowaj krzywg odniesienia

Znaczenie opcji
= Nie
Zapis nie jest wykonywany
= Tak
Aktualna krzywa obwiedni echa jest zapisywana jako krzywa odniesienia.

Krzywa odniesienia moze by¢ wyswietlana na wykresie krzywej obwiedni echa w
oprogramowaniu FieldCare tylko po jej wczytaniu z urzgdzenia do FieldCare. Do tego
stuzy funkcja "Load Reference Curve" [Zataduj krzywa odniesienia] w oprogramowaniu
FieldCare.

™ el e

31  Przycisk funkcji "Load Reference Curve" [Zataduj krzywq odniesienia]

Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART Uruchomienie za pomoca menu obstugi

12.5 Konfiguracja wskaznika

12.5.1 Ustawienia fabryczne konfiguracji wskaznika

Parametry Ustawienie fabryczne
Language English

Wartos¢ wyswietlana 1 Poziom

Wartos¢ wyswietlana 2 Brak

Wartos¢ wyswietlana 3 Brak

Wartos¢ wyswietlana 4 Brak

12.5.2 Konfiguracja wskaznika

Do konfiguracji wskaznika stuzy nastepujgce podmenu:
Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik

12.6  Konfiguracja wyjs¢ pradowych

12.6.1 Ustawienie fabryczne wyjs¢ pradowych

Wyjscie Przypisana Wartos¢ odpowiadajaca 4 mA | Wartos¢ odpowiadajaca 20 mA

pradowe wartos¢ mierzona

1 Poziom 0% lub odpowiednia warto$¢ 100% lub odpowiednia warto$é
poziomu po linearyzacji poziomu po linearyzacji

2 Odlegtosé 0 Kalibracja -Pusty-

1) dla przyrzadéw z 2 wyjsciami pradowymi

12.6.2 Konfiguracja wyjs¢ pradowych

Do konfiguracji wyj$¢ pradowych stuzg nastepujgce menu:
Ustawienia podstawowe

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyijscie pradowe 1 ... 2
Ustawienia zaawansowane

Ekspert - Wyjscie > Wyijscie pragdowe 1

Patrz "Opis parametréw przyrzadu' GPO1101F
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12.7 Zarzadzanie konfiguracja

Po uruchomieniu przyrzadu istnieje mozliwo$¢ zapisania aktualnej konfiguracji przyrzadu,
skopiowania jej do przyrzadu w innym punkcie pomiarowym lub przywrécenia jego
ostatnich, poprawnych ustawien. Do tego stuzy Zarzadzanie konfiguracja przyrzadu
parameter oraz jego opcje.

Sciezka menu
Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci wskaznika
- Zarzadzanie konfiguracjg przyrzadu

Znaczenie opcji

= Anulyj
Wryjscie z parametru, Zadna operacja nie jest wykonywana.

= Wykonaj kopie zapasowa
Kopia zapasowa aktualnej konfiguracji przyrzadu w pamieci HistoROM (wbudowanej w
przyrzad) jest zapisywana w module wskaznika. Kopia ta zawiera dane przetwornika i
czujnika.

® Przywroc
Ostatnia kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kopiowana z modutu wskaznika do
pamieci HistoROM przyrzadu. Kopia ta zawiera dane przetwornika i czujnika.

= Powiel
Konfiguracja przetwornika jest kopiowana na innym przyrzadzie za pomocg modutu
wskaznika. W przestanych danych konfiguracyjnych nie sg uwzglednione nastepujace
parametry, ktére charakteryzujg pojedynczy punkt pomiarowy:
- Kod danych HART
- Krotki znacznik HART
- Komunikat HART
- Deskryptor HART
- Adres HART
- Etykieta urzadzenia
- Rodzaj medium

= Poréwnaj
Konfiguracja przyrzadu zapisana w module wskaznika jest poréwnywana z aktualng
konfiguracjg w pamieci HistoROM. Wynik poréwnania jest wyswietlany w Wynik
poréwnania parameter.

= Usun kopie zapasowa
Kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kasowana z modutu wskaznika przyrzadu.

ﬂ Podczas wykonywania tej operacji konfiguracja nie moze by¢ edytowana za pomocg
wskaznika, a na wskazniku wy$wietlany jest komunikat o postepie.

ﬂ Jesli istniejgca kopia zapasowa zostanie odtworzona na innym przyrzadzie za pomocg
Przywrd6¢ option, niektoére funkcje przyrzadu mogg by¢é niedostepne. W niektorych
przypadkach nawet reset urzgdzenia nie spowoduje przywrécenia pierwotnego
statusu.

Do przestania konfiguracji do innego przyrzadu, nalezy zawsze korzysta¢ z Powiel
option.
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12.8 Zabezpieczenie ustawien przed zmiana przez osoby
nieuprawnione

Istniejg nastepujgce sposoby zabezpieczenia ustawien przez zmiang przez osoby
nieuprawnione:

= Poprzez ustawienia parametrow (blokada programowa)~> B 42
= Poprzez przetgcznik blokady (sprzetowo) > B 43
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13 Diagnostyka i usuwanie usterek

13.1 Ogolne wskazoéwki diagnostyczne

13.1.1 Bledy ogélne

Btad

Mozliwa przyczyna

Dziatania

Przyrzad nie reaguje.

Napiecie zasilajace jest niezgodne ze
specyfikacja na tabliczce
znamionowej.

Podtaczy¢ do sieci o odpowiednim
napieciu.

Nie zachowano biegunowosci.

Zmieni¢ biequnowos¢.

Nie jest zapewniony wtasciwy
kontakt przewodu z zaciskiem.

Zapewni¢ wlasciwy kontakt przewodu z
zaciskiem.

Niewidoczne wskazania na
wskazniku

Za maty lub za duzy kontrast
wyswietlacza.

= Zwiekszy¢ kontrast, wciskajac
jednocze$nie przycisk # i E).

= Zmniejszy¢ kontrast, wciskajgc
jednoczesnie przycisk & 1 E.

Niewtasciwe podigczenie wtyku
przewodu wskaznika.

Podtgczy¢ wiasciwie wtyk przewodu.

Uszkodzony wyswietlacz.

Wymieni¢ wyswietlacz.

Po uruchomieniu przyrzadu
lub podiaczeniu wskaznika
wys$wietlany jest komunikat
'Btad komunikacji'

Zaktécenia elektromagnetyczne

Sprawdzi¢ uziemienie przyrzadu.

Uszkodzony przewod lub wtyczka
wyswietlacza.

Wymieni¢ wyswietlacz.

Nie mozna skopiowaé
parametréw z jednego
urzadzenia do innego.
Dostepne sg wylacznie opcje
'Zapisz'i "Przerwij'.

Jesli nie zapisano wczesniej kopii
zapasowej konfiguracji w pamieci
wskaznika, kopia zapasowa we

wskazniku nie bedzie rozpoznawana.

Podtgczy¢ wskaznik (z zapisang kopig
zapasowa) i zrestartowac przyrzad.

Prad wyjsciowy <3,6 mA

Btedne podtaczenie przewodu
sygnatowego.

Sprawdzi¢ podtgczenie.

Uszkodzony modut elektroniki.

Wymienié¢ modut elektroniki.

Brak komunikacji HART.

Brak rezystora komunikacyjnego lub

rezystor niewtasciwie zainstalowany.

Zainstalowa¢ odpowiednio rezystor
komunikacyjny (250 Q).

Niewtasciwe podiaczenie modemu
Commubox.

Podtaczy¢ odpowiednio modem
Commubox .

Modem Commubox nie przetgczony
na tryb HART.

Przestawi¢ przetgcznik trybu pracy
modemu Commubox do pozycji HART.

Nie dziata komunikacja przez
interfejs CDL

Btedne ustawienie portu COM w
komputerze.

Sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmienic¢
ustawienie portu COM w komputerze.

Btedne wyniki pomiaréw.

Btad parametryzacji

Sprawdzi¢ parametryzacje i w razie
potrzeby zmienic.

Przyrzad niedostepny poprzez
aplikacje SmartBlue

Brak potaczenia Bluetooth

Wigczy¢ komunikacje Bluetooth na
smartfonie lub tablecie.

Przyrzad jest juz potgczony w innym
smartfonem lub tabletem

Przerwac potgczenie z innym
smartfonem/ tabletem.

Nie podiaczono modutu Bluetooth.

Podtgczy¢ modut Bluetooth (patrz
dokument SDO2252F).

Nie mozna zalogowac sie
poprzez aplikacje SmartBlue

Przyrzad jest uruchamiany po raz
pierwszy

Wprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer
ID modutu Bluetooth) i zmieni¢ je.
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Blad Mozliwa przyczyna Dziatania

Nie mozna obstugiwac Wprowadzono btedne hasto Wprowadzi¢ poprawne hasto

przyrzadu poprzez aplikacje - . -

SmartBlue Zapomniano hasta Skontaktowac sie z Serwisem Endress
+Hauser
(https://www.pl.endress.com/pl/
Kontakt)
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13.1.2 Blad podczas obstugi za pomoca aplikacji SmartBlue

Biad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Urzadzenie niewidoczne na liscie

Brak potaczenia

Wigczy¢ komunikacje Bluetooth® w smartfonie

Bluetooth lub tablecie
Whytgczona komunikacja Bluetooth® w czujniku,
wykona¢ procedure przywroécenia komunikacji
Urzadzenie niewidoczne na liscie | Przyrzad jest juz Pomiedzy czujnikiem a jednym smartfonem lub

polaczony z innym

tabletem moze by¢ nawigzane tylko jedno

smartfonem lub tabletem | potgczenie typu punkt-punkt

Urzadzenie jest widoczne na
liscie, ale niemozliwy jest dostep
do niego za pomocg aplikacji
SmartBlue

Urzadzenie ma
zainstalowany system
Android

Czy w aplikacji jest wiaczona funkcja lokalizacji,
czy zostata wigczona przy pierwszym
uruchomieniu?

W niektérych wersjach systemu Android, oprécz
komunikacji Bluetooth®, musi by¢ wtgczony GPS
lub funkcja lokalizacji

Wiaczy¢ GPS - zamkng¢ catkowicie aplikacje i
zrestartowacd, wiaczy¢ funkcje lokalizacji

Urzadzenie jest widoczne na
liscie, ale niemozliwy jest dostep

Urzadzenie ma

Zalogowac sie

zainstalowany system loS | Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika "admin"

do niego za pomoca aplikacji Apple Whprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer ID

SmartBlue modutu Bluetooth), zwracajgc uwage na mate i
wielkie litery

Nie mozna zalogowac sie poprzez | Przyrzad jest Whprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer ID

aplikacje SmartBlue

uruchamiany po raz
pierwszy

modutu Bluetooth), zwracajac uwage na mate i
wielkie litery

Nie mozna obstugiwa¢ przyrzadu
poprzez aplikacje SmartBlue

Wprowadzono btedne
hasto

Wprowadzi¢ poprawne hasto

Nie mozna obstugiwac przyrzadu
poprzez aplikacje SmartBlue

Zapomniano hasta

Skontaktowac sie z Serwisem Endress+Hauser
(https://www.pl.endress.com/pl/Kontakt)

13.1.3 Bledy parametryzacji

Btad Mozliwa przyczyna

Dzialanie

Btedna warto$¢ zmierzona | Jesli odlegto$¢ zmierzona

(Ustawienia - Odlegtos¢)
odpowiada rzeczywistej
odlegtosci:

Btad kalibracji

» Sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢ warto$¢
Kalibracja -Pusty- parameter.

= Sprawdzi¢ i w razie potrzeby zmieni¢ warto$¢
Kalibracja -Pelny- parameter.

= Sprawdzi¢ linearyzacje w razie potrzeby zmienic¢
(Linearyzacja submenu).

Btedne ustawienie korekcji
poziomu

Wprowadzi¢ poprawng wartos¢ w Korekcja
poziomu parameter.

Jesli odlegto$¢ zmierzona
(Ustawienia - Odlegtosc)
nie odpowiada rzeczywistej
odlegtosci:

Echo zaktécajace

Wykona¢ mapowanie zbiornika (Potwierdz
odlegtosc parameter).

Warto$¢ mierzona nie
zmienia sie podczas
napetniania/oprézniania
zbiornika

Echo zaklécajace
pochodzace od statych
elementéw montazowych,
krocécédw lub osadu na
antenie.

= Wykona¢ mapowanie zbiornika (Potwierdz
odlegtos¢ parameter).

= W razie potrzeby oczysci¢ antene

= W razie potrzeby wybra¢ lepszg pozycje
montazowg
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Blad

Mozliwa przyczyna

Dziatanie

Podczas, gdy powierzchnia
jest niespokojna (np. przy
napetnianiu, opréznianiu,
pracy mieszadta),
sporadycznie nastepuja
skokowe zmiany wartos$ci
mierzonej do wyzszego
poziomu

Ostabienie sygnatu
powodowane przez
turbulencje powierzchni -
sygnat ech zaktécajacych
jest chwilami silniejszy.

Wykona¢ mapowanie zbiornika (Potwierdz
odlegtosc parameter).

Wybra¢ ,, Typ zbiornika” parameter = ,,Zbiornik
procesowy z mieszadtem” option.

Zwigkszy¢ czas catkowania (Ekspert > Czujnik

- Odlegto$¢ > Czas catkowania)

Ustawi¢ antene w optymalnej pozycji

W razie potrzeby, wybra¢ lepsza pozycje
montazowa i/lub dtuzszg antene

Podczas napetniania/
oprézniania zbiornika
nastepujg skokowe zmiany
warto$ci mierzonej do
nizszego poziomu

Wielokrotne echa

= Jesli jest to mozliwe, nie montowaé anteny w osi

= Jedli to mozliwe, zastosowac rure ostonows.

Sprawdzi¢ Typ zbiornika parameter.

zbiornika.

Komunikat btedu F941 lub
S941 "Brak echa"

Echo od powierzchni
produktu jest za stabe.

Sprawdzi¢ Rodzaj medium parameter.

W razie potrzeby wybrac bardziej doktadne
ustawienie w Cechy medium parameter.
Ustawi¢ antene w optymalnej pozycji

W razie potrzeby, wybrac lepsza pozycje
montazowa i/lub dtuzszg antene.

Ttumienie echa poziomu.

Skasowa¢ mape zbiornika i zarejestrowa¢ ponownie.

Wskazanie poziomu na
wskazniku przy pustym
zbiorniku.

Echo zaktdcajgce

Wykonaé¢ mapowanie dla catej dtugosci sondy przy
pustym zbiorniku (Potwierdz odlegtosé
parameter).

Btedne nachylenie poziomu
w catym zakresie
pomiarowym

Wybrano btedny typ
zbiornika.

Ustawi¢ wiasciwg wartos¢ Typ zbiornika
parameter.
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13.2

Informacje diagnostyczne na wskazniku lokalnym

13.2.1 Komunikaty diagnostyczne

Na wskazniku przyrzadu wyswietlane sg wskazania btedow wykrytych dzieki funkeji
autodiagnostyki przyrzagdu na przemian ze wskazaniami warto$ci mierzonych.

Wskazania wartosci mierzonych w stanie alarmu Komunikat diagnostyczny

21
11

XXXXXXXXX &S XXX XXXXXX

x 3

2 O . 5 O ‘E’;gigggzasilania
XX

vl W N =

Sygnat statusu

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)
Symbol statusu dla zdarzenia diagnostycznego
Tekst komunikatu

Przyciski obstugi

A0029426-PL

Symbole statusu

F

A0032902

»Blad (F)” option
Sygnalizuje usterke przyrzadu. Wskazanie warto$ci mierzonej jest btedne.

C

A0032903

»Sprawdzanie funkcji (C)” option
Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).

A0032904

»Poza specyfikacjg (S)” option

Przyrzad pracuje:

= Poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np. podczas przygotowania do
pracy lub czyszczenia)

= Poza parametrami konfiguracyjnymi ustawionymi przez uzytkownika (np. wartos¢
poziomu poza skonfigurowanym zakresem)

‘A0032905

»Wymaga przegladu (M)” option
Konieczna jest konserwacja przyrzadu. Warto$¢ mierzona jest wcigz poprawna.

Symbol statusu (symbol klasy diagnostycznej)

Status "Alarm"

(X] Pomiar jest przerywany. Sygnat wyjsciowy przyjmuje zdefiniowang wartos¢ alarmowa.
Generowany jest komunikat diagnostyczny.
A Status "Ostrzezenie

Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.
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Zdarzenie diagnostyczne i komunikat o zdarzeniu

Btad moze by¢ identyfikowany poprzez zdarzenie diagnostyczne. Tekst komunikatu podaje
blizsze informacje dotyczgce btedu. Oprécz tego przed komunikatem o zdarzeniu
wyswietlany jest odpowiedni symbol.

Zdarzenie diagnostyczne

Numer Tekst
Symbol statusu Sygnat statusu sdarzenia Komunikatu
N2 2 N
Przyktad A s 441 WryjsciePrad 1
A0032904

Liczba 3-cyfrowa

Jezeli pojawig sie dwa lub wiecej komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie. Pozostate komunikaty diagnostyczne mozna
wyswietli¢ korzystajgc z Lista diagnostyczna submenu.

ﬂ Poprzednie komunikaty diagnostyczne (historyczne) mozna wyswietlic:
= Na wskazniku lokalnym:
W Rejestr zdarzen submenu
= W oprogramowaniu FieldCare:
korzystajgc z funkcji "Event List /HistoROM".

Przyciski obstugi

Funkcja w menu, podmenu

Przycisk plus
Otwiera okno komunikatu o mozliwych dziataniach.

Prz¥c1sk Enter '
Otwiera menu obstugi.
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13.2.2 Informacje o mozliwych dziatlaniach

XXX XXXXXX M S XXXXXXXXX M

20.50«
XX

1 Diagnostyka 1
M 5801 Napiecie zasilania

Diagnostyka 2
Diagnostyka 3

e

2— [Napiecie zasilania (ID:203)| — 3

4— | 4 S801 0d00Oh02m25s
6% Zwiegksz napigcie zas.

3 [O+®)

1
2
3
4
5
6

32  Komunikat diagnostyczny

Informacja diagnostyczna

Krotki tekst

Identyfikator

Ikona diagnostyki z kodem diagnostycznym
Dtugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
Dziatania

Wyswietlany jest komunikat diagnostyczny.

1.

Nacisng¢ przycisk [ (ikona @).
-~ Otwiera sie Lista diagnostyczna submenu.

A0029431-PL

Przyciskiem (# lub (=) wybraé zdarzenie diagnostyczne i nacisna¢ przycisk EJ.
L~ Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia

diagnostycznego.
Nacisna¢ jednocze$nie przycisk & i (.
= Okno komunikatu jest zamykane.

Otwarte jest menu Diagnostyka przy pozycji dotyczacej zdarzenia diagnostycznego, np. w
podmenu Lista diagnostyczna lub w parametrze Poprzednia diagnostyka.

1.

2.

Nacisng¢ przycisk (E].

L~ Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia

diagnostycznego.
Nacisna¢ jednocze$nie przycisk & i [#.
= Okno komunikatu jest zamykane.
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13.3 Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych w
oprogramowaniu narzedziowym

Zdarzenie diagnostyczne jest sygnalizowane w oprogramowaniu narzedziowym za pomocg
sygnatu stanu w polu stanu z lewej strony u géry ekranu, wraz z odpowiednim symbolem
klasy diagnostycznej zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107:

= Blad (F)

= Sprawdzanie funkgji (C)

» Poza specyfikacjg (S)

= Wymaga przegladu (M)

A:Za pomoca menu obstugi

1. Wybra¢ Diagnostyka menu.

= W Biezgca diagnostyka parameter, wyswietlane jest zdarzenie diagnostyczne
wraz z tekstem komunikatu zdarzenia.

2. W oknie z prawej strony umiesci¢ kursor nad Biezgca diagnostyka parameter.

L == = =
@ 0AE | & 3% 0|0
Menu / Variable m Actual diagnostics: ’ M350 AdvaL\‘g}ed diagnostic 2 occured
B e Timestamp: 15d02h58m2ns
] Actual diagnostics: Maintain your diagnostic event
P Timestamp: Previous diagnostics: — (Service ID:359)
P Previous diagnostics: Timestamp: 0d00h00mO0s
i P Timestamp: ~
i Pc1 Operating time from restart: Operating time from restart: xz 0d00h26m53s
‘P Operating time: Operating time: g 15d03h00m11s
i MLPAE Niannacks et

Pojawia sie wskazéwka dotyczaca dziatan dla danego zdarzenia diagnostycznego.

B: Za pomocg funkcji "Create documentation" [Utwdérz dokumentacje]

1. —— -
cifEF D E A3 % 00
If Menu / Variable ] [ ——
E}Q Diagnostics Create Documentaﬁonr

P_l Actual diagnostics:

Wybra¢ funkcje "Create documentation" [Utworz dokumentacje].

Documentation
{Dommentation ] Status
(=] Documentation Initialized
[£}{¥] Title Pages Initialized

Cover Page Initialized

Signatures Page Initialized
--[¥] Device parameters Initialized
--[¥] Linearization table Initialized
--[¥] Envelope curve Initialized
[=}[¥] Extended HistoROM Initialized
Diagram data Initialized
, i __Hnitialized

-[_] Compare Datasets Not available

Sprawdzi¢, czy opcja "Data overview" jest zaznaczona.
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3. Nacisna¢ przycisk "Save as ..." [Zapisz jako ...] i zapisa¢ protokét w formacie PDF.

= Protokot zawiera komunikaty diagnostyczne i informacje dotyczace mozliwych
dziatan.

C: Za pomoca funkgcji "Eventlist / Extended HistoROM"

1.

@ DAE | & 13 % 010

3 A
| Menu / Variable .3 I Value
CHZ  Diagnostics Eventlist / Extended HistoROMi
P Actual diagnostics:
Wybra¢ funkcje "Eventlist / Extended HistoROM'".

2.

Online-Parametrierung x Eventliste / Erweitertes HistoROM x

el =

P | | | | &
— by
Wybraé funkcje "Load Eventlist' [Zataduj liste zdarzen].

- W oknie "Data overview" [Przeglad danych| wyswietlana jest lista zdarzen, wraz z
informacjami o mozliwych dziataniach.

13.4 Lista diagnostyczna

W Lista diagnostyczna submenu moze by¢ wy$wietlanych maks. 5 aktywnych diagnostyk.
Jesli aktywnych jest wiecej niz 5 diagnostyk, na wyswietlaczu wyswietlane sg diagnostyki o
najwyzszym priorytecie.

Sciezka menu

Diagnostyka - Lista diagnostyczna

Informacje o mozliwych dziataniach
1. Nacisna¢ przycisk E].

L Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia
diagnostycznego.

2. Nacisna¢ jednoczeénie przycisk & i (.
Y= Okno komunikatu jest zamykane.
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13.5

Przeglad zdarzen diagnostycznych

Numer
diagnostyczny

Krotki tekst

Dziatanie naprawcze

Sygnat
statusu
[z
fabryki]

Reakcje
diagnostyczne
[z fabryki]

Czujnik diagnostyczny

046 Wykryty osad na

falowodzie

Oczys¢ czujnik

Alarm *

102 Btad niekompatybilnosci

czujnika

1. Uruchom ponownie
urzadzenie

2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym

Alarm

151 Usterka elektroniki

Wymien modut elektroniki

Alarm

Diagnostyka elektroniki

242 Oprog. niezgodne

1. Sprawdz oprogramowanie

2. Wymien gtéwny modut
elektroniki lub uaktualnij
jego oprogramowanie

Alarm

252 Moduty niekompatybilne

1. SprawdZz moduty
elektroniczne

2. Wymien modut wej./wyj. lub
gtéwny modut elektroniki

Alarm

261 Moduly elektroniczne

1. Uruchom ponownie
urzadzenie

2. Sprawdz modut wejs¢/wyjs¢ i
gtowny modut elektroniki

3. Wymien uszkodzony modut

Alarm

262 Potgczenie modutu

1. Sprawdz potgczenia modutow
elektronicznych

2. Wymien moduty
elektroniczne

Alarm

270 Btad uktadu elektroniki

Wymien gtéwny modut
elektroniki

Alarm

271 Btad uktadu elektroniki

1. Uruchom ponownie
urzadzenie

2. Wymien gtéwny modut
elektroniki

Alarm

272 Btad uktadu elektroniki

1. Uruchom ponownie
urzadzenie

2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym

Alarm

273 Btad uktadu elektroniki

1. Obstuga mozliwa za pomoca
wskaznika lokalnego

2. Wymien gtéwny modut
elektroniki

Alarm

275 Btad modutu I70

Wymien modut wejscia/wyjscia

Alarm

276 Modut 170 uszkodzony

276 Btad modutu wejsé¢/wyijsé

1. Uruchom ponownie
urzadzenie
2. Wymien modut wej$¢/wyjsé¢

Alarm

Alarm

282 Przechowywanie danych

1. Uruchom ponownie
urzadzenie

2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym

Alarm

283 Zawarto$¢ pamieci

1. Przekaz dane lub uruchom
ponownie urzadzenie

2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym

Alarm
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki]
311 Btad elektroniki Wymagana konserwacja! M Warning
1. Nie uruchamiaj ponownie
urzadzenia
2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym
Diagnostyka konfiguracji
410 Przesytanie danych 1. Sprawdz podtaczenie F Alarm
2. Ponéw transfer danych
411 Wysytanie/pobieranie Trwa wysytanie/pobieranie, C Warning
aktywne prosze czekac...
412 Trwa pobieranie Pobieranie aktywne, prosze C Warning
czekad
431 Korekta 1 ...2 Wykonaj kondycjonowanie C Warning
sygnatu wyjsciowego
435 Linearyzacja Sprawdz tabele linearyzacji F Alarm
437 Konfiguracja 1. Uruchom ponownie F Alarm
niekompatybilna urzadzenie
2. Skontaktuj sie z serwisem
technicznym
438 Zbiér danych 1. Sprawdz plik zbioru danych | M Warning
2. Sprawdz konfiguracje
urzadzenia
3. Wydlij/pobierz nowg
konfiguracje
441 Wyjécie pradowe 1 ... 2 1. Sprawdz proces S Warning
2. Sprawdz ustawienia wyjscia
pradowego
484 Tryb symulacji btedu Wrytacz symulacje C Alarm
485 Symulacja warto$ci Wytacz symulacje C Warning
mierzonej
491 Symulacja wyjscia Whylacz symulacje C Warning
pradowego 1 ... 2
494 Symulacja wyjscia Wylacz symulacje wyjscia C Warning
binarnego binarnego
495 Symulacja zdarzenia Wrytacz symulacje C Warning
diagnostycznego
585 Symulacja pomiaru Wrytacz symulacje C Warning
odlegtosci
586 Zapisz mape Zapis mapy. C Warning
Prosze czekac...
Diagnostyka procesu
801 Zbyt mata energia Zwieksz warto$¢ napiecia S Warning
zasilania
803 Petla pragdowa 1. Sprawdz przewody F Alarm
2. Wymien modut wej$é/wyjsé
825 Temperatura pracy 1. Sprawdz temperature S Warning
otoczenia
825 Temperatura pracy 2. Sprawdz temperature F Alarm
procesu
921 Zmiana odniesienia 1. SprawdZ konfiguracje S Warning
odniesienia pomiaru
2. Sprawdz ci$nienie
3. Sprawdz czujnik
Endress+Hauser
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Numer Krotki tekst Dziatanie naprawcze Sygnat Reakcje
diagnostyczny statusu diagnostyczne
[z [z fabryki]
fabryki|
941 Brak echa Sprawdz parametr 'Warto$¢ DC' | S Warning D
942 Echo w strefie 1. Sprawdz poziom S Alarm Y
bezpieczenstwa 2. Sprawd? strefe bezpiecznag
3. Reset funkcji wstrzymania
pomiaru
943 Pomiar w strefie martwej | Zmniejszona doktadnos¢ S Warning
Sprawdz poziom
950 Zaszto zdarzenie z bloku | Obstuz zdarzenie diagnostyczne | M Warning 2
AD1..4
952 Wykryto piane Sprawdz parametry procesowe | F Alarm Y
1) Diagnostyka zachowania moze zosta¢ zmieniona.
13.6 Rejestr zdarzen

13.6.1 Historia zdarzen

Podmenu Lista zdarzen zawiera chronologiczny wykaz komunikatéw o zdarzeniach, ktoére

wystapity »).
Sciezka menu

Diagnostyka - Rejestr zdarzen - Lista zdarzen

Wyswietlanych moze byé maks. 100 komunikatéw o zdarzeniach w kolejnosci

chronologicznej.

Historia zdarzen zawiera wpisy dotyczgce:

s Zdarzen diagn

ostycznych

s Zdarzen informacyjnych

Oprocz czasu wystagpienia, do kazdego zdarzenia jest rowniez przypisany symbol

wskazujacy, czy dane zdarzenie wystgpito lub czy zakonczyto sie:

= Zdarzenie diagnostyczne

- ©: Zdarzeni
- G: Zdarzeni

e wystgpito
e zakonczylo sie

s Zdarzenie informacyjne
®: Zdarzenie wystgpito

Informacje o mozliwych dziataniach

1. Nacisngcp

rzycisk

L Wyswietlany jest komunikat dotyczacy dziatan dla wybranego zdarzenia

diagno

stycznego.

2. Nacisng¢ jednoczeénie przycisk & i .

L= Okno komunikatu jest zamykane.

13.6.2 Filtrowanie rejestru zdarzen

Za pomocg Opcje filtrowania parameter, mozna wybrac¢ rodzaj komunikatéw o
zdarzeniach, ktére maja by¢ wyswietlane w Lista zdarzen submenu.

2) To podmenu jest dostepne tylko w przypadku obstugi za pomocg wskaznika lokalnego. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania
FieldCare, liste zdarzen mozna wyswietli¢, korzystajac z funkcji "Event List / HistoROM" w oprogramowaniu FieldCare.

Endress+Hauser
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Sciezka menu
Diagnostyka - Rejestr zdarzen - Opcje filtrowania

Rodzaje filtréw

= Wszystko

= Blad (F)

= Sprawdzanie funkgji (C)
= Poza specyfikacja (S)

= Wymaga przegladu (M)
= [nformacja

13.6.3 Przeglad zdarzen informacyjnych

Numer informacji Nazwa informacji
[rooo |- (Przyrzad OK)
11089 Zalgczenie zasilania
11090 Reset konfiguracji
11091 Konfiguracja zmieniona
11092 Zawarto$¢ HistoROM skasowana
11110 Uzyto przetgcznika ochrony przed zapisem
11137 Wymieniono gtéwny modut elektroniki
11151 Kasowanie historii
11154 Kasuj min./maks. napiecie na zaciskach
11155 Reset temperatury modutu elektroniki
11156 Bfad pamieci - trendy pomiaréw
11157 Btad pamieci - lista zdarzen
11184 Wskaznik podiaczony
11185 Pobrano nastawy do pamieci wskaznika
11186 Pobrano nastawy z pamieci wskaznika
11187 Pobrano ustawienia z pamieci wskaznika
11188 Usunieto dane z pamieci wskaznika
11189 Kopia zapasowa poréwnana
11256 Wskaznik: zmienit sie status dostepu
11264 Przerwana sekwencja bezpieczenstwa!
11335 Oprogramowanie zmienione
11397 Zmiana statusu dostepu do magistrali
11398 CDI: zmienit sie status dostepu
11512 Pobieranie rozpoczete
11513 Pobieranie ukonczone
11514 Wysytanie rozpoczete
11515 Wysytanie zakonczone
11554 Start sekwencji bezpieczenstwa
11555 Potwierdzenie sekwencji bezpieczenstwa
11556 Tryb bezpieczny wylaczony
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13.7 Weryfikacja oprogramowania

Data Wersja Zmiany Oznaczenie dokumentacji (FMR60, wersja HART)
oprogram - : dzeni
SRR Instrukcje obstugi Parametry urzadzenia

01.2017 |01.00.zz |Pierwsza wersja BA01618F/31/PL/01.17 ¥ | GPO1101F/31/pl/01.17
oprogramowania BA01618F/31/PL/02.18%

1) Zawiera informacje o asystentach Heartbeat dostepnych w najnowszej wersji sterownika DTM dla
DeviceCare oraz FieldCare.

2) Zawiera informacje dotyczace interfejsu Bluetooth.

ﬂ Wiasciwg wersje oprogramowania mozna zamoéwié, wybierajac odpowiednig pozycje
kodu zamoéwieniowego. W ten sposéb mozna zagwarantowac¢ kompatybilnos¢ wersji
oprogramowania z istniejagcym lub planowanym systemem sterowania procesem.
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14 Konserwacja

Przyrzad nie wymaga specjalnej konserwacji.

14.1 Czyszczenie zewnetrzne

Do czyszczenia zewnetrznej powierzchni urzadzenia nalezy zawsze uzywac srodkow
czyszczacych, ktore nie niszczg powierzchni obudowy ani uszczelek.

14.2 Wymiana uszczelek

Uszczelki przytgcza technologicznego wymagajg okresowej wymiany, w szczegélnosci jesli
stosowane sg uszczelki ksztattowe (wykonanie aseptyczne). Okres, po ktérym jest
wymagana wymiana zalezy od czestotliwosci cykli czyszczenia oraz temperatury produktu
mierzoneqo i temperatury czyszczenia.
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15 Naprawy

15.1 Informacje ogdlne dotyczace napraw

15.1.1 Koncepcja napraw

Koncepcja modutowej konstrukeji przyrzadéw Endress+Hauser zaktada, ze naprawy moga
by¢ dokonywane przez serwis Endress+Hauser lub specjalnie przeszkolonych
uzytkownikow.

Czedci zamienne sg dostarczane w odpowiednich zestawach. Zawierajg one réwniez
odpowiednie instrukcje wymiany.

Celem uzyskania dalszych informacji dotyczacych serwisu oraz czesci zamiennych, prosimy
o kontakt z serwisem Endress+Hauser.

15.1.2 Naprawa przyrzadéw z dopuszczeniem Ex

W przypadku naprawy przyrzadéw w wykonaniu Ex, prosimy o uwzglednienie
nastepujacych zalecen:

= Naprawa przyrzadow posiadajacych dopuszczenie Ex moze by¢ dokonywana tylko przez
personel o odpowiednich kwalifikacjach lub przez serwis Endress+Hauser.

= Nalezy przestrzegac¢ stosownych norm, przepiséw krajowych dotyczacych instalacji w
strefach zagrozonych wybuchem, instrukeji dot. bezpieczenstwa Ex (XA) oraz wymagan
okreslonych w certyfikatach.

= Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czesci zamiennych Endress+Hauser.

= Zamawiajac czesdci zamienne, prosimy sprawdzi¢ oznaczenie przyrzadu na tabliczce
znamionowej. Jako cze$ci zamienne moga by¢ uzyte wylgcznie identyczne elementy.

= Naprawy nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami. Po naprawie przyrzad powinien by¢
poddany okreslonym procedurom kontrolnym.

s Urzadzenie o danej klasie wykonania przeciwwybuchowego moze by¢ przeksztatcone w
wersje o innej klasie tylko przez serwis Endress+Hauser.

= Obowigzuje dokumentowanie wszystkich napraw i modyfikacji.

15.1.3 Wymiana modutu elektroniki

Po wymianie modutu elektroniki nie ma konieczno$ci wykonywania konfiguracji przyrzadu
od poczatku, poniewaz parametry kalibracji sg zapisane w pamieci HistoROM znajdujgcej
sie w obudowie. Jednak po wymianie gtéwnego modutu elektroniki konieczny moze by¢
ponowny zapis mapy zbiornika (funkcji ttumienia ech zaktdcajgcych).

15.1.4 Wymiana przyrzadu

Po wymianie catego przyrzadu lub modutu elektroniki, do przyrzadu mozna ponownie
pobrac¢ parametry w nastepujacy sposob:

= Za pomocg wskaznika
Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata zapisana w module wskaznika
> B 159.

= Za pomocg oprogramowania FieldCare
Warunek: konfiguracja poprzedniego przyrzadu zostata zapisana w komputerze za
pomocg oprogramowania FieldCare.

Pomiar moze by¢ wéwczas kontynuowany bez koniecznos$ci wykonywania ponownej
konfiguracji. Tylko linearyzacje i mape zbiornika (ttumienie ech zaktécajgcych) nalezy
ponownie zapisac.
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15.2  Czesci zamienne

= Niektore czesci zamienne przyrzadu posiadajg tabliczke znamionowg. Zawiera ona
informacje dotyczgce danej czesci zamiennej.
= Tabliczka znamionowa z wykazem czesci zamiennych znajduje sie w pokrywie przedziatu
podiaczeniowego przyrzadu i zawiera nastepujgce dane:
- Liste najwazniejszych czesci zamiennych przyrzadu wraz z kodami zaméwieniowymi.
- Adres internetowy bazy danych komponentéw AKP W@MDevice Viewer
(www.pl.endress.com/deviceviewer):
Zawiera ona wykaz wszystkich czesci zamiennych dostepnych dla przyrzadu wraz z
kodami zaméwieniowymi. Z tej strony mozna takze pobra¢ odpowiednie instrukcja
montazowe (jeéli istnieja).

Spare parts for:

Ser.-no.: 8A21ACO098AF4
Pos. no. | Spare part Spare no./structure
1 Sensor XPF0002- / XPF0003-
2 Main electr. XPF0001-
3 10 module 71023451
4 Cover (front) | 71023451
5 Cover (right) 71023451
6 Display 71023451

002847-A

Additional information: www.endress.com/deviceviewer

AD014979

33 Przyklad tabliczki znamionowej z wykazem czesci zamiennych umieszczonej w pokrywie przedziatu
podigczeniowego

ﬂ Numer seryjny przyrzadu:
= Jest podany na przyrzadzie i na tabliczce znamionowej cze$ci zamiennej.
s Mozna go odczyta¢ w parametrze "Numer seryjny" w podmenu "Info o urzadz"

15.3  Zwrot przyrzadu

Zwrotu przyrzadu pomiarowego nalezy dokonac jezeli konieczne jest dokonanie jego
naprawy lub kalibracji fabrycznej, lub tez w przypadku zamoéwienia albo otrzymania
dostawy niewtasciwego typu przyrzadu pomiarowego. Firma Endress+Hauser posiadajgca
certyfikat ISO jest obowigzana przestrzegac okreslonych procedur w przypadku
obchodzenia sie z wyrobami bedacymi w kontakcie z medium procesowym.

Dla zagwarantowania przyrzadu w sposéb bezpieczny i szybki, prosimy o przestrzeganie
procedury oraz warunkéw zwrotu urzgdzen, podanych na stronie Endress+Hauser pod
adresem http://www.endress.com/support/return-material

15.4 Utylizacja

Utylizujgc przyrzad przestrzegac nastepujgcych wskazdwek:

= Przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow.

= Pamieta¢ o segregacji odpadow i recyklingu podzespotow przyrzadu.
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Akcesoria

16 Akcesoria

16.1 Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
przyrzadu
16.1.1 Ostona pogodowa
Nazwa Opis
Ostona pogodowa _—
<
[
<)
—
=Z s
300 (11.8) 275 (10.8)

\

)

o,

(
255.1 (10 164 (6.46
N s
/% -
%
=

—_ e = 370‘0'
7N
(-

34  Ostona pogodowa; Wymiary: mm (cale)

PB "ostona pogodowa").
Moze ona takze by¢ zaméwiona oddzielnie jako akcesoria; kod zam. 71162242.

@ Ostone pogodowa mozna zamawia¢ wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria w dostawie', opcja

A0015472

Endress+Hauser
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16.1.2 Uchwyt montazowy, nastawny

Akcesoria

Opis

Uchwyt montazowy,
nastawny

260 (10.2)

99.5 (3.9)

9(0.4)

29(0.4)
S A O
65 (2.6)
122 (4.8)

_4819)

12(0.5)

\
| 35(1.4) 100 (3.9) 16 (0.6)

A0032295

Materiatl: stal k.o. 304 (1.4301)

Pasuje do obudowy b
- A:GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT
- GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo

Pasuje do anteny *:
GA: soczewkowa, wypukta PTFE 50mm

Pasuje do przylacza procesowego 3,
- GGJ: gwint G1-1/2 wg ISO 228, 316L
- RGJ: gwint MNPT 1-1/2 wg ANSI, 316L

Kod zaméwieniowy: 71336522

s Uchwyt montazowy nie moze by¢ potaczony elektrycznie z obudowg przetwornika.

= Ryzyko gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych.

= Uchwyt montazowy nalezy podtaczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

= Uchwyt montazowy mocowac wyltgcznie do stabilnego podtoza (np. metalu, cegly, betonu) za pomoca
odpowiednich materiatow (dostarcza klient).

1) Pozycja 040 kodu zam.
2) Pozycja 070 kodu zam.
3) Pozycja 100 kodu zam.
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16.1.3 Zewnetrzny wskaznik FHX50

Akcesoria Opis
Zewnetrzny wskaznik
FHX50
I
2 o
S 3 4
;.J'
;
ST A0019128
= Materiat:
- Tworzywo PBT
- Stal k.o. 316L/ 1.4404
- Aluminium

= Stopien ochrony: IP68 / NEMA 6P oraz IP66 / NEMA 4x
s Przeznaczony do wyswietlaczy typu:
- SDO2 (przyciski obstugi)
- SDO3 (przyciski optyczne "touch control')
= Przewod podigczeniowy:
- Przewdd dostarczany wraz ze wskaznikiem, dlugosé do 30 m (98 ft)
- Standardowy przewdd dostarczony przez klienta; dtugosé do 60 m (196 ft)
= Temperatura otoczenia: 40 ... 80 °C (40 ... 176 °F)
= Temperatura otoczenia (opcja): =50 ... 80 °C (-58 ... 176 °F) D

E] = Jesli ma by¢ uzywany zewnetrzny wskaznik, przyrzad powinien by¢ zaméwiony w wersji "do podtgczenia zewn.
wskaznika FHX50" (poz. 030, opcja L lub M). Dla zewnetrznego wskaznika FHX50 nalezy wybrac opcje A:
"Przygotowany do instalacji zewnetrznego wskaznika FHX50" w pozycji 050: "Wykonanie przyrzadu'.

= Jesli przyrzad nie zostat zaméwiony w wersji "do podigczenia zewn. wskaznika FHX50", ale ma by¢ mimo to w
niego wyposazony, nalezy wybrac opcje B: "nie do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50 "w poz. 050: "Wykonanie
przyrzadu' w kodzie zam. FHX50. W tym przypadku wraz ze zewnetrznym wskaznikiem FHX50 dostarczany jest
zestaw modernizacyjny. Zestaw ten mozna wykorzysta¢ do przygotowania przyrzadu do wspétpracy ze
wskaznikiem FHX50.

El W przypadku przetwornikéw z dopuszczeniami, stosowanie zewnetrznego wskaznika FHX50 moze podlega¢
ograniczeniom. Przyrzad moze by¢ zmodernizowany celem podigczenia zewnetrznego wskaznika FHX50 tylko
wtedy, gdy opcja L, M lub N ('do podtaczenia zewn. wskaznika FHX50") jest podana w punkcie Podstawowe dane
techniczne, poz. 4 "Wyswietlacz, obstuga" w odpowiedniej instrukcji dot. bezpieczenistwa (XA).

Oprocz tego nalezy przestrzegac zalecen podanych w instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA) dla FHX50.

E] Nie nalezy w ten sposob modernizowac przetwornikow:
= 7z dopuszczeniem do stosowania w strefach zagrozonych obecnoscig palnych pytow
® z dopuszczeniem Ex nA

@ Szczegotowe informacje, patrz dokumentacja SDO1007F.

1) Ten zakres jest aktualny po wybraniu opcji JN "Temperatura otoczenia przetwornika =50 °C (=58 °F)" w pozycji kodu zam. 580 "Test, certyfikat".
Jesli temperatura jest stale ponizej —40 °C (=40 °F), moze wzrosna¢ wskaznik awaryjnosci.
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16.1.4 Ogranicznik przepieé¢

Nazwa

Opis

Ogranicznik przepie¢ dla

przyrzadow 2-
przewodowych
OVP10 (wersja 1-
kanatowa)
OVP20 (wersja 2-
kanatowa)
A0021734
Dane techniczne
= Rezystancja/kanat: 2 * 0,5 Q.
= Napiecie progowe (DC): 400 ... 700 V
= Napiecie udarowe progowe: < 800 V
s Pojemnos$¢ przy 1 MHz: < 1,5 pF
= Nominalny prad udarowy (8/20 ps): 10 kA
= Mozliwy przekro6j przewodow: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
Zamawianie wraz z przyrzadem
Zalecane jest zamawianie ogranicznika przepie¢ wraz z przyrzadem. Patrz kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria
wmontowane', opcja NA "ochronnik przeciwprzepieciowy'. Oddzielne zamawianie ogranicznika jest mozliwe
wylgcznie w przypadku montazu ogranicznika w ramach modernizacji przyrzadu.
E] Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
= Dla przyrzadow 1-kanatowych (poz. 020, opcja A)
OVP10: 71128617
= Dla przyrzadéw 2-kanatowych (poz. 020, opcja B, C, E lub G)
OVP20:71128619
Pokrywa obudowy w przypadku modernizacji
Celem utrzymania odlegtosci bezpieczenstwa, w przypadku modernizacji przyrzadu i montazu ogranicznika
przepie¢, pokrywa obudowy wymaga wymiany. W zaleznosci od typu obudowy, kod zaméwieniowy odpowiedniej
pokrywy jest nastepujacy:
= Obudowa GT18: kod pokrywy 71185516
= Obudowa GT19: kod pokrywy 71185518
= Obudowa GT20: kod pokrywy 71185516
E] Ograniczenia zwiazane z modernizacjg
W zalezno$ci od rodzaju dopuszczenia przetwornika, stosowanie ogranicznika przepie¢ moze podlegac
ograniczeniom. Przyrzad moze by¢ modernizowany przez dodanie ogranicznika przepiec tylko wtedy, gdy w
Instrukeji dot. bezpieczenstwa (XA) dla danego przyrzadu, w Specyfikacjach opcjonalnych jest podana opcja NA
(ochronnik przeciwprzepieciowy).
E] Szczegoétowe informacje podano w dokumencie SDO1090F.
16.1.5 Przepust gazoszczelny
Akcesoria Opis

Przepust gazoszczelny

Przepust gazoszczelny chemicznie obojetny; zapobiega przenikaniu gazéw do obudowy modutu elektroniki
Przy zamawianiu wraz z przyrzgdem nalezy wybra¢ pozycje kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NC "przepust
gazoszczelny anteny"
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16.1.6 Modut Bluetooth dla urzadzen HART

Nazwa Opis

Modut Bluetooth

A0036493

Latwa i szybka konfiguracja za pomocg aplikacji SmartBlue

Nie sg wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery

Mozliwo$¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomoca aplikacji SmartBlue

Szyfrowana transmisja danych poprzez potgczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng jednostke Instytut
Fraunhofera) i tacznosé¢ bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym hastem dostepu

= Zasieg w warunkach odniesienia:

>10m (33 ft)

@ Po zainstalowaniu modutu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o maks. 3 V.

E] Zamawianie wraz z przyrzadem
Zalecane jest zamawianie modutu Bluetooth wraz z przyrzgdem. Patrz pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria
wmontowane', opcja NF 'Bluetooth". Oddzielne zamawianie jest konieczne jedynie w przypadku modernizacji
urzadzenia.

@ Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
Modut Bluetooth (BT10): 71377355

@ Ograniczenia w przypadku modernizacji
W zaleznosci od rodzaju dopuszczenia przetwornika, stosowanie modutu Bluetooth moze podlegaé ograniczeniom.
Urzadzenie moze by¢ modernizowane przez dodanie modutu Bluetooth tylko wtedy, gdy w Instrukcji dot.
bezpieczenstwa (XA) dla danego przyrzadu, w Specyfikacjach opcjonalnych jest podana opcja NA (Bluetooth).

@ Szczegotowe informacje podano w dokumencie SDO2252F.
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16.2  Akcesoria do komunikacji

Nazwa Opis
Modem Commubox Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu
FXA195 HART zdalnej obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare.

Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TIO0404F

Nazwa Opis
Modem Commubox Umozliwia podigczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser wyposazonych w
FXA291 interfejs CDI (= Common Data Interface) do portu USB komputera lub notebooka.

Kod zamoéwieniowy: 51516983
Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00405C

Nazwa Opis

Konwerter HMX50 Analizuje zmienne dynamiczne HART i dokonuje ich konwersji na analogowe
sygnaty pragdowe lub wartodci graniczne.
Kod zamoéwieniowy:71063562

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00429F i instrukcja obstugi
BAOO0371F

Nazwa Opis

WirelessHART Adapter Stuzy do podtaczenia urzadzen obiektowych do bezprzewodowej sieci

SWA70 WirelessHART.

Urzadzenie WirelessHART adapter moze by¢ montowane bezposrednio przy
urzadzeniu HART i daje sie fatwo zintegrowac z istniejgca siecig HART. Zapewnia
ono bezpieczna transmisje danych i moze pracowaé réwnolegle w innymi sieciami
bezprzewodowymi.

Dalsze informacje: patrz instrukcja obstugi BAO0O061S

Nazwa Opis

Bramka W pelni zintegrowana, zasilana z baterii bramka do prostych aplikacji z uzyciem platformy
sygnatowa SupplyCare Hosting. Mozliwos$¢ podtgczenia do 4 urzadzen obiektowych z komunikacja
FXA30/ analogowg 4 ... 20 mA (FXA30/FXA30B), szeregowg Modbus (FXA30B) lub HART (FXA30B).
FXA30B Dzieki solidnej konstrukcji i mozliwosci dtugotrwatej pracy na zasilaniu bateryjnym, idealna do

zdalnego monitorowania urzadzen w dowolnej lokalizacji. Wersja z komunikacjg mobilng LTE
(tylko dla USA, Kanady i Meksyku) lub 3G umozliwia dostep z dowolnego miejsca na $wiecie.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01356S i instrukcja obstugi BAO1710S.

Nazwa Opis

Bramka Bramka sygnatowa Fieldgate umozliwia komunikacje pomiedzy podiaczonymi do niej
sygnatowa urzadzeniami 4...20 mA, sygnalizatorami Modbus RS485 i Modbus TCP a platforma
Fieldgate SupplyCare Hosting lub SupplyCare Enterprise. Sygnaty sg przesytane za pomocg komunikacji
FXA42 Ethernet TCP/IP, WLAN lub komunikacji mobilnej (standard UMTS). Dostepne

zaawansowane opcje sterowania, m.in. sterownik programowalny z wbudowanym serwerem
WWW, oprogramowanie OpenVPN i inne funkcje.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01297S i instrukcja obstugi
BA01778S.

90 Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART Akcesoria

Nazwa Opis

SupplyCare Oprogramowanie do zarzadzania tancuchem dostaw, do wizualizacji poziomu, objetosci,
wersja masy, temperatury, ci$nienia, gestosci produktu lub innych parametréw zbiornika.
Enterprise Parametry sa rejestrowane i przesylane za pomocg bramek sygnatowych, np. Fieldgate
SCE30B FXA42.

To oprogramowanie jest zainstalowane na serwerze lokalnym, jest dostepne poprzez
Internet, umozliwia wizualizacje danych i obstuge poprzez mobilne terminale, np. smartfon
lub tablet.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01228S i instrukcja obstugi
BA00055S

Nazwa Opis

SupplyCare, Oprogramowanie do zarzgdzania tanicuchem dostaw, do wizualizacji poziomu, objetosci,
wersja Hosting | masy, temperatury, ci$nienia, gestosci produktu lub innych parametréw zbiornika.
SCH30 Parametry sa rejestrowane i przesytane za pomocg bramek sygnatowych, np. Fieldgate

FXA42, FXA30 oraz FXA30B.

Wersja SupplyCare Hosting jest oferowana jako ustuga hostingowa (oprogramowanie jako
ustuga, SaaS). Dostep uzytkownika do danych odbywa sie za posrednictwem Internetu,
poprzez portal Endress+Hauser.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01229S i instrukcja obstugi

BAO0O50S.
Nazwa Opis
Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki

urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA0O1202S

Nazwa Opis

Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem oraz zagrozonych wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA0O1202S
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16.3  Akcesoria do zdalnej konfiguracji, obstugi i
diagnostyki

Nazwa Opis
DeviceCare SFE100 Oprogramowanie narzedziowe do parametryzacji urzgdzenn HART, PROFIBUS i
FOUNDATION Fieldbus

Karta katalogowa TI01134S

E] s Oprogramowanie DeviceCare jest dostepne do pobrania na stronie
www.software-products.endress.com. Pobranie wymaga rejestracji na
portalu oprogramowania Endress+Hauser.

= Alternatywnie, oprogramowanie DeviceCare mozna zamoéwic na ptycie
DVD. Pozycja 570 kodu zam. "Ustugi producenta"’, opcja IV "ptyta DVD z
DeviceCare Setup".

FieldCare SFE500 Oprogramowanie Endress+Hauser do zarzgdzania aparaturg obiektowg (Plant
Asset Management Tool), oparte na standardzie FDT.

Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji procesowe;j.
Komunikaty o statusie utatwiajg diagnostyke przyrzadéw obiektowych.

Karta katalogowa TI00028S

16.4 Elementy ukladu pomiarowego

Nazwa Opis
Stacja graficznej Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza
rejestracji danych informacje o wszystkich istotnych parametrach procesowych. Przyrzad rejestruje
Memograph M warto$ci pomiarowe, monitoruje wartosci graniczne i analizuje przebiegi. Dane sg
sktadowane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB, na karcie SD lub w
pamieci USB.
Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TI0O0133R i instrukcja
obstugi BAOO247R
RN221N Bariera aktywna z zasilaczem do separacji galwanicznej sygnatowych obwodéw

pradowych 4...20 mA. Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART.

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TIO0073R i instrukcja
[ g ] g )
obstugi BAOO202R

Zasilacz RNS221 Do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikéw pomiarowych.
Przeznaczony jest wytgcznie do pracy w strefach niezagrozonych wybuchem.
Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART poprzez gniazda komunikacyjne
HART.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TIOO081R i instrukcja
obstugi KAOO110R
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17  Menu obstugi

17.1 Przeglad menu obstugi (aplikacja SmartBlue)

Nawigacja Menu obstugi
/ Ustawienia > B111
‘ Etykieta urzadzenia ‘ > B111
‘]ednostkaw pomiarze odlegtosci ‘ > 111
‘ Typ zbiornika ‘ > B111
‘Rodzaj medium ‘ > 112
‘ Kalibracja -Pusty- ‘ > B 112
‘ Kalibracja -Petny- ‘ > 113
‘ Poziom ‘ > B114
‘Odlegloéc’ ‘ 5> B4
‘Jakos’c’ sygnatu ‘ > B1l4
‘ Potwierdz odlegto$¢ ‘ > 114
‘ Pelny zakres mapowania ‘ > 116
‘ Punkt koricowy mapowania ‘ > 116
‘ Zapisz mape ‘ > B116
‘ » Ustawienia zaawansowane ‘ - 119
‘Stan blokady ‘ 5 B119
‘ Analiza trybu dostepu ‘ > 119
‘ Podaj kod dostepu ‘ > B 120
‘ » Poziom ‘ - 121
‘ Rodzaj medium ‘ > B121
‘ Cechy medium ‘ > 121
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‘ Maks. predkosé napetiania (ciecze) > B122
‘ Maks. predkos¢ oprézniania (ciecze) > B 122
‘Jednostka poziomu -> 123
‘ Strefa martwa > B 124
‘ Korekcja poziomu > B124
‘ Wysokos¢ zbiornika > B 124
» Linearyzacja > B 127
‘ Typ linearyzacji > B 129
‘Jednostka po linearyzacji - B 130
‘ Dowolny tekst > B131
‘ Poziom »> B 131
‘ Wartos¢ maksymalna > B132
‘ Srednica > B132
‘ Wysokos¢ posrednia -> B 132
‘Tryb tabeli 5> @133
‘ Numer tabeli > B134
‘ Poziom > B 134
‘ Poziom > B 135
‘ Warto$¢ uzytkownika »> B 135
‘ Aktywowanie tabeli > B 135
» Nastawy bezpieczenstwa > 137
‘ Wryjscie, gdy brak echa > B 137
‘ Wartos¢, gdy brak echa -> 137
‘ Nachylenie, gdy brak echa > B 138
‘ Strefa martwa > 124
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» Wyjscie pradowe 1 ... 2 > B 142

‘ Przypisz wyjscie prgdowe ‘ > B 142

‘ Aktualny zakres ‘ > B 143

‘ Ustalony prad wyjsciowy ‘ > B 143

‘ Thumienie wyjscia ‘ > B 144

‘ Tryb awaryjny ‘ > B 144

‘ Wartos$¢ pradu, gdy wystapit btad ‘ > 145

‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 ‘ > B 145

» Wyjscie binarne > B 146

‘ Funkcja wyj$cia binarnego ‘ > 146

‘ Przypisz status ‘ > B 147

‘ Okresl ograniczenie ‘ > B 147

‘ Przypisz klase diagnostyczng ‘ > 147

‘Wartoéc’ zatgczajaca ‘ > B 148

‘ Opdznienie zatgczenia ‘ > B 149

‘Wartoéc’ wytaczajaca ‘ > B 149

‘ Opdznienie wylgczenia ‘ - B 150

‘ Tryb awaryjny ‘ > B 150

‘ Status wyj$cia binarnego ‘ > 150

‘ Odwroé sygnat wyjsciowy ‘ > B 151

&, Diagnostyka > B 165
‘ Biezgca diagnostyka ‘ > B 165
‘ Znacznik czasowy ‘ > B 165
‘ Poprzednia diagnostyka ‘ > B 165
‘ Znacznik czasowy ‘ > B 166
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‘ Czas pracy od restartu ‘ -> 166
‘ Czas pracy urzadzenia ‘ > B 159
‘ » Lista diagnostyczna ‘ > B 167
‘ Diagnostyka 1... 5 > B 167

‘ Znacznik czasowy > B 167

» Informacje o urzadzeniu > B 169

‘ Etykieta urzadzenia -> 169

‘ Numer seryjny > B 169

‘Wersja oprogramowania > B 169

‘ Nazwa urzadzenia > B 169

‘ Kod zamowieniowy > B170

‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3 ‘ > B 170

‘ Rewizja modelu urzadzenia -> 170

‘ Identyfikator urzadzenia > B 170

‘ Typ urzadzenia - 171

‘ Identyfikator producenta (ID) > B171

» Wartosci mierzone > B172
‘Odlegios’c’ 5 B172

‘ Poziom > B131

‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 > B 145

‘ Prad mierzony 1 > B173

‘ Napiecie na zaciskach 1 > B 173

‘ Temperatura czujnika > 173

» Symulacja > B178

‘ Wybierz zmienng do symulacji > B179
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‘Wartoéc’ symulowana ‘ > B179
‘ Symulacja wyjscia prgdowego 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Wartos¢ pradu wyjsciowego 1 ... 2 ‘ > 180
‘ Symulacja wyjsécia binarnego ‘ > 180
‘ Status wyj$cia binarnego ‘ > 180
‘ Symulacja alarmu urzadzenia ‘ > 181
‘ Symulacja zdarzenia diagnostycznego ‘ > 181

Endress+Hauser 97



Menu obstugi Micropilot FMR60 Wersja HART

17.2  Przeglad menu obstugi (wskaznik)

Nawigacja Menu obstugi
‘Language ‘ > B 152
‘ / Ustawienia ‘ > 111
‘ Etykieta urzadzenia ‘ > B111
‘]ednostka w pomiarze odlegtosci ‘ > 111
‘ Typ zbiornika ‘ > B111
‘Rodzaj medium ‘ > 112
‘ Kalibracja -Pusty- ‘ > B 112
‘ Kalibracja -Pelny- ‘ > 113
‘ Poziom ‘ > Blla
‘Odlegioéc’ ‘ 5 B 114
‘]akoéé sygnatu ‘ > Blla
‘ » Mapowanie ‘ > 117
‘ Potwierdz odlegtosé ‘ > B 117
‘ Punkt konicowy mapowania ‘ > 117
‘ Pelny zakres mapowania ‘ > B1l6
‘ Zapisz mape ‘ > 116
‘Odleg%os’é ‘ 5 B 114
‘ Przygotowuje zapis mapy ‘ > 118
» Ustawienia zaawansowane > 119
‘Stan blokady ‘ 5 B 119
‘ Pokaz tryb dostepu ‘ > B119
‘ Podaj kod dostepu ‘ - 120
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» Poziom -> B121
‘ Rodzaj medium ‘ > B121
‘ Cechy medium ‘ -> B121
‘ Maks. predkos¢ napetniania (ciecze) ‘ > B 122
‘ Maks. predkos¢ oprézniania (ciecze) ‘ > B122
‘Jednostka poziomu ‘ > B 123
‘ Strefa martwa ‘ > B124
‘ Korekcja poziomu ‘ > B 124
‘Wysokos’c’ zbiornika ‘ > B 124
» Linearyzacja > B127
‘Typ linearyzacji ‘ > B 129
‘Jednostka po linearyzacji ‘ > 130
‘ Dowolny tekst ‘ -> B131
‘Wartoéc’ maksymalna ‘ > B 132
‘S'rednica ‘ > B132
‘Wysokos’é posrednia ‘ > B 132
‘Tryb tabeli ‘ 5 B133
‘ » Edytuj tabele ‘
‘ Poziom ‘ > B 134
‘ Wartos¢ uzytkownika ‘ > B 135
‘ Aktywowanie tabeli ‘ -> B 135
» Nastawy bezpieczenstwa ‘ > B137
‘ Wryjscie, gdy brak echa ‘ > B 137
‘ Wartos¢, gdy brak echa ‘ > B 137
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‘ Nachylenie, gdy brak echa > B 138

‘ Strefa martwa > B 124

| > Potwierdzenie SIL/WHG | 5 B 140
‘ » Wytaczenie SIL/WHG ‘ > B4l
‘ Usun ochrone przed zapisem > 141

‘ Bledny kod 5 B 141

» Wyjscie pradowe 1 ... 2 > B 142

‘ Przypisz wyjscie prgdowe > B 142

‘ Aktualny zakres > B 143

‘ Ustalony prad wyjsciowy > B 143

‘ Thumienie wyjscia > B 144

‘ Tryb awaryjny > B 144

‘ Wartos¢ pradu, gdy wystapit btad -> 145

‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 > B 145

» Wyjscie binarne > B 146

‘ Funkcja wyj$cia binarnego > 146

‘ Przypisz status - 147

‘ Okresl ograniczenie > B 147

‘ Przypisz klase diagnostycznag - 147

‘ Warto$¢ zatgczajgca > B 148

‘ Opoznienie zalgczenia > B 149

‘ Warto$¢ wytaczajgca > B 149

‘ Opoznienie wytgczenia > 150

‘ Tryb awaryjny > B 150
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‘ Status wyj$cia binarnego ‘ > 150
‘ Odwroé sygnat wyjsciowy ‘ > B 151
» Wskaznik > B 152
‘ Language ‘ > B 152
‘ Format wyswietlania ‘ > B 152
‘ Wartos¢ wyswietlana 1 ... 4 ‘ > B 154
‘ Miejsce dziesietne 1 ... 4 ‘ > B 154
‘ Interwat wyswietlania ‘ > B 155
‘ Opdznienie wyswietlania ‘ > B 155
‘Nag{éwek ‘ 5 B 155
‘ Tekst nagtowka ‘ > B 156
‘ Znak dziesietny ‘ > B 156
‘ Format liczb ‘ > B 156
‘ Menu pozycji dziesietnych ‘ > B 157
‘ Podswietlenie ‘ > B 157
‘ Kontrast wskazan ‘ > B 158
» Kopiowanie ustawien do pamieci > 159
wskaznika
‘ Czas pracy urzadzenia ‘ > 159
‘ Ostatnia kopia zapasowa ‘ -> 159
‘ Zarzadzanie konfiguracja przyrzadu ‘ > 159
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‘ Stan kopii zapasowej > B 160

‘ Wynik poréwnania ‘ > B 160

» Administracja ‘ > B 162

‘ » Okresl kod dostepu ‘ > B 164

‘ Okre$l kod dostepu ‘ -> 164

‘ PotwierdZ kod dostepu ‘ > B 164

‘ Reset ustawien > 162

&, Diagnostyka > B 165
‘ Biezgca diagnostyka ‘ > B 165
‘ Poprzednia diagnostyka ‘ > B 165
‘ Czas pracy od restartu ‘ -> 166
‘ Czas pracy urzadzenia > B 159
‘ » Lista diagnostyczna ‘ > B 167
‘ Diagnostyka 1 ... 5 ‘ > B 167

‘ » Rejestr zdarzen ‘ > B 168
‘ Opgcje filtrowania ‘ > B 168

‘ » Lista zdarzen ‘ > 168

» Informacje o urzagdzeniu > B 169

‘ Etykieta urzadzenia ‘ > B 169

‘ Numer seryjny ‘ > B 169

‘Wersja oprogramowania ‘ > B 169

‘ Nazwa urzadzenia ‘ > B 169

‘ Kod zamoéwieniowy ‘ »> B 170

‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3 ‘ > B 170

‘ Rewizja modelu urzadzenia ‘ »> B 170
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‘ Identyfikator urzgdzenia ‘ - B 170
‘ Typ urzadzenia ‘ > B171
‘ Identyfikator producenta (ID) ‘ -> B171
» Wartosci mierzone > B172
‘Odlegioéc’ ‘ 5 B172
‘ Poziom ‘ > B131
‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 ‘ > B 145
‘ Prad mierzony 1 ‘ > B173
‘ Napiecie na zaciskach 1 ‘ > B173
‘ Temperatura czujnika ‘ > 173
» Rejestracja danych > B174
‘ Przypisz kanat 1 ... 4 ‘ > B 174
‘ Interwat zapisu danych ‘ > B174
‘ Wyczysé zarchiwizowane dane ‘ > B 175
‘ » Wyswietlanie kanatu 1 ... 4 ‘ > B176
» Symulacja > B178
‘ Wybierz zmienng do symulacji ‘ > 179
‘Wartoéc’ symulowana ‘ > B 179
‘ Symulacja wyjscia pragdowego 1 ... 2 ‘ > 179
‘ Warto$¢ pradu wyjsciowego 1 ... 2 ‘ > B 180
‘ Symulacja wyjscia binarnego ‘ > 180
‘ Status wyjscia binarnego ‘ > B 180
‘ Symulacja alarmu urzadzenia ‘ > 181
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‘ Kategoria zdarzenia diagnostycznego ‘ > 181
‘ Symulacja zdarzenia diagnostycznego ‘ -> 181
» Sprawdzenie przyrzadu »> B 183
‘ Rozpocznij sprawdzanie urzadzenia ‘ -> 183
‘ Wynik sprawdzenia urzadzenia ‘ > B183
‘ Czas ostatniego sprawdzenia ‘ -> 183
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17.3 Przeglad menu obstugi (w oprogramowaniu

narzedziowym)

Nawigacja Menu obstugi
/ Ustawienia > B111
‘ Etykieta urzadzenia ‘ > B111
‘]ednostkaw pomiarze odlegtosci ‘ -> 111
‘ Typ zbiornika ‘ > B111
‘Rodzaj medium ‘ -> 112
‘ Kalibracja -Pusty- ‘ > B112
‘ Kalibracja -Petny- ‘ -> 113
‘ Poziom ‘ > B1l4
‘Odlegloéé ‘ 5B 114
‘Jakos’c’ sygnatu ‘ > B1l4
‘ Potwierdz odlegto$¢ ‘ -> 114
‘ Pelny zakres mapowania ‘ > B116
‘ Punkt koricowy mapowania ‘ -> 116
‘ Zapisz mape ‘ > B1le6
‘ » Ustawienia zaawansowane ‘ > 119
‘ Stan blokady ‘ > B 119
‘ Analiza trybu dostepu ‘ > B119
‘ Podaj kod dostepu ‘ > B 120
‘ » Poziom ‘ -> 121
‘Rodzaj medium ‘ 5> B 121
‘ Cechy medium ‘ > 121
‘ Maks. predko$¢ napetniania (ciecze) ‘ > B 122
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‘ Maks. predkosé¢ oprozniania (ciecze) > B122
‘Jednostka poziomu > B 123
‘ Strefa martwa -> 124
‘ Korekcja poziomu > B 124
‘ Wysokos¢ zbiornika > B124
» Linearyzacja > B 127
‘ Typ linearyzacji > B 129
‘Jednostka po linearyzacji -> 130
‘ Dowolny tekst »> B 131
‘ Poziom > B131
‘ Warto$¢ maksymalna > B 132
‘ Srednica > B132
‘ Wysokos$¢ posrednia > B 132
‘Tryb tabeli 5 B 133
‘ Numer tabeli > B134
‘ Poziom > B134
‘ Poziom »> B 135
‘ Wartosc¢ uzytkownika > B 135
‘ Aktywowanie tabeli »> B 135
» Nastawy bezpieczenstwa > B 137
‘ Wyjscie, gdy brak echa > 137
‘ Wartos¢, gdy brak echa > B 137
‘ Nachylenie, gdy brak echa > B 138
‘ Strefa martwa > B 124
» Potwierdzenie SIL/WHG > B 140
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» Wylaczenie SIL/WHG > B14l
‘ Usun ochrone przed zapisem ‘ > 141
‘ Bledny kod ‘ > B 141
» Wyjscie pradowe 1 ... 2 > B 142
‘ Przypisz wyjscie pragdowe ‘ 4 142
‘ Aktualny zakres ‘ > B 143
‘ Ustalony prad wyjsciowy ‘ > B 143
‘ Ttumienie wyjscia ‘ > B 144
‘ Tryb awaryjny ‘ > B 144
‘ Warto$¢ pradu, gdy wystapit btad ‘ > B 145
‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 ‘ > B 145
» Wyjscie binarne > B 146
‘ Funkcja wyjscia binarnego ‘ > B 146
‘ Przypisz status ‘ > B 147
‘ Okre$l ograniczenie ‘ > B 147
‘ Przypisz klase diagnostyczng ‘ > 147
‘Wartos’c’ zalgczajaca ‘ > B148
‘ Opdznienie zatgczenia ‘ > B 149
‘Wartos’c’ wylgczajaca ‘ > B 149
‘ Opdznienie wytgczenia ‘ > B 150
‘ Tryb awaryjny ‘ > B 150
‘ Status wyjscia binarnego ‘ > B 150
‘ Odwrdé sygnat wyjsciowy ‘ -> B 151
» Wskaznik > B 152
‘ Language ‘ > B 152
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‘ Format wy$wietlania -> 152

‘ Wartosc wyswietlana 1 ... 4 > B 154

‘ Miejsce dziesietne 1 ... 4 > B 154

‘ Interwat wyswietlania > B 155

‘ Opoznienie wyswietlania -> 155

‘Nag{éwek 5 B 155

‘ Tekst nagtowka > B 156

‘ Znak dziesietny > B 156

‘ Format liczb -> 156

‘ Menu pozycji dziesietnych > B 157

‘ Podswietlenie -> 157

‘ Kontrast wskazan > B 158

» Kopiowanie ustawien do pamieci > 159

wskaznika

‘ Czas pracy urzadzenia > 159

‘ Ostatnia kopia zapasowa -> 159

‘ Zarzadzanie konfiguracjg przyrzadu - 159

‘ Stan kopii zapasowej > B 160

‘ Wynik poréwnania > B 160

» Administracja > B 1162

‘ Okresl kod dostepu -> 162

‘ Reset ustawien > B 162

&, Diagnostyka > B 165

‘ Biezgca diagnostyka ‘ > B 165

‘ Znacznik czasowy ‘ > B 165
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‘ Poprzednia diagnostyka ‘ > B 165
‘ Znacznik czasowy ‘ > B 166
‘ Czas pracy od restartu ‘ > 166
‘ Czas pracy urzadzenia ‘ > B 159
‘ » Lista diagnostyczna ‘ > B 167
‘ Diagnostyka 1... 5 ‘ > B 167
‘ Znacznik czasowy ‘ > B 167
» Informacje o urzadzeniu > B 169
‘ Etykieta urzadzenia ‘ > B 169
‘ Numer seryjny ‘ > B 169
‘Wersja oprogramowania ‘ > B 169
‘ Nazwa urzadzenia ‘ > B 169
‘ Kod zamowieniowy ‘ -> B 170
‘ Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3 ‘ > B 170
‘ Rewizja modelu urzadzenia ‘ -> B 170
‘ Identyfikator urzadzenia ‘ »> B 170
‘ Typ urzadzenia ‘ > B8171
‘ Identyfikator producenta (ID) ‘ > B171
» Wartosci mierzone > B172
‘Odlegkoéc’ ‘ 5 B172
‘ Poziom ‘ -> B131
‘ Prad na wyjsciu 1 ... 2 ‘ > B 145
‘ Prad mierzony 1 ‘ > B173
‘ Napiecie na zaciskach 1 ‘ > B173
‘ Temperatura czujnika ‘ > 173
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» Rejestracja danych > B174
‘ Przypisz kanat 1 ... 4 ‘ > B174
‘ Interwat zapisu danych ‘ > B174
‘ Wyczysc zarchiwizowane dane ‘ > B 175
» Symulacja > B 178
‘ Wybierz zmienng do symulacji ‘ -> 179
‘Wartos’c’ symulowana ‘ > B 179
‘ Symulacja wyjscia pradowego 1 ... 2 ‘ -> 179
‘ Wartos$¢ pradu wyjsciowego 1 ... 2 ‘ > 180
‘ Symulacja wyjscia binarnego ‘ -> 180
‘ Status wyj$cia binarnego ‘ > 180
‘ Symulacja alarmu urzadzenia ‘ -> 181
‘ Symulacja zdarzenia diagnostycznego ‘ > 181
» Sprawdzenie przyrzadu > B 183
‘ Rozpocznij sprawdzanie urzadzenia ‘ -> 183
‘ Wynik sprawdzenia urzadzenia ‘ - 183
‘ Czas ostatniego sprawdzenia ‘ -> 183
» Heartbeat > B 184
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Menu obstugi

17.4 ,Ustawienia” menu

ﬂ ® [@): oznacza $ciezke dostepu do parametru za pomocg przyciskéw wskaznika.
» [&): oznacza $ciezke dostepu do parametru za pomocg oprogramowania
narzedziowego (np. FieldCare).
®» [@): oznacza parametry zablokowane przed zmiang za pomocg blokady programowe;j.

Nawigacja Ustawienia

Etykieta urzadzenia
Nawigacja Ustawienia > Etykieta urzadzenia
Opis Wprowadz unikatowg nazwe punktu pomiarowego, co utatwi identyfikacje przyrzadu.
Ustawienia fabryczne FMR6x
Jednostka w pomiarze odlegtosci
Nawigacja Ustawienia > Jednostka w pomiarze odlegtosci
Opis Uzyte do ustawien podstawowych (Pusty / Peiny).
Wyboér Jednostka SI Jednostka USA
= mm = ft
2 m = in
Ustawienia fabryczne m
Typ zbiornika
Nawigacja Ustawienia - Typ zbiornika
Warunek wstepny Rodzaj medium (> B 121) = Ciecz
Opis Okresla parametry filtrow sygnatowych dla wybranego typu zbiornika. Wskazowka: Test
warsztatowy wytgcza wszystkie filtry. Korzystaj z niego wytgcznie do celéw testowych.
Wybér = Kanat grawitacyjny
= Zbiornik kulisty
= Zbiornik magazynowy
= Zbiornik procesowy
= Zbiornik procesowy z mieszadtem
= Test warsztatowy
Ustawienia fabryczne Zbiornik procesowy

Endress+Hauser
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Informacje dodatkowe

ﬂ Opcja Test warsztatowy wytgcza wszystkie filtry. Ta opcja jest przeznaczona
wytgcznie do celéw testowych.

ﬂ W zalezno$ci od typu anteny niektére opcje podane wyzej moga by¢ niedostepne lub
mogg by¢ dostepne inne opcje.

Rodzaj medium

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia > Rodzaj medium
Rodzaj medium (> B 121) = Ciecz
Stuzy do wyboru grupy medium mierzonego.

= [nne
= Na bazie wody (stata DC >= 4)

Inne

Ten parametr okresla przyblizong warto$¢ statej dielektrycznej (DC) medium. Do
doktadniejszego okreslenia statej DC stuzy Cechy medium parameter (- 121).

Rodzaj medium parameter (- 112) wplywa na ustawienie Cechy medium parameter
(» B 121) w nastepujacy sposob:

Rodzaj medium (> B 112) Cechy medium (> B 121)

Inne Nieznane

Na bazie wody (stata DC >= 4) Stata dielektryczna DC 4 ... 7

ﬂ Cechy medium parameter (» B 121) moze by¢ pdzniej zmieniony. Jednak wartos$é
Rodzaj medium parameter (- B 112) pozostaje bez zmian. Jednak podczas
przetwarzania sygnatu pomiarowego, system uwzglednia warto$¢ Cechy medium.

ﬂ W przypadku mediéw o niskiej wartosci statej dielektrycznej zakres pomiarowy
przyrzadu moze by¢ mniejszy. Szczegétowe informacje podano w karcie katalogowe;
(TI) danego przyrzadu.

Kalibracja -Pusty-

Nawigacja
Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

112

Ustawienia - Kalibracja -Pusty-
Odlegto$¢ miedzy dolng krawedzig przytacza procesowego i poziomem minimalnym (0%).
W zaleznosci od typu anteny

W zaleznosci od typu anteny

Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART Menu obstugi

Informacje dodatkowe

0%

\%F/

35  Wartosc Kalibracja -Pusty- (E) dla pomiaréw poziomu cieczy

A0019486

ﬂ Punkt zerowy zakresu pomiarowego znajduje sie w miejscu na dnie zbiornika, od
ktorego odbija sie fala elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub
stozkowym nie mozna wykonywac pomiaru, jesli poziom medium znajduje sie ponizej
tego miejsca.

Kalibracja -Pelny-
Nawigacja Ustawienia - Kalibracja -Peiny-

Opis Odlegtos¢ miedzy poziomem minimalnym (0%) i maksymalnym (100%).

Wejscie uzytkownika W zalezno$ci od typu anteny

Ustawienia fabryczne W zaleznosci od typu anteny

Informacje dodatkowe

100%

0%

\%F/

36  Wartosc Kalibracja -Petny- (F) dla pomiaréw poziomu cieczy

A0019487
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Menu obstugi
Poziom
Nawigacja Ustawienia - Poziom
Opis Wskazanie warto$ci zmierzonej poziomu L (przed linearyzacja).

Informacje dodatkowe

0%

\%/

AD019482

37  Pomiar poziomu cieczy

ﬂ Jednostka jest zdefiniowana w Jednostka poziomu parameter (> B 123).

Odlegtosé
Nawigacja Ustawienia - Odlegtos¢
Opis Odlegtos¢ miedzy dolng krawedzig przytgcza procesowego radaru i powierzchnig medium.

Jako$é sygnatu

Ustawienia - Jako$¢ sygnatu

Nawigacja
Opis Prezentuje jako$¢ przetwarzanego echa.
Potwierdz odlegtosé
Nawigacja Ustawienia - Potwierdz odlegto$¢
Opis Stuzy do okre$lenia, czy odlegto$¢ zmierzona odpowiada odlegtosci rzeczywistej. W
zaleznosci od wybranej opcji, przyrzad ustawia odpowiednio zakres mapowania zakldcen
statycznych.
Endress+Hauser
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Wybor = Reczne mapowanie
= Odlegto$¢ poprawna
s Odlegto$é nieznana
= Odlegto$c zbyt mata "
= Odlegtosc zbyt duza "
s Zbiornik pusty
= Mapa fabryczna

Ustawienia fabryczne Odlegto$¢ nieznana

Informacje dodatkowe Znaczenie opcji

= Reczne mapowanie
Opcja wybierana wtedy, gdy zakres mapowania ma by¢ okreslony recznie za pomocg
Punkt koncowy mapowania parameter. W tym przypadku potwierdzanie odlegtosci nie
jest konieczne.

= Odlegtos$é poprawna
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest identyczna z rzeczywistg. Przyrzad
wykonuje mapowanie.

= Odlegto$é nieznana
Wybrac te opcje wtedy, gdy nie ma mozliwosci poréwnania odlegtosci mierzonej z
odlegtoscig rzeczywistg. W tym przypadku mapowanie nie moze by¢ wykonane.

= Odlegtos¢ zbyt mata ®)
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest mniejsza od rzeczywistej. Przyrzad
wyszukuje nastepnego uzytecznego sygnatu echa i powraca do Potwierdz odlegtos¢
parameter. Odlegto$¢ jest obliczana ponownie i wy$wietlana. Poréwnanie obu odlegtosci
jest powtarzane, az odlegto$¢ wskazywana bedzie identyczna z rzeczywistg. Nastepnie
mozna rozpoczg¢ rejestracje mapy, wybierajgc Odlegto$é poprawna.

s Odlegtosé zbyt duza
Opcja wybierana wtedy, gdy odlegto$¢ zmierzona jest wieksza od rzeczywistej. Przyrzad
przeprowadza ponowng analize sygnatu i powraca do Potwierdz odlegtos¢ parameter.
Odlegtos¢ jest obliczana ponownie i wyswietlana. Poréwnanie obu odlegtosci nalezy
powtarzac az odlegtos¢ wskazywana bedzie identyczna z rzeczywistg. Nastepnie mozna
rozpoczgc rejestracje mapy, wybierajgc Odlegtos¢ poprawna.

s Zbiornik pusty
Opcja wybierana wtedy, gdy zbiornik jest catkowicie pusty. Przyrzad wykonuje
mapowanie na catej dtugosci zakresu pomiarowego zdefiniowanego w Wysokos¢
zbiornika parameter. Domyslnie Wysoko$¢ zbiornika = Kalibracja -Pusty-.
Nalezy pamieta¢, ze w przypadku np. zbiornikéw z dnem stozkowym, pomiar jest
mozliwy tylko do punktu, w ktérym wigzka radarowa odbija sie od dna zbiornika lub
silosu. W przypadku wyboru Zbiornik pusty option, wartosci Kalibracja -Pusty-
(> B 112) i Wysokos¢ zbiornika nie mogg by¢ potozone ponizej tego punktu, gdyz w
przeciwnym razie sygnat echa odpowiadajgcy poziomowi "pusty" bedzie ignorowany.

= Mapa fabryczna
Wykorzystywana jest mapa fabryczna zapisana w pamieci ROM przyrzadu.

W przypadku radaréw typu FMR6x, mapowanie wnetrza zbiornika w wielu
przypadkach nie jest wymagane. Dlatego jako mapa fabryczna zapisana jest ptaska
linia ciggta -116 dB. Podczas uruchomienia mozna zapisa¢ mape, ktéra uwzgledni
ewentualne zakt6cenia wewnatrz zbiornika.

ﬂ W przypadku obstugi za pomocg wskaznika, dla wygody poréwnania odlegtos¢
zmierzona jest wyswietlana fgcznie z tym parametrem.

ﬂ W przypadku zakoriczenia procedury dla Odlegtos$é zbyt mata option lub Odlegtosé
zbyt duza option przed potwierdzeniem odlegtosci, mapa nie zostanie zarejestrowana
i po 60 sekundach procedura jest wznawiana.

* Widoczno$é zalezy od opcji w kodzie zamdéwieniowym lub od ustawieni urzadzenia

3) Tylko dla "Ekspert > Czujnik > Sledzenie echa - Tryb przetwarzania parameter " =" Historia wytgaczona option"
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Pelny zakres mapowania

Nawigacja Ustawienia - Pelny zakres mapowania

Opis BieZzgcy punkt koncowy mapowania.

Punkt konncowy mapowania
Nawigacja Ustawienia - Punkt koncowy mapowania

Warunek wstepny Potwierdz odlegto$¢ (» B 114) = Reczne mapowanie lub Odlegto$é zbyt mata
Opis Nowy punkt konicowy mapowania.

Wejscie uzytkownika 0,0001...999999,9 m

Ustawienia fabryczne 0,1m

Zapisz mape

Nawigacja Ustawienia - Zapisz mape

Warunek wstepny Potwierdz odlegtos¢ = Reczne mapowanie lub Odlegtosé zbyt mata

Wyb6ér = Nie

» Zapisz mape

= Natdz mape

= Mapa fabryczna

= Usun mape czeSciowg

Ustawienia fabryczne Nie
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17.4.1 ,Mapowanie” wizard

ﬂ Mapowanie wizard jest dostepny tylko w przypadku obstugi za pomocg wskaznika
lokalnego. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania narzedziowego,
wszystkie parametry zwigzane z mapowaniem znajdujg sie w Ustawienia menu
(» B111)

W Mapowanie wizard przez caty czas jednoczesnie wyswietlane sg dwa parametry.
Gérny parametr mozna edytowac¢, natomiast dolny parametr jest wyswietlany tylko
dla poréwnania.

Nawigacja Ustawienia > Mapowanie
Potwierdz odlegtos¢
Nawigacja Ustawienia - Mapowanie > PotwierdZ odlegtos¢
Opis > B1ll4
Punkt konncowy mapowania
Nawigacja Ustawienia - Mapowanie - Punkt koricowy mapowania
Opis > B116
Zapisz mape
Nawigacja Ustawienia » Mapowanie - Zapisz mape
Opis > B 116
Odlegtos¢
Nawigacja Ustawienia » Mapowanie - Odlegtos¢
Opis > B 114

Endress+Hauser 117



Menu obstugi

Micropilot FMR60 Wersja HART

Przygotowuje zapis mapy

Nawigacja Ustawienia > Mapowanie - Przygotowuje zapis mapy
Opis Wyséwietla status procedury zapisu.

Interfejs uzytkownika = |nicjalizacja zapisu

118

= Czynnos$¢ w trakcie
= Ukonczono

Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART Menu obstugi

17.4.2 ,Ustawienia zaawansowane” submenu

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane

Stan blokady

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Stan blokady
Opis Wskazuje aktywng blokade zapisu o najwyzszym priorytecie.
Interfejs uzytkownika = Blokada sprzetu

Informacje dodatkowe

= Blokada zgodnie z SIL
= Blokada zgodnie z WHG
= Blokada okresowa

Znaczenie i priorytety blokad zapisu
= Blokada sprzetu (priorytet 1)
Wiaczona jest sprzetowa blokada zapisu mikroprzetgcznikiem w gtéownym module
elektroniki. Powoduje to zablokowanie mozliwosci zmiany parametrow.
= Blokada zgodnie z SIL (priorytet 2)
Wiaczony jest tryb SIL. Wigczona jest blokada zapisu odpowiednich parametrow.
= Blokada zgodnie z WHG (priorytet 3)
Wiaczony jest tryb WHG. Wigczona jest blokada zapisu odpowiednich parametrow.
= Blokada okresowa (priorytet 4)
Dostep do zapisu parametrow jest chwilowo zablokowany z powodu bedgcych w toku
procesow wewnetrznych (np. wysytania/pobierania danych, resetu itd.). Parametry
mozna zmienia¢ po zakonczeniu procesu.

Symbol (@ na wskazniku przed danym parametrem oznacza, ze nie mozna go zmieniac
ze wzgledu na wigczong blokade zapisu.

Analiza trybu dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Analiza trybu dostepu
Opis Pokazuje poziom dostepu do parametréw za pomocg narzedzia konfiguracyjnego.

Informacje dodatkowe

ﬂ Tryb dostepu mozna zmieni¢ w Podaj kod dostepu parameter (- B 120).

Przy wiaczonej dodatkowej blokadzie zapisu aktualny tryb dostepu jest dodatkowo
ograniczony. Stan blokady zapisu mozna sprawdzi¢ w Stan blokady parameter
(» B119).

Pokaz tryb dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Pokaz tryb dostepu
Warunek wstepny Przyrzad musi posiadac wskaznik lokalny.

Endress+Hauser
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Opis

Informacje dodatkowe

Wskazuje autoryzacje dostepu do parametréw przez wskaznik lokalny.
ﬂ Tryb dostepu mozna zmieni¢ w Podaj kod dostepu parameter (- B 120).
Przy wigczonej dodatkowej blokadzie zapisu aktualny tryb dostepu jest dodatkowo

ograniczony. Stan blokady zapisu mozna sprawdzi¢ w Stan blokady parameter
(» B119).

Podaj kod dostepu

Nawigacja
Opis
Wejscie uzytkownika

Informacje dodatkowe

120

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Podaj kod dostepu
Wprowadz kod dostepu w celu wytgczenia ochrony przed zapisem parametrow.
0..9999

= W przypadku obstugi za pomocg przyciskéw na wskazniku lokalnym, nalezy wprowadzi¢
indywidualny kod dostepu, zdefiniowany w Okresl kod dostepu parameter (- 162).

= Wprowadzenie niewtasciwego kodu dostepu powoduje zachowanie aktualnego trybu
dostepu.

= Blokada zapisu ma wptyw na wszystkie parametry oznaczone symbolem (@ w niniejszym
dokumencie. Na wskazniku lokalnym symbol & przed nazwg parametru oznacza, ze dany
parametr jest zablokowany.

= Jesli w przeciggu 10 min nie zostanie nacis$niety zaden przycisk lub uzytkownik przejdzie
z trybu nawigacji i edycji z powrotem do trybu wyswietlania wartosci mierzonych, po
uptywie kolejnych 60 s przyrzad automatycznie wigcza blokade parametrow.

ﬂ W razie utraty kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z biurem Endress+Hauser
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»Poziom” submenu

Nawigacja

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom

Rodzaj medium

Nawigacja
Opis

Interfejs uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Poziom - Rodzaj medium

Shuzy do wyboru rodzaju medium.

= Ciecz
= Materiat sypki

Ciecz

Ten parametr determinuje wartosci szeregu innych parametréw i ma duzy wptyw na
analize sygnatu pomiarowego. Dlatego zdecydowanie zaleca sie, aby nie zmienia¢

ustawienia fabrycznego.

Cechy medium

Nawigacja
Opis

Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom - Cechy medium

Okresla wartos$¢ wzglednej statej dielektrycznej €, medium.

= Nieznane

= Stata dielektrycznaDC 1,4 ... 1,6
= Stata dielektrycznaDC 1,6 ... 1,9
= Stata dielektrycznaDC 1,9 ... 2,5
= Stata dielektryczna DC 2,5 ... 4
= Stata dielektrycznaDC 4 ... 7

= Stata dielektryczna DC 7 ... 15

= Stata dielektryczna DC > 15

Zaleznie od opcji ustawionych dla parametréw Rodzaj medium (- B 121) i Rodzaj

medium (» B 112).

o

Zaleznos¢ od 'Rodzaj medium"i "Rodzaj medium"

Rodzaj medium (> B 121) Rodzaj medium (> B 112)

Cechy medium (> B 121)

Materiat sypki

Nieznane

Ciecz Na bazie wody (stata DC >= 4)

Statfa dielektryczna DC 4 ... 7

Inne

Nieznane

ﬂ Warto$ci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w

réznych branzach przemystu podano w:
= instrukeji Endress+Hauser (CP01076F)

= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)
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Maks. predkos¢ napelniania (ciecze)

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Maks. predko$¢ napetniania
(ciecze)

Warunek wstepny Rodzaj medium (> B 121) = Ciecz

Opis Stuzy do wyboru maks. spodziewanej predko$ci napetiania.

Wyb6ér = Wolne < 1 cm/min

= Posrednie < 10 cm/min

» Standard < 1 m/min

= Szybkie < 2 m/min

» Bardzo szybkie > 2 m/min
= Bez filtru / test

Ustawienia fabryczne Zaleznie od opcji wybranej w Typ zbiornika parameter (- 111)

Informacje dodatkowe Dzieki okresleniu maksymalnej, spodziewanej predkosci napetniania i oprézniania,
przetwarzanie echa przez radar zostanie dopasowane do sytuacji w zbiorniku.

Maks. predkos¢ oprézniania (ciecze) Czas odpowiedzi skokowej [s]
Wolne < 1 cm/min 90

Posdrednie < 10 cm/min 50

Standard < 1 m/min 19

Szybkie < 2 m/min 8

Bardzo szybkie > 2 m/min 6

Bez filtru / test <1

ﬂ Predko$ci napemiania i oprézniania mozna ustawié osobno, poniewaz w praktyce
roznig sie one od siebie.

ﬂ Po wybraniu Bez filtru / test option, wszystkie filtry przetwarzania echa zostang
wylgczone. Ta opcja jest przeznaczona wytgcznie do celow testowych.

ﬂ Parametr Maks. predkos¢ napelniania (ciecze) jest ustawiany na warto$c fabryczna
zaleznie od opcji wybranej w parametrze Typ zbiornika. Moze on jednak by¢
zmieniony odpowiednio do warunkéw procesu. Po wybraniu innej opcji w parametrze
Typ zbiornika, konieczna moze byé ponowna zmiana wartosci tego parametru.

Maks. predkos¢ oprézniania (ciecze)

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Maks. predko$¢ oprézniania
(ciecze)

Warunek wstepny Typ zbiornika (> B 111) = Ciecz

Opis Stuzy do wyboru maks. spodziewanej predkosci oprézniania.
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Wyb6ér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

s Wolne < 1 cm/min

= Posrednie < 10 cm/min

= Standard < 1 m/min

s Szybkie < 2 m/min

s Bardzo szybkie > 2 m/min
= Bez filtru / test

Zaleznie od opcji wybranej w Typ zbiornika parameter (» & 111)

Dzieki okresleniu maksymalnej, spodziewanej predkosci napetniania i oprézniania,
przetwarzanie echa przez radar zostanie dopasowane do sytuacji w zbiorniku.

Maks. predkos¢ oprézniania (ciecze) Czas odpowiedzi skokowej [s]
Wolne < 1 cm/min 90

Posrednie < 10 cm/min 50

Standard < 1 m/min 19

Szybkie < 2 m/min 8

Bardzo szybkie > 2 m/min 6

Bez filtru / test <1

ﬂ Predkosci napetniania i oprézniania mozna ustawi¢ osobno, poniewaz w praktyce
réznig sie one od siebie.

ﬂ Po wybraniu Bez filtru / test option, wszystkie filtry przetwarzania echa zostang
wylgczone. Ta opcja jest przeznaczona wylacznie do celow testowych.

Parametr Maks. predkos$¢ oprézniania (ciecze) jest ustawiany na wartosc fabryczng
zaleznie od opcji wybranej w parametrze Typ zbiornika. MoZe on jednak by¢
zmieniony odpowiednio do warunkéw procesu. Po wybraniu innej opcji w parametrze
Typ zbiornika, konieczna moze by¢ ponowna zmiana wartosci tego parametru.

Jednostka poziomu

Nawigacja
Opis

Wyboér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Jednostka poziomu

Stuzy do wyboru jednostki poziomu.

Jednostka SI Jednostka USA
=% = ft

=m = in

= mm

%

Jednostka poziomu moze rozni¢ sie od jednostki odlegtosci okreslonej w Jednostka w
pomiarze odlegtosci parameter (» B 111):

» Jednostka zdefiniowana w Jednostka w pomiarze odlegtosci parameter jest uzywana
podczas kalibracji podstawowej (parametry Kalibracja -Pusty- (- B 112) i Kalibracja
-Pelny- (- B 113)).

» Jednostka zdefiniowana w Jednostka poziomu parameter jest uzywana do wyswietlania
wskazan poziomu (przed linearyzacja).
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Strefa martwa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Strefa martwa
Opis Strefa martwa przy przytaczu procesowym przetwornika.
Wejscie uzytkownika 0..200m
Ustawienia fabryczne = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Peiny- - 200 mm (8 in)
» Minimalnie: 150 mm (6 in)
Informacje dodatkowe Dlatego tez warto$¢ parametru "strefa martwa" jest wykorzystywana do ttumienia ech
zaktocajgcych w poblizu anteny.
38  Strefa martwa (BD) dla pomiaréw poziomu cieczy
Korekcja poziomu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Korekcja poziomu
Opis Okreslenie korekcji poziomu (w razie potrzeby).
Wejscie uzytkownika -200000,0 ... 200000,0 %
Ustawienia fabryczne 0,0 %
Informacje dodatkowe Warto$¢ okreslona w tym parametrze jest dodawana do warto$ci mierzonej poziomu
(przed linearyzacja).
Wysokos$¢ zbiornika
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom - Wysoko$¢ zbiornika
Opis Catkowita wysoko$¢ zbiornika lub silosu (mierzona od przytacza procesowego)
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Wejscie uzytkownika -999,9999 ... 999,9999 m
Ustawienia fabryczne Kalibracja -Pusty- (> B 112)
Informacje dodatkowe Jesli ustawiony zakres pomiarowy rézni sie znacznie od rzeczywistej wysokosci zbiornika,

zalecane jest reczne wprowadzenie wysokosci zbiornika. Przyktad: cigglty pomiar poziomu
w jednej trzeciej wysokosci od gory zbiornika.

|©I

-

0%-Y

|t

-

39 !, Wysokos¢ zbiornika” parameter' dla pomiaréw poziomu cieczy

E  Kalibracja -Pusty- (- 112)
H  Wysokos¢ zbiornika (- 124)

A0019867

ﬂ Dla zbiornikéw z dnem stozkowym parametru Wysokos¢ zbiornika nie nalezy
zmienia¢, gdyz w tych aplikacjach warto$¢ parametru Kalibracja -Pusty- (> B 112)
zwykle nie jest duzo mniejsza od wysokosci zbiornika lub silosu.
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»Linearyzacja” submenu
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40  Linearyzacja: przeliczenie wartosci poziomu i (w stosownych przypadkach) wysokosci rozdziatu faz na
objetos¢ lub mase medium; algorytm przeliczenia zalezy od ksztattu zbiornika.

Wybér typu linearyzacji i jednostki

Konfiguracja linearyzacji

Typ linearyzacji (» B 129) = Brak

Typ linearyzacji (> B 129) = Liniowa

Typ linearyzacji (» B 129) = Tabela

Typ linearyzacji (» B 129) = Dno typu odwrdécony ostrostup
Typ linearyzacji (» B 129) = Dno stozkowe

Typ linearyzacji (» B 129) = Dno pochyte

Typ linearyzacji (» B 129) = Zbiornik cylindryczny poziomy
Typ linearyzacji (» B 129) = Zbiornik kulisty

Poziom przed linearyzacjg (w jednostkach odlegtosci)
Poziom (» B 131) (w jednostkach objetosci lub masy)
Wartos¢é maksymalna (> 132)

Srednica (- B 132)

Wysokosc posrednia (> B 132)

TAFSEIQOTEmOOWE N~
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Struktura podmenu wyswietlanego we wskazniku

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja
» Linearyzacja
‘ Typ linearyzacji ‘ > B 129
‘]ednostka po linearyzacji ‘ - B 130
‘ Dowolny tekst ‘ > B131
‘Wartoéc’ maksymalna ‘ > B132
‘Srednica ‘ > B132
‘Wysokos’c’ posrednia ‘ > B132
‘Tryb tabeli ‘ 5 B133
‘ » Edytuj tabele ‘
‘ Poziom ‘ > B 134
‘Wartos’c’ uzytkownika ‘ -> B 135
Aktywowanie tabeli > B 135
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Struktura podmenu wyswietlanego w oprogramowaniu narzedziowym (np. FieldCare)

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja
» Linearyzacja
‘Typ linearyzacji ‘ > B 129
‘Jednostka po linearyzacji ‘ -> 130
‘ Dowolny tekst ‘ »> B131
‘ Poziom ‘ -> 131
‘Wartoéc’ maksymalna ‘ > B 132
‘S'rednica ‘ > B 132
‘Wysokos’c’ posrednia ‘ -> B 132
‘Tryb tabeli ‘ 5 B 133
‘ Numer tabeli ‘ > B134
‘ Poziom ‘ -> 134
‘ Poziom ‘ > B 135
‘Wartos’c’ uzytkownika ‘ -> 135
‘ Aktywowanie tabeli ‘ > B 135
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Opis parametrow

Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja

Typ linearyzacji
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Typ linearyzacji
Opis Stuzy do wyboru typu linearyzacji.
Wyboér = Brak
= Liniowa
= Tabela
= Dno typu odwrocony ostrostup
= Dno stozkowe
= Dno pochyte
= Zbiornik cylindryczny poziomy
= Zbiornik kulisty
Ustawienia fabryczne Brak
Informacje dodatkowe A B
— ‘%
—=e —100%
i 100% [
0% / 0%
=
C/D E
T 100% , E 100%
= 0% = 0%
F/G
> 1000/0V
0%
41  Typy linearyzacji
A Brak
B Tabela
C  Dno typu odwrécony ostrostup
D Dno stozkowe
E  Dno pochyte
F  Zbiornik kulisty
G  Zbiornik cylindryczny poziomy
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Znaczenie opcji

Brak

Sygnat poziomu jest przesytany w jednostkach poziomu bez linearyzacji.

Liniowa

Warto$¢ wyjsciowa (objeto$é/masa medium) jest wprost proporcjonalna do poziomu L.
Dotyczy to np. pionowych zbiornikéw cylindrycznych. Nalezy okresli¢ nastepujgce
parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (- B 130)

- Warto$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

Tabela

Zaleznos$¢ miedzy poziomem zmierzonym L a warto$cig wyjsciowa (objetosé/masa)
wynika z tabeli linearyzacji sktadajacej sie z maks. 32 par warto$ci odpowiednio: "poziom
- objetosc" lub "poziom - masa". Nalezy okresli¢ nastepujgce parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (> B 130)

- Tryb tabeli (> B 133)

- Dla kazdego punktu tabeli: Poziom (> B 134)

- Dla kazdego punktu tabeli: Wartos¢ uzytkownika (> B 135)

- Aktywowanie tabeli (> B 135)

Dno typu odwrécony ostrostup

Warto$¢ wyjsciowa objetosci lub masy w zbiorniku z dnem o ksztalcie odwréconego
ostrostupa. Nalezy okresli¢ nastepujgce parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (> B 130)

- Wartos$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

- Wysokos¢ posrednia (> B 132): wysoko$¢ ostrostupa

Dno stozkowe

Warto$¢ wyjsciowa objetosci lub masy w zbiorniku z dnem stozkowym. Nalezy okresli¢
nastepujgce parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (> B 130)

- Wartos$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

- Wysokos¢ posrednia (> B 132): wysoko$¢ stozkowej czesci zbiornika

Dno pochyte

Wartos¢ wyjsciowa objetosci lub masy w zbiorniku z dnem pochytym. Nalezy okresli¢
nastepujgce parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (> B 130)

- Warto$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

- Wysokos¢ posrednia (- B 132): wysoko$¢ dna pochytego

Zbiornik cylindryczny poziomy

Wartos¢ wyjsciowa objetosci lub masy w poziomym zbiorniku cylindrycznym. Nalezy
okresli¢ nastepujgce parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (- B 130)

- Wartos$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

- Srednica (> B 132)

Zbiornik kulisty

Wartos¢ wyjsciowa objetosci lub masy w zbiorniku kulistym. Nalezy okre$li¢ nastepujace
parametry dodatkowe:

- Jednostka po linearyzacji (> B 130)

- Warto$¢ maksymalna (» B 132): maksymalna objeto$¢ lub masa

- Srednica (> B 132)

Jednostka po linearyzacji

Nawigacja

Warunek wstepny

130

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Jednostka po

linearyzacji

Typ linearyzacji (> B 129) = Brak
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Opis Stuzy do wyboru jednostki po linearyzacji.

Wybor Jednostka SI Jednostka USA Jednostka anglosaska
= STon s b impGal
=t = UsGal
= kg s ft3
= cm? s ft
= dm? = in
[ ] m3
= hl
=]
=%
= mm
=m

Jednostka indywidualnie dostosowana

Free text
Ustawienia fabryczne %
Informacje dodatkowe Wybrana jednostka jest jednostka wartosci wyswietlanej na wskazniku. Po zmianie

jednostki, warto$¢ mierzona nie jest przeliczana na nowg jednostke.

ﬂ Istnieje rowniez mozliwo$¢ skonfigurowania linearyzacji, w ktorej nastepuje
przeliczenie z jednostki poziomu na inng jednostke odlegtosci. W tym celu nalezy
wybra¢ opcjeLiniowa dla trybu linearyzacji. Aby zdefiniowa¢ nowg jednostke
poziomu, nalezy wybrac Free text option w Jednostka po linearyzacji parameter i
wprowadzi¢ nazwe jednostki w Dowolny tekst parameter (> & 131).

Dowolny tekst
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Dowolny tekst
Warunek wstepny Jednostka po linearyzacji (> & 130) = Free text
Opis Stuzy do wprowadzenia nazwy jednostki.

Wejscie uzytkownika Maks. 32 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)
Ustawienia fabryczne Free text

Poziom
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Poziom
Opis Wyswietla warto$¢ poziomu (po linearyzacji).

Informacje dodatkowe ﬂ Jednostka jest zdefiniowana w Jednostka po linearyzacji parameter > & 130.
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Wartos$¢ maksymalna

Nawigacja

Warunek wstepny

Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja » Warto$¢ maksymalna

Dla parametru Typ linearyzacji (» & 129) musi by¢ wybrana jedna z nastepujacych
opcji:

= Liniowa

= Dno typu odwrocony ostrostup

= Dno stozkowe

= Dno pochyte

= Zbiornik cylindryczny poziomy

= Zbiornik kulisty

Linearized value corresponding to a level of 100%.
-50000,0 ... 50000,0 %

100,0 %

Srednica
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Srednica
Warunek wstepny Dlalparametru Typ linearyzacji (- B 129) musi by¢ wybrana jedna z nastepujacych
(:pchjli.ornik cylindryczny poziomy
= Zbiornik kulisty
Opis Diameter of the cylindrical or spherical tank.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

0..9999,999m
2m

Jednostka jest zdefiniowana w Jednostka w pomiarze odlegtosci parameter (- B 111).

Wysokos¢ posrednia
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja > Wysokos$¢ posrednia
Warunek wstepny Dla parametru Typ linearyzacji (® B 129) musi by¢ wybrana jedna z nastepujacych

opcji:

= Dno typu odwrécony ostrostup
= Dno stozkowe

= Dno pochyte

Opis Height of the pyramid, conical or angled bottom.

Wejscie uzytkownika 0..200m
132 Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART Menu obstugi

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Om

—

0% =

=

A0013264

H  Wysokos¢ posrednia

Jednostka jest zdefiniowana w Jednostka w pomiarze odlegtosci parameter (- 111).

Tryb tabeli
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Tryb tabeli
Warunek wstepny Typ linearyzacji (> B 129) = Tabela
Opis Wrybra¢ tryb edycji tabeli linearyzacji.
Wyboér = Reczne
= Pétautomatyczny
= Wyczysc tabele
= Sortuj tabele
Ustawienia fabryczne Reczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Znaczenie opcji

= Reczne
Wartos¢ poziomu oraz odpowiadajgca jej warto$¢ po linearyzacji sg wprowadzane
recznie dla kazdego punktu.

= Pétautomatyczny
Poziom jest mierzony przez przyrzad dla kazdego punktu linearyzacji. Odpowiednia
wartos¢ po linearyzacji jest wprowadzana recznie.

= Wyczysé tabele
Powoduje skasowanie istniejgcej tabeli linearyzacji.

= Sortuj tabele
Powoduje uszeregowanie punktéw linearyzacji w kolejnosci rosnacej.
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Warunki, ktére powinna spelniaé tabela linearyzacji:

= Tabela moze sktadac sie z maks. 32 par wartosci "Poziom - Wartos¢ po linearyzacji'.
= Wartosci w tabeli muszg by¢ rosngce lub malejgce monotonicznie.

= Pierwszy punkt linearyzacji musi odpowiada¢ poziomowi minimalnemu.

= Ostatni punkt linearyzacji musi odpowiada¢ poziomowi maksymalnemu.

Przed wprowadzeniem tabeli linearyzacji, nalezy poprawnie ustawic¢ warto$ci
parametrow Kalibracja -Pusty- (- B 112) i Kalibracja -Peiny- (> B 113).

Jesli po wykonaniu kalibracji poziomu "pelny" i "pusty" wartosci w tabeli linearyzacji
beda wymagaty zmiany, poprawne przeliczenie wartosci zmierzonych poziomu moze
nastgpic¢ tylko po skasowaniu dotychczasowej tabeli linearyzacji i jej wprowadzeniu od
nowa. W tym calu nalezy usunac istniejgca tabele (Tryb tabeli (> B 133) = Wyczys¢
tabele). Nastepnie nalezy wprowadzi¢ nowa tabelg linearyzacji.

Sposéb wprowadzania tabeli linearyzacji

® Za pomocg oprogramowania FieldCare
Poszczegélne punkty tabeli mozna wprowadzac za pomocg parametréw Numer tabeli
(> B 134),Poziom (» B 134) i Wartos¢ uzytkownika (- B 135). Alternatywnie
mozna uzy¢ graficznego edytora tabel: Device Operation > Device Functions -
Additional Functions - Linearization (Online/Offline)

= Za pomocg wskaznika
Wybra¢ Edytuj tabele submenu, aby uruchomié graficzny edytor tabel. Wyswietlana jest
tabela i mozna edytowac jej poszczegolne wiersze.

Fabrycznie ustawiong jednostka poziomu jest "%". Jesli warto$ci w tabeli linearyzacji
maja by¢ wprowadzane w jednostkach fizycznych, nalezy wcze$niej wybrac
odpowiednig jednostke w Jednostka poziomu parameter (- B 123).

Gdy wartosci w tabeli sa wprowadzane w kolejnosci malejgcej, nastepuje zamiana
warto$ci odpowiadajgcych sygnatom 20 mA i 4 mA na wyjéciu prgdowym. Oznacza to,
ze warto$¢ 20 mA odpowiada najnizszemu poziomowi, a 4 mA najwyzszemu.

Numer tabeli
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja > Numer tabeli
Warunek wstepny Typ linearyzacji (- B 129) = Tabela
Opis Wybra¢ punkt tabeli, ktéry ma by¢ wprowadzany lub zmieniany.

Wejscie uzytkownika 1..32

Ustawienia fabryczne 1

Poziom (Reczne)
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Poziom
Warunek wstepny = Typ linearyzacji (- B 129) =Tabela

= Tryb tabeli (- B 133) =Reczne
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Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Stuzy do wprowadzenia warto$ci poziomu (przed linearyzacjg) dla punktu w tabeli.
Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 %

Poziom (Pétautomatyczny)

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Poziom
Warunek wstepny = Typ linearyzacji (> B 129) = Tabela

= Tryb tabeli (> B 133) = Pélautomatyczny
Opis Wskazuje poziom zmierzony (przed linearyzacjg). Ta wartos¢ jest wprowadzana do tabeli.
Wartosé uzytkownika
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja - Warto$¢ uzytkownika
Warunek wstepny Typ linearyzacji (> & 129) = Tabela
Opis Stuzy do wprowadzenia warto$ci dla punktu tabeli (po linearyzacji).

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0 %

Aktywowanie tabeli
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Linearyzacja » Aktywowanie tabeli
Warunek wstepny Typ linearyzacji (> B 129) = Tabela
Opis Parametr ten stuzy do aktywacji (wtaczenia) lub deaktywacji (wytaczenia) tabeli

linearyzacji.
Wybor = Wytacz
= Zalgcz

Ustawienia fabryczne Wrylacz
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Informacje dodatkowe

136

Znaczenie opcji
= Wylacz
Linearyzacja warto$ci zmierzonej poziomu nie jest wykonywana.

Jesli jednoczesnie wybranoTyp linearyzacji (- B 129) = Tabela, generowany zostanie
komunikat btedu F435.

= Zalgcz
Linearyzacja warto$ci zmierzonej poziomu jest wykonywana zgodnie z tabela.

ﬂ Podczas edycji tabeli Aktywowanie tabeli parameter jest automatycznie ustawiany
na Wylacz i po zakonczeniu wprowadzania tabeli musi by¢ ustawiony na Zatacz.
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»Nastawy bezpieczenstwa” submenu

Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Nastawy
bezpieczenstwa
Wryjscie, gdy brak echa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Nastawy bezpieczenistwa > Wyjscie,
gdy brak echa
Opis Stuzy do okreslenia wartosci sygnatu wyjsciowego w razie utraty echa.
Wyboér = Ostatnia poprawna warto$¢ zmierzona

= Nachylenie, gdy brak echa
= Wartos¢, gdy brak echa

s Alarm
Ustawienia fabryczne Ostatnia poprawna warto$¢ zmierzona
Informacje dodatkowe Znaczenie opcji

= Ostatnia poprawna wartos$¢ zmierzona
W razie braku echa wystawiana jest ostatnia poprawna wartosc.

= Nachylenie, gdy brak echa 4
W razie utraty echa, warto$¢ wyjsciowa w sposob jednostajny zmienia sie do 0% lub
100%. Do ustawienia nachylenia stuzy Nachylenie, gdy brak echa parameter
(> 138).

= Wartos¢, gdy brak echa *
W razie utraty echa na wyjsciu wystawiany jest sygnat o wartosci okreslonej przez
Wartosé, gdy brak echa parameter (> B 137).

= Alarm

W razie utraty echa przyrzad generuje alarm; patrz Tryb awaryjny parameter

(> B 144)
Wartosé, gdy brak echa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Nastawy bezpieczenstwa - Wartosc,

gdy brak echa

Warunek wstepny Wryjscie, gdy brak echa (> B 137) = Warto$¢, gdy brak echa
Opis Stuzy do okreslenia warto$ci sygnatu wyjsciowego w razie utraty echa
Wejscie uzytkownika 0...200000,0 %
Ustawienia fabryczne 0,0 %

4) Widoczna tylko wtedy, gdy "Typ linearyzacji (- & 129)"="Brak"
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Informacje dodatkowe

Jednostka jest identyczna, jak dla warto$ci zmierzonych:
= Bez linearyzacji: jednostka okreslona w parametrze Jednostka poziomu (> B 123)
= Z linearyzacja: jednostka okre$lona w parametrze Jednostka po linearyzacji (- & 130)

Nachylenie, gdy brak echa

Nawigacja

Warunek wstepny
Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Nastawy bezpieczenstwa - Nachylenie,
gdy brak echa

Wryjscie, gdy brak echa (- B 137) = Nachylenie, gdy brak echa
Stuzy do wyboru nachylenia rampy sygnatu wyjsciowego w razie utraty echa

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0,0 %/min

100%

0% A
t
A%
min
A0013269

A Czas opéznienia po utracie echa
B Nachylenie, gdy brak echa (> 138) (wartos¢ dodatnia)
C  Nachylenie, gdy brak echa (- 138) (wartos¢ ujemna)

= Jednostka nachylenia rampy jest "procent zakresu pomiarowego/minute" (%/min).

= Dla ujemnej warto$ci nachylenia rampy: wartos¢ mierzona jednostajnie zmniejsza sie do
0%.

= Dla dodatniej warto$ci nachylenia rampy: warto$¢ mierzona jednostajnie zwieksza sie do
100%.

Strefa martwa
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Nastawy bezpieczeristwa > Strefa
martwa
Opis Parametr ten okresla strefe martwg (BD).

Wejscie uzytkownika

138

0..200m
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Ustawienia fabryczne 0 mm (0 in)

Informacje dodatkowe Sygnatly echa pochodzace ze strefy martwej sg uwzgledniane podczas analizy sygnatu
pomiarowego tylko wtedy, gdy w momencie wigczenia przyrzgdu poziom medium byt
ponizej strefy martwej i wskutek wzrostu znalazt sie w obrebie strefy martwej. Jesli w
momencie wigczenia przyrzadu poziom medium znajduje sie w obrebie strefy martwej,
sygnaty echa sg ignorowane.

B W razie potrzeby, inna reakcja w przypadku sygnatow echa pochodzgacych ze strefy
martwej moze by¢ zdefiniowana przez serwis Endress+Hauser.

\%F/

42 Strefa martwa (UB) dla pomiaréw poziomu cieczy

A0019492
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,Potwierdzenie SIL/WHG” wizard

ﬂ Potwierdzenie SIL/WHG wizard jest dostepne tylko w przyrzadach z dopuszczeniem
SIL lub WHG (poz. 590: "Dodatkowe dopuszczenia', opcja LA: "atest SIL" lub LC: "WHG
ochrona przed przelaniem zbiornika"), w ktérych blokada SIL ani WHG nie jest
wigczona.

Potwierdzenie SIL/WHG wizard jest niezbedne do zablokowania przyrzadu zgodnie z
SIL lub WHG. Szczegétowe informacje na temat procedury wigczenia tej blokady oraz
parametrow sekwencji podano w instrukcji bezpieczenstwa funkcjonalnego.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Potwierdzenie
SIL/WHG
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»Wylaczenie SIL/WHG” wizard

Wrytaczenie SIL/ZWHG wizard (- B 141) jest widoczny tylko wtedy, gdy wigczona
jest blokada SIL lub WHG. Szczegétowe informacje podano w instrukeji dotyczacej
bezpieczenstwa funkcjonalnego danego przyrzadu.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wylgczenie
SIL/WHG

Usun ochrone przed zapisem

Nawigacja

Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wytgczenie SIL/WHG - Usun ochrone
przed zapisem

Nalezy wprowadzi¢ kod dostepu.

0..65535

Bledny kod
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wytgczenie SIL/WHG - Btedny kod
Opis Sygnalizuje wprowadzenie btednego kodu dostepu. Nalezy wybra¢ jedng z ponizszych opcji.
Wyboér = WprowadZ ponownie kod

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

= Przerwij sekwencje

Wprowadz ponownie kod
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»Wyjscie pradowe 1 ... 2” submenu

Wryjscie pradowe 2 submenu (> B 142) jest dostepne tylko dla przyrzadow z
dwoma wyj$ciami prgdowymi.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyjscie prgdowe
1..2
Przypisz wyjscie pradowe 1 ... 2
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie prgdowe 1 ... 2 - Przypisz
wyj$cie pradowe
Opis Przyporzadkuj warto$¢ mierzong do wyjscia prgdowego.
Wybér = Poziom

= Odlegtos¢

= Temperatura elektroniki

= Amplituda wzgledna echa

= Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia prgdowego
= Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego
= 71acze anteny i kabla modutu HF

Ustawienia fabryczne = WyjsciePrad 1: Poziom
= WyjsciePrad 2 >): Poziom

Informacje dodatkowe Okreslenie zakresu wyjscia prqdowego dla poszczegdlnych zmiennych procesowych

Zmienna procesowa Wartos¢ odpowiadajaca 4 Wartos¢ odpowiadajaca 20mA
mA

Poziom 0% " lub odpowiednia 100 % % lub odpowiednia wartos¢ po
wartos¢ po linearyzacji linearyzacji

Odlegtos¢ 0 (tzn. poziom medium jest na | Kalibracja -Pusty- (- & 112) (tzn. poziom
wysokosci punktu wynosi 0 %)
odniesienia)

Temperatura elektroniki -50°C (-58°°F) 100°C (212 °F)

Zaaw. diagnostyka 1/2 zaleznie od parametryzacji funkcji zaawansowanej diagnostyki

wyjscia pradowego

1) Poziom odpowiadajacy 0% jest definiowany w Kalibracja -Pusty- parameter (- 112)
2) Poziom odpowiadajgcy 100% jest definiowany w Kalibracja -Pelny- parameter (- B 113)

ﬂ Stuza do tego nastepujgce parametry:
= Ekspert > Wyjscie > Wyjscie prgdowe 1 ... 2 > Zawezenie zakresu
= Ekspert > Wyijscie > Wyjscie pradowe 1 ... 2 > Warto$¢ dla 4mA
s Ekspert > Wyjscie > Wyjscie pragdowe 1 ... 2 > Wartos¢ dla 20 mA

5) tylko dla przyrzadéw z dwoma wyjsciami pragdowymi
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Aktualny zakres
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane > Wyijscie prgdowe 1 ... 2 - Aktualny
zakres

Opis Okresla zakres pragdowy uzywany do wysytania wartosci mierzonej. '4...20mA": Warto$¢
mierzona: 4 ...20 mA '4...20mA NAMUR': Warto$¢ mierzona: 3.8 ... 20.5 mA '4...20mA US"
Warto$¢ mierzona: 3.9 ... 20.8 mA 'Staty prad wyjsciowy': Wysytanie wartosci mierzone;
tylko ramkg HART Wskazéwka! Wartosci prgdéw ponizej 3.6 mA i powyZej 21.95 mA
moga by¢ uzyte do sygnalizacji btedu.

Wyboér s 4..20mA
s 4..20 mA NAMUR
= 4.20mA US

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

= Ustalony prad wyjsciowy
4...20 mA NAMUR

Znaczenie opcji

Opcja Zakres wyjscia pradowego | Dolny poziom wiaczenia Goérny poziom wlaczenia
alarmu alarmu

4..20 mA 4 ...20,5mA < 3,6 mA > 21,95 mA

4..20 mANAMUR |3,8...20,5 mA <3,6 mA >21,95 mA

4..20 mA US 3,9..20,8 mA <3,6 mA >21,95 mA

Ustalony prad Prad ustalony, zdefiniowany w Ustalony prad wyjsciowy parameter (- 143).

wyjsciowy

ﬂ = W razie btedu, prad na wyjsciu prgdowym przyjmuje wartosc zdefiniowang w Tryb
awaryjny parameter (- B 144).
= Jesli warto$¢ mierzona przekracza zakres pomiarowy, wyswietlany jest komunikat
wiadomo$¢ diagnostyczna Wyjscie pragdowe.

W petli HART multidrop tylko jedno urzgdzenie moze wykonywac transmisje
sygnatéw analogowych. Wszystkie pozostate urzadzenia muszg by¢ skonfigurowane
nastepujgco:

= Aktualny zakres = Ustalony prad wyjsciowy

= Ustalony prad wyjsciowy (- B 143) =4 mA

Ustalony prad wyjsciowy
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyijscie prgdowe 1 ... 2 - Ustalony
prad wyjsciowy
Warunek wstepny Aktualny zakres (- B 143) = Ustalony prad wyjsciowy
Opis Okresl statg czasowa dla wyjscia prgdowego.
Wejscie uzytkownika 4..22,5mA
Ustawienia fabryczne 4 mA
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Thlumienie wyjscia

Nawigacja

Opis
Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyjscie pragdowe 1 ... 2 > Ttumienie
wyjscia

Reaction time of the output signal on fluctuation in the measured value.

0,0...9999s

0,0s

Wahania wartosci mierzonej powodujg op6Znienie wyktadnicze pradu wyjsciowego,

ktérego stata czasowa T jest zdefiniowana w tym parametrze. Niska warto$é statej czasowej

oznacza, Ze prad na wyjsciu szybko reaguje na zmiany wartosci mierzonej. Przy wysokiej

wartosci statej czasowej, opdznienie reakcji (prad wyjsciowy) jest wieksze. Ustawienie
fabryczne: 1= 0 (brak ttumienia).

Tryb awaryjny
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyjscie pragdowe 1 ... 2 > Tryb
awaryjny

Warunek wstepny Aktualny zakres (- B 143) = Ustalony prad wyjsciowy

Opis Okresla sposéb reakcji wyjscia pradowego na biad. 'Min.: < 3.6mA 'Maks." > 21.95mA
'Ostatnia poprawna warto$¢: Ostatnia poprawna warto$¢ mierzona zanim wystgpit btad.
‘Biezaca warto$¢: Wyjscie pragdowe odwzorowuje biezgcg warto$¢ mierzong; btad jest
ignorowany. 'Wartos¢ zdefiniowana": Warto$¢ pradu wyjsciowego okresla operator.

Wyb6ér = Warto$¢ minimalna
= Warto$¢ maksymalna
= Ostatnia poprawna warto$¢ zmierzona
= Biezgca wartos¢
= Wartos¢ zdefiniowana

Ustawienia fabryczne Warto$¢ maksymalna
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Informacje dodatkowe Znaczenie opcji

= Wartosé minimalna
Na wyjsciu prgdowym ustawiana jest dolna warto$¢ sygnalizacji alarmu okre$lona w
Aktualny zakres parameter (> B 143).

= Wartosé maksymalna
Na wyjsciu prgdowym ustawiana jest gérna wartos¢ sygnalizacji alarmu okre$lona w
Aktualny zakres parameter (> B 143).

= Ostatnia poprawna wartos$¢ zmierzona
Na wyjsciu prgdowym jest ustawiany prad odpowiadajgcy ostatniej waznej wartosci
mierzonej przed pojawieniem sie btedu.

= Biezgca wartosc
Sygnat na wyjsciu prgdowym odpowiada rzeczywistej wartosci mierzonej; btad jest
ignorowany.

= Wartos¢ zdefiniowana
Sygnat na wyjéciu pradowym przyjmuje warto$¢ zdefiniowang w Wartos$é pradu, gdy
wystapil blad parameter (> B 145).

ﬂ Reakcja pozostatych kanatow wyjsciowych nie zalezy od tych ustawien i jest
definiowana w innych parametrach.

Wartos¢ pradu, gdy wystapit btgd

Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Wyjscie pradowe 1 ... 2 > Warto$¢
pradu, gdy wystapit btgd

Warunek wstepny Tryb awaryjny (> B 144) = Warto$c¢ zdefiniowana
Opis Okresla wartosc¢ pradu wyjsciowego w przypadku btedu.
Wejscie uzytkownika 3,59 ..22,5mA

Ustawienia fabryczne 22,5 mA

Prad na wyjsciu 1 ... 2

Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane > Wyjscie pragdowe 1 ... 2 - Prad na
wyjsciul ... 2
Opis Obliczona aktualna wartos¢ pradu wyjsciowego.
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»Wyjscie binarne” submenu

Wyjscie binarne submenu (- B 146) jest widoczny tylko dla przyrzadow
posiadajgcych wyjscie binarne. o)

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyjscie binarne

Funkcja wyjscia binarnego

Nawigacja

Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - Funkcja wyjscia
binarnego

Okresla funkcje wyjscia binarnego. 'Wytgczone' Wyjscie jest trwale rozwarte. 'Wigczone'
Wryjscie jest trwale zwarte. Funkcja diagnostyczna' Wyijscie jest zwykle zwarte i tylko po
zaj$ciu zdarzenia diagnostycznego zostanie rozwarte. 'Prog Wyjscie jest zwykle zwarte i
tylko po przekroczeniu przez warto$¢ mierzong zadanego progu zostanie rozwarte. "Wyijscie
cyfrowe' Wyjscie binarne jest wysterowywane przez wybrany, cyfrowy blok funkcyjny w
przyrzadzie.

= Wylgez

= Zalacz

= Klasa diagnostyczna
= Ograniczenie

= Wyjscie binarne

Wrylacz

Znaczenie opcji

= Wylacz
Wyjscie jest zawsze otwarte (nie przewodzi).

= Zatacz
Wyjscie jest zawsze zamkniete (przewodzi).

= Klasa diagnostyczna
Wyjscie jest normalnie zamkniete, otwierane jest wtedy, gdy pojawi sie zdarzenie
diagnostyczne. Przypisz klase diagnostyczng parameter (- 147) okresla typ
zdarzenia powodujgcego otwarcie wyjscia dwustanowego.

= Ograniczenie
Wyjscie dwustanowe jest normalnie zamkniete; otwierane jest tylko wtedy, gdy zmienna
mierzona przekroczy lub spadnie ponizej zdefiniowanych wartosci. Do zdefiniowania
warto$ci granicznych stuzg nastepujgce parametry:
- Okre$l ograniczenie (- B 147)
- Wartos¢é zalaczajgca (> B 148)
- Wartosé wyltaczajaca (- B 149)

= Wyjscie binarne
Stan na wyijsciu cyfrowym sledzi warto$¢ wyjsciowa bloku funkcyjnego wejscia
cyfrowego. Blok funkcyjny wybiera sie w Przypisz status parameter (- 147).

ﬂ Do symulacji wyjscia dwustanowego stuzg opcje Wylacz i Zatacz.

6) Pozycja kodu zam. 020 "Zasilanie, Wyjscie", opcja B, E lub G
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Przypisz status

Nawigacja
Warunek wstepny

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - Przypisz status
Funkcja wyjscia binarnego (- B 146) = Wyjscie binarne

= Wylacz

= Wyjscie binarne AD 1
= Wyjscie binarne AD 2
= Wyjscie binarne AD 3
= Wyjscie binarne AD 4

Wrylacz

Opcje Wyjscie binarne AD 1/2/3/4 odnoszg sie do blokéw Advanced Diagnostic. Sygnat
zmiany stanu generowany w tych blokach moze by¢ przesytany przez wyjscie dwustanowe.

Okresl ograniczenie

Nawigacja
Warunek wstepny

Wybér

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - Okre$l ograniczenie
Funkcja wyjscia binarnego (- B 146) = Ograniczenie

= Wylacz

= Poziom

s Odlegtosé

= Napiecie na zaciskach

s Temperatura elektroniki

s Amplituda wzgledna echa

= Zlgcze anteny i kabla modutu HF

Ustawienia fabryczne Wrylacz
Przypisz klase diagnostyczna
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyijscie binarne - Przypisz klase
diagnostyczng
Warunek wstepny Funkcja wyjscia binarnego (» B 146) = Klasa diagnostyczna
Opis Okresla klase zdarzen diagnostycznych, ktéra wptywa na wyjscie binarne.
Wybor = Alarm

Ustawienia fabryczne
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Warto$¢é zalaczajaca

Nawigacja
Warunek wstepny

Opis

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

148

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wyjscie binarne - Warto$¢ zatgczajgca
Funkcja wyjscia binarnego (- B 146) = Ograniczenie

Okresla punkt wigczenia. Wyjscie binarne bedzie zamkniete, jesli przyporzadkowana
warto$¢ mierzona/obliczona spadnie ponizej tego punktu.

Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem

0

Mechanizm przetgczania zalezy od wzajemnego potozenia parametrow Wartosé
zalaczajaca i Wartos$é wytaczajaca:

Warto$¢ zalaczajgca > Wartos$¢é wytaczajaca

- Gdy wartos$¢ zmierzona przekroczy Wartosc¢ zataczajaca, wyjscie jest zamykane.

- Gdy wartos$¢ zmierzona spadnie ponizej Wartosé wylaczajaca, wyjscie jest otwierane.

A0015585

Wartos¢ zatqczajqca

Wartos$¢ wytqczajgca

Wyjscie zamkniete (przewodzi)
Wyjscie otwarte (nie przewodzi)

o0 w>

Wartos¢ zalaczajgca < Wartos¢é wytaczajaca
- Gdy warto$¢ zmierzona spadnie ponizej Warto$¢ zalaczajaca, wyjscie jest zamykane.
- Gdy wartos$¢ zmierzona przekroczy Wartosé wylaczajaca, wyjscie jest otwierane.
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t
———————————— -=====D
t
A0015586
A Wartosé zatqczajgca
B Wartos¢ wyltqczajqca
C  Wyjscie zamkniete (przewodzi)
D Wyjscie otwarte (nie przewodzi)
Opdznienie zalaczenia

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - OpéZnienie
zalgczenia
Warunek wstepny = Funkcja wyj$cia binarnego (- B 146) = Ograniczenie
= Okresl ograniczenie (- B 147) = Wylacz
Opis Okresla op6znienie wigczenia wyjscia binarnego.
Wejscie uzytkownika 0,0...100,0s
Ustawienia fabryczne 0,0s
Wartosc wylaczajaca
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyijscie binarne > Warto$¢ wylgczajgca
Warunek wstepny Funkcja wyjscia binarnego (- B 146) = Ograniczenie
Opis Okresla punkt wylgczenia. Wyjscie binarne bedzie otwarte, jesli przyporzagdkowana

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne
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Informacje dodatkowe

Mechanizm przetgczania zalezy od wzajemnego potozenia parametréow Wartosé
zalaczajaca i Wartos$é wylaczajaca; opis: patrz Wartosé zalaczajgca parameter
(> 148).

Opo6znienie wylaczenia
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - Opoznienie
wylaczenia
Warunek wstepny = Funkcja wyjscia binarnego (> 146) = Ograniczenie
= Okresl ograniczenie (- B 147) = Wylacz
Opis Okresla opdZnienie wytgczenia wyjscia binarnego.
Wejscie uzytkownika 0,0...100,0 s
Ustawienia fabryczne 0,0s
Tryb awaryjny
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyijscie binarne - Tryb awaryjny
Warunek wstepny Funkcja wyjscia binarnego (- B 146) = Ograniczenie lub Wyjscie binarne
Opis Okresla stan wyjscia binarnego w przypadku btedu.
Wybér = Stan biezacy
= Otwarty
= Zamkniety
Ustawienia fabryczne Otwarty
Informacje dodatkowe
Status wyjscia binarnego
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne - Status wyjscia
binarnego
Opis Biezacy status wyjscia binarnego.
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0dwré¢ sygnat wyjsciowy
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wyjscie binarne > Odwro6é sygnat
wyjsciowy
Opis 'Nie' Wyjscie binarne bedzie pracowac tak, jak okreslono w powyzszych parametrach. Tak

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Przetgczanie wyjscia binarnego jest odwrdcone w poréwnaniu do okreslenia domyslnego.

= Nie
= Tak

Nie
Znaczenie opcji
= Nie
Reakcja wyjscia dwustanowego jest taka, jak opisano wyzej.

= Tak
Stany Otwarty i Zamkniety sg odwrécone w poréwnaniu z opisem podanym wyzej.
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,Wskaznik” submenu

Wskaznik submenu jest widoczne tylko wtedy, gdy modut wskaZnika jest podiaczony
do przyrzadu.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wskaznik

Language

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Language
Opis Wybierz jezyk obstugi.

Wybér = English

= Deutsch

= Francais :

= Espariol -

= Italiano "

= Nederlands "

= Portuguesa .

® Polski "

® pycckuit A3bIK (Russian) -

= Svenska "

= Tirkce :

= H13 (Chinese)
H 435 (Japanese) *
3o (Korean)
= Bahasa Indonesia *
= tiéng Viét (Vietnamese) *
= gestina (Czech)

*

Ustawienia fabryczne Jezyk wybrany w pozycji 500 kodu zamoéwieniowego.
Jesli w zamoéwieniu nie okreslono jezyka: English

Informacje dodatkowe

Format wyswietlania
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Format wyswietlania
Opis Wybierz sposéb wyswietlania wartosci mierzonych na lokalnym wskazniku.
Wybér = ] warto$¢, maks. rozmiar
= 1 warto$¢ + 1 bargraf
= 2 wartosci
= ] duza warto$¢ + 2 wartosci
» 4 wartosci
Ustawienia fabryczne 1 warto$¢, maks. rozmiar

* Widoczno$¢ zalezy od opcji w kodzie zaméwieniowym lub od ustawien urzadzenia
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Informacje dodatkowe

4841.000

v mm

A0019963

43 'Format wyswietlania" = "1 wartos¢, maks. rozmiar"

00 I

93.5 %
=DV 159.0
mm
A0019964
44 "Format wyswietlania"="1 warto$¢ + 1 bargraf"
oav 93.5
%
=LV 159.0
mm
A0019965
45  'Format wyswietlania" = "2 wartosci"
(1) 159.0 mm
v 235 V
v 93.5
%
A0019966
46  '"Format wyswietlania"="1 duza wartosc + 2 wartosci"
v 935 %
4 159.0 mm
v 935 V
sV 263 °C

A0019968

47  '"Format wyswietlania" = "4 wartosci"

= Parametry Warto$é wyswietlana 1 ... 4 > 154 stuzag do wyboru wartosci
mierzonych, ktoére majg by¢é wyswietlane na wskazniku oraz ich kolejnosci.

= W razie wybrania wiekszej liczby wartosci mierzonych, niz mozliwe do wyswietlenia
w danym trybie, poszczegdlne wartosci sg wyswietlane naprzemiennie na
wskazniku. Dlugo$¢ czasu do zmiany wyswietlanej wartosci mierzonej ustawia sie w
Interwat wyswietlania parameter (- B 155).
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Wartos$é wyswietlana 1 ... 4

Nawigacja
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Wartos¢ wyswietlana 1
Wybierz wartos¢ mierzong do wyswietlenia na wskazniku lokalnym.

= Poziom

= Odlegtos¢

= Amplituda absolutna echa

= Amplituda wzgledna echa

= 71acze anteny i kabla modutu HF

= Wyjscie prgdowe 1

= Prad mierzony

= Wyjscie prgdowe 2 :

= Napiecie na zaciskach

» Temperatura elektroniki

= Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 3 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 4 wyjscia pradowego

= Wartos$¢ wyswietlana 1: Poziom
= Wartos$¢ wyswietlana 2: Brak
= Wartos$¢ wyswietlana 3: Brak
= Wartos$¢ wyswietlana 4: Brak

Miejsce dziesietne 1 ... 4
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane > Wskaznik > Miejsce dziesietne 1
Opis Ten wybor nie ma wptywu na doktadnos$¢ pomiaru i obliczen wykonanych przez
urzadzenie.
Wybér =X
" XX
» XXX
" X.XXX
" X XXXX
Ustawienia fabryczne XXX
Informacje dodatkowe To ustawienie nie ma wptywu na doktadno$¢ pomiarowg ani doktadno$¢ obliczen
przyrzadu.
* Widoczno$¢ zalezy od opcji w kodzie zaméwieniowym lub od ustawien urzadzenia
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Interwal wyswietlania
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Interwat wyswietlania
Opis Ustaw czas wys$wietlania cyklicznego wybranych wartosci.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

1..10s
5s

Ten parametr jest wykorzystywany tylko wtedy, gdy liczba zdefiniowanych warto$ci
mierzonych jest wieksza od liczby, ktéra moze by¢ wyswietlana jednocze$nie przy
ustawionym formacie wy$wietlania.

Opoéznienie wyswietlania

Nawigacja
Opis
Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - OpéZnienie wyswietlania
Ustaw czas reakcji wskaznika na zmiane wartosci mierzonej.
0,0..999,95s

0,0s

Nagtéwek
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Wskaznik > Nagtowek
Opis Wrybierz tres¢ nagtéwka na wskazniku lokalnym.
Wyboér s Etykieta urzadzenia
= Dowolny tekst
Ustawienia fabryczne Etykieta urzadzenia
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Informacje dodatkowe

= XXXXXXXXX

A0029422

1  Potozenie nagtowka na wyswietlaczu

Znaczenie opcji

= Etykieta urzadzenia

Jest definiowany w Etykieta urzadzenia parameter (> & 111)
= Dowolny tekst

Jest definiowany w Tekst nagtéwka parameter (- 156)

Tekst nagtéwka
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wskaznik - Tekst nagtéwka
Warunek wstepny Nagtéwek (- B 155) = Dowolny tekst
Opis Whprowadz tre$é nagtowka.

Ustawienia fabryczne =  ------------
Informacje dodatkowe Liczba wyswietlanych znakéw zalezy od zastosowanych znakéw.

Znak dziesietny
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane > Wskaznik - Znak dziesietny
Opis Wybierz separator dziesietny uzywany w trakcie wyswietlania wartosci liczbowych.
Wyb6ér
Ustawienia fabryczne

Format liczb
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Format liczb
Opis Wybierz format wyswietlania liczb na wskazniku lokalnym.

Wyb6ér = Dziesietne
= ft-in-1/16"
156 Endress+Hauser



Micropilot FMR60 Wersja HART

Menu obstugi

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Dziesietne

ft-in-1/16" option (tylko dla jednostek odlegtosci).

Menu pozycji dziesietnych

Nawigacja
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Wskaznik - Menu pozycji dziesietnych
Wybor liczby miejsc dziesietnych do reprezentacji liczb w menu obstugi.

"X
" XX

" X XX

" X XXX
" X XXXX

X. XXX

= Parametr ten odnosi sie tylko do liczb wyswietlanych w menu obstugi (np. Kalibracja -
Pusty-, Kalibracja -Pelny-), a nie do wskazan warto$ci mierzonych. Do definiowania
liczby miejsc dziesietnych we wskazaniach wartosci mierzonych stuzg parametry Miejsce
dziesietne 1...4 > B 154.

s Ustawienie to nie wptywa na doktadnos¢ pomiarowsg ani doktadnosc obliczen przyrzadu.

Podswietlenie
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik > Pod$wietlenie
Warunek wstepny Przyrzad musi mie¢ wskaznik lokalny typu SD0O3 (z przyciskami optycznymi).
Opis Wiacz i wytgcz podswietlenie wskaznika lokalnego.
Wybér = Wylacez

= Zalgcz
Ustawienia fabryczne Wytacz
Informacje dodatkowe Znaczenie opcji

= Wylacz

Wylacza podswietlenie.
= Zalacz

Endress+Hauser

Wiacza podswietlenie.

Niezaleznie od ustawienia w tym parametrze, pod$wietlenie moze by¢ automatycznie
wylgczone, gdy napiecie zasilanie jest za niskie.

157



Menu obstugi

Micropilot FMR60 Wersja HART

Kontrast wskazan
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Wskaznik - Kontrast wskazan
Opis Dostosuj kontrast wskaznika lokalnego do warunkéw otoczenia (np. do nastonecznienia

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

158

lub do kata odczytu).
20 ...80 %
W zaleznosci od typu wyswietlacza.
Regulacja kontrastu za pomocg przyciskow:

= Ciemniej: nacisnac jednoczesnie przyciski [0)[(®).
= Jasniej: nacisnac jednoczesnie przyciski®|[®|.
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»Kopiowanie ustawien do pamieci wskaznika” submenu

To podmenu jest widoczne tylko wtedy, gdy modut wskaznika jest podtgczony do
przyrzadu.

Istnieje mozliwo$¢ zapisania konfiguracji przyrzadu w module wskaznika (kopia
zapasowa). W razie potrzeby zapisana konfiguracja moze by¢ przywrocona, np. celem
ustawienia zdefiniowanego stanu przyrzadu. Konfiguracja moze by¢ takze skopiowana do
innego przyrzadu tego samego typu za pomocg modutu wskaznika.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie
ustawien do pamieci wskaznika

Czas pracy urzadzenia

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci
wskaznika - Czas pracy urzgdzenia

Opis Wskazuje czas pracy urzgdzenia.

Informacje dodatkowe Maksymalny wskazywany czas
9999d ( ~ 27 lat)

Ostatnia kopia zapasowa

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci
wskaznika - Ostatnia kopia zapasowa

Opis Wskazuje czas zapisu ostatniej kopii zapasowej do pamieci wskaZnika.
Zarzadzanie konfiguracja przyrzadu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci

wskaznika - Zarzagdzanie konfiguracjg przyrzadu
Opis Zarzadzanie danymi urzadzenia w pamieci wskaznika.

Wyboér = Anulyj
= Wykonaj kopie zapasowa
= Przywrod
= Powiel
= Poréwnaj
= Usun kopie zapasowg

Ustawienia fabryczne Anulyj
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Informacje dodatkowe

Znaczenie opcji

= Anuluj
Wryjscie z parametru, zadna operacja nie jest wykonywana.

= Wykonaj kopie zapasowa
Kopia zapasowa aktualnej konfiguracji przyrzadu w pamieci HistoROM (wbudowanej w
przyrzad) jest zapisywana w module wskaznika.

= Przywr6¢
Ostatnia kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kopiowana z modutu wskaznika do
pamieci HistoROM przyrzadu.

= Powiel
Konfiguracja przetwornika jest kopiowana do innego przyrzadu za pomocg modutu
wskaznika. W przestanych danych konfiguracyjnych nie sg uwzglednione nastepujgce
parametry, ktére charakteryzujg pojedynczy punkt pomiarowy:
- Kod danych HART
- Krotki znacznik HART
- Komunikat HART
— Deskryptor HART
- Adres HART
- Etykieta urzadzenia
- Rodzaj medium

= Poréwnaj
Konfiguracja przyrzadu zapisana w module wskaznika jest poréwnywana z aktualng
konfiguracja w pamieci HistoROM. Wynik poréwnania jest wyswietlany w Wynik
poréwnania parameter (- B 160).

= Usun kopie zapasowa
Kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu jest kasowana z modutu wskaznika przyrzadu.

ﬂ Podczas wykonywania tej operacji konfiguracja nie moze by¢ edytowana za pomocg
wskaznika a na wskazniku wyswietlany jest komunikat o postepie.

ﬂ Jesli istniejgca kopia zapasowa zostanie odtworzona na innym przyrzadzie za pomoca
Przywr6¢ option, niektoére funkcje przyrzadu moga by¢ niedostepne. W niektérych
przypadkach nawet reset urzgdzenia nie spowoduje przywrécenia pierwotnego
statusu.

Do przestania konfiguracji do innego przyrzadu, nalezy zawsze korzystac z Powiel
option.

Stan kopii zapasowej

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci
wskaznika - Stan kopii zapasowej

Opis Wskazuje aktualnie wykonywang operacje na kopii zapasowe;j.

Wynik poréwnania

Nawigacja Ustawienia » Ustawienia zaawansowane - Kopiowanie ustawien do pamieci
wskaznika - Wynik poréwnania

Opis Poréwnanie biezacych nastaw urzadzenia z kopia zapasowag w pamieci wskaznika.
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Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Znaczenie wyswietlanych opcji

s Ustawienia jednakowe
Aktualna konfiguracja przyrzadu w pamieci HistoROM jest identyczna z kopig zapasowa
w pamieci modutu wskaznika.

= Ustawienia rézne
Aktualna konfiguracja przyrzadu w pamieci HistoROM nie jest identyczna z kopig
zapasowg w pamieci modutu wskaznika.

= Brak kopii zapasowej
W module wskaznika nie zapisano kopii zapasowej konfiguracji przyrzadu.

= Kopia zapasowa jest uszkodzona
Kopia aktualnej konfiguracji zapisana w pamieci HistoROM jest uszkodzona lub
niekompatybilna z kopig zapasowg w module wskaznika.

= Nie sprawdzono
Konfiguracja przyrzagdu w pamieci HistoROM nie zostata jeszcze poréwnana z kopia
zapasowg w module wskaznika.

= Wersja niezgodna
Zbiory danych sg niekompatybilne i nie mogg by¢ poréwnane.

ﬂ Aby rozpocza¢ poréwnanie, nalezy wybrac¢ Zarzadzanie konfiguracja przyrzadu
(> B 159) = Poréwnaj.

Jesli parametry konfiguracyjne przetwornika zostaly skopiowane z innego przyrzadu
przez wybranie parametrowZarzadzanie konfiguracja przyrzadu (- 159) =
Powiel, konfiguracja zapisana w pamieci HistoROM drugiego przyrzadu jest tylko
cze$ciowo identyczna z konfiguracjg zapisang w module wskaznika: parametry
specyficzne dla czujnika (np. krzywa mapowania) nie ulegajg skopiowaniu. W zwigzku
z tym wynikiem poréwnania bedzie Ustawienia rézne.
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»~Administracja” submenu

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja

Okresl kod dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okres$l kod dostepu
Opis Okresl kod dostepu do funkeji zapisu parametrow.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

0..9999
0

ﬂ Jesli kod fabryczny nie zostanie zmieniony lub jako kod dostepu zostanie
wprowadzony O , parametry nie bedg zabezpieczone przed zmiang i dane
konfiguracyjne przyrzadu bedzie swobodnie zmienia¢. Uzytkownik jest zalogowany
jako Utrzymanie ruchu.

Blokada zapisu ma wptyw na wszystkie parametry oznaczone symbolem
niniejszym dokumencie. Na wskazniku lokalnym symbol @przed nazwa parametru
oznacza, ze dany parametr jest zablokowany.

ﬂ Po okresleniu kodu dostepu, parametry zabezpieczone przed zapisem moga by¢
zmieniane tylko po wprowadzeniu kodu dostepu w Podaj kod dostepu parameter
(» B 120).

ﬂ W razie utraty kodu dostepu nalezy skontaktowac sie z biurem Endress+Hauser.

ﬂ Obstuga za pomocg przyciskéw: nowy kod dostepu obowigzuje po zatwierdzeniu w
Potwierdz kod dostepu parameter (> B 164).

Reset ustawien
Nawigacja Ustawienia > Ustawienia zaawansowane - Administracja - Reset ustawien
Opis Resetowanie konfiguracji urzadrzenia - catkowite lub cze$ciowe do okreslonego stanu.
Wyb6ér = Anulyj
= Do ustawien fabrycznych
= Do ustawien z fazy dostawy urzadzenia
= Z ustawieniami klienta
» Do ustawienn domyslnych przetwornika
= Uruchom ponownie urzgdzenie
Ustawienia fabryczne Anulyj
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Informacje dodatkowe Znaczenie opcji

= Anuluj
Nie wplywa na stan przetgczenia

= Do ustawien fabrycznych
Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametrow dla danego kodu
zamdwieniowego.

= Do ustawien z fazy dostawy urzadzenia
Przywracane sg ustawienia wszystkich parametréw w stanie dostawy. Mogg one by¢
inne od ustawien fabrycznych, jesli w zamoéwieniu klient okreslit specyficzne ustawienia.
Ta opcja jest niedostepna, jesli w zamoéwieniu nie byto specyfikacji uzytkownika.

s Z ustawieniami klienta
Przywrécone zostajg ustawienia domyslne wszystkich parametréw definiowanych przez
uzytkownika. Parametry serwisowe pozostajg jednak niezmienione.

= Do ustawien domyslnych przetwornika
Przywracane sg ustawienia fabryczne wszystkich parametréw pomiarowych. Parametry
serwisowe i parametry komunikacji pozostajg jednak niezmienione.

= Uruchom ponownie urzgdzenie
Ponowne uruchomienie powoduje przywrocenie ustawien fabrycznych wszystkich
parametrow (np. danych pomiarowych), ktérych dane sg zapisane w pamieci ulotnej
(RAM). Konfiguracja przyrzadu pozostaje bez zmian.
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,Okresl kod dostepu” wizard

ﬂ Okresl kod dostepu wizard jest dostepny tylko w przypadku obstugi za pomoca
wskaznika lokalnego. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania
narzedziowego, Okresl kod dostepu parameter znajduje sie w Administracja
submenu. Potwierdz kod dostepu parameter nie jest dostepny w przypadku obstugi
za pomocg oprogramowania narzedziowego.

Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja
- Okresl kod dostepu

Okresl kod dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okres$l kod dostepu
- Okresl kod dostepu
Opis > B 162
Potwierdz kod dostepu
Nawigacja Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Administracja > Okres$l kod dostepu
- PotwierdzZ kod dostepu
Opis Potwierdz wprowadzony kod dostepu.

Wejscie uzytkownika

Ustawienia fabryczne

164

0..9999
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17.5 ,Diagnostyka” menu

Nawigacja Diagnostyka

Biezaca diagnostyka
Nawigacja Diagnostyka -> Biezaca diagnostyka
Opis Wyswietla biezgcy komunikat diagnostyczny.

Informacje dodatkowe

Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

= Dtugos$é czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
s Tekst komunikatu

ﬂ Jesli jednoczesnie aktywnych jest kilka komunikatéw, na wyswietlaczu wyswietlane sg
komunikaty o najwyzszym priorytecie.

ﬂ Informacje o przyczynie wyswietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania
mozna odczytaé, naciskajgc symbol (i na wskazniku.

Znacznik czasowy

Nawigacja Diagnostyka - Znacznik czasowy

Opis Pokazuje znacznik czasu aktywnego komunikatu diagnostyki.

Poprzednia diagnostyka

Nawigacja Diagnostyka - Poprzednia diagnostyka

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia poprzedniego komunikatu diagnostycznego.

Informacje dodatkowe

Endress+Hauser

Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

» Dtugos$é czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
s Tekst komunikatu

Stan, ktérego ten komunikat dotyczy moze jeszcze trwaé. Informacje o przyczynie
wys$wietlenia danego komunikatu oraz mozliwe dziatania mozna odczytaé, naciskajgc
symbol (i} na wskazniku.
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Znacznik czasowy

Nawigacja Diagnostyka - Znacznik czasowy

Opis Pokazuje znacznik czasu poprzedniego komunikatu diagnostycznego.

Czas pracy od restartu

Nawigacja Diagnostyka - Czas pracy od restartu

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlania czasu pracy przyrzadu od ostatniego restartu.

Czas pracy urzadzenia

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

166

Diagnostyka - Czas pracy urzadzenia
Wskazuje czas pracy urzadzenia.

Maksymalny wskazywany czas
9999d ( ~ 27 lat)

Endress+Hauser
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Menu obstugi

17.5.1 ,Lista diagnostyczna” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Lista diagnostyczna

Diagnostyka 1...5

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Lista diagnostyczna - Diagnostyka 1

Parametr ten stuzy do wyswietlenia aktualnych komunikatéw diagnostycznych o
najwyzszym priorytecie az do pigtego w kolejnosci najwyzszego priorytetu.

Wskazanie zawiera:

= [kone klasy diagnostycznej

= Kod klasy diagnostycznej

= Dtugos¢ czasu pracy w chwili wystgpienia zdarzenia
s Tekst komunikatu

Znacznik czasowy 1... 5

Nawigacja

Opis

Endress+Hauser

Diagnostyka - Lista diagnostyczna - Znacznik czasowy

Znacznik czasu komunikatu diagnostycznego.
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17.5.2 ,Rejestr zdarzen” submenu

ﬂ Rejestr zdarzen submenu jest dostepne tylko w przypadku obstugi za pomocg
wskaznika lokalnego. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare,
liste zdarzen mozna wyswietli¢, korzystajgc z funkcji "Event List / HistoROM"
dostepnej w programie FieldCare.

Nawigacja Diagnostyka - Rejestr zdarzen

Opcje filtrowania

Nawigacja
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

168

Diagnostyka - Rejestr zdarzen - Opcje filtrowania
Okresl kategorie zdarzen pokazywanych w Wykazie zdarzen.

= Wszystko

= Blad (F)

= Sprawdzanie funkgji (C)
= Poza specyfikacjg (S)

= Wymaga przegladu (M)
= Informacja (I)

Wszystko

ﬂ = Parametr ten jest dostepny tylko w przypadku obstugi za pomoca wskaznika
lokalnego.
= Sygnaly statusu sg podzielone na kategorie zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107.

,Lista zdarzen” submenu

Lista zdarzen submenu wyswietla historie zdarzen kategorii wybranej w Opcje
filtrowania parameter (- B 168). Wyswietlanych moze by¢ maks. 100 komunikatéw o
zdarzeniach w kolejnosci chronologicznej.

Ponizsze symbole sygnalizujg, czy dane zdarzenie wystapito, czy zakonczyto sie:
» 3): Zdarzenie wystapito
s (>: Zdarzenie zakonczyto sie

Informacje o przyczynie komunikatu diagnostycznego oraz o mozliwych dziataniach
mozna uzyskac naciskajgc przycisk {i.

Format wyswietlania

= Dla komunikatéw o zdarzeniach kategorii I (zdarzenia informacyjne): krotki komunikat,
symbol statusu i czas wystgpienia zdarzenia

= Dla komunikatéw o zdarzeniach kategorii F, M, C, S (sygnat statusu): kod diagnostyczny,
krétki komunikat, symbol statusu, czas wystgpienia zdarzenia

Nawigacja Diagnostyka > Rejestr zdarzen - Lista zdarzen

Endress+Hauser
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Menu obstugi

17.5.3 ,Informacje o urzadzeniu” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu

Etykieta urzadzenia
Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Etykieta urzadzenia
Opis Wprowad? etykiete punktu pomiarowego.

Ustawienia fabryczne

FMR6x

Numer seryjny

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Numer seryjny
Pokazuje numer seryjny urzadzenia pomiarowego.

Do czego stuzy numer seryjny

= Do szybkiej identyfikacji przyrzadu, np. podczas kontaktu z Endress+Hauser.

= W celu uzyskania szczegétowych informacji o przyrzadzie za pomocg Device Viewer:
www.pl.endress.com/deviceviewer

ﬂ Numer seryjny jest takze podany na tabliczce znamionowe;j.

Wersja oprogramowania

Nawigacja
Opis
Interfejs uzytkownika

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Wersja oprogramowania
Pokazuje wersje oprogramowania urzadzenia.
Cigg znakéw w formacie xx.yy.zz

Wersje oprogramowania réznigce sie ostatnimi dwiema cyframi ("zz') nie réznig sie
pod wzgledem funkcjonalnosci ani obstugi.

Nazwa urzadzenia

Nawigacja

Opis

Endress+Hauser

Diagnostyka - Informacje o urzgdzeniu - Nazwa urzadzenia

Pokazuje nazwe przetwornika.
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Kod zamoéwieniowy

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Kod zamdwieniowy

Opis Pokazuje kod zaméwieniowy przyrzadu.

Informacje dodatkowe Kod zaméwieniowy jest generowany przez wzajemnie jednoznaczng transformacje
rozszerzonego kodu zamoéwieniowego, ktory zawiera wszystkie cechy konstrukcyjne
wyrobu. W przeciwienstwie do tego, z kodu zamoéwieniowego nie mozna odczytac cech
przyrzadu.

Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Rozszerzony kod zamoéwieniowy 1
Wskazanie trzech czesci rozszerzonego kodu zaméwieniowego.

Rozszerzony kod zaméwieniowy zawiera wybrane opcje dla wszystkich cech przyrzadu i
dlatego w sposob unikatowy identyfikuje dany przyrzad.

Rewizja modelu urzadzenia

Nawigacja

Opis

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Rewizja modelu urzadzenia

Pokazuje numer rewizji z ktorg urzadzenie jest zarejestrowane w HART Communication
Foundation.

Jest ona niezbedna do wybrania wtasciwego pliku opisu urzadzenia (DD) dla przyrzadu.

Identyfikator urzadzenia

Nawigacja
Opis

Informacje dodatkowe

170

Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Identyfikator urzadzenia
Wskazuje ID urzadzenia do jego identyfikacji w sieci HART.
Oprocz parametru "Typ urzadzenia"i ID producenta’, parametr 'ID urzadzenia" stanowi

cze$¢ unikatowego identyfikatora przyrzadu, ktéry w sposob jednoznaczny charakteryzuje
kazde urzadzenie HART.

Endress+Hauser
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Typ urzadzenia

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Typ urzadzenia

Opis Pokazuje typ urzadzenia ktére jest zarejestrowane w HART Communication Foundation.
Informacje dodatkowe Typ urzadzenia jest niezbedny do wybrania wtasciwego pliku opisu urzadzenia (DD) dla

przyrzadu.

Identyfikator producenta (ID)

Nawigacja Diagnostyka - Informacje o urzadzeniu - Identyfikator producenta (ID)

Opis Wyswietla identyfikator producenta przyrzadu, pod ktérym przyrzad jest zarejestrowany
przez HART Communication Foundation.

Interfejs uzytkownika 2-cyfrowa liczba w kodzie szesnastkowym

Ustawienia fabryczne 0x11 (dla Endress+Hauser)
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17.5.4 ,Wartosci mierzone” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Wartosci mierzone

Odlegtosé
Nawigacja Diagnostyka - Wartosci mierzone - Odlegtosé
Opis Odlegtos¢ miedzy dolng krawedzig przytgcza procesowego radaru i powierzchnig medium.

Informacje dodatkowe

A0019483

48  Parametr "Odlegto$c¢"w pomiarach poziomu cieczy

Poziom
Nawigacja Diagnostyka - Wartosci mierzone - Poziom
Opis Wyswietla warto$¢ poziomu (po linearyzacji).

Informacje dodatkowe

ﬂ Jednostka jest zdefiniowana w Jednostka po linearyzacji parameter > & 130.

Prad na wyjsciu 1 ... 2

Nawigacja

Opis

172

Diagnostyka - Wartosci mierzone - Prad na wyjsciu 1 ... 2

Obliczona aktualna wartos¢ pradu wyjsciowego.
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Prad mierzony 1

Nawigacja Diagnostyka - Wartosci mierzone - Prad mierzony 1
Warunek wstepny Pozycja dostepna tylko dla wyjscia pragdowego 1

Opis Aktualnie mierzona warto$¢ pragdu wyjsciowego.

Napiecie na zaciskach 1

Nawigacja Diagnostyka > Wartosci mierzone - Napiecie na zaciskach 1

Opis Pokazuje aktualng warto$¢ napiecia na zaciskach wyjscia prgdowego.

Temperatura czujnika

Nawigacja Diagnostyka > Wartosci mierzone -> Temperatura czujnika

Opis Wskazanie aktualnej temperatury czujnika.
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17.5.5 ,Rejestracja danych” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Rejestracja danych
Przypisz kanat 1 ... 4
Nawigacja Diagnostyka - Rejestracja danych - Przypisz kanat 1 ... 4
Opis Przypisanie zmiennej procesowej do kanatu rejestracji.
Wybér ] Wy{qcz
= Poziom

= Odlegtos¢

= Wyjscie prgdowe 1

= Prad mierzony

= Wyjscie prgdowe 2 :

= Napiecie na zaciskach

» Temperatura elektroniki

= Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 3 wyjscia pradowego
= Zaaw. diagnostyka 4 wyjscia pradowego

Ustawienia fabryczne Wrylacz

Informacje dodatkowe Przyrzad umozliwia zapis 1000 warto$ci mierzonych. W tym:
= 1000 danych pomiarowych dla 1 kanatu zapisu danych
= 500 danych pomiarowych dla 2 kanatéw zapisu danych
» 333 danych pomiarowych dla 3 kanatéw zapisu danych
= 250 danych pomiarowych dla 4 kanatéw zapisu danych

Po osiggnieciu maksymalnej liczby danych pomiarowych nastepuje cykliczne zastepowanie
danych w taki sposob, Ze w rejestrze pozostaje zawsze najnowszych 1000, 500, 333 lub
250 wartosci mierzonych (pamiec¢ pierscieniowa).

ﬂ Po zmianie wybranej opcji wybranej w tym parametrze zarejestrowane dane sg
kasowane.

Interwat zapisu danych

Nawigacja Diagnostyka - Rejestracja danych - Interwat zapisu danych
Diagnostyka > Rejestracja danych - Interwat zapisu danych

Opis Okreslenie interwatu rejestracji tlog. Wartos¢ okresla odstep czasowy pomiedzy
poszczego6lnymi danymi w pamieci.

Wejscie uzytkownika 1,0...3600,0s

Ustawienia fabryczne 30,0s

* Widoczno$¢ zalezy od opcji w kodzie zaméwieniowym lub od ustawien urzadzenia
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Informacje dodatkowe Okresla on odstep czasu pomiedzy poszczeg6lnymi punktami w rejestrze danych, a wiec
maksymalny czas procesu zapisu danych T 1,4

= Dla 1 kanatu zapisu danych: T j,; = 1000 t o4
= Dla 2 kanatéw zapisu danych: T o5 = 500 t 14
= Dla 3 kanatéw zapisu danych: T o5 = 333 t 44
= Dla 4 kanatoéw zapisu danych: T o5 = 250 t 4

Po uptywie tego czasu najstarsze danych w rejestrze beda cyklicznie zastepowane w taki
Sposob, ze zawsze pozostajg w pamieci przez czas T 1,4 (zasada pamigci pierscieniowej).

ﬂ Po zmianie tego parametru zapisane dane sa kasowane.

Przyktad

Dla 1 kanatu zapisu danych

® Tjpq =1000-15s=1000s ~ 16,5 min

® Tjpg =1000-10s=1000s~ 2,75 h

® Tjpg = 1000-80s=80000s=~ 22 h

= Tjpg = 1000 - 3600s=3600000s~41d

Wyczy$¢ zarchiwizowane dane
Nawigacja Diagnostyka - Rejestracja danych > Wyczys¢ zarchiwizowane dane

Diagnostyka - Rejestracja danych - Wyczys$¢ zarchiwizowane dane
Opis Usuniecie wszystkich wpiséw rejestru.
Wyboér = Anulyj

s Wyczy$¢ dane
Ustawienia fabryczne Anulyj

175

Endress+Hauser



Menu obstugi

Micropilot FMR60 Wersja HART

176

»Wyswietlanie kanatu 1 ... 4” submenu

ﬂ Wyswietlanie kanatu 1 ... 4 sg dostepne tylko w przypadku obstugi za pomoca
wskaznika lokalnego. W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania FieldCare,
wykres przebiegu wartosci mierzonej, korzystajac z funkcji "Event List / HistoROM"
dostepnej w programie FieldCare.

Podmenu Wyswietlanie kanatu 1 ... 4 powoduje wyswietlenie wykresu przebiegu warto$ci
mierzonej dla danego kanatu zapisu danych.

2 £ XOOKXKX

175.77 \ANL,\)N\A\

40.69 ka9fh I["'--:
0

—100s

= 0§ X: w zaleznosci od wybranej liczby kanatéw, wyswietla od 250 do 1000 wartosci
mierzonych zmiennej procesowej.

= 08Y: wyswietla przyblizony zakres warto$ci mierzonych i na biezgco dostosowuje go do
biezacego pomiaru.

ﬂ Aby powroci¢ do menu obstugi, nalezy nacisnaé¢ jednocze$nie nacisnac przycisk # i [=.

Nawigacja Diagnostyka - Rejestracja danych - Wys$wietlanie kanatu
1.4
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Endress+Hauser

17.5.6 ,Symulacja” submenu

Symulacja submenu stuzy do symulacji okreslonych wartosci mierzonych lub innych
stanow. W ten sposéb uzytkownik moze sprawdzi¢ poprawnosc¢ parametryzacji przyrzadu i
prace innych urzagdzen w obwodzie elektrycznym, do ktérego jest on podtgczony.

Stany, ktére mogq by¢ symulowane

Symulowany stan Powigzane parametry

Okreslona wartos$¢ zmiennej procesowej = Wybierz zmienng do symulacji (> B 179)
= Wartos$¢ symulowana (- 179)

Okreslona warto$¢ prgdu wyjsciowego = Symulacja wyjscia pradowego (- B 179)
= Wartos¢ pradu wyjsciowego (- B 180)

Okreslony stan wyjécia binarnego = Symulacja wyjscia binarnego (- 180)
= Status wyjscia binarnego (> & 180)

Alarm Symulacja alarmu urzadzenia (= 181)
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Struktura podmenu

Nawigacja Diagnostyka - Symulacja
» Symulacja
‘ Wybierz zmienng do symulacji ‘ - 179
‘Wartos’c’ symulowana ‘ > B179
‘ Symulacja wyjscia pradowego 1 ... 2 ‘ - 179
‘ Wartos$¢ pradu wyjsciowego 1 ... 2 ‘ -> 180
‘ Symulacja wyjscia binarnego ‘ - 180
‘ Status wyj$cia binarnego ‘ -> 180
‘ Symulacja alarmu urzadzenia ‘ - 181
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Opis parametréow

Nawigacja Diagnostyka - Symulacja

Wybierz zmienna do symulacji
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Wybierz zmienng do symulacji
Wybor = Wytacz
= Poziom
= Poziom
Ustawienia fabryczne Wrylacz
Informacje dodatkowe s Warto$¢ symulowanej zmiennej definiuje sie w Warto$¢é symulowana parameter
(> B179).
= Gdy Wybierz zmienna do symulacji * Wylacz, funkcja symulacji jest aktywna. Jest to
sygnalizowane komunikatem diagnostycznym kategorii Sprawdzenie (C).
Wartosé symulowana
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Warto$¢ symulowana
Warunek wstepny Wybierz zmienng do symulacji (> B 179) = Wylacz
Wejscie uzytkownika Liczba zmiennoprzecinkowa ze znakiem
Ustawienia fabryczne 0
Informacje dodatkowe Wprowadzona warto$¢ symulowana jest potem uzyta jako wartos¢ wejsciowa do
przetwarzania i generowania sygnatéw wyjsciowych. W ten sposob uzytkownik moze
sprawdzi¢, czy przyrzad zostat wlasciwie skonfigurowany.
Symulacja wyjscia pradowego 1 ... 2
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja - Symulacja wyjscia pradowego 1 ... 2
Opis Zal./Wyt. symulacje wyjscia pragdowego.
Wyboér = Wylacz
= Zalgcz
Ustawienia fabryczne Wytacz
Informacje dodatkowe Aktywny tryb symulacji jest sygnalizowany przez komunikat diagnostyczny kategorii
Sprawdzenie (C).
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Warto$é pradu wyjsciowego 1 ... 2
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja > Warto$¢ pragdu wyjsciowego 1 ... 2

Warunek wstepny Symulacja wyjs$cia pradowego (- B 179) = Zalacz

Opis Okredla warto$¢ symulowang na wyjsciu prgdowym przyrzadu.

Wejscie uzytkownika
Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

3,59 ...22,5mA
3,59 mA
Na wyj$ciu prgdowym ustawiany jest sygnat prgdowy o wartosci okreslonej w tym

parametrze. W ten sposéb uzytkownik moze sprawdzic¢ prawidtowos¢ ustawienia wyjscia
pragdowego oraz prawidtowosc¢ pracy potgczonych modutéw sterujgcych.

Symulacja wyjs$cia binarnego
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja - Symulacja wyjscia binarnego
Opis Zat./Wyt. symulacji wyjscia binarnego.
Wybér = Wytgcz
= Zalacz
Ustawienia fabryczne Wytacz

Status wyjscia binarnego

Nawigacja
Warunek wstepny
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe
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Diagnostyka - Symulacja - Status wyjscia binarnego
Symulacja wyjscia binarnego (» & 180) = Zalacz
Biezacy status wyjscia binarnego.

= Otwarty
= Zamkniety

Otwarty

Ten parametr stuzy do okreslenia symulowanego statusu wyjscia dwustanowego. W ten
sposob uzytkownik mozna sprawdzi¢ prawidtowosc pracy potgczonych modutéw
sterujgcych.
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Symulacja alarmu urzadzenia
Nawigacja Diagnostyka - Symulacja - Symulacja alarmu urzadzenia
Opis Zat./Wyt. alarm.
Wybér = Wylgcz
= Zalgcz
Ustawienia fabryczne Wrylacz

Informacje dodatkowe

Po wybraniu Zalacz option przyrzad generuje sygnat alarmowy. Pomaga to w sprawdzeniu
prawidtowosci reakcji wyjscia urzagdzenia na wypadek alarmu.

Aktywny tryb symulaciji jest sygnalizowany przez wiadomo$¢ diagnostyczna € C484 Tryb
symulacji bledu.

Kategoria zdarzenia diagnostycznego

Nawigacja
Opis

Wybér

Ustawienia fabryczne

Informacje dodatkowe

Diagnostyka - Symulacja - Kategoria zdarzenia diagnostycznego
Stuzy do wyboru kategorii zdarzen, ktére majg by¢ symulowane.

= Czujnik

= Elektronika
= Konfiguracja
= Proces

Proces

Na li$cie wyboru w Symulacja zdarzenia diagnostycznego parameter (- B 181)
dostepne sg wytgcznie zdarzenia wybranej kategorii.

ﬂ W przypadku obstugi za pomocg oprogramowania narzedziowego, w parametrze
Symulacja zdarzenia diagnostycznego dostepne sg zawsze wszystkie komunikaty
diagnostyczne. Dlatego parametr Kategoria zdarzenia diagnostycznego jest
wyswietlany tylko na wskazniku lokalnym.

Symulacja zdarzenia diagnostycznego

Nawigacja

Opis

Ustawienia fabryczne

Endress+Hauser

Diagnostyka - Symulacja > Symulacja zdarzenia diagnostycznego

Wybierz zdarzenie diagnostyczne do symulacji. Wskazowka: Aby przerwaé symulacje
wybierz WYL,

Wryltacz
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Informacje dodatkowe W przypadku obstugi za pomocg wskaznika lokalnego, lista wyboru moze by¢ filtrowana
wedtug kategorii zdarzen (Kategoria zdarzenia diagnostycznego parameter (> B 181)).
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17.5.7 ,Sprawdzenie przyrzadu” submenu

Nawigacja Diagnostyka - Sprawdzenie przyrzadu
Rozpocznij sprawdzanie urzadzenia
Nawigacja Diagnostyka - Sprawdzenie przyrzadu - Rozpocznij sprawdzanie urzadzenia
Opis Wybranie opcji Tak powoduje uruchomienie sprawdzenia przyrzadu.
Wybér = Nie
= Tak
Ustawienia fabryczne Nie
Informacje dodatkowe = W razie utraty echa, nie mozna wykona¢ sprawdzenia przyrzadu.

= Minimalna odlegto$¢ od lustra medium wynosi 1,5 m (5 ft).

Wynik sprawdzenia urzadzenia

Nawigacja Diagnostyka - Sprawdzenie przyrzadu - Wynik sprawdzenia urzadzenia

Czas ostatniego sprawdzenia

Nawigacja Diagnostyka - Sprawdzenie przyrzadu - Czas ostatniego sprawdzenia

Opis Wyswietlany jest czas pracy, w ktérym wykonywane bylo ostatnie sprawdzenie przyrzadu.

Endress+Hauser 183



Menu obstugi Micropilot FMR60 Wersja HART

17.5.8 ,Heartbeat” submenu

ﬂ Heartbeat submenu jest dostepnie wytacznie w oprogramowaniu FieldCare lub
DeviceCare. Zawiera wszystkie kreatory dla pakietéw aplikacji Heartbeat
Weryfikacja i Heartbeat Monitoring.

Szczego6towy opis
SD01870F
Nawigacja Diagnostyka - Heartbeat
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