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Viktig information om dokumentet

1.1 Symboler

1.1.1 Sédkerhetssymboler
Symbol Betydelse
FARA!
A FARA Den har symbolen varnar fér en farlig situation. Om inte denna situation undviks leder det

till allvarlig eller dodlig olycka.

VARNING!
A VARNING Den hér symbolen varnar fér en farlig situation. Om inte denna situation undviks kan det
leda till allvarlig eller dodlig olycka.

A OBSERVERA | Den har symbolen varnar fér en farlig situation. Om inte denna situation undviks kan det

FORSIKTIGHET!

leda till mindre eller medelallvarlig olycka.

OBS!
OBS Den hér symbolen anger information om procedurer och andra uppgifter som inte orsakar
personalskada.

1.1.2 Elektriska symboler
Symbol Betydelse Symbol Betydelse
- Likstrém ~o Véaxelstrom
~ Likstrém och vaxelstrom | Jordanslutning
e En plint som, vad géller operatéren, &r
jordad genom ett jordningssystem.

Symbol Betydelse

@ Skyddsjordning (PE)
En plint som maste anslutas till jord innan nagra andra anslutningar uppréttas.
Jordningsplintarna finns placerade inuti och utanpé enheten:
= Invéndig jordningsplint: ansluter skyddsjordningen till elnétet.
= Utvandig jordningsplint: ansluter enheten till fabrikens jordningssystem.

Endress+Hauser
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Viktig information om dokumentet

113 Verktygssymboler
A0011219 A0011220 A0013442 A0011221 A0011222
Kryssmejsel Spéarmejsel Torxmejsel Insexnyckel Sexkantnyckel
1.1.4 Symboler fér sédrskilda typer av information
Symbol Betydelse Symbol Betydelse
Tillatet Foredraget

Procedurer, processer eller atgérder
som ér tillatna.

Procedurer, processer eller atgérder
som é&r att foredra.

X

Forbjudet
Procedurer, processer eller atgarder
som &r forbjudna.

Tips
Anger tilldggsinformation.

Referens till dokumentation. Sidreferens.
@ Bildreferens. i, B, B Arbetsmoment.
Le Resultat av ett arbetsmoment. @ Okular besiktning.
1.1.5 Symboler i bilderna
Symbol Betydelse
1,2,3.. Objektnummer
1.,2,3.. Arbetsmoment
A B,C, .. Vyer
A-A, B-B, C-C, ... Avsnitt

A\

Riskklassat omrade
Anger ett farligt omrade.

A

Sékert omrade (icke riskklassat omrade)
Anger det icke-riskklassade omradet.

1.1.6 Symboler pad enheten
Symbol Betydelse
A Sékerhetsanvisningar
laktta sakerhetsinstruktionerna i motsvarande anvéndarinstruktioner.
e Temperaturresistens hos anslutningskablarna
Anger minimivérdet fér anslutningskablarnas temperaturresistens.
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Viktig information om dokumentet Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

1.2 Termer och forkortningar

Term/forkortning | Férklaring

BA Dokumenttyp "Anvéndarinstruktioner"

KA Dokumenttyp "Kortfattad bruksanvisning"

TI Dokumenttyp "Teknisk information"

SD Dokumenttyp "Specialdokumentation”

XA Dokumenttyp "Sékerhetsinstruktioner"

PN Nominellt tryck

MWP Maximalt arbetstryck
MWP finns ocksa pa markskylten.

ToF Loptid

FieldCare Skalbart programvaruverktyg fér enhetskonfiguration och integrerade lésningar for Plant Asset
Management

DeviceCare Universellt konfigureringsprogram fér Endress+Hauser HART-, PROFIBUS-,
FOUNDATION Fieldbus- och Ethernet-féltenheter

DTM Enhetshanterare

DD Enhetsbeskrivning for HART-kommunikationsprotokoll

€, (Dk-varde)

Relativ dielektricitet

Styrningsverktyg | Begreppet "styrningsverktyg" anvénds istallet for foljande styrprogram:
= FieldCare/DeviceCare, for drift via HART-kommunikation och PC
= SmartBlue (app), for drift med smartphone eller surfplatta (Android- eller iOS-enheter).
BD Blockeringsdistans, inga signaler analyseras inom BD.
PLC Programmerbart styrsystem
CDI Common Data Interface
PFS Pulsfrekvensstatus (kontaktutgéng)
MBP Manchester Bus Powered
PDU Dataenhet fér protokoll
6 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Viktig information om dokumentet

13 Registrerade varuméarken

FOUNDATION™ Fieldbus
Registrerat varumérke som tillhér FieldComm Group, Austin, Texas, USA

Bluetooth®

Ordmérket och logotypen Bluetooth® &r registrerade varumarken som tillhor Bluetooth SIG,
Inc. och all anvéndning av sddana varumérken av Endress+Hauser sker under licens. Andra
varumérken och handelsnamn tillhér respektive dgare.

Apple®

Apple, Apple-logotypen, iPhone och iPod touch &r varumérken som tillhér Apple Inc.,
registrerade i USA och andra ldnder. App Store &r ett varumarke for tjénster som tillhér Apple
Inc.

Android®
Android, Google Play och Google Play-logotypen dr varumarken som tillhér Google Inc.

KALREZ®, VITON®
Registrerat varumérke som tillhér DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, USA

TEFLON®
Registrerat varumérke som tillhér E.I. DuPont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI CLAMP®
Registrerat varumérke som tillhér Alfa Laval Inc., Kenosha, USA
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Grundldggande sékerhetsanvisningar Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

2 Grundldggande sékerhetsanvisningar

2.1 Krav pa personal

Personalen méste uppfylla féljande krav for relevant uppgift:

» De ska vara utbildade, kvalificerade specialister som ar behériga fér den har specifika
funktionen och uppgiften.

» De ska vara auktoriserade av anldggningens dgare/operator.

» De ska ha god kdnnedom om lokala/nationella férordningar.

» Innan arbetet startas ska de ha ldst och férstatt instruktionerna i manualen och
tillaggsdokumentationen, liksom certifikaten (beroende pé applikation).

» De ska folja anvisningarna och efterleva grundldggande villkor.

2.2 Avsedd anvidndning

Applikation och médtningsmaterial

Den métenhet som beskrivs i denna bruksanvisning ar avsedd fér kontinuerlig, kontaktlés
nivdmdtning av i huvudsak bulkmaterial. Enheten kan ocksd monteras fritt utanfér slutna
metallkérl (t.ex. ovanfor bassanger, 6ppna kanaler eller 6ppna stackar) tack vare sin
driftfrekvens pa cirka 26 GHz, maximal utstrdlad pulseffekt pd 23,3 mW och en genomsnittlig
uteffekt pa 0,076 mW. Anvéndningen helt ofarlig f6r mé&nniskor och djur.

Observera de gransvédrden som anges i "Tekniska data" och som finns listade i

bruksanvisningen och i den kompletterande dokumentationen. Métenheten far endast

anvéndas for féljande matningar:

» Processvariabler som maéts: nivd, avstand, signalstyrka

» Berdknade processvariabler: volym eller massa i kérl av varierande form, fléde genom
matning av matrannor/méatoverfall (berdknat fran nivdn med hjélp av
lineariseringsfunktionen)

For att sékerstélla att mé&tenheten &r i korrekt skick vid anvéndning:
» Anvand endast matenheten fér material som de vatskeberdrda delarna &r resistenta mot.
» Observera grénsvérdena i "Tekniska data"

Felaktig anvdndning
Tillverkaren har inget ansvar for skador som beror pé felaktig eller ej avsedd anvdndning.

Verifiering av grénsfall:

» For specialmaterial och rengéringsmedel hjalper Endress+Hauser garna till att verifiera
korrosionstdligheten hos medieberérda material, men ldmnar inga garantier och tar inget
ansvar.

Kvarvarande risker

Elektronikkdporna och deras inbyggda komponenter, som displaymodulen,
huvudelektronikmodulen och I/0-elektronikmodulen, kan hettas upp till 80 °C (176 °F) under
anvéndningen, genom varmedéverfdringen fran processen liksom frén varmestrélningen inom
de elektroniska delarna. Under anvdndning kan sensorn f& en temperatur som &r néstan lika
hég som métmaterialets.

Upphettade ytor innebér risk fér brénnskador!
» For hoga processtemperaturer: Installera skydd for att férhindra brannskador.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Grundlédggande sékerhetsanvisningar

2.3 Arbetssikerhet

For arbete pa och med enheten:
» Anvand erforderlig personlig skyddsutrustning enligt nationella/lokala férordningar.

2.4 Driftsikerhet

Risk for skada.
» Anviand endast enheten vid réatt tekniska och sakra férhallanden.
» Operatoren &r ansvarig for stdrningsfri anvandning av enheten.

Andringar av enheten

Obehorig dndring av enheten ar férbjuden och kan leda till oférutsedd fara.
» Konsultera tillverkaren om &ndringar krévs trots detta.

Reparation

For att sékerstalla fortsatt driftsdkerhet och tillférlitlighet bér du:

» Endast utféra reparationer pa enheten som &r uttryckligen tillatna.

» Observera nationella/lokala férordningar om reparation av elektrisk utrustning.
» Anvénd endast originalresevdelar frén tillverkaren.

Farligt omrade

For att minska risken for person- och anlaggningsskador nar enheten anvénds inom ett farligt

omréde (t.ex. explosionsskydd och tryckkérlssékerhet):

» Kontrollera pd typskylten om det &r tillitet att anvdnda enheten inom det farliga omradet.

» Folj specifikationerna i den separata kompletterande dokumentation som utgor en del av
dessa anvisningar.

2.5 Produktsakerhet

Den har métenheten ar konstruerad enligt god teknisk standard for att uppfylla de senaste
sakerhetskraven, har testats och lamnat fabriken i ett skick déar den &r séker att anvanda. Den
uppfyller allménna och lagstadgade sakerhetskrav.

Sankt skyddsniva om enheten 6ppnas i fuktiga miljoer
» Om enheten 6ppnas i fuktig miljé géller inte langre den skyddsniva som anges pa
markskylten. Det kan ocksé forsamra mojligheten att anvanda enheten pé ett sékert satt.

2.5.1 CE-mérkning

Métsystemet uppfyller dérfor de lagstadgade kraven i tilldmpliga EG-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EG-férsdkran om 6verensstammelse tillsammans med de standarder som géller.

Endress+Hauser bekréaftar att enheten har klarat testerna genom att ge den CE-mérkningen.

2.5.2 EAC-efterlevnad

Métsystemet uppfyller darfor de lagstadgade kraven i tilldmpliga EAC-direktiv. Dessa anges i
motsvarande EAC-forsdkran om 6verensstaimmelse tillsammans med de standarder som
galler.

Endress+Hauser 9



Grundldggande sékerhetsanvisningar Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Endress+Hauser bekréftar att enheten har klarat testerna genom att ge den EAC-markningen.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Produktbeskrivning

3 Produktbeskrivning

3.1 Produktkonstruktion

3.11 Micropilot FMR56

A0016791

1 Konstruktionen hos Micropilot FMR56 (26 GHz)

®

Elektronikhus

Horn 80 mm/100 mm (3 tum/4 tum), PP-belagd
Flins

Monteringsfdste

W N =

Endress+Hauser 11



Godké&nnande av leverans och produktidentifikation Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

3.1.2 Micropilot FMR57

A0016807

2 Konstruktionen hos Micropilot FMR57 (26 GHz)

1  Elektronikhus

2 Processanslutning (Gdnga)

3 Hornantenn

4 Fldns

5  Antennférldngning

6  Riktningsenhet

7  Parabolantenn

4 Godkdnnande av leverans och produktidentifikation
4.1 Godkannande av leverans

Nar leveransen tas emot ska féljande kontrolleras:
» Ar orderkoderna pé féljesedeln och produktdekalen identiska?
= Arvarorna oskadda?
= Motsvarar uppgifterna pa markskylten bestallningsinformationen pa foljesedeln?
= Finns det ndgon DVD med konfigureringsmjukvara?
Vid behov (se markskylten): Finns Sakerhetsanvisningarna (XA) tillgangliga?

ﬂ Kontakta ditt Endress+Hauser-séljkontor om ndgot av kraven ovan inte uppfylls.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Godkénnande av leverans och produktidentifikation

4.2 Produktidentifiering

Féljande alternativ finns for att identifiera méatenheten:

= Specifikationer pa méarkskylten

= Utokad orderkod som beskriver enhetens funktioner pa féljesedeln

= Ange serienumret frdn mérkskylten pa W@MDevice Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): All information om métenheten visas.

= Skriv in serienumret som star p& méarkskyltarna i Endress+Hausers Operations app eller
skanna 2D-koden (QR-koden) pa markskylten med Endress+Hausers driftapp sa visas all
information om métenheten.

4.2.1 Mérkskylt

( [ Endress+Hauser (1] —
Tt
1— S =

Order code:
2 Ser. no.:
Ext. ord. cd.:

A0030196

®
w

Exempel pd en mdrkskylt

Orderkod

Serienummer

Utokad orderkod
2D-matriskod (QR-kod)

NN =

Detaljinformation om hur du tolkar mérkskyltsspecifikationerna finns i enhetens
bruksanvisning.

ﬂ Bara 33 siffror frdn den utékade orderkoden kan anges pa mérkskylten. Om den utékade
orderkoden &r léngre &n 33 siffror kommer det 6verstigande antalet inte att synas. Den
kompletta utékade koden kan dock ses i enhetens meny: parameter Utokad orderkod
1..3:

Endress+Hauser 13
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Forvaring, transport Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

5 Férvaring, transport

5.1 Forvaringsforhallanden

= Tillaten férvaringstemperatur: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= Anvand originalférpackningen.

5.2 Transportera produkten till matpunkten

Hus eller antennhorn kan skadas eller lossna.

Risk fér skada!

» Transportera matenheten till matpunkten i dess originalférpackning eller vid
processanslutningen.

» Fast inte lyftanordningar (lyftremmar, lyftoglor etc.) i huset eller antennhornet, utan vid
processanslutningen. Ta hansyn till enhetens tyngdpunkt fér att undvika oavsiktlig lutning.

» Folj sdkerhetsanvisningarna for transportférhéllanden for enheter 6ver 18 kg (39,6 pund)
(IEC61010).

AD016875

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Installation

6 Installation

6.1 Installationsforhallanden

6.1.1 Monteringsposition

A0016883

Endress+Hauser

= Rekommenderat avstand A fran

véggen till stosens ytterkant: ~ 1/6 av
kérlets diameter.

Enheten bdr &nda inte installeras
narmare dn 20 cm (7,87 in) fran
kérlets véagg.

Om kérlets vdagg inte &r slat
(korrugerad metall, svetsfogar,
oregelbundenheter etc.) bér avstandet
fran vaggen hallas sé stort som
mojligt. Anvand vid behov en
riktningsenhet for att férebygga
stérande reflektioner frdn véggen
(Verweisziel existiert nicht, aber
@y.link.required="true’).

= Inte i mitten (2), eftersom stérningar

kan orsaka signalforlust.

= Inte ovanfor pafyllningsstralen (3).
= Virekommenderar att du skyddar

enheten fran direkt solljus och regn
med ett vaderskydd (1).

= | extremt dammiga applikationer kan

den inbyggda
renblasningsanslutningen férhindra
att antennen tapps till (Verweisziel
existiert nicht, aber
@y.link.required="true’).

15



Installation

Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

6.1.2

Karlinstallationer

AD018946

16

Undvik installationer (gransbrytare,
temperatursensorer, stag etc.) i
signalstrdlen. Ta h&nsyn till
stralvinkeln .

Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Installation

6.1.3 Reduktion av stérande ekon

AD016889

6.1.4 Maétningar i ett plastkarl

Om kérlets yttervaggar 4r av ett icke-ledande material (t.ex. glasforstéarkt plast) kan ocksa
mikrovagor reflekteras mot stérande installationer utanfor kérlet (t.ex. metallrér (1), stegar
(2), galler (3), etc.). Darfor bor det inte finnas négra stérande installationer i signalstralen.

Kontakta Endress+Hauser for mer information.

Endress+Hauser

Metallskdrmar som monteras lutande
sprider radarsignalen och kan darfor
reducera storande ekon.
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Installation Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

A0017125

6.1.5 Optimeringsalternativ

= Antennstorlek
Ju stérre antenn, desto mindre strélvinkel a och desto farre stérande ekon - 19.
= Mappning
Matningarna kan optimeras genom elektronisk ddémpning av stérande ekon.
= Antennriktning
Ta hénsyn till markeringen pé fldnsen eller gdngkopplingen .
= Metallskdrmar som monteras lutande
De sprider radarsignalerna och minskar darfoér de stérande ekona.
= Varierbar flanstatning (FMR56)
Med hjélp av den varierbara flanstatningen kan enheten riktas mot produktens yta. Mer
information i Anvandarinstruktioner BAO1048F, kapitel 'Tillbehor".
= Riktningsenhet fér FMR57
[ FMR57 med riktningsenhet kan sensorn optimalt riktas inne i kérlet och pé s& satt kan
stérande ekon undvikas. Maxvinkeln f &r +15°.
Sarskilt sensorjusteringen har till syfte att:
- foérebygga stérande reflektioner
- utoka storsta mojliga matomrdde i koniska 6ppningar

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Installation

6.1.6 Stralvinkel

AD016891

4 Relation mellan strdlvinkeln a, avstdandet D och stralviddsdiametern W

Stralvinkeln definieras som vinkeln a, dir radarvdgornas energidensitet nar energidensitetens
halva maxvérde (3-dB-bredd). Mikrovagor stralar 4ven utanfor signalstralen och kan
reflekteras mot stérande installationer.

Straldiametern W som en funktion av stralvinkeln a och métavstandet D:

FMR56
Antennstorlek 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Stralvinkel a 10° 8
Maitavstand (D) Strélviddsdiameter (W)
3m (9,8 ft) 0,53 m (1,7 ft) 0,42 m (1,4 ft)
6 m (20 ft) 1,05m (3,4 ft) 0,84m (2,8 ft)
9m (30 ft) 1,58 m (5,2 ft) 1,26 m (4,1 ft)
12 m (39 ft) 2,1m (6,9 ft) 1,68 m (5,5 ft)
15 m (49 ft) 2,63 m (8,6 ft) 2,10 m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
25 m (82 ft) 4,37 m (14 ft) 3,50 m (11 ft)
30 m (98 ft) 5,25m (17 ft) 4,20 m (14 ft)
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

FMR57 - Hornantenn

Antennstorlek 80 mm (3 in) 100 mm (4 in)
Stralvinkel a 10° 8
Maitavstand (D) Stralviddsdiameter W
5m (16 ft) 0,87 m (2,9 ft) 0,7 m (2,3 ft)
10m (33 ft) 1,75 m (5,7 ft) 1,4m (4,6 ft)
15 m (49 ft) 2,62 m (8,6 ft) 2,1m (6,9 ft)
20m (66 ft) 3,50 m (11 ft) 2,80 m (9,2 ft)
30 m (98 ft) 525m (17 ft) 4,20 m (14 ft)

40m (131ft)

7,00 m (23 ft)

5,59 m (18 ft)

50m (164 ft) 8,75m (29 ft) 6,99 m (23 ft)
FMR57 - Parabolantenn
Antennstorlek 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Stralvinkel a 4° 3,5°
Matavstand (D) Stralviddsdiameter W
5m (16 ft) 0,35m (1,1 ft) 0,30 m (1 ft)
10 m (33 ft) 0,70 m (2,3 ft) 0,61 m (2 ft)
15 m (49 ft) 1,05 m (3,4 ft) 0,92 m (3 ft)
20m (66 ft) 1,40 m (4,6 ft) 1,22 m (4 ft)
30 m (98 ft) 2,10 m (6,9 ft) 1,83 m (6 ft)
40m (131 ft) 2,79 m (9,2 ft) 2,44 m (8 ft)

50 m (164 ft)

3,50 m (11 ft)

3,06 m (10 ft)

60 m (197 ft)

4,19 m (14 ft)

3,70 m (12 ft)

70 m (230 ft)

4,90 m (16 ft)

428m (14 ft)

20
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Installation

6.2 Matvillkor

= Matomradet borjar dar stralen traffar botten. Sarskilt med koniska 6ppningar kan nivan
inte métas under denna punkt. Det maximala matomradet kan utékas i sddana
applikationer med hjalp av en riktningsenhet .

= Vid medier med l4q dielektricitet (e, = 1,5 ... 2,5) 1), kan botten ses genom mediet vid ldga
nivéaer. For att sékerstélla noggrannheten i dessa vall rekommenderar vi att placera
nollpunkten vid avstdndet C ovanfér botten (se bild).

= Det dr i princip moéjligt att méata upp till antennens spets med Micropilot. P& grund av
hénsyn till nétning och avlagringar, och beroende pa produktytans orientering
(friktionsvinkel), bor &nden av matomradet vara pa avstandet A (se bild) fran antennens
spets. Vid behov kan, om vissa villkor uppfylls (h6gt dk-vérde, liten friktionsvikel), kan
kortare avstand uppnas.

0% C\

A0016916

Enhet A [mm (tum)] C [mm (tum)]
FMR56
400(15,7) 50...150(1,97 ...5,91)
FMR57
1) Dielektriciteten for viktiga medier som ofta anvands i olika industrier sammanfattas i Dk-manualen (CP01076F)

och i Endress+Hausers "App for dk-varden" (finns for Android och i0S).
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6.3 Installation i kérl (fritt utrymme)
6.3.1 Hornantenn med 16sflins (FMR56)

Riktning
ﬂ Om Micropilot anvands med 16sflans i explosionsfarliga omrdden maste alla
specifikationer i relevanta sakerhetsanvisningar iakttas (XA).

= Rikta antennen vertikalt mot produktens yta.
En varierbar fldnstdtning, som finns som tillval, kan anvéndas vid inriktning (se teknisk
information BAO1048F, kapitel "Tillbehor").

= En mérkning vid bussningen méjliggér inriktning av antennen. Denna markering méste
riktas mot behallaren sa mycket som méjligt.

A0019434

ﬂ Beroende pé enhetsversion bestdr mérkningen av en cirkel eller av tva korta parallella
linjer.
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Montering i stos

A0016868
5 Stosens héjd och diameter fér hornantenn med 6sfldns

Stosens diameter D Maximal stosh6jd H,,q,
80 mm (3 in) 300 mm (11,8 in)
100 mm (4 in) 400 mm (15,8 in)
150 mm (6 in) 500 mm (19,7 in)

6.3.2 Hornantenn med monteringsfaste (FMR56)

AD016865

6 Installation av hornantenn med monteringsfdste
Rikta antennen vertikalt mot produktens yta med monteringsféstet.

Endress+Hauser 23



Installation Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Monteringsféstet har ingen ledande anslutning till omvandlarens hus.
Risk for elektrostatisk laddning
» Anslut monteringsféstet till det lokala potentialutjdmningssystemet.

6.3.3 Hornantenn (FMR57)

Riktning

= Hornantennen bér i basta fall installeras vertikalt. For att undvika stérande reflektioner
eller f6r optimal inriktning inne i kérlet kan Micropilot med riktningsenhet som tillval lutas
15°1 alla riktningar .

= En mérkning vid bussningen méjliggér inriktning av antennen. Denna markering méste
riktas mot behéllaren s& mycket som mojligt.

A0019434
Beroende pé enhetsversion bestdr markningen av en cirkel eller av tva korta parallella
linjer.

Montering i stos

Hornantennen bor né utanfor stosen. Om det inte &r moéjligt av mekaniska skal kan storre
stoshdjder accepteras.
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i
T
A0016825
7 Stosens héjd fér hornantennen (FMR57)
Antenn ! Maximal stoshdjd H,g, ¥
BC: horn 80 mm/3 tum 260 mm (10,2 in)
BD: horn 100 mm/4 tum 480 mm (18,9 in)

1) Artikel 070 i produktstrukturen
2) galler fér antenner utan antennfdrlangning

ﬂ Kontakta Endress+Hauser fér applikationer med hégre stos.

Gangad anslutning

Fér enheter med en gangad anslutning kan det vara nédvandigt - beroende pa
antennstorlek - att férst demontera hornet och sedan montera det igen nér enheten har
satts pa plats.

= Dra endast at sexkantsmuttern.
= Verktyg: 60 mm insexnyckel
= Maximalt tillatet atdragningsmoment:60 Nm (44 1bf ft)

6.3.4 Parabolantenn (FMR57)

Riktning
Parabolantennen bor i basta fall installeras vertikalt. For att undvika stérande reflektioner

eller fér optimal inriktning inne i kérlet kan Micropilot med riktningsenhet som tillval vridas
15°i alla riktningar .
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Montering i stos

= Fall 1: Det basta 4r om hornantennen sticker ut langre dn stosen (1). Sarskilt nar en
riktningsenhet anvénds bor du se till att parabolreflektorn nar utanfér stosen/taket sd att
den inte hindrar justeringen.

= Fall 2: For applikationer med hégre stos kan det vara nédvéndigt att installera
parabolantennen helt i stosen (2).
Stosens maxhoéjd (Hp,y) till parabolspegeln bor inte éverskrida 500 mm (19,7 in). Undvik
stérande kanter inne i stosen.

A0016827

8 Montering av stos fér Micropilot FMR57 med parabolantenn

1 Antennen ndr utanfér stosen
2 Antennen dr helt inne i stosen

Antenn Antennens diameter D | Stosens hojd Hifall1 | Maximal stosh6jd H,,, i fall 2
FA: parabol 200 mm/8 tum 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)
FB: parabol 250 mm/10 tum | 236 mm (9,29 in) <50mm (1,97 in) 500 mm (19,7 in)

1) Artikel 070 i produktstrukturen

Exempel pa installation med liten fléans
Om flédnsen &r mindre &n parabolreflektorn kan enheten monteras pa négot av féljande satt:

= Standardinstallation (Verweisziel existiert nicht, aber @y.link.required="true)
Detta kraver demontering av parabolreflektorn.
= Installation med ledad flans (Verweisziel existiert nicht, aber @y.link.required="true')
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Installation

Standardinstallation
7% A 120 %% 7Z7)
NHN 1
o jan
% 7 2
‘ oD
A0018874
1  Stos
Antennstorlek @D HY
200 mm (8 in) 173 mm (6,81 in) <50 mm (1,96 in)
250 mm (10 in) 236 mm (9,29 in) <50 mm (1,96 in)
1) utan antennférlangning

Installation med ledad fldns

ﬂ Vid ledade fldnsar méste man ta hénsyn till antennlangden.

Endress+Hauser
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A0018878

6.3.5 Riktningsenhet f6r FMR57

Med hjélp av riktningsenheten kan antennaxeln lutas upp till 15°i alla riktningar.
Riktningsenheten anvands fér optimal inriktning av radarstralen mot ytan av bulkmaterial.

Produktstruktur: Artikel 100 "Processanslutning’, alternativ XCJ, XEJ, XFJ

A0016931

9 Micropilot FMR57 med riktningsenhet
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Rikta antennaxeln:
1. Lossa skruvarna.
2. Rikta antennaxeln (upp till £+ 15°i alla riktningar).
3. Dra at skruvarna 15 Nm (11 Ibf ft).

6.3.6 Inbyggd renblasningsanslutning for FMR57

[ extremt dammiga applikationer kan den inbyggda renbldsningsanslutningen férhindra att
antennen tapps till. Pulsdrift rekommenderas.

A0016932
10  Micropilot FMR57 med renbldsningsanslutning
1 Renbldsningsanslutning NPT eller G%

Tryckintervall for reningsluft
= Pulsdrift:
max. 6 bar (87 psi)
= Permanent drift:
200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

ﬂ Var noga med att endast anvédnda torr tryckluft.

ﬂ [ allménhet bdr renblasning inte anvéndas mer &n nédvandigt, eftersom fér mycket
renbl&sning kan orsaka mekaniska skador (nétning).
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6.4 Behallare med viarmeisolering

A0032207

Vid héga processtemperaturer maste enheten téckas av behallarens vanliga isoleringssystem
(2) for att forhindra upphettning av elektroniken till f6ljd av varmestralning eller konvektion.
Isoleringen ska inte vara hogre dn halsen pa enheten (1).

6.5 Vrida transmitterhuset

Transmitterhuset kan vridas for att underlatta atkomst till anslutningsutrymmet eller
displaymodulen:

A0032242

Lossa fastskruven med en fast nyckel.
Vrid huset i 6nskad riktning.

Dra &t fastskruven (1,5 Nm for hus av plast, 2,5 Nm fér hus av aluminium eller rostfritt
stal).
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6.6 Rotation av displayen

6.6.1  Oppna locket

A0021430

1. Lossa fastklammans skruv till elektronikhusets lock med en insexnyckel (3 mm) och vrid
klamman 90 ° moturs.

2. Skruva loss locket och kontrollera lockpackningen, byt vid behov.

6.6.2 Vrida displaymodulen

A0036401

1. Dra utdisplaymodulen med en forsiktigt skruvande rorelse.
2. Vrid displaymodulen till énskat 14ge: max. 8 x 45 ° i varje riktning.

Mata in den rullade kabeln i utrymmet mellan huset och huvudelektronikmodulen, och
anslut displaymodulen till elektronikutrymmet tills den f&ster.
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6.6.3 Stidnga elektronikhusets lock

A0021451

1. Skruva tillbaka elektronikhusets lock hart.

2. Vrid fastklamman 90 ° medurs och dra &t kldmman med 2,5 Nm med insexnyckeln

(3 mm).
6.7 Kontroll efter installation
m] Ar enheten oskadd (visuell inspektion)?

Foljer enheten specifikationerna for matpunkterna?

Till exempel:

0 = Processtemperatur

= Processtryck (se avsnittet "Material load curves' i dokumentet "Technical Information")
= [ntervall fér omgivningstemperatur

= Matintervall

Ar métpunkternas identifiering och etikettering korrekt (visuell inspektion)?

Ar enheten tillrackligt skyddad fran nederbérd och direkt solljus?

Sitter fastskruven och sparrhaken ordentligt?
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Elanslutning

7 Elanslutning

7.1 Anslutningsforhallanden

7.1.1 Plintadressering

4-trads plintadressering: 4-20 90 ... 253 V,cmA HART

0/

1

11 4-trdds plintadressering: 4-20 90 ... 253 V,cmA HART

1 Anslut 4-20 mA HART (aktiv): plintar 3 och 4
2 Anslutningens matningsspdnning: plintar 1 och 2
3 Plint fér kabelskdrm

Endress+Hauser
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Elanslutning Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

A\ OBSERVERA

For att sékerstélla elsdkerheten:
» Koppla inte ifrdn skyddsanslutningen.
» Koppla ur matningsspanningen innan du kopplar ifrdn skyddsjordningen.

ﬂ Anslut skyddsjorden till den inre jordningsanslutningen (3) innan du kopplar pa
matningsspanningen. Om det behévs kan du ansluta potentialutjdmningslinan till den
utvandiga jordningsanslutningen.

For att f& elektromagnetisk kompatibilitet (EMC): Jorda inte enheten via matarkabelns
skyddsjordsledare. Den funktionella jordningen maste &ven anslutas till
processanslutning (anslutning med flans eller géangor) eller till den utvandiga
jordningsanslutningen.

En lattatkomlig stromstéllare maste installeras i nédrheten av enheten. Stréomstéllaren
maste vara markt som strombrytare fér enheten (IEC/EN61010).
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Elanslutning

Plintadressering PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

3
4
r/
1 5

® 1
A
B
1
2
3
4
5

A0036500

2 Plintadressering PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Utan inbyggt éverspdnningsskydd

Med inbyggt éverspdnningsskydd
Anslutning PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: plintar 1 och 2, utan inbyggt éverspdnningsskydd

Anslutning kontaktutgdng (6ppen kollektor): Plintar 3 och 4, utan inbyggt éverspdnningsskydd
Anslutning kontaktutgdng (6ppen kollektor): Plintar 3 och 4, med inbyggt 6verspinningsskydd
Anslutning PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: plintar 1 och 2, med inbyggt éverspdnningsskydd

Plint for kabelskdrm

35
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

Blockdiagram PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

ss—3 /]

1 +

13 Blockdiagram PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

™~ W N

36

Kabelskdrm: Observera kabelspecifikationerna
Anslut PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
Mdtenhet

Kontaktutgdng (6ppen kollektor)

A0036530
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Elanslutning

7.1.2 Enhetskontakter

For versioner med fieldbus-kontakt (M12 eller 7/8") kan signalledningen anslutas utan

att 6ppna huset.

Stiftadressering fér M12-kontakt

Stift Betydelse
1 Signal +
2 ej anslutet
3 Signal -
4 Jord
A0011175

Stiftadressering for 7/8"-kontakt
Stift Betydelse
1 Signal -
2 Signal +
3 Ej anslutet
4 Skarm

A0011176

Endress+Hauser
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

7.1.3 Matningsspénning

PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus

"Nitanslutning, Utgéng" "

"Godkadnnande

n2)

Terminalspénning

E: 2-trdd: FOUNDATION Fieldbus, kontaktutgang
G: 2-trad: PROFIBUS PA, kontaktutgadng

Inte-Ex
ExnA

Ex nA(ia)
Exic
Exic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

9..32vV7%

Exia/IS
Exia + Exd(ia) /IS + XP

9..30v?

1) Artikel 020 i produktstrukturen
2) Artikel 010 i produktstrukturen

3) Inspanning upp till 35 V férstér inte enheten.

Polaritetskénslig Nej

Féljer FISCO/FNICO enligt Ja
IEC 60079-27

7.1.4 Overspanningsskydd

Om maétenheten anvénds till nivdmdtning i brandfarliga vatskor som gér att man maste
anvanda dverspanningsskydd enligt DIN EN 60079-14, standard for
testprocedurer 60060-1 (10 kA, puls 8/20 ps), maste en 6verspanningsskyddsmodul

installeras.

Inbyggd 6verspanningsskyddsmodul

En inbyggd 6verspanningsskyddsmodul finns fér 2-trdds HART-enheter och fér
PROFIBUS PA- och FOUNDATION Fieldbus-enheter.

Produktstruktur: Artikel 610 "Tillbehér monterat’, tillval NA "Overspanningsskydd".

Teknisk information
Motstand per kanal 2 x 0,5 Q max.
Troskelvarde likstromsspanning 400...700V
Troskelvarde impulsspénning <800V
Kapacitans vid 1 MHz <1,5pF
Nominell sparrimpulsspanning (8/20 ps) 10 kKA

Externt 6verspanningsskyddsmodul

HAWS562 eller HAW569 fran Endress+Hauser ar lampligt som externt éverspanningsskydd.

38
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7.2 Ansluta matenheten

A VARNING

Explosionsrisk!

Observera tilldmpliga nationella standarder.

Folj specifikationerna i Sékerhetsanvisningarna (XA).

Anvéand endast angivna kabelférskruvningar.

Sakerstéll att stromforsorjningen motsvarar informationen pa méarkskylten.

Sténg av stromférsoérjningen innan enheten ansluts.

Anslut potentialutjdamningslinan till den yttre jordningsanslutningen innan du kopplar pé
stromférsérjningen.

vVvyVvyYVvyyvyy

Nodvéndiga verktyg/tillbehor:

= For enheter med locklds: Insexnyckel AF3

= Kabelskalare

= Om tvinnade kablar anvands: En kabelhylsa for varje trdd som ska anslutas.

7.2.1 Oppna anslutningsfackets lock

A0021490

1. Lossa fastklammans skruv till elektronikhusets lock med en insexnyckel (3 mm) och vrid
klamman 90 ° medurs.

2. Skruva sedan loss locket och kontrollera lockpackningen, byt vid behov.
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7.2.2 Ansluta

3.
10 (0.4)

2.
3.
B% E 10 (0.4)

AD036418

14 Matt: mm (tum)

1. Tryck kabeln igenom kabelingdngen. Fér ordentlig tétning bér du inte ta bort
tétningsringen fran kabelingdngen.
2. Tabort kabelmanteln.

Skala kabelédndarna till en ldngd p& 10 mm (0,4 in). Vid kabel med flera kardeler, satt
ocksa pé kabelhylsor.

4. Dra &t kabelférskruvningarna ordentligt.

Anslut kabeln enligt plintadresseringen .
Le

A0034682

6. Om skdrmade kablar anvands: Anslut kabelskdrmningen till jordningsanslutningen.
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7.2.3 Fjaderbelastade plugin-plintar

Fér enheter utan inbyggt 6verspanningsskydd sker elanslutningen genom fjaderbelastade
plugin-plintar. Styva ledare eller bdjliga ledare med kabelhylsor kan stoppas in direkt i plinten
utan att anvanda sparren, och skapa kontakt automatiskt.

A0013661

15  Mitt: mm (tum)

S& hér tar du bort kablar frén plinten:
1. Tryck ner en sparskruvmejsel < 3 mm i sparet mellan de tva plinthalen

2. samtidigt som du drar ut kabeldnden ur terminalen.

7.2.4 Stdnga anslutningsfackets lock

A0021491

1. Skruva tillbaka anslutningsfackets lock hart.
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2. Vrid fastklamman 90 ° moturs och dra at klamman med 2,5 Nm (1,84 1bf ft) igen med
insexnyckeln (3 mm).

7.3 Kontroll efter anslutning

Ar enheten och kabeln utan skador (visuell kontroll)?

Uppfyller kablarna specifikationerna?

Har kablarna tillréckligt belastningsskydd?

Ar alla kabelférskruvningar installerade, ordentligt dtdragna och té4ta?

Motsvarar matningsspanningen specifikationerna pa markskylten?

Ar plintadresseringen korrekt?

Vid behov: Har anslutning till skyddsjord upprattats?

Om matarspéanning finns, &r enheten klar att anvandas och visas varden pé displaymodulen?

Ar alla kdporna till alla hus installerade och ordentligt fastsatta?

0O/ 0o bjo|o|o|o

Ar sparrhaken ordentligt fastdragen?

8 Integrering i ett FOUNDATION Fieldbus-natverk

8.1 Enhetsbeskrivning (DD)

Fér att konfigurera en enhet och integrera den i ett FF-nétverk behéver du:
= Ett FF-konfigurationsprogram
s Cff-filen (Common File Format: *.cff)
= Enhetsbeskrivningen (DD) i ett av féljande format
- Enhetsbeskrivningsformat 4 : *sym, *ffo
- Enhetsbeskrivningsformat 5 : *sy5, *ff5

Information om enhetsspecifik DD

Tillverkar-ID 0x452B48
Enhetstyp 0x1028
Enhetsrevision 0x01
DD-revision Information och filer pa:
— = www.endress.com
CFF-revision = www.fieldcommgroup.org
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8.2 Integrering i FOUNDATION Fieldbus-néatverket

ﬂ = For mer ingdende information om att integrera enheten i FF-systemet, se
beskrivningen fér det konfigureringsprogram som anvéands.
® Nér du integrerar féltenheter i FF-systemet, var noga med att anvénda ratt filer.
Vilken version som krévs kan du lasa i parametrarna Device Revision/DEV_REV och
DD Revision/ DD_REV i resursblocket.

Séhér gor du for att integrera enheten i FF-natverket:
1. Starta FF-konfigurationsprogrammet.

2. Léas ner Cff- och enhetsbeskrivningsfilerna (*.ffo, *.sym (fér format 4) *ff5, *sy5 (for
format 5) till systemet.

Konfigurera grénsskiktet.

4. Konfigurera enheten fér den métning som ska utféras och fér FF-systemet.

8.3 Identifiering och adressering av enheten

FOUNDATION Fieldbus identifierar enheten med hjalp av ID-koden (enhets-ID) och tilldelar
den automatiskt en lamplig faltadress. Det gar inte att &ndra identitetskoden. Enheten visas
pa natverksdisplayen nér du har startat FF-konfigurationsprogrammet och integrerat enheten
i natverket. Vilka block som finns tillgédngliga ser du under enhetens namn.

Om enhetsbeskrivningen inte har hunnit laddas in anger blocket "Unknown" eller "(UNK)".
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

1 2
EH_Micropilot XXXXXXXXXX

—{] RESOURCE_xxxxxxxxxxx (RB2)
—1 SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDSUP)
—{1 ADV_SETUP_xxxxxxxxxxx (TRDASUP)
—{J DISPLAY_xxxxxxxxxxx (TRDDISP)
—11 DIAGNOSTIC_xxxxxxxxxxx (TRDDIAG)
—{1 EXPERT_CONFIG_xxxxxxxxxxx (TRDEXP)
—1 EXPERT_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDEXPIN)
—1 SERVICE_SENSOR_xxxxxxxxxxx (TRDSRVSB)
—{1 SERVICE_INFO_xxxxxxxxxxx (TRDSRVIF)
1 DATA_TRANSFER_xxxxxxxxxxx (TRDHROM)
—1 ANALOG_INPUT_1_xxxxxxxxxxX (Al)
—1 ANALOG_INPUT_2_xxxxxxxxxxx (UNK)
—{] MULTIPLE_AQO_xxxxxxxxxxx (MAO)
—1 MULTIPLE_DO_xxxxxxxxxxx (MDO)
—1 DISCRETE_INPUT _xxxxxxxxxxXx (DI)
—{] PID_xxxxxxxxxxXx (PID)
—{] ARITHMETIC_xxxxxxxxxxX (AR)
—{J SIGNAL_CHAR_xxxxxxxxxxx (SC)
—1 INPUT_SELECTOR_xxxxxxxxxxx (ISEL)
—J INTEGRATOR_xxxxxxxxxxx (IT)
—{1 ANALOG_ALARM_xxxxXxxXXxX (AAL)

® 16

1
2

44

Enhetsbeteckning

Typisk visning i ett konfigurationsprogram efter att anslutningen har upprittats

A0020711
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8.4 Blockmodell

8.4.1 Block i enhetens programvara

Enheten har féljande block:
= Resursblock (enhetsblock)
= Transducerblock
- Transducerblock fér installningar (TRDSUP)
- Transducerblock fér avancerade instéllningar (TRDASUP)
- Transducerblock fér display (TRDDISP)
- Transducerblock fér diagnostik (TRDDIAG)
- Transducerblock fér avancerad diagnostik (TRDADVDIAG)
- Transducerblock fér expertkonfiguration (TRDEXP)
- Transducerblock fér expertinformation (TRDEXPIN)
- Transducerblock for servicesensor (TRDSRVSB)
- Transducerblock for serviceinformation (TRDSRVIF)
- Transducerblock fér datadverféring (TRDHROM)
= Funktionsblock
- 2 Al-block (Al)
- 1 block for diskret ingéng (DI)
— 1 block for flera analoga utgangar (MAO)
- 1 block for flera diskreta utgdngar (MDO)
- 1 PID-block (PID)
- 1 aritmetikblock (AR)
- 1 signalkarakteriseringsblock (SC)
- 1 ingangsvaljarblock (ISEL)
- 1 integrerarblock (IT)
- 1 analogt larmblock (AAL)

Férutom de forinstallerade blocken ovan kan ocksa féljande block instansieras:
3 Al-block (Al)

2 block for diskret ingéng (DI)

1 PID-block (PID)

1 aritmetiskt block (AR)

1 signalkarakteriseringsblock (SC)

1 ingangsvéljarblock (ISEL)

1 integrerarblock (IT)

1 analogt larmblock (AAL)

Sammanlagt kan upp till 20 block instansieras i enheten, inklusive de block som redan finns
installerade. Angdende instansiering av block, se anvandarinstruktionerna for det
konfigurationsprogram du anvander.

Endress+Hauser Riktlinjer BAOOO62S.

[ riktlinjerna finns en &éversikt 6ver de standardfunktionsblock som beskrivs i
FOUNDATION Fieldbus specifikationer FF 890-894. De &r framtagna for att underlétta
for operatdrerna att anvanda de block som férekommer i Endress+Hausers féltenheter.
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8.4.2

Blockkonfigurationen nér enheten levereras

]

]

]

]

]

!

- =,

]

]

]

DIAGNOSTIC
DISPLAY
DATA_TRANSFER
ETUP
ADV_SETUP
XPERT_CONFIG
XPERT_INFO
ERVICE_SENSO
ERVICE_INFO

2]3]

—~/ANALOG_INPUT_1]

—~/ANALOG_INPUT_2)]

DI |

|| ARITHMETIC ||SIGNAL_CHAR |

INPUT_SELECTOR ||

INTEGRATOR  [[ANALOG_ALARM|

17 Blockkonfigurationen ndr enheten levereras

S Sensor

PV Primdrvdrde: lineariserad niva

SV Seku

8.5

nddrvdrde: avstand

Tilldelning av métvarden (CHANNEL) i ett Al-block
Ing&ngsvérdet for ett analogt ingdngsblock bestdms av parametern CHANNEL.

A0017217

Kanal Matvarde

0 Inte initierat

211 Terminalspénning

773 Analog utgang for avancerad diagnostik 1
774 Analog utgdng for avancerad diagnostik 2
32786 Absolut ekoamplitud

32856 Avstand

32885 Elektronisk temperatur

46
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Kanal Matvarde
32949 Lineariserad niva
33044 Relativ ekoamplitud

Endress+Hauser 47



Integrering i ett FOUNDATION Fieldbus-nétverk Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

8.6 Metoder

I specifikationen for FOUNDATION Fieldbus finns olika metoder for underlétta driften av
enheten. En metod &r en sekvens av interaktiva arbetssteg som ska utforas i angiven ordning
for att konfigurera vissa av enhetens funktioner.

Féljande metoder finns tillgédngliga fér enheten:

= Omstart
Den har metoden finns i resursblocket och kraver direkt att parametern Device reset stalls
in. Det gor att enhetskonfigurationen aterstalls till ett angivet lage.

= ENP-omstart
Den har metoden finns i resursblocket och kraver direkt att parametrarna for elektronisk
markskylt (Electronic Name Plate, ENP) stélls in.

= Setup
Den hér metoden finns i transducerblocket for instéllning och gér det mojligt att stélla in de
viktigaste parametrarna i det har blocket fér enhetskonfigurering (méatenheter, typ av tank
eller kérl, typ av medium, tom- och fullkalibrering).

= Linearisering
Den hér metoden finns i transducerblocket ADV_SETUP och gér det mdjligt att hantera
lineariseringstabellen med vilken métvardet omvandlas till volym, massa eller flode.

= Egenkontroll
Den hér metoden finns i transducerblocket EXPERT CONFIG och efterfrdgar enhetens
egenkontrollparametrar.
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9 Driftsattning via guide

En guide som leder anvdndaren genom den férsta konfigurationen finns i FieldCare och
DeviceCare ?).

1. Anslut enheten till FieldCare eller DeviceCare (fér mer information, se kapitlet om
anvandningsalterantiv i anvandarinstruktionerna).

2. Oppna enheten i FieldCare eller DeviceCare.
Y- Enhetens instrumentpanel (hemsida) visas:

Wizard

[ Commissioning | l SIL/WHG confirmation

Instrument health status
oK

Process variables - Device tag: MICROPILOT

— 100,000

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
2,845 , -28,783 &

Relative echo amplitude

s @ @
i = =}
=2 =) =]
=} =] =}
= = =

20,000

‘IIII’HI\'\IH‘IIII‘I\

93,354

99,614

o
=]
a
S

A0027720
1 Driftsdttningsknappen anropar guiden.
3. Starta guiden genom att klicka pa "Commissioning" (driftséttning).

4.  Ange eller vélj ett 1ampligt vérde for varje parameter. Dessa varden skrivs direkt till
enheten.

Klicka pa "Next" (ndsta) for att g till nésta sida.
Sténg guiden efter sista sidan genom att klicka pé& "End of sequence" (sekvensslut).
Om guiden avslutas innan alla parametrar som behévs har stéllts in kan enheten hamna

i ett odefinierat lage. I sa fall rekommenderas en aterstéllning av
standardinstéllningarna.

2) DeviceCare for nedladdning pa www.software-products.endress.com. For nedladdning krévs registrering pa
Endress+Hausers portal med programvara.
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10  Idrifttagning (via meny)

10.1 Display- och anvdndningsmodul

10.1.1 Displayens utseende

2
g 23— G =
/ ‘ 19.184 mA L
11— 2.6 ‘@J« 4.000— 2.4
( 13 " 2.5
L2 ey n 14 >
3. 1 \lLanguage
39 ﬂgl@éih—
Espaiiol
| Frangais
5 b~
\Use”— 2 0 [ 1234
ABC__ | DEFG ][ HUK 5 G 7 B 3
LVNG |(Pars | TUvw | A )
A0012635
18  Hur display- och anvindningsmodulen ser ut vid anvindning pad plats
1 Matvdrdesdisplay (1 virde maximal storlek)
1.1 Displayhuvud som visar markering och felsymbol (om ett fel dr aktivt)
1.2 Matvdrdessymboler
1.3 Madtvdrde
1.4 Enhet
2 Maitvdrdesdisplay (1 stapel + 1 virde)
2.1 Stapel for mdtvdrde 1
2.2 Midtvirde 1 (inklusive mdttenhet)
2.3 Madtvdrdessymboler for mdtvdrde 1
2.4 Maitvdrde 2
2.5 Madttenhet fér mdtvdrde 2
2.6 Madtvdrdessymboler for mdtvdrde 2
3 Parameterrepresentation (hdr: en parameter med urvalslista)
3.1 Displayhuvud som visar parameternamn och felsymbol (om ett fel dr aktivt)
3.2 Urvalslista: ¥ markerar det aktuella parametervdrdet.
4 Inmatningsmatris for siffror
5 Inmatningsmatris fér bokstdver och specialtecken
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10.1.2

Tangenter

Tangent

Betydelse

=)

A0018330

Minustangent

I'menyn, undermenyn
Flyttar markéren uppat i en vallista.

I editorn fér text och siffror
I indatamasken flyttas markoéren at vanster (bakat).

A0018329

Plustangent

I'menyn, undermenyn
Flyttar markéren nedat i en vallista.

I editorn fér text och siffror
I indatamasken flyttas markéren at hoger (framat).

A0018328

Enter-tangent

Fér mdtvdrdesdisplay
= En kort tryckning 6ppnar menyn.
s Om du héller den nedtryckt 2 s 6ppnas snabbmenyn.

I menyn, undermenyn
= Kort tangenttryckning
Oppnar den markerade menyn, undermenyn eller parametern.
= Tangenttryckning 2 s fér parameter:
Oppnar funktionens eller parameterns hjalptext, i férekommande fall.

I editorn fér text och siffror
s Kort tangenttryckning
- Oppnar markerad grupp.
— Utfér markerad atgard.
= Tangenttryckning 2 s bekréftar det redigerade parametervardet.

EREY

A0032909

Escape-tangentkombination (tryck pd tangenterna samtidigt)

I’ menyn, undermenyn
= Kort tangenttryckning
— Avslutar aktuell menyniva och tar dig till nasta hogre niva.
- Sténger parameterns hjélptext, om den ar 6ppen.
= Tangenttryckning 2 s gar tillbaka till méatvardesdisplayen ("hemposition").

I editorn fér text och siffror
Sténger text- eller siffereditorn utan att tillimpa ndgra dndringar.

[=)+(E]

A0032910

Minus/Enter-tangentkombination (hall ner bada tangenterna samtidigt)

Minskar kontrasten (ljusare instéllning).

A0032911

Plus/Enter-tangentkombination (hall ner bada tangenterna samtidigt)

Okar kontrasten (mérkare installning).

Endress+Hauser
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Idrifttagning (via meny) Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus

10.1.3  Oppna snabbmenyn
Med hjélp av snabbmenyn kan anvdndaren snabbt komma &t f6ljande menyer direkt fran
driftdisplayen:

= Setup

= Conf. backup disp.
= Env.curve

= Keylock on

Oppna och stdnga snabbmenyn
P& driftdisplayen.
1. Hall [E intryckt 2 s.
~ Snabbmenyn dppnas.

Conf.backup disp
Env. curve
Keylock on

11160

2. Tryckpa & + [ samtidigt.
= Snabbmenyn sténgs och driftdisplayen visas.

Hamta menyn via kontextmenyn
1. Oppna snabbmenyn.
2. Tryck pd [+ for att komma till dnskad meny.

3. Tryck pd [E for att bekréfta valet.
t Den valda menyn &ppnas.
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Idrifttagning (via meny)

10.2 Meny

Parameter/undermeny

Betydelse

Beskrivning

Language 1

Definierar spréket pa enhetens
display.

Setup

Nar alla instéllningsparametrar
har tilldelats lampliga varden
bor métvérdena konfigureras
helt i en standardapplikation.

Setup > Mapping

Minskning av stérningsekon

Setup > Advanced setup

Innehaller fler undermenyer och
parametrar for att:

= anpassa enheten till sérskilda
matforhallanden.

= bearbeta métvardena
(skalning, linearisering).

= konfigurera utsignalen.

Diagnostics

Innehaller de viktigaste
parametrarna som behovs for
att upptacka och analysera
funktionsfel.

BA01123F (FMR56/FMR57, FOUNDATION
Fieldbus)

Expert 2

Innehaller alla parametrar for
enheten (inklusive de som
redan finns i ndgon av
undermenyerna ovan). Den har
menyn &r ordnad utefter
enhetens funktionsblock.

GP01017F/00/DE (beskrivning av
enhetsparametrar, FMR5x, FOUNDATION
Fieldbus)

1) Vid anvandning via styrningsverktyg (t.ex. FieldCare) finns parametern "Language" (Sprak) i "Setup > Advanced

Setup - Display"

2) For att 6ppna menyn "Expert" kravs alltid en atkomstkod. Ange "0000" om ingen kundspecifik atkomstkod har

definierats.

Endress+Hauser
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10.3  Las upp enheten
Om enheten har lasts méste den lasas upp innan métningen kan konfigureras.

Mer information finns i enhetens anvandarinstruktioner:
BA01123F (FMR56/FMR57, FOUNDATION Fieldbus)

10.4  Stélla in menysprak
Fabriksinstéallning: engelska eller bestallt lokalt spréak

XXXXXXXXX

20.50

XX

Main menu 0104-1
1 i BN Display language
English
#2Operation
/& Setup

Display language 0104-1
@ v English

Deutsch
Espanol
Francgais

Display language 0104-1
3 v English

Espanol
Francais

Hauptmenii 0104-1
4, i—> Sprache
@ Deutsch)

52 Betrieb
#Setup

NS}

A0029420

19  Exempel taget frdn den lokala displayen
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10.5 Konfigurering av nivamétning

R [ ]
el | el
f | 1000/0

0%

A0016934

1. Setup - Device tag

-~ Ange enhetstagg.
2. Setup - Distance unit

Y Vailj avstdndsenhet.
3. Setup - Bin type

& Valj typ av behallare.
4. Setup > Max. filling speed solid

- Ange hogsta forvantade péfyllningshastighet.
5. Setup > Max. draining speed solid

= Ange hdgsta férvantade tdmningshastighet.
6. Setup > Empty calibration

'~ Ange tomt avstand E (avstand fran referenspunkt R till niva 0 %) >,

3) Om till exempel matomradet endast tacker den 6vre delen av tanken eller silon (E << tankens/silons hé6jd), méste
du ange tankens eller silons faktiska héjd i parametern "Setup > Avancerad inst. > Niva - Tank/silo héjd". Om
det finns en utgéngskon ska tankens eller silons héjd inte anpassas som vanligt - E &r inte << tank-/silohdjd i
dessa applikationer..
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7. Setup - Full calibration
t Ange det hela avstandet F (avstdndet fran 0 % till 100 %).
8. Setup - Level
“ Anger uppmaétt niva L.
9. Setup - Distance
~ Anger det uppmétta avstandet fran referenspunkten R till nivan L.

10. Setup - Signal quality
~ Anger kvaliteten pé det berdknade nivaekot.

11. Setup - Mapping > Confirm distance

- Jamfor det avstdnd som visas pé displayen med det faktiska avstdndet for att borja
registreringen av en kartldggning av stérningseko.

12. Setup - Advanced setup >Level - Level unit
L Vailj nivdmattenhet: %, m, mm, ft, tum (originalinstallning: %)

Vi rekommenderar starkt att hogsta pafyllnings- och témningshastighet justeras efter
den faktiska processen.

10.6  Anvéandarspecifika applikationer

. Fér en detaljerad beskrivning om hur man stéller in anvéndarspecifika applikationer, se
separat dokumentation:
BA01123F (Anvéndarinstruktioner, FMR56/FMR57, FOUNDATION Fieldbus)

For undermenyn Expert, se:

GP01017F/00/EN (beskrivning av enhetsparametrar, FMR5x, FOUNDATION Fieldbus)

11  Idrifttagning (blockbaserad drift)

11.1  Blockkonfiguration

11.1.1  Forberedelse
1. Satt pa enheten.
2. Notera DEVICE_ID » B 42.
3. Oppna konfigureringsprogrammet FOUNDATION Fieldbus.
4

Ladda in Cff- och enhetsbeskrivningsfilerna i vardsystemet eller
konfigurationsprogrammet. Férsdkra dig om att du anvénder rétt systemfiler.

5. Identifiera enheten med DEVICE_ID (se punkt 2). Tilldela 6nskat taggnamn till enheten
genom parametern Pd-tag/FF_PD_TAG.

11.1.2  Konfigurera resursblocket

1. Oppna resursblocket.
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5.

Avaktivera vid behov sparren fér enhetsfunktion.
Andra vid behov blocknamnet. Originalinstéllning: RS-xxoxxxxxxxxx (RB2)

Tilldela vid behov en beskrivning av blocket med parametern Tag Description/
TAG_DESC.

Andra vid behov andra parametrar enligt de krav som finns.

11.1.3  Konfigurera transducerblocken

Matningen och displaymodulen konfigureras med hjalp av transducerblocken. Den allménna
arbetsgdngen ser likadan ut for alla transducerblock:

Andra vid behov blocknamnet.

Stéll in blockldget p& OOS med parametern Block Mode/MODE_BLK och elementet
TARGET.

Konfigurera nivdmatningen-> 61.

Stéll in blocklaget p& Auto med parametern Block Mode/MODE_BLK och elementet
TARGET.

ﬂ Blocklaget méste vara instéllt p& Auto for att matenheten ska kunna fungera ordentligt.

11.1.4 Konfigurera analoga ingangsblock

Enheten har tvd permanent instanserade analoga ingangsblock som kan tilldelas efter behov
till de olika processvariablerna. Vid behov kan upp till fem analoga ingangsblock instanseras
via konfigureringsverktyget FOUNDATION Fieldbus.

Standardinstéllningar

Analogt ingangsblock KANAL

All 32949: lineariserad niva

Al2 32856: avstdnd

1. Andra vid behov blocknamnet.

2. Stéllin blockldget pd O0S med parametern Block Mode/MODE_BLK och elementet
TARGET.

3. Anvand parametern Channel/CHANNEL for att vélja vilken processvariabel som ska
anvandas som ingéngsvérde for det analoga ingéngsblocket .

4.  Anvéand parametern Transducer Scale/XD_SCALE for att valja énskad mattenhet och

onskat blockingdngsomrade fér processvariabeln - 58. Var noga med att den
mattenhet du véljer passar den instéllda processvariabeln. Om processvariabeln inte
matchar enheten anger parametern Blockfel/BLOCK_ERRBlockkonfigurationsfel och
blocket kan inte stéllas in p& Auto.
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5. Anvéand parametern Linearization Type/L_TYPE for att vélja lineariseringstyp fér
ingdngsvariabel (fabriksinstéllning: Direct). Kontrollera att instéllningarna av
parameter Transducer Scale/XD_SCALE och Output Scale/OUT_SCALE &r desamma
for lineariseringstypen Direct. Om varden och enheter inte stdimmer 6verens anger
parametern Block Error/BLOCK_ERRBlock Configuration Error och blocket kan inte
stéllas in pd Auto.

6. Ange meddelande fér larm och kritiskt larm med parametrarna High High Limit/
HI_HI LIM, High Limit/HI_LIM, Low Low Limit/LO_LO_LIM och Low Limit/
LO_LIM. De gransvarden som anges maste ligga inom det vardeintervall som har
angivits for parametern Output Scale/ OUT_SCALE-> B 58.

7. Ange larmprioritet med parametrarna High High Priority/HI_HI_PRI, High Priority/
HI_PRI, Low Low Priority/LO_LO_PRI och Low Priority/LO_PRI. Rapportering till
vérdsystemet sker bara om larmet har hégre prioritet &n 2.

8. Stall in blockl&dget pd Auto med parametern Block Mode/MODE_BLK och elementet
TARGET. Fér att kunna gér det maste resursblocket och instéllningstransducerblocket
ocksd vara installda pa Auto-blocklédge.

11.1.5 Ytterligare konfiguration
1. Léanka ihop funktionsblock och utgangsblock.

2. Nér du har angivit aktiv LAS, ladda ner alla data och parametrar till faltenheten.

11.2  Skalning av matvérdet i ett Al-block

Om lineariseringstypen L_TYPE = indirect har valts i ett Al-block kan métvérdet skalas inom
blocket. Ingdngsomradet anges med parametern XD_SCALE med elementen EU_0 och
EU_100. Omradet mappas linjart till det utgdngsomréde som anges i parametern
OUT_SCALE med elementen EU_0 och EU_100.
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XD_SCALE OUT_SCALE
EU_100 p-----mmmmmmmmmmmmmmmeeeee } N }
EU O 1 0 1
0 1 EU_O EU_100
OUT_VALUE
.

A0017338

20  Skalning av matvdrdet i ett Al-block

ﬂ s Om du har valt Direct-ldge fér parametern L_TYPE kan du inte dndra varden och
enheter fér XD_SCALE och OUT_SCALE.
= Parametrarna L_TYPE, XD SCALE och OUT_SCALE kan bara dndras i 00S-
blocklaget.
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11.3  Vilja sprak

Steg Block Parameter Héandelse
1 DISPLAY (TRDDISP) Sprak (language) Valj sprak Y.
Val:

= 1268: Svenska

= 32805: Arabiska

= 32824: Forenklad kinesiska
= 32842: Tjeckiska

= 32881: Nederldndska
= 32888: Engelska

= 32917: Franska

= 32920: Tyska

= 32945: Italienska

s 32946: Japanska

= 32948: Koreanska

= 33026: Polska

= 33027: Portugisiska
= 33062: Ryska

= 33083: Spanska

= 33103: Thai

= 33120: Vietnamesiska
= 33155:Bahasa

= 33166: Turkiska

1) Nér du bestaller en enhet anges tillgangliga sprakuppsattningar. Se produktstrukturen, artikel 500 "Ytterligare

driftsprak’.

60
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11.4 Konfigurering av nivamétning

Setup-metoden kan ocksa anvandas for att konfigurera matningen. Den 6ppnas via
transducerblocket SETUP (TRDSUP).

BD

— 100%

0%

A0016934

R = Mdtningens referenspunkt E = Tomkalibrering (= nollpunkt)
D = Avstand F = Fullkalibrering (= spann)
L = Niva
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Steg

Block

Parameter

Héndelse

SETUP (TRDSUP)

Avstandsenhet
(distance_unit)

Valj avstandsenhet.

Val:

= 1010:m
s 1013: mm
= 1018:ft
s 1019: tum

SETUP (TRDSUP)

Typ av behallare (bin_type)

Valj typ av behéllare.

Val:

734: Arbetsbankstest
1275: Binge/stack

1276: Buffertsilo (snabb)
1277: Kross/band

1278: Silo

SETUP (TRDSUP)

Max. pafyllningshastighet
material
(solid_filling_sped_range)

Valj hogsta forvantade pafyllningshastighet.

Val:

= 723:Valdigt langsam < 0,5 m (1,6 fot)/h
= 724:Léngsam < 1 m (3,3 fot)/h

s 725: Medel < 4 m (13 fot)/h

= 726:Snabb < 8 m (26 fot)/h

s 727:Valdigt snabb > 8 m (26 fot)/h

s 33442:Inget filter/test

SETUP (TRDSUP)

Max. tomningshastighet
material
(solid_filling_sped_range)

Vélj hogsta forvantade témningshastighet.

Val:

= 723:Valdigt langsam < 0,5 m (1,6 fot)/h
s 724:Léngsam < 1m (3,3 fot)/h

725: Medel < 4 m (13 fot)/h

726:Snabb < 8 m (26 fot)/h
727:Valdigt snabb > 8 m (26 fot)/h
33442: Inget filter/test

SETUP (TRDSUP)

Tomkalibrering
(empty_calibration)

Ange avstandet E mellan referenspunkten R
och den minsta nivan (0 %).

SETUP (TRDSUP)

Fullkalibrering
(full_calibration)

Ange avstandet F mellan den minsta (0 %) och
den stérsta (100 %) nivan.

SETUP (TRDSUP)

Nivé (level)

Visar uppmatt niva L.

SETUP (TRDSUP)

Avstand (filtered_dist_val)

Visar avstdndet D mellan referenspunkten R
och nivan L.
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Micropilot FMR56, FMR57 FOUNDATION Fieldbus Idrifttagning (blockbaserad drift)

Steg Block Parameter Héandelse
9 SETUP (TRDSUP) Signalkvalitet (signal_quality) | Visar signalkvaliteten pa nivaekot.
10 SETUP (TRDSUP) Bekréfta avstand Jamfor avstdndet som visas med det verkliga
(confirm_distance) avstandet for att pdborja registreringen av
kartlaggningskurvan.
Val:

= 179: Manuell mappning
32847: Fabrikskarta
32859: Avstand ok
32860: Avstand for stort
32861: Avstand for litet
32862: Okant avstand
33100: Tom tank

11.5 Konfigurering av enhetens display

11.5.1 Originalinstdllningar pa enhetens display for nivaméatningar

Parameter Fabriksinstallning
Format display 1 varde, maxstorlek
Value 1 display Lineariserad niva
Value 2 display Inget

Value 3 display Inget

Value 4 display Inget

ﬂ Enhetens display kan stéllas in i transducerblocket DISPLAY (TRDDISP).

11.6  Konfigureringshantering

Efter idrifttagningen kan du spara den aktuella enhetskonfigurationen, kopiera den till en
annan matpunkt eller aterstélla den till den tidigare enhetskonfigurationen. Det gér du
genom att anvanda parametern Configuration management med tillhdrande val.
Navigeringssokvag i menyn

Setup - Advanced setup - Conf.backup disp > Config. managem.

Blockdrift

Block: DISPLAY (TRDDISP)

Parameter: Configuration management (configuration_management)
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Parametervalens funktioner

Val Beskrivning

33097: Sékerhetskopiera En sékerhetskopia av den aktuella enhetskonfigurationen i HistoROM sparas till
enhetens displaymodul. Sdkerhetskopian innehdller enhetens transmitterdata.

33057: Aterstall Den senaste sakerhetskopian av enhetskonfigurationen kopieras fran displaymodulen
till enhetens HistoROM. Sakerhetskopian innehéller enhetens transmitterdata.

33838: Kopiera Transmitterkonfigurationen fran en annan enhet kopieras till enheten med hjalp av
displaymodulen.
265: Jamfor Den enhetskonfiguration som har sparats i displaymodulen jamférs med HistoROM:s

aktuella enhetskonfiguration.

32848: Rensa backup-data | Sdkerhetskopian av enhetskonfigurationen raderas fran enhetens displaymodul.

HistoROM
En HistoROM é&r ett "bestdndigt’ enhetsminne i form av en EEPROM.

Medan den hér &tgarden utfors kan konfigurationen inte dndras via den lokala displayen
och ett meddelande om hur ldngt processen har kommit visas pa displayen.
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