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Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegbétowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w

instrukcji obstugi oraz w innej dokumentacj:

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:

- Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer

- Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress
+Hauser Operations
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Wazne uwagi dotyczace dokumentu Micropilot FMR67 Wersja HART

1 Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.1 Symbole umowne

111 Symbole bezpieczenstwa

Symbol Funkcja

i, NIEBEZPIECZENSTWO!
Y ININ) =21 274 | (@74 = Y B[ zega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze

spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

§ OSTRZEZENIE!
A OSTRZEZENIE | | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowacé powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

PRZESTROGA!
A PRZESTROGA | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA!
NOTYFI KACJA Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktére nie

powodujg uszkodzenia ciata.

1.1.2 Symbole elektryczne

Ikona Znaczenie Ikona Znaczenie
- Prad staty ~o Prad zmienny
z Prad staty lub zmienny | Zacisk uziemienia roboczego

(uziemienie elektroniki)

Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia
uzytkownika jest juz uziemiony
poprzez system uziemienia.

Ikona Znaczenie

@ Przewdd ochronny (PE)
Zacisk, ktéry powinien by¢ podtaczony do uziemienia zanim wykonane zostang jakiekolwiek inne
podiaczenia przyrzadu.

Zaciski uziemienia znajdujg sie¢ wewnatrz i na zewnatrz obudowy przyrzadu:
= Wewnetrzny zacisk uziemienia: taczy przewdéd ochronny z siecia zasilajaca.
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: fgczy przyrzad z systemem uziemienia instalacji.

113 Symbole narzedzi

P | P Qo O& =

A0011219 A0011220 A0013442 A0011221 A0011222

Wkretak krzyzowy Wkretak ptaski Wkretak Torx Klucz imbusowy Klucz ptaski
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Micropilot FMR67 Wersja HART Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.1.4 Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Ikona Znaczenie Ikona Znaczenie
Dopuszczalne . . Zalecane
Dopuszczalne procedury, procesy lub Zalecane procedury, procesy lub
czynno$ci. czynno$ci.
Zabronione ﬂ Wskazowka
Zabronione procedury, procesy lub Oznacza dodatkowe informacje.
czynnosci.
Odsytacz do dokumentacji. Odsytacz do strony.
@ Odsytacz do rysunku. 1,2,3.. Kolejne kroki procedury.
Le ‘Wynik kroku procedury. @ Kontrola wzrokowa.
1.1.5 Symbole na rysunkach
Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
i, &, B Kolejne kroki procedury
A, B,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... Przekroje
é Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.
& Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

1.1.6 Oznaczenia na urzadzeniu

Ikona Znaczenie

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w odpowiednich
instrukcjach obstugi.

e Odpornosé przewoddéw przytaczeniowych na temperature
‘Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej przewodéw podtgczeniowych.

Endress+Hauser 5



Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.2 Terminy i skroty

Termin/skrot Objasnienie

BA Instrukcja obstugi

KA Skrécona instrukcja obstugi

TI Karta katalogowa

SD Dokumentacja specjalna

XA Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex

PN Ci$nienie nominalne

MWP Maksymalne ci$nienie pracy
Warto$¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowe;.

ToF Czas przelotu fali elektromagnetycznej

FieldCare Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzadzen obiektowych i
zintegrowane rozwigzanie do zarzadzania aparatura obiektowg

DeviceCare Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzadzen obiektowych HART, PROFIBUS,
FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkeji Endress+Hauser

DTM Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzadzen
automatyki)

DD Opis urzadzenia HART

€, (wartos¢ DC)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany w zastepstwie nastepujacego
narzedziowe oprogramowania obstugowego:
= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem
protokotu komunikacyjnego HART
= Aplikacji SmartBlue do obstugi urzadzen za pomocg smartfona lub tabletu z
systemem Android lub iOS.
BD Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona.
PLC Sterownik programowalny
CDI Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)
PFS Impulsowe, czestotliwosciowe, statusu (wyjscie dwustanowe)
6 Endress+Hauser
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Micropilot FMR67 Wersja HART Wazne uwagi dotyczace dokumentu

1.3 Zastrzezone znaki towarowe

HART®

jest zastrzezonym znakiem towarowym HART Communication Foundation, Austin, USA
Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe nalezg do ich prawnych wtascicieli.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®

Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.
KALREZ®, VITON®

to zastrzezone znaki towarowe DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, DE USA

TEFLON®
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA
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Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa Micropilot FMR67 Wersja HART

2 Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel obstugi powinien spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonania konkretnych zadan i funkgcji.

» Posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu.

» Posiada¢ znajomosc¢ obowigzujgcych przepisow.

» Przed rozpoczeciem prac przeczyta¢ ze zrozumieniem zalecenia podane w instrukcji obstugi,
dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od zastosowania).

» Przestrzega¢ wskazéwek i podstawowych warunkéw bezpieczenistwa.

2.2 Zastosowanie przyrzadu

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciagtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwo$¢ pracy
wynoszacg ok. 80 GHz, energie emitowanych impulséw wynoszacg maksymalnie 6,3 mW i
$rednig moc wyjsciowg 63 yW, przyrzad moze by¢ montowany bez ograniczen réwniez na
zewnatrz zamknietych metalowych zbiornikéw (np. nad hatdami). Praca przyrzadu nie
stanowi zadnego zagrozenia dla oséb ani zwierzat.

Przy uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz ogélnych

warunkéw podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajgcej, przyrzad moze by¢

wykorzystywany do pomiar6w:

» Mierzone zmienne procesowe: poziom, odlegto$¢, moc sygnatu

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztatcie

Dla zapewnienia, aby przyrzad byt w odpowiednim stanie technicznym przez caty okres

eksploatacji nalezy:

» Uzywac go do pomiaru mediéw, dla ktérych materialy urzadzenia majgce kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Zachowaé wartosci graniczne podane w rozdziale 'Dane techniczne".

Niewtasciwe zastosowanie przyrzadu
Producent nie bierze zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku cieczy specjalnych, w tym cieczy stosowanych do czyszczenia, Endress
+Hauser udzieli wszelkich informacji dotyczacych odpornosci na korozje materiatéw
pozostajacych w kontakcie z medium.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym, obudowa modutu elektroniki
oraz podzespoty wewnetrzne, np. wskaznik, gtéwny modut elektroniki i modut elektroniki na
karcie We/Wy moga nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy sonda moze
osiggnac temperature bliskg temperaturze medium.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku cieczy o podwyzszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w przepisach
krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo uzytkowania

Ryzyko uszkodzenia ciata.

» Przyrzad mozna uruchomié jedynie wtedy, gdy jest on w petni sprawny technicznie i
niezawodny.

» Za bezawaryjng prace przyrzadu odpowiada operator.

Przer6bki przyrzadu

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerobki przyrzadu, ktére moga spowodowac
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jes$li mimo to przerdbki sg niezbedne, nalezy skontaktowac sie z E+H.

Naprawa

Dla zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania,

» Naprawy przyrzadu wykonywac jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone.

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw krajowych dotyczacych naprawy urzadzen
elektrycznych.

» Dozwolone jest stosowanie tylko oryginalnych czeéci zamiennych i akcesoriow Endress
+Hauser.

Strefy zagroZone wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przyrzadu w

strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen ci$nieniowych):

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zamoéwiony przyrzad jest dopuszczony do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.
Spemia ogoélne wymagania bezpieczenistwa i wymogi prawne.

Endress+Hauser 9



Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa Micropilot FMR67 Wersja HART

NOTYFIKACJA

Obnizenie stopnia ochrony wskutek otwarcia urzadzenia w warunkach wysokiej

wilgotnosci

» Otwarcie obudowy urzadzenia w warunkach podwyzszonej wilgotno$ci powoduje obnizenie
stopnia ochrony podanego na tabliczce znamionowej. Moze to takze zmniejszy¢
bezpieczenstwo pracy urzadzenia.

2.5.1 Znak CE
Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegélnione w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

2.52  Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spelnia stosowne wymagania obowigzujacych przepiséw dotyczacych znaku
zgodnosci EAC. Sg one wyszczegolnione w Deklaracji zgodnosci EAC wraz ze stosowanymi
normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART

Opis produktu

3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja przyrzadu

3.11 Micropilot FMR67

|

3
2.2
1

0o oY) J@

@%ﬁl‘*
— 5

1 Konstrukcja przetwornikéw Micropilot FMR67

A0032714

1 Soczewka anteny wykonana z PTFE, umozliwiajqca skuteczne odprowadzanie kondensatu

2.1 Przylgcze procesowe (gwintowe)
2.2 Przylqcze procesowe (kotnierzowe)
3 Obudowa modutu elektroniki

4 Przylqcze do przedmuchu anteny

Endress+Hauser
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR67 Wersja HART

O

(Q

4 4 4
2.1

3
2.2

1

2.3
L T = 1

A0032782

2 Konstrukcja przetwornikéw Micropilot FMR67

1 Soczewka anteny wykonana z PTFE

2.1 Przylqcze procesowe (kotnierzowe)

2.2 Przylqgcze procesowe (kotnierz E+H UNI)

2.3 Przylqcze procesowe (kotnierz z pozycjonerem)
3 Obudowa modutu elektroniki

4 Przylqcze do przedmuchu anteny

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbiér dostawy

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzi¢:

= Czy kod zaméwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
przyrzadu

= Czy wyrob nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zaméwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

Jesli jeden z warunkdéw nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem
Endress+Hauser.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji sg nastepujace:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Wedtug pozycji rozszerzonego kodu zaméwieniowego podanych w dokumentach
przewozowych

= Korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) i
wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej: wyswietlane sg
szczegobtowe informacje na temat przyrzadu.

= Wprowadzajgc numer seryjny podany na tabliczce znamionowej do aplikacji Endress
+Hauser Operations lub skanujac kod QR z tabliczki znamionowej za pomocg aplikacji
Endress+Hauser Operations: wySwietlone zostang wszystkie informacje dotyczace danego
przyrzadu.

4.2.1 Tabliczka znamionowa

s >[ Endress+Hauser (1] —

Order code: 4
2 Ser. no.: i
Ext. ord. cd.: '

AD030196

3 Przyktadowa tabliczka znamionowa

1 Kod zaméwieniowy

2 Numer seryjny (Ser. no.)

3 Rozszerzony kod zamdéwieniowy (Ext. ord. cd.)

4 Dwuwymiarowy matrycowy kod kreskowy (kod QR)

Szczegotowe informacje dotyczace danych technicznych na tabliczce znamionowej
podano w instrukeji obstugi przyrzadu.

ﬂ Na tabliczce znamionowej moga by¢ podane 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego. Jesli rozszerzony kod zamoéwieniowy zawiera wiecej znakéw, te
dodatkowe znaki nie sg podane.

Rozszerzony kod zaméwieniowy mozna réwniez wyswietli¢ w pozycji menu obstugi:
Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3 parameter

Endress+Hauser 13
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Sktadowanie, transport Micropilot FMR67 Wersja HART

5 Skladowanie, transport

5.1 Warunki sktadowania

= Dopuszczalna temperatura sktadowania: =40 ... +80 °C (=40 ... +176 °F)
= Uzywac oryginalnego opakowania.

5.2 Transport przyrzadu do miejsca instalacji w punkcie pomiaro-
wym

Obudowa lub stozek anteny moze zosta¢ uszkodzony lub Sciggniety.

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad nalezy transportowac do punktu pomiarowego w oryginalnym opakowaniu lub
chwytajgc za przytacze technologiczne.

» Urzadzeniami do podnoszenia (zawiesiami, uchwytami transportowymi) chwytac za
przytacze technologiczne, a nigdy nie za obudowe elektroniki lub sonde. Aby unikna¢
przypadkowego przechylenia zeslizgniecia, nalezy pamieta¢ o potoZeniu $rodka ciezkosci
przyrzadu.

» Przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa oraz warunkéw transportu przyrzadéw o
masie powyzej 18 kg (39.6 lbs) (PN-EN 61010).

A0032300
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Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6 Warunki pracy: montaz

6.1 Zalecenia montazowe

6.1.1 Pozycja montazowa - Materialy sypkie

A0016883
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

s Zalecana odlegtos¢ A pomiedzy $ciang zbiornika a zewnetrzng ptaszczyzng krééca wynosi
ok. 1/6 srednicy zbiornika D. Jednak przyrzad w Zadnym wypadku nie powinien by¢
montowany w odlegtosci mniejszej niz 20 cm (7,87 in) od $ciany zbiornika.

Jezeli $ciany zbiornika nie sg gtadkie (z blachy falistej, szwy spawalnicze, ztgcza itd.),
odlegtos¢ od $ciany powinna by¢ jak najwieksza. W razie potrzeby nalezy uzy¢ pozycjonera
anteny, aby wyeliminowaé niepozadane echa zaktdcajgce od $cian zbiornika - 22.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (2), poniewaz powstajgce zaktécenia moga
prowadzi¢ do utraty echa.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (3).

= W przypadku montaZzu na otwartej przestrzeni, sugerujemy stosowanie ostony pogodowej
(1), ktéra zabezpiecza przyrzad przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych i
opaddéw atmosferycznych.

s W aplikacjach, w ktorych wystepuje silne zapylenie, wbudowane przytacze do przedmuchu
umozliwia okresowe usuwanie osadu z anteny .
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Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

Wewnetrzne wystajace elementy w zbiorniku

A0031814

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej elementéw takich, jak sygnalizatory poziomu,
czujniki temperatury, stezenia, itp. Uwzgledni¢ kat wigzki .

Endress+Hauser 17



‘Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

Unikanie ech zaklécajacych

A0031817

W celu wyeliminowania ech zakt6cajgcych zalecane jest zainstalowanie metalowych plytek
odchylajacych, zainstalowanych pod katem, ktére rozpraszaja wigzke radarowa.

18 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6.1.2 Metody optymalizacji

= Wymiary anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wigzki o, a wiec stabsze echa zakl6cajace
> B19.

= Mapowanie
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktécajgce, pochodzace
od statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane.

= Podktadka pozycjonujgca do FMR67
Do przetwornikéw FMR67 z anteng soczewkowg dostepne sg podktadki pozycjonujgce o
srednicy DN80...DN150 (3"...6") 1). Stuzg one do optymalnego ukierunkowania wigzki
pomiarowej wzgledem powierzchni produktu. Maksymalny kat odchylenia: 8 °.
Jak zamawiac:
- Wraz z przyrzadem 2/
- Jako akcesoria

= Pozycjoner anteny do FMR67
Wraz z pozycjonerem anteny dostepne sa opcjonalnie komierze od 4"/ DN100 * Pozwalajg
one na optymalne ustawienie wigzki pomiarowej wzgledem powierzchni produktu i
wyeliminowanie ech zaktdcajgcych. Maksymalny kat odchylenia wynosi £15 ° we wszystkich
kierunkach.
Pozycjonowanie sondy ma na celu:
- Wyeliminowanie ech zakt6cajgcych
- Zwiekszenie zakresu pomiarowego w zbiornikach z dnem stozkowym

6.1.3 Kat wiazki

W=2-D-tan%

A0031824

4 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqgzki a, odlegtoscig D a Srednicq wigzki W

1) Pozycja kodu zam. 070 "Antena’, opcja GA
2) Pozycja kodu zam. 100 "Przytacze procesowe', opcje PL, PM, PN, PO, PQ, PR
3) Patrz pozycja 100 kodu zam., "Przytgcze procesowe".
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Warunki pracy: montaz

Micropilot FMR67 Wersja HART

Kat wigzki (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym (a) stozka, wewnatrz

ktoérego gestos$¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$¢ 3 dB). Nalezy jednak pamieta¢, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez
poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujgcych sie poza nim.

FMR67

IS

A0032083

A0032084

Antena ) soczewkowa, wypukta PTFE 50 mm / 2" PTFE 80 mm / 3", montaz czotowy
Kat wigzki a 6° 4°
Odlegtosé (D) Srednica wigzki (W)

5m (16 ft)

0,52 m (1,70 ft)

0,35m (1,15 ft)

10m (33 ft)

1,05 m (3,44 ft)

0,70 m (2,30 ft)

15 m (49 ft)

1,57 m (5,15 ft)

1,05 m (3,44 ft)

20 m (66 ft)

2,10 m (6,89 ft)

1,40 m (4,59 ft)

25 m (82 ft)

2,62 m (8,60 ft)

1,75 m (5,74 ft)

30 m (98 ft)

3,14 m (10,30 ft)

2,10 m (6,89 ft)

35m (115 ft)

3,67 m (12,04 ft)

2,44 m (8,00 ft)

40m (131 ft)

4,19 m (13,75 ft)

2,79 m (9,15 ft)

45 m (148 ft)

4,72 m (15,49 ft)

3,14 m (10,30 ft)

50 m (164 ft)

524m (17,19 ft)

3,49 m (11,45 ft)

60m (197 ft)

4,19 m (13,75 ft)

70 m (230 ft)

4,89 m (16,04 ft)

80m (262 ft)

5,59 m (18,34 ft)

90 m (295 ft)

6,29 m (20,64 ft)

100 m (328 ft)

6,98 m (22,90 ft)

110 m (361 ft)

7,68 m (25,20 ft)

120 m (394 ft)

8,38'm (27,49 ft)

125 m (410 ft)

8,73 m (25,64 ft)

1)

20

Poz. 070 kodu zaméwieniowego
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Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6.1.4 Pomiar z zewnatrz poprzez sklepienie zbiornika wykonane z tworzywa lub
poprzez okno z dielektryka

= Stata dielektryczna medium: g, > 10

= Odlegto$é miedzy dolng krawedzig anteny a sklepieniem zbiornika lub okna powinna
wynosi¢ ok. 100 mm (4 in).

= W miare mozliwod$ci unika¢ miejsc, w ktérych wystepuje kondensacja lub tworzg sie osady
miedzy anteng a sklepieniem zbiornika.

= W przypadku montazu na zewnatrz budynkéw, przestrzen pomiedzy anteng a sklepieniem
powinna by¢ zabezpieczona przed wptywem warunkéw pogodowych.

= W stozku wigzki elektromagnetycznej nie mogg znajdowac sie zadne potencjalne reflektory
wigzki pomiarowej zaktocajgce pomiar.

Zalecana grubo$c sklepienia zbiornika lub okna z dielektryka

Materiat PE PTFE PP Pleksiglas
& 2,3 2,1 2,3 3,1
(stata dielektrycznej
medium)
Optymalna grubos¢ 1,25 mm 1,3 mm (0,051) ! 1,25 mm 1,07 mm
(0,049 in) V) (0,049 in) V) (0,042 in) V)
1) lub catkowita wielokrotnos¢ tej wartosci; nalezy jednak wzig¢ pod uwage, ze wzrost grubosci okna powoduje

znaczne zmniejszenie przezroczystosci dla mikrofal.

6.2 Wskazowki montazowe: wersja z antena soczewkowa, wypukla
PTFE 50 mm / 2"

6.2.1 FMRG67 - Pozycjonowanie osi anteny
Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.

W razie potrzeby, do pozycjonowania osi anteny mozna uzy¢ podktadek pozycjonujgcych
(dostepnych jako akcesoria).

Uwaga:
Jesli antena nie jest ustawiona prostopadle do powierzchni produktu, jej zasieg moze by¢
mniejszy.
6.2.2 Pozycjonowanie anteny w kierunku promieniowym
Ze wzgledu na charakterystyke kierunkowg anteny, jej pozycjonowanie w kierunku
promieniowym nie jest konieczne.
6.2.3 Informacje dotyczace kréécéw
Maksymalna wysokos¢ krééca Hy,, zalezy od jego $rednicy D:
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

A0032209

Srednica krécca (@D) Maksymalna wysoko$¢ krééca Hyyy *)
50..80mm (2 ...3,2in) 750 mm (30 in)
80 ...100 mm (3,2 ... 4 in) 1150 mm (46 in)
100...150 mm (4 ... 6 in) 1450 mm (58 in)
> 150 mm (6 in) 2200 mm (88 in)
1) W przypadku kréécow o wiekszej wysokosci, mozna sie spodziewac obnizenia doktadnosci pomiaru.

ﬂ Jesli antena nie wystaje ponizej krocca, prosimy przestrzega¢ nastepujgcych zalecen:
= KrawedZ krééca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw. Jesli to mozliwe, krawedz
krééca powinna by¢ zaokrgglona.
= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.
s W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktérych wysoko$¢ kroéca jest wieksza od
wartosci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

6.2.4 Informacje dotyczace przytaczy gwintowych

® Podczas dokrecania nalezy chwytaé wytacznie za szesciokatny element.
= Narzedzie: klucz ptaski 55 mm
= Maks. moment dokrecenia: 50 Nm (36 Ibf ft)

6.3 Wskazoéwki montazowe: FMR67 - wersja z antena do montazu
czolowego
6.3.1 Pozycjonowanie osi anteny

Dla przetwornikéw FMR67 z anteng do montazu czotowego dostepne sg kotnierze E+H UNI z
wbudowanym pozycjonerem. Pozycjoner umozliwia odchylenie osi anteny pod katem maks.

22 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART

Warunki pracy: montaz

15" we wszystkich kierunkach. Pozycjoner stuzy do optymalnego ustawienia wigzki radarowe;

wzgledem powierzchni materiatu sypkiego.

Przytacze procesowe Kotnierz E+H UNI Material | Cisnienie nominalne Pasujacy do koierza
z wbudowanym
pozycjonerem anteny )
XCA UNI 4"/ DN100/ 100A | Aluminium | maks. 14.5lbs / PN1/ 1K | = 4"150lbs
= DN100PN16
= 10K 100A
XDA UNI6"/DN150 / 150A | Aluminium | maks. 14.5lbs / PN1/ 1K | = 6" 150lbs
= DN150PN16
= 10K 150A
XEA UNI 8"/ DN200 / 200A | Aluminium | maks. 14.5lbs /PN1/ 1K | = 8"150lbs
= DN200 PN16
= 10K 200A
XFA UNI 10"/ DN250 / 250A | Aluminium | maks. 14.51bs /PN1/ 1K | = 10" 150lbs
= DN250PN16
= 10K 250A
1) Poz. 100 kodu zaméwieniowego

5 Micropilot FMR67 z pozycjonerem anteny

Endress+Hauser
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

Pozycjonowanie osi anteny
1. Odkreci¢ $ruby

2. Ustawi¢ odpowiednio 0§ anteny (mozliwo$¢ odchylenia o kat maks. +15° we wszystkich
kierunkach)

3. Dokreci¢ sruby momentem 10 Nm (7,4 1bf ft)

6.3.2 Pozycjonowanie anteny w kierunku promieniowym

Ze wzgledu na charakterystyke kierunkowa anteny, jej pozycjonowanie w kierunku
promieniowym nie jest konieczne.

6.3.3 Informacje dotyczace kréécéw

A0032206

Srednica wewnetrzna krécéca D Maksymalna wysokos¢ krécéca H,,q,
min. 80 ... 100 mm (3 ... 4 in) 1450 mm (57 in)

100 ... 150 mm (4 ... 6 in) 1800 mm (71 in)

> 150 mm (6 in) 2700 mm (106 in)

Jesli antena nie wystaje ponizej krocca, prosimy przestrzegac¢ nastepujgcych zalecen:

= Krawedz krééca powinna by¢ gtadka i pozbawiona zadzioréw. Jesli to mozliwe, krawedz
krééca powinna by¢ zaokraglona.

= Konieczne jest przeprowadzenie mapowania.

s W przypadku aplikacji pomiarowych, w ktorych wysoko$¢ krocea jest wieksza od
wartosci podanych w tabeli, prosimy o kontakt z Endress+Hauser.

24 Endress+Hauser



Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6.4 FMRG67 - przylacze do przedmuchu anteny

6.4.1 Adapter przylacza do przedmuchu anten soczewkowych wypuktych

Przytacze do przedmuchu anteny 1) Znaczenie opcji

A Brak

3 Adapter G 1/4"

4 Adapter NPT 1/4"
1) Poz. 110 kodu zaméwieniowego

A0032098

1 Przylgcze do przedmuchu NPT 1/4"lub G 1/4"

6.4.2 Wbudowane przylacze do przedmuchu anten zabudowanych czotowo
Przytacze do przedmuchu anteny 9 Znaczenie opcji
1 Przytacze G 1/4"
2 Przytacze NPT 1/4"

1) Poz. 110 kodu zamoéwieniowego
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

A0032099

1 Przytqcze do przedmuchu NPT 1/4"lub G 1/4"

6.4.3 Zastosowanie

W aplikacjach, w ktérych wystepuje silne zapylenie, wbudowane przytgcze do przedmuchu
umozliwia okresowe usuwanie osadu z anteny. Zalecane jest czyszczenie za pomocg impulséw
sprezonego powietrza.
Zakres ci$nienia powietrza do przedmuchu
= Praca impulsowa:

Maks. 6 bar (87 psi)
= Praca ciggta:

200 ... 500 mbar (3 ... 7,25 psi)

ﬂ Powietrze do przedmuchu zawsze powinno by¢ suche.

Generalnie, przedmuch powinien by¢ przeprowadzany tylko na tyle, na ile to konieczne,
poniewaz nadmierny przedmuch moze spowodowac uszkodzenia mechaniczne (zuzycie
$cierne).
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Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6.5 Zbiorniki z izolacja termiczng

A0032207

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji
zbiornika (2), aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku
promieniowania lub konwekcji ciepta. Izolacja nie powinna wystawaé powyzej szyjki obudowy
przetwornika (1).

6.6 Obracanie obudowy przetwornika

Aby utatwié¢ dostep do przedziatu podigczeniowego lub wskaznika, istnieje mozliwo$¢
obrécenia obudowy przetwornika:

A0032242

1. Zapomoca klucza ptaskiego odkreci¢ srube mocujaca.
Obréci¢ obudowe w zZgdanym kierunku.

Dokreci¢ srube mocujacg (moment dokrecenia: 1,5 Nm dla obudowy z tworzyw
sztucznych; 2,5 Nm dla obudowy aluminiowej lub ze stali k.0.).

Endress+Hauser 27



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR67 Wersja HART

6.7 Obracanie wyswietlacza

6.7.1 Otwieranie pokrywy

A0021430

1. Kluczem imbusowym 3 mm odkreci¢ Srube zacisku mocujacego pokrywe przedziatu
podigczeniowego i obrdcic zacisk 0 90 ° w lewo.

2. Odkreci¢ pokrywe i sprawdzi¢ uszczelke; w razie potrzeby wymienic.

6.7.2 Obracanie wskaznika

A0036401

Nieznacznie obrocic¢ i wyciggnaé¢ wskaznik z obudowy.
2. Obrdci¢ obudowe do zadanego potozenia: maks. 8 x 45 °w kazdym kierunku.

Wprowadzi¢ kabel spiralny w szczeline w obudowie powyzej plyty gtéwnej i wsadzi¢
wskaznik, ustawiajac go w odpowiedniej pozycji w obudowie modutu elektroniki.
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Micropilot FMR67 Wersja HART Warunki pracy: montaz

6.7.3

Zamykanie pokrywy przedziatu elektroniki

1.
2.

6.8

A0021451

Wkreci¢ pokrywe przedziatu elektroniki z powrotem do obudowy przetwornika.

Dokreci¢ srube zacisku mocujgcego 90 ° w prawo za pomocg klucza imbusowego
momentem 2,5 Nm (3 mm).

Kontrola po wykonaniu montazu

Czy urzadzenie nie jest uszkodzone (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie odpowiada parametrom w punkcie pomiarowym

Przyktadowo:

= Temperatura pracy

= Cisnienie medium (patrz rozdziat 'Diagramy obcigzeniowe" w karcie katalogowej)
= Temperatura otoczenia

= Zakres pomiarowy

Czy oznaczenie punktu pomiarowego jest prawidtowe (kontrola wzrokowa)

Czy urzadzenie jest odpowiednio zabezpieczone przed wilgocia i bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego

Czy $ruba zacisku mocujgcego jest doktadnie dokrecona

Endress+Hauser
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR67 Wersja HART

7 Podlaczenie elektryczne

7.1 Warunki podiaczenia

7.1.1 Przyporzadkowanie zaciskow

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

3

A0036498

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie pradowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Pasywne wyjscie prqgdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem
przeciwprzepieciowym

3 Zacisk ekranu kablowego

6 Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART
A
B
1

[\
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Micropilot FMR67 Wersja HART Podtaczenie elektryczne

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

_ N W
J
[e)3Va}

A0036499

7 Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

1 Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach

2 Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac maks. obcigzenia

3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez
modem z interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

5 Ekran przewodu; uzy¢ przewoddéw o odpowiednich parametrach

6  Przetwornik pomiarowy
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Podtaczenie elektryczne

Micropilot FMR67 Wersja HART

Przyporzadkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

3
4
A
(¢)
(¢]
o/
2 ©) ©)
ZJ
1 5
A0036500
8 Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne
A Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
B Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
1 Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego
2 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor"): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego
3 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ochronnikiem
przeciwprzepieciowym
4 Pasywne wyjscie prgdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem
przeciwprzepieciowym
5 Zacisk ekranu kablowego
Endress+Hauser
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Micropilot FMR67 Wersja HART Podtaczenie elektryczne

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

A0036501

®

9 Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach
Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SEX370 (poprzez
modem z interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor")

w N =

N O o
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR67 Wersja HART

Przyporzadkowanie zaciskoéw: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20
mA

3
4
A
O
¢}
¥/
2 & S
r/
1 5

AD036500
10  Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

A Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

B Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

1 Pasywne wyjscie pragdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

2 Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

3 Wyjscie pradowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

4 Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

5 Zacisk ekranu kablowego
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Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

- A5 1
- \l _2
Y ®
L9
+ s +
- 3 Y

[eo RN

A0036502

11  Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

1 Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzega¢ podanego napiecia na zaciskach

2 Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia

3 Podlgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez
modem z interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu; uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N2), wyjscie prqdowe 2: przestrzegac podanego napiecia na
zaciskach

O NN O o
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7.1.2 Ztacza wtykowe przyrzadu

ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytaczeniowym do magistrali obiektowych (M12 lub
7/8"), podiaczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.

Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytqczeniowym M12

Styk Funkcja

1 + sygnatu

2 Nie podtaczony

3 - sygnatu

4 Uziemienie
A0011175

Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytqczeniowym 7/8"

Styk Funkcja
1 - sygnatu
2 + sygnatu
3 Nie podtgczony
4 Ekran
A0011176
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Podtaczenie elektryczne

7.1.3

Napiecie zasilania

Wersja 2-przewodowa, 4...20mA HART, pasywna

"Zasilanie; | "Dopuszczenia" 2) Napiecie U Maksymalna rezystancja obcigzenia R,
wyjscie" ! na zaciskach | wzaleznosci od napiecia zasilania
przyrzadu Uy zasilacza
A: = dla stref 14..35V7 | RO
2-przew.; niezagrozonych
4-20mA wybuchem
HART = ExnA 500
= Exic
= CSAGP
Exia /IS 14..30V?
« Exd(ia) /XP |14..35V>%
= Exic(ia)
= ExnA(ia) 0 ‘ | ‘
= Exta/DIP 10 ‘ 20 30 35 Ug[V]
14 25
A0031745
Exia+Exd(ia) / |14..30V?
IS + XP
1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamdéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
4) W temperaturach otoczenia TT, < =20 °C, podczas uruchomienia urzadzenia (wtedy prad na wyjsciu wynosi

3,6 mA), niezbedne napiecie na zaciskach wynosi: U > 16 V.

"Zasilanie; | "Dopuszczenia”? Napiecie U | Maksymalna rezystancja obciazenia R,
wyjscie" ! na w zaleznosci od napiecia zasilania
zaciskach | Ug zasilacza
przyrzadu
B: = dla stref 16..35V” | R [Q)]
2-przew.; niezagrozonych A
4-20 mA wybuchem
HART, = ExnA 500
wyjscie = ExnA(ia)
binarne = Exic
= Exic(ia)
= Exd(ia) / XP
s Exta/DIP
= CSAGP
; 3) 0 |
= Exia/IS 16..30V T T
= Exia+Ex 10 | 20 30 35 UolVl
d(ia) /1S + XP 16 27
A0031746
1) Poz. 020 kodu zaméwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.
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"Zasilanie; | "Dopuszczenia"?) Napiecie U | Maksymalna rezystancja obciazenia R,

wyjécie" ! na w zaleznosci od napiecia zasilania

zaciskach | Ug zasilacza
przyrzadu

C Wszystkie 16..30V” | R [Q)]

2-przew.; A

4-20mA

HART + 500

dodatkowe

4-20mA

0 ‘
T I
10 20 30 35 YoVl
16 27
A0031746

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego
3) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 2 V.

Whbudowane zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja Tak

Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f =0 ... 100 Hz Ugs<1V

Dopuszczalne tetnienie resztkowe przy f = 100 ... 10000 Hz Uss < 10 mV

7.1.4 Ogranicznik przepie¢

Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy tatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z normg PN-EN 60079-14 lub norma
PN-EN 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ps), ochrona przeciwprzepieciowa powinna
by¢ zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej.

Wbudowany modul ochrony przeciwprzepieciowej

Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART dostepny jest wbudowany modut ochrony

przeciwprzepieciowej.
Kod zamoéwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NA "ochronnik
przeciwprzepigciowy'.
Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2 xmaks. 0,5Q
Napiecie progowe (DC) 400...700V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemnos¢ przy 1 MHz <1,5pF
Nominalny prad udarowy (8/20 ps) 10 kA

38
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Zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowac ochronniki przepiec¢
HAW562 HAW569 produkcji Endress+Hauser.

7.1.5 Podtaczenie przyrzadu

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko wybuchu!

» Przestrzega¢ obowigzujgcych przepiséw lokalnych.

» Przestrzegac zalecen podanych w instrukeji dot. bezpieczenstwa Ex (XA).

» Stosowac wytgcznie podane dtawiki kablowe.

» Przed uruchomieniem sprawdzié, czy napiecia zasilania jest zgodne z danymi na tabliczce
znamionowe;j.

Przed przystapieniem do wykonania podtgczen elektrycznych wytgczy¢ zasilanie.

Przed wilgczeniem zasilania podtgczy¢ linie wyréwnania potencjatéw do zewnetrznego
zacisku uziemienia.

vy

Niezbedne narzedzia/ akcesoria:

= Dla przyrzadow z zaciskiem pokrywy: klucz imbusowy 3

= Przyrzad do zdejmowania izolacji

= W przypadku kabli linkowych: zarobic¢ kazdg zyte tulejkg kablowa.

Otwieranie pokrywy przedziatu podtaczeniowego

A0021490

1. Kluczem imbusowym 3 mm odkreci¢ $rube zacisku mocujacego pokrywe przedziatu
podiaczeniowego i obrocié zacisk 0 90 ° w lewo.

2. Nastepnie odkreci¢ pokrywe przedziatu podlaczeniowego i sprawdzi¢ uszczelke; w razie
potrzeby wymienié.
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Podlaczenie

3.
10 (0.4)

2.
3.
B% E 10 (0.4)

AD036418

12 Wymiary: mm (cale)

1. Przetozy¢ przewod przez dtawik kablowy. Dla zapewnienia szczelno$ci, nie usuwac
pierscienia uszczelniajgcego z dtawika.

2. Zdja¢ ptaszcz przewodu.

Zdjac izolacje z koncowek przewodow na dhugosci 10 mm (0,4 in). W przypadku
przewodow linkowych zarobi¢ konce tulejkami kablowymi.

4. Dokreci¢ dlawiki kablowe.

Podtaczy¢ przewod zgodnie ze schematem elektrycznym.
Le

A0034682
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6. W przypadku uzycia przewoddw ekranowanych, podtgczyc¢ ekran przewodu do zacisku
uziemiajgcego.

Zaciski wtykowe sprezynowe

Elektryczne podiaczenie przyrzadow bez wbudowanego zabezpieczenia przeciwprzepieciowego
nastepuje za pomocg zaciskow sprezynowych. Zyly sztywne lub elastyczne z koricowkami
zarobionymi tulejkami kablowymi mozna wsadzi¢ bezposrednio do zaciskéw.

A0013661

13 Wymiary: mm (cale)

Aby zdemontowa¢ przewdd z zacisku:
1. ostrze ptaskiego wkretaka < 3 mm wsadzi¢ w szczeline pomiedzy otworami zaciskéw

2. jednoczes$nie wyciagna¢ koniec przewodu z zacisku.

Zamykanie pokrywy przedzialu podtaczeniowego

A0021491

Endress+Hauser 41



Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue Micropilot FMR67 Wersja HART

1. Wkreci¢ z powrotem pokrywe na obudowe przetwornika.

2. Obrocic zacisk mocujacy 90 ° w lewo i dokrecié¢ srube zacisku za pomoca klucza
imbusowego momentem 2,5 Nm (1,84 lbf ft) (3 mm).

7.1.6 Kontrola po wykonaniu podiaczen elektrycznych

Czy przewody lub przyrzad nie sg uszkodzone (ogledziny)

O

Czy zastosowane przewody sg zgodne ze specyfikacjg

Czy zamontowane przewody sa odpowiednio zabezpieczenie przed nadmiernym zginaniem lub
odksztatceniem

O

Czy wszystkie dtawiki kablowe sa zamontowane, odpowiednio dokrecone i szczelne

Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej

Czy podiaczenie jest wykonane zgodnie z oznaczeniem zaciskow

0Olo0o|O0|0oO

Jesli to konieczne: czy przewidziano podtgczenie uziemienia ochronnego

Przy wigczonym zasilaniu: czy przyrzad jest gotéw do pracy i czy na wyswietlaczu wyswietlane sa
wskazania

O

O

Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i mocno dokrecone

Czy zacisk zabezpieczajacy jest mocno dokrecony

8 Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

8.1 Wymagania

Wymagania dotyczace urzadzenia
Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue jest mozliwe wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie
posiada zainstalowany modut Bluetooth.

Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue jest dostepna do pobrania dla urzgdzen z systemem operacyjnym
Android ze Sklepu Google Play a dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS ze Sklepu iTunes.
= Urzadzenia z systemem operacyjnym iOS:
iPhone 4S lub wyzszy od wersji 10S9.0; iPad2 lub wyzszy od wersji i{0S9.0; iPod Touch 5.
generacji lub wyzszej od wersji i059.0
s Urzadzenia z systemem operacyjnym Android:
od Android 4.4 KitKat i Bluetooth® 4.0

Hasto poczatkowe

Hastem poczatkowym, pozwalajacym na ustanowienie po raz pierwszy potgczenia z

urzadzeniem jest numer ID modutu Bluetooth. Mozna je znalez¢:

= na karcie informacyjnej dostarczonej wraz z urzagdzeniem. Dokument z numerem seryjnym
jest réwniez dostepny na platformie W@M.

= na tabliczce znamionowej modutu Bluetooth.
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1 \

A0036790
14 Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

1 Obudowa modutu elektroniki
2 Tabliczka znamionowa modutu Bluetooth; numer ID podany na tabliczce stuzy jako hasto poczgtkowe.

Dane uwierzytelniajace (w tym hasto po zmianie przez uzytkownika) nie sg zapisywane
w urzgdzeniu, ale w module Bluetooth. Nalezy o tym pamieta¢, gdy modut jest
wymontowywany z jednego urzadzenia i instalowany w innym.

8.2 Uruchomienie
Pobrac i zainstalowac aplikacje SmartBlue

1. W celu pobrania aplikacji, zeskanowac kod QR lub wprowadzi¢ "SmartBlue" w polu

wyszukiwania
ANDROID APP ON
P> Google Play

Le
Z Download on the

L ¢ App Store

A0033202
15 Link do pobrania

2. Uruchomic¢ SmartBlue
L

R

A0029747

16  Piktogram aplikacji SmartBlue
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3. Wybrac urzadzenie z widocznej listy (tylko dostepne urzadzenia)
Lo

EXSR A RUE

Livelist

A0029502

17  Lista

ﬂ Pomiedzy jednym czujnika a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt.

4. Zalogowac sie do urzadzenia
L

Login

Login to Device

A0029503

18 Logowanie
5. Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika -> admin
6. Wprowadzi¢ hasto poczgtkowe -> numer ID modutu Bluetooth

7. Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmieni¢
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8. Przesuwajac palcem po ekranie mozna wyswietli¢ dodatkowe informacje (np. menu
gtowne)
Lo

Device info

mnmP

Device tag

m—
by 3

Output current

400mA

\

A0029504

19  Menu gléwne

ﬂ Krzywe obwiedni echa mozna wyswietli¢ i zapisa¢ w pamieci
Oproécz krzywej obwiedni echa, wyswietlane sa nastepujace wartosci:
s D = Odlegtosé
s L =Poziom
s A = Amplituda absolutna

s W przypadku wykonywania zrzutu ekranu, zapisywany jest wyswietlany fragment
wykresu (z uwzglednieniem powiekszenia)

s W przypadku sekwencji wideo, zapisywany jest caty obszar wykresu, bez
uwzgledniania powiekszenia

Krzywa obwiedni echa (w postaci sekwencji wideo) mozna réwniez przesyta¢ za pomocg
smartfonu lub tabletu.
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2
1 /3
¢ &7 [A
4
[d8] D 1982,6 mm L1217,4mm A-51dB /
0 [ ]

80

-100 BD (0,0 mm)
F (2000 mm)
L

-120 -1000,00 000 1000,00 2000,00 300000 4000,00
[

W vvecpecuve [l weineng curve [ v || [mm]
>

o

€

20  Krzywa obwiedni echa (przyktadowa) w aplikacji SmartBlue; widok na urzqdzeniu z systemem
Android

A0029486

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu

Przejscie do menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na o0si czasu

vl N =
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L] [Z] Close
L1222.6 mm 4
) 0.00 2000.00 ) 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00 }
W envelope curve [l Weighting curve [l Map [mm]

A0029487

1 Krzywa obwiedni echa (przyktadowa) w aplikacji SmartBlue; widok na urzqdzeniu z systemem oS

Wykonanie zrzutu ekranu
Przejscie do menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

2

1 Rejestracja zapisu wideo

2

3

4

5 Zmiana punktu czasowego na osi czasu

9 Uruchomienie punktu pomiarowego za pomoca
interaktywnego asystenta uruchomien

Oprogramowanie FieldCare i DeviceCare posiada wbudowanego, interaktywnego asystenta,

ktoéry prowadzi uzytkownika krok po kroku przez procedure uruchomienia 4,

1. Potaczy¢ przyrzad z oprogramowaniem FieldCare lub DeviceCare (blizsze informacje,
patrz rozdziat "Warianty obstugi' w instrukcji obstugi przyrzadu).

4) DeviceCare jest dostepna do pobrania na stronie www.software-products.endress.com. Pobranie wymaga
rejestracji na portalu oprogramowania Endress+Hauser.

Endress+Hauser 47



Uruchomienie punktu pomiarowego za pomocg interaktywnego asystenta uruchomienn Micropilot FMR67 Wersja HART

2. Otworzy¢ przyrzad w oprogramowaniu FieldCare lub DeviceCare.
= Woyswietlona zostanie strona gtéwna konfiguratora urzadzenia:

Wizard

[

Instrument health status

oK
‘/i

Commissioning | [SIL/\NHG confirmation ‘

Process variables - Device tag: MICROPILOT

Distance Absolute echo amplitude

Level linearized
80,000

2,845 . -28,783

Relative echo amplitude

|HII|[III‘IIII‘III\|II

93,354

59,614 &

o n 2 @
T =} S =}
2 =2 @ =
=] 1=} = =]

S =) =)

A0027720
1 Uruchomienie asystenta nastepuje za pomocq przycisku "Commissioning" [Uruchomienie].
3. Klikna¢ przycisk "Commissioning', aby uruchomic asystenta.

4.  Wprowadzié¢ lub wybra¢ odpowiednig wartos¢ dla kazdego parametru. Wartosci sg
natychmiast zapisywane w pamieci przyrzadu.

Klikna¢ "Next'|Dalej], aby przejs¢ do nastepnej strony.

Po zakoriczeniu ostatniej strony, klikng¢ "End of sequence'[Koniec sekwencji], aby
zamknac asystenta.

ﬂ Jesli asystent zostanie zamkniety przed ustawieniem wszystkich niezbednych
parametréw, przyrzad moze znalez¢ sie w nieokreslonym stanie. W tym przypadku
zaleca sie przywrécenie ustawient domyslnych.
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10

Uruchomienie przyrzadu (za pomoca menu obstugi)

10.1 Wskaznik i elementy obstugi

10.1.1  Wyglad wskaznika

2
1 DEVICE_01 21
\/ 2.3 ‘@‘/ ;2 2
‘ 19.184 mA °
11— 2.6 ‘@J« 4.000— 2.4
( 13 L
12— Homy " 3

3 . 1 \lLanguage
[English ]

Se

3.2— Deutsch
Espaiiol

Frangais
User | . 0 [ 11234
ABC DEFG HIJK 5 3 7 B 9
LMNO TUVW = p =
X

:xvz Aata
[ ~ X

A0012635

22 Wskaznik z przyciskami do obstugi lokalnej

1

1.1
1.2
1.3
1.4
2

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
3

3.1
3.2
4

5

Wskazanie wartosci mierzonej (1 wartosé, maks. rozmiar wskazania)
Nagtowek z oznaczeniem punktu pomiarowego i symbolem btedu (gdy stan btedu jest aktywny)
Symbole wartosci mierzonych

Wartos¢ mierzona

Jednostka

Wskazanie warto$ci mierzonej (1 wykres stupkowy + 1 wartos¢)

Wykres stupkowy wartosci mierzonej 1

Wartosé mierzona 1 (wraz z jednostkg)

Symbole wartosci mierzonej 1

Wartos¢ mierzona 2

Jednostka wartosci mierzonej 2

Symbole wartosci mierzonej 2

Wskazanie parametru (w przykladzie: parametr z listq wyboru)

Nagtowek z nazwg parametru i symbolem bledu (gdy stan btedu jest aktywny)
Lista wyboru; M oznacza aktualng wartos¢ parametru.

Matryca do wprowadzania liczb

Matryca do wprowadzania znakéw alfanumerycznych i znakéw specjalnych
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10.1.2  Przyciski obstugi

Przycisk Znaczenie

Przycisk "minus"

W menu, podmenu
B Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w gore, w obrebie danej listy wyboru.

A0 1 W edytorze tekstu i liczb

W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w lewo (w tyt).

Przycisk plus

W menu, podmenu
Nastepuje przesuniecie paska zaznaczenia w doét, w obrebie danej listy wyboru.

AOOIER25 | W edytorze tekstu i liczb

W masce wprowadzania powoduje przesuniecie paska zaznaczenia w prawo (w przod).

Przycisk Enter

Na wskazaniu wartosci mierzonej
= Po naci$nieciu przycisku na krétko nastepuje otwarcie menu obstugi.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 s nastepuje otwarcie menu kontekstowego.

W menu, podmenu
= Naci$niecie przycisku na krétko
Otwiera wybrane menu, podmenu lub parametr.
= Po naci$nieciu przycisku przez 2 sdla parametru:
A0018328 Powoduje otwarcie tekstu pomocy (jesli istnieje) dla funkeji lub parametru.

W edytorze tekstu i liczb

= Naci$nigcie przycisku na krétko
- Powoduje otwarcie wybranej grupy.
- Powoduje wykonanie wybranego dziatania.

= Naci$niecie przycisku przez 2 s powoduje zatwierdzenie edytowanej wartosci
parametru.

Przycisk ESC (jednoczesne nacisniecie obu przyciskow)

W menu, podmenu
= Naci$nigcie przycisku na krétko
- Powoduje wyjscie z danego poziomu menu i przejscie do nastepnego wyzszego

poziomu.
[3 + - Jesli otwarty jest tekst pomocy, powoduje zamkniecie tekstu pomocy dla danego
A0032909 parametru.
= Naci$niecie przycisku przez 2 spowoduje powrdt do wskazania wartosci mierzonej
("pozycja Home").

W edytorze tekstu i liczb
Powoduje zamkniecie edytora tekstu lub liczb bez zastosowania zmian.

Kombinacja przyciskéw Minus/Enter (jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie obu
B + przyciskéw)

A0032910 | Zmniejszenie kontrastu (wieksza jasnosc).

Kombinacja przyciskéw Plus/Enter (jednoczesne naci$niecie i przytrzymanie obu
przyciskow)

a0032911 | Zwiekszenie kontrastu (mniejsza jasnosc).
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Micropilot FMR67 Wersja HART Uruchomienie przyrzadu (za pomoca menu obstugi)

10.1.3  Otwieranie menu kontekstowego

Menu kontekstowe umozliwia szybki dostep do nastepujgcych pozycji menu, bezposrednio z
poziomu wskazywania wartosci mierzonych:

= Ustawienia

= Kopia ustawien

= Krzywa obw. echa
= BlokadaPrzycWt

Otwieranie i zamykanie menu kontekstowego

Z poziomu wskazan warto$ci mierzonych.

1. Nacisna¢ przycisk [E) przez 2 s.
Y Otwiera sie menu kontekstowe.

XX

Ustawienia

Kopia ustawienh
Krzywa obw. echa
BlokadaPrzyc\Wh

m()

A0033110-PL
2. Nacisnac jednoczesnie przycisk & i .
-~ Menu kontekstowe zostanie zamknigte i ponownie pojawi sie wskazanie wartosci
mierzonej.

Wybér pozycji menu kontekstowego
1. Otworzy¢ menu kontekstowe.
2. Przyciskiem [#) przej$¢ do Zadanej pozycji menu.
3. Nacisngé przycisk [E) celem zatwierdzenia wyboru.
-~ Wybrana pozycja menu otwiera sie.
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Uruchomienie przyrzadu (za pomocg menu obstugi)

Micropilot FMR67 Wersja HART

10.2

Menu obstugi

Parametr/Podmenu

Znaczenie

Opis

Language

Ustawienia - Ustawienia
zaawansowane > Wskaznik
- Language

Stuzy do wyboru jezyka obstugi wskaznika lokalnego.

Ustawienia

Po przypisaniu odpowiednich warto$ci do wszystkich
parametréw w tym menu, standardowa aplikacja jest w petni
skonfigurowana.

Pely zakres mapowania
Ustawienia > Mapowanie
- Pelny zakres mapowania

Ttumienie wplywu ech zaktécajacych

Ustawienia zaawansowane
Ustawienia - Ustawienia
zaawansowane

Zawiera dalsze podmenu i parametry:

= umozliwiajace dostosowanie przyrzadu do specjalnych
warunkéw pomiaru.

= umozliwiajgce przetwarzanie wartosci mierzonych
(skalowanie, linearyzacja).

= umozliwiajace skonfigurowanie wyjscia sygnatowego.

Diagnostyka

Zawiera najwazniejsze parametry niezbedne do wykrywania i
analizowania btedéw podczas pracy.

BAO01620F (FMR67,
HART)

Ekspert b

Obejmuje wszystkie parametry przyrzadu (w tym parametry
zawarte w jednym z powyzszych podmenu). Organizacja tego
menu odpowiada organizacji blokéw funkcyjnych przyrzadu.

GP01101F (FMR6x,
HART)

1) Kazdorazowo przy wejsciu do menu "Ekspert’ wymagane jest podawanie kodu dostepu. Jesli uzytkownik nie
zdefiniowat kodu dostepu, nalezy wprowadzi¢ kod "0000".
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Micropilot FMR67 Wersja HART

Uruchomienie przyrzadu (za pomocg menu obstugi)

10.3  Wpylaczy¢ blokade

Jesli przyrzad jest zablokowany, przed skonfigurowaniem pomiaru nalezy go odblokowac.

10.4

BA01620F (FMR67, HART)

przyrzadu

Blizsze informacje podano w instrukcji obstugi przyrzadu:

Wybér jezyka obstugi

Ustawienie fabryczne: English lub jezyk okreslony w zaméwieniu

XXXXXXXXX

20.

50

/ Setup

1. Display language
English

%3 Operation

%

v English

Display language 0104-1
Deutsch
Espanol
Francgais

0104-1

Display language
3 v English

Espanol
Francais

Hauptmenii -
@ Sprache

&2 Betrieb
/Setup

0104-1

Deutsch

®23
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Przyktadowe wskazanie na wskazniku lokalnym

A0029420
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Uruchomienie przyrzagdu (za pomocg menu obstugi) Micropilot FMR67 Wersja HART

10.5 Konfiguracja pomiaru poziomu

BD

— 100%

0%

A0016934

24 Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu materiatéw sypkich

Punkt odniesienia pomiaru
Odlegtosc

Poziom

Kalibracja -Pusty- (= zero)
Kalibracja -Petny- (= Zakres)

Mmoo

1. Ustawienia - Etykieta urzadzenia
-~ Wprowadzi¢ etykiete urzadzenia.

2. Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
-~ Wybrac¢ jednostke odlegtosci.

3. Ustawienia - Typ zbiornika
-~  Wybrac¢ typ silosu.

4. Ustawienia > Maks. predkos¢ napetniania (mat. sypkie)
 Wprowadzi¢ maks. spodziewang predkos$¢ napetniania (mat. sypkie).

5. Ustawienia » Maks. predko$¢ oprdézniania (mat. sypkie)
 Wprowadzi¢ maks. spodziewang predkos$¢ oprézniania (mat. sypkie).
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6. Ustawienia > Kalibracja -Pusty-

- Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegto$¢ od punktu odniesienia R pomiaru
do poziomu 0%)

7. Jezeli zakres pomiarowy obejmuje jedynie gorng czes$¢ zbiornika (wartos$é E jest duzo
mniejsza od wysokosci zbiornika), nalezy obowigzkowo wprowadzi¢ rzeczywista
wysoko$¢ zbiornika. Jesli zbiornik posiada dno stozkowe, wysokosci zbiornika nie nalezy
zmieniaé, poniewaz zwykle w tych aplikacjach wymiar E nie jest duzo mniejszy od
wysokosci zbiornika.

Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Poziom - Wysoko$¢ zbiornika

8. Ustawienia - Kalibracja -Pelny-

~ Wprowadzi¢ odlegto$¢ "Peiny" F (odlegtos¢ od poziomu odpowiadajacego 0% do
poziomu odpowiadajgcego 100%).
9. Ustawienia - Poziom
L~ Wskazuje warto$¢ mierzong poziomu L.
10. Ustawienia - Odlegtosé
- Wskazuje odlegto$¢ zmierzong od punktu odniesienia pomiaru (R) do poziomu L.
11. Ustawienia - Jako$¢ sygnatu
L~ Wskazuje jakos$¢ sygnatu echa poziomu.
12. Ustawienia > Mapowanie - PotwierdZ odlegto$¢
Y Odlegtos¢ wskazywana nalezy poréwnac z odlegtoscig rzeczywista, w celu
rozpoczecia rejestracji mapy echa zaktécajgcego.
13. Ustawienia - Ustawienia zaawansowane > Poziom - Jednostka poziomu
~ Wybra¢ jednostke poziomu: %, m, mm, ft, in (Ustawienie fabryczne: %)

ﬂ Bezwzglednie zalecane jest, aby ustawi¢ maksymalng predko$¢ napetniania i oprézniania
odpowiednio do rzeczywistego procesu.

10.6 Konfiguracja zoptymalizowana zadaniowo dla specjalnych apli-
kacji uzytkownika
Szczegdtowe informacje umozliwiajgce konfiguracje zoptymalizowang zadaniowo dla

aplikacji specjalnych: patrz oddzielna instrukeja:
BA01620F (FMR67, HART)

Opis Ekspert menu, patrz:

GP0O1101F (Parametry urzadzenia (GP) , FMR6x, wersja HART)
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