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Radarowa sonda poziomu

Pomiar poziomu cieczy

Zastosowanie

= Ciggly, bezkontaktowy pomiar poziomu cieczy, past i szlamow

= Antena pretowa (FMR53); antena stozkowa lub planarna (FMR54)

= Maksymalny zakres pomiarowy: 20 m (66 ft);
FMR54 - antena planarna w rurze wgtebnej: 38 m (125 ft)

s Temperatura medium: =196 ... +400 °C (=321 ... +752 °F)

= (Ci$nienie medium: -1 ... +160 bar (-14,5 ... +2 320 psi)

= Doktadnos¢: £6 mm

s Miedzynarodowe dopuszczenia do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem,
ochrona przed przelaniem wg WHG, dopuszczenia do stosowania w przemysle
okretowym

s Certyfikat wzorcowania 3- i 5-punktowego

Cechy i zalety

= Doktadny i powtarzalny pomiar réznych mediéw, w zmiennych warunkach procesu

s Wbudowana pamie¢ HistoROM do zarzadzania danymi utatwia uruchomienie,
obstuge i diagnostyke punktu pomiarowego

s Najwyzsza niezawodnos¢ dzieki unikatowym algorytmom analizy widma
mikrofalowego Multi-Echo-Tracking

s Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa SILZ dla warstwy sprzetowej i SIL3 dla
warstwy firmware przetwornika wg PN-EN 61508, praca w redundancji
homogenicznej lub niehomogenicznej

s Prosta integracja z systemami sterowania i zarzagdzania aparaturg obiektowa

s Intuicyjny interfejs uzytkownika w polskiej wersji jezykowej

= Bezprzewodowy interfejs Bluetooth®, pozwalajacy na uruchomienie, obstuge i
diagnostyke za pomocg bezptatnej aplikacji SmartBlue dla systemdéw operacyjnych
iOS / Android

= Prosty test sprawnosci systemu SIS do pracy w obwodach blokadowych z atestem
SIL i WHG

= Heartbeat Technology™
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Wazne informacje o dokumencie

Symbole umowne

Symbole bezpieczenstwa
Symbol Funkcja
NIEBEZPIECZENSTWO!

A N[=] 745 | S04 3 Sy R (03rzega przed niebezpieczng sytuacjg. Niemoznos¢ unikniecia tej sytuacji moze

spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

. OSTRZEZENIE!
A\ OSTRZEZENIE | | Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Niemoznos¢é unikniecia tej sytuacji moze
spowodowac powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.
PRZESTROGA!
A\ PRZESTROGA | Ostrzega przed niebezpieczna sytuacja. Niemozno$¢ unikniecia tej sytuacji moze

spowodowac $rednie lub drobne uszkodzenia ciata.

NOTYFIKACJA

NOTYFIKACJA!
Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktére nie
powodujg uszkodzenia ciata.

Symbole elektryczne
Ikona Znaczenie
ey Prad staty
~o Prad zmienny
~ Prad staty lub zmienny
_L_ Zacisk uziemienia roboczego (uziemienie elektroniki)

Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez
system uziemienia.

®

Przewdd ochronny (PE)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia zanim wykonane zostang
jakiekolwiek inne podtgczenia przyrzadu.

Zaciski uziemienia znajdujg sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy przyrzadu:
= Wewnetrzny zacisk uziemienia: taczy przewéd ochronny z siecig zasilajgca.
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: tgczy przyrzad z systemem uziemienia instalacji.

Symbole oznaczajace rodzaj informacji

Ikona

Znaczenie

Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane
Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Oznacza dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji.

Odsytacz do strony.

B mE @ e

Odsytacz do rysunku.

A
©

Kontrola wzrokowa.
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Symbole na rysunkach
Symbol Znaczenie
1,2,3.. Numery pozycji
i, B B Kolejne kroki procedury
A, B,C, ... Widoki
A-A, B-B, C-C, ... Przekroje

2N

Strefa zagrozona wybuchem
Oznacza strefe zagrozong wybuchem.

K

Strefa bezpieczna (niezagrozona wybuchem)
Oznacza strefe niezagrozong wybuchem.

Oznaczenia na urzadzeniu

Ikona Znaczenie
Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

A~ Obowigzuje przestrzeganie zalecen dotyczacych bezpieczenstwa, podanych w
odpowiednich instrukcjach obstugi.

& Odpornos¢ przewodéw przylaczeniowych na temperature
Wymagania dotyczace rezystancji temperaturowej przewodéw podtgczeniowych.

Endress+Hauser
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Terminy i skréty

Termin/skrot Objasnienie

BA Instrukcja obstugi

KA Skroécona instrukcja obstugi

TI Karta katalogowa

SD Dokumentacja specjalna

XA Instrukcje dot. bezpieczenstwa Ex

PN Ci$nienie nominalne

MWP Maksymalne ci$nienie pracy
Wartos¢ MWP jest takze podana na tabliczce znamionowe;j.

ToF Czas przelotu fali elektromagnetycznej

FieldCare Skalowalne oprogramowanie narzedziowe do konfiguracji urzagdzen obiektowych i
zintegrowane rozwigzanie do zarzadzania aparaturg obiektowa

DeviceCare Uniwersalne oprogramowanie do konfiguracji urzadzen obiektowych HART,
PROFIBUS, FOUNDATION Fieldbus i Ethernet produkcji Endress+Hauser

DTM Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzgdzen
automatyki)

DD Opis urzadzenia HART

€, (wartos¢ DC)

Wzgledna stata dielektryczna medium

Oprogramowanie Termin "oprogramowanie narzedziowe" jest uzywany w zastepstwie nastepujgcego
narzedziowe oprogramowania obstugowego:
= FieldCare / DeviceCare do obstugi za pomocg komputera PC za posrednictwem
protokotu komunikacyjnego HART
= Aplikacji SmartBlue do obstugi urzgdzen za pomocg smartfona lub tabletu z
systemem Android lub iOS.
BD Strefa martwa; w strefie martwej analiza echa mikrofalowego moze by¢
utrudniona.
PLC Sterownik programowalny
CDI Interfejs serwisowy (CDI = Endress+Hauser Common Data Interface)
PES Impulsowe, czestotliwosciowe, statusu (wyjscie dwustanowe)
MBP Technologia Manchester Bus Powered
PDU Jednostka danych protokotu
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Zastrzezone znaki towarowe

Wersja HART®
jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, USA

Wersja PROFIBUS®
jest zastrzezonym znakiem towarowym PROFIBUS User Organization, Karlsruhe, Niemcy

FOUNDATION™ Fieldbus
jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin, Teksas, USA

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzeZone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy przypadek
uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki towarowe i nazwy
handlowe nalezg do ich prawnych wiascicieli.

Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc., zarejestrowane w
USA iw innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

KALREZ®, VITON®
to zastrzezone znaki towarowe DuPont Performance Elastomers L.L.C., Wilmington, DE USA

TEFLON®
jest zastrzezonym znakiem towarowym E.I. Du Pont de Nemours & Co., Wilmington, USA

TRI CLAMP®
jest zastrzezonym znakiem towarowym Alfa Laval Inc., Kenosha, USA
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Budowa ukladu pomiarowego

Zasada pomiaru

Zasada dziatania Micropilot bazuje na pomiarze czasu przelotu fali elektromagnetycznej (ToF).
Mierzy on odlegto$¢ pomiedzy punktem odniesienia pomiaru (przylacze procesowe) a powierzchnia
produktu. Antena emituje krotkie impulsy mikrofalowe, ktére po odbiciu od powierzchni produktu
wracajg do anteny, pracujgcej jednoczesnie jako odbiornik.

% - ki
b 100% ﬂ

e

0% m:\_ Y
ﬁ/ ~

Parametry konfiguracyjne Micropilot

A0017871

®
—

Punkt odniesienia pomiaru (dolna powierzchnia przytqcza kotnierzowego lub gwintowego)
Wartosc¢ wzorcowania poziomu "pusty” (= zero)

Wartosé wzorcowania poziomu "petny" (= zakres)

Odlegtosc zmierzona

Poziom (L=E-D)

G

Wielkosci wejsciowe

Powracajgce i odebrane przez antene impulsy mikrofalowe sg przesytane do uktadu elektroniki.
Uktad mikroprocesorowy dokonuje analizy sygnatu i w sposéb jednoznaczny odréznia wtasciwe echo,
odbite od powierzchni produktu, od ech zaki6cajgcych emitowanych przez state elementy zbiornika i
pracujgce mieszadta. Uktad mikroprocesorowy, bazujgc na opatentowanym algorytmie przetwarzania
sygnatéw PulseMaster® eXact, w sposob jednoznaczny odréznia wiasciwe echo, odbite od
powierzchni produktu, od ech zaklécajgcych emitowanych przez state elementy zbiornika i pracujgce
mieszadia.

Odlegto$é D do powierzchni produktu jest proporcjonalna do czasu przelotu mikroimpulséw:
D=c-t/2,

gdzie c jest predkoscig $wiatta.

Informacja o wysokosci zbiornika E pozwala na wyliczenie poziomu L z réwnania:

L=E-D

Punkt odniesienia pomiaru (R) znajduje sie w przytgczu procesowym. Blizsze informacje, patrz
rysunek wymiaréw:

= FMR53: > 67
= FMR54: > 70

Micropilot posiada funkcje ttumienia ech zakt6cajgcych. Funkeje te moga by¢ aktywowane przez
uzytkownika. Wraz z unikatowymi algorytmami analizy widma mikrofalowego Multi-Echo-Tracking
zapewniajg one, ze echo odbite od statych elementéw wewnetrznych zbiornika (czujniki
temperatury, sygnalizatory poziomu, wystepy, drabinki, itp.) nie jest interpretowane jako echo
pochodzace od powierzchni produktu.
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Wielkosci wyjsciowe

Micropilot programowany jest poprzez wprowadzenie odlegtosci "E' (=zbiornik pusty), odlegtosci "F
(=zbiornik petny) oraz parametrow, ktore automatycznie dostosowujg przyrzad do warunkow
procesowych. Dla modeli z wyj$ciem analogowym, fabryczne parametry dla punktu zerowego "E" i

zakresu "F" wynoszg odpowiednio 4 mA i 20 mA. W przypadku wyjs¢ cyfrowych i modutu wskaznika
wynoszg one odpowiednio 0 % i 100 %.

Funkcja linearyzacji ksztattu zbiornika, bazujgca na wprowadzonej recznie lub pétautomatycznie
tabeli zawierajgcej maks. 32 par warto$ci, moze by¢ aktywowana lokalnie lub zdalnie. Pozwala ona
na pomiar poziomu lub objetosci w jednostkach definiowanych przez uzytkownika oraz zapewnia
liniowy sygnat wyjsciowy w przypadku zbiornikéw cylindrycznych, kulistych i z dnem stozkowym, w
ktorych zalezno$¢ pomiedzy poziomem produktu a jego objetoscig nie jest liniowa.

Cykl zycia wyrobu

Faza planowania

s Uniwersalna zasada pomiaru

= Pomiar niezalezny od wtasno$ci medium

= Poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa (SIL) urzadzenia i oprogramowania zgodny z normg PN-
EN 61508

Faza dostaw

» Endress + Hauser jako $wiatowy lider w dziedzinie technologii pomiaru poziomu gwarantuje
bezpieczenstwo inwestycji

= Wsparcie i serwis na catym $wiecie

Montaz

= 7adne specjalne narzedzia nie sg konieczne
= Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja
= Nowoczesne, demontowane zaciski

= Oddzielny przedziat dla modutu elektroniki

Uruchomienie

= Lokalna lub zdalna konfiguracja punktu pomiarowego w kilku prostych krokach, z wizualizacjg
wprowadzanych parametréw

= Komunikaty tekstowe we jezyku polskim: mniejsze ryzyko btedéw i pomytek

= Bezposredni dostep do wszystkich parametréw w punkcie pomiarowym

= Skrocona instrukcja obstugi przy przyrzadzie

Obstuga

= Multi-echo tracking: niezawodny pomiar dzieki algorytmom adaptacyjnym oznaczania, $ledzenia i
ttumienia zaktécen pochodzgcych od elementéw zbiornika.

= Diagnostyka zgodna z zaleceniami NAMUR NE107

Konserwacja

= HistoROM: kopia zapasowa konfiguracji przyrzadu i wartosci mierzonych

= Doktadna diagnostyka przyrzadu i procesu wspomagajgca szybkie podejmowanie decyzji
= [ntuicyjne menu uzytkownika w jezyku polskim utatwia obstuge i konserwacje przyrzadu
= Mozliwos¢ otwierania obudowy przedziatu elektroniki w strefach zagrozonych wybuchem

Wycofanie z eksploatacji

s QOkreslanie kodéw zaméwieniowych dla nowych modeli

® Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS (ograniczenie stosowania niektérych niebezpiecznych substancii),
lutowanie podzespotéw elektronicznych bez uzycia otowiu

= Nieszkodliwa dla srodowiska koncepcja recyklingu
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Wielkosci wejsciowe

Warto$¢ mierzona Warto$cig mierzong jest odlegtos¢ pomiedzy punktem odniesienia (przytacze procesowe) a
powierzchnig produktu.

W oparciu o wprowadzong wartos¢ poziomu "pusty" E, poziom produktu oblicza sie z réwnania.

Za pomoca funkeji linearyzacji (32-punktowej), zmierzony poziom moze by¢ przeliczony na inne
wielkosci (np. masa, objetosc itp.).

Zakres pomiarowy Maksymalny zakres pomiarowy
Typ przyrzadu Maksymalny zakres pomiarowy
FMR53 20m (66 ft)
FMR54 - antena stozkowa 20 m (66 ft)
FMR54 - antena planarna w rurze wgtebnej 38 m (125 ft)
Efektywny zakres pomiarowy

Efektywny zakres pomiarowy zalezy od $rednicy anteny, zdolnosci medium do odbicia fali
elektromagnetycznej, miejsca montazu oraz nasilenia ewentualnych ech zaktécajgcych.

Ponizsze tabele przedstawiaja grupy produktéw i osiggalne zakresy pomiarowe w zaleznosci od
zastosowania i rodzaju medium. Jesli stata dielektryczna medium jest nieznana, celem zapewnienia
zalecane jest wybranie grupy B lub kontakt z biurem E+H.

Grupy produktéw

Grupy produktéw | DC (g;) | Przyklad

A 1,4 ... 1,9 | ciecze nieprzewodzace, np. gazy skroplone b

B 1,9 ...4 | ciecze nieprzewodzace, np. benzen, oleje, toluen, ...

C 4...10 np. stezone kwasy, rozpuszczalniki organiczne, estry, anilina, alkohole, aceton,
D >10 ciecze przewodzace, np. roztwory wodne, rozpuszczone kwasy i tugi

1) Amoniak NH; nalezy traktowac jako produkt nalezacy do grupy A.

Wartosci statych dielektrycznych (DC) wielu mediow najczesciej stosowanych w réznych
branzach przemystu podano w:

= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)

= aplikacji Endress+Hauser "DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54

Typ Zbiornik magazynowy Zbiornik buforowy
przyrzadu
A0018833 \%/
A0018835
Spokojna powierzchnia produktu (np. okresowe napetnianie, zalew Ni Koi . b duk il mianie od
od dotu, zalewowe rury wgtebne) iespokojna pow1erz? nia produ ‘tu (pp. ciagte napetnianie o
gory, dysze mieszajace)
Typ i rozmiar anteny Typ i rozmiar anteny
FMR53 Pretowa 390 mm (15 in) - Pretowa 390 mm (15 in) -
Pretowa 540 mm (21 in) Pretowa 540 mm (21 in)
FMR54 Stozkowa 150 mm (6 in) Stozkowa 200 mm (8 in) Stozkowa 150 mm (6 in) Stozkowa 200 mm (8 in)

Stozkowa 250 mm (10 in)

Stozkowa 250 mm (10 in)

B C D
10
(33)
15
@
20
(66)

A0018844

B C D
15
)
201120
(e o)

AD018845

B C D
5
16
W,
AT
(33)

A0018846

B C D
75
(25)
10
(33)
125
)

A0018847

Zakres pomiarowy [m (ft)]

1)

FMR54 z anteng w wersji BC (80mm/3") i BD: (100mm/4") nie powinna by¢ instalowana bezposrednio w zbiorniku. Sg one przeznaczone do
instalacji w rurze poziomowskazowej lub w rurze wgtebnej.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Typ Zbiornik procesowy z mieszadtem Montaz w rurze ostonowej Rura
przyrzadu poziomowskazowa

\?/:: 0018840
A0018839

A0018837

Powierzchnia wzburzona (np. napetnianie od gory,
mieszadta, przegrody)

A Typ i rozmiar anteny
Typ i rozmiar anteny
FMR53 Pretowa 390 mm (15 in) - - - -
Pretowa 540 mm (21 in)
FMR54 Stozkowa 150 mm (6 in) Stozkowa Stozkowa Planarna Stozkowa
200 mm (8 in) 80 ... 250 mm 150 ... 300 mm 80 ... 250 mm
Stozkowa (3..10in) (6...12 in) (3..10in)
250 mm (10 in)
B C D B C D A,B,C,D A/BC,D C,D
4
W3y ¢ 6
(200 | 8 (20)] | 8
(26) 20) | 1o
A0018848 [33)
A0018850
20 20
(69) (66)
~ S~
A0018851 A0018852
38
125
~
A0018854

Zakres pomiarowy [m (ft)]

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54

Czestotliwosé pracy

Pasmo C (~ 6 GHz)

Z uwagi na kodowane nadawanie ciggéw impulséw, w tym samym zbiorniku moze pracowac do 8

przetwornikéw Micropilot.

Moc nadajnika

Odlegtos¢ Srednia gesto$¢ energii promieniowania emitowanej wiazki
1m (3,3 ft) <12 nW/cm?
5m (16 ft) < 0,4 nW/cm?

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Wielkosci wyjsciowe

Sygnat wyjsciowy Wersja HART
Kodowanie sygnatu Sygnat zmodulowany FSK +0,5 mA naktadany na sygnat pradowy
Szybko$¢ transmisji danych 1200 Bit/s
Separacja galwaniczna Tak
Interfejs Bluetooth®
Wersja przyrzadu Pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane", opcja NF "Bluetooth"
Obstuga / Konfiguracja Za pomocg aplikacji SmartBlue.
Zakres pomiarowy w warunkach | > 10 m (33 ft)
odniesienia
Szyfrowanie Chroniona hastem i szyfrowana transmisja danych zabezpiecza przed
obstuga przyrzadu przez osoby nieuprawnione.
Wersja PROFIBUS PA
Kodowanie sygnatu Technologia Manchester Bus Powered (MBP)
Szybko$¢ transmisji danych 31,25 kBit/s, tryb napieciowy
Separacja galwaniczna Tak
Wersja FOUNDATION Fieldbus
Kodowanie sygnatu Technologia Manchester Bus Powered (MBP)
Szybko$¢ transmisji danych 31,25 kBit/s, tryb napieciowy
Separacja galwaniczna Tak
Wyjscie binarne
ﬂ W przypadku przyrzadéw w wersji HART wyjécie binarne jest dostepne jako opcja. Patrz kod
zamowieniowy, poz. 20: "Zasilanie; wyjscie', opcja B: "2-przew.; 4-20mA HART, wyjscie binarne"
Przyrzady w wersji PROFIBUS PA oraz FOUNDATION Fieldbus zawsze posiadajg wyjscie
binarne.
14 Endress+Hauser



Micropilot FMR53, FMR54

Wyjscie binarne

Funkcje Wyjscie sygnalizacyjne typu "otwarty kolektor"

osiggniecia wartosci granicznej

Mechanizm przetgczania Dwustanowy (stan przewodzenia i nieprzewodzenia), przetgczenie w chwili

Stan w trybie awarii Stan nieprzewodzenia

Parametry elektryczne U=16..35 Vp, [=0..40 mA
podiaczenia

Rezystancja wewnetrzna R <8800Q

musi by¢ wystarczajgce do jego zadziatania.

Przy planowaniu konfiguracji nalezy uwzgledni¢ spadek napiecia na rezystancji
wewnetrznej. Przykladowo, uzyskane napiecie na podtgczonym przekazniku

potencjatu masy

Napiecie izolacji Zmienne, napiecie izolacji 1350 Vpc toru zasilaniai 500 Ve wzgledem

Zmienne urzadzenia Odlegtos¢

Napiecie na zaciskach
Temperatura elektroniki
Amplituda wzgledna echa

Wartosci diagnostyczne, rozszerzona diagnostyka

Wartos¢ progowa Dowolnie programowana, oddzielnie warto$¢ zalgczajaca i wartos¢ wytaczajaca

przetaczania

Opéznienie przetgczania Dowolnie programowane w zakresie O ... 100 s, oddzielnie warto$¢ zatgczajgca i
warto$¢ wytgczajaca

Ilo$¢ zatgczen Odpowiada liczbie cykli pomiarowych

Zrédto sygnatu Poziom po linearyzacji

Ilo$¢ zatgczen Nieograniczona

Sygnalizacja usterki

W zaleznosci od typu interfejsu, informacja o wystgpieniu usterki dostepna jest na:
= Wyjscie pradowe (dla urzgdzenn HART)
- Mozliwo$¢ konfiguracji sygnatu awaryjnego zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 43:
Poziom minimalny: 3,6 mA
Poziom maks. (= ustawienie fabryczne): 22 mA
- Reakcja na usterke programowana dowolnie: 3,59 ... 22,5 mA
= Wskaznik lokalny
- Sygnat statusu (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107)
- Komunikat tekstowy
= Oprogramowanie obstugowe poprzez interfejs cyfrowy (wersja HART, PROFIBUS PA,
FOUNDATION Fieldbus) lub interfejs serwisowy (CDI)
- Sygnat statusu (zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107)
- Komunikat tekstowy

Linearyzacja

Funkcja linearyzacji, umozliwia konwersje warto$ci mierzonej na dowolne jednostki dtugosci lub

objetosci. Tabele linearyzacji umozliwiajgce obliczanie objetosci produktu w zbiornikach

cylindrycznych sg wstepnie zaprogramowane. Tabele dla zbiornikéw o innych ksztattach, sktadajace

sie z maks. 32 par warto$ci mogg by¢ wprowadzane recznie lub pétautomatycznie podczas

uruchamiania przyrzadu.

Separacja galwaniczna

Wiszystkie obwody wyjsciowe sg wzajemnie galwanicznie separowane.

Parametry komunikacji Wersja HART
cyfrowej
ID producenta 17 (0x11)
ID urzadzenia 0x1128
Wersja HART 7.0
Pliki opisu urzadzenia | Informacje i pliki do pobrania ze strony:
(DTM, DD) = www.pl.endress.com
s www.fieldcommgroup.org
Obcigzenie HART min. 250 Q
Endress+Hauser 15




Micropilot FMR53, FMR54

Zmienne HART

Zmienne mierzone moga by¢ swobodnie przypisane do zmiennych HART przyrzadu.

Wartosci mierzone dla gléwnej zmiennej mierzonej (PV)
Poziom

Odlegtos¢

Temperatura elektroniki

Amplituda wzgledna echa

Catka w otoczeniu anteny

Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia pradowego

Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego

Wartosci mierzone dla drugiej, trzeciej i czwartej zmiennej mierzonej (SV, TV, FV)
= Poziom

= QOdlegtos¢

Temperatura elektroniki

Napiecie na zaciskach

Amplituda wzgledna echa

Amplituda absolutna echa

Catka w otoczeniu anteny

Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia prgdowego

Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego

Obstugiwane funkcje

= Tryb burst
Rozszerzone informacje o stanie przetwornika

Parametry Wireless HART
Minimalne napiecie podczas zatgczania 16V
Chwilowy poboér pradu podczas zatgczania urzadzenia 3,6 mA
Czas zatgczania 65s
Minimalne napiecie pracy 140V
Poboér pradu w trybie Multidrop 4,0mA
Czas ustalania 15s

Wersja PROFIBUS PA
ID producenta 17 (0x11)
Numer 0x1559
identyfikacyjny
Wersja profilu 3.02
Plik GSD Informacje i pliki do pobrania ze strony:
. = www.pl.endress.com
Wersja pliku GSD = www.profibus.org
Wielkodci wyjsciowe | Wejscie analogowe:

Wejscie cyfrowe:

Poziom

Odlegtos¢

Napiecie na zaciskach

Temperatura elektroniki

Amplituda absolutna echa

Amplituda wzgledna echa

Zaaw. diagnostyka 1 wyjscia prgdowego
Zaaw. diagnostyka 2 wyjscia pradowego

Wejscie binarne AD 1
Wejscie binarne AD 2
Wyjscie dwustanowe

16
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Micropilot FMR53, FMR54

Wartosdci wejsciowe | Wyjscie analogowe:

kompensacji wptywu fazy gazowej)

Wryjscie cyfrowe:
= Blok zaawansowanej diagnostyki

Wyjscie statusu

= Wartos¢ analogowa ze sterownika PLC (dla bloku zewn. czujnika cisnienia do

= Wartos¢ analogowa ze sterownika PLC wyswietlana na wskazniku

= Sygnalizacja przekroczenia wartosci granicznej poziomu
= Sygnatl wlgczenia pomiaru z bloku czujnika

= Sygnat wlaczenia zapisu historii bloku czujnika

L]

Obstugiwane funkcje | ® Funkcja identyfikacji i serwisu

= Diagnostyka warstwy fizycznej

= Funkcja PROFIBUS Up-/Download

Download
® Zbiorczy komunikat stanu

diagnostycznych na kategorie.

Prosta identyfikacja przyrzadu poprzez system sterowania i tabliczke znamionowg
= Funkcja automatycznej adaptacji numeru identyfikacyjnego
Tryb kompatybilnosci plikéw GSD z poprzednimi wersjami Micropilot M FMR2xx

Sprawdzenie montazu segmentu PROFIBUS i przetwornika Micropilot FMR5x poprzez
pomiar napiecia na zaciskach i analize telegramow.

Do 10-krotnie szybszy odczyt i zapis parametréw za pomoca funkcji PROFIBUS Up-/

Proste i zrozumiate informacje diagnostyczne dzieki podziatowi komunikatéw

Wersja FOUNDATION Fieldbus

ID producenta 0x452B48
Typ urzadzenia 0x1028
Wersja przyrzadu 0x01

Wersja opisu urzadzenia

Informacja i pliki do pobrania ze strony:
= www.pl.endress.com

Wersja pliku CFF = www.fieldcommgroup.org
Zestaw testow kompatybilnosci (wersja ITK) 6.0.1

ITK Test Campaign Number IT085300

Obstuga funkeji Link Master (LAS) Tak

Mozliwos$¢ wyboru: Link Master / Modut podstawowy

Tak; ustawienie domyslne: Modut podstawowy

Adres wezta

Domyslny: 247 (0xF7)

Obstugiwane funkcje

Obstugiwane sg nastepujace funkgcje:
= Restart

= Restart ENP

= Konfiguracja

= Linearyzacja

= Autodiagnostyka

Zwiazki komunikacji wirtualnej (VCR)

Ilos¢ VCR 44
Liczba obiektéw linkujgcych w urzgdzeniu VFD 50
Liczba zwigzkoéw statych 1
Liczba VCR klienckich 0
Liczba VCR serwerowych 10
Liczba VCR Zrédtowych 43
Liczba VCR typu Sink 0
Liczba VCR typu Subscriber 43
Liczba VCR typu Publisher 43

Mozliwosci linkowania

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Slot Time — okno czasowe do wyboru zarzadcy komunikacji 4

Minimum Inter PDU Delay — minimalna odlegto$¢ czasowa 8
miedzy dwoma komunikatami w segmencie fieldbus

Max. response delay — maksymalny czas dozwolony na zadanie | 20
odpowiedzi

Bloki przetwornika

Blok Zawartosé Wielkosci wyjsciowe
Blok przetwornika "Setup" Zawiera wszystkie parametry dla standardowej = Poziom lub objetosé !
procedury uruchomienia przyrzadu (Kanat 1)

= Odlegtosc (Kanat 2)

Blok przetwornika "Advanced | Zawiera wszystkie parametry zaawansowanej Brak wartosci wyjsciowych

Setup" konfiguracji przyrzadu

Blok przetwornika "Display" Zawiera wszystkie parametry do konfiguracji Brak wartosci wyj$ciowych
modutu wskaznika

Blok przetwornika Zawiera informacje diagnostyczne Brak wartosci wyj$ciowych

'Diagnostic"

Blok przetwornika "Advanced | Zawiera parametry zaawansowanej diagnostyki Brak wartosci wyj$ciowych
Diagnostic"

Blok przetwornika "Expert Zawiera parametry wymagajace szczegotowej Brak warto$ci wyjsciowych
Configuration" znajomosci funkcji przyrzadu
Blok przetwornika "Expert Zawiera informacje dotyczace stanu przyrzadu Brak wartosci wyjsciowych
Information”
Blok przetwornika 'Service Zawiera parametry, ktore moga by¢ Brak wartosci wyjsciowych
Sensor" konfigurowane przez serwis Endress+Hauser
Blok przetwornika 'Service Zawiera informacje na temat stanu przyrzadu Brak wartosci wyj$ciowych
Information" zwigzane z wykonywaniem czynnosci

serwisowych
Blok przetwornika "Data Zawiera parametry umozliwiajgce wykonywanie Brak wartosci wyjsciowych
Transfer" kopii zapasowej konfiguracji przyrzagdu w module

wskaznika oraz przywracanie konfiguracji. Dostep
do tych parametréw jest ograniczony do serwisu
Endress+Hauser.

1) zaleznie od konfiguracji bloku

Bloki funkcyjne

Blok Zawartosc Liczba Liczba blokéw | Czas Funkcjonalnosé
blokéw instancyjnych | wykonania
statycznych bloku

Blok zasobéw Blok zasobéw zawiera 1 0 - rozszerzona
wszystkie dane
jednoznacznie identyfikujace
urzgdzenie obiektowe. Jest to
"elektroniczna" tabliczka
znamionowa przyrzadu.

Blok wejscia Bloki wejécia analogowego | 2 3 25ms rozszerzona
analogowego pobieraja dane wejsciowe,
wedtug numeru kanatu i
udostepniaja je innym
blokom funkcyjnym.

Blok wejscia Blok wejscia dyskretnego 1 2 20 ms standardowa
dyskretnego pobiera dyskretng wartosé
wejsciowg (np. wskazanie
poziomu granicznego) i
udostepnia jg innych blokom
funkcyjnym.

Endress+Hauser




Micropilot FMR53, FMR54

Blok

Zawartos¢

Liczba
blokéw
statycznych

Liczba blokéw
instancyjnych

Czas
wykonania
bloku

Funkcjonalnosé

Blok
wielokrotnego
wyjscia
analogowego

Blok ten stuzy do przesytania
danych analogowych z sieci
do przyrzadu

1

20 ms

standardowa

Blok
wielokrotnego
wyjscia
dyskretnego

Blok ten stuzy do przesytania
danych dyskretnych z sieci
do przyrzadu.

20 ms

standardowa

Blok PID

Blok funkeyjny PID stuzy do
realizacji sterowania
proporcjonalno/catkujgco/
rozniczkujgceqgo i jest
uniwersalnie
wykorzystywany w
zamknietych petlach
sterowania urzgdzeniami
obiektowymi w tym
sterowania kaskadowego i
sterowania wyprzedzajacego.

25 ms

standardowa

Blok
arytmetyczny

Blok ten utatwia
zastosowanie najczesciej
wykorzystywanych funkeji
matematycznych.
Uzytkownik nie musi znaé
sposobu pisania réwnan.
Zamiast funkcji ktéra ma by¢
wykonana, uzytkownik
wybiera algorytm
matematyczny wedtug
nazwy.

25 ms

standardowa

Blok
charakteryzacji
sygnatu

Blok charakteryzacji sygnatu
posiada dwie sekcje, na
wyjsciu ktérych sygnat jest
nieliniowg funkcjg
odpowiedniego sygnatu
wejsciowego. Funkcja
nieliniowa jest okreslona w
oparciu o pojedynczg tabele
odwzorowan (look-up table)
zawierajgcg 21 par danych x-
y.

25 ms

standardowa

Blok wyboru
wejsc¢

Blok wyboru wejs¢ umozliwia
wybdér maksymalnie czterech
wej$¢ 1 generuje sygnaty
wyjsciowe odpowiednio do
skonfigurowanej akcji. Na
0g6t blok ten otrzymuje
wszystkie sygnaty wejsciowe
z blokéw Al Blok ten
dokonuje wyboru wejs¢
zgodnie z kryterium jako
maksymalne, minimalne,
posrednie i pierwsze dobre.

25 ms

standardowa

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Blok Zawartos¢ Liczba Liczba blokéw | Czas Funkcjonalnosé
blokow instancyjnych | wykonania
statycznych bloku

Blok catkujgcy | Blok ten catkuje zmienng 1 1 25 ms standardowa

funkcje w dziedzinie czasu
lub sumuje impulsy z bloku
wejscia impulsowego. Blok
ten moze by¢ wykorzystany
jako licznik zliczajacy
impulsy az do wyzerowania
lub licznik dozowania (batch
totalizer) z ustawiong
wartoscig zadang. Warto$¢
catkowana lub sumaryczna
jest porébwnywana z
warto$ciami zadanymi
sygnalizacji wyprzedzajgcej
(pre-trip) i alarmowej (trip)
a, gdy wartosci te zostang
osiggniete, generowane sg
sygnaly dyskretne.

Blok alarmu 1 1 25 ms standardowa
analogowego

ﬂ Lacznie w urzadzeniu moze by¢ utworzonych maks. 20 blokéw instancyjnych, wigcznie z
fabrycznie utworzonymi.
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Micropilot FMR53, FMR54

Zasilanie

Przyporzadkowanie zaciskow

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

®2
A
B
1
2
3

A0036498
Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

®

3

W N =

S

A0036499
Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

Podtqczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SFX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

w

A0036500

Przyporzqdkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa 4-20 mA HART, wyjscie binarne

4

A Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

B Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

1 Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
2 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor’): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
3 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
4 Pasywne wyjscie prqdowe 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
5 Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne

3 4

2 \ 5

1 AN 6

+ A 1
- I -
. 2
T 9
+i3 Y
_N 4
7
A0036501
5 Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART, wyjscie binarne
1 Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzega¢ podanego napiecia na zaciskach
2 Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac maks. obcigzenia
3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

4 Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie
5 Ekran przewodu; uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach
6  Przetwornik pomiarowy
7 Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor’)
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

w

®6
A
B
1

o

Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 2-przewodowa: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie prqdowe 2 (dodatkowe), 4-20 mA HART: zaciski 3 i 4 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Pasywne wyjscie prqdowe 1, 4-20 mA HART: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

A0036500
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7

Schemat blokowy wersji 2-przewodowej: 4-20 mA HART + dodatkowe 4-20 mA

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN22 1N): przestrzegac podanego napiecia na zaciskach
Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

A0036502

Podtqgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SEX370 (poprzez modem z

interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewoddéw o odpowiednich parametrach
Przetwornik pomiarowy

Wskaznik analogowy: zachowa¢ maks. obcigzenie

Bariera aktywna z zasilaczem (np. RN221N2), wyjscie prqgdowe 2: przestrzega¢ podanego napigcia na

zaciskach

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyporzadkowanie zaciskow: wersja 4-przewodowa; 4-20 mA HART (10,4 ... 48 Vi)

ZJ 3

1

A0036516

8  Przyporzgdkowanie zaciskéw: wersja 4-przewodowa, 4-20 mA HART (10,4 ... 48 Vp()

1 Wyjscie 4-20mA HART (aktywne): zacisk 3 i 4
2 Zasilanie: zacisk 1i 2
3 Zacisk ekranu kablowego

Schemat blokowy wersji 4-przewodowej: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 V()

_NoWw
J
[0) N0 IV

|
AN
®|w+

i
o=
<

A0036526

9 Schemat blokowy wersji 4-przewodowej: 4-20 mA HART (10,4 ... 48 Vi)

®

Modut sterujgcy, np. sterownik PLC

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzegac¢ maks. obcigzenia

Podtgczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie

Ekran przewodu, uzy¢ przewodoéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Zasilanie: przestrzegac podanego napiecia na zaciskach, uzyc przewodu o odpowiednich parametrach

w N =

N O o
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyporzgdkowanie zaciskow: wersja 4-przewodowa; 4-20 mA HART (90 ... 253 V,¢)

ZJ 3

1

A0036519

10  Przyporzqdkowanie zaciskéw: wersja 4-przewodowa; 4-20 mA HART (90 ... 253 V()

1 Wyjscie 4-20mA HART (aktywne): zacisk 3 i 4
2 Zasilanie: zacisk 1i 2
3 Zacisk ekranu kablowego

A\ PRZESTROGA

Dla zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego:
» Nie roztgcza¢ przewodu ochronnego.
» Przed odlgczeniem przewodu ochronnego odtgczy¢ zasilanie.

ﬂ Przed poditgczeniem zasilania podtgczy¢ przewod ochronny do wewnetrznego zacisku
uziemienia (3). W razie potrzeby podigczy¢ linie wyréwnania potencjatéw do zewnetrznego
zacisku uziemienia.

W celu zapewnienia kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC), nie nalezy uziemiac
przyrzadu jedynie poprzez zyte uziemienia ochronnego kabla zasilajgcego. Uziemienie
funkcjonalne powinno by¢ réwniez podtgczone do przytacza procesowego (kotierz lub
przytacze gwintowe) lub do zewnetrznego zacisku uziemienia.

W poblizu przyrzadu nalezy zainstalowa¢ tatwo dostepny wytgcznik zasilania. Wytgcznik ten
powinien by¢ wyraznie oznaczony (PN-EN 61010).

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Schemat blokowy wersji 4-przewodowej: 4-20 mA HART (90 ... 253 V()

A0036527

11  Schemat blokowy wersji 4-przewodowej: 4-20 mA HART (90 ... 253 V()

N O o

Modut sterujqgcy, np. sterownik PLC

Rezystor komunikacyjny HART (> 250 Q): przestrzega¢ maks. obcigzenia

Podtqczenie modemu Commubox FXA195 lub komunikatora FieldXpert SEX350/SFX370 (poprzez modem z
interfejsem VIATOR Bluetooth)

Wskaznik analogowy: zachowac maks. obcigzenie

Ekran przewodu; uzy¢ przewodéw o odpowiednich parametrach

Przetwornik pomiarowy

Zasilanie: przestrzegac podanego napiecia na zaciskach, uzy¢ przewodu o odpowiednich parametrach

Przyporzadkowanie zaciskéw dla wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

w

AD036500

12 Przyporzqdkowanie zaciskow dla wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

A
B
1

w

Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym

Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: zaciski 1 i 2 bez wbudowanego ochronnika
przeciwprzepieciowego

Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor'): zaciski 3 i 4, z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus: zaciski 1 i 2 z wbudowanym ochronnikiem
przeciwprzepieciowym

Zacisk ekranu kablowego

26
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Micropilot FMR53, FMR54

Schemat blokowy wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

>

1 [ ——

A0036530

13 Schemat blokowy wersji PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

1 Ekran przewodu; uzyc¢ przewodow o odpowiednich parametrach
2 Linia PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

3 Przetwornik pomiarowy

4

Wyjscie binarne (typu "otwarty kolektor")
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyklady podiaczen wyjscia binarnego

W przypadku przyrzagdow w wersji HART, wyjscie binarne jest dostepne jako opcja. Patrz kod
zamowieniowy, poz. 20: "Zasilanie; wyjscie", opcja B: "2-przew.; 4-20mA HART, wyj$cie binarne"

Przyrzady w wersji PROFIBUS PA oraz FOUNDATION Fieldbus zawsze posiadajg wyjscie

binarne.

:]3+
R-‘

4-

1
L

A0015909

14 Podtqgczenie przekaznika

Zalecane przekazniki (przyktady):

s Przekaznik elektroniczny: Phoenix Contact OV-24DC/480AC/5 ze
ztgczem UMK-1 OM-R/AMS na szyne DIN

= Przekaznik elektromechaniczny: Phoenix Contact PLC-RSC-12DC/21

0+

4-

(3"

15  Podigczenie wejscia binarnego

A0015910

1 Rezystor podwyzszajqcy
2 Wejscie binarne

ﬂ Dla zapewnienia optymalnej odpornosci na zaktocenia, zalecamy podtgczenie zewnetrznego
rezystora (rezystancja wewnetrzna przekaznika lub rezystora podwyzszajgcego < 1000 Q).

28
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Micropilot FMR53, FMR54

Ztacza wtykowe przyrzadu ﬂ W przypadku wersji z gniazdem przytagczeniowym do magistrali obiektowych (M12 lub 7/8"),
podigczenie linii sygnatowej mozliwe jest bez otwierania obudowy.
Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytqczeniowym M12
Styk Funkcja
1 + sygnatu
2 Nie podtgczony
3 - sygnatu
o117 Uziemienie
Rozmieszczenie stykéw w gniezdzie przytqczeniowym 7/8"
Styk Funkcja
1 - sygnatu
2 + sygnatu
3 Nie podiaczony
soonre | 4 Ekran
Endress+Hauser 29




Micropilot FMR53, FMR54

Obwéd zasilania Przetwornik wymaga zewnetrznego zasilania.

ﬂ Endress+Hauser oferuje rozne typy zasilaczy: patrz rozdziat "Akcesoria> B 110

Wersja 2-przewodowa, 4-20mA HART, pasywna

"Zasilanie; "Dopuszczenia” ? Napiecie U na Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajacego Uy zasilacza
wyjscie" 2 zaciskach przyrzadu
A: 2-przew; = dla stref niezagrozonych 10,4 ...35V3) 49 R[Q)]
4-20mA HART wybuchem
= ExnA 500
= Exic
= CSAGP
Exia /IS 10,4...30 V342
O [ | I
10/ 20 30 35 Uglv]
10.4 214
A0017140
= Exd(ia) / XP 13..35Vv2°0 R[Q]
= Exic(ia)
= ExnA(ia) 500+
= Exta/DIP
Ex ia + Ex d(ia) / IS + XP 13..30v°®
O -+
A0034771

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego

2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego

3) W temperaturach otoczenia T,< -20 °C (-4 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6 mA) wymagane jest napiecie
minimalne 15 V. Prad rozruchowy moze by¢ konfigurowany. Jesli przyrzad jest zasilany pradem statym I > 5,5 mA (tryb wielopunktowy HART),
napiecie U > 10,4 V jest wystarczajace dla catego zakresu temperatur otoczenia.

4) W trybie symulacji pradu wymagane jest napiecie U > 12,5 V.

5) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 3 V.

6) W temperaturach otoczenia T,< -20 °C (-4 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6 mA) wymagane jest napiecie
minimalne 16 V.
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Micropilot FMR53, FMR54

"Zasilanie; w2)

wyjscie" b

"Dopuszczenia

Napiecie U na
zaciskach
przyrzadu

Maks.

obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajacego Uy zasilacza

B: 2-przew.;
4-20mA HART,
wyjscie binarne

dla stref niezagrozonych
wybuchem

ExnA

Ex nA(ia)

Exic

Ex ic(ia)

Ex d(ia) / XP

Ex ta / DIP

CSA GP

13..35Vv34

Exia /IS
= Exia+Exd(ia) /IS + XP

13..30Vv>4

R[Q]

5001

A0034771

1) Poz. 020 kodu zamoéwieniowego
2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego

3) W temperaturach otoczenia T,< -30 °C (-22 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6 mA) wymagane jest napiecie

minimalne 16 V.

4) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 3 V.

"Zasilanie; wyjscie" ! "Dopuszczenia" ?) Napiecie U na Maks. obciazenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego Uy zasilacza
zaciskach przyrzadu
C: 2-przew.; 4-20mA HART | Kazde 13..28 V34 R[Q]
+ dodatkowe 4-20mA
500+

A0034841

1) Poz. 020 kodu zaméwieniowego
2) Poz. 010 kodu zamoéwieniowego

3) W temperaturach otoczenia T,< -30 °C (-22 °F) do uruchomienia przyrzadu przy min. pradzie alarmowym (3.6 mA) wymagane jest napiecie

minimalne 16 V.

4) W razie uzycia modemu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o 3 V.

Zabezpieczenie przed
odwrotng polaryzacja

Tak

Dopuszczalne tetnienie
resztkowe przy f = 0...100
Hz

Usg<1V

Dopuszczalne tetnienie
resztkowe przy f =
100...10000 Hz

USS <10 mV

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Wersja 4-przewodowa; wyjscie 4-20mA HART, aktywne

"Zasilanie; wyjscie" V)

Napiecie na zaciskach Maks. rezystancja

obciazenia Ryax

K: 4-przew. 90-253VAC; 4-20mA HART

90 ... 253 V¢ (50...60Hz), |500Q
Kategoria przepieciowa II

L: 4-przew. 10.4-48VDC; 4-20mA HART 10,4 ... 48 V¢
1) poz. 020 kodu zaméwieniowego
Wersja PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
"Zasilanie; wyjscie" b "Dopuszczenia" 2) Napiecie na

zaciskach

E: 2-przew; FOUNDATION Fieldbus, wyjscie
binarne
G: 2-przew.; PROFIBUS PA, wyjscie binarne

dla stref niezagrozonych wybuchem |9 ... 32 V 3
ExnA

Ex nA(ia)
Exic

Ex ic(ia)

Ex d(ia) / XP
Ex ta / DIP
CSA GP

Exia/IS 9..30V?
Ex ia + Ex d(ia) / IS + XP

1) poz. 020 kodu zamoéwieniowego

2) Poz. 010 kodu zaméwieniowego

3) Napiecia wejsciowe do 35 V nie powodujg uszkodzenia przyrzadu.
Koniecznos¢ zwracania Nie

uwagi na biequnowos¢

Spelnia wymagania Tak

modelu FISCO/FNICO

zgodnie z norma PN-EN

60079-27
Pobor mocy "Zasilanie; wyjscie" ! Pobor mocy

A: 2-przew; 4-20mA HART <09W

B: Wersja 2-przew.; 4-20 mA HART, wyjscie binarne <09W

C: 2-przew.; 4-20mA HART + dodatkowe 4-20mA <2x0,7W

K: 4-przew. 90-253VAC; 4-20mA HART 6 VA

L: 4-przew. 10,4-48VDC; 4-20mA HART 1,3W

1) poz. 020 kodu zamoéwieniowego
Pobér pradu Wersja HART

Prad znamionowy

3,6 ... 22 mA, Prad rozruchu dla trybu wielopunktowego (multidrop) moze by¢
konfigurowany (ustawienie fabryczne: 3,6 mA)

Sygnalizacja stanow
awaryjnych (NAMUR
NE43)

Ustawiana w zakresie: 3,59 ... 22,5 mA

32
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Micropilot FMR53, FMR54

Wersja PROFIBUS PA

Prad znamionowy 14 mA

Prad alarmowy FDE (Fault | 0 mA
Disconnection Electronic)

Wersja FOUNDATION Fieldbus

Prad znamionowy 15mA

Prad alarmowy FDE (Fault | 0 mA
Disconnection Electronic)

Parametry wg FISCO
U; 17,5V
L 550 mA
P 55W
G 5 nF
L 10 pH

Zanik napiecia zasilajacego

= Parametry konfiguracyjne sg zapisywane w pamieci HistoROM (EEPROM).

= Komunikaty o btedach (tgcznie z wartoscig licznika godzin pracy) zostajg zachowane.

Wyréwnanie potencjatéw

Poza podtgczeniem przewodow uziemiajgcych, Zzadne dodatkowe czynnosci nie sg wymagane.

. Jesli przyrzad jest przeznaczony do stosowania w strefach zagrozonych wybuchem, obowigzuje

przestrzeganie zalecen podanych w Instrukcjach bezpieczenistwa (XA).

Zaciski

= Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego
Koricowki wtykowe dla zyt 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zaciski $rubowe dla zyt: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

Wprowadzenia przewodéw

Podlaczenie zasilania i linii sygnatowej

Wybierane w poz. 050 kodu zaméwieniowego ("‘Podlgczenie elektryczne")
= Diawik M20; materiat zalezy od dopuszczenia:

- Wersja dla stref niezagrozonych wybuchem, ATEX, IECEx, NEPSI Ex ia/ic:

Tworzywny M20x1.5, do przewodéw @5 ... 10 mm (0,2 ... 0,39 in)
- Wersja Ex (zagr. wybuchem pytéw), FM IS, CSA IS, CSA GP, Ex nA:
- Wersja Ex d:
Bez dlawika
= Przylacza gwintowe
- 1"NPT
-G
- M20x15
= Wiyk M12 / Wtyk 7/8"
Tylko dla wersji do stref niezagrozonych wybuchem, Ex ic, Ex ia

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Podlaczenie zewnetrznego wskaznika FHX50

Poz. 030 "Wyswietlacz, obstuga" Wprowadzenie przewodu do
podiaczenia zewnetrznego
wskaznika FHX50

L:"do podiaczenia osobnego wskaznika FHX50 + ztgczka elektryczna Gniazdo M12

M12"

M: "do podiaczenia zewn. wskaznika FHX50 + ztgczka elektryczna M16 | Dtawik kablowy M12

wg wymagan"

N:"do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50 + gwint NPT1/2 wg Gwint NPT1/2

wymagan"

Parametry przewodéw = Wersja bez wbudowanego ochronnika przeciwprzepieciowego

Zaciski sprezynowe: mozliwe przekroje zyt: 0,5 ... 2,5 mm? (20 ... 14 AWG)

= Wersja z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym
Zaciski srubowe dla zyt: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

= Dla temperatur otoczenia Ty>60 °C (140 °F): stosowac przewody dostosowane do temperatury Ty
+20K.

Wersja HART

= W przypadku sygnatéw analogowych wystarcza zwykly przewéd nieekranowany.

= W przypadku sygnatéw HART zalecane sg przewody ekranowane. Przestrzegac zalecen
dotyczacych lokalnego systemu uziemienia.

® Dla przyrzadéw w wersji 4-przewodowej: do zasilania przyrzadu wystarcza typowy kabel
instalacyjny.

Wersja PROFIBUS
Zalecane jest stosowanie dwuzylowej skretki ekranowanej, typu A.

Dalsze informacje dotyczace specyfikacji przewodo6w, patrz instrukcja obstugi BAOO034S
"PROFIBUS DP/PA - Wytyczne planowania i uruchomienia’,

wytyczne Organizacji Uzytkownikéw PROFIBUS (PNO) 2.092 "PROFIBUS PA User and
Installation Guideline" oraz norma PN-EN 61158-2 (MBP).

Wersja FOUNDATION Fieldbus
Endress+Hauser zaleca stosowanie ekranowanej skretki dwuzytowe;j.

Dalsze informacje na temat parametréw przewodéw, patrz Instrukcja obstugi BAOOO13S
"Przeglad FOUNDATION Fieldbus', FOUNDATION Fieldbus - Wytyczne oraz norma
PN-EN 61158-2 (MBP).

Ogranicznik przepieé Jesli przyrzad jest wykorzystywany do pomiaréw poziomu cieczy fatwopalnych, co wymaga
zastosowania ochrony przeciwprzepieciowej zgodnie z normg PN-EN 60079-14 lub norma
PN-EN 60060-1 (amplituda 10 kA, impulsy 8/20 ys), ochrona przeciwprzepieciowa powinna by¢
zapewniona przez wbudowany lub zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowe;j.

Wbudowany modul ochrony przeciwprzepieciowej

Dla 2-przewodowych przetwornikéw w wersji HART, PROFIBUS PA oraz FOUNDATION Fieldbus
dostepny jest wbudowany modut ochrony przeciwprzepieciowej.

Kod zaméwieniowy: poz. 610 "Akcesoria wmontowane", opcja NA "ochronnik przeciwprzepieciowy".

Dane techniczne
Rezystancja/kanat 2 xmaks. 0,5 Q
Napiecie progowe (DC) 400...700V
Napiecie udarowe progowe <800V
Pojemnosc¢ przy 1 MHz <1,5pF
Nominalny prad udarowy (8/20 ys) 10 kA
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Micropilot FMR53, FMR54

Zewnetrzny modut ochrony przeciwprzepieciowej

Do zewnetrznej ochronny przeciwprzepieciowej mozna zastosowac ochronniki przepie¢ HAW562
HAWS569 produkcji Endress+Hauser.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Cechy metrologiczne

WarunKi odniesienia

= Temperatura = +24 °C (+75 °F) £5 °C (+9 °F)

= Cisnienie = 960 mbar abs. (14 psia) +100 mbar (+1,45 psi)

s Wilgotno$¢ wzgledna = 60 % £15 %

= Reflektor: blacha metalowa o $rednicy minimalnej 1 m (40 in)
s Brak elementéw zaki6cajgcych w obszarze wigzki pomiarowej

Maksymalny btad pomiaru Typowe wartosci btedu w warunkach odniesienia: zgodnie z normg PN-EN 61298-2 / PN-EN
60770-1, wartosci procentowe w odniesieniu do zakresu pomiarowego.
Typ przyrzadu Wartos¢ Wyjscie
Cyfrowe Analogowe
FMR53/FMR54 Catkowity biad +6mm (0,24in)w |+0,02 %
uwzgledniajgcy catym zakresie
nieliniowo$¢, pomiarowym
powtarzalnos¢ i
histereze
Przesuniecie/Zero + 4 mm (0,2 in) +0,03 %
1) Dotyczy tylko wyjscia prgdowego 4-20mA; nalezy dodatkowo uwzglednié¢ btad konwersji wartosci
analogowej na cyfrows.
Rozdzielczos$é Strefa martwa wg PN-EN 61298-2 / PN-EN 60770-1:

= cyfrowa:1 mm
= analogowa: 1 pA

Czas reakcji

Czas reakcji uzalezniony jest od konfiguracji przetwornika. Przy wylaczonym ttumieniu obowigzujg
nastepujace czasy odpowiedzi skokowej (wg normy PN-EN 61298-2 / PN-EN 60770-1) Y:

Wysokos¢ zbiornika Czestotliwos¢é pomiaréw Czas odpowiedzi skokowej
<10m (33 ft) >3,6571 <0,8s
<20m (66 ft) >2,7s71 <1s
Wplyw temperatury Pomiary wykonane zgodnie z normg PN-EN 61298-3 / PN-EN 60770-1
otoczenia = Wyjscie cyfrowe (HART, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus): srednio Tx = 3 mm/10 K
= Wyjscie analogowe (pradowe):
- Zero (4 mA): typowo Tx = 0,02 %/10 K
- Zakres (20 mA): typowo Ty = 0,05 %/10 K
Wplyw fazy gazowej nad W przypadku wysokich ci$nien, predkos¢ propagaciji fali elektromagnetycznej w warstwie gazu / pary

powierzchnig cieczy

wystepujacej nad powierzchnie cieczy maleje. Wptyw ten zalezy od rodzaju gazu/pary oraz jej
temperatury. Powoduje to powstanie systematycznego btedu pomiarowego, ktory ro$nie wraz z
odlegto$ciag miedzy punktem odniesienia pomiaru (koinierzem) a powierzchnig medium. W ponizszej
tabeli podano warto$ci btedu pomiarowego dla kilku typowych gazéw/par (w odniesieniu do
odlegtosci mierzonej; dodatnia warto$¢ btedu oznacza, ze odlegtos¢ mierzona jest za duza):

Faza Temperatura CiSnienie
gazowa . . . . . .
(o °F 1 bar (14,5 psi) 10 bar (145 psi) 50 bar (725 psi) 100 bar (1450 psi) 160 bar (2320 psi)
Powietrze/ | 20 68 0,00 % 0,22 % 1,2 % 2,4 % 3,89 %
azot
200 | 392 -0,01 % 0,13 % 0,74 % 1,5 % 2,42 %
400 | 752 -0,02 % 0,08 % 0,52 % 1,1% 1,70 %
Wodor 20 68 -0,01 % 0,10 % 0,61 % 1,2 % 2,00 %

1) Zgodnie z norma PN-EN 61298-2 / PN-EN 60770-1, czas odpowiedzi to czas, ktéry uptywa od momentu nagtej zmiany sygnatu wejsciowego do
momentu, gdy sygnat wyjsciowy po raz pierwszy osiagnie 90% wartosci w stanie stabilnym.
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Faza Temperatura Cisnienie
gazowa g o . o q 5 .
C F 1 bar (14,5 psi) 10 bar (145 psi) 50 bar (725 psi) 100 bar (1450 psi) 160 bar (2320 psi)
200 392 -0,02 % 0,05 % 0,37 % 0,76 % 1,23 %
400 752 -0,02 % 0,03 % 0,25 % 0,53 % 0,86 %
Nasycona | 100 212 0,02 % - - - -
para .
wodna 180 356 - 2,1 % - - -
263 | 505,4 - - 8,6 % - -
310 590 - - - 22 % -
364 687 - - - - 41,8 %
ﬂ Jesli wartos¢ cisnienia jest stata i znana, powyzszy btad pomiaru mozna kompensowaé, np.
poprzez linearyzacje.
Kompensacja wptywu fazy Przyrzady PROFIBUS mogg odbiera¢ sygnat z zewnetrznego czujnika ci$nienia poprzez sie¢ i

gazowej za pomoca

zewnetrznego czujnika
cisnienia (PROFIBUS PA,
FOUNDATION Fieldbus)

wykorzystywac go do korekcji czasu przelotu wskutek wystepowania fazy gazowej nad lustrem
cieczy. Przyktadowo, w przypadku pary nasyconej w zakresie temperatur
100 ...350°C (212 ... 662 °f), blad pomiaru odlegtosci mozna w ten sposéb zmniejszy¢ z nawet 29 %
(bez kompensacji) do ponizej 3 % (z kompensacja).

Endress+Hauser
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Montaz

Warunki montazowe

Pozycja montazowa

\

A0016882

Montaz w zbiornikach

00000
00000

{

A0018944

= Zalecana odlegto$¢ A pomiedzy $ciang
zbiornika a zewnetrzna ptaszczyzna krééca
wynosi ~ 1/6 $rednicy zbiornika.
Jednak przyrzad nie powinien by¢
montowany w odlegtosci mniejszej niz
30 cm (11,8 in) od $ciany zbiornika.

= Nalezy unika¢ montazu w osi zbiornika (2),
poniewaz powstajace zaktdcenia moga
prowadzi do utraty echa.

= Nie montowac nad strumieniem wlotowym
(3).

= W przypadku montazu na otwartej
przestrzeni, sugerujemy stosowanie ostony
pogodowej (1), ktora zabezpiecza przyrzad
przed bezposdrednim dziataniem promieni
stonecznych i opadéow atmosferycznych.

Unika¢ montazu w obszarze wigzki pomiarowej
elementow takich, jak sygnalizatory poziomu,
czujniki temperatury, stezenia, piercienie
wzmacniajace, wezownice, przegrody itp.
Uwzglednic¢ kat wigzki > B 40.
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Zmniejszenie ech zaktécajacych

A0016890

Pomiary w zbiornikach z tworzywa sztucznego

Zastosowanie metalowych ekranéw,
zamontowanych katowo nad elementami
zaktocajgcymi, zapewnia rozpraszanie
odbijanych impulséw mikrofalowych a tym
samym redukcje ech zaktécajgcych.

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa sztucznego
wzmocnionego wioknem szklanym), impulsy mikrofalowe moga rowniez ulega¢ odbiciu od
zewnetrznych elementéw zbiornika, np. rur metalowych (1), drabinek (2), krat pomostéw
obstugowych (3), itd. W zwigzku z tym, elementy tego typu nie powinny sie znajdowac¢ w obszarze
wigzki pomiarowej. W celu uzyskania dalszych informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress

+Hauser.

A0017123
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Metody optymalizacji

= Wymiary anteny
Im wieksza $rednica anteny, tym mniejszy kat wigzki a i mniejszy poziom zaktocen > B 40.
s Mapowanie
Podczas procedury mapowania zbiornika zapamietywane sg echa zaktécajgce, pochodzace od
statych elementéw zbiornika. W trakcie pomiaru echa te sg eliminowane.
= Ustawienie anteny
Uwzgledni¢ potozenie znaku kontrolnego na komierzu lub przytaczu gwintowym .
= Rura wgtebna
Skuteczng metodg eliminacji zaktécen jest zastosowanie rury wgtebnej > B 46.
= Metalowe ekrany, zamontowane kgtowo
Zapewniajg one rozpraszanie odbijanych impulséw mikrofalowych a tym samym redukcje ech
zaklocajacych.

Kat wiazki

A0016891

16  Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicqg wigzki W

Kat wiazki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktorego
gesto$¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci maksymalnej
(szerokosc¢ 3 dB). Nalezy jednak pamietac, ze mikrofale rozchodza sie réwniez poza obszar stozka i sg
odbijane od element6éw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kataa i odlegto$ci pomiarowej D:

FMR53
Kat wigzkia 23°
Odlegtosé pomiarowa (D) Srednica wigzki (W)

3 m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft)
15m (49 ft) 6,1 m (20 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft)
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FMR54 - Antena stozkowa

Srednica anteny 150 mm (6 in) 200 mm (8 in) 250 mm (10 in)
Kat wiazki a 23° 19° 15°
Odlegtosé (D) Srednica wiazki (W)

3m (9,8 ft) 1,22 m (4 ft) 1m (3,3 ft) 0,79 m (2,6 ft)
6 m (20 ft) 2,44 m (8 ft) 2,01 m (6,6 ft) 1,58 m (5,2 ft)
9m (30 ft) 3,66 m (12 ft) 3,01 m (9,9 ft) 2,37 m (7,8 ft)
12 m (39 ft) 4,88 m (16 ft) 4,02 m (13 ft) 3,16 m (10 ft)
15 m (49 ft) 6,1 m (20 ft) 5,02 m (16 ft) 3,95m (13 ft)
20 m (66 ft) 8,14 m (27 ft) 6,69 m (22 ft) 5,27 m (17 ft)

Warunki pomiarowe

= W przypadku cieczy wrzacych, o powierzchni silnie wzburzonej lub o sktonnosci do pienienia
sie, nalezy stosowa¢ FMR53 lub FMR54. W zaleznosci od konsystencji, piana moze pochtaniac
mikrofale lub je odbija¢. W zwigzku z tym, w przypadku wystepowania piany, nie mozna
zagwarantowac poprawnosci pracy przyrzadu bez przeprowadzenia testow. Dla FMR50, FMR51 i
FMR52, zalecana jest szczeg6lnie wersja z pakietem "powiekszona dynamika echa sygnatowego"
(poz. 540: "Pakiety aplikacji', opcja EM).

= Jezeli nad powierzchnig cieczy wystepuje silne zaparowanie lub kondensacja maksymalny zakres
pomiarowy FMR50, FMR51 i FMR52 moze ulec zmniejszeniu w zaleznosci od gestosci,
temperatury i sktadu pary - zalecamy stosowanie FMR53 lub FMR54.

= Do pomiaru gazéw o zdolnos$ci absorpcyjnej, takich jak amoniak NH; oraz niektére
perfluoroalkanyz), zalecamy stosowanie Levelflex lub Micropilot FMR54 w rurze wgtebne;j.

= Poczatkiem zakresu pomiarowego jest miejsce na dnie zbiornika, od ktérego odbija sie fala
elektromagnetyczna. W zbiornikach z dnem cylindrycznym lub stozkowym, pomiar poziomu
produktu poniZej tego punktu jest niemozliwy.

s W przypadku aplikacji w rurach wgtebnych fale elektromagnetyczne nie rozchodzg sie poza rura.
W obszarze C nalezy liczy¢ sie z obnizong doktadnoscig pomiaru. W celu zagwarantowania
wymaganej doktadnosci, zalecane jest ustawienie punktu zerowego w odlegtosci C od konca rury
(patrz rysunek).

= W przypadku mediow o niskiej statej dielektrycznej (e, = 1,5 ... 4) 3 przy niskim poziomie medium,
sygnat echa pochodzacy od dna zbiornika moze by¢ silniejszy od sygnatu echa odbitego od
powierzchni medium (mata odlegto$¢ C). W tym przedziale doktadno$¢ pomiaru jest mniejsza.
Celem zagwarantowania doktadnos$ci pomiaru zalecamy ustawienie punktu zerowego w odlegtosci
C powyzej dna zbiornika (patrz rysunek).

s Teoretycznie, w przypadku stosowania FMR51, FMR53 i FMR54, pomiar poziomu moze by¢
wykonywany dopoki ciecz nie zetknie sie z koricem anteny. Jednak ze wzgledu na ewentualnos¢
wystepowania korozji i tworzenia sie na antenie osadéw zalecamy, aby maksymalny poziom cieczy
znajdowat sie co najmniej w odlegtosci A od kornica anteny.

= W przypadku FMR54 z anteng planarng, szczegélnie przy pomiarze produktéw o niskiej statej
dielektrycznej, maksymalny poziom cieczy powinien znajdowac sie co najmniej w odlegtosci A:

1 m (3,28 ft) ponizej kotnierza przetwornika.

= Wielko$¢ minimalnego zakresu pomiarowego B zalezy od typu anteny (patrz rysunek).

= Minimalna wysoko$¢ zbiornika H - patrz tabela.

2) Zwigzki takie jak np. R134a, R227, Dymel 152a.
3) Wartosci statych dielektrycznych dla mediéw najczesciej stosowanych w przemysle podano w dokumencie (CP01076F) oraz w aplikacji
opracowanej przez Endress+Hauser 'DC Values' (dostepnej dla systeméw Android oraz iOS).

Endress+Hauser
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Typ przyrzadu A B c H
FMR53 50 mm (1,97 in)
FMR54 - antena stozkowa | 50 mm (1,97 in) | > 0,5 m (1,6 ft) (15551 3?? ;nlr;) >1,5m (4,9 ft)
FMR54 - antena planarna | 1m (3,28 ft)
Montaz kolierzy W przypadku przetwornikéw FMR53 z kotnierzami pokrywanymi nalezy przestrzega¢

pokrywanych nastepujacych zalecen:
= Uzy¢ Srub mocujacych kotnierz w ilosci odpowiadajacej liczbie otworéow.
= Dokreci¢ §ruby zalecanym momentem (patrz tabela).
= Dokreci¢ $ruby po 24 godzinach lub po pierwszym cyklu zmiany temperatury.
= W zaleznodci od ci$nienia i temperatury procesu, nalezy reqularnie sprawdzac i dokrecac
$ruby.

ﬂ Zwykle wyktadzina z PTFE stuzy takze jako uszczelka miedzy kroécem a kolnierzem przyrzadu.

Wielkos¢ kotnierza Liczba srub Zalecany moment dokrecenia [Nm]
minimalny maksymalny

PN-EN

DN50/PN16 4 45 65
DN80/PN16 8 40 55
DN100/PN16 8 40 60
DN150/PN16 8 75 115
ASME

2'/1501bs 4 40 55
3'/1501bs 4 65 95
4"/1501bs 8 45 70
6'/1501bs 8 85 125
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Wielkos¢ kotnierza Liczba srub Zalecany moment dokrecenia [Nm]
minimalny maksymalny

JIS

10K 50A 4 40 60

10K 80A 8 25 35

10K 100A 8 35 55

10K 100A 8 75 115

Montaz swobodny w
zbiorniku

Antena pretowa (FMR53)

Pozycjonowanie

® Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.

= Znak na kohierzu (pomiedzy otworami w kotnierzu) lub przytaczu umozliwia pozycjonowanie

anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany ku $cianie zbiornika.

A0018974

ﬂ W zaleznosci od wersji przyrzadu, znakiem moze by¢ koto lub dwie krotkie réwnolegte linie.

Endress+Hauser
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Montaz w kréécu z kotnierzem

AD016821

17 Wysokosc krocea i $rednica anteny pretowej (FMR53)

1 Dtugosc czesci nieaktywnej anteny
2 Miejsce wylotu wigzki

Dlugosé anteny 390 mm (15,4 in) 540 mm (21,3 in)

Wysokosé kroéca H <100 mm (3,94 in) <250 mm (9,84 in)

Wysokosc¢ kroéca montazowego nie moze byc¢ wieksza niz dtugo$¢ czesci nieaktywnej anteny
(1).

ﬂ = W przypadku kotnierzy z wyktadzing z PTFE przestrzega¢ wskazoéwek dotyczacych montazu
kotnierzy pokrywanych > B 42.
= Zwykle wyktadzina z PTFE stuzy takze jako uszczelka miedzy kré¢cem a kotnierzem
przyrzadu.

Przytqcze gwintowe

s Dokreca¢ wylacznie za nakretke sze$ciokatna.
s Narzedzie: klucz ptaski 55 mm
s Maks. moment dokrecenia:
- Gwint w tworzywie PVDF: 35 Nm (26 Ibf ft)
- Gwint w stali k.o. 316L: 60 Nm (44 Ibf ft)

Antena stozkowa (FMR54)

Pozycjonowanie

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium.
= Znak na komierzu (pomiedzy otworami w komierzu) lub przytgczu umozliwia pozycjonowanie
anteny. Znak ten powinien by¢ skierowany ku $cianie zbiornika.
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ﬂ W zalezno$ci od wersji przyrzadu, znakiem moze byc¢ koto lub dwie krotkie réwnolegte linie.

Montaz w kréécu z kotnierzem

Dolna krawedZ anteny stozkowej powinna znajdowac sie wewnatrz zbiornika; w razie potrzeby
nalezy wybra¢ wersje przyrzadu z wydtuzeniem anteny 100 ... 400 mm (4 ... 16 in) 4,

oD

A0016822

18  Wysokos¢ kréccea i srednica anteny stozkowej (FMR54)

1  Krdciec montazowy

AntenaV Srednica kroéca D Maks. wysokos¢ krééca Hq, 2)
Opcja BE: 150mm/6" 146 mm (5,75 in) 185 mm (7,28 in)
Opcja BF: 200mm/8" 191 mm (7,52 in) 268 mm (10,6 in)
Opcja BG: 250mm/10" 241 mm (9,49 in) 360 mm (14,2 in)

1) Pozycja 070 kodu zam.; wersje z antena, opcja BC (stozkowa 80mm/3") i BD (stozkowa 100mm/4") nie
powinny by¢ montowane bezposrednio wewnatrz zbiornika. Sg one przeznaczone wytacznie do zabudowy
w rurze wgtebnej lub naczyniu poziomowskazowym.

2) Dotyczy anten bez wydtuzenia

4) Patrz kod zam.: poz. 610 "Akcesoria wmontowane', opcje OM, ON, OR, OS.
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Pomiar z zewnqtrz przez Sciany lub dach z tworzywa sztucznego

= Stafa dielektryczna medium: g, > 10

= Jesli to mozliwe, nalezy uzy¢ anteny o $rednicy 250 mm (10 in).

= Odlegtos¢ od dolnej krawedzi anteny do dachu zbiornika powinna wynosic¢ ok. 100 mm (4 in).

= Jezeli jest to mozliwe, nalezy unika¢ miejsc, w ktoérych wystepuje kondensacja lub tworzg sie osady
na sklepieniu zbiornika.

s W przypadku montazu na zewnatrz budynkoéw, przestrzen pomiedzy anteng a sklepieniem
powinna by¢ zabezpieczona przed opadami atmosferycznymi.

s W stozku wigzki elektromagnetycznej nie moga znajdowac sie zadne potencjalne reflektory wigzki
pomiarowej (np. rury), zakldcajace pomiar.

Zalecana grubos¢ dachu zbiornika

Materiat penetrowany PE PTFE PP Plexiglas
DC/ g 2,3 2,1 2,3 3,1
Optymalna grubos¢ 16 mm (0,65 in) 17 mm (0,68 in) 16 mm (0,65 in) 14 mm (0,56 in)

Antena planarna (FMR54)

Antena planarna jest przeznaczona specjalnie do pracy w rurach wgtebnych . Tego typu antena nie
moze by¢ stosowana w przypadku montazu swobodnego w zbiorniku.

Montaz w rurze wglebnej

A0016841

19  Montaz w rurze wgtebnej

1 Znak do pozycjonowania anteny

= Dla anteny stozkowej: kotnierz ustawic tak, aby znak znajdowat sie w osi wystepowania otworéw w
rurze wgtebne;j.

= Pozycjonowanie anten planarnych nie jest konieczne.

s Przetwornik mozna réwniez montowac na rurach z kulowym zaworem odcinajgcym.

= Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obroci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep do
wskaznika oraz przedziatu podtgczeniowego.

Zalecenia montazowe dla rur wgtebnych

= Rury powinny by¢ wykonane z metalu (bez pokrycia emaliowego, z tworzywa sztucznego na
zyczenie).

= Rura powinna mie¢ na catej dtugosci jednakows $rednice.

» Srednica rury wgtebnej nie wieksza od $rednicy anteny.

» Srednica anteny stozkowej musi by¢ jak najbardziej zblizona do wewnetrznej srednicy rury.

= Szwy spawalnicze powinny by¢ gtadkie i umieszczone w jednej linii z otworami odpowietrzajgcymi.

= Przesuniecie otworéw wynosi 180° (nie 90°).

= Szerokosc¢ wyciec lub Srednica otworéw nie moze przekraczac¢ 1/10 srednicy rury wgtebnej, ostre
krawedzie stepione. Dlugos¢ wycie¢ oraz ich ilo$¢ nie majg wptywu na pomiar.

= Srednica anteny powinna odpowiada¢ $rednicy naczynia. Dla rur o $rednicach innych niz dostepna
$rednica anteny (np. 180 mm (7 in)) nalezy dobrac antene o kolejnej, wiekszej $rednicy i
samodzielnie jg obcigé (dotyczy anten stozkowych)
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= Szczeliny na potgczeniach naczyn lub zaworu kulowego z naczyniem nie moga by¢ wieksze niz
1 mm (0,04 in).

= Wewnetrzna powierzchnia rury powinna by¢ gtadka (chropowato$é R, < 6,3 um (248 pin)).
Zalecamy stosowanie rur bezszwowych. Potgczenia rur moga by¢ realizowane za pomoca kotnierzy.
Nalezy jednak przestrzega¢, aby obydwie rury miaty jednakowa Srednice i byty usytuowane
wspotosiowo.

= Nawisy spawalnicze nie mogg wnika¢ do wnetrza rury. Wewnetrzna powierzchnia rury powinna
by¢ gtadka. W przypadku wystapienia nawiséw spawalniczych, szwy oraz wszelkie nieréwnosci na
wewnetrznej powierzchni powinny by¢ doktadnie usuniete i wygtadzone. W przeciwnym wypadku
stanowityby Zrédto dodatkowych ech zaktdcajgcych oraz utatwiatyby tworzenie sie wewnetrznych
osadow.

s Szczegblnie w przypadku rur o matych $rednicach, kotierz powinien byé przyspawany do rury w
taki sposéb, aby znak na kotnierzu przetwornika znajdowat sie w jednej linii ze szczelinami
odpowietrzajgcymi rury.

Doktadnos$¢ pomiarowa Micropilot FMR54 z anteng planarng nie zalezy od ustawienia ani
geometrii standardowych rur wgtebnych. Nie wymaga on pozycjonowania. Jednak antena
planarna powinna by¢ ustawiona prostopadle do osi rury wgtebne;j.

Endress+Hauser
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Przykltady wykonania rur wgtebnych
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A0019009

Micropilot FMR50/FMR51: antena stozkowa 40 mm (1%2")

Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: antena stozkowa 80 mm (3")
Rura wgtebna z wycieciami

Zawor kulowy o petnym otwarciu

Znacznik orientacji radaru

Przytqcze gwintowe

np. kotnierz z szyjkq do spawania wg DIN2633

@ otworu maks. 1/10 @ rury wgtebnej

@ otworu maks. 1/10 @ rury wgtebnej; otwor jednostronny lub przelotowy
Krawedzie otworéw wygtadzone

Srednica otwartego zaworu musi byé zawsze zgodna ze srednicq rury; bez jakichkolwiek wystepéw i
przewezen.
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Montaz w naczyniu
poziomowskazowym

A0019446

20  Montaz w naczyniu poziomowskazowym

1 Znak do pozycjonowania anteny
2 Przytgcza komory

= Znacznik orientacji radaru powinien by¢ obrécony o 90° wzgledem przytaczy komory.

= Przetwornik mozna réwniez montowac na rurach z kulowym zaworem odcinajgcym.

= Po zamontowaniu, obudowe przetwornika mozna obréci¢ o 350° co umozliwia wygodny dostep do
wskaznika oraz przedziatu podtgczeniowego.

Zalecenia montazowe dla naczyn poziomowskazowych

= Naczynie powinno by¢ wykonane z metalu (bez pokrycia emaliowego i nie z tworzywa sztucznego).

= Rura powinna mie¢ na catej dtugosci jednakowg $rednice.

= Srednica anteny powinna odpowiada¢ $rednicy naczynia. Dla naczyn o $rednicach innych niz
dostepna $rednica anteny (np. 95 mm (3,5 in)) sugerujemy zakup anteny o kolejnej, wiekszej
$rednicy i jej samodzielne obciecie (dotyczy anten stozkowych).

= Srednica anteny stozkowej musi by¢ jak najbardziej zblizona do wewnetrznej srednicy naczynia.

= Szczeliny na potgczeniach naczyn lub zaworu kulowego z naczyniem nie moga by¢ wieksze niz
1 mm (0,04 in).

= Nalezy liczy¢ sie ze zmniejszeniem doktadnosci (~ £20 cm (7,87 in)) w sasiedztwie obu przytaczy
komory.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Przyklad wykonania naczynia poziomowskazowego
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A0019010

Micropilot FMR50/FMR51/FMR52/FMR54: antena stozkowa 80 mm (3")

Zawor kulowy o petnym otwarciu

Minimalna odlegtosc od gornego przytqcza naczynia: 400 mm (15,7")

Znacznik orientacji radaru

np. kotnierz z szyjkq do spawania wg DIN2633

Jak najmniejsza srednica przytqczy rury

Nawisy spawalnicze nie mogq wnika¢ do wnetrza naczynia; wewnetrzna powierzchnia musi by¢ gtadka.
Srednica otwartego zaworu musi byé zawsze zgodna ze srednicq naczynia. Unikac jakichkolwiek wystepow i
przewezen.
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Micropilot FMR53, FMR54

Zbiorniki z izolacja termiczng

A0032207

W przypadku wysokich temperatur procesu, przyrzad musi by¢ umieszczony w izolacji zbiornika (2),
aby nie dopusci¢ do nadmiernego nagrzewania elektroniki w wyniku promieniowania lub konwekcji
ciepta. Izolacja nie powinna wystawac powyzej szyjki obudowy przetwornika (1).
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Micropilot FMR53, FMR54

Warunki pracy: sSrodowisko

Temperatura otoczenia Przetwornik pomiarowy | -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F); =50 °C (-58 °F) deklaracja producenta dostepna
na zyczenie

Przetwornik (opcjonalnie | -50 . +80°C (-58...+176 °F)
dla FMR51, FMR52 i

FMR54)

Wskaznik lokalny -20...+70°C (-4 ... +158 °F), w temperaturach przekraczajacych dopuszczalne
wartosci czytelnos¢ wskazan na wyswietlaczu przyrzadu moze by¢ obnizona.

Zewnetrzny wskaznik -40..80°C (-40...176°F)

FHX50

Zewnetrzny wskaznik -50...80°C (-58 ... 176 "F) ¥

FHX50 (opcja)

1) Ten zakres jest aktualny po wybraniu opcji JN "Temperatura otoczenia przetwornika =50 °C (=58 °F)"w
pozycji kodu zam. 580 "Test, Certyfikat". Jesli temperatura jest stale ponizej -40 °C (-40 °F), moze wzrosngc¢
wskaznik awaryjnosci.

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni przy silnym nastonecznieniu:

= Nalezy unika¢ montazu wystawiajgcego przetwornik na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

s Uwaga ta odnosi sie szczegélnie do cieptych stref klimatycznych.

= Nalezy stosowac ostone pogodowa (patrz Akcesoria).

Zakres temperatur otoczenia Ponizsze diagramy uwzgledniajg jedynie aspekty funkcjonalne. Dla wersji przyrzadow z
dopuszczeniami mogg obowigzywac¢ dodatkowe ograniczenia. Prosimy o zapoznanie sie z
instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa Ex - 111.

Dla temperatury procesu przylgcza procesowego T, dopuszczalna temperatura otoczenia obudowy
przetwornika (T,) jest ograniczona zgodnie z podanym nizej diagramem (ograniczenie temperatury
otoczenia):

Objasnienia dotyczqce ograniczenia temperatury otoczenia

Opcja Znaczenie

2-przew.; 4-20mA HART

2-przew.; 4-20 mA HART, wyjscie binarne

2-przew.; 4-20mA HART + dodatkowe 4-20mA

Wersja 2-przewodowa; FF, wyjscie binarne

Wersja 2-przewodowa; PA, wyjscie binarne

Wersja 4-przewodowa 90-253VAC; 4-20mA HART

FlRlold|o|w| >

Wersja 4-przewodowa 10, 4-48VDC; 4-20mA HART

FMR53 T.A
Przylacze procesowe: gwint w tworzywie PVDF

Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L
Jednostka temperatury: °C (°F)

®_
S

A0019351

Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 - -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) (-40) (-40) (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR53 T.A
Przytacze procesowe: gwint w tworzywie PVDF
Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L
Jednostka temperatury: °C (°F)
T,
4
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
B -40 77 77 77 80 76 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (176) | (169) | (176) | (-40) (-40) (-40)
C -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) (-40) (-40)
C -40 79 79 79 80 79 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) (174) | (174) | (174) | (176) | (174) | (176) (-40) (-40) (-40)
E G -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 80 78 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) (172) | (172) | (172) | (176) | (172) | (176) (-40) (-40) (-40)
K, L -40 77 77 77 80 77 80 -40 -40 -40 -
(-40) (171) | (171) | (171) | (176) | (171) | (176) (-40) (-40) (-40)
FMR53 T.4
Przylacze procesowe: gwint w tworzywie PVDF
Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT
Jednostka temperatury: °C (°F)
T,
®) 4
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 76 76 76 80 75 80 -40 -40 -40 -
Wryjécie binarne nie uzywane (-40) | (169) | (169) | (169) | (176) | (167) | (176) | (-40) (-40) (-40)
B -40 60 60 60 80 58 80 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (140) | (140) | (140) | (176) | (136) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) (-40) (-40) (-40)
C -40 74 74 74 80 73 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (165) | (165) | (165) | (176) | (163) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 79 79 79 80 79 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (174) | (174) | (174) | (176) | (173) | (176) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 63 63 63 80 60 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (145) | (145) | (145) | (176) | (140) | (176) | (-40) (-40) (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR53 T,A
Przylacze procesowe: gwint w tworzywie PVDF
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo
Jednostka temperatury: °C (°F)
2 2
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) (-40) (-40)
B -40 77 77 77 80 76 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (176) | (169) | (176) | (-40) (-40) (-40)
C -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) (-40) (-40) (-40)
C -40 79 79 79 80 79 80 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) (174) | (174) | (174) | (176) | (174) | (176) (-40) (-40) (-40)
E, G -40 80 80 80 80 80 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (176) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 80 78 80 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (176) | (172) | (176) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 80 77 80 -40 -40 -40 -
(-40) | (171) | (171) | (171) | (176) | (171) | (176) | (-40) | (-40) | (-40)
FMR53 T.A
Przylacze procesowe/Materiat:
= Gwint, stal k.o. 316L
= Kokierz ~
Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L é %@Tp
Jednostka temperatury: °C (°F) P
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 150 65 150 -40 -40 -40 -
(-40) (178) | (178) | (178) | (302) | (149) | (302) (-40) (-40) (-40)
B -40 82 82 82 150 66 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (151) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 77 77 77 150 59 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (302) | (138) | (302) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 150 66 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (151) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 150 62 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (144) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 82 82 82 150 67 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (153) | (302) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 150 61 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (302) | (142) | (302) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 150 60 150 -40 -40 -40 -
(-40) | (171) | (171) | (171) | (302) | (140) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR53 T.A
Przylacze procesowe/Materiat:
= Gwint, stal k.o. 316L
= Kolnierz _
Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT é @BTP
Jednostka temperatury: °C (°F) 4
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 150 55 150 -40 -40 -40 -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (302) | (131) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 76 76 76 150 55 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (169) | (169) | (169) | (302) | (131) | (302) | (-40) (-40) (-40)
B -40 60 60 60 150 37 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (140) | (140) | (140) | (302) (99) (302) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 150 55 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (131) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 74 74 74 150 54 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (165) | (165) | (165) | (302) | (129) | (302) | (-40) (-40) (-40)
EG -40 79 79 79 150 55 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (131) | (302) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 63 63 63 150 40 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (145) | (145) | (145) | (302) | (104) | (302) | (-40) (-40) (-40)
FMR53 T,k
Przytacze procesowe/Materiat:
= Gwint, stal k.0. 316L 3
= Kokierz ~
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo é %)Tp
Jednostka temperatury: °C (°F) P 4
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 150 68 150 -40 -40 -40 -
(-40) | (178) | (178) | (178) | (302) | (154) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 82 82 82 150 69 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (156) | (302) | (-40) (-40) (-40)
B -40 77 77 77 150 63 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (302) | (145) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 82 82 82 150 69 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (156) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 150 65 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (149) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
E,G -40 83 83 83 150 70 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (181) | (181) | (181) | (302) | (158) | (302) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 150 64 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (302) | (147) | (302) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 150 64 150 -40 -40 -40 -
(-40) (171) | (171) | (171) | (302) | (147) | (302) (-40) (-40) (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54
Antena stozkowa

Materiat uszczelki:
= Viton
= EPDM
= Kalrez

Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L

Jednostka temperatury: °C (°F)

T4

Y

O

A0019351

Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 200 52 200 -40 -40 -40 - -
(-40) (178) | (178) | (178) | (392) | (126) | (392) (-40) (-40) (-40)
B -40 82 82 82 200 52 200 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (392) | (126) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 77 77 77 200 46 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (392) | (115) | (392) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 200 52 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (392) | (126) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 200 49 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (392) | (120) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 83 83 83 200 52 200 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (181) | (181) | (181) | (392) | (126) | (392) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 200 48 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (392) | (118) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
K L -40 77 77 77 200 47 200 -40 -40 -40 - -
(-40) | (171) | (171) | (171) | (392) | (117) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
FMR54 T.A
Antena stozkowa
Materiat uszczelki:
= Viton _
= EPDM Tp
= Kalrez
Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT A0019351
Jednostka temperatury: °C (°F)
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 200 29 200 -40 -40 -40 - -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (392) (84) (392) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 76 76 76 200 29 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (169) | (169) | (169) | (392) (84) (392) | (-40) (-40) (-40)
B -40 60 60 60 200 23 200 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (140) | (140) | (140) | (392) (73) (392) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 200 29 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 nie uzywany (-40) (180) | (180) | (180) | (392) (84) (392) (-40) (-40) (-40)
C -40 74 74 74 200 29 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 uzywany (-40) | (165) | (165) | (165) | (392) (84) (392) | (-40) | (-40) | (-40)
E, G -40 79 79 79 200 29 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (174) | (174) | (174) | (392) (84) (392) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 63 63 63 200 26 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (145) | (145) | (145) | (392) (79) (392) | (-40) (-40) (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 T.A
Antena stozkowa
Material uszczelki:
= Viton _
= EPDM i
= Kalrez Y\
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo A0019351
Jednostka temperatury: °C (°F)
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 200 57 200 -40 -40 -40 - -
(-40) (178) | (178) | (178) | (392) | (135) | (392) (-40) (-40) (-40)
B -40 82 82 82 200 58 200 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (392) | (136) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 77 77 77 200 52 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (392) | (126) | (392) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 200 58 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (392) | (136) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 200 54 200 -40 -40 -40 - -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (392) | (129) | (392) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 83 83 83 200 58 200 -40 -40 -40 - -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (181) | (181) | (181) | (392) | (136) | (392) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 200 54 200 -40 -40 -40 - -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (392) | (129) | (392) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 200 53 200 -40 -40 -40 - -
(-40) (171) | (171) | (171) | (392) | (127) | (392) (-40) (-40) (-40)

FMR54 T.4
Antena stozkowa (2

Uszczelka: grafit =196 ... 280 °C (-321 ... 536 °F) ()
Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L

Jednostka temperatury: °C (°F)
®o T
)

A0019344

Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)

T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 | 81 81 81 280 46 280 | -40 -40 -40 | -196 -4

(-321) | (178) | (178) | (178) | (536) | (115) | (536) | (-40)Y | (-40) V| (-40) V| (-321) | (25)
B -196 | 82 82 82 280 46 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Wryjscie binarne nie uzywane | (-321) | (180) | (180) | (180) | (536) | (115) | (536) | (-40)Y | (-40) Y | (-40) V| (-321) | (25)
B 2196 | 77 77 77 280 42 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Wryjscie binarne uzywane (-321) | (171) | (171) | (171) | (536) | (108) | (536) |(-40)Y | (-40) V| (-40) V| (-321) | (25)
C -196 | 82 82 82 280 46 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (536) | (115) | (536) |(-40) | (-40) V| (-40) V| (-321) | (25)
C -196 | 79 79 79 280 44 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Kanat 2 uzywany (-321) | (174) | (174) | (174) | (536) | (111) | (536) | (-40) Y | (-40) V| (-40) V| (-321) | (25)
E, G -196 | 83 83 83 280 46 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Wryjscie binarne nie uzywane | (-321) | (181) | (181) | (181) | (536) | (115) | (536) | (-20) | (-40) Y| (-40) V| (-321) | (25)
E, G -196 | 78 78 78 280 44 280 | -40 -40 -40 | -196 -4
Wryjscie binarne uzywane (-321) | (172) | (172) | (172) | (536) | (111) | (536) | (-40) Y | (-40) V| (-40) V| (-321) | (25)
K L -196 | 77 77 77 280 43 280 | -40 -40 -40 | -196 -4

(-321) | (171) | (171) | (171) | (536) | (109) | (536) | (-20) V| (-40) V| (-40) V' | (-321) | (25)

1) -50°C (-58 °F) dla pozycji kodu zam 580 ('Test, certyfikat') = JN (“temperatura otoczenia przetwornika -50°C/-58°F")
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 T.A
Antena stozkowa
Uszczelka: grafit —196 ... 280 °C (-321 ... 536 °F)
Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT
Jednostka temperatury: °C (°F) >
Ol T
9
A0019344
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 80 80 80 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
(-321) | (176) | (176) | (176) | (536) (55) (536) (-40) (-40) (-40) | (-321) (64)
B -196 76 76 76 280 13 280 -40 -40 -40 | -196 18
Wyjscie binarne nie uzywane (-321) | (169) | (169) | (169) | (536) | (55) | (536) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (64)
B -196 60 60 60 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (140) | (140) | (140) | (536) | (55) | (536) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (64)
C -196 82 82 82 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (536) (55) (536) | (-40) (-40) (-40) | (-321) | (64)
C -196 74 74 74 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
Kanat 2 uzywany (-321) | (165) | (165) | (165) | (536) (55) (536) (-40) (-40) (-40) | (-321) (64)
E G -196 79 79 79 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
Wryjscie binarne nie uzywane (-321) | (174) | (174) | (174) | (536) (55) (536) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (64)
E,G -196 63 63 63 280 13 280 -40 -40 -40 -196 18
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (145) | (145) | (145) | (536) (55) (536) (-40) (-40) (-40) | (-321) (64)
FMR54 T.A
Antena stozkowa
Uszczelka: grafit -196 ... 280 °C (-321 ... 536 °F)
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo
Jednostka temperatury: °C (°F) -
Bl T
B
A0019344
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 81 81 81 280 54 280 -40 -40 -40 -196 -15
(-321) | (178) | (178) | (178) | (536) | (129) | (536) | (-40) V| (-40) Y | (-40) V| (-321) | (+5)
B -196 82 82 82 280 54 280 -40 -40 -40 -196 -15
Wyjscie binarne nie uzywane | (-321) | (180) | (180) | (180) | (536) | (129) | (536) | (-40)Y | (-40) Y | (-40) V| (-321) | (+5)
B -196 77 77 77 280 49 280 -40 -40 -40 -196 -15
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (171) | (171) | (171) | (536) | (120) | (536) | (-40)V | (-40) V' | (-20) V| (-321) | (+5)
C -196 82 82 82 280 54 280 -40 -40 -40 -196 -15
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (536) | (129) | (536) |(-40) Y | (-40)V | (-40) V| (-321) | (+5)
C -196 79 79 79 280 51 280 -40 -40 -40 -196 -15
Kanat 2 uzywany (-321) | (174) | (174) | (174) | (536) | (124) | (536) | (-40)V | (-40) V' | (-40) Y | (-321) | (+5)
EG -196 83 83 83 280 54 280 -40 -40 -40 | -196 | -15
Wyjscie binarne nie uzywane | (-321) | (181) | (181) | (181) | (536) | (129) | (536) | (-40) Y| (-40)V | (-40) V| (-321) | (+5)
E,G -196 78 78 78 280 50 280 -40 -40 -40 -196 -15
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (172) | (172) | (172) | (536) | (122) | (536) |(-40) Y | (-40) Y | (-40) V| (-321) | (+5)
K L -196 77 77 77 280 50 280 -40 -40 -40 | -196 | -15
(-321) | (171) | (171) | (171) | (536) | (122) | (536) |(-40) Y| (-40) Y | (-40) V| (-321) | (+5)
1) -50°C (-58 °F) dla pozycji kodu zam 580 ('Test, certyfikat') = JN (“temperatura otoczenia przetwornika -50°C/-58°F")
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 T.A
Antena stozkowa

Uszczelka: grafit -196 ... 400 °C (-321 ... 752 °F)
Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L

Jednostka temperatury: °C (°F)
() b
P

A0019344

Y

—

Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)

T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 | 81 81 81 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13

(-321) | (178) | (178) | (178) | (752) | (88) | (752) |(-40) | (-40) V| (-40) V| (-321) | (+9)
B -196 | 82 82 82 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Wryjscie binarne nie uzywane | (-321) | (180) | (180) | (180) | (752) | (88) | (752) | (-40) Y| (-40) V| (-40) V| (-321) | (+9)
B 2196 | 77 77 77 400 29 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Wryjscie binarne uzywane (-321) | (171) | (171) | (171) | (752) | (84) | (752) | (-40)" | (-40) V| (-40) V| (-321) | (+9)
C -196 | 82 82 82 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (752) | (88) | (752) |(-40)Y | (-40) V| (-40) V| (-321) | (+9)
C -196 | 79 79 79 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Kanat 2 uzywany (-321) | (174) | (174) | (174) | (752) | (88) | (752) | (-40)" | (-40) V| (-20) V| (-321) | (+9)
E, G -196 | 83 83 83 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Wyjscie binarne nie uzywane | (-321) | (181) | (181) | (181) | (752) | (88) | (752) | (-40)" | (-40) YV | (-40) V| (-321) | (+9)
E G -196 | 78 78 78 400 31 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13
Wryjscie binarne uzywane (-321) | (172) | (172) | (172) | (752) (88) (752) | (-40) V| (-40) V| (-40) V' | (-321) | (+9)
KL 2196 | 77 77 77 400 30 400 | -40 -40 -40 | -196 | -13

(-321) | (171) | (171) | (171) | (752) | (86) | (752) | (-40) V| (-40) YV | (-40) V' | (-321) | (+9)

1) -50°C (-58 °F) dla pozycji kodu zam 580 ('Test, certyfikat') = JN (“temperatura otoczenia przetwornika -50°C/-58°F")

FMR54 T.A
Antena stozkowa

Uszczelka: grafit =196 ... 400 °C (-321 ... 752 °F)

Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT

Jednostka temperatury: °C (°F)
(P4 b
P

A0019344

Y

—

Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 80 80 80 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
(-321) | (176) | (176) | (176) | (752) | (-2) | (752) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (52)
B -196 76 76 76 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Wyjscie binarne nie uzywane (-321) | (169) | (169) | (169) | (752) (-2) (752) | (-40) (-40) (-40) | (-321) | (52)
B -196 60 60 60 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (140) | (140) | (140) | (752) (-2) (752) | (-40) (-40) (-40) | (-321) | (52)
C -196 82 82 82 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (752) (-2) (752) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (52)
C -196 74 74 74 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Kanat 2 uzywany (-321) | (165) | (165) | (165) | (752) (-2) (752) (-40) (-40) (-40) | (-321) (52)
E G -196 79 79 79 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Wyjscie binarne nie uzywane (-321) | (174) | (174) | (174) | (752) (-2) (752) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (52)
E G -196 63 63 63 400 -19 400 -40 -40 -40 -196 11
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (145) | (145) | (145) | (752) (-2) (752) | (-40) | (-40) | (-40) | (-321) | (52)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 T,A
Antena stozkowa
Uszczelka: grafit —196 ... 400 °C (-321 ... 752 °F)
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo
Jednostka temperatury: °C (°F) >
O
9
A0019344
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -196 81 81 81 400 42 400 -40 -40 -40 -196 -19
(-321) | (178) | (178) | (178) | (752) | (108) | (752) | (-40)¥ | (-40) V| (-40) V| (-321) | (-2)?
B -196 82 82 82 400 42 400 -40 -40 -40 -196 -19
Wyjscie binarne nie uzywane | (-321) | (180) | (180) | (180) | (752) | (108) | (752) | (-40)Y | (-40) V| (-40) ¥ | (-321) | (-2)?
B -196 77 77 77 400 39 400 -40 -40 -40 -196 -19
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (171) | (171) | (171) | (752) | (102) | (752) | (-40) Y | (-40) V| (-40) ¥V | (-321) | (-2)?
C -196 82 82 82 400 42 400 -40 -40 -40 -196 -19
Kanat 2 nie uzywany (-321) | (180) | (180) | (180) | (752) | (108) | (752) | (-40) Y | (-40) Y | (-40) V| (-321) | (-2)?
C -196 79 79 79 400 41 400 -40 -40 -40 -196 -19
Kanat 2 uzywany (-321) | (174) | (174) | (174) | (752) | (106) | (752) | (-40) Y | (-40) V| (-40) ¥V | (-321) | (-2)?
E, G -196 83 83 83 400 42 400 -40 -40 -40 -196 -19
Wyjscie binarne nie uzywane | (-321) | (181) | (181) | (181) | (752) | (108) | (752) | (-40) Y| (-40) Y | (-40) V| (-321) | (-2)?
E G -196 78 78 78 400 40 400 -40 -40 -40 -196 -19
Wyjscie binarne uzywane (-321) | (172) | (172) | (172) | (752) | (104) | (752) |(-40) V| (-40)V | (-40) V| (-321) | (-2)?
K L -196 77 77 77 400 40 400 -40 -40 -40 -196 -19
(-321) | (171) | (171) | (171) | (752) | (104) | (752) | (-40)V | (-a0) V| (-40) V| (-321) | (-2)?
1) -50°C (-58 °F) dla pozycji kodu zam 580 ('Test, certyfikat') = JN (“temperatura otoczenia przetwornika -50°C/-58°F")
2) -26 °C (-15 °F) dla pozycji kodu zam 580 ('Test, certyfikat') = JN (“temperatura otoczenia przetwornika -50°C/-58°F")
FMR54 T.A
Antena ptaska
Obudowa: GT18 dwukomorowa, ze stali nierdzewnej 316L
Jednostka temperatury: °C (°F)
T,
P
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 150 69 150 -40 -40 -40 -
(-40) (178) | (178) | (178) | (302) | (156) | (302) (-40) (-40) (-40)
B -40 82 82 82 150 69 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (156) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 77 77 77 150 63 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (302) | (145) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 82 82 82 150 70 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (158) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 150 66 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (151) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
E G -40 83 83 83 150 71 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (181) | (181) | (181) | (302) | (160) | (302) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 150 65 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (302) | (149) | (302) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 150 64 150 -40 -40 -40 -
(-40) (171) | (171) | (171) | (302) | (147) | (302) (-40) (-40) (-40)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 T.A
Antena ptaska
Obudowa: GT19 dwukomorowa, z tworzywa sztucznego PBT
Jednostka temperatury: °C (°F)
T,
4)
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 80 80 80 150 60 150 -40 -40 -40 -
(-40) | (176) | (176) | (176) | (302) | (140) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 76 76 76 150 60 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (169) | (169) | (169) | (302) | (140) | (302) | (-40) (-40) (-40)
B -40 60 60 60 150 41 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (140) | (140) | (140) | (302) | (106) | (302) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 150 60 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (140) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 74 74 74 150 57 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (165) | (165) | (165) | (302) | (135) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
EG -40 79 79 79 150 60 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (140) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
EG -40 63 63 63 150 44 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (145) | (145) | (145) | (302) | (111) | (302) | (-40) (-40) (-40)
FMR54 T,k
Antena ptaska
Obudowa: GT20 dwukomorowa, aluminiowa malowana proszkowo ®3
Jednostka temperatury: °C (°F)
T,
P 4)
A0019351
Zasilanie; wyjscie (Poz. 2 P1 P2 P3 P4 P5 P6
kodu zam.)
T, T, T, T, T, T, T, T, T, T, T,
A -40 81 81 81 150 71 150 -40 -40 -40 -
(-40) | (178) | (178) | (178) | (302) | (160) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 82 82 82 150 72 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne nie uzywane (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (162) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
B -40 77 77 77 150 66 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne uzywane (-40) | (171) | (171) | (171) | (302) | (151) | (302) | (-40) (-40) (-40)
C -40 82 82 82 150 72 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 nie uzywany (-40) | (180) | (180) | (180) | (302) | (162) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
C -40 79 79 79 150 68 150 -40 -40 -40 -
Kanat 2 uzywany (-40) | (174) | (174) | (174) | (302) | (154) | (302) | (-40) | (-40) | (-40)
E,G -40 83 83 83 150 73 150 -40 -40 -40 -
Wyjscie binarne nie uzywane (-40) | (181) | (181) | (181) | (302) | (163) | (302) | (-40) (-40) (-40)
E G -40 78 78 78 150 68 150 -40 -40 -40 -
Wryjscie binarne uzywane (-40) | (172) | (172) | (172) | (302) | (154) | (302) | (-40) (-40) (-40)
K L -40 77 77 77 150 67 150 -40 -40 -40 -
(-40) (171) | (171) | (171) | (302) | (153) | (302) (-40) (-40) (-40)

Temperatura skltadowania

-40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)

-50 °C (-58 °F); deklaracja producenta dostepna na zyczenie

Klasa klimatyczna

Zgodnie z PN-EN 60068-2-38 (préba Z/AD)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Wysokos¢ bezwzgledna wg = Generalnie do 2000 m (6 600 ft) m n.p.m.

IEC 61010-1 wyd.3 = Powyzej 2000 m (6 600 ft) jesli spenione sg nastepujgce warunki:
- Pozycja kodu zam. 020 "Zasilanie; Wyjscie" = A, B, C, E lub G (wersje 2-przewodowe)
- Napiecie zasilania U < 35V
- Napiecie zasilania dla kategorii przeciwprzepieciowej I

Stopien ochrony = Przy zamknietej obudowie testy zgodne z:
- IP68, NEMAGP (24 h przy zanurzeniu na gteboko$¢ 1.83 m pod powierzchnig wody)
- Z obudowg z tworzywa sztucznego z przezroczystg pokrywg wskaznika: IP68 (24 h przy
zanurzeniu na gtebokos¢ 1.00 m pod powierzchnig wody) *’
- IP66, NEMA4X
= Po otwarciu obudowy: [IP20, NEMA1
s Wskaznik: [P22, NEMA2

ﬂ W przypadku wersji PROFIBUS-PA z gniazdem przylaczeniowym M12, stopien ochrony
[P68 NEMAG6P zapewniony jest tylko wowczas, gdy gniazdo jest podtgczone przewodem
PROFIBUS i réwniez ma stopien ochrony [IP68 NEMAG6P.

Odpornosé na wibracje Zgodna z DIN EN 60068-2-64 / IEC 60068-2-64: 20 ... 2000 Hz, 1 (m/s%)2/Hz

Czyszczenie anteny Podczas pracy antena moze ulec zabrudzeniu. Emisja i odbior fal elektromagnetycznych moga w
koncu ulec ostabieniu. Stopien zanieczyszczenia prowadzgcy do powstania btedéw pomiarowych
zalezy gtownie od rodzaju medium oraz od zdolnosci do pochtaniania fali elektromagnetycznej,
zwigzanej z wartoscig statej dielektrycznej ;.

W zwigzku z tym, jezeli medium ma tendencje do kondensacji i tworzenia osadéw na antenie,
zalecamy okresowe czyszczenie anteny. Podczas czyszczenia w sposéb mechaniczny lub przy uzyciu
weza ci$nieniowego, nalezy uwaza¢, aby nie spowodowa¢ uszkodzen anteny. W przypadku
stosowania srodkéw chemicznych, nalezy bezwzglednie sprawdzi¢ odporno$¢ materiatu anteny i
komierza na dany $rodek czyszczacy! Dopuszczalna temperatura kotnierza anteny nie moze zostac
przekroczona.

Kompatybilnosé Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna odpowiada wymaganiom norm serii PN-EN 61326 i
elektromagnetyczna (EMC) zaleceniami NAMUR EMC (NE21). Dodatkowe informacje, patrz Deklaracja zgodnosci. ©.

W przypadku sygnatéw analogowych przewody podlaczeniowe moga by¢ nieekranowane. W
przypadku sygnatéw cyfrowych (HART/ PA/ FF) nalezy zastosowac ekranowane przewody
podigczeniowe.

Maks. wahania podczas testu kompatybilnosci EMC: < 0,5 % zakresu. Wyjatkowo, dla przyrzadéw z
obudowg z tworzywa sztucznego i przezroczystg pokrywa (wbudowany modut operatorsko-
odczytowy SDO2 lub SD03), w przypadku wystepowania silnych zaktécen elektromagnetycznych o
zakresie czestotliwosci 1 ... 2 GHz, maksymalne wahania mogg wynosi¢ 2 % zakresu.

5) To ograniczenie obowigzuje po jednoczesnym wybraniu nastepujgcych opcji kodu zamoéwieniowego: poz. 030 ("Wskaznik; Obstuga') = C ("SD02")
lub E ("SD03"); poz. 040 ("Obudowa") = A ("GT19").
6) Do pobrania ze strony www.pl.endress.com.
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Warunki pracy: proces

Temperatura, cisnienie ﬂ Podany zakres moze ulec redukcji w zaleznosci od wybranego przytgcza procesowego. Cisnienie
procesowe znamionowe (PN) podane na kotnierzu podawane jest dla temperatury odniesienia 20 °C, a dla
kotnierzy wg ASME dla temperatury odniesienia 100 °F. Nalezy uwzglednic¢ zaleznos¢ cisnienie/
temperatura.
Dopuszczalne wartosci cisnien dla wyzszych temperatur mozna znalez¢ w nastepujacych
normach:
= PN-EN 1092-1: 2001 Tab. 18
Pod wzgledem stabilnosci temperaturowej stal 1.4404 jest materiatem o identycznych
wiasciwosciach jak stal 1.4435, ktora jest klasyfikowana do grupy 13EO wg PN-EN 1092-1
Tab. 18. Sktad chemiczny obu materiatéw moze by¢ identyczny.
s ASMEB 16.5a - 1998 Tab. 2-2.2 F316
= ASMEB 16.5a - 1998 Tab. 2.3.8 N10276
= JISB 2220
FMR53
[bar| ([psi]) p
A
‘ 1 2
40 (580)+
3 (43.5)+
0 (0)+
-1 (-14.5) ¢ ‘ ‘ | > T
‘ ‘ w w -
-40 0 +80  +150 [C]
(-40) (+32) (+176)  (+302) ([’F])
21  FMRS53: Dopuszczalny zakres temperatur i cisnienia procesowego
1 Przylqcze procesowe: gwint w tworzywie PVDF
2 Wszystkie pozostate przytqcza procesowe (gwintowe w stali k.o. 316L, kotnierzowe)
Poz. 100 "Przylacze procesowe" Dopuszczalna temperatura | Dopuszczalne cisnienie procesu
procesu
= opcja RGF: gwint ANSI MNPT1-1/2, -40..+80°C Prer=-1...3 bar (-14,5 ... 43,5 psi)
PVDF (-40 ... +176 °F) Pabs < 4 bar (58 psi)
= opcja RVF: gwint EN10226 R1-1/2,
PVDF
Wszystkie pozostate przytacza procesowe | -40...+150°C Pret = —1 ... 40 bar (-14,5 ... 580 psi)
(40 ... +302 °F)
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FMR54
[bar] ([psi]) p
A 1 2
64 (928)+
0(0)+
-1 (-14.5) 4L ‘ ‘ ‘ T
40 0 +150 +200 [l
(-40) (+32) (+302)(+392) ([°F))
[bar] ([psi]) p
A 3 4
64 (928)+
0(0)+
-1 (-14'5)”\ I I I I » T
40 20 0 +150 +200 [l
(-40) (-4) (+32) (+302)(+392) (I’F])
[bar] ([psi]) p
A 5 6
160 (2320)+
100 (1450)+
0(0)+
-1 (-14.5){ L ‘ ‘ ‘ T
-196 0 +280 +400 [°p]
(-321) (+32) (+536)(+752) (I'F1)

A0023254-PL

FMR54 z anteng stozkowq: dopuszczalny zakres temperatur i cisnienia procesowego

Uszczelka: Viton (Poz. 090 'Uszczelka', Opcja A8); szerszy zakres dla mediéw nieprzewodzqcych
Uszczelka: EPDM (Poz. 090 'Uszczelka", Opcja B4)

Uszczelka: Kalrez

Uszczelka: grafit (XT) (Poz. 090 "Uszczelka', Opcja D1)

22
1 Uszczelka: Viton (Poz. 090 "Uszczelka', Opcja A8); dla mediéw przewodzqcych
2
3
4
5
6  Uszczelka: grafit (HT) (Poz. 090 "Uszczelka", Opcja D2)
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|
[bar] ([psi]) 4

25 (375) +

20 (300) 4~ - <o

10 (150) === === == mm e

5(75)

20 (-4)

A0020552-PL

23 EMRS54 z anteng planarng: dopuszczalny zakres temperatur i cisnienia procesowego

opcja DC: planarna 250mm/10"
opcja DD: planarna 300mm/12"

Poz. 070 "Antena" Poz. 090 Dopuszczalna Dopuszczalne
"Uszczelka" temperatura procesu | ciSnienie procesu
= opcja AA: brak stozka anteny, montaz | opcja A8: Viton | # media przewodzace: | -1 ... 64 bar
tylko w rurze wgtebnej -40...+150°C (-14,5 ... 928 psi)
= opcja BC: stozkowa 80mm/3" (-40 ... +302 °F)
= opcja BD: stozkowa 100mm/4" = media
= opcja BE: stozkowa 150mm/6" nieprzewodzace:
= opcja BF: stozkowa 200mm/8" =40 ...+200°C
= opcja BG: stozkowa 250mm/10" (=40 ... +392°°F)
opcja B4: -40 ... +150°C
EPDM (=40 ... +302 °F)
opcja C2: -20...+200°C
Kalrez (-4 ...+392°F)
opcja D1: Grafit | =196 ... +280°C -1...100 bar
(XT) (-321...+536°F) (-14,5 ... 1450 psi) !
Opcja D2: -196 ... +400°C -1...160 bar
Grafit (HT) (-321...+752 °F) (-14,5 ... 2320 psi) !
opcja DA: planarna 150mm/6" opcja A7: Viton | =20 ... +150 °C Zalezne od temperatury
opcja DB: planarna 200mm/8" (-4 ... +302°F) pracy, Tp;, patrz

diagram powyzej

—

) Dla przyrzadéw z dopuszczeniem CRN zakres ci$nienia moze by¢ mniejszy > B 92

Stata dielektryczna

= Dla cieczy

- & 2 1,9 w przypadku montazu swobodnego
- & 2 1,4 w przypadku montazu w rurze wgtebnej

= Dla materiatéw sypkich
g2>1,6

ﬂ Warto$ci statych dielektrycznych (DC) wielu mediéw najczesciej stosowanych w réznych

branzach przemystu podano w:

= instrukcji Endress+Hauser (CPO1076F)

= aplikacji Endress+Hauser "'DC Values' (dla systeméw Android oraz iOS)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Budowa mechaniczna

Wymiary Wymiary obudowy modutu elektroniki
98 (3.86)*
90 (3.54) _
|
— =ISERm
__ g o~ A | D~
&G | Glu|q
i = -~
S o=
= [Ta}
—
R=EE
o
A0011666
24 Obudowa GT18 (stal k.o. 316L); Wymiary w mm (calach)
*dla przyrzqdow z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepigciowym.
99 (3.9)*
78 (3.07) 90 (3.54)
- i
S
= 3| A
NS
— ol | ¥
S o~
g
g
Y
A0011346

25  Obudowa GT19 (tworzywo PBT); Wymiary w mm (calach)

*dla przyrzqdéw z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym.

98 (3.86)*
78 (3.07) 90 (3.54)

141.5 (5.57)
145.5 (5.73)

2108.5 (4.27)

A0020751
26  Obudowa GT20 (aluminiowa malowana proszkowo); Wymiary w mm (calach)

*dla przyrzqdéw z wbudowanym ochronnikiem przeciwprzepieciowym.
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FMR53 z przylagczem kohierzowym

A B
3 , Y
Q
R - \—] T OO S i - T ] & &
’\-,TQ? ‘ @Dj KT@? L gD [1]
o Sl S o~
— i
o o~
2 | Y 2 Y
233 (1.3) 233 (1.3)‘F%‘ ~
Y
A0023390
27 FMR53 z przytgczem gwintowym; wymiary w mm (calach)
A Przylqcze procesowe: Kotnierz, stal k.o. 316/316L (niepokrywany)
B Przylqcze procesowe: Kotnierz stal k.o. 316L (pokrywany PTFE)
R Punkt odniesienia pomiaru
Poz. 070 "Antena" Diugosc¢ anteny L1 Dlugos¢ czesci nieaktywnej L2
opcja CA: pretowa 390mm/15" 390 mm (15,4 in) 100 mm (3,94 in)
opcja CB: pretowa 540mm/21" 540 mm (21,3 in) 250 mm (9,84 in)
Kotnierze wg PN-EN1092-1 (zgodnosc¢ z DIN2527)
Cisnienie Wymiar Srednica nominalna
nominalne
DN50 DN80 DN100 DN150
b 18 mm (0,71 in) |20 mm (0,79 in) 20 mm (0,79 1in) |22 mm (0,87 in)
PN10/16 D $165 mm $200 mm (7,87 in) | #220 mm 285 mm
(6,5 in) (8,66 in) (11,2 in)
b - 24 mm (0,94 in) - -
PN25/40
oD - ©®200 mm (7,87 in) | - -
Kotnierze wg ANSIB16.5
Cisnienie Wymiar Srednica nominalna
nominalne
ZII 3" 4“ 6“
b 17,5 mm 22,3 mm (0,88in) | 22,3 mm (0,881in) | 23,9 mm
(0,69 in) (0,94 in)
150 lbs
oD ¢150 mm (6 in) | ®190 mm (7,5in) |®230 mm (9 in) 0280 mm
(11in)
b - 27 mm (1,1 in) 30,2 mm (1,19 1in) | -
300 lbs
oD - ¢210 mm (8,25 in) | 255 mm (10in) |-
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Micropilot FMR53, FMR54

Kotnierze wg JIS B2220
Srednica nominalna
Cisnienie Wymiar 50A 80A 100A 150A
nominalne
b 16 mm (0,63 in) |18 mm (0,71in) |18 mm (0,71in) |22 mm (0,87 in)
10K oD 155 mm (6,1 in) | #185 mm 210 mm 280 mm (11 in)
(7,28in) (8,27 in)
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR53 z przylaczem gwintowym

A0023391

28  FMR53 z przytqczem gwintowym; wymiary w mm (calach)

A Przylqcze procesowe: gwintowe, stal k.o. 316L
B Przytqcze procesowe: gwint w tworzywie PVDF
R

Punkt odniesienia pomiaru

Poz. 070 "Antena"

Diugosc¢ anteny L1

Dlugos¢ czesci nieaktywnej L2

opcja CA: pretowa 390mm/15"

390 mm (15,4 in)

100 mm (3,94 in)

opcja CB: pretowa 540mm/21"

540 mm (21,3 in)

250 mm (9,84 in)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 z anteng stozkowa
A B c D
s =
o O
o ‘ —
~ [*))
©~ I
D~ o
| ° on
‘ [N}

A0017809

29  FMR54 z antenq stozkowq; wymiary w mm (calach)

A Uszczelka: Viton/EPDM/Kalrez
B Uszczelka: Grafit, -196...280°C/-321...536°F (XT)
C  Uszczelka: Grafit, -196...400°C/-321...752°F (HT)
D Wydluzenie anteny; opcjonalnie dostepne dla wszystkich anten stozkowych
R Punkt odniesienia pomiaru
Poz. 070 "Antena"

Wymiar opcja BC: opcja BD: opcja BE: opcja BF: opcja BG:
stozkowa stozkowa stozkowa stozkowa stozkowa
80mm/3" 100mm/4" 150mm/6" 200mm/8" 250mm/10"

L 68 mm (2,68in) | 105 mm (4,13 in) | 185 mm (7,28 in) | 268 mm (10,6 in) | 360 mm (14,2 in)
®D ®75 mm (2,95 in) | ®95 mm (3,74 in) ®145 mm ©190 mm 0240 mm
(5,71 in) (7,48 in) (9,45 in)
L1 100 mm (3,94 in) / 200 mm (7,87 in) / 300 mm (11,8 in) / 400 mm (15,7 in)
Kotnierze wg PN-EN1092-1 (pasujq do kotnierzy wg DIN2527)
Cisnienie | Wymiar Srednica nominalna ?
nominalne
2) DN80 DN100 DN150 DN200 DN250
b 20 mm 20 mm 22 mm 24 mm 26 mm
(0,79 in) (0,79 in) (0,87 in) (0,94 in) (1,02 in)
PN10/16
@D ©200 mm 0220 mm 0285 mm ©340 mm ®405 mm
(7,87 in) (8,66 in) (11,2 in) (13,4 in) (15,9 in)
b 24 mm 24 mm - - -
(0,94 in) (0,94 in)
PN25/40
@D 0200 mm 235 mm - - -
(7,87 in) (9,25 in)
1) W sprawie kotnierzy o wyZzszym ci$nieniu nominalnym niz wymienione w kodach zam., prosimy o kontakt
z Endress+Hauser.
2) Poz. 100 kodu zaméwieniowego
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Kotnierze wg ANSI B16.5 V)

Cisnienie | Wymiar Srednica nominalna ?
nominalne
1) 3" 4" 6II 8II 10"
b 22,3 mm 22,3 mm 23,9 mm 27 mm 28,6 mm
(0,88 in) (0,88 1in) (0,94 in) (1,06 in) (1,13 in)
150 lbs
@D ©190 mm 230 mm ¢280 mm ®345 mm 0405 mm
(7,5 in) (9 in) (11 in) (13,5in) (16 in)
b 27 mm 30,2 mm - - -
(1,06 in) (1,2 in)
300 lbs
oD ®210 mm ®255 mm - - -
(8,25 in) (10 in)
1) W sprawie kotnierzy o wyzszym ci$nieniu nominalnym niz wymienione w kodach zam., prosimy o kontakt
z Endress+Hauser.
2) Poz. 100 kodu zamoéwieniowego
Kotnierze wg JISB 22207
Cisnienie | Wymiary Srednica nominalna ?
nominalne
1) DN80 DN100 DN150 DN200 DN250
b 18 mm 18 mm 22 mm 22 mm 24 mm
(0,71 1in) (0,71 in) (0,87 in) (0,87 in) (0,94 in)
10K
@D 185 mm 210 mm 280 mm ®330 mm ®400 mm
(7,28 in) (8,27 in) (11 1in) (13in) (15,7 in)
1) W sprawie kotnierzy o wyZszym ci$nieniu nominalnym niz wymienione w kodach zam., prosimy o kontakt
z Endress+Hauser.
2) Poz. 100 kodu zaméwieniowego
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 z anteng planarng
A B
y | y |
[ 6]
S O
y : ‘ y
__ . vy o__ A
R>=""171 T T B ) T
<3 = :
D~ T \j ~ I A
) @
N n
o I P \ L
NS 2150(5.91) o
—| o - ok =l on
= o = > =
IS e | O

=S ivs i N

Punkt odni

esienia pomiaru

Wydtuzenie anteny

A0017810

Z wydtuzeniem stozkowym (do anteny planarnej 200mm/8"... 300mm/12")
Bez wydtuzenia stozkowego (do anteny planarnej 150mm/6")

Poz. 070 "Antena"

Wymiar
opcja DB: planarna opcja DC: planarna opcja DD: planarna
200mm/8" 250mm/10" 300mm/12"
e 192 mm (7,56 in) 242 mm (9,53 in) 292 mm (11,5 in)
L1 341 mm (13,4 in) 494 mm (19,4 in) 521 mm (20,5 in)
Kotnierze wg PN-EN1092-1 (zgodnosc¢ z DIN2527)
Cisnienie Wymiar $rednica nominalna !
nominalne !
DN150 DN200 DN250 DN300
b 22 mm (0,87 in) 24 mm (0,94 in) 26 mm (1,02 in) 28 mm (1,1 in)
PN16
OE ¢285 mm (11,2 in) ®340 mm (13,4 in) ®405 mm (15,9 in) 0460 mm (18,1 in)
b 28 mm (1,1 in) 30 mm (1,18 in) - -
PN25
OE ¢300 mm (11,8 in) ®360 mm (14,2 in) - -
1) Poz. 100 kodu zamoéwieniowego

Kotnierze wg ANSI B16.5

Cisnienie Wymiar Srednica nominalna !
nominalne !
6II 8II 10“ 12"
b 23,9 mm (0,94 in) 27 mm (1,06 in) 28,6 mm (1,13 in) 30,2 mm (1,19 in)
150 Ibs
OE ¢280 mm (11 in) ®345 mm (13,5 in) ®405 mm (16 in) ®485 mm (19 in)
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Cisnienie Wymiar Srednica nominalna
nominalne
6" 8" 10“ 12"
b 35 mm (1,38 in) 39,7 mm (1,56 in) - -
300 lbs
)2) ®320 mm (12,5 in) ©»380 mm (15 in) - -
1) Poz. 100 kodu zaméwieniowego
Kotnierze wg JIS B2220
Cisnienie Wymiar Srednica nominalna !
nominalne !
DN150 DN200 DN250
b 22 mm (0,87 in) 22 mm (0,87 in) 24 mm (0,94 in)
10K
OE ¢280 mm (11 in) ¢330 mm (13 in) ¢400 mm (15,7 in)
b 28 mm (1,1 in) 30 mm (1,18 in) -
20K
OE ®305 mm (12 in) ®350 mm (13,8 in) -
1) Poz. 100 kodu zamoéwieniowego
Masa Obudowa
Nazwa czesci Masa
Obudowa GT18 - stal k.o. ok. 4,5 kg (9,9 Ib)
Obudowa GT19 - tworzywo ok. 1,2 kg (2,7 1b)
sztuczne
Obudowa GT20 - aluminium ok. 1,9 kg (4,2 1b)
Antena i przytqcze procesowe
Typ przyrzadu Masa anteny i przylacza procesowego
FMR53 maks. 3,0 kg (6,6 1b) + masa kotnierza b
FMR54 maks. 9 kg (19,9 1Ib) + masa kotnierza b
1) Masy kotnierzy podano w karcie katalogowej TI00426F.
Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Materiaty: obudowa GT18
(stal k.o., odporna na
korozje)

A0036037

Lp. | Nazwa czesci Materiat
1 | Obudowa Staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404
2.1 | Pokrywa przedziatu elektroniki = Pokrywa: staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404
= Wziernik: szklo
s Uszczelka pokrywy: NBR
= Uszczelka wziernika: NBR
= Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu
2.2 | Pokrywa przedziatu s Pokrywa: staliwo CF3M, sktad podobny do stali k.o. 316L/1.4404
podigczeniowego = Uszczelka pokrywy: NBR
= Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu
3 | Blokada pokrywy = Sruba: A4
® Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
4 | Blokada na szyjce obudowy = Sruba: A4-70
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
5.1 | Zaslepka, dtawik kablowy, adapter = Zasdlepka (w zaleznosci od wersji przyrzadu):
lub wtyk (w zaleznosci od wersji - PE (polietylen)
przyrzadu) - PBT-GF
= Diawik kablowy: stal k.o. 316L (1.4404) lub mosigdz niklowany
= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
s Uszczelka: EPDM
= Wtyk M12: mosigdz niklowany D
= Wiyk 7/8" stal k.o. 316 (1.4401) ”
5.2 | Zaslepka, dtawik kablowy lub = Zaslepka: stal k.o. 316L (1.4404)
adapter (w zaleznosci od wersji = Diawik kablowy: stal k.o. 316L (1.4404) lub mosiadz niklowany
przyrzadu) = Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
= Uszczelka: EPDM
6 | Zaslepka lub gniazdo M12 (w = Zaslepka: stal k.o. 316L (1.4404)
zaleznosci od wersji przyrzadu) = Gniazdo M12: stal k.o. 316L (1.4404)
7 | Sruba wyréwnania cisnienia Stal k.o. 316L (1.4404)
8 | Zacisk uziemienia = Sruba: A4
= Podktadka sprezysta: A4
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
= Uchwyt: stal k.o. 316L (1.4404)
9 | Tabliczka znamionowa = Tabliczka: stal k.o. 316L (1.4404)
= Nit: A4 (1.4571)
1) Dla wersji z wtykiem M12 uszczelka z Vitonu.
2) Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR.
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Materialy: obudowa GT19
(tworzywo sztuczne)

A0013788

Lp.

Nazwa czesci

Materiat

Obudowa

PBT

2.1

Pokrywa przedziatu elektroniki

Woziernik: poliweglan (PC)

Korpus pokrywy: PBT-PC

Uszczelka pokrywy: EPDM

Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu

2.2

Pokrywa przedziatu podtgczeniowego

Pokrywa: PBT
Uszczelka pokrywy: EPDM
Smar do gwintéw: lakier smarujgcy na bazie grafitu

Blokada na szyjce obudowy

= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

Sruba: A4-70

51

Zaslepka, dtawik kablowy, adapter lub wtyk (w
zaleznosci od wersji przyrzadu)

Zaslepka (w zaleznosci od wersji przyrzadu):
- PE (polietylen)

- PBT-GF

Diawik (w zaleznosci od wersji przyrzadu):

- Mosiadz niklowany (CuZn)

- PA

Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
Uszczelka: EPDM

Wtyk M12: mosigdz niklowany

Wtyk 7/8" stal k.o. 316 (1.4401) ?

5.2

Zaslepka, dtawik kablowy lub adapter (w
zaleznosci od wersji przyrzadu)

= Uszczelka: EPDM

Zas$lepka (w zaleznosci od wersiji przyrzadu):
- PE (polietylen)

- PBT-GF

- Stal niklowana

Diawik (w zaleznosci od wersji przyrzadu):

- Mosiadz niklowany (CuZn)

- PA

Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)

Zaslepka lub gniazdo M12 (w zaleznosci od wersji
przyrzadu)

= Zaslepka: mosigdz niklowany (CuZn)
= Gniazdo M12: niklowany odlew ci$nieniowy cynku

Sruba wyréwnania ci$nienia

Mosigdz niklowany (CuZn)

Zacisk uziemienia

Sruba: A2

Podktadka sprezysta: A4
Zacisk: stal k.0. 304L (1.4301)
Uchwyt: stal k.o. 304L (1.4301)

Tabliczka znamionowa (naklejana)

Tworzywo sztuczne

N

Dla wersji z wtykiem M12 uszczelka z Vitonu.
Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR.
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Materiaty: obudowa GT20
(aluminiowa, malowana
proszkowo)

A0036037

Lp.

Nazwa czesci

Materiat

Obudowa, RAL 5012 (niebieski)

= Obudowa: AlSi10Mg (<0,1% Cu)

Powtoka: poliester

2.1

Pokrywa przedziatu elektroniki; RAL 7035 (szary)

Pokrywa: AlSi10Mg (<0,1% Cu)

Wziernik: szkto

Uszczelka pokrywy: NBR

Uszczelka wziernika: NBR

Smar do gwintow: lakier smarujgcy na bazie grafitu

2.2

Pokrywa przedziatu podtgczeniowego; RAL 7035
(szary)

Pokrywa: AlSi10Mg (<0,1% Cu)

s Uszczelka pokrywy: NBR
= Smar do gwintéw: lakier smarujacy na bazie grafitu

Blokada pokrywy

= Sruba: A4
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)

Blokada na szyjce obudowy

= Sruba: A4-70
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
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Zaslepka, dtawik kablowy, adapter lub wtyk (w
zaleznosci od wersji przyrzadu)

Zaslepka (w zaleznosci od wersji przyrzadu):
- PE (polietylen)

- PBT-GF

Diawik (w zaleznosci od wersji przyrzadu):

- Mosigdz niklowany (CuZn)

- PA

Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
Uszczelka: EPDM

Wtyk M12: mosigdz niklowany b

Wtyk 7/8" stal k.o. 316 (1.4401) ¥
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Zaslepka, dtawik kablowy lub adapter (w
zaleznosci od wersji przyrzadu)

Zaslepka (w zaleznosci od wersji przyrzadu):
- PE (polietylen)

- PBT-GF

- Stal niklowana

Diawik (w zaleznosci od wersji przyrzadu):

- Mosigdz niklowany (CuZn)

- PA

= Adapter: stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
= Uszczelka: EPDM

Zaslepka lub gniazdo M12 (w zaleznosci od wersji
przyrzadu)

Zaslepka: mosigdz niklowany (CuZn)

= Gniazdo M12: niklowany odlew ci$nieniowy cynku

Sruba wyréwnania ci$nienia

Mosigdz niklowany (CuZn)
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Micropilot FMR53, FMR54

Lp. | Nazwa czesci Materiat
8 | Zacisk uziemienia = Sruba: A2
= Podktadka sprezysta: A2
= Zacisk: stal k.o. 304L (1.4301)
= Uchwyt: stal k.o. 304L (1.4301)
9 | Tabliczka znamionowa (naklejana) Tworzywo sztuczne
1) Dla wersji z wtykiem M12 uszczelka z Vitonu.
2) Dla wersji z wtykiem 7/8", uszczelka z NBR.

Materialy: Antena i przytacze FMR53

procesowe
A B
3\ﬁ S\ﬁﬁ
2\
— ] —6
\5
1\ 1\
A0018954
A Wersja kotnierzowa
B Wersja z przytgczem gwintowym
Poz. Nazwa czesci Materiat
1 Antena pretowa PTFE
2 Kréciec Stal k.o. 316L (1.4404)
3 Adapter obudowy Stal k.o. 316L (1.4404)
4 Kotierz Stal k.0. 316L (1.4404/1.4435)
5 Wyktadzina PTFE
6 Krociec Stal k.o. 316L (1.4404)
PVDF
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 z anteng stozkowa

A

=]

2\

T

[

A Wersja kompaktowa

A0018956

B Wersja z wydtuzeniem anteny
C  Wersja wysokotemperaturowa
Poz. Nazwa czesci Materiat
1 Antena stozkowa Stal k.0. 316L (1.4404)
Sruba A4
Podktadka sprezysta (kompaktowa) A4
Podktadka Nordlock (wersja XT i HT) A4
Stozek ochronny Wersja kompaktowa: Wersja
PTFE wysokotemperaturowa:
Al,04
Uszczelka Wersja kompaktowa: Wersja
= Viton: FKM wysokotemperaturowa:
= Kalrez: FFKM (K6375) | Grafit
= FPDM
2 Kotnierz Stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
3 Adapter czujnika Stal k.o. 316L (1.4404)
4 Reduktor temperatury Stal k.o. 316L (1.4404)
5 Rozdzielacz Stal k.o. 316L (1.4404)
6 Wydtuzenie anteny Stal k.o. 316L (1.4435)
Sruba A4
Podktadka sprezysta A4
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Micropilot FMR53, FMR54

FMR54 z anteng planarng umozliwiajacg skuteczne odprowadzanie kondensatu

A
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A Wersja ze stozkiem ochronnym
B Wersja bez stozka ochronnego

A0018957

Poz. Nazwa czesci

Materiat

1 Adapter czujnika

Stal k.0. 316L (1.4404)

Pierscien mocujgcy anteny

Stal k.o. 316L (1.4404)

Sruba A2
Antena ptaska PTFE
Pierscien uszczelniajgcy FKM

2 Kotnierz Stal k.o. 316L (1.4404/1.4435)
3 Adapter obudowy Stal k.o. 316L (1.4404)
4 Antena stozkowa Stal k.o. 316L (1.4404)

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Materiaty: Ostona pogodowa

A0015473

Lp. Czes¢: materiat
1 Ostona: stal k.o. 316 (1.4404)
2 Ksztattka gumowa (4x): EPDM
3 Sruba mocujgca: stal k.o. 316L (1.4404) + wtékno weglowe
4 Wspornik: stal k.o. 316 (1.4404)
5 Zac}sk uziemienia
= Sruba: A4

= Podktadka sprezysta: A4
= Zacisk: stal k.o. 316L (1.4404)
= Uchwyt: stal k.o. 316L (1.4404)

o
L]

Podktadka: A4
Wkret ze tbem walcowym ptaskim: stal k.o. A4-70
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Micropilot FMR53, FMR54

Obshuga

Koncepcja obstugi

Struktura menu jest dostosowana do realizacji specyficznych zadan pomiarowych
= Uruchomienie

= Obstuga

= Diagnostyka

= Poziom eksperta

Jezyki obstugi

= English

= Deutsch

= Francais

= Espafiol

= Jtaliano

= Nederlands

= Portuguesa

= Polski

= pycckmit A3bIK (Russian)
= Svenska

= Tirkee

= F1 3 (Chinese)

HAFE (Japanese)
3=+ o] (Korean)

= Bahasa Indonesia

= tiéng Viét (Vietnamese)
= (estina (Czech)

ﬂ Pozycja 500 kodu zaméwieniowego stuzy do wyboru dodatkowych jezykéw obstugi ustawionych
fabrycznie.

Szybkie i bezpieczne uruchomienie

s Interaktywny asystent z graficznym interfejsem pozwalajgcym na szybkie uruchomienie punktu
pomiarowego za pomocg oprogramowania FieldCare/DeviceCare

= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegélnych parametréw

= Obstluga lokalna i za pomocg oprogramowania obstugowego w wersji standardowej

Whbudowany modut pamieci zapisu danych (HistoROM)

= Mozliwos¢ zapisu ustawien konfiguracyjnych przyrzadu w przypadku wymiany modutow
elektroniki

= Zapis maks. 100 komunikatéw o zdarzeniach w pamieci przyrzadu

= Zapis maks. 1000 wartosci zmierzonych w pamieci przyrzadu

= Zapis krzywej obwiedni echa podczas uruchomienia, ktéra moze by¢ nastepnie wykorzystana jako
krzywa referencyjna.

Wydajna diagnostyka zwieksza niezawodno$¢ pomiaru
= Informacje diagnostyczne w postaci tekstowej
= Wiele opcji symulacji oraz wbudowany rejestrator

Wbudowany modul Bluetooth (opcja dla wersji HART)

= Latwa i szybka konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

= Nie s3 wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery

= Mozliwos¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomocg aplikacji SmartBlue

= Szyfrowana transmisja danych poprzez potaczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng
jednostke Instytut Fraunhofera) i taczno$c¢ bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym
hastem dostepu

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Obstuga lokalna

Obstuga za Przyciskow Przyciskow optycznych "touch control”
pomoca
Pozycja kodu Opcja C'SDO2" Opcja E'SD03"
zam.
"Wyswietlacz;
Obstuga"
A0036312 AD036313
Wskaznik Wyswietlacz czterowierszowy Wyswietlacz czterowierszowy
Biate podswietlenie tfa; zmienia sie na
czerwone w przypadku btedu
Mozliwo$¢ indywidualnej konfiguracji formatu wyswietlania wartosci mierzonych i statusu
przyrzadu
Dopuszczalna temperatura otoczenia dla wskaznika: =20 ... +70 °C (-4 ... +158 °F)
W temperaturach przekraczajgcych dopuszczalne wartosci czytelnosé wskazan na
wyswietlaczu przyrzadu moze by¢ obnizona.
Przyciski Obstuga lokalna za pomoca 3 przyciskow ([, Obstuga zewnetrzna za pomocg przyciskow
obstugi =, B) "touch control"; 3 przyciski optyczne: #, (&,
B
Mozliwo$¢ obstugi lokalnej rowniez w strefach zagrozonych wybuchem
Funkcje Funkcja archiwizacji danych
dodatkowe Mozliwo$¢ zapisu konfiguracji przyrzadu w pamieci wskaznika.

Funkcja poréwnywania danych
Mozliwos¢ porownywania konfiguracji zapisanej w przyrzadzie z biezacg konfiguracja.

Funkcja transmisji danych
Dane konfiguracyjne przyrzadu moga by¢ przesytane do innego przyrzadu za pomoca
wskaznika.

Obstuga za pomoca
zewnetrznego wskaznika
FHX50

A0036314

30 Warianty obstugi za pomocq zewnetrznego wskaznika FHX50

1 Modut wyswietlacza SD0O3, przyciski optyczne, mozliwos¢ obstugi poprzez wziernik w pokrywie
2 Modut wyswietlacza SDOZ2, przyciski obstugi, pokrywe nalezy zdemontowac
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Micropilot FMR53, FMR54

Obstuga poprzez interfejs
Bluetooth®

Wymagania

A0036790
31  Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

1 Obudowa modutu elektroniki
2 Modut Bluetooth

Ta mozliwos¢ obstugi jest dostepna wytgcznie w przetwornikach z zamontowanym modutem
Bluetooth. Dostepne sg nastepujace opcje:
s Nalezy zaméwic¢ przetwornik z wbudowanym modutem Bluetooth:
Pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NF "'Bluetooth"
= Zamoéwi¢ modut Bluetooth jako akcesoria (kod zam.: 71377355) i zamontowa¢ go w przetworniku.
Patrz dokumentacja specjalna SD02252F.

Obstuga za pomocg aplikacji SmartBlue

A0034939
32 Obstuga za pomocq aplikacji SmartBlue
1 Zasilacz przetwornika

2 Smartfon / tablet z zainstalowanq aplikacjq SmartBlue
3 Przetwornik z zainstalowanym modutem Bluetooth

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Obstuga zdalna Poprzez interfejs HART

A0036169

33 Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

PLC (sterownik programowalny)

Zasilacz np. RN22 1IN (z rezystorem komunikacyjnym)

Gniazdo do podigczenia modemu Commubox FXA191, FXA195 i komunikatora polowego 375, 475
Komunikator polowy 475

Komputer z oprogramowaniem obstugowym (np. DeviceCare/FieldCare, AMS Device Manager, SIMATIC
PDM)

Modem Commubox FXA191 (RS232) lub FXA195 (USB)

Komunikator Field Xpert SEX350/SFX370

Modem VIATOR Bluetooth z przewodem poditqczeniowym

Przetwornik

Poprzez interfejs PROFIBUS PA

.

I o

-
. o

A0036301

34 Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu PROFIBUS PA

Lgcznik segmentow

Komputer z kartq Profiboard lub Proficard i zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (np.
DeviceCare/FieldCare)

PLC (sterownik programowalny)

Przetwornik

Inne elementy (zawory itd.)
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Micropilot FMR53, FMR54

Poprzez interfejs FOUNDATION Fieldbus

35 Architektura systemu FOUNDATION Fieldbus i elementy sktadowe
1 Modem FFblue Bluetooth

A0017188

2 Komunikator Field Xpert SFX350/SFX370
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem obstugowym DeviceCare/FieldCare
4  Karta interfejsu NI-FF

IN Sie¢ przemystowa

FF-HSE Sie¢ HSE

FF-H1 Sie¢ podstawowa FOUNDATION Fieldbus-H1

LD Brama FF-HSE/FF-H1

PS Zasilanie sieci obiektowej

SB Bariera iskrobezpieczna

BT Rezystor zamykajacy

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez interfejs
serwisowy (CDI)

A0032466
36  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem DeviceCare/FieldCare poprzez interfejs serwisowy (CDI)

1 Interfejs serwisowy przyrzqdu (CDI) (= Endress+Hauser Common Data Interface)

2 ModemCommubox FXA291
3 Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym DeviceCare/FieldCare
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Micropilot FMR53, FMR54

Integracja z systemem
zarzadzania parkiem
zbjornikéw

Punktowy koncentrator danych NRF81 produkcji Endress+Hauser gwarantuje kompleksowe
monitorowanie i obstuge uktadu czujnikéw pracujgcych w zbiorniku podlegajgcym kontroli
metrologicznej. Dowolna konfiguracja przyrzadoéw takich, jak przetworniki radarowe, przetworniki
do pomiaru rozktadu temperatur, temperatury $redniej, sondy pojemnosciowe do detekcji wody
dennej oraz przetworniki ci$nienia moze by¢ zintegrowana w jeden system pomiaru.
Zaimplementowane protokoty, zgodne ze standardami komunikacji cyfrowej obowigzujgcymi w
przemystowych systemach pomiarowych, umozliwiajg integracje przyrzadu z istniejgcymi systemami
zarzadzania zbiornikami magazynowymi. Mozliwo$¢ wspotpracy z czujnikami analogowymi 4...20
mA, cyfrowe wejscia /wyjscia oraz wyjécie analogowe utatwiajg petng integracje uktadu czujnikéw
zainstalowanych na zbiornikach. System oparty na sprawdzonej koncepcji iskrobezpiecznej
magistrali HART, gwarantuje maksymalng redukcje kosztéw okablowania, zapewniajgc jednoczesnie
maksymalne bezpieczenistwo, niezawodno$¢ i dostepno$¢ informacji o procesie procesowym lub o
zawartosci zbiornikéw magazynowych.

N A
L;Q RN
RN

/
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A0017982

37  Kompletny uktad pomiarowy skiada sie z:

Stacji roboczej systemu Tankvision

Modemu Commubox FXA195 (USB) - opcja

Komputera z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (ControlCare) - opcja
Przetwornika poziomu

Przetwornika temperatury

Punktowego koncentratora danych NRF81

Przetwornika cisnienia

Modutu podstawowego Tankvision Tank Scanner NXA820

NN WN
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Micropilot FMR53, FMR54

Oprogramowanie do
zarzadzania taricuchem
dostaw SupplyCare

SupplyCare jest dostepna poprzez Internet platforma, stuzacg do koordynacji dostaw
zaopatrzeniowych i informacji w tanicuchu dostaw. SupplyCare zapewnia kompleksowy przeglad
standéw w zbiornikach i silosach w réznych lokalizacjach geograficznych, pelng przejrzystosé
aktualnych stanéw magazynowych, niezaleznie od czasu i lokalizacji.

W oparciu o urzadzenia pomiarowe oraz infrastrukture do transmisji danych zainstalowang na
rozproszonych obiektach, aktualne stany magazynowe sa gromadzone i przesytane do stacji z
zainstalowang platforma SupplyCare. Krytyczne poziomy sg wyraznie sygnalizowane a wyliczone na
ich podstawie prognozy, zapewniajg dodatkowe bezpieczenstwo w planowaniu zapotrzebowania
materiatowego.

Gtowne funkcje SupplyCare:
Wizualizacja stanu zapaséw

SupplyCare okresla stany magazynowe w zbiornikach i silosach w regularnych odstepach czasu.
Wyswietla aktualne i historyczne stany magazynowe oraz wyliczone prognozy przysztego
zapotrzebowania. Zakres wyswietlanych informacji moze by¢ konfigurowany odpowiednio do
preferencji uzytkownika.

Zarzadzanie danymi podstawowymi

Platforma SupplyCare umozliwia tworzenie i zarzgdzanie danymi podstawowymi takimi, jak
lokalizacje, podmioty, zbiorniki, produkty i rodzaje uzytkownikéw oraz zwigzane z nimi uprawnienia
dostepu.

Konfigurator raportéw

Konfigurator raportéw stuzy do szybkiego i tatwego tworzenia spersonalizowanych raportéw. raporty
moga by¢ zapisywane w réznych formatach, m.in. Excel, PDF, CSV oraz XML. Moga one by¢
przesytane z wykorzystaniem réznych narzedzi komunikacyjnych, np. protokotu http, ftp czy w
formie wiadomosci e-mail.

Zarzadzanie zdarzeniami

System sygnalizuje zdarzenia takie, jak spadek poziomu ponizej poziomu bezpieczenstwa lub
poziomu odnowy zapasu. Oprdcz tego, za pomocg SupplyCare istnieje mozliwos$¢ wysytania
powiadomien poprzez e-mail do predefiniowanych uzytkownikow.

Alarmy

W razie wystgpienia probleméw technicznych, np. z komunikacja, generowane sg alarmy oraz
wysytane sg alarmowe e-maile do gtéwnego i lokalnego administratora systemu.

Planowanie dostaw

Whbudowany modut planowania dostaw automatycznie generuje zaméwienia, gdy stan produktu
spadnie ponizej minimalnego poziomu zapasu. SupplyCare ciggle monitoruje dostawy planowe oraz
prowadzi rozliczenia (przyjecia/ wydania) stanéw. SupplyCare powiadamia uzytkownika w sytuaciji,
gdy planowane dostawy lub rozchody nie sg realizowane zgodnie z harmonogramem.

Analiza

Modut Analiza umozliwia obliczanie i wizualizacje najwazniejszych wskaznikéw przyjec i rozchodow
dla poszczegolnych zbiornikéw w formie danych liczbowych i wykresow. Kluczowe wskazniki
gospodarki magazynowej sg obliczane automatycznie i stanowig podstawe optymalizacji procesu
zaopatrzenia i magazynowania.

Wizualizacja geograficzna

Wszystkie zbiorniki i stany magazynowe sg przedstawione w formie graficznej na mapie (w oparciu o
aplikacje Google Maps). Aktualne stany w zbiornikach moga by¢ filtrowane wedtug grup zbiornikéw,
produktéw, dostawcéw, czy lokalizacji.

Wiele wersji jezykowych

Interfejs uzytkownika jest dostepny w 9 wersjach jezykowych, co umozliwia globalng wspotprace za
pomocy jednej platformy. Jezyk i ustawienia aplikacji sa rozpoznawane automatycznie, zgodnie z
ustawieniami przegladarki.

SupplyCare Enterprise

Wersja SupplyCare Enterprise domyslnie uruchamiana jest jako ustuga w systemie operacyjnym
Microsoft Windows lub na serwerze aplikacji w srodowisku Apache Tomcat. Obstuga aplikacji przez
operatoréw i administratoréw odbywa sie z ich stacji roboczych, za pomoca przegladarki
internetowej.
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Micropilot FMR53, FMR54

38  Przyktad platformy do zarzqdzania stanami magazynowym w wersji SupplyCare Enterprise SCE30B

1 SupplyCare Enterprise (poprzez przeglgdarke internetowq)

2 Instalacja SupplyCare Enterprise

3 SupplyCare Enterprise na urzqdzeniach mobilnych (dostep poprzez przeglgdarke internetowq)
4  Siec¢ Ethernet/WLAN/UMTS

5 Bramka sygnatowa Fieldgate FXA42

6  Zasilacz 24 VDC

7 Modbus TCP via Ethernet jako serwer/ klient

8  Konwerter protokotéw Modbus/ HART Multidrop

9  Sie¢ HART Multidrop

10 Wejscie analogowe 4 x 4...20 mA (2-przew./4-przew.)

A0034288
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Micropilot FMR53, FMR54

Aplikacja w chmurze: SupplyCare Hosting

Wersja SupplyCare Hosting jest oferowana jako ustuga hostingowa (oprogramowanie jako ustuga).
W tym przypadku oprogramowanie jest zainstalowane na infrastrukturze serwerowej udostepnionej
przez Endress+Hauser i udostepnianej uzytkownikom na portalu Endress+Hauser.
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39  Przykiad platformy do zarzqdzania stanami magazynowym w wersji SupplyCare Hosting SCH30

1 SupplyCare Hosting zainstalowane w centrum danych Endress+Hauser
2 Stacja robocza PC z podlgczeniem do Internetu
3 Magazyny w roznych lokalizacjach z podigczeniem do Internetu poprzez sie¢ 2G/3G za pomocg bramek
sygnatowych FXA42 lub FXA30
Magazyny w roznych lokalizacjach z podigczeniem do Internetu za pomocg bramki sygnatowej FXA42
Bramka sygnatowa Fieldgate FXA42
Zasilacz 24 V DC
Modbus TCP via Ethernet jako serwer/ klient
Konwerter protokotéw Modbus/ HART Multidrop
Sie¢ HART Multidrop
0 Wejscie analogowe 4 x 4...20 mA (2-przew./4-przew.)

= W0 NS

W przypadku wersji SupplyCare Hosting uzytkownik nie musi ponosi¢ poczatkowych kosztéw zakupu
i instalacji oprogramowania, ani kosztéw niezbednej infrastruktury IT. Wersja SupplyCare Hosting
jest na biezgco aktualizowana przez Endress+Hauser i zwigksza mozliwosci oprogramowania
wspolnie z klientem. Wersja hostingowa SupplyCare jest wiec zawsze najbardziej aktualna i moze by¢
dostosowana do indywidualnych potrzeb uzytkownika. Endress+Hauser, oprocz dostepu do swej
infrastruktury IT oraz oprogramowania zainstalowanego na bezpiecznej infrastrukturze
redundantnego centrum danych Endress+Hauser. Ustugi te obejmuja zdefiniowang dostepnos¢
globalnego serwisu i wsparcia Endress+Hauser oraz zdefiniowane czasy reakcji na zdarzenia
serwisowe.
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Micropilot FMR53, FMR54

Certyfikaty i dopuszczenia

Aktualnie dostepne certyfikaty i dopuszczenia mozna sprawdzac¢ na biezgco w konfiguratorze
produktu.

Znak CE

Ukfad pomiarowy spemia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one wyszczegélnione
w Deklaracji zgodnosci WE wraz ze stosowanymi normami.

Endress+Hauser potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

Zgodnos¢ z dyrektywa RoHS

Uktad pomiarowy speinia wymagania zwigzane z ograniczeniami stosowania niektorych
niebezpiecznych substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym, okreslone w dyrektywie
2011/65/WE (RoHS 2).

Znak zgodnosci RCM-Tick

Dostarczony produkt lub uktad pomiarowy speinia wymagania dotyczace integralnosci sieci,
interoperacyjnosci, parametréw metrologicznych, jak réwniez przepisy bezpieczenstwa i higieny
ACMA (Australian Communications and Media Authority). W szczegoélnosci speinione sg
postanowienia przepisow dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej. Produkty sg
oznakowane znakiem RCM- Tick na tabliczce znamionowej.

A0029561

Dopuszczenia Ex

= ATEX

= [ECEx

= CSA

= FM

= NEPSI

= KC

= [INMETRO

= TIIS (w przygotowaniu)

W przypadku stosowania sondy w strefie zagrozonej wybuchem, obowigzuje przestrzeganie

dodatkowych instrukcji bezpieczenstwa. Sg one wyszczegélnione w "Instrukeji dot. bezpieczenistwa Ex

(XA)", wchodzacej w zakres dostawy. Numer tej instrukeji jest podany na tabliczce znamionowej

przyrzadu.

ﬂ Blizsze informacje dotyczace dostepnych certyfikatéw oraz odpowiednich instrukeji dotyczacych
bezpieczenstwa Ex (XA) podano w rozdziale Dokumentacja uzupetniajaca, podpunkt
Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa Ex: > & 111.

Podwdjne uszczelnienie
zgodnie z ANSI/ISA 12.27.01

Przyrzady Micropilot FMR5x zostaty zaprojektowane zgodnie z wymaganiami ANSI/ISA 12.27.01
jako urzadzenia z podwéjnym uszczelnieniem, co pozwala na rezygnacje z instalowania dodatkowego
uszczelnienia oston kablowych, wymaganego przez normy ANSI/NFPA 70 (NEC) i CSA 22.1 (CEC).
Przyrzady sg zgodne z zasadami dobrej praktyki instalacyjnej i zapewniajg wysoki stopien
bezpieczenstwa i oszczednos$¢ kosztéw instalacyjnych w aplikacjach ci$nieniowych mediéw
niebezpiecznych.

Dodatkowe informacje podano w dokumentacji montazu i sterowania konkretnego przyrzadu.

Bezpieczenstwo Radary sg wykorzystywane w pomiarach i sygnalizacji poziomu (MIN, MAX, funkcja okna), maks.

funkcjonalne poziom nienaruszalnos$ci bezpieczenistwa: SIL 3 dla pracy w redundancji homogenicznej i
niehomogenicznej, weryfikowany przez niezalezna instytucje TUV Rheinland zgodnie z normg
PN-EN 61508. Dodatkowe informacje dotyczace podano w dokumentacji specjalnej 'Instrukcja
bezpieczenstwa funkcjonalnego".

WHG Numer dopuszczenia WHG: Z-65.16-524

Atesty higieniczne FMR53 z anteng wykonang z PTFE odpowiada wymaganiom FDA 21 CFR 177.1550 i USP <88> dla

Klasy VL.

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Normy NACE MR 0175 / ISO 151&6Vietalowe czesci wchodzace w kontakt z medium sg zgodne z wymaganiami norm

NACE MR 0175 /1SO 15156.
= Deklaracja zgodnodci: patrz kod zaméwieniowy, poz. 580, opcja JB

Norma NACE MR 0103

= Metalowe czesci wchodzgce w kontakt z medium sg zgodne z wymaganiami normy
NACE MR 0103.

= Certyfikat zgodnosci jest zgodny z normg NACE MR 0175.
Wykonane zostaty badania twardosci i odpornosci na korozje miedzykrystaliczng, oraz wykonano
obrobke cieplng (wyzarzanie ujednorodniajgce). W zwigzku z tym, zastosowane materiaty
odpowiadajg wymaganiom normy NACE MR 0103.

= Deklaracja zgodnosci: patrz kod zaméwieniowy, poz. 580, opcja JE.

Urzadzenia ci$nieniowe o
dopuszczalnym ci$nieniu
< 200 bar (2900 psi)

Przyrzady ci$nieniowe z przytgczem kotnierzowym i gwintowym nieposiadajgce obudowy
ci$nieniowej nie sg objete zakresem dyrektywy cisnieniowej, niezaleznie od maksymalnego
dopuszczalnego cisnienia.

Podstawa:

Zgodnie z art. 2, punkt 5 dyrektywy WE 2014/68/UE, "osprzet ciSnieniowy oznacza urzadzenia
petnigce funkcje eksploatacyjne, posiadajgce powtoki cisnieniowe".

Jesli przyrzad cisnieniowy nie posiada powtoki cisnieniowej (brak mozliwej do zidentyfikowania
wtlasnej komory cisnieniowej), nie stanowi osprzetu cisnieniowego w rozumieniu tej dyrektywy.

Dopuszczenie do stosowania
w przemysle okretowym

Typ przyrzadu Dopuszczenie do stosowania w przemysle okretowym 9
GL ABS LR BV DNV
FMR53 - - - - -
FMR54 (4 v 4 v v
1) patrz kod zaméwieniowy, poz. 590 "Dodatkowe dopuszczenia"

Norma dotyczaca
kompatybilnosci
elektromagnetycznej i
zagadnien widma radiowego
EN302372-1/2

Przyrzady Micropilot FMR50, FMR51, FMR52, FMR53, FMR54, FMR56 i FMR57 sg radarami
sondujacymi poziom napetnienia zbiornika (TLPR), o ktérych mowa w normie EN302729-1/2 i
moga zawsze by¢ uzywane w zamknietych zbiornikach. Przy montazu nalezy uwzgledni¢ wymagania
okreslone w punktach a do f Zatgcznika B normy EN302372-1.

FCC / Industry Canada

Urzadzenie spetnia wymogi czesci 15 przepiséw FCC. Dziatanie urzadzenia podlega nastepujagcym
dwém warunkom: (1) nie moze ono emitowac zadnych szkodliwych zaktdcen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym zakidcenia, ktére moga powodowac niepozadane
dziatania.

Kanada: CNR-Gen Section 7.1.3

Urzadzenie jest zgodne z kanadyjskimi normami w odniesieniu do aparatéw radiowych zwolnionych
z obowigzku uzyskania pozwolenia radiowego (RSS). Dziatanie urzagdzenia podlega nastepujacym
dwom warunkom: (1) nie moze ono emitowac zadnych szkodliwych zaktocen oraz (2) musi by¢
odporne na wszelkie odbierane zaktdcenia, w tym zaktdcenia, ktére moga powodowac niepozadane
dziatania.

Le présent appareil est conforme aux CNR dIndustrie Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes : (1) lappareil ne doit pas
produire de brouillage, et (2) lutilisateur de lappareil doit accepter tout brouillage radioélectrique
subi, méme si le brouillage est susceptible den compromettre le fonctionnement.

[Jakiekolwiek] zmiany i modyfikacje przyrzadu dokonane bez zgody strony odpowiedzialnej za
zgodnos¢ z przepisami FCC mogg skutkowacé utratg prawa do uzywania urzadzenia.

Japonskie przepisy dotyczace
zakldécen radiowych

Przyrzady spetniajg przepisy ustawy japoriskiego prawa radiowego, Art. 6, Sekcja 1 Podsekcja 1

Atest CRN

Niektore wersje przyrzadéw posiadajg dopuszczenie CRN. Przyrzad posiada dopuszczenie CRN, gdy
spetione sg dwa nastepujgce warunki:
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Micropilot FMR53, FMR54

= Przyrzad posiada dopuszczenie CSA (Kod zamoéwieniowy, poz. 010 "Dopuszczenia")
= Przyrzad posiada przylacze procesowe z dopuszczeniem CRN zgodnie z poniZszg tabela.

Poz. 100 kodu zamdéwieniowego Przylacze procesowe
AF] NPS 2"CL.150 RF, 316/316L
AFK NPS 2"C1.150, PTFE >316/316L
AGJ NPS 3"CL.150 RF, 316/316L
AGK NPS 3"Cl1.150, PTFE >316/316L
AHJ NPS 4"CL.150 RF, 316/316L
AHK NPS 4"C1.150, PTFE >316/316L
AJ] NPS 6"CL.150 RF, 316/316L
AJK NPS 6"Cl1.150, PTFE >316/316L
AKJ NPS 8"CL.150 RF, 316/316L
ALJ NPS 10" CL.150 RF, 316/316L
AMJ NPS 12" CL.150 RF, 316/316L
AS] NPS 3"CL.300 RF, 316/316L
ATJ NPS 4"CL.300 RF, 316/316L
AU]J NPS 6"CL.300 RF, 316/316L
AV] NPS 8'CL.300 RF, 316/316L
RGF gwint ANSI MNPT1-1/2, PVDF
RGJ gwint ANSI MNPT1-1/2, 316L
RVF gwint EN10226 R1-1/2, PVDF
RV] gwint EN10226 R1-1/2, 316L

= Tabela nie obejmuje przytgczy procesowych nieposiadajgcych dopuszczenia CRN.

= Dostepne typy przytaczy procesowych dla danego typu przyrzadu podano w kodzie
zamoOwieniowym.

= Dla niektorych przytaczy procesowych niewymienionych w kodzie zaméwieniowym,
dopuszczenie CRN jest dostepne na Zgdanie.

= Przyrzady posiadajgce dopuszczenie CRN posiadajg numer rejestracyjny OF15872.5C na
tabliczce znamionowej.

Dla wymienionych nizej przyrzgdéw posiadajacych dopuszczenie CRN maksymalne

dopuszczalne ci$nienie pracy jest nizsze. W przypadku przyrzadéw niewymienionych w tabeli

ponizej, dopuszczenie CRN nie ma wplywu na zakres ci$nienl pracy podany w rozdziale "Warunki

pracy: proces' > B 63.

Typ przyrzadu ‘ Antena ! ‘ Przylacze procesowe 2 Uszczelka )

Ci$nienie maks.

FMR54 opcja D1: Grafit (XT) 100 bar (1450 psi)
Opcja D2: Grafit (HT) 100 bar (1450 psi)

1) Poz. 070 kodu zamoéwieniowego

2) Poz. 100 kodu zamoéwieniowego

3) Poz. 090 kodu zaméwieniowego

Historia wersji

FMR5x jest udoskonalonym modelem przetwornikéw serii FMR2.xx.
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Micropilot FMR53, FMR54

Testy, Certyfikaty

znamionowa oraz oznaczenia identyfikacyjne zgodne z wymaganiami

ASME B31.3

Poz. 580 "Test, | Opis Opcja dostepna
certyfikat" dla
JA 3.1 certyfikat materiatowy, metalowe czesci zwilzane, certyfikat wg = FMR53
EN10204-3.1 = FMR54
JB Materiat metalowych czesci zwilzanych zgodny z NACE MR0175 FMR54
D 3.1 certyfikat materiatowy, metalowe czesci zwilzane, certyfikat wg FMR53
EN10204-3.1
JE Materiat metalowych czesci zwilzanych zgodny z NACE MR0103 FMR54
JF zgodno$¢ z AD2000, metalowe czesci zwilzane: s FMR53
Materiat wszystkich czesci zwilzanych jest zgodny z AD2000 = FMR54
(Merkblatt W2, W9, W10)
KD fabryczny test szczelnos$ci helem, certyfikat sprawdzenia FMR54
KE fabryczny test cisnieniowy, certyfikat sprawdzenia = FMR53
= FMR54
KG fabryczny test PMI (XRF) metalowych czesci zwilzanych, certyfikat FMR54
sprawdzenia
KP test penetracji ptynem AD2000-HP5-3(PT), elementy metalowe = FMR53
zwilzane/pod ci$nieniem, certyfikat = FMR54
KQ test penetracji ptynem ISO023277-1 (PT), elementy metalowe = FMR53
zwilzane/pod ci$nieniem, certyfikat = FMR54
KR test penetracji ptynem ASME VIII-1 (PT), elementy metalowe = FMR53
= FMR54
KS dokumentacja ze spawania, szwy zwilzane/pod ci$nieniem = FMR53
N = FMR54
obejmujaca
= Dokumentacje rysunkowg
= WPQR (Protokét kwalifikowania technologii spawania)
s WPS (Instrukcje procesowg spawania)
= Deklaracje producenta
KV zgodnos$¢ z ASME B31.3: = FMR53
Wymiary, materiaty konstrukcyjne, ci$nienie/ temperatura = FMR54

ﬂ Swiadectwa badan, deklaracje i $wiadectwa odbioru materiatéw mozna uzyska¢ droga
elektroniczng korzystajac z narzedzia W@M Device Viewer :
Nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany na tabliczce znamionowej
(www.pl.endress.com/deviceviewer)

Dotyczy to opcji w nastepujacych pozycjach kodu zaméwieniowego:
= 550 "Kalibracja"
® 580 "Test, Certyfikat"

Dokumentacja produktu w
formie drukowanej

Swiadectwa badan, deklaracje i Swiadectwa odbioru materiatéw mozna zaméwic¢ w formie
drukowanej, wybierajgc w pozycji kodu zamoéwieniowego 570 "Ustugi producenta” opcje 17
‘Dokumentacja produktu w formie drukowanej'. Dokumenty zostang zatgczone w dostawie produktu.
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Micropilot FMR53, FMR54

Inne normy i zalecenia

= PN-EN 60529
Stopnie ochrony obudéw (kody IP)

= PN-EN 61010-1
Wymagania bezpieczenstwa dotyczace elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, automatyki i
urzadzen laboratoryjnych

= PN-EN 61326
"Emisja zakltécen zgodna z wymogami dla Klasy A". Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
(wymagania EMC).

= NAMURNE 21
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) przemystowych urzadzen pomiarowych i
laboratoryjnych

= NAMUR NE 43
Standaryzacja poziomu wyjsciowych sygnatéw analogowych przetwornikéw cyfrowych w
przypadku usterki.

= NAMUR NE 53
Standaryzacja oprogramowania urzadzen obiektowych i cyfrowych przetwornikéw sygnatow
pomiarowych

= NAMUR NE 107
Klasyfikacja statusu wg NE107

= NAMURNE 131
Wymagania dla urzadzen obiektowych w standardowych aplikacjach.

= PN-EN 61508
Bezpieczenstwo funkcjonalne systeméw elektrycznych/elektronicznych/programowalnych
elektronicznych systemoéw zwigzanych z bezpieczenstwem

Endress+Hauser
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Kody zaméwieniowe

Kody zaméwieniowe

Szczegdtowe informacje dotyczace kodéw zamédwieniowych mozna uzyskac:

s W konfiguratorze produktu na stronie Endress+Hauser: www.endress.com -> Nacisng¢ przycisk
"Corporate" -> wybrac kraj -> nacisna¢ przycisk "Products" -> wybra¢ produkt korzystajac z filtrow i
pola wyszukiwania -> otworzy¢ strone produktu -> przycisk "Konfiguracja" z prawej strony zdjecia
produktu powoduje otwarcie konfiguratora produktu.

= Na stronie lokalnego Oddziatu Endress+Hauser: http://www.pl.endress.com

ﬂ Konfigurator produktu - narzedzie do indywidualnej konfiguracji produktu
= Najnowsze dane konfiguracji
= Bezposrednie wprowadzenie informacji dotyczacych punktu pomiarowego takich jak: zakres
pomiarowy lub jezyk obstugi, w zaleznosci od przyrzadu
= Automatyczna weryfikacja kryteriow wykluczenia
= Automatyczne tworzenie kodu zamoéwieniowego oraz jego opisu w plikach PDF lub Excel
= Mozliwos¢ ztozenia zamowienia bezposrednio w sklepie internetowym Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Certyfikat wzorcowania 3-
punktowego

W przypadku wybrania opcji F3 ("3-punktowy protokoét wzorcowania") w poz. 550 ('Kalibracja"),

nalezy uwzgledni¢ nastepujgce uwagi.

Okreslenie 3 punktéw do wykonania pomiaréw wzorcujgcych:

R I} R A —
™~
< y o))
S Y 3 -
N A =)
[ — o~ o
ol o = v
o | A .
g J 2 S v 1
) o L ) Y
R 2
" 4
' 3 ‘ 3

40  Punkty 3-punktowego protokotu wzorcowania; wymiary w mm (calach)

W N~ o

Odlegtosc punktu odniesienia pomiaru R do pierwszego punktu pomiarowego
Punkt odniesienia pomiaru

Pierwszy punkt pomiarowy

Drugi punkt pomiarowy (w $rodku pomiedzy punktem pierwszym a trzecim)
Trzeci punkt pomiarowy

A0023274

Punkt pomiarowy

Polozenie

Pierwszy punkt pomiarowy

s QOdlegto$¢ A od punktu odniesienia pomiaru
= A = dlugo$¢ anteny + wydtuzenia (jesli wystepuje) + 500 mm (19,7 in)
= (Qdlegtos¢ minimalna: Ay, = 1000 mm (39,4 in)

Drugi punkt pomiarowy

Po potowie odlegtosci miedzy 1 a 3 punktem pomiarowym

Trzeci punkt pomiarowy

6000 mm (236 in) od punktu odniesienia pomiaru, R

ﬂ Doktadnos¢ potozenia punktéw pomiarowych: +1 cm (+0,04 in).

ﬂ Liniowo$¢ jest sprawdzana w warunkach odniesienia.
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Certyfikat wzorcowania 5-
punktowego

Przy okres$laniu wartodci E i F nalezy uwzgledni¢ nastepujgce ograniczenia:

W przypadku wybrania opcji F4 ("5-punktowy protokét wzorcowania") w poz. 550 ("Kalibracja"),
nalezy uwzgledni¢ nastepujgce uwagi.
Punkty, dla ktérych bedzie wykonywane wzorcowanie, powinny by¢ réwno rozmieszczone w catym
zakresie pomiarowym przyrzadu (0%...100%). Celem okreélenia zakresu pomiarowego, nalezy

wykonaé¢ Wzorcowanie poziomu "pusty" (E) i "pelny" (F) 7.

——

A0019161

Wersja przyrzadu

Minimalna odlegtosé
miedzy punktem
odniesienia pomiaru (R) a
punktem odpowiadajacym
poziomowi "100%"

Minimalny zakres

Maks. wartosé
wzorcowania "pusty”

FMR53/FMR54
Bez wydtuzenia anteny

A > dlugos$¢ anteny +
200 mm (8 in) V

FMR54 z wydhuzeniem anteny 2

A > dtugo$¢ anteny +
wydtuzenia +
200 mm (8 in) ¥

F > 400 mm (16 in)

E<20m (66 ft)

1) warto$¢ minimalna dla FMR53: 590 mm (23,6 in); warto$¢ minimalna dla FMR54: 400 mm (16 in)
2) poz. 610 "Akcesoria wmontowane", opcja OM, ON, OR lub OS

3) warto$¢ minimalna: 400 mm (8 in)

ﬂ Liniowo$¢ jest sprawdzana w warunkach odniesienia.

7) Jesli wartodci E i F nie sg okre$lone, nalezy przyja¢ odpowiednie wartosci domyslne dla sondy.

Wybrane warto$ci Wzorcowanie poziomu "pusty" i "pelny" stuza jedynie do sporzadzenia

protokotu linearyzacji, po czym sa ponownie ustawiane na wartosci domyslne czujnika poziomu.
Jesli parametryzacja ma by¢ wykonana dla wartosci innych niz domyslne, musi to by¢ okreslone
w zamoéwieniu > & 99.
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Parametryzacja uzytkownika

Jesli w pozycji 570 "Ustugi producenta” wybrana zostanie opcja IJ "ustawienia HART wg Klienta", IK

"ustawienia PROFIBUS PA wq Klienta" lub IL "ustawienia FF wg Klienta", dla ponizszych parametréw
nalezy wybra¢ warto$ci okreslone przez uzytkownika:

Parametry Komunikacja Lista wyboru / Zakres
wartosci
Ustawienia - Jedn. odlegtosci = Wersja HART = in
= PA = ft
s FF = mm
=m

Ustawienia - KalibracjaPusty

= Wersja HART Maks. 70 m (230 ft)

= PA

= FF
Ustawienia - KalibracjaPelny s Wersja HART maks. < 70 m (230 ft)

= PA

= FF
Ustawienia > UstZaawansowane > WyjsciePrad 1/2 - Wersja HART 0..9999s
Ttumienie
Ustawienia - UstZaawansowane > WyjsciePrad 1/2 - Wersja HART = Min.
TrybObstugiBtedu = Maks.

= QOstatPoprWarto$é

Ustawienia > UstZaawansowane > WyjéciePrad 1/2 - Wersja HART = Off [Wyt]
Burst mode = Wiacz

Oznaczenie punktu
pomiarowego (TAG)

Pozycja kodu zam.

895: Oznaczenie

Opcja

Z1:Tag

Potlozenie oznaczenia punktu
pomiarowego

Do ustalenia w specyfikacjach dodatkowych:

= Tabliczka z oznaczenie ze stali k.o.

= Etykieta samoprzylepna

= Dostarczona etykieta/ tabliczka

= RFID TAG

= RFID TAG + Tabliczka z oznaczenie ze stali k.o.
= RFID TAG + Etykieta samoprzylepna

= RFID TAG + Dostarczona etykieta/ tabliczka

Okreslenia oznaczenia
punktu pomiarowego

Do sprecyzowania w specyfikacjach dodatkowych:
3 wiersze po 18 znakéw w kazdym

Oznaczenie punktu pomiarowego jest widoczne na wybranej etykiecie i/lub
znaczniku RFID.

Oznaczenie na elektronicznej
tabliczce znamionowej (ENP)

Pierwsze 32 znaki oznaczenia punktu pomiarowego

Oznaczenie na wskazniku

Pierwsze 12 znakéw oznaczenia punktu pomiarowego

Ustugi producenta

Nastepujgce ustugi moga by¢ wybrane w pozycjach kodu zaméwieniowego w konfiguratorze

produktu 8.

= wersja odsilikonowana (PWIS) bezpieczna w kontakcie z substancjami do malowania
= ustawienia HART wq Klienta > B 99

= ustawienia PROFIBUS PA wg Klienta> & 99

= ustawienia FF wg Klienta > B 99

s bez plyty DVD z FieldCare Setup

8) poz. 570 kodu zaméwieniowego

Endress+Hauser
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Micropilot FMR53, FMR54

Pakiety aplikacji

Heartbeat Diagnostyka Dostepnosé
Dostepny we wszystkich wersjach przyrzadu (bezptatnie).
Funkcje
= Ciggta autodiagnostyka urzadzenia.
= Komunikaty diagnostyczne wyswietlane
- na wskazniku lokalnym.
- w systemie zarzadzania aparatura obiektowg (np. FieldCare/DeviceCare).
- przesytane do systemu sterowania (np. sterownika PLC).
Korzysci
= Informacje o stanie urzadzenia sg dostepne natychmiast i moga by¢ na biezaco analizowane.
= Sygnaly statusu sg podzielone na kategorie zgodnie z wymaganiami VDI/VDE 2650 i zaleceniami
NAMUR NE 107.
Szczegdtowy opis
Patrz instrukcja obstugi przyrzadu (- 111); rozdziat "Diagnostyka i usuwanie usterek"
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Heartbeat Weryfikacja Dostepnosé

Dostepny dla nastepujacych opcji w pozycji kodu zam. 540 "Pakiet aplikacyjny":
= EH: Heartbeat Weryfikacja + Monitoring
s EJ: Heartbeat Weryfikacja

Sprawdzanie stanu urzadzenia na zadanie

= Weryfikacja poprawnosci dziatania przyrzadu w granicach specyfikacji producenta.

= Wynik weryfikacji daje informacje o stanie funkcjonalnym urzgdzenia: Wynik pozytywny lub
Wynik negatywny.

= Wyniki sg dokumentowane w raporcie z weryfikacji.

= Raport z weryfikacji jest generowany automatycznie i spelnia wymég wykazania zgodnosci z
przepisami wewnetrznymi i zewnetrznymi, przepisami prawa i normami.

= Weryfikacja jest mozliwa do wykonania bez przerywania procesu.

Korzysci

® Do uruchomienia funkgji nie jest wymagana obecno$¢ personelu na obiekcie.

= Funkcja dostepna po zainstalowaniu sterownika DTM ) inicjuje weryfikacje i interpretuje jej
wyniki. Interpretacja i dokumentacja wynikéw weryfikacji nie wymaga od uzytkownika zadnej
specjalistycznej wiedzy.

= Raport z weryfikacji moze by¢ wykorzystany jako dowdd dla niezaleznej jednostki certyfikujacej,
umozliwiajgcy dopuszczenie urzadzenia do dalszej pracy.

= Heartbeat Weryfikacja moze zastepowac inne czynnosci konserwacyjne (np. okresowe
sprawdzenie) lub moze by¢ wykorzystana do wydtuzenia okreséw miedzy wzorcowaniami.

Przyrzady z blokada SIL/WHG 10)

= Modut Heartbeat Weryfikacja zawiera asystenta testu sprawdzajgcego, ktéry musi by¢
przeprowadzany w ustalonych odstepach czasu dla nastepujgcych aplikacji:
- SIL (PN-EN 61508/PN-EN 61511)
- WHG (Niemiecka Ustawa - Prawo Wodne)

= Przed rozpoczeciem testu sprawdzajgcego nalezy wigczy¢ blokade (SIL/WHG).

= Asystent moze by¢ uruchomiony poprzez oprogramowanie FieldCare, DeviceCare lub system
sterowania procesem zgodny ze standardem DTM.

ﬂ W przypadku przyrzadéw z wigczona blokada SIL lub WHG, przed uruchomieniem weryfikacji
musza by¢ wykonane dodatkowe czynnosci (np. zadanie bezpiecznej wartosci poziomu przez
uzytkownika, bocznikowanie pradu wyjsciowego) poniewaz musi by¢ wigczony tryb symulacji
pradu wyjsciowego (tryb zwiekszonego bezpieczenistwa) lub warto$¢ zadana poziomu musi by¢
osiggnieta w sposéb reczny (tryb eksperta) po ponownym wiaczeniu blokady (SIL/WHG).

Szczegétowy opis

SD01871F

9) DTM: Device Type Manager (oprogramowanie petnigce funkcje sterownika urzadzen automatyki); steruje praca urzadzenia za pomocg aplikacji
DeviceCare, FieldCare lub systemu sterowania procesem zgodnego ze standardem DTM
10) Dotyczy wytgcznie przyrzadéw z dopuszczeniem SIL lub WHG: pozycja kodu zam. 590 ('Dodatkowe dopuszczenia'), opcja LA ("SIL") lub LC ("WHG").
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Heartbeat Monitoring Dostepnosé

Dostepny dla nastepujacych opcji w pozycji kodu zam. 540 "Pakiet aplikacyjny":

EH: Heartbeat Weryfikacja + Monitoring

Funkcje

= Rejestracja warto$ci parametréw zwigzanych z weryfikacja.

= Zmienne mierzone, jak np. amplituda echa sg wykorzystywane w asystentach Wykryto piane i
Wykrywanie osadu/kondensacji na antenie.

ﬂ W Micropilot FMR5x asystenty Wykryto piane i Wykrywanie osadu/kondensacji na antenie

nie moga by¢ uruchomione jednoczesnie.

»Wykryto piane” wizard

= Modut Heartbeat Monitoring obejmuje Wykryto piane wizard.

= Asystent ten stuzy do konfiguracji funkcji automatycznego wykrywania piany, ktéra wykrywa
zwigkszone ttumienie amplitudy sygnatu przez piane zalegajgca na powierzchni medium. Do
funkcji wykrywania piany mozna przypisa¢ wyjscie dwustanowe, sterujgce np. systemem
spryskiwaczy stuzacych do rozpuszczenia piany.

= Asystenta mozna uruchomié¢ za pomocg oprogramowania FieldCare, DeviceCare lub systemu
sterowania procesem zgodnym ze standardem DTM.

»Wykrywanie osadu/kondensacji na antenie” wizard

s Modut Heartbeat Monitoring obejmuje Wykrywanie osadu/kondensacji na antenie wizard.

= Asystent ten stuzy do konfiguracji funkcji automatycznego wykrywania osadu, ktéra wykrywa osad
gromadzacy sie na antenie na podstawie sygnatu o kondycji anteny. Do funkcji wykrywania osadu
mozna przypisa¢ wyjscie dwustanowe, sterujgce np. systemem przedmuchu sprezonym
powietrzem, ktory usuwa osad z anteny.

s Asystenta mozna uruchomié¢ za pomocg oprogramowania FieldCare, DeviceCare lub systemu
sterowania procesem zgodnym ze standardem DTM.

Korzysci

= Wczesne wykrywanie zmian (trendoéw), zapewnia dyspozycyjnosc instalacji i jakos¢ produktu.

= Wykorzystanie informacji diagnostycznych do planowania niezbednych czynnosci z
wyprzedzeniem (np. czyszczenia/konserwacii).

= Identyfikacja niepozgdanych warunkoéw procesu jako podstawa optymalizacji instalacji i proceséw.

= Automatyczne sterowanie dziataniami powodujacymi usuwanie piany lub osadu.

Szczegdtowy opis

SD01871F
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Akcesoria

AKcesoria stosowane w
zaleznosci od wersji

Ostona pogodowa

Nazwa

Opis

Ostona pogodowa
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Ostona pogodowa; Wymiary: mm (cale)

B "ostona pogodowa").

Moze ona takze by¢ zaméwiona oddzielnie jako akcesoria; kod zam. 71162242.

|
=3

Zna zamawiac wraz z przyrzadem (kod zaméwieniowy, poz. 620 "Akcesoria w dostawie", opcja

A0015466

A0015472
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Wydluzenie anteny FAR10 (do FMR54)

Nazwa

Opis

Wydhuzenie anteny
FAR10 (do FMR54)

12

4 S S
—
. 7]

040 (91.57)
044.5 (81.75)
002 (02.44)
078 (23.07)

-t
-t

NIN

1/ . L1 . \\2 7 mm (in)

1 Przylgcze przetwornika
2 Przylgcze anteny stozkowej

AD018879

Material:

= Stal k.o. 316L (1.4404)
= Alloy B2

= Alloy C4

Dhugosé L1:

= 100 mm (4 in)
= 200 mm (8 in)
= 300 mm (12 in)
= 400 mm (16 in)

Szczegotowe informacje dotyczace zaméwienia mozna uzyskaé w nastepujgcych miejscach:
= W konfiguratorze produktu na stronie internetowej Endress+Hauser: www.pl.endress.com-> Wybierz Kraj-> Aparatura
kontrolno-pomiarowa-> Wybierz przyrzad- Funkcja strony o produkcie: Konfiguruj produkt

= Na stronie lokalnego Oddziatu Endress+Hauser: www.pl.endress.com
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Zewnetrzny wskaznik FHX50

Akcesoria Opis
Zewnetrzny wskaznik
FHX50
i
2 o
> 3 4.
;.J y
p
ST B A0019128
= Material:
- Tworzywo PBT
- Stal k.o.316L / 1.4404
- Aluminium

= Stopien ochrony: [P68 / NEMA 6P oraz [IP66 / NEMA 4x
= Przeznaczony do wyswietlaczy typu:
- SDO2 (przyciski obstugi)
- SDO03 (przyciski optyczne "touch control")
s Przewod podigczeniowy:
- Przewdd dostarczany wraz ze wskaznikiem, dlugos¢ do 30 m (98 ft)
- Standardowy przewod dostarczony przez klienta; dtugo$é do 60 m (196 ft)
= Temperatura otoczenia: =40 ... 80 °C (-40 ... 176 °F)
= Temperatura otoczenia (opcja): 50 ... 80 °C (=58 ... 176 °F) V

E] = Jedli ma by¢ uzywany zewnetrzny wskaznik, przyrzad powinien by¢ zaméwiony w wersji "do podtgczenia zewn.
wskaznika FHX50" (poz. 030, opcja L lub M). Dla zewnetrznego wskaznika FHX50 nalezy wybrac opcje A:
"Przygotowany do instalacji zewnetrznego wskaznika FHX50" w pozycji 050: "Wykonanie przyrzadu".

= Jedli przyrzad nie zostat zaméwiony w wersji "do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50", ale ma by¢ mimo to w
niego wyposazony, nalezy wybrac¢ opcje B: 'nie do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50 "w poz. 050: "Wykonanie
przyrzadu"' w kodzie zam. FHX50. W tym przypadku wraz ze zewnetrznym wskaznikiem FHX50 dostarczany jest
zestaw modernizacyjny. Zestaw ten mozna wykorzysta¢ do przygotowania przyrzadu do wspétpracy ze
wskaznikiem FHX50.

E] W przypadku przetwornikéw z dopuszczeniami, stosowanie zewnetrznego wskaznika FHX50 moze podlega¢
ograniczeniom. Przyrzad moze by¢ zmodernizowany celem podtaczenia zewnetrznego wskaznika FHX50 tylko
wtedy, gdy opcja L, M lub N ('do podtgczenia zewn. wskaznika FHX50") jest podana w punkcie Podstawowe dane
techniczne, poz. 4 "Wyswietlacz, obstuga" w odpowiedniej instrukeji dot. bezpieczenstwa (XA).

Oprocz tego nalezy przestrzegac zalecen podanych w instrukeji bezpieczenstwa Ex (XA) dla FHX50.

E] Nie nalezy w ten sposéb modernizowaé przetwornikéw:
= z dopuszczeniem do stosowania w strefach zagrozonych obecnoscig palnych pytéw
= z dopuszczeniem Ex nA

@ Szczegotowe informacje, patrz dokumentacja SDO1007F.

1) Ten zakres jest aktualny po wybraniu opcji JN "Temperatura otoczenia przetwornika —50 °C (=58 °F)" w pozycji kodu zam. 580 "Test, certyfikat".
Jesli temperatura jest stale ponizej =40 °C (-40 °F), moze wzrosng¢ wskaznik awaryjnosci.

Endress+Hauser
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Ogranicznik przepieé

Nazwa

Opis

Ogranicznik przepie¢ dla
przyrzadow 2-
przewodowych

OVP10 (wersja 1-
kanatowa)

OVP20 (wersja 2-
kanatowa)

A0021734

Dane techniczne

= Rezystancja/kanat: 2 * 0,5 Q.

= Napiecie progowe (DC): 400 ... 700 V

= Napiecie udarowe progowe: < 800 V

= Pojemno$c¢ przy 1 MHz: < 1,5 pF

= Nominalny prad udarowy (8/20 ps): 10 kA

= Mozliwy przekroj przewodow: 0,2 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)

Zamawianie wraz z przyrzadem

Zalecane jest zamawianie ogranicznika przepie¢ wraz z przyrzadem. Patrz kod zamoéwieniowy: poz. 610 "Akcesoria
wmontowane', opcja NA "ochronnik przeciwprzepieciowy". Oddzielne zamawianie ogranicznika jest mozliwe
wylacznie w przypadku montazu ogranicznika w ramach modernizacji przyrzadu.

@ Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
= Dla przyrzadéw 1-kanatowych (poz. 020, opcja A)
OVP10: 71128617
= Dla przyrzadéw 2-kanatowych (poz. 020, opcja B, C, E lub G)
OVP20:71128619

Pokrywa obudowy w przypadku modernizacji

Celem utrzymania odlegtosci bezpieczenstwa, w przypadku modernizacji przyrzadu i montazu ogranicznika
przepie¢, pokrywa obudowy wymaga wymiany. W zaleznosci od typu obudowy, kod zaméwieniowy odpowiedniej
pokrywy jest nastepujacy:

= Obudowa GT18: kod pokrywy 71185516

s Obudowa GT19: kod pokrywy 71185518

= Obudowa GT20: kod pokrywy 71185516

E‘ Ograniczenia zwigzane z modernizacja
W zaleznosci od rodzaju dopuszczenia przetwornika, stosowanie ogranicznika przepie¢ moze podlegaé
ograniczeniom. Przyrzad moze by¢ modernizowany przez dodanie ogranicznika przepie¢ tylko wtedy, gdy w
Instrukeji dot. bezpieczenstwa (XA) dla danego przyrzadu, w Specyfikacjach opcjonalnych jest podana opcja NA
(ochronnik przeciwprzepieciowy).

E‘ Szczegotowe informacje podano w dokumencie SDO1090F.

Przepust gazoszczelny

Nazwa

Opis

Przepust gazoszczelny

Przepust gazoszczelny chemicznie obojetny; zapobiega przenikaniu gazéw do obudowy modutu elektroniki.
Przy zamawianiu wraz z przyrzagdem nalezy wybra¢ pozycje kodu zam. 610 "Akcesoria wmontowane', opcja NC "przepust
gazoszczelny anteny"
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Modut Bluetooth dla urzadzenn HART

Nazwa Opis

Modut Bluetooth

A0036493

Latwa i szybka konfiguracja za pomoca aplikacji SmartBlue

Nie s3 wymagane zadne dodatkowe narzedzia ani adaptery

Mozliwo$¢ generowania krzywej obwiedni echa za pomoca aplikacji SmartBlue

Szyfrowana transmisja danych poprzez potgczenie typu punkt-punkt (testowana przez niezalezng jednostke Instytut
Fraunhofera) i tacznosé bezprzewodowa Bluetooth® chroniona indywidualnym hastem dostepu

= Zasieg w warunkach odniesienia:

>10m (33 ft)

E] Po zainstalowaniu modutu Bluetooth, minimalne napiecie zasilania wzrasta o maks. 3 V.

E] Zamawianie wraz z przyrzadem
Zalecane jest zamawianie modutu Bluetooth wraz z przyrzadem. Patrz pozycja kodu zam. 610 "Akcesoria
wmontowane", opcja NF "Bluetooth". Oddzielne zamawianie jest konieczne jedynie w przypadku modernizacji
urzadzenia.

E] Pozycja kodu zaméwieniowego w przypadku modernizacji
Modut Bluetooth (BT10): 71377355

E] Ograniczenia w przypadku modernizacji
W zaleznosci od rodzaju dopuszczenia przetwornika, stosowanie modutu Bluetooth moze podlega¢ ograniczeniom.
Urzadzenie moze by¢ modernizowane przez dodanie modutu Bluetooth tylko wtedy, gdy w Instrukcji dot.
bezpieczenstwa (XA) dla danego przyrzadu, w Specyfikacjach opcjonalnych jest podana opcja NA (Bluetooth).

@ Szczegdtowe informacje podano w dokumencie SDO2252F.
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Akcesoria do komunikacji Nazwa Opis
Modem Commubox Umozliwia iskrobezpieczng komunikacje HART poprzez interfejs USB w celu
FXA195 HART zdalnej obstugi za pomoca oprogramowania FieldCare.
Szczegoétowe informacje podano w karcie katalogowej TI00404F
Nazwa Opis
Modem Commubox Umozliwia podtgczenie przyrzadéw obiektowych Endress+Hauser wyposazonych w
FXA291 interfejs CDI (= Common Data Interface) do portu USB komputera lub notebooka.
Kod zaméwieniowy: 51516983
Szczegotowe informacje podano w karcie katalogowej TI00405C
Nazwa Opis
Konwerter HMX50 Analizuje zmienne dynamiczne HART i dokonuje ich konwersji na analogowe
sygnaty pradowe lub wartosci graniczne.
Kod zamoéwieniowy:71063562
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00429F i instrukcja obstugi
BA0O371F
Nazwa Opis
WirelessHART Adapter Stuzy do podtaczenia urzadzen obiektowych do bezprzewodowej sieci
SWA70 WirelessHART.
Urzadzenie WirelessHART adapter moze by¢ montowane bezposrednio przy
urzadzeniu HART i daje sie fatwo zintegrowac z istniejaca siecig HART. Zapewnia
ono bezpieczng transmisje danych i moze pracowac réwnolegle w innymi sieciami
bezprzewodowymi.
Dalsze informacje: patrz instrukcja obstugi BAOO061S
Nazwa Opis
Bramka W pehi zintegrowana, zasilana z baterii bramka do prostych aplikacji z uzyciem platformy
sygnatowa SupplyCare Hosting. Mozliwos$¢ podigczenia do 4 urzadzen obiektowych z komunikacjg
FXA30/ analogowg 4 ... 20 mA (FXA30/FXA30B), szeregowg Modbus (FXA30B) lub HART (FXA30B).
FXA30B Dzieki solidnej konstrukeji i mozliwosci dtugotrwatej pracy na zasilaniu bateryjnym, idealna do
zdalnego monitorowania urzadzen w dowolnej lokalizacji. Wersja z komunikacja mobilng LTE
(tylko dla USA, Kanady i Meksyku) lub 3G umozliwia dostep z dowolnego miejsca na swiecie.
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01356S i instrukcja obstugi BAO1710S.
Nazwa Opis
Bramka Bramka sygnatowa Fieldgate umozliwia komunikacje pomiedzy podtgczonymi do niej
sygnatowa urzadzeniami 4...20 mA, sygnalizatorami Modbus RS485 i Modbus TCP a platforma
Fieldgate SupplyCare Hosting lub SupplyCare Enterprise. Sygnaty sg przesytane za pomocg komunikacji
FXA42 Ethernet TCP/IP, WLAN lub komunikacji mobilnej (standard UMTS). Dostepne

zaawansowane opcje sterowania, m.in. sterownik programowalny z wbudowanym serwerem
WWW, oprogramowanie OpenVPN i inne funkcje.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01297S i instrukcja obstugi
BAOQ1778S.
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Nazwa Opis
SupplyCare Oprogramowanie do zarzadzania tancuchem dostaw, do wizualizacji poziomu, objetosci,
wersja masy, temperatury, ci$nienia, gestosci produktu lub innych parametréw zbiornika.
Enterprise Parametry sa rejestrowane i przesylane za pomocg bramek sygnatowych, np. Fieldgate
SCE30B FXA42.
To oprogramowanie jest zainstalowane na serwerze lokalnym, jest dostepne poprzez
Internet, umozliwia wizualizacje danych i obstuge poprzez mobilne terminale, np. smartfon
lub tablet.
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01228S i instrukcja obstugi
BA00055S
Nazwa Opis
SupplyCare, Oprogramowanie do zarzadzania tanicuchem dostaw, do wizualizacji poziomu, objetosci,
wersja Hosting | masy, temperatury, ci$nienia, gestosci produktu lub innych parametréw zbiornika.
SCH30 Parametry sa rejestrowane i przesytane za pomocg bramek sygnatowych, np. Fieldgate
FXA42, FXA30 oraz FXA30B.
Wersja SupplyCare Hosting jest oferowana jako ustuga hostingowa (oprogramowanie jako
ustuga, SaaS). Dostep uzytkownika do danych odbywa sie za posrednictwem Internetu,
poprzez portal Endress+Hauser.
Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01229S i instrukcja obstugi
BA00050S.
Nazwa Opis
Field Xpert SFX350 Field Xpert SFX350 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem.
Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA0O1202S
Nazwa Opis
Field Xpert SFX370 Field Xpert SFX370 to mobilny komputer PDA do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem oraz zagrozonych wybuchem.
Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA0O1202S
Akcesoria do zdalnej Nazwa Opis
konfiguracji, obstugi i
diagnostyki DeviceCare SFE100 Oprogramowanie narzedziowe do parametryzacji urzadzen HART, PROFIBUS i
FOUNDATION Fieldbus
Karta katalogowa TI01134S
@ s Oprogramowanie DeviceCare jest dostepne do pobrania na stronie
www.software-products.endress.com. Pobranie wymaga rejestracji na
portalu oprogramowania Endress+Hauser.
= Alternatywnie, oprogramowanie DeviceCare mozna zamoéwic na ptycie
DVD. Pozycja 570 kodu zam. "Ustugi producenta’, opcja IV "ptyta DVD z
DeviceCare Setup".
FieldCare SFE500 Oprogramowanie Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg obiektowg (Plant
Asset Management Tool), oparte na standardzie FDT.
Stuzy do konfiguracji i konserwacji wszystkich przyrzadéw w instalacji procesowe;j.
Komunikaty o statusie utatwiajg diagnostyke przyrzadéw obiektowych.
Karta katalogowa TI00028S
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Elementy ukiadu Nazwa Opis
pomiarowego
Stacja graficznej Stacja graficznej rejestracji danych Memograph M prezentuje i przetwarza
rejestracji danych informacje o wszystkich istotnych parametrach procesowych. Przyrzad rejestruje
Memograph M warto$ci pomiarowe, monitoruje wartosci graniczne i analizuje przebiegi. Dane sa
sktadowane w pamieci wewnetrznej o pojemnosci 256 MB, na karcie SD lub w
pamieci USB.

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TI0O0133R i instrukcja
obstugi BAOO247R

RN221N Bariera aktywna z zasilaczem do separacji galwanicznej sygnatowych obwodéw
pradowych 4...20 mA. Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART.

Szczegoétowe informacje, patrz karta katalogowa TI0O0073R i instrukcja
obstugi BAOO202R

Zasilacz RNS221 Do zasilania 2-przewodowych czujnikéw lub przetwornikéw pomiarowych.
Przeznaczony jest wytgcznie do pracy w strefach niezagrozonych wybuchem.
Zapewnia dwukierunkowg komunikacje HART poprzez gniazda komunikacyjne
HART.

Szczegotowe informacje, patrz karta katalogowa TIOO081R i instrukcja
obstugi KAOO110R
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Dokumentacja

Dostepne sg nastepujgce rodzaje dokumentacji:
Na stronie internetowej Endress+Hauser pod adresem: www.pl.endress.com - Do pobrania

Dokumentacja standardowa

Micropilot FMR53, FMR54

Wykaz dokumentacji dla poszczegolnych wersji przyrzqdu:

Typ Zasilanie; Komunikacja Typ dokumentu Oznaczenie
przyrzadu | wyjscie dokumentu
FMR53 A B CKL HART Instrukcja obstugi BAO1050F/31/pl
FMR54 - - -
Skrécona instrukcja obstugi KAO1101F/31/PL
Parametry urzadzenia GP01014F/31/PL
G PROFIBUS PA Instrukcja obstugi BAO1126F/31/pl

Skroécona instrukcja obstugi KAO1130F/31/PL

Parametry urzadzenia GP01018F/31/PL
E FOUNDATION Fieldbus | Instrukcja obstugi BAO1122F/31/pl
Skrécona instrukcja obstugi KAO01126F/31/PL
Parametry urzadzenia GP01017F/31/PL
Dokumentacja uzupelniajaca | pakiet aplikacji ! Typ dokumentu Oznaczenie
dokumentu
= EH: Heartbeat Weryfikacja + Monitoring Dokumentacja specjalna (SD) SD01871F
s EJ: Heartbeat Weryfikacja
1) Poz. 540 kodu zamoéwieniowego
Typ przyrzadu Typ dokumentu Oznaczenie
dokumentu
Obiektowy serwer sieciowy FXA520 Fieldgate Karta katalogowa TIO0369F
Punktowy koncentrator danych NRF81 Karta katalogowa TIO1251G
Instrukcja obstugi BA01465G
Parametry urzgdzenia GP01083G

Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

W zalezno$ci od wersji przyrzadu, wraz z nim dostarczane sg nastepujace instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa (XA). Stanowig one integralng czes¢ niniejszej instrukeji obstugi.

Poz. | Dopuszczenie Opcja dostepna Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:"

010 dia Al B? c? E*/G5) KO/L7

BA | ATEX:111GExiallCT6-T1 Ga = FMR53 XAO00677F | XAO00677F | XA00677F | XAOO685F |-
= FMR54

BB | ATEX:111/2 GExiallC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO00677F | XAO00677F | XA00677F | XAOO685F |-
= FMR54

BC |ATEX:111/2 GExd [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0680F | XAOO680F | XAO0680F | XA00688F | XA00680F
= FMR54

BD | ATEX:111/2/3 G Exic [ia Ga] IIC T6-T1 = FMR53 XAO0678F | XA00678F |XA00678F | XA00686F | XA00678F

Ga/Gb/Gc = FMR54

BG | ATEX:113 GExnAIlICT6-T1 Gc = FMR53 XA00679F | XAO00679F | XA00679F | XA00687F | XA00679F
= FMR54

BH | ATEX:1I3 GExiclICT6-T1 Ge = FMR53 XA00679F | XAO00679F | XA00679F | XA00687F | XA00679F
s FMR54
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Poz. | Dopuszczenie Opcja dostepna Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:"
010 dia AY B2 c? EY/GY  |KILY
BL | ATEX:1I1/2/3 GEx nA [ia Ga] IIC T6-T1 = FMR53 XA00678F | XAO0678F |XA00678F |XAO00686F |XA00678F
Ga/Gb/Gc = FMR54
B2 | ATEX:111/2 GExiaIIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0683F | XAO0683F |XAQ0683F |XA00691F |-
ATEX: 11 1/2 D Ex ia IlIC Txx"C Da/Db = FMR54
B3 | ATEX:111/2 GExd [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0684F | XAO0684F | XAO00684F | XAD00692F | XAOO684F
ATEX:111/2 D Ex ta IlIC Txx’C Da/Db = FMR54
B4 | ATEX:I 1/2 G ExialIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0681F | XAO0681F | XAO0681F | XAO00689F |-
ATEX:111/2 GExd [ia] IC T6-T1 Ga/Gb = FMR54
CB | CSAC/USXP CLIDiv.1 Gr.A-D FMR54 XA01112F | XAO1112F |XAO01112F |XAO01114F |-
CC | CSAC/USXP CLIDiv.1 Gr.A-D FMR54 XAO01113F |XAO1113F |XAO01113F |XAO1115F |XAO1113F
C2 CSA C/US IS CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI CL.1 Div. | = FMR53 XA01112F | XAO1112F |XAO01112F |XAO1114F |-
2,Exia = FMR54
C3 CSA C/US XP CLLILII Div.1 Gr.A-G, NI CL.1 Div. | = FMR53 XAO01113F |XAO1113F |XAO01113F |XAO1115F |XAO01113F
2,Exd = FMR54
FA |FMIS CLIDiv.1 Gr.A-D FMR54 XAO01116F |XAO1116F |XAO111l6F |XAO01118F |-
FB | FMIS CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx ia, NI Cl.1 Div. | # FMR53 XAO01116F |XAO1116F |XAO01116F |XAO01118F |-
2 = FMR54
FC |FMXP CLIDiv.1 Gr.A-D FMR54 XA01117F | XAO1117F |XAO01117F |XAO1119F |XAO1117F
FD |FMXP CLLILII Div.1 Gr.A-G, AEx d, NI CL.1 Div. | # FMR53 XAO01117F |XAO1117F |XAO01117F |XAO1119F |XAO1117F
2 = FMR54
IA | IECEx:ExialIC T6-T1 Ga = FMR53 XAO00677F | XAO0677F | XAO00677F | XAO0685F |-
= FMR54
IB [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO00677F | XAO0677F | XA00677F | XAOO685F |-
= FMR54
IC IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0680F | XAOO680F | XAQ0680F | XAO00688F | XAO00680F
= FMR54
ID IECEx: Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR53 XA00678F | XAO0678F | XAQ0678F | XAO00686F |XA00678F
= FMR54
IG [ECEx: Ex nATIC T6-T1 Gc = FMR53 XA00679F | XAO0679F | XA00679F | XA00687F |XA00679F
= FMR54
IH |IECEx:ExicIICT6-T1 Gc = FMR53 XA00679F | XAO0679F | XAQ0679F | XA00687F |XA00679F
= FMR54
IL [ECEx: Ex nA [ia Ga] IIC T6-T1 Ga/Gb/Gc = FMR53 XAO0678F | XAO0678F | XA00678F | XA00686F | XA00678F
= FMR54
12 [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0683F | XAOO683F | XAO00683F | XAO00691F |-
[ECEx: Ex ia IIIC Txx"C Da/Db = FMR54
I3 IECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XA00684F | XAO0684F | XA00684F | XAO0692F | XAOO684F
[EXEx: Ex ta IIIC Txx’C Da/Db = FMR54
14 [ECEx: Ex ia IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR53 XAO0681F | XAO0681F |XAOQ0681F |XAO00689F |-
[ECEx: Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb = FMR54
JC | JPNExd [ia] IIC T4 Ga/Gb = FMR53 XA01717F | XAO1717F |- - -
= FMR54
JD  |JPNExd [ia] IC T1 Ga/Gb FMR54 XA01717F | XAO1717F |- - -
JE  |JPNExd [ia] IIC T2 Ga/Gb FMR54 XA01717F | XAO01717F
KA |KCExialICT6 Ga = FMR53 XA01045F | XAO1045F |XAO01045F | XA01047F |-
= FMR54
KB | KCExialIC T6 Ga/Gb = FMR53 XAO01045F | XAO1045F | XAO1045F | XAO01O047F |-
= FMR54
KC |KCExd|ia] ICT6 = FMR53 XAO01046F | XAO1046F |XAO01046F |XA01048F |XA01046F
= FMR54
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Poz. | Dopuszczenie Opcja dostepna Poz. 020: " Zasilanie; wyjscie:"
010 dla A 1) B 2) C 3) E 4)/G 5) K6)/L 7)
MA | INMETRO: Ex ia [IC T6 Ga = FMR53 XA01286F |XA01287F |XA01288F |XA01296F |-
= FMR54
MC | INMETRO: Ex dlia] IIC T6 Ga/Gb = FMR53 XA01292F | XAO01292F |XA01293F |XAO01298F |XAO01294F
= FMR54
MH | INMETRO: Ex ic IIC T6 Gc = FMR53 XAO01289F | XAO01290F |XAO01291F |XA01297F |-
= FMR54
NA | NEPSIExialICT6 Ga = FMR53 XAO01199F | XAO01199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR54
NB | NEPSIEx ia IIC T6 Ga/Gb = FMR53 XA01199F | XAO01199F |XAO01199F |XA01208F |-
= FMR54
NC | NEPSIEx d[ia] IIC T6 Ga/Gb = FMR53 XA01202F | XAO01202F |XA01202F |XAO01211F |XAO01202F
= FMR54
NG |NEPSIExnAIIT6 Gc = FMR53 XA01201F |XAO1201F |XAO01201F |XAO01210F |XAO1201F
= FMR54
NH | NEPSIExicIIC T6 Gc = FMR53 XA01201F |XAO1201F |XAO01201F |XAO01210F |XAO1201F
= FMR54
N2 | NEPSIExiaIIC T6 Ga/Gb, Ex iaD 20/21 T85... | = FMR53 XAO01205F | XAO01205F |XAO01205F |XA01214F |-
900C = FMR54
N3 | NEPSIExd[ia] IIC T6 Ga/Gb, DIP A20/21 T85... | « FMR53 XAO01206F | XA01206F |XAO01206F |XA01215F |XA01206F
900CIP66 = FMR54
8A | FM/CSA IS+XP CLLILII Div.1 Gr.A-G = FMR53 = XAQ01112F | = XAO1112F | = XAO1112F | = XAO1114F | -
= FMR54 = XAO1113F | = XAO1113F | = XAO1113F | = XAO1115F
= XAQ01116F | = XAO1116F | # XAO1116F | = XA01118F
= XAQ01117F | = XAO01117F | »# XAO1117F | =« XAQ01119F

2-przew.; 4-20mA HART

2-przew.; 4-20mA HART, wyjscie binarne
2-przew; 4-20mA HART + dodatkowe 4-20mA
2-przew; FOUNDATION Fieldbus, wyjscie binarne
2-przew.; PROFIBUS PA, wyjscie binarne
4-przew. 90-253VAC; 4-20mA HART

4-przew. 10,4-48VDC; 4-20mA HART

N OVl e WN

ﬂ Numer instrukeji dotyczacej bezpieczenstwa (XA) jest podany na tabliczce znamionowe;.

Jesli przyrzad jest przygotowany do instalacji zdalnego panelu operatorsko-odczytowego FXX50 (kod
zam.: poz. 030: Wskaznik/Obstuga", opcja L lub M, niektére dopuszczenia Ex ulegajg zmianie zgodnie
z ponizsza tabelg 1)

Poz. 010 Poz. 030 ("Wyswietlacz, Dopuszczenie Ex
("Dopuszczenia") obstuga")
BG L,MlubN ATEX II 3G Ex nA |ia Ga] IIC T6-T1 Gc
BH L, MlubN ATEX 11 3G Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Gc
B3 L,MlubN ATEX I 1/2G Ex d |ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
ATEXII 1/2D Ex ta [ia Db] IIIC Txx’C Da/Db
1G L, Mlub N IECEx Ex nA |[ia Ga] IIC T6-T1 Gc
H L MlubN IECEx Ex ic [ia Ga] IIC T6-T1 Gc
13 L, Mlub N IECEx Ex d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb,
IECEx Ex ta [ia Db IIIC Txx°C Da/Db
MH L, Mlub N Exic [ia Ga] IIC T6 Gc
NG L,MIlubN NEPSI Ex nA [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

11) Dopuszczenia nie wymienione w tabeli nie ulegaja zmianie.
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Poz. 010 Poz. 030 ("Wyswietlacz, Dopuszczenie Ex

("Dopuszczenia") obstuga")

NH L, MlubN NEPSI Ex ic [ia Ga| IIC T6-T1 Gc

N3 L, MIlubN NEPSIEx d [ia] IIC T6-T1 Ga/Gb, DIP A20/21 [ia D] TA,

Txx"C IP6X

71414236
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