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Struc¢né pokyny k obsluze
Micropilot FMR10

Bezkontaktni radar

Toto je struény navod k obsluze; nenahrazuje névod k obsluze
tykajici se daného pristroje.

Podrobné informace najdete v ndvodu k obsluze a dalsi
dokumentaci.

K dispozici pro vSechna zafizeni prostfednictvim nésledujicich
zdroji:

s Internet: www.endress.com/deviceviewer

= Smartphone/tablet: Endress+Hauser Operations App
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O tomto dokumentu Micropilot FMR10

1 O tomto dokumentu

1.1 PouZivané symboly

1.1.1 Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozoriiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek vazné nebo smrtelné zranéni.

A VAROVAN]
Tento symbol upozortiuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, miiZe to
mit za nésledek vdZzné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNEN
Tento symbol upozoriiuje na nebezpeénou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nésledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dal$ich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

1.1.2 Symboly pro urcité typy informaci a grafiky

& Povoleno
Postupy, procesy a kroky, které jsou povolené

Zakazano

Postupy, procesy a kroky, které jsou zakdzané
B Tip

Oznacuje dopliiujici informace

Odkaz na dokumentaci

Odkaz na obrazek

>

Poznémka nebo jednotlivy krok, které je tfeba dodrZovat
Vl. y 2., 3.
Rada krokt

Ly
Vysledek urcitého kroku

Operace pres ovladaci nastroj

Parametr chranény proti zpisu

1,2,3..
Cisla polozek
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Micropilot FMR10 Z&kladni bezpecnostni pokyny

A B, G, ...
Pohledy

1.2 Dokumentace

Na webu spolecnosti Endress+Hauser jsou v sekci Ke staZeni k dispozici nasledujici typy
dokumentu: (www.endress.com/downloads):

ﬂ Prehled rozsahu pfislusné technické dokumentace najdete v nasledujicim:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Zadejte sériové ¢islo
z vyrobniho Stitku
® Provozni aplikace Endress+Hauser: Zadejte sériové ¢islo z vyrobniho Stitku nebo
naskenujte 2D maticovy kdd (QR koéd) na vyrobnim Stitku

1.3 Dopliiujici dokumentace

BA01577F
Néavod k obsluze FMR10

1.4 Registrované ochranné znamky

Apple®
Apple, logo Apple, iPhone a iPod touch jsou obchodnimi zna¢kami spole¢nosti Apple Inc.
registrovanymi v USA a dal$ich zemich. App Store je znackou sluzby spole¢nosti Apple Inc.

Android®
Android, Google Play a logo Google Play jsou obchodnimi znackami spole¢nosti Google Inc.

Bluetooth®

Loga a slovni oznaceni Bluetooth® jsou registrovanymi obchodnimi znac¢kami, jejich
vlastnikem je spolecnost Bluetooth SIG, Inc. Jakékoli pouZiti téchto znacek spole¢nosti
Endress+Hauser je v souladu s licenci. Dalsi obchodni znacky a jména jsou znackami a jmény
jejich pfislusnych vlastniki.

2 Zakladni bezpecnostni pokyny

2.1 PoZadavky pro personal

Pracovnici provéadeéjici instalaci, uvaddéni do provozu, diagnostiku a udrzbu musi spliiovat

nasledujici:

» Vyskoleni a kvalifikovani odbornici musi mit pro tuto konkrétni funkci a ukol odpovidajici
vzdélani.

» Personal musi mit povéfeni vlastnika/provozovatele zavodu.

» Byt sezndmen s ndrodnimi predpisy.

» Pfed zahdjenim préce si zaméstnanci musi pfecist pokyny uvedené v ndvodu k pouZiti,
doplitkové dokumentaci i na certifikatech (podle aplikace) a porozumét jim.

» Zaméstnanci musi dodrZovat pokyny a obecné zasady.

Endress+Hauser 5
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Zakladni bezpec¢nostni pokyny Micropilot FMR10

Pracovnici obsluhy musi spliiovat néasledujici podminky:

» Zameéstnanci musi byt vlastnikem/provozovatelem zadvodu pouceni a opravnéni podle
poZadavkl pro dany ukol.

» Zameéstnanci musi dodrZovat pokyny v tomto navodu.

2.2 Urceny zptisob pouZiti

Pouziti a média

MEéfici pristroj popsany v tomto navodu k obsluze je urcen pro pribézné, bezkontaktni méreni
vySe hladiny kapalin. Vzhledem k jeho provoznimu kmitoc¢tu pfibl. 26 GHz, maximalnimu
Spickovému vyzatovanému vykonu 5,7 mW a primérnému vystupnimu vykonu 0,015 mW je
povoleno rovnéz pouZiti vné uzavienych kovovych nadob. Je-li provozovédno mimo uzaviené
néadoby, musi byt zafizeni osazeno v souladu s pokyny uvedenymi v sekci ,instalace®. Provoz
zafizeni nepredstavuje zdravotni ani environmentalni riziko.

Jsou-li dodrZeny mezni hodnoty uvedené v ¢asti , Technické udaje“ a podminky uvedené

v navodu k obsluze a dopliiujici dokumentaci, miZe byt méfici pfistroj pouZit pouze pro

néasledujici typy méfrent:

» Meéreni procesni proménné: vzdalenost

» Vypocet procesni proménné: objem nebo hmotnost v libovolné tvarovanych nadobéch;
pritok méficimi pfepady nebo kanaly (vypocitano od hladiny pomoci funkce linearizace)

Aby bylo zaruceno, Ze méfici piistroj zistane v dobrém stavu po dobu provozu, musi byt

splnény nasledujici podminky:

» Meéfici zafizeni pouZivejte pouze pro média, vii¢i nimzZ maji smacené materidly odpovidajici
odolnost.

» DodrZujte mezni hodnoty (viz , Technické udaje”).

Nespravné pouziti

Vyrobce neni zodpovédny za Skody zplsobené nespravnym nebo nepovolenym pouzivanim.

Ovéfeni spornych ptipadi:

» U specidlnich médii a prosttedkd pouzivanych pro ¢i§téni se prosim obratte na vyrobce.
Spole¢nost Endress+Hauser rada objasni protikorozni vlastnosti smacenych materiald,
nepiijima vSak jakékoli zaruky ¢i odpovédnost.

Dalsi nebezpeci

V disledku ptfenosu tepla z procesu a vyzatovani tepla samotnou elektronikou miZe teplota

krytu elektroniky a vnitfnich soucastek béhem provozu stoupnout az na 80 °C (176 °F). Pri
provozu muzZe senzor dosdhnout teploty blizké teploté média.

Nebezpeci popéleni pti kontaktu s povrchem!
» V pfipadé, Ze teploty tekutin budou vyssi, zajistéte ochranu proti dotyku, aby nemohlo dojit
k popaleni.

2.3 Bezpecnost na pracovisti

PYi préci na zarizeni a s nim:
» PouZivejte pfedepsané osobni ochranné pomucky podle federalnich/nérodnich pfedpisa.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Z&kladni bezpecnostni pokyny

2.4 Bezpecnost provozu

Nebezpedi zranéni!

» PouZivejte vyhradné pfistroj, ktery je v dokonalém technickém stavu, nevykazuje Zadné
zgvady a funguje bezchybné.

» Obsluha je zodpovédna za to, Ze provoz nebude ovlivnén rusivymi vlivy.

Prostor s nebezpecim vybuchu

Pro vylouéeni rizika vzniku nebezpeci pro osoby nebo zafizeni, kdyZ je pfistroj pouZivan

v oblasti, pro niZ je nezbytné pfislusné schvaleni (napf. ochrana proti vybuchu, bezpe¢nost

tlakovych zatizeni):

» Podle Stitku ovérte, zda objednany pfistroj smi byt uveden do provozu pro uvaZované
pouZiti v oblasti, pro niZ je nezbytné pfisludné schvéleni.

» DodrZujte specifikace v samostatné dopliujici dokumentaci, jeZ tvofi nedilnou soucast
tohoto navodu.

2.5 Bezpecnost vyrobku

Tento méfici piistroj byl navrZen v souladu s osvéd¢enym technickym postupem tak, aby
splitoval nejnovéjsi bezpe¢nostni poZadavky. Byl otestovan a odeslan z vyroby ve stavu, ve
kterém je schopny bezpe¢né pracovat. Spliiuje vieobecné bezpe¢nostni normy a zakonné
poZadavky.

2.5.1 Znacka CE

Meéfici systém spliiuje pravni poZadavky relevantnich smérnic EU. Tyto jsou uvedeny

v pfislusném EU prohlaSeni o shodé spole¢né s pouZitymi normami.

Endress+Hauser potvrzuje uspésné testovéani zafizeni opatfenim znacky CE.

2.5.2 Soulad se smérnicemi EAC

Meéfici systém spliuje pravni poZadavky pfislusnych smérnic EAC. Tyto jsou spole¢né
s relevantnimi normami uvedeny v pfisluSném prohlaseni o shodé EAC.

Spole¢nost Endress+Hauser potvrzuje uspésné testovani zafizeni opatfenim znackou EAC.

Endress+Hauser 7



Popis vyrobku Micropilot FMR10

3 Popis vyrobku

3.1 Konstrukéni provedeni vyrobku

3.11 Micropilot FMR10

b—— 5
s I

1—

A0028415

®

1 Provedent Micropilot Micropilot FMR10 (26 GHz)

Téleso senzoru

Tésnéni

Procesni pripojent na zadni strané
Kabelovd prichodka

Adaptér pro trubku

O-krouzek

Pojistnd matice

Designovy krouzek

Procesni pripojeni na predni strané

W 0O NV WN =

4 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

4.1 Prejimka zbozi

Béhem prejimky zboZi zkontrolujte nésledujici:

® Jsou objednaci kddy na dodacim listé a Stitek na zafizeni identické?

= Je zboZi nepoSkozeno?

= Souhlasi idaje na Stitku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

= Pokud je vyZadovano (viz typovy Stitek): jsou dodany bezpecnostni pokyny (XA)?

ﬂ Pokud néktera z téchto uvedenych podminek neni splnéna, kontaktujte prodejni misto
vyrobce.

4.2 Identifikace vyrobku

Pro ovéfeni identifikace méficiho pfistroje jsou k dispozici nésledujici mozZnosti:
= Specifikace vyrobnich Stitkl
= RozSifeny objednaci kod s rozepsanim funkei zafizeni na dodacim listu

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

» Zadejte vyrobni ¢islo z vyrobnich $titkl do nastroje W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer).

L~ Zobrazi se veSkeré informace o méficim zafizeni a pfedmeét a rozsah odpovidajiciho
dokumentu Technické informace.

» Zadejte vyrobni €islo z vyrobniho $titku do aplikace Endress+Hauser Operations App nebo
pomoci aplikace Endress+Hauser Operations App naskenujte 2-D maticovy kod (QR Code)
uvedeny na vyrobnim Stitku.

L~ Zobrazi se veSkeré informace o méficim zafizeni a pfedmeét a rozsah odpovidajiciho
dokumentu Technické informace.

4.3 Adresa vyrobce

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Némecko

Adresa vyrobniho zévodu: Viz typovy Stitek.

Endress+Hauser 9
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Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

Micropilot FMR10

4.4 Typovy §titek
1
2 Endress+Hauser {Z1]

Order code: 3 18

Ser. no.: 4

Ext. ord. cd.: 5 19

-©

g

20

MWP: 8

Ta: 9 Tpmax:| 10

DevicelD:

Fw: 12 Dev.Rev.: 13 ex works

14 15 16
A\ - 21 )3
e 17 20 =L e 2
A0029096

2 Typovy stitek Micropilot
1 Adresa vyrobce
2 Nazev zafizeni
3 Objednaci kod
4 Vyrobni ¢islo (vyr. ¢.)
5 Rozsifeny objednaci kéd (rozs. obj. kod)
6  Napdjeci napéti
7 Signdlové vystupy
8  Provozni tlak
9  Povolend okolni teplota T,
10 Maximdlni procesni teplota
11 ID zafizeni
12 Verze firmwaru (FW)
13 Revize zarizeni (rev. zar'.)
14 Znacka CE
15 Doplrikovd informace o verzi zafizeni (certifikdty, schvdleni)
16 C-Tick
17 Materidly v kontaktu s procesnimi médii
18 Stuperi ochrany: napt. IP, NEMA
19 Symbol certifikace
20 Certifikace a udaje vztahujici se ke schvaleni
21 Cislo dokumentu pro bezpeénostni pokyny: napt. XA, ZD, ZE

10
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Micropilot FMR10 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

22 Znacka upravy
23 Dvojrozmérny maticovy kéd (QR kéd)
24 Datum vyroby: rok-mésic

ﬂ Na vyrobnim Stitku je uvedeno pouze 33 znaki z rozsifeného objednaciho kodu. Jestlize
objednaci kod obsahuje dalsi znaky, tyto neni moZné zobrazit.

Uplny rozsifeny objednaci kéd lze viak rovné? zobrazit prostfednictvim ovladaci nabidky
zafizeni: parametr Roz$ifeny objednaci kéd 1 ... 3

Endress+Hauser 11



Montéz Micropilot FMR10

5 Montaz

5.1 Montéazni podminky

5.1.1 Typy instalace

A0030605

®

3 Na sténu, strop nebo do hrdla

Montdz na sténu nebo strop s moznosti pfizptisobeni

Namontovdno na predni zdvit

Namontovdno na zadni zdvit

Montdz na strop s pojistnou matici (soucdsti doddvky)

Horizontdlni instalace v omezenych prostorovych podminkdch (kanalizacni Sachta)
Montdz na sténu Sachty

Mmoo QW

Upozornéni!
= Vodice senzoru nejsou urceny k upeviiovani. Nepouzivejte je k zavéSovani.
= Pristroj provozujte u aplikaci ve volném prostoru vZdy ve svislé poloze.

5.1.2 Montaz do hrdla

Pro dosazeni optimalnich vysledkd méfeni by méla anténa vy¢nivat nad hranu hrdla. Povrch
vnitfni strany hrdla musi byt hladky, bez pfitomnosti hran nebo svard. Hrana hrdla by méla
byt pokud moZno zaoblena.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Montéz

| [

===

l.p.

AD028843

4 Montdz do hrdla

L Délka hrdla
D  Prumér hrdla

Maximalni délka hrdla L zavisi na jejim primeéru D.
Vezméte prosim na védomi mezni hodnoty pro primér a délku hrdla.

Montaz vné hrdla
® D:min. 40 mm (1,5 in)
s [:max.Dx 1,5

Montaz uvnitf hrdla
= D: min. 80 mm (3 in)
s [:max. 140 mm (5,5in) +D x 1,5

Endress+Hauser 13



Montéz Micropilot FMR10

5.1.3 Umisténi pro instalaci na nadobu

(e]e]e]e)
0000

5 Instalacni poloha na nddobé

A0028410

= Je-li to moZné, nainstalujte senzor tak, aby jeho spodni okraj vystupoval do nadoby.

= Doporucend vzdalenost A sténa — vnéjsi okraj hrdla: ~ % priméru nadoby D. Pfistroj by za
zadnych okolnosti nemél byt instalovan blize nez 15 cm (5,91 in) ke sténé nadoby.

= Neinstalujte senzor do stfedu naddoby.

= Méfeni neprovadéjte pres tok materidlu pfi plnéni.

= NepouZivejte zafizeni, jako jsou limitni spinace, senzory teploty, tlumice, ohfivaci spiraly
atd.

= V ramci Blokovaci vzdalenosti (BD) neprobiha analyza zZadnych signald. Proto ji lze vyuZit
pro potlaceni interferencnich signalt (napt. efekty kondenzatu) v blizkosti antény.
Standardné je nastavena automaticka Blokovaci vzdalenost nejméné 0,1 m (0,33 ft). Lze ji
vSak ruc¢né pfenastavit (rovnéz povoleno 0 m (O ft)).
Automaticky vypocet:
Blokovaci vzdalenost = Kalibrace prazdné nadrze — Kalibrace plné nadrze — 0,2 m (0,656 ft).
Pokazdé pfi zadani nového udaje do pole parametr Kalibrace prazdné nadrzZe nebo
parametr Kalibrace plné nadrZe, dojde k automatickému pfepocitani parametru parametr
Blokovaci vzdalenost podle tohoto vzorce.
Je-li vysledkem vypoctu hodnota < 0,1 m (0,33 ft), bude se i nadale pouzivat Blokovaci
vzdalenost 0,1 m (0,33 ft).

14 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Montéz

51.4 Vyrovnani pfistroje pro instalaci na nadobu

= Ustavte anténu svisle vii¢i povrchu produktu.
= Zarovnejte vystupek s okem co nejlépe ke sténé nadoby.

A0028927

6 Vyrovndni pfistroje pro instalaci na nddobu

5.1.5 Uhel svazku

W=2><D><tan%

A0033201

7 Vztah mezi thlem svazku a, vzddlenosti D a priimérem Sirky svazku W

Endress+Hauser 15



Montéz Micropilot FMR10

Vyzarovaci uhel se definuje jako uhel a, ve kterém hustota energie radarovych vin dosahuje
polovi¢ni hodnoty maximalni hustoty energie (3itka 3 dB). Mikroviny vychazeji rovnéz mimo
signalovy svazek a mohou se odraZet od soucasti instalace zasahujicich do cesty mikrovin.

Primeér svazku W jako funkce thlu svazku a a méfici vzdalenosti D.

40 mm (1,5 in) anténa, a 30 °
W=D x0,54

40 mm (1,5 in) anténa s ochrannou trubkou proti zaplaveni, a 12 °
W=D x0,21

5.1.6 Méfeni v plastovych nadobach

1L
i
w

__—

A0029540

®
®

Meéreni v plastové nddobé s kovovym interferujicim osazenim mimo nddobu
Trubka, potrubi
Zebrik
MrFiz, zabradli

W N =

Je-li vnéjsi sténa nadoby vyrobena z nevodivého materidlu (napf. plast vyztuzeny sklenénymi
vlakny), mohou se mikroviny odrazit rovnéz od interferujicich pfedméti mimo nadobu.

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Montéz

Zajistéte prosim, aby v draze signalového svazku nebyly Zadné interferujici pfedmeéty
z vodivého materidlu (viz fez ihlem svazku pro informaci pfi vypoctu praméru $irky svazku).

Pro dal$i informace se prosim obratte na vyrobce.

5.1.7 Ochranny kryt
Pfi pouZiti ve venkovnim prostfedi se doporucuje ochranny kryt.

Ochranny kryt 1ze objednat jako pfislusenstvi, nebo spole¢né se zatizenim prostfednictvim
produktové poloZzky ,vcetné pfisluSenstvi®.

A0031277

9 Ochranny kryt napf. s 40mm (1.5") anténou

ﬂ Snimac¢ neni kompletné zakryt ochrannym krytem.

5.1.8 Pouziti ochranné trubky proti zaplaveni

Ochranné trubka proti zaplaveni zarucuje, Ze snimac bude schopen méfit maximalni hladinu
iv pfipadé, Ze bude zcela zaplaven.

V instalacich ve volném terénu a/nebo u aplikaci, kde existuje riziko zaplaveni, musi byt
pouzita ochranna trubka proti zaplaveni.

Ochrannou trubku proti zaplaveni 1ze objednat jako pfislusenstvi nebo spole¢né s pfistrojem
prostfednictvim produktové poloZky ,véetné piislusenstvi®.
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Montéz Micropilot FMR10

A0030394

10  Funkce ochranné trubky proti zaplaveni

1 Vzduchovd kapsa

Tésnéni — O-krouzek (EPDM)
Blokovaci vzddlenost

Max. vyse hladiny

W N

Trubka se Sroubuje pfimo na snimac a systém se utésni pomoci O-krouzku, ktery zajisti
vzduchotésnost. V pfipadé zaplaveni zajisti vzduchova kapsa vytvofend uvnitt trubky méfeni
maximalni hladiny na konci trubky. Vlivem skutecnosti, Ze Blokovaci vzdalenost se nachézi
uvnitt trubky, nejsou vicendsobné odrazy analyzovany.

5.1.9 Instalace pomoci montaZzniho drZaku, 1ze pfizptisobit
Montazni drzak je k dispozici jako ptislusenstvi.
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Micropilot FMR10 Montéz

A0040057

11  Instalace pomoci montdzniho drZdku, lze pfizplisobit

= Je moZznd montéz na sténu ¢i strop.
= Pomoci montazniho drzaku priloZte anténu tak, aby byla kolmo k povrchu produktu.

OZNAMENI
Mezi montaZnim drZakem a krytem pfevodniku neexistuje Zadné vodivé spojeni.
Mozny elektrostaticky néboj.

» Propojte montazni drzak k lokalni soustavé pro vyrovnavani potenciélu.

5.1.10 Instalace pomodci vylozniku, s éepem
VyloZnik, nasténny drZzdk a montaZni stojan jsou k dispozici jako pfisluSenstvi.

A0028412
12 Instalace pomoci vylozZniku, s Cepem

A Vyloznik s ndsténnym drzdkem
B Vyloznik s montdznim stojanem
C  Vyloznik lze otoCit (napr. za ucelem umisténi zarizeni nad stred Zlabu)

5.1.11 Instalace horizontalniho montazniho drzaku pro kanaliza¢ni Sachty
Horizontalni montédzni drzak pro kanaliza¢ni §achty je k dispozici jako pfisluSenstvi.

Endress+Hauser 19



Montéz Micropilot FMR10

HD\

Vs

A0037747

13 Instalace horizontdintho montdzniho drzdku pro kanalizacni Sachty

5.1.12 Montaz v Sachté
Oto¢ny montazni drzék je k dispozici jako prisluSenstvi.

V

AD037748

14  Montdz v Sachté, otoénd a nastavitelnd

A Rameno s ndsténnym drzdkem
B Otocné a nastavitelné rameno (napf. pro zarovndni zafizeni na stied kandlu)

5.2 Kontrola po instalaci
O Jsou zafizeni a kabel neposkozené (vizualni kontrola)?
OJe zafizeni odpovidajicim zptisobem chranéno pred vlhkosti a pfimym slune¢nim zafenim?

OJe zafizeni fadné zajiSténo?
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Micropilot FMR10 Elektrické pripojeni

6 Elektrické pripojeni

6.1 Prirazeni kabelu

A0028954

15  Prifazeni kabelu

1 Kladny - hnédy kabel
2 Zdporny - modry kabel

6.2 Napajeci napéti

10,5 ... 30 Ve

Je potfeba externi napajeci zdroj.
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Elektrické pripojeni Micropilot FMR10

R[Q]
500
O | | |
10 20 30 Ug [V]
10.5 21.75

A0029226

16 Maximdlni zdtéZ R v zdvislosti na napdjecim napéti Uy u napdject jednotky

Napajeni z baterie
Za ucelem prodlouZeni vydrZe baterie lze komunikaci senzoru pfes bezdratovou technologii
Bluetooth® deaktivovat.

Ochranné pospojovani
Pro vyrovnani potencialu neni potfeba délat Zadna zvlastni opatreni.

Od spole¢nosti Endress+Hauser je moZné jako ptisluSenstvi objednat riizné napajeci
jednotky.

6.3 Pripojeni pristroje

A0028907

17  FMRI10 - blokové schéma

1 Micropilot FMR10, 4 ... 20 mA
2 Napdjeni

6.4 Kontrola po pfipojeni
O Jsou zafizeni a kabel neposkozené (vizuéalni kontrola)?
O Nejsou nainstalované kabely mechanicky pfili§ naméahany?

O Jsou kabelové prichodky osazené a radné utazené?
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Micropilot FMR10 Rozsah pouZitelnosti

O Souhlasi napéjeci napéti se specifikaci na typovém Stitku?

O Neni obracena polarita, jsou svorky pfifazeny spravné?

7 Rozsah pouzitelnosti
7.1 Koncepce ovladani
"4 .. 20mA

= SmartBlue (apl.) pomoci bezdratové technologie Bluetooth®

7.2 Ovladani pomoci bezdratové technologie Bluetooth®

A0028895

18  Moznosti vzddlené obsluhy prostiednictvim bezdrdtové technologie Bluetooth®

1 Jednotka napdjeni prevodniku
2 Chytry telefon/tablet s aplikaci SmartBlue
3 Prevodnik s bezdrdtovou technologii Bluetooth®

8 Uvedeni do provozu a obsluha

Provedte kontrolu po instalaci a po pfipojeni pfed uvedenim do provozu.

8.1 Uvedeni do provozu prostfednictvim SmartBlue (aplikace)

8.1.1 PoZadavky na zafizeni

Uvedeni do provozu prostfednictvim SmartBlue je mozné jediné tehdy, pokud je zafizeni
vybaveno Bluetooth (Modul Bluetooth osazeny ve vyrobé pied dodanim dodatecné osazen).
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Uvedeni do provozu a obsluha Micropilot FMR10

8.1.2 Systémové poZadavky pro SmartBlue

Systémové poZadavky pro SmartBlue
SmartBlue je k dispozici ke staZeni na Google Play Store pro zafizeni s opera¢nim systémem
Android a na iTunes Store pro zafizeni s opera¢nim systémem iOS.
= Zafizeni se systémem iOS:
iPhone 4S nebo vyssi od i0S 9; iPad 2 nebo vyssi od i0S 9; iPod Touch 5. generace nebo
vy$8i od i0S 9
= Zafizeni se systémem Android:
Android od verze 4.4 KitKat a Bluetooth® 4.0

8.1.3 Aplikace SmartBlue
1. Naskenujte QR kéd nebo zadejte ,SmartBlue” do vyhleddvaciho pole obchodu App Store.

L
ANDROID APP ON
P> Google Play
Download on the
App Store
A0039186
19  Odkaz na stazeni
Spustte SmartBlue.

Ze zobrazeného seznamu vyberte pfislusny pfistroj.
4. Zadejte prihlaSovaci udaje:
L~ UZivatelské jméno: admin
Heslo: vyrobni ¢islo pfistroje

5. Dalsi informace zobrazite kliknutim na jednotlivé ikony.

ﬂ Po prvnim pfihlageni zméte heslo!

8.1.4 Zobrazeni obalové kiivky v aplikaci SmartBlue
Obalovou kfivku lze zobrazit a nahrat v aplikaci SmartBlue.

Spoleéné s obalovou kfivkou se zobrazi nasledujici hodnoty:
= D =vzdélenost
= [ =hladina

= absolutni amplituda
= U snimki obrazovky se uklada zobrazena ¢ast (funkce zoomu)
= U videosekvenci se vzdy uklada celd oblast bez funkce zoomu
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Micropilot FMR10 Uvedeni do provozu a obsluha
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20  Zobrazeni obalové kfivky (piiklad) v SmartBlue v systému Android

Nahrdvdni videa

Vytvofit snimek obrazovky (screenshot)
Zobrazit nabidku mapovdni
Spustit/zastavit nahrdvdni videozdznamu
Posunout ¢as na casové ose

v N =

A0029486

w N

L] [A] Close

D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4

<

) 0.00 2000.00 » 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00 )
W envelope curve [l Weighting curve [l Mep [ ] 7 > curve [] Referer {mm]

1 Zobrazeni obalové krivky (priklad) v SmartBlue v systému iOS

2

1 Nahrdvadni videa
2 Vytvorit snimek obrazovky (screenshot)

3 Zobrazit nabidku mapovdni

4 Spustit/zastavit nahrdvdni videozdznamu
5 Posunout ¢as na casové ose

Endress+Hauser
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Diagnostika, vyhledavéni a odstraniovani zavad Micropilot FMR10
9 Diagnostika, vyhledavani a odstrafiovani zavad
9.1 VSeobecné chyby

Chyby Mozna pfi¢ina Reseni

Pristroj nereaguje

Napéjeci napéti neodpovidé hodnoté
uvedené na typovém Stitku

Pouzijte spravné napéti

Polarita napajeciho napéti neni spravna

Opravte polaritu

Kabely nemaji fadny kontakt se svorkami

Zajistéte elektrické spojeni mezi kabelem

a svorkou

Pristroj neméri spravné

Chyba nastaveni

= Zkontrolujte a opravte nastaven{
parametrd
= Provedte mapovani

Linearizovana vystupni
hodnota neni divéryhodna

Chyba linearizace

SmartBlue: Zkontrolujte lineariza¢ni
tabulku

9.2

Chyba - ovladani pres SmartBlue

Chyby

Mozna pri¢ina

Reseni

Zafizeni neni viditelné v seznamu
dostupnych zafizen{

7&dné piipojeni
Bluetooth

Na chytrém telefonu nebo tabletu povolte funkci
Bluetooth

Funkce Bluetooth senzoru je deaktivovéana,
proved'te sekvenci obnoveni

Zatizeni neni viditelné v seznamu
dostupnych zafizeni

Zafizenli je jiZz propojeno
s jinym chytrym
telefonem nebo tabletem

Je navazano pouze jedno piipojeni typu ,point-to-
point“ mezi senzorem a chytrym telefonem nebo
tabletem

Zafizeni je viditelné v seznamu, ale
nelze k nému ziskat pristup
prostfednictvim SmartBlue

Koncové zatizeni se
systémem Android

Je pro aplikaci povolena funkce lokalizace, byla
schvalena pfi prvnim spusténi?

Funkce GPS nebo uréovani polohy musi byt
aktivovana pro urcité verze systému Android ve
spojeni s Bluetooth®

Aktivujte GPS - zcela ukoncete aplikaci a znovu ji
spustte - povolte funkci ur¢ovani polohy pro
aplikaci

Zatizeni je viditelné v seznamu, ale
nelze k nému ziskat pristup
prostiednictvim SmartBlue

Koncové zatizeni se
systémem Apple

Prihlaste se standardnim zplisobem

Zadejte uZivatelské jméno ,admin”

Zadejte vychozi heslo (vyrobni ¢islo pfistroje).
Dévejte pozor na malé a velka pismena

PrihlaSeni pfes SmartBlue neni
mozné

Pristroj je uvddén do
provozu poprvé

Zadejte vychozi heslo (vyrobni &islo pfistroje)
a provedte zménu. P¥i zadavani vyrobniho ¢isla
davejte pozor na mala/velkd pismena.

Pfistroj nelze pomoci aplikace
SmartBlue ovladat

Bylo zadano nespravné
heslo

Zadejte spravné heslo
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Micropilot FMR10 Diagnostika, vyhledavani a odstrafiovani zavad

Chyby Mozna pfi¢ina Reseni

Pristroj nelze pomoci aplikace Zapomenuté heslo Kontaktujte servisni oddéleni vyrobce
SmartBlue ovladat

Piistroj nelze pomoci aplikace Prili§ vysoka teplota Ma-li teplota okolniho prostfedi za nésledek
SmartBlue ovladat senzoru zvy$eni teploty snimace na hodnotu

> 60 °C (140 °F), muze dojit k vypnuti komunikace
pres rozhrani Bluetooth.

Odstiiite pfistroj, zaizolujte ho a v pfipadé potieby
ochladte.

9.3 Diagnosticka udalost v ovladacim nastroji

Pokud je v zafizeni diagnostickéa udélost, stavovy signdl se objevi v ovlddacim nastroji v levé
horni stavové oblasti sou¢asné s pfisluSnym symbolem pro uroven udalosti v souladu

s NAMUR NE 107:

= Zavada (F)

= Kontrola funkce (C)

= Mimo specifikaci (S)

= Pozadavek na udrzbu (M)

Vyvolani napravnych opatfeni
» Prejdéte na nabidka Diagnostika.

~ Pod parametr Aktualni diagnostika se zobrazuje diagnosticka udélost spole¢né
s textem k dané udalosti
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