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Informacije o dokumentu Micropilot FMR10

1 Informacije o dokumentu

1.1 Koristeni simboli

1.1.1 Sigurnosni simboli

Ovaj simbol upozorava vas na opasnu situaciju. Ako je ne izbjegnete dovest ¢e do smrti ili
teSkih tjelesnih ozljeda.

A\ UPOZORENJE

Ovaj simbol upozorava vas na opasnu situaciju. Ako ne izbjegnete takvu situaciju, ona moze
prouzroditi teske ili smrtonosne ozljede.

A\ OPREZ
Ovaj simbol upozorava vas na opasnu situaciju. Ako tu situaciju ne izbjegnete, ona moze
dovesti do laksih ili srednje teskih ozljeda.

NAPOMENA
Ovaj simbol sadrZi informacije o postupcima i drugim ¢injenicama koje ne rezultiraju tjelesnim
ozljedama.

1.1.2 Simboli za odredenje vrste informacija i grafika

& Dozvoljeno
Oznacava postupke, procese ili radnje koje su dozvoljene

Zabranjeno
Oznacava postupke, procese ili radnje koje su zabranjene

B} Savjet
Oznacava dodatne informacije

Referenca na dokumentaciju

Referenca na sliku

>

Treba postivati obavijest ili pojedinaéni korak
N, A, B

Koraci radova

Lo

Rezultat koraka rada

Rad preko radnog alata

Parametar zaSticen od pisanja

1,2,3,..
Broj pozicije

4 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Osnovne sigurnosne napomene

A B,C,..
Prikazi

1.2 Dokumentacija

Sljedece vrste dokumentacije dostupne su u odjeljku za preuzimanje na mreznom mjestu
Endress+Hauser (www.endress.com/downloads):

ﬂ Za pregled opsega pridruZene tehni¢ke dokumentacije, pogledajte sljedece:
s W@M Preglednik uredaja (www.endress.com/deviceviewer): Unesie serijski broj s
natpisne plocice
= Aplikacija Endress+Hauser Operations: unesite serijski broj s plocice s oznakom tipa ili
skenirajte 2-D kod matrice (QR kod) na natpisnoj plo¢ici

1.3 Dodatna dokumentacija

BAO01577F
Upute za uporabu FMR10

1.4 Registrirani zaStitni znak

Apple®
Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch su zastitni znakovi tvrtke Apple Inc., registrirane u
SAD-u i drugim zemljama. Trgovina App Store je oznaka usluge marke Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i Google Play logo su zastitni znakovi tvrtke Google Inc.

Bluetooth®

Znak i logo Bluetooth® su registrirani zatitni znakovi tvrtke Bluetooth SIG, Inc. i bilo koja
uporaba tih znakova od strane tvrtke Endress+Hauser je odobrena licencom. Drugi zastitni
znakovi i zaStitna imena pripadaju doti¢nim vlasnicima.

2 Osnovne sigurnosne napomene

2.1 Zahtjevi za osoblje

Osoblje koje ¢e provoditi ugradnju, pustanje u pogon, dijagnostiku i odrZavanje mora

ispunjavati sljedece uvjete:

» Skolovano struéno osoblje: mora raspolagati s kvalifikacijom, koja odgovara toj funkciji i
zadacima.

» Osoblje mora biti ovlasteno od strane vlasnika / operatora postrojenja.

» Upoznajte se sa saveznim / nacionalnim propisima.

» Prije pocetka rada: osoblje mora proditati i razumjeti upute u priru¢niku i dodatne
dokumentacije, kao i potvrde (ovisno o primjeni).

» Osoblje mora slijediti upute i pridrZavati se op¢ih pravila.

Endress+Hauser 5
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Osnovne sigurnosne napomene Micropilot FMR10

Osoblje mora za svoj rad ispuniti sljedeée uvjete:

» Vlastnik objekta-operator postrojenja mora uputiti i ovlastiti osoblje prema zahtjevima
zadatka.

» Osoblje slijedi upute u ovom priru¢niku.

2.2 Upotreba primjerena odredbama

Primjena i medij

Uredaj za mjerenje koji je opisan u ovim Uputama za uporabu je namijenjen za kontinuirano,
bez kontaktno, mjerenje razine napunjenosti tekucina. Zbog radne frekvencije od otprilike

26 GHz, maksimalne izracene impulsne snage od 5.7 mW i prosjecne izlazne snage od

0.015 mW, uporaba izvan zatvorenih, metalnih posuda je takoder dopustena. Ako se koristi
izvan zatvorenih posuda, uredaj se mora montirati u skladu s uputama u poglavlju 'Instalacija".
Rad uredaja ne predstavlja opasnost za zdravlje ili okolis.

Uvazavanjem u "Tehni¢kim podacima"' navedenih grani¢nih vrijednosti i u Uputama te

dodatnoj dokumentaciji nabrojanih okvirnih uvjeta smije se primjenjivati uredaj za mjerenje

samo za sljede¢a mjerenja:

» Mjerene veli¢ine procesa: udaljenost

» Izracunate veli¢ine procesa: volumen ili masa u spremnicima proizvoljnih oblika; protok
kroz mjerne brane ili kanale (izracunato iz razine napunjenosti linearizacijom)

Kako bi se omogucéilo da uredaj za mjerenje ostane u besprijekornom stanju za vrijeme rada

potrebno je:

» Koristite mjerni uredaj samo za medije na koje materijali koji su navlaZzeni procesom imaju
odgovarajucu razinu otpora.

» Pridrzavajte se granicnih vrijednosti (pogledajte "Tehnicki podaci").

Nepravilna uporaba

Proizvodac nije odgovoran za oStecenja nastala nepravilnim ili neprimjerenim koriStenjem.

Razja$njavanje grani¢nih slucajeva:

» U vezis posebnim medijima i medijima koji se koriste za ¢iS¢enje, molimo kontaktirajte
proizvodaca. Endress+Hauser ¢e vam rado pomo¢i u razjadnjavanju svojstava vlaznih
materijala koji su otporni na koroziju, ali ne prihvac¢aju nikakva jamstva ili odgovornosti.

Preostali rizici

Zbog prijenosa topline iz procesa kao i rasipanja snage unutar elektronike, temperatura
kuéista elektronike i sklopova koji se u njoj nalaze moze se povecati na 80 °C (176 °F) tijekom
rada. Tijekom rada senzor moZe postici temperaturu koja je blizu temperature medija.

Mogucéa opasnost od opekotina zbog dodirivanja povrsina!

» U slucaju povecanih temperatura tekuéine, osigurajte zastitu od kontakta kako biste
sprijecili opekline.

2.3 Sigurnost na radu

Kod radova na uredaju i s uredajem:
» Potrebno je nositi potrebnu osobnu zastitnu opremu sukladno nacionalnim propisima.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Osnovne sigurnosne napomene

2.4 Sigurnost na radu

Opasnost od ozljeda!

» Upravljajte uredajem samo ako je u ispravnom tehni¢kom stanju, bez pogreSaka i kvarova.
» Osoba koja upravlja uredajem je odgovorna za neometani rad uredaja.

Podrucje ugroZeno eksplozijama

Za uklanjanje opasnosti kod osoba ili objekta kada se uredaj koristi u podruéju s odobrenjem

(npr. zastitu od eksplozije, sigurnost tlacnih posuda):

» Provjerite nazivnu plo¢icu kako biste potvrdili je li naruceni uredaj moguce staviti u
namjeravanu uporabu u podruéju s odobrenjem.

» Potrebno je uvaZavati propise u zasebnoj dodatnoj dokumentaciji, koja je sastavni dio ovog
priru¢nika.

2.5 Sigurnost proizvoda

Proizvod je konstruiran tako da je siguran za rad prema najnovijem stanju tehnike, provjeren
je te je napustio tvornicu u besprijekornom stanju Sto se tice tehnicke sigurnosti. Proizvod
ispunjava opée sigurnosne zahtjeve i zakonske zahtjeve.

2.5.1 CE oznaka

Mjerni sustav ispunjava pravne zahtjeve vaZe¢ih EU direktiva. One su navedene u
odgovarajucoj EU Izjavi o sukladnosti zajedno s primijenjenim standardima.

Postavljanjem CE oznake tvrtka Endress+Hauser potvrduje uspje$no testiranje uredaja.

2.5.2 Sukladnost s EAC

Mjerni sustav udovoljava zakonskim zahtjevima vaZe¢ih EAC smjernica. Navedeni su u
odgovarajucoj EAC izjavi o sukladnosti zajedno s primijenjenim standardima.

Tvrtka Endress+Hauser potvrduje uspje$no testiranje uredaja postavljanjem oznake EAC.

Endress+Hauser 7



Opis proizvoda Micropilot FMR10

3 Opis proizvoda

3.1 Dizajn proizvoda

3.11 Micropilot FMR10

A0028415

®

1 Dizajn uredaja Micropilot FMR10 (26 GHz)

Kuciste senzora

Brtva

Prikljucak procesa na straznjoj strani
Kabelska uvodnica

Adapter za cijev

O-prsten

Kontra matica

Prilagodni prsten

Prikljucak procesa na prednjoj strani

W 0O NV WN =

4 Preuzimanje robe i identifikacija proizvoda

4.1 Prihvacanje robe

Tijekom prihvacanja robe provjerite sljedece:

= Je li kod narudZbe na dostavnici identi¢an s kodom narudZbe na naljepnici na proizvodu?
= Je li roba neoStecena?

= Odgovaraju li podaci na ploc€ici s oznakom tipa podacima narudZbe na dostavnici?

= Ako je potrebno (vidi plocicu s oznakom tipa): postoje li sigurnosne napomene (XA)?

ﬂ Ako neki od ovih uvjeta nije ispunjen, obratite se prodajnom uredu proizvodaca.

4.2 Identifikacija proizvoda

Sljedeée opcije dostupne su za identifikaciju mjernog uredaja:
= Podaci plocice s oznakom tipa
= Prosireni kod narudZbe s kodiranim specifikacijama uredaja na dostavnici

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Preuzimanje robe i identifikacija proizvoda

» Unesite serijski broj s natpisne ploc¢ice u W@M Preglednik uredaja
(www.endress.com/deviceviewer)

- Prikazuju se sve informacije o mjernom uredaju i opsegu odgovarajuce tehnicke
dokumentacije.

» Unesite serijski broj s natpisne plo€ice u aplikaciju Endress+Hauser Operations ili koristite
aplikaciju Endress+Hauser Operations da skenirate 2-D kod matrice (QR Code) koji se
nalazi na natpisnoj plocici
~ Prikazuju se sve informacije o mjernom uredaju i opsegu odgovarajuce tehnicke

dokumentacije.

4.3 Adresa proizvodaca

Endress+Hauser SE+Co. KG
HauptstraRe 1
79689 Maulburg, Njemacka

Adresa pogona: Pogledajte natpisnu plocicu.

Endress+Hauser 9
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Preuzimanje robe i identifikacija proizvoda

Micropilot FMR10

4.4 Natpisna plocica
1
2 Endress+Hauser {Z1]

Order code: 3 18

Ser. no.: 4

Ext. ord. cd.: 5 19

-©

ol

20

MWP: 8

Ta: 9 Tpmax:| 10

DevicelD:

Fw: 12 Dev.Rev.: 13 ex works

14 15 16
A -0l 21 )3
e 17 DAL e 2
A0029096

2 Plo¢ica s oznakom tipa uredaja Micropilot
1 Adresa proizvodaca
2 Naziv uredaja
3 Kod narudzbe
4 Serijski broj (ser. no.)
5 Prosireni kod narudzbe (ext. ord. cd.)
6  Opskrbni napon
7 Signalni izlazi
8  Tlak procesa
9  Dopustena temperatura okoline (T,)
10 Maksimalna temperatura procesa
11 ID uredaja
12 Verzija firmwarea (FW)
13 Revizija uredaja (Dev.Rev.)
14 CE oznaka
15 Dodatne informacije o verziji uredaja (certifikati, odobrenja)
16 Oznaka C
17  Materijal u kontaktu s procesom
18 Stupanj zastite: npr. IP, NEMA
19 Simbol certifikata
20 Podaci bitni za certifikat i odobrenje
21 Broj dokumenta sigurnosnih napomena: npr. XA, ZD, ZE

10
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Micropilot FMR10 Preuzimanje robe i identifikacija proizvoda

22 Oznaka modifikacije
23 2-D kod matrice (QR kod)
24 Datum proizvodnje: godina, mjesec

ﬂ Do 33 znaka proSirenog koda narudZbe mogu biti navedena na plo¢ici s oznakom tipa.
Ako prosireni kéd narudZbe sadrZi dodatne znakove, one se ne mogu prikazati.

Medutim, cijeli proSireni kdd narudZbe takoder se moZe prikazati putem upravljackog
izbornika uredaja: parametar Extended order code 1 do 3

Endress+Hauser 11



Ugradnja Micropilot FMR10

5 Ugradnja
5.1 Uvjeti za ugradnju

5.1.1 Vrste ugradnje

A0030605

®

3 Ugradnja na zid, strop ili ugradnja u mlaznice

Ugradnja na zid ili strop, s moguc¢no$cu prilagodbe

Ugradnja na prednji navoj

Ugradnja na straznji navoj

Ugradnja u strop s kontra maticom (ukljuceno u isporuku)
Vodoravna instalacija u skucenim prostorima (kanalizacijsko okno)
Montaza osovine na zid

MmO QW

Oprez!

= Kabeli senzora nisu projektirani kao potporni kabeli. Nemojte ih koristiti za namjene
ovjesa.

= Uredaj uvijek koristite u okomitom poloZaju u primjenama slobodnog prostora.

5.1.2 MontaZa na nastavke

Za optimalno mjerenje antena bi trebala izlaziti iz mlaznice. Unutra$njost mlaznice mora biti
glatka i ne smije imati rubove ili zavarene spojeve. Rub mlaznice mora biti zaobljen ako je
moguce.

12 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Ugradnja

| [

===

l.p.

AD028843

4 Montaza na nastavke

L Duljina mlaznice
D Promjer nastavka

Maksimalna duzina mlaznice L ovisi o promjeru mlaznice D.
Imajte na umu granice promjera i duljinu mlaznice.

MontazZa izvan mlaznice
® D:min. 40 mm (1.5 in)
= [:maks.D x 1.5

MontaZa unutar mlaznice
= D: min. 80 mm (3 in)
» [:maks. 140 mm (5.5in) +D x 1.5

Endress+Hauser 13



Ugradnja Micropilot FMR10

5.1.3 PoloZaj za ugradnju na posudu

(e]e]e]e)
0000

5 PoloZaj ugradnje na posudu

A0028410

= Ako je moguce ugradite senzor tako da je njegov niZi kraj projektiran u posudu.

= Preporucena udaljenost A zid - vanjski rub mlaznice: ~ ¥ promjera posude D. Ni pod kojim
se uvjetima uredaj ne smije montirati blize 15 cm (5.91 in)do zida posude.

= Ne postavljajte senzor u sredinu posude.

= [zbjegavajte mjerenja kroz zavjesu za punjenje.

= [zbjegavajte opremu poput grani¢nih prekidaca, senzora za temperaturu, prigusivaca,
zavojnica za grijanje itd.

= Signali se ne procjenjuju unutar Blocking distance (BD). Stoga se mogu koristiti kako bi
savladali utjecajne signale (npr. utjecaju kondenzata) u blizini antene.
Automatska Blocking distance od najmanje 0.1 m (0.33 ft) je standardno konfigurirana.
Medutim, to se moZe prepisati ru¢no (0 m (O ft) je takoder dopusteno).
Automatsko racunanje:
Blocking distance = Empty calibration - Full calibration - 0.2 m (0.656 ft).
Svaki put kada se napravi novi unos u parametar Empty calibration ili parametar Full
calibration, parametar Blocking distance automatski se ponovno izracunava pomocu ove
formule.
Ako je rezultat izracuna vrijednost < 0.1 m (0.33 ft), Blocking distance 0.1 m (0.33 ft) ce se
i dalje koristiti.
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Micropilot FMR10 Ugradnja

5.1.4 Poravnanje uredaja za ugradnju na posudu

= Postavite antenu vertikalno povrs§ini proizvoda.
= Poravnajte om¢u s montaznim jezickom koliko je moguce prema stijenci spremnika.

A0028927

6 Poravnanje uredaja za ugradnju na posudu

5.1.5 Kut svjetlosnog snopa

W=2><D><tan%

A0033201

7 Odnos izmedu kuta svjetlosnog snopa a, udaljenost D i Sirine svjetlosnog snopa promjera W

Endress+Hauser 15



Ugradnja Micropilot FMR10

Kut snopa je definiran kao kut a pri kojem gustoéa snage radarskih valova doseZe polovinu
vrijednosti maksimalne gustoce snage (3 dB $irina). Mikrovalovi se takoder emitiraju izvan
signala svjetlosnog snopa i moZe se reflektirati na interferirajuce instalacije.

Promjer svjetlosnog snopa W kao funkcija kuta svjetlosnog snopa a i udaljenost D.

40 mm (1.5 in) antena, a 30°
W=D x0,54

40 mm (1.5 in) antena s cijevi za zastitu od poplavljivanja, a 12 °
W=Dx0,21

5.1.6 Mjerenje u plasti¢nim posudama

1L
i
w

__—

A0029540
8 Mjerenje u plasticnoj posudi s metalnom, ometajucom instalacijom izvan posude
1 Cijevi, cjevovod
2 Ljestve
3 ReSetka, ograda

Ako je vanjska stijenka posude napravljena od nevodljivog materijala (npr. GFR), mikrovalovi
se takoder mogu reflektirati ometanjem instalacija izvan posude.

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Ugradnja

Provjerite da u signalnom svjetlosnom snopu nema nikakvih ometajucih instalacija od
provodnog materijala (za informacije o izra¢unavanju promjera Sirine snopa vidi odjeljak kuta
snopa).

Za dodatne informacije obratite se proizvodacu.

5.1.7 Zastitna hauba
Za vanjsku uporabu se preporucuje zastitna hauba.

Zastitna hauba se moZe naru¢iti kao dodatna oprema ili zajedno s uredajem putem strukture
proizvoda "PriloZeni pribor".

A0031277

9 Zastitna hauba, npr. s antenom od 40 mm (1,5 ")

ﬂ Senzor nije potpuno pokriven zastitnom haubom.

5.1.8 KoriStenje cijevi za zastitu od poplave

Cijev za zastitu od poplavljivanja osigurava da senzor mjeri maksimalnu razinu ¢ak i ako je
potpuno poplavljen.

U instalacijama slobodnog polja i / ili u primjenama gdje postoji opasnost od poplava, mora se
Kkoristiti cijev za zaStitu od poplavvljivanja.

Cijev za zastitu od poplavljivanja moZe se naruciti kao dodatna oprema ili zajedno s uredajem
putem strukture proizvoda "PriloZeni pribor".

Endress+Hauser 17



Ugradnja Micropilot FMR10

A0030394
10  Funkcija cijevi za zastitu od poplavljivanja

1 ZracnidzZep

O-prsten (EPDM) brtva
Blocking distance
Maks. razina

W N

Cijev je vij¢ano pri¢vrsc¢ena izravno na senzor i brtvi sustav O-prstena tako da ne propusta
zrak. U slucaju poplave, zracni dZep koji se formira u cijevi osigurava mjerenje maksimalne
razine na kraju cijevi. Zbog toga $to je Blocking distance unutar cijevi, viSestruki eho se ne
analizira.

5.1.9 Instalacija s montaZnom stezaljkom, namjestivom
Nosa¢ za montazu dostupan je kao dodatna oprema.
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Micropilot FMR10 Ugradnja

A0040057

11 Instalacija s montaznom stezaljkom, namjestivom

= Moguca je ugradnja na zid, strop.
= Upotrebom montazne stezaljke postavite antenu tako da je okomita povrsini proizvoda.

NAPOMENA

Ne postoji vodljivi spoj izmedu montaZne stezaljke i kuéista transmitera.

Moguce elektrostaticko punjenje.
» Integrirajte montaznu stezaljku u lokalni potencijalni sustav za izjednacavanje.

5.1.10 Ugradnja na konzolu, s pivotom
Konzola, zidni nosa¢ i montazni okvir dostupni su kao dodatna oprema.

A0028412
12 Ugradnja na konzolu, s pivotom

A Konzola s zidnim nosacem
B Konzola s montaznim okvirom
C  Konzola se moZe okretati (npr. kako bi se uredaj smjestio na sredinu Zlijeba)

5.1.11 Ugradnja vodoravnog nosaca za kanalizacijska okna
Vodoravno ugradbeni nosac za kanalizacijska okna dostupan je kao dodatna oprema.
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Ugradnja Micropilot FMR10

HD\

Vs

A0037747

13 Ugradnja vodoravnog nosaca za kanalizacijska okna

5.1.12 Ugradnja u osovinu
Zakretni nosac za pri¢vri¢ivanje dostupan je kao dodatna oprema.

V

AD037748

14 Ugradnja u osovinu, okretna i podesiva

A Ruka s zidnim nosadem
B Okretna i podesiva ruka (npr. za poravnavanje uredaja sa sredistem kanala)

5.2 Provjera nakon instalacije
O Je li uredaj ili kabel neostecen (vizualna kontrola)?
O Je li uredaj dovoljno zasti¢en od oborina i izravnog zracenja sunca?

O Je li uredaj propisno zasti¢en?
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Micropilot FMR10

Elektricni prikljucak

6 Elektric¢ni prikljucak

6.1 Raspored kabela

15  Raspored kabela

1 Plus, smeda Zica
2 Minus, plava Zica

6.2 Opskrbni napon
10.5 do 30 Vpc

Potrebna je vanjska opskrba naponom.

Endress+Hauser
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Elektricni prikljucak Micropilot FMR10
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A0029226

16  Maksimalno opterecenje R koje ovisi o opskrbi napona Uy na jedinici opskrbe

Rad baterije
Bluetooth® komunikacija bezi¢ne tehnologije senzora moze se iskljuéiti kako bi se povec¢ao
vijek trajanja baterije.

Izjednacenje potencijala
Nisu potrebna posebna mjerenja izjednacenja potencijala.

Razli¢ite jedinice za opskrbu naponom mogu se naruciti kao dodatna oprema od tvrtke
Endress+Hauser.

6.3 Priklju¢ivanje uredaja

A0028907

17 EMRI0 blok dijagram

1 Micropilot FMR10, 4 do 20 mA
2 Opskrba naponom

6.4 Provjera nakon prikljucivanja
O Je li uredaj ili kabel neostecen (vizualna kontrola)?
0O Da li montirani kabeli imaju odgovarajuée otpuStanje naprezanja?

O Jesu li vijéani spojevi kabela pravilno zategnuti?
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Micropilot FMR10 Upravljivost

O Odgovara li opskrbni napon specifikacijama na natpisnoj plocici?

0 Bez obrnute polarnosti, je li prikljucak pravilno postavljen?

7 Upravljivost

7.1 Koncept upravljanja

= 4do 20 mA
= SmartBlue (applikacija) putem Bluetooth® beZi¢ne tehnologije

7.2 Upravljanje putem Bluetooth® beZi¢ne tehnologije

A0028895

18  Mogucnosti za daljinsko upravljanje putem Bluetooth® bezicne tehnologije

1 Jedinica za opskrbu naponom transmitera
2 Pametni teleofn / tablet sa SmartBlue (aplikacijom)
3 Transmiter s Bluetooth® beZi¢nom tehnologijom

8 Pustanje u pogon i rad
[zvrSite provjeru nakon instalacije i provjeru nakon priklju¢enja prije pustanja u rad.
8.1 Pustanje u rad preko SmartBlue (aplikacija)

8.1.1 Zahtjevi uredaja

Pustanje u rad putem SmartBlue aplikacije moguce je samo ako uredaj ima mogucénost
Bluetooth-a (Bluetooth modul instaliran u tvornici prije isporuke ili naknadna ugradnja).

Endress+Hauser 23



Pustanje u pogon i rad Micropilot FMR10

8.1.2 Zahtjevi sustava SmartBlue

Zahtjevi sustava SmartBlue
SmartBlue aplikacija je dostupna za preuzimanje s trgovine Google Play za uredaje sa
sustavom Android i iz iTunes trgovine za i0S uredaje.
= Uredaji sa IOS:
iPhone 4S ili noviji od i0S 9; iPad 2 ili noviji od i0S 9; iPod touch 5. generacije ili noviji od
i0S 9
s Uredaji s Android o.s.:
0d Android 4,4 KitKat i Bluetooth® 4,0

8.1.3 Aplikacija SmartBlue

1. Skenirajte QR kod ili unesite 'SmartBlue" u polje za pretraZivanje prodavnice aplikacija.

L
ANDROID APP ON
P> Google Play .

Download on the

App Store

A0039186

19  Poveznica za skidanje
Pokrenite aplikaciju SmartBlue.
Odaberite uredaj s prikazanog popisa livelist.

4. Unesite podatke za prijavu:
-~ Korisnicko ime: admin
Zaporka: serijski broj uredaja

5. Pritisnite ikonice za viSe informacija.

ﬂ Nakon prve prijave, promijenite zaporku!

8.1.4 Prikaz krivulje omotaca u SmartBlue-u
Krivulje omotaca mogu se prikazati i snimiti u SmartBlue-u.

Uz krivulju omotnice prikazane su sljedece vrijednosti:
= D = udaljenost

= [ =razina

= A = apsolutna amplituda

= Uz snimke zaslona, se sprema prikazani dio (funkcija zumiranja)
= Svideo sekvencama cijelo vrijeme se ¢uva cijelo podrucdje bez funkcije zumiranja
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Micropilot FMR10 Pustanje u pogon i rad
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20  Prikaz krivulje omotnice (uzorak) u SmartBlue aplikaciji za Android

Snimanje video zapisa

Kreiranje fotografija zaslona

Prikazi izbornik mapiranja

Pokretanje / zaustavljanje snimanja videozapisa
Pomaknite vrijeme na vremenskoj osi

v N =

A0029486

w N

L] [A] Close

D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4

<

) 0.00 2000.00 » 4000.00 6000.00 8000.00 10000.00 )
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1 Prikaz krivulje omotnice (uzorak) u SmartBlue aplikaciji za iOS

2

1 Snimanje video zapisa

2 Kreiranje fotografija zaslona

3 PrikaZi izbornik mapiranja

4  Pokretanje / zaustavljanje snimanja videozapisa
5 Pomaknite vrijeme na vremenskoj osi

Endress+Hauser

A0029487

25



Dijagnoza i uklanjanje smetnji

Micropilot FMR10

9 Dijagnoza i uklanjanje smetnji
9.1 Opce greske
Greska Mogudi uzrok RjesSenje

Uredaj ne reagira

Opskrbni napon ne odgovara
specifikaciji na oznacnoj plocici

Primijenite ispravan napon

Polaritet napajanja je pogreSan

Ispravite polaritet

Kabeli nemaju ispravan kontakt sa
terminalima

Osigurajte elektri¢ni kontakt izmedu kabela
i terminala

Uredaj pogre$no mjeri

Pogreska konfiguracije

= Provjerite i ispravite konfiguraciju

parametara
= Provedite mapiranje

Linearna izlazna vrijednost
nije vjerojatna

Pogreska linearizacije

SmartBlue: Provjerite tablicu linearizacije

9.2

Pogreska - rad SmartBlue aplikacije

Greska

Moguéi uzrok

RjeSenje

Uredaj nije vidljiv na popisu uZivo

Nema Bluetooth veze

Omogucite Bluetooth funkciju na pametnom
telefonu ili tabletu

Bluetooth funkcija senzora onemogucena, izvrsite
sekvencu oporavka

Uredaj nije vidljiv na popisu uzivo

Uredaj je ve¢ povezan s
drugim pametnim
telefonom / tabletom

Izmedu senzora i pametnog telefona ili tableta
uspostavlja se samo jedna veza od tocke do tocke

Uredaj je vidljiv na popisu uZivo, ali
mu se ne moZe pristupiti putem
SmartBlue aplikacije

Krajnji Android uredaj

Je li za tu aplikaciju dopuStena funkcija lokacije, je li
ona odobrena prvi put?

GPS ili funkcija pozicioniranja moraju biti aktivirani
za odredene verzije Androida zajedno s
Bluetoothom

Aktivirajte GPS - potpuno zatvorite aplikaciju i
ponovno pokrenite - omogucite funkciju
pozicioniranja aplikacije

Uredaj je vidljiv na popisu uZivo, ali
mu se ne moZe pristupiti putem
SmartBlue aplikacije

Krajnji Apple uredaj

Prijavite se standardno

Unesite korisnicko ime "admin"

Unesite pocetnu lozinku (serijski broj uredaja)
vodedi racuna o malim / velikim slovima

Prijava putem SmartBlue aplikacije
nije moguca

Uredaj se pusta u rad
prvi put

Unesite pocetnu lozinku (serijski broj uredaja) i
promijenite. Pri unosu serijskog broja obratite
pozornost na mala / velika slova.

Uredajem nije moguce upravljati
putem SmartBlue

Unesena je pogres$na
lozinka

Unesite ispravnu lozinku
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Micropilot FMR10 Dijagnoza i uklanjanje smetnji

Greska Mogudi uzrok RjesSenje

Uredajem nije moguce upravljati Zaboravljena lozinka Obratite se servisnom odjelu proizvodaca
putem SmartBlue

Uredajem nije mogucde upravljati Temperatura senzora Ako temperatura okoline rezultira poviS§enom
putem SmartBlue previsoka temperaturom senzora od >60 °C (140 °F), Bluetooth
komunikacija moZe biti onemogucéena.

Zastitite uredaj, izolirajte ga i po potrebi ga ohladite.

9.3 Dijagnosticki dogadaj u operativnom alatu

Ako je u uredaju prisutan dijagnosticki dogadaj, statusni signal se pojavljuje u gornjem lijevom
statusnom podrudju operativnog alata zajedno s odgovaraju¢im simbolom za razinu dogadaja
u skladu s NAMUR NE 107:

= Failure (F)

= Function check (C)

= Qut of specification (S)

= Maintenance required (M)

Pozivanje mjera za ispravak
» Navigirajte do izbornik Diagnostics
~ U parametar Actual diagnostics dijagnosticki dogadaj se prikazuje s tekstom dogadaja
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