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Dulezité informace o dokumentu Prosonic S FMU90 HART

1 Dulezité informace o dokumentu

1.1 Funkce dokumentu

Tento navod k obsluze poskytuje veskeré informace, které jsou pottfebné v riiznych fazich
Zivotniho cyklu zafizeni, véetné téchto:
= [dentifikace vyrobku

= Vstupni pfejimka

= Skladovani

= [nstalace

= Pripojeni

= Ovladani

= Uvedeni do provozu

= Vyhledavéni a odstrafiovani zavad

= Udrzba

= Likvidace

1.2 Pouzivané symboly

1.2.1  Bezpecnostni symboly

Tento symbol upozornuje na nebezpecnou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nasledek vaZzné nebo smrtelné zranéni.

A VAROVANi
Tento symbol upozormnuje na nebezpec¢nou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, miize
to mit za nasledek vaZné nebo smrtelné zranéni.

A UPOZORNENI
Tento symbol upozornuje na nebezpec¢nou situaci. Pokud se této situaci nevyhnete, bude to
mit za nasledek mensi nebo stfedni zranéni.

Tento symbol obsahuje informace o postupech a dalSich skute¢nostech, které nevedou ke
zranéni osob.

1.2.2  Elektrické symboly

~o
Stfidavy proud

~
Stejnosmérny proud a stfidavy proud

Stejnosmérny proud
€

Zemnéni

Zemnici svorka, ktera je s ohledem na bezpecnost pracovnika obsluhy pfipojena na zemnici
systém.

@ Ochranné zemnéni (PE)

Zemnici svorky, které musi byt pfipojeny k zemi pfed provedenim jakéhokoli dalsiho
pripojeni.

4 Endress+Hauser
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Zemnici svorky jsou umisténé uvnitf a vné pristroje:
= Vnitini zemnici svorka: Ochranné uzemnéni je pfipojeno k sitovému napajeni.
= Vnéjsi zemnici svorka: PFistroj je pfipojen k provoznimu systému uzemneéni.

1.2.3  Znacky nastroji
S

K¥iZovy Sroubovak

0~

Plochy Sroubovak

Qc

Hvézdicovy Sroubovak

Oz
Kli¢ na inbusové Srouby

_

=8
Kli¢ otevfeny plochy

1.2.4  Symboly pro urcité typy informaci a grafické znazornéni

Povoleno
Postupy, procesy a kroky, které jsou povolené

M® Uprednostihované
Postupy, procesy a kroky, které jsou upfednostiiované

Zakazano
Postupy, procesy a kroky, které jsou zakdzané

6 Tip

Oznacuje dopliujici informace
Odkaz na dokumentaci

@y

Odkaz na obrazek

>

Pozndmka nebo jednotlivy krok, které je tfeba dodrZovat

i, PA, B

Rada kroki

Lo

Vysledek urcitého kroku
=

—
Vizudlni inspekce

Operace pfes ovladaci néastroj

Parametr chranény proti zapisu
L23,..

Cisla poloZek

AB,C, ..

Pohledy

/A —~ [@ Bezpecnostni pokyny
DodrZujte bezpeénostni pokyny obsaZené v pfislusném Navodu k obsluze

€& Tepelna odolnost pfipojovacich kabeld
Specifikuje miniméalni hodnotu tepelné odolnosti pfipojovacich kabeld



Dulezité informace o dokumentu Prosonic S FMU90 HART

1.3 Dokumentace

Na webu spolecnosti Endress+Hauser (www.endress.com/downloads) jsou v sekci Ke
staZeni k dispozici tyto druhy dokumentace:

ﬂ Prehled rozsahu ptislusné technické dokumentace najdete v nasledujicim:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): Zadejte sériové ¢islo
z vyrobniho §titku
® Provozni aplikace Endress+Hauser: Zadejte sériové ¢islo z vyrobniho Stitku nebo
naskenujte 2D maticovy kod (QR kod) na vyrobnim Stitku

1.3.1  Technické informace (TI)

Pomiticka pro planovani
Tento dokument obsahuje veskeré technické udaje o zafizeni a poskytuje pfehled
pfisluSenstvi a dal§ich vyrobki, které pro dané zatizeni Ize objednat.

1.3.2  Stru¢ny navod k obsluze (KA)

Priivodce, ktery vas rychle provede postupem k ziskani 1. mérené hodnoty
Strucné pokyny k obsluze obsahuji veSkeré zasadni informace od vstupni pfejimky po
prvotni uvedeni do provozu.

1.3.3  Bezpecnostni pokyny (XA)

V zavislosti na typu schvéleni jsou nasledujici Bezpe¢nostni pokyny (XA) dodavany
spolecné se zafizenim. Tvorfi pak nedilnou soucast navodu k obsluze.

Na typovém §titku jsou uvedeny bezpecnostni pokyny (XA), které s pfistrojem
souviseji.

1.4 Registrované ochranné znamky

HART®
Registrovana obchodni znacka FieldComm Group, Austin, Texas, USA

6 Endress+Hauser
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Prosonic S FMU90 HART Zakladni bezpeénostni pokyny

2 Zakladni bezpecnostni pokyny

2.1 Urceny zptisob pouZiti

Prosonic S FMU90 je pfevodnik pro ultrazvukové senzory FDU90, FDU91, FDU91F,
FDU92, FDU93 a FDU95. Aby byly podporovéany stavajici instalace, lze rovnéz pfipojit
nasledujici senzory: FDU80, FDU8OF, FDU81, FDU81F, FDU82, FDU83, FDU84, FDU85,
FDU86, FDU96.

Typické mérici ulohy

= Méfeni hladiny v nadrzich a silech

= Pasovy dopravnik

® Limitni méfeni

= (Stiidavé) fizeni cerpadel, Fizeni esel

2.2 Instalace, uvedeni do provozu a provoz

Pristroj je konstruovan tak, aby splfioval aktualni bezpe¢nostni poZadavky, a spliuje
veSkeré relevantni normy a predpisy ES. Pokud se viak nepouZiva spravné nebo se pouZiva
pro aplikace, pro které neni urcen, mohou vyvstat rizika souvisejici s danou aplikaci, napf.
pfeteceni produktu v disledku nespravné instalace ¢i nespravného nastaveni. Instalaci,
elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, provoz a idrZzbu méficiho systému proto musi
vykonavat vyhradné Skoleni specialisté s opravnénim od provozovatele systému

k vykonavani téchto praci. Technicky persondl si musi pfedem precist a pochopit tento
navod k obsluze a musi jej dodrZovat. Upravy a opravy pfistroje se smi provadét pouze
tehdy, pokud jsou vyslovné povolené v navodu k obsluze.

2.3 Provozni bezpecnost a procesni bezpecnost

Musi se zavést alternativni monitorovaci opatfeni k zajisténi provozni bezpecnosti
a procesni bezpecnosti béhem nastaveni, testovani a praci udrzby na pristroji.

2.3.1  Prostfedi s nebezpecim vybuchu

Pokud se méfici systém pouZiva v prostfedi s nebezpecim vybuchu, musi se dodrZovat
prislusné narodni normy. Pristroj je dodavan se samostatnou ,,dokumentaci pro pouZiti
v prostiedi s nebezpe¢im vybuchu (Ex)“, ktera tvofi nedilnou soucast tohoto navodu

k obsluze. Je tfeba pfisné dodrZovat instala¢ni specifikace, pfipojovaci hodnoty

a bezpecnostni pokyny uvedené v této doplnujici dokumentaci.

= Dbejte na to, aby byl technicky personal dostatecné proskolen.
® DodrZujte metrologické a bezpeénostni poZadavky pro dané misto méfeni.

Prevodnik se smi instalovat pouze ve vhodnych prostorech. Senzory se schvélenim pro
prostfedi s nebezpecim vybuchu se smi pfipojovat k pfevodnikim, které nemaji schvaleni
Ex pro pouZiti v prostredi s nebezpecim vybuchu.

A VAROVANI

Nebezpedi vybuchu
» Nepfipojujte senzory FDU83, FDU84, FDU85 a FDUS86 s certifikdtem ATEX, FM nebo
CSA k prevodniku Prosonic S.

Endress+Hauser 7



Popis vyrobku Prosonic S FMU90 HART

3 Popis vyrobku

3.1 Usporadani vyrobku: polykarbonatové pouzdro do
provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, materiél)
MozZnost 1 (polykarbonat, montaZ do provozu, IP 66 NEMA 4x)

A0035266

1 Dily modulu Prosonic S v polykarbondtovém pouzdru do provozu

1 Svorky

2 Oznaceni a identifikace pristroje

3 Ocko pouzdra

4 Typovy Stitek

5 Kryt modulu svorek

6  Zobrazovaci a oviddaci modul

7 Pfipravené otvory pro kabelové priichodky
8  Blok zemnicich svorek
9  Kabel displeje
10  Strucny ndvod k obsluze

3.2 Provedeni vyrobku: hlinikové pouzdro do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 3 (hlinikové pouzdro do provozu, IP 66 NEMA 4x)

A0033256

®

2 Dily modulu Prosonic S v hlintkovém pouzdre do provozu

Hlintkové pouzdro do provozu, oteviené

Typovy Stitek

Svorka pro vyrovndni potencidlu (ochranné uzemnéni)
Zobrazovaci a ovlddaci modul

Hlinikové pouzdro do provozu, uzaviené

vl N =
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Popis vyrobku

Endress+Hauser

3.3 Provedeni vyrobku: pouzdro na liStu DIN

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 2 (montaz na listu DIN PBT, IP 20)

A0035268

®

3 Dily modulu Prosonic S v pouzdre pro montdz na liStu DIN

Zobrazovaci a ovlddaci modul
Kryt modulu svorek

Typovy Stitek

Oznaceni a identifikace pfistroje
Strucny ndvod k obsluze

Kabel displeje

Svorky

N O U W N e

Ptriklad pouzdra pro moZnost montaZe na liStu DIN je uveden na obrazku vyse.
Pouzdro mtZe byt uzsi nebo $irsi, zaleZi na verzi pfistroje.

3.4 Provedeni vyrobku: vzdaleny displej a ovladaci modul
pro montaz na dvere a panel skfiné

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 040 (obsluha)
MozZnost E (osvétleny displej + klavesnice, 96 x 96, montaZz na panel, IP 65 vpfedu)



Popis vyrobku Prosonic S FMU90 HART

A0035265

4 Dily modulu Prosonic S se vzddlenym displejem a ovlddacim modulem

1 Pouzdro pro montdz na listu DIN bez displeje a ovlddaciho modulu
2 Vzddleny displej a ovliddaci modul pro montdz do sktiné
3 Kabel (3 m [9.8 ft]) je soucdsti doddvky

Priklad pouzdra pro moZnost montéZe na liStu DIN je uveden na obrazku vyse.
Pouzdro miZe byt uzsi nebo §irsi, zaleZi na verzi pfistroje.

10 Endress+Hauser
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Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku
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4 Vstupni prejimka a identifikace vyrobku

4.1 Vstupni prejimka

Béhem prejimky zboZi zkontrolujte nésledujici:

= Jsou objednaci kédy na dodacim listé a Stitek na vyrobku identické?

= Je zboZi nepo$kozeno?

= Souhlasi udaje na §titku s objednacimi informacemi na dodacim listu?

= Pokud je vyZadovéno (viz typovy Stitek): Jsou dodany bezpe¢nostni pokyny (XA)?

ﬂ Pokud néktera z podminek nebude splnéna, kontaktujte svého distributora Endress
+Hauser.

4.2 Identifikace vyrobku

Pro ovéfeni identifikace méficiho pfistroje jsou k dispozici nasledujici moZnosti:

= Specifikace vyrobnich $titk

= Objednaci kod s rozepsanim jednotlivych poloZek pfistroje na dodacim listu

= Zapiste vyrobni &islo z vyrobniho Stitku do W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): Zobrazi se vSechny informace o méficim pfistroji.

= Zadejte vyrobni ¢islo z vyrobniho Stitku do aplikace Endress+Hauser Operations App nebo
naskenujte 2D maticovy kéd (QR koéd) na vyrobnim §titku prostfednictvim aplikace
Endress+Hauser Operations App: Zobrazi se ve§keré informace o méficim piistroji.

4.2.1  Typovy Stitek
s 1
|| Endress+Hauser &
E—
5 ||
©oC ]
G

~—

[—
R — !
—
[ ]
33— A -0

= -

C€ & &
L

A0033422

®

5 Typovy Stitek

Stuperi ochrany

Dvojrozmeérny maticovy kod (QR kéd)

Odkaz na dalsi dokumentaci tykajici se bezpecnosti

Identifikacni oznaceni podle smérnice ATEX 2014/34/ES a druh ochrany
Vyrobni ¢islo

vl W N =
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Vstupni pfejimka a identifikace vyrobku Prosonic S FMU90 HART

4.3 Skladovani, preprava

= Zabalte pfistroj tak, aby byl chrdnén proti ndraztm pro ptipad skladovani a pfepravy.
Optimalni ochranu zabezpecuje pivodni obal.
= Pfipustné teploty pro skladovani: -40 ... +60 °C (=40 ... 140 °F)

12 Endress+Hauser
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5

5.1

Montaz

Montaz polykarbonatového pouzdra do provozu

Plati pro:
Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 1 (polykarbonatové pouzdro do provozu, IP 66 NEMA 4x)

5.1.1 Podminky montaZe

Rozméry polykarbonatového pouzdra do provozu

A

26.5 (0.26)

13 (0.51)

170 (6.69)

192 (7.56)

j (| 1
| [olalo] [clolo]
255 (2.17)7+ 255 (2.17)

®6

A
B
C

A0034906

Rozmeéry modulu Prosonic S s polykarbondtovym pouzdrem do provozu. Jednotka méfeni mm (in)

Ocko pouzdra (soucdst doddvky), lze pouZit také jako Sablonu pro vrtdn{
Polykarbondtové pouzdro do provozu
Minimdlni montdzni odstup

Namontujte o¢ko pouzdra na rovnou plochu tak, aby nemohlo dojit k jeho deformaci
nebo ohnuti. Jinak by bylo obtiZné, nebo dokonce nemozné namontovat
polykarbonéatové pouzdro do provozu.

13



Montaz Prosonic S FMU90 HART

Montazni poloha

= Stinéné misto, chranéné pred primym sluncem. V pripadé potfeby pouZijte ochrannou
strisku.

= V piipadé montaze ve venkovnim prostiedi: PouZijte pfepétovou ochranu.

= Nadmoftska vyska: Instalujte maximalné v nadmoftské vysce 2000 m (6 560 ft) nad
stfedni hladinou more.

= Minimalni volny prostor na levé strané: 55 mm (2,17 in); vicko pouzdra jinak nelze
otevrit.

5.1.2  Montaz pristroje

Montaz na zed'

® Dodany drZék pouzdra lze pouZit rovnéZ jako vrtaci $ablonu.

= Namontujte drzak pouzdra na rovnou plochu tak, aby nemohlo dojit k jeho deformaci
nebo ohnuti.

A0032558

7 Polykarbondtové pouzdro do provozu pro montdz na zed

1 Drzdk pouzdra (soucdst doddvky)

14 Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART Montaz

Montaz na sloupek

A0034923
8  Montdzni deska pro montdz polykarbondtového pouzdra do provozu na sloupek

1 Drzdk pouzdra (soucdst dodavky)

5.2 Montaz hlinikového pouzdra do provozu

ﬂ Plati pro:
Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 3 (hlinikové pouzdro do provozu, I[P 66 NEMA 4x)

Endress+Hauser 15
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5.2.1 Podminky montazZe

Rozmeéry hlinikového pouzdra do provozu

180 (7.09)
05 ® 2Q0)
(e}
<
e@® @ 850y
a7 (0.28)
211 (0.43)
] ® (2] ()
] f
] )
q fl
(] [Jm ] o ®
>55 (2.17) L >55 (2.17)

A0033258

9 Rozméry modulu Prosonic S s hlinikovym pouzdrem do provozu. Jednotka méfeni mm (in)

MontaZni poloha

= Stinéné misto, chranéné pred pfimym sluncem

= V piipadé montaze ve venkovnim prostiedi: PouZijte pfepétovou ochranu.

= Nadmoftska vyska: Instalujte maximalné v nadmoftské vySce 2000 m (6 560 ft) nad
stfedni hladinou mofte.

= Minimalni volny prostor na levé strané: 55 mm (2,17 in); vicko pouzdra jinak nelze
otevrit

Endress+Hauser
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Montaz

Endress+Hauser

5.2.2 Montaz pristroje

10  Hlinikové pouzdro do provozu pro montdz na zed'

5.3 Montaz pouzdra na liStu DIN

ﬂ Plati pro:

Objednaci kéd 030 (pouzdro, material)
MozZnost 2 (montaZ na listu DIN PBT, IP 20)

A VAROVANI

Pouzdro na listu DIN spliiuje specifikace pro tfidu kryti IP 06.

Pokud je pouzdro poskozené, vyvstava riziko zdsahu elektrickym proudem u dil pod
napétim.

» Pristroj nainstalujte do stabilni skfiné.

A0033331
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53.1 Podminky montazZe

q

Rozméry
r=0 r=1..73
F B
e SR N

1 @ﬂ@ Lz

& )
EN 60715 3/563 60\69
TH 35x7.5/15 A

EN 60715
TH 35x7.5/15
(1.4x0.3/0.6) (1.4x0.3/0.6)
T=4
3 Z
Bl o _Z % =
A % g
: A
* 9P L2 .
EN 60715 1@/ : Q%\%'X
TH35x75/15 L6, g
(1.4x0.3/0.6) ‘

A0035915

11 Rozmeéry modulu Prosonic S s pouzdrem pro montdz na listu DIN; X: pocet dalSich pfipojovacich modulii.
Jednotka méreni mm (in)

Montazni poloha
= Ve skfini mimo prostfedi s nebezpe¢im vybuchu
= V dostatecné vzdélenosti od vysokonapétovych elektrickych kabeld, kabelt motord,

stykac¢t nebo frekvenénich ménict
= Nadmoftska vyska: Instalujte maximalné v nadmoftské vysce 2000 m (6 560 ft) nad

stfedni hladinou mofte.
= Minimalni volny prostor na levé strané: 10 mm (0,4 in); vicko pouzdra jinak nelze

otevrit.
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Montaz

Endress+Hauser

5.3.2  Montaz pristroje

7

EN 60715
TH 35x7.5/15,
(1.4x0.3/0.6) %,

A0032559

12 Montdz/demontdZ pouzdra na listu DIN. Jednotka méreni mm (in)

A Montdz
B Demontdz

5.4 Montaz vzdaleného displeje a ovladaciho modulu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 040 (obsluha)
MozZnost E (osvétleny displej + klavesnice, 96 x 96, montéaz na panel, IP 65 vpiedu)

5.4.1 Zptsoby montaze

Montaz do prislusného instala¢niho otvoru

A0032560

13 Otvor pro vzddleny displej a oviddaci modul. Jednotka méreni mm (in)

Montaz do vzdaleného displeje modulu Prosonic FMU860/861/862

= Tento zplisob montaZe je vhodny, pokud FMU9x nahrazuje pfedchozi model FMU86x
(také u modulu vzdaleného displeje).
= Objednaci ¢islo pro desku adaptéru: 52027441
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A0032562
14 Montdz do vzddleného displeje modulu FMU860/861/862

1 Vzddleny displej modulu Prosonic S s deskou adaptéru
2 Otvorvzddleného displeje modulu FMU860/861/862

5.4.2  Montaz pristroje

Rozsah dodavky

= Displej a ovladaci modul 96 x 96 mm (3.78" x 3.78")
® 4 Uuchytky s maticemi a Srouby
= Pfipojovaci kabel (3 m (9,8 ft)) pro pfipojeni k pfevodniku (s vhodnymi konektory)

Pokyny pro montaz

A0032561

15  Montdz vzddleného displeje a oviddactho modulu
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5.5 Montaz senzoru

Dalsi informace a dokumentace aktualné k dispozici najdete na webu
Endress+Hauser: www.endress.com - Ke staZeni.
Dokumentace k senzortim:
= TI01469F (FDU90)
= TI01470F (FDU91)
= TI01471F (FDU91F)
= TI01472F (FDU92)
= TI01473F (FDU93)
= TI01474F (FDU95)

Senzory FDU80/80F/81/81F/82/83/84/85/86/96 jiZ nelze objednat. Pfevodnik
Prosonic S lze ptipojit, i kdyZ senzory jsou jiZ namontovany.

5.6 Kontrola po provedené montazi
Po montdzi pfistroje provedte tyto kontroly:
0O Neni pfistroj poskozen (vizualni kontrola)?

O Odpovida pristroj specifikacim mista méreni, jako jsou napfiklad procesni teplota,
procesni tlak, okolni teplota, rozsah méreni atd.?

O Pokud je soucasti dodavky: Je ¢islo méficiho bodu a oznaceni Stitkem spravné?

O Je méfici pristroj odpovidajicim zplisobem chranén pfed vlhkosti a pfimym slune¢nim
zafenim?

O V pripadé pouzdra do provozu: Jsou kabelové vyvodky spravné utaZeny?

O Je pristroj pevné usazen na listé DIN / je pfistroj spravné namontovan na drzéku
pouzdra do provozu (vizualni kontrola)?

O Jsou Srouby vicka svorkovnicového modulu pouzdra do provozu bezpec¢né utazeny
(vizualni kontrola)?

Endress+Hauser 21
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6 Elektrické pripojeni

6.1 Podminky pripojeni

6.1.1  Specifikace kabelu

= Prufez vodice: 0,2 ... 2,5 mm? (26 ... 14 AWG)
= Priifez plasté vodice: 0,25 ... 2,5 mm? (24 ... 14 AWG)
= Min. délka odizolovani: 10 mm (0,39 in)

6.2 Pripojeni pristroje
6.2.1  Svorkovnicovy modul polykarbonatového pouzdra do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 1 (polykarbonétové pouzdro do provozu, IP 66 NEMA 4x)

Pristup k modulu svorkovnice

AD034895

16  Pristup k modulu svorkovnice v polykarbondtovém pouzdru do provozu

A0034896

17 Pro snazsi pripojeni se doporucuje sejmout kryt z pouzdra
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Endress+Hauser

Kabelové priichodky

Ptipravené otvory ve spodni ¢asti pouzdra pro tyto kabelové priichodky:
= M20x1,5 (10 otvort)

= M16x1,5 (5 otvori)

= M25x1,5 (1 otvor)

Pro vyfezani otvord pouZijte vhodny nastroj.

6.2.2  Modul svorkovnice hlinikového pouzdra do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 3 (hlinikové pouzdro do provozu, I[P 66 NEMA 4x)

A VAROVANI

Pro zajiSténi ochrany proti vybuchu:

» Zajistéte, aby se vSechny svorky nachdazely v pouzdru do provozu. (Vyjimka: svorka pro
ochranné uzemnéni na vnéjsi strané pouzdra do provozu.)

» Pripojte pouzdra k mistnimu zemnicimu potencialu (PML).

» Pro vedeni kabeld pouZijte pouze kabelové prichodky, které spliiuji poZadavky na
ochranu proti vybuchu v misté provozu.

Pristup k modulu svorkovnice

A0033256

18  Pfistup k svorkovnicovému modulu v hlinikovém pouzdru do provozu

Hlinikové pouzdro do provozu, oteviené
Typovy Stitek

Svorka pro ochranné uzemnéni
Zobrazovaci a ovlddaci modul

Hlintkové pouzdro do provozu, uzaviené

Vo WN =

Kabelové prichodky

= Na spodni strané pouzdra do provozu se nachézi 12 otvord M20x%1,5 pro kabelové
prichodky.

» Pro vytvoreni elektrického pfipojeni: Provedte kabely kabelovymi priichodkami a do
pouzdra. Elektrické pfipojeni se poté vytvofi stejnym zpisobem jako v pfipadé pouzdra
na listu DIN.

6.2.3  Svorkovnicovy modul pouzdra na liStu DIN

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 2 (montaz na litu DIN PBT, IP 20)
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Pristup k modulu svorkovnice

z2
r=a\\

=

ey

)\

A0034897

A0034898

20  Pristup k modulu svorkovnice: nékolik jednotek pouzdra pro montdzZ na liStu DIN instalovanych vedle sebe

6.2.4 Prifazeni svorek

Typ svorky

Prosonic S ma z&suvné pruzinové svorky. Pevné vodice nebo flexibilni vodice s navleckami
Ize vloZit pfimo do svorky bez pouZiti packy a tak automaticky vytvofit vodivy kontakt.

Endress+Hauser
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Oblasti se svorkami

= ZaKkladni oblast se svorkami (A)
U vSech verzi pfistroje
= Oblast svorek pro dalsi vstupy a vystupy (B)
U téchto verzi pfistroje:
M FMUgO _ *****Z‘k****‘k
M FMUgO _ *******2****
= Oblast svorek pro relé (C)
U téchto verzi pfistroje:
M FMUgO _ ******3*****
M FMUgO _ ******6*****
= Oblast svorek pro spinaci vstupy a teplotni vstupy (D)
U téchto verzi pfistroje:
FMUgO _ ********B***

A B C D
0/4...20mA Relay Digin
o A 9 @l
% = @ [Se] ; 8 }Syno g_i? @ D:l
s fo il
o -— oo . ® H
H1O Service 4% ol
Fuse %i; D:l
= Display 18|O[H
3 —
FDU- | ol
E g 2 Sensor %gfg @I}
HART [a] 3 ~o D:l
0/4...20mA 57 3 2'\
ke SOl | R0
FDU- > ro Dj %:“,2 © il
g S g Jou | tg|ofy | | x| Ol
THO| < £° gc 2o, | | el
i 8 "ﬂ 52 Xo 5| Ol JR|O i
H © Yo Ty Lol =
Relay > > © D '\L @ H

A0035301

21  Oblasti svorek; svorky zndzornéné sedou barvou nejsou k dispozici u vSech verzi pristroje

Zdkladni oblast se svorkami

Volitelny prostor se svorkami pro dva senzory

Volitelny prostor se svorkami pro az pét relé

Volitelnd oblast se svorkami pro azZ ¢tyri externi spinace a jeden externi teplotni senzor

o 0w

ﬂ Stavy spindni relé zobrazené v oblasti svorek se vztahuji k stavu bez napéti.

Svorky pro napajeni (verze se stfidavym napajenim)

Prostor se svorkami A

= Svorka 1:L (90 ... 253 V)

= Svorka 2: N

= Svorka 3: ochranné pospojovani
= Pojistka: 400 mA T

Svorky pro napajeni (verze se stejnosmérnym napajenim)
Prostor se svorkami A

= Svorka 1: L+ (10,5 ... 32 Vp()

= Svorka 2: L-

= Svorka 3: ochranné pospojovani

= Pojistka: 2AT

25
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Svorky pro analogové vystupy

Prostor se svorkami A
Svorky 4, 5: analogovy vystup 1 (0/4 aZ 20 mA, HART)

Prostor se svorkami B
Svorky 41, 42: analogovy vystup 2 (0/4 az 20 mA)

Svorky pro relé

Prostor se svorkami A
Svorky 6, 7, 8:relé 1

Prostor se svorkami C

= Svorky 50, 51, 52: relé 2
= Svorky 53, 54, 55: relé 3
= Svorky 56, 57, 58: relé 4
= Svorky 59, 60, 61: relé 5
= Svorky 62, 63, 64:relé 6

Svorky pro vstupy snimaci hladiny

Prostor se svorkami A

Senzor 1 (pro provedeni pfistroje s jednim vstupem pro senzor)
= Svorka 9: Zluty vodi¢ senzoru

= Svorka 10: ¢erny vodic¢ senzoru (stinéni kabelu)

= Svorka 11: ¢erveny vodi¢ senzoru

Prostor se svorkami B

= Senzor 1 (pro provedeni pfistroje se dvéma vstupy pro senzor)
= Svorka 9: Zluty vodi¢ senzoru
= Svorka 10: ¢erny vodic¢ senzoru (stinéni kabelu)
= Svorka 11: Cerveny vodi¢ senzoru

= Senzor 2 (pro provedeni pfistroje se dvéma vstupy pro senzor)
= Svorka 12: Zluty vodi¢ senzoru
= Svorka 13: ¢erny vodi¢ senzoru (stinéni kabelu)
= Svorka 14: Cerveny vodi¢ senzoru

Svorky pro synchronizaci

Prostor se svorkami A
Svorky 39, 40: synchronizace nékolika pfevodnikid Prosonic S

Svorky pro vstupy spinaci

Prostor se svorkami D

» Svorky 71, 72, 73: externi spina¢ 1
= Svorky 74, 75, 76: externi spinac 2
= Svorky 77, 78, 79: externi spinac 3
= Svorky 80, 81, 82: externi spinac 4

Svorky pro vstup teplotniho snimace

Prostor se svorkami D

Svorky 83, 84, 85:

= Pt100

= Omnigrad S TR61 (Endress+ Hauser)
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Dalsi prvky v prostorech se svorkami

Prostor se svorkami A
= Zobrazeni
Pripojeni displeje nebo oddéleného zobrazovaciho a ovladaciho modulu
= Servis
Servisni rozhrani; pro pfipojeni PC/notebooku pres Commubox FXA291
= fg
Prepinac ochrany proti zapisu: Uzamyka pristroj za ucelem zabranéni upravam
nastaveni.

6.3 Specialni pokyny pro pripojeni

6.3.1  Pripojeni napajeciho zdroje

A\ UPOZORNENI

K zajisténi elektrické bezpecnosti:

» Pri montédZi upevnéte napdajeci kabely bezpe¢né na misto, aby byly trvale pfipojeny
k elektrickym instalacim v budové.

» Pri pfipojeni k hlavnimu vedeni instalujte hlavni vypina¢ pfistroje tak, aby byl v dosahu
pfistroje. Vypina¢ musi byt oznacen jako odpojovac piistroje (IEC/EN 61010).

» Uverze 90-253 V AC: zapojte vyrovnani potencialt

» Pred pfipojenim vypnéte napajeci napéti.

Pripojeni napajeciho zdroje k polykarbonatovému pouzdru do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 1 (polykarbonétové pouzdro do provozuy, [P 66 NEMA 4x)

O S
35 ) D
2\
POPPRDDDD]

1

N [ L [PE

90 ... 253 VAC

10.5"..32 VDC

A0035934

22 Pripojeni napdjeciho zdroje k polykarbondtovému pouzdru do provozu

1 Blok svorek v pouzdru do provozu pro vyrovndni potencidlil
2 Vyrovndni potencidlii; zapojeno
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Pripojeni napajeciho zdroje k hlinikovému pouzdru do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 3 (hlinikové pouzdro do provozu, I[P 66 NEMA 4x)

A VAROVANI

Nebezpeci trazu elektrickym proudem a nebezpeéi vybuchu
» Pfipojte hlinikové pouzdro do provozu ke svorce PE a/nebo k mistnimu potencialu zemé
(PML) pfes svorku ochranného uzemnéni.

39 40

|/1
I

POWER

Relay |

//

N [ L [PE
90 ... 253 VAC
10.5"..)32 vDC

A0035933
23 Pripojeni napdjeciho zdroje k hlinikovému pouzdru do provozu

1 Vyrovndni potencidlti u hlintkového pouzdra do provozu, zapojeno
Rada ochrannych zemnicich svorek (s kontaktem na listu DIN)
Ochrannd zemnici svorka na vnéjsi strané pouzdra do provozu
Napdjeni

W N

Pripojeni napajeciho zdroje k pouzdru pro montaz na listu DIN

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
Moznost 2 (montaz na listu DIN PBT, IP 20)
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&0 :
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F L|N PE
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L AL J L] l\
| | 2 L3 =\
90 ... 253 VAC
10.5"..32 VDC

A0035932

24 Pripojeni napdjectho zdroje k pouzdru pro montdz na liStu DIN

1 Kovovd lista DIN ve skfini

Rada svorek (bez kontaktu na listu DIN)

Rada ochrannych zemnicich svorek (s kontaktem na listu DIN)
Uzemnéni pres listu DIN

W

6.3.2  Pripojeni senzoru

A UPOZORNENI

Neadekvatni vyrovnani potenciali miiZe ohrozit elektrickou bezpec¢nost

» Pripojte Zluto/zelené ochranné uzemnéni senzortt FDU91F, FDU93 a FDU95
k mistnimu vyrovnani potencialll po maximalni vzdalenosti 30 m (98 ft). To lze
provést ve svorkovnici, v pfevodniku nebo ve skfini.

Rusivé signaly mohou zpusobit poruchy funkénosti
» Nelze vést kabely senzoru paralelné s vedenim vysokého napéti nebo v blizkosti
frekvenénich ménica.

Poskozené stinéni kabelu miZe zptsobit poruchy funk¢nosti
» U pfedem zakoncenych kabell: ¢erny vodi¢ (stinéni) pfipojte ke svorce ,BK".
» U prodluZovacich kabeld: stinéni sto¢te a pfipojte ke svorce , BK*".

A VAROVANI

Nebezpedi vybuchu

» Nepfipojujte senzory FDU83, FDU84, FDU85 a FDUS86 s certifikdtem ATEX, FM, nebo
CSA k pfevodnikiim FMU90 nebo FMU95.

» U senzorti FDU91F/93/95/96 a FDU83/84/85/86: pfipojte zemnici kabel (GNYE)
k mistnimu vyrovnani potencial po maximalni vzdalenosti 30 m (98 ft). To lze provést
ve svorkovnici ¢i v pfevodniku nebo ve skfini, pokud vzdalenost k senzoru nepfekroci
30 m (98 ft).
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Vyhodnocovaci elektronika a jeji pfimé p¥ipojeni (displej / servisni konektor, servisni

rozhrani atd.) jsou galvanicky oddélené od napajeni a komunikacnich signali a jsou

pripojeny k potencialu elektroniky senzoru.

» V pfipadé uzemnénych senzort vénujte pozornost rozdilu potencidld.

» Pokud sniméte plast kabelu senzoru, vezméte v ivahu nejdelsi poZadovanou délku
kabelu.

Dalsi informace a dokumentace aktualné k dispozici najdete na webu
Endress+Hauser: www.endress.com - Ke staZeni.
Dokumentace k senzortim:
= TI01469F (FDU90)
= TI01470F (FDU91)
= TI01471F (FDU91F)
= TI01472F (FDU92)
= TI01473F (FDU93)
= TI01474F (FDU95)

Senzory FDUB0/80F/81/81F/82/83/84/85/86/96 jiZ nelze objednat. Pfevodnik
Prosonic S lze pripojit, i kdyZ senzory jsou jiZ namontovany.
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Schéma pripojeni pro FDU9x -> FMU90

A B
FDU90/91/92 FDU90/91
T crd LT
.
(98 ft) [
JTL JTL
YE BK RD YE BKRD BNBU
<300m | [ ?D%] 2—— @ [@5
(984 ft) - : :
: | :
e B 1]
BKTRD] 24 VDG
FMU90/95 FMU90/95
C D
FDU91F/93/95 FDU91F/93/95

FMU90/95

[YE[BK[RD]
FMU90/95

'A0034900

25 Schéma pripojeni pro senzory FDU9x; YE: zZluty, BK: ¢erny; RD: ¢erveny; BU: modry; BN: hnédy; GNYE:
zeleno/zluty

Bez ohfivace senzoru

S ohrivacem senzoru
Uzemnéni na svorkovnici
Uzemnéni na vysilac¢i FMU90
Stinéni kabelu senzoru
Svorkovnice

Stinéni prodluzovaciho kabelu

WNh~oOOw>

Vyrovnani potenciali kovovych senzori v polykarbonatovém pouzdru do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kéd 030 (pouzdro, material)
MozZnost 1 (polykarbonatové pouzdro do provozu, I[P 66 NEMA 4x)
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Plati pro tyto senzory
= FDU9TF

= FDU93

= FDU95

Tyto senzory jiZ nejsou k dispozici, ale lze je pripojit k modulu Prosonic S ve stavajicich
instalacich.

= FDU96

= FDU83

= FDU84

= FDU85

= FDU86

39 40

HOWER

FDU-
Sensor

o —
e
i
Relay

GNYE
EISISleEIeISIS)
1
N[ LJ[PE FDU91F/93/95/96
%8 & 25332%% (FDU83/84/85/86)

A0032583
26  Vyrovndni potencidlt kovovych senzorii v polykarbondtovém pouzdru do provozu

1 Blok svorek v pouzdru do provozu pro vyrovndni potencidlil
2 Vyrovndni potencidlii; zapojeno.

Vyrovnani potenciali kovovych senzorti v hlinikovém pouzdru do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 3 (montaZz do provozu, hlinik, [P 66 NEMA 4x)

Plati pro tyto senzory
= FDU91F

= FDU93

= FDU95

Tyto senzory jiZ nejsou k dispozici, ale lze je pripojit k modulu Prosonic S ve stavajicich
instalacich.

= FDU96

= FDU83

= FDU84

= FDU85

= FDU86
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POWER
2
39 40
—

]

q

2
—
| ®
M=
Z|| |PE|PE
(O] §
B
Sonstr 3
no<
E 7/

i = J_
Relay

//

N [ L [PE FDU91F/93/95/96
90 ... 253 VAC (FDU83/84/85/86)
10.5".732 vDC

A0033333

27 Vyrovndni potencidlt kovovych senzorii v hlinikovém pouzdru do provozu

1 Vyrovndni potencidlii u pouzdra do provozu; zapojeno

Rada ochrannych zemnicich svorek (s kontaktem na listu DIN)
Ochrannd zemnici svorka na vnéjsi strané pouzdra do provozu
Napdjeni

W

Vyrovnani potenciald kovovych senzori v pouzdru pro montaZ na li§tu DIN

Plati pro:
Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 2 (montaz na listu DIN PBT, IP 20)

Plati pro tyto senzory
= FDU91F

= FDU93

= FDU95

Tyto senzory jiZ nejsou k dispozici, ale lze je pfipojit k modulu Prosonic S ve stavajicich
instalacich.

= FDU96

= FDU83

= FDU84

= FDU85S

= FDU86
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SE
FDU-
SEOID
bl &=
Relay L=
GNYE
FDU91F/93/95/96
(FDU83/84/85/86)
1
[ 1K ) (K )
F L[N PE |PE
1= .
M, eI
A S
90 ... 253 VAC
10.5 ... 32 VDC
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28  Vyrovndni potencidlti kovovych senzori v pouzdru pro montdz na liStu DIN

1 Kovovd lista DIN ve skfini

W

6.3.3

Nebezpeci vybuchu
» K pripojeni prodluZovaciho kabelu pouZijte svorkovnici.

Rada svorek (bez kontaktu na listu DIN)
Rada ochrannych zemnicich svorek (s kontaktem na listu DIN)
Uzemnéni pres listu DIN

Prodluzovaci kabel senzoru
A VAROVANI

» Pokud je svorkovnice instalovéna v oblastech s nebezpe¢im vybuchu, dodrzZujte
pfisludné narodni predpisy.

Specifikace prodluzovaciho kabelu

= Maximalni celkova délka (kabel senzoru + prodluZovaci kabel)
300 m (984 ft)

= Pocet vodici
Viz schéma pfipojeni

= Stinéni

Jeden stinici oplet pro vodic¢ YE a jeden pro vodi¢ RD (bez stinici félie)

= Prifez

0,75 ...2,5 mm? (18 ... 14 AWG)
» Rezistence

Mazx. 8 Q na jeden vodic

= Kapacitance, vodi¢ ke stinéni
Max. 60 nF
= Ochranné uzemnéni (pro FDU91F/93/95)
MoZna neni ve stinéni.

ﬂ Vhodné pfipojovaci kabely jsou k dispozici u spole¢nosti Endress+Hauser (> B 93).

Endress+Hauser
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6.3.4 Zkraceni kabelu senzoru

Poskozené vodice nebo instalace bez zpétného vodi¢e mohou zpiisobit poruchy

funkénosti

» Pii odstrafiovani izolace dbejte na to, aby nedoslo k poskozeni vodice.

» Po zkraceni kabelu stocte stinici kovovy oplet a pfipojte jej ke svorce ,BK".

» Pokud ma kabel ochranné uzemnéni (GNYE), nepfipojujte toto ochranné uzemnéni ke
stinéni vodice.

A B
FDU90/91/92 FDU91F/93/95
1 e 1 T~

YEIBKIRD

A0035285

29  Zkrdceni kabelu senzoru

A Senzory FDU90/91/92
B Senzory FDU91F/93/95

ﬂ Vodice ,BU* (modry) a ,BN“ (hnédy) jsou k dispozici pouze u senzord s ohfivacem.

6.3.5  Pripojeni ohfivace senzoru

ﬂ Plati pro FDU90/FDU91:
Objednaci kéd 035 (ohfivac)
MozZnost B (pfipojeni k 24 V DC)
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Technické udaje pro ohfivac¢ senzoru

= Napajeci napéti
24 Vpc+10 %
= Zbytkové zvinéni
<100 mV
= Spotfeba proudu
250 mA na jeden senzor

ﬂ Teplotni kompenzace u ohfivace senzoru
Pokud se pouZiva ohfivac senzoru, pfipojte externi teplotni senzor, abyste mohli
korigovat dobu pohybu zvuku a pfifadte tento teplotni senzor k senzoru.

Pripojeni ohfivace senzoru u polykarbonatového pouzdra do provozu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 1 (polykarbonétové pouzdro do provozu, IP 66 NEMA 4x)

39 40

FDU:
Sensor
=

[£29)
klRiid
2

Relay

Hlw ]
=00

—1 ]

=10

+ | - \
3 [}

2— 24 VDC
FDU90|
FDU91
A0032574
30 Pripojeni ohrivace senzoru u polykarbondtového pouzdra do provozu
1 Modul svorek pro ohfivac senzoru (soucdst doddvky senzorti, kde je specifikovdn)
2 Externi napdjeci jednotka
3 Hnédy vodic¢ (BN)
4 Modry vodic (BU)
Pfipojeni ohfivace senzoru u hlinikového pouzdra do provozu
ﬂ Plati pro:
Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 3 (montéaz do provozu, hlinik, IP 66 NEMA 4x)
Endress+Hauser
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A VAROVANI

Nebezpedi vybuchu

» Napajeci jednotku instalujte vné prostfedi s nebezpecim vybuchu.

» Pouzijte kabel, ktery splriuje poZadavky zony, ve které je hlinikové pouzdro do provozu
instalovano.

» Pripojte ohfivac senzoru uvnitt hlinikového pouzdra do provozu (nebo jiného krytu
chranéného proti vybuchu) k napajeni. Za timto ucelem nainstalujte na listu DIN
v pouzdru dalsi bloky svorek.

» Pred otevfenim hlinikového pouzdra do provozu: Vypnéte napajeni ohfivace senzoru.

A A

BN| [BU l
: BikS
0
E FMU90
| (0
| + -
! 24 VDC

= l

& | H—

< M |

g | "

all

A0033332

31  Pripojent ohfivace senzoru u hlinikového pouzdra do provozu

1 Externi napdjeci jednotka
BN Hnédy vodic¢
BU Modry vodic¢

Pfipojeni ohfivace senzoru u pouzdra s liStou DIN

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 030 (pouzdro, material)
MozZnost 2 (montaZ na liStu DIN PBT, IP 20)

Napajeci napéti musi byt ve skfini, napf. pfes blok svorek:
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FMU90

39 40

FDU-
Sensor

RD
BK
YE ;

BN BU

HD
1

Kk
2
D_

Relay

FDU90
FDU91

T—Te| — |@
—e =2 |@

/!

24 VDC

AD032575

32 Pripojeni ohrivace senzoru pres kovovou listu DIN ve skiini

1  Externi napdjeci jednotka
BN  Hneédy vodi¢
BU Modry vodic¢

6.3.6  Synchroniza¢ni terminal

PouZiti souboru GSD

Pokud jsou kabely senzorti nékolika pfevodnikt vedeny paralelné, je nutné pouZit
synchroniza¢ni termindl. V diisledku synchronizace nemuze pfevodnik pfijimat signaly,
kdyZ jiny pfevodnik signéaly vysila. Tim se zamezi tomu, aby se vysilaci a pfijimaci signaly
vzajemné ovliviiovaly.

Pocet prevodnikd, které 1ze synchronizovat

= 20 (v ptipadé FMU90/FMU95)
= 10 (pokud se FMU90/FMU95 synchronizuje s FMU86x)

Postup v piipadé, Ze se synchronizuje vice neZ 20 pievodniki

= Vytvofte skupiny o poctu 20 pfevodnikli maximalné.
= U pfevodniki ve stejné skupiné mohou byt kabely senzort vedeny paralelné.
= Kabely senzort odlisnych skupin musi byt vzajemné oddéleny.

Endress+Hauser
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Specifikace kabeli pro synchronizaci

= Max. délka
10 m (33 ft) mezi jednotlivymi pfevodniky
= Prifez
2x 0,75 ...2,5mm? (18 ... 14 AWG)
= Stinéni kabelu
VyZadovano pro kabely > 1 m (3,3 ft); uzemnéte stinéni.

Schéma zapojeni pro synchronizaci

| | |

| | |
0oo 0 0
u] Tet Cel

Ls

1 2 3 ... .. 20

Prosonic S | | Prosonic S | | Prosonic S
FMU90/95| |FMU90/95| [FMU90/95
39 40 39 40 39 40

| J

A0034901

33 Synchronizace vice prevodnikii FMU90/FMU95

5
| [LAE_D
Qoo |
1 2 e .. 10
Prosonic S Prosonic
FMU90/95| |FMU860/861/862
39 40 63 64

|

34 Synchronizace FMU90/FMU95 s FMU86x

A0034902

6.3.7  Pripojeni externich spinaci

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 090 (dalsi vstup)
MozZnost B (4x limitni spinac hladiny + 1x teplota)
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A B
FMU90 FMU90 FMU90
_ —_ —_—
1 I + (24V 1 I + (24V 1 I + (24V
71 72 73 72 73 71 72
74 75 76 75 76 74 75
77 78 79 78 79 77 78
80 81 82 81 82 80 81
| |
2|2 |@ LJ
FIL | o /J
t - +

35  Pripojeni externich spinacii

A Zdsuvnd svorkovnice Liquiphant

B Pripojeni externich spinacii (pasivni)
C  Pripojeni externich spinact (aktivni)

Vstupy pro externi spinace
= Externi spinac 1

s 0 =<8 Vnebo 72 a 73 propojené

s 12> 16 Vnebo 72 a 73 nepropojené
= Externi spinac 2

s 0 =<8 Vnebo 75 a 76 propojené

= 12> 16 Vnebo 75 a 76 nepropojené
= Externi spinac 3

s 0 =<8 Vnebo 78 a 79 propojené

s 12> 16 Vnebo 78 a 79 nepropojené
= Externi spinac 4

# 0 =<8 Vnebo 81 a 82 propojené

= 12> 16 Vnebo 81 a 82 nepropojené

Maximalni zkratovy proud
24V pii 20 mA

6.3.8  Pripojeni teplotniho senzoru Pt100

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 090 (dalsi vstup)
MozZnost B (4x limitni spina¢ hladiny + 1x teplota)

A VAROVANI
Nebezpeci vybuchu

Neni povoleno pfipojit senzor Pt100 v prostfedi s nebezpecim vybuchu.
» V prostfedi s nebezpecim vybuchu pouZijte Omnigrad S TR61 s pfislusSnym certifikatem.

AD034904
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A0034905
36  Pripojeni teplotniho senzoru Pt100

A Pt100 s trivodicovym pripojenim
B Pt100 se ctyivodicovym pripojenim (jeden konektor se nepouZije)

ﬂ Pouziti dvouvodic¢ového pfipojeni neni dovoleno kviili nedostacujici pfesnosti méfeni.

ﬂ Po pripojeni senzoru
V nabidce obsluhy pfifadte teplotni senzor k ultrazvukovému senzoru:
Spréava senzortl - Sprava senzortl - US senzor N - Méfeni teploty = Externi teplota

6.3.9  Pripojeni teplotniho senzoru Omnigrad S TR61

ﬂ Plati pro:
Objednaci kod 090 (dalsi vstup)
MozZnost B (4x limitni spina¢ hladiny + 1x teplota)

Pripojeni teplotniho senzoru Omnigrad S TR61 vné prostfedi s nebezpecim vybuchu

FMU90
Az
L1

ﬂ’M‘

A0033412
37  Pripojeni senzoru Omnigrad S TR61 vné prostiedi s nebezpecim vybuchu

RD  Barvavodice = ¢erveny

Modely Omnigrad S vhodné pro pripojeni
TR61-A...

Dopliikové informace
Technické informace TI01029T

ﬂ Po pfipojeni senzoru
V nabidce obsluhy pfifad'te teplotni senzor k ultrazvukovému senzoru:
Spréva senzorll - Spréava senzortl - US senzor N - Méfeni teploty = Externi teplota
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Pripojeni teplotniho senzoru Omnigrad S TR61 v prostfedi s nebezpeéim vybuchu

A B

FMU90

X X ma

Z”M‘

A0033403
38  Pripojeni senzoru Omnigrad S TR61 v prostredi s nebezpecim vybuchu
A Teplotni senzor v prostiedi s nebezpecim vybuchu

B Teplotni senzor v prostiedi s nebezpecim vybuchu, s pfipojenim ve svorkovnici
RD  Barva vodice = ¢erveny

Modely Omnigrad S vhodné pro pfipojeni
Z&lezi na pozadovaném schvéleni:

M TR61_E***********

M TR61_H***********

M TR61_M‘k‘k***‘k‘k***‘k

M TR61_N***********

M TR61_R***********

M TR61_S‘k**7\'*‘k***‘k‘k

M TR61_2**‘k‘k***‘k***

M TR61_3**‘k‘k***‘k***

Dopliikové informace
= Technické informace TI01029T
= Dokumentace Ex (XA) je soucasti dodavky TR61. Je to nedilna soucast dokumentace. Je
tfeba pfisné dodrZovat instalacni specifikace, pfipojovaci udaje a bezpe¢nostni pokyny
uvedené v této dopliujici dokumentaci.
ﬂ Po pfipojeni senzoru
V nabidce obsluhy pfifadte teplotni senzor k ultrazvukovému senzoru:
Spréva senzorli - Spréava senzor@l - US senzor N > Méfeni teploty = Externi teplota

6.3.10 Pripojeni vzdaleného displeje a ovladaciho modulu

ﬂ Plati pro:

Objednaci kod 040 (obsluha)
MozZnost E (osvétleny displej + klavesnice, 96 x 96, montdz na panel, IP 65 vpfedu)
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A0034903

39  Pripojeni vzddleného displeje a oviddactho modulu

1 Zakonceny pripojovaci kabel 3 m (9,8 ft) s konektorem displeje (soucdst doddvky)

Minimalni primér pro kabelovou prichodku
20 mm (0,79 in)

6.3.11 Kontrola po pripojeni

4 Jsou svorky spravné prifazené?

Pro pouzdro do provozu (polykarbon&t/hlinik):
O Jsou kabelové priichodky utésnéné?

O Je kryt pouzdra dikladné upevnén?

Pro hlinikové pouzdro do provozu:

O Je pouzdro pfipojeno k ochrannému uzemnéni (PE) nebo k mistnimu zemnimu
potencialu (PML)?

JestliZe je napajeni zapnuté:
O Sviti kontrolka LED pro provozni stav zelené?

O JestliZe je pfipojen modul displeje: Je néco zobrazeno na obrazovce?
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7 Moznosti provozu pristroje

7.1 Struktura a funkce nabidky obsluhy

7.1.1  Podmenu a soubory parametrt

Parametry, které k sobé naleZi, jsou v nabidce obsluhy seskupeny do jednoho souboru
parametril. Kazdy soubor parametri je oznacen pétimistnym ¢iselnym kddem.

| N\ 7

|
1 2 3

40  Oznaceni souborii parametrii:

1 Podnabidka
2 (Cislo odpovidajiciho vstupu nebo vystupu (pro vicekandlové pfistroje)
3 Cislo souboru parametrii v ramci podnabidky

7.1.2  Typy parametri

Parametry pouze pro ¢teni

= Symbol: [Z&3]
= Nelze upravit.

Upravitelné parametry

= Symbol: [ #]
= [ 7ze otevfit pro Upravy stiskem " Sl

Endress+Hauser
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7.2 Pristup do nabidky obsluhy z mistniho displeje

7.2.1  Zobrazovaci a ovladaci prvky

Prvky na zobrazovacim a ovladacim modulu

7 devels |
o]
: 3398 .
N - |
[:JE [T 1. R —
4 —1 50
PO
W2 2
(&l
PO e
e SE
‘r'Oﬁ

A0034921

Symboly softwarovych tlacitek

Tlacitka

Svételné diody zndzorriujici stavy prepindni relé

LED zndzortiujici provozni stav

Symbol na displeji

Hodnota parametru s jednotkou (zde: primdrni hodnota)
Ndzev zobrazovaného parametru

Ny W N

Symboly pro provozni stavy
- E:1II
Provozni stav UZivatel:
UZivatelské parametry lze upravovat. Servisni parametry nelze upravovat.
. =
Provozni stav Diagnostika:
Je pfipojeno servisni rozhrani.
[ R

Provozni stav Servis:

UZivatelské parametry a servisni parametry lze upravovat.
= (5]

Provozni stav Zamknuto:

VSechny parametry jsou zamknuté a nelze je upravovat.

Symboly indikujici stav upravovani aktualniho parametru
" [E55

Parametr pouze pro ¢teni

Tento parametr v aktudlnim provoznim stavu pfistroje nelze upravovat.
g

Upravitelny parametr

Tento parametr lze upravovat.
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Symboly rolovani

) (&

K dispozici je rolovaci seznam

Zobrazi se, pokud seznam obsahuje vice mozZnosti, nez je mozné zobrazit na displeji.
V3echny moZnosti v seznamu lze zobrazit opakovanym stisknutim tlacitka i =& nebo

Pohyb v zobrazeni obalové kiivky (vyberte format zobrazeni ,,Cyklicky“)

L

Pohyb doleva
- bp

Pohyb doprava
w dp

PribliZzeni
"

Oddaleni

Indikator LED pro provozni stavy

= Sviti zelené
Normalni provoz; nejsou zjiStény Zadné chyby

= Blika cervené
Vystraha: Byla zjiSténa chyba, ale méfeni pokracuje. Spolehlivost méfené hodnoty nelze
zarudit.

= Sviti Cervené
Alarm: Byla zjiSténa chyba. Méfeni je pferuSeno. Namérena hodnota pfevezme hodnotu
zadanou uZivatelem (,Vystup pfi alarmu®).

= Nesviti
Z&adné napajeci napéti.

Svételné diody pro relé
= Sviti Zluté
Relé pod napétim
= Nesviti
Relé bez napéti (klidovy stav)

Tlacitka (ovladani softwarovymi tlacitky)

Aktudlni funkce tlacitka je zndzornéna symboly softwarovych tlacitek nad prisluSnym
tlacitkem.
o
Pfesune pruh vybéru v seznamu voleb dolil.
o T
Presune pruh vybéru v seznamu voleb nahoru.
o #
= QOtevfe zvolenou podnabidku, soubor parametrt nebo parametr.
= Potvrdi hodnotu upraveného parametru.
o
Prejde na pfedchozi soubor parametrii v rdmci podnabidky.
o
Prejde na nésledujici soubor parametr(i v rdmci podnabidky.
.

Vybere ve vybérovém seznamu danou moznost, ktera je aktualné oznacena vybérovym

el
=
=}
=
D
HS

Zvysi zvolenou dislici alfanumerického parametru.
[ ]

SniZi zvolenou ¢islici alfanumerického parametru.

Endress+Hauser



Prosonic S FMU90 HART

MozZnosti provozu pristroje

Endress+Hauser

il - |
= Otevie seznam aktualné detekovanych chyb.
= Pokud je pfitomna vystraha, symbol blika.
= Pokud je pfitomen alarm, symbol je zobrazen trvale.
LR
Zobrazi dalsi stranku méfenych hodnot (k dispozici pouze tehdy, pokud bylo definovano
nékolik stranek méfenych hodnot; viz nabidku ,Displej“).

o lrifo )
» HiETHER

Otevte hlavni nabidku, kde mate pfistup ke vSem parametriim pfistroje.

Zakladni kombinace klaves

5

41 Escape (kldvesa Esc)

H

42 Zvysit kontrast

-

43 Snizit kontrast

=

44 Zamknuti
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7.2.2  Vyvolani nabidky obsluhy ze standardni obrazovky (zobrazeni
naméiené hodnoty)

= Levé tlacitko (,,Informace®): mistni nabidka
= Denni pocitadlo
= Oznaceni tagli
= Obalova kfivka
= Jazyk
= Informace o pfistroji
= Heslo/resetovani
= Prostfedni klavesa: aktualni chyby
Pokud systém automatické kontroly zjisti jednu nebo vice chyb, nad prostfedni klavesou
se zobrazi symbol tlacitka iillll zifi#. Po stisknuti tlacitka se zobrazi seznam vSech
aktuélnich nevyte$enych chyb.
= Pravé tlacitko (,Nabidka“): hlavni nabidka
Obsahuje viechny parametry pfistroje, rozdélené do podnabidek a sad parametr.
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8 Systémova integrace

w

C IO
4
250 Q I,:4..20 mA + HART
— 1

[ ]
0EE

<> M)

%"\ \ e

7 6 5

A0034891

45  Systémovd integrace pres protokol HART

PLC, API

Commubox FXA195 (USB), protokol HART
DeviceCare/FieldCare

Commubox FXA291 (servisni rozhrani)

Zobrazovaci a ovlddaci modul na Prosonic S (pokud je k dispozici)
Field Xpert SMT70/SMT77

Modem VIATOR Bluetooth s pfipojovacim kabelem

NOY LW N
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9 Uvedeni do provozu

9.1 Pripravné kroky

9.1.1 Reset na tovarni nastaveni (reset)

Reset muiZe negativné ovlivnit méfeni.
» Po resetu piistroje provedte nové zakladni nastaveni.

Pouzivani funkce reset

Pokud chcete pouZit pfistroj s nezndmou historii, je vZdy vhodné jej resetovat.

Ucinky resetu

= VSechny parametry se resetuji na tovarni nastaveni.

= Linearizace je deaktivovana. Pokud je k dispozici tabulka linearizace, neni odstranéna
a lze ji v pfipadé potteby znovu aktivovat.

= Potlaceni rudivych odraztl (mapovani) je deaktivovano. Mapovaci kiivka vSak neni
odstranéna a v pfipadé potfeby ji 1ze znovu aktivovat.

Uc¢inek na protokol pétibodové linearity

Vytvofenim protokolu pétibodové linearity je méfici systém (senzor FDU9x a prevodnik
FMU9x) upraven a pfesnost méfeni je optimalizovana pro specifikovany rozsah.

Servisni parametr Nulova vzdalenost je jemné nastaven pro tuto justaci. Po resetovani
musi tento parametr byt znovu nastaven v nabidce Servis podle dat indikovanych

v protokolu pétibodové linearity pro senzor FDU9x. Kontaktujte v této zaleZitost prodejni
centrum spole¢nosti Endress+Hauser.

Provedeni resetu
1. Prejdéte na Vlastnosti pfistroje > Heslo/reset > Reset.
2. Zadejte ,333“.

9.2 Zapnuti mériciho pristroje

Parametry, které je zapotfebi nastavit pfi prvnim zapnuti pfistroje
= Jazyk

Vyberte jazyk zobrazeni na displeji.
= Jednotka délky

Zvolte jednotku délky, ve které se méfi vzdalenost.
= Jednotka teploty

Zvolte jednotku pro teplotu méfenou senzorem.
= Provozni rezZim

MozZné volby zavisi na provedeni pfistroje a prostredi instalace.
= Ovladaci prvky

Zvolte, zda se méa nastavit fizeni ¢erpadel nebo Fizeni Cesel.
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9.3 Nastaveni méficiho pristroje

9.3.1 Soubor parametri ,,HLD N vybér senz.“

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni -» HLD N vybér senz.

Parametr
= Vstup
Prifad'te senzor ke kanalu.
= Vybér senzoru
Specifikujte typ senzoru.
Zvolte moZnost Automaticky pro senzory FDU9x.
Zvolte moZnost Manudlné pro senzory FDU8x.
= Detekovano
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Vybér senzoru = Automaticky
Zobrazuje automaticky detekovany typ senzoru.

9.3.2 Soubor parametru ,,HLD N uZiv.param*

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni - HLD N uZiv.param

Parametr
= Geometrie nadrze
Zvolte odpovidajici moZnost.
= Charakteristika média
Pokud médium nelze jasné prifadit k Zadné z kategorii, zvolte moznost Neznamé.
= Provozni podminky
Pro aplikace s kapalinami, které nespadaji do Zadné jiné kategorie, zvolte moznost
Stand. kapal.
Pro aplikace se sypkymi latkami, které nespadaji do zadné jiné kategorie, zvolte mozZnost

Stand. sypké.
/E /11

-

S
| @

46  Geometrie nadrze
Sférické viko
Vilcovd lezatd

A

B

C  Obtok / uklidiiovaci trubka
D  Bezvika
E

F

>

A0032713

Kulovy
Ploché viko
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9.3.3  Soubor parametru ,,HLD N kal. prazd.“

A0034882

47 Nulovd a plnd kalibrace pro méreni hladiny

Senzor FDU9x

Prevodnik FMU90/FMU95

D Vzddlenost blokovdni

Vzddlenost mezi membrdnou senzoru a povrchem produktu
Prdzdny E

Plny F

Hladina

SO m N =

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni > HLD N kal. prazd.

Parametr ,,Prazdny E“
Specifikujte vzdéalenost E od referen¢niho bodu senzoru k miniméalni hladiné (nulovy bod).
Nulovy bod by nemél byt niZe neZ bod, kde ultrazvukova vina dopada na dno nadrZe.

66

9.3.4  Soubor parametru ,,HLD N kal. plny

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni - HLD N kal. plny

Parametr

= Plny F
Specifikujte rozsah F (vzdélenost od minimalni hladiny k maximalni hladiné).
F nesmi zasahovat do blokovaci vzdalenosti BD senzoru.

= Blokovaci vzdalenost
Stanovuje blokovaci vzdalenost BD senzoru.

9.3.5  Soubor parametrti ,,HLD N jednotka“

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni > HLD N jednotka
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Parametr

= Jedn. hladiny
Vyberte jednotku hladiny.
Vystup hodnoty hladiny probih& v této jednotce, pokud se neprovadi linearizace.

= Hladina N
Zobrazuje aktualné méfenou hladinu F (od nulového bodu k povrchu produktu) ve
vybrané jednotce.

= Senzor
Zobrazuje aktudlné méfenou vzdalenost D mezi membranou senzoru (referencni bod
méfeni) a povrchem produktu.

A B C D E F

A0043335

Referencni bod mérenti

FDU90 bez ochranné trubky proti zaplaveni
FDU90 s ochrannou trubkou proti zaplaveni
FDU91/FDU91F

FDU92

FDU93

FDU95

MmO Ow> =~
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9.3.6 Soubor parametru ,,HLD N linearizace“
A B
—
e L00% ‘ 100%
0% / 0%
c/D
100%
H
— 0%
F/G
100%
0%

54

A0021476
48  Typy linearizace
A Zddny
B Tabulka
C  Pyramidové dno
D  Kuzelové dno
E  Sesikmené dno
F  Koule
G  Vilcovd lezatd
H  Strednivyska

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zaklad. nastaveni - HLD N linearizace

Parametr
= Typ
Zvolte typ linearizace (viz dfive)
= UZiv. jednotky
Specifikujte jednotku pro linearizovanou hodnotu.
= Konec mé¥. rozs.
Specifikujte maximalni obsah nadoby (100 %) ve zvolenych uZivatelskych jednotkach.
Nezobrazuje se, pokud Typ = Tabulka.
Pokud Typ = Valcova leZata nebo Kulovy, Konec méf. rozs. se musi vZdy vztahovat
k zcela plné nadrzi.
= Primér
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Valcova leZata nebo Kulovy.
Specifikujte primér D nadrZe.
= Stiedni vyska (H)
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Sikmé dno, Jehlanovité dno nebo KuZelovité
dno
Specifikujte stfedni vysku H nadoby (viz dfive).
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= Editovat
Zobrazuje se pouze tehdy, pokud Typ = Tabulka.
Otevte soubor parametrii Editovat pro zaddani lineariza¢ni tabulky.
= Tabulka stavii
Aktivuje nebo deaktivuje lineariza¢ni tabulku.
= ReZim
Specifikuje, zda se linearizace vztahuje k hlading, nebo k prdzdnému prostoru.

9.3.7  Editor tabulky

B Podminky linearizaé¢ni tabulky:
= A7 32 parl hodnot ,hladina vii¢i objemu®.
= Monotonné stoupajici nebo klesajici. (Monotonnost se kontroluje pfi aktivaci
tabulky.)
= Jakmile je zaddna, musi se aktivovat parametrem Tabulka stavi.

A B C
1 0,0000 0,0000
2 0,0000 0,0000
3 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000

A0040751
A Cislo fadku
B Sloupec pro hladinu
C  Sloupec pro hodnoty

1. Stisknéte " ¥ pro piechod na dalsi fadek.
2. Stisknéte il gilil# pro prechod na predchozi fadek.
3. Stisknéte " §f pro otevieni vybraného fadku pro upravy.

A B C
1 0,0000 0,0000
2 0,0000 0,0000
3 0,0000 0,0000
0,0000 0,0000

A0040752
A Cislo fddku
B Sloupec pro hladinu
C  Sloupec pro hodnoty

1. Stiskem il lills nebo S 8 mZete prochazet tabulkou.
2. Stiskem i Sl nebo LS M8k mUZete prochézet sloupcem s cisly radka.
3. Stisknéte {###" B pro vymazani celého fadku, vloZeni nebo pfemisténi fadku.

ﬂ Stiskem tlacitka Escape se vrétite k pfedchozimu kroku.

UJ

A0032709
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9.3.8 Soubor parametrt ,,Provér hodnotu*

ﬂ = Tento soubor parametrti spousti potlacovéani rusivych odrazl (mapovani).

= Pro zaznamenani v§ech rusivych odrazii provedte mapovani pfi nejnizsi mozné
hladiné (idealné s prazdnou nadobou).

= Pokud neni moZné nddobu béhem uvadéni do provozu vyprazdnit, zaznamenejte
pfedbéZné mapovani, kdyZ je nddoba ¢astecné naplnéna. Mapovani poté zopakujte,
kdyZ hladina poprvé dosédhne pfiblizné O %.

C
- _%\\ (a) (b)
J-------- I—[——— J---------- 0---= J-------- —[———Lgv

A0032724

49  Princip funkce potlaceni rusivych odrazii (mapovani)

A

B

C

Krivka odrazti (a) obsahuje rusivé odrazy a odraz hladiny. Bez mapovdni by byly vyhodnoceny i rusivé odrazy.
To neni Zadouct.

Mapovdnim se vytvofi mapovaci kiiivka (b). Ta potlacuje vSechny odrazy, které lezi uvniti rozsahu

mapovant (c).

Poté jsou vyhodnocovdny pouze odrazy, které jsou vy3si nez mapovaci kiiivka. Rusivy odraz lezi pod mapovaci
krivkou, a proto se ignoruje (nevyhodnocuje).

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni - HLD N provéf. hodn.

Parametr

Aktual. vzdal.
Zobrazuje aktualné méfenou vzdalenost D mezi membranou senzoru a povrchem
produktu.
Provér vzdalenost
Porovnejte zobrazovanou vzdalenost s aktualni hodnotou a zadejte vysledek porovnani.
Na zakladé tohoto udaje pfistroj automaticky urcuje rozsah mapovani.
= Vzdalenost = OK
Zobrazovana vzdalenost a aktudlni vzdalenost souhlasi.
- Pokracujte souborem parametr HLD N vzdal. mapa.
= Vzdal. mala
Zobrazovana vzdalenost je mensi neZ aktualni vzdalenost.
- Pokracujte souborem parametr HLD N vzdal. mapa.
= Vzdal. velka
Zobrazovana vzdalenost je vétsi neZ aktualni vzdéalenost.
- Mapovani neni mozné.
- Nastaveni pro senzor N kon¢i.
= Vzdal. neznama
Aktuélni vzdalenost neni znama.
- Mapovani neni mozné.
- Nastaveni pro senzor N kon¢i.
= Manualné
Rozsah mapovéni se ma definovat manudalné.
- Pokracujte souborem parametr HLD N vzdal. mapa.
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9.3.9  Soubor parametri ,,HLD N vzdal. mapa“

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina (HLD) N - Zé&klad. nastaveni - HLD N vzdal. mapa

Parametr
= Aktual. vzdal.
Zobrazuje aktualné méfenou vzdalenost D mezi membrénou senzoru a povrchem
produktu.
= Rozsah mapovani
Specifikuje rozsah s pocatkem od membrany senzoru, ve kterém se provadi mapovani.
= Pokud Provérf vzdalenost = Vzdalenost = Ok nebo Vzdal. mala:
Potvrd'te pfedvolenou hodnotu.
= Pokud Provérf vzdalenost = Manudlné:
Zadejte poZadovany rozsah mapovani.
= Start mapovani
Zvolte Ano pro zahajeni zdznamu mapovaci krivky.
- Zobrazi se soubor parametrit HLD N stav.
- Pokud je zobrazovanéa vzdélenost stale prili§ mala: Pokracujte v zaznamenévani
mapovacich kfivek, dokud nedojde ke shodé mezi zobrazovanou vzdalenosti a skutecnou
vzdélenosti.
= Stav
Specifikuje stav mapovani:
= Zapnout mapu
Mapovaci kfivka je zohlediiovana béhem vyhodnoceni signdlu.
= Vypnout mapu
Mapovaci kfivka neni zohledfiovdna béhem vyhodnoceni signalu, ale zstava uloZena
Vv pristroji.
= Vymazat mapu
Mapovaci kfivka se vymaZze.

9.3.10 Soubor parametrti ,,US senzor N“

ﬂ Pro vicekanalové pfistroje: ZakaZte nepouZivané vstupy senzord v souboru parametrii
US senzor N.

Pohyb po obrazovce displeje
Spréava senzoru - Senzor FDU N - Provoz senzoru

Parametr ,,Provoz senzoru“
Zapnuti nebo vypnuti senzoru N.

9.4 Pokrocilé nastaveni

9.4.1  Detekce zaplaveni pro FDU90

ﬂ Tato ¢ast se tyka pouze senzort FDU90 s ochrannou trubkou proti zaplaveni.

1. Prejdéte na: Bezpe¢nostni nastaveni > Bezpecna zéna - Bezp. z6na sen. N
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2.
FMU9S0
1
50  PouZiti ochranné trubky proti zaplaveni pro senzor FDU90
A Blokovaci vzddlenost FDU90: 70 mm (2,8 in)
B Bezpecnd zona, do niZ se bude vstupovat: 40 mm (1,6 in)
Zadejte 40 mm (1,6 in). S timto nastavenim bezpec¢na zona kon¢i pfesné pod
ochrannou trubkou proti zaplaveni.
Prejdéte na: Relé/fizeni - Konfigurace relé - Prifazeni relé
4. Vyberte relé.
L~ Vybrané relé bude pouZito pro alarm zaplaveni.
5. Prejdéte na: Relé/fizeni > Konfigurace relé > Relé N - Funkce
6. Vyberte Alarm/diagnost. > Diagnostika.
7. Prejdéte na parametr Pfifazeni M
8. Vyberte moZnost Hladina v bezpecné zéné, senzor N.
= Vybrané relé bude bez napéti, jakmile hladina vstoupi do bezpe¢né zony.
9.4.2  Nastaveni mistniho displeje

Typ vizualizace

A0036764

51 ,Typ“=,1x hodnota + sloup.“
L:flow 11 2:level 1
n3
L]
B 9607
E=2 i S G S =)
A0036765
52 ,Typ“=,2% hodnota + sloup.”
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A0036766

53 ,Typ“=,hodnota max. rozm.“. Rozdilné hodnoty se zobrazuji cyklicky v maximdlni velikosti.

3:average level Il 4 :level 1-2

_,H 8335,
1 000,

=2 lnto]

N '4

20.00 -
o, 20,00 -

=2 lnto )

1:devel 1112:flowl

83.34
8

E=ZInto]

|...r|||

|..-r||4

A0036767

54  ,Typ“=,3 x 2 hodn. stfidavé*. Lze zobrazit az Sest hodnot. Tyto hodnoty jsou rozprostieny na trech
strankdch, na kazdé strdance jsou dvé. Tyto stranky se zobrazuji cyklicky.

ﬂ KdyZ chcete prejit k nasledujici hodnoté okamZité, v hlavni obrazovce stisknéte

Nastaveni typu vizualizace
1. Prejdéte na soubor parametrl Zobrazeni - Zobrazeni.
2. Typ vizualizace vyberte v parametru Typ (viz vy3e).

3. Pro Typ = Hodn.max.rozm. nebo Alter. 5 x 2 stfidaveé:
V parametru Cas uréete dobu, po jejimz uplynuti se zobrazi nasleduijici obrazovka.

4. V parametrech Hodnota 1 aZ Hodnota N vyberte méfenou hodnotu, ktera bude
zobrazovana.

5. V parametrech UZivatel. text 1 aZ UZivatel. text N zadejte textovy fetézec, ktery
bude zobrazovan spole¢né s hodnotami.
- Specifikovany textovy fetézec bude zobrazen, kdyz UZivatel. text = Ano (viz
nize).
Nastaveni formatu zobrazeni
1. Prejdéte k souboru parametrt: Zobrazeni - Format zobrazeni.
2. V parametru Format vyberte format ¢isla pro udaje o délce.

3. V parametru Mista za ¢arkou urcete pocet desetinnych mist, kterd budou
zobrazovana.

4. 'V parametru Oddélovaci znak urCete, jestli pro oddéleni desetinného mista bude
pouZita ¢arka nebo tecka.

5. V parametru Uzivatel. text urcete, zda bude na obrazovce zobrazen UZivatel. text 1
aZz Uzivatel. text N (viz vySe).
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Nastaveni ¢asu navratu zpét na zacatek

1. Prejdéte na Zobrazeni - Zpét na zacatek > Zpét na zacatek

2.

Urcete dobu, po jejimZ uplynuti se mistni zobrazeni vrati zpét na zacatek (zobrazeni

méfené hodnoty).

9.4.3  Nastaveni relé limitni hodnoty

Typ limity = ,,Standardni“ nebo ,,Trend/rychlost“

55 Parametry pro , Typ limity“ = ,Standardni“ nebo , Trend/rychlost*

1
2
A
B
C
D

,Bod zapnuti“ >, Bod vypnuti“
,Bod vypnuti“ > ,Bod zapnuti“
Bod zapnuti

Bod vypnuti

Relé pod napétim

Relé bez napéti

A0036325
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Typ limity = ,,Pasmo* nebo ,,Mimo pasmo“

.

N

®5
1
2
A
B
C
D
E

A0036324

6  Parametry pro , Typ limity“ = ,Pdsmo* nebo ,,Mimo pdsmo*

,Typ limity“ = ,Pdsmo*“

, Typ limity“ = ,Mimo pdsmo*
Horni spinaci bod

Dolni spinaci bod

Relé pod napétim

Relé bez napéti

Hystereze

Nastaveni limitniho relé

1.
2.

10.

11.

Prejdéte na soubor parametr(i Relé/fizeni > Nastaveni relé. > Relé N

V parametru Funkce vyberte moZnost Limit.

-~ Zobrazi se seznam Funkce.

Vyberte proménnou, k niZ se limitni hodnota vztahuje.

V parametru Typ limity vyberte vhodny typ limitni hodnoty (viz vyse).

U Typ limity = Standardni:

V parametru Bod zapnuti urcete bod zapnuti.

U Typ limity = Standardni:

V parametru Bod vypnuti urcete bod vypnuti.

U Typ limity = Trend/rychlost:

V parametru Zapnuti/min urcete bod zapnuti pro danou rychlost zmény.
U Typ limity = Trend/rychlost:

V parametru Vypnuti/min urcete bod vypnuti pro danou rychlost zmény.
U Typ limity = PAsmo nebo Mimo pasmo

V parametru Horni spin. bod urcete horni spinaci bod.

U Typ limity = PAsmo nebo Mimo pasmo

V parametru Dolni spin. bod urcete dolni spinaci bod.

U Typ limity = Pasmo nebo Mimo pasmo

V parametru Hystereze urcete hysterezi pro spinaci body.
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12. V parametru ZpoZzd'. pfepnuti urcete pro dané relé prodlevu pti pfepnuti.
L= Relé pfepne jen tehdy, kdyZ limitni hodnota byla pfekroc¢ena po dobu, ktera je zde
specifikovana.

13. V parametru Invertovat urcete, jestli smér spinani relé ma byt invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

14. V parametru Akce pfi poruse urcete chovani relé, jestlize dojde k chybé.

9.4.4  Nastaveni relé alarmu nebo diagnostiky
1. Prejdéte na: Relé/fizeni > Nastaveni relé. > Relé N

2. V parametru Funkce vyberte moZnost Alarm/diagnost.
= Zobrazi se seznam Funkce.

3. Urcete, jestli relé indikuje alarm (moZnost Alarmové relé), nebo az dva stavy
pfistroje definované uZivatelem (moZnost Diagnostické).

4. U Funkce = Diagnostické
V parametrech Pfifazeni 1 a Pfifazeni 2 vyberte stavy pfistroje, které maji byt
indikovany pomoci relé.

5. V parametru Invertovat urcete, jestli smér spindni relé méa byt invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

9.4.5 Nastaveni standardniho fizeni ¢erpadla

ﬂ Tato ¢ast se tyka pfistroji se standardnim fizenim cerpadla:
™ FMUgO_*l**********
™ FMUgO_*Z**********

Cil fizeni éerpadla

Aktivace a deaktivace Cerpadel v zavislosti na namérfené hladiné

Funkce Fizeni, kdyZ je pouZito vice ¢erpadel

s Limitni fizeni
Pocet Cerpadel, kterd jsou zapnuta, zavisi vyhradné na aktudlni hladiné a na bodech
zapnuti a vypnuti pfislusnych cerpadel.

= Rizeni rychlosti ¢erpani
Body zapnuti a vypnuti jsou stejné pro vSechna ¢erpadla. Pocet cerpadel, ktera jsou
zapnutd, je fizen tak, aby — zaleZi na hladiné - byla dosaZena poZadovana rychlost
Cerpani (zména hladiny v ¢ase).

Nastaveni systému fizeni ¢erpadla (funkce: Limita Fizeni)
1. Prejdéte na Relé/¥izeni > Rizeni éerpadla N.
2. V parametru Referenéni vyberte hladinu, podle niZ budou ¢erpadla fizena.

3. V parametru Pocet ¢erpadel urcete, kolik ¢erpadel bude zahrnuto do fizeni ¢erpadel.
Pro kazdé ¢erpadlo musi byt na senzoru FMU90 k dispozici jedno relé.

4. 'V parametru Funkce vyberte moZnost Limita Fizeni.

Pro kazdé cerpadlo:
Vyberte parametr Cerpadlo M.
= Otevte se soubor parametrii Cerpadlo M / Fizeni N pro nastaveni erpadla M.
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A0036679
57 Bod zapnuti a bod vypnuti pro limitu fizeni
1 Cerpadlo vyprazdiiuje nddobu: bod zapnuti > bod vypnuti
Cerpadlo plni nddobu: bod vypnuti > bod zapnuti

2
A Bod zapnuti
B Bod vypnuti

Nastavte parametry Bod zapnuti a Bod vypnuti podle schématu vyse.

V parametru ZpoZdéni zapnuti nastavte prodlevu zapnuti ¢erpadla. Pro rizna
Cerpadla definujte rlizna zpoZdéni zapnuti. Tim se zajisti, Ze nebude zapnuto
soucasné nékolik ¢erpadel.

V parametru St¥idani urcete, jestli by ¢erpadlo mélo byt zahrnuto do stfidavého fizeni

Cerpadel.

L~ PfFi stfidavém fizeni cerpadel se spinaci body zapnuti nevztahuji k jednotlivému
Cerpadlu. Pokud musi byt ¢erpadlo zapnuto kviili aktudlni hladiné média, pfistroj
automaticky vybere nejméné pouZivané ¢erpadlo.

V parametru Redukce usazenin zadejte pro spinaci body vhodnou hodnotu kolisani.

Y~ Poloha spinacich bodi se statisticky méni s uréenou mezi fluktuace. To pomaha
zamezit tvorbé usazenin ve spinacich bodech.
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58  Ucinek parametru , Interval dobéhu* a ,,Doba dobéhu*

Bod zapnuti

Bod vypnuti
Cerpadlo zapnuto
Cerpadlo vypnuto
Interval dobéhu
Doba dobéhu

Mmoo O W

Pokud napfiklad chcete vyprazdiiovat cerpaci komoru v pravidelnych intervalech po
dobu, ktera presahuje bod vypnuti, postupujte takto:

V parametru Interval dobéhu urcete dobu, po jejimZ uplynuti by mélo byt provadéno
prodlouZené Cerpani. V parametru Doba dobéhu urcete trvani tohoto postupu
prodlouZeného Cerpani.

V parametru Akce pfi poruse definujte, jak bude ¢erpadlo reagovat, kdyZ dojde
k chybé.

V parametru Pfifazeni relé pfifadte relé k ¢erpadlu, které pravé bylo nastaveno.
L= Zobrazi se soubor parametrt Relé K.

V parametru Relé K - Funkce vyberte moznost Cerpadlo M / fizeni N.

= Cerpadlo M je nyni fizeno prostiednictvim relé K.

V parametru Invertovat urcete, zda ma byt smér spindni relé invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

= Cerpadlo je kompletné nastaveno. Pokra¢ujte s dalsim ¢erpadlem.
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Nastaveni systému Fizeni ¢erpadla (funkce: Rizeni rychlosti éerpani)

A0036677
59  Princip funkce fizeni rychlosti ¢erpani

Bod zapnuti

Bod vypnuti

Cerpadlo zapnuto
Cerpadlo vypnuto

Cas mezi starty cerpadel
Hranice zapnuti

Min. rychlost Cerpdni/min.

QMmoo w>

1. Prejdéte na Relé/¥izeni > Rizeni éerpadla N.
2. V parametru Referenéni vyberte hladinu, podle niZ budou ¢erpadla fizena.

3. V parametru Pocet cerpadel urcete, kolik ¢erpadel bude zahrnuto do fizeni ¢erpadel.
Pro kazdé ¢erpadlo musi byt na senzoru FMU90 k dispozici jedno relé.

4. v parametru Funkce vyberte moznost Rizeni rychlosti.
V parametrech Bod zapnuti a Bod vypnuti urcete spinaci body pro fizeni rychlosti
Cerpani.

6. V parametru Min. rychlost ¢erpadla urcete poZadovanou minimalni rychlost
Cerpadla. (Kladné hodnoty: plnéni, zaporné hodnoty: vyprazdiiovani.)

7. V parametru Redukce usazenin zadejte pro spinaci body vhodnou hodnotu kolisani.
L~ Poloha spinacich bodt se statisticky méni s uréenou mezi fluktuace. To pomaha

zamezit tvorbé usazenin ve spinacich bodech.
8. V parametru Hranice zapnuti urcete limitni hladinu pro zapnuti dalsiho ¢erpadla.

L~ Pokud je vzdalenost mezi aktualni hladinou a bodem vypnuti mensi neZ hranice
zapnuti, nejsou zapnuta Zadna dal3i ¢erpadla, i kdyZ jeSté nebylo dosaZeno
poZadovaného vykonu ¢erpadla.
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10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

V parametru Cas mezi starty ¢erpadel uréete dobu, po jejimz uplynuti bude zapnuto

dalsi ¢erpadlo.

V parametru St¥idani urcete, jestli cerpadla maji byt zapindna stfidave.

Y= Pfi stfidavém Fizeni cerpadel musi pfistroj, kdyZ musi zapnout dalsi ¢erpadlo,
automaticky vybrat nejméné pouZivané ¢erpadlo.

Pro kazdé cerpadlo:

Vyberte parametr Cerpadlo M.

L= Otevfe se soubor parametri Cerpadlo M / fizeni N pro nastaveni ¢erpadla M.

V parametru Zpozdéni zapnuti nastavte prodlevu zapnuti ¢erpadla.

A0036678

0 Ucinek parametru ,Interval dobéhu“ a ,Doba dobéhu*

6

A Bod zapnuti

B Bod vypnuti

C  Cerpadlo zapnuto
D Cerpadlo vypnuto
E  Interval dobéhu
F  Doba dobéhu

Pokud napfiklad chcete vyprazdiiovat ¢erpaci komoru v pravidelnych intervalech po
dobu, ktera pfesahuje bod vypnuti, postupujte takto:

V parametru Interval dobéhu urcete dobu, po jejimZ uplynuti by mélo byt provadéno
prodlouZené ¢erpani. V parametru Doba dobéhu urcete trvani tohoto postupu
prodlouZeného Cerpani.

V parametru Akce pfi poruse definujte, jak bude ¢erpadlo reagovat, kdyZ dojde
k chybé.

V parametru Pfifazeni relé ptifadte relé k ¢erpadlu, které pravé bylo nastaveno.
L= Zobrazi se soubor parametrd Relé K.

V parametru Relé K - Funkce vyberte moznost Cerpadlo M / fizeni N.

- Cerpadlo M je nyni fizeno prostfednictvim relé K.

V parametru Invertovat urcete, zda ma byt smér spindni relé invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

-~ Cerpadlo je kompletné nastaveno. Pokracujte s dal$im ¢erpadlem.
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9.4.6  Nastaveni pokrocilého rizeni ¢erpadla

ﬂ Tato Cast se tyka pristroji s pokrocilym fizenim cerpadla:
M FMUgO_*B**********
M FMUgO_*q**********

Cil fizeni cerpadla

Aktivace a deaktivace ¢erpadel v zavislosti na namétené hladiné

Funkce Fizeni, kdyZ je pouZito vice ¢erpadel

= Limit jediny
VZdy je zapnuto maximalné jedno ¢erpadlo. Pokud je nutné zapnout nové cerpadlo
z dlivodu aktudlni hladiny média, cerpadlo, které je pravé v provozu, bude vypnuto.

= Limit paralel.
Neékolik ¢erpadel miiZe byt v provozu soucasné. Pocet Cerpadel, kterd jsou zapnuta, zavisi
vyhradné na aktudlni hladiné a na bodech zapnuti a vypnuti pfisluSnych cerpadel.

# Rizeni rychlosti ¢erpani
Body zapnuti a vypnuti jsou stejné pro vSechna ¢erpadla. Pocet cerpadel, ktera jsou
zapnuta, je fizen tak, aby byla dosaZena poZadovana rychlost cerpani (zména hladiny
v ¢ase).

Nastaveni systému fizeni Cerpadla (funkce: , Limit jediny“ nebo ,Limit paralel.“)

1. Prejdéte na: Relé/f¥izeni - Rizeni éerpadla N - Zakladni nastaveni - Rizeni
cerpadla N

2. V parametru Referenéni vyberte hladinu, podle niZ budou ¢erpadla fizena.

3. 'V parametru Pocet ¢erpadel urcete, kolik ¢erpadel bude zahrnuto do fizeni cerpadel.
Pro kazdé cerpadlo musi byt na senzoru FMU90 k dispozici jedno relé.
4. Pokud mé posledni ¢erpadlo ve skupiné fungovat jako zaloZni ¢erpadlo:
V parametru Zalozni ¢erpadlo vyberte mozZnost Ano.
L~ Jakmile je do systému Prosonic S prostfednictvim bindrniho vstupu hlasena
porucha, porouchané ¢erpadlo bude nahrazeno ¢erpadlem zaloZnim.
5. Resetovani fizeni Cerpadla:
V parametru Reset vyberte moznost Ano.
Y~ KdyZ je provedeno resetovani, jsou odstranény chybové zpravy ¢erpadla. Operace
resetovani nema vliv na nastaveni fizeni cerpadla.
6. V parametru Funkce vyberte moZnost Limit jediny nebo Limit paralel.

7. V parametru Typ zatiZeni urcete kritérium fizeni relativni zatéZe Cerpadel (pevna
sekvence Cerpadel, doba pouZiti jednotlivych ¢erpadel nebo pocet startl jednotlivych
Cerpadel).

8. Pro kazdé ¢erpadlo:

Vyberte parametr Cerpadlo M.
L~ Otevfe se soubor parametr{i pro nastaveni ¢erpadla M.
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10.

11.

12.

13.

14.

AD036679
61 Bod zapnuti a bod vypnuti pro limitu fizeni
1 Cerpadlo vyprazdriuje nddobu: bod zapnuti > bod vypnuti
2 Cerpadlo plni nddobu: bod vypnuti > bod zapnuti

A Bod zapnuti
B Bod vypnuti

Nastavte parametry Bod zapnuti a Bod vypnuti podle schématu vy3e.

V parametru ZpoZdéni zapnuti nastavte prodlevu zapnuti ¢erpadla. Pro rizna
Cerpadla definujte rlizna zpoZdéni zapnuti. Tim se zajisti, Ze nebude zapnuto
soucasné nékolik ¢erpadel.

V parametru St¥idani urcete, jestli by ¢erpadlo mélo byt zahrnuto do stfidavého fizeni

Cerpadel.

Y= Pfi stfidavém Fizeni cerpadel se spinaci body zapnuti nevztahuji k jednotlivému
Cerpadlu. Pokud musi byt ¢erpadlo zapnuto kvilli aktualni hladiné média, pfistroj
automaticky vybere nejméné pouzivané cerpadlo (podle kritéria vybraného
v parametru Typ zatiZeni).

Pro Typ zatiZeni = Doba uziti nebo Starty:

V parametru Procento vyuZiti urCete poZadovanou dobu uZiti ¢erpadla v procentech.
Celkova doba uZiti v procentech pro vSechna ¢erpadla, ktera jsou soucasti stfidavého
fizeni cerpadel, musi byt 100 %.

Pro Typ zatiZeni = starty + Cas

V parametru Max. doba uZiti uréete maximalni dobu, po kterou ¢erpadlo po spusténi
zlstane zapnuto.

V parametru Redukce usazenin zadejte pro spinaci body vhodnou hodnotu kolisani.

Y Poloha spinacich bodt se statisticky méni s uréenou mezi fluktuace. To pomaha
zamezit tvorbé usazenin ve spinacich bodech.
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15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

A0036678

2 Utinek parametru ,Interval dobéhu“ a ,Doba dobéhu“

Bod vypnuti
Cerpadlo zapnuto
Cerpadlo vypnuto
Interval dobéhu

6

A Bod zapnuti
B

C

D

E

F Doba dobéhu

Pokud napfiklad chcete vyprazdiiovat cerpaci komoru v pravidelnych intervalech po
dobu, ktera presahuje bod vypnuti, postupujte takto:

V parametru Interval dobéhu urcete dobu, po jejimz uplynuti by mélo byt provadéno
prodlouZené cerpani. V parametru Doba dobéhu urcete trvani tohoto postupu
prodlouZeného Cerpani.

V parametru Akce pfi poruse definujte, jak bude ¢erpadlo reagovat, kdyZ dojde

k chybé.

V parametru HlaSeni ¢erpadel urcete spinaci vstup, pfes ktery ¢erpadlo posila
zpétnou vazbu do systému Prosonic S.

V parametru ZpoZdéni zpét. hlaSeni urcete casovy ramec, ve kterém je vyZadovéna
zpétnd vazba od Cerpadla poté, co je ¢erpadlo spusténo. Zde vezméte v ivahu také
hodnotu zpozdéni spusténi relé. Minimalni hodnota pro zpozdéni zpét. hlaSeni:
~poCet Cerpadel” x ,zpozdéni spusténi relé”

L~ Zpétna vazba poskytnuta po uplynuti této doby nebude bréna v potaz.

V parametru Vyznam hlaseni urcete vyznam zpétného hlaseni (potvrzuje spusténi
Cerpadla, nebo hlasi poruchu ¢erpadla).

V parametru Pfifazeni relé pfifadte relé k erpadlu, které pravé bylo nastaveno.

L~ Zobrazi se soubor parametri Relé K.

V parametru Relé K - Funkce vyberte moznost Cerpadlo M / fizeni N.
= Cerpadlo M je nyni fizeno prostfednictvim relé K.

V parametru Invertovat urcete, zda ma byt smér spindni relé invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

= Cerpadlo je kompletné& nastaveno. Pokracujte s dalsim ¢erpadlem.
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Nastaveni systému fizeni ¢erpadla (funkce: Rizeni rychlosti ¢erpani)

e
A
B
C
D
E
F
G

AD036677

3 Princip funkce fizeni rychlosti cerpdni

Bod zapnuti

Bod vypnuti

Cerpadlo zapnuto
Cerpadlo vypnuto

Cas mezi starty cerpadel
Hranice zapnuti

Min. rychlost ¢erpdni/min.

Prejdéte na: Relé/fizeni > Rizeni ¢erpadla N - Zakladni nastaveni > Rizeni
cerpadla N

V parametru Referenéni vyberte hladinu, podle niZ budou ¢erpadla fizena.

V parametru Pocet ¢erpadel urcete, kolik cerpadel bude zahrnuto do fizeni ¢erpadel.
Pro kazdé ¢erpadlo musi byt na senzoru FMU90 k dispozici jedno relé.

Pokud mé posledni ¢erpadlo ve skupiné fungovat jako zaloZni ¢erpadlo:

V parametru ZaloZni ¢erpadlo vyberte moZnost Ano.

Y= Jakmile je do systému Prosonic S prostfednictvim bindrniho vstupu hladSena
porucha, porouchané ¢erpadlo bude nahrazeno ¢erpadlem zaloZnim.

Resetovani fizeni Cerpadla:

V parametru Reset vyberte moZnost Ano.

~ KdyZ je provedeno resetovani, jsou odstranény chybové zpravy cerpadla. Operace
resetovani nema vliv na nastaveni fizeni cerpadla.

v parametru Funkce vyberte moznost Rizeni rychlosti.

V parametru Typ zatiZeni urcete kritérium fizeni relativni zatéZe Cerpadel (pevna
sekvence Cerpadel, doba pouZiti jednotlivych ¢erpadel nebo pocet startd jednotlivych
Cerpadel).
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10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.

17.

V parametrech Bod zapnuti a Bod vypnuti urcete spinaci body pro fizeni rychlosti
Cerpani.

V parametru Min. rychlost ¢erpadla urcete poZadovanou minimalni rychlost
Cerpadla. (Kladné hodnoty: plnéni, zdporné hodnoty: vyprazdiiovani.)

V parametru Cas mezi starty éerpadel uréete dobu, po jejimz uplynuti bude zapnuto

dalsi ¢erpadlo.

V parametru Hranice zapnuti uréete limitni hladinu pro zapnuti dal§iho ¢erpadla.

L~ Pokud je vzdalenost mezi aktualni hladinou a bodem vypnuti mensi nez hranice
zapnuti, nejsou zapnuta Zadna dal3i ¢erpadla, i kdyZ jeSté nebylo dosaZeno
pozadovaného vykonu ¢erpadla.

V parametru Stfidani urcete, jestli cerpadla maji byt zapindna stfidave.

L~ PTFi stfidavém fizeni Cerpadel se spinaci body zapnuti nevztahuji k jednotlivému
Cerpadlu. Pokud musi byt ¢erpadlo zapnuto kvili aktualni hladiné média, pfistroj
automaticky vybere nejméné pouzivané cerpadlo (podle kritéria vybraného
v parametru Typ zatiZeni).

V parametru Redukce usazenin zadejte pro spinaci body vhodnou hodnotu kolisani.

Y~ Poloha spinacich bodi se statisticky méni s urenou mezi fluktuace. To pomaha
zamezit tvorbé usazenin ve spinacich bodech.

Pro kazdé cerpadlo:

Vyberte parametr Cerpadlo M.

L= Otevie se soubor parametrii Cerpadlo M / fizeni N pro nastaveni ¢erpadla M.

V parametru Zpozdéni zapnuti nastavte prodlevu zapnuti ¢erpadla.

Pro Typ zatiZeni = Doba uZiti nebo Starty:

V parametru Procento vyuziti uréete poZadovanou dobu uZiti ¢erpadla v procentech.
Celkové doba uZiti v procentech pro vSechna cerpadla, kterd jsou soucasti stfidavého
fizeni ¢erpadel, musi byt 100 %.

Pro Typ zatiZeni = starty + ¢as

V parametru Max. doba uZiti uréete maximalni dobu, po kterou ¢erpadlo po spusténi
z(stane zapnuto.
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18.

19.

20.

21.

22.
23.

24.

25.

AD036678

4 Utinek parametru , Interval dobéhu* a ,,Doba dobéhu*

Bod vypnuti
Cerpadlo zapnuto
Cerpadlo vypnuto
Interval dobéhu

6

A Bod zapnuti
B

C

D

E

F  Doba dobéhu

Pokud napfiklad chcete vyprazdiiovat cerpaci komoru v pravidelnych intervalech po
dobu, ktera presahuje bod vypnuti, postupujte takto:

V parametru Interval dobéhu urcete dobu, po jejimZ uplynuti by mélo byt provadéno
prodlouZené Cerpani. V parametru Doba dobéhu urcete trvani tohoto postupu
prodlouZeného Cerpani.

V parametru Akce pfi poruse definujte, jak bude ¢erpadlo reagovat, kdyZ dojde

k chybé.

V parametru HlaSeni éerpadel urcete spinaci vstup, pfes ktery ¢erpadlo posila
zpétnou vazbu do systému Prosonic S.

V parametru ZpoZdéni zpét. hlaSeni urcete casovy ramec, ve kterém je vyZadovana
zpétnd vazba od Cerpadla poté, co je cerpadlo spusténo. Zde vezméte v uvahu také
hodnotu zpozdéni spusténi relé. Minimalni hodnota pro zpozdéni zpét. hlaSeni:
»pocet Cerpadel” x ,zpozdéni spusténi relé”

L= Zpétna vazba poskytnuta po uplynuti této doby nebude bréna v potaz.

V parametru Vyznam hlaseni uréete vyznam zpétného hlasSeni ¢erpadla.

V parametru Pfifazeni relé pfifadte relé k ¢erpadlu, které pravé bylo nastaveno.
L= Zobrazi se soubor parametrt Relé K.

V parametru Relé K - Funkce vyberte moznost Cerpadlo M / fizeni N.

-~ Cerpadlo M je nyni fizeno prostfednictvim relé K.

V parametru Invertovat urcete, zda ma byt smér spindni relé invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

-~ Cerpadlo je kompletné& nastaveno. Pokracujte s dalsim ¢erpadlem.
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9.4.7 Nastaveni rizeni cesla

Princip funkce Fizeni cesla

® 65

A0036428

Princip funkce fizeni cesla

® Funkce fizeni Cesla pracuje se dvéma hladinami, L; a L,. JestliZe hladina na vystupu L, je
vyznamneé nizsi nez hladina na vstupu L, znamena to, Ze Ceslo je zanesené.
= 7jiSténé zaneseni Cesla je indikovano prostrednictvim relé. To lze pouzit k aktivaci ¢iSténi.

Nastaveni funkce fizeni cesla

2 B B B

10.
11.

Piejdéte na: Relé/¥izeni - Rizeni ¢esla > Rizeni cesla

V parametru Voda na vstupu vyberte signal hladiny L;.

V parametru Voda na vystupu vyberte signal hladiny L;.

V parametru Funkce urcete, jestli bude vyhodnocovan rozdil nebo pomér L; ku L.

Pro Funkce = Rozdil:

V parametrech Bod zapnuti a Bod vypnuti zadejte vhodné limitni hodnoty pro rozdil

L1 - Lz.

L= Relé znecisténi Cesla je pod napétim, jestlize L; — L, pfekro¢i bod zapnuti. Relé
znecisténi Cesla je bez napéti, jestlize L, — L, klesne pod bod vypnuti.

Pro Funkce = Pomér:

V parametrech Bod zapnuti a Bod vypnuti zadejte vhodné limitni{ hodnoty pro

pomeér L,/L,.

L~ Relé znecisténi ¢esla je pod napétim, jestliZze L,/L; klesne pod bod zapnuti. Relé
znecisténi cesla je bez napéti, jestlize L;/L, pfekroci bod vypnuti.

V parametru ZpoZdéni pfepnuti zadejte vhodnou hodnotu tak, aby ¢isténi cesla

nebylo aktivovano, pokud to neni nutné, v ptfipadé nevyznamného kolisani hodnoty
L; nebo L,.

V parametru Akce pfi poruSe definujte, jak bude relé fizeni cesla reagovat, kdyz
dojde k chybé.

V parametru Prifazeni relé pfifadte relé k fizeni cesla.
L~ Zobrazi se soubor parametrd Relé N.
V parametru Relé N - Funkce vyberte moZnost Rizeni &esla.

V parametru Invertovat urcete, zda ma byt smér spindni relé invertovan ve vztahu
k definovanému chovani.

73



Uvedeni do provozu

Prosonic S FMU90 HART

74

9.4.8 Nastaveni proudovych vystupt

Prifazeni mérené hodnoty proudovému vystupu

1.

2.

Prejdéte na: Vystup/vypocet > Proudovy vystup N - Pfifaz./vypocet >
Prifaz.proud. N

V parametru Vystup urcete, kterd hodnota bude na vystupu pfes proudovy vystup.
Y~ Parametr Vystupni proud zobrazuje posledni vystupni proud.

RozS§ifena kalibrace proudového vystupu
1. Prejdéte na: Vystup/vypocet - Proudovy vystup N - RozSifena kalibrace - ReZim

proudu N
A B C
[mA] [mA] [mA]
20 200 20,
'D
’ﬁ—:>
-10 0 100 [%, ...] O 100 [%..] O 100 [%...]

AD043389
66  Proudovy rozsah
A 4..20mA
B 0..20mA

C  Pevny proud HART
D Hodnota mA

V parametru Rozmezi proudu vyberte proudovy rozsah, do kterého bude naméfena
hodnota (0 % aZ 100 %) namapovana. Pokud je vybrdna moZnost Pevny proud,
namérfend hodnota se prenasi pouze pres signal HART.

U Rozmezi proudu = Pevny proud HART:
V parametru Hodnota mA urcete hodnotu fixniho proudu.

A0043390
67  Tlumeni vystupu
1 Merend hodnota
2 Vystupni proud

V parametru Tlumeni vystupu definujte konstantu tlumeni, ktera bude pouZita pfi
tlumeni vystupniho signalu.
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[mA]

[mA]

0 100 [%,...] 0 100 [%,...]

A0043391

68  Prdh pro 4 mA (pouze pro rozmezi proudu = 4 ... 20 mA)

A Prdh pro 4 mA vypnout
B Prdh pro 4 mA zapnout

U Rozmezi proudu = 4-20 mA:

V parametru Prah pro 4 mA zapnéte nebo vypnéte dolni prahovou hodnotu proudu.

L~ KdyZ je prah pro 4 mA zapnuty, minimdlni proud je 4 mA, dokonce i kdy?Z
naméfena hodnota je niZsi.

[mA]

A0036674

69  Princip fungovdni piestavovdni hodnot proudu

A Rozsah 0/4 mA
B Rozsah 20 mA

V parametru Rozsah proudu urcete, jestli pfestaveni rozsahu bude zapnuto nebo

vypnuto.

L= Prestaveni rozsahu rozprostfe signal hladiny. Bez pfestaveni rozsahu cely rozsah
hladiny (0 % aZ 100 %) je mapovéana na proudovy rozsah. Kdyz je funkce
pfestaveni rozsahu proudu zapnutd, volba rozsahu hladiny (definovana
parametry Hodnota rozsahu 0/4 mA a Hodnota rozsahu 20 mA ) je mapovana
na proudovy rozsah.

U Rozsah proudu = Zapnuto:

V parametru Hodnota rozsahu 0/4 mA urCete naméfenou hodnotu, pfi niZ proud je
0 mA nebo 4 mA.

U Rozsah proudu = Zapnuto:

V parametru Hodnota rozsahu 20 mA urcete naméfenou hodnotu, pfi niZ proud je
20 mA.

9.4.9 Nastaveni signalu HART

Tato Cast se tyka pouze proudového vystupu 1. Prvni proménna HART (PV) vZdy
odpovida naméfené hodnoté, ktera je také pfifazena proudu. Ostatni proménné HART
lze definovat v podnabidce Nastaveni HART.

1. Prejdéte na: Vystup/vypocet > Proudovy vystup N > Nastaveni HART -

Nastaveni HART
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V parametru Adresa HART urcete adresu HART pfistroje.

= JestliZe je adresa nastavena na 0, naméfena hodnota se objevi na vystupu jako
hodnota proudu. U adres 1-15 je vystupni proud konstantni. Naméfena hodnota
je potom pfedana na vystup pouze ptes signal HART.

V parametru Pocet preambuli urcete pocet preambuli pro protokol HART.

V parametru Méfena hodnota N (N = 2-4) urcete, ktera méfena hodnota bude
vysilana na vystup prostfednictvim proménné HART.

V parametru Tlumeni vystupu N (N = 2-4) urcete konstantu tlumeni pro
proménnou HART.

9.5 Simulace

9.5.1 Simulace hladiny nebo objemu

Pohyb po obrazovce displeje
Hladina - Hladina N - Simulace

Parametr
= Simulace
Vyberte proménnou, kterd bude simulovana (hladina nebo objem)
= Sim. hodn. hladiny
Zobrazi se jen tehdy, kdyZ Simulace = Sim. hladiny
Zadejte hladinu, kterd bude simulovéana. Linearizace a vystupni signél budou sledovat
tuto hodnotu.
= Sim. hodn. objemu
Zobrazi se jen tehdy, kdyZ Simulace = Sim. objemu
Zadejte objem, ktery bude simulovan. Vystupni signal bude sledovat tuto hodnotu.

9.5.2  Simulace proudu

Pohyb po obrazovce displeje
Vystup/vypocet - Proudovy vystup N - Simulace

Parametr
= Simulace
Zapnéte nebo vypnéte simulaci.
= Hodnota simulace
K dispozici jen tehdy, kdyZ Simulace = Zapnuto.
Urcete proud, ktery ma byt simulovan. Proudovy vystup pfijme tuto hodnotu.

9.6 Ochrana nastaveni pfed neopravnénym pristupem

9.6.1  Softwarovy zamek

Zamknuti
1. Prejdéte na Vlastnosti pfistroje - Heslo/reset > Kéd.

Zadejte ¢islo = 100.
L= Pfistroj je zamknuty; nelze provadét zadné zadavani.

Odemknuti

» Pokud dojde k pokusu o zménu parametru, pfistroj pfejde na Heslo/reset.

Zadejte ,100“.
- Nyni bude opét mozZné provadét zadavani.
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9.6.2 Zamek klavesnice

Zamknuti
» Stisknéte vSechna tfi tlacitka soucasné.
- Pfistroj je zamknuty; nelze provadét Zadné zadavani. Na displeji se zobrazi symbol
L= 2
Odemknuti

» Pokud dojde k pokusu o zménu parametru, pfistroj pfejde na Heslo/reset. ,,Zamkn.
tlacitky“ se zobrazi v parametru Stav.
Stisknéte vSechna tfi tlacitka soucasné.
~ Nyni bude opét moZné provadét zadavani.

9.6.3 Hardwarovy zamek

(o]

A0038472
70  Hardwarovy zdmek

A Odemknuto
B Zamknuto

Prepinac¢ ochrany proti zapisu, kterym lze pfistroj uzamknout a tim chranit proti zménam
parametr(, je umistén v zdkladnich oblasti svorek. KdyZ je pfistroj zamknuty, na displeji se
zobrazi symbol [EFEF].

9.6.4 Zobrazeni stavu zamknuti

Pohyb po obrazovce displeje
Vlastnosti pfistroje > Heslo/reset - Stav
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Moznosti zobrazené na displeji

= Odemknuto
VSechny parametry mohou byt upraveny (s vyjimkou sekce Servisni parametry).

= Zamceno heslem
Pristroj byl uzaméen z nabidky obsluhy. Lze jej odemknout zaddnim pfistupového kédu
v parametru Nastaveni pristroje > Heslo/reset > Kéd.

= Zamkn. tlaéitky
Pristroj byl uzaméen ovladacimi tlacitky. Lze jej odemknout stisknutim vSech tfi tlaéitek
soucasné.

= Spina¢ zamknut

Pristroj byl uzamcen prepinacem ochrany proti zapisu v oblasti svorek. Odemknuti lze
provést zase timto prepinacem.
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10 Diagnostika, vyhledavani a odstranovani
zavad

10.1 VSeobecné zavady

10.1.1 Chyba kalibrace

Nespravna méfena hodnota

Zkontrolujte parametr Aktual. vzdal.
= Aktudl. vzddl. je nespravny:
= U méfeni v obtoku nebo ultrazvukovém vodicim potrubi:
Nastavte vhodnou moZnost v souboru parametrt LVL N apl. param.
= Provedte potlaceni rusivych odrazti (mapovani) (soubor parametri LVL N prov.
hodn.).
= Hodnota Aktudl. vzdal. je spravna:
= Zkontrolujte parametry Prazdny E a Plny F, a pokud je potfeba, provedte opravu.
= Zkontrolujte linearizaci, a pokud je potfeba, provedte opravu.

Bez zmény méfené hodnoty pfi dopliovani/vypousténi

= Provedte potlaceni rusivych odrazli (mapovani).
= VyCcistéte senzor.
= Vyberte lepsi instalacni polohu senzoru (aby nedochazelo k rusivym odraziim).

Pokud je povrch turbulentni, namérena hodnota sporadicky vysko¢i na vyssi drovné.

= Provedte potlaceni rusivych odrazli (mapovani).
= Nastavte parametr Provozni podm. na Neklid. povrch nebo Michadlo.
= Vyberte jinou instala¢ni polohu, popfipadé pouZijte vétsi senzor.

Béhem dopliiovani/vypousténi namérena hodnota sporadicky poklesne.

= Nastavte parametr Geometrie nadrzZe na Sférické viko nebo Valcova lezata.
= Pro montaZ senzoru nepouZivejte sttedovou montaZni polohu.
= Pokud to je mozZné, pouZijte uklidiiovaci trubku / ultrazvukové vodici potrubi.

Ztrata odrazu (chyba E xx 641)

= Zkontrolujte viechny parametry aplikace (soubor parametri LVL N appl. param.).

= Vyberte jinou instala¢ni polohu, popfipadé pouZijte vétsi senzor.

= Senzor vyrovnejte tak, aby byl rovnobézny s povrchem vyrobku (zejména v aplikacich se
sypkymi materidly).

10.1.2 Kontrola signalu v zobrazeni obalové kiivky

Cil zobrazeni obalové kiivky

Meéfici signdl lze sledovat pomoci zobrazeni obalové ktivky. Z obalové kfivky je mozné
zjistit, zda jsou pfitomny rusivé odrazy a zda jsou tyto odrazy zcela potlaceny funkci
potlaceni rusivych odrazti (mapovéni).

Obalova kfivka na zobrazovacim modulu
JestliZe chcete vyvolat zobrazeni obalové kfivky:

1. Prejdéte na Info o systému. -> Obalova kfivka.
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2. U pfistrojii s nékolika senzory:
Vyberte senzor, jehoZ obalova kfivka méa byt zobrazena.

3. Vyberte typ kfivky, kterd ma byt zobrazena: obalova kfivka, kfivka plovouciho
priaméru (FAC), mapovaci kfivka.

4. Vyberte format zobrazeni: jednotliva kfivka nebo cyklicka.
Y Nyni se objevi zobrazeni obalové ktivky:

"] T=129

AD036421

71  Obalovad kfivka na mistnim displeji

1 Mapovaci kiivka (teckovand cdra)

2 Kvalita odrazu vyhodnocovaného odrazu (tj. vzddlenost vrcholu odrazené viny od kiivky
plovouciho priiméru)

Oznaceni pro vyhodnocovany odraz

Oznaceni pro prdzdnou kalibraci E

Pravy limit rozsahu zobrazeni

Vzddlenost vyhodnocovaného odrazu (méfeno od referencniho bodu senzoru)

Obalovd kfivka (plnd ¢dra)

Levy limit rozsahu zobrazeni

Oznaceni pro plnou kalibraci F

W 0O NN W

Zmeéna velikosti zobrazeni obalové krivky

1. Stisknéte levé nebo prostfedni tlacitko.
L= V pravém hornim rohu grafu se objevi symbol 4§ nebo 4.

2. PribliZeni: Stisknéte prostfedni tlacitko.

3. 0Oddaleni: Stisknéte levé tlacitko.

Posun obalové kfivky horizontalné

1. Stisknéte pravé tlacitko.
Y V pravém hornim rohu grafu se objevi symbol 44 nebo fef.

2. JestliZze chcete obrazovku posunout doprava, stisknéte prostfedni tlacitko.

3. JestliZe chcete obrazovku posunout doleva, stisknéte levé tlacitko.

Ukonéeni zobrazeni obalové kfivky

» Stisknéte vSechna tfi tla¢itka soucasné.
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Zobrazeni obalové krivky v systému FieldCare/DeviceCare

FEFieldCare - Device Setup - DB &l -|=] x|
| Ele Edit view Device Operaton DTMCatlog Iooks Window Exvas Help
Dol & a8 = % 2 &[F -

IPC (Level, Pressure) FXA193/291 (Configuration) x| Pro: Offline Parameterize (Online Parameterize) 5|| x|

Language
M EERCE ]
DeviceType:

device name:  FMUSD  Tag

Prosonic S softwars version: |

actual error 1: [671672011 8407 AN ] @]

Online Parameterize

Ohserve
Corfigurtion
Diagnosis

m3fh

Simulation

Reset

Label

1ATRIX GROUP SEL.
deviceinformation

safety settings
relay/controls
outpLtcalculat
display

sensor managerment
device properties
system informat.

| |

Online

Lock/Uniock

Create documentation

Us:1
Envelope Curve Us:2
Linearization Table LE:1 (orline}
Linearization Tabile LE:2 (online)
Linearization Table F5:1 (aniine)
Linearization Table: F5:2 (online)
Linearization Table FB:1 (online)
Save /Restore

Process Trend
About.

Refresh Orline Data

& | ¥E & 5 3y sensor management

Ll D] S| FEp- [Commected .
[ wx|

dministrator [Adm nistrator / -

FLFieldCare - Device Setup - DB =IEIE|
| Ele Edit view DeviceOperation DIMCataby Toob Window Exras Help
DzEas e & = =Zer
1PC (Level, Pressure) FRAL93{231 (Configuration) <|| Prosonic 5 FMU 90/ IPCHA { ¥2.01.x (Online Perameterize) | Prosonic 5 FMU S0 | IPCHA 20150 (Envelope Curve Us:1) 3¢]| B
NetwokTag’ | Language File  Envelope
E@;g“ OFE @S DBME| e »miva s €0 BN B98I YWY
! |
=00 e | Parameters:
Name [ Vaue
ey echo qualy (1] 23 d8
act. temperature (1) 261 T
unfilt. distance (1] 2562 m
Ay blacking dit. (1) 0.300 m
act. distance (1) 256 m
present FEF (1] 7.8 dB
-30.00) sensor (1] ot modfied
0.00)
-50.00)
256 m, -57.12 dB)
£0.00)
70.00)
Curves:
e0.00)
Envelope Curve
Map
-50.00) FaC
Detection window
10000 0% tgeaiecho
O Fistecho
om0
12000f 1 E
0.00 050 1.00 150 200 250 3.00 350 [m]
[ Data at Cursor Curve D
Cursorl: Device Name:  Prosonic § HART PROSOMIC § FMUS0 Number: 11411
Cursor2: Tag Name: ts 5 18.082011 08:51:31
Dift. Serial Murnber: Tirme remaining: -
Ideal echa dist. 000
-us:1] J
Ao\ Envelope Curve /
@ @ |
< 2| = QR [Eonmectea () _ﬂ
[DrMmesages x|

Administrator [Administrator /-

S B B

Na panelu nabidek kliknéte na F (funkce).

Vyberte senzor, jehoZ obalové kfivka ma byt zobrazena.
Pokud chcete zobrazit jednotlivou kiivku, kliknéte na tlacitko Cist kiivku.
Pokud chcete zobrazovat kfivky cyklicky, stisknéte tlacitko Cyklické ¢teni.

V okné Kfivky vyberte typ kfivky, kterd ma byt zobrazena: obalova kfivka, kfivka
plovouciho priméru (FAC), mapovaci kfivka.

A0036420
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10.2 Prehled diagnostickych informaci

10.2.1 Chybovy signal

Zobrazeni chyb, které se vyskytnou béhem uvadéni do provozu nebo béhem provozu:
= Displej v misté pouZiti:
= Symbol chyby
= Kod chyby
= Popis chyby
= Proudovy vystup, zavisi na parametru Vystup pii alarmu - Vystup N:
= Min. (3,6 mA): -10 %, 3,6 mA
= Max. (22 mA): 110 %, 22 mA
= PridrZet: Je pfidrZena posledni hodnota.
= Uziv. specif.: Definovano v parametru Vystupni hodnota N.
= Nabidka obsluhy:
Info o systému - Seznam poruch - Aktudlni porucha

10.2.2 Seznam poslednich poruch

Nabidka obsluhy:
Info o systému - Seznam poruch - Posledni porucha

10.2.3 Typy poruch

Alarm (A)
$EE sviti trvale.

Hodnota vystupniho signalu je definovana parametrem Vystup pfi alarmu - Vystup N:
= Min. (3,6 mA): -10 %, 3,6 mA

= Max. (22 mA): 110 %, 22 mA

= PridrZet: Je pfidrZzena posledni hodnota.

= Uziv. specif.: Definovano v parametru Vystupni hodnota N.

Kontrolka LED indikujici provozni stav blika ¢ervené. Zobrazi se chybova zpréva.

Vystraha (W)

Blika indikator il i

= Pristroj pokracuje v méfeni.

= Kontrolka LED indikujici provozni stav bliké cervené.
» Zobrazi se chybova zprava.

10.2.4 Chybové kody

Vyznam chybovych kodta
= Pozice 1:

Typ chyby

= A:alarm

= W:vystraha

= E: chyba (Chovani pfi vyskytu chyby je definovano uZivatelem.)
= Pozice 2 a 3:

Vstupni nebo vystupni kanal

,00“ znamena, Ze chyba se nevztahuje ke konkrétnimu kanalu.
= Pozice 4 aZ 6:

Chybovy kod podle nasledujici tabulky
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Seznam chybovych kodi

= A00100
Verze softwaru neodpovida verzi hardwaru.
= A00101
Chyba kontrolniho souctu
- Celkovy reset a nasledna kalibrace
= A00102
Chyba kontrolniho souctu
- Celkovy reset a nasledna kalibrace
= W00103
Probih4 inicializace - vyckejte prosim
- Pokud tato zprava po nékolika sekundédch nezmizi, provedte vyménu modulu
elektroniky.
= A00106
Stahovani — cekejte prosim
- Vyckejte, nez bude stahovéani dokonceno.
= A00110
Chyba kontrolniho souctu
- Celkovy reset a nasledna kalibrace
= A00111/112/114/115
Porucha elektroniky
= - Vypnéte pristroj a znovu jej zapnéte.
= - Pokud chyba pretrvava: volejte servisni stfedisko Endress+Hauser.
= A0O116
Chyba stahovani
- Zopakujte stahovani.
= A00117
Hardware po zméné nebyl identifikovén
= AOx121
Proudovy vystup 01 nebo 02 neni zkalibrovan
- Volejte servisni stfedisko Endress+Hauser.
= A00125
Porucha elektroniky
- Provedte vyménu elektroniky.
= A00152
Chyba kontrolniho souctu
- Provedte celkovy reset a naslednou kalibraci.
= W00153
Inicializace
- Pokud tato zprava po nékolika sekundéach nezmizi, provedte vyménu modulu
elektroniky.
= A00155
Porucha elektroniky
- Provedte vymeénu elektroniky.
= A00 164
Porucha elektroniky
Vymeénte elektroniku.
= A00171
Porucha elektroniky
Vymeénte elektroniku.
= A00180
Chyba synchronizace
- Zkontrolujte synchronizacni pfipojeni.
= A00183
Nepodporovany hardware
= - Zkontrolujte, jestli se nainstalované desky plosnych spojl shoduji s objednacim
kédem pristroje.
= - Volejte servisni stfedisko Endress+Hauser.
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= A0x231
Vadny senzor 01 nebo 02 - zkontrolujte pfipojeni
- Zkontrolujte, Ze senzor je spravné pripojen.
= A00250
Vadny externi teplotni senzor
- Zkontrolujte teplotni senzor.
= A0x281
Chybné udaje senzoru teploty 01 nebo 02 - zkontrolujte pfipojeni
- Zkontrolujte, Ze senzor je spravné pripojen.
= WO0x501
Pro vstup 01 nebo 02 neni vybran Zadny senzor
- Vyberte senzor (nabidka Hladina nebo Priitok).
= A0x502
Senzor 01 nebo 02 neni rozpoznan
- Zadeijte typ senzoru rucné (nabidka Hladina nebo Pritok, podnabidka Zakladni
nastaveni).
= A00511
Nejsou k dispozici Zddné kalibra¢ni udaje z vyroby
= AOx512
Zaznam mapovani
- Vyckejte, neZ bude mapovani dokonceno.
= W01521
Novy senzor 01 nebo 02 rozpoznéan
= W01601
Kfivka linearizace postupuje nespravné u hladiny 01 nebo 02
- Zadeijte linearizaci znovu (nabidka Hladina).
= W0x602/603
Kfivka linearizace postupuje nespravneé u pritoku 01 nebo 02
- Zadeijte linearizaci znovu (nabidka Priitok).
= AOx 604
Chyba u kalibrace hladiny 01 nebo 02
- Opravte kalibraci (nabidka Hladina).
= A0x605/606
Chyba u kalibrace prttoku 01 nebo 02
- Opravte kalibraci (nabidka Prttok).
= W0x611
Méné nez 2 body linearizace pro hladinu 01 nebo 02
- Zadejte dalsi body linearizace (nabidka Hladina).
= W0x612/613
Méneé nez 2 body linearizace pro priitok 01 nebo 02
- Zadeijte dalsi body linearizace (nabidla Pritok).
= W0x620
Hodnota impulzu prili§ mal4, relé 01-06
- Zkontrolujte ¢itaci jednotky (nabidka Prutok, podnabidka Flow counter).
= EOx 641
Z&dny pouzitelny senzor odrazu 01 nebo 02
- Zkontrolujte zdkladni nastaveni senzoru (nabidka Hladina nebo Priitok).
= AOx651
Hladina v bezpe¢nostni vzdéalenosti, senzor 01 nebo 02, nebezpedi preplnéni
Tato chybova zprava zmizi, jakmile hladina uZ nebude v bezpe¢nostni vzdéalenosti.
- Pokud je tfeba, aktivujte funkci Reset auto pfidrZeni (nabidka Bezpe¢. nastaveni).
= EOx661
Teplota senzoru 01 nebo 02 pfili§ vysoka (u senzoru byla pfekrofena max. pfipustna
teplota)
= W0x 682
Proud 01 nebo 02 mimo rozsah
= > Provedte zdkladni nastaveni.
= - Zkontrolujte linearizaci.
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= W0x691
Senzor 01 nebo 02 detekoval problém pfi plnéni
= W00 692
Detekovan zpétny tok (u instalace s aktivni detekci zpétného pritoku)
= W00693
Detekovany necistoty (u instalace s aktivni detekei necistot)
= WO0x 70y
Provozni hodiny - alarm ¢erpadla y PST x
- Resetujte pocitadlo provoznich hodin (podnabidka Alarm pr. hod.).
s WOx71y
Porucha Cerpadla y PST x
- Zkontrolujte Cerpadlo 1. Po odstranéni zavady ¢erpadla resetujte kontrolér cerpadla,
nebo piistroj vypnéte a znovu zapnéte.
= W00801
Simulace hladiny zapnuta
- Vypnéte simulaci hladiny (nabidka Hladina).
= W0x 802
Simulaéni senzor 01 nebo 02 zapnuty
- Simulaci vypnéte.
= W0x803/804
Simulace pritoku zapnuta
- Simulaci vypnéte (nabidka Pritok).
= W01805
Simulace proudového vystupu 01 zapnuta
- Simulaci vypnéte (nabidka Vystupy/vypocty).
= W02 806
Simulace proudového vystupu 02 zapnuta
- Simulaci vypnéte (nabidka Vystupy/vypocty).
= W0x 807
Simulaéni relé 01-06 zapnuté
- Simulaci vypnéte.
= WO0x 808
Senzor 01 nebo 02 vypnuty
- Zapnéte senzor (nabidka Sprava senzord).
= W0x 809
Nastaveni proudu D/A aktivni
= A00820-832
0dlisné jednotky pro vypocet stfedni hodnoty/souc¢tu/rozdilu nebo fizeni ¢esla.
- Zkontrolujte jednotky v pfislusnych zakladnich nastavenich (nabidka Hladina nebo
Prutok).

10.3 Historie firmwaru

= V01.00.00 (12.2005)
Plvodni software
BA00288F/00/EN/12.05

= V01.00.02 (06.2006)
Funkce limitniho relé byla revidovana
BA00288F/00/EN/12.05

= V02.00.00 (04.2007)
Nova mozZnost: binarni vstupy (napf. pro zdznam externich limitnich hodnot nebo poloh
Cerpadla, motoru a spinace)
BA00288F/00/EN/10.07

= V02.01.00 (07.2009)
Zavedeni senzoru FDU90
BA00288F/00/EN/07.09
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= V02.01.01 (02.2010)
Zavedeni vérohodnosti teploty
BA0O0288F/00/EN/07.09

= V01.02.03 (05.2011)
ZlepSena vérohodnost teploty; limit pocitadla pratoku; odstrafiovani zavad
BA00288F/00/EN/07.09

= V01.02.05 (08.2014)
Neustéalé zlepSovani
BAO0288F/00/EN/13.12

= V01.02.06 (04.2016)
Neustéalé zlepSovani
BAO0288F/00/EN/14.17
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11  Udrzba

Pristroj nevyzaduje Zadnou zvlastni udrzbu.

11.1  Cisténi zvenku

P1i ¢isténi zvenku pouzivejte vzdy ¢istici prostfedky, které nezptisobuji korozi povrchu krytu
ani tésnéni.
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12 Opravy

12.1 VsSeobecné informace

12.1.1 Koncept oprav ve spole¢nosti Endress+Hauser

Podle koncepce oprav zavedené ve spolecnosti Endress+Hauser maji méfici pfistroje
modulérni konstrukci a zakaznici jsou schopni provadét opravy sami. Vice informaci
o servisu a ndhradnich dilech ziskate od obchodniho zastupce spole¢nosti Endress +
Hauser.

12.1.2 Opravy pfistroju, které maji Ex schvaleni

= Opravy pfistroju se schvalenim Ex smi provadét jenom specialisté nebo pracovnici servisu
spole¢nosti Endress+Hauser.

= DodrZujte pfislusné normy, narodni pfedpisy pro prostfedi s nebezpecim vybuchu,
bezpecnostni pokyny (XA) a certifikéty.

= PouZivejte pouze origindlni ndhradni dily od spolecnosti Endress+Hauser.

= KdyZ objednéavate ndhradni dily, uvadéjte k nim oznaceni ze Stitku. Pfi vyménach lze
pouZit pouze naprosto stejné dily.

= Opravy provadéjte podle pokynt. Po dokonceni opravy provedte na pfistroji
specifikované rutinni zkousky.

= Certifikovany pfistroj smi pfestavét na jinou verzi certifikovaného pfistroje pouze
pracovnici servisu spole¢nosti Endress+Hauser.

= VeSkeré opravy a upravy zdokumentujte.

12.1.3 Vyména pfistroje nebo modulu elektroniky

Po vyméné celého pfistroje nebo modulu s elektronikou lze parametry stdhnout opét do
pfistroje prostfednictvim komunikacniho rozhrani. K tomuto ucelu je nutné nejdfive
nahrat data do pocitace pomoci softwaru ,FieldCare®. MiZete pokracovat v méfeni bez
nutnosti provadéni nové kalibrace. Znovu je potfeba provést jen linearizaci a potlaceni
rusivych odrazd.

12.1.4 Vyména senzoru

Po vyméné senzoru zkontrolujte tyto parametry:
= Prazdny E

= Plny F

= Ovéf vzdalenost (mapovani)

Poté je moZné obnovit méfeni bez dalSich omezeni.

12.2 Nahradni dily

Veskeré nadhradni dily pro méf¥ici pfistroj, véetné objednaciho kédu, jsou uvedeny v W@M
Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer) a lze je zde rovnéZ objednat. Pokud
existuji k témto ndhradnim dilim pokyny pro montdz, miiZete si je stdhnout.

12.3  Zpétné zasilani

PoZadavky na bezpecné zpétné zasilani se mohou lisit v zavislosti na typu zatizeni
a narodni legislativé.

1. Dalsi informace najdete na webovych strankéch:
http://www.endress.com/support/return-material.
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2. Je-li tfeba provést opravu ¢i tovarni kalibraci, nebo pokud bylo objednano ¢i dodano
nespravneé zafizeni, musi byt zafizeni vraceno zpét.

12.4 Likvidace

Béhem likvidace dodrZujte nasledujici pokyny:
» DodrZujte platné federalni/narodni zakony.
® Zajistéte fadné roztfidéni a recyklaci soucasti zafizeni.
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13 Prislusenstvi

13.1 PrisluSenstvi specificka podle typu komunikace

13.1.1 Commubox FXA195 HART

= Jiskrové bezpecna komunikace HART s FieldCare nebo DeviceCare prostfednictvim

rozhrani USB
» Dalsi informace: Technické informace TIO0404F

13.1.2 Commubox FXA291

= Pfipojuje rozhrani CDI (Common Data Interface) pfistroji Endress+Hauser s USB portem
pocitace.

= Objednaci ¢islo: 51516983

= Dalsi informace: Technické informace TI00405C

13.2  PrisluSenstvi specificka podle daného pristroje

13.2.1 Ochranna stfiSka pro polykarbonatové pouzdro do provozu

AD034922

72 Ochrannd stfiska pro polykarbondtové pouzdro do provozu. Jednotka méfeni mm (in)

= Material: 316Ti (1.4571)
= MontaZ a upevnéni: pomoci ocka pouzdra Prosonic S
= Objednaci ¢islo: 52024477
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13.2.2 Montazni deska pro polykarbonatové pouzdro do provozu

&
—®
el

/
31:
T
e \

A0034923

73 Montdzni deska pro polykarbondtové pouzdro do provozu

= Kompatibilni s ockem pouzdra Prosonic S

= Primeér potrubi: 25 ... 50 mm (1 ... 2 in)

® Rozméry: 210 x 110 mm (8,27 x 4,33 in)

= Material: 316Ti (1.4571)

= Montazni pfisluSenstvi: Upeviiovaci spony, Srouby a matice jsou soucasti dodavky.
= Objednaci ¢islo: 52024478

Montazni ram, kratky
——= y ——=
! |
i ]
3.2 (0.13) | i
R A
03703 | -60(236)
20008) | |3 : ‘4 (0.16)
_ B :
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N o ChY | ‘
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i sl == ; e
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4 2 | | 3
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55 (2.17) i | ! o || o
109 (4.29) ENEN i | | ‘
s 100
~ IR 130 (5.12) (3.94)
150 (5.91)

A0037799

74 Rozméry montdzniho rdmu, krdtkého. Jednotka méieni mm (in)

Hmotnost:
3,2 kg (7,06 1b)
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Material
316L (1.4404)

Objednaci ¢islo
71452327

Montazni ram, dlouhy

3.2 (0.13) m |
o337 (13) | || e 20230
20008) || % ; ‘ 4(0.16)
— ] i
— = I ‘
S 2 1] 8 ! —
- SR 5 e
Hfj} 3 g A/ @ | | S
1 °os 1 | \gZ8
i ! ! i -
55 (2.17) i ‘ o || o
109 (4.29 ooy - J :
SR 130 (5.12) (3.94)
150 (5.91)
75 Rozméry montdzniho ramu, dlouhého. Jednotka méreni mm (in)
Hmotnost:
4,9 kg (10,08 1b)
Material
316L (1.4404)
Objednaci ¢islo
71452326
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13.2.3 Deska adaptéru pro vzdaleny displej

2\

1\ -s
Ny

A0035916
76  Pouziti desky adaptéru

1 Vzddleny displej modulu Prosonic S FMU9x s deskou adaptéru
2 Instalaéni otvor vzddleného displeje predchtidce prevodniku FMU86x

Pro montéZ vzdaleného displeje modulu Prosonic S FMU9x v krytu vétSiho vzdéleného
displeje pfedchiidce FMU86x

® Rozméry: 144 x 144 mm (5,7 x 5,7 in)

» Objednaci ¢islo: 52027441

13.2.4 Piepétova ochrana HAW562

Snizuje zbytkové napéti z predrazenych bleskojistek; omezuje prepéti vyvolané nebo
generovane v systému.
Dalsi informace: Technické informace TI0O1012K

13.2.5 ProdluZovaci kabely pro senzory

ﬂ = Maximalni pfipustna celkova délka (kabel senzoru + prodluZovaci kabel):
300 m (984 ft)
= Kabel senzoru a prodluZovaci kabel musi byt stejného typu.

FDU90/FDU91 bez ohfivace senzoru
= Typ kabelu: LiYCY 2x (0,75)

= Materidl: PVC

= Okolni teplota:

= Objednaci ¢islo: 71027742

FDU90/FDU91 s ohrivacem senzoru

= Typ kabelu: LiYY 2x (0,75)D + 2x 0,75

= Material: PVC

= Okolni teplota:-40 ... +105 °C (40 ... +221°F)
» Objednaci ¢islo: 71027746

FDU92

= Typ kabelu: LiYCY 2% (0,75)

= Materidl: PVC

= Okolni teplota:-40 ... +105 °C (-40 ... +221°F)
= Objednaci ¢islo: 71027742

FDU91F/FDU93/FDU95

= Typ kabelu: LiYY 2x (0,75)D + 1x 0,75

= Material: PVC

= Okolni teplota:-40 ... +105 °C (=40 ... +221 °F)
= Objednaci ¢islo: 71027743
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FDU95

= Typ kabelu: Li2G2G 2x (0,75)D + 1x 0,75

= Materidl: silikon

= Okolni teplota:-40 ... +150 °C (=40 ... +302 °F)
= Objednaci ¢islo: 71027745

13.2.6 Teplotni senzor Omnigrad S TR61

125 (4.92)

T

P .

115 (4.53)
20.5 (0.8)

[

78 (‘3.0%5 .

2

o)
=
=

Y

h1d

oD, | |

A0035035

77 Struktura senzoru Omnigrad S TR61; rozméry: mm (palce)

» Nahrada za FMT131-R* (prostiedi bez nebezpeéi vybuchu)
TR61-ABADOBHSCC2B

= Nahrada za FMT131-J* (ATEXII 2G EEx m Il T6/T5)
TR61-EBADOBHSCC2B

= Dalsi informace: Technické informace TI01029T
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14 Nabidka obsluhy

14.1 Nabidka ,Hladina - Hladina (LVL N)*

14.1.1 Podnabidka ,Zakladni nastaveni*

Soubor parametri L1003 ,,LVL N vybér senz.“
= Vstup

= Vybér senzoru

= Detekovano

Soubor parametrd L1004 ,,LVL N uZiv. param.*“
= Geometrie nadrZe

s Charakteristika média

= Procesni podminky

Soubor parametrii L1005 ,,LVL N kal. prazdn.“
Prazdny E

Soubor parametri L 1006 ,,LVL N kal. plny“
= Plny F
= Blokovaci vzdélenost

Soubor parametri L1007 ,,LVL N jednotka“
= Jedn. hladiny

= Hladina N

= Vzdélenost

Soubor parametri L1008 ,,LVL N linearizace“
= Typ

= UZiv. jednotky

s UZivatelsky upraveny text

= Konec mér. rozs.

= Primér

= Stfedni vyska (H)

= ReZim

= Edit

= Tabulka stavil

Soubor parametrd L100B ,,.LVL N prov. hodn.*
s Aktuadl. vzdal. N
s Ovér vzdalenost

Soubor parametri L100B ,,.LVL N vzdal. mapa“
= Aktudl. vzdal. N

= Rozsah mapovani

= Start mapovani

= Stav

Soubor parametri L100C ,,LVL N Stav*
= Hladina N

= Aktudl. vzdal. N

= Stav

14.1.2 Podnabidka ,,Rozsir. kalibr.“

Soubor parametrd L1016 ,,LVL N vzdal. mapa“
= Aktudl. vzdal. N

= Rozsah mapovani

= Start mapovani

= Stav
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Soubor parametrt L1017 ,,LVL N prov. hodn.“
Korekce

Soubor parametrt L1018 ,,LVL N korekce*
Offset

Soubor parametri L1020 ,,LVL N blokovaci vzdalenost“
Blokovaci vzdélenost

Soubor parametrd L1019 ,,LVL N omezeni“
= Omezeni

= Horni mez

= Dolni mez

Soubor parametrid L1020/L1021 ,LVL N ext. vstup M“

Pouze pro piistroje s pfidavnymi digitalnimi vstupy (FMU9Q********p*++)
= Vstup M

= Funkce

= Hodnota

14.1.3 Podnabidka ,,Simulace*

Soubor parametrd L1022 ,,LVL N simulace“
= Simulace

= Hodn. sim. hladiny

= Hodn. sim. objemu

14.2 Nabidka ,,Bezpec¢nostni nastaveni*

Soubor parametri AX101 ,,Vystup pii alarmu“
= Vystup N
= Vystupni hodnota N

Soubor parametri AX102 ,,Vystup ztr. echa“
= Hladina N

= Nabéh hladiny N

= Hodnota hladiny N

= Pritok N

= Hodnota pritoku N

Soubor parametri AX103 ,,Zpozd. ztr. echa”
Zpozdéni, senzor N

Soubor parametri AX104 ,Bezp. zéna“
Bezp. zdna, senzor N

Soubor parametri AX105 ,,V bezpeén. zoné“
= V bezpecn. z6ng, senzor N
= Reset, senzor N

Soubor parametri AX107 ,,Rekce. vys. tepl.”
= Prekroc. tepl. sen. N
= Max. tepl. sen. N

Soubor parametrid A0000 ,,Vadna teplota senzoru*
Vad. tep. sen. N

Soubor parametri A0000 ,,ZpoZdéni relé“
Relé zpozdéni startu
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14.3 Nabidka ,Relé/ovladaci prvky*

14.3.1 Podnabidka ,Rizeni cerpadla N“ (standardni — omezené
fizeni)
Plati pro:

™ FMUgO_*l**********
™ FMUgO_*Z**********

Soubor parametri R1300 ,Rizeni cerpadla N“
= Referencni
= Pocet Cerpadel

Soubor parametri R1301 ,Rizeni cerpadla N“
Funkce = Limita rizeni

§oubor parametrti R1302 ,,Rizeni ¢erpadla N“
Cerpadlo M

Soubor parametrii R1303 ,Cerpadlo M / fizeni N“
= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

® Zpozdéni zapnuti

= Stfidavé zobrazeni

= Redukce krusty

Soubor parametr R1304 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= Interval dobéhu

= Doba dobéhu

= Rezim chyby

Soubor parametri R1306 ,,Pfifazeni relé > Relé K
= Funkce
= Invertovat

14.3.2 Podnabidka ,Rizeni ¢erpadla N“ (standardni - ¥izeni rychlosti
Cerpani)
Plati pro:

™ FMUgO_*l**‘k****‘k**
™ FMUgO_*Z**‘k****‘k**

Soubor parametrii R1300 ,Rizeni éerpadla N“
= Referencni
= Pocet Cerpadel

Soubor parametri R1301 ,,Rizeni ¢erpadla N“
Funkce = Rizeni rychlosti ¢erpani

Soubor parametrii R13A3 ,Rizeni cerpadla N“
= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

= Min. rychlost ¢erpani/min

= Redukce krusty

= Hranice zapnuti

= Cas mezi starty cerpadel

= Stfidaveé zobrazeni

Soubor parametri R13A2 ,Rizeni cerpadla N“
Cerpadlo M
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Soubor parametri R13A3 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= 7Zpozdéni zapnuti

= Interval dobéhu

= Doba dobéhu

= Rezim chyby

Soubor parametrd R13A6 ,,Pfifazeni relé > Relé K*
= Funkce
= [nvertovat

14.3.3 Podnabidka ,Rizeni Cerpadla N - Zakladni nastaveni“
(rozsifené - omezené fizeni)
Plati pro:

s FMU90-*3**********
s FMU90-*4**********

Pfechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Zakladni nastaveni

Soubor parametri R1401 ,Rizeni cerpadla N“
= Referencni

= Pocet Cerpadel

= Z3loZni Cerpadlo

= Reset

Soubor parametrii R1402 ,Rizeni ¢erpadla N“
= Funkce = Limit jediny / limit paralelni
= Typ zatiZeni

Soubor parametrii R1403 ,Rizeni ¢erpadla N“
Cerpadlo M

Soubor parametri R1404 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

» 7Zpozdéni zapnuti

= Stfidavé zobrazeni

» Mira vyuZiti

= Max. doba vyuziti

» Redukce krusty

Soubor parametri R1405 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= [nterval dobéhu

= Doba dobéhu

= ReZim chyby

Soubor parametri R1406 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= 7pétna vazba Cerpadla

» ZpoZdéni zpétné vazby

= Vyznam zpétné vazby

Soubor parametrd R1408 , Prifazeni relé-> Relé K“

= Funkce
= Invertovat

14.3.4 Podnabidka ,Rizeni cerpadla N - Zakladni nastaveni“
(rozsifené - rizeni rychlosti ¢erpani)

Plati pro:
. FMU90-*3**********
. FMUgO‘*4**********
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Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Zakladni nastaveni

Soubor parametrii R1401 ,Rizeni ¢erpadla N“
s Referencni

= Pocet Cerpadel

® Z3loZni Cerpadlo

= Reset

Soubor parametrii R1402 ,Rizeni éerpadla N“
= Funkce = Rizeni rychlosti ¢erpani
= Typ zatiZeni

Soubor parametrti R1504 ,Rizeni ¢erpadla N“
= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

= Min. rychlost ¢erpani/min

= Cas mezi starty cerpadel

= Hranice zapnuti

= Stfidavé zobrazeni

= Redukce krusty

§oubor parametrit R1505 ,Rizeni cerpadla N“
Cerpadlo M

Soubor parametri R1505 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= ZpoZdéni zapnuti

= Mira vyuZiti

= Max. doba vyuZiti

Soubor parametri R1506 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= [nterval dobéhu

= Doba dobéhu

= ReZim chyby

Soubor parametrii R1507 ,,Cerpadlo M / fizeni N“
= 7Zpétna vazba Cerpadla

= ZpoZdéni zpétné vazby

= Vyznam zpétné vazby

Soubor parametri R1509 ,,Pfifazeni relé > Relé K
= Funkce
= Invertovat

14.3.5 Podnabidka ,Rizeni cerpadla N - Privalova funkce“

Plati pro:
™ FMUgO_*B**********
™ FMUgO_*4**********

Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Pivalova funkce

Soubor parametrti R1601 ,,Piivalova funkce N“
= Privalova funkce

= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

= Doba pfivalu

14.3.6 Podnabidka ,Rizeni cerpadla N > Test funkénosti

Plati pro:
M FMUgo_*3*~k~k***~k~k**
M FMU90—*4**********
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Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Test funkénosti

Soubor parametri R1602 , Test funk¢nosti N“
» Test funkénosti

= Max. odstavka

= Max. doba testu

= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

14.3.7 Podnabidka ,Rizeni cerpadla N - Ovladani ciSténi*

Plati pro:
M FMU90-*3**********
M FMUgo_*4**********

Pfechod k podnabidce:

Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Ovladani ¢isténi
Soubor parametri R1603 ,,Ovladani cisténi N“

» Ovladani ¢isténi

= Cykly ¢erpadla

= Cykly c¢isténi

= Doba ¢isténi

® Zpozdéni cisténi

Soubor parametri R1605 , Prirazeni relé > Relé M“
= Funkce

= [nvertovat

14.3.8 Podnabidka , Rizeni cerpadla N > Rizeni tarifu“

Plati pro:
. FMU90—*3******B***
. FMU90—*4******B***

Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Rizeni tarifu

Soybor parametri R1607 ,Rizeni tarifu N“
® Rizeni tarifu
= Vstup tarifu

§oubor parametri R1608 ,Rizeni tarifu N“
Cerpadlo M

Soubor parametri R1619 ,Rizeni tarifu N / cerpadlo M“
= Bod zapnuti

= Tarif zapnuti

= Bod vypnuti

= Tarif vypnuti

14.3.9 Podnabidka ,Rizeni ¢erpadla N - Data ¢erpadla“

Plati pro:
s FMUgO_*B**********
s FMUgO_*4**********

Piechod k podnabidce: 5
Relé/fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Data ¢erpadla > Cerpadlo M

Soubor parametri R1611 ,Data ¢erpadla“ P M*
= Provozni hodiny

= Reset prov. hodin

= Provozni hodiny celkem
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= Pocet startll

= Pocet starti/h

= Pocet dobéhtl

= Reset dobéhti

= Cas posledniho spusténi

14.3.10 Podnabidka ,Rizeni ¢erpadla N - Alarm prov. hod.“

Plati pro:
™ FMUgO_*B**********
™ FMUgO_*L}**********

Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Alarm. prov. hod.

Soubor parametri R1612 ,,Alarm prov. hod.*
= Alarm provoznich hodin
s Prodleva poplachu

Soubor parametrii R1613 ,,Alarm prov. hod.“
Cerpadlo M

Soubor parametrii R1613 ,,Alarm prov. hod. N P M“
= Provozni hodiny
= Max. po€et prov. hodin

Soubor parametri R1615 ,Pfifazeni relé > Relé K
= Funkce
= Invertovat

14.3.11 Podnabidka ,Rizeni ¢erpadla N > Alarm éerpadla“

Plati pro:
M FMU90_*3******B***
M FMU90'*4******B***

Prechod k podnabidce:
Relé/Fizeni - Rizeni ¢erpadla N - Alarm ¢erpadla

Soubor parametri R1617 ,,Alarm cerpadla N*
= Alarm Cerpadla
= Doba ¢ekani

Soubor parametri R1619 ,,Pfifazeni relé > Relé K
= Funkce
= [nvertovat

14.3.12 Podnabidka ,Rizeni ¢esla“

Soubor parametri R1200 ,Rizeni ¢esla“
= Voda na vstupu

= Voda na vystupu

= Funkce

Soubor parametri R1201 ,Rizeni ¢esla“
= Bod zapnuti
= Bod vypnuti

Soubor parametrii R1202 ,Rizeni ¢esla“
= Prodleva sepnuti
= Rezim chyby

Soubor parametrii R2204 ,Pfifazeni relé > Relé N“
= Funkce
= Invertovat
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14.3.13 Podnabidka , Konfigurace relé > Relé N“ (funkce: limita)

Soubor parametrd R1203 ,,Relé N“
= Funkce - Limita - Limita XXX

= Typ limity

= Bod zapnuti

= Bod vypnuti

= Zapnuti/min

= Vypnuti/min

= Horni spinaci bod

= Dolni spinaci bod

= Hystereze

Soubor parametrd R1204 ,.Relé N“
= Prodleva spinace

= [nvertovat

= Rezim chyby

14.3.14 Podnabidka , Konfigurace relé > Relé N“ (funkce: casovy
impulz)

Soubor parametrd ,,R2103 ,,Relé N“
= Funkce - Casovy impulz

» Sitka impulzu

= Doba impulzu

Soubor parametrii ,,R2104 ,Relé N“
= [nvertovat

= ReZim chyby

14.3.15 Podnabidka ,Konfigurace relé > Relé N“ (funkce: pocitani
pulzi)

Soubor parametri R1203 ,,Relé N“
= Funkce - Po¢itani pulz - Tok pulzi N
= Jednotka pocitadla

= Hodnota pulzu

= Sitka impulzu

Soubor parametri R1205 ,,Relé N“
» Cita¢ pulzti

= PreteCeni x 107

= Vynul. ¢itac

= Start Citace

» Zastaveni Citace

Soubor parametrd R1204 ,,Relé N“
= [nvertovat
= Rezim chyby

14.3.16 Podnabidka ,Konfigurace relé > Relé N“ (funkce: alarm/
diagnost.)

Soubor parametri ,,R2103 ,Relé N“
= Funkce - Alarm/diagnost.

= Poplachové relé

= Diagnostika

= Alarm zpétného toku

= Alarm necistot
= Pfifazeni M
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Soubor parametri ,,R2104 ,Relé N“
Invertovat

14.3.17 Podnabidka ,,Simulace relé“

Soubor parametri R2106 ,,Relé N“
= Simulace
= Hodnota simulace

14.4 Nabidka ,Vystup/vypocet > Proudovy vystup N“

14.4.1 Podnabidka ,Prifazeni/vypocet*

Soubor parametri 01201 ,,Pfifaz. proudu N“
= Vystup
= Vystupni proud

14.4.2 Podnabidka ,,Rozsift. kalibr.“

Soubor parametrii 0X202 ,,ReZim proudu N“
= Proudovy rozsah

= Hodnota mA

= Tlumeni vystupu

= Prah 4 mA

= Rozsah proudu

= Rozsah 0/4 mA

= Rozsah 20 mA

14.4.3 Podnabidka ,Nastaveni HART*
Pouze pro proudovy vystup 1

Soubor parametri 01203 , Nastaveni HART*
= Adresa HART

= Pocet preambuli

= Kratky TAG HART

Soubor parametrii 02205/03206/04207 ,,Pfid. hodn. HART M*
= Mérend hodnota M
s Tlumeni vystupu M

14.4.4 Podnabidka ,Simulace”

Soubor parametri 01204 ,,Proudovy vystup N“
= Simulace
= Hodnota simulace

14.5 Prehled nabidky , Vlastnosti pristroje*

14.5.1 Podnabidka ,Provoz. parametry*

Soubor parametri D1101 ,Jednotka vzdalenosti“
Jednotka vzdalenosti

Soubor parametri D110B ,,Jednotka teploty*
Jednotka teploty
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Soubor parametri D110C ,,Provozni reZim*
Provozni rezim

Soubor parametrii D110D ,,Rizeni“
Rizeni

14.5.2 Podnabidka ,,Méf. misto / Tag“

Soubor parametrd D1102 ,,MéF. misto / Tag“
= Vystup N
= Oznaceni pfistroje

14.5.3 Podnabidka ,Jazyk“

Soubor parametri D1103 ,Jazyk“
Jazyk

14.5.4 Podnabidka ,,Heslo/reset”

Soubor parametrii D1104 ,Heslo/reset*
= Reset

= Kod

= Stav

14.6 Nabidka ,,Info o systému*

14.6.1 Podnabidka ,Informace o pristroji“

Soubor parametrii IX101 »Rada pfistroji“
Rada pfistroji

Soubor parametri IX102 , Nazev pfistroje”
Nazev pristroje

Soubor parametri IX103 ,,0znaceni pfistroje”
Oznaceni pfistroje

Soubor parametri IX105 ,,Vyrobni ¢islo*
Vyrobni ¢islo

Soubor parametrd IX106 ,,Verze softwaru“
Verze softwaru

Soubor parametrii X107 ,,Cislo revize pfistroje*
Cislo revize pfistroje

Soubor parametri IX108 ,,Verze DD“
Verze DD

14.6.2 Podnabidka ,Info vstup/vystup*

Soubor parametri IX108 ,Hladina N“
= Vstup

= Vybér senzoru

= Detekovano

Soubor parametri IX109 ,,Priitok N“
= Vstup

= Vybér senzoru

= Detekovano
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Soubor parametrti IX10A ,,Proudovy vystup N“
Vystup

Soubor parametri IX10B ,,Relé N“

Funkce

14.6.3 Podnabidka ,Zobrazeni trendu > Trendovy vystup N“

Soubor parametri IX10F Trendovy vystup N
Casovy interval

14.6.4 Podnabidka ,,Min./max. hodnoty“

Soubor parametrt IX302 ,Hladina - Hladina (LVL) N“
= Max. hodnota

= Min. hodnota

= Reset

Soubor parametri IX302 ,,Priitok - Priitok N“
= Max. hodnota

= Min. hodnota

= Reset

Soubor parametri IX302 ,, Teplota - Teplotni senzor N*
= Max. hodnota
= Min. hodnota

14.6.5 Podnabidka , Obalova krivka*

Soubor parametri IX126 ,,Obal ki. senz. N“
= Nastaveni grafu (volba zobrazované kiivky)
= Nastaveni grafu (volba mezi individudlni kfivkou a cyklickou prezentaci)

14.6.6 Podnabidka ,Seznam poruch*

Soubor parametri E1002 ,, Aktualni porucha“
s ]:
L IVA

Soubor parametri E1003 ,,Posledni porucha“
s ]:
")

14.6.7 Podnabidka ,Diagnostika“

Soubor parametri E1403 ,,Provozni hodiny“
Provozni hodiny

Soubor parametri E1404 ,,Aktualni vzdalenost”
Aktual. vzdal. N

Soubor parametri E1405 ,, Akt. méf. hodnota“
s Hladina N
= Pritok N

Soubor parametri E1405 ,, Aplikac¢ni param.“
Senzor N

Soubor parametri E1406 , Kvalita echa sen.“
Kvalita echa N
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14.7 Nabidka ,,Zobrazeni“

Soubor parametri DX202 ,,Zobrazeni“
= Typ

= Hodnota N

= UZivatelsky upraveny text N

‘

Soubor parametri DX201 , Format zobrazeni*
= Format (format)

» Pocet desetinny mist

= Oddélovaci znak

= Uzivatelsky upraveny text

Soubor parametrid DX200 ,,Zpét na zacatek“
Zpét na zacatek
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14.8 Nabidka ,,Sprava senzort*“

14.8.1 Podnabidka ,,Sprava senzorii > Senzor FDU - Sprava senzoru*

Soubor parametri D1019 ,,Vstup*
FDU senzor N

Soubor parametrd D1106 ,,US senzor N“
= Provoz senzoru

= Priorita senzoru

= Detekovano

= Vybér senzoru

= Okno detekce

Soubor parametrii D1107 ,,US senzor N“
= Méreni teploty

= Ext.fiz.vysilani

= Vstup

= Vzdélenost

14.8.2 Podnabidka ,,Sprava senzori - Senzor FDU - Ext. tepl.
senzor“

Soubor parametri D1020 ,,Ext. tepl. senzor”
= Typ senzoru
= Jednotka teploty

Soubor parametrid D1021 ,,Ext. tepl. senzor”
= Max. hodnota

= Min. hodnota

s Aktudlni hodnota

= Reset

Soubor parametrd D1022 ,Ext. tepl. senzor”
= Rezim chyby
® Hodnota pfi vystraze

14.8.3 Podnabidka ,,Sprava senzort - Senzor FDU - Externi bin.
vstup*

Soubor parametrii D1025 , Ext. bin. vstup N“
= Invertovat
= Hodnota
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