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Wazne informacje o dokumencie iTEMP TMT162

1 Wazne informacje o dokumencie

1.1 Przeznaczenie i sposéb korzystania z dokumentu

1.1.1 Przeznaczenie dokumentu

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, ktére sg niezbedne na réznych
etapach cyklu zycia przyrzadu: od identyfikacji produktu, odbiorze dostawy i sktadowaniu,
przez montaz, podigczenie, obstuge i uruchomienie az po wyszukiwanie usterek,
konserwacje i utylizacje.

1.1.2  Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa (XA)

W przypadku zastosowania przetwornika w strefach zagrozonych wybuchem, niezbedne
jest spetnienie wymagan bezpieczenstwa obowigzujgcych w danym kraju. Dla uktadow
pomiarowych instalowanych w strefie zagrozonej wybuchem dostarczana jest odrebna
dokumentacja dotyczgca bezpieczenstwa Ex. Stanowi ona integralng cze$¢ niniejszej
instrukeji obstugi. Zawarte w niej specyfikacje montazowe, parametry podtaczen i
wskazowki dotyczace bezpieczenstwa muszg byc¢ Scisle przestrzegane! Nalezy upewnic¢ sie,
czy zalgczona dokumentacja dotyczaca bezpieczenstwa Ex jest odpowiednia dla
posiadanego przetwornika! Oznaczenie odpowiedniej dokumentacji dot. bezpieczenstwa Ex
(XA...) jest podane na tabliczce znamionowej. Jesli oba oznaczenia (na dokumentacji i na
tabliczce znamionowej) sg identyczne, mozna uzy¢ tej dokumentacji.

1.1.3  Bezpieczenstwo funkcjonalne

W przypadku stosowania przyrzadow posiadajgcych dopuszczenie do stosowania w
obwodach blokadowych, zgodnych z normg PN-EN 61508, nalezy przestrzegac¢
wskazdéwek podanych w instrukcji dotyczacej bezpieczenstwa funkcjonalnego
SD01632T/09.

1.2 Stosowane symbole

1.2.1  Symbole bezpieczenstwa

Ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zlekcewazenie tego zagrozenia spowoduje
powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ OSTRZEZENIE
Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze spowodowac
powazne uszkodzenia ciata lub $mier¢.

A\ PRZESTROGA
Ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zlekcewazenie tego zagrozenia moze by¢ przyczyng
lekkich lub $rednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Ten symbol zawiera informacje o procedurach oraz innych czynnosciach, ktore nie
powodujg uszkodzenia ciata.

4 Endress+Hauser
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1.2.2  Symbole elektryczne
Symbol Znaczenie
o= Prad staly
~ Prad zmienny
~ Prad staty lub zmienny
1 Zacisk uziemienia
= Zacisk uziemiony, tj. z punktu widzenia uzytkownika jest juz uziemiony poprzez
system uziemienia.
@ Przewdd ochronny (PE)
Zacisk, ktory powinien by¢ podtgczony do uziemienia, zanim wykonane zostang
jakiekolwiek inne podigczenia urzadzenia.
Zaciski uziemienia znajduja sie wewnatrz i na zewnatrz obudowy urzadzenia:
= Wewnetrzny zacisk uziemienia: faczy przewod ochronny z siecig zasilajgca.
= Zewnetrzny zacisk uziemienia: taczy urzadzenie z systemem uziemienia instalacji.
1.2.3  Symbole oznaczajace rodzaj informacji
Ikona Funkcja
Dopuszczalne

Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci.

Zalecane

Zalecane procedury, procesy lub czynnosci.

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci.

Wskazowka
Podaje dodatkowe informacje.

Odsytacz do dokumentacji

Odsytacz do strony

B WmE & e

Odsytacz do rysunku

5
w

Kolejne kroki procedury

Wyniki kroku procedury

Pomoc w razie problemu

)] B ¥

<) Kontrola wzrokowa
1.2.4  Symbole narzedzi
Symbol | Znaczenie
0 % Wkretak ptaski
A0011220
:} % Wkretak krzyzowy
A0011219
O é Klucz imbusowy
A0011221
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Symbol | Znaczenie

gy Klucz ptaski

A0011222

6 @ Srubokret Torx

A0013442

1.3 Dokumentacja

Dokument Cel i zawarto$¢ dokumentu

Karta katalogowa Pomoc w doborze przetwornika

TIO1344T/09 W tym dokumencie podano wszystkie dane techniczne przetwornika oraz
wykaz akcesoriéw i innych produktéw, ktére mozna dla niego zamoéwic.

Skroécona instrukcja obstugi Umozliwia szybkie uzyskanie gtéwnej wartosci mierzonej

KAO00250R/09 Skrécona instrukcja obstugi zawiera wszystkie najwazniejsze informacje:

od odbioru dostawy do pierwszego uruchomienia.

Instrukcja dotyczaca Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa funkcjonalnego
bezpieczenstwa funkcjonalnego Te instrukcje stosowane sg dodatkowo do instrukeji obstugi, karty
(SIL) katalogowej i instrukcji dotyczacych bezpieczenstwa ATEX. Opisano w
SD01632T/09 nich wymagania zwigzane z zapewnieniem funkcji bezpieczenstwa.

Wymieniona dokumentacja jest dostepna:
Na stronie internetowej Endress+Hauser pod adresem: www.pl.endress.com - Do
pobrania

1.4 Zastrzezone znaki towarowe

HART®
HART® jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group

6 Endress+Hauser
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2 Podstawowe wskazdéwki bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel wykonujacy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje przetwornika

obiektowego powinien spelniaé¢ nastepujace wymagania:

» przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni mie¢ odpowiednie uprawnienia do
wykonania konkretnych zadan i funkcji,

» powinien posiada¢ zgode wiasciciela/operatora obiektu,

powinien zna¢ obowigzujgce przepisy,

» przed rozpoczeciem prac powinien przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane w
instrukeji obstugi, dokumentacji uzupetniajacej oraz certyfikatach (zaleznie od
zastosowania),

» powinien przestrzegac zalecen i postepowac odpowiednio do istniejgcych warunkow.

v

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» powinien by¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z
okreslonym zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu,

» powinien postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukcji
obstugi.

2.2 Przeznaczenie przyrzadu

Ten przyrzad jest uniwersalnym i konfigurowalnym przez uzytkownika obiektowym
przetwornikiem temperatury, z jednym lub dwoma wejsciami czujnikéw temperatury dla
termometrow rezystancyjnych (RTD), termopar (TC), przetwornikéw rezystancji i sygnatow
napieciowych. Przetwornik jest przeznaczony do montazu na obiekcie.

Producent nie bierze Zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do pracy przy przyrzadzie:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w
przepisach krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

A\ PRZESTROGA

Ryzyko obrazen ciala!

» Przetwornik mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i
nieuszkodzony.

» Zaniezawodng prace przetwornika odpowiedzialnos$¢ ponosi operator.

Zasilanie
» Przetwornik moze by¢ zasilany wylgcznie napieciem 11,5 ... 42 Vp, zgodnie z NEC,
klasa 02 (niskie napiecie/prad) z ograniczeniem mocy zwarciowej do 8 A/150 VA.

Przerdbki przetwornika

Niedopuszczalne sg nieautoryzowane przerébki przetwornika, ktére moga spowodowaé
niebezpieczenstwo trudne do przewidzenia.
» Jesli mimo to przerdbki sa niezbedne, nalezy skontaktowac¢ sie z Endress+Hauser.
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Naprawa

W celu zapewnienia niezawodno$ci i bezpieczenstwa eksploatacji przetwornika nalezy:

» wykonywac naprawy jedynie wtedy, gdy jest to wyraznie dozwolone,

» przestrzega¢ obowigzujgcych przepisow krajowych dotyczacych naprawy urzgdzen
elektrycznych,

» uzywac wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych i akcesoriow Endress+Hauser.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowa¢ zagrozenia dla personelu lub obiektu podczas eksploatacji przetwornika
w strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem lub w systemach realizujacych funkcje
bezpieczenstwa), nalezy:

» sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej, czy zamdwiony przetwornik posiada dopuszczenie
do stosowania w strefie zagrozonej wybuchem,; (tabliczka znamionowa znajduje sie z
boku obudowy przetwornika),

» przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupemiajgcej,
stanowigcej integralng czes¢ niniejszej instrukcji obstugi.

Kompatybilnos$é elektromagnetyczna

Uktad pomiarowy spetnia ogélne wymagania bezpieczenstwa wg normy PN-EN 61010-1,
wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) wg norm serii PN-EN 61326
oraz zalecenia NAMUR NE 21 i NE 89.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Urzadzenie zostato skonstruowane oraz przetestowane zgodnie z aktualnym stanem
wiedzy technicznej i opuscito zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne
dziatanie.

Spetnia ogélne wymagania bezpieczenstwa i wymogi prawne. Ponadto jest zgodny z
dyrektywami unijnymi wymienionymi w Deklaracji Zgodnosci WE dla konkretnego
przyrzadu. Endress+Hauser potwierdza to poprzez umieszczenie na przyrzadzie znaku CE.

2.6 Bezpieczenstwo systemow IT

Nasza gwarancja obowigzuje wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie jest zainstalowany i
stosowany zgodnie z opisem podanym w instrukcji obstugi. Urzadzenie posiada
mechanizmy zabezpieczajgce przed przypadkowa zmiang ustawien.

Dziatania w zakresie bezpieczenstwa IT, zapewniajgce dodatkowg ochrone urzgdzenia oraz
transferu danych, muszg by¢ wdrozone przez operatora, zgodnie z obowigzujgcymi
standardami bezpieczenstwa.

8 Endress+Hauser
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3 Odbior dostawy i identyfikacja produktu

3.1 Odbioér dostawy
L.

A0024856

Ostroznie rozpakowa¢ przetwornik temperatury. Czy opakowanie lub zawartos¢

dostawy nie ulegta uszkodzeniu?

L~ Nie wolno montowa¢ uszkodzonych komponentéw, poniewaz w takim przypadku
producent nie gwarantuje zgodno$ci z wymaganiami bezpieczeristwa ani
wytrzymatosci materiatow oraz nie bierze odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody wynikajace z uszkodzenia.

2. (Czy dostawa jest kompletna i niczego nie brakuje? Poréwnac zakres dostawy z

zamowieniem.
3.
Endress+Hauser (]
= | —
= —
: v Ice
A0024857
Czy dane na tabliczce znamionowej sa zgodne z danymi w zamoéwieniu i w
dokumentach przewozowych?
4.

ey

APPROVED

A0024858

Czy dostarczono catg dokumentacje techniczng i inne niezbedne dokumenty (np.

certyfikaty)?

Endress+Hauser 9
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3.2 Identyfikacja produktu

Mozliwe opcje identyfikacji produktu sg nastepujace:

= Dane na tabliczce znamionowej

= Po wprowadzeniu numeru seryjnego podanego na tabliczce znamionowej w aplikacji
W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): wyswietlone zostang
wszystkie dane dotyczace przetwornika oraz przeglad zakresu odpowiedniej
dokumentaciji.

3.2.1 Tabliczka znamionowa

Czy dostarczony przetwornik jest zgodny z zaméwieniem?

Nalezy poréwnac i sprawdzi¢ dane na tabliczce znamionowej przetwornika z wymaganiami
dla punktu pomiarowego:

1 | Kod zaméwieniowy, numer seryjny i etykieta (TAG)

OEndress+Hauser {Z1] :
Made in Germany 2017 przetwornlka

TMT162-SIL 87484 Nesselwan,
1 Order Code: TMT102- 2 | Zasilanie, stopien ochrony itp.

Ser.No.: 0123456789

TAG No.: 0123456789ABCDEF H

D 12a4eeBOABCDEF 3 Temperatura otoczenia

2 ——115.40V == IP66/67 TYPE4X Encl.

420 MAHART — Current cosum.: 23 mA 4 Dopuszczenia do stosowania w strefie zagrozonej
3 — [ Ta=-50...+55/70/85 °C T6/T5/T4 (-40..+75 °C SIL) . . .

Threads M20x1.5 wybuchem wraz z oznaczeniem instrukgji

dotyczacych bezpieczenstwa Ex (XA...)

112D Ex b IIC T110°C Db 5 Dopuszczenia i odpowiednie symbole

& Instal per XA00032RI08/a3/xx.yy

/A Do ot open when energized 6 | Wersja przyrzadu i wersja oprogramowania

@ i FW xx.yy.zz L
nm us ‘\SIL,' HW: uu.vww 6
5 N Dev.Rev.: XX

28,— I sD01632T

Ce: M=o

1 Tabliczka znamionowa przetwornika
obiektowego (przyktad, wersja z
dopuszczeniem Ex)

A0034479

3.2.2  Zakres dostawy

W zakres dostawy wchodza:

= przetwornik temperatury,

= uchwyt do montazu w rurociggach, opcjonalnie,

= wielojezyczna skrécona instrukcja obstugi (w formie drukowanej),

= dodatkowa dokumentacja dla przyrzgdéw przeznaczonych do stosowania w strefie
zagrozonej wybuchem (ATEX, FM, CSA), m.in. Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
(XA...), schematy uktadu sterowania lub rysunki montazowe (ZD...).

3.2.3  Certyfikaty i dopuszczenia

Wykaz pozostatych dopuszczen i certyfikatéw podano w rozdziale "Dane techniczne"
> B 64

Znak CE

Wyréb spetnia wymagania zharmonizowanych norm europejskich. Jest on zgodny z
wymogami prawnymi dyrektyw UE. Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z
wynikiem pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku CE.

Endress+Hauser
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Znak EAC

Urzadzenie opisane w niniejszym dokumencie speinia wymagania prawne Euroazjatyckiej
Unii Gospodarczej. Producent potwierdza wykonanie testow przyrzadu z wynikiem
pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku EAC.

Dopuszczenie UL

Wiecej informaciji, patrz UL Product ig™ (nalezy wyszuka¢, wpisujac stowo kluczowe
"E225237")

Certyfikat HART®

Ten przetwornik temperatury zostat zarejestrowany przez HART® FieldComm Group.
Przetwornik speinia wymagania specyfikacji protokotu komunikacyjnego HART, wersja 7
(HCF 7.6).

3.3 Transport i sktadowanie

Ostroznie zdjg¢ wszystkie materiaty opakowania i tuleje ochronne, stanowigce
zabezpieczenia transportowe.

ﬂ Wymiary montazowe i warunki pracy: > B8 63

Przetwornik nalezy opakowac¢ w sposéb zapewniajgcy odpowiednie zabezpieczenie
przed uderzeniami podczas transportu i sktadowania. Najlepsze zabezpieczenie
stanowi oryginalne opakowanie.

Temperatura sktadowania | Bez wyswietlacza -40 ... +100 °C (-40 ... +212 °F)

Z wyswietlaczem -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)

11
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4 Montaz

Czujniki o stabilnej charakterystyce mozna podtgczy¢ bezposrednio do przetwornika. Do
montazu rozdzielnego na $cianie lub stupku dostepne sg dwa wsporniki montazowe.
Pods$wietlany wyswietlacz mozna montowac w czterech réznych pozycjach.

4.1 Wymagania montazowe

4.1.1 Wymiary
Wymiary przyrzadu podano w rozdziale 'Dane techniczne" .- B 63

4.1.2  Miejsce montazu

Informacje dotyczace parametréw (tj. temperatura otoczenia, stopien ochrony, klasa
klimatyczna itd.) wymaganych w punkcie pomiarowym i koniecznych do poprawnego
montazu podano w rozdziale "Dane techniczne".

W przypadku zastosowania przetwornika w strefie zagrozonej wybuchem nalezy
przestrzega¢ warto$ci granicznych podanych w odpowiednich certyfikatach (Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex).

4.2 Montaz przetwornika

Nie wolno dokreca¢ srub zbyt duzym momentem, gdyz moze to spowodowac
uszkodzenie przetwornika obiektowego.
» Maks. moment dokrecenia = 6 Nm (4,43 1bf ft)

4.2.1  Bezposredni montaz czujnika

A0024817

i3]

2 Bezposredni montaz czujnika do przetwornika obiektowego

Ostona termometryczna

Wktad pomiarowy

Ztgczka wkretna i adapter

Przewody czujnika

Przewody sieci obiektowej
Ekranowany przewdd sieci obiektowej

N W =

1. Zamontowac ostone termometryczng i dokrecic jg (1).

2. Wkreci¢ wktad wraz ze zlgczka wkretng i adapterem do przetwornika (2). Uszczelni¢
ztgczke i gwint adaptera za pomocg tasmy silikonowej.

3. Podlaczy¢ przewody czujnika (4) do odpowiednich zaciskéw, patrz
przyporzadkowanie zaciskow.

4. Zamontowac przetwornik obiektowy wraz z wktadem w ostonie termometrycznej (1).

Endress+Hauser
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5. Zamontowac ekranowany przewod sieci obiektowej lub ztgcze sieci obiektowej (6) w
innym dtawiku kablowym.

6. Wprowadzi¢ przewody sieci obiektowej (5) przez dtawik kablowy obudowy
przetwornika obiektowego do przedziatu podtgczeniowego.

7. Dokreci¢ mocno dtawik kablowy w sposéb opisany w rozdziale Zapewnienie stopnia
ochrony~> B 21. Dtawik kablowy musi spetnia¢ wymagania ochrony
przeciwwybuchowe;j.

4.2.2  Montaz rozdzielny

A0027188

3 Montaz przetwornika obiektowego za pomocq uchwytu montazowego, patrz rozdziat "Akcesoria". Wymiary
w mm (in)

2 Uchwyt 2"do montazu nasciennego/w rurociggach, w ksztalcie L, materiat 304
3 Uchwyt 2"do montazu w rurociggach, w ksztatcie U, materiat 316L

Endress+Hauser 13
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4.3

Montaz wyswietlacza

i3]

4

W N =

A0025417

4 pozycje montazowe wyswietlacza, mozliwos¢ obracania co 90°

Zacisk pokrywy

Pokrywa obudowy z O-ringiem

Wyswietlacz z uchwytem montazowym i zabezpieczeniem przed odkreceniem
Modut elektroniki

Zdjaé zacisk pokrywy (1).

Odkreci¢ pokrywe obudowy wraz z O-ringiem (2).

Wymontowac wyswietlacz wraz z zabezpieczeniem przed odkreceniem (3) z modutu
elektroniki (4). Zamontowac wyswietlacz z uchwytem montazowym w odpowiedniej
pozycji (obracanie co 90°) i podtgczy¢ go do odpowiedniego gniazda w module
elektroniki.

Przykreci¢ pokrywe obudowy wraz z O-ringiem.

Zatozy¢ z powrotem zabezpieczenie pokrywy (1).

4.4 Kontrola po wykonaniu montazu

Po zakoriczeniu montazu zawsze nalezy wykonac koricowe sprawdzenia:

Stan przetwornika i specyfikacje techniczne Uwagi

Czy

przetwornik nie jest uszkodzony (kontrola wzrokowa)? -

Czy

otoczenia, zakres pomiarowy itd.)?

warunki otoczenia sg zgodne ze specyfikacjami technicznymi (np. temperatura > B 48

Endress+Hauser
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5 Podlaczenie elektryczne

5.1 Wymagania dotyczace podtaczenia

A\ PRZESTROGA

Mozliwo$é uszkodzenia modutu elektroniki

» Przed przystgpieniem do montazu lub wykonania podigczen elektrycznych
przetwornika nalezy wytgczy¢ zasilanie. Zlekcewazenie tego zalecenia moze skutkowac
uszkodzeniem modutu elektroniki.

» Podczas montazu przyrzadéw z dopuszczeniem Ex nalezy przestrzega¢ wskazéwek oraz
schematow poditgczen podanych w instrukcji dotyczacej bezpieczenstwa Ex, dotgczonej
do niniejszej Instrukcji obstugi. W przypadku pytan nalezy skontaktowac sie z
dostawca.

Do podlaczenia przetwornika obiektowego do zaciskow potrzebny jest wkretak krzyzowy.

NOTYFIKACJA

Nie nalezy stosowa¢ zbyt duzego momentu dokrecenia zaciskéw srubowych, gdyz
moze to spowodowac uszkodzenie przetwornika.
» Maks. moment dokrecenia = 1 Nm (%, Ibf ft).

5.2 Podlaczenie czujnika

NOTYFIKACJA

» A ESD - wytadowanie elektrostatyczne. Chroni¢ zaciski przed wytadowaniami
elektrostatycznymi. Zlekcewazenie tego zalecenia moze skutkowaé uszkodzeniem lub
nieprawidtowym dziataniem modutu elektroniki.

15
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Przyporzqdkowanie zaciskow

/91t £

BK (RD)

—% BK (RD)

A0045944

5 Podltqczenie elektryczne przetwornika obiektowego, RTD, podwojne wejscie czujnika

Wejscie czujnika 1, RTD, : 2-, 3- i 4-przewodowy

1
2 Wejscie czujnika 2, RTD: 2-, 3-przewodowy
3 Zasilanie przetwornika obiektowego i wyjscie analogowe 4 ... 20 mA lub przyltqcze sieci obiektowej

A0045949

6 Podtqczenie elektryczne przetwornika obiektowego, RTD, podwojne wejscie czujnika

1 Wejscie czujnika 1, TC
2 Wejscie czujnika 2, TC
3 Zasilanie przetwornika obiektowego i wyjscie analogowe 4 ... 20 mA lub przytqcze sieci obiektowej

NOTYFIKACJA

Podczas podtaczania 2 czujnikéw nalezy sprawdzi¢, czy nie istnieje potaczenie
galwaniczne miedzy nimi (np. spowodowane brakiem izolacji miedzy ostong a
wkladem pomiarowym). Spowodowane tym prady wyréwnawcze powodujg znaczne

zafalszowanie wyniku pomiaru.
» Czujniki powinny by¢ galwanicznie izolowanie od siebie poprzez osobne podtgczenie

kazdego czujnika do przetwornika. Przetwornik zapewnia wystarczajgcg separacje
galwaniczng pomiedzy wejSciem a wyjsciem (> 2 kV AC).

16 Endress+Hauser
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Mozliwe kombinacje podiqczen, gdy oba wejscia sygnatowe sq uzywane:

Wejscie czujnika 1
Termometr Termometr Termometr Ter(rrrrlg)ara
rezystancyjny | rezystancyjny | rezystancyjny przetwornik
2-przew. 3-przew. 4-przew. P
napieciowy
Termometr
rezystancyjny 2- a a = 1]
przew.
Wejscie Termometr
czujnika 2 rezystancyjny 3- a a - a
przew.
Termometr
rezystancyjny 4- = = = =
przew.
Termopara (TC),
przetwornik a a ] ]
napieciowy
5.3 Podlaczenie przyrzadu pomiarowego

5.3.1 Wprowadzenia przewoddéw/d}lawiki kablowe

A\ PRZESTROGA
Ryzyko uszkodzenia

>

Przed przystgpieniem do montazu lub wykonania podtgczen elektrycznych
przetwornika nalezy wylgczy¢ zasilanie. Zlekcewazenie tego zalecenia moze skutkowac
uszkodzeniem modutu elektroniki.

Jesli przetwornik nie zostat uziemiony podczas montazu obudowy, zalecamy uziemienie
go za pomocg jednej ze Srub uziemiajgcych. Przestrzegac zalecen dotyczacych lokalnego
systemu uziemienia! Dtugos¢ odizolowanej czesci ekranu przewodu sieci obiektowej
powinna by¢ jak najmniejsza! Ze wzgledow funkcjonalnych konieczne moze by¢
podiaczenie uziemienia funkcjonalnego. Zgodnos¢ z przepisami danego kraju
dotyczgcymi instalacji elektrycznej jest obowigzkowa.

Jesli w instalacji, w ktérej nie jest zapewnione potgczenie wyréwnawcze potencjatéw,
ekran przewodu jest uziemiony w kilku punktach, pomiedzy dwoma punktami
uziemienia moze ptyna¢ prad wyréwnawczy o czestotliwosci sieciowej. Wtedy ekran
przewodu sygnatowego powinien by¢ uziemiony tylko z jednej strony, tzn. nie moze by¢
potaczony do zacisku uziemienia na obudowie. Niepodtgczony ekran nalezy zaizolowac!

ﬂ = Zaciski podigczenia sieci obiektowej posiadajg wbudowane zabezpieczenie przed

odwrotng polaryzacja.
= Przekroj przewodow: maks. 2.5 mm?
= Do podiaczenia nalezy uzy¢ przewodéw ekranowanych.

Nalezy przestrzega¢ ogolnej procedury. - 15.
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A0010823

&3]

7 Podlgczenie przewodu sieci obiektowej do przetwornika

Zaciski sieci obiektowej - komunikacja sieciowa i zasilanie
Ekranowany przewdd sieci obiektowej

Zaciski uziemienia, wewnetrzne

Zacisk uziemienia (zewnetrzny, odpowiedni do wersji rozdzielnej)

W N =

5.3.2  Podlaczenie rezystora komunikacyjnego HART®

ﬂ Jezeli zasilacz nie posiada wbudowanego rezystora komunikacyjnego HART, wéwczas
konieczne jest podigczenie rezystora komunikacyjnego 250 Q do przewodu 2-
zytowego. Informacje dotyczace podigczenia podano réwniez w dokumentacji
opublikowanej przez HART® FieldComm Group, w szczegolnosci HCF LIT 20: “HART,
skrécony opis techniczny”.

A0033548

Podtqczenie HART® z zasilaczem Endress+Hauser z wbudowanym rezystorem komunikacyjnym

i3]
®

Obiektowy przetwornik temperatury

Komunikator reczny HART®

PLC/DCS

Oprogramowanie konfiguracyjne, np. FieldCare, DeviceCare

Modem HART®

Konfiguracja za pomocq przenosnego programatora przemystowego Field Xpert SMT70
Zasilacz, np. RN22 1 produkcji Endress+Hauser

NO LA WN =
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A0033549

9 Podtqczenie HART® z zasilaczem innego producenta bez wbudowanego rezystora komunikacyjnego
HART®

Obiektowy przetwornik temperatury

Rezystor komunikacyjny HART®

PLC/DCS

Oprogramowanie konfiguracyjne, np. FieldCare, DeviceCare

Modem HART®

Komunikator reczny HART®

Konfiguracja za pomocq przenosnego programatora przemystowego Field Xpert SMT70

N Oy W

5.3.3 Ekranowanie i uziemienie

Podczas montazu nalezy przestrzegac specyfikacji HART FieldComm Group.

A0010984

10  Ekranowanie i uziemienie przewodu sygnatowego HART® z jednej strony

1 Zasilacz

2 Punkt uziemienia ekranu przewodu komunikacyjnego HART®

3 Jednostronne uziemienie ekranu przewodu

4 Uziemienie urzqdzenia obiektowego (opcjonalne), odizolowane od ekranu przewodu

5.4 Specjalne wskazéwki dotyczace podlaczenia

Jezeli przetwornik jest wyposazony w ogranicznik przepieé, przewody komunikacji
sieciowej oraz przewody zasilania nalezy podtgczy¢ do zaciskéw srubowych ogranicznika
przepiec.
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A0045614
11  Podtgczenie elektryczne ogranicznika przepiec
1 Czujnik 1

2 Czujnik 2
3 Terminator sieci i zasilanie

5.4.1  Test funkcjonalny ogranicznika przepieé¢

NOTYFIKACJA

Aby prawidlowo przeprowadzi¢ test dziatania ogranicznika przepiec¢:

» przed wykonaniem testu nalezy odlgczy¢ ogranicznik przepiec.

» W tym celu nalezy $rubokretem odkreci¢ sruby (1) i (2), a nastepnie za pomocg klucza
imbusowego odkreci¢ wkret mocujacy (3).

» Nastepnie mozna tatwo wymontowac¢ ogranicznik przepiec.

» Wykonac test funkcjonalny zgodnie z ponizszym rysunkiem.

A0033829

12 Test funkcjonalny ogranicznika przepiec¢

ﬂ Wskazanie wysokiej impedancji na omomierzu = ogranicznik przepie¢ jest sprawny
[

Wskazanie niskiej impedancji na omomierzu = ogranicznik przepiec¢ jest uszkodzony
£4. Powiadomic¢ serwis Endress+Hauser. Uszkodzony ogranicznik przepiec nalezy
utylizowac jako odpad elektroniczny. Informacje na temat utylizacji danego
urzadzenia mozna znalez¢ w jego instrukcji obstugi. > B 45

Endress+Hauser
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5.5 Zapewnienie stopnia ochrony

Przetwornik spemia wszystkie wymagania dla stopnia ochrony IP66/IP67. Po

zamontowaniu przetwornika na obiekcie lub jego serwisowaniu niezbedne jest spetnienie

nastepujgcych wymogoéw w celu utrzymania stopnia ochrony IP:

= Uszczelka obudowy wktadana w rowek w obudowie powinna by¢ czysta i nieuszkodzona.
W razie potrzeby uszczelki nalezy wysuszy¢, oczysci¢ lub wymienic.

= Wszystkie wkrety i zaslepki gwintowe powinny by¢ mocno dokrecone.

» Przewody uzywane do podtgczenia musza mieé¢ okreslong $rednice zewnetrzng (np.
$rednica przewodu dla dtawika M20x1.5 powinna wynosi¢ 8 ... 12 mm).

= Mocno dokreci¢ dtawik kablowy. > & 13, & 21

» Przed wej$ciem do dtawikéw kablowych przewody podtgczeniowe powinny by¢
prowadzone od spodu. Uniemozliwi to penetracje wilgoci do dtawika. Przetwornik nalezy
zawsze montowac tak, aby dtawiki kablowe nie byty skierowane ku gérze.
> ®13, 821

= Wszystkie niewykorzystane dtawiki powinny by¢ zaslepione.

= Nie wyjmowac uszczelki z dtawika kablowego.

@

13 Zalecenia dotyczqce podigczenia, umozliwiajqce zachowanie stopnia ochrony IP66/IP67

A0024523

5.6 Kontrola po wykonaniu podlgczen elektrycznych

Stan przetwornika i specyfikacje techniczne Uwagi

Czy przetwornik lub przewody nie sg uszkodzone -

(kontrola wzrokowa)?

Podlaczenie elektryczne Uwagi

Czy napiecie zasilania jest zgodne z podanym na Tryb standardowy i tryb SIL: U= 11,5 ... 42 Vp¢
tabliczce znamionowej?

Czy zamontowane przewody sg odpowiednio Kontrola wzrokowa
zabezpieczone przed nadmiernymi obcigzeniami

mechanicznymi?

Czy przewdd zasilania i przewody sygnatowe sg > B17
poprawnie podtgczone?

Czy wszystkie zaciski srubowe sg mocno dokrecone? - 15

Czy wszystkie wprowadzenia przewoddéw sg > B2l

zamontowane, doktadnie dokrecone i szczelne?

Czy pokrywy wszystkich obudéw sg zamontowane i > B24
mocno dokrecone?

Endress+Hauser 21
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6 Warianty obstugi

6.1 Przeglad wariant6w obstugi

Operatorzy majg do dyspozycji szereg mozliwosci konfiguracji i uruchomienia
przetwornika:

= Oprogramowanie konfiguracyjne > 8 27
Funkcje HART® i parametry przetwornika mozna skonfigurowac za pomoca interfejsu
sieci obiektowej. Do tego celu stuzy specjalne oprogramowanie konfiguracyjne i
narzedziowe, oferowane przez réznych producentéw.
= Mikroprzetacznik i przycisk testowy do réznych ustawien sprzetowych
= Za pomocg mikroprzetgcznika na module elektroniki mozna wigczy¢ i wytgczy¢ blokade
sprzetowa.
= Przycisk testowy stuzy do testowania w trybie SIL bez obstugi HART. Nacisniecie tego
przycisku powoduje ponowne uruchomienie przetwornika. Test stuzy do sprawdzenia
dziatania przetwornika w trybie SIL podczas uruchamiania i jest wykonywany w
przypadku zmian parametréw zwigzanych z bezpieczenstwem lub generalnie, w
odpowiednich odstepach czasu.

LEADT" N
[ g " a ' ) U VIRV
COMMUNICATION PROTOCOL

A0024548
14 Opcje obstugi przetwornika

1 Ustawienia sprzetowe za pomocq mikroprzetqgcznika i przycisku testowego

2 Komunikator reczny HART®

3 PLC/DCS

4 Oprogramowanie konfiguracyjne, np. FieldCare, DeviceCare

5  Modem HART®

6  Konfiguracja za pomocq przeno$nego programatora przemystowego Field Xpert SMT70
7 Zasilacz z aktywnq barierg, np. RN22 1 produkcji Endress+Hauser
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6.1.1 Wyswietlanie wartosci mierzonych i elementy obstugi

Wyswietlacz

@aw-té
fk?@%%//’/
0000

Yoo.0.0.0
2eammug

A

Ul W N

A0034101

15  Wyswietlacz ciektokrystaliczny przetwornika obiektowego (pod$wietlany, ustawiany skokowo co 90°)

Nr pozycji Funkcja Opis
1 Wykres stupkowy Wskazanie co 10%, z sygnalizacjg przekroczenia w détiw
gore.

2 Symbol "Uwaga" Wyséwietlany, gdy wystapi btad lub ostrzezenie.

3 Wskazanie jednostki: K, °F, °C | Wskazanie jednostki wyswietlanej wewnetrznej wartosci
lub % mierzone;j.

4 Wskazanie wartosci Wskazanie aktualnej wartosci wielkosci mierzonej. W
mierzonej, wysoko$¢ cyfr przypadku wystapienia btedu lub ostrzezenia wyswietlane sg
20,5 mm odpowiednie komunikaty diagnostyczne. > B 37

5 Wskazanie statusu i Wskazuje zmienna, ktérej wartosc jest aktualnie wskazywana
informacji dodatkowych na wyswietlaczu. Dla kazdej warto$ci mozna wprowadzi¢ tekst.

W przypadku wystgpienia btedu lub ostrzezenia, w stosownych
przypadkach wyswietlane jest réwniez wejscie czujnika, ktére
spowodowato wygenerowanie komunikatu btedu/ostrzezenia,

np. SENS1
6 Symbol "blokady konfiguracji" | Symbol ten wyswietlany jest po wiaczeniu sprzetowej lub
programowej blokady konfiguracji
7 Symbol "komunikacji* Symbol komunikacji pojawia sie przy aktywnej komunikacji
HART®.
Obstuga lokalna

NOTYFIKACJA

» A ESD - wyladowanie elektrostatyczne. Chronic zaciski przed wytadowaniami
elektrostatycznymi. Zlekcewazenie tego zalecenia moze skutkowaé uszkodzeniem lub
nieprawidtowym dziataniem modutu elektroniki.

Sprzetowa blokade zapisu i test sprawdzajgcy mozna wigczy¢ za pomocg mikroprzetgcznika
lub przycisku na module elektroniki. Po wigczeniu blokady zapisu nie mozna zmieniaé
ustawien parametréw. Symbol ktoédki na wyswietlaczu wskazuje, Ze blokada zapisu jest
wiaczona. Blokada zapisu powoduje zablokowanie mozliwosci zmiany parametrow.

Endress+Hauser 23
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Procedura ustawiania mikroprzetgcznika lub wtgczania testu sprawdzajgcego:
1. Zdjac zacisk pokrywy.
2. Odkreci¢ pokrywe obudowy wraz z O-ringiem.
3. W razie potrzeby nalezy wyja¢ wyswietlacz wraz z uchwytem z modutu elektroniki.
4

Za pomocg mikroprzetgcznika ustawic¢ sprzetowg blokade zapisu WRITE LOCK.
Pozycja mikroprzetgcznika "ON" = funkcja wigczona, pozycja "OFF" = funkcja
wylgczona.

5. W przypadku wykonywania testu SIL podczas uruchomienia oraz testu
sprawdzajgcego nalezy zrestartowac przetwornik za pomocg przycisku.

Po dokonaniu ustawien sprzetowych nalezy ponownie zamontowaé pokrywe obudowy,
wykonujgc czynno$ci w odwrotnej kolejnosci.
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6.2

6.2.1

Struktura i funkcje menu obstugi

Struktura menu obstugi

Operator, maintenance

Expert

Operating menu for operators and maintenances
[ Setup | Device tag

Lower range value
Upper range value

|Advanced setup |—>| Enter access code n]
|Sensor |—>| Sensor offset

| Current output |—>| Output current [l
[Display |»{ Display interval [l

[sIL |-»{ SIL Option If

|—D| Device reset ﬂ

[ Administration

Diagnostics —PI Actual diagnostics

Diagnostics list

Actual diagnostics count|

[Eventlogbook  |—»|Previous diagnostics |'|

Device information |—>| Device tag [l
Measured values Sensor value

[Min/max values |-»] Sensor Min m

—»{Simulation |'|

%

| Simulation

Operating menu for experts

B [ Expert |—»{Enter access code ﬂ]
System > {Unit
| Display |—>| Display interval["
|Administration|—>|Device reset ﬂ]
|Sensors |—>|Meas. channels|

Sensor m-b Sensor type ﬂ
Diagnostics set. |—> Sensor switch s]ﬂ

Output Lower range v.
|Communicatior1 |—>|HART config. |—> Device tag ﬂ
HART info |—> Device type ﬂ
HART output |—> Assign PV [l
Burst config. |—> Burst mode

Actual diagn.

Diagnostics list |—> Actual diagnostics count
Event logbook|—> Previous diagnostics

Measured val. |—> Sensor value [l
Min/max values |—> Sensor1 Min

[Simulation  |%|Simulation diagn. |

|

Diagnostics

|

[ Diagnostic set. || Diagnostic behavior

A0045951
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Konfiguracja w trybie SIL rézni sie od konfiguracji w trybie standardowym. Dodatkowe
informacje, patrz Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa funkcjonalnego (SD01632T/
09).

Podmenu i rodzaje uzytkownikéw

Poszczegélne elementy menu obstugi sg dostepne dla roznych rodzajow uzytkownikéw. W
trakcie pracy kazdy rodzaj uzytkownika wykonuje typowe dla siebie zadania.

Rodzaj Typowe zadania Menu Tresé/znaczenie
uzytkownika
Konserwacja | Uruchomienie: "Setup Zawiera wszystkie parametry uruchomienia punktu
Operator = Konfiguracja pomiaru. |[Konfiguracjal" pomiarowego:
= Konfiguracja przetwarzania danych (skalowanie, = Parametry konfiguracyjne
linearyzacja itd.). Po wprowadzeniu wartosci tych parametréw pomiar
= Konfiguracja analogowych sygnatéw wyjsciowych jest generalnie catkowicie skonfigurowany.
warto$ci mierzonych. = Podmenu "Advanced Setup [Konfiguracja
Wykonywane zadania: zaawansowana]

Zawiera dodatkowe podmenu i parametry:

= Zaawansowana konfiguracja uktadu pomiarowego
(dostosowanie do specjalnych warunkéw
pomiaru).

= Konwersja wartosci mierzonych (skalowanie,
linearyzacja).

= Skalowanie sygnatu wyjsciowego.

= Parametry niezbedne do biezgcej obstugi:
konfiguracji wskazan warto$ci mierzonych (wybor
wyswietlanych warto$ci, format wskazan itd.).

= Konfiguracja wyswietlacza.
= Odczyt warto$ci mierzonych.

Wykrywanie i usuwanie usterek: '‘Diagnostics Zawiera wszystkie parametry diagnostyki i analizy
= Diagnostyka i eliminowanie btedéw procesowych. [Diagnostykal" btedow:
= Interpretacja komunikatéw o btedach i usuwanie = Lista diagnostyki
bteddéw. Zawiera maks. 3 aktywne komunikaty
diagnostyczne.

= Rejestr zdarzen
Zawiera 5 ostatnich komunikatéw btedow.
= Podmenu "Device information [Informacje o
przyrzadzie]"
Zawiera dane identyfikacyjne przetwornika.
= Podmenu "Measured values" [Warto$ci mierzone]
Zawiera wszystkie aktualne wartosci mierzone.
= Podmenu "Simulation [Symulacja]"
Stuzy do symulacji warto$ci mierzonych, warto$ci
wyjsciowych lub komunikatéw diagnostycznych.
= Podmenu "Device reset [Reset przyrzadu]"

Ekspert Zadania wymagajace doktadnej znajomosci funkcji "Expert [Ekspert|" | Zawiera wszystkie parametry przyrzadu (w tym
przyrzadu: parametry zawarte w pozostatych pozycjach menu).
= Uruchomienie pomiaréw w trudnych warunkach. Struktura tego menu odpowiada strukturze blokéw
= Optymalizacja pomiaréw w trudnych warunkach. funkcyjnych przyrzadu:
= Dokfadna konfiguracja parametréw interfejsu = Podmenu "System"
komunikacyjnego. Zawiera wszystkie parametry systemu niezwigzane z
= Diagnostyka btedéw w trudnych przypadkach. pomiarem ani transmisjg wartosci mierzonych.

= Podmenu "Sensor [Czujnik]"
Zawiera wszystkie parametry stuzgce do
konfigurowania pomiaréw.

= Podmenu "Output [Wyjscie]"
Zawiera wszystkie parametry stuzgce do
konfigurowania wyjscia pradowego.

= Podmenu "Communication [Komunikacja]"
Zawiera wszystkie parametry stuzgce do
konfigurowania interfejsu komunikacji cyfrowej.

= Podmenu "Diagnostics [Diagnostyka]"
Zawiera wszystkie parametry niezbedne do
wykrywania i analizowania btedéw podczas pracy.
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6.3 Dostep do menu obstugi za pomoca oprogramowania
obstugowego

6.3.1 FieldCare

Zakres funkgji

FieldCare jest narzedziem Endress+Hauser do zarzadzania zasobami instalacji obiektowej
(Plant Asset Management Tool), opartym na technologii FDT/DTM (Field Device Tool/
Device Type Manager). Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych
urzadzen obiektowych w danej instalacji oraz wspiera zarzgdzanie nimi. Dzieki
komunikatom statusu zapewnia réwniez efektywng kontrole ich stanu funkcjonalnego.
Dostep do przyrzadu odbywa sie za posrednictwem protokotu HART® lub interfejsu CDI (=
Endress+Hauser Common Data Interface).

Typowe funkgcje:

= Programowanie parametréw przetwornika pomiarowego

= Zapis i odczyt danych przyrzadu (upload/download)

= Dokumentacja punktu pomiarowego

= Wizualizacja danych zapisanych w pamieci warto$ci mierzonych (rejestratora) oraz
rejestrze zdarzen

Dodatkowe informacje, patrz instrukcje obstugi BAO0O027S/04/xx i
BAOOO59AS/04/xx

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30

Interfejs uzytkownika

z Device name: ITEMP TMT162 PV: o] -1,00 °C Percent of range: {@  -1,00 % G]]
@D
@‘ Device tag: Temperature measurement point Output current: [$] 3,83 mA Endress+Hauser
status signal: €3 ok Device temperature: i7 23,38 °C
sStatus signal: i‘
AnEOfEF 3% 010 |
(Menulvar\ab\e ﬂ Device tag: } Temperature measurement point
CHZ  ITEMP TMT162 Unit: oc
CHZ  Setup
W vice tag: Assign current output (BV): Sensor 1

P Unit: 4 mA value: 0,00 °C
P Assign current output (PV]
PO 4 mA value:

20 mA value: 100,00 °C

P1 20 mA value: Sensor type 1: Pt100 [EC60751, a=0.00385 (1)
P Sensor type 1: Connection type 1: 4- wire
P Connection type 1:

a
P sensor offset 1: || sensor offset 1: 0,00 °C
PC1 Sensor type 2: Sensor type 2: No Sensor

Eliz  Advanced setup
P Enter access code:
P Access status tooling:
#1 Locking status:
(3 Current output

- ] snlav.
"

| & online |
|'/‘£7' Connected |74 |8 |.” | | =2 | [ | UserRole: Planning engineer

A0045950

6.3.2 DeviceCare

Zakres funkgji

Najszybszym sposobem konfiguracji przyrzagdow/urzadzen obiektowych Endress+Hauser
jest uzycie specjalnego oprogramowania DeviceCare. Przyjazna dla uzytkownika struktura
DeviceCare umozliwia tatwe podtgczenie i konfiguracje przyrzadéw. Intuicyjne menu i
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instrukcje krok po kroku z informacjami o statusie w znacznym stopniu utatwiajg
wykonanie procedury.

Szybka i prosta instalacja, oprogramowanie taczy urzadzenia/przyrzady za jednym
kliknieciem. Automatyczna identyfikacja sprzetu i aktualizacja katalogu sterownikow.
Przyrzady sg konfigurowane za pomocg oprogramowania petnigcego funkcje sterownika
urzadzen automatyki (Device Type Manager). Obstuga jest mozliwa w wielu jezykach,
narzedzie mozna zainstalowac na tablecie z ekranem dotykowym. Interfejsy sprzetowe do
modemow: (USB/RS232), TCP/IP, USB i PCMCIA.

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30

6.3.3  Field Xpert

Zakres funkcji

Field Xpert jest kompaktowym recznym komunikatorem, bazujgcym na przemystowym
komputerze PDA, posiadajgcym ekran dotykowy, przeznaczonym do uruchomienia i
konserwacji urzadzen obiektowych w strefach zagrozonych wybuchem i strefach
bezpiecznych. Umozliwia efektywng konfiguracje przyrzadéw/urzadzen obiektowych
FOUNDATION fieldbus, HART i WirelessHART. Komunikacje bezprzewodowa umozliwia
Bluetooth lub WiFi.

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30

6.3.4  AMS Device Manager

Zakres funkgcji

Oprogramowanie firmy Emerson Process Management stuzgce do obstugi i parametryzacji
przyrzadéw pomiarowych za posrednictwem protokotu HART®.

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30

6.3.5 SIMATIC PDM

Zakres funkgcji

SIMATIC PDM jest uniwersalnym oprogramowaniem firmy Siemens do obstugi,
konfiguracji, konserwacji i diagnostyki inteligentnych urzadzen obiektowych réznych
producentéw, wyposazonych w protokét komunikacyjny HART ©.

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30

6.3.6  Komunikator obiektowy 475
Zakres funkcji

Przemystowy komunikator reczny firmy Emerson Process Management przeznaczony do
zdalnej konfiguracji i odczytu warto$ci mierzonych za posrednictwem protokotu HART ©.
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iTEMP TMT162 Warianty obstugi

Zrédto plikéw opisu przyrzadu
Patrz dane > B 30
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7 Integracja z systemem

Dane aktualnej wersji przyrzqdu

Wersja oprogramowania | 04.01.zz

= Na stronie tytutowej instrukcji obstugi

= Na tabliczce znamionowej,

= Parametr Firmware version [Wersja
oprogramowania]
Diagnostics [Diagnostyka] - Device information
[Informacje o przyrzadzie|~> Firmware version
[Wersja oprogramowania

ID producenta 0x0011 Parametr Manufacturer ID [ID producenta]
Diagnostics [Diagnostyka| - Device information
[Informacje o przyrzadzie| > Manufacturer ID [ID
producenta]

Kod typu przyrzadu 0x11CE Parametr Device type [Typ przyrzadu]

Diagnostics [Diagnostyka| - Device information
|Informacje o przyrzadzie| - Device type [Typ
przyrzadu]

Wersja protokotu HART 7.6

Wersja przyrzadu 4

= Na tabliczce znamionowej przetwornika

= Parametr Device revision [Wersja przyrzadu]
Diagnostics [Diagnostyka] - Device information
[Informacje o przyrzadzie] - Device revision
[Wersja przyrzadu]

W ponizszej tabeli podano, skad mozna uzyskac pliki opisu przyrzadu (DD lub DTM)
wymagane dla poszczegélnych programéw obstugowych.

Oprogramowanie obstugowe

Oprogramowanie obstugowe

Zrédta opiséw przyrzadéw (DD) lub sterownikéw (DTM)

FieldCare = www.endress.com - Do pobrania > Oprogramowanie
(Endress+Hauser) = plyta CD-ROM (skontaktowac sie z Endress+Hauser)

= plyta DVD (skontaktowac sie z Endress+Hauser)
DeviceCare www.endress.com - Do pobrania - Oprogramowanie
(Endress+Hauser)

AMS Device Manager
(Emerson Process Management)

SIMATIC PDM
(Siemens)

Informacje na temat mozliwosci uzyskania plikow DD/DTM mozna
uzyskac u producenta oprogramowania obstugowego.

Komunikator obiektowy 475
(Emerson Process Management)

Uzy¢ funkcji aktualizacji oprogramowania komunikatora recznego

Komunikator FieldXpert SFX350,
SFX370
(Endress+Hauser)

Uzy¢ funkcji aktualizacji oprogramowania komunikatora recznego

Endress+Hauser
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7.1 Zmienne przyrzadu z komunikacja HART i wartosci
mierzone

Do poszczegélnych zmiennych HART przyrzadu sg przypisane nastepujgce wartosci
mierzone:

Zmienne przyrzqdu w przypadku pomiaru temperatury

Zmienna przyrzadu Wartos¢ mierzona
Gtéwna zmienna przyrzadu (PV) Czujnik 1
Druga zmienna przyrzadu (SV) Temperatura przyrzadu
Trzecia zmienna przyrzadu (TV) Czujnik 1
Czwarta zmienna przyrzadu (QV) Czujnik 1

ﬂ Przypisanie zmiennych przyrzadu do zmiennych procesowych mozna zmieni¢ w menu
Expert [Ekspert] > Communication [Komunikacja] > HART output [Wyjscie
HART].

7.2 Zmienne przyrzadu i zmienne mierzone

Do poszczegdlnych zmiennych przyrzadu sa przypisane nastepujace wartosci mierzone:

Kod zmiennej przyrzadu Wartos¢ mierzona

0 Czujnik 1

Czujnik 2

Temperatura przyrzadu

Srednia pomiaréw z czujnika 1 i czujnika 2

Réznica pomiaréw miedzy czujnikiem 1 a 2

Czujnik 1 (z aktywna funkcja redundancji: pomiar z czujnika zapasowego 2)

Przetaczenie z czujnika 1 na czujnik 2 po przekroczeniu warto$ci progowej

N | O V| | W N

Srednia pomiar6w z czujnika 1 i czujnika 2 z aktywna funkcja redundancji

Odczyt zmiennych przyrzadu jest wykonywany przez urzgdzenie nadrzedne HART® za
pomocg polecenia "9" lub "33" HART®.

7.3  Obslugiwane polecenia HART®

Protokét HART® umozliwia transmisje wartosci mierzonych i parametréw przyrzadu
pomiedzy urzadzeniem nadrzednym HART® a urzadzeniami obiektowymi, pozwalajac
tym samym na ich zdalng konfiguracje i diagnostyke. Urzadzenia nadrzedne HART®,
np. komunikator reczny lub komputer PC z oprogramowaniem narzedziowym (np.
FieldCare), wymagajg plikéw opisu przyrzadu (DD, DTM) umozliwiajgcych uzyskanie
dostepu do wszystkich danych zapisanych w przyrzadach HART®. Dane przesytane sg
wylgcznie za pomocg "polecen’.
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Sa trzy typy polecen
= Polecenia uniwersalne:

Te polecenia sg obstugiwane i wykorzystywane przez wszystkie przyrzady z protokotem
HART®. Przypisane sg im m.in. nastepujace funkcje:
= [dentyfikacja przyrzadow HART®
® Odczyt cyfrowych warto$ci mierzonych

= Polecenia wspolne:
Te polecenia dotycza funkcji obstugiwanych oraz wykonywanych przez wiekszos¢
urzadzen obiektowych (nie wszystkich).

= Polecenia specyficzne:
Te polecenia umozliwiajg dostep do funkgcji specyficznych dla pewnych urzadzen,
wykraczajgcych poza standard HART®. Pozwalajg one na odczyt informacji
wystepujacych wytgcznie w okreslonej grupie urzgdzen obiektowych.

Nr polecenia ‘ Opis

Polecenia uniwersalne

0, CmdO Odczyt niepowtarzalnego identyfikatora przyrzadu

1, Cmd001 Odczyt gtéwnej zmiennej przyrzadu (PV)

2, Cmd002 Odczyt gtéwnej zmiennej procesowej jako wartosci prgdu w mA i procentowej wartosci
ustawionego zakresu pomiarowego

3, Cmd003 Odczyt zmiennych dynamicznych i pradu petli

6, Cmd006 Zapis adresu sieciowego

7, Cmd007 Odczyt konfiguracji petli

8, Cmd008 Odczyt klasyfikacji zmiennych dynamicznych

9, Cmd009 Odczyt zmiennych przyrzadu ze statusem

11, CmdO11 Odczyt niepowtarzalnego identyfikatora przyrzadu poprzez etykiete (TAG)

12, Cmd012 Odczyt komunikatu uzytkownika

13, Cmd013 Odczyt etykiety (TAG), deskryptor, data

14,CmdO014 Odczyt informacji o gtéwnej zmiennej przetwornika

15, Cmd015 Odczyt informacji o przyrzadzie

16, Cmd016 Odczyt numeru produktu finalnego

17, Cmd017 Zapis komunikatu uzytkownika

18, Cmd018 Zapis etykiety (TAG), deskryptor, data

19, Cmd019 Zapis numeru produktu finalnego

20, Cmd020 Odczyt dtugiej etykiety TAG (32-bajtowy TAG)

21,Cmd021 Odczyt niepowtarzalnego identyfikatora przyrzadu poprzez dluga etykiete TAG

22, Cmd022 Zapis dtugiej etykiety TAG (32-bajtowy TAG)

38, Cmd038 Reset flagi zmiany konfiguracji

48, Cmd048 Odczyt rozszerzonego statusu przyrzadu

Polecenia wspélne

33, Cmd033 Odczyt zmiennych przyrzadu

34, Cmd034 Zapis warto$ci ttumienia dla gtéwnej zmiennej dynamicznej (PV)

35, Cmd035 Zapis zakresu pomiarowego gtéwnej zmiennej dynamicznej

36, Cmd036 Ustawienie gérnej granicy zakresu gtéwnej zmiennej dynamicznej

37,Cmd037 Ustawienie dolnej granicy zakresu gtéwnej zmiennej dynamicznej

40, Cmd040 Wejscie/wyijscie z trybu symulacji pradu w petli pomiarowe;j

42, Cmd042 Wykonanie resetu przyrzadu

44, Cmd044 Zapis jednostek gtéwnej zmiennej
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Nr polecenia Opis

45, Cmd045 Dostrojenie punktu zerowego pradu petli

46, Cmd046 Dostrojenie wzmocnienia pradu petli

50, Cmd050 Odczyt przypisania zmiennych procesowych do zmiennych dynamicznych
51, Cmd051 Zapis przypisania zmiennych procesowych do zmiennych dynamicznych
54, Cmd054 Odczyt danych dotyczacych zmiennej przyrzadu

59, Cmd059 Zapis liczby wymaganych nagtéwkéw w komunikatach odpowiedzi
72, Cmd072 Squawk [Kod transpondera (Squawk)]

95, Cmd095 Odczyt statystyki komunikacji przyrzadu

100, Cmd100 Zapis kodu alarmu zmiennej gtownej (PV)

103, Cmd103 Zapis okresu dla trybu burst

104, Cmd104 Wyboér opcji generowania komunikatéw HART w trybie burst

105, Cmd105 Odczyt konfiguracji trybu burst

107, Cmd107 Zapis zmiennych przyrzadu przesytanych w trybie burst

108, Cmd108 Zapis numeru polecenia dla trybu burst

109, Cmd109 Sterowanie trybem burst

516, Cmd516 Odczyt lokalizacji przyrzadu

517,Cmd517 Zapis lokalizacji przyrzadu

518, Cmd518 Odczyt opisu lokalizacji

519, Cmd519 Zapis opisu lokalizacji

520, Cmd520 Odczyt etykiety (TAG) przyrzadu procesowego

521, Cmd521 Zapis etykiety (TAG) przyrzadu procesowego

523, Cmd523 Odczyt skondensowanego statusu macierzy mapowania

524, Cmd524 Zapis skondensowanego statusu mapowania

525,Cmd525 Reset skondensowanego statusu mapowania

526, Cmd526 Zapis trybu symulacji statusu

527,Cmd527 Bit statusu symulacji
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8 Uruchomienie

8.1 Kontrola po wykonaniu montazu

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy przeprowadzi¢ wszystkie koncowe
procedury kontrolne:

= "Kontrola po wykonaniu montazu" (lista kontrolna), - 12

= "Kontrola po wykonaniu podtaczen elektrycznych' (lista kontrolna), > B 15

8.2 Wilaczenie przetwornika

Po pomyslnym zakonczeniu wszystkich koncowych procedur kontrolnych mozna wtgczy¢
zasilanie. Po wigczeniu zasilania wykonywane sg testy funkcjonalne obwodow
wewnetrznych. W miare postepu tej procedury na wyswietlaczu pojawia si¢ nastepujgca
sekwencja komunikatow:

Krok | Wyswietlacz

1 Tekst 'Display [Wyswietlacz]' i numer zainstalowanej wersji oprogramowania wyswietlacza
2 Logo Endress+Hauser

3 Nazwa przyrzadu (z rozwijanej listy)

4 Oprogramowanie, wersja sprzetu, wersja przyrzadu i jego adres

5 Dla przyrzadéw w trybie SIL: wyswietlany jest SIL-CRC

6a Aktualna warto$¢ mierzona lub

6b Aktualny komunikat statusu

@ Jesli procedura wigczania zakonczy sie niepowodzeniem, zaleznie od przyczyny wyswietlane jest
odpowiednie zdarzenie diagnostyczne. Szczegétowa lista zdarzen diagnostycznych i odpowiednich
instrukcji znajduje sie w rozdziale 'Diagnostyka, wykrywanie i usuwanie usterek" .

Przyrzad zaczyna pracowa¢ w normalnym trybie po ok. 30 sekundach! Normalny tryb
pomiarowy rozpoczyna sie po zakoriczeniu procedury wigczania przyrzadu. Na
wyswietlaczu pojawiajg sie wskazania wartosci mierzonych i sygnaty statusu.

8.3 Wilaczenie funkcji konfiguracji

Gdy przyrzad jest zablokowany i nie mozna zmieni¢ ustawien parametréw, nalezy najpierw
wytaczyc¢ blokade sprzetowg lub programowag. Gdy blokada zapisu jest wtgczona, na
wyswietlaczu jest wySwietlany symbol ktodki.

Aby wytaczy¢ blokade przyrzadu, nalezy

= przestawi¢ mikroprzetacznik blokady na module elektroniki do pozycji "OFF" (blokada
sprzetowa), lub

= wyltaczy¢ blokade programowa za pomocg oprogramowania obstugowego. Patrz opis
parametru Define device write protection [Definiowanie kodu blokady zapisu].
> B89

ﬂ Gdy wiaczona jest blokada sprzetowa (mikroprzetgcznik z tytu wyswietlacza w pozycji
"ON"), blokady zapisu nie mozna wytgczy¢ za pomocg oprogramowania obstugowego.
Sprzetowa blokada zapisu musi zawsze by¢ wytgczona przed wigczeniem lub
wylgczeniem programowej blokady zapisu.
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9 Diagnostyka, wykrywanie i usuwanie usterek

9.1 Wykrywanie i usuwanie usterek

Jesli po uruchomieniu lub w trakcie eksploatacji przyrzadu wystapi btad, w celu lokalizacji
jego przyczyny nalezy skorzysta¢ z ponizszej listy kontrolnej. Pytania na liScie pomagajg w
ustaleniu przyczyny usterki i podjeciu odpowiednich dziatan.

W przypadku powaznej usterki moze zaistnie¢ koniecznos$¢ zwrotu przyrzadu
pomiarowego do producenta w celu naprawy. Przed zwréceniem przyrzadu do Endress
+Hauser nalezy zapoznac¢ sie z informacjami podanymi w rozdziale "Zwrot". > B 45

Sprawdzenie wyswietlacza (wyswietlacz lokalny)

nadrzednym HART.

Ekran wyswietlacza jest "pusty" -
brak potaczenia z systemem

cze$c zamienng, > B 43

1. Sprawdzi¢ zasilanie - zaciski +1i -
2. Uszkodzony modut elektroniki przyrzagdu pomiarowego - zamoéwic

Ekran wyswietlacza jest "pusty” - ale
polaczenie z systemem nadrzednym
HART zostato nawigzane.

> B43

czesé zamienng, > B 43

1. Sprawdzi¢, czy uchwyty modutu wyswietlacza sg prawidtowo osadzone
na module elektroniki > B 14
2. Uszkodzony modut wyswietlacza - zamoéwié cze$é zamienna,

3. Uszkodzony modut elektroniki przyrzadu pomiarowego - zamoéwic¢

Komunikaty o btedach na wyswietlaczu lokalnym

> B37
Wadliwe podiaczenie do sieci obiektowej systemu nadrzednego (hosta)
Btad Mozliwa przyczyna Dziatania naprawcze
Przyrzad nie Napiecie zasilania jest niezgodne ze Zapewni¢ odpowiednie napiecie zasilania
reaguje. specyfikacja na tabliczce znamionowe;j.
Brak styku przewodéw podtgczeniowych z | Zapewni¢ wlasciwy styk przewoddéw z
zaciskami. zaciskami.
Prad wyjsciowy < Btedne podiaczenie przewodu Sprawdzi¢ podtgczenie przewodu.
3.6 mA sygnatowego.
Uszkodzony modut elektroniki. Wymieni¢ przyrzad.
Nie dziata Brak lub niewtasciwie zainstalowany Prawidlowo zainstalowac rezystor
komunikacja HART. | rezystor komunikacyjny. komunikacyjny (250 Q) .
Btedne podiaczenie Commubox. Podtaczy¢ odpowiednio modem
Commubox .

Komunikaty o btedach w oprogramowaniu konfiguracyjnym

> B38
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Bledy aplikacji bez komunikatéw statusu przy podtaczonym czujniku RTD

Blad

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

Warto$¢ mierzona btedna/
niedoktadna

Niewtasciwa pozycja pracy czujnika.

Zamontowa¢ czujnik w odpowiedniej
pozycji.

Nagrzewanie czujnika.

Sprawdzi¢ dtugo$¢ zamontowanej wersji
czujnika.

Btedna parametryzacja przyrzadu
(liczba przewoddéw).

Zmieni¢ ustawienie w funkcji
Connection type [Typ podtaczenia].

Btedna parametryzacja przyrzadu
(skalowanie).

Zmieni¢ skale.

Wybrano btedny typ czujnika RTD.

Zmieni¢ ustawienie w funkcji Sensor
type [Typ czujnika].

Podtaczenie czujnika.

Sprawdzi¢, czy czujnik jest poprawnie
podiaczony.

Nieskompensowana rezystancja
przewodu czujnika (wersja 2-
przewodowa).

Wykona¢ kompensacje rezystancji
przewodu.

Btednie ustawione przesuniecie
(offset).

Sprawdzi¢ przesuniecie.

Prad bledu (< 3.6 mA lub
>21mA)

Uszkodzony czujnik.

Sprawdzi¢ czujnik.

Nieprawidtowe podigczenie czujnika.

Podtaczy¢ przewody prawidtowo
(zgodnie ze schematem elektrycznym).

Btedna parametryzacja przyrzadu
(np. liczba przewodow).

Zmienic¢ ustawienie w funkgji
Connection type [Typ podiaczenia].

Btad parametryzacji.

Wybrano btedny czujnik w funkcji
Sensor type [Typ czujnika]. Wybra¢
odpowiedni typ czujnika.

Bledy aplikacji bez komunikatéw statusu przy podtaczonym czujniku termoparowym

Biad

Mozliwa przyczyna

Dziatania naprawcze

Warto$¢ mierzona btedna/
niedoktadna

Niewtasciwa pozycja pracy czujnika.

Zamontowac czujnik w odpowiedniej
pozycji.

Nagrzewanie czujnika.

Sprawdzi¢ dtugo$¢ zamontowanej wersji
czujnika.

Btedna parametryzacja przyrzadu
(skalowanie).

Zmieni¢ skale.

Wybrano btedny typ termopary.

Zmieni¢ ustawienie w funkcji Sensor
type [Typ czujnika].

Nieprawidlowe ustawienie spoiny
odniesienia.

Zdefiniowa¢ prawidtowg spoine
odniesienia.

Zaktocenia wskutek zgrzania
przewodu termopary wewnatrz
ostony (sprzezenie napiecia
zaklocajgcego).

Uzy¢ czujnika, w ktérym przewod
termopary nie jest zgrzany.

Btednie ustawione przesuniecie
(offset).

Sprawdzi¢ przesuniecie.

Prad bledu (< 3.6 mA lub
>21mA)

Uszkodzony czujnik.

Sprawdzi¢ czujnik.

Btedne podtaczenie czujnika.

Podtaczy¢ przewody prawidtowo
(zgodnie ze schematem elektrycznym).

Btad parametryzacji.

Wybrano btedny czujnik w funkeji
Sensor type [Typ czujnika]. Wybra¢
odpowiedni typ czujnika.
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9.2 Zdarzenia diagnostyczne

9.2.1 Wpyswietlanie zdarzen diagnostycznych

NOTYFIKACJA

Sygnat statusu i klasa diagnostyczna dla okreslonych zdarzen moga zostaé
skonfigurowane recznie. Jezeli zdarzenie diagnostyczne wystapi, nie ma gwarancji, ze
pomiar jest wazny, a sygnaly statusu S i M sg zgodne z klasa diagnostyczna:
"Warning" [Ostrzezenie] i "Disabled" [Wylaczone].

» Reset przypisania sygnatu statusu do ustawien fabrycznych.

Sygnaty statusu
Symbol | Kategoria Znaczenie
zdarzenia

F Wykryto btad | Wystapit btad podczas pracy.

C Tryb Przyrzad pracuje w trybie serwisowym (np. podczas symulacji).
serwisowy
S Poza Przyrzad pracuje poza zakresem okreslonym w specyfikacji technicznej (np.

specyfikacja podczas przygotowania do pracy lub czyszczenia).

M Wymagana Konieczne jest wykonanie konserwacji.
konserwacja

N Nie
przydzielony
do kategorii

= Jedli brak jest prawidlowe]j wartosci mierzonej, wyswietla sie na przemian "- - -- -"i
komunikat btedu oraz zdefiniowany numer btedu i symbol 'A\".

= Jedli uzyskano prawidtowg warto$¢ mierzong, wyswietla sie na przemian status ze
zdefiniowanym numerem btedu (wyswietlacz 7-segmentowy) i gtéwna warto$¢ mierzona

(PV) z symbolem "A\’.

Klasa diagnostyczna

Alarm Pomiar jest przerywany. Sygnaty wyjsciowe przyjmuja zdefiniowane wartosci
alarmowe. Generowany jest komunikat diagnostyczny.

Ostrzezenie Przyrzad kontynuuje pomiary. Generowany jest komunikat diagnostyczny.
Wylaczenie Diagnostyka jest catkowicie wylgczona, nawet jesli przyrzad nie rejestruje wartosci
mierzonej.
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Zdarzenia diagnostyczne i komunikaty o zdarzeniach

Usterke mozna zidentyfikowac na podstawie komunikatu diagnostycznego. Tekst
komunikatu podaje blizsze informacje dotyczgce usterki.

Zdarzenie diagnostyczne

Sygnat statusu Numer zdarzenia Tekst komunikatu
N2 N\ N
Sensor corroded
Przyktad F 042 [Korozja czujnika]

Liczba 3-cyfrowa

Jezeli pojawig sie dwa lub wiecej komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie. Pozostate komunikaty diagnostyczne mozna
wyswietli¢ za pomoca opcji Diagnostic list [Lista diagnostyki] w podmenu~> B 92.
Sygnat statusu decyduje o priorytecie wyswietlania komunikatéw diagnostycznych.
Kolejnos¢ priorytetow jest nastepujaca: F, C, S, M. Gdy jednoczesnie aktywne sg co
najmniej dwa zdarzenia diagnostyczne z identycznym sygnatem statusu, numer zdarzenia
decyduje o kolejnosci wyswietlania, np. FO42 pojawia sie przed FO44 i przed S044.

ﬂ Woezesdniejsze komunikaty diagnostyczne, ktére nie sg juz aktywne, wyswietlane sg w
podmenu Event logbook [Rejestr zdarzen]> & 93.

9.2.2

Do kazdego zdarzenia diagnostycznego fabrycznie przypisana jest okreslona reakcja.
Uzytkownik moze zmienié to przypisanie dla okreslonych zdarzen diagnostycznych.

Przeglad zdarzen diagnostycznych

Przyktad:
Ustawienia Reakcja przyrzadu
Przyklady konfiguracji Numer Sygnat Klasa Sygnat statusu Wyjscie PV, status Wyswietlacz
diagnostycz | statusu diagnostyczna | (przesylany pradowe
ny (ust. protokotem
fabryczne) HART®)
1. Ustawienie domyslne 047 S Warning S Wartos$¢ Wartos¢ S047
|Ostrzezenie| mierzona mierzona,
UNCERTAIN
[NIEOKRESLONY
|
2. Reczne ustawienia: 047 F Warning F Wartosé Wartosé F047
Przelaczenie statusu sygnatu |Ostrzezenie) mierzona mierzona,
z'S"na'"F" UNCERTAIN
[NIEOKRESLONY
|
38
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Ustawienia Reakcja przyrzadu

Przyktady konfiguracji Numer Sygnat Klasa Sygnat statusu Wyjscie PV, status Wyswietlacz

diagnostycz | statusu diagnostyczna | (przesylany pradowe

ny (ust. protokotem

fabryczne) HART®)
3. Reczne ustawienia: 047 S Alarm S Skonfigurow | Wartosé S047
zmiana klasy diagnostycznej any prad mierzona, BAD
z Warning [Ostrzezenie] btedu |ZEY|
na Alarm
4. Reczne ustawienia: 047 sb Disabled -2 Ostatnia Ostatnia S047
Warning [Ostrzezenie] [Wylaczone] prawidtowa | prawidlowa
przelgczone na Disabled wartosé wartosé
[Wytaczone] mierzona > | mierzona, GOOD
[DOBRY]

1) Ustawienie jest nieodpowiednie.
2) Sygnat statusu nie jest wyswietlany.
3) Jesli brak jest prawidtowej wartosci mierzonej, na wyjscie jest podawany prad btedu.

Odpowiednie wejscie czujnika dla tych zdarzen diagnostycznych mozna okredli¢ za
pomocg parametru Actual diag. channel [Kanat biezacej diagnostyki]lub na

wyswietlaczu.
Sygnat | Mozliwos¢ | Klasa Mozliwosé
Numer statusu | konfiguracji*) | diagnosty | konfiguracji 2
diagnostyc Krétki opis Dziatania naprawcze (ust. czna (ust.
zny fabryczne fabryczne
) )
Nie mozna Nie mozna
zmienic zmienic
Diagnostyka dotyczaca czujnika
001 Uszkodzenie przyrzadu, czujnik | 1. Wylaczy¢ i wiaczy¢ ponownie przyrzad F Alarm
n? (czujnik spoiny odniesienia | 2. Wymieni¢ modut elektroniki
R])
041 Przerwa w obwodzie czujnika - | 1. Sprawdzi¢ podtgczenie przewodow. F Alarm
czujnik n 2. Wymieni¢ czujnik.
3. Sprawdzi¢ typ podiaczenia.
042 Korozja czujnika n 1. Sprawdzi¢ czujnik. M Warning
2. Wymieni¢ czujnik. [Ostrzeze
nie|
043 Zwarcie czujnika n 1. Sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne. F Alarm
2. Sprawdzic¢ czujnik.
3. Wymienié czujnik i kabel.
044 Wykryto dryft czujnika 1. Sprawdzi¢ czujnik lub gtéwny modut M Warning
elektroniki. |Ostrzeze
2. Wymieni¢ czujnik lub gtéwny modut nie|
elektroniki.
047 Osiggnieto wartos¢ graniczng 1. Sprawdzi¢ czujnik. S Warning
czujnika, czujnik n (czujnik 2. Sprawdzi¢ warunki procesowe. [Ostrzeze
spoiny odniesienia RJ) nie|
048 Wykrycie dryftu nie jest 1. Sprawdzi¢ podtgczenie elektryczne. M Warning
mozliwe 2. Sprawdzic¢ czujnik. [Ostrzeze
3. Wymieni¢ czujnik. nie]
062 Uszkodzone podigczenie Sprawdzi¢ podigczenie czujnika. F Alarm
czujnika, czujnik n (czujnik
spoiny odniesienia RJ)
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Sygnal | Mozliwosé Klasa Mozliwosé
Numer statusu | konfiguracji ) | diagnosty | konfiguracji 2
diagnostyc Krétki opis Dziatania naprawcze (ust. czna (ust.
zny fabryczne x fabryczne .
) . )
Nie mozna Nie mozna
zmienié¢ zmienié
105 Odstep miedzy kalibracjami 1. Wykonac¢ kalibracje i zresetowa¢ interwat | M Warning
kalibracji. |Ostrzeze
2. Wytgczy¢ licznik kalibracji. nie|
145 Kompensacja punktu 1. Sprawdzi¢ temperature przylaczenia. F Alarm
odniesienia, czujnik n 2. Sprawdzi¢ zewnetrzny punkt odniesienia.
Diagnostyka dotyczaca modutu elektroniki
201 Uszkodzenie modutu elektroniki | 1. Zrestartowaé przyrzad. F Alarm
2. Wymieni¢ modut elektroniki.
221 Uszkodzony czujnik odniesienia, | Wymieni¢ przyrzad. M Alarm
czujnik spoiny odniesienia R]
241 Uszkodzone oprogramowanie 1. Zrestartowac przyrzad. F Alarm
2. Wlaczy¢ i wylaczy¢ zasilanie przyrzadu.
3. Wymieni¢ modut elektroniki.
242 Niekompatybilne 1. Sprawdzi¢ wersje oprogramowania. F Alarm
oprogramowanie 2. Zaktualizowa¢ oprogramowanie lub
wymieni¢ gtéwny modut elektroniki.
261 Uszkodzony modut elektroniki | 1. Zrestartowa¢ przyrzad. F Alarm
2. Wymieni¢ gtéwny modut elektroniki.
283 Niespojna zawarto$¢ pamieci 1. Zrestartowa¢ przyrzad. F Alarm
2. Wymieni¢ modut elektroniki.
286 Niespo6jna pamie¢ danych 1. Powtérzy¢ bezpieczng parametryzacje. F Alarm
2. Wymieni¢ modut elektroniki.
Diagnostyka dotyczaca konfiguracji
401 Przywracanie ustawien Trwa przywracanie ustawien fabrycznych, |C Warning
fabrycznych jest aktywne prosze czekac. [Ostrzeze
nie|
402 Inicjalizacja aktywna, czujnik n | Trwa uruchomienie, prosze czekac. C Warning
(czujnik spoiny odniesienia R]) |Ostrzeze
nie|
410 Transmisja danych nie powiodta | 1. Sprawdzi¢ podigczenie. F Alarm
sie 2. Powtorzy¢ transmisje danych. c
411 Wysytanie/pobieranie aktywne | Trwa wysytanie/odbieranie danych, prosze Warning
czekac. |Ostrzeze
nie|
412 Pobieranie aktywne Pobieranie aktywne, prosze czekac. C Warning
|Ostrzeze
nie|
435 Usterka linearyzacji, czujnik n | Sprawdzi¢ linearyzacje. F Alarm
(czujnik spoiny odniesienia RJ)
438 Roznica zestawu danych 1. Sprawdzi¢ plik zbioru danych. M Warning
2. Sprawdzi¢ konfiguracje przyrzadu. |Ostrzeze
3. Pobra¢ nowe parametry przyrzadu. nie]
439 Zbiér danych Powtérzy¢ bezpieczng parametryzacje F Alarm
485 Aktywna symulacja zmiennej Warning
procesowej, czujnik n Wylgczy¢ symulacje. C - [Ostrzeze -
(temperatura przyrzadu) nie]
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Sygnal | Mozliwos¢ | Klasa Mozliwosé
Numer statusu | konfiguracji *) | diagnosty | konfiguracji 2
diagnostyc Krotki opis Dziatania naprawcze (ust. czna (ust.
zny fabryczne fabryczne
) )
Nie mozna Nie mozna
zmienié¢ zmienié
491 Symulacja wyjscia pradowego Warning
Wrytgczy¢ symulacje. C [Ostrzeze
nie|
495 Aktywna symulacja zdarzenia Warning
diagnostycznego Wytaczy¢ symulacje. C [Ostrzeze
nie|
531 Brak ustawien fabrycznych, 1. Skontaktowac sie serwisem. F Alarm
czujnik n (wyjscie pradowe) 2. Wymieni¢ przyrzad.
537 Konfiguracja, czujnik n (wyjscie | 1. Sprawdzi¢ konfiguracje przyrzadu F Alarm
pradowe) 2. Wysta¢/pobra¢ nowa konfiguracje.
(W przypadku wyjscia pradowego:
sprawdzi¢ konfiguracje wyjscia
analogowego).
583 Symulacja wejscia, czujnik n Wrytaczy¢ symulacje. Warning
C |Ostrzeze
nie|
Diagnostyka dotyczaca procesu
801 Za niskie napiecie zasilania 4 Zwiekszy¢ napiecie zasilania. S Alarm
825 Temperatura pracy 1. Sprawdzi¢ temperature otoczenia. S Warning
2. Sprawdzi¢ temperature procesu. [Ostrzeze
nie|
844 Wartos¢ procesowa poza 1. Sprawdzi¢ warto$¢ procesowa. S Warning
specyfikacjg-wyjscie pradowe 2. Sprawdzi¢ aplikacje. |Ostrzeze
Sprawdzi¢ czujnik. nie|
1) Mozna ustawi¢ na F, C, S, M, N
2) Mozna ustawi¢ na "Alarm', "Warning |OstrzeZenie|"i "Disabled [Wytgczone]"
3) n = liczba kanatéw pomiarowych (11 2)
4) W przypadku tego zdarzenia diagnostycznego przyrzad zawsze podaje sygnat wyjsciowy dla "dolnej wartosci granicznej alarmu" (prad wyjsciowy <

3,6 mA).

9.3

Przeglad historii oprogramowania i informacje
dotyczace kompatybilnosci

Historia zmian

Numer wersji oprogramowania podany na tabliczce znamionowej i w instrukeji obstugi
okres$la wersje przyrzadu w formacie: XX.YY.ZZ (przyktadowo 01.02.01).

XX

YY

ZZ

Endress+Hauser

Inny numer wersji gtéwnej. Brak kompatybilnosci. Zmianie ulega
przyrzad i instrukcja obstugi.

Zmiana funkgji i dziatania. Kompatybilno$¢ zachowana. Zmiany w

instrukgji obstugi.

Poprawki i zmiany wewnetrzne. Brak zmian w instrukcji obstugi.
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Data Wersja Zmiany Dokumentacja
oprogramowania
07/2017 | 04.01.zz Protokoét HART wersja 7.6 i dodanie BA01801T/09/pl/01.17
parametréw obstugi dla bezpieczenstwa
funkcjonalnego (SIL3)
10 Konserwacja

Przetwornik temperatury nie wymaga zadnej specjalnej konserwacji.

10.1

Serwis Endress+Hauser

Endress+Hauser oferuje szeroki asortyment ustug, np. ponownej kalibracji, konserwacji lub
préb przyrzadow.
ﬂ W sprawie informacji dotyczgcych ustug nalezy skontaktowac sie z oddziatem Endress

+Hauser.

Endress+Hauser
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Naprawa

11 Naprawa

11.1 Informacje ogélne

ﬂ Naprawy, ktore nie zostaty opisane w niniejszej Instrukeji obstugi, mozna wykonywa¢
tylko bezposrednio u producenta lub korzystajgc z serwisu Endress+Hauser.

11.2  Czesci zamienne

Czesci zamienne, ktore sg aktualnie dostepne dla danego produktu, mozna znalezé w
Internecie pod adresem: http://www.products.endress.com/spareparts consumables. Przy
zamawianiu czesci zamiennych nalezy zawsze podawac numer seryjny przyrzadu!

Endress+Hauser

A0024557

16  Czesci zamienne do przetwornika obiektowego

Pozycjanr1 | Obudowa
Certyfikaty:
A Strefa niezagrozona wybuchem + Ex ia
B ATEX Ex d
Materiatl:
A Aluminium, HART 5
B Stal k.o. 316L, HART 5
C T17,HART 5
F Aluminium, FF/PA
G Stal k.o. 316L, FF/PA
H T17, FF/PA
K Aluminium, HART 7
L Stal k.o. 316L, HART 7
M T17,HART 7
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Pozycjanr1l |Obudowa
Wprowadzenie przewodéw:
1 2 x gwint NPT 2" + listwa zaciskowa + 1 zaslepka
2 2 x gwint M20x1.5 + listwa zaciskowa + 1 zaslepka
4 2 x gwint G 2" + listwa zaciskowa + 1 zaslepka
Wersja:
A Standardowa
TMT162G- A ¢ kod zaméwieniowy
Pozycjanr4 | Modut elektroniki
Certyfikaty:
A Strefa niezagrozona wybuchem
B ATEX Ex ia, FM IS, CSA IS
Wejscie czujnika; komunikacja:
A 1x; HART 5, FW 01.03.zz, DevRev02
B 2x; HART 5, FW 01.03.zz, DevRev02, konfig. wyjscie, czujnik 1
C 2x; FOUNDATION Fieldbus, wersja przyrzadu 1
D 2x; PROFIBUS PA, DevRev02
E 2x; FOUNDATION Fieldbus FW 01.01.zz, wersja przyrzadu 2
F 2x; FOUNDATION Fieldbus FW 02.00.zz, wersja przyrzadu 3
G 1x; HART7, Fw 04.01.zz, DevRev04
H 2x; HART7, Fw 04.01.zz, DevRev04, konfig. wyjscie, czujnik 1
Konfiguracja:
A Filtr sieciowy 50 Hz
B Wyprodukowany zgodnie z oryginalnym zaméwieniem (numer
seryjny), filtr sieciowy 50 Hz
K Filtr sieciowy 60 Hz
Wyprodukowany zgodnie z oryginalnym zaméwieniem (numer
seryjny), filtr sieciowy 60 Hz
TMT162E- ¢ kod zaméwieniowy
Nr pozycji Kod Czesci zamienne
zaméwieniowy
2.3 TMT162X-DA Wyswietlacz HART 5 + zestaw montazowy + zabezpieczenie przed
odkreceniem
2.3 TMT162X-DB Wyswietlacz PA/FF + zestaw montazowy + zabezpieczenie przed
odkreceniem
2.3 TMT162X-DC Zestaw montazowy do wy$wietlacza + zabezpieczenie przed odkreceniem
2.3 TMT162X-DD Wyswietlacz HART 7 + zestaw montazowy + zabezpieczenie przed
odkreceniem
5 TMT162X-HH Pokrywa obudowy, aluminium Ex d, FM XP z uszczelka, dopuszczenie
CSA, tylko jako pokrywa przedziatu podtgczeniowego
5 TMT162X-HI Pokrywa obudowy, aluminium + uszczelka
5 TMT162X-HK Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, aluminium Ex d z
uszczelkg
5 TMT162X-HL Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, aluminium z uszczelkg
5 TMT162X-HA Pokrywa obudowy, stal k.o. 316L Ex d, ATEX Ex d, FM XP z uszczelka,

44

dopuszczenie CSA, tylko jako pokrywa przedziatu podtgczeniowego
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Nr pozycji Kod Czesci zamienne
zamoéwieniowy

5 TMT162X-HB Pokrywa obudowy, stal k.o. 316L, z uszczelka

5 TMT162X-HC Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, Ex d, stal k.o. 316L,
ATEX Ex d, FM XP, CSA XP, z uszczelka

5 TMT162X-HD Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, stal k.o. 316L, z
uszczelkg

5 TMT162X-HE Pokrywa obudowy, T17, 316L

5 TMT162X-HF Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, poliweglan, T17 316L

5 TMT162X-HG Pokrywa obudowy w komplecie z wyswietlaczem, szkto, T17 316L

6 71439499 O-ring 88x3 HNBR, twardos¢ 70° w skali Shore'a, pokrycie PTFE

7 51004948 Zacisk pokrywy, zestaw cze$ci zamiennych: $ruba, tarcza, podktadka
sprezysta

Endress+Hauser

11.3  Zwrot przyrzadu

Wymagania dotyczgce bezpiecznego zwrotu moga sie réznic¢ w zaleznosci od typu
urzgdzenia i obowigzujgcych przepisow krajowych.

1. Wiecejinformacji na ten temat znajduje sie na stronie:
http://www.endress.com/support/return-material

2. Urzadzenie nalezy zwroci¢ do naprawy, wzorcowania fabrycznego lub gdy zaméwiono
lub dostarczono nieprawidtowe urzgdzenie.

11.4 Utylizacja

Przyrzad zawiera podzespoty elektroniczne, wiec musi by¢ utylizowany jako odpad
elektroniczny. Nalezy stosowac sie do lokalnych przepisow dotyczacych utylizacji odpadow.

12 Akcesoria

Dostepne sg roznorodne akcesoria dla czujnika pomiarowego i przetwornika. Szczegétowe
informacje oraz kody zamoéwieniowe mozna uzyska¢ w Biurze Handlowym Endress
+Hauser lub w na stronie produktowej serwisu Endress+Hauser pod adresem:
www.pl.endress.com.

ﬂ Podczas zamawiania akcesoriéw nalezy poda¢ numer seryjny przyrzadu!

12.1  Akcesoria stosowane w zaleznosci od wersji
przyrzadu

Akcesoria Opis

Zaslepki M20x1.5 EEx-d/XP
G ¥2"EEx-d/XP
NPT %" ALU

NPT %" V4A

M20x1.5
NPT 2" D4-8.5, IP68

Dtawiki kablowe L]
L
s Diawik NPT 2", 2 x przewdd DO.5 dla 2 czujnikow
-

Diawik M20x1.5, 2 x przewod DO.5 dla 2 czujnikow
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Akcesoria

Opis

Adapter do dtawika
kablowego

M20x1.5 na zewnatrz/M24x1.5 wewnatrz

Wspornik do montazu do
Sciany / rury

Stal k.o0. do $ciany/ rury 2"
Stal k.o. V4A do rury 2"

Ogranicznik przepie¢

Modut chroni czesci elektroniczne przed przepieciami. Niedostepny w przypadku
obudowy T17 ze stali k.o.

12.2  Akcesoria do komunikacji

AKkcesoria

Opis

Field Xpert SFX350

Field Xpert SFX350 to mobilny komputer stuzacy do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BA01202S

Field Xpert SFX370

Field Xpert SFX370 to mobilny komputer stuzgcy do uruchomienia i diagnostyki
urzadzen obiektowych. Pozwala on na efektywng parametryzacje i diagnostyke
urzadzen obiektowych HART i FOUNDATION fieldbus w strefach niezagrozonych
wybuchem oraz zagrozonych wybuchem.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAO1202S

12.3  Akcesoria do obstugi i diagnostyki

Akcesoria

Opis

Applicator

Oprogramowanie wspomagajace dobor i konfiguracje przyrzagdéw pomiarowych

Endress+Hauser:

s Obliczanie wszystkich niezbednych parametréw umozliwiajgcych optymalny
dobor przyrzadu: m.in. spadku ci$nienia, doktadnosci lub przytaczy procesowych.

= Graficzna prezentacja wynikéw obliczen

Zarzadzanie, dokumentowanie i dostep do wszystkich danych projektowych i
parametrow przez caly czas realizacji projektu.

Applicator jest dostepny:
= w Internecie: https://wapps.endress.com/applicator
= na plycie CD-ROM, do zainstalowania na lokalnym komputerze PC.

WwWeM

Zarzadzanie cyklem Zycia instalacji

Platforma W@M oferuje bogata game aplikacji obstugujacych proces od
planowania i zakupu do montazu, uruchomienia i obstugi przyrzadow
pomiarowych. Wszystkie informacje dotyczace danego przyrzadu, takie jak status,
czesci zamienne i dokumentacja, sg dostepne dla kazdego przyrzadu przez caty cykl
jego eksploatacji.

Aplikacja zawiera juz dane Panstwa przyrzadéw produkeji Endress+Hauser.
Endress+Hauser zajmuje sie réwniez utrzymaniem i aktualizacjg bazy danych.

W@M jest dostepny:
= w Internecie: www.endress.com/lifecyclemanagement
= na plycie CD-ROM, do zainstalowania na lokalnym komputerze PC.

FieldCare

FieldCare jest oprogramowaniem Endress+Hauser do zarzadzania aparaturg
obiektowg (Plant Asset Management Tool), opartym na standardzie FDT.
Narzedzie to umozliwia konfiguracje wszystkich inteligentnych urzadzen
obiektowych w danej instalacji oraz wspiera zarzgdzanie nimi. Dzieki komunikatom
statusu zapewnia réwniez efektywna kontrole ich stanu funkcjonalnego.

Szczegotowe informacje, patrz instrukcje obstugi BAOO027S i BAOO059S
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Akcesoria

Endress+Hauser

DeviceCare

Pema obstuga cyfrowych protokotéw transmisji danych, takich jak Ethernet, HART,
PROFIBUS oraz FOUNDATION Fieldbus oraz protokotéw serwisowych Endress
+Hauser.

DeviceCare jest programem narzedziowym przeznaczonym do konfiguracji
przyrzadoéw Endress+Hauser. Wszystkie inteligentne urzadzenia na obiekcie mozna
konfigurowac bezposrednio przez modem (point-to-point) lub sie¢ obiektowa.
Przyjazne menu umozliwia przejrzysty i intuicyjny dostep do urzadzen
obiektowych.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja obstugi BAO0027S

12.4 Komponenty systemu

AKkcesoria

Opis

Stacja graficznej
rejestracji danych
Memograph M

Zaawansowany manager danych i rejestrator Memograph M jest elastycznym i
rozbudowanym urzadzeniem do analizy danych procesowych. Mierzone wartosci
procesowe sg czytelnie prezentowane na ekranie i bezpiecznie archiwizowane,
monitorowane na wypadek przekroczenia wartosci granicznej oraz analizowane.
Dzieki obstudze standardowych protokotéw komunikacji obiektowej, urzadzenie
umozliwia transmisje wartosci mierzonych i obliczonych do systeméw nadrzednych
oraz wzajemne polgczenie poszczegdlnych urzadzen obiektowych.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI01180R/09/pl

RN221N

Bariera aktywna z zasilaczem do separacji galwanicznej sygnatowych obwodéw
pradowych 4...20 mA. Wyposazona w mozliwo$¢ dwukierunkowej transmisji
HART® i opcjonalnej diagnostyki HART®, jesli podtaczone przetworniki maja
funkcje monitorowania sygnatu 4... 20 mA lub analizy bajtow statusu HART® oraz
polecen diagnostycznych specyficznych dla E+H.

Dodatkowe informacje, patrz karta katalogowa TI00073R/09/pl

RIA15

Wyswietlacz procesowy, zasilany i pracujacy w petli pradowej 4...20 mA, do
zabudowy tablicowej, z opcjonalng komunikacjg HART®. Wyswietla sygnaly 4...20
mA lub maks. 4 zmienne procesowe HART®

Dodatkowe informacje, patrz Karta katalogowa TI01043K/09
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13.1

Wejscie

Dane techniczne

Zmienna mierzona

Temperatura (liniowe odwzorowanie temperatury), rezystancja i napiecie.

Zakres pomiarowy

Mozliwe jest podlgczenie dwoch niezaleznych od siebie czujnikow b, Wejscia pomiarowe
nie sg od siebie galwanicznie izolowane.

. Min.
Termometr rezystancyjny Opis a Wartosci graniczne zakresu pomiarowego rozpietos
(RTD) wg normy !
¢ zakresu
Pt100 (1) -200 ... +850°C (328 ... +1562 °F)

: . Pt200 (2) -200...+850°C (-328 ... +1562 °F) 10K
PN-EN 60751:2008 Pt500 (3) 0,003851 -200 ... +500°C (-328... +932 °F) (18°F)
Pt1000 (4) -200 ... +250°C (-328 ... +482 °F)

JISC1604:1984 Pt100 (5) 0,003916 -200...+510°C (-328... +950 °F) (TSIEF)

) Nil00 (6) =60 ... +250°C (-76 ... +482 °F) 10K
DIN 43760 IPTS-68 Ni120 (7) 0,006180 -60 ... +250°C (-76 ... +482 °F) (18°F)
. Pt50 (8) -185...+1100°C (-301 ... +2012 °F) 10K
GOST 6651-94 Pt100 (9) 0,003910 -200...+850°C (-328 ... +1562 °F) (18°F)
Cu50 (10) 0.004280 -180...+200°C (=292 ... +392 °F) 10K
OIML R84: 2003, Cul00 (11) ’ -180...+200°C (=292 ... +392 °F) (18°F)
GOST 6651-2009 Ni100 (12) 0.006170 60 ... +180°C (~76 ... +356 °F) 10K
Nil20 (13) ’ -60 ... +180°C (-76 ... +356 °F) (18°F)
OIML R84: 2003, GOST _ — . 10K
6651-94 Cu50 (14) 0,004260 50...+200°C (-58 ... +392 °F) (18°F)
- Termorezystor Pt100 -
(linearyzacja wg algorytmu
Callendar-Van Dusen) Zakres pomiarowy czujnika wyznaczony jest przez 10K
Termorezystor niklowy wprowadzenie wartosci granicznych zaleznych od (18 °F)
(linearyzacja wielomianowa) wspotczynnikéw réwnania CvD: A do C i od warto$ci RO.
Termorezystor miedziany
(linearyzacja wielomianowa)
= Uktad podigczen czujnika: 2-, 3- lub 4-przewodowy, prad czujnika: < 0,3 mA
= Mozliwosé kompensacji rezystancji przewodow w uktadzie 2-przewodowym (0 ... 30 Q)
= Maks. rezystancja przewodu czujnika w uktadzie 3- i 4-przewodowym: 50 Q na kazdy przewod
Przetwornik rezystancji Rezystancja Q 10...400 Q 10Q
10...2000Q 10Q

1) W przypadku pomiaru 2-kanatowego dla obu kanatéw nalezy ustawic te samg jednostke pomiaru (np. dla obu °C lub F, lub K). Jednoczesne
podiaczenie przetwornika rezystancji (Ohm) i sygnatu napieciowego (mV) do obu niezaleznych kanatéw pomiarowych jest niemozliwe.
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Min.
Termopary wg Opis Wartosci graniczne zakresu pomiarowego rozpietosé
normy
zakresu
Zalecany zakres temperatur:
Typ A (W5Re-W20Re) (30) |0...+2500°C (+32 ... +4532 °F) 0..+2500°C (+32 ... +4532 °F) 50K (90 °F)
Typ B (PtRh30-PtRh6) (31) | +40...+1820°C (+104 ... +3308 °F) +500 ... +1820°C (+932 ... +3308 °F) | 50K (90 °F)
PN-EN 60584 Typ E (NiCr-CuNi) (34) -250...+1000°C (-418...+1832°F) |-150..+1000°C (-238...+1832°F) |50K (90 °F)
Creéé 1 ’ Typ J (Fe-CuNi) (35) -210...+1200°C (-346 ... +2192°F) |-150...+1200°C (-238...+2192°F) |50K (90 °F)
AS(?TMEZBO—B Typ K (NiCr-Ni) (36) -270...+1372°C (=454 ... +2501°F) |-150..+1200°C (-238...+2192°F) | 50K (90 °F)
Typ N (NiCrSi-NiSi) (37) -270...+1300°C (454 ... +2372°F) |-150...+1300°C (-238...+2372°F) | 50K (90 °F)
Typ R (PtRh13-Pt) (38) -50...+1768°C (-58 ... +3214°F) +50...+1768°C (+122 ... +3214°F) 50K (90 °F)
Typ S (PtRh10-Pt) (39) -50...+1768°C (-58 ... +3214 °F) +50...+1768°C (+122 ... +3214°F) 50K (90 °F)
Typ T (Cu-CuNi) (40) -200 ... +400 °C (328 ... +752 °F) -150... +400 °C (-238 ... +752 °F) 50K (90 °F)
PN-EN 60584,
Czesé 1 o o 0 o .
ASTM E230-3 Typ C (W5Re-W26Re) (32) |0...+2315°C (+32 ... +4199 °F) 0..+2000°C (+32...+3632°F) 50K (90 °F)
ASTM E988-96
ASTM E988-96 Typ D (W3Re-W25Re) (33) [0...+2315°C (+32 ... +4199 °F) 0..+2000°C (+32...+3632°F) 50K (90 °F)
Typ L (Fe-CuNi) (41) -200...+900°C (-328 ... +1652 °F) -150...+900°C (-238 ... +1652 °F) o
DIN 43710 Typ U (Cu-CuNi) (42) 200 4600°C (-328 .. +1112°F) | -150.. +600°C (-238 .. +1112°F) | 0K (90
GOST R8.585-2001 | Typ L (NiCr-CuNi) (43) -200...+800°C (-328 ... +1472 °F) -200...+800°C (+328 ... +1472 °F) 50K (90 °F)
= Wewnetrzne ztgcze zimne (Pt100)
= Zewnetrzne zlgcze zimne: warto$¢ konfigurowalna -40 ... +85 °C (-40 ... +185 °F)
= Maksymalna rezystancja przewodow czujnika 10 kQ (JeZeli rezystancja przewodu czujnika przekracza 10 kQ, generowany jest
komunikat btedu zgodnie z NAMUR NE89.)
Przetwornik Przetwornik mV -20...100 mV 5 mV
napiecia (mV)
Typ wejscia Mozliwe kombinacje podiqczen, gdy oba wejscia sygnatowe sq uzywane:
Wejscie czujnika 1
Termometr Termometr Termometr Ter(r};g)ara
rezystancyjny | rezystancyjny | rezystancyjny przetwornik
2-przew. 3-przew. 4-przew. o
napieciowy
Termometr
rezystancyjny 2- =
przew.
Wejscie Termometr
czujnika 2 rezystancyjny 3- =
przew.
Termometr
rezystancyjny 4- = = = =
przew.
Termopara (TC),
przetwornik
napieciowy
13.2  Wyjsicie

Sygnat wyjsciowy

Endress+Hauser

Wyjécie analogowe

4 ...20 mA, 20 ... 4 mA (z mozliwo$cig odwrotnego
przyporzadkowania)

Kodowanie sygnatu

FSK +0,5 mA naktadany na sygnat pradowy

Szybkos¢ transmisji danych

1200 bodéw (bit/s)

Separacja galwaniczna

U =2 kV AC, 1 min. (wejscie/wyijscie)
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Informacje o usterkach

Informacje o usterkach wg NAMUR NE43:

Usterka jest sygnalizowana, gdy dane pomiarowe nie sg przesytane lub sg nieprawidtowe.
Wyswietlana jest wtedy petna lista wszystkich btedéw wystepujgcych w uktadzie

pomiarowym.

Przekroczenie zakresu w dot

Liniowy spadek z 4,0 ... 3,8 mA

Przekroczenie zakresu w gére

Liniowy wzrost z 20,0 ... 20,5 mA

Usterka, np. uszkodzenie czujnika, zwarcie
przewodo6w czujnika

< 3,6 mA ("niski") lub > 21 mA (‘wysoki"), do wyboru

Gorng warto$¢ graniczng alarmu mozna ustawic¢ pomiedzy
21,5mA 123 mA, co umozliwia elastyczne dopasowanie do
wymagan réznych systeméw sterowania.

Obcigzenie Ry max= (Upmax. - 11,5 V) / 0,023 A (wyjscie
pradowe) 1348
1098
250
Ub
42V
AD045975
1 Napigcie zasilania Uy, (Vpc)
2 Obcigzenie (Q)
Linearyzacja/ Liniowe odwzorowanie temperatury, rezystancji, napiecia
charakterystyka
przenoszenia sygnatu
pomiarowego
Filtr sieciowy 50/60 Hz
Filtr Filtr cyfrowy 1. rzedu: 0 ... 120's
Parametry komunikacji ID producenta 17 (0x11)
rowej
Cyf owel ID typu przyrzadu 0x11CE
Specyfikacja HART® 7.6
Adres przyrzadu w trybie | Adresy ustawien oprogramowania O ... 63
wielopunktowym R
Pliki opisu przyrzadu Informacje i pliki do pobrania ze strony:
(DTM, DD) www.endress.com
www.fieldcommgroup.org
Obcigzenie HART Min. 250 Q
50 Endress+Hauser
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Zmienne przyrzadu z
komunikacjg HART

Zmienne mierzone moga by¢ swobodnie przypisane do zmiennych HART
przyrzadu.

Wartodci mierzone dla pierwszej, drugiej, trzeciej i czwartej zmiennej przyrzadu
(PV, SV, TViQV)

= Czujnik 1 (warto$¢ mierzona)

» Czujnik 2 (warto$¢ mierzona)

Temperatura przyrzadu

Srednia z dwoch wartosci mierzonych: 0.5 x (SV1+SV2)

Réznica wartosci mierzonych czujnika 11 2: SV1-SV2

Czujnik 1 (czujnik zapasowy 2):Jesli czujnik 1 ulegnie uszkodzeniu, wartos¢
czujnika 2 automatycznie zostanie gtéwna wartoscig HART® (PV): czujnik 1
(LUB czujnik 2)

Przetgczanie czujnikéw: Jesli warto§¢é mierzona przekroczy ustawiong warto$é
progowg T dla czujnika 1, warto$¢ mierzona czujnika 2 staje sie gtéwna
warto$cig HART® (PV). System przetacza sie z powrotem na czujnik 1, jesli
warto$¢ mierzona czujnika 1 wynosi co najmniej 2 K ponizej T: czujnik 1
(czujnik 2, jesli czujnik 1 > T)

Srednia: 0.5 x (SV1+SV2) z czujnikiem zapasowym (warto$¢ mierzona czujnika
1 lub czujnika 2 w przypadku btedu innego czujnika)

Obstugiwane funkcje

= Tryb burst !
= Kod transpondera (Squawk)
Zbiorczy komunikat statusu

1) Niemozliwy w trybie SIL, patrz Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa funkcjonalnego SD01632T/09

Parametry Wireless HART
Minimalne napiecie podczas wtgczania 11,5 Vp¢
Prad poczatkowy 3,58 mA

Czas wilaczania

s Normalna praca: 6 s
= TrybSIL: 29 s

Minimalne napiecie pracy 11,5V
Pobér pradu w trybie Multidrop 40mAY
Czas na ustanowienie potgczenia i konfiguracje s Normalna praca: 9 s

= TrybSIL: 10's

1) Bez pradu Multidrop w trybie SIL

Blokada zapisu parametréw = Sprzet: blokada zapisu wprowadzana za pomocg mikroprzetgcznika na module

przyrzadu elektroniki przyrzadu

= Oprogramowanie: blokada zapisu za pomocg hasta

Opéznienie wigczenia = Do momentu wigczenia komunikacji HART®, ok. 10 s, jesli opoznienie wigczenia = I,

< 3,6 mA

= Do momentu pojawienia sie sygnatu pierwszej prawidtowej wartosci mierzonej na
wyjsciu, ok. 28 s, jesli opdZnienie wigczenia =, < 3,6 mA

Endress+Hauser
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13.3 Zasilanie

Napiecie zasilania Wartosci dla strefy niezagrozonej wybuchem, zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja:
s 11.5V < Vee< 42V (standardowo)
s [<23mA

Wartosci dla strefy zagrozonej wybuchem, patrz dokumentacja Ex > 65

Przetwornik musi by¢ zasilany napieciem 11,5 ... 42 Vpc wg NEC klasa 02 (niskie
napiecie/prad) z ograniczeniem mocy zwarciowej do 8 A/150 VA (wg PN-EN
61010-1, CSA 1010.1-92).

Przyrzad powinien by¢ zasilany z zasilacza z obwodem o ograniczonej energii,
zgodnego z wymaganiami UL/EN/IEC 61010-1, rozdz. 9.4 i tabela 18.

Przyporzgdkowanie
zaciskow

2
L = YE(WH) /N
/91t /g1t
= I BK (RD) |
—® =® 3K (RD)

AD045944
17 Podlgczenie elektryczne przetwornika obiektowego, RTD, podwdjne wejscie czujnika
1 Wejscie czujnika 1, RTD, : 2-, 3- i 4-przewodowy
2 Wejscie czujnika 2, RTD: 2-, 3-przewodowy
3 Zasilanie przetwornika obiektowego i wyjscie analogowe 4 ... 20 mA lub przytqcze sieci obiektowej

)

AD045949

18  Podtqgczenie elektryczne przetwornika obiektowego, RTD, podwdjne wejscie czujnika

1 Wejscie czujnika 1, TC
2 Wejscie czujnika 2, TC
3 Zasilanie przetwornika obiektowego i wyjscie analogowe 4 ... 20 mA lub przylqcze sieci obiektowej
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W przypadku przewodéw czujnika o dtugosci 30 m (98.4 ft) i wiekszej nalezy uzy¢
przewodu ekranowanego, ktory jest uziemiony z obu stron. Zalecane jest, aby przewody
czujnika byty ekranowane.

Ze wzgledow funkcjonalnych konieczne moze by¢ podigczenie uziemienia funkcjonalnego.
Zgodno$¢ z przepisami danego kraju dotyczgcymi instalacji elektrycznej jest obowigzkowa.

Pobor pradu Pobor pradu 3,6..23mA
Minimalny pobér pradu < 3,5 mA, tryb Multidrop 4 mA (niemozliwe w trybie SIL)
Prad maksymalny <23 mA

Zaciski 2,5 mm? (12 AWG) plus pierscien zaciskowy

Wprowadzenia przewodow

Wersja Typ

Gwintowe 2x gwint ¥2" NPT
2x gwint M20
2x gwint G%2"

Dtawik kablowy 2x ztgcze M20

Tetnienie resztkowe

Dop. tetnienie resztkowe Uss < 3 V przy U, > 13,5V, f,, = 1 kHz

Ogranicznik przepiec

Endress+Hauser

Ogranicznik przepie¢ mozna zamowic¢ jako opcjonalne wyposazenie dodatkowe. Modut
chroni czesci elektroniczne przed uszkodzeniem spowodowanym przepieciami. Przepiecia
wystepujace w przewodach sygnatowych (np. 4 ... 20 mA, przewodach komunikacyjnych
(systemy sieci obiektowej) i przewodach zasilania sg przekierowywane do uziemienia. Nie
ma to wptywu na dziatanie przetwornika, poniewaz nie wystepuje problematyczny spadek
napiecia.

Parametry podtqczenia elektrycznego:

Maksymalne napiecie state (napiecie znamionowe) Uc=42 Vpc

Prad znamionowy 1=0,5 A przy Tam,. =80°C (176 °F)

Rezystancja pradu udarowego
= Prad udarowy wytadowania D1 (10/350 ps) & | =1KA (nazyte)

= Prad znamionowy wytadowania C1/C2 (8/20 ps) = ], =5KA (na zyte)

I, = 10 kA (catkowity)

Rezystancja szeregowa na zyte 1,8 Q, tolerancja +5 %
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A0045614
19  Podtqgczenie elektryczne ogranicznika przepiec
1 Czujnik 1

2 Czujnik 2
3 Przylgcze magistrali i napiecie zasilania

Uziemienie

Przyrzad powinien by¢ podtgczony do linii wyréwnania potencjatéw. Przewdd podigczenia
pomiedzy obudowg a lokalnym uziemieniem musi mie¢ minimalny przekrdj

4 mm? (13 AWG). Wszystkie potgczenia z uziemieniem muszg by¢ doktadnie
zabezpieczone.

13.4 Parametry metrologiczne

Czas odpowiedzi

Czas aktualizacji wartosci mierzonej zalezy od typu czujnika oraz wersji podtgczenia i
miesci sie w nastepujacych zakresach:

Czujnik rezystancyjny (RTD) 0,9 ... 1,3 s (zaleznie od sposobu podigczenia, 2/3/4-zytowe)
Termopary (TC) 0,8s
Temperatura odniesienia 09s

ﬂ W przypadku rejestracji odpowiedzi termopary na sygnaty skokowe, do czasu
odpowiedzi czujnika nalezy doda¢ czas odpowiedzi spoiny odniesienia dla drugiego
kanatu pomiarowego i/lub wewnetrznego punktu pomiaru temperatury odniesienia.

Warunki odniesienia

= Temperatura kalibracji: +25 °C +3 K (77 °F £5,4 °F)
= Napiecie zasilania: 24 V DC
= Obwod 4-przewodowy do kompensacji rezystancji przewodéw poditgczeniowych

Maksymalny btagd pomiaru

Zgodnie z PN-EN 60770 w warunkach odniesienia podanych powyzej. Podany btgd
pomiaru odpowiada +2 o (rozktad normalny Gaussa), tzn 95.45%. Podana wartos¢
uwzglednia btad nieliniowosci i btgd powtarzalnosci.

Typowo
Norma Oznaczenie Zakres pomiarowy Typowe btedy pomiarowe (+)
Warto$¢ na wyjsciu
. i 1) wyj
Termometr rezystancyjny (RTD) wg normy Warto$¢ cyfrowa pradowym
PN-EN 60751:2008 Pt100 (1) 0,08°C (0,14 °F) 0,1°C (0,18 °F)
0..+200°C (32 ...+392°F) - - : -
PN-EN 60751:2008 Pt1000 (4) 0,06 °C (0,11 °F) 0,1°C (0,18°F)
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Norma

Oznaczenie

Zakres pomiarowy

Typowe btedy pomiarowe (+)

GOST 6651-94

Pt100 (9)

0,07°C (0,13 °F) 0,09°C (0,16 °F)

) Wartosc¢ na wyjsciu

.. 1
Termopary (TC) wg normy Warto$c¢ cyfrowa pradowym
PN-EN 60584, Czes¢ 1 Typ K (NiCr-Ni) (36) 0,22°C (0,4°F) 0,24°C (0,43 °F)
PN-EN 60584, Czes¢ 1 Typ S (PtRh10-Pt) (39) 0..+800°C (32 .. +1472°F) 1,17°C (2,1°F) 1,33°C (2,4 °F)
GOST R8.585-2001 Typ L (NiCr-CuNi) (43) 2,0°C (3,6 °F) 2,4°C (4,32°F)
1) Warto$¢ pomiarowa przesylana protokotem HART®.
Btqd pomiaru termometréw rezystancyjnych (RTD) i przetwornikéw rezystancji
Norma Oznaczenie Zakres pomiarowy Blad pomiaru ()
Cyfrowy !
D/A?
W zalezno$ci od warto$ci mierzonej 3)
Pt100 (1) ME =+ (0,06 °C (0,11 °F) + 0,005% * (MV - LRV))
-200...+850°C (-328 ... +1562 °F)
Pt200 (2) ME = + (0,05°C (0,09 °F) + 0,012% * (MV - LRV))
PN-EN 60751:2008
Pt500 (3) -200...+500°C (-328 ... +932 °F) | ME =+ (0,03 °C (0,05 °F) + 0,012% * (MV - LRV))
Pt1000 (4) -200 ... +250°C (-328 ... +482 °F) | ME =+ (0,02 °C (0,04 °F) + 0,012% * (MV - LRV))
JISC1604:1984 Pt100 (5) -200...+510°C (-328 ... +950 °F) | ME =+ (0,05 °C (0,09 °F) + 0,006% * (MV - LRV))
Pt50 (8) ~185...+1100 € ME = + (0,1°C (0,18 °F) + 0,008% * (MV - LRV))
GOST 6651-94 (-301...+2012°F)
Pt100 (9) -200...+850°C (-328... +1562 °F) | ME = + (0,05 °C (0,09 °F) + 0,006% * (MV - LRV)) 0,03 % (=
Ni100 (6) 4,8 pA)
DIN 43760 IPTS-68 -60 ... +250°C (=76 ... +482 °F) ME = + (0,05 °C (0,09 °F) - 0,006% * (MV - LRV))
Ni120 (7)
Cu50 (10) -180...+200°C (-292 ... +392 °F) | ME =+ (0,10 °C (0,18 °F) + 0,006% * (MV - LRV))
OIMLR84: 2003/ | Cul00(11) | -180..+200°C(-292...+4392°F) | ME =+ (0,05°C (0,09 °F) + 0,003% * (MV - LRV))
GOST 6651-2009 Ni100 (12) ME = + (0,06 °C (0,11 °F) - 0,005% * (MV - LRV))
-60...+180°C (=76 ... +356 °F)
Ni120 (13) ME =+ (0,05 °C (0,09 °F) - 0,005% * (MV - LRV))
OIML Rggsi?goj' GOST Cu50 (14) -50...+200°C (-58 ... +392 °F) ME =+ (0,1°C (0,18 °F) + 0,004% * (MV - LRV))
Przetwornik Rezystancja Q 10...400 Q ME =+ (21 mQ + 0,003% * (MV - LRV)) 0,03 % (=
rezystancji ;
zystand 10...2000 Q ME =+ (35 mQ + 0,010% * (MV - LRV)) 4.8 pA)
1) Warto$¢ mierzona przesylana protokotem HART®.
2) Warto$¢ procentowa w odniesieniu do ustawionego zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego.
3) Mozliwe sg odchylenia od maksymalnego btedu wartosci mierzonej ze wzgledu na zaokraglenia wartosci.
Btqd pomiaru dla termopar (TC) i przetwornikéw napiecia (mV)
Norma Oznaczenie Zakres pomiarowy Btad pomiaru (+)
Cyfrowy !
D/A?
W zalezno$ci od warto$ci mierzonej 3)
Typ A (30) 0..+2500°C (+32 .. +4532°F) | ME =+ (0,08°C (0,14 °F) + 0,018% * (MV - LRV))
PN-EN 60584-1
ASTM E230-3 +500...+1820°C _ o oy o * _
Typ B (31) (+932 ... +3308°F) ME =+ (1,23°C (2,14 °F) - 0,05% * (MV - LRV)) 0,03 % (=
PN-EN 60584-1 481A)
ASTM E988-96 Typ C (32) 0..4+2000°C (+32 ...+3632°F) |ME=4+(0,5°C (0,9 °F) + 0,005% * (MV - LRV))
ASTM E230-3

Endress+Hauser
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Norma Oznaczenie Zakres pomiarowy Blad pomiaru (+)
ASTM E988-96 Typ D (33) ME =+ (0,63 °C (1,13 °F) - 0,007% * (MV - LRV))
-150...+1000°C _ o oy o % B
Typ E (34) (<238 .. +1832 °F) ME =+ (0,19 °C (0,3 °F) - 0,006% * (MV - LRV))
TypJ (35) -150 .. +1200°C ME =+ (0,23 °C (0,4 °F) - 0,005% * (MV - LRV))
Typ K (36) (-238...+2192°F) ME = + (0,3 °C (0,5 °F) - 0,002% * (MV - LRV))
PN-EN 60584-1 o
- -150...+1300°C _ . o o * )
ASTM E230-3 Typ N (37) (<238 .. +2372°F) ME =+ (0,4°C (0,7 °F) - 0,01% * (MV - LRV))
Typ R (38) +50 . +1768°C ME =+ (0,95°C (1,7 °F) - 0,025% * (MV - LRV))
Typ S (39) (+122... #3214 °F) ME = + (0,98°C (1,8 °F) - 0,02% * (MV - LRV))
Typ T (40) -150 ... +400°C (-238... +752 °F) | ME =+ (0,31°C (0,56 °F) - 0,034% * (MV - LRV))
Typ L (41) -150...+900°C (-238 ... +1652 °F) | ME = + (0,26 °C (0,47 °F) - 0,008% * (MV - LRV))
DIN 43710
Typ U (42) -150...+600°C (-238 ... +1112 °F) | ME = + (0,27 °C (0,49 °F) - 0,022% * (MV - LRV))
GOST R8.585-2001 Typ L (43) -200...+800°C (328 ... +1472 °F) | ME=+ (2,13 °C (3,83 °F) - 0,012% * (MV - LRV))
Przetwornik napiecia -20...+100 mV ME =+ (6,5 pV + 0,002% * (MV - LRV)) 48 UA
(mV) sH
1) Warto$¢ pomiarowa przesylana protokotem HART®.
2) Wartos¢ procentowa w odniesieniu do ustawionego zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego.
3) Mozliwe sg odchylenia od maksymalnego btedu warto$ci mierzonej ze wzgledu na zaokraglenia wartosci.

MYV = Warto$¢ mierzona
LRV = Dolna warto$¢ zakresu pomiarowego podtgczonego czujnika

Blad catkowity przetwornika na wyjsciu prgdowym = v (Btad pomiaru cyfrowego? + Btad
przetwarzania D/A?)

Przyktad obliczenia dla czujnika Pt100 (zakres pomiarowyO ... +200 °C (+32 ... +392 °F),
wartos¢ mierzona +200 °C (+392 °F), temperatura otoczenia +25 °C (+77 °F), napiecie
zasilania 24 V):

Blgd pomiaru cyfrowego = 0,06 °C+ 0,006% * (200 °C - (-200 °C)): 0,08°C (0,15 °F)
Btad pomiaru D/A = 0,03 % * 200 °C (360 °F) 0,06 °C (0,11 °F)
Btad pomiaru cyfrowego (HART): 0,08°C (0,15 °F)
Blad pomiaru analogowego (wyjscie pradowe): V(Btgd pomiaru cyfrowego® + 0,10°C (0,19 °F)
Blad przetwarzania D/A?)

Przyktad obliczenia dla czujnika Pt100 (zakres pomiarowyO ... +200 °C (+32 ... +392 °F),
wartos¢ mierzona +200 C (+392 °F), temperatura otoczenia +35 °C (+95 °F), napiecie
zasilania 30 V):

Blagd pomiaru cyfrowego = 0,06 °C+ 0,006% * (200 °C - (-200 °C)): 0,08°C (0,15 °F)
Btad pomiaru D/A = 0,03 % * 200 °C (360 °F) 0,06 °C (0,11 °F)
Whplyw temperatury otoczenia (cyfrowy) = (35 - 25) * (0.002% * 200 °C - (-200 0,08°C (0,14 °F)
°C)), min. 0.005 °C

Whplyw temperatury otoczenia (D/A) = (35 - 25) * (0.001% * 200 °C) 0,02 °C (0,04 °F)
Wplyw temperatury otoczenia (cyfrowy) = (30 - 24) * (0.002% * 200 °C - (-200 0,05 °C (0,09 °F)

°C)), min. 0.005 °C

Wplyw napiecia zasilania (D/A) = (30 - 24) * (0.001% * 200 °C) 0,01°C (0,02 °F)
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Btad pomiaru cyfrowego (HART): 0,13 °C (0,23 °F)
V/(Btad pomiaru cyfrowego? + wpltyw temperatury otoczenia (cyfrowy)? + wptyw
napiecia zasilania (cyfrowy)?

Blad pomiaru wartosci analogowej (wyjscie pradowe): 0,14 °C (0,25 °F)
V(Btad pomiaru cyfrowego? + btad pomiaru (przetwarzania) D/A? + wplyw
temperatury otoczenia (cyfrowy)? + wplyw temperatury otoczenia (D/A)? + wpltyw
napiecia zasilania (cyfrowy)? + wplyw napiecia zasilania (D/A)>

Podany btagd pomiaru odpowiada 2 ¢ (rozktad normalny Gaussa)
MV = Wartos$¢ mierzona

LRV = Dolna warto$¢ zakresu pomiarowego podtgczonego czujnika

Fizyczne zakresy pomiarowe na wejsciach czujnikow

10...400Q Cu50, Cul00, czujniki RTD (linearyzacja wielomianowa), Pt50, Pt100, Ni100, Ni120

10...2000 Q Pt200, Pt500, Pt1000

-20...100 mV | Termopary typu: A, B,C,D,E,J, K, L, N,R, S, T, U

ﬂ Inne btedy pomiarowe majg zastosowanie w trybie SIL.

Dodatkowe informacje, patrz Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa funkcjonalnego
SD01632T/09.

Ustawienie czujnika

Endress+Hauser

Whbudowana funkcja linearyzacji charakterystyki czujnika w przetworniku

Czujniki rezystancyjne (RTD) to jedne z elementéw pomiarowych o najbardziej liniowej
charakterystyce temperaturowej. Mimo to wykonuje sie dodatkowg linearyzacje sygnatu
wyjsciowego. W celu znacznego zwiekszenia doktadnosci pomiaru temperatury przyrzad
umozliwia zastosowanie dwoch metod:

» Linearyzacja wg algorytmu Callendar-Van Dusen (dla termometréw rezystancyjnych
Pt100)
Postaé¢ rownania Callendar-Van Dusen jest nastepujgca:
RT = RO|1+AT+BT?+C(T-100)T3|

Wspotczynniki A, Bi C stuza do linearyzacji charakterystyki czujnika (platynowego) w
przetworniku celem zwiekszenia doktadnosci uktadu pomiarowego. Wspotczynniki
czujnika standardowego sg okreslone w normie IEC 751. Jesli czujnik standardowy jest
niedostepny lub wymagana jest wieksza doktadno$¢, to wspétczynniki dla kazdego
czujnika indywidualnie mogg zosta¢ wyznaczone za pomocg kalibracji czujnika.

s Linearyzacja wielomianowa charakterystyki dla termometréw rezystancyjnych
miedzianych/niklowych
Wielomian dla termometréw rezystancyjnych miedzianych/niklowych ma postac¢:
RT = RO(1+AT+BT?)

Wspétczynniki A i B stuzg do linearyzacji charakterystyki termometréw rezystancyjnych
niklowych i miedzianych. Doktadne warto$ci wspoétczynnikow uzyskuje sie w oparciu o
dane kalibracyjne indywidualnie dla kazdego czujnika. Wspétczynniki te wprowadza sie
nastepnie do przetwornika.

Linearyzacja charakterystyki czujnika w przetworniku z uzyciem jednej z metod opisanych
wyzej znacznie zwieksza dokladnos¢ pomiaru temperatury catego systemu. Dzieje sie tak
dlatego, Zze do obliczenia temperatury mierzonej - zamiast znormalizowanej
charakterystyki - przetwornik wykorzystuje indywidualng charakterystyke podtgczonego
czujnika.
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Kalibracja 1-punktowa (przesuniecie charakterystyki)

Przesuniecie wartosci mierzonej czujnika

Kalibracja 2-punktowa (dostrojenie czujnika)

Korekta (nachylenia charakterystyki i przesuniecie) wartosci mierzonej czujnika na wejsciu
przetwornika

Kalibracja wyjscia Korekta warto$ci na wyjsciu prgdowym odpowiadajgcej sygnatowi prgdowemu 4 lub 20
pradowego mA (niemozliwa w trybie SIL)
Wplyw warunkéw pracy Podany btad pomiaru odpowiada +2 ¢ (rozktad normalny Gausa), tj. 95.45%.
Wplyw temperatury otoczenia i napiecia zasilania na wskazania: termometréw rezystancyjnych (RTD) i przetwornika
rezystancji
Oznaczenie Norma Temperatura otoczenia: Napiecie zasilania:
Odchytka (+) w wyniku zmiany o 1 °C (1,8 °F) Odchytka (+) w wyniku zmiany o 1 V
Cyfrowy ! D/A?. Cyfrowy ! D/AY
Maksvmalnie W odniesieniu do wartosci Maksymalni | W odniesieniu do wartosci
Y mierzonej e mierzonej
<002°C 0,002% * (MV -LRV), <002°C 0,002% * (MV -LRV),
Pt100 (1) (E) 0'36 F) co najmniej (E) 0'36 ) co najmniej
’ 0,005 °C (0,009 °F) ’ 0,005 °C (0,009 °F)
<0,026°C i <0,026°C i
Pt200 (2) (0,047 °F) (0,047 F)
PN-EN
o/ * _ oL * -
60751:2008 <0,013°C 0,002% (MV ;RV), <0,013°C 0,002% (MV ;RV),
Pt500 (3) (0,023 °F) co najmniej (0,023 °F) co najmniej
’ 0,009 °C (0,016 °F) ’ 0,009 °C (0,016 °F)
* _ * -
<0,01°C 0,002% * (MV -LRV), <0,008°C 0,002% * (MV -LRV),
Pt1000 (4) (0,018 °F) co najmniej (0,014 °F) co najmniej
’ 0,004 °C (0,007 °F) ’ 0,004 °C (0,007 °F)
o/ * - o/ * -
. £0013°C 0,002% * (MV -LRV), <0,013°C 0,002% * (MV -LRV),
Pt100 (5) JIS C1604:1984 (0,023 °F) co najmniej (0,023 °F) o najmniej
' 0,005 °C (0,009 °F) ' 0,005 °C (0,009 °F)
P50 (8) <0,03°C 0,002% * (MV -LRV), <0,01°C 0,002% * (MV -LRV),
(0,054 °F) co najmniej 0,01 °C (0,018 °F) (0,018 °F) | co najmniej 0,01 °C (0,018 °F)
0,001 % 0,001 %
GOST 6651-94 | Cogec 0,002% * (MV -LRV), ° C002°C 0,002% * (MV -LRV), ’
Pt100 (9) (6 0'36 F) co najmniej (6 0'36 F) co najmniej
' 0,005 °C (0,009 °F) ' 0,005 °C (0,009 °F)
Ni100 (6) DIN 43760 | <0,004°C - <0,005°C -
Ni120 (7) IPTS-68 (0,007 °F) ] (0,009 °F) ]
<0,008°C i
Cu50 (10) - (0.014 °F)
<0,007°C
OIML R84: (0,013 °F) 0,002% * (MV -LRV), 0,002% * (MV -LRV),
Cul00 (11) 2003/ co najmniej co najmniej
GOST 0,004 °C (0,007 °F) <0,004°C 0,004 °C (0,007 °F)
A 6651-2009 (0,007 °F)
Nil00 (12) < 0]004 °C - -
Ni120 (13) (0,007 °F) _ _
OIML R84: o o
Cu50 (14) 2003 / 0,007 € - < 0,008 © -
(0,013 °F) (0,014 °F)

GOST 6651-94

Przetwornik rezystancji (Q)
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Oznaczenie Norma Temperatura otoczenia: Napiecie zasilania:
Odchylka (+) w wyniku zmiany o 1 °C (1,8 °F) Odchyltka (+) w wyniku zmiany o 1 V
oL * _ o/ * _

10 . 4000 <6mo 0,0015'/0 '(MV LRV), <6mo 0,0015'/0 '(1'\/1\/ LRV),

co najmniej 1,5 mQ co najmniej 1,5 mQ

0,001 % 0,001 %

10...2000 Q <30mQ 0,0015% * (MV -LRV), <30mQ 0,0015% * (MV -LRV),

co najmniej 15 mQ co najmniej 15 mQ

1) Warto$¢ mierzona przesylana protokotem HART®.
2) Wartos¢ procentowa w odniesieniu do ustawionego zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego

Wplyw temperatury otoczenia i napiecia zasilania na wskazanie: termopar (TC) i przetwornikéw napiecia

Oznaczenie Norma Temperatura otoczenia: Napiecie zasilania:
Odchyltka (+) w wyniku zmiany o 1 °C (1,8 °F) Odchyltka (+) w wyniku zmiany o 1V
Cyfrowy ! D/A? Cyfrowy D/A?
. W odniesieniu do wartosci Maksymalni | W odniesieniu do wartosci
Maksymalnie - . . .
mierzonej e mierzonej
Typ A (30) <0,13°C 0,0055% * (MV -LRV), <0,07°C 0,0054% * (MV -LRV),
yp PN-EN (0,23 °F) co najmniej 0,03 °C (0,054 °F) (0,13°F) | co najmniej 0,02 °C (0,036 °F)
60584-1 0 .
Typ B (31) < 0,0E: C ) < 0,060 C )
(0,11°F) (0,11°F)
Typ C (32) 65?8_?\11/ 0,0045% * (MV -LRV), 0,0045% * (MV -LRV),
yp co najmniej 0,03 °C (0,054 °F) co najmniej 0,03 °C (0,054 °F)
ASTM E988_96 S 0 08 °C S O 04 °C
(0,14°F) 0,004% * (MV -LRV), (0.07°F) 0,004% * (MV -LRV),
Typ D (33) ASTM E988-96 co najmniej co najmniej
0,035 °C (0,063 °F) 0,035 °C (0,063 °F)
o 0,003% * (MV -LRV), 0,003% * (MV -LRV),
<0,03°C NS N
Typ E (34) (0,05 °F) co najmniej co najmniej
' 0,016 °C (0,029 °F) 0,016°C (0,029 °F)
Typ] (35) 0,0028% * (MV -LRV), 0,0028% * (MV -LRV),
yp co najmniej 0,02 °C (0,036 °F) co najmniej 0,02 °C (0,036 °F)
<0,02°C
0,003% * (MV -LRV), (0,04 °F) 0,003% * (MV -LRV),
Typ K (36) <0,04°C co najmniej 0.001 % co najmniej 0001 %
(0,07 °F) 0,013°C (0,023 °F) 0,013°C (0,023 °F) '
PNEN 0,0028% * (MV -LRV), 0,0028% * (MV -LRV),
60584-1 R R
Typ N (37) co najmniej co najmniej
0,020 °C (0,036 °F) 0,020 °C (0,036 °F)
0,0035% * (MV -LRV), 0,0035% * (MV -LRV),
Typ R (38) <0.05°C co najmniej <0.05°C co najmniej
(0,09 °F) 0,047 °C (0,085 °F) (0,09 F) 0,047 °C (0,085 °F)
Typ S (39) - -
<0,01°C i i
Typ T (40) (0,02 °F)
TypL (41) < O,OZO ¢ - -
(0,04°F) <0,01°C
DIN 43710 PRSI
Typ U (42) <001 - (0.02°F) ]
ypU( (0,02 °F)
GOST <0,02°C
Typ L (43) R8.585-2001 (0,04 °F)
Przetwornik napiecia (mV)
0,001 % 0,001 %
-20...100 mV - <3 uv - <3 uv -
1)  Warto$¢ mierzona przesylana protokotem HART®.
2) Warto$¢ procentowa w odniesieniu do ustawionego zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego
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MV = Wartos¢ mierzona

LRV = Dolna warto$¢ zakresu pomiarowego podtgczonego czujnika

Blad catkowity przetwornika na wyjsciu prgdowym = v/ (Btad pomiaru cyfrowego? + Btad
przetwarzania D/A?)

Dryft dtugookresowy, termometry rezystancyjne (RTD) i przetworniki rezystancji

Oznaczenie Norma Dryft dlugookresowy ()
po 1 roku po 3 latach po 5 latach
W odniesieniu do warto$ci mierzonej
Pt100 (1) <0,016% * (MV - LRV) lub <0,025% * (MV - LRV) lub <0,028% * (MV - LRV) lub
0,04 °C (0,07 °F) 0,05 °C (0,09 °F) 0,06 °C (0,10 °F)
Pt200 (2) 0,25°C (0,44 °F) 0,41°C (0,73 °F) 0,50°C (0,91°F)
PES00 (3) PN-EN 60751:2008 | < 5 0189% * (MV - LRV) lub <0,03% * (MV - LRV) lub <0,036% * (MV - LRV) lub
0,08°C (0,14 °F) 0,14°C (0,25 °F) 0,17°C (0,31°F)
PL1000 (4) <0,0185% * (MV - LRV) lub <0,031% * (MV - LRV) lub <0,038% * (MV - LRV) lub
0,04 °C (0,07 °F) 0,07 °C (0,12 °F) 0,08°C (0,14 °F)
. <0,015% * (MV - LRV) lub <0,024% * (MV - LRV) lub <0,027% * (MV - LRV) lub
Pt100 (5) JIS C1604:1984 0,04 °C (0,07 °F) 0,07 °C (0,12 °F) 0,08°C (0,14 °F)
P50 (8) <0,017% * (MV - LRV) lub <0,027% * (MV - LRV) lub <0,03% * (MV - LRV) lub
0,07 °C (0,13 °F) 0,12 °C (0,22 °F) 0,14°C (0,25 °F)
GOST 6651-94
Pt100 (9) <0,016% * (MV - LRV) lub <0,025% * (MV - LRV) lub <0,028% * (MV - LRV) lub
0,04 °C (0,07 °F) 0,07 °C (0,12 °F) 0,07 °C (0,13 °F)
Nil00 (6)
DIN 43760 IPTS-68 0,04°C (0,06 °F) 0,05°C (0,10°°F) 0,06°C (0,11°F)
Nil20 (7)
Cu50 (10) 0,06 °C (0,10 °F) 0,09 °C (0,16 °F) 0,11°C (0,20 °F)
Cul00 (11) <0,015% * (MV - LRV) lub <0,024% * (MV - LRV) lub <0,027% * (MV - LRV) lub
OIML R84:2003 /| 0,04°C (0,06 °F) 0,06 °C (0,10 °F) 0,06 °C (0,11 °F)
GOST 6651-2009
Nil00 (12) 0,03°C (0,06 °F) 0,05 °C (0,09 °F) 0,06°C (0,10°F)
Ni120 (13) 0,03 °C (0,06 °F) 0,05 °C (0,09 °F) 0,06 °C (0,10 °F)
Cu50 (14) Olé\?)é?i[ézszfgz / 0,06 °C (0,10 °F) 0,09 °C (0,16 °F) 0,10°C (0,18 °F)
Przetwornik rezystancji
o * _ o * _
10 4000 < 0.0122% * (MV - LRV) 1ub 12 mo | < 00%% (MV - LRV) lub 20 <0,022% * (MV - LRV) lub
mQ 22 mQ
10...2000 Q <0,015% * (MV - LRV) lub 144 mQ |< 0,024% * (MV - LRV) lub 240 |<0,03% * (MV - LRV) lub
mQ 295 mQ
1) Wazna jest wieksza warto$¢
Dryft dtugookresowy, termopary (TC) i przetworniki napiecia
Oznaczenie Norma Dryft dtugookresowy (+)
po 1 roku po 3 latach po 5 latach
W odniesieniu do wartosci mierzonej
Typ A (30) <0,048% * (MV - LRV) lub <0,072% * (MV - LRV) lub <0,1% * (MV - LRV) lub
P PN-EN 60584-1 | 0,46 °C (0,83 °F) 0,69°C (1,24 °F) 0,94°C (1,69 °F)
Typ B (31) 1,08 °C (1,94 °F) 1,63 °C (2,93 °F) 2,23°C (4,01°F)
Typ C (32) PN-EN 60584-1/ <0,038% * (MV - LRV) lub <0,057% * (MV - LRV) lub <0,078% * (MV - LRV) lub
M ASTM E988-96 0,41°C (0,74 °F) 0,62°C(1,12°F) 0,85°C (1,53 °F)
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Oznaczenie Norma Dryft dtugookresowy (+)
. <0,035% * (MV - LRV) lub <0,052% * (MV - LRV) lub <0,071% * (MV - LRV) lub
TypD (33) ASTMESBB-96 | 5 ¢ (1,03 °F) 0,86 °C (1,55 °F) 1,17°C (2,11 °F)
Iy E (34) <0,024% * (MV - LRV) lub <0,037% * (MV - LRV) lub <0,05% * (MV - LRV) lub
yp 0,15 °C (0,27 °F) 0,23 °C (0,41 °F) 0,31°C (0,56 °F)
Typ] (35) <0,025% * (MV - LRV) lub <0,037% * (MV - LRV) lub <0,051% * (MV - LRV) lub
yP 0,17°C (0,31°F) 0,25 °C (0,45 °F) 0,34°C (0,61 °F)
Ty K (36) <0,027% * (MV - LRV) lub <0,041% * (MV - LRV) lub <0,056% * (MV - LRV) lub
P PN-EN 60584-1 0,23°C(0,41°F) 0,35°C (0,63 °F) 0,48 °C (0,86 °F)
Typ N (37) 0,36 °C (0,65 °F) 0,55°C (0,99 °F) 0,75°C (1,35 °F)
Typ R (38) 0,83 °C (1,49 °F) 1,26°C (2,27 °F) 1,72°C (3,10 °F)
Typ S (39) 0,84°C (1,51 °F) 1,27°C (2,29 °F) 2,23°C (4,01°F)
Typ T (40) 0,25 °C (0,45 °F) 0,37°C (0,67 °F) 0,51°C (0,92 °F)
Typ L (41) 0,20°C (0,36 °F) 0,31°C (0,56 °F) 0,42 °C (0,76 °F)
DIN 43710
Typ U (42) 0,24°C (0,43 °F) 0,37°C (0,67 °F) 0,50°C (0,90 °F)
Typ L (43) GOST R8.585-2001 | 0,22 °C (0,40 °F) 0,33°C (0,59 °F) 0,45°C (0,81 °F)

Przetwornik napiecia (mV)

<0,056% * (MV - LRV) lub

-20...100 mV <0,027% * (MV - LRV) lub 5,5uV | £ 0,041% * (MV - LRV) lub 8,2V 11,20V
1) Wazna jest wieksza warto$¢
Dryft dtugoterminowy wyjscia analogowego
Dryft dtugookresowy D/A Y (%)
po 1 roku po 3 latach po 5 latach
0,021% 0,029% 0,031%
1) Wartos¢ procentowa w odniesieniu do ustawionego zakresu analogowego sygnatu wyjsciowego.
Wplyw spoiny odniesienia Pt100 wg PN-EN 60751 klasa B (wewnetrzna kompensacja spoiny odniesienia termopary)

13.5 Srodowisko

Temperatura otoczenia

® -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F), wartosci dla strefy zagrozonej wybuchem, patrz
dokumentacja Ex > B 65

» Bez wyswietlacza: -40 ... +85°C (=40 ... +185 °F)

» Zwyswietlaczem: -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)

» Z modutem ogranicznika przepie¢: 40 ... +85 °C (-40 ... +185 °F)

= Tryb SIL: =40 ... +75 °C (=40 ... +167 °F)

ﬂ W temperaturach ponizej =20 °C (-4 °F) czas reakcji wyswietlacza moze sie wydtuzy¢.
W temperaturach ponizej =30 °C (-22 °F) czytelnosc¢ wyswietlacza nie jest
gwarantowana.

Temperatura sktadowania

= Bez wyswietlacza: =40 ... +100 °C (=40 ... +212 °F) =50 ... +100 °C (=58 ... +212 °F)
» Zwyswietlaczem: -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
» Z modutem ogranicznika przepie¢: =50 ... +100°C (=58 ... +212 °F)

Wilgotnos¢

Endress+Hauser
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Wysokos¢ (n.p.m.)

Maks. 2000 m (6560 ft) n.p.m.

Klasa klimatyczna

Klasa Dx wg [EC 60654-1

Stopient ochrony

= Obudowa z ci$nieniowego odlewu aluminiowego lub ze stali k.0.: [P66/67, typ 4X
= Obudowa ze stali k.o. do zastosowan higienicznych (T17): P66 / IP68 (1.83 m H20
przez 24 h), NEMA 4X, NEMA 6P

Odpornos¢ na wstrzasy i
drgania

Odpornosc¢ na wstrzasy wg KTA 3505 (préba udarowa wg rozdziatu 5.8.4)
Test wg PN-EN 60068-2-6

Fc: drgania (sinusoidalne)

Odporno$¢ na drgania wg wytycznych DNV GL, drgania: B

ﬂ W przypadku montazu przetwornika za pomocg uchwytu w ksztatcie L (patrz uchwyty
do montazu nasciennego/w rurociggach 2", w rozdziale "Akcesoria") nalezy uwzglednic
mozliwo$¢é wystapienia drgan rezonansowych. Uwaga: wibracje przetwornika nie
mogg przekroczy¢ specyfikacji.

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

Zgodnos¢ z wymaganiami CE

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna zgodna z wymaganiami norm serii PN-EN 61326 i
zaleceniami EMC NAMUR (NE21). Dodatkowe informacje, patrz Deklaracja zgodnosci.

Maksymalny btad pomiaru <1% zakresu pomiarowego.

Odporno$¢ na zaktocenia wg serii norm PN-EN 61326, srodowisko przemystowe
Emisja zaktocen wg PN-EN 61326, urzadzenia klasy B

Zgodnos¢ SIL wg PN-EN 61326-3-1 lub PN-EN 61326-3-2

ﬂ W przypadku przewodéw czujnika o dlugosci 30 m (98.4 ft) i wiekszej nalezy uzy¢
przewodu ekranowanego, ktory jest uziemiony z obu stron. Zalecane jest, aby
przewody czujnika byty ekranowane.

Ze wzgledow funkcjonalnych konieczne moze by¢ podigczenie uziemienia
funkcjonalnego. Zgodno$¢ z przepisami danego kraju dotyczgcymi instalacji
elektrycznej jest obowigzkowa.

Kategoria przepieciowa

II

Stopieni zanieczyszczenia
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13.6 Konstrukcja mechaniczna
Konstrukcja, wymiary Wymiary w mm (in)
i
x|
m
Sl
=
—
) Y
- 112 (4.41) o
]
f \ (.
[4
%
132.5 (5.22)*
20  Obudowa: cisnieniowy odlew aluminiowy do zastosowari ogélnych lub (opcja) ze stali k.o. (316L)

ﬂ * Wymiar bez wyswietlacza = 112 mm (4.41")

®|21

114 (4.49)

114 (4.49)
®

Opcja: obudowa T17 ze stali k.o. do aplikacji higienicznych

|

A0024609

= Oddzielny przedziat elektroniki i przedziat podtgczeniowy
= Mozliwos¢ obracania wyswietlacza co 90°

Endress+Hauser

63



Dane techniczne

iTEMP TMT162

Masa = Obudowa aluminiowa, ok. 1,4 kg (3 Ib), z wyswietlaczem
= Obudowa ze stali k.o., ok. 4,2 kg (9,3 1b), z wyswietlaczem
= Obudowa T17, ok. 1,25 kg (2,76 1b), z wyswietlaczem
Materiaty Obudowa Zaciski przewodéw Tabliczka znamionowa
sygnatowych
Obudowa: ci$nieniowy odlew Mosigdz niklowany0,3 pm | Aluminium AlMgl, anodyzowane w
aluminiowy (AISi10Mg/AlSi12) pokryty ztotem/kompl., kolorze czarnym
pokrywany proszkowo zywica niekorozyjny
poliestrowg
Stal k.o. 316L 1.4404 (AISI 316L)

Stal k.o. 1.4435 (AISI 316L) do aplikacji -
higienicznych (obudowa T17)

0-ring wyswietlacza 88x3: twardos¢ 70° | - -
w skali Shore'a, pokrycie PTFE

Wprowadzenia przewodéw

Wersja Typ

Gwintowe 2x gwint ¥2" NPT
2x gwint M20
2x gwint G%"

Diawik kablowy 2x ztgcze M20

13.7 Certyfikaty i dopuszczenia

Znak CE Wyréb spetnia wymagania zharmonizowanych norm europejskich. Jest on zgodny z
wymogami prawnymi dyrektyw UE. Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z
wynikiem pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku CE.

Znak EAC Urzadzenie opisane w niniejszym dokumencie spetnia wymagania prawne Euroazjatyckiej

Unii Gospodarczej. Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem
pozytywnym poprzez umieszczenie na nim znaku EAC.

Dopuszczenie Ex

Informacje na temat aktualnie dostepnych wersji do pracy w strefach zagrozonych
wybuchem (ATEX, FM, CSA) mozna uzyska¢ w biurach Endress+Hauser. Informacje
dotyczace eksploatacji przyrzadow w strefach zagrozonych wybuchem znajdujg sie w
odrebnej dokumentacji.

MTTF

Wgq Siemens SN-29500 przy 40 °C (104 °F)

MTTF ($redni czas do wystapienia awarii) oznacza teoretyczny, prawdopodobny czas do
uszkodzenia przyrzadu podczas normalnej pracy. Termin MTTF jest uzywany dla systeméw
nienaprawialnych, takich jak przetworniki temperatury.

Dopuszczenie UL

Wiecej informacji, patrz UL Product ig™ (nalezy wyszukac, wpisujac stowo kluczowe
'E225237")

CSA

64

Produkt spelnia wymagania dla "KLASY 2252 05 - Urzgdzenie do sterowania procesami"
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Wrytyczne do uzytku w Aby uzyskaé najbardziej aktualne informacje o dostepnych certyfikatach (GL, BV itd.),

$rodowisku morskim nalezy sie skontaktowa¢ z lokalnym oddziatem Endress+Hauser. Wszystkie dane zwigzane
z przemystem okretowym mozna znalez¢ w oddzielnych certyfikatach/dopuszczeniach
dostepnych na zamowienie.

Bezpieczenstwo Certyfikat SIL 2/3 nienaruszalnosci bezpieczenstwa (warstwa sprzetowa/
funkcjonalne oprogramowania) wg norm:
= PN-EN 61508-1:2010 (system zarzadzania bezpieczenstwem funkcjonalnym FSM)
= PN-EN 61508-2:2010 (sprzet)
= PN-EN 61508-3:2010 (oprogramowanie)

Dodatkowe informacje, patrz "Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa funkcjonalnego”.
> B65

Certyfikat HART® Ten przetwornik temperatury zostat zarejestrowany przez HART® FieldComm Group.
Przyrzad spetnia wymagania specyfikacji protokotu komunikacyjnego FieldComm Group
HART®, wersja 7.6.

Inne normy i zalecenia = PN-EN 60529:
Stopnie ochrony obudowy (kody IP)
= PN-EN 61010-1:
Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych przyrzadéw pomiarowych, automatyki i
urzgdzen laboratoryjnych
= Seria PN-EN 61326:
Kompatybilno$é elektromagnetyczna (wymagania EMC)

13.8 Dokumentacja uzupetniajgca

Dokumentacja uzupetniajgca ATEX:
= 0 ExialICT6..T4 Ga X, 1IEx dIIC T6...T4 Gb X, Ex tb IlIC T85°C...T105°C X:
XA01453T
» ATEX/IECExII 1G Ex ia IIC Ga, I 2D Ex ia IIIC Db: XA01689T
= ATEX/IECEx II 2D Ex tb IIIC T110 °C Db: XAO0032R
» ATEX/IECExII 1G Ex ia IIC: XA01688T
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14 Menu obstugi i opis parametrow

ﬂ Ponizsze tabele zawierajg liste wszystkich parametréw w menu 'Setup [Konfiguracjal",
'Diagnostics [Diagnostykal"i"Expert [Ekspert]". Numer strony oznacza miejsce w
instrukcji obstugi, w ktérym podano opis konkretnego parametru.

W zaleznosci od parametrow konfiguracji, nie wszystkie podmenu i parametry sg
dostepne w kazdym przyrzadzie. Informacje na ten temat podano w opisie
parametrow, w punkcie "Warunek'. Grupy parametréw dotyczace konfiguracji w trybie
dostepu Ekspert zawierajg wszystkie parametry menu obstugi 'Setup [Konfiguracja]"i
'Diagnostics [Diagnostykal', a takze inne parametry, ktére sg zarezerwowane
wytgcznie dla tego trybu dostepu.

Symbol (& oznacza sciezke dostepu do parametru za pomocg oprogramowania
obstugowego, np.FieldCare.

Parametryzacja w trybie SIL rézni sie od dokonywanej w trybie standardowym i jest
opisana w instrukcji dotyczacej bezpieczenstwa funkcjonalnego.

Dodatkowe informacje, patrz instrukcja dotyczgca bezpieczenstwa funkcjonalnego

SD1632T/09.
Setup Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]| > B74
[Konfiguracja] >
Unit [Jednostkal > B74
Sensor type 1 [Typ czujnika 1] > B74
Connection type 1 [Typ podigczenia 1] > B75
2-wire compensation 1 [Kompensacja podtaczenia 2-przew. 1] > B75
Reference junction 1 [Spoina odniesienia 1] > B76
R] preset value 1 [Warto$¢ ustawiona wstepnie RJ 1] > B76
Sensor type 2 [Typ czujnika 2] > B74
Connection type 2 [Typ podtaczenia 2| > B75
2-wire compensation 2 [Kompensacja podtgczenia 2-przew. 2| > B75
Reference junction 2 [Spoina odniesienia 2] > B76
R] preset value 2 [Warto$¢ ustawiona wstepnie RJ 2] > B76
Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)] > B76
Lower range value [Dolna wartos¢ zakresu] -> 77
Upper range value [Gorna wartos¢ zakresul| > B77
Setup Advanced setup Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] > 79
[Konfiguracja] - [Konfiguracja
zaawansowana] -
Access status tooling [Narzedzie statusu dostepul -> 79
Locking status [Status blokady] > B80
Setup Advanced setup Sensor [Czujnik] > Sensor offset 1 [Przesuniecie czujnika 1]
[Konfiguracja] > [Konfiguracja > B80
zaawansowana] -
Sensor offset 2 [Przesuniecie czujnika 2| > B80
Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/ > B80

réznicy]|

Drift/difference alarm delay [Opdznienie alarmuw > B 81
trybie wykrywania dryftu/réznicy]|
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Drift/difference set point [Wartos¢ zadana dryftu/ > B8l
réznicy]
Sensor switch set point [Warto$¢ zadana > B82
przetgczenia czujnika]
Setup Advanced setup Current output [Wyjscie Output current [Prad wyjsciowy] > B83
[Konfiguracja] > [Konfiguracja pradowe] >
zaawansowana) -
Failure mode [Tryb obstugi btedu] > Bs83
Failure current [Prad btedu] > B83
Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA]| > B83
Current trimming 20 mA [Dostrojenie pragdu 20 mA| -> B 84
Reset trim [Resetowanie dostrojenia] > B84
Setup Advanced setup Display [Wyswietlacz] >  Display interval [Czas wys$wietlania| > B84
[Konfiguracja] > [Konfiguracja
zaawansowana] -
Value 1 display [Wyswietlanie wartosci 1] > B85
Display text 1 [Tekst na wyswietlaczu 1] > B85
Decimal places 1 [Miejsca dziesigtne 1] > B86
Value 2 display [Wyswietlanie wartosci 2] > B85
Display text 2 [Tekst na wyswietlaczu 2] > B85
Decimal places 2 [Miejsca dziesietne 2] > B86
Value 3 display [Wyswietlanie wartosci 3] > B85
Display text 3 [Tekst na wyswietlaczu 3| > B85
Decimal places 3 [Miejsca dziesietne 3| > B86
Setup Advanced setup SIL > SIL option [Opcja SIL] > B86
[Konfiguracja] - [Konfiguracja
zaawansowana] =
Operational state [Stan pracy| > B87
SIL checksum [Suma kontrolna SIL| > B87
Enter SIL checksum [Wprowadzenie sumy kontrolnej -> & 87
SIL|
Force safe state [Wymuszenie trybu bezpiecznego] -> B88
Deactivate SIL [Wylgczenie SIL| > B88
Restart device [Restart przyrzadu] > B88
Setup Advanced setup Administration Device reset [Reset przyrzadu| > B88
[Konfiguracja] > [Konfiguracja [Administracja] >
zaawansowana) -
Define device write protection code [Definiowanie > B89

kodu blokady zapisu]

Endress+Hauser
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Diagnostics Actual diagnostics |Biezgca diagnostykal > Bal
[Diagnostyka] >
Previous diagnostics 1 [Poprzednia diagnostyka 1] > BIl
Operating time |Czas pracy] > B9l
Diagnostics Diagnostic list [Lista Actual diagnostics count |Licznik biezgcej diagnostyki] > BI2
[Diagnostyka] > diagnostyki] >
Actual diagnostics |Biezgca diagnostykal »> BIl
Actual diag channel [Kanat biezacej diagnostyki] > BI2
Diagnostics Event logbook [Rejestr Previous diagnostics n [Poprzednia diagnostyka n| > Bo3
[Diagnostyka] > zdarzen] >
Previous diag n channel [Kanat n poprzedniej diagnostyki| > B93
Diagnostics Device information Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu] > B74
[Diagnostyka] > [Informacje o przyrzadzie]
9
Serial Number [Numer seryjny]| > B9%
Firmware version [Wersja oprogramowania > B9
Device name [Nazwa przyrzadu| > B9%
Order code [Kod zaméwieniowy] > B9S
Configuration counter |Licznik konfiguracji] > B9%
Diagnostics Measured values Sensor 1 value [Wartos¢ czujnika 1] > B97
[Diagnostyka] > [Wartosci mierzone] -
Sensor 2 value [Wartos$¢ czujnika 2] > B97
Device temperature |[Temperatura przyrzadu| > B97
Diagnostics Measured values Min/max values [Wartosci Sensor n min value [Warto$¢ min. czujnika n] > 98
[Diagnostyka] > [Wartosci mierzone| - min./maks.] >
Sensor n max value [Warto$¢ maks. czujnika n] > B9s8
Device temperature min. [Min. temperatura > B9s
przyrzadu|
Device temperature max. [Maks. temperatura > B99
przyrzadu|
Diagnostics Simulation [Symulacja] > Current output simulation [Symulacja wyjscia pradowego| > B99
[Diagnostyka] >
Value current output [Warto$¢ pradu wyjsciowego] > B99
Expert [Ekspert] >  Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepul] > B79
Access status tooling [Narzedzie statusu dostepu] > B79
Locking status [Status blokady] > B30
Expert [Ekspert] >  System - Unit [Jednostkal| > 74
Damping |Ttumienie] > B 101
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Alarm delay |Opo6znienie alarmu] > B 102
Mains filter [Filtr sieciowy] > B 102
Expert [Ekspert] >  System - Display [Wyswietlacz] >  Display interval [Czas wyswietlania] > B84
Value 1 display [Wyswietlanie wartosci 1] > B85
Display text 1 [Tekst na wyswietlaczu 1] > B85
Decimal places 1 [Miejsca dziesietne 1] > B86
Value 2 display [Wyswietlanie wartosci 2] > B85
Display text 2 [Tekst na wyswietlaczu 2| > B85
Decimal places 2 [Miejsca dziesietne 2| > B86
Value 3 display [Wyswietlanie wartosci 3] > B85
Display text 3 [Tekst na wyswietlaczu 3] > B85
Decimal places 3 [Miejsca dziesietne 3] > B86
Expert [Ekspert] >  System - Administration Define device write protection code [Definiowanie -> B89
[Administracja] > kodu blokady zapisu]
Device reset [Reset przyrzadu| > B88
Expert [Ekspert] >  Sensor [Czujnik] > Number of measurement channels [Liczba kanatéw pomiarowych| > 102
Expert [Ekspert] >  Sensor [Czujnik] > Sensor n [Czujnik n] g Sensor type n [Typ czujnika n| > 74
Connection type n [Typ podigczenia n| > B75
2-wire compensation n [2-przew. kompensacja n| > B75
Reference junction n [Spoina odniesienia n| > 76
R] preset value [Wartos¢ ustawiona wstepnie RJ] > B76
Sensor offset n [Przesuniecie czujnika n| > B8o
Sensor n lower limit [Dolna warto$¢ graniczna > B 104
czujnika n)
Sensor n upper limit [Gérna warto$¢ graniczna -> 104
czujnika n)
Sensor serial number [Numer seryjny czujnikal > B 104
1) n = liczba kanatéw pomiarowych (11 2)
Expert [Ekspert] >  Sensor [Czujnik] > Sensor n [Czujnik n] > Sensor trimming Sensor trimming > B 105
[Dostrojenie [Dostrojenie czujnikal
czujnika] >
Sensor trimming lower > B 105
value |Dolna warto$¢
dostrojenia czujnika]
Sensor trimming upper > 106

value |Gorna warto$é
dostrojenia czujnika]

Sensor trimming min span > B 106
[Min. zakres dostrojenia
czujnika]

Reset trim [Resetowanie -> 106
dostrojenial
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Expert [Ekspert] >  Sensor [Czujnik] > Sensor n [Czujnik n] D Linearization Call./v. Dusen coeff. RO, A, > B 107
[Linearyzacja] > B, C [Wspbtczynnik RO, A, B
i C réownania Callendar-Van
Dusen]|

Polynomial coeff. RO, A, B > 108
[Wspdtczynnik
wielomianowy RO, A, B|

Sensor n lower limit [Dolna > B 104
warto$¢é graniczna czujnika
n|

Sensor n upper limit [Gérna > B 104
warto$¢ graniczna czujnika

n]
1) n = liczba kanatéw pomiarowych (11 2)
Expert [Ekspert] >  Sensor [Czujnik] > Drift/Calibration [Dryft/  Sensor switch set point [Wartos$¢ zadana > B82
kalibracja] > przetgczenia czujnika)
Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/ > B80
réznicy]|
Drift/difference alarm delay [Opdznienie alarmuw > B 81
trybie wykrywania dryftu/roznicy|
Drift/difference set point [Wartos¢ zadana dryftu/ > Bsl
réznicy]
Control [Sterowanie| -> 110
Start value [Warto$¢ poczatkowa] > 110
Calibration countdown [Odliczanie kalibracji| > B111
Expert [Ekspert] >  Output [Wyjscie] > Lower range value [Dolna wartos¢ zakresu] > B77
Upper range value [Gérna warto$¢ zakresu| > B77
Failure mode [Tryb obstugi btedu] > B83
Failure current [Prad btedu] > B83
Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA]| > B83
Current trimming 20 mA [Dostrojenie pragdu 20 mA| > B84
Reset trim [Resetowanie dostrojenia] > B84
Expert [Ekspert] > Communication HART configuration Device tag |Etykieta (TAG) przyrzadu] > B74
[Komunikacja] > [Konfiguracja HART] -
HART short tag [Krotka etykieta (TAG) HART] > 112
HART address [Adres HART] > 113
No. of preambles [Liczba nagtéwkow] > B 113
Configuration changed [Zmiana konfiguracji] > B 113
Reset configuration changed [Reset zmiany > B 113
konfiguracji]
Expert [Ekspert] > Communication HART info [Informacje Device Type [Typ przyrzadu| > Bll4
[Komunikacja] > HART] >
Device revision [Wersja przyrzadu] > B1l4
Device id [ID przyrzadu] > B1ll4
Manufacturer ID [ID producenta] > B 115
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HART revision [Wersja protokotu HART] > B 115
HART descriptor [Deskryptor HART] > B 115
HART message [Komunikat HART] > B 115
Hardware Revision [Wersja sprzetu] > B 116
Software revision [Wersja oprogramowania > B1lle
HART date code [Kod daty HART] > B1le6
Process unit TAG |Etykieta (TAG) przyrzadu > B1l6
procesowego|
Location description |Opis lokalizacji] > B 116
Longitude [Dlugos$¢ geograficznal > B 117
Latitude [Szerokos$¢ geograficzna) > B 117
Altitude [Wysokos¢ n.p.m.] > B 117
Location method [Metoda lokalizacji| > 118
Expert [Ekspert] > Communication HART output [Wyjscie Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia > B76
[Komunikacja] > HART] > pradowego (PV)]
PV > 118
Assign SV [Przypisanie SV] > B 118
SV > 119
Assign TV [Przypisanie TV] > B 119
vV > 119
Assign QV [Przypisanie QV] > B 119
Qv > 120
Expert [Ekspert] > Communication Burst configuration Burst mode [Tryb burst] > B120
[Komunikacja] > [Konfiguracja burst] >
Burst command [Polecenie burst] > 120
Burst variables 0-3 [Zmienne burst 0-3] > 121
Burst trigger mode [Burst tryb wyzwalania] > B 122
Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania| > B 123
Min. update period [Min. czas aktualizacji] > B 123
Max. update period [Maks. czas aktualizacji] > B 123
Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Actual diagnostics [Biezaca diagnostyka) »> BIl
>
Previous diagnostics 1 [Poprzednia diagnostyka 1] »> BoIl
Operating time [Czas pracy] > BIl
Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Diagnostic list [Lista Actual diagnostics count [Licznik biezgcej > B92
> diagnostyki] > diagnostyki]
Actual diagnostics [Biezaca diagnostykal > Bl
Actual diag channel [Kanat biezgcej diagnostyki| > B92
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Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Event logbook [Rejestr Previous diagnostics n [Poprzednia diagnostyka n| > B93
> zdarzen] >
Previous diag channel [Kanat poprzedniej > B93
diagnostyki]
Expert [Ekspert] >  Diagnostics [Diagnostyka] Device information Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu] > B74
> [Informacje o przyrzadzie]
%
Squawk [Kod transpondera (Squawk)| > B 124
Serial Number [Numer seryjny]| > B9%
Firmware version [Wersja oprogramowania| > B9%
Device name [Nazwa przyrzadu| > B9%
Order code [Kod zaméwieniowy] > B9S
Extended order code [Rozszerzony kod > B 125
zamowieniowy]|
Extended order code 2 [Rozszerzony kod > B 125
zamowieniowy 2]
Extended order code 3 [Rozszerzony kod -> 125
zamoéwieniowy 3]
Manufacturer ID [ID producenta] -> 115
Manufacturer |Producent] > 126
Hardware Revision [Wersja sprzetu] > B 116
Configuration counter |Licznik konfiguracji| > B9%
Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Measured values Sensor n value [Wartos¢ czujnika n| > B97
> [Wartosci mierzone] -
Sensor n raw value [Surowa warto$¢ czujnika n| > 127
Device temperature |Temperatura przyrzadu| > B97
Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Measured values Min/max values Sensor n min value > B98
> [Warto$ci mierzone] > [Wartos$ci min./ [Warto$¢ min. czujnika n|
maks.] 2
Sensor n max value > Bo9s

[Warto$¢ maks. czujnika n|

Reset sensor min/max >
values [Reset wartosci min./

maks. czujnika]

127

Device temperature min. ->

[Min. temperatura
przyrzadu]

Boag

Device temperature max. >

[Maks. temperatura
przyrzadu|

2 99

Reset device temperature >
min/max [Reset min./maks.
temperatury przyrzadu|

127
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Expert [Ekspert] >  Diagnostics [Diagnostyka] Simulation [Symulacja] > Diagnostic simulation [Symulacja diagnostyki| > B128
9
Current output simulation [Symulacja wyjscia > B99
pradowego]

Value current output [Warto$¢ pradu wyjsciowego] > B99

Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Diagnostic settings Diagnostic behavior [Klasa diagnostyczna] > > B 128
> [Ustawienia diagnostyki]  Sensor, electronics, process, configuration [Czujnik,
> modut elektroniki, proces, konfiguracja|
Expert [Ekspert] > Diagnostics [Diagnostyka] Diagnostic settings Status signal [Sygnat statusu] > > B 129
> [Ustawienia diagnostyki]  Sensor, electronics, process, configuration [Czujnik,
> modut elektroniki, proces, konfiguracja|
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14.1 Menu "Setup [Konfiguracja]"

To menu zawiera wszystkie parametry niezbedne do konfiguracji podstawowych funkcji
przyrzadu. Ograniczona ilo$¢ parametréw w tym menu pozwala na uruchomienie
przetwornika.

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Device tag |Etykieta (TAG) przyrzadul]
Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| -
Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]

Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia niepowtarzalnej nazwy punktu pomiarowego, co
umozliwia jego tatwg identyfikacje w instalacji. Ta nazwa jest pokazywana na
wys$wietlaczu.

Wprowadzenie Maks. 32 znaki w tym litery, liczby i znaki specjalne (np. @, %, /)

Ustawienie fabryczne 32 x""

Unit [Jednostka]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Unit [Jednostka]
Expert [Ekspert] - System [System] - Unit [Jednostka]

Opis Parametr ten stuzy do wyboru jednostki dla wszystkich wartosci mierzonych.
Opcje wyboru = °C

s °F

= K

s ‘R

= Ohm

s mV
Ustawienie fabryczne °C

Sensor type n [Typ czujnika n]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Sensor type n [Typ czujnika n|
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor type n [Typ
czujnika n]
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Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Parametr ten stuzy do wyboru typu czujnika dla odpowiedniego wejscia czujnika
= Sensor type 1 [Typ czujnika 1]: ustawienia dla wejscia czujnika 1
= Sensor type 2 [Typ czujnika 2]: ustawienia dla wejscia czujnika 2

ﬂ Podczas poditgczania poszczegolnych czujnikéw nalezy zwrdci¢ uwage na
przyporzadkowanie zaciskéw . W przypadku pracy 2-kanalowej nalezy rowniez
uwzgledni¢ mozliwe opcje potgczen .

Liste wszystkich mozliwych typéw czujnika zamieszczono w rozdziale "Dane techniczne"
> B 48.

Sensor type 1 [Typ czujnika 1]: Pt100 IEC751
Sensor type 2 [Typ czujnika 2|: No sensor [Brak czujnikal]

Connection type n [Typ podiaczenia n]

Sciezka menu

Warunek

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] > Connection type n [Typ podtaczenia n]
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Connection type n
[Typ podtaczenia n|

Jako typ czujnika nalezy wybra¢ czujnik RTD.

Parametr ten stuzy do wyboru typu podigczenia czujnika.

= Sensor 1 (connection type 1) [Czujnik 1 (typ podtaczenia 1)|: 2-wire [2-przew.| , 3-wire
[3-przew.]|, 4-wire [4-przew.|

= Sensor 2 (connection type 2) [Czujnik 2 (typ podigczenia 2)]: 2-wire [2-przew.| , 3-wire

[3-przew.]

= Sensor 1 (connection type 1) [Czujnik 1 (typ podigczenia 1)]: 4-wire [4-przew.|
= Sensor 2 (connection type 2) [Czujnik 2 (typ podigczenia 2)]: none [brak]

2-wire compensation n [2-przew. kompensacja n]

Sciezka menu

Warunek

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Endress+Hauser

Setup [Konfiguracja] > 2-wire compensation n [2-przew. kompensacja n|
Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik] - Sensor n [Czujnik n| - 2-wire compensation
n [2-przew. kompensacja n|

Jako typ czujnika musi by¢ wybrany czujnik RTD a jako typ podiaczenia: 2-wire [2-
przew.] .

Parametr ten stuzy do okreslenia wartos$ci rezystancji w celu kompensacji btedu pomiaru
wynikajgcego z rezystancji przewod6w poditgczeniowych czujnika 2-przewodowego.

0...30 Omoéw
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Reference junction n [Spoina odniesienia n]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Reference junction [Spoina odniesienial
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Reference junction n
[Spoina odniesienia n]

Warunek Jako typ czujnika musi by¢ wybrana termopara (TC).
Opis Parametr ten stuzy do wyboru sposobu kompensacji temperatury spoiny odniesienia
termopary (TC).

ﬂ = Po wybraniu opcji Preset value [Wartos¢ ustawiona wstepnie], do wprowadzenia
warto$ci kompensacji stuzy parametr R] preset value [Wartos$¢ ustawiona
wstepnie R]].

= W przypadku wybrania opcji Measured value sensor 2 [Wartosé mierzona
czujnik 2], dla kanatu 2 musi by¢ ustawiony pomiar temperatury

Opcje wyboru = No compensation |Brak kompensacji|: nie jest uzywana kompensacja temperatury.
= Internal measurement [Wewnetrzny pomiar|: do kompensacji przyjmowana jest
temperatura wewnetrznej spoiny odniesienia.
= Fixed value [Warto$¢ stata]: przyjmowana jest stata wartos¢ kompensacii.
= Measured value sensor 2 [Warto$¢ mierzona czujnik 2|: przyjmowana jest warto$c
mierzona temperatury z czujnika 2.

ﬂ Nie mozna wybrac opcji Measured value sensor 2 [Warto$¢ mierzona czujnik 2]
dla parametru Reference junction 2 [Spoina odniesienia 2].

Ustawienie fabryczne Internal measurement [Pomiar wewnetrzny|

RJ preset value n [Wartos¢ ustawiona wstepnie R n]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - RJ preset value [Warto$¢ ustawiona wstepnie RJ]
Expert [Ekspert| - Sensor [Czujnik| - Sensor n [Czujnik n] - RJ preset value
[Wartos¢ ustawiona wstepnie RJ]

Warunek Ustawienie parametru RJ preset value [Warto$¢ ustawiona wstepnie RJ| nalezy
wprowadzié, jesli wybrano opcje Reference junction n [Spoina odniesienia n].

Opis Parametr ten stuzy do zdefiniowania statej wartosci kompensacji temperatury.
Wprowadzenie -50...+87°C
Ustawienie fabryczne 0,00

Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]
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Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego
(PV)]
Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART output [Wyj$cie HART]
- Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]

Opis Parametr ten stuzy do przypisania zmiennej mierzonej do gtéwnej zmiennej HART® (PV).

Opcje wyboru = Sensor 1 (measured value) [Czujnik 1 (warto$¢ mierzona)|

= Sensor 2 (measured value) [Czujnik 2 (warto$¢ mierzona)|

= Device temperature |[Temperatura przyrzadu|

= Srednia z dwoch wartosci mierzonych: 0.5 x (SV1+SV2)

= Rdznica wartosci mierzonych czujnika 11 2: SV1-SV2

» Czujnik 1 (czujnik zapasowy 2): Jesli czujnik 1 ulegnie uszkodzeniu, warto$é¢ czujnika 2
automatycznie zostanie gtéwng wartoscig HART® (PV): czujnik 1 (LUB czujnik 2)

= Przetgczanie czujnikow: Jesli wartos¢ mierzona przekroczy ustawiong wartos$¢ progowg T
dla czujnika 1, warto$¢ mierzona czujnika 2 staje sie gtéwng wartoscig HART® (PV).
System przelacza sie z powrotem na czujnik 1, jesli warto$¢ mierzona czujnika 1 wynosi
co najmniej 2 K ponizej T: czujnik 1 (czujnik 2, jesli czujnik 1 > T)

= Srednia: 0.5 x (SV1+SV2) z czujnikiem zapasowym (warto$¢ mierzona czujnika 1 lub
czujnika 2 w przypadku btedu innego czujnika)

ﬂ Warto$¢ progowa mozna skonfigurowac za pomoca parametru Sensor switch set
point [Warto$c¢ zadana przelaczenia czujnika] > B 82. Funkcja automatycznego
przetgczania czujnikow umozliwia podigczenie 2 czujnikdéw o réznych zakresach
pomiarowych temperatury.

Ustawienie fabryczne Sensor 1 [Czujnik 1]

Lower range value [Dolna warto$¢ zakresu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Lower range value [Dolna warto$¢ zakresu|
Expert [Ekspert] - Output [Wyijscie] - Lower range value [Dolna wartos¢ zakresul]

Opis Parametr ten stuzy do okreslenia wartosci mierzonej odpowiadajgcej prgdowi 4 mA.

Wartos$¢ graniczng mozna ustawi¢ zaleznie od typu czujnika wybranego w
parametrze Sensor type [Typ czujnika] > B 74 oraz zmiennej mierzonej
przypisanej w parametrze Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia
pradowego (PV)].

Wprowadzenie Zalezy od wybranego typu czujnika i ustawien parametru "Assign current output (PV)
[Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]".

Ustawienie fabryczne 0

Upper range value [Gorna warto$c zakresu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Upper range value [Gorna wartosc zakresu]
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] > Upper range value [Gorna warto$¢ zakresu]
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Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

78

Parametr ten stuzy do okreslenia warto$ci mierzonej odpowiadajgcej prgdowi 20 mA.

Warto$¢ graniczng mozna ustawic zaleznie od typu czujnika wybranego w
parametrze Sensor type [Typ czujnika] - 74 oraz zmiennej mierzonej
przypisanej w parametrze Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia
pradowego (PV)].

Zalezy od wybranego typu czujnika i ustawien parametru "Assign current output (PV)
[Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]".

100

14.1.1 Podmenu "Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana]"
Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy]

Jesli do obu kanatéw pomiarowych przetwornika sg podtgczone czujniki i warto$ci
mierzone przez te czujniki réznig sie o okreslong warto$¢, generowany jest sygnat statusu
jako zdarzenie diagnostyczne. Funkcje monitorowania dryftu/ré6znicy mozna wykorzystac
do sprawdzenia poprawnosci wartosci mierzonych oraz wzajemnego monitorowania
poditgczonych czujnikéw. Do wigczenia tej funkcji stuzy parametr Drift/difference mode
[Tryb wykrywania dryftu/réznicy]. Nalezy rozrozni¢ dwa okreslone tryby. W przypadku
wyboru opcji In band [W pasmie] (ISV1-SV2I < wartosci zadanej dryftu/réznicy),
generowany jest komunikat statusu, gdy wartos¢ mierzona bedzie nizsza od wartosci
zadanej, a w przypadku wyboru opcji Out band (drift) [Poza pasmem (dryft)] (ISV1-SV2I
> wartosci zadanej dryftu/réznicy) - gdy warto$¢é mierzona przekroczy warto$¢ zadana.

Procedura konfiguracji funkcji monitorowania dryftu/réznicy

1. Start
N
2. Aby monitorowac¢ dryft/réznice, wybrac opcje Out band [Poza pasmem] w celu wykrywania dryftu lub In
band [W pasmie] w celu monitorowania réznicy.
N
3. Ustawi¢ wartos$¢ zadang dla funkcji monitorowania dryftu/réznicy.
N
4. Koniec
B
D
L+ ””””””””””””””” / ””””
0 0 N\
e i LR EEEEEE R e R LR LR EEEl EEEEEEEEEEE
X t X t

A0014782
22 Tryb wykrywania dryftu/réznicy

A Wartos¢é mierzona ponizej zakresu
B Wartosc¢ mierzona powyzej zakresu

D Dryft

L+, Gorna (+) i dolna (-) wartosé zadana
L_

t Czas

X  Zdarzenie diagnostyczne, generowany jest sygnat statusu

Endress+Hauser



iTEMP TMT162 Menu obstugi i opis parametrow

Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced setup [Konfiguracja zaawansowana| - Enter
access code [Wprowadzenie kodu dostepu]
Expert [Ekspert] - Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepul]

Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia kodu dostepu w celu wylgczenia blokady zapisu
parametrow serwisowych poprzez oprogramowanie obstugowe. Wprowadzenie
niewtasciwego kodu dostepu powoduje zachowanie aktualnego trybu dostepu.

Wprowadzenie btednego kodu powoduje automatyczne wyswietlenie 0. Parametry
serwisowe moze modyfikowac tylko dziat serwisu.

Informacje dodatkowe Ten parametr stuzy roéwniez do wigczania i wytgczania programowej blokady zapisu.

Programowa blokada zapisu a mozliwo$¢ pobierania danych z oprogramowania w trybie
offline:
= Pobieranie, przyrzad nie ma zdefiniowanego kodu blokady zapisu:
Pobieranie danych odbywa sie bez przeszkad.
= Pobieranie, zdefiniowano kod blokady zapisu, przyrzad nie jest zablokowany.
= Parametr Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] (offline) zawiera
poprawny kod blokady zapisu: pobieranie jest wykonywane, a po pobraniu danych
przyrzad nie zostaje zablokowany. Kod blokady zapisu w parametrze Enter access
code [Wprowadzenie kodu dostepu] jest ustawiony na 0.
= Parametr Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] (offline) nie zawiera
poprawnego kodu blokady zapisu: pobieranie jest wykonywane, a po pobraniu danych
przyrzad zostaje zablokowany. Kod blokady zapisu w parametrze Enter access code
[Wprowadzenie kodu dostepu] zostaje zresetowany na 0.
= Pobieranie, zdefiniowano kod blokady zapisu, przyrzad jest zablokowany.
= Parametr Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] (offline) zawiera
poprawny kod blokady zapisu: pobieranie jest wykonywane, a po pobraniu danych
przyrzad zostaje zablokowany. Kod blokady zapisu w parametrze Enter access code
[Wprowadzenie kodu dostepu] zostaje zresetowany na 0.
= Parametr Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] (offline) nie zawiera
poprawnego kodu blokady zapisu: pobieranie nie jest wykonywane. Zadne wartosci
zapisane w przyrzadzie nie ulegaja zmianie. Warto$¢ parametru Enter access code
[Wprowadzenie kodu dostepu] (offline) réwniez nie ulega zmianie.

Wprowadzenie 0..9999

Ustawienie fabryczne 0

Access status tooling [Narzedzie statusu dostepu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] »> Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Access
status tooling [Narzedzie statusu dostepu]
Expert [Ekspert] - Access status tooling [Narzedzie statusu dostepul]

Opis Parametr ten wskazuje autoryzacje dostepu do parametré6w poprzez oprogramowanie
obstugowe.
Informacje dodatkowe Whaczenie dodatkowej blokady zapisu powoduje jeszcze wieksze ograniczenie dostepu.

Status blokady zapisu mozna sprawdzi¢ w parametrze Locking status [Status blokady].
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Opcje wyboru = Operator
= Service [Serwis]

Ustawienie fabryczne Operator

Locking status [Status blokady]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Locking
status [Status blokady]
Expert [Ekspert] - Locking status [Status blokady|

Opis Stuzy do wyswietlania statusu blokady przyrzadu (blokada oprogramowania, sprzetu lub
SIL). Mikroprzetgcznik blokady sprzetowej znajduje sie na module elektroniki. Jesli blokada
jest wigczona, zapis parametrow jest niemozliwy.

Podmenu "Sensor [Czujnik]"

Sensor offset n [Przesuniecie czujnika n]

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik] - Sensor offset n [Przesuniecie czujnika n|
Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Sensor n [Czujnik n] - Sensor offset n
[Przesuniecie czujnika n|

Opis Parametr ten stuzy do ustawienia wartosci korekty (przesuniecia) punktu zerowego dla
wskazania wartosci mierzonej. Warto$¢ przesuniecia jest dodawana do wartosci mierzone;j.

Wprowadzenie -10.0...+10.0

Ustawienie fabryczne 0.0

Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] »> Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik| - Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy|
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik]| - Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]
- Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy]

Opis Ten parametr stuzy do wyboru, czy przyrzad ma reagowac na przekroczenie lub
niedoszacowanie wartosci zadanej dryftu/réznicy.

ﬂ Parametr jest dostepny wylgcznie w trybie pracy 2-kanatowe;.
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Informacje dodatkowe = Gdy wybrana jest opcja Out band (drift) [Poza pasmem (dryft)], sygnat statusu jest
wyswietlany, gdy warto$¢ absolutna roznicy przekroczy warto$é zadang dryftu/roznicy
= Gdy wybrana jest opcja In band [W pasmie], sygnat statusu jest wyswietlany, gdy
warto$¢ absolutna réznicy spadnie ponizej wartosci zadanej dryftu/réznicy.

Opcje wyboru = Off [Wiyt.]
= Qut band (drift) [Poza pasmem (dryft)]
= [n band [W pasmie]

Ustawienie fabryczne Off [Wit.]

Drift/difference alarm delay [Opdznienie alarmu w trybie wykrywania dryftu/réznicy]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik]| - Drift/difference alarm delay [Opo6znienie alarmu w trybie wykrywania
dryftu/réznicy]

Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]
- Drift/difference alarm delay [OpdzZnienie alarmu w trybie wykrywania dryftu/

réznicy]|
Warunek Aktywny musi by¢ parametr Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy]
poprzez wybranie opcji Out band (drift) [Poza pasmem (dryft)] lub In band [W pasmie].
> B80
Opis Opoznienie alarmu funkcji monitorowania dryftu.

Funkcja przydatna np. w przypadku réznych pojemnosci cieplnych obu czujnikéw i
duzego gradientu temperatury medium procesowego.

Wprowadzenie 5..255s

Ustawienie fabryczne 5s

Drift/difference set point [Wartos¢ zadana dryftu/réznicy]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik]| - Drift/difference set point [Warto$¢ zadana dryftu/roznicy|
Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik] - Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki|
- Drift/difference set point [Warto$¢ zadana dryftu/réznicy|

Warunek Aktywny musi by¢ parametr Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy]
poprzez wybranie opcji Out band (drift) [Poza pasmem (dryft)] lub In band [W pasmie].

Opis Parametr ten stuzy do ustawienia maksymalnej dopuszczalnej réznicy temperatur miedzy
czujnikiem 1 a 2, powodujacej aktywacje funkeji detekcji dryftu/réznicy.

Opcje wyboru 0,1...999,0K (0,18 ... 1798,2 °F)

Ustawienie fabryczne 999.,0
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Sensor switch set point [Wartosé zadana przetgczenia czujnikal]

Sciezka menu

Opis

Informacje dodatkowe

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

82

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik] - Sensor switch set point [Warto$¢ zadana przetgczenia czujnikal
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]
- Sensor switch set point [Warto$¢ zadana przetaczenia czujnika]

Ten parametr stuzy do ustawienia wartosci progowej dla przetaczania czujnika > B 77.

Wartosc progowa jest wykorzystywana, gdy funkcja przetgczania czujnikow jest przypisana
do zmiennej HART® (PV, SV, TV, QV).

ZaleZznie od wybranego typu czujnika.

850°C

Podmenu "Current output [Wyjscie pragdowe]"

Kalibracja wyjscia prgdowego (korekta sygnatéw odpowiadajacych wartosciom 4 i 20
mA na wyjsciu pragdowym)
Parametr ten stuzy do korekty sygnatu na wyjsciu pragdowym (po konwersji sygnatu

cyfrowego na analogowy). Prad wyjsciowy przetwornika musi by¢ tak skorygowany, aby
system nadrzedny mogt go wilasciwie rozpoznac.

NOTYFIKACJA

Korekta sygnatu pradowego nie ma wptywu na cyfrowa wartosé HART®. Moze to

spowodowac, ze warto$¢ mierzona pokazana na wyswietlaczu bedzie sie nieznacznie

réznié od wartosci wyswietlanej w systemie wyzszego poziomu.

» Cyfrowe wartos$ci mierzone mozna dostosowaé za pomocg parametru dostrajania
czujnika: Expert [Ekspert| - Sensor [Czujnik| - Sensor trimming [Dostrojenie
czujnika].

Procedura

1. Start

N

2. Do petli sygnatowej podtaczy¢ doktadny amperomierz (dokladnosc wyzsza od doktadnosci przetwornika).

N

3. Wiaczy¢ funkcje symulacji pradu wyjsciowego i ustawi¢ warto$¢ symulowang na 4 mA.

N

4. Amperomierzem zmierzy¢ prad w petli sygnatowej i zapisac¢ jego wartosc.

N

5. Ustawi¢ wartos¢ symulowang na 20 mA.

N

6. Amperomierzem zmierzyc¢ pragd w petli sygnatowej i zapisac jego wartosc.

N

7. Wprowadzi¢ warto$ci pradu okreslone jako wartosci dopasowania w parametrach dostrajania pradu 4 mA i
20 mA

N2

8. Koniec
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Output current [Prad wyjsciowy]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjsécie] - Output current [Prad wyjsciowy]

Opis Ten parametr stuzy do wyswietlania prgdu wyjsciowego w mA.

Failure mode [Tryb obstugi btedu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Failure mode [Tryb obstugi btedu]
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] - Failure mode [Tryb obstugi btedu]

Opis Parametr ten stuzy do wyboru poziomu prgdu na wyjsciu prgdowym w razie wystgpienia
btedu.
Informacje dodatkowe W razie wybrania opcji Max. [Maks.] warto$¢ pradu na wyjsciu pradowym jest ustawiana

za pomocg parametru Failure current [Prad btedu].

Opcje wyboru = Min.
= Max.
Ustawienie fabryczne Min.

Failure current [Prad biedu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Failure current [Prad btedu]
Expert |Ekspert] - Output [Wyjscie] - Failure current [Prad btedul]

Warunek W parametrze Failure mode [Tryb btedu] musi by¢ wybrana opcja Max. [Maks.].

Opis Ten parametr stuzy do ustawienia wartosci, jaka przyjmuje wyjscie pragdowe w stanie
alarmowym.

Wprowadzenie 21.5..23.0mA

Ustawienie fabryczne 22.5

Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA]
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Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA]
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] > Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu
4 mA]

Parametr ten stuzy do ustawienia skorygowanej wartosci pradu 4 mA na wyjsciu
pradowym, odpowiadajgcej wartosci poczgtkowej zakresu pomiarowego.»> & 82

3,85...4,15 mA

4 mA

Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu 20 mA]

Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu 20 mA|
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] > Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu
20 mA]

Parametr ten stuzy do wprowadzenia wartosci korygujacej na wyjsciu pradowym,
odpowiadajgcej wartosci konicowej zakresu pomiarowego dla 20 mA.»> B 82

19,850 ... 20,15 mA

20.000 mA

Reset trim [Resetowanie dostrojenia]

Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Reset trim [Resetowanie dostrojenia]
Expert [Ekspert| - Output [Wyjscie] - Reset trim [Resetowanie dostrojenial

Kreator stuzy do resetowania wartosci dostrojenia 4 ... 20 mA do wartosci domyslnej.

Uaktywnienie przycisku

Podmenu "Display [Wyswietlacz]"

Ustawienia wyswietlania warto$ci mierzonej na opcjonalnym wyswietlaczu wykonywane
sg w menu 'Display [Wyswietlacz]".

Ustawienia te nie wplywajg na wartosci wyjsciowe przetwornika i stuzg jedynie do
okreslenia formatu wyswietlania na ekranie.

Display interval [Czas wys$wietlania]

84
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Menu obstugi i opis parametrow

Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Display
[Wyswietlacz] - Display interval [Czas wyswietlanial
Expert [Ekspert] - System - Display [Wyswietlacz| - Display interval [Czas
wyswietlania]

Ten parametr stuzy do ustawienia dtugosci czasu naprzemiennego wyswietlania wartosci
mierzonych na wyswietlaczu lokalnym. Naprzemienne wys$wietlanie jest generowane
automatycznie tylko wtedy, gdy skonfigurowano kilka wartosci mierzonych.

ﬂ - B 85Do wyboru wartosci mierzonych, ktére majg by¢ wyswietlane na
wyswietlaczu, stuza parametry Value 1 display [Wys$wietlanie wartos$ci 1] - Value 3
display [Wyswietlanie wartosci 3] .

4..20s

4

Value 1 display [Wyswietlanie wartosci 1] (2 lub 3)

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Display
[Wyswietlacz] » Value 1 display (2 or 3) [Wyswietlanie wartosci 1 (2 lub 3)]
System - System - Display [Wyswietlacz] - Value 1 display (2 or 3) [Wyswietlanie
wartosci 1 (2 lub 3)]

Parametr ten stuzy do wyboru sposobu wyswietlania wartosci mierzonych na wyswietlaczu
lokalnym.

= Process value [Warto$¢ procesowal

= Sensor 1 [Czujnik 1]

= Sensor 2 [Czujnik 2]

= Qutput current [Prad wyjsciowy]

= Percent of range [% zakresu]

= Device temperature |[Temperatura przyrzadu|

Process value [Wartos$¢ procesowal

Display text n [Tekst na wyswietlaczu n] V)

1) 1, 2 lub 3 - zaleznie od ustawienia wyswietlanej wartosci

Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne
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Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Display
[Wyswietlacz] - Display text n [Tekst na wyswietlaczu n]
Expert [Ekspert] - System - Display [Wyswietlacz] - Display text n [Tekst na
wyswietlaczu n|

Wyswietlany jest tekst dla tego kanatu, ktéry pojawia sie na ekranie 14-segmentowego
wyswietlacza.

Wprowadzenie tekstu na wyswietlaczu: maksymalna dtugos¢ tekstu to 8 znakow.

PV
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Decimal places 1 [Miejsca dziesietne 1](2 lub 3)

Sciezka menu

Warunek

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Display
[Wyswietlacz| - Decimal places 1 (2 or 3) [Miejsca dziesietne 1 (2 lub 3)]
Expert |Ekspert] - System - Display [Wys$wietlacz| - Decimal places 1 (2 or 3)
[Miejsca dziesietne 1 (2 lub 3)]

Wyswietlanie warto$ci mierzonej zostato skonfigurowane w parametrze Value 1 display
[Wyswietlanie wartosci 1] (2 lub 3) - 85.

Parametr ten stuzy do ustawienia liczby miejsc dziesietnych dla wyswietlanych wartosci. To
ustawienie nie ma wptywu na doktadnos$¢ pomiarowg ani doktadno$¢ obliczen przyrzadu.

ﬂ Po wybraniu opcji Automatic [Automatycznie], na wyswietlaczu zawsze
wskazywana jest maks. mozliwa liczba miejsc dziesietnych.

=X
= XX

" XXX

" X XXX

" X XXXX

= Automatic [Automatyczne]

X.X

Podmenu "SIL"

ﬂ To menu jest wyswietlane tylko dla wersji przyrzgdu obstugujgcego tryb SIL. Parametr
SIL option [Opcja SIL] wskazuje, czy przyrzad moze by¢ obstugiwany w trybie SIL. Aby
wigczy¢ tryb SIL dla przyrzadu, niezbedne jest wykonanie procedury w menu dla trybu
Expert [Ekspert].

Dodatkowe informacje, patrz Instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa funkcjonalnego
SD01632T/09.

SIL option [Opcja SIL]

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

86

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL - SIL
option [Opcja SIL|

Wskazuje, czy zaméwiony przyrzad posiada certyfikat SIL.

ﬂ Aby przyrzad mogt pracowac w trybie SIL, musi posiada¢ certyfikat SIL.

= No [Nie]
= Yes [Tak]

No [Nie]
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Operational state [Stan pracy]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL >
Operational state [Stan pracy]

Opis Parametr ten wskazuje stan pracy w trybie SIL.

Wyswietlacz = Checking SIL option [Sprawdzenie opcji SIL|
= Startup normal mode [Uruchomienie trybu normalnego]
= Wait for checksum [Oczekiwanie na sume kontrolng|
= Self diagnostic [Samodiagnostyka|
= Normal mode [Tryb normalny]|
= Download active [Pobieranie aktywne|
= SIL mode active [tryb SIL aktywny|
= Safe para start [Rozpoczecie bezpiecznej param. |
= Safe param running [Bezpieczna param. w toku]
= Save parameter values [Wartosci bezpiecznych parametrow]
= Parameter check [Sprawdzenie parametrow|
= Reboot pending [Restart w toku]
= Reset checksum |Reset sumy kontrolnej|
= Safe state - Active [Stan bezpieczny - Aktywny|
= Download verification [Weryfikacja pobierania]
= Upload active [Wysylanie aktywne]
= Safe state - Passive [Stan bezpieczny - Pasywny]
= Safe state - Panic [Stan bezpieczny - Alarm]|
= Safe state - Temporary [Stan bezpieczny - Tymczasowy|

Ustawienie fabryczne Normal mode [Tryb normalny]|

Enter SIL checksum [Wprowadzenie sumy kontrolnej SIL]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana] - SIL >
Enter SIL checksum [Wprowadzenie sumy kontrolnej SIL]

Opis Jezeli w parametrze SIL checksum [Suma kontrolna SIL| zostanie wprowadzona warto$¢ "0",
przyrzad przetaczy sie z trybu SIL do trybu normalnego. Uzytkownicy moga rowniez wyjsc z
trybu SIL za pomocg parametru Deactivate SIL [Wylaczenie SIL].

Wprowadzenie 0..65535

Ustawienie fabryczne 0

SIL checksum [Suma kontrolna SIL]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL - SIL
checksum [Suma kontrolna SIL]
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Opis Parametr wyswietla obliczong sume kontrolng SIL.

ﬂ Wyswietlana wartos$¢ parametru SIL checksum [Suma kontrolna SIL] moze by¢
uzywana do sprawdzenia konfiguracji przyrzadu. Jezeli dwa przyrzady maja
identyczng konfiguracje, to ich sumy kontrolne SIL sg rowniez identyczne. Utatwia to
wymiane przyrzadu, poniewaz zgodne sumy kontrolne sg gwarancja, ze konfiguracje
sg rowniez identyczne.

Force safe state [Wymuszenie trybu bezpiecznego]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL -
Force safe state [Wymuszenie trybu bezpiecznego]

Warunek Parametr Operational state [Stan pracy] wyswietla SIL mode active [Tryb SIL aktywny].

Opis Podczas testéw funkcjonalnych SIL, ten parametr moze by¢ uzywany do testowania
wykrywania btedow odczytu pradu przyrzadu.

Opcje wyboru = On [Wt.]
= Off [Wiyt.|
Ustawienie fabryczne Off [Wit.]

Deactivate SIL [Wytaczenie SIL]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL >
Deactivate SIL [Wytgczenie SIL|

Opis Ten przycisk stuzy do wyjscia z trybu SIL.

Restart device [Restart przyrzadu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - SIL -
Restart device [Restart przyrzadul]

Opis Ten przycisk stuzy do ponownego uruchamiania przyrzadu.

Podmenu "Administration [Administracja]"

Device reset [Reset przyrzadu]
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Menu obstugi i opis parametrow

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| -
Administration [Administracja] > Device reset [Reset przyrzadu|
System - System - Device reset [Reset przyrzadu]

Parametr ten stuzy do zresetowania przyrzadu - w catosci lub czesciowo - do
zdefiniowanego stanu.

= Not active [Nieaktywny]
Wyjscie z parametru, zadna operacja nie jest wykonywana.

= To factory defaults [Przywrocenie ustawien fabrycznych]
Przywracane sg fabryczne ustawienia wszystkich parametrow.

= To delivery settings [Przywrdcenie ustawien dostawy]
Przywrocone zostajg ustawienia wszystkich parametréw okreslone przez uzytkownika.
Ustawienia okreslone przez uzytkownika moga by¢ inne od ustawien fabrycznych, jesli
zostang okreslone w zamdwieniu.

= Restart device [Restart przyrzadu]
Przyrzad jest ponownie uruchamiany, a konfiguracja pozostaje niezmieniona.

Not active [Nieaktywny]

Define device write protection code [Definiowanie kodu blokady zapisu]

Sciezka menu

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne
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Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| -
Administration [Administracja] > Define device write protection code
[Definiowanie kodu blokady zapisu]

Expert |Ekspert] - System - Define device write protection code [Definiowanie
kodu blokady zapisul]

Parametr ten stuzy do zdefiniowania kodu blokady zapisu.

Jesli kod zostat zdefiniowany w oprogramowaniu przyrzadu, to tym samym zostat on

zapisany w jego pamieci, a w oprogramowaniu narzedziowym wyswietlana jest
wartos¢ 0 1w ten sposéb zdefiniowany kod blokady zapisu nie jest widoczny.

0..9999

0

ﬂ Jesli fabryczny kod blokady zapisu ma te warto$é, funkcja blokady zapisu jest
nieaktywna.
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Informacje dodatkowe

90

= Wigczenie blokady zapisu: aby uaktywnic¢ blokade zapisu, nalezy wprowadzi¢ warto$¢ w
parametrze "Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu], ktéra bedzie inna niz
zdefiniowany tutaj kod blokady zapisu.

= Wylgczenie blokady zapisu: gdy funkcja blokady zapisu jest wigczona, nalezy wprowadzi¢
zdefiniowany kod blokady zapisu w parametrze Enter access code [Wprowadzenie
kodu dostepu].

= Po zresetowaniu do ustawien fabrycznych lub ustawieni okres$lonych przez uzytkownika,
zdefiniowany kod blokady zapisu nie obowigzuje. Przyjmowana jest fabryczna wartos¢
kodu (= 0).

= Aktywna jest sprzetowa blokada zapisu (za pomocg mikroprzetacznikow):
= Sprzetowa blokada zapisu ma priorytet nad blokadg oprogramowania.
= W parametrze Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu] nie mozna

wprowadzi¢ Zadnej warto$ci. Parametr jest tylko do odczytu.
= Blokade zapisu za pomocg oprogramowania mozna zdefiniowac i wigczy¢, jesli blokada
sprzetowa zostata wylgczona za pomocg mikroprzetgcznikow.»> & 23

ﬂ W razie utraty kodu blokady zapisu serwis Endress+Hauser moze ten kod skasowac
lub zmienic.
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14.2 Menu "Diagnostics" [Diagnostyka]

Ta grupa zawiera wszystkie parametry opisujgce przetwornik, jego status oraz warunki
procesu.

Actual diagnostics [Biezaca diagnostykal]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Actual diagnostics |Biezaca diagnostykal
Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostics [Diagnostyka] - Actual diagnostics
[Biezaca diagnostykal|

Opis Funkcja ta stuzy do wyswietlenia biezgcego komunikatu diagnostycznego. Jezeli

jednoczesnie pojawi sie kilka komunikatéw diagnostycznych, wyswietlany jest tylko
komunikat o najwyzszym priorytecie.

Wyswietlacz Symbol klasy diagnostycznej i zdarzenia diagnostycznego.

Informacje dodatkowe Przyktadowy format wskazania:
F261-Electronics modules [Moduly elektroniczne]

Previous diagnostics 1 [Poprzednia diagnostyka 1]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Previous diagnostics 1 [Poprzednia diagnostyka 1]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Previous diagnostics 1 [Poprzednia
diagnostyka 1]

Opis Funkcja ta stuzy do wyswietlenia ostatniego komunikatu diagnostycznego o najwyzszym
priorytecie.

Wyswietlacz Symbol klasy diagnostycznej i zdarzenia diagnostycznego.

Informacje dodatkowe Przyktadowy format wskazania:

F261-Electronics modules [Moduly elektroniczne]

Operating time [Czas pracy]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Operating time [Czas pracy]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Operating time [Czas pracy]

Opis Funkcja ta stuzy do wyswietlania czasu pracy przyrzadu do chwili obecne;j.

Wyswietlacz Liczba godzin (h)

14.2.1 Podmenu "Diagnostic list [Lista Diagnostyki]"

To podmenu stuzy do wyswietlania maks. 3 aktualnych komunikatéw diagnostycznych.
Jesli aktywnych jest wiecej niz 3 komunikaty diagnostyczne, na wyswietlaczu wyswietlane
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sga komunikaty o najwyzszym priorytecie. Informacje o diagnostyce przyrzadu i przeglad
wszystkich komunikatéw diagnostycznych > B8 37.

Actual diagnostics count [Licznik biezgcej diagnostyki]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki] - Actual diagnostics
count [Licznik biezacej diagnostyki]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki]
- Actual diagnostics count [Licznik biezacej diagnostyki|

Opis Parametr ten wyswietla liczbe aktywnych komunikatéw diagnostycznych.

Actual diagnostics [Biezaca diagnostykal]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki] - Actual diagnostics
[Biezgca diagnostyka]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki|
- Actual diagnostics [Biezgca diagnostyka]

Opis Funkcja ta stuzy do wyswietlenia aktualnych komunikatéw diagnostycznych o najwyzszym
priorytecie az do trzeciego w kolejnos$ci najwyzszego priorytetu.

Wyswietlacz Symbol klasy diagnostycznej i zdarzenia diagnostycznego.

Informacje dodatkowe Przyktadowy format wskazania:
F261-Electronics modules [Moduty elektroniczne]

Actual diag channel [Kanat biezacej diagnostyki]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki] - Actual diag
channel [Kanat biezgcej diagnostyki|
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki]
- Actual diag channel [Kanat biezacej diagnostyki]

Opis Parametr ten stuzy do wskazywania kanatu pomiarowego, do ktérego odnosi sie
komunikat diagnostyczny.

Wyswietlacz W
= Sensor 1 [Czujnik 1]
= Sensor 2 [Czujnik 2]
= Device temperature [Temperatura przyrzadu]
= Current output |Wyijscie pradowe|
= Terminal temperature [Temperatura przytaczenial
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14.2.2 Podmenu "Event logbook [Rejestr zdarzen]|"

Previous diagnostics n [Poprzednia diagnostyka n|

ﬂ n = Liczba komunikatéw diagnostycznych (n = 1...5)

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki] - Previous
diagnostics n [Poprzednia diagnostyka n|
Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki]
- Previous diagnostics n [Poprzednia diagnostyka n|

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia poprzednich komunikatéw diagnostycznych. Ostatnie
5 komunikatow jest wyswietlane w kolejnosci chronologiczne;j.

Wyswietlacz Symbol klasy diagnostycznej i zdarzenia diagnostycznego.

Informacje dodatkowe Przyktadowy format wskazania:
F261-Electronics modules [Moduly elektroniczne]

Previous diag n channel [Kanat n poprzedniej diagnostyki]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki| - Previous diag
channel [Kanat poprzedniej diagnostyki]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic list [Lista diagnostyki]
- Previous diag channel [Kanat poprzedniej diagnostyki]

Opis Parametr ten stuzy do wskazywania kanatu pomiarowego, do ktérego odnosi sie
komunikat diagnostyczny.

Wyswietlacz .-
= Sensor 1 [Czujnik 1]
= Sensor 2 [Czujnik 2]
= Device temperature [Temperatura przyrzadu|
= Current output [Wyjscie pradowe]
= Terminal temperature [Temperatura przytaczenia]

14.2.3 Podmenu "Device information [Informacje o przyrzadzie|"

Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]
Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]
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Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia niepowtarzalnej nazwy punktu pomiarowego, co
umozliwia jego tatwg identyfikacje w instalacji. Ta nazwa jest pokazywana na
wyswietlaczu. > B 23

Wprowadzenie Maks. 32 znakéw w tym litery, cyfry i znaki specjalne (np. @, %, /)

Ustawienie fabryczne 32 x""

Serial number [Numer seryjny]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| - Serial
number [Numer seryjny|
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Serial number [Numer seryjny]|

Opis Wyswietla numer seryjny przyrzadu. Mozna go réwniez odczytac z tabliczki znamionowe;j.

ﬂ Do czego stuzy numer seryjny
= Do szybkiej identyfikacji przyrzadu, np. kontaktujac sie z Endress+Hauser.
= Do uzyskania szczegdtowych informacji o przyrzgdzie za pomocg narzedzia Device
Viewer: www.endress.com/deviceviewer

Wyswietlacz Maks. 11-cyfrowy ciag znakéw ztozZony z liter i liczb

Firmware version [Wersja oprogramowania]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| >
Firmware version [Wersja oprogramowania|
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Firmware version [Wersja oprogramowania]

Opis Wyswietlany jest numer wersji zainstalowanego oprogramowania.

Wyswietlacz Maks. 6-cyfrowy ciag znakéw w formacie xx.yy.zz

Device name [Nazwa przyrzadul]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] -
Device name [Nazwa przyrzadu]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device name [Nazwa przyrzadu]

Opis Wyséwietla nazwe przyrzadu. Mozna jg réwniez odczytac z tabliczki znamionowej.
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Order code [Kod zamdéwieniowy]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] - Order
code [Kod zamowieniowy]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Order code [Kod zaméwieniowy]

Opis Wyswietla kod zaméwieniowy przyrzadu. Mozna go réwniez odczytac z tabliczki
znamionowej. Kod zaméwieniowy jest generowany z rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego, ktory zawiera wszystkie cechy konstrukcyjne wyrobu. Natomiast z kodu
zamoéwieniowego nie mozna bezposrednio odczytaé¢ cech przyrzadu.

ﬂ Do czego stuzy kod zaméwieniowy
= Do zamawiania identycznego przyrzadu w razie wymiany.
= Do szybkiej identyfikacji przyrzadu, np. kontaktujac sie z Endress+Hauser.

Extended order code [Rozszerzony kod zaméwieniowy] 1-3

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Extended order code [Rozszerzony kod zaméwieniowy| 1-3
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Extended order code [Rozszerzony kod zamoéwieniowy| 1-3

Opis Wyswietla pierwsza, drugg i trzecig czes¢ rozszerzonego kodu zamédwieniowego. Ze
wzgledu na ograniczenia dotyczgce dtugosci, rozszerzony kod zamdwieniowy jest
podzielony na maks. 3 parametry.

Rozszerzony kod zaméwieniowy wskazuje wersje wszystkich funkcji przyrzadu i dlatego
jest niepowtarzalnym identyfikatorem danego przyrzadu. Mozna go rowniez odczytac z
tabliczki znamionowe;j.

ﬂ Do czego stuzy rozszerzony kod zaméwieniowy
= Do zamawiania identycznego przyrzadu w razie wymiany.
» Do sprawdzenia cech zamoéwionego przyrzadu z dokumentem przewozowym.

ENP version [Wersja ENP]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] > ENP
version [Wersja ENP]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie] - ENP version [Wersja ENP]

Opis Wyséwietla wersje ENP (elektronicznej tabliczki znamionowej) przyrzadu.

Wyswietlacz Liczba 6-cyfrowa w formacie xx.yy.zz

Device revision [Wersja przyrzadu]
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Sciezka menu

Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Device revision [Wersja przyrzadu]

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device revision [Wersja przyrzadul]

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART info [Informacje HART]|
- Device revision [Wersja przyrzadul|

Opis Ta funkcja wskazuje wersje przyrzadu, ktéra jest zarejestrowana przez HART FieldComm
Group. Jest ona niezbedna do wyboru wtasciwego pliku opisu (DD) dla danego przyrzadu.

Wyswietlacz 2-cyfrowa liczba w kodzie szesnastkowym

Manufacturer ID [ID producenta]> B 115

Sciezka menu

Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Manufacturer ID [ID producenta]

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART info [Informacje HART]|
- Manufacturer ID [ID producental]

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie] » Manufacturer ID [ID producenta]

Manufacturer [Producent]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| -»
Manufacturer [Producent]
Expert [Ekspert| - Diagnostics [Diagnostyka| - Device information [Informacje o
przyrzadzie| » Manufacturer [Producent]|

Opis Wyswietla nazwe producenta.

Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Sciezka menu

Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] -
Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| » Hardware Revision [Wersja sprzetul]

Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] - HART info [Informacje HART]
- Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Opis Wyswietla numer wersji sprzetowej.

Configuration counter [Licznik konfiguracji]
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Sciezka menu

Opis

Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Configuration counter [Licznik konfiguracji]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Configuration counter [Licznik konfiguracji]

Wyswietla stan licznika zmian parametréw przyrzadu.

ﬂ Zmiana wartos$ci parametrow statycznych podczas optymalizacji lub konfiguracji
powoduje zwiekszenie tego parametru o 1. Utatwia on zarzgdzanie wersjami
parametrow. Po zmianie kilku parametréw przyrzadu, np. poprzez ich wczytanie z
programu FieldCare itd., wskazanie licznika moze ulec zmianie o wiekszg wartosc.
Licznika nie mozna zresetowac do wartosci domyslnej nawet po zresetowaniu
konfiguracji przyrzadu. Przepetnienie licznika (16 bitéw) powoduje ponowne
rozpoczecie zliczania od 1.

14.2.4 Podmenu "Measured values [Wartosci mierzone]"

Sensor n value [Warto$¢ czujnika n]

Sciezka menu

Opis

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values [Warto$ci mierzone] - Sensor n
value [Warto$¢ czujnika n]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| - Sensor n value [Warto$¢ czujnika n|

Ten parametr stuzy do wyswietlania aktualnej warto$ci mierzonej na wyjsciu czujnika.

Sensor n raw value [Surowa warto$¢ czujnika n]

Sciezka menu

Opis

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Diagnostics [Diagnostyka] » Measured values [Warto$ci mierzone| - Sensor n value
[Wartosé¢ czujnika n]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] » Measured values [Warto$ci mierzone]
- Sensor n value [Wartos$¢ czujnika n|

Wyswietla aktualng warto$¢ mierzong w mV/0Om na danym wejsciu czujnika przed
linearyzacja.

Device temperature [Temperatura przyrzadu]

Sciezka menu

Endress+Hauser

Diagnostics [Diagnostyka] -» Measured values [Wartosci mierzone| - Device
temperature [Temperatura przyrzadu]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| - Device temperature [Temperatura przyrzadu|
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Opis Wyswietla biezgcg temperature modutu elektroniki.

Podmenu "Min/max values [Wart. min./maks]"

Sensor n min value [Warto$¢ min. czujnika n]

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values |[Warto$ci mierzone| - Min/max
values [Wartosci min./maks.| - Sensor min value [Warto$¢ min. czujnika]
Expert [Ekspert]| - Diagnostics [Diagnostyka| » Measured values [Wartosci
mierzone| - Min/max values [Warto$ci min./maks.] < Sensor min value |Warto$¢
min. czujnikal

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia temperatury minimalnej, zmierzonej na kanale
pomiarowym 1 lub 2 (minimalna temperatura w okreslonym przedziale czasu).

Sensor n max value [Wartos¢é maks. czujnika n]

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values |[Warto$ci mierzone| - Min/max
values [Wartosci min./maks.| - Sensor n max value [Warto$¢ maks. czujnika n|
Expert [Ekspert| - Diagnostics [Diagnostyka| > Measured values [Wartosci
mierzone| > Min/max values [Warto$ci min./maks.] < Sensor n max value
[Warto$¢ maks. czujnika n|

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia temperatury maksymalnej, zmierzonej na kanale
pomiarowym 1 lub 2 (maksymalna temperatura w okreslonym przedziale czasu).

Device temperature min. [Min. temperatura przyrzadu]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values [Wartosci mierzone] - Min/max
values [Wartosci min./maks.| - Device temperature min. [Min. temperatura
przyrzadu]

Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values [Wartosci
mierzone| > Min/max values [Wartosci min./maks.] - Device temperature min.
[Min. temperatura przyrzadu]

Opis Parametr ten stuzy do wy$wietlenia minimalnej zmierzonej temperatury modutu
elektroniki (wskazanie wartosci minimalnej).
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Device temperature max. [Maks. temperatura przyrzadu]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] » Measured values [Wartosci mierzone] - Min/max
values [Wartosci min./maks.] - Device temperature max. [Maks. temperatura
przyrzadu]

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| » Min/max values [Wartosci min./maks.| - Device temperature max.
[Maks. temperatura przyrzadu|

Opis Wyswietla najwiekszg zmierzong temperature modutu elektroniki (wskaznik maksimum).

14.2.5 Podmenu "Simulation [Symulacja]"

Current output simulation [Symulacja wyjscia pradowego]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Current output simulation
[Symulacja wyjscia pradowego]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] > Current
output simulation [Symulacja wyjscia pradowego]

Opis Parametr ten stuzy do wigczenia/wytgczenia funkcji symulacji wyjscia pradowego. W
trakcie symulacji na wskazniku pojawia sie warto$¢ mierzona na przemian z komunikatem
diagnostycznym kategorii "sprawdzenie dziatania systemu" (C).

Wyswietlacz Wyswietlana warto$¢ mierzona <> C491 (Symulacja wyjscia pradowego)

Opcje wyboru = Off [Wyl.]
= On [W1.]

Ustawienie fabryczne Off [Wyt.]

Informacje dodatkowe Warto$¢ symulowang definiuje sie w parametrze Value current output [Warto$¢ pradu
wyjsciowego].

Value current output [Wartos¢é pradu wyjsciowego]

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Value current output
[Wartos$¢ pradu wyjsciowego]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Value
current output [Wartos¢ pradu wyjsciowego]

Informacje dodatkowe Parametr Current output simulation [Symulacja wyjscia pradowego] nalezy ustawic na
On [WL.].
Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia symulowanej wartosci pragdu. W ten sposéb

uzytkownik moze sprawdzic¢ prawidtowos¢ ustawienia wyjscia prgdowego oraz
prawidtowos¢ pracy potgczonych modutéw przetgczajgcych.
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Wprowadzenie 3,59 ...23,0mA

Ustawienie fabryczne 3,58 mA

100 Endress+Hauser



iTEMP TMT162 Menu obstugi i opis parametrow

14.3 Menu "Expert [Ekspert]"

ﬂ Grupy parametrow dotyczace konfiguracji w trybie dostepu Ekspert zawierajg
wszystkie parametry menu obstugi "Setup [Konfiguracjal"i "Diagnostics [Diagnostykal",
a takze inne parametry, ktore sg zarezerwowane wytgcznie dla tego trybu dostepu. W
tym rozdziale podano opisy dodatkowych parametréw. Wszystkie podstawowe
ustawienia parametréw, potrzebne do uruchomienia i oceny diagnostyczne;
przetwornika sg opisane w rozdziale "Menu Setup [Konfiguracja]'> & 74 i"Menu
Diagnostics [Diagnostyka]'> B 91.

Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu]> B 79

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Extended Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Enter
access code [Wprowadzenie kodu dostepu]
Expert |Ekspert] - Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepul

Access status tooling [Narzedzie statusu dostepu]> B 79

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Extended Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Access
status tooling [Narzedzie statusu dostepu]
Expert [Ekspert] - Access status tooling [Narzedzie statusu dostepul]

Locking status [Status blokady]> & 80

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Extended Setup [Konfiguracja zaawansowana] - Locking
status [Status blokady]|
Expert |Ekspert] - Locking status [Status blokady]

14.3.1 Podmenu "System"

Unit [Jednostka]

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Unit [Jednostka]
Expert |Ekspert] - System [System] - Unit [Jednostkal]

Damping [Ttumienie]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - System - Damping [Ttumienie]

Opis Parametr ten stuzy do ustawienia statej czasowej thumienia wyjscia prgdowego.
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Wprowadzenie 0..120s
Ustawienie fabryczne 0.00s
Informacje dodatkowe Wyjscie pradowe reaguje z wyktadniczym op6zZnieniem na wahania warto$ci mierzone;j.

Parametr ten definiuje stalg czasowg tego op6znienia. Jesli zostanie wprowadzona niska
stata czasowa, wyjscie prgdowe szybko zareaguje na warto$¢ mierzong. Z kolei wysoka
warto$¢ statej czasowej powoduje wieksze opdznienie reakcji na wyjsciu pradowym.

Alarm delay [OpdZnienie alarmul]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - System - Alarm delay [Opo6znienie alarmu]

Opis Parametr ten stuzy do ustawienia czasu ttumienia sygnatu diagnostycznego do momentu
jego wystawienia.

Wprowadzenie 0..5s

Ustawienie fabryczne 2s

Mains filter [Filtr sieciowy]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - System - Mains filter [Filtr sieciowy]
Opis Parametr ten stuzy do wyboru filtra sieciowego do konwersji analogowo/cyfrowej.
Opcje wyboru = 50 Hz
= 60 Hz
Ustawienie fabryczne 50 Hz

Podmenu "Display [Wyswietlacz]"

Szczegotowe informacje > B 84

Podmenu "Administration [Administracja]"

Szczegotowe informacje > B 88

14.3.2 Podmenu "Sensor [Czujnik]"

Number of measurement channels [Liczba kanaléw pomiarowych]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] » Number of measurement channels [Liczba
kanatow pomiarowych]
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Opis Wyswietlane sg informacje o podtgczonych i skonfigurowanych kanatach pomiarowych

Opcje wyboru = Not initiated [Niewtgczone]
= 1-channel device [Przyrzad 1-kanatowy|
= 2-channel device [Przyrzad 2-kanatowy|

Podmenu "Sensor 1/2 [Czujnik 1/2]"
ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sensor type n [Typ czujnikan] > B 74

Sciezka menu Setup [Konfiguracja| - Sensor type n [Typ czujnika n]

Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik]| - Sensor n [Czujnik n] - Sensor type n [Typ
czujnika n]

Connection type n [Typ podiaczenian] > B 75

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Connection type n [Typ podiaczenia n]

Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] > Connection type n
[Typ podtaczenia n|

2-wire compensation n [2-przew. kompensacjan] > B 75

Sciezka menu Setup [Konfiguracja| - 2-wire compensation n [2-przew. kompensacja n]
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - 2-wire compensation
n [2-przew. kompensacja n|

Reference junction n [Spoina odniesienian] > B 76

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Reference junction n [Spoina odniesienia n|

Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Reference junction n
[Spoina odniesienia n|

RJ preset value n [Wartos¢ ustawiona wstepnie Rfn] > B 76

Sciezka menu Setup [Konfiguracja| - RJ preset value [Warto$¢ ustawiona wstepnie R]]
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - R] preset value
[Warto$¢ ustawiona wstepnie RJ]
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Sensor offset n [Przesuniecie czujnikan] > B 80

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Extended Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik] - Sensor offset n [Przesuniecie czujnika n|
Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Sensor n [Czujnik n] - Sensor offset n
[Przesuniecie czujnika n|

Sensor n lower limit [Dolna wartos¢ graniczna czujnika n]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor n lower limit
[Dolna wartos¢ graniczna czujnika n]

Opis Wyswietla minimalng warto$¢ zakresu w jednostkach fizycznych.

Sensor n upper limit [Gérna warto$¢ graniczna czujnika n]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor n upper limit
[Goérna wartos¢ graniczna czujnika n]

Opis Wyswietla maksymalng warto$¢ zakresu w jednostkach fizycznych.

Sensor serial number [Numer seryjny czujnika ]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Sensor n [Czujnik n] - Serial no. sensor
[Numer seryjny czujnika

Opis Parametr ten stuzy do wskazania numeru seryjnego podtgczonego czujnika.
Wprowadzenie Cigg maks. 12 znakoéw ztozony z liczb i/lub tekstu
Ustawienie fabryczne "" (brak tekstu)

Podmenu 'Sensor trimming [Dostrojenie czujnika]"
Kalibracja btedu czujnika (dostrojenie czujnika)

Dostrojenie czujnika stuzy do dostosowania rzeczywistego sygnatu czujnika do
charakterystyki linearyzacji dla wybranego czujnika, zapisanej w przetworniku. W
poréwnaniu z linearyzacjg charakterystyki czujnika w przetworniku, kalibracja bledu
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czujnika jest wykonywana tylko dla poczgtkowej i koncowej wartosci zakresu pomiarowego
i nie zapewnia tej samej doktadnosci.

ﬂ Nie polega ona na zmianie zakresu pomiarowego. Natomiast stuzy do dostosowania
sygnatu czujnika do charakterystyki linearyzacji zapisanej w przetworniku.

Procedura
1. Start
N2
2. Ustawi¢ parametr Sensor trimming [Dostrojenie czujnika] na Customer-specific [Specyfikacja
uzytkownika].
N

3. Wiozy¢ czujnik do kapieli wodnej/olejowej o znanej i stabilnej temperaturze. Zalecane jest ustawienie
temperatury bliskiej poczatku ustawionego zakresu pomiarowego.

N2

4. Wprowadzi¢ temperature odniesienia dla wartosci poczatkowej zakresu pomiarowego parametru Sensor
trimming lower value [Dolna wartos¢ dostrojenia czujnika]. W oparciu o réznice miedzy wprowadzong
temperaturg odniesienia a sygnatem wejsciowym rzeczywistej wartosci mierzonej temperatury, przetwornik
oblicza wspétczynnik korekeyjny, ktéry jest wykorzystywany do linearyzacji sygnatéw wejsciowych.

N2

5. Wtozy¢ czujnik do kapieli wodnej/olejowej o znanej i stabilnej temperaturze, bliskiej gérnej wartosci zakresu
pomiarowego.

2

6. Wprowadzi¢ temperature odniesienia dla wartosci koncowej zakresu pomiarowego parametru Sensor
trimming upper value [Gérna wartos¢ dostrojenia czujnika].

N2
7. Koniec
Sensor trimming [Dostrojenie czujnika]
Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor trimming

[Dostrojenie czujnika] - Sensor trimming [Dostrojenie czujnikal

Opis Parametr ten stuzy do wyboru metody linearyzacji dla podtgczonego czujnika.

ﬂ Oryginalna linearyzacja mozZe zosta¢ przywrocona przez zresetowanie tego parametru
do ustawienia fabrycznego.

Opcje wyboru = Factory setting [Ustawienie fabryczne]
= Customer-specific [Specyfikacja uzytkownika

Ustawienie fabryczne Factory setting [Ustawienie fabryczne]

Sensor trimming lower value [Dolna warto$¢ dostrojenia czujnikal]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor trimming
[Dostrojenie czujnika] - Sensor trimming lower value [Dolna warto$¢ dostrojenia

czujnika]

Endress+Hauser 105



Menu obstugi i opis parametréw iTEMP TMT162

Warunek Opcja Customer-specific [Specyfikacja uzytkownika] zostata wigczona w parametrze
Sensor trimming [Dostrojenie czujnika] > B 104 .

Opis Dolny punkt kalibracji liniowej charakterystyki (ma wptyw na przesuniecie i nachylenie
charakterystyki).
Wprowadzenie Zalezy od wybranego typu czujnika i wartosci mierzonej przyporzgdkowanej do wyjscia

pradowego (PV).

Ustawienie fabryczne -200°C

Sensor trimming upper value [Gérna warto$¢ dostrojenia czujnika]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor trimming
[Dostrojenie czujnika] - Sensor trimming upper value [Gérna wartos$¢ dostrojenia
czujnika]

Warunek Opcja Customer-specific [Specyfikacja uzytkownika] zostata wtgczona w parametrze

Sensor trimming [Dostrojenie czujnika] .

Opis Gorny punkt kalibracji liniowej charakterystyki (ma wptyw na przesuniecie i nachylenie
charakterystyki).
Wprowadzenie Zalezy od wybranego typu czujnika i warto$ci mierzonej przyporzagdkowanej do wyjscia

pradowego (PV).

Ustawienie fabryczne +850°C

Sensor trimming min span [Min. zakres dostrojenia czujnika]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor trimming
[Dostrojenie czujnika] - Sensor trimming min span [Min. zakres dostrojenia
czujnika

Warunek Opcja Customer-specific [Specyfikacja uzytkownika] zostata wtgczona w parametrze

Sensor trimming [Dostrojenie czujnika] .

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia minimalnej mozliwego odstepu pomiedzy gérna a
dolng wartoscig zakresu.

Reset trim [Resetowanie dostrojenia]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Sensor trimming
[Dostrojenie czujnika] - Reset trim [Resetowanie dostrojenial

Opis Ten kreator stuzy do resetowania wartosci dostrojenia czujnika do wartosci domyslnych.
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Wprowadzenie Uaktywnienie przycisku

Podmenu "Linearization [Linearyzacja]"

Procedura konfiguracji linearyzacji z wykorzystaniem algorytmu Callendar-Van Dusen z
certyfikatu kalibracji

1. Start

N2

2. Wybracé gléwna zmienna mierzong (PV) dla wyjscia pradowego = wybra¢ czujnik 1 (wartos¢ mierzona)

N2

3. Wybrac jednostke (°C).

N2

4. Wybrac typ czujnika (typ linearyzacji) 'RTD platinum (Callendar/Van Dusen)".

N2

5. Wybrac rodzaj podiaczenia, np. 3-przewodowe.

N2

6. Ustawic¢ dolng i gérng wartos¢ zakresu czujnika.

N2

7. Wprowadzi¢ cztery wspotczynniki A, B, CiRO.

N2

8. Jesli dla drugiego czujnika jest réwniez wykonywana specjalna linearyzacja, powtérzy¢ kroki od 2 do 6.

N2

9. Koniec

Call./v. Dusen coeff. RO [Wspétczynnik RO réwnania Callendar-Van Dusen]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik] - Sensor n [Czujnik n| - Linearization
[Linearyzacja] - Call./v. Dusen coeff. RO [Wspotczynnik RO réwnania Callendar-
Van Dusen|

Warunek W parametrze Sensor type [Typ czujnika] musi by¢ wybrana opcja RTD z platyny

(Callendar/Van Dusen).

Opis Ta funkcja stuzy do ustawienia wartosci RO tylko dla linearyzacji za pomocg wielomianu
Callendar-Van Dusena.

Wprowadzenie 10 ... 20000hm

Ustawienie fabryczne 100 Ohm

Call./v. Dusen coeff. A, B i C [Wsp6iczynnik A, B i C r6wnania Callendar-Van Dusen]
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Sciezka menu Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Linearization
[Linearyzacja| - Call./v. Dusen coeff. A, BiC [Wspodtczynnik A, B i C réwnania
Callendar-Van Dusen]

Warunek W parametrze Sensor type [Typ czujnika] musi by¢ wybrana opcja RTD z platyny
(Callendar/Van Dusen).

Opis Ta funkcja stuzy do ustawienia wspoétczynnikow linearyzacji czujnika w oparciu o metode
Callendar-Van Dusen.

Ustawienie fabryczne = A:3.910000e-003
= B: -5.780000e-007
= C:-4.180000e-012

Polynomial coeff. RO [Wsp. wielomianu RO]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Linearization
[Linearyzacja] - Polynomial coeff. RO [Wsp. wielomianu RO]

Warunek Opcja RTD z poliniklu lub RTD z miedzi zostata wigczona w parametrze Sensor type [Typ
czujnika].
Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia wartosci RO linearyzacji wielomianowej dla

czujnikéw niklowych i miedzianych.
Wprowadzenie 10 ... 2000 Ohm

Ustawienie fabryczne 100 Ohm

Polynomial coeff. A, B [Wspélczynnik wielomianowy A, B]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Sensor n [Czujnik n] - Linearization
[Linearyzacja| - Polynomial coeff. A, B [Wspoétczynnik wielomianowy A, B]

Warunek Opcja RTD z poliniklu lub RTD z miedzi zostata wtgczona w parametrze Sensor type [Typ
czujnika].
Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia wspétczynnikéw linearyzacji wielomianowej dla

termometréw rezystancyjnych miedzianych/niklowych.

Ustawienie fabryczne Polynomial coeff. A [Wspotczynnik wielomianowy A] = 5.49630e-003
Polynomial coeff. B [Wspotczynnik wielomianowy B| = 6.75560e-006

Sensor n lower limit [Dolna wartos¢ graniczna czujnika n]
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Sciezka menu

Warunek

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik] - Sensor n [Czujnik n] - Linearization
[Linearyzacja] - Sensor n lower limit [Dolna warto$¢ graniczna czujnika n|

Opcja RTD z platyny, RTD z poliniklu lub RTD z miedzi zostata wigczona w parametrze
Sensor type [Typ czujnika].

Parametr ten stuzy do ustawienia dolnej granicy obliczeniowej dla specjalnej linearyzacji
czujnika.

Zalezy od wybranego typu czujnika.

Zalezy od wybranego typu czujnika.

Sensor n upper limit [Gérna wartos$é graniczna czujnika n]

Sciezka menu

Warunek

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik] - Sensor n [Czujnik n| - Linearization
[Linearyzacja| - Sensor n upper limit [Gérna warto$¢ graniczna czujnika n|

Opcja RTD z platyny, RTD z poliniklu lub RTD z miedzi zostata wigczona w parametrze
Sensor type [Typ czujnikal].

Parametr ten stuzy do ustawienia gérnej granicy obliczeniowej dla specjalnej linearyzacji
czujnika.

Zalezy od wybranego typu czujnika.

Zalezy od wybranego typu czujnika.

Podmenu "Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]"

Sensor switch set point [Wartos¢ zadana przetgczenia czujnika] > B 82

Sciezka menu

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik]| - Sensor switch set point [Warto$¢ zadana przetaczenia czujnikal
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] - Sensor
switch set point [Warto$¢ zadana przetaczenia czujnika]

Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy] > B 80

Sciezka menu
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Setup [Konfiguracja] > Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana] - Sensor
[Czujnik] - Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/réznicy|
Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik] - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] - Drift/
difference mode [Tryb wykrywania dryftu/roznicy|
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Drift/difference alarm delay [OpdzZnienie alarmu w trybie wykrywania dryftu/réznicy] > 8 81

Sciezka menu

Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik| - Drift/difference alarm delay [Opo6Znienie alarmu w trybie wykrywania
dryftu/réznicy]

Expert [Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] - Drift/
difference alarm delay [Opo6Znienie alarmu w trybie wykrywania dryftu/réznicy|

Drift/difference set point [Wartos¢ zadana dryftu/réznicy] > B 81

Sciezka menu

Setup [Konfiguracja] > Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Sensor
[Czujnik] - Drift/difference set point [Wartos¢ zadana dryftu/roznicy]|
Expert |Ekspert] - Sensor |Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja| - Drift/
difference set point [Warto$¢ zadana dryftu/réznicy|

Control [Sterowanie]

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] -
Control [Sterowanie]

Opcja sterowania licznikiem kalibracji.
Czas odliczania (w dniach) jest okreslany za pomoca parametru Start value [Warto$é
poczatkowa].

= Off [Wyt.]: wytacza licznik kalibracji

® On [W1.]: wiacza licznik kalibracji

= Reset + run [Reset + uruchomienie|: ustawiona wartos¢ poczatkowa jest zerowana i
wigczany jest licznik kalibracji

Off [Wyt.]

Start value [Wartos¢ poczatkowa]

Sciezka menu

Opis
Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

110

Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] - Start
value [Wartos¢ poczatkowal

Parametr ten stuzy do ustawienia wartosci poczgtkowej licznika kalibracji.
0...1826 d (dni)

1826
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Calibration countdown [Odliczanie kalibracji]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Sensor [Czujnik| - Drift/Calibration [Dryft/Kalibracja] >
Calibration countdown [Odliczanie kalibracji]

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia czasu pozostatego do nastepnej kalibracj.

ﬂ Licznik kalibracji dziata tylko wtedy, gdy przyrzad jest wigczony. Przyktad: jesli 1
stycznia 2011 r. licznik kalibracji zostat ustawiony na 365 dni i zasilanie przyrzadu
nie byto wigczone przez 100 dni, alarm kalibracji zostanie wigczony 10 kwietnia

2012 r.

14.3.3 Podmenu "Output [Wyjscie]"

Lower range value [Dolna warto$¢ zakresu] - 77

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Lower range value [Dolna warto$¢ zakresu|
Expert [Ekspert] > Output [Wyijscie] - Lower range value [Dolna wartos¢ zakresul]

Upper range value [Gérna warto$c¢ zakresu] > B 77

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Upper range value [Gorna wartosc zakresu|
Expert |Ekspert| - Output [Wyjscie] > Upper range value |[Gorna wartos¢ zakresu]

Failure mode [Tryb obstugi btedu]> B 83

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Failure mode [Tryb obstugi btedu]
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] - Failure mode [Tryb obstugi btedu]

Failure current [Prad bledu] > & 83

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Failure current [Prad btedu]
Expert |Ekspert] > Output [Wyjscie] - Failure current [Prad btedul]

Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA] > B 83
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Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup |Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA]
Expert [Ekspert] - Output [Wyjscie] > Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu
4 mA]

Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu 20 mA] > B 84

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Advanced Setup [Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu 20 mA|
Expert |Ekspert] - Output [Wyjscie] > Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu
20 mA]

Reset trim [Resetowanie dostrojenia] > B 84

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] » Advanced Setup |Konfiguracja zaawansowana| - Current
Output [Wyjscie] - Reset trim [Resetowanie dostrojenia]
Expert |Ekspert] - Output [Wyjscie] > Reset trim |Resetowanie dostrojenial]

14.3.4 Podmenu "Communication [Komunikacja]"

Podmenu "HART configuration" [Konfiguracja HART]

Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu] > & 93

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] > Device
tag |Etykieta (TAG) przyrzadul]
Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART configuration
[Konfiguracja HART| - Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]

HART® short tag [Krétka etykieta (TAG) HART®]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] - HART configuration
[Konfiguracja HART] - HART® short tag [Krotka etykieta (TAG) HART®]

Opis Funkcja ta stuzy do definiowania oznaczenia punktu pomiarowego (krotka etykieta TAG).
Wprowadzenie Maks. 8 znakow alfanumerycznych (litery, liczby, znaki specjalne)
Ustawienie fabryczne 8x""
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Menu obstugi i opis parametrow

HART® address [Adres HART®]

Sciezka menu

Opis
Wprowadzenie
Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® configuration
[Konfiguracja HART®] - HART® address [Adres HART®]

Definicja adresu HART® przyrzadu.
0..63
0

Warto$¢ mierzona moze by¢ przesytana poprzez sygnat prgdowy tylko wtedy, gdy adres
przyrzadu jest ustawiony na "0". Dla adreséw roznych od zera (praca w trybie cyfrowym
Multidrop) prad ma statg wartos¢ 4.0 mA.

No. of preambles [Liczba nagtéwkow]

Sciezka menu

Opis
Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Expert |[Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART configuration
[Konfiguracja HART| - No. of preambles [Liczba nagtéwkow]|

Ta funkcja stuzy do definiowania liczby nagtéwkéw w telegramie HART®

2..20

Configuration changed [Zmiana konfiguracji]

Sciezka menu

Opis

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® configuration
[Konfiguracja HART®] - Configuration changed [Zmiana konfiguracji]

Ten parametr wskazuje, czy konfiguracja przyrzadu zostata zmieniona przez urzadzenie
nadrzedne (gtéwne lub pomocnicze).

Reset configuration changed [Reset zmiany konfiguracji]

Sciezka menu

Opis

Endress+Hauser

Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] » HART® configuration
[Konfiguracja HART®] - configuration - Reset configuration changed [Reset zmiany
konfiguracji|

Informacje w parametrze Configuration changed [Zmiana konfiguracji] sg resetowane
przez urzadzenie nadrzedne (gtéwne lub pomocnicze).
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Wprowadzenie Uaktywnienie przycisku

Podmenu "HART® info [Informacje HART®]

Device type [Typ przyrzadu]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®] - Device type [Typ przyrzadu]

Opis Parametr ten stuzy do wskazywania typu przyrzadu, pod ktérym przyrzad jest
zarejestrowany przez HART® FieldComm Group. Typ przyrzadu podaje producent. Jest on
niezbedny do wyboru wtasciwego pliku opisu (DD) dla danego przyrzadu.

Wyswietlacz 4-cyfrowa liczba w kodzie szesnastkowym
Ustawienie fabryczne 0x11CE
Ustawienie fabryczne 0x11CE

Device revision [Wersja przyrzadu]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®]| - Device revision [Wersja przyrzadu|

Opis Wyswietla typ przyrzadu, pod ktorym przyrzad jest zarejestrowany przez HART®
FieldComm Group. Jest on niezbedny do wyboru wilasciwego pliku opisu (DD) dla danego
przyrzadu.

Wyswietlacz 4

Ustawienie fabryczne 4 (0x04)

Device ID [ID przyrzadu]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®] - Device ID [ID przyrzadu]

Opis Niepowtarzalny identyfikator HART®, zapisany w ID przyrzadu, uzywany przez systemy
sterowania do identyfikacji przyrzadu. ID przyrzadu jest réwniez przesytany w poleceniu 0.

Identyfikator (ID) jest jednoznacznie okreslany na podstawie numeru seryjnego przyrzadu.

Wyswietlacz Generowanie ID dla okreslonego numeru seryjnego
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Manufacturer ID [ID producenta]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje
HART®| > Manufacturer ID [ID producental
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie] » Manufacturer ID [ID producental

Opis Wryswietla ID producenta, pod ktorym przyrzad jest zarejestrowany przez HART®
FieldComm Group.

Wyswietlacz 2-cyfrowa liczba w kodzie szesnastkowym

Ustawienie fabryczne 0x0011

HART® revision [Wersja protokotu HART®]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- HART® revision [Wersja protokotu HART®]

Opis Wyswietla numer wersji protokotu HART® przyrzadu

HART® descriptor [Deskryptor HART®]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- HART® descriptor [Deskryptor HART®]

Opis Funkcja ta stuzy do definiowania deskryptora punktu pomiarowego.
Wprowadzenie Maks. 16 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)
Ustawienie fabryczne Nazwa przyrzadu

HART® message [Komunikat HART®]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
-~ HART® message |[Komunikat HART®]

Opis Parametr ten stuzy do zdefiniowania komunikatu wysytanego poprzez protokét HART® na
zadanie urzadzenia nadrzednego.

Wprowadzenie Maks. 32 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)

Ustawienie fabryczne Nazwa przyrzadu
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Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| » Hardware Revision [Wersja sprzetu]
Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®] - Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia wersji modutu elektroniki przyrzadu.

Software revision [Wersja oprogramowania]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje HART®]
- Software revision [Wersja oprogramowanial|

Opis Parametr ten stuzy do wyswietlenia wersji oprogramowania zainstalowanej w przyrzadzie.

HART® date code [Kod daty HART®]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- HART® date code [Kod daty HART®]

Opis Parametr ten stuzy do zdefiniowania daty w celu indywidualnego wykorzystania.
Wprowadzenie Data w formacie rok-miesigc-dzieri (RRRR-MM-DD)
Ustawienie fabryczne 2010-01-01

Process unit tag [Etykieta (TAG) przyrzadu procesowego]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- Process unit tag [Etykieta (TAG) przyrzadu procesowego]

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzania nazwy aparatury procesowej, w ktorej przyrzad jest
zainstalowany.

Wprowadzenie Maks. 32 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)

Ustawienie fabryczne 32x""

Location description [Opis lokalizacji]
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Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- Location description [Opis lokalizacji]

Opis Parametr ten stuzy do wprowadzenia niepowtarzalnej nazwy punktu pomiarowego, co
umozliwia jego tatwga identyfikacje w instalacji.

Wprowadzenie Maks. 32 znaki alfanumeryczne (litery, liczby, znaki specjalne)

Ustawienie fabryczne 32x"7"

Longitude [Dlugosé¢ geograficzna]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje HART®]
- Longitude [Dlugo$¢ geograficznal

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzania wspétrzednej dtugosci geograficznej, opisujgcej
potozenie przyrzadu.

Wprowadzenie -180,000 ... +180,000°

Ustawienie fabryczne 0

Latitude [Szeroko$c¢ geograficznal]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®|
- Latitude [Szerokos¢ geograficznal

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzania wspotrzednej szerokosci geograficznej, opisujacej
potozenie przyrzadu.

Wprowadzenie -90,000 ... +90,000°

Ustawienie fabryczne 0

Altitude [Wysokos$é n.p.m.]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- Altitude [Wysokos¢ n.p.m.|

Opis Funkcja ta stuzy do wprowadzania wysokosci n.p.m., opisujgcej potozenie przyrzadu.
Wprowadzenie -1,0-10%20 .. +1,0- 10*20m
Ustawienie fabryczne Om

Endress+Hauser 117



Menu obstugi i opis parametréw iTEMP TMT162

Location method [Metoda lokalizacji]

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® info [Informacje HART®]
- Location method [Metoda lokalizacji]

Opis Parametr ten stuzy do wyboru formatu danych okres$lajgcych potoZenie geograficzne. Kody
okreslajgce potozenie sg oparte na normie NMEA 0183 (US National Marine Electronics
Association).

Opcje wyboru = No fix [Brak potozenia

= GPS or Standard Positioning Service (SPS) fix [PotoZenie GPS lub SPS]

= Differential PGS fix [Potozenie roznicowe PGS]

= Precise positioning service (PPS) [Ustuga precyzyjnej lokalizacji potoZenial

= Real Time Kinetic (RTK) fixed solution [Metoda czasu rzeczywistego (RTK), odbiornik
nieruchomy|

= Real Time Kinetic (RTK) float solution [Metoda czasu rzeczywistego (RTK), odbiornik
ruchomy]|

= Estimated dead reckoning [Nawigacja zliczeniowa]

= Manual input mode [Tryb wprowadzania recznego]

= Simulation mode [Tryb symulacji]

Ustawienie fabryczne Manual input mode [Tryb wprowadzania recznego]

Podmenu "HART® output [Wyjscie HART®]

Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)] > B 74

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] > Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego
(PV)]
Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] - HART output [Wyjscie HART] -
Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]

PV

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® Output [Wyjscie HART®]
> PV

Opis Ta funkcja stuzy do wyswietlania gtéwnej wartosci HART®

Assign SV [Przypisanie SV]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® Output [Wyjscie HART®]

- Assign SV [Przypisanie SV|
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Opis Parametr ten stuzy do przypisania zmiennej mierzonej do drugiej zmiennej HART® (SV)
Opcje wyboru Patrz parametr Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]

Ustawienie fabryczne

> B74

Device temperature |Temperatura przyrzadul|

SV

Sciezka menu

Opis

Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® Output [Wyjscie HART®]
> SV

Ta funkcja stuzy do wyswietlania drugiej wartosci HART®

Assign TV [Przypisanie TV]

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® Output [Wyjscie HART®]
- Assign TV [Przypisanie TV]

Parametr ten stuzy do przypisania zmiennej mierzonej do trzeciej zmiennej HART® (TV)

Patrz parametr Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]
> B74

Sensor 1 [Czujnik 1]

Sciezka menu

Opis

Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® Output [Wyjscie HART®]
> TV

Ta funkcja stuzy do wyswietlania trzeciej wartosci HART®

Assign QV [Przypisanie QV]

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru
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Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] » HART® Output [Wyjscie HART®]
- Assign QV [Przypisanie QV]

Parametr ten stuzy do przypisania zmiennej mierzonej do czwartej zmiennej HART® (QV)

Patrz parametr Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia pradowego (PV)]
> B74
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Ustawienie fabryczne Sensor 1 [Czujnik 1]

Qv

Sciezka menu Expert |Ekspert] > Communication [Komunikacja] > HART® Qutput [Wyjscie HART®]
> QV

Opis Ta funkcja stuzy do wyswietlania czwartej wartosci HART®

Podmenu "Burst configuration" [Konfiguracja burst]

ﬂ [stnieje mozliwo$¢ konfiguracji do 3 trybow Burst.

Burst mode [Tryb burst]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst] - Burst mode [Tryb burst]

Opis Wigczenie trybu burst HART dla wiadomosci X. Wiadomo$¢ 1 ma najwyzszy priorytet,
wiadomo$¢ 2 ma drugi w kolejnosci najwyzszy priorytet itd. Te priorytety obowigzujg tylko
wtedy, gdy warto$¢ parametru Min. update period [Min. czas aktualizacji] jest taka
sama dla wszystkich konfiguracji burst. Priorytetyzacja wiadomo$ci zalezy od wartosci
parametru Min. update period [Min. czas aktualizacji]; najkrotszy czas ma najwyzszy

priorytet.

Opcje wyboru = Off [Wyt.]
Przyrzad wysyta dane tylko na zgdanie urzadzenia nadrzednego HART
= On [Wt.]
Przyrzad wysyta dane regularnie, bez Zgdania transmisji z urzgdzenia nadrzednego.

Ustawienie fabryczne Off [Wit.]

Burst command [Polecenie burst]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst| - Burst command [Polecenie burst]

Opis Parametr stuzy do wyboru polecenia HART wysytanego do urzadzenia nadrzednego HART
po aktywacji trybu burst.
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Menu obstugi i opis parametrow

Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

Informacje dodatkowe

= Command 1 [Polecenie 1]

Odczyt gtéwnej zmiennej mierzonej
= Command 2 [Polecenie 2]

Odczyt wartosci pradu i gtéwnej wartosci mierzonej w procentach zakresu
= Command 3 [Polecenie 3]

Odczyt zmiennych dynamicznych HART oraz wartosci pradu
= Command 9 [Polecenie 9]

Odczyt zmiennych dynamicznych HART oraz ich statusu
= Command 33 [Polecenie 33]

Odczyt zmiennych dynamicznych HART oraz jednostki
= Command 48 |Polecenie 48]

Odczyt rozszerzonego statusu przyrzadu

Command 2 [Polecenie 2|
Polecenia 1, 2, 3, 9 1 48 sg uniwersalnymi poleceniami HART.

Polecenie 33 to polecenie wspélne HART.
Szczegotowe informacje na ten temat podano w specyfikacji protokotu HART.

Burst variable n [Zmienna burst n]

Sciezka menu

Warunek

Opis
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ﬂ n = liczba zmiennych burst (0...3)

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst| - Burst variable n [Zmienna burst n|

Ten parametr moze by¢ wybrany tylko wtedy, gdy wybrana zostata opcja Burst mode
[Tryb burst].

Wybér zmiennych burst zalezy od polecenia burst. Jesli wybrano polecenie 9 i polecenie
33, to mozna wybraé zmienne burst.

Parametr ten stuzy do przypisania zmiennych mierzonych do slotéw 0...3.

ﬂ To przypisanie dotyczy tylko pracy w trybie burst. Zmienne mierzone sg
przypisywane do 4 zmiennych HART (PV, SV, TV, QV) w menu HART output
[Wyjscie HART] .
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Opcje wyboru

Ustawienie fabryczne

= Sensor 1 (measured value) [Czujnik 1 (warto$¢ mierzona)]

= Sensor 2 (measured value) [Czujnik 2 (warto$¢ mierzona)]

= Device temperature [Temperatura przyrzadu]

» Srednia z dwoch wartosci mierzonych: 0.5 x (SV1+SV2)

® RéZnica wartosci mierzonych czujnika 11 2: SV1-SV2

® Czujnik 1 (czujnik zapasowy 2): Jesli czujnik 1 ulegnie uszkodzeniu, warto$¢ czujnika 2
automatycznie zostanie gtéwna wartoscig HART® (PV): czujnik 1 (LUB czujnik 2)

» Przelgczanie czujnikow: Jesli warto$¢ mierzona przekroczy ustawiong warto$¢ progowg T
dla czujnika 1, warto$¢ mierzona czujnika 2 staje sie gtéwna wartoscig HART® (PV).
System przetgcza sie z powrotem na czujnik 1, jesli warto$¢ mierzona czujnika 1 wynosi
co najmniej 2 K ponizej T: czujnik 1 (czujnik 2, jesli czujnik 1 > T)

ﬂ Warto$¢ progowg mozna skonfigurowac za pomocg parametru Sensor switch set
point [Wartosc zadana przelaczenia czujnika] . Funkcja automatycznego
przetgczania czujnikéw umozliwia podigczenie 2 czujnikéw o réznych zakresach
pomiarowych temperatury.

Srednia: 0.5 x (SV1+SV2) z czujnikiem zapasowym (warto$¢ mierzona czujnika 1 lub
czujnika 2 w przypadku btedu innego czujnika)

= Zmienna burst slot 0: Sensor 1 [Czujnik 1]
= Zmienna burst slot 1: Device temperature [Temperatura przyrzadu]
= Zmienna burst slot 2: Sensor 1 [Czujnik 1]
= Zmienna burst slot 3: Sensor 1 [Czujnik 1]

Burst trigger mode [Burst tryb wyzwalania]

Sciezka menu

Opis

Opcje wyboru

122

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja| - Burst configuration
[Konfiguracja burst| - Burst trigger mode [Burst tryb wyzwalania|

Parametr ten stuzy do wyboru zdarzenia wyzwalajgcego przesytanie wiadomosci X w trybie
burst.

ﬂ = Continuous [Ciagle]:

Wiadomo$¢ jest przesytana w sposéb kontrolowany czasowo, co najmniej z
zachowaniem odstepu czasowego okreslonego w parametrze Min. update period
[Min. czas aktualizacji].

= Range [Zakres|:
Wiadomo$¢ jest wysytana, gdy wybrana warto$¢ mierzona ulegnie zmianie o
wartos$¢ okreslong w parametrze Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania]
X.

= Rising |Narastajgco:
Wiadomo$¢ jest wysytana, gdy wybrana warto$¢ mierzona przekroczy wartosc
okreslong w parametrze Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania] X.

= Falling [Malejacol:
Wiadomo$¢ jest wysytana, gdy wybrana warto$¢ mierzona spadnie ponizej wartosci
okreslonej w parametrze Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania| X.

= On change [Trwa zmianal:
Wiadomo$¢ jest wysytana wtedy, gdy warto$¢ mierzona ulegnie zmianie.

= Continuous [Ciggle]

= Range [Zakres]

= Rising [Narastajgco]

= [n band [W pasmie]

= On change [Trwa zmiana|
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Ustawienie fabryczne

Continuous [Ciagle]

Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania]

Sciezka menu

Warunek

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Expert |[Ekspert] » Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst] - Burst trigger value [Burst wartos¢ wyzwalania

Ten parametr moze by¢ wybrany tylko wtedy, gdy wybrana zostata opcja Burst mode
[Tryb burst].

Parametr ten stuzy do wprowadzenia wartosci, ktéra - wraz z trybem wyzwalania - okresla
czas generowania wiadomosci 1 w trybie burst. Od tej wartosci zalezy czas generowania tej
wiadomosci.

-1.0e*20 do +1.0e*20

-10.000

Min. update period [Min. czas aktualizacji]

Sciezka menu

Warunek

Opis

Wprowadzenie

Ustawienie fabryczne

Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst] » Min. update period [Min. czas aktualizacji]

Ten parametr zalezy od ustawienia parametru Burst trigger mode [Burst tryb
wyzwalania].

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia minimalnego czasu od$wiezania polecenia generowania
wiadomosci X w trybie burst. Wartos¢ jest wprowadzana w milisekundach.

500 do maksymalnej wartosci zakresu wprowadzonej w parametrze Max. update period
[Maks. czas aktualizacji]| (w liczbach catkowitych)

1000

Mazx. update period [Maks. czas aktualizacji]

Sciezka menu

Warunek

Opis
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Expert |[Ekspert] » Communication [Komunikacja] - Burst configuration
[Konfiguracja burst] - Max. update period [Maks. czas aktualizacji]

Ten parametr zalezy od ustawienia parametru Burst trigger mode [Burst tryb
wyzwalania].

Funkcja ta stuzy do wprowadzenia maksymalnego czasu od$wieZania polecenia
generowania wiadomosci X w trybie burst. Wartos$¢ jest wprowadzana w milisekundach.
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Wprowadzenie 0Od wartosci minimalnej zakresu wprowadzonej w parametrze Min. update period [Min.
czas aktualizacji] do 3600000 (w liczbach catkowitych)

Ustawienie fabryczne 2000

14.3.5 Podmenu "Diagnostics [Diagnostyka]"
Szczegétowy opis > B 91

Podmenu "Diagnostic list [Lista Diagnostyki]"

Szczegdtowy opis > B 91

Podmenu "Event logbook [Rejestr zdarzen]"

Szczegétowy opis > B 93

Podmenu "Device information [Informacje o przyrzadzie]"

Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu]> B 93

Sciezka menu Setup [Konfiguracja] - Device tag |Etykieta (TAG) przyrzadu|
Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| >
Device tag |Etykieta (TAG) przyrzadu]
Expert [Ekspert| - Diagnostics [Diagnostyka| - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadul]

Squawk [Kod transpondera (Squawk)]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Squawk [Kod transpondera (Squawk)]

Opis Funkcja stuzy do utatwienia identyfikacji przyrzadu na obiekcie. Po aktywacji funkeji
Squawk migajg wszystkie segmenty wyswietlacza.

Opcje wyboru = Squawk once [Jednokrotny kod transpondera (Squawk)] : wyswietlacz przyrzadu
miga przez 60 sekund, a nastepnie wraca do normalnej pracy.
= Squawk on [Kod transpondera (Squawk) wt.]: Wyswietlacz przyrzadu miga w sposob
ciagly.
= Squawk off [Kod transpondera (Squawk) wyl.]: Kod transpondera (Squawk) zostaje
wylgczony 1 wyswietlacz powraca do normalnej pracy.

Wprowadzenie Uaktywnienie odpowiedniego przycisku

Serial number [Numer seryjny]> B 94
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Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| - Serial
number [Numer seryjny|
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Serial number [Numer seryjny]|

Firmware version [Wersja oprogramowania] > B 94

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie| >
Firmware version [Wersja oprogramowania|
Expert |[Ekspert| - Diagnostics [Diagnostyka| - Device information |Informacje o
przyrzadzie| - Firmware version [Wersja oprogramowanial|

Device name [Nazwa przyrzadu] > B 94

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Device name [Nazwa przyrzadul]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Device name [Nazwa przyrzadul]

Order code [Kod zaméwieniowy]> B 95

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka| - Device information [Informacje o przyrzadzie| > Order
code [Kod zamoéwieniowy|
Expert [Ekspert| - Diagnostics [Diagnostyka| - Device information |Informacje o
przyrzadzie| - Order code [Kod zaméwieniowy]

Extended order code [Rozszerzony kod zaméwieniowy] 1-3

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Extended order code [Rozszerzony kod zamoéwieniowy| 1-3

Opis Wyswietla pierwsza, druga i trzecig czes$¢ rozszerzonego kodu zaméwieniowego. Ze
wzgledu na ograniczenia dotyczace dtugosci, rozszerzony kod zamdéwieniowy jest
podzielony na maks. 3 parametry.

Rozszerzony kod zaméwieniowy wskazuje wersje wszystkich funkcji przyrzadu i dlatego
jest niepowtarzalnym identyfikatorem danego przyrzadu. Mozna go réwniez odczytac z
tabliczki znamionowe;j.

ﬂ Do czego stuzy rozszerzony kod zaméwieniowy
= Do zamawiania identycznego przyrzagdu w razie wymiany.
= Do sprawdzenia cech zaméwionego przyrzadu z dokumentem przewozowym.

Endress+Hauser 125



Menu obstugi i opis parametréw

iTEMP TMT162

Manufacturer ID [ID producenta]> B 115

Sciezka menu Expert [Ekspert] » Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®| > Manufacturer ID [ID producental
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie] » Manufacturer ID [ID producenta]

Manufacturer [Producent]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o

Opis

przyrzadzie| » Manufacturer [Producent]|

Wyswietla nazwe producenta.

Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Sciezka menu

Opis

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| » Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Expert |Ekspert] - Communication [Komunikacja] > HART® info [Informacje
HART®] - Hardware Revision [Wersja sprzetu]

Parametr ten stuzy do wyswietlenia wersji modutu elektroniki przyrzadu.

Configuration counter [Licznik konfiguracji] > B 96

Sciezka menu

Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o przyrzadzie] >
Configuration counter [Licznik konfiguracji]

Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Device information [Informacje o
przyrzadzie| - Configuration counter [Licznik konfiguracji]

Podmenu "Measured values [Warto$ci mierzone]"

Sensor n value [Warto$¢ czujnika n] > & 97

Sciezka menu

126

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values [Wartosci mierzone| - Sensor n
value [Warto$¢ czujnika n|

Expert [Ekspert]| - Diagnostics [Diagnostyka| » Measured values [Wartosci
mierzone| - Sensor n value [Warto$¢ czujnika n|
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Sensor n raw value [Surowa warto$¢ czujnika n]

ﬂ n = oznacza liczbe kanatéw pomiarowych (1 lub 2)

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Diagnostics |Diagnostyka| » Measured values [Wartosci mierzone|
- Sensor n raw value [Surowa warto$¢ czujnika n|

Opis Wyswietla aktualng warto$é mierzong w mV/Om na danym wejsciu czujnika przed
linearyzacja.

Device temperature [Temperatura przyrzadu] > B 97

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Measured values [Wartosci mierzone| - Device
temperature [Temperatura przyrzadu|
Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| - Device temperature |[Temperatura przyrzadu|

Podmenu "Min/max values [Wart. min./maks]"
Szczegbtowy opis > B 98

ﬂ W ponizszym rozdziale zamieszczono opis dodatkowych parametréw z tego podmenu,
ktore pojawiajg sie tylko w trybie Ekspert.

Reset sensor min/max values [Resetowanie wartosci min./maks. czujnika]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| - Min/max values [Warto$ci min./maks.] - Reset sensor min/max
values [Resetowanie wartosci min./maks. czujnika]

Opis Parametr ten stuzy do resetowania minimalnej i maksymalnej temperatury, zmierzonej na
kanatach pomiarowych.

Opcje wyboru = No [Nie|
» Yes [Tak]
Ustawienie fabryczne No [Nie]

Reset device temp. min/max values [Reset warto$ci min./maks. temperatury przyrzadu]

Sciezka menu Expert |Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] > Measured values [Wartosci
mierzone| » Min/max values [Wartosci min./maks.| - Reset device temp.
min/max values [Reset wartosci min./maks. temperatury przyrzadu|
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Opis Parametr ten stuzy do resetowania minimalnej i maksymalnej zmierzonej temperatury
modutu elektroniki.

Opcje wyboru = No [Nie]
s Yes [Tak]
Ustawienie fabryczne No [Nie]

Podmenu "Simulation [Symulacja]"

Diagnostic simulation [Symulacja diagnostyki]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja| -
Diagnostic simulation [Symulacja diagnostyki]

Opis Parametr ten stuzy do wigczenia lub wytaczenia funkeji symulacji diagnostyki.

Wyswietlacz Jesli symulacja jest wtaczona, to odpowiednie zdarzenie diagnostyczne jest wyswietlane
wraz ze skonfigurowanym sygnatem statusu. > 8 37

Opcje wyboru Off [Wit.]
lub zdarzenie diagnostyczne ze zdefiniowanej listy zdarzen diagnostycznych > 8 37

Ustawienie fabryczne Off [Wyt.]

Current output simulation [Symulacja wyjscia pradowego] > B 99

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Current output simulation
[Symulacja wyjscia pradowego]
Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Current
output simulation [Symulacja wyjscia pradowego]

Value current output [Warto$¢ pradu wyjsciowego] > B 99

Sciezka menu Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Value current output
[Wartos¢ pradu wyjsciowego]
Expert [Ekspert]| - Diagnostics [Diagnostyka] - Simulation [Symulacja] - Value
current output [Wartos¢ pradu wyjsciowego]

Podmenu "Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki]"

Diagnostic behavior [Klasa diagnostyczna]
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Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic settings [Ustawienia
diagnostyki| > Diagnostic behavior [Klasa diagnostyczna]

Opis Kazdemu zdarzeniu diagnostycznemu jest przypisana klasa diagnostyczna, w kategoriach:

czujnik, modul elektroniki, proces i konfiguracja. Menu umozliwia zmiane tego
przypisania dla okreslonych zdarzen diagnostycznych. > & 38

Opcje wyboru = Alarm

= Warning |Ostrzezenie|
= Disabled [Wylgczone|

Ustawienie fabryczne Szczegotowe informacje, patrz "Przeglad zdarzen diagnostycznych" > 38

Status signal [Sygnat statusu]

Sciezka menu Expert [Ekspert] - Diagnostics [Diagnostyka] - Diagnostic settings [Ustawienia
diagnostyki] > Status signal [Sygnat statusu]

Opis Kazdemu zdarzeniu diagnostycznemu jest przypisany okreslony sygnat statusu, w
kategoriach: czujnik, modut elektroniki, proces i konfiguracja . Menu umozliwia
zmiane tego przypisania dla okreslonych zdarzen diagnostycznych. - 38

1) Informacja cyfrowa dostepna za posrednictwem komunikacji HART®

Opcje wyboru = Failure [Btad] (F)
= Function check [Sprawdzenie dziatania systemu] (C)
= Qut of specification [Poza specyfikacja] (S)
= Maintenance required [Wymagana konserwacja] (M)
= No effect [Bez wptywu] (N)

Ustawienie fabryczne Szczegoétowe informacje, patrz "Przeglad zdarzen diagnostycznych" > & 38
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Symbole

"Extended setup" |[Konfiguracja zaawansowana|
(podmenu) . .......... .. ... .. 78
0..9

2-wire compensation [2-przew. kompensacja]

(parametr) .. ... .. 75, 103
A

Access status tooling [Narzedzie statusu dostepu]
(parametr) . ........... .. 79, 101
Actual diag channel [Kanat biezacej diagnostyki| . . .. 92
Actual diagnostics [Biezaca diagnostyka] . .. ....... 92

Actual diagnostics [Biezaca diagnostyka] (parametr) . 91
Actual diagnostics count [Licznik biezgcej

diagnostyki] . ......... ... .. 92
Administration [Administracja] (podmenu) . ... 88, 102
Akcesoria

Dokomunikacji . ......... .. .. ... L. 46

Komponenty systemu . ..................... 47

Zaleznie od wersji przyrzadu . . .. ... ... ... 45
Alarm delay [Opo6Znienie alarmu]| (parametr) . . . . .. 102
Altitude [Wysokos$¢ n.p.m.] (parametr) . ......... 117
Assign current output (PV) [Przypisanie wyjscia
pradowego (PV)] (parametr) . .............. 76,118
Assign QV [Przypisanie QV] (parametr) . ......... 119
Assign SV [Przypisanie SV| (parametr) . .......... 118
Assign TV [Przypisanie TV] (parametr) . ......... 119
B
Bezpieczenistwo produktu . . .. ... 8
Burst command [Polecenie burst| (parametr) . . . . .. 120
Burst configuration [Konfiguracja burst] (podmenu) 120
Burst mode [Tryb burst] (parametr) ............. 120
Burst trigger level [Burst poziom wyzwalania]
(parametr) .. ... ... 123
Burst trigger mode [Burst tryb wyzwalania]
(parametr) .. ... .. 122
Burst variables [Zmienne burst] (parametr) . ... ... 121
C
Calibration countdown [Odliczanie kalibracji] . . . . . . 111
Call./v. Dusen coeff. A, Bi C [Wspotczynnik A, Bi C
réwnania Callendar-Van Dusen| (parametr) . . ... .. 107
Call./v. Dusen coeff. RO [Wspoétczynnik RO réwnania
Callendar-Van Dusen]| (parametr) .. ............ 107
Communication [Komunikacja] (podmenu) . . ... .. 112
Configuration changed [Zmiana konfiguracji]
(parametr) .. ... .. 113
Configuration counter [Licznik konfiguracji] . ... 96, 126
Connection type [Typ podiaczenia| (parametr) .. 75, 103
Control [Sterowanie| (parametr) . .............. 110
CSA L 64
Current output [Wyjscie pradowe]| (podmenu) . . . . .. 82
Current output simulation [Symulacja wyjscia
pradowego] (parametr) ... ................ 99, 128

130

Current trimming 4 mA [Dostrojenie pradu 4 mA|

(parametr) .. ... 83,111
Current trimming 20 mA [Dostrojenie pradu 20 mA]|
(parametr) .. ... 84,112
D

Damping [Ttumienie| (parametr) ............... 101
Deactivate SIL [Wytaczenie SIL| (kreator) .......... 88
Decimal places 1 [Miejsca dziesietne 1] (parametr) . . . 86
Decimal places 2 [Miejsca dziesietne 2| (parametr) . . . 86
Decimal places 3 [Miejsca dziesietne 3] (parametr) . . . 86
Define device write protection code [Definiowanie

kodu blokady zapisu| (parametr) . ............... 89
Deklaracjazgodnos$ci . . .. ... 8
Device ID [ID przyrzadu| (parametr) . ............ 114
Device information [Informacje o przyrzadzie]

(podmenu) . ........ ..., 93,124
Device name [Nazwa przyrzadu] . ........... 94, 125
Device reset [Reset przyrzadu] (parametr) .. .... ... 88
Device revision [Wersja przyrzadu] . .......... 95,114

Device tag [Etykieta (TAG) przyrzadu] (parametr)
.............................. 74,93,112, 124

Device temperature |Temperatura przyrzadu] . . . 97, 127
Device temperature max. [Maks. temperatura

przyrzadu] ... ... 99
Device temperature min. [Min. temperatura

przyrzadu] ... ... 98
Device Type [Typ przyrzadu] . .. ............... 114
Diagnostic behavior [Klasa diagnostyczna] (parametr)
....................................... 128
Diagnostic list [Lista Diagnostyki] (podmenu) . ... ... 91

Diagnostic settings [Ustawienia diagnostyki| (menu) 109
Diagnostic simulation [Symulacja diagnostyki|

(parametr) . ... 128
Diagnostics [Diagnostyka] (menu) . .............. 91
Diagnostics [Diagnostyka] (podmenu) . .......... 124
Display [Wyswietlacz] (menu) . ................. 84
Display [Wyswietlacz] (podmenu) . ............. 102
Display interval [Czas wyswietlania] (parametr) . . . .. 84

Display text n [Tekst na wyswietlaczu n| (parametr) . . 85
Dokument

funkcjonowania . ........... ... ... 4
Dopuszczenie UL . .. ... ... . ... ... .... 11, 64
Drift/difference alarm delay [OpdzZnienie alarmu w
trybie wykrywania dryftu/réznicy| . . ... ... ... 81,110
Drift/difference mode [Tryb wykrywania dryftu/
réznicy| (parametr) ... ........ ... ... ... 80, 109
Drift/difference set point [Wartos$¢ zadana dryftu/
réznicy| (parametr) ... ....... ... ... ... ... 81, 110
E
ENP version [WersjaENP| . .................... 95
Enter access code [Wprowadzenie kodu dostepu]
(parametr) .. .......... .. ... 79, 101
Enter SIL checksum [Wprowadzenie sumy kontrolnej
SIL] (parametr) . ...t 87
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Event logbook [Rejestr zdarzen| (podmenu) . .. ... ..
Expert [Ekspert] (Menu) . ....................
Extended order code [Rozszerzony kod

zamowieniowy| . . ... .. 95,
F
Failure current [Prad btedu| (parametr) . ... ... 83,

Failure mode [Tryb obstugi btedu| (parametr) . . . 83,
FieldCare
Interfejsuzytkownika . . . ..... ... ... o L.
Zakresfunkeji .. ... ool
Firmware version [Wersja oprogramowania] . .. 94,
Force safe state [Wymuszenie trybu bezpiecznego]
(parametr) .. ...

H

Hardware Revision [Wersja sprzetu] . . . . .. 96, 116,
HART® address [Adres HART®]| (parametr) . . ... ..
HART® configuration [Konfiguracja HART®]
(podmenu) . .............. ... . . .
HART® date code [Kod daty HART®] (parametr) . . . .
HART® descriptor [Deskryptor HART®]| (parametr) . .
HART® info [Informacje HART® | (podmenu) . . . ...
HART® message [Komunikat HART®] (parametr) . . .
HART® output [Wyjscie HART®] (podmenu) . . . . ..
HART® revision [Wersja protokotu HART®] . ... ...
HART® short tag [Krotka etykieta (TAG) HART®]
(parametr) . . ...

I

Inne normyizalecenia.......................

K

Kanaly pomiarowe (wyswietlacz) . ..............
Kombinacje podtgczen . .. ......... ... ... ...

L

Latitude [Szerokosc¢ geograficzna| (parametr) . .. . ..
Linearization [Linearyzacja] (podmenu) . .........
Location description [Opis lokalizacji] (parametr) . . .
Location method [Metoda lokalizacji] (parametr) . . .
Locking status [Status blokady] . ............ 80,
Longitude [Dtugo$¢ geograficznal (parametr) . . . . . .
Lower range value [Dolna warto$¢ zakresu|

(parametr) .. ... ... 77,
M

Mains filter [Filtr sieciowy] (parametr) . .........
Manufacturer [Producent] .. ............... 96,
Manufacturer ID [ID producenta] (parametr)
................................. 96, 115,
Max. update period [Maks. czas aktualizacji]
(parametr) . . ...
Measured values [Wartosci mierzone| (podmenu)
..................................... 97,

Min. update period [Min. czas aktualizacji]
(parametr) . . ...
Min/max values [Wart. min./maks| (podmenu) . . . ..
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113

116
115
114
115
118
115

112

N
No. of preambles [Liczba nagtowkow| (parametr) . .. 113
0)
Operating time [Czas pracy]| . . .................. 91
Operational state [Stan pracy| (parametr) . ........ 87
Order code [Kod zamoéwieniowy] . ........... 95, 125
Output [Wyjscie] (podmenu) . . ................ 111
Output current [Prad wyjsciowy] . ............... 83
P
Polynomial coeff. A, B [Wspotczynnik wielomianowy
A,B] (parametr) ... ... ... 108
Polynomial coeff. RO [Wsp. wielomianu RO
(parametr) .. ... . 108
Ponowna kalibracja . . .......... ... ... . ... 42
Previous diag n channel [Kanat n poprzedniej
diagnostyki] .. ........ ... . 93
Previous diagnostics [Poprzednia diagnostyka] . . . . .. 93
Previous diagnostics 1 [Poprzednia diagnostyka 1] ... 91
Process unit tag [Etykieta (TAG) przyrzadu
procesoweqo| (parametr) . .. ................. 116
Protokot HART®
Dane aktualnej wersji przyrzadu . . .. .......... 30
Oprogramowanie obstugowe . . . .............. 30
Zmienne przyrzadu . . . . ... 31
PrzepisyBHP . . . ... . .. 7
Przeznaczenie dokumentu . ............ ... .. .... 4
Przeznaczenie przyrzadu . . .............. ... .. .. 7
Przyporzadkowanie zaciskow . . ............. .. .. 16
PV o 118
Q
QV 120
R
Reference junction [Spoina odniesienia| (parametr)
..................................... 76, 103
Reset configuration changed [Reset zmiany
konfiguracji] (kreator) .. ..................... 113
Reset device temp. min/max values [Reset wartosci
min./maks. temperatury przyrzadu| (parametr) . ... 127
Reset sensor min/max values [Resetowanie wartosci
min./maks. czujnika] (parametr) . .............. 127
Reset trim [Resetowanie dostrojenia| (kreator)
................................. 84, 106, 112
Restart device [Restart przyrzadu| (kreator) ........ 88
R] preset value [Wartos¢ ustawiona wstepnie R]]
(parametr) ... ......... ... 76, 103
S
Sensor [Czujnik| (podmenu) .. .............. 80, 102
Sensor 1/2 [Czujnik 1/2] (podmenu) . ........... 103
Sensor lower limit [Dolna warto$¢ graniczna czujnika]
....................................... 104
Sensor lower limit [Dolna warto$¢ graniczna czujnika]
(parametr) .. ... .. 108
Sensor max value [Wartos¢ maks. czujnika] . .. ... .. 98
Sensor min value [Warto$¢ min. czujnika] . ... ..... 98
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Sensor n raw value [Surowa warto$¢ czujnikan] . . . . . 97 Z
Sensor offset [Przesuniecie czujnika] (parametr) 80, 104 Zdarzenia diagnostyczne
Sensor raw value [Surowa wartos$¢ czujnikal . ... ... 127 Klasa diagnostyczna . . . .................... 37
Sensor switch set point [Wartos¢ zadana przelgczenia Przeglad .. ... ... ... .. . 38
czujnika| (parametr) . ............ ... . 82, 109 Sygnaty statusu . ... ........oouein. .. 37
Sensor trimming [Dostrojenie czujnika] (parametr) . 105 | Znak CE..............oooooreoni.. 8, 10, 64
Sensor trimming [Dostrojenie czujnika| (podmenu) . 104 Zwrot przyrzadu . . .. .o 45
Sensor trimming lower value [Dolna warto$¢
dostrojenia czujnika| (parametr) . .............. 105
Sensor trimming min span [Min. zakres dostrojenia
czujnikal . ... 106
Sensor trimming upper value [Gérna warto$¢
dostrojenia czujnika| (parametr) . .............. 106
Sensor type [Typ czujnika| (parametr) ... ... .. 74,103
Sensor upper limit [Gérna wartos$¢ graniczna
czujnikal . ... 104
Sensor upper limit [Gérna wartos$¢ graniczna
czujnika] (parametr) . ......... ... ... ... ... 109
Sensor value [Wartos$é czujnikal .. ........... 97, 126
Serial no. sensor [Numer seryjny czujnika| (parametr)
....................................... 104
Serial Number [Numer seryjny| . ............ 94,124
Serwis Endress+Hauser
Konserwacja . .. ... 472
Setup [Konfiguracja] (menu) . .................. 74
SIL (podmenu) . ...........cciiiiiinnnnnn.. 86
SIL checksum [Suma kontrolna SIL| (parametr) . . . . . 87
SIL option [Opcja SIL| (parametr) . . .............. 86
Simulation [Symulacja] (podmenu) . ............. 99
Software revision [Wersja oprogramowania] . . . . . . 116
Squawk [Kod transpondera (Squawk)| (komunikator)
....................................... 124
Start value [Wartos¢ poczgtkowa| (parametr) . . . . .. 110
Status signal [Sygnat statusu| (parametr) ... ...... 129
Struktura menuobstugi . . . ... L 25
SV 119
System (podmenu) .. ....................... 101
T
Tabliczka znamionowa . . . .................... 10
TV 119
U
Unit [Jednostka| (parametr) . ............... 74,101
Upper range value [Gorna wartos¢ zakresul]
(parametr) . ........... . 77,111
\Y
Value 1 display [Wyswietlanie wartosci 1] (parametr) 85
Value 2 display [Wyswietlanie wartosci 2| (parametr) 85
Value 3 display [Wyswietlanie wartosci 3| (parametr) 85
Value current output [Warto$¢ pradu wyjsciowego]
(parametr) .. ... 99,128
W
Warianty obstugi
Obstugalokalna.......................... 22
Oprogramowanie konfiguracyjne . . .. ......... 22
Przeglad ... ... .. .. 22
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