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Niniejsza skrocona instrukcja obstugi nie zastepuje pelnej
instrukeji obstugi wchodzacej w zakres dostawy przyrzadu.

Szczegbétowe dane dotyczace przyrzadu znajduja sie w
instrukcji obstugi oraz w innej dokumentacji.

Jest ona dostepna dla wszystkich wersji przyrzadu:

= Poprzez Internet: www.pl.endress.com/deviceviewer

= Poprzez smartfon/tablet z zainstalowang aplikacjg Endress
+Hauser Operations
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Informacje o niniejszym dokumencie Micropilot FMR20 HART

1 Informacje o niniejszym dokumencie

1.1 Stosowane symbole

111 Symbole zwigzane z bezpieczenstwem

4\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go doprowadzi do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacja. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata lub $mierci.

A\ PRZESTROGA
Ten symbol ostrzega przed niebezpieczng sytuacjg. Zignorowanie go moze doprowadzi¢ do
lekkich lub érednich obrazen ciata.

NOTYFIKACJA

Tym symbolem sa oznaczone informacje o procedurach i inne czynnodci, z ktérymi nie wiagze
sie niebezpieczenstwo obrazen ciata.

1.1.2 Symbole i grafiki oznaczajace rodzaj informacji

& Dopuszczalne
Dopuszczalne procedury, procesy lub czynnosci

Zabronione
Zabronione procedury, procesy lub czynnosci

B Wskazowka
Oznacza informacje dodatkowe

Odsylacz do rysunku

>
Uwaga lub krok procedury

8, &, B
Kolejne kroki procedury

Ly
Wynik kroku procedury

1,2,3,..
Numery pozycji

A B,C, ...
Widoki
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Micropilot FMR20 HART Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

1.2 Dokumentacja uzupeiniajaca
Wymienione ponizej dokumenty mozna pobrac ze strony internetowej Endress+Hauser
(https://www.pl.endress.com/pl/Pobierz):

ﬂ Wykaz dostepnej dokumentacji technicznej, patrz:
s W@M Device Viewer (www.endress.com/deviceviewer): nalezy wprowadzi¢ numer
seryjny podany na tabliczce znamionowej
= Aplikacja Endress+Hauser Operations App: nalezy wprowadzi¢ numer seryjny podany
na tabliczce znamionowej lub zeskanowac kod QR z tabliczki znamionowej

1.3 Dokumentacja uzupetniajaca
BAO02096F

Instrukcja obstugi FMR20 HART do materiatéw sypkich
TI01043K

Karta katalogowa wyswietlacza procesowego RIA15

BA01170K
Instrukcja obstugi wyswietlacza procesowego RIA15

1.4 Zastrzezone znaki towarowe

HART®

Zastrzezony znak towarowy FieldComm Group, Austin, Texas, USA
Apple®

Apple, logo Apple, iPhone i iPod touch to zastrzezone znaki towarowe Apple Inc.,
zarejestrowane w USA i w innych krajach. App Store to znak ustugowy Apple Inc.

Android®
Android, Google Play i logo Google Play to zastrzezone znaki towarowe Google Inc.

Bluetooth®

Znak stowny i logo Bluetooth® to zastrzezone znaki towarowe Bluetooth SIG, Inc. Kazdy
przypadek uzycia tego znaku przez Endress+Hauser podlega licencji. Pozostate znaki
towarowe i nazwy handlowe nalezg do ich prawnych wiascicieli.

2 Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

2.1 Wymagania dotyczace personelu

Personel przeprowadzajgcy montaz, uruchomienie, diagnostyke i konserwacje powinien

spelniac¢ nastepujgce wymagania:

» Przeszkoleni, wykwalifikowani operatorzy powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje do
wykonywania konkretnych zadan i funkeji.

» Personel powinien posiada¢ zgode wtasciciela/operatora obiektu.

» Powinien posiada¢ znajomo$¢é obowigzujgcych przepiséw.

Endress+Hauser 5
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Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa Micropilot FMR20 HART

» Przed rozpoczeciem prac personel powinien przeczytac ze zrozumieniem zalecenia podane
w instrukcji obstugi, dokumentacji uzupetniajgcej oraz certyfikatach (zaleznie od
zastosowania).

» Przestrzegac instrukcji i stosowac sie do zasad ogélnych.

Personel obstugi powinien spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» By¢ przeszkolony i posiada¢ zgody odpowiednie dla wymagan zwigzanych z okreslonym
zadaniem od wtasciciela/operatora obiektu.

» Postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi w niniejszej instrukcji.

2.2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Zastosowanie i media mierzone

Przyrzad opisany w niniejszej instrukcji obstugi jest przeznaczony do ciagtych,
bezkontaktowych pomiaréw poziomu materiatéw sypkich. Z uwagi na czestotliwo$¢ robocza,
wynoszacg ok. 26 GHz, energie emitowanych impulséw, wynoszgcg maksymalnie 5,7 mW i
$rednig moc wyjsciowg 0,015 mW, przyrzad moze by¢ montowany réwniez na zewnatrz
zamknietych zbiornikéw metalowych. W przypadku pracy na zewnatrz zbiornikow
zamknietych, przyrzad powinien by¢ montowany zgodnie ze wskazéwkami podanymi w
rozdziale "Warunki pracy: montaz'. Obstuga przyrzadu nie stanowi zadnego zagrozenia dla
zdrowia.

Przy uwzglednieniu ograniczen okreslonych w rozdziale "Dane techniczne" oraz ogélnych

warunkéw podanych w instrukcji oraz dokumentacji uzupetniajacej, przyrzad moze by¢

wykorzystywany do pomiaréw:

» Mierzone zmienne procesowe: odlegtosé

» Obliczane zmienne procesowe: objeto$¢ lub masa medium zawartego w zbiorniku o
dowolnym ksztatcie

Aby zapewni¢ odpowiedni stan przyrzadu przez caty okres eksploatacji, nalezy:

» Uzywac go wylgcznie do pomiaru mediéw, na ktére materiaty wchodzace w kontakt z
medium sg wystarczajgco odporne.

» Zachowa¢ warto$ci graniczne podane w rozdziale "Dane techniczne".

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem
Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody spowodowane niewtasciwym
zastosowaniem lub zastosowaniem niezgodnym z przeznaczeniem.

Objasnienie dla przypadkéw granicznych:

» W przypadku mediéw specjalnych lub mediéw uzywanych jako srodek czyszczacy nalezy
skontaktowac sie z producentem. Firma Endress+Hauser stuzy pomoca w zakresie
antykorozyjnych wtasno$ci materiatéw wchodzacych w kontakt z medium, ale nie udziela
zadnych gwarancji ani nie ponosi odpowiedzialnosci z tego tytutu.

Ryzyka szczatkowe

Podczas pracy, wskutek wymiany ciepta z medium procesowym oraz wytwarzania ciepta przez
uktady elektroniczne, obudowa modutu elektroniki oraz podzespoty wewnetrzne moga
nagrzewac sie do temperatury 80 °C (176 °F). Podczas pracy czujnik moze osiagnaé¢
temperature bliskg temperatury medium.

6 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczeristwa

Niebezpieczenstwo oparzenia wskutek kontaktu z nagrzanymi powierzchniami!
» W przypadku medium o podwyzZszonej temperaturze nalezy zapewni¢ odpowiednie
zabezpieczenie przed oparzeniem.

2.3 Przepisy BHP

Przed przystapieniem do obstugi urzadzenia:
» Zawsze nalezy mie¢ natozony niezbedny sprzet ochrony osobistej, okreslony w przepisach
krajowych.

2.4 Bezpieczenstwo eksploatacji

Ryzyko uszkodzenia ciata!

» Przyrzad mozna uzytkowac wytgcznie wtedy, gdy jest sprawny technicznie i wolny od
usterek i wad.

» Zaniezawodng prace przyrzadu odpowiedzialno$¢ ponosi operator.

Strefa zagrozona wybuchem

Aby wyeliminowac zagrozenia dla bezpieczenstwa personelu lub obiektu podczas eksploatacji

przyrzadu w strefie niebezpiecznej (np. zagrozenia wybuchem, wystepowania urzadzen

ci$nieniowych):

» Sprawdzic¢ na tabliczce znamionowej, czy zamoéwione urzadzenie jest dopuszczone do
zamierzonego zastosowania w strefie zagrozenia wybuchem.

» Nalezy przestrzega¢ wymagan technicznych okreslonych w dokumentacji uzupetniajgcej
stanowigcej integralng cze$¢ niniejszej instrukcji obstugi.

2.5 Bezpieczenstwo produktu

Przyrzad zostat skonstruowany oraz przetestowany zgodnie z aktualnym stanem wiedzy
technicznej i opuscit zaktad producenta w stanie gwarantujgcym niezawodne dziatanie.
Spemia ogo6lne wymagania dotyczgce bezpieczenstwa i wymogi prawne.

2.5.1 Znak CE

Uktad pomiarowy speia stosowne wymagania dyrektyw Unii Europejskiej. Sg one
wyszczegélnione w Deklaracji zgodno$ci UE wraz ze stosowanymi normami.

Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku CE.

252  Certyfikat EAC

Uktad pomiarowy spetnia stosowne wymagania obowigzujacych przepiséw dotyczgcych znaku
zgodnosci EAC. Sg one wyszczegélnione w deklaracji zgodnosci EAC wraz z zastosowanymi
normami.

Producent potwierdza wykonanie testéw przyrzadu z wynikiem pozytywnym poprzez
umieszczenie na nim znaku EAC.

Endress+Hauser 7



Podstawowe zalecenia dotyczace bezpieczenstwa Micropilot FMR20 HART

2.6 Bezpieczenstwo systeméw IT

Gwarancja producenta jest udzielana wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie jest zainstalowane i
uzytkowane zgodnie z instrukcjg obstugi. Urzadzenie jest wyposazone w mechanizmy
zabezpieczajgce przed przypadkowa zmiang ustawien.

Uzytkownik powinien wdrozy¢ odpowiednie $rodki bezpieczenstwa systeméw IT, zgodne z
obowigzujgcymi u niego standardami bezpieczenstwa, zapewniajgce dodatkowg ochrone
urzadzenia i przesytu danych.

2.7 Srodki bezpieczenistwa IT w przyrzadzie

2.7.1 Dostep poprzez interfejs Bluetooth®

Bezprzewodowa transmisja sygnatéw poprzez interfejs Bluetooth® wykorzystuje

technike szyfrowania testowang przez Instytut Fraunhofera AISEC

= Bez zainstalowanej aplikacji SmartBlue przyrzad nie bedzie widoczny poprzez sie¢
Bluetooth®

= Pomiedzy jednym czujnikiem a jednym smartfonem lub tabletem moze by¢ nawigzane
tylko jedno potaczenie typu punkt-punkt

= Interfejs bezprzewodowy Bluetooth® mozna wylaczyc za pomoca aplikacji SmartBlue,
FieldCare i DeviceCare

Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Opis produktu

3 Opis produktu

3.1 Konstrukcja wyrobu

A0046292

1 Przeglad zastosowanych materiatéw

Antena o $rednicy 80 mm (3 in)

Obudowa czujnika; PVDF

Uszczelka; EPDM

Tylne przytqcze procesowe; PVDF

Dtawik kablowy,; PA

Adapter kanatu kablowego; mosiqdz niklowany
O-ring; EPDM

Przeciwnakretka; PA6.6

Piersciert ozdobny; PBT-PC

Przednie przytqcze procesowe; PVDF

O 0O N WN =

4 Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.1 Odbior towarow

Przy odbiorze dostawy nalezy sprawdzié:

= Czy kod zamoéwieniowy w dokumentach przewozowych jest identyczny jak na naklejce
urzadzenia

= Czy wyrdb nie jest uszkodzony

= Czy dane na tabliczce znamionowej sg zgodne z danymi w zamdéwieniu i w dokumentach
przewozowych

= W stosownych przypadkach (patrz tabliczka znamionowa): czy dotgczono Instrukcje dot.
bezpieczenstwa Ex (XA)

Jesli jeden z warunkdw nie jest spetniony, nalezy skontaktowac sie z oddziatem firmy
Endress+Hauser.
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Odbioér dostawy i identyfikacja produktu Micropilot FMR20 HART

4.2 Identyfikacja produktu

Sa mozliwe nastepujgce opcje identyfikacji urzgdzenia pomiarowego:
» Dane na tabliczce znamionowej
= Pozycje rozszerzonego kodu zamoéwieniowego podane w dokumentach przewozowych

» W W@M Device Viewer (www.pl.endress.com/deviceviewer) wprowadzi¢ numer seryjny z
tabliczki znamionowe;j.

L~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

» W Endress+Hauser Operations App wprowadzi¢ numer seryjny z tabliczki znamionowej lub
uzy¢ Endress+Hauser Operations App do zeskanowania
dwuwymiarowego kodu kreskowego (kod QR) znajdujacego sie na tabliczce znamionowej

L~ Wyswietlone zostang wszystkie informacje o danym urzgdzeniu pomiarowym oraz
zakresie stosownej dokumentacji technicznej.

4.3 Adres producenta

Endress+Hauser SE+Co. KG
Hauptstrafle 1
79689 Maulburg, Niemcy

Miejsce produkeji: patrz tabliczka znamionowa.
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Micropilot FMR20 HART Odbidr dostawy i identyfikacja produktu

4.4 Tabliczka znamionowa
— 18
Order code: 3 19
Ser. no.: 4
Ext. ord. cd.: 5 20
©
e
MWP: 8 21
Ta: 9 Tpmax:[ 10
DevicelD: 11
Fw: 12 Dev.Rev.: 13 ex works
14 15 16
A—-0 22 hi¢ ”
e 17 23 x-LIMY oo 25
A0029096
2 Tabliczka znamionowa przetwornika Micropilot
1 Adres producenta
2 Nazwa przyrzqdu
3 Kod zaméwieniowy
4 Numer seryjny (Ser. no.)
5 Rozszerzony kod zaméwieniowy (Ext. ord. cd.)
6  Napiecie zasilania
7 Wyjscia sygnatowe
8  Cisnienie medium procesowego
9  Dopuszczalna temperatura otoczenia (T,)
10 Maksymalna temperatura medium
11 ID urzqdzenia
12 Wersja oprogramowania (FW)
13 Wersja urzqdzenia (Dev.Rev.)
14 Znak CE
15 Dodatkowe informacje dotyczqce wersji przyrzqdu (certyfikaty, dopuszczenia)
16 Znak zgodnosci RCM-Tick
17  Materialy wchodzqce w kontakt z medium
18 Logo
19 Stopieri ochrony: np. IP, NEMA
20 Symbol certyfikatu
21 Dane dotyczqce certyfikatéw i dopuszczen
22 Oznaczenie instrukcji dotyczqcej bezpieczeristwa: np. XA, ZD, ZE
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

23 Oznaczenie modyfikacji
24 Dwuwymiarowy matrycowy kod kreskowy (kod QR)
25 Data produkcji (rok-miesigc)

ﬂ Na tabliczce znamionowej moga by¢ podane 33 cyfry rozszerzonego kodu
zamoéwieniowego. Jesli rozszerzony kod zamoéwieniowy zawiera wiecej znakdéw, te
dodatkowe znaki nie sg podane.

Rozszerzony kod zaméwieniowy mozna réwniez wyswietli¢ w pozycji menu obstugi:
parametr Rozszerzony kod zaméwieniowy 1 ... 3

5 Warunki pracy: montaz

Zdejmowanie ostony transportowej z przewodu

W przypadku przyrzadéw z tylnym przylaczem procesowym "gwint FNPT1/2 dla przewodu
elektrycznego", przed montazem nalezy zdjgc zaslepke zabezpieczajgcg z przewodu.

1> 3]

w

&

T mp

A0042437 A0042438 A0042439
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Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

5.1 Zalecenia montazowe

5.1.1 Opcje montazu

A0045309

®

3 Montaz do Sciany, pod sklepieniem lub w kréccu zbiornika

Montaz do sciany lub pod sklepieniem, mozliwos¢ odchylenia sondy od pionu
Montaz za pomocg gwintu tylnego

Montaz poziomy w ciasnych przestrzeniach

Montaz pod sklepieniem za pomocq przeciwnakretki (w zakresie dostawy)
Montaz wraz z podktadkq pozycjonujgcqg

Montaz wraz z pozycjonerem anteny FAU40

MmO 0w

Uwaga!

s Przewdd czujnika nie stuzy do mocowania. Nie moze by¢ wykorzystywany do
podwieszania.

® Podczas montazu swobodnego urzadzenie nalezy montowac pionowo.

Endress+Hauser 13



Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

5.1.2 Montaz w kréécu

Optymalna pozycja montazowa to taka, w ktérej dolna krawedz anteny znajduje sie
nieznacznie ponizej kré¢ca. Wewnetrzna powierzchnia krééca powinna by¢ gtadka, bez
krawedzi i szwéw spawalniczych. Jesli to mozliwe, krawedZ krééca powinna by¢ zaokraglona.

=77 W}D

A0046282

4 Montaz w kréécu

Dtugo$é maksymalna krécéea L zalezy od jego $rednicy D.
Prosimy o zachowanie okreslonych wartosci granicznych $rednicy i dtugosci kréccea.

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz wewngtrz krdocca
= D: min. 120 mm (4,72 in)

= L: maks. 205 mm (8,07 in) + D x 4,5

Antena o $rednicy 80 mm (3 in), montaz ponizej kroéca

= D: min. 80 mm (3 in)

s [:maks.D x 4,5
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Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

5.1.3 Pozycja montazowa na zbiorniku

2 3

1

BD ¢

A0045323

5 Pozycja montazowa na zbiorniku

= Jezeli jest to mozliwe, dolna krawedz sondy powinna sie znajdowaé¢ wewnatrz zbiornika.

= Zalecana odlegtos¢ A miedzy $ciang a zewnetrzna krawedzig krocea: ~ ¥ srednicy zbiornika.
Jednak przyrzad nie powinien by¢ montowany w odlegtosci mniejszej niz 15 cm (5,91 in) od
$ciany zbiornika.

= Nie montowa¢ czujnika w osi zbiornika.

= Nie montowac przyrzadu nad strumieniem wlotowym (zasypowym).

= Unika¢ urzgdzen wewnetrznych takich jak sygnalizatory poziomu.

= W Strefa martwa (BD) analiza echa mikrofalowego moze by¢ utrudniona. Mozna to
wykorzysta¢ do wyttumienia szumu w poblizu anteny (np. wskutek kondensacji).
Fabrycznie ustawiona Strefa martwa wynosi co najmniej 0,1 m (0,33 ft). Mozna jg jednak
zmienic recznie (dopuszczalna jest réwniez warto$¢ 0 m (O ft)).
Automatyczne obliczanie wartosci:
Strefa martwa = Kalibracja -Pusty- - Kalibracja -Peiny- - 0,2 m (0,656 ft).
Parametr Strefa martwa jest przeliczana zgodnie z tym wzorem kazdorazowo po
wprowadzeniu innej warto$ci w parametr Kalibracja -Pusty- lub parametr Kalibracja -
Pelny-.
Jesli wynik obliczenia jest mniejszy od 0,1 m (0,33 ft), zamiast tego przyjmowana jest
warto$¢ Strefa martwa wynoszaca 0,1 m (0,33 ft).
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

51.4 Ustawienie przyrzadu podczas montazu w zbiorniku

= Antena powinna by¢ ustawiona prostopadle do powierzchni medium
= Znacznik orientacji montazowej radaru nalezy ustawi¢ w kierunku $ciany zbiornika

A0028927
6 Ustawienie przyrzqdu podczas montazu w zbiorniku

16 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

A0045325

7 Pozycjonowanie sondy w kierunku stozka zasypowego

A Montaz wraz z podktadkq pozycjonujgcq
B Montaz wraz z pozycjonerem anteny FAU40

ﬂ Aby unikna¢ ech zakiocajacych, w przypadkach koniecznych zastosowaé metalowe ptytki
instalowane pod katem
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

5.1.5 Kat wiazki

W=2><D><tan%

e w

A0046285

8 Zaleznos¢ miedzy kqtem wiqzki a, odlegtoscig D a Srednicqg wigzki W

Kat wigzki a (kat potowy mocy sygnatu) jest katem wierzchotkowym stozka, wewnatrz ktérego
gesto$¢ promieniowania fali elektromagnetycznej jest wieksza od potowy gestosci
maksymalnej (szeroko$¢ 3 dB). Nalezy jednak pamietac, ze mikrofale rozchodzg sie réwniez
poza obszar stozka i sg odbijane od elementéw znajdujacych sie poza nim.

Srednica wigzki W w zaleznosci od kata wiazki a i odlegtosci pomiarowej D.

Antena o Srednicy 80 mm (3 in) z ostong zabezpieczajaca przed zalaniem lub bez niej, a
12°
W=Dx0.21
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Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

5.1.6 Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych

\ZL

il
~

9 Pomiar w zbiornikach z tworzyw sztucznych z zewnetrznymi instalacjami na zewngtrz zbiornika,
zaktocajgcymi pomiar

A0029540

1 Rurociqgi, elementy wykonane z rur
2 Drabiny
3 Kraty, balustrady

W przypadku zbiornika wykonanego z materiatu nieprzewodzacego (np. z tworzywa
sztucznego wzmocnionego wioknem szklanym), impulsy mikrofalowe mogg rowniez ulega¢
odbiciu od zewnetrznych elementéw zbiornika.

W zwigzku z tym, w obszarze wigzki pomiarowej nie powinny sie znajdowac elementy
wprowadzajgce zaktocenia, wykonane z materiatéw przewodzgcych (informacje dotyczace
obliczania $rednicy wiazki pokazano w rozdziale dotyczacym kata wigzki).

W celu uzyskania bardziej szczegétowych informacji, prosimy o kontakt z biurem Endress
+Hauser.

5.1.7 Ostona pogodowa
W przypadku montazu na otwartej przestrzeni zalecane jest stosowanie ostony pogodowe;.
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

Mozna jg zamoéwic jako akcesoria lub wraz z przyrzadem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0046286

10  Ostona pogodowa

ﬂ Ostona pogodowa nie zakrywa catkowicie czujnika.

5.1.8 Pomiar z uzyciem ostony zabezpieczajgcej przed zalaniem

W przypadku montazu na otwartej przestrzeni i/lub w aplikacjach, gdzie wystepuje ryzyko
zalania, uzycie ostony zabezpieczajgcej przed zalaniem jest konieczne.

Najlepsze rezultaty uzyskuje sie dla materiatu gruboziarnistego i ostony zabezpieczajgcej przez
zalaniem.

Mozna jg zamoéwic jako akcesoria lub wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".
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Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

AD045326

11  Pomiar z uzyciem ostony zabezpieczajqgcej przed zalaniem

1 Poduszka powietrzna
Uszczelka O-ring (EPDM)
Strefa martwa

Poziom maksymalny

W

Ostona jest wkrecana bezposrednio na gwint czujnika, hermetyczng szczelnos¢ zapewnia
uszczelka typu O-ring. W razie zalania czujnika, powstata poduszka powietrzna zapewnia
jednoznaczne wykrywanie poziomu maksymalnego na korncu ostony. Ze wzgledu na fakt, ze
Strefa martwa znajduje sie wewnatrz ostony, echa wielokrotne nie sg analizowane.

Parametry konfiguracyjne przy zamontowanej oslonie zabezpieczajacej przed zalaniem

Ustawianie strefy martwej przy zamontowanej ostonie zabezpieczajacej przed zalaniem

» Sciezka dostepu: Menu gtéwne - Ustawienia - Ustawienia zaawansowane - Strefa
martwa

-  Wprowadzi¢ 100 mm (4 in).
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

Po zamontowaniu ostony zabezpieczajacej przed zalaniem i ustawieniu strefy martwej
nalezy wykonaé mapowanie zbiornika
1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtosé
-~ Pordéwnac odlegtos¢ wyswietlang z odlegtoscig rzeczywista, aby rozpocza¢ zapis
mapy ech zakidcajacych.

2. Sciezka dostepu: Ustawienia > Punkt konicowy mapowania

L~ Ten parametr okresla odlegto$¢, do ktérej ma by¢ zapisana nowa mapa.
3. Sciezka dostepu: Ustawienia > Pelny zakres mapowania

- Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktérej mapa zostata zapisana.

5.1.9 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

Mozna go zamo6wi¢ jako akcesoria lub wraz z przyrzagdem po wybraniu odpowiedniej opcji w
pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

AD046287

12 Montaz z uzyciem nastawnego uchwytu montazowego

= Mozliwy jest réwniez montaz na $cianie lub na dachu zbiornika.
= W przypadku montazu w uchwycie, antene nalezy ustawi¢ prostopadle do lustra medium.

NOTYFIKACJA

Uchwyt montazowy nie jest potaczony elektrycznie z obudowa przetwornika.
Ryzyko gromadzenia sie tadunkéw elektrostatycznych.
» Uchwyt montazowy nalezy podtgczy¢ do lokalnej linii wyréwnania potencjatow.

5.1.10 Montaz na obrotowym wysiegniku
Wysiegnik, wspornik nascienny i pionowy sg dostepne jako akcesoria.
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A0045327
13 Montaz na obrotowym wysiegniku

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik ze wspornikiem pionowym
C  Wysiegnik obrotowy

5.1.11 Montaz z uzyciem poziomego wspornika montazowego

Poziomy wspornik montazowy mozna zamowi¢ razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

A0045328

14 Montaz z uzyciem poziomego wspornika montazowego (bez ostony zabezpieczajqcej przed
zalaniem)

5.1.12 Montaz z uzyciem obrotowego wspornika montazowego

Obrotowy wspornik montazowy mozna zamowic razem z przyrzagdem po wybraniu
odpowiedniej opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".
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Warunki pracy: montaz Micropilot FMR20 HART

A0045329
15  Obrotowy wspornik montazowy z regulacjq

A Wysiegnik ze wspornikiem nasciennym
B Wysiegnik obrotowy z requlacjq (np. w celu ustawienia przyrzqdu w osi kanatu)

5.1.13  Pozycjoner anteny FAU40

Pozycjoner FAU40 umozliwia odchylenie osi anteny pod katem maks. 15 ° we wszystkich
kierunkach. Pozycjoner stuzy do optymalnego ukierunkowania wigzki radarowej wzgledem
powierzchni materiatu sypkiego.

Pozycjoner sondy (FAU40) jest dostepny jest jako akcesorium.

AD045332

® 16 Sonda Micropilot FMR20 z pozycjonerem anteny
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Micropilot FMR20 HART Warunki pracy: montaz

5.1.14 Podktadka pozycjonujaca
Wigzke radarowa mozna optymalnie ukierunkowaé wzgledem powierzchni materiatu
sypkiego za pomocg podktadki pozycjonujacej.

Podktadke pozycjonujaca mozna zaméwic razem z przyrzgdem po wybraniu odpowiedniej
opcji w pozycji kodu zam. "Akcesoria w dostawie".

rg g/:rgg;g/irgiﬁ/i

— - ————

A0045331

17 Sonda Micropilot FMRZ20 z podktadkg pozycjonujgcq

5.2 Kontrola po wykonaniu montazu
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zabezpieczony przed wilgocig i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych?

OCzy przyrzad jest odpowiednio zamontowany?
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR20 HART

6 Podlaczenie elektryczne

6.1 Przyporzadkowanie przewodéw

AD028954
18  Przyporzqdkowanie przewodéw

1 Plus: zyta brqzowa
2 Minus: zyta niebieska

6.2 Napiecie zasilania
10,5 ... 30 Vpc

Urzadzenie wymaga zewnetrznego zasilania.
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Micropilot FMR20 HART Podlgczenie elektryczne

R[Q]
500+

A0029226

19  Maks. obcigzenie R, w zaleznosci od napiecia zasilajgcego Uy zasilacza

Zasilanie bateryjne
Aby zwiekszy¢ trwatos¢ baterii, komunikacja bezprzewodowa Bluetooth® w radarze moze by¢
wylgczona.

Wyréwnanie potencjatéw
Poza podtaczeniem przewodow uziemiajgcych nie s wymagane zadne dodatkowe czynnosci.

Endress+Hauser oferuje rézne typy zasilaczy, ktére mozna zaméwié¢ oddzielnie jako
akcesoria.

6.3 Podlaczenie urzadzenia

6.3.1 Schemat blokowy wersji 4 ... 20 mA HART
Podlaczenie przyrzadu z interfejsem HART, zrédta zasilania i wyswietlacza 4 ... 20 mA
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Podtaczenie elektryczne Micropilot FMR20 HART

A0028908

20  Schemat blokowy podtqgczenia wersji HART

1 Przetwornik pomiarowy z komunikacjq HART
2 Rezystor komunikacyjny HART

3 Zasilanie

4 Multimetr lub amperomierz

ﬂ W przypadku zasilacza o niskiej impedancji, w linii sygnatowej zawsze powinien by¢
zainstalowany rezystor komunikacyjny HART o rezystancji 250 Q.

Spadek napiecia, ktéry nalezy uwzglednic¢, wynosi:
Maks. 6 V dla rezystora komunikacyjnego 250 Q

6.4 Podlaczenie do wyswietlacza procesowego RIA15

Mozliwosci podigczenia radaru FMR20 do wyéwietlacza procesowego RIA15 (mozna go
zamowic razem z przyrzagdem) opisano w instrukcji obstugi BAO1578F.

6.5 Kontrola po wykonaniu podtaczen elektrycznych
O Czy przyrzad lub przewody nie sg uszkodzone (kontrola wzrokowa)?

O Czy zamontowane przewody sa odpowiednio zabezpieczone przed nadmiernym zginaniem
lub odksztatceniem?

0 Czy dtawiki kablowe sg zamontowane i odpowiednio dokrecone?
O Czy napiecie zasilania jest zgodne ze specyfikacja na tabliczce znamionowej?

O Przyrzad nie posiada zabezpieczenia przed odwrotng polaryzacja; czy podiaczenie
przewodoéw jest poprawne?

0 Czy uwzgledniono spadek napiecia na wyswietlaczu i na rezystorze komunikacyjnym?
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7 Obstuga

7.1 Koncepcja obstugi

= Wersja 4 ... 20 mA, HART

= Nawigacja po menu wraz z krétkimi objasnieniami funkcji poszczegédlnych parametréw w
oprogramowaniu obstugowym

= Opcja: Aplikacja SmartBlue poprzez interfejs bezprzewodowy Bluetooth®

7.2 Obstuga poprzez interfejs Bluetooth®

A0046293

21  Mozliwosci obstugi zdalnej poprzez interfejs Bluetooth®

1  Zasilacz przetwornika
2 Smartfon/tablet z zainstalowangq aplikacjg SmartBlue
3 Przetwornik z interfejsem Bluetooth®
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Integracja z systemami sterowania procesem poprzez protokét HART Micropilot FMR20 HART

7.3 Poprzez interfejs HART

577
»M) |Q
1 6 7
S
8

AD046294

2 Opcje obstugi zdalnej z wykorzystaniem protokotu HART

2
1 PLC (programowalny sterownik logiczny)
2 Zasilacz przetwornika, np. RN22 1N (z rezystorem komunikacyjnym)
3 Podtgczenie modemu Commubox FXA195
4 Wyswietlacz procesowy RIA15 zasilany z petli prgdowej
5  Modem Commubox FXA195 (USB)

6  Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem narzedziowym (FieldCare, DeviceCare)
7 Smartfon/tablet z zainstalowangq aplikacjg SmartBlue

8  Przetwornik z interfejsem Bluetooth®

8 Integracja z systemami sterowania procesem poprzez
protok6ot HART

8.1 Informacje podane w plikach opisu przyrzadu (DD)

ID producenta
17 (0x11)

Typ urzadzenia
44 (0x112c)

Wersja HART
7.0

30 Endress+Hauser



Micropilot FMR20 HART Uruchomienie i obstuga

8.2 Zmienne mierzone przesylane z wykorzystaniem protokotu
HART

Do poszczegolnych zmiennych HART sg przypisane nastepujgce zmienne mierzone:

Gléwna zmienna mierzona (PV)

Poziom po linearyzacji (PV)

Druga zmienna mierzona (SV)

Odlegtosé (SV)

Trzecia zmienna mierzona (TV)

Amplituda wzgledna echa (TV)

Czwarta zmienna mierzona (QV)
Temperatura (QV)

9 Uruchomienie i obstuga

Przed uruchomieniem punktu pomiarowego nalezy wykonaé czynnosci kontrolne po
wykonaniu montazu oraz po wykonaniu podtgczen elektrycznych.

9.1 Uruchomienie za pomoca aplikacji SmartBlue

9.1.1 Wymagania dotyczace urzadzenia

Uruchomienie za pomocg aplikacji SmartBlue jest mozliwe wytgcznie wtedy, gdy przyrzad
posiada interfejs Bluetooth (modut Bluetooth zamontowany fabrycznie lub w ramach
modernizacji).

9.1.2 Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue

Wymagania systemowe aplikacji SmartBlue
Aplikacja SmartBlue jest dostepna do pobrania dla urzadzen z systemem operacyjnym
Android ze Sklepu Google Play, a dla urzadzen z systemem operacyjnym iOS ze Sklepu iTunes.
= Urzadzenia z systemem operacyjnym iOS:
iPhone 4S lub nowszy z systemem od wersji i0S 9; iPad 2 lub nowszy z systemem od wersji
i0S 9; iPod touch 5. generacji lub nowszy z systemem od wersji i0S 9
= Urzadzenia z systemem operacyjnym Android:
Od Android 4.4 KitKat i Bluetooth® 4.0
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9.1.3 Aplikacja SmartBlue

1. W celu pobrania aplikacji nalezy zeskanowac¢ kod QR lub wpisa¢ 'SmartBlue" w polu
wyszukiwania na stronie App Store.
Le

e E ANDROID APP ON
:L'E".:l"a- P> Google Play JEH )

£ Download on the o
o App Store S

A0039186

23 Link do pobrania
2. Uruchomi¢ SmartBlue.
Wybrac urzadzenie z wyswietlanej listy.
4. Wpisac¢ dane logowania:

- Nazwa uzytkownika: admin
Hasto: numer seryjny przyrzadu

5. Aby uzyskac wiecej informacji, kliknag¢ ikony.

ﬂ Po pierwszym zalogowaniu hasto nalezy zmienic!

9.1.4 Wyswietlanie krzywej obwiedni echa w aplikacji SmartBlue

Aplikacja SmartBlue umozliwia wyswietlanie i zapis krzywych obwiedni echa.

Oprocz krzywej obwiedni echa mozna wyswietli¢ nastepujace wartosci:

= D = Odlegtos¢

= [ =Poziom

= A = Amplituda absolutna

= W przypadku wykonywania zrzutu ekranu, zapisywany jest wyswietlany fragment wykresu
(z uwzglednieniem powiekszenia)

s W przypadku sekwencji wideo caly obszar jest ciggle zapisywany bez uwzgledniania funkcji
powiekszenia
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BD (0,0 mm)
F (2000 mm)
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24 Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue dla systemu Android

A0029486

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na o0si czasu

v N =

w N

L] [A] Close

D 1977.4 mm L1222.6 mm A-50dB 4

) 0.00 200000 4000.00 6000.00 8000.00 1000000 X
W envelope curve [l Weighting curve [l Map [ ] > curve [_] Referer {mm] t

25 Przyktad krzywej obwiedni echa wyswietlanej w aplikacji SmartBlue dla systemu iOS

A0029487

Rejestracja zapisu wideo

Wykonanie zrzutu ekranu
Wyswietlenie menu mapowania
Start/stop zapisu wideo

Zmiana punktu czasowego na o0si czasu

v W N =
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9.2 Konfiguracja pomiaru poziomu za pomoca oprogramowania
obstugowego
R
BD
100%
E D
F

0%

AD045565

6  Parametry konfiguracyjne pomiaru poziomu materiatéw sypkich

Odlegtosc
Poziom
Kalibracja -Pusty- (= punkt zerowy)
Kalibracja -Petny- (= zakres)
BD  Strefa martwa

2

R Punkt odniesienia pomiaru
D

L

E

F

9.2.1 Za pomoca aplikacji SmartBlue
1. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jednostka w pomiarze odlegtosci
-~ Wybrac jednostke pomiaru odlegtosci

2. Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Pusty-

L= Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "pusty" E (odlegtosci od punktu odniesienia R pomiaru
do poziomu minimalnego)

3. Sciezka dostepu: Ustawienia - Kalibracja -Petny-
L~ Wprowadzi¢ warto$¢ poziomu "petny" F (zakres: poziom maks. - poziom min.)
4, Sciezka dostepu: Ustawienia - Odlegtosé

- Wyswietlana jest aktualnie zmierzona odlegto$¢ D od punktu odniesienia pomiaru
(dolnej krawedzi anteny sondy) do powierzchni substancji mierzonej
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Diagnostyka i usuwanie usterek

5. Sciezka dostepu: Ustawienia - Potwierdz odlegtos¢
Y Poréwnanie odlegtosci wyswietlanej z odlegtoscig rzeczywista, aby rozpoczaé zapis
mapy ech zaktdcajgcych

6. Sciezka dostepu: Ustawienia - Punkt koicowy mapowania

Y~ Ten parametr okresla odlegtos¢, do ktorej krzywa mapowania bedzie zapisana

7. Sciezka dostepu: Ustawienia - Pelny zakres mapowania

- Wyswietlana jest odlegto$¢, do ktérej mapa zostata zapisana

Ustawienia - PotwierdZ odlegtos¢

9. Sciezka dostepu: Ustawienia - Poziom

- Wyswietlany jest poziom zmierzony L

10. Sciezka dostepu: Ustawienia - Jako$¢ sygnatu
L~ Wyswietla informacje o jakosci echa odbitego od powierzchni medium mierzonego

10

10.1

Btedy og6lne

Diagnostyka i usuwanie usterek

Btad

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Brak odpowiedzi pomiarowej

Napiecie zasilania jest niezgodne
ze specyfikacja na tabliczce
znamionowej

Zapewni¢ odpowiednie napiecie zasilania

Nie zachowano biegunowosci
napiecia zasilania

Zmieni¢ biegunowos¢

Brak wtasciwego styku przewodow
z zaciskami

Zapewni¢ wtasciwy styk przewodow z zaciskami

Brak komunikacji HART

Brak lub niewtasciwie
zainstalowany rezystor
komunikacyjny

Zainstalowac¢ odpowiednio rezystor
komunikacyjny (250 Q)

Btedne podtaczenie modemu
Commubox

Podtaczy¢ odpowiednio modem Commubox

Rezystor komunikacyjny w
modemie Commubox jest wigczony
lub wytgczony

Sprawdzi¢ rezystor komunikacyjny i potgczenia

Dodatkowe informacje, patrz karta
katalogowa TIO0404F

Btedne wyniki pomiaréw

Btad konfiguracji

® Sprawdzi¢ i zmieni¢ ustawienia parametrow
= Przeprowadzi¢ mapowanie

Btedne wskazania

SmartBlue i FieldCare/DeviceCare

Wylogowac sie z aplikacji FieldCare/DeviceCare i

(linearyzacja) s3 jednocze$nie aktywne przerwac potgczenie
lub
Wylogowac sie z aplikacji SmartBlue i przerwac
potaczenie (potaczenie SmartBlue ma priorytet)
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Btad

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Btedne wartos$ci wyjsciowe
po linearyzacji

Btad linearyzacji

Aplikacja SmartBlue: sprawdzi¢ tabele linearyzacji
Oprogramowanie FieldCare/DeviceCare:
sprawdzi¢ tabele linearyzacji

Sprawdzi¢, czy wybrano wtasciwy typ zbiornika w
module linearyzacji

Brak wskazan na
wyswietlaczu RIA15

napiecia zasilania

Nie zachowano biegunowosci

Zmieni¢ biegunowosé

z zaciskami

Brak wtasciwego styku przewodow

Zapewni¢ wlasciwy styk przewodow z zaciskami

Uszkodzony wys$wietlacz RIA15

Wymieni¢ wyswietlacz RIA15

Sekwencja uruchomienia
wyswietlacza RIA15
powtarza sie wielokrotnie

Za niskie napiecie zasilania

= Zwiekszy¢ napiecie zasilania
= Wylgczy¢ podswietlenie

10.2

Btad podczas obstugi za pomoca aplikacji SmartBlue

Btad Mozliwa przyczyna | Rozwigzanie

Urzadzenia nie ma na Brak komunikacji Wiaczy¢ komunikacje Bluetooth w smartfonie lub tablecie

liscie urzadzen Bluetooth

dostepnych Wytaczona komunikacja Bluetooth w czujniku, przywrécié
komunikacje

Urzadzenia nie ma na Urzadzenie jest juz | Pomiedzy czujnikiem a smartfonem lub tabletem moze by¢

liscie urzadzen
dostepnych

potaczone z innym
smartfonem lub
tabletem

nawigzane tylko jedno potgczenie typu punkt-punkt

Urzadzenie jest widoczne
na liscie, ale niemozliwy
jest dostep do niego za
pomocg aplikacji
SmartBlue

Urzadzenie z
systemem Android

Czy w aplikacji jest wigczona funkcja lokalizacji? Czy zostata ona
zatwierdzona przy pierwszym uruchomieniu?

W niektérych wersjach systemu Android oprécz komunikacji
Bluetooth musi by¢ wigczony réwniez GPS lub funkcja lokalizacji

Wiaczy¢ GPS - zamkna¢ catkowicie aplikacje i zrestartowac -
wiaczy¢ funkeje lokalizacji

Urzadzenie jest widoczne

Urzadzenie z

Zalogowac sie

na lidcie, ale niemozliwy | systemem IoS Apple | Wprowadzi¢ nazwe uzytkownika "admin”

jest dostep do niego za Wohisac hasto poczatkowe (numer seryjny urzadzenia), zwracajac
pomocg aplikacji uwage na wielkie/mate litery

SmartBlue

Nie mozna zalogowac sie | Przyrzad jest Wprowadzi¢ hasto poczatkowe (numer seryjny przyrzadu), a potem

poprzez aplikacje
SmartBlue

uruchamiany po raz
pierwszy

je zmieni¢. Podczas wpisywania numeru seryjnego zwracac uwage
na wielkie/mate litery.

Nie mozna obstugiwaé
urzgdzenia poprzez
aplikacje SmartBlue

‘Wprowadzono
btedne hasto

Wprowadzi¢ poprawne hasto
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Blad

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Nie mozna obstugiwaé
urzadzenia poprzez

Zapomniano hasta

Prosimy o kontakt z serwisem Endress+Hauser

aplikacji SmartBlue i
HART

aplikacje SmartBlue
Nie mozna obstugiwaé Za wysoka Jezeli temperatura otoczenia powoduje wzrost temperatury czujnika
urzadzenia poprzez temperatura o ponad 60 °C (140 °F), komunikacja Bluetooth moze zostac¢
aplikacje SmartBlue czujnika wylgczona.

W razie potrzeby ostoni¢ przyrzad, zastosowac izolacje i schtodzié.
Niezgodnos¢ etykiet w Blad systemowy Lista zawiera ID urzadzenia (TAG) przestany poprzez komunikacje

Bluetooth® celem utatwienia identyfikacji. TAG jest skrocony w
srodkowej czesci, poniewaz w komunikacji HART moze mie¢ maks.
32 znaki, a w komunikacji Bluetooth® nazwa urzadzenia moze mie¢
jedynie 29 znakow:

np.: numer ID urzadzenia
"FMR20N12345678901234567890123456" jest wyswietlany jako
'FMR20N12345678~567890123456"

10.3

narzedziowym

Wyswietlanie zdarzen diagnostycznych w oprogramowaniu

Zdarzenie diagnostyczne jest sygnalizowane w oprogramowaniu obstugowym za pomocg
sygnatu stanu w polu stanu z lewej strony u géry ekranu, wraz z odpowiednim symbolem klasy
diagnostycznej zgodnie z zaleceniami NAMUR NE 107:

= Biad (F)

= Sprawdzanie funkgji (C)

= Poza specyfikacjg (S)

= Wymaga konserwacji (M)

Informacje o mozliwych dziataniach

» Wybra¢ menu Diagnostyka

~ W parametr Biezaca diagnostyka, wyswietlane jest zdarzenie diagnostyczne wraz z
tekstem komunikatu zdarzenia

Endress+Hauser
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