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Sobre este documento iTEMP TMT112

1 Sobre este documento

1.1 Finalidad del documento

Este manual de instrucciones contiene toda la informacién que pueda necesitarse durante las
distintas fases del ciclo de vida del instrumento: desde la identificacién del producto, recepciéon
de entrada del instrumento, el almacenamiento del mismo, hasta su montaje, conexion,
configuracién y puesta en marcha, incluyendo la localizacién y resolucion de fallos, el
mantenimiento y el desquace del instrumento.

1.2 Instrucciones de seguridad (XA)

En caso de uso en &reas de peligro, es obligatorio cumplir las normativas nacionales. Se
proporciona por separado documentacion especifica Ex para sistemas de medicién destinados
al uso en areas de peligro. Esta documentacién forma parte del presente manual de
instrucciones. Deben observarse estrictamente las especificaciones de instalacién, los datos de
conexionado y las instrucciones de sequridad que contiene. Compruebe que la documentacion
especifica Ex que utilice sea la correcta para el equipo apropiado y homologado para el uso en
areas de peligro. El numero de la documentacion especifica Ex (XA...) esta indicado en la placa
de identificacion. Solo esta permitido usar esta documentacion especifica Ex si los dos
numeros (el que figura en la documentacion Ex y el indicado en la placa de identificacion)
coinciden exactamente.

1.3 Simbolos usados

1.3.1 Simbolos de seguridad

Simbolo Significado

iPELIGRO!
A PELIGRO Este simbolo le alerta ante una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacién, se

produciran lesiones graves o mortales.

jAVISO!

i

A ADVERTENCIA | Este simbolo le alerta ante una situacién peligrosa. Si no se evita dicha situacién, pueden
producirse lesiones graves o mortales.

; JATENCION!
A\ ATENCION Este simbolo le alerta ante una situacion peligrosa. Si no se evita dicha situacion, pueden
producirse dafios menores o de gravedad media.

NOTA
AVISO Este simbolo sefiala informacion sobre procedimientos y otros hechos importantes que no
estan asociados con riesgos de lesiones.

1.3.2 Simbolos eléctricos
Simbolo Significado
- Corriente continua
~o Corriente alterna

4 Endress+Hauser
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Sobre este documento

IIs

Simbolo Significado
~ Corriente continua y corriente alterna
Conexion a tierra

Una borna de tierra que, para un operario, esté conectado con tierra mediante un sistema
de puesta a tierra.

S

Tierra de proteccion (PE)
Un terminal que debe conectarse con tierra antes de hacer cualquier otra conexién.

Los bornes de tierra se sitian dentro y fuera del equipo:
= Borne de tierra interno: conecta la tierra de proteccion a la red principal.
= Borne de tierra externo: conecta el equipo al sistema de puesta a tierra de la planta.

1.3.3 Simbolos para determinados tipos de informacién

Simbolo

Significado

Permitido
Procedimientos, procesos o acciones que estan permitidos.

Preferido
Procedimientos, procesos o acciones que son preferibles.

Prohibido
Procedimientos, procesos o acciones que estan prohibidos.

Consejo
Indica informacién adicional.

Referencia a la documentacion.

Referencia a la pagina.

Referencia a gréficos.

veE B R @ e

Nota o paso individual que se debe respetar.

=
N
w

Serie de pasos.

Resultado de un paso.

Ayuda en caso de problemas.

6 | ¥

Inspeccion visual.

Endress+Hauser



Sobre este documento iTEMP TMT112

1.3.4 Simbolos en graficos

Simbolo Significado Simbolo Significado
1,2,3,. Numero del elemento I, B, B Serie de pasos
A B,C, .. Vistas A-A, B-B, C-C, ... Secciones
j Zona con peligro de explosién X Zona segura (zona no explosiva)
1.4 Simbolos de herramientas

Simbolo | Significado

0 % Destornillador de hoja plana

A0011220

:} % Destornillador Philips

A0011219

O é Llave Allen

A0011221

W Llave fija

A0011222

0 @ Destornillador Torx

A0013442

1.5 Documentacion

Documento Finalidad y contenido del documento

Informacion técnica Ayuda para la planificacion de su equipo

TIO0114R/09/EN El documento contiene todos los datos técnicos del equipo y proporciona una
vision general de los accesorios y demds productos que se pueden pedir para el
equipo.

Manual de instrucciones abreviado Guia rapida para obtener el primer valor medido

KA193R/09/EN El manual de instrucciones abreviado contiene toda la informacion
imprescindible desde la recepcién de material hasta la puesta en marcha
inicial.

Los tipos de documentos enumerados estan disponibles:
En la zona de descarga del sitio de Endress+Hauser en Internet: www.endress.com >
Descargas

6 Endress+Hauser



iTEMP TMT112 Instrucciones de seguridad bésicas

1.6 Marcas registradas

= HART®
Marca registrada del Grupo HART® FieldComm
= Microsoft®, Windows NT® y Windows® 2000
Marcas registradas de Microsoft Corporation, Redmond (EE. UU.)

2 Instrucciones de seguridad basicas

2.1 Requisitos que debe cumplir el personal

El personal de instalacién, puesta en marcha, diagnéstico y mantenimiento debe cumplir los

requisitos siguientes:

» Debe tratarse de especialistas que cuenten con una formacion apropiada y cuya
cualificacion sea relevante para estas tareas y funciones especificas

» Deben contar con la autorizacién del propietario/explotador de la planta

» Deben estar familiarizados con las normas federales/nacionales

» Antes de empezar los trabajos, el personal especialista debe haber leido y entendido las
instrucciones contenidas en el manual de instrucciones y en la documentacion
complementaria, asi como en los certificados (segun la aplicacion)

» Cumplir las instrucciones y condiciones bésicas

El personal operador debe satisfacer los requisitos siguientes:

» Haber sido instruidos y autorizados por el propietario/explotador de las instalaciones
conforme a los requisitos de la tarea

» Seqguir las instrucciones indicadas en el presente manual de instrucciones

2.2 Uso previsto

La unidad es un transmisor de temperatura preajustable para termémetros de resistencia
(RTD), termopares (TC) y sensores de tension y de resistencia. La unidad esta disefiada para su
montaje en un rail DIN.

El fabricante no se responsabiliza de dafio alguno que se deba a un uso inapropiado o distinto
del previsto.

La documentacién Ex que se proporciona por separado para sistemas de medicién destinados
a dreas de peligro forma parte del presente manual de instrucciones. Es indispensable que se
cumplan las condiciones de instalacién y los valores de conexion indicados en el presente
manual de instrucciones.

2.3 Funcionamiento seguro

» Haga funcionar el equipo unicamente si este se encuentra en un estado técnico apropiado y
funciona de forma segura.
» Elresponsable de manejar el equipo sin interferencias es el operador.

Endress+Hauser 7



Recepcion de material e identificacién del producto iTEMP TMT112

Area de peligro

A fin de eliminar peligros para las personas e instalaciones cuando el equipo se use en un area

de peligro (p. €j., proteccion contra explosiones o equipos de seguridad):

» Basandose en los datos técnicos que figuran en la placa de identificacién, compruebe si el
equipo pedido resulta admisible para el uso previsto en el area de peligro. La placa de
identificacion se encuentra en el costado de la caja del transmisor.

» Cumpla las especificaciones indicadas en la documentacion suplementaria aparte, que
forma parte integral del presente manual de instrucciones.

Compatibilidad electromagnética

El sistema de medicién cumple los requisitos generales de seguridad conforme a la norma EN
61010-1y los requisitos de compatibilidad electromagnética (EMC) que figuran en la serie
IEC/EN 61326 y en las recomendaciones NAMUR NE 21 y NE 43.

El equipo solo puede conectarse a una unidad de alimentacién que funciona con un
circuito eléctrico de energia limitada conforme a UL/EN/IEC 61010-1, capitulo 9.4 y los
requisitos de la tabla 18.

Avance técnico
El fabricante se reserva el derecho de modificar los datos técnicos sin previo aviso. Su

distribuidor le puede proporcionarle informacién vigente, asi como las posibles actualizaciones
de este manual de instrucciones.

3 Recepcion de material e identificacion del producto

3.1 Recepcion de material

1. Desembale con cuidado el transmisor de temperatura. ;El embalaje o el contenido han
sufrido dafios?

= No se deben instalar componentes dafiados ya que, de lo contrario, el fabricante no
puede garantizar el cumplimiento de los requisitos de seguridad original ni la
resistencia de los materiales, por lo que no se puede considerar responsable de los
dafios que se deriven en consecuencia.

2. ;El suministro estd completo o faltan elementos? Compare el alcance del suministro con
su pedido.

8 Endress+Hauser



iTEMP TMT112 Recepcion de material e identificaciéon del producto

3.
Endress+ Hauser (2]
A
v_|C€
A0040282
;Los datos de la placa de identificacién corresponden a la informacién del pedido
indicada en el albaran de entrega?
4.

A0024858

;Se proporciona la documentacién técnica y todos los demdas documentos necesarios? Si
resulta aplicable: ;Se proporcionan las instrucciones de sequridad (p. €j., XA) para areas
de peligro?

ﬂ Si no se satisface alguna de estas condiciones, contacte con su Centro Endress+Hauser.

3.2 Identificacién del producto

Para la identificacién del equipo se dispone de las opciones siguientes:

= Especificaciones de la placa de identificacion

= Introduzca el nimero de serie de la placa de identificacién en el W@M Device Viewer
(www.endress.com/deviceviewer): Se muestran todos los datos relativos al equipo y una
visién general de la documentacién técnica suministrada con el equipo.

= Introduzca el numero de serie indicado en la placa de identificacion en Endress+Hauser
Operations App o escanee el codigo de la matriz 2-D (cédigo QR) de la placa de
identificacién con la Endress+Hauser Operations App: se muestra toda la informacion
relativa al equipo y la documentacién técnica de este.

3.2.1 Placa de identificacién
¢Es el equipo adecuado?

Endress+Hauser 9



Recepcion de material e identificacién del producto iTEMP TMT112

Compare y compruebe los datos de la placa de identificacion del equipo con los requisitos del
punto de medicién:

Endress+Hauser (Z1]
2 B
-—3

4

A0040384

1 Placa de identificacién del transmisor para rail DIN (ejemplo, versién para zonas clasificadas Ex)

1 Nombre del producto
2 Cddigo de pedido, cédigo de pedido ampliado y numero de serie, version del firmware, cédigo de
matriz de datos 2D, 2 lineas para el nombre de etiqueta (TAG)
3 Configuracion
4  Alimentacién y consumo de corriente, salida, homologacidn en drea de peligro con datos de conexion
5 Logos de los certificados
6  ID del fabricante
3.2.2 Nombre y direccién del fabricante
Nombre del fabricante: Endress+Hauser Wetzer GmbH + Co. KG
Direccion del fabricante: Obere Wank 1, D-87484 Nesselwang o www.endress.com
Direccién de la planta de fabricacion: Véase la placa de identificacion
3.3 Alcance del suministro

El alcance del suministro de este equipo comprende:
» Transmisor de temperatura
= Documentacion adicional para equipos adecuados para el uso en areas de peligro (€& <&
@), como:
= XAO0018R/09/a3
= XA00022R/09/a3
= ZDO31R/09/EN
= ZD037R/09/EN

10 Endress+Hauser



iTEMP TMT112 Montaje

3.4 Certificados y homologaciones

El equipo ha salido de la fabrica en unas condiciones éptimas de funcionamiento. El equipo
cumple los requisitos que establece la norma EN 61010-1 "Requisitos de seguridad de equipos
eléctricos de medida, control y uso en laboratorio"y los requisitos de compatibilidad
electromagnética que figuran en la serie IEC/EN 61326.

3.4.1 Marca CE/EAC, declaracion de conformidad

El equipo cumple los requisitos legales que establecen las Directivas UE/UEE. El fabricante
confirma que el equipo cumple las directrices relevantes, por lo que lo identifica con la marca
CE/EAC.

3.4.2 Certificacién del protocolo HART®

El transmisor de temperatura esta registrado por el Grupo HART® FieldComm. El instrumento
cumple los requisitos indicados en las "Especificaciones del protocolo de comunicacién HART®,
edicion revisada 5.

3.5 Transporte y almacenamiento

Retire con cuidado todo el material de embalaje y las cubiertas protectoras que forman parte
del paquete transportado.

Medidas y condiciones de funcionamiento: > & 33

En caso de almacenamiento (o transporte) del equipo, embélelo de manera que quede
protegido de manera fiable contra posibles impactos. El embalaje original es el que ofrece
la mejor proteccion.

Temperatura de almacenamiento
Equipo de rail DIN: =50 ... +100 °C (=58 ... +212 °F)

4 Montaje

4.1 Requisitos de montaje

Durante el montaje y el funcionamiento del equipo, tenga en cuenta la temperatura ambiente
admisible > B 27.

Si se usa el equipo en un érea de peligro, se deben cumplir los limites indicados en el
certificado (véase el plano de control).

4.1.1 Medidas
Las medidas del equipo figuran en la seccién 'Datos técnicos" > B 27.

4.1.2 Lugar de montaje
Montaje en rail DIN segin I[EC 60715, p. €j., en el panel de control.

Endress+Hauser 11



Conexion eléctrica iTEMP TMT112

413  Angulo de montaje

No hay limites para el &ngulo de montaje.

4.2 Montaje del transmisor del rail DIN

A0040216

4.3 Comprobaciones tras la instalacién

Una vez instalado el equipo, efectie siempre las comprobaciones siguientes:

Estado del equipo y especificaciones Notas

(El equipo esta indemne? (inspeccion visual)

;Las condiciones ambientales satisfacen las especificaciones del equipo (p. ej., temperatura Véase la seccion

ambiente, rango de medicion, etc.)? "Datos técnicos"
> B27

5 Conexidn eléctrica

A ATENCION

» Desconecte la fuente de alimentacion antes de instalar o conectar el equipo. Como
resultado del incumplimiento de esto se pueden dafiar piezas de la electroénica.

12 Endress+Hauser



iTEMP TMT112 Conexion eléctrica

5.1 Guia rapida de cableado

_ 12to35V
— 12t030 VE
- ® GND — to X
©led®  eout +-@T 4i020ma
mA HART' Signal
o 2-wire 3-wire 4-wire
TC RTD Q RTD Q RTD Q
©) ©) © © ©) ©) ©)
- ©) ©] ® ®
9 1 91t gt
oedoe @ ® ®
00 + @
OE=® ® ©) ©) @ @

A0040217

2 Cableado del transmisor para rail DIN

5.2 Conexion de los cables del sensor

Conecte los cables del sensor a los terminales respectivos del transmisor para rail DIN
(terminales 1 a 4) guidndose por el diagrama de conexionado > ® 2, B 13. Los conectores
del cableado son desmontables para facilitar el acceso.

5.3 Conexioén de la sefial de salida y la alimentacién

Conecte los hilos del cable procedente de la alimentacién a los terminales 5 y 6 conforme al
diagrama de conexionado - 2, B 13. Para facilitar la instalacion, la conexién se ha
disefiado en forma de conector desmontable de forma que se puedan efectuar las conexiones
en los terminales y después enchufar en el conector hembra de conexion de la caja del
transmisor.

ﬂ Los tornillos de los terminales se deben enroscar con firmeza.

5.4 Conexién del HART®

La conexion se lleva a cabo directamente usando los cables de sefial de 4 a 20 mA o los
conectores hembra de comunicacion instalados en una alimentacién o barrera. Para conectar
el transmisor en una area de peligro, lea la documentacién Ex que se proporciona por
separado.

ﬂ El circuito de medicion debe tener una carga de por lo menos 250 Q (véase
> W3, Blay> B4 B 14).

Conexion de un comunicador HART® modelo 375

Endress+Hauser 13



Conexion eléctrica iTEMP TMT112

A0040218
3 Conexion eléctrica del comunicador HART® modelo 375
1 Moédulo HART®

1*  Moédulo HART® conectado a los conectores hembra de comunicacion de una alimentacién

2 Alimentados por lazo
3 Transmisor de temperatura para rail DIN
4 PLC con entrada pasiva

Conexion del médem HART®

A0040219
4 Conexion eléctrica del médem HART®
1 Mddem HART® (en combinacion con un software de configuracién de PC)
1*  Moddem HART® conectado a los conectores hembra de comunicacién de una fuente de alimentacién
2 Alimentados por lazo

3 Transmisor de temperatura para rail DIN
4 PLC con entrada pasiva

14 Endress+Hauser



iTEMP TMT112 Opciones de configuracién

5.5 Apantallamiento y puesta a tierra

Siempre que se instale un transmisor HART® se deben tener en cuenta las especificaciones del
Grupo HART® FieldComm.

5.6 Comprobaciones tras la conexién

Estado del equipo y especificaciones Notas

¢;El equipo y/o el cable estan indemnes (inspeccion -

visual)?
Conexién eléctrica Notas
;La tension de alimentacion se corresponde con las Transmisor para rail DIN:

especificaciones que figuran en la placa de identificacion? . 1235V

® 12..30V (Ex)

;Los cables cuentan con un sistema adecuado de descarga | --
de tensiones mecénicas?

;Los cables de alimentacién y de sefial estan conectados > B13
correctamente?

;Todos los terminales de tornillo estan bien apretados y se | --
han revisado?

6 Opciones de configuracion

6.1 Vision general de las opciones de configuracion

El transmisor de temperatura para rail DIN se configura usando el protocolo HART®. Los
valores medidos también se pueden medir usando el protocolo HART®. Para ello el usuario
tiene dos posibilidades:

= Configuracion usando un médulo manual universal "Consola de campo HART® 375/475".
= Configuracion usando un PC y software de configuracién, asi como un médem HART®.

Endress+Hauser 15



Puesta en marcha iTEMP TMT112

6.2 Acceso al menu de configuracion a través del software de confi-
guracion

6.2.1 Field Communicator 375/475

La seleccion de las funciones de la unidad usando el "Comunicador HART®" se lleva a cabo por
medio de los distintos niveles de mend, asi como con la ayuda de una matriz especial de
funciones HART® (véase > B 17).

ﬂ = Cuando se usa el comunicador HART®, todos los parametros se pueden leer; sin
embargo, la programacion esté bloqueada. Se puede acceder a la matriz de funciones
HART® introduciendo el valor 281 en la funcién BLOQUEAR. Este estado se conserva
incluso después de un fallo de alimentacion. La matriz de funciones HART® se puede
volver a bloquear introduciendo el nimero de coédigo personal.

= Puede encontrar informacion mas detallada sobre el "Comunicador HART®" en el
manual de instrucciones correspondiente situado en el maletin de transporte.

Fuente de archivos de descripcién del equipo

El software controlador del equipo (DD/DTM) adecuado para cada software de configuracién
individual se puede obtener de varias fuentes:

= www.endress.com --> Downloads --> Campo de busqueda: Software --> Software type:
Device driver

= www.endress.com --> Products: pagina del producto individual, p. ej., TMTxy -->
Documents/Manuals/Software: Electronic Data Description (EDD) o Device Type Manager
(DTM).

= En DVD (pongase en contacto con el centro Endress+Hauser de su zona)

Endress+Hauser admite todos los softwares de comunicacién habituales de una multitud de
fabricantes (p. ej. Emerson Process Management, ABB, Siemens, Yokogawa, Honeywell y
muchos otros). El software de configuracion FieldCare y DeviceCare de Endress+Hauser esta
disponible para descargar (www. endress.com --> Downloads --> Campo de busqueda:
Software --> Application software) o bien en un soporte de almacenamiento éptico de datos
(DVD) que puede obtener a través de su centro de ventas local de Endress+Hauser.

7 Puesta en marcha

7.1 Instalacion y comprobacion de funciones

Comprobacién de la instalacién

Antes de la puesta en marcha del punto de medicién, compruebe que se han efectuado todas
las verificaciones finales:

= Lista de verificacion "Comprobaciones tras la instalacion" - 12

= Lista de verificacion "Comprobaciones tras la conexién" - 15

Comprobacién de funciones
Medicién de la sefial de salida analdgica de 4 a 20 mA o las sefiales de fallo siguientes:

16 Endress+Hauser



iTEMP TMT112

Puesta en marcha

Sefial inferior al valor inferior del rango

Caida lineal hasta 3,8 mA

Sefial superior al valor superior del rango

Subida lineal hasta 20,5 mA
Sefial inferior al valor inferior del rango

Rotura del sensor; cortocircuito del sensor 1 <3,6 mAo>21mA
1) No para termopares
7.2 Puesta en marcha

Una vez conectada la alimentacion, el transmisor de temperatura para rail DIN ya esta

operativo.

7.2.1 Configuracion rapida

La configuracién rapida guia al operador a lo largo de las funciones principales de la unidad
que se deben configurar para el funcionamiento de medicion estdndar de la unidad. El uso del
"Comunicador HART®" permite hacer una configuracion rapida de los campos de la matriz de

funciones HART® que estan destacados en tono oscuro.

7 E

& B

Working PV Int. Filter Rl Bias input
parameters temperature time R] mode |external value
Matrix CElbE e Direction RTD 2 wire | Sensor User
parameter output comp. error linearisation
Sowit@ Error Last Min Max Default | Simulation Output Security Coefficient X0
code diagnostic | Indication | Indication values cur. current locking
Device Tag Software Product Universal Hardware
data number | Descriptor | Message Date Devid rev revision rev rev Coefficient X1
HART = Poll Num resp Burst Burst
Output addr preams mode option Coefficient X2
PV
Coefficient X3
A0 Note! Coefficient X4
The black highlighted function fields
are marking the Quick Setup menu.

5 Matriz de funciones HART®

Endress+Hauser

AD040284-ES

17



Puesta en marcha iTEMP TMT112

7.2.2 Configuracion usando el protocolo HART® y el software de configuracion de PC

La configuracion del transmisor se puede llevar a cabo usando tanto el protocolo HART® como
el software de configuracién de PC. La tabla siguiente muestra la estructura del
funcionamiento del software de configuracién de PC guiado por un menu interactivo.

Parametros configurables (la descripcion de las funciones de la unidad se puede consultar en "Descripcion de las
funciones de la unidad", en > 18

Ajustes estandar = Tipo de sensor

= Modo de conexion (conexion a 2, 3 o 4 hilos en RTD)

= Unidades (°C, °F, 0 K)

= Valor inicial del rango de valores

Valor final del rango de valores

= Coeficientes X0 a X4 (segun tipo polinomio sensor RTD/TC)

= Compensacion de temperatura (segun tipo polinomio sensor TC)

Ajustes avanzados = Compensacion de union fria interna/externa (en TC)

= Temperatura externa (en TC con compensacion de union fria externa)
= Compensacion de resistencia del cable (en conexion a 2 hilos de RTD)
= Reaccion a condicién de fallo

= Salida (4 ... 20mA/20 ... 4 mA)

= Amortiguacion (filtro)

= Offset

= TAG (descripcion del punto de medicion)

= Descriptor

Funciones de servicio Simulacion de salida (activada/desactivada)
Reinicio a los ajustes predeterminados
Numero de la serie (solo visualizacion)

Cddigo para configuracion (= codigo de liberacion 281)

Para obtener unas instrucciones detalladas de manejo del software de configuracién de PC se
puede consultar la documentacion (Readme.txt) incluida en el software de PC (véase la
carpeta "Doc").

Linealizacién especifica de usuario

La linealizacién especifica de cliente y la adaptacion del sensor se activan después de
seleccionar el tipo de sensor POLINOMIO RTD. Al pulsar la tecla "LINEALIZACION' se inicia el
moédulo SMC 32. Los puntos de apoyo del sensor y la desviacion de temperatura se introducen
en el SMC 32. Al pulsar la tecla "CALCULAR' se calcula la linealizacién; para aplicar esta en el
software de configuracién de PC basta con pulsar "ACEPTAR". Los coeficientes de linealizacion
X0 a X4 se introducen en la matriz operativa o en el "Comunicador HART®".

7.2.3 Descripcion de las funciones de la unidad

La tabla siguiente contiene una lista y una descripcion de todas las funciones de la unidad del
protocolo HART® que se pueden usar para configurar el transmisor de temperatura para rail
DIN.

Los valores predeterminados de fabrica se muestran en negrita.

El indicador del "Comunicador HART®" se sefiala con el simbolo siguiente § .
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§ PV (Valor primario)

Indicacién de la temperatura medida real.
Indicador: numero de 7 digitos con separador decimal flotante y unidad fisica.
(p. €j., 199,98 Q; -62,36 °C, 407,76 °F)

¥ Temperatura int.

Indicacién de la temperatura medida real del punto de medicién de comparacién interna.

@ Indicador: nimero de 7 digitos con separador decimal flotante y unidad fisica.

Amortiguacién Seleccion de filtro digital de 1.¢" orden.
§ Tiempo del filtro Entrada: 0 a 100 sequndos
Os
Union fria Seleccion de compensacion de union fria interna (Pt100) o externa
§ Modo RJ (0...80°C (32 ...176 °F)).

Entrada: interna; externa
interna

Entrada posible tinicamente en seleccion de termopar (TC) en la funcion de la
unidad TIPO DE SENSOR. !

Temp. externa

Entrada del valor de unién fria externa.

# Entrada de sesgo

Valor externo RJ Entrada: -40 ... 185 °F(-40 ... 85 °C) (°C, °F, K)
0°C
Entrada tinicamente posible en seleccién de una compensacién externa de union fria
en la funcion de la unidad MODO R]J.
Offset Entrada de correccion de punto cero (offset).

Entrada: -18.00 a 18.00 °F (10,00 a 10,00 °C) (‘C, °F, K)
0,00°C

La entrada retorna a los valores predeterminados de fébrica cuando se cambia el tipo
de sensor.

Tipo de sensor
# Entrada de sensor

Entrada de sensor usado:

Tipo de sensor Inicio del rango Valor final del rango
10...75mV -10 mV 75 mV
10...400Q 100 400 Q
10...2000Q 100 2000Q

Pt100 DIN -200°C (-328°F) 850°C (1562 °F)
Pt100JIS -200°C (-328°F) 649 °C (482 °F)
Pt500 -200°C (-328°F) 250°C (482 °F)
Pt1000 -200°C (-328°F) 250°C (482 °F)
Ni100 -60°C (-76 °F) 180°C (356 °F)
Ni500 -60°C (-76 °F) 150°C (302 °F)
Ni1000 -60°C (-76 °F) 150°C (302 °F)
Polinomio RTD -270°C (-454°F) 2500°C (4532 °F)
Tipo B 0°C(32°F) 1820°C (3308°F)
Tipo C 0°C(32°F) 2320°C (4208°F)

Endress+Hauser
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Tipo D 0°C (32 °F) 2495 °C (4523 °F)
Tipo E -270°C (~454 °F) 1000°C (1832 °F)
Tipo] -210°C (-346 °F) 1200°C (2192 F)
TipoK ~270°C (454 °F) 1372°C (2501 °F)
TipoL -200°C (-328 °F) 900 °C (1652 °F)
Tipo N -270°C (~454 °F) 1300°C (2372°F)
Tipo R -50°C (-58 °F) 1768°C (3214 °F)
Tipo S -50°C (-58 °F) 1768°C (3214°F)
Tipo T -270°C (~454 °F) 400 °C (752 °F)
Tipo U ~200°C (-328 °F) 600°C (1112 °F)
Polinomio TC -270°C (~454 °F) 2500 °C (4532 °F)

Pt100 DIN

Compensacion de temp.

Seleccién de la compensacion de temperatura de la unién fria cundo se usa una
linealizacién del polinomio de TC especifica del cliente

Entrada: ninguna, tipo B, tipo C, tipo D, tipo E, tipo ], tipo K; tipo L, tipo N, tipo R, tipo S,
tipo T, tipo U

Ninguna

Unidad
¥ Unidad de medicion

Introducir unidades fisicas.
Entrada:
°C

F
K
°C

Corriente de salida
¥ Salida de direccién

Introduzca la sefial de salida de corriente estandar (4 a 20 mA) o inversa (20 a 4 mA).
Entrada:

4a20mA

20a4mA

4a20mA

Valor de inicio del rango
§ Min. del rango de
medicion

Entrada: Para los limites, véase la funcion de la unidad TIPO DE SENSOR.
0°C

Valor final del rango
§ Max. del rango de
medicién

Entrada: Para los limites, véase la funcion de la unidad TIPO DE SENSOR.
100°C

Conexién Entrada del modo de conexion RTD
§ Conexién RTD RTD Entrada:
2 hilos
3 hilos
4 hilos
3 hilos
El campo de funcion solo esta activo en seleccion de termometro de resistencia
(RTD) en la funcion de la unidad TIPO DE SENSOR.
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Resistencia del cable Entrada de compensacién del cable en conexién a 2 hilos de RTD.
¥ Comp. RTD a 2 hilos Entrada: 0,00 a 30,00 Ohm
0,00 Q

El campo de funcién solo estd activo en seleccién de conexion de cable a 2 hilos en la
funcién de la unidad TIPO DE CONEXION.

Condicién de fallo Entrada de sefial de fallo en circuito abierto del sensor o cortocircuito.
i Error del sensor Entrada: méax. (> 21 mA)
(> 3,6 mA)
max.
Coeficiente X0 Entrada del primer coeficiente para linealizacion especifica del cliente (polinomio de 4.°
V3HO grado con cinco coeficientes), véase > 18.
Coeficiente X1 Entrada COEFICIENTE X1, véase - 18.
V3H1
Coeficiente X2 Entrada COEFICIENTE X2, véase - 18.
V3H2
Coeficiente X3 Entrada COEFICIENTE X3, véase > 18.
V3H3
Coeficiente X4 Entrada COEFICIENTE X4, véase > 18.
V3H4
Codigo del error Indicacién del codigo de error real.
Indicador: Véase "Mensajes de fallo de la aplicacion"en > B 23.
0
Ultimo diagnéstico Indicacién del cédigo de error previo.
Indicador: Véase "Mensajes de fallo de la aplicaciéon"en > B 23.
0
Config. modificada Se han introducido cambios en los parametros.
Indicador: Si/No
No
Indicacion del min. Indicacién del valor minimo del proceso. El valor del proceso es aceptado al principio de la
medicién.

El valor min. del proceso cambiara al valor del proceso real cuando se acceda. En
caso de reinicio a la situacién predeterminada de fabrica, se introduce el valor
predeterminado.

+10 000

Indicacion del max. Indicacién del valor maximo del proceso. El valor del proceso es aceptado al principio de la
medicion.
El valor max. del proceso cambiara al valor del proceso real cuando se acceda. En
caso de reinicio a la situacién predeterminada de fabrica, se introduce el valor
predeterminado.

-10 000

Valores Entrada: 182 (Reinicio a los ajustes predeterminados de fébrica)
predeterminados 0
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Simulacién de salida
¥ Modo de simulacién

Entrada del modo de simulacién.
Entrada: Desactivado

Activado

Desactivado

Corriente de salida
i§f Valor de simulacién

Entrada del valor de simulacién (corriente).
Entrada: 3,58 ... 21,7 mA

Codigo clave
¥ Bloqueo de seguridad

Codigo de liberacion para la configuracion.
Entrada: Bloquear = 0

Liberar = 281

281

Etiqueta (TAG)
§¥ Numero de etiqueta
(TAG)

Entrada e indicacion de la descripciéon del punto de medicion (etiqueta [TAG]).

Entrada: 8 caracteres

Descriptor Entrada e indicacion de la descripcion de la planta.
Entrada: 16 caracteres
ID equipo Indicacién de la generacién del equipo

Rev. del software

Indicacion de la version del software
P. ej.: 11 indica versién 1.1

Rev. del producto

Indicacion de la version de la unidad
P. ej.: 1.0000 indica versién 1.00.00

1) No para termopares (TC)

7.2.4 Comandos HART® compatibles
N.° Descripcién Acceso
Comandos universales
00 Lectura identificador unico r
01 Lectura variable primaria r
02 Lectura corriente de variable primaria y porcentaje del rango r
03 Lectura variables dindmicas y corriente de variable primaria r
06 Escritura direccion de interrogacion w
11 Lectura identificador unico asociado a etiqueta (TAG) r
12 Lectura mensaje r
13 Lectura etiqueta (TAG), descriptor y fecha r
14 Lectura informacion del sensor de la variable primaria r
15 Lectura informacion de salida de la variable primaria r
16 Lectura numero de montaje final r
17 Escritura mensaje w
18 Escritura etiqueta (TAG), descriptor y fecha w
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N.° Descripcién Acceso
19 Escritura numero de montaje final w
Uso comun
34 Escritura valor de amortiguacién de la variable primaria w
35 Escritura valores de rango de la variable primaria w
38 Reinicio indicacién configuracién modificada w
40 Entrada/salida modo de corriente variable primaria w
42 Ejecutar reinicio maestro w
44 Escritura unidades de la variable primaria w
48 Lectura estado transmisor adicional r
59 Escritura nimero de predmbulos de respuesta w
108 Escritura nimero de comando modo réfaga w
109 Control del modo réfaga w
Especifico
144 Lectura matriz pardmetro r
145 Escritura matriz parametro w
8 Diagnéstico y localizacion y resolucion de fallos
8.1 Localizacion y resolucion de fallos en general

Si ocurren fallos tras la puesta en marcha o durante la medicién, las secuencias de localizacion
y reparacion de fallos se deben iniciar siempre usando la comprobacién siguiente. Una serie de
preguntas y respuestas quian al usuario hacia la posible causa del fallo y su rectificacién.

8.2 Mensajes de fallo de la aplicacién

Los mensajes de fallo de la aplicacion se muestran en el indicador del "Comunicador HART®"
una vez seleccionada la opcién de ment "CODIGO DE ERROR.

Cédigo de Causa Accién/remedio
fallo
0 Ningun fallo, advertencia Ninguno
10 Fallo de hardware (unidad defectuosa) Reemplace el transmisor para rail DIN
11 Cortocircuito del sensor Compruebe el sensor
12 Circuito abierto en el cable del sensor Compruebe el sensor
13 Punto de medicién de referencia defectuoso Ninguno
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Codigo de Causa Accion/remedio

fallo

14 Unidad no calibrada Devuelva al fabricante el transmisor para rail DIN

106 Carga/descarga activa Ninguno (se hara un acuse de recibo
automaticamente)

201 Advertencia: Valor medido demasiado pequefio | Introduzca otros valores para el inicio del rango del
valor medido

202 Advertencia: Valor medido demasiado grande | Introduzca otros valores para el final del rango del
valor medido

203 Unidad reiniciada (a los ajustes Ninguno

predeterminados de fabrica)

8.3

Fallos de aplicacion generales

Fallos de la aplicacién sin mensajes

Problema

Causa posible

Remedio

No hay comunicacién

Sin alimentacién en circuito a 2 hilos

Compruebe el lazo de corriente

Alimentacién demasiado baja (< 11,5 V)

Conecte correctamente los cables conforme al plano
de terminales (polaridad)

Cable de la interfaz defectuoso

Compruebe el cable de la interfaz

Interfaz defectuosa

Compruebe la interfaz del PC

Transmisor para rail DIN defectuoso

Reemplace el transmisor para rail DIN

Fallos de la aplicacién para la conexion del RTD (Pt100/Pt500/Pt1000/Ni100)

Problema

Causa posible

Remedio

Corriente de fallo (< 3,6 mA o >

21 mA)

Sensor defectuoso

Compruebe el sensor

Conexion incorrecta del RTD

Vuelva a conectar los cables
correctamente (diagrama de conexion)

Conexion a 2 hilos incorrecta

Conecte correctamente los cables
conforme al plano de terminales
(polaridad)

Fallo en la programacion del
transmisor (numero de hilos)

Cambie el parametro "CONEXION" (véase
"Descripcién de las funciones de la unidad"
en > 18)

Programacion

Configuracion del termopar (véase
"Descripcién de las funciones de la unidad"
en > B 18); cambie a RTD

defectuoso

Transmisor para rail DIN

Reemplace el transmisor para rail DIN

Valor medido incorrecto/impreciso

Fallo en la instalacion del sensor

Instale el sensor correctamente

24
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Problema

Causa posible

Remedio

Calor conducido a través del sensor

Anote la longitud de instalacién del
sensor

Fallo en la programacién del
transmisor (numero de hilos)

Cambie el parametro "Tipo de conexién"

Fallo en la programacién del
transmisor (escala)

Cambie la escala

EIRTD usado es erréneo

Cambie el parametro "Tipo de sensor"

Conexion del sensor (2 hilos)

Compruebe las conexiones del sensor

Cable del sensor (2 hilos) no
compensado

Compense la resistencia del cable

Ajuste incorrecto del offset

Compruebe el offset

Fallos de aplicacién para la conexién del TC

Problema

Causa posible

Remedio

Corriente de fallo (< 3,6 mA o >
21 mA)

Sensor mal conectado

Conecte correctamente el sensor conforme al
plano de terminales (polaridad)

Sensor defectuoso

Sustituya el sensor

Programacion

Configuracion del tipo de sensor "RTD";
configure el termopar correcto

Conexion a 2 hilos incorrecta
(lazo de corriente)

Conecte correctamente los cables (véase el
diagrama de conexion)

Transmisor para rail DIN
defectuoso

Reemplace el transmisor para rail DIN

Valor medido incorrecto/
impreciso

Fallo en la instalacion del sensor

Instale el sensor correctamente

Calor conducido a través del
sensor

Anote la longitud de instalacion del sensor

Fallo en la programacion del
transmisor (escala)

Cambie la escala

Configuracién del termopar
incorrecta

Cambie el pardmetro "Tipo de sensor"

Configuracion incorrecta de la
union fria

Véase el capitulo > B 15"Configuracién"y
> B27

Configuracion incorrecta del
offset

Compruebe el offset

Fallo en el termohilo soldado del
termopozo (acoplamiento de
tensiones de interferencia)

Utilice un sensor en el que el termohilo no
esté soldado

Endress+Hauser
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8.4 Historial del firmware

Historial de revisiones

La version de firmware (FW) que figura en la placa de identificacién y en el manual de
instrucciones indica el lanzamiento del equipo: XX.YY.ZZ (p. ej., 01.02.01).

XX Cambio en la version principal. Ya no es compatible. Cambios en el equipo y
en el manual de instrucciones.
YY Cambios en las funciones y el manejo. Compatible. Cambia el manual de
instrucciones.
77 Correcciones y cambios internos. Sin cambios en manual de instrucciones.
Fecha Versién del firmware Cambios Documentacién
10/2001 01.01.zz Firmware original BA01854T/09/es/03.19
9 Reparacion

No esta prevista la reparacién de este equipo de medicion.

9.1 Piezas de repuesto

Las piezas de repuesto disponibles actualmente para el equipo se pueden encontrar en linea
en: http://www.products.endress.com/spareparts_consumablesCuando curse pedidos de
piezas de repuesto, indique siempre el numero de serie del equipo.

Tipo Numero de pedido

Commubox FXA195 HART®, para comunicacién HART® de sequridad intrinseca con FieldCare a FXA195-...
través de la interfaz USB.

9.2 Devolucién del equipo

Los requisitos de sequridad para la devolucion del equipo pueden variar en funcién del tipo de
equipo y la legislacién nacional.

1. Para obtener mas informacién, consulte la pagina web
http://www.endress.com/support/return-material

2. Devuelva el equipo siempre que tenga que hacerse alguna reparacién o calibracién o en
caso de que el equipo pedido o suministrado no sea el correcto.
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9.3 Eliminacion

N‘
P

En los casos necesarios segun la Directiva 2012/19/UE, sobre residuos de equipos eléctricos
y electronicos (RAEE), nuestros productos estan marcados con el simbolo representativo a
fin de minimizar los desechos de RAEE como residuos urbanos no seleccionados. Estos
productos no pueden desecharse como residuos urbanos no seleccionados y pueden
devolverse a Endress+Hauser para que sean desechados en las condiciones indicadas en
nuestros Términos y Condiciones Generales o segun lo acordado en cada caso.

10 Mantenimiento
El transmisor de temperatura para rail DIN no tiene piezas maéviles y requiere un
mantenimiento planificado minimo.

Comprobacién del sensor

Para determinar si el sensor presenta algun fallo, sustituyalo con otro sensor o conecte
localmente un sensor de pruebas en el transmisor para probar el cableado del sensor remoto.
Elija cualquier sensor estdndar convencional para usar con un transmisor de temperatura para
rail DIN, o bien consulte a la fabrica para obtener un sensor especial de sustitucién o una
combinacion de transmisor.

11 Accesorios

Hay varios accesorios disponibles para el equipo que pueden pedirse junto con el equipo o
posteriormente a Endress + Hauser. Puede obtener informacién detallada sobre los codigos de
pedido correspondientes tanto del centro Endress+Hauser de su zona como de la pagina de
productos de Endress+Hauser en Internet: www.endress.com.

Software de configuracién de PC. Péngase en contacto con su proveedor cuando haga el
pedido.

12 Datos técnicos

12.1 Entrada

12.1.1 Variable medida
Temperatura (la transmision depende linealmente de la temperatura), resistencia y tensién.
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12.1.2

Rango de medicién

Depende de la conexién del sensor y la sefial de entrada. El transmisor evalua diferentes
rangos de medicién.

12.1.3 Tipo de entrada
Descripcion Limites del rango de medicién Span min.
Termometro de Pt100 -200 ... +850°C (-328 ... +1562 °F) 10K (18°F)
resistencia (RTD) | Pt500 -200...+250°C (-328 ... +482 °F) 10K (18°F)
Pt1000 segun IEC 751 (a = 0,00835) -200 ... +250°C (-328 ... +482 °F) 10K (18°F)
Pt100 segun JIS C 1604-81 (a = -200 ... +649 °C (-328 ... +1200 °F) 10K (18°F)
0,003916)
Nil00 =60 ... +250°C (=76 ... +482 °F) 10K (18°F)
Ni500 -60 ... +150 °C (=76 ... +302 °F) 10K (18°F)
Ni1000 segun DIN 43760 (a = -60...+150°C (=76 ... +302 °F) 10K (18°F)

0,006180)

= Tipo de conexién: conexién a 2, 3 o 4 hilos

= Posibilidad de compensacion por software de la resistencia del cable en el sistema a 2 hilos (0 a

300Q)

= Resistencia del cable del sensor max. 40 Q por cable

= Corriente del sensor: <0,2 mA

Transmisor de Resistencia Q 10...400Q 10Q
resistencia 10...2000Q 100Q
Termopares (TC) | B (PtRh30-PtRh6) +40...+1820°C (104 ... +3308 °F) 500 K (900 °F)
C (W5Re-W26Re) ! 0..+2320°C (+32 ... +4208 °F) 500 K (900 °F)
D (W3Re-W25Re) ! 0..+2495°C (+32 ... +4523 °F) 500 K (900 °F)
E (NiCr-CuNi) -270...+1000°C (454 ... +1832°F) | 50K (90 °F)
J (Fe-CuNi) -210...+1200°C (-346...+2192°F) | 50K (90 °F)
K (NiCr-Ni) -270...+1372°C (-454 ... +2501°F) | 50K (90 F)
L (Fe-CuNi) ? -200...+900°C (-328 ... +1652 °F) 50K (90 °F)
N (NiCrSi-NiSi) -270...+1300°C (454 ... +2372°F) | 50K (90 °F)
R (PtRh13-Pt) -50...+1768°C (-58... +3214 °F) 500 K (900 °F)
S (PtRh10-Pt) -50...+1768°C (=58 ... +3214 °F) 500 K (900 °F)
T (Cu-CuNi) =279 ... +400 °C (=454 ... +752 °F) 50K (90 °F)
U (Cu-CuNi) ? sequn IEC 584 Parte 1 -200 ... +600 °C (-328 ... +1112 °F) 50K (90 °F)
= Union fria interna (Pt100)
= Precision de la unién fria: + 1 K
Transmisores de | Transmisor de milivoltios -10...75mV +5mV
tension
1) Segun ASTM E988
2) Segun DIN 43710
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12.2 Salida

12.2.1 Seial de salida

Sefial de salida

4..20 mA, 20 .. 4 mA

Sefial en alarma

= Seflal inferior al valor inferior del rango:
Caida lineal hasta 3,8 mA

= Superacién del rango de medicion:
Caida lineal hasta 20,5 mA

= Rotura del sensor; cortocircuito del sensor (no para
termopares TC):
<3,6 mA 0 > 21,0 mA (para configuraciéon > 21,0 mA, la
salida es > 21,5 mA)

Carga

Maéx. (Vgjimentacion —12 V) / 0,022 A (salida de corriente)

Comportamiento de linealizacién/transmision

Temperatura lineal, resistencia lineal, tension lineal

Filtro

Filtro digital 1r grado: de 0 a 100 s

Aislamiento galvanico

U = 2 kV CA durante 1 minuto (entrada/salida)

Consumo min. de corriente

<3,5mA

Corriente maxima

<23 mA

Retardo en la activacién

4 s (durante el arranque [, 3,8 mA)

12.3 Alimentacion

12.3.1 Conexion eléctrica
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6 Conexiones terminales del transmisor de temperatura

Para configurar la unidad a través del protocolo HART® (terminales 5 y 6) es necesaria una
resistencia de carga minima de 250 Q en el circuito de sefial.
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12.3.2 Tensién de alimentacién

Valores para zonas sin peligro de explosion, protegido contra inversién de polaridad:
Equipo derail DIN 12 ... 35V

12.3.3  Rizado residual

Rizado admisible Ugs < 3 Vcon U, 2 15V, f 4 =1 kHz

12.4 Caracteristicas de funcionamiento

12.4.1 Tiempo de respuesta

La actualizacion de los valores medidos depende del tipo de sensor y tipo de conexién
utilizada, y estd dentro de los siguientes rangos de valores:

Termometro de resistencia (RTD) ‘ 1s

12.4.2  Condiciones de funcionamiento de referencia
Temperatura de calibracion: +25 °C +5 K (77 °F +9 °F)

12.4.3  Error medido maximo

Los datos de precisién son valores tipicos y corresponden a una desviacion estandar de
+3 o (distribuciéon normal), es decir, el 99,8 % de todos los valores medidos alcanza los
valores dados o valores mejores.

Tipo Precisién de la medicién V
Termoémetro de resistencia RTD Pt100, Ni100 0,2K00,08 %
Pt500, Ni500 0,5K00,20 %
Pt1000, Ni1000 0,3K00,12 %
Termopar TC K J T,ELU tip. 0,5 K0 0,08 %
N,C,D tip. 1,0K 00,08 %
RS tip. 1,4 Ko 0,08 %
B tip. 2,0K 00,08 %
1) % relativo al rango de medicién ajustado. El valor que se debe aplicar es el mayor.
Rango de medicién Precisién de la medicién !
Termoémetro de resistencia Q 10 ...400Q +0,1Q00,08%
10...2000 Q +1,5Q00,12 %
Transmisor de tension (mV) -10..75mV 20mV 00,08 %
1) % relativo al rango de medicién ajustado. El valor que se debe aplicar es el mayor.

Rango de medicién de la entrada fisica de los sensores

10...400Q Polynom RTD, Pt100, Ni100
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10...2000Q Pt500, Pt1000, Ni1000
-10...75mV Termopares de tipo: C, D, E, J, K, L, N, U
-10..35mV Termopares de tipo: B, R, S, T

12.4.4 Influencia de la alimentacion
Entrada del sensor: < 0,003 %/V de la medicion

Salida de corriente: < 0,007 %/V del span de medicién ajustado

12.4.5 Influencia de la temperatura ambiente (deriva por variacién de temperatura)

Deriva total por variacién de temperatura = deriva por variacién de temperatura de entrada +
deriva por variacién de temperatura de salida

Efecto en la precision cuando la temperatura ambiente cambia un 1K (1,8 °F):

Entrada 10 ... 400 Q tip. 0,0015 % de valor medido, min. 4 mQ
Entrada 10 ... 2000 Q tip. 0,0015 % de valor medido, min. 20 mQ
Entrada -10... 75 mV tip. 0,005 % de valor medido, min. 1,2 yV
Entrada -10 ... 35 mV tip. 0,005 % de valor medido, min. 0,6 pV
Salida 4 ... 20 mA tip. 0,005 % de span

Sensibilidad tipica de los termémetros de resistencia:

Pt: 0,00385 * Rygmina/’K Ni: 0,00617 * Ryominal/K

Ejemplo Pt100: 0,00385 x 100 Q/K = 0,385 Q/K

Sensibilidad tipica de los termopares:

B: 10 pV/K | C: 20 pV/K D: 20 pv/K E: 75 pV/K J: 55 pV/K K: 40 pV/K

L: 55 pV/K | N: 35 pv/K R: 12 pV/K S: 12 pV/K T: 50 pV/K U: 60 pV/K

Ejemplo de calculo de error medido para deriva de temperatura ambiente:

Deriva por variacion de temperatura de entrada A T= 10 K (18 °F), Pt100, rango de medicién O
al00°C(32a212°F)

Temperatura méaxima de proceso: 100 °C (212 °F)

Valor medido de resistencia: 138,5 Q (IEC 60751) a la temperatura maxima del proceso
Deriva por variacion de temperatura tipica en Q: (0,0015 % de 138,5 Q) * 10=0,02078 Q
Conversion a Kelvin: 0,02078 Q /7 0,385 Q/K = 0,05 K (0,09 °F)

12.4.6  Influencia de la carga
<+0,02 %/100 Q
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Los valores hacen referencia al valor de fondo de escala

12.4.7 Estabilidad a largo plazo

<+ 0,1 K/afio o £ 0,05 %/afio

Valores en condiciones de trabajo de referencia. El % es respecto a la amplitud de span. El
valor valido es el mas alto.

12.4.8 Influencia de union fria
Pt100 DIN IEC 60751 Cl. B (union fria interna con termopar TC)

12.5 Condiciones de instalacion

12.5.1 Instrucciones para la instalacién
Orientacion

Cuando se usan transmisores para rail DIN con un termopar/medicién de mV, se pueden
producir desviaciones de medicién mayores si el transmisor estd montado en serie entre otros
equipos para rail DIN.

12.6 Entorno

12.6.1 Rango de temperatura ambiente
-40 ... +85°C (40 ... +185 °F), para éreas Ex véase la certificacion Ex

12.6.2 Temperatura de almacenamiento
-40...+100°C (=40 ... +212 °F)

12.6.3 Humedad
Admisible

12.6.4 Clase climatica
Sequn IEC 60 654-1, Clase C

12.6.5 Grado de proteccion
IP 20 (NEMA 1)

12.6.6  Resistencia a sacudidas y vibraciones
4g/2..150 Hz segun IEC 60 068-2-6

12.6.7 Compatibilidad electromagnética (EMC)
Conformidad CE

Compatibilidad electromagnética de conformidad con todos los requisitos relevantes de la
serie IEC/EN 61326 y la recomendacion NAMUR de EMC (NE21). Para conocer mas detalles,
consulte la declaracién de conformidad.

Error medido maximo <1% del rango de medicién.
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Inmunidad de interferencias sequn serie IEC/EN 61326, requisitos industriales
Emision de interferencias segun serie IEC/EN 61326, equipos Clase B
12.7  Estructura mecanica

12.7.1 Disefio, medidas
Medidas en mm (in)

12.6 (0.5), 112.5 (4.43)

99 (3.9)

A0040222

&7

12.7.2 Peso

Transmisor para cabezal: aprox. 90 g (3,2 0z)

12.7.3  Materiales

= Caja: Plastico de policarbonato(PC)/ABS, UL 94V0
» Terminales: Terminales de tornillo de conexién en bloque, tamafio del nucleo max. 16 AWG
sélido, o hilos con terminales de empalme.

12.8 Interfaz de usuario

12.8.1 Elementos del indicador

Un LED amarillo encendido sefializa que el equipo esta en funcionamiento. El software para
PC ReadWin® 2000 o FieldCare permite visualizar el valor medido de corriente.

12.8.2  Elementos de configuracion

No hay elementos de configuracion disponibles directamente en el transmisor de temperatura.
El transmisor de temperatura se configurara de forma remota con el software para PC
ReadWin® 2000 o FieldCare.
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12.8.3  Configuracién a distancia
Configuracion

Comunicador HART® o PC con Commubox FXA195 y software de configuracién (ReadWin®
2000 o FieldCare).

Interfaz
Interfaz de PC Commubox FXA195 (USB).

12.9  Certificados y homologaciones

12.9.1 Marcado CE

El producto satisface los requisitos especificados en las normas europeas armonizadas.
Cumple por lo tanto con las especificaciones legales de las directivas de la CE. El fabricante
confirma que el equipo ha pasado satisfactoriamente las verificaciones correspondientes
doténdolo de la marca CE.

12.9.2 Conformidad EAC

El sistema de medicién cumple con los requisitos legales de las directrices EAC aplicables. La
lista de los mismos se halla en la correspondiente Declaracién de Conformidad EAC en
conjuncion con las normas estandares aplicadas.

Endress+Hauser confirma que el equipo ha pasado las correspondientes verificaciones
adhiriendo al mismo la marca EAC.

12.9.3 Homologaciones para areas de peligro
FMIS, Clase ], Div. 1+2, Grupo A, B, C, D

CSATS, Clase I, Div. 1+2, Grupo A, B, C, D

ATEX 112(1) G EEx ia IIC T4/T5/T6

12.9.4 Otras normas y directrices

= [EC 60529:

Grado de proteccion proporcionado sequn cabezal (codigo IP)
= [EC/EN 61010-1:

Requisitos de sequridad para equipos eléctricos de medicién, control y de laboratorio
s Serie IEC/EN 61326:

Compatibilidad electromagnética (requisitos EMC)
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